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Bu kilavuz, Topcon Precision Agriculture Urununun ¢alistirimasi ve
bakimi hakkinda bilgi verir. UrGnun guvenli ve guvenilir sekilde
calistinimasi icin dogru kullanim ve servis Gnemlidir.

UrUnG kullanmadan énce bu kilavuzu okumaya zaman ayirmaniz gok
onemlidir.

Bu kilavuzdaki bilgiler yayimlandigi tarinte giinceldir. Sistem kuguk
degisiklikler gdsterebilir. Ureticinin dnceden haber vermeden sistemi
yeniden tasarlama ve gerektigi gibi degistirme hakki saklidir.

Teknik belgeler ve yardimci uygulama yazilimi

myTopcon NOW! destek web sitesi
(mytopconnow.topconpositioning.com) veya my Topcon NOW!
uygulamasinda, asagidaki destek materyallerine erisebilirsiniz:

Bellenim ve yazilim gtncellemeleri

Urtin kilavuzlar

Hizli brin kilavuzlar

EQitim videolari

Sistem duzenleri

Bu materyale erismek icin hemen Ucretsiz bir hesap olusturun.
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Bolum 1 — Konsola Genel Bakis

1.1. Giris

Konsol, araca monte edilen, dokunmatik LCD ekranli elektronik
monitérdur. Operatdrlerin monitérden otomatik strus, kilavuzluk ve
diger kontrol islevlerini kullanmasina olanak saglar. Konsol; GPS ve
Elektronik Kontrol BIRIMLERI (ECU'lar) ile etkilesim kurarak tarim
uygulamalarina yonelik veri iletisimi, kaydetme, depolamave
goruntuleme iglevlerini tek bir merkezi noktada hizmetinize sunar.

Not:Rehberlik ve otomatik suruis islevlerini kullanmadan dnce lUtfen
gUvenlik talimatlarini okuyun ve bu kilavuzu dikkatle okuyarak kontroller
hakkinda bilgi edinin. Konsolu kurmak veya calistirmak igin yardim
gerekirse bayinize basvurun.

Ekran dokunmatiktir. Ekran Uzerindeki bir 6geyi secmek icin parmak
ucuyla ilgili alana dokunun.

Konsol seri numarasi, konsolun arkasindaki etikette bulunur. ileride
basvurmak icin seri numarasini kaydedin.

ST NUMA S oo et

1.1.1. 5.01'deki yenilikler
« Ekrandan USB veya TAP'a aktarilan verilerin dosya boyutunu
kUcultmek icin disa aktarma ¢6zunurlGgu ayari kullanilabilir (bkz.
Sistem ayarlarini ayarlama, sayfa 43).

« Calisma ekranindaki pano, gerekirse devre disi birakilabilir (okz.
Konsol kurulumu, sayfa 46).

« Geridodnus kontrolu, otomatik strust desteklemeyen GPS alicilari
icin kullanilabilir (okz. Alici kurulumu, sayfa 58).

o ASC ve strulmemis arazi dontsu dogrulugunu artirmak igin akitif
sUrUs ile pivotlu aletler secilebilir (bkz. Alet geometrisinin ayarlanmasi,
sayfa 109).



1.1. Girig

o Gorev dugmesi simgesi, artik gbrev durumunu belirtecek sekilde
degisir (okz. Gérev Dugmesi, sayfa 152).

« Tarlave gorevleri secerken yenifiltre ve siralama secenekleri
kullanilabilir (bkz. Tarla secme, sayfa 155 ve Mevcut bir gorevi
secme, sayfa171).

« Envanter Yoneticisi yeniden tasarlandi (bkz. Envanter Yoneticisi,
sayfa 2306).

« MachineLink iglevi eklendi. MachinelLink sayesinde kapsama alani,
ayni alandaki birden fazla alet arasinda paylasilabilir. Daha fazla bilgi
icin MachineLink Kurulumu ve Operator Kilavuzu'na bakin.

« EskiHorizon 3 ve 4 verileri donustUrUlUp ice aktarilabilir (bkz. Eski
Horizon 3 veya 4 verilerini USB'denice aktarma, sayfa 245).
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1.2. Topcon Agriculture Platformu'nu (TAP) Kul-
lanma
Topcon, yakinzamanda TAP'I tanittl.

TAP, baglanti saglayan ve kullanicinin tarimsal operasyonel verileriice ve
disa aktarmasina, veri paylasmasina, uygulama olusturmasina, filo
telematiklerini izlemesine ve uzaktan destek vermesine olanak taniyan
Topcon'un loT (Nesnelerin interneti) platformudur. TAP; TAP donanimli
bir X Konsoluna kablosuz veri aktarimi ve telematik saglamak icin
Horizon yazilimiyla sorunsuz bir sekilde entegre edilmigtir.

TAP ortaminda konsoldan, gorev verisi kimelerini disa ve ice
aktarabilirsiniz. Bkz. Gorevleri/ gorev verilerini / gdrev raporlarini disa
aktarma, sayfa 240 ve Gdrevleri ve gorev verileriniice aktarma, sayfa
245,

TAP hesabinda ilk kez oturum actiginizda mevcut konsol verileriniz TAP
hesabiniza otomatik olarak yUklenir.

Bir gorev durduruldugunda gorev otomatik olarak TAP hesabiniza
yuklenir.

Satin alinan istege bagl 6zellikler Marketplace Uzerinden de
goruntulenebilir. Bkz. Marketplace Uzerinden istege bagl ozellikleri
gorunttleme, sayfa 4.

TAP web sitesi: tap.topconagriculture.com.

Not: TAP icin oturum bilgileri olusturmak amaciyla bayinizle iletisime
gecin.
1.2.1. Konsol uzerinden TAP'ta oturumu acma

Not:Kablosuz internet baglantisi gereklidir. Bkz. Wi-Fi kurulumu, sayfa
89.

1. Konsolda TAP'| etkinlestirmek icin Sistem / Ozellikler ~ % /

Konsol / Bulut Tabanl Hizmetler 6gesinin ardindan TAP -


https://tap.topconagriculture.com/

1.2. Topcon Agriculture Platformu'nu (TAP) Kullanma

Topcon Agriculture Platform 6gesini segin.

2. Galisma ekraninin solundaki TAP dugmesini secin veya TAP'ta
oturum agmak icin Sistem ayarlari sayfasina gidin.

TAP Girisi

@ 0436 Ly R 16

2] m
“ 8 S b

00 - -~
T ’9.." 0.00

KONSOL ADI
John Harvester

HKULLANICI ADI
Jehn.smith@topeon.com

SIFRE
ssssssssee

ey -

Konsol TAP'ta oturum actiktan sonra bir TAP islemi gerektiginde ve
internet kullanilabilir oldugunda iletisim kuracaktir.

1.2.2. Marketplace Uzerinden istege bagl 6zellikleri
goruntuleme

Konsol, standart olarak saglanan bir dizi 0zellikle birlikte verilir. Abonelik
yoluyla erisilebilen istege bagl 6zellikler de mevcuttur.
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TAP'ta oturum actiktan sonra ekranin solundaki TAP dugmesine
basarak Horizon Marketplace'e erisilebilir,

'3
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Burada, TAP Uzerinden bayinizin abonelik kapsaminda sundugu istege
bagl ozellikleri gorunttlenir. Zaten lisansli olan ozellikler yuklu olarak

gOsterilir.

Bkz. Lisans kurulumu, sayfa 45.

Marketplace'i gizliemek icin soldaki mentden TAP dugmesini segin.



1.3. Simge aciklamalari

1.3. Simge aciklamalari

1.3.1. Kilavuzluk arac cubugu
y Gorev dugmesi, 152

‘ Tarlamenusl, 155

h | Gorev menusu, 171

l S Kilavuz menusu, 181
|
\' Surus seceneklerimenisu, 212

== Otomatik sUrus kalibrasyonu (Otomatik StrUs devre disi birakilirsa
yalnizca XD), 142

I Kaydirma menusu, 222

1.3.2. Menu simgeleri

Tarla MenusU
‘ Tarlamenusu, 155

a Tarlasecin, 155

a Yenitarla, 157

® Alan yukunu bosalt, 158
]-
Bayrak noktasi ekle, 159

EI Alan sinirini kaydet, 161



Bolum 1 — Konsola Genel Bakis

Alan sinir kaydini tamamla, 161

i Sinir kaydetme uzakligi, 161

== SUrdlmemis arazi yapilandir, 167

j Alan sinirini temizle, 166

@ Bicim dosyasindan alan siniri olustur, 164

@ Kapsama verisinden alan siniri olustur, 163

Gorev menusu
h Gorevmenusu, 171

a Sec: Gorev, 171

L

I‘:' Gorevi birlestir (MachineLink kullanarak), 50
u Yenigorev olustur, 172
6 Gorev bdlgelerini yapilandir, 173

j Gorev verilerini sil, 175

L

ak. DOK'uyapilandir, 176

Veri aligverigi, 240

Kilavuz menusu

I S Kilavuz menusu, 181



1.3. Simge aciklamalari

a Kilavuz cizgisi grubu sec, 197

BI Yeni kilavuz ¢izgisi grubu olustur, 183

¢
% DOngu kilavuzluk modu, 181

-_—

! Dongu kilavuzu, 183

u Kilavuz olustur, 181

Il] AB hattini kaydet, 184
SI] Ozdes kavis kaydet, 187
Q Pivot kaydet, 188

0% Eliile AB hatti giris penceresini ag, 185

-
S%} Yeni proje hatlari, 192

L
a Mevcut kilavuz cizgisini ice aktar, 198
/ Tramvay hatlariniyapilandir, 200

‘g Surtimemis arazi donuglerini yapilandir, 203

Surls secenekleri menusu

|
\f Surus seceneklerimenusu, 212

@? Otomatik sUrus durumu, 212

|
\f Otomatik sUrus ayari parametreleri, 217
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EN

=% Otomatik sUrus kalibrasyonu, 142

Kaydirma menusu
I Kaydirma menusu, 222

FI--*J Kaydirma seceneklerini ag, 222

I “ Kilavuzu saga kaydir, 222

’ I Kilavuzu sola kaydir, 222

I

Kilavuzu aracin konumuna kaydir, 223
-h Kaydirnlmis kilavuz ¢izgisi grubunu kaydet, 222

2
GPS kayma telafisi, 224

1.3.3. Navigasyon cubugu simgeleri

y 7
oo Sistem bilgileri, 122

) Kilavuzluk, 123

% GPS bilgileri, 130
=
== Sistem tanilama, 133

B srev bilgileri, 135

Otomatik bdlum kontroll, 227
29 Anahtar kutusu, 113



1.3. Simge aciklamalari

i 1§
ISOBUS evrensel terminal, 230

Kameralar, 46

5 (wE

#

NV 3
A=

“Mahsul izleme, 52

L

- Meteoroloji istasyonu, 232

=0
Norac bum yuksekligi kontrolu, 52

" Puskirticd, '*‘Tohumaym

2V
== Dagiticl, &0

@ TAP, 3

i
Eh Envanter yoneticisi, 236

Kazlyicl

VJ Kurulum ekrani, 16

1.3.4. Gorunum kontrolleri

é Mod secg, 123

® Surtlmemis arazi donusu alarmini goster, 209
‘S Guidelock modunu ac/kapat, 189
'@'Yeniden ortala/kaydir, 34

N Gortnlr harita katmanlarini sec, 126
£ Harita gérintim modunu degistir, 129

10



Qe KugUlt/Buydt, 129

1.3.5. Diger simgeler
18 ISOBUS kisayolu, 47

Ana anahtar, 115

@ Otomatik strusu devreye al, 212
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1.4. Konsolu baslatma
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1.4. Konsolu baslatma

1.

Konsolu glic kaynagina baglayin. llgili cihazlarin (GPS (Global
Konumlandirma Sistemi) gibi) ve ECU'nun (Elektronik Kontrol Birimi)
bagl oldugundan emin olun.

. X25/X35: Konsolu baslatmak icin konsolun arka tarafinda bulunan

yesil ACMA/KAPAMA digmesini birkag saniye sureyle basili tutun.
XD/XD+: Konsolu baslatmak igin konsolun sol tarafindaki dugmeye
basin.

Konsol dilini degistirmekicin i simgesini secin.

UYARI

BuTopco ng u Tarim konsolu ve yaz Im\:Slm)kI 1gkm|u s:m() s(s ;K:l) Ney(h]ﬂkm
itma ., topral e hasa iin (bir arada ya da tek) yardimer olmak i
kullanilabilir.
ONEMLI: Kullanmadan yg n sistem kullanma kilavuziarini okumali, takip e lme\ yg egitimi almalisiniz. Sistemi diizgiin
il ;k:lldg skldydm:l
. Bu, mal ve eki has ine, kigileri dd§k\d yar: ralanmala a, kot mahsul ve/
neden olabilir.

irils Kontrol Sstemi kullaniyorsaniz (ACU-1 dahil:
igini kabul etmis Arag yolda suris Kontroll devre digi

e yardimci olacagini ancak zaman zaman tetikte olmaniz ve kontrolii
iniz.

Surti Kon! IlStmlﬂkGPS nitelerinin dogrulugunt hzm:: ini garanti etmiyoruz. Ancak, siiriis Kontrol sistemi’'nde giivenilir
sinyal ilets n aygitlar kllnmak; gereken ;hy arf ettik.

riniz dogrultusunda calistirmas: icin, gerekli bilgileri dogru olarak girmekten siz
a ingiliz standan!armda], arag boyutlan, uygulama orani ve arag hizi dahil). Sistemin
1zgar, sicaklik ve nem kosullar, seyreltme ya da tutma dénemlerini iceren) olarak

sorumlusunuz mn;c. b
kalibrasyonu ve uygu
yapilmasini sa§lama

Yukaridakilere uymamaniz Sistemin yanlis calismasina neden olabilir. Sistemin her zaman gerektigi gibi calistigini izlemelisiniz.

EVET di i ileri kabul etmis
Yukaridakileri okudugunuzu, uygun egitimi aldiginizi ve Sistem kilavuz kitapgigini okudugunuzu ve

e EVET
Diger dilleri gormek icin kaydirma cubugunu kullanin veya

parmaginizla listeyi asagiya dogru kaydirin. Segimi onaylayin m
Uyari ekrani secilen dilde goruntdlenir.

. Uyarn Ekranini okuyun ve kabul ediyorsaniz EVET'i segin.

Not:Evet'i sectiginizde Uyari ekraninda agiklanan sorumluluklarinizi
anladiginizi ve kabul ettiginizi onaylamis olursunuz.

Konsolda asagidaki uyari goruntulenebilir.



Bolium 1 — Konsola Genel Bakis

A Uyart! v Aynntilar igin asagi siiriikleyin ¥

L

6. Alarmi kabul etmek igin alarm penceresinin ortasina basin.

7. GPS alicisinin dogru bir sekilde bagli ve iletisimde oldugunu
onaylayin.

Not:Uyari tekrar gérintulenirse sorun kurulum sirasinda giderilmelidir,
Bkz. GPS'i ayarlama, sayfa 58.

1.4.1. Ekran gu¢ LED'i (yalnizca X35)

Konsolun Ustunde bulunan sag taraftaki LED, Horizon yazilimi
basladiginda yesile doner. GUg kesilirse konsol basariyla kapanana
kadar LED kirmiziya doner.

1.5. Konsolu kapatma

X25/X35

Konsolu kapatmak icin parmaginizla ekranin alt kismindan yukari dogru
cekerek konsol ara¢ cubugunu goruntuleyin ve kapama simgesini segin.
Sistemi kapatmak isteyip istemediginiz sorulur. Kapatmak icin Evet'i
veya calismaya devam etmek icin Hayir'i secin.

| L]
b O @ @ w2 -J}@@@|a

(4
r
v’ - y 000

Baska bir yontem olarak; konsolu kapatmak igin yesil ACMA/KAPAMA
digmesine kisa bir sure basin.

Sistemi kapatmak isteyip istemediginiz sorulur. Kapatmak icin Evet'i
veya calismaya devam etmek icin Hayir'i secin.

Not:Konsolu kapatmak icin yesil ACMA/KAPAMA diigmesini basili
tutabilirsiniz ancak veri kaybi olabileceginden bu yontem dnerilmez,

XD/XD+
Konsolu kapatmak icin konsolun sol tarafindaki digmeye basin.

13



1.6. Konsol arag gubugunu kullanma

14

1.6. Konsol ara¢ cubugunu kullanma

| Q@ p L E - e
'fj g ¥ Dec No GPS o v d O.OD

Konsol ara¢ cubugunu, parmaginizla ekranin alt kismindan yukari dogru
kaydirarak gorunttleyebilirsiniz.

O)
— Guci Kapat: Konsolu kapatir. (Yalnizca X25/X35)

@,
=9 Yardim ipucu: Ekrandaki kullanicr arabirimi 6gelerinin adlarini
goruntuler. Ekranda simgelerin yaninda soru isaretleri gorunur. Adlar
gorunttlemek icin soru isareti gosterilen ekran 6gesini secin.

USB'yi ¢ikar: USB baglanti noktasi, konsolda verileriice ve disa
aktarma amaciyla kullanilabilir. USB'yi cikarmadan 6nce her zaman ilk
olarak USB'yi ¢ikar simgesine dokunarak baglantiyl kesin. USB'nin
glvenle kaldirilabilecegini belirten bir mesaj goruntulenir.

el
— Ekran gorintUleri: Ekran géruntdleri (USB'ye depolanir) almak igin
ekran goruntist simgesini kullanin. USB'yi cikarmadan énce USB'yi
cikar simgesine basin.
3.0

105"

** Genel ana ekranlan yonet: Calisma ekrani diizenlerinin
kaydedilmesini saglar. Bu dzellik, Calisma ekranini dizenlemek veya
gerekli bilgileri gorunttlemeye hizlica geri donmek icin yararl olabilir.
Calisma ekraninda gerekli géruntmleri goruntlleyin/gizleyin ve bu
simgeyi secin, ardindan dizeni kaydetmek icin Ana Ekrani Kaydet
ogesini segin.



Bolum 1 — Konsola Genel Bakis

1 Anaekrana git: Kayitl genel ana ekranlarin listesini gorintUler veya
kayith ekranlar arasinda gegis yapar. Gerekli secenegi belirlemek icin
sayfa 32 konusundaki Genel ana ekran moduna bakin.

S 2 Parlaklik kontrolU: Ekran parlakligini ayarlar. GortntGyU
ayarlamak icin arti veya eksi simgesini kullanin.

@©:

 GUndlz/gece renk semasi: Ekranda, glinduz ve gece renk semasi
arasinda gegis yapar. Gunduz, Gece ve Otomatik ayarlari bulunur.
Otomatik mod, i1sik kosullarina bagl olarak renk semasini otomatik
olarak ayarlar.

15
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Bolim 2 — Kullanict Arabirimi Aciklamasi

2.1.Kurulumve calismaekranlariarasinda gecis
yapma

Konsolda Kurulum ekrani ve Calisma ekrani olmak Uzere iki ana ekran
bulunur.

Dili Segin E 4 O R e O )
= » R
&= ‘b
= 4
L ¥ V4

? Saat Tarih ﬂlw @ .
@ == B & =T & Loy

Bl it Om e obors SR et Oy

D 5 - $oias R 16 ||||

Ml’%'o En- u:‘ Blet E:: = 24 ADom, »0< » oo °

Ekranlar arasinda gecis yapmak icin vurgulanan dugmeleri kullanin.

Not:XD ve XD+ ekranlarinda, "Gdrevler" veya "Kilavuzlar"
lisanslanmadikga ve etkinlestirimedikce kilavuzluk haritasi gorunmez.



Bolum 2 — Kullanici Arabirimi Agiklamasi

2.2. Kurulum ekrani kontrolleri
Kurulum ekraninda su tGrde kontroller bulunur:

Mendler
; = &
0000 a
@ ® H &
Bolge Bant Lamba Ortam Harita Erigim Seviyesi  S41°"\'  Uzaktan Destek |
T

N RS

w 4
é ; oy , B
Kullanici Sistem Arag Alet Uriin

Bir sonraki alt secenek seviyesini gorunttlemek icin ment 6geleri ekranin
alt kismindan segilir. Ozellikler etkinlestirildiginde menulerde daha fazla
Oge gorunebilir,
Secenek listeleri

Saat/Tarih Ayari

a8 TARIH BICIMI
\J 19 Mart, 2020

.} SAAT BICIMI
12 saatlik (2:30 pm)

a¥% | GECERLI TARIHI AYARLA
‘J 19/3/2020

& | GECERLI SAATI AYARLAYIN
2:17 pm

Menu 6gelerinin secilmesiile tipik olarak ekranin Ust kisminda bir
secenek listesi goruntlenir. Ozellikler etkinlestirildiginde daha fazla
secenek goruntulenebilir.

Secim listeleri

Metrik
ingiliz Ol¢i Birimlerinde(ABD)

ingiliz Olgii Birimlerinde(ingiliz)

17



2.2. Kurulum ekrani kontrolleri

Secim listeleri bir listeden bir veya daha fazla 6ge secmek icin kullanilir.
Coktan secmeli listede birden fazla 6ge secilirse bir mesaj gérunttlenir,
Secimler Tamam digmesi ile onaylanmalidir.

Bu dugmeler bir girisi veya secimi iptal etmek ya da onaylamak icin
kullanilir. Bu dugmelerin gortnttlendigi herhangi bir ekrandaniileriye
gitmek icin bu dugmelerden biri secilmelidir.

Iptal ve onay digmeleri

Klavye ve tus takimi
@

: ¢ ’ g * . ' : J e =
0 8 9 <

g | w | e r t y u 1 [} p g a 7
a| s d| F|g|h|] k | H i
4 5 6 | .
z x (= v b n m| & (4
1 2 3

abe = ABC 4 4be | = < 0 >

Alfanumerik karakterlerin veya sayisal karakterlerin girilebilmesi icin harf
ve rakam iceren tus takimlari kullanilir. Girisler onaylanmalidir.

Sihirbazlar

Adim 1: ECU Tiiri

Kullanilacak olan ECU tiriGni segin:

ECU TORD
Apollo

0% iptal -/

Sihirbazlar bir dizi soruya yanit vererek karmasik sistem yapilandirmalari
boyunca operatore rehberlik eder. Verilen yanitlar sonraki sorulari
belirler,

18



Bolum 2 — Kullanici Arabirimi Agiklamasi

2.3. Calisma ekrani kontrolleri

'3 5 © ¢ & a alea+5

» EY

| L
E -6

& E
3‘@ w7

—1

My ? oz;ts 302016 » w = bl_s
L 9

1 Navigasyon gubugu: Sistemin diger bélumlerine erismek icin mini
gorunumleri agar. Bkz. Mini gorunumleri kullanma, sayfa 120.

2 TAP: TAP oturum agma ekranini veya Horizon Marketplace'i acar.
Bkz. Topcon Agriculture Platformu'nu (TAP) Kullanma, sayfa 3.

3 Envanter yoneticisi: Araclar, aletler, alanlar, goérevler, kilavuzluk
cizgileri vb. 6gelerin yonetimine olanak saglar. Bkz. Envanter
YOneticisi, sayfa 230.

4 Kurulum ekrani: Kurulum ekranina gecer.

5 Goérindm kontrolleri: Kullanicinin kilavuzluk haritasinda
goruntulenen 6geleri ve bunlarin nasil gérunecegini kontrol
etmesine olanak saglar. Bkz. Gorinum kontrollerini kullanma,
sayfa 124.

6 Kilavuzluk ara¢ gubugu: Kilavuzlugu kontrol etmek icin kullanilan
araclar saglar.

19



2.3. Calisma ekrani kontrolleri

7 Anaanahtar: Alet kurulumu sirasinda "sanal ana anahtar"
etkinlestirilmisse urtin uygulamasini acar ve kapatir. Bkz. Ana
anahtar kurulumu, sayfa 115.

8 Otomatik strlgt devreye al: Otomatik surlsut acar ve kapatir.

9 Pano: izleme amaciyla sistemden secili bilgileri sunar. Bkz.
Panodaizleme, sayfa 137.

2.3.1. Alet rengi gostergeleri

b Bu 6ge, aracin ve aractaki aletin konumunu ve yonunt gosterir.
Alet rengi Urin uygulama durumunu gosterir:

o Kirmizi; Bolum kapall.

« Mavi: Bolum engellenmis (aciktir fakat akis gerceklestirmemektedir;
bunun tipik nedeni disuk hiz veya dusuk basingtir).

 Sari: BOlum acik ve dzellikle akis gerceklestirmemektedir (bunun tipik
nedeni otomatik bolim kontrolUnun akisi durdurmasidir).

« Yesil: Bolum aciktir ve akis gergeklestiriyordur.

« Turuncu: Bolim aciktir ve dzellikle akis gerceklestirmiyordur veya
KAPALI ancak yine de &zellikle akis gerceklestirmiyordur (bunun tipik
nedeni akisin baslamasi icin gecen gecikme suresidir).

20



Bolum 3 — Hizli Kurulum Kilavuzu

Bu bolumde yazilimin konsola yuklenmesi, temel 6zelliklerin kurulumu ve
konsolun calistiriimasi ile ilgili bilgilere kisaca goz atiimaktadir.

& UYARI: Konsoluilk kez ¢aligstirmadan 6nce tim glvenlik sorunlar
ve operasyonel sorunlar hakkinda bilgi edinmek igin kilavuzun
tamami okunmalidr.

3.1. Yazilim guncelleme talimatlari

Not:Yeni bir konsol alindiginda bu prosedurin uygulanmasi gerekmez.
Yalnizca bir yazihm yukseltmesine ihtiyac duyuluyorsa bu prosedurin
uygulanmasi gerekir,

1. Windows igletim sistemi yUkIU bir bilgisayarda kurulum ZIP dosyasini
USB flash strucustunun kok dizinine ¢cikartin.

2. USB flash structsunt Windows isletim sistemi yUklU bilgisayardan
gUvenli bir sekilde kaldirin.

3. USB flash strtcusunu kapall durumdaki konsola takin.
4. Konsolu agin.

5. Kurulum ekranina (sol alt kbsedeki anahtar dugmesi araciligiyla)
gidin.

e | s . . s
6. Sistemn =¥ /Yardimci Uygulamalar |.i| /YUKSELTME ICIN USB
HAZIRLA veya KONSOL YAZILIMINI YUKSELTME 6gesini, ardindan
Evet 6gesini secin.

7. Konsolu yeniden baslatmak ve yazilim gtncellemesini otomatik
olarak baglatmak icin Tamam dugmesine basin.

Kurulum prosedirt otomatik olarak baslar ve birkac dakika surer.

8. Konsol, ttm kullanici verilerinin yukseltme 6ncesi durumlarina geri
yUklenmesi secenegini sunar. DIKKAT: Hayir secildiginde konsola
kaydedilen tum veriler silinir. Konsol otomatik olarak yeniden
baglatilir.

9. Konsol baglatildiktan sonra yaziim kullanima hazirdir.

21



3.2. Baglangig

3.2. Baslangic¢

Sistemi yapllandirmak icin:

1.
2.

3

10.

22

. Sistem

Konsola bir GPS alicisi baglayin.

Kurulum ekranina (sol alt kdsedeki anahtar dugmesi araciligiyla)
gidin.

e .':"..
Sister &==d /GPS ™ &gesini ve ardindan sunlari segin:
o Kullaniimakta olan GPS alicisi (bkz. sayfa 58).

o Gerekli Duzeltme Kaynagi (bkz. sayfa 60).

cccccc

wad / Seri Baglanti Noktalar =4/ 6gesini ve ardindan GPS
alicisinin bagl oldugu seri baglanti noktasini segin (okz. sayfa sayfa
68). (Yalnizca X25/X35)

. Sistem GPS verisini ilk kez aldiginda yerel saatin yapilandirilmasini

ister. Gecerli saati kabul edin veya yerel saatinize gore degistirin.

. Y

% 1 B
. Arag “ /Yeni a0 dgesini secin ve ardindan fabrika profilinden

uygun modeli secerek yeni bir arag profili olusturun. Arag
geometrisini kontrol edin ve gerekirse degistirin (bkz. sayfa 95).

A
. Alet /Yeni ¢ dgesini secin ve uygun ECU tiriinl secgerek

yeni bir alet profili olusturun. ECU turt olarak ASC-10'u veya
Apollo'yu segcmeniz halinde aletinizdeki tim ECU'lari baglamak ve
yapllandirmak Uzere adim adim yonlendirilirsiniz.

. Alet geometrisini kontrol edin ve gerekirse degistirin (okz. sayfa 105).

slem ekranina gidin (Kurulum ekranindaki Kapat digmesi
araciligiyla).

Bir musteri, ciftlik, tarla vib. ayarlamak zorunda kalmadan hizli bir

sekilde calismaya baslamak icin Gorev digmesini ’J (sag taraftaki



11,

12,

13.

14,

Bolim 3 — Hizli Kurulum Kilavuzu

kilavuz arac¢ cubugunda bulunan ust dugme araciligiyla) secin (bkz.
sayfa 152).

Otomatik Stirtisti etkinlestirmek icin Kurulum ekrani, Sistem e /

Ozelikler -~ % /Kilavuziuk E2H / OTOMATIK SURUS égesine gidin
(bkz. sayfa 212).

Otomatik Bolum KontrolUnu etkinlestirmek icin Kurulum ekranina
gidin ve ardindan:

o Bir alet olusturun veya yUkleyin.

- Net - /BolimKontrolti T /Bolumier *™** sgesinde
bdllmlerin sayisini ve genisliklerini yapilandirin (bkz. sayfa 111).
- T .
o Gerekirse Alet / Bélim Kontrol(l /Zamanlama O
O6gesinden bolum zamanlamasini degistirin (okz. sayfa 112).

> Gerekirse Alet - /B8lim Kontroli oo / BOlim Gegigi =)
dQgesinden fiziksel veya sanal bir anahtar kutusu olusturun (bkz.
sayfa 113).

o Sistemn /C')zellikler X /Net - /OTOMATIKBOLUM
KONTROLU 6gesinde Otomatik BéIim Kontroll ézelligini
etkinlestirin (bkz. sayfa 50).

Etkinlestirilen 6zelliklerden herhangi birini Calisma ekranindan
kontrol etmek icin ekranin sol alt tarafinda bulunan Navigasyon
cubugundaki dugmeleri kullanin. Bu dugmelere basildiginda
Ozelliklerin "mini gorantmleri® acilir (okz. sayfa 120).

Mini gorinumu tam ekrana genisletmek icin (Ozellik bunu
destekliyorsa) mini goérinumu ana ekran alaninda sag tarafa
surukleyin.,
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3.2. Baglangig

15. Gorevi tamamlamakiicin o dugmesine basin, ardindan Bitti
ogesini segin.

24



Bolim 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlari

Kurulum ekraninda Kullanict menU secenegi asagidaki ment 6gelerini
icerir:
« Bolge: Dil, tarih/saat ve birim secimini yapar. Bkz. sayfa 26.

« Bantlamba: Kilavuzluk kullanimiicin LED cubugun galismasini
ayarlar. Bkz. sayfa 30.

o Ortam: Konsol sesini, digme tiklamalarini vo. ayarlar. Bkz. sayfa 32.

« Harita: Haritalarin Calisma ekraninda nasll calisacagini ayarlar. Bkz.
sayfa 34.

« Erigim Seviyesi: Hangi kontrollerin erisilebilir oldugunu belirlemek icin
erisim seviyelerini secer. Bkz.sayfa 36.

« Kullanici kontrolleri: Farkli kullanicilar icin hangi kontrollerin erisilebilir
oldugunu belirler. Bkz. sayfa 37.

« Uzaktan destek: Destek personelinin konsol islevlerine uzaktan
erismesini ve bunlar kontrol etmesini saglar. Bkz. sayfa 39.

@ ~ 8 H & = &

Kullanici

Bolge Bant Lamba Ortam Harita Erigim Seviyesi Kontrolierd Uzaktan Destek |
T
\: HEERES
b,
A > =
Kullanici Sistem Arag Alet Uriin
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4.1. Bolge ayarlama
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4.1. Bolge ayarlama

4.1.1. Dil kurulumu
Konsolda gosterilen dil gerekirse degistirilebilir ve ondalik ayiricilar nokta
veya virgul olarak gosterilebilir,

Dili veya ondalik nokta bigimini ayarlamak icin:

1. Kullanici fg\ / Bolge @ / DIl aﬁk ogesini segin.
Dili Se;in Kapat

%,h DIL

! Tiirkce

| ~ ONDALIK NOKTA BICIMI
+ Nokta (.)

« Dil: Kullanicr arabirimi ¢esitli dillerde goértnttlenebilir. Kullanilabilir
dilleri gérmek icin kaydirma cubugunu kullanin. Secimi onaylayin.
Konsol yeniden baslatilir.

Not:Dil, baslangicta uyari ekraninda e dgesini segerek de
deqistirilebilir,
« Ondalik nokta bigimi: Ondalik ayirici nokta (.) veya virgll (,) olarak
gOsterilebilir.
4.1.2. Saat/tarih kurulumu

Tarih bilgileri, gorev raporlarinda gosterildigi gibi konsolda gorev
baslangig ve bitis tarihleri igin kullanilir. Gegerli tarin GPS sinyalinden
alinir.

Not:GPS sinyali olmadiginda saat ve tarih calismaz.

Ekranin sol Ust kismindaki Topcon simgesi secilerek gecerli tarih ve saat
Calisma ekraninda gorunttlenebilir (veya panoda gosterilebilir).

Tarih ve saat bilgilerini ayarlamak icin:

1. Kullanici fg\ / BOlge @ / Saat/Tarih Agesini secin.



Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlarn

Saat/Tarih Ayari

a8 TARIH BICIMI
J 19 Mart, 2020

£+ SAAT BICIMI
y 12 saatlik (2:30 pm)

a¥% | GECERLI TARIHI AYARLA
___J 19/3/2020

GEGERLI SAATI AYARLAYIN
2:17 pm

N

« Tarih bicimi: Listeden istenen tarih bicimini secin.

 Saat bigimi: On iki saatlik zaman (2:30) veya Yirmi dort saatlik zaman
(14:30).

« Gecerlitarihi ayarla: Bu ayar, GPS tarafindan ayarlanan tarih yanlissa
kullanilabilir. Bu, GPS tarihini gecersiz kilar.

« Gegerli saati ayarlayin: Gecerli saat (gunisigindan tasarruf etmek icin
otomatik olarak degismez). -/+ tuslarinin saati artimli olarak
deqistirecegini unutmayin.

4.1.3. Birimlerin kurulumu

Birimler secenegi gdriintilenen 8lcl birimlerini (metrik ya da ingiliz dlci
birimi), basing birimlerini, alan ve Urdnleri, enlem/boylam bigimini ve
uygulama orani artis tarunu ayarlar.

Birim bilgilerini ayarlamak icin:

1. Kullani: 6 /Bolge @ | Biimier ¢ b3esini segin.
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4.1. Bolge ayarlama
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Bolgesel Birimler

< BIRIMLER 7o) UYGULAMA ORANI ARTIS TURU
;/ Metrik ) -_‘6 sabit Oran

. ENLEM/BOYLAM BICIMI
T DMS

<7 BASING BIRIMLERI
\\/‘u) Varsayilan (kPa)

“\.‘*" KISA MESAFE BIRIMLERI
\/ Varsayilan (Metre)
f ALAN BIRIMLERI
.{__-_._. Varsayilan (ha)

f HACIM BIRIMLERI (KURU)
TL_f____ Varsayilan (Kilogram)

Birimler: Metrik, Amerikan 8lcU birimi (ABD) veya ingiliz 6Ict birimi
(BK). Galon, sivi ons ve kile dlcti birimleri ABD'de ve Ingiltere'de farki
dlcUm degerlerine sahip oldugu icin Amerika Birlesik Devletleri (ABD)
ve ingiltere (UK) élcti birimi secenekleri sunulmustur. Not:Bu ayarin
degistirilmesi, dnceden degistirilmis birimlerin secimini (Basing, Alan
vb.) gegersiz kilmaz.

Enlem/boylam bigimi: Standart (ondalik derece: 45.54) veya DMS
(Derece, Dakika, Saniye: 45°, 23' 36").

Not:Diger tUm birim tdrleri icin Varsayilan secilmesi, Birimler icin
belirlenen secenege uygun ayari secer.

Uygulama orani artig tiirii: Sabit oran veya Oran Onayari 1 Yizdesi.
Bu secenek, operator istenen Urun uygulama oranini degistirmek icin
yukari/asagl dugmelerine bastiginda gerceklestirilecek eylemi
degistirir. Bunlar sabit bir oranla veya ORAN ONAYARI1 (bir Apollo
PlskUrtlictidePUSKURTME ORANI) icin ayarlanan oranin yiizdesi ile
degisebilir.



Bolum 4 — Bolge ve Kullanici Ayarlarn

1: 17-17-00-16 1: 17-17-00-16

™, URON ADI ™, URON ADI

"YW 17-17-00-16 "YW 17-17-00-16

7e;|, ORAN ARTISI 7e;|, ORAN ARTISI

) Y4 5.00 kg/ha I 5%

7e;], ORAN ONAYARI1 7e;], ORAN ONAYARI1
‘=g 20.00 kg/ha ‘=g 20.00 kg/ha

Daha fazla bilgi icin Dagrtici, PUskurtuct veya Tohumlayici operator
kilavuzlarina bakin.
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4.2. Bant lambayi ayarlama
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4.2. Bant lambayi ayarlama

Calisma sirasinda, ekranin ust kismindaki sanal bant lamba, aracin
ayarlanan kilavuzdan ne kadar uzaga saptigini gosterebilir.

1. Kullanici fo\ / Bant lamba ®®@®® $gesini secin.

Bant Lamba Ayari Kapat

00D ISIK BANDI
Etkin

oosce LED ARALIGI
4= 0.167 M

oeece LED MODU
< uzagina siirme

Bant lamba: Etkin veya devre disi.

LED araligi: Her bir LED'in yol hattindan (kilavuz) ne kadar uzun bir
mesafeyi gdsterecegini ayarlar. LED araligi 10 cm (0,1 m) olarak
ayarlanirsa asagidaki davranis gozlemlenir:

o QOrtadaki LED mavidir ve her zaman yanar (dik sapma mesafesi
100 cm veya daha fazla olmadigi strece). Yol hattinin Gzerinde en
fazla 10 cm (+ veya -) uzakliktaysa yalnizca bu LED yanar.

o 10 cm'lik dik sapma mesafesine ulasildiginda sonraki LED de
(yesil) yanar.

o 20ve 30 cm'de baska bir yesil LED daha yanar.

o SariLED'ler 40, 50 ve 60 cm'de yanar.

o Kirmizi LED'ler 70, 80 ve 90 cm'de yanar.

o Dik sapma mesafesi 100 cm veya daha yuksekse konsolun uzak
ucundaki tek bir kirmizi LED haricinde tim LED'ler kapanir.

o Uzagina siirme: Aracin kilavuzdan uzaklastigi taraftaki LED'leri
etkinlestirir. Tekrar kilavuza dogru hareket etmek icin yanan
LED'lerden uzaga surun.

o YOnUnde slrme: Aracin kilavuza yaklastigi taraftaki LED'leri
etkinlestirir. Tekrar kilavuza gitmek icin yanan LED'ler yonunde
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surun.
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4.3. Ortami ayarlama
Konsol etkilesimlerini ayarlar.

1.

Kullanici (Q\ / Ortam . dgesini secin.

Ortam Ayari

SES DUZEYI
o 10%

”® DUGME TIKLAMALARI
Devre Digl

ALARM SESI
Devre Disi

S
b 4
.'-ﬂ--)
: GENEL ANA EKRAN MODU
Seg

OTOMATIK SURUS DURUM PENCERESI
Sadece Otomatik Agma

TI ARAC CUBUGU DUGME BOYUTU
! Kiigiik

Ses dlizeyi: Konsol seslerinin ses duzeyini ayarlar.

Digme tiklamalar: Konsolda secim yaparken sesleri etkinlestirir
veya devre digl birakir.

Alarm sesi: Bir alarm tetiklendiginde sesleri etkinlestirir.

Genel ana ekran modu: Kaydedilmis genel ana ekranlar listesinden
Secim Yapin veya konsol ara¢ cubugunda . simgesi secildiginde
kayitl ekranlar arasinda Gegig Yapin. Bkz. sayfa 14 konusundaki
Genel ana ekranlari ydnetme.

Otomatik stirlis durum penceresi: Calisma ekraninda Otomatik

Surust Devreye Al dUgmesi @ secildiginde, SUrus devreye
alinamazsa Surtus Durumu penceresini goruntuler. Strts Durumu
penceresinde strisun devreye alinmasini engelliyor olabilecek
sorunlar gérunttlenir. Otomatik agma ve kapatma secilirse strtsin
devreye alinmasini 6nleyen tum sorunlar ¢ozuldigunde Surus
Durumu penceresi otomatik olarak kapanir.
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Not:Bu ayar devre digl birakiimissa Strtis Durumu penceresi SUrls
Segenekleri MenUsl / Otomatik Stiriis Durumu araciligiyla yine de
gorunttlenebilir (bkz. Otomatik sUrts durumu, sayfa212).

« Ara¢ cubugu diigme boyutu: Calisma ekranindaki digmelerin
boyutunu degistirir.
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4.4, Harita seceneklerini ayarlama
Haritalarin Calisma ekraninda nasil galisacagini ayarlar.

1. Kullanici (Q\ / Harita s dgesini secin.

Harita Secenekleri Ayari

MERKEZ NOKTASI
Alet

H HARITA KAYDIRMA
Etkin

O HARITA ODAGI OTOMATIK KAYDIRMA

1y
’. Devre Disi

y ANA SURUMLE SINIR KAYDETMEYI DURAKLAT
'ﬁs Devre Disi

_LI GORSEL REFERANS HAT UZUNLUGU
0.0 m

« Merkez noktasi: Arag, araci ekranin ortasina yerlestirir ve Alet, aleti

ekranin ortasina yerlestirir.

Harita kaydirma: Kullanici ekran Uzerinde parmagini kaydirdiginda
harita ekraninin kaydiriimasini saglar. Bu segenegin etkinlestiriimesi,

harita kaydirma simgesini ® gorunum kontrollerine yerlestirir. Bkz.
Gorunum kontrollerini kullanma, sayfa 124. Bu simgeye
dokunuldugunda kaydiriimis bir harita, aracin gecerli konumuna
yeniden merkezlenir.

Harita odagi otomatik kaydirma: Mini géruntmler acikken arac
mevcut ekranin merkezine ayarlar.

Ana sUrimle sinir kaydetmeyi duraklat: Bir sinir kaydedilirken ana
anahtar kapatilirsa sinir kaydi duraklatilir. Ana anahtar tekrar
aclldiginda sinir kaydina devam edlilir. Bu 6zellik, keskin bir kdsede
veya bir engelin etrafinda yon degistirmek icin manevra amaciyla
Urun uygulamasi duraklatildiginda sinir kaydini otomatik olarak
duraklatmak igin yararli olabilir. Sinir kaydinin el ile de
duraklatilabilecegini unutmayin (bkz. Yeni sinir ayarlama, sayfa 161).
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« GOrsel referans hat uzunlugu: El ile kilavuzluk kullanilirken bir dénus
sonrasinda yol hattini dogru olarak yakalamaya yardim etmek icin
aracin dnunde kullanicinin tanimladigr mesafede bir goruntuleme
isareti saglar.
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4.5. Erisim seviyesini ayarlama

Erisim seviyesini ayarlayarak kullanicinin hangi kontrollere erisebilecegi
belirlenebilir. Kontrollerin erisim durumu kullanici kontrolleri ekranindan
ayarlanabilir (yalniza Erisim Seviyesi olarak Uzman secildiginde
kullanilabilir). Bkz. Kullanici kontrollerini ayarlama, sayfa 37.

Erisim seviyesini degistirmek icin:

1. Kullanici (Q\ / Erigim Seviyesi f% dgesini secin.
Kullanici Erigim Seviyesi Kapat

ERISIM SEVIYESI
Uzman

s SIERE

Erisim Seviyesi Kolay, Standart veya Uzman olarak ayarlanabilir.
Deneyimsiz kullanicilarin Ust seviyelere erismesini onlemek amaciyla
Standart ve Uzman seviyeleriigin sifre belirlenebilir,

Konsol, kapatiimadan dnce hangi seviye ayarliysa acildiginda da o
seviyede acllir.
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4.6. Kullanici kontrollerini ayarlama

Bu ekran yalnizca Erisim Seviyesi olarak Uzman secildiginde
kullanilabilir. Bkz.Erisim seviyesini ayarlama, sayfa 36.

Kullanici kontrollerini ayarlayarak konsol kontrollerine erisim
yapilandirlabilir. U¢ adet erisim seviyesi vardir: Kolay, Standart ve
Uzman.

« Kolay: Bumod, gtnlik operator kullanimiicin énerilir. TUm temel
kontrollere ve bazi durum bilgilerine erisim saglar. Bu da derli toplu ve
kullanimi kolay bir kullanicr arabirimi saglar.

« Standart: Bumod, artinimis islevsellige sahiptir ve kullandiklari
islevler Uzerinde daha fazla kontrol sahibi olmak isteyen daha
deneyimli kullanicilarin kullanimina yoneliktir. Buna daha gelismis
kontroller dahildir (Grnegin kapsama alanini siime, 6geleri silme).

« Uzman: Bumodda bir arac, alet, GPS alicisi vb. kurulumu igin tm
yapllandirma secenekleri vardir. Bu mod ayrica, her seyi bir seferde
gorunur yapmak isteyen uzman kullanicilar tarafindan normal giftcilik
isleriicin de kullanilabilir.

Kullanicr kontrollerini tanimlamak igin:

1. Kullanici (@.\ / Kullanici Kontrolleri 3 dgesini segin.
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Kullanici Kontrolleri i
" Kontrol Kolay Standart Uzman
|Mini Gériiniim: Sistem Bilgileri J \/ J
;Miniﬁéri'lnl'.'lm: GPS X \/ | J
;Miniﬁéri'lnl'.'lm: Tanilama X X | J
Tam Goriindim: Tanilama b 4 b 4 | b 4
;Mini Gorinim: Gorevler J \/ | J
;Miniﬁéri'lnl'.'lm: ASC J \/ | J
|Mini Gériiniim: Alet Denetleyicisi J \/ | J
;Mini Goriniim: Anahtar Kutusu b 4 \/ | J
|Mini Gériiniim: Evrensel Terminal J \/ | J
;Mini Gorinim: Kameralar J \/ | J

sifirla Onizleme Onizleme

Uc seviye icin erisilebilen kontroller varsayilan islem olarak ayarlanir.
Bunlar her segenegin yanindaki onay veya arti isaretine basarak gerektigi
sekilde degistirilebilir.

Sifilama dugmesi, ayarlarin fabrika varsayilan ayarlarina veya konsolun
aclldigr andaki ayarlara dondurulebilmesini saglar.

Onizleme digmeleri, Uzman modundan gcikmadan ayarlarin Kolay veya
Standart modlarinda nasil gorundugunu gorebilmenizi saglar.
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4.7. Uzaktan destegi ayarlama

Uzaktan destek, bir destek gorevlisinin Topcon Destek uygulamasi
Uzerinden uzaktan konsola erismesini ve konsolu kontrol etmesini
saglar. Internet erisimi gereklidir. Bkz. Wi-Fi kurulumu, sayfa 89.

4.7.1. Desteqi ayarlama

Konsolda uzaktan destegi yapllandirmak icin destek gorevlisinin Topcon
destek uygulamasinin Ustunde gorunttlenen PIN numarasini saglamasi
gerekir. Bu durumda, konsolun Topcon Destek uygulamasina uzaktan
baglanmasina izin verilir.

1. Kullanici (@\ / Uzaktan Destek 8 6gesini secin, ardindan ekranin

sag ust kosesindeki artt sembolune tiklayin.

Uzaktan Destek Kapat

+

Kayit Yok

xxxxxxxx

Destek Masasi Ekle penceresi goruntulenir.

2. Saglanan PIN numarasini MASA PIN'i alanina girin ve onaylayin.
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4.7. Uzaktan desteg@i ayarlama

Destek Masasi ekle

MASA PIN'I
79274321

Ad: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Konsol, Destek gorevlisinin cihazina baglanir ve adini gortntuler.

Yapilandirilan destek personeli Destek Masalari listesinde
goruntdlenir.

Uzaktan Destek Kapat
Destek Masalari \
+
79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

@ == 8 & = &
Bilge  Bantlamba  Ortam Harita  Ergimseviyesi MO0 yigan Destex

a o mE

Kullanici Sistem Arag Alet Oriin

4.7.2. Destek talep etme

1. Uzaktan destek talep etmek icin Kullanici a / Uzaktan Destek ﬁ
ogesini secin. Yapilandiriimis destek masalarinin bir listesi
goruntdlenir.

2. Destek masalari listesinden gerekli destek secenegine basin ve

&

ardindan destek talebi simgesini secin.
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Destek Talep Et penceresi goruntulenir.

Destek Talep Et

AD

iptal 0K

3. Tanimlayici bir ad girin ve onaylayin.
Secilen destek masasina bir destek talebi génderilir.

Destek Talep Et
AD

TERRY

Badlantinin Sadlanmasi icin Destek Masasi Bekleniyor

iptal 0K

Destek masasi, destek talebine yanit verdiginde konsola erisebilir ve
konsolu (sUrus, ana anahtar ve Evrensel Terminal haric) kontrol edebilir.
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Bolum 5 - Sistem Kurulumu

Bu bdlumde GPS baglantilari, alarmlar ve istege bagl dzellikler gibi
sistem 6Qgelerinin nasil ayarlanacagi aciklanmaktadir.

Sistem menU secenedi asagidaki menl égelerini icerir:

Sistem: Konsolu tanimlayacak bir ad girin, TAP'ta oturum agin veya
disa aktarilan gorev verilerinin ¢ozUnUrlUgunu ayarlayin. Bkz. sayfa
43.

Ozellikler: istege bagl dzellikleri etkinlestirir veya devre disi birakir.
Bkz. sayfa 45.

GPS: Bagll GPS alicisininislevselligini ayarlar. Bkz. sayfa 58.

Seri Baglanti Noktalar: Belirli bir isleve atanmis konsol seri baglanti
noktasini seger. Bkz. sayfa 68. (Yalnizca X25/X35)

o Alarmlar: Alarm islevselligini ayarlar. Bkz. sayfa 69.

Bayrak Noktalari: Bayrak noktalarinin simgelerini ve etiketlerini
secer. Bayrak noktalari, bir kilavuzluk haritasinda engelleri veya diger
arazi Ozelliklerini gosterir. Bkz. sayfa 81.

Kameralar: Operatdrin bagl kameralari konsol Uzerinden izlemesine
olanak saglar. Kamera Monitoru operator kilavuzuna bakin.,

ISOBUS: ISOBUS Evrensel Terminali araciligiyla ISOBUS uyumlu
ECU'lar ile etkilesime olanak saglar. Bkz. sayfa 82.

Yardimci Uygulamalar: Yazilimi yUkseltmek icin bir USB
saglanmasina olanak tanir. Bkz. sayfa 88.

LS ) - Q0 ‘i
x 3 =, 9 A T -us I |
= . Seri Baglanti Bayrak Yardima
! Ozellikler GPS ST Alarmlar il Kameralar ISOBUS Uygulamalar |
T
N gt =
Y, ..
A V> mns
Kullanici Sistem Arag Alet Uriin
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5.1. Sistem ayarlarini ayarlama

Sistem Ayari Kapat

i KONSOL ADI

@ TOPCON AGRICULTURE PLATFORM HESABI

DISA AKTARMA COZONURLUGO
Yitksek

v/ ) .
% b = X P s i
 Ozellikler GPs wSaglnt  alarmlar Pk 1S0BUS e
T
- 2 i
a " ' B
Kullanic Sistem Arag Alet Oriin

« Konsol adi: Konsolu tanimlayacak bir ad girin.
Bu, TAP tarafindan kullanilan ve goruntulenecek bir konsol
secildiginde mobil cihazdaki XTEND uygulamasinda gorunttlenen
addir. Bkz. XTEND kurulumu, sayfa 52.

XTEND Consoles

TOPCON

S TOPCON

« Topcon Agriculture Platform hesabi: TAP'ta oturum acmak veya TAP
hesaplarini degistirmek icin bu secenegdi belirleyin. Bkz. Topcon
Agriculture Platformu'nu (TAP) Kullanma, sayfa 3.
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5.1. Sistem ayarlarini ayarlama

« Diga aktarma ¢6zUnGrligu: Bu ayar, gerekmesi halinde, konsoldan
USB veya TAP'a aktarilan verilerin dosya boyutunu kugultmek icin
kullanilabilir. Daha az veri noktasi aktarilarak saglanan buislem, daha
dUsuk ¢cozunurluklt kapsam verilerine yol acar.
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5.2. Ozellikleri ayarlama
Ozellikler menii secenedi asagidaki mend dgelerini icerir:

i It ® =

| Lisanslar Konsol Kilavuzluk Alet XTEND Xlinks vDC
T
/ % .?".::."-:‘{' u| 20 i ="
s . o 9 R T s O | 5|
= : Seri Baglanti Bayrak Yardimci : e
i Ozellikler GPS Noktalan Alarll'nlar Noktalatt Kameralar ISOBUS Uygul USB Wi-Fi |
; \ ]!
g L%
(g] & > : (S
Kullanici Sistem Arag Alet Uriin

5.2.1. Lisans kurulumu
stege bagl dzellikler icin kurulum lisanslari.

Not:Lisanslar, bayiniz tarafindan TAP ve Horizon Marketplace Uzerinden
uzaktan satin alinabilir, bkz. Marketplace Uzerinden istege bagl 6zellikleri
goruntuleme, sayfa 4. Bu mumkun degilse lisanslar asagida gosterildigi
gibi USB Uzerinden saglanabilir.

1. Sistem / Ozellikler -~ % /Lisanslar & dgesini segin.

Lisanslar

) LISANS VERILERINI DISA AKTAR
@~ C8-00-BF-8B icin disa aktarma islemini gergeklestirmek
uzere tiklayin

“ LISANS VERILERINI iCE AKTAR
) ice aktarmak icin tiklayin

Ozellik Durum Bitis
Alfa Ozellikleri Lisansh sSinirsiz
Beta Ozellikleri Lisansh sinirsiz
Ek Tohumlayici Tanklan Lisansh Sinirsiz
Gelistirici Ozellikleri Lisansh Sinirsiz
Hypro ProStop-E Lisansh Sinirsiz
Kameralar Lisansh sinirsiz
Kontrollii Trafik Lisansh Sinirsiz
LH5000 Oran Sensori Lisansh Sinirsiz

« Lisans verilerini diga aktar: Bu secenek belirlendiginde konsol ve
varsa mevcut lisanslarla ilgili bilgileri iceren klasdr USB'ye aktarilir.
Yeni bir lisans dosyasi olusturmak icin klasorun bayiye gonderilmesi
gerekir.
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« Lisans verilerini ige aktar: Bayi, bir USB'ye yerlestirilecek gerekli
lisanslari saglamalidir. USB'yi konsola takin ve gecerli lisanslari
glincellemek icin bu secenegi belirleyin. Not:Ozelliklerin
kullanilabilmesiicin diger kurulum ekranlarinda etkinlestirilmis olmasi

gereKir.
Not:Lisans kodlariniige aktarmak icin bir USB mevcut degilse Durum
sUtunundaki Lisanssiz secenegini belirlediginizde kodlarin el ile
girilebilecegi bir ekran goruntulenir.

« Ozellik: Konsolda kullanilabilir istege bagl 6zelliklerin tam listesi.

o Durum: Her &zellik icin gegerli lisans durumu.

« Bitig: Lisansli bir &zelligin stresinin dolacagl zamani gdsterir.

Not: Tablodaki bir basliga basmak listeyi o sttunun igerigine gore yeniden
siralar.

5.2.2. Konsol kurulumu
Konsol ozelliklerini yapilandirin.

- / Ozellikler -~ % /Konsol OJesini segin.

1. Sistem
Konsol Ozellikleri Kapat
D EVRENSEL TERMINAL VDC DESTEGI
W) Etkin Etkin
HS ISOBUS KISAYOL DUGMESI _ METEOROLOJI iSTASYONU
% Devre Disi wE3 Devre Disi
= DOSYA SUNUCUSU XTEND
‘% Etkin E3 Devre Disi
GOSTERGE PANELI
” Etkin
1) KAMERALAR
+ B3 Devre Disi
BULUT TABANLI HIZMETLER
k 'B Devre Disl

« Evrensel terminal: ISOBUS uyumlu ECU'larla etkilesim saglayan
ISOBUS Evrensel Terminal sunucusunu etkinlestirir. Bkz. ISOBUS /
evrensel terminal kurulumu, sayfa 82.
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« ISOBUS kisayol diigmesi: Ana anahtarin Gstindeki operator
ekranina, operatdrin bir ISOBUS kontrolu tarafindan etkinlestirilmis
islevleri dogrudan devre digl birakmasini saglayan bir dugme ekler,
Bu digmeye tekrar basmak islevleri yeniden baslatmaz ancak her
islev icin standart mekanizma araciligiyla el ile yeniden

baglatiimalarina izin verir.

« Dosya sunucusu: ECU, dosya sunucusu 6zelligine sahipse dosya
sunucusu bir ISOBUS ECU igin dosya depolayabilir. Alet profilleri ve
diger profillerin ECU'lar arasinda tasinmasina olanak saglar.
Dosyalar, USB bellek kullanilarak disa ve ice aktarilabilir.

« Pano: Calisma ekranindaki pano gerekirse devre disi birakilabilir.
Bkz. Panodaizleme, sayfa 137.

« Kameralar: Operatorin bagl dijital kameralari konsol Uzerinden
izlemesine olanak saglar. Kamera Monitort operator kilavuzuna
bakin.

« Bulut tabanli hizmetler: Topcon Agriculture Platform yaziimi
araciligiyla lisans aboneligi ve dosya transferi saglar. Bkz. Topcon
Agriculture Platformu'nu (TAP) Kullanma, sayfa 3.

« VDC destegi: VDC (Arag Ekrani Denetleyicisi), bir dizi konsol islevini
gerceklestirmek Uzere kullanilabilecek istege bagli bir cihazdir. Bkz,
VDC kurulumu, sayfa 57.

« Meteorolojiistasyonu: Sensdrden gelen CAN NMEA2000 veri gikigl
araciligyla AirMar 150WX Meteoroloji istasyonu destegi sagdlar.
Meteoroloji istasyonunun bagl oldugu CAN baglanti noktasini segin.
Calisma ekranindaki Navigasyon cubuguna bir simge eklendi. Bkz.
Meteoroloji istasyonunu kullanma, sayfa 232.
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1. Sistem

o Gobrevier (yalnizca XD/XD+): Gorevler menusunu etkinlestirir

(kilavuzlarin etkinlestiriimesi nedeniyle hentiz mevcut degilse). Ayni
zamanda tarla mentsunt de etkinlegtirir.

o XTEND: XTEND teknolojisini kullanarak ekraninizin kullanici

arabirimini mobil cinazinizin ekranina genisletebilirsiniz. Horizon
yazilim &zelliklerinin coguna, aracinizin kabiniicinde ve disinda
dogrudan mobil cihazinizdan erisin. Horizon kullanici arabirimi
araciliglyla makinenizin etrafinda herhangi bir yerde kalibrasyon,
tanilama, tank doldurma ve diger bircok islemi gerceklestirmek icin
mobil cihazinizi kullanin. Ozel bir Wi-Fi baglantisi, mobil cihazinizi
kabindeki ana ekranla her zaman senkronize tutar. XTEND
uygulamasi (Android veya iOS'ta kullanilabilir) konsoldaki XTEND
ozelligiyle birlikte kullanilir. Bkz. XTEND kurulumu, sayfa 52.

Not:Konsol mobil cihazla baglantisini kaylbederse sistem guvenli bir
duruma getirilir. TUm hareketli parcalar (pompalar, tahrikler vb.)
durdurulur. ISOBUS ECU'larinin konsol UT ile baglantisi kesilir ve
sonug olarak kendi gtivenli durumlarina girerler. Sistem guvenli
durumdan ¢gikmadan 6nce onaylanmasi gereken bir alarm
goruntllenir.

5.2.3. Kilavuzluk kurulumu
Kilavuzluk sistemiislevselligini ayarlar.

- / Ozellikler -~ % / Kilavuziuk . Ogesini segin.
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Kilavuz Ozellikleri Kapat

@ OTOMATIK SURUS SURULMEMIS ARAZI DONUSLERI
Etkin

KONTROLLU TRAFIK
‘S GUIDELOCK

Etkin

SINIR SURUSU

Devre Digi

/ TRAMVAY HATLARI
E3 Devre Disi
ISOBUS TRAMVAY HATTI KONTROLU
E3 Devre Diss

 Kilavuzlar (yalnizca XD/XD+): Kilavuz islevini (ve ayrica tarla
menusunu) etkinlestirir.

« Otomatik strrtis: Otomatik strtsu etkinlestirir ve yalnizca AES-25 gibi
bir otomatik sUrus sistemine sahip araclarda kullanilabilir.

Not:Bu secenek yalnizca uyumlu bir GPS alicisi secildiginde gorinar.

« KontrollG trafik: KontrollG trafik, alanlarin ekiimesini ve ardindan
onumuzdeki birkag yil boyunca ayni surts hatlar kullanilarak hasat
yapllmasini saglar. Bu, toprak sikismasinin yagis infiltrasyonu, kok
derinligi ve ekin verimi Uzerindeki olumsuz etkilerini azaltir. Bu ozellik,
sinirsiz sayida AB hattinin veya kavisin tek bir kilavuz ¢izgisi grubuna
kaydedilmesini saglar (kullanilabilir standart yirmi kilavuzdan
artinlmistir). Ayrica yeni bir kilavuz modu ekler; Proje hatlari. Bkz.
Proje hatlarini kullanma, sayfa 192.

« Guidelock: Guidelock kilavuzluk modu, kapsamaya dayali bir
kilavuzluk modudur. Gerekmezse devre disi birakilabilir. Bkz.
Guidelock kilavuzluk modunu kullanma, sayfa 189.

 Sinir strtigi: Sinirdan bir kilavuzun olusturuimasini saglar. Bkz. Sinir
sUrusunu kullanma, sayfa 190.

« Tramvay hatlar: Horizon yazilimi, tramvay hatlarina iliskin bir gorsel
goOrunttleyebilir. Tramvay hatlari, tekerleklerin ilerledigi,
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tohumlanmamasi gereken hatlara iliskin bir gosterge goruntuler.
Tramvay hatlari sadece gorsel bir gostergedir, alet islemini kontrol
etmezler. Bkz. Tramvay hatlarini ayarlama, sayfa 200.

 ISOBUS tramvay hatti kontroll: Tramvay hatti kontrol(, plskirtme
veya gubreleme sirasinda traktorun gecmesiicin onceden
belirlenmis yollart ekilmemis birakir. Bu secenek etkinlestirilirse
tramvay hatti kontrolU, tramvay hatti kontrolintn mevcut oldugu
bagl bir ISOBUS ECU'nun UT arabirimi Uzerinden yapilandirilabilir.

 Surdlmemis arazi dénUsleri: Surtimemis arazi dénuslerinde otomatik
sUrus Ozelligi saglar. Bkz. Surtlmemis arazi donuslerini yapilandir,
sayfa 2083.

5.2.4. Alet kurulumu
Bagl aletinislevselligini ayarlar.

/Ozeliikler ~ % /Alet ogesini segin.

L]
1. Sistem
Alet Ozellikleri Kapat
wuerss OTOMATIK BOLUM KONTROLU 4Ty MAHSUL iZLEME u | LH5000 ORAN SENSORU
%] Devre Disi f-‘.‘-& Devre Disi Devre Disi
I ALAN SAYAGLARI jz% NORAC BUM YUKSEKLIGI KONTROLU
L ®J Etkin (Gorev Basina Kaydedildi) = B Devre Disi
o GOREV ALAN SAYAGCLARINI SIFIRLA ? ' MACHINELINK
[\ =z =)
A Iste \& Devre Disl
~, ALET ETKIN OLDUGUNDA KURULUM
\“3 SE M ARAZASE (™ MENUSUND KILITLE
Devre Dist
—— Devre Disi
 AZOT ALGILAMA HYPRO PROSTOP-E
’m Devre Dist E3 Devre Disi
_—{ DEGISKEN ORAN KONTROLU ¥.¢ TARTILAR
;I_'ﬂ Etkin Devre Dist

« Otomatik bélim kontroll: Sistemin kapsanacak yeni alanlar icin
bolimleri agmasina ve zaten kapsanan alanlar igin bolumlers
kapatmasinaizin verir (bkz. Otomatik bolum kontrolUnU kullanma,
sayfa 227).

« Alan sayaglar: Dagiticilar, puskUrtucUler ve tohumlayicilarda
kullanilan alan sayaclari islenen alan, kullanilan Grun, ¢alisma suresi,
ortalama oran ve verimlilik orani gibi verileri kaydetmek icin kullanilir.
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Alan sayaclar ISO aletleri veya Xlinks ile birlikte kullanilamaz.

o Etkin (Gorev bagina kaydedildi): Alan sayaclari her gérev icin ayri
olarak kaydedilir (bir gérev baslatilip kapsama olusturulduktan
sonra baska bir gorev secilip kapsama olusturulursa ilk goreve geri
donulimesi, ilk gérevdeki alan sayaglarini géruntuler).

o Etkin (Alet Bagina Kaydedildi): Alan sayaglari gbrevler arasinda
devam eder ancak yeni bir aletin yUklenmesi, yeni alan sayaclarini
gorintiler. ik alet yeniden yUklendiginde alan sayaclari, bu aletin
son kullanildigr sekliyle goruntulenir.

Not:Alan sayaclarthem gorevler hem de aletler icin ayni anda
etkinlestirilebilir. Daha fazla bilgi icin Dagitici, Puskurticu ve
Tohumlayici operator kilavuzlarina basvurun.

Gorev basina alan sayaclarinin etkinlestiriimesi, Gbérev alan
sayaglarini sifirla secenegi goruntUler:

o Higbir Zaman: Alan sayaclarinin el ile sifirlanmasi gerekir; aksi
takdirde sayaclar veri biriktirmeye devam eder.

o [ste: Bir gorev silindiginde alan sayaclarinin sifirlanmasi gerekip
gerekmedigi sorulur.

o Otomatik: Yeni bir gérev olusturuldugunda veya bir gdrev
silindiginde alan sayaclari otomatik olarak sifirlanir.

« Sumuhafazasi (yalnizca X35/XD+): Bir skreyper aletinin olusturulup
kullanilabilmesiicin bu segcenegin etkinlestiriimesi gerekir. Daha fazla
bilgi icin 1004639-01 Su Muhafazasi Operator Kilavuzuna bakin.

« Azotalgilama: Topcon'un gercek zamanl entegre ekin izleme ve
uygulama sistemidir. Alanici ¢esitliligi iziemek, surekliislem yapmak
veya verileri gelecekteki analizler veya uygulama haritasi
uygulamalarricin saklamak amaciyla kullanilir. CropSpec, bir harita
katmani kullanilarak Evrensel Terminal araciligiyla gorunttlenir (okz.
Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma, sayfa 230).

« Degisken oran kontroll: Haritalanan alanlar Uzerinde uygulama
oranlarini degistirmek icin bir uygulama haritasi ile calisir (bkz.
Degisken oran kontrolUnu yapilandirma, sayfa 176).
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« Mahsulizleme: Mahsul izleyici, hasat makinesinden gelen sensor
verilerini alan, sensor verilerini jeodezik verilerle birlestiren ve bu
bilgileri gercek zamanli olarak dosya sistemine kaydeden bir konsol
cihazidir.

« NORAC bum yiksekligi kontrolli: Bumun yerden ytksekligini veya
ekin kanopisini otomatik olarak kontrol eder. NORAC sensorlerinin
ve Elektronik Kontrol Biriminin (ECU) takilmasi gerekir. Bkz. NORAC
Bum Yuksekligi Kontrolunt Kullanma, sayfa 234.

« MachineLink: Kapsama alaninin ayni alandaki birden fazla alet
arasinda paylasiimasini saglar. Daha fazla bilgi icin MachineLink
Kurulumu ve Operat6r Kilavuzu'na bakin.

« Alet etkin oldugunda kurulum menUsinu kilitle: Ana anahtar
aclldiginda kurulum menusune erisimi engeller.

« Hypro Prostop-E: Bum Uzerinde ayri nozul kontrolt saglamak icin
Hypro Pentair CAN kontrollt nozul sistemine baglanti saglar.

« Tartilar: Horizon tohumlayici denetleyicisi yaziliminin Olcek Baglantisi
ECU'larindan dlculen agirlik degerlerini gérintulemesini saglar.

« LH5000 oran sensdri (yalnizca X25/X35): UclincU taraflara ait bir
cihazin konsola gercek zamanl RS232 oran girisi saglamasina
olanak sunar. Bu daha sonra Degisken Oran Kontrolt (VRC)
haritasina alternatif olarak hem sivi hem de tanecik denetleyicilerle
kullanilabilir. Sensorin bagli oldugu seri baglant noktasi secilmelidir,
Bkz. Seri baglanti noktalari kurulumu (yalnizca X25/X35), sayfa 68.

5.2.5. XTEND kurulumu

Konsolda kurulum

Not:XTEND ile kullanim i¢in konsola bir CL-10 veya EDIMAX AC 600
donanim kilidinin baglanmasi tavsiye edlilir. Harici anteni olmayan diger
program Kilitleri, arac kabininin disinda ¢alismak icin yeterli sinyal gtict
saglayamayabilir. Mobil cihazi kablosuz etkin nokta olarak yapilandirin ve
konsolda Wi-Fi baglantisini etkinlestirin. Bkz. Wi-Fi kurulumu, sayfa 89.
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Not:Bir konsol adi giriimelidir. Bkz. Sistem ayarlarini ayarlama, sayfa 43.
Bu ad, gorunttlenecek bir konsol secildiginde mobil cihazdaki XTEND
uygulamasinda gorunar.

Nz
" RITEND
1. sistemn 2 ellikier % /XTEND L2 ' s§esini secin.

Bu ekran, su anda bu konsolla eglestiriimis tum harici cinazlar tanimlar.

XTEND Ayarlari Kapat
Eglesen Aygit | Durum Eylem
iPad Topcon Bafjh Unut
o i3 : =R
L Lisanslar Konsol Kilavuzluk Alet XTEND Xlinks |
T
'/ = ] ®a ="
% » = 9@ i & M Fa
| Ozellikler GPs Seneglont  plarmlar ek ISOBUS e USBWEF
\ ]
A N =

Kullanici Sistem Arag Alet Oriin

Unut segenegi, konsol operatdri baglantiyl onaylamadigr stirece harici
bir cihazin bu konsola XTEND uzerinden yeniden baglanmasini onler.

Bir XTEND cihazi baska bir konsolla eslesirse konsol operatorunun
yeniden baglanmadan 6nce onaylamasi gerekir.

Yeni XTEND Cihazi

Bir XTEND Cihazi (iPad Topcon) bu
konsola baglanmak istiyor. Bu
bagjlantiy1 kabul ediyor musunuz?

Hayir Evet

Mobil cihazda kurulum

XTEND uygulamasi, iOS ve Android cihazlar icin Apple ve Google
uygulama magazalarindan indirilebilir. XTEND ile kullanmak icin mobil
cihazinizi bir etkin nokta olarak yapilandirin.
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XTEND 6rnek kullanim durumlari
Kilavuzluk / Evrensel Terminal:

« Kilavuzluk haritasini konsolda ve harici cihazda farkli yakinlastirma
dUzeylerinde goruntuleyin veya bir harita katmanini konsolda, baska
bir harita katmanini ise harici cihazda gorunttleyin, boylece birden
fazla depo ve benzeriicin mahsulu ve uygulanan orani gorebilirsiniz,

« Konsolunuzun géruntulenebilir alanini artirin. Konsolda mini gorunum
gormek yerine ekrani en Ust duzeyde buyUtln ve harici bir cinazda
kilavuzluk goranimunt gorunttleyin (veya tam tersini gerceklestirin).
Alternatif olarak; bir aletle ilgili iki farkl ekran konsolda ve mobil
cihazda gosterilebilir.

« Birdireksiyon aci sensoru takarken tekerlekler diz ileri bakarken
sensorun ortalandigindan emin olmak amaciyla sensor yatak miliigin
merkez konumunu ayarlarken WAS konum degerini harici bir
cihazda goruntuleyin.

« Alandaki mesafeleri Olgerken sinir kayit uzakligi dlculerini girin.

Plskurtuc:

« Tikall olup olmadiklarini gormek icin puskurtuct nozullerini kontrol
edin. Her seferinde bir bolum acin (bumun arkasinda, Uzerinize
puskurtilmemesiicin yeterli mesafede durarak) ve tim nozullerin
dogru sekilde puskurtme yaptigindan emin olun.

« Apollo ECU takil puskurttculer icin Otomatik Doldurma KontrolUunu
goruntuleyin. Mobil cihnazda otomatik doldurma penceresi
gorunttlendiginde kabine donmek zorunda olmadan "hedef hacim”
degerini ayarlayabilir, "gercek hacim" ve "hedefe kalan hacim"
degerlerini izleyebilir ve doldurma islemini baslatip durdurabilirsiniz.

o ASC-10 ECU takil pUskUrtuculer icin valf dengeleme sihirbazini
goruntlleyin. Su anda her bolum icin donus akisin
artirmaniz/azaltmaniz gerekip gerekmedigini 6grenmek icin ekran
gorebiliyor olmaniz gerekir fakat bunu buyuk bir puskurtictde
yapmak zor olabilir. Bu, mobil cinazda gorinttlenen sihirlbazla cok
daha kolaydir.
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« PUskurticUde dururken karistiriimasi gereken kimyasal miktarlarini
gorunttlemek icin formul hesaplayiciyr harici bir cinazda
gOrunttleyin. Degerleri kontrol etmek veya bir formulu degistirmek
istediginizde kabine donme geregini ortadan kaldirir. Mobil
cihazinizda calisan formul hesaplayici sayesinde ayarlamalari
yaparken karistirma istasyonunda kalabilirsiniz.

« PUskurtlcU akis Olcer kalibrasyonunu gerceklestirin. Mobil cihnazda
goruntulenen sihirbaz sayesinde kabine geri donmek zorunda
kalmadan kalibrasyonun (genellikle makinenin arkasinda
gerceklestirilir) her adiminda calisabilirsiniz.

Tohumlayict:

« Tohumlayici aleti tohnum orani kalibrasyonu gerceklestirin. Mobil
cihazdaki kalibrasyon penceresi sayesinde kabine geri donmek
zorunda kalmadan agirlik girme dahil tim kalibrasyonu
gerceklestirebilirsiniz.

« Havatohumlayicisinda tikall kafa sensori kurulumunu goruntuleyin.
Tikal kafa sensorlerinin kurulumu sirasinda sensorleri kafalara
atarken ekranda gérunmelerini istediginiz sirada baglamaniz gerekir.
Su anda bu islem icin iki kisi gereklidir veya her sensor bagladiginizda
kabine geri donmeniz gerekir. Mobil cihazda gorunttlenen kurulum
penceresi sayesinde bu islem bir kisi tarafindan kolayca
gerceklestirilebilir.

« Bir hava tohumlayicisinda asagi kuvvet kalibrasyonu gerceklestirin.
Bu, baski tekerlegi tarafindan uygulanan yukun kaydediimesini ve
ardindan girilmesini gerektirir, bu nedenle bu adimi yapmak icin
kabine geri donmeniz gerekir. Mobil cihazdaki sinirbaz sayesinde
islem, kabine donmeye gerek kalmadan gercgeklestirilebilir,

« Birtohumlayici aletiicin ECU'lar kurun ve degistirin. Bu, ekranda
'lleri' dUgmesine basarken ECU'larin baglantisinin
kesilmesini/yeniden baglanmasini gerektirir.

YieldTrakk:
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« YieldTrakk'i kalibre ederken tahil arabasi Uzerindeki Olceklerden
gercek tahil agirhgini girin. Bigerddverdeki operator, tahil
arabasindaki konsolda ekrani gorunttlemek icin XTEND'i kullanabilir,
boylece yUk bosaltirken agirligr aninda gorehbilir.

NORAC:

o Norac'inilk kurulumunun testini yapin ve bir mobil cinazdaki ekran
araciliglyla her alan icin uygun hedef yuksekligi ayarlayin.

5.2.6. Xlinks kurulumu (yalnizca X25/X35)

Xlink, ISOBUS harici bir seri arabirim kullanilarak konsolun bir Ggtncu
taraf denetleyici ile iletisim kurmasina olanak saglayan yazilim
arabirimidir. UcUncU taraf denetleyicinin Xlink araciligiyla harici olarak
kontrol edilebilen kendi 6zel konsolu bulunabilir.

Xlinks iglevselligini ayarlamak icin:

= / Ozelikler - % /Xiinks Q’ dgesini segin.

Xlink Ozellikleri
RAVEN SCS SERISI PUSKURTUCU LH5000 TOHUMLAYICI/PUSKURTUCU/DAGITICI
Devre Disi % Devre Disi

N VADERSTAD TOHUMLAYICI , FLEXICOIL TOHUMLAYICI

}°4 Devre Digi g3 Devre Disi

WF] AMATRON + TOHUMLAYICI/PUSKURTUCU/DAGITICI saxsc| BRAVO PUSKURTUCO

Lﬁ; Devre Disi B Devre Disi

4 HARDI 5500/6500 DAGITICISI 7™, KUHN DAGITICI

&Y Devre Disi E3 Devre Digi

BOGBALLE DAGITICISI
"E3 Devre Disi

@ _ KVERNELAND TOHUMLAYICI/PUSKURTUCU/DAGITICI
% E3 Devre Disi

Her UgUncu taraf denetleyicinin, Xlinks araciliglyla konsola hangi
islevselligi sunduguyla ilgili ayrintilart gosteren kendi 6zel seri arabirim

teknik Ozellikleri bulunur.
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Xlink arabirimleri ISOBUS gibi standart degildir. Kullanilabilir &zellikler
tcUncu taraf denetleyicisinin Ureticisine baglidir. Bu 6zellikler ayrica
Ucuncu taraf denetleyicisinin surimune bagli olarak farklilik gosterir.

Daha fazla bilgi icin AGA5332 Xlinks Operatdr Kilavuzuna bakin.

5.2.7. VDC kurulumu

VDC (Arag Ekrani Denetleyicisi), bir dizi konsol islevini uzaktan
gerceklestirmek Uzere kullanilabilecek istege bagl bir cihazdir.

VDC iglevselligini ayarlamak icin:

1. Sistem /C")zellikler ¥ /Konsol dJesini secin.

2. VDC islevselligini etkinlestirmek icin VDC DESTEGI 6gesini secin.

3. Iglevleri atamak igin Sistem / Ozellikier -~ % /VDC “®
ogesini segin.
VDC Ozelligi apat

I DUGME1
~~  Ana Anahtar

DUGME 2
Siriis Devreye Alma

> DUGME 3
% Atanmamis

) DUGME 4
o Atanmamis

DUGME 5

ARKA ISIK

L% Devre Disi Birak

Dugme 5 her zaman Geri dugmesi olacak sekilde ayarlanmistir.

Birislev atamak icin 1 - 4 Dugmelerinden birini segin,
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5.3. GPS'i ayarlama

5.3. GPS'i ayarlama

5.3.1. Alici kurulumu
GPS alicisi 6zelliklerini ayarlar.

‘{_-.

. ¥ . & .. o .
1. Sistem /GPS % /Alici W (gesini segin.
GPS Alici Secimi Kapat
GPS ALICISI Ny BELLENIM YUKSELTME BAUD ORANI
o AGH4 “.opafy 460800

BELLENIM SURUM YUKSELTMESI
WE, Yiikseltmek icin Tiklayin

o Ju\'f- ATESLEME HATTINI KULLAN
_,5 Etkin

v CANLI TUTMA SURESI (DAKIKA)

Uy s

OAF DOSYASINI YUKLE
s USB
e

o

« GPSalicisi: Secim listesinden GPS alicisi tUrinU segin. Konsol, alici
gereken dogru bicimle veri ¢ikisi saglayacak sekilde
yapilandirlabildigi surece bir Ugtncu taraf GPS alicisindan gelen GPS
girdilerini kabul edebilir. Alicinizin dogru bir sekilde ayarlanip
ayarlanamayacagini 6grenmek icin lUtfen GPS alicisi Ureticisine

danisin.

GPS ALICISI 6gesi altinda NMEA Kaynagdi 6desi seciliyse konsol

asagidaki girdilere ihtiyac duyar:

o GGAO,2 saniye (5 Hz)

o VTG 0,2 saniye (5 Hz)

o /DA 15 saniye

RS-232 iletigimi

o 115200 baud orani (tercih edilen) 8 veri biti, Eslik Yok, 1 Durma biti
(115200, 8N1)
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« Bellenim strim yUkseltmesi: Konsol yazilimiile dahili olarak birlikte
gelen paket araciligiyla bir GPS alicisi bellenim sUrim yUkseltmesi
baslatir. Bellenim Strim YUkseltmesi digmesi, halihazirda GPS
alicisinda bulunan bellenimin surmunt ve bunun yukseltilecegi
sUrumu gosterir.

« Atesleme hattini kullan: (AGI-4 ve AGS-2) GPS alicisina giden guc
kaynagini arag ateslemesinden ayirir. Bu 6zellik, GPS alicisinin arag
kapatildiktan sonra da acik kalmasina olanak saglar. Canli Tutma
Suresi, alicinin ne kadar sureyle acik kalacagini belirler.

Not:Bu 6zellik yalnizca arag kablolari ve kablo demetleri uyumluysa
kullaniimalidir,

« Canlitutma slresi: (AGI-4 ve AGS-2) Sistem kapatildiktan sonra GPS
alicisini etkin tutar. Bu 6zellik, dogru konumlandirma bilgilerinin
muhafaza edilmesi (uydu yakinsamasi) agisindan yararli olur.
Ornegin: Sistem kapatildiktan sonra aliclyl 1 saat boyunca acik
tutmak icin 60 sayisini girin.

Not:Bu 6zellik yalnizca Ategleme Hattini Kullan 6gesi Etkin olarak
ayarlandiginda kullanilabilir.

« OAF dosyasini yikle: GPS alicisina bir Segenek izni Dosyasi ykler.
Bu islem, normalde alici kurulumundan dnce gerceklestirilir ancak
dosya USB araciligiyla alanda guncellenebilir (gerekirse).

« Baud orani: Modemlerin veriiletim hizini belirtir. GPS alicisinin baud
orani varsayilan degerden degistirilebilir. Bu ayar normalde
degistiriimemelidir. Ayarin degistirimesi gerekiyorsa modem ile
birlikte verilen kilavuza bakin.

« Bellenim strim ylUkseltmesi baud orani: Bellenim stUrim yUkseltmesi
sirasinda veri aktarim hizi. Bellenim sUrum yukseltmesi varsayilan
oranda basarisiz olmadik¢a normal kosullarda bu ayar
degistirilmemelidir.
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« Geri donis kontroli: Otomatik strusu desteklemeyen GPS alicilari
(6r. SGR-1) kullanirken bu segenek, haritada gosterilen hareket
yonunu, pusulanin olmamasi nedeniyle baslangicta hatallysa
degistirmek icin kullanilir. YonU degistirmek igin calisma ekraninin

sag alt kismindan @ ogesini segin.

5.3.2. Duzeltme kurulumu
GPS duzeltme kaynaklar GPS konumunun dogrulugunu arttirmak igin

kullanilir.
1. Sistemn == / GPS .\ /Diizeltme ™ 3gesini segin.
GPS Duzeltme Kaynagi Kapat
DUZELTME KAYNAGI
? Otonom

GLONASS
Etkin

TRUPASS™

. g%, DEVRE DISI

% Devre Disi

2. Gerekli DUZELTME KAYNAGI 6gesini secin.

Not:Kullanilabilir dizeltme kaynaklar asagida tanimlanmistir.
Tanimlanmasi gereken ekstra secenekler secilen dlzeltme kaynagina
gore farklilik gosterir; bkz. DUzeltme kaynagi secenekleri, sayfa 62.

Duzeltme kaynaklari

Diizeltme
LEVIET]
Otonom Alicinin tim serbest ve kullanilabilir uydulari bulmasinaizin
verir. Hicbir dizeltme kullanmaz. Hassasiyet: 2 - 5 m.

Aciklama

WAAS Genis Alan lyilestirme Sistemini kullanir. Yalnizca Kuzey
Amerika. Hassasiyet: metre altl.
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Aciklama

EGNOS Avrupa Sabit Uydulu Navigasyon Kapsama Sistemini
kullanir. Yalnizca Avrupa.
Hassasiyet: metre alti.
MSAS Cok Fonksiyonlu Uydu lyilestirme Sistemini kullanir.
Yalnizca Dogu Asya. Hassasiyet: metre altl.
StarPoint | StarPoint dizeltmesini kullanir ve asagidaki abonelik
tUrlerinde kullanilabilir:
StarPoint. Hassasiyet: <40 cm
StarPoint2. Hassasiyet: < 10 cm
StarPoint Pro. Hassasiyet: <5 cm
TopNET AGI-4: Hassasiyet: < 10 cm
Global D
OmniSTAR |OmniSTAR G2 duzeltmesini kullanir. Hassasiyet: 10 cm.
G2
OmniSTAR |OmniSTAR HP duzeltmesini kullanir. Hassasiyet: 10 cm.
HP
OmMnISTAR | OmniSTAR Sanal Baz istasyonu (VBS) diizeltmesi.
VBS Hassasiyet: metre alt.
OmniSTAR | OmniSTAR XP duzeltmesini kullanir. Hassasiyet: 10 cm.
XP
RTK Gergek Zamanli Kinematik navigasyonu kullanir.
Hassasiyet: 2 cm.
RTK (Harici | RTK dizeltmeleriigin GPS alicisina bagli harici bir modem
Modem) kullanir. Hassasiyet: 2 cm.

61



5.3. GPS'i ayarlama

62

Diizeltme Aciklama

LEVHED]

RTK Bir ag saglayicisindan bir hUcresel iletiimis RTK dUzeltme
(NTRIP) kaynagini kullanir.
Hassasiyet: 2 cm.

DGPS Bir ag saglayicisindan DPGS duzeltmelerini ice aktarmak
(Harici icin bir harici modem kullanir. Hassasiyet: metre altl.
Modem)

DGPS Bir ag saglayicisindan bir hUcresel iletiimis DGPS duzeltme

(NTRIP) kaynagi kullanir.
Hassasiyet: metre altl.

Not:Burada secilen kaynak, yonlendirme ve otomatik stris
fonksiyonlarinin calismasini etkileyecektir. GPS ekipmaninin
gereksinimleri bilinmelidir. GPS ekipmaniyla birlikte verilen kilavuza
bakin.

Not:Hassasiyet degeri cok sayida degiskene (uydu sayisi, dizeltme
kaynagindan uzaklik, iyonosfer kosullari, alict, anten) baglidir ve garanti
edilemez.

Duzeltme kaynagi secenekleri
Not: Tanimlanmasi gereken duzeltme kaynagi secenekleri, segilen
dUzeltme kaynagina gore farklilik gosterir.

Segenek Aciklama

GLONASS |GPS alicisinin GPS'e ek olarak Rus uydu navigasyon
sistemi olan GLONASS' kullanmasina olanak saglar.

TRUPASS | Daha iyi gecis-gecis (pass to pass) performansi saglamak
icin kullanilan Topcon GPS kayma telafisi algoritmasi.
Asagidaki duzeltme kaynaklariyla birlikte kullanilabilir:
Otonom, WAAS, EGNOS, MSAS ve OmniSTAR VBS.

Not:Bu secenek ayri olarak satin alinmalidir.
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Segenek Aciklama

NTRIP
Kaynagl

RTK (NTRIP) veya DGPS (NTRIP) secildiginde gosterilir.
Alici secenegi, AGI alicisinda NTRIP istemcisini kullanir.

Konsol secildiginde konsol NTRIP istemcisi etkinlestirilir ve
AGl, verileri dizeltme icin konsolu harici modem olarak
kullanacak sekilde yapilandirilir. Not:NTRIP istemci seri
baglanti noktasi, seri baglanti noktalari kurulum sayfasinda
secilebilir. Bkz. Seri baglanti noktalarn kurulumu (yalnizca
X25/X35), sayfa 68.

Modem

Duzeltmeleri almak icin kullanilan modemin secilmesini
saglar (Diger, Yonetilen).

RTK
Protokolu

RTK baz istasyonu ve arazi arabasi (traktor) arasinda veri
transferiiciniletisim protokolU. Baz istasyonu ile ayni
protokole ayarlanmalidir. Baz istasyonu kurulum bilgilerine
bakin.

Bolge

OmniSTAR tarafindan kullanilan frekansi belirlemek icin
Bolge secilmelidir. Bolge icin frekans otomatik olarak
ayarlanir.

Devre digl

Sistemn, aracin konumunu gerekli dogruluk seviyesinde
hesaplamak icin yeterli veri almiyorsa otomatik strus
devreye alinamaz. Devre disi 6zelligi, otomatik strusun
devreye alinabilmesiicin sistemin pozisyon dogrulugu
gereksinimini azaltmasina olanak saglar. Bu 6zellik,
konumun cok yuksek derecede hassasiyetle
belirlenmesine gerek olmayan durumlarda yararli olur.
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Segenek Aciklama

Skybridge

Bu mod, tum RTK modlarinin StarPoint aboneligiile
sunulan PPP'ye (Hassas Nokta Konumlandirma) geri
donmesini saglar. RTK duzeltmelerinin herhangi bir
nedenle kaybolmasi durumunda sahada desimetre alti
hassasiyetini korumak icin kullanilir. Bu secenek yalnizca
AGS-2 alicistile kullanilabilir. Not:Daha yUksek dogrulugu
korumak icin Skybridge kullanirken Geri Donusun
etkinlestiriimemesi Gnerilir.

Baud Orani

Modemlerin veri iletim hizini belirtir. Modem ile birlikte
verilen belgelere bakin.

GGA Cikigl

Bazi ag saglayicilari, arazi aracinin (traktériin) konumunu
belirleyebilmek icin bir GGA'nin (konum) kendilerine
gonderilmesine ihtiyac duyar.

NTRIP kurulum secenekleri
DGPS NTRIP secildiginde bagl modemi algilamak igin bir sihirbaz
baglatilir ve ardindan su ekran goruntulenir,

NTRIP Ayari Kapat
Raed GSM PIN | 15 3G'YE iZiN VER

0145 ) g Etkin

GSM KULLANICI ADI ﬁ '] INTRIP ADRESI

guest .',?i sa.alldayrtk.com.au

G5M SIFREST ' NTRIP BAGLANTI NOKTAST
HEEE whbi @ 2nm
a A GSM APN :,I'J" NTRIP MONTA] NOKTAST
.'.;u telstra.internet 2 Yo D4-NRST_RTCM30
) GSM MTU NTRIP KULLANICI ADI
777 TPA PSG

o)

HUCRESEL DOLASIM _ NTRIP 3IFRESI
E3 Devre Disi A

- =] e =
Alict Dizeltme NTRIP Cikig Radar i

7 ) i "

% L ey 9 I m_ﬂ ﬁl
 Ozellikier GPs Snfaflnt  mlarmiar 2k IS0BUS ol
- T

" o]
P s o
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« GSM APN: TelekomUnikasyon saglayicisinin internet baglantisi.

« GSM MTU (Maksimum iletim Birimleri): Aktarilabilecek en biiyik
protokol verileri birimi.

« Huicresel dolagim: Bu, hiicresel dolasimin yanlislikla sinir &tesi veri
Ucretleri uygulamasini engellemesi icin kullanilabilir (baska bir Glkenin
sinirna yakin galisirken faydali olur).

« NTRIP Baglanti noktasi: Baz istasyonunun kimligi (gercek veya
sanal).

GSM ve HUCRE DOLASIMI ayarlari hiicresel ag saglayicinizdan
edinilebilir. Geri kalan ayarlar NTRIP hizmet saglayiciniz tarafindan
saglanir.

RTK kurulum secenekleri
RTK secildiginde bagl modemi algilamak igin bir sinirbaz baslatilir ve
ardindan su ekran goruntulenir.

RTK Ayari Kapat
2 FREKANS sk
\—{j‘ 461.02500 MHz -é|
% KANAL ARALIGE =
‘) 25kHz <
o { AG KIMLIGI
iy
BAGLANTI PROTOKOLU
b e
MODULASYON
""* GMSK
gy GHI
W GHD Etk
z —
AR A R
| Diizeltme RTI Ssdiznianl Cikag Radar
% LS 2 9 M ® i
ozellikler Bl plarmia ratel T e
» A
2 as

« Frekans: Kullanilan frekans.

« Kanal araligi: Bir frekans planindaki bitisik atamalar arasindaki
frekans farki.

o AQ Kimligi: Karistirma ayar (1-255 = acik, O = kapal).

« Baglanti protokol(: Radyo veri iletim protokol.
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« Modulasyon: Kullanilan modUlasyon ttru.

o GHD (Gondermede Hata DUzeltimi): Glvenilmez veya gUrUGItalu
iletisim kanallari Uzerinden veri iletimindeki hatalart kontrol etmek icin
kullanilan teknik.

Not:RTK secildiginde ve bir AGI-3 veya AGI-4 baglandiginda baz
istasyonu ayarlari, girilen alici ayarlari ile otomatik olarak senkronize
edilebilir. Sistem / GPS / Baz istasyonu Senkronizasyonu dgesini secin
ve sihirbazda gorunttlenen talimatlari uygulayin.

. '5 Ayarlan profilden yUkle: RTK baz istasyonu ayarlarini Gnceden
kaydedilmis bir profilden yUkleyin.

. “J Ayarlari profile kaydet: Gecerli RTK baz istasyonu ayarlarini
adlandinimis bir profile kaydedin. Yeni bir profil olusturur veya mevcut
bir profilin Uzerine yazar.

Profiller, Envanter Yoneticisi, RTK baz istasyonlar kategorisinde
yeniden adlandirilabilir veya silinebilir. Ayrica diger konsollardan da
ice aktarilabilir veya diger Topcon konsollarinda kullaniimak Gzere
disa aktarilabilir.

5.3.3. Cikis kurulumu (yalnizca X25/X35)

GPS cikisl, konsolun ¢esitli veri dizelerini NMEA 0183 biciminde disa
aktarma 6zelligi oldugunu gosterir. Bunlardan en yaygint GGA (Konum)
mesajli ve VTG (Hiz ve Yon) mesajidir.

Bu dzellik, konum ve hiz ¢iktilar icin Gguncu taraf cihazlara baglanirken
yararl olabilir.

GPS cikisini ayarlamak icin:

. N A
1. Sistemn ==d /GPS  /Cikig ****' 6gesini segin.
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GPS Cikis Ayarlari Kapat
GPS CIKIST Ciimle Durum

.'.:.é" Devre Digi | .

GGA | X Devre Disi
AR BAUD ORANI GSV | x Devre Disi
“.ppefn 19200

VIG | X Devre Disi
~''-. MAKSIMUM ORAN -
) 5Hz GSA | x Devre Disi
% | CIKIS DOGRULUGU ZDA | % Devre Disi
" 7 Yiiksek Dogruluk I 0

RMC | X Devre Disi

/L VTGLEGACY MODU
1w Etkin

« VTG legacy modu: VTG veri cikisini V4.00 altindaki NMEA
standartlariigin destekler. NMEA V3 ve alti ile uyumlu VTG dizileri
verir.

Daha fazla bilgi icin GgUncu taraf cihaziyla birlikte verilen belgelere bakin.

Not:GPS kullanan ve konsola bagli olan cihazlarin konsoldan bilgi almasi
gerekehbilir. Bilgiler, NMEA'ya dayall cUmleler icinde bulunur.

5.3.4. Radar kurulumu (yalnizca X25/X35)
Konsol, harici cihazlara radar ¢ikisi saglayabilir. Bu 6zellik, bir yer hizi
sinyali saglamak icin bir uguncu taraf cihazina baglanirken yararli olabilir.

Radar cikisiniayarlamak icin:

e
1. Sistem / GPS  /Radar dgesini secin.

Radar Cikis Ayari Kapat

RADAR CIKISI
m Devre Disi

=%+ KALIBRASYON FAKTORU
"N/ 36.625 Hz/km/saat

« Kalibrasyon Faktér(: Radar hiz sinyali yeterince dogru degilse bu
rakam icin uguncu taraf cihazina bakin.,
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5.4. Seri baglanti noktalari kurulumu (yalnizca X25/X35)

5.4. Seribaglanti noktalari kurulumu (yalnizca
X25/X35%5)

Belirli bir isleve atanmis konsol seri baglanti noktasini ayarlar.

||||||

1. Sistem &=a=d / Seri Baglanti Noktalar =/ ¢gesini segin.
Seri Baglanti Noktalari Kurulumu Kapat
.i::/'l GPS ALICISI COM
:

esss; GPS CIKISI COM
asee 2

vees; XLINKS COM

I::::)I :

..... LH5000 ORAN SENSORU COM
(111}
Atanmadi

NTRIP CLIENT COM
LI LAl
Qo) Atanmadi

2. Gerekliislevi sectikten sonra secim listesinden cihazin bagl oldugu
konsol seri baglanti noktasini secin.

Ornegin: SGR-1, AGI-4 veya AGS-2 GPS Alicis, tiim Topcon kablo
demetleriyle seri baglanti noktasi 1'e bagldir.

NMEA GPS Cikisl kullanimda ise genellikle seri baglanti noktasi 2'ye
baglanir. Xlinks kullanimda ise seri baglanti noktasi 3'e veya NMEA
GPS cikisi kullanimda degilse seri baglanti noktasi 2'ye baglanir.
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5.5. Alarmlarin ayarlanmasi

Sistemde hicbir alet kurulumu yapiimamissa yalnizca Genel alarmlar
ayarlanabilir. Alete 6zel alarmlar bir alet tanimlandiktan sonra
kullanilabilir. Daha fazla bilgi icin Dagitici / PUskUrtuct / Tohumlayici
operator kilavuzlarina basvurun.

Genel alarmlari ayarlamak igin:

1. Sistem / Alarmlar (f / Genel dgesini secin.

Genel Alarm Ayari

Alarm Adi -4 ALARM DURUMU

-, .
., ** Etkin
Tiim Genel Alarmlar

v Sira Sonu

o4 Siriilmemis Arazi Dontisleri
o4 Siaris Devreye Alinamiyor

o4 GPS Alicisi Bellenimi Eslesmiyor
v GPS Alici Kurtarma Modu Etkin
v UT Yiiksek Oncelik

o UT Orta Oncelik

v UT Diisiik Oncelik

Genel alarmlar listesi gdrintUlenir. TUm genel alarmlar, TUm Genel
Alarmlar 6gesi secilerek etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir,

Alternatif olarak her genel alarm bagimsiz olarak etkinlestirilebilir veya
devre disi birakilabilir.

Guvenlik nedenleriyle SUrig Devreye Aima/Devreden Cikarma sesli
alarminin devre digl birakilamayacagini unutmayin.

Daha fazla bilgi gerektiren alarmlar asagida listelenmistir.

Sira sonu
Bu alarm, arac sinira yaklasirken ¢alar ve gorunttlenir; operator el ile
kontrole hazirlanmak icin yavaslamalidir.
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« Ilk Mesafe: Alarminilk olarak tetiklenecegi sinir ile olan mesafe. Yol
hatti (kilavuzluk) boyunca traktdrden sinira kadar olan mesafe olgulUr.

« Ikinci Mesafe: Operatdrii aracin kontrolini hemen ele aimasi icin
uyaran ikinci alarmin tetiklenecegi sinir ile olan mesafe.

« leriye Bakis Mesafesi: Sistemin eylemlerle yanit vermek icin aracin
kac metre dnune bakacagini ayarlar.

Surdlmemis arazi dénusleri

Bu alarm, ara¢ otomatik bir sUrulmemis arazi donusu igin strdlmemis
araziye yaklastiginda calar ve goruntulenir, gerekirse donusun
ayarlanmasina veya iptal edilmesine olanak tanir.

Not:Surtimemis arazi alarmi gerekirse el ile gorunttlenebilir. Bkz.
Surtlmemis arazi donuglerini yapilandir, sayfa 203.

« SUrdlmemig Araziye Mesafe: SUrUimemis arazi alarminin
gorunttlenecegi surulmemis araziden mesafe.

« D&nls Segenekleri: Surtimemis arazi dénuglerini dizenle
seceneklerinin varsayilan olarak surtlmemis arazi alarminda
gorunttlenip goruntilenmeyecegini ayarlar.

ISOBUS go6rev denetleyicisi
Bu alarm, ISOBUS goérev denetleyicisiyle ilgili sorunlar oldugunda
gOruntdlenir.

« Tetikleyici seviyesi: Alarmin olusmasini tetiklemek icin hangi 6ncelik
mesajinin olusturulmasi gerektigini belirler.

« Filtre seviyesi: Alarm gdsterildiginde metin, en az burada secilen
seviye kadar yUksek oncelikli tim mesajlariicerir.

Ornegin; Tetikleyici, Uyari olarak ayarlanir ve Filtre, Bilgi olarak
ayarlanirsa bir uyari veya daha yuksek bir olay gorulmedikce bir alarm
olusturulmaz. Ancak, alarm gosterildiginde bu ECU ile ilgili bilgi
seviyesine kadar her olay gosterilir.

Bayrak noktasi yakinda
« Bayrak noktasliginde oldugunda tetikle: Bayrak noktasi alarminin
goruntllenecegi bayrak noktasindan mesafe.
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Kaydin son tarihi geliyor

Bu alarmlar, lisansliistege bagli bir 6zelligin stresinin girilen glin sayisi
icinde ne zaman dolacagini gosterir. 5 ile 366 gun arasinda bir deger
girilebilir.

5.5.1. Alarm penceresi agiklamasi

Bir alarmi kabul etmek icin [Utfen alarm penceresinin ortasina basin.

A Uya ri! ¥ Ayrintilar icin asad: siirikleyin v
0

Alarm penceresinin Ust kisminda Ayrintilar igin agagi strtkleyin ibaresi
goruntuleniyorsa alarm ile ilgili ayrintil bilgileri goruntulemek igin alarm
penceresi asagi surtklenebilir.

Birden fazla alarm etkinse etkin alarmlar arasinda gecis yapmak icin
yukar kaydirabilirsiniz.

Alarmi sessize almak igin hoparlor simgesi kullanilabilir.

Anahtar simgesi bu alarmin yapilandiriimasi (ya da mevcut kurulumunuza
uygun degilse devre digi birakilmasi) icin gidilmesi gereken uygun alarm
kurulumu sayfasini goruntuler. Bu davranisin birkag istisnasi vardir:

o GPS Alicisi Bellenimi Eslesmiyor anahtari, GPS alicisi belleniminizin
yukseltiimesiicinilgili kurulum ekranini gérantdler.

o ASC-10 ECU Bellenimi Eslesmiyor anahtari, ASC-10 belleniminizin
yukseltiimesiicinilgili ekrani goruntuler.

« GPS Saati Yok alarmi dogru yerel saatin girilmesi icin saat/tarih
kurulum ekranini goruntuler.

5.5.2. Alarm listesi
Konsoldaki alarmlarin ve aciklamalarinin bir listesidir.
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Alarm Aciklama

Akis sensorl Ana anahtar acildiginda, yer Uzerinde hareket

basarisiz oldugunda ve en az bir bolum acildiginda akis
sensoOru sinyali alinmazsa bu alarm tetiklenir.

Akis yok Ana anahtar ve tank acikken akis onay sensoru
tarafindan higbir sivi/NH3 akisi tespit ediimediginde
bu alarm tetiklenir.

Aktif alan cok Aktif alan 8 km'den (5 mil) daha uzaktadir. Dogru

uzakta alanin yUklendigini kontrol edin veya yeni bir alan
olusturun.

Alici baglantis GPS alicisi yanit vermiyordur. Alict baglantilarini

kesildi kontrol edin.

Ana anahtar kapall | Operator ana anahtar kapaliyken kapsama

haritasinda isleme alinmayan bir bolgeden
gecerken tetiklenir. (Operatorlerin galismaya
baslarken ana anahtari kullanmayi unutmasini
onlemekiicin.)

Apollo donanim
uyarilari

Apollo donanim sorunlar hakkinda bilgi saglar.

ASC10 ECU
bellenimi
eslesmiyor

Uygun bellenimin guncellenmesi icin gereken ekran
gorunttlemek icin anahtari secin.

Baz istasyonu
konumu
eslesmiyor

Bir kilavuz modeli olusturmak icin kullanilan baz
istasyonunun konumu gegerli baz istasyonu
konumuyla eslesmiyor.

Bellenim surumu
uyusmuyor/eski

Uygun bellenimin guncellenmesi icin gereken ekran
gorunttlemek icin anahtari secin.
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Alarm Aciklama

devam ediyor

C24 modem C24 modem etkinlestirme islemi herhangi bir
etkinlestirmesi nedenle basarisiz olursa tetiklenir.

basarisiz

C24 modem Bir C24 modem ilk kez kullanildiginda
etkinlestirmesi etkinlestiriimelidir. Bu, tasiyici ile veri aligverisini

icerir. Operator bu islemi baslatmalidir. Operatore
islemin baslatildigina dair geri bildirim saglamak igin
lbu mesaj goruntulenir.

COM baglanti
noktasi hatasi

Belirtilen COM baglanti noktasi agilamadiginda bu
alarm tetiklenir.

Dagitici disk etkin
degil

Ana periyodik isleme zamanlayicisinin suresi
doldugunda, tank acik oldugunda, ana anahtar agik
oldugunda ancak hig etkin bolim olmadiginda bu
alarm tetiklenir.

Devre digl

Secilen GPS duzeltme kaynagi kullanilabilir
olmadiginda ve sistem kisa bir sureligine dogruluk
seviyesi daha dusuk bir dlzeltme kaynagi
kullanmak zorunda oldugunda bu alarm tetiklenir.

DusuUk basing

Enyaygin nedeni tankin bos olmasidir. Hortum
uclari, akis olcer ve basing icin minimum akis
ayarlandiginda, bu alarm yalnizca pompa veya boru
tesisatl arizalan oldugunda ya da tank bos
oldugunda goruntulenir,

Gecersiz arac
profili

Secilen arac profilinde gecersiz parametreler vardir.
LGtfen yeni bir arac profili olusturun veya yardim igin
bayinize basvurun.
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Alarm Aciklama

Gecersiz/eski Eski bir alet ya da arag profili sistemde etkin

profil yuklu oldugunda bu alarm tetiklenir. Bu durum, gok eski
bir yazilim surumunden en son surime guncelleme
yapilirken gerceklesebilir.

GPS alicisi Uygun bellenimin glncellenmesi icin gereken ekrani

bellenimi gorunttlemek icin anahtari secin.

eslesmiyor

GPS kayma Bu alarm, sistem baglatilirken GPS kayma dUzeltme

dUzeltme uygulandigina dair bir hatirlatici bilgi olarak tetiklenir.

GPS kaymasi zaman icinde degisiklik
gOstereceginden bu alarm GPS kayma telafisinin
yeniden hesaplanmasi gerekebilecegini hatirlatir.

GPS saati yok

GPS alicisl, saat mesajlari (ZDA NMEA mesajlari)
gonderecek sekilde yapilandirimadiginda bu alarm
tetiklenir.

GPS sinyali GPS sinyali alinamadiginda ancak alici hala bagl
alinamiyor oldugunda bu alarm tetiklenir.
GPS yok GPS baglantisi kesildiginde bu alarm tetiklenir.

Haric alan haritasi
uzakta

Haric alan haritasi gecerli GPS konumundan ¢ok
uzakta oldugunda bu alarm tetiklenir. Bu hari¢ alan
haritasi otomatik olarak bogaltilir,

Hicbir SIM Modem algilanmis ancak SIM karti yoksa tetiklenir.

algllanmadi

lletisim yok Konsol alet ECU'suyla iletisim kuramadiginda bu
alarm tetiklenir.

Istasyonutersine  |Operatdr koltugu 180 derece déndirildiginde

cevir tetiklenen bilgi alarmidir (yalnizca ¢ift strus

istasyonlu traktorlerde mevcuttur).
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Alarm Aciklama

Kablosuz baglant

Kablosuz ag baglantisi artik kapsama alani icinde
olmadiginda bu alarm tetiklenir.

Kaydin son tarihi
geliyor

Kayitl 6zellik <son tarihe kalan gun sayisi> gun
icinde sona erecektir. LUtfen kaydi yenilemek igin
bayinize basvurun.

Kaynaklar tukendi

Sistem kaynaklari (bellek veya dosya sistemindeki
bos alan) %97 'den fazla dolu oldugunda bu alarm
tetiklenir.

Kaynaklar yetersiz

Sistem kaynaklari (bellek veya dosya sistemindeki
bos alan) %90'dan fazla dolu oldugunda bu alarm
tetiklenir.

Kilavuz kaydirma

Mevcut bir kaydirma uzakliginin uygulandigini

uzakligi belirten bildirim.,

uygulaniyor

Konveyor Konveydr kayisi durdugunda, tank ve ana anahtar

durduruldu aclkken, yer hizi hareket oldugunu ve kayisin
hareket etmesi gerektigini belirttiginde bu alarm
tetiklenir.

Konveyor hizi Konveyor hizi yiksek alarmi, hiz sinyali girisinin

yUksek alarm noktasi ayarini astigini belirttiginde bu alarm
tetiklenir.

Konveyor valfi Tank henUz yeni kapatildiginda kayisa hareketi

sikismis durdurmasi icin zaman tanimak uzere valf sikismis

alarmi bir sureligine engellenir; bu strenin sonunda
kayis durmazsa alarm tetiklenir.

Maksimum kilavuz
uzunlugu asildi

Kaydedilen ¢izginin uzunlugu maksimum nokta
sayisini (tipik olarak yedi kilometre ancak kavisin ne
kadar karmasik olduguna bagli olarak degisiklik
gOsterir) astiginda bu alarm tetiklenir.
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Alarm Aciklama

/6

NTRIP arizasi

GPS duzeltme kaynagi hatasi.

Ozellik kayrth degil

Artik kayitl olmayan (kayit stresi doimusg) bir etkin
Ozellik varsa bu alarm tetiklenir. Bunun amaci
Ozelligin devre disi birakildigr konusunda operatoru
bilgilendirmektir,

Parametreler
uyumsuz

Arac geometrisi parametreleri, surus sistemindeki
geometri yapllandirmasiile eslesmiyordur. Kurulum
ekraninda araci yeniden secin ya da ara¢ geometrisi
ekranindaki ara¢ geometrisinin dogru oldugundan
emin olun.

Pompa hizi dustk

Pompa hizi algilama 6zelligi etkinlestirildiginde ve
pompa hizi, alarmin minimum DEV/DAK esigi
ayarinin altina dusttgunde bu alarm tetiklenir.

Pompa hizi
yUuksek

Pompa hizi algilama &zelligi etkinlestirildiginde ve
pompa hizi, alarmin maksimum DEV/DAK esigi
ayarini astiginda bu alarm tetiklenir,

Proje hatti cok
uzakta

Etkin proje hatlari seti gecerli GPS konumundan ¢ok
uzakta oldugunda bu alarm tetiklenir.

RTK baz Konsol, RTK baz istasyonuyla senkronize

senkronizasyonu |edilemezse bu alarm tetiklenir.

basarisiz

Saftdurduruldu | Tank etkinken saft hareketi durdugunda bu alarm
tetiklenir.
"Tank etkinken" su anlama gelir: tank aciktir, ana
anahtar aciktir, en az bir bolum acik ve hareket
halindedir.

Safttasimatanki | Saft hareket ederken tank veya ana anahtar kapall

kapal oldugunda bu alarm tetiklenir.
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Alarm Aciklama

Sira sonu Arac sinira yaklasirken ve operatorun kontrol
almasli gereken zaman yaklastiginda bu alarm
tetiklenir.

Sivi basinci dusuk | Tank basinci, belirtilen minimum tank basincindan
dUsuk oldugunda bu alarm tetiklenir.

Sivi basincl yuksek| Tank basinci, belirtilen maksimum tank basincindan
yUksek oldugunda bu alarm tetiklenir.

Surtlmemis arazi | Arac otomatik bir sUrdimemis arazi donusu icin
donugleri strulmemis araziye yaklastiginda tetiklenir.

SUrUs devreden | SUrus devreden cikarildiginda bu alarm tetiklenir.
clkarma (gorsel) | Uydularin kaybedilmesinden, kilavuzun
kaybediimesinden veya direksiyonun el ile
dondurtlmesinden kaynaklanabilir.

SUrUs devreye SUrUs talep edilen sekilde devreye alinamadiginda
alinamiyor goruntulenen surtis durumu acilir penceresi
engellenebilir. Devreye alma digmesine
baslildiginda talebin tamamlanamayacagini
gostermek igin bu otomatik temizleme alarmi
gOsterilir.

SurUs devreye Surts Devreye Aima/Devreden Cikarma alarmilari
alma (gorsel) guvenlik nedeniyle sessize alinamaz ancak alarmin
gorsel bileseni istenirse engellenebilir.

Surus profili Secilen arag profilindeki parametreler, strus alt
uyumsuz sistemindeki arag yapilandirmasi ile eslesmiyordur.
Bu aracg icin dogru arag profilini secgin.

SUrGstn yeniden | SUrUs alt sisteminin kapatilip aciimasi gerektiginde
baglatimasi bu alarm tetiklenir. Bu alarm kalibrasyondan sonra
gerekiyor lbazi tur surUs alt sistemleriicin verilir.
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Alarm Aciklama

/8

Talep edilen oran
sifir

Otomatik oran kontrolU etkinlestirildiginde, tank
aclldiginda, ana anahtar acik oldugunda ve talep
edilen oran sifir oldugunda bu alarm tetiklenir. Bir
anahtar kutusu varsa en az bir anahtarin acik
oldugundan emin olun.

Tank bos

Bu alarm, hesaplanan hacmin sifira ulastigini belirtir.
Tankta halaigerik varsa sistem tank hacmini negatif
bir degerle goruntlleyerek calismaya devam eder.

Tank etkin, oran
yok

Ana anahtar acildiginda, tank devreye alindiginda,
tak etkinken, tank el ile kontrol modunda degilken,
arag hareket halindeyken ve ayarlanan oran sifirken
bu alarm tetiklenir.

Tank kapall Ana anahtar acikken ve arac en az bir bolum agik
sekilde hareket halindeyken tank kapatildiginda bu
alarm tetiklenir.

Tank seviyesi Bu alarm, tank seviyesinin dustugu konusunda uyari

disuk Verir.

Tarlayuku Bir tarladan, secili tarlayla arasindaki mevcut

bosaltild mesafe nedeniyle cikildiginda tetiklenir.

Tramvay hatti alet

Sistem, tohumlama sirasinda daha dnce belirtilen

dogrulugu azaltild

genigligi puskurtucu uygulama genisliginin, puskurtme

uyumsuziugu sirasinda gecerli olandan farkli oldugunu tespit
ederse pUskurtme sirasinda tetiklenir.

Tramvay hatt Sistem, tohumlama sirasinda daha 6nce belirtilen

tesviye faktorunun, puskirtme sirasinda gecerli
olandan farkl oldugunu tespit ederse puskurtme
sirasinda tetiklenir.
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Alarm Aciklama

Tramvay hatt
gecisi

Sistem, tohumlayici tekerleklerinin daha sonra
puskurtucu tekerleklerinin bulunacagi yeri izledigini
tespit ederse tohumlama sirasinda tetiklenir.

UT dusuk oncelik

Evrensel Terminal dusuk oncelik uyarisi. UT'de
kullanicinin uygun oldugu zaman gidermesi gereken
bir sorun vardir,

UT orta oncelik

Evrensel Terminal orta oncelik uyarisi. UT'de
kullanicinin mUmkun oldugu zaman gidermesi
gereken 6nemli bir sorun vardrr.

UT yUksek oncelik

Evrensel Terminal yiksek oncelik uyarisi. UT'de
kullanicinin derhal gidermesi gereken bir acil sorun
vardir.

Uygulama haritasi | Etkin DOK haritasi gegerli GPS konumundan ¢ok

uzakta uzakta oldugunda bu alarm tetiklenir.

Uygulama YUklenmekte olan dosya gecersiz ya da bozuk

haritasi/kilavuzluk | oldugunda bu alarm tetiklenir.

bicim dosyasi

yuklenemedi

VDC baglantisi VDC'ye baglanti kesildiginde veya VDC eksik
oldugunda tetiklenir.

VDC ile iletisim VDC ile baglanti yoktur. VDC etkinlestirildiginde

yok fiziksel bir VDC cihazi yoksa veya dogru sekilde

baglanmamissa verilir.

Yanlis digli orani

Kanal safti ve motor sifreleyicileri arasinda yanlis bir
oranti vardir.

Yanlis oran

Alet otomatik moddadir ve hedef uygulama orani
elde edilmemigtir.

79



5.5. Alarmlarin ayarlanmasi

Alarm Aciklama

Yer hiziyok Otomatik stirUs aciksa ve yer hizi yoksa bu alarm
tetiklenir,

Yol cok uzakta Etkin kilavuz (AB c¢izgisi, kavis veya merkez) gecerli
GPS konumundan ¢ok uzakta oldugunda bu alarm
tetiklenir.

YUksek basing YUksek basing alarmi, basing sinyali girisinin alarm
noktasl ayarini astigini belirtir. Dogru sekilde
ayarlanmigsa bu durum genellikle bir ttkanikliga,
bumlarin acik olmasi gerekirken kapall olduguna
veya puskurticu hizinin gok yuksek olduguna isaret
eder.
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5.6. Bayrak noktalarini ayarlama

Bayrak noktalari, Calisma ekranindaki bir alan icin engelleri veya diger
arazi Ozelliklerini gosterir. Bayrak noktalari calisma sirasinda bayrak
noktasl konumuna surulerek ayarlanir. Bkz. Bayrak noktalarini ayarlama,
sayfa 159.

Bayrak noktasi sembolleri ve adlari Kurulum ekraninda tanimlanabilir.

Bayrak noktalarinin &n ayarli sembollerini ve adlarini degistirmek icin:

1. Sistem / Bayrak Noktalari M dgesini secin.

Bayrak Noktasi Onayarlari

P Bayrak pa Otlar
= pikkat & Aga
= Tenlike

Su Tehlikesi
'_ ; ' Kule
@ oeiik
‘ Kayalar

2. Sembollya da adi degistirilecek olan bayragi secin.

3. Yeni sembolu secin veya BAYRAK NOKTASI ADI 6gesini secin ve
ardindan bayrak icin yeni adi yazip onaylayin.

Bayraklarin degistirilebilecegini ancak yeni 6n ayarli bayraklarin
olusturulamayacagini unutmayin.
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5.7. ISOBUS / evrensel terminal kurulumu

= /1S0BUS %X 5gesini segin.

1. Sistem

. T ur
|
‘% ., = 9 U ous R | [
. Gzellikler GPS e plarmiar ok ISOBUS yycliumaiar |
I
<l ‘_ v/ ﬁg
IQ\ : > N - psy
Kullanici Sistem Arag Alet Uriin
5.7.1. Gorev denetleyicisi kurulumu
Gorev denetleyicisini ayarlamak igin:
) T L) ’M;...= L o .
1. Sistem /1ISOBUS W05/ TG == dgesini secin.
Gorev Denetleyicisi Kurulumu Kapat

=—,~ TC SURUMU
) 5 3

;_—, TC NUMARASI
5 1

2% . HAVUZ ONBELLEGINI TEMIZLE
Q ECU dnbellegini temizlemek igin tiklayin

—{8_, MANUEL SEGIM KONTROL MODU
D Konsol Tarafindan Kontrol Ediliyor

o TC SUrimu: Gérev denetleyicisi strimunu belirler. TC sorunlariyla
karsilasiimadigi strece bu, en yuksek strimde birakilmalidir.

o TC Numarasi: Konsolun gorev denetleyicisi 6rnek numarasini belirler.
Veriyolunda birden fazla TC varsa ¢akismalari 6nlemek amaciyla bu
TC'ye dzel bir numara atamak icin bu ayar kullanin. 1 numaral TC
varsayilan TC'dir.

« Havuz 6nbelledini temizle: TC havuz dnbelleginin icerigini temizler.
Yalnizca bir TC hatasi goruntulenirse kullaniimalidir.
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« Elile segim kontrol modu: Bolim kontrolintn el ile kumanda
modunda (ASC kapaliyken) naslil calisacagini belirler:

o Konsol tarafindan kontrol ediliyor: Konsol sanal bdlum anahtar
kutusu, bolumleri agmak ve kapatmak icin kullanilabilir.

o ECU tarafindan kontrol ediliyor: ECU veya UT kullanici arabirimine
baglanmis fiziksel bir anahtar, bolumleri agmak ve kapatmak icin
kullanilabilir.

5.7.2. Evrensel terminal kurulumu

1. Sistem /ISOBUS o/ UT !l dgesini segin.

Evrensel Terminal Kurulumu Kapat

m EVRENSEL TERMINAL
@ Cevrimigi

UT SURUMU
% En Son VT(VT5)
—; UT NUMARASI
-
HAVUZ ONBELLEGINI TEMIZLE

ECU dnbellegini temizlemek igin tiklayin

] SUTUN BASINA YAZILIM TUSU
*l 5

YAZILIM TUSU KONUMU
sag (iki Siitun)

« Evrensel terminal: UT sunucusunun diger cihazlardan aktif bir sekilde
baglanti alip almadigini kontrol eder.

Bu &zellik veri yolunda birden fazla UT varsa ve birden cok UT,
birincil UT oldugunu belirtiyorsa (bu durumda UT otomatik olarak
cevrimdisi olur ve tekrar cevrimici olabilmesiicin UT Numarasi
degerinin degistiriimesini gerektirir) veya konsoldan UT'nin gecici
olarak devre digl birakilmasiicin yararli olur.

o UT sUrimuU: UT sunucusunun destekledigi ISO-11783-6 UT
belirtiminin strimunt denetler. UT'de sorunla karsilasiimadigi strece
En gece birakiimasi 6nerilir.
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o UT numarasi: Konsolun UT numarasini belirler. Veri yolunda birden
fazla UT varsa gakismalar onlemek amaciyla bu UT'ye ozel bir
numara atamak i¢in bu ayari kullanin. 1 numarall UT varsayilan
UT'dir. UT istemcisi dogru UT'de gorunmuyorsa UT numarasini
uygun bir sekilde yapilandirmaniz gerekebilir. Herhangi bir cakisma
oldugunda asagidaki mesaj goruntlenir:

"BuUT'nin UT Numarasi veri yolundaki baska bir UT ile cakisiyor ve
buUT devre disi birakildi. Litfen bu UT'nin 6zel bir UT numarasina
sahip oldugundan emin olun."

« Havuz 6nbelledini temizle: UT havuz dnbelleginin icerigini temizler.
Yalnizca bir UT hatasi gortnttlenirse kullanilmalidir.

« SUtun basina yazilim tusu: Calisma ekraninda UT arabirimindeki
kullanilabilir yazim tusu sayisini ayarlar.

« Yazilim tugu konumu: UT arabirimindeki yazilim tuslarinin konumunu
ve sutun sayisini (1 veya 2) ayarlar.

Bkz. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma, sayfa 230.

5.7.3. Yardimcl kontrol kurulumu

Sistem / Ozellikler / Konsol dJesi altinda Evrensel Terminal 6Jesi
etkinlestiriimisse bu secenek kullanilabilir.

AUX kontrolleri, harici ISO uyumlu cihazlarin ve konsolun ISO uyumlu
kumanda cubuklarindaki girislere veya diger giris cihazlarina
atanabilecek bir dizi islev sunmasina olanak tanir.

AUX kontrollerini atamak icin:
1. Mini gérinimu agmak igin Navigasyon gubugundan Evrensel

Terminal !I dgesini secin.

Not:Evrensel terminal icin géruntulenen simge/simgeler, bagli olan
ISOBUS uyumlu ekipmana gore degisiklik gosterir. Birden fazla
simge goruntulenebilir. Hangi simgenin secildigi onemli degildir.
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Sag Ustteki oku secerek veya mini gérinumde soldan saga dogru
parmaginizi kaydirarak mini goruntuyu genisletin.

Bir girise atanabilecek iglevleri gorunttlemek icin yardimci kontrol

000

kurulum digmesine basin.

| Aygit “ islev | Atama

3l
BB Alan: Alan Sinirlarini Temizle )
£
wls
| Alan: Alan Sinirini Kaydet G )
70

vl
g. Alan: Alan Sinirim Tamamla )
700

il
ﬁ m Alan: Bayrak Noktasi Belirle =)
w

Not:Birden fazla cihaz islev sagliyorsa goértntilenen islevler cihaza

gore filtreleme dugmesine Q basarak filtrelenebilir.

Bir girise atanacak islevi secmek icin listeyi asagi kaydirin ve ilgili

R

atama digmesini o secin. Atamayi Degistir ekrani goruntulenir.
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Atamayi Degistir

Islev atamasini dedistirmek igin atamak istediginiz girdiye basin.

Islev: lan: Alan Sinirini Kaydet

Ve
Girdi: o) Atanmamis
T

5. Isleviatamak icin islevi yerine getirmede kullanilacak cihaz Uizerindeki
(6rnegin harici kumanda ¢cubugu) giris digmesine basin veya listeden

giris secmek icin el ile atama digmesine a basin.
6. Atanmis bir islevi kaldirmak icin Atamayi Degistir ekraniniagin ve

atamay kaldirma dugmesine = basin.

Tum istediginiz islevleri atadiktan ve AUX-N Kurulum ekrani kapatildiktan
sonra, atanan islevler atanan girislere basilarak etkinlestirilebilir. Bazi
islevlerin etkinlestirilebilmesi icin cihaz veya konsolun hazir durumda
olmasi gerektigini unutmayin.

F1 aux atama
F1 aux atama, ana anahtarin Uzerinde, ¢calisma ekranina, secilen bir
islevin kisa yol digmesini ekler.
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&
e
’91‘ 000 °

1. Budugmeyi atamak icin yukaridaki proseduru 5. adima kadar izleyin

ve a ogesini segin.

2. Girig Seg listesinden F16gesini secip tamam digmesine basin,
ardindan onaylayin.
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5.8. Yardimci uygulamalarin ayarlanmasi

1. Sistemn &= / Yardimei Uygulamalar i dGesini secin.

5.8.1. Konsol yazilimi yukseltme (X25/X35)

Yardimc Uygulamalar Kapat

a YUKSELTME ICIN USB HAZIRLA

Konsol yazilimi bir USB araciligiyla yUkseltimek istendiginde bu secenek
kullanilir. USB'yi takin ve USB'nin yazilim yukseltmesi yapmasini
saglayan bir komut dosyasi ¢alistirmak icin bu segcenegi belirleyin,
YUkseltmeyi hemen gerceklestirmek igin bir yeniden baslatma mesaji
goruntulenir veya USB konsola bir sonraki baglanisinda ve konsol
aclldiginda gerceklestirilebilir. Bkz. Yazilim guncelleme talimatlari, sayfa
21,

5.8.2. Konsol yazilimi yukseltme (XD/XD+)

Yardimci Uygulamalar Kapat

g KONSOL YAZILIMI YUKSELTME

1. YazilimiyUkseltmek icin kurulum dosyalarini bir USB strtcusinin
kok dizinine kopyalayin ve USB'yi calisan bir konsola yerlestirin.

2. Konsol yaziimini yikseltme 6gesini secin. Konsol yeniden baslatilir
ve kuruluma baglar. Bkz. Yaziim guncelleme talimatlari, sayfa 21.
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5.9. Wi-Fi kurulumu

TAP (bkz. Topcon Agriculture Platformu'nu (TAP) Kullanma, sayfa 3),
XTEND (bkz. XTEND kurulumu, sayfa 52) ve uzaktan destek 6zelligi
(bkz. Uzaktan destegi ayarlama, sayfa 39) ile kullanim icin kablosuz bir
baglanti gereklidir.

5.9.1. Ethernet radyo modemi (CL-55)
1. CL-55'i konsolun arkasindaki Ethernet baglant noktasina takin.

B !
2. Sistem == /\Wi-Fi " &gesini secin.
Wi-Fi Ayari Kapat
¥+ KABLOSUZ ETKIN NOKTA
Spj Etkin
SSID
i Horizon_UGaq
) ANAHTAR
o/ 12345678

Not:CL-55 baglandiginda internet modemi (3G veya LTE) her zaman
etkinlestirilir, bdylece TAP ve uzaktan destek kullanilabilir.

 Kablosuz etkin nokta: Baglanacak telefonlar ve tabletler icin
kablosuz bir etkin nokta olusturun. Etkin nokta ayarlari
degistirildiginde siz kurulum ekranindan ¢ikana kadar degisiklikler
uygulanmaz. Not:Bu ayarlandiktan sonra mobil cihaziniz XTEND
kullanmak icin konsola baglanabilir.

« SSID: Etkin noktayl tanimlamak icin kablosuz cihazlarda
gorunttlenecek konsol adini girin.

« Anahtar: Etkin noktaya baglanirken kablosuz cihaza (mobil veya
tablet) giriimesi gereken parolayi girin. Not:Etkin noktanin ¢alismasi
icin bu zorunludur. Anahtar 8-63 ASCII karakterinden olusmalidir,

5.9.2. USB Wi-Fi

1. USB Wi-Fi cihazini (CL-10 veya baska bir donanim kilidi) konsoldaki
USB baglanti noktasina takin.
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5.9. Wi-Fi kurulumu

—
2. Sistem /USBV\ﬁ-Fl 8! dgesini secin.

USB Wi-Fi Kapat

==~ CL10 WI-FI
Spj Etkin

#—=» BAGLANTI TURD
L) .
S Etkin Nokta

SSID
Horizon_A8D3C800B352

"\ SIFRELEME
WPA2

) ANAHTAR
0/ 751f1e2a
. KANAL

\J/j Kanal 6

Not:USB donanim kilidi baglandiginda internet modemi (3G [bir CL-10
kullaniliyorsa] veya LTE) her zaman etkinlestirilir, boylece TAP ve uzaktan
destek kullanilabilir.

o CL10Wi-Fi: (Sadece bir CL-10 kullaniliyorsa g&sterilir.) Konsolu bir
kablosuz etkin noktaya (istemci) baglamak veya bir kablosuz etkin
nokta (Etkin Nokta) olusturmak icin etkinlestirin. Bu devre digl
birakiimigsa 3G veya LTE internet baglantisi hala kullanilabilir.

« Baglanti tr(:

o Musteri: Kablosuz bir etkin noktaya (etkin nokta olarak bir telefon
veya yonlendirici kurulumu) baglayin. Bu secenegin
etkinlestirilmesi, yakindaki Wi-Fi cihazlarini gorinttleyen ve
baglanmak icin bir parola isteyen (yapilandiriimissa) bir sinirbazi
goruntuler.

o Etkin nokta: Baglanacak telefonlar ve tabletler icin kablosuz bir
etkin nokta olusturun. Etkin nokta ayarlari degistirildiginde siz
kurulum ekranindan ¢ikana kadar degisiklikler uygulanmaz.

Not:XTEND kullanmak icin istemci dgesini secebilir ve mobil
cihazinizin agina baglanabilir veya Etkin noktayi secebilir ve mobil
cihazinizi konsola baglayabilirsiniz.
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« SSID: Etkin noktayl tanimlamak icin kablosuz cihazlarda
goruntulenecek konsol adini girin.

« Sifreleme: Kablosuz baglantiicin farkli seviyelerde sifreleme saglanir.
Bu, Wi-Fi baglantisi Uzerinden konsola erisimi dnlemek icin
gerekebilir veya endise verici bir durum yoksa kapatilabilir (acik).
Bagli cihazlar tarafindan desteklendiklerinden ve saglam guvenlik
sunduklarindan (WEP ile kiyaslandiginda) WPA ya da WPA2
sifrelemelerinin kullanilmasi tavsiye edilir.

« Anahtar: Sifreleme kullaniliyorsa etkin noktaya baglanirken kablosuz
cihaza (mobil veya tablet) girilmesi gereken parolayi girin.

WPA guvenligi anahtari, 8-63 ASCII karakterinden olusmalidir.

WEP guvenligi anahtari, 5-13 ASCI| karakterinden (veya 64 bit / 128
bit guvenlik icin sirasiyla 10 / 26 onaltilik sayi) olusmalidir.

« Kanal: 2,4 GHz kablosuz etkin noktaicin 1 ile 7 arasinda bir kanal
secin.
Not:CL-10 yanlis internet saglayicisina baglanirsa Sistem Bilgileri
(Hakkinda) 6gesini secin, (bkz. Sistem bilgilerini goruntlleme, sayfa
122), ekrani kaplayacak sekilde buyutln, asagi kaydirarak CL10
bilgilerine gidin ve Ag Operatdril seceneginin yanindaki Dlzenle
dugmesini secin. Listeden gerekli saglayici segin.
Wi-Fi davranigsi:
« Wi-Fi sinyal guict panoda goruntulenir.
« Sik kullanilan cihazlara yeniden baglanmayi kolaylastirmak icin son
bes erisim noktasini saklar.

« Erisim noktasina yeniden baglanirken baglanti kaybolursa (erisim
noktas! yeniden kullanilabilir oldugunda) panodaki Wi-Filogosu yanip
sOnmeye baglar.

Desteklenen USB Wi-Fi cihazlan:
e« CL-10

« EDIMAXAC 600.
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5.9. Wi-Fi kurulumu

Not:EDIMAX'I baska bir cihaza kurup 5 GHz'de calistirdiginizda
bdlge icin izin verilen frekans spektrumu agilabilir. Bu cihaz yalnizca
cihazla birlikte tedarik edilen Topcon konsoluyla kullanilmalidir.

TP-Link TL-WN821N (V4) (300 Mbps Kablosuz N USB adaptdr)
Netgear WNA1000M G54/N150 WiFi USB Mikro adaptor
Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi USB Mikro adaptor

Netis WF2120

e D-Link DWA-131 H/W Sdr.:B1 F/W SUr.:2.01

D-Link DWA-131 H/W SUr.:E1
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Bu bolimde, konsolun monte edildigi ara¢ hakkindaki profil bilgilerinin

naslil ayarlanacagi ve bunlara nasil erisilebilecegi aciklanmaktadir. Konsol
birden fazla aracta kullanilacaksa birden fazla arag profili ayarlanmalidir.

Ara¢ menU secenegi asagidaki menu égelerini icerir:
« Seg: Daha dnce olusturulan profillerden bir arag secin. Bkz. sayfa 94.

« Yeni: Yeni bir arag profili olusturun. Bkz. sayfa 95.

Hicbir arac kurulumu yapiimadiginda bu ekranda yalnizca Seg ve
Yeni segeneklerinin kullanilabilir olacagini unutmayin.

o Geometri: Arag 6lgUmlerini, kilavuzlugun dogru calismasini

saglayacak sekilde ayarlar. Bkz. sayfa 98.
« SurUs: Aracin, kilavuzluga nasil tepki verecegini kontrol eder. Bkz.

sayfa 100.

« Anten: GPS alicisinda dahili bir anten mi yoksa harici bir anten mi

oldugunu ayarlar. Bkz. sayfa 102.

\ T . ¥ -
3 ‘% o= x

| Seg Yeni Geometri Surus Anten
|

\ BRR
LN

e ; ' . (B

Kullanici Sistem Arag Alet Uriin
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6.1. Bir ara¢ segme

6.1. Bir aragc segcme

Onceden tanimlanmis bir arag profilleri listesinden arac secilmesine
olanak saglar. Konsol ilk kez kullaniliyorsa bu liste bos olarak
goruntulenir.

Bir ara¢ secmek icin:

'4‘\ o
1. Arag ~ /Seg¢ ' 0gesinisegin.

Araci Segin Kapat

35

L 4

800

M

DTA
G

" Lexion

2. Gerekli araci vurgulayin ve onaylayin; ya da:

‘ USB'den bir arac profilini ice aktarmak icin segim yapin.

- Vurgulanan aracin bir kopyasini olusturmak icin segim yapin.

—=F  Ardindan bu profil diizenlenebilir.

Not:Arac Profili Uyusmazligi alarmi goruntulenirse yaninda onay isareti
olan aracin secilip sagdaki onay dugmesine basiimasi, arag profilini GPS
alicisina gonderir ve alarmi yanitlar.
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Bolum 6 — Arag Kurulumu

6.2. Yeni bir arac olusturma
Konsolun monte edildigi arag icin yeni bir arac¢ profili olusturur.

Yeni bir arac profili olusturmak icin:

£

Wy hu :
1. Arag % /Yeni «#9 (gesini secin.

Yeni Arag Sablonunu Seg¢in Kapat
B AGCO

B AMAZONE
B ARGO

B caselH
W Caterpillar
@ Challenger
I CLAAS

@ Fendt

I Fiat Agri
I Gleaner
@ Hardi

B ISEKI

Onceden tanmlanmis fabrika arag sablonlarinin listesi gdrintdlenir. Bu
gorunttleniyorsa sablonlar standart olgumleri ve surts parametrelerini
icerir.

Asagidaki bolumde geometri onaylanirken olcumler belirli bir arag, lastik
ebadi vb. ile ilgili bilgileri duzeltecek sekilde ayarlanabilir.

SUrus parametreleri, aracin kilavuzluga nasil yanit verecegini kontrol
eder; bunlar icin daha sonra Otomatik SUrus, sayfa 212 ince ayar
yapilabilir. Kurulum tamamlandiktan ve otomatik surus ayarlari
yapildiktan sonra surus hala tatmin edici duzeyde degilse bayiniz ile
irtibat kurun.

2. Arac Ureticisini secin. Tam listeyi goruntulemek icin kaydirma
cubugunu kullanin. Istenen Uretici secenegi mevcut degilse kullanilan
araca en ¢ok benzeyen modeli secin. Segeneklerden hicbiri uygun
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6.2. Yeni bir arag olusturma

degilse Diger 6gesini secin ve su bdllime gidin: Araci dzellestirme,
sayfa 96.

/
Not:Bir seviye Ustteki ana klasore gitmek icin | &Jesini secin.

3. Arac modelini secip onaylayin.

4. Aracin adini degistirmek icin ARAC ADI 6gesini secin, adi girip

onaylayin.

VT ARAG ADI
B 55

5. Yeniaraci onaylayin. Arag Geometrisi ekrani géruntulenir.

6. Subdlume gidin: Arac geometrisini ayarlama, sayfa 98.

6.2.1. Aracli Ozellestirme
Arac Sablonu ekranindan Diger 6gesi secildiginde temel arag bilgilerini
ve surls parametrelerini iceren genel arag sablonlari goruntulenir.
1. Diger 6gesini secin. Strus denetleyicilerinin listesi géruntdlenir:
o ACU-1: Otomatik Stirtis Kontrol Birimi
o AES: Dogru Elektrikli Direksiyon
o AF: AutoFarm® valf blogu

o RST: Raven SmarTrax'" valf
o Diger: Diger tUm sUrUs denetleyicileri

2. Listeden seciminizi yapip onaylayin. Bir dizi genel arag sablonu
goruntdlenir.

3. Araciniza en gok benzeyen sablon seklini segmek icin ok tuslarini
kullanin ve onaylayin.
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Bolum 6 — Arag Kurulumu

4. Aracin adini degistirmek icin ARAC ADI 6gesini secin, adi girip
onaylayin.

5. Yeniaraci onaylayin. Ara¢c Geometrisi ekrani goruntulenir.
6. Subdlume gidin: Arac geometrisini ayarlama, sayfa 98.
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6.3. Ara¢ geometrisini ayarlama

6.3. Aragc geometrisini ayarlama

Arac Olcumlerini, kilavuzlugun dogru calismasini saglayacak sekilde
ayarlar.

Not:Arac boyutlarint mimkiin oldugunca dogru élciin. Onerilen tolerans
degeri +/- 5 cm'dir.

Arac geometrisini ayarlamak icin:

O
% w!| ... o ) .
1. Arag e Geometri = dJesini secin. Alternatif olarak, Arac
Geometrisi ekrani bir arag olusturuldugunda ya da secildiginde
otomatik olarak gorunttlenir.

Arag¢ Geometrisi - 700

2. Birarag boyutu secin.
|stenen boyutlar secilen aracin tiiriine gére farklilik gosterir.
3. Gerektiginde boyutlar ekleyin veya duzeltip onaylayin.

Asagida sistemde yaygin olarak kullanilan dnemli dlgumlerin bir listesi
verilmistir:

« Dingil araligi (A): On dingilin merkezi ile arka dingilin merkezi
arasindaki mesafedir.
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Bolum 6 — Arag Kurulumu

« Alet Cekme Noktasi (B): Arka dingilin merkezi ile gekme noktas
arasindaki mesafedir.

« GPS SirUst (C): Dingillerin ortasindan GPS alicisina kadar olan sola
veya saga uzakliktir. Bu deger, alici dingilin ortasina gore sag
taraftaysa bir pozitif sayi; alici sol taraftaysa bir negatif sayi olur.

« GPS Anteni (D): Alicinin arka dingil merkezinden yatay yénde
uzakligini gosterir. Bu deger, alici arka dingilin 6nundeyse pozitif;
arka dingilin arkasindaysa negatif olur.

« GPSYuksekligi (E): GPS alicisinin Ust kisminin yerden ytksekligidir.

« Dingil YUksekligi (F): Dingilin yerden yuksekligidir.

« OnBaglant Pargasi (G): On dingilin merkeziile 6n baglanti parcasinin
konumu arasindaki mesafedir.

« Palet Boslugu (H): Bu deger, yalnizca paletli araclar icin gecerlidir ve
paletler arasindaki mesafedir.

« Artiktlasyon Noktasi (I): Bu deger, yalnizca belden kirmali araclar icin
gecerlidir ve arka dingilden artikUlasyon (merkez) noktasina kadar
olan mesafedir.
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6.4. Surus denetleyicisini ayarlama

6.4. SUrus denetleyicisini ayarlama

Aracin, kilavuzluga nasil tepki verecegini kontrol eder. Bkz. Otomatik
SurUs, sayfa212.

Bu secenek yalnizca Sistem / Ozellikler / Kilavuzluk altinda OTOMATIK
SURUS 6gesi etkinlestiriimisse gérundir.

SUrUs denetleyicisini ayarlamak igin:

LY
st @ sgesised

1. Arag ' /SUrUs dgesini segin.
Surus Denetleyicisi Ayari - 700 Kapat

@ DENETLEYICI
Otomatik Algilama (Detecting...)

J’ CAN YOLU
- cAN2

SURUS DEVREYE ALMA
&, sanal

« Denetleyici: Not:Otomatik strUs ayarlarinin arag profiliyle eslesmesi
icin listede varsa belirli bir sUrus denetleyicisinin secilmesi Gnemlidir.
SurUs denetleyicisinin daha sonra degistirilmesi halinde, arag
geometrisine geri donUlerek boyutlarin onaylanmasi (yenilenmesi)
gerekebilecegini unutmayin. Otomatik Algilama 6gesi listede bulunan
denetleyici seceneklerini otomatik olarak algilamaz; dolayisiyla,
kullanilabilir bir secenek olarak sunuluyorsa belirli denetleyici
secilmelidir.

Denetleyici olarak AES secildiginde Surus Ayari ekranina ekstra
secenekler eklenir; bkz. Otomatik surtisu ayarlama, sayfa217.

« CAN yolu: Denetleyici Alan Agi. Kullanilan CAN yolunu secin. Emin
degilseniz GPS alicisi baglantilarinin Uzerindeki etiketlere bakin.
o CAN 1:1SOBUS
o CAN 2: Birinci strtis YOLU

« SUrus devreye alma: Operatdriin otomatik strts fonksiyonunu
konsoldan devreye almasina olanak saglar.
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o Sanal: Yalnizca ekran Uzerindeki Otomatik Stirlisti Devreye Al

dugmesi kullanilacaksa bu 6geyi secin @

o Sanal ve Dig Konsol Girigi: Dogrudan konsola bagli harici bir
Devreye Al digmeniz varsa bu 6geyi secin.

CAN yoluna bagl harici bir Devreye Al digmeniz varsa bu ki
secenekten birini belirleyebilirsiniz.

« Yetkilendirme anahtarini ige aktar: Claas Series 2 veya John Deere R
makinesini kontrol etmek icin bayinizden bir yetkilendirme kodu satin
alarak buraya girmelisiniz.
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6.5. Arag antenini se¢cme

6.5. Arag antenini segcme
GPS alicisinin dahili anteni mi (aliclya entegre) yoksa harici anteni mi
oldugunu ayarlar. Dahili anten segcenegi varsayilan ayardir,

Anten tUrinu ayarlamak icin:

;7
%
1. Arag v / Anten =5 dgesini secin.

Anten Aya ri Kapat

ANTEN TURD
Dis

=Y R
Harici 6gesi seciliyse bu antenin konumu igin 6lcum su sekilde
giriimelidir:
o lleriye Dogru AGI-4 Uzakligi (veya AGI-3): AGI-4 merkezinden anten

merkezine kadar ileri uzakligi girin (anten arkadaysa bir negatif sayi
kullanin).

« Saga Dogru AGI-4 Uzakligi (veya AGI-3): AGI merkezinden anten
merkezine kadar saga mesafeyi girin (anten AGI'nin solundaysa bir
negatif deger kullanin).

o YUkseklik: Antenin yerden yUksekligini girin.
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Bu bolimde, kullanilmakta olan alet hakkindaki profil bilgilerinin nasil
ayarlanacagi ve bunlara nasil erisilecegi aciklanmaktadir. Konsol birden
fazla aletle kullanilacaksa birden fazla alet profili de ayarlanmalidir.

Asagidaki bilgilerde kontrolstz bir aletin dogru serit yolu veya kilavuzlar
icin nasil ayarlanacagi agiklanmaktadir. Bu islem, kapsama haritalarinin
olusturulmasina olanak tanir ve otomatik strts ve kilavuzluk icin yol
hatlar saglar.

Alet hakkinda ayrintil bilgi icin Dagrtici / PUskUrtuct / Tohumlayic
operator kilavuzlarina basvurun. Asagidaki bilgilerde aletin sadece
otomatik kilavuzluk ve surUs icin nasil ayarlanacagi agiklanmaktadir.

Not:Alet menUtstnde goruntllenen secenekler olusturulan/secilen
aletlere gore farklilik gosterir.

Alet menu segenegi, henlz hicbir alet olusturuimamissa asagidaki ment
ogeleriniicerir:
« Seg: Daha dnce olusturulmus profillerden bir alet secin.
(Olusturulmus alet yoksa bu liste bostur.)

« Yeni: Yeni bir alet profili olusturur.
« Hizve Konum: Bkz. GPS hizemulasyonu kurulumu, sayfa 117.

Not:Alet 6gesini sectiginizde Varsayilan gorev adi segenegi goruntUlenir.
Bu, secili olan alet kullanilarak gerceklestirilen tim gorevler igin
varsayilan bir adin girilmesini saglar. Ayni alanda birden fazla gorev
gerceklestirilirse her gérev adinin sonuna bir sayi eklenir. Varsayilan bir
ad girilmezse gorev adi aletin tGrunden ve gegerli tarinten turetilir,

Secilen alet pivotluysa Alet secildiginde aletin strts durumunun aktif olup
olmadigini belirtmek icin kullanilan Alet modeli secenegi goruntdlenir. Bu
ayar ASC'nin dogru galismasini ve sUrilmemis arazi donus sekillerinin
dogru sekilde olusturulmasini saglar.
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7.1. Alet secme
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7.1. Alet secme

Onceden tanmlanmis alet profilleri listesinden bir alet secebilirsiniz.
Konsol ilk kez kullaniliyorsa bu liste bos olarak goruntulenir.

Alet degistirilirse sistem yeniden baslatilir.

Varolan bir aleti secmek icin:

ﬁ
1. Alet /Se¢ | Ogesinisecin.

Alet Seg Kapat

1SO SPRAYER ‘

Pivoted_131213_0652
Rigid_080114_1001

+" SPRAYER-2-TANKS

2. Gerekli aleti vurgulayip onaylayin ya da:

USB'den bir alet profilini almak icin secin. Not:Alet dosyasi,

‘ USB'de asagidaki dosya yapisina sahip bir klasérde
olmalidir: Aletler / (.ini dosyasinin adiyla eslesen klasor) / .ini
dosyasl. Ornegin Aletler / ASC-10 Dagitici / ASC-10 DagticL.ini

~_1Vurgulanan aletin bir kopyasini olusturmak i¢in segin. Ardindan
= by profil diizenlenehbilir.
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7.2. Yeni bir alet kurulumu
Takil alet icin yeni bir alet profili olusturur.

Yeni bir alet olusturmak icin:

[ Net - /Yen % BGesini secin.

L @

Ozel Fabrika
r
) }f?
= W =
| Seg Yeni Hiz ve Konum [
[
\ e
% =f
(9\ > , - fise
ullanici Sistem Aracg Alet Uriin

« Ozel: Yeni bir alet profili olusturur.

« Fabrika: Onceden tanmlanmis listeden bir alet sablonu secer.
(Yalnizca X35/XD)

2. Istenen alet Fabrika sablonlari arasinda bulunmuyorsa Ozel 6gesini
secin.
3. Aletin Tdr secimini yapmak icin oklar kullanin ve secimi onaylayin.

sert
pivotlu (arkadan gekme)
.. Ondenbaglanti

" Gift pivotlu (ara gekme)
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7.2.Yeni bir alet kurulumu

Alet olusturulduktan sonra konsolun yeniden baglatilacagini belirten bir
mesaj goruntulenir.

Alet icin varsayilan bir ad goruntulenir.

Not:Ogelerin gelecek ddnemlerde daha kolay bir sekilde

kullanilabilmeleriicin iyi dGsuntlms ve yapilandirimis bir yontemle
adlandiriimalari 6nerilir.

4. Varsayllan adi degistirmek icin ALET ADI 6gesini secin ve yeni adl
girip onaylayin.,

Yeni Alet Kurulumu sihirbazi goruntulenir.

Not:Alet bir ISOBUS ECU'su tarafindan kontrol ediliyorsa asagidaki
talimatlar gecerli degildir. Bkz. ISOBUS aletinin kurulumu, sayfa 106.

5. ECU TURU 6gesini secin, HICBIRI 6gesini secip onaylayin ve ileri
dgesini segin.

6. ALET KONTROLU 6gesini ve gerekli segenegi belirleyin:
o Yalnizca bolim kontrolu

o Bolum kontroll ve oran kontrolu. (Bir DOK haritasi yUkleme ve
goruntuleme secenegi gerekiyorsa bunu secgin.)
7. ALETISLEVI 8gesini secin ve ardindan secim listesinden en uygun
secenegi belirleyin.

Not:Sivi tanklarr igin PUskartlct, grandler tanklari icin Dagrtict veya
tohumlayicida oldugu gibi sivi ve granuler tanklarini kombinasyonu
icin Diger 6gesini segin.

8. Ekranda kurulumun tamamlandigi gosterildiginde islemi onaylayin.

Alet Geometrisi ekrani goruntulenir. Bkz. Alet geometrisinin
ayarlanmasi, sayfa 109.

7.2.1. ISOBUS aletinin kurulumu
Bir ISOBUS aleti gerekiyorsa:

1. Yukaridaki adm 5'te, ECU TURU 6gesini secin, ISOBUS 6gesini
secip onaylayin ve ileri 6gesini secin.

2. ALET KONTROLU 6gesini ve gerekli secenegi belirleyin:
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o Yalnizca bolim kontrolu
o Bolum kontrolu ve oran kontrolu
o Yalnizca oran kontroll veya
o Kontrol yok (sadece gunluk olusturma)
3. Onaylayin ve ileri 6gesini secin.
4. ALETISLEVI 6gesini secin ve ardindan secim listesinden en uygun
secenegdi belirleyin.

5. Alet ECU'sunun bagl oldugundan emin olun, ECU ATAMASI 6gesini
secin ve secim listesinden gerekli ECU'yu belirleyin. Aradiginiz ECU
listede yoksa Herhangi bir ECU 6gesini secin.

6. Ekranda kurulumun tamamlandigi gosterildiginde islemi onaylayin.
Konsol yeniden baglatilir ve ECU Kurulum ekrani goruntulenir.

ECU ayarlarini degistirme (ISOBUS)
Aletler sistemde tamamen kurulduktan sonra atanan ECU'yu
degistirmek mumkundur.

1. et - /ECU ﬁQ,/Kurulum ﬂ-’ dgesini secin.

ECU Ayari (ISOBUS) - ISO SPRAYER Kapat
EKB AYARLARINI YENILE
& Meveut ayarlan EKB'den almak igin tiklayin
ECU Ad Bellenim Sirimi No
1 0000000000000000
>
Kurulum |
i :
A S > L " .
Seg Yeni ECU Geometri  Bslim Kontrols  Plskiirtlicli  Hiz ve Konum )
> ; R
P s N i

Kullanici Sistem Arag Alet Uriin
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« ECU ayarlariniyenile: ISOBUS ECU ile konsol arasindaki bilgileri
senkronize etmek icin kullanilir. Bu segenek yalnizca servis teknisyeni
tarafindan talimat verilirse kullaniimalidir.

Atanan ECU'yu degistirmek icin Kimlik sttununda gorintUlenen sayyi
secin ve ECU'yu Degistir 6gesini secin. Géruntulenen listeden gerekli
ECU'yu secin.

Bkz. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma, sayfa 230Alet islemi icin
Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma, sayfa 230.
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7.3. Alet geometrisinin ayarlanmasi

Alet dlcUmlerini, kilavuzluk fonksiyonunun dogru calismasini saglayacak
sekilde ayarlar.

Not:Alet boyutlarint mimkiin oldugunca dogru élciin. Onerilen tolerans
degeri +/- 5 cm'dir. Bir ISOBUS aleti baglandiginda geometri 6gelerinin
bir kismi alet tarafindan saglanir ve bu ekrandan degistirilemez. Bu
OQgelerde yapilacak her turlU degisiklik aletin ISOBUS UT kontrol
ekranindan yapiimalidir.

Alet geometrisini ayarlamak icin:

1. Net - /Geometri =~ dgesini secin. Ayrica bir alet
olusturuldugunda ya da segcildiginde alet Geometrisi ekrani otomatik
olarak goruntulenir.

Alet Geometrisi - SPRAYER-2-TANKS

oo0om
. p—

BESE
2. Biralet boyutu secin. Boyutun adi baslik cubugunda goruntulenir.
Istenen boyutlar secilen aletin tiiriine gdre farklilik gosterir.
3. Gerektiginde boyutlar ekleyin veya duzeltip onaylayin.
Asagida, sistemde kullanilan dlgtmlerin bir listesi verilmistir:
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« Serit Genigligi: Aletin calisma genisligini dlger (yani aletin tek bir gecisi
sirasinda islem gerceklestirilen alanin genisligi).

« Calisma Uzunlugu: Bumun calisma alaninin bastan sona kadar olan
uzunlugu. Serit genisligiyle birlikte bu bum icin Uranun uygulandigi
bdlge olan "Calisma Alani"ni tanimlar.

« Ortlisme: Yan yana iki gecis arasindaki drtlisme genisligini dlcer.

« Alet Uzaklidi: Baglanti noktasi ile alet tekerlekleri arasindaki mesafeyi
Olcer.

« Alet Tekerlekleri Arasindaki Uzaklik: Aletin tekerlekleriile calisma
alani arasindaki mesafeyi Olcer.

« IgHat Uzakligi: Aletin baglanti noktasina gére merkez disi uzaklig
Olcer. Alet saga dogru kayarsa pozitif bir sayi, sola dogru kayarsa
negatif bir sayi girin.

« Treyler Uzakligi: Treyler baglanti noktasiyla treyler tekerlekleri
arasindaki mesafeyi Olcer.

« Treyler Tekerlekleri Arasindaki Uzaklik: Alet baglanti noktasiyla
treyler tekerlekleri arasindaki mesafeyi Olcer.

Not:Alette birden fazla bum varsa kilavuzluk icin kullanilacak olan bum
KILAVUZLUK ICIN BUM secim listesinden secilmelidir. Bu secim, serit
genisligini (kilavuz gizgilerinin boslugu) belirler. Numaral sekmeler
kullanilarak her bum icin alet geometrisi ayarlanmalidir.

4. Alet pivotluysa ve sUris durumu aktifse Alet ogesini, ardindan
Alet modeli seceneginden Aktif stir(is gesini secin. Bu ayar ASC'nin
dogru calismasini ve strulmemis arazi donus sekillerinin dogru
sekilde olusturuimasini saglar.
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7.4. Bolum kontrolUnUn ayarlanmasi

Konsol, g ASC-10 ECU kullanildiginda en fazla 30 bolimu
destekleyehbilir.

Bolim kontrolunu ayarlamak igin:

e i)

/ BOlUmler

e

1. Alet - /B8ltim Kontrolti

(Birden fazla bum varsa Alet | /Bum dgesini segin.)

Bolim Ayari - SPRAYER-2-TANKS

.*@;, BOLUMLER
2 1

Bolim | Genislik (10.0000 m) Diigiik Hiz Durdurmasi ' Hortum uglari (1)
Timii | # 1/1 / 1”71 ’ n
1 10.0000 m 0.0 km/saat 1

2. BOLUMLER 6gesini secin ve arti veya eksi digmesini kullanarak

olum sayisini ayarlayip onaylayin.

3. TUum bolimlerin bolum genisligini ayarlamak icin Timu 6gesinin

yanindaki Geniglik 6gesini secin.

Bolim Ayari - SPRAYER-2-TANKS

.*@;, BOLUMLER
2 1

Bolim | Genislik (10.0000 m) Diigiik Hiz Durdurmasi ' Hortum uglari (1)
Timii | # 171 / 1”71 ’ n
1 10.0000 m 0.0 km/saat 1

4. Tum bolumler icin bolum genisligini girin ve onaylayin.

ogesini segin.

5. Bolumlerin genigliklerini tek tek ayarlamak icin bir bolumin yanindaki

genislik 6gesini secin ve genisligi girip onaylayin.
6. Her bolum icin bu igslemi tekrarlayin.

Daha fazla bilgi icin Dagitici / PUskurttct / Tohumlayici operatdr
kilavuzlarina basvurun.
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7.4.1. Zamanlamanin ayarlanmasi

Bu ayarlar, bolumlerin aciimasi veya kapanmasi sirasindaki tepki
surelerini ayarlar. Urtn uygulamasinda ortusmeleri veya bosluklari
onlemek icin tepki surelerinin dogru hesaplanmasi Gnemlidir.

Tepki strelerini hesaplamak icin:

1. Aletin urin uygulamasina baslamaya hazir oldugundan ve Grunicin
kalibrasyon faktort hesaplamasinin yapildigindan emin olun (bkz.
UrUn Kurulumu, sayfa 118).

2. Bir bolumun acilmasiyla Grun uygulamasi arasindaki gecikmeyi
dlcmek icin kronometre kullanin. Bu streye CALISMA ZAMANI adl
verilir.

3. BolUm kapatildiginda, bolumun kapatiimasiyla Grinun akisinin
durmasi arasindaki gecikme suresini 6lgtin. Bu stireye DURMA
ZAMANI ad verilir.

Tepki strelerini ayarlamak icin:

1. Alet / BAIUm KontrolU /Zamanlama ‘@ 6gesini segin.

2. CALISMA ZAMANI 6gesini segerek bir bdlumiin aciimasiyla Grindn
uygulanmasi arasindaki gecikmeyi saniye cinsinden ayarlayip
onaylayin.

3. Buislemi DURMA ZAMANI 6gesiicin tekrarlayip ve islemi onaylayin.
Buislem, bir bolumun kapatilmasiyla Grun akisinin durdurulmasi
arasindaki gecikme suresini saniye bazinda belirleyecektir.

Ortiisme ve gakisma icin zamanlamayi ayarlama
UrGn uygulamasinda ortismeler veya bosluklar gozlenirse ¢alisma ve
durma zamaninin ayarlanmasi gerekehbilir.

Bir surtimemis araziye girerken bosluklar gozlenirse:

Puskdrtdlen alan icerisinde surulmemis araziye girmeden once bolumler
cok erken kapandigindan geriye bos, plskurtiimemis alan kallyorsa
durma zamani cok uzundur ve azaltimalidr.



Bolim 7 — Alet Kurulumu

Ornek: Arac, 18 km/saatte pliskirtiir ve bosluk yaklasik 1 metredir. 18
km/saatte, puskurtiict saniyede 5 metre kapsar (18/3,6 = 5,0), bu
nedenle durma zamani 1 (m)/ 5 (m/sn) = 0,2 sn azaltimalidir.

Bir suriimemis araziden ¢ikarken bogsluklar gozlenirse:

Puskadrtdimemis alan icerisindeki surdimemis araziden ¢ikarken bolimler
cok gec acildigindan geriye bos, plskurtilmemis alan kallyorsa acik
kalma suresi cok kisadir ve artiriimalidir.

Ornek: Arac, 27 km/saatte plskirtiir ve bosluk yaklasik 2 metredir. 27
km/saatte saniyede 7,5 metre kapsar (27/3,6 = 7,5), bu nedenle calisma
zamani 2 (m)/ 7,56 (m/sn) = 0,27 sn artiriimalidir.

Bir sUrdlmemis araziye girerken orttisme gorulUrse:

Puskdrtdlen alan icerisinde sdrulmemis araziye girerken bolumler cok
gec kapandigindan puskurtilen alanda bir rtismeye neden oluyorsa
durma zamani cok kisadir ve artiriimalidr.

Ornek: Arac, 18 km/saatte pliskirtiir ve Srttisme yaklasik 0,5 metredir.
18 km/saatte, pUskurtticl saniyede 5 metre kapsar (18/3,6 = 5,0), bu
nedenle durma zamani 0,5 (m)/ 5 (m/sn) = 0,1 sn artiriimalidir.

Bir surimemis araziden ¢ikarken ortisme gozlenirse:

Puskdrtdimemis alan icerisindeki surdimemis araziden ¢ikarken bolimler
cok erken acildigindan puskdrtulen alanda bir érttismeye neden oluyorsa
calisma zamani cok uzundur ve azaltimalidir.

Ornek: Arac, 27 km/saatte pliskUrtiir ve Srttisme yaklasik 1,5 metredir.
27 km/saatte, puskurtiict saniyede 7,5 metre kapsar (27/3,6 = 7,5), bu
nedenle calisma zamani 1,6 (m)/ 7,5 (m/sn) = 0,2 sn azaltimalidir.

7.4.2. BOolum gecisinin ayarlanmasi

BoIUm gegcisi bir Sanal anahtar (konsol ekraninda) veya Harici anahtar
(ASC-10 ECU'ya veya konsola bagli fiziksel bir anahtar) olabilir.

Dagitici disklerin acilma/kapanma eylemi iki bolumu kontrol ettiginden
dagiticilarda anahtar turt secilemez.

Anahtarlar yapilandirmak icin:
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7.4. Bolum kontrolunun ayarlanmasi

1. Alet - /B8ltim Kontrol e / BBltim Gegisi = 6gesini segin.
2. TUR 6gesini secin.

3. Sanal veya Harici ECU Algilama 6desini secin ve onaylayin.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

7.5. Ana anahtar kurulumu

Ana anahtar, uygulama kontrolUnu (dagitici, puskurttict, tohumlayici)
acar ve ayrica kapsama haritasini kilavuzluk ekraninda etkinlestirir.

Ana anahtar kurulumunu yapmak igin:

| |
1. Alet /AnaAnahtar & dgesini secin.
Not:Bir Apollo tohumlayici veya pUskUrtict alet bagh oldugunda bu

secenek Alet / Operator Girigleri / Ana Anahtar 6gesinin altindadir.
Daha fazla bilgi icin alet Operator Kilavuzuna bakin.

Sanal
Ana anahtarin, konsol Calisma ekranindaki sanal ana anahtarin secilerek
calistinimasini saglar.

Lad

=y
<y 00 €

Alet icin anahtar kurulumlarinin yapiimasi hakkinda bilgiicin alet
denetleyicisi kilavuzuna bakin.

Harici konsol girigi
Ana anahtarin bir harici anahtar (konsola bagli fiziksel bir anahtar kutusu /
ana anahtar) yoluyla calistirimasini saglar.

Not:Harici anahtar baglanirsa bu islem genellikle kurulum sirasinda bayi
tarafindan gerceklestirilir. "Remote Mapping" etiketli kablo, konsol kablo
demetine baglanir ve kapsama haritasl ile ana anahtar girisini
etkinlestirmek/devre disi birakmak icin gug saglar.

Harici ECU algilama
Ana anahtarin bir harici anahtar (ASC-10 ECU'ya bagli fiziksel bir anahtar
kutusu / ana anahtar) yoluyla calistirlmasina olanak saglar.
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7.5. Ana anahtar kurulumu

Surlsl devreye alma ve sanal

SurUsu devreye alma, ana anahtari tetikler. SUrustun devreden
cikarilmasi, ana anahtari kapatir. Bir uzaktan strus devreye alma anahtari
kullanillyorsa ayni davranisa sahip olacaktir. Sanal ana anahtar dugmesi
yine de surusu devreye alma durumunu degistirmeden ana anahtar
durumunu degistirmek icin kullanilabilir.
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Bolim 7 — Alet Kurulumu

7.6. GPS hiz emulasyonu kurulumu

Oran kontroluntn veya diger islevlerin gerceklestirilmesiicin arag hizi
bilgilerini ISOBUS aletine gonderir.

1. Alet - /Hizve Konum H}égesinisegin.

GPS Hizi ve Konumu Cikis Kurulumu Kapat

_ﬁu‘g'_}‘_ ISO YER HIZI
£>)§3 Devre Disi

27 GPS NMEA2000 HIZI
£~ §3 Devre Dig:

5 GPS NMEA2000 KONUMU
Devre Digi

Hizi ISO ve/veya NMEA2000 yolu tzerinden ECU'ya gonderir.

Not:GPS NMEA2000 ayart, veri yolunda yoksa sanal TECU'nun NMEA
2000 COG/SOG mesajlarina (129026) dykunmesi gerektigini belirtir,
Alicidan gonderilen NMEA 2000 c¢iktisi Gzerinde hicbir etkisi yoktur.

2. GerekKli cikislari segin.
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Bolim 8 — Uriin Kurulumu

8.1. Urlin veritabaninin kurulumu

UrUin tanimlari ortak bir alana kaydedilebilir. Béylece her Uriin adini ve
oranini tekrar girmeye gerek kalmadan ortak Urtnler ¢esitli oran
denetleyicileri ile birlikte kullanilabilir.

Onayarli oranlar, artislar ve Uriin yogunluklari ayarlanarak uygun oran
denetleyicisinde geri cagriimak uzere kaydedilebilir.

Her UrGn0n kalibrasyon faktort her alet tankina ya da deposuna atanir.
Ornegin, Ureyi ayni anda her depo icin farkli kalibrasyon rakamlariyla
kaydedebilirsiniz.

Urin hakkinda ayrintili bilgi icin Dagrtic / Piiskirtiict / Tohumlayici
operator kilavuzlarina basvurun.

Urin menii secenegi grandiler, sivi ve NH3 (amonyak) Griin tanimlarinin
olusturulmasina olanak saglar.

m ¥ It

i Sivi Graniler NH3 |
|
b SR
A4 Wy,
e ‘ =
tullanici Sistem Arag Alet Uriin

Her Grdn icin asagidaki bilgiler tanimlanmalidir:

« Yogunluk (yalnizca grantler): Tank kapasitelerini belirlemek icin Grdn
yogunlugu tank hacimleriyle birlikte kullanilir. kg/L veya lb/gal
cinsinden tanimlanrr.

o Oranartigl: Operator uygulama oranini ytkselt/dtsur digmesine
bastiginda uygulama oraninin ne kadar degisecegini tanimlar. Oran,
sabit bir oran 8lglisiinde veya Oran Onayari 1 icin ayarlanmis oranin
belirli bir ylzdesi 6lcUstnde degistirilebilir. Bkz. sayfa 28.
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Bolim 8 — Uriin Kurulumu

« Oran Onayari 1/QOran Onayan 2: Onayar uygulama oranlarini
tanimlar.

« Kalibrasyon faktorl: Bu deger, grantler Grlnler icin Grln sayac
biriminin yaptigi her devir basina dagitilan Grun miktaridir ve bir litre
sivi basina akis olgerden gelen atim sayisidir. Bu deger burada
goruntulenebilir ancak her alet ve Urun icin ayarlanmalidir. Daha fazla
bilgi icin Dagitici / PUskurtGcu / Tohumlayicl operatdr kilavuzlarina
basvurun.
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Bolum 9 — Temel Calisma Bilgileri

9.1. Mini gorinumleri kullanma
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1 Navigasyon cubugu
Mini gérunumler Navigasyon cubugundan herhangi bir 6zellik secilerek
acilabilir.

Bazi mini gorunumlerde bir bUyutme oku bulunur. Bu oku secerek ya da
mini gorunum ekraninda parmaginizi soldan saga dogru cekerek
(cekme hareketini mini gérunum ekraninin sag tarafinda sona erdirerek)
mini gorunum genisletilebilir ve tam ekran goruntimunde
goruntulenebilir,

Not:Mini gorinum tam ekrana genisletilebiliyorsa bu islem navigasyon
cubugundaki simgenin soldan saga kaydirilmasiyla da yapilabilir.

e OO
e m o Q




Bolum 9 — Temel Caligma Bilgileri

Mini gorinumu yukari ya da asagi hareket ettirmek icin mini gérunimde
herhangi bir yere dokunun ve istediginiz yonde kaydirin. Parmaginiz
alandan disari hareket ettiginde mini goruntm de hareket etmeye baglar.
(XD ekraniicin gecerli degildir.)

Mini gorunumu kapatmak icin Navigasyon cubugundan ozelligi tekrar
secin, sol ustteki oku secin veya mini gérinumde herhangi bir yere
dokunun ve navigasyon ¢gubugunun soluna dogru kaydirin.

& -
€ A& QaQ Q

it & @

Tam ekran gorinimunde kugultme oku yoktur. Ana ekrandaki bilgileri
degistirmek icin baska bir mini goérintimunu genigletin.,
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9.2. Sistem bilgilerini goruntileme

9.2. Sistem bilgilerini gorunttileme

Navigasyon ¢cubugundaki Topcon logosu dugmesi, yazilim ve sistem
bilgisi 6zetlerini goruntulemek igin kullanilir,

g < Hakkinda A
TORCDN

#e TOPCON
»

=

Sistem Bilgileri panelinin tamamini gérecek sekilde mini géruntimu

18 Mart, 2020 04:46:41 pm

Yazilim Sirimiui:
5.00.25 Beta

Telif Hakki © 2002-2020
Topcon Agriculture
Tiam haklari sakhdir

< Hakkinda ]
&£ a=topcon | -
) Agriculture Yazilim Sirimi 5.00.25 Beta
18 Mart, 2020 04:46:38 pm Yazilim Markasi Topcon
2013.10-weimx6-1.1.0 (Jan 23 2018 -
}&\’ Yazilim SiirGima: L Boot SHirdmi 17:08:46)
3400.25Bcla Ana PMIC Bellenimi 0.8
— Telif Hakki © 2002-2020
E Topcon Agriculture CPU PMIC Bellenimi 0.8
Tiim haklar saklidir Co-Processor Bellenimi 0.10.0
= Seri Numaras 201622010AC
[ ] MAC Adresi AZ:D3:CE:00:BF.8B
i IP Adresi 10.48.26.240
[ GPS Alicisi
L
Al Tirli AGIL-4
Bellenim SGrimi K16.22.27
GNSS SUrimi 45
Olugturma Tarihi 1 Ocak, 2000
Seri Numarasi 0987654321
No 1234567890
|— 5iris Denetleyicisi -I e

[ - Bl - @0446 9, 16 o 1111
o a“ = - 18 ‘;“002“ ‘IOO ’0" 4% °

Bilgileri gostermek ya da gizlemek icin oklari kullanin. Gerekli durumlarda
bir kaydirma cubugu gorunttlenir.
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9.3. Kilavuzlugu goéruntuleme
Calisma ekranina ilk kez erisildiginde, varsayilan islem olarak tam

Bolum 9 — Temel Caligma Bilgileri

kilavuzluk ekrani acilir. Bu ekran bir mini gorinumde de goruntulenehbilir.

9.3.1. Kilavuzluk renk semasi
Kilavuzluk ekranindaki 6geler asagidaki renklerle temsil edlilir:

e COEE)
e & Q Q

gri: alan
aclk gri: 1izgara gizgileri

koyu mavi: secili gecerli alanin siniri
orta gri: gecerli olmayan alanin siniri
koyu kirmizi: etkin olmayan kilavuz

Kirmizi: sUrus hatti

turuncu: strulmemis arazi

mor: tramvay hatlar
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9.3. Kilavuzlugu goruntileme

124

9.3.2. GOorunUm kontrollerini kullanma
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1 GOrunum kontrolleri

é Modu secme, bkz. Mod sec, sayfa 125.

@ Surtlmemis arazi donus alarmini gorinttleme, bkz. Strdlmemis
arazi donuslerini alarm ile dUzenleme, sayfa 210

‘S Guidelock modunu acip kapatin. Bkz. Guidelock kilavuzluk modunu
kullanma, sayfa 189.

® Bu simgeye dokunuldugunda kaydirilmis bir harita, aracin gecerli

konumuna yeniden merkezlenir. Bkz. sayfa 34 bdlumundeki Harita
kaydirma.

N Gorundr harita katmanlarini secin, bkz. Harita katmanlari, sayfa 125.

4 Harita gérintim modunu degistirin, bkz. Harita gdriinim modunu
deqistir, sayfa 129.



Bolum 9 — Temel Caligma Bilgileri

Q\Q\ BUOyUtdn / kGgultdn, bkz. Haritay yakinlastirma, sayfa 129.

9.3.3. Mod sec¢

Mod se¢ simgesini kullanmak icin ekrani yarim saniye boyunca basili
tutun ve istediginiz nesneyi secmek icin parmaginizi Uzerinden
surukleyin. Mod devreye girdiginde mod secme simgesi yesile doner

&

= venesne vurgulanir.

Not:Zorlu bir ortamda ¢alisiliyorsa ekranin Ust kismindaki mod segcme

&

simgesine = basildiginda secim modu etkinlesir (simge yesile doner)
ve bir nesne secmeye calisirken yanliglikla haritanin kaydiriimasini
onlemek icin harita kaydirma devre digi birakilir.

Bu islev kullanim ekraninda bulunan asagidaki nesneler icin kullanilabilir:

« sinirlar (bkz. Bir sinirt dzenleme, sayfa 165)

« bayrak noktalari (bkz. Bayrak noktalariyla calisma, sayfa 160)
« kilavuzlar (bkz. Kilavuz Cizgisi Menusu, sayfa 181)

» sumuhafazasi karsilastirmall degerlendirmeleri

9.3.4. Harita katmanlari
1. Hangi kapsama ve bilgi katmanlarinin ekranda gorunecegini

belirlemek igin Q ogesini segin.

125



9.3. Kilavuzlugu goruntileme

Harita Katmanlari

Bayrak Noktalari
Kilavuz Cizgiler
Tim Alanlar

Hat Numaralarn
Gorev Sinirlari
VRC

Uygulanmig Oran

Kapsama Katmani

Coverage >

Gorandr harita katmanlarini seg
« Bayrak noktalari: Bkz. Bayrak noktalarini ayarlama, sayfa 159.

« Kilavuz gizgiler: Kilavuzluk ekraninda kilavuz gizgilerini gosterir.

o TUm alanlar: Yakindaki tim tanimli alanlari gorunttler,

« Hat numaralan: Kilavuzlari alan Uzerindeki bir dizi numarall hat olarak
goruntuler (yalnizca AB Hatlariicin gecerlidir).

« Gdrev sinirlar: Bir alanda operatér tarafindan olusturulan bir sinir
olmadiginda kapsama alanina gore belirlenen sinirlari goruntdler.
Bkz. Gorev Dugmesi, sayfa 152.

o Tramvay Hatlar: Tramvay hatlarini gérintileyin. Bkz. Tramvay
hatlarini ayarlama, sayfa 200.

« DOK: Bir DOK harita katmaninin gdrunttlenmesini saglar (yalnizca
Kurulum ekraninda Degisken Oran KontrolU etkinlestiriimisse
kullanilabilir (Sistem / Ozellikler / Uygulama).

« Uygulanmig oran: Uygulanan gercek orani gérinttlemek igin secin
(secilen kapsama katmani degisken oranlar igeriyorsa) veya yalnizca
kapsami goruntllemek icin secimi kaldirn (bkz. asagidaki Kapsama
katmani).
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Bolum 9 — Temel Caligma Bilgileri

Kapsama katmani

Kapsama katmani segici, haritada gorunttlenecek kapsama katmanini
secmek icin kullanilir. Bu islem, merkez digmesine basip bir listeden
secim yaparak ya da arka planda bu harita katmaninin canli bir
onizlemesi ile birlikte listede gezinmek icin sol/sag oklarina basarak
gerceklestirilir.

stenen kapsama katmani kullanilabilir katmanlar listesinde degilse
listenin en Ustundeki Seg... 6gesini secin, ardindan kapsama katmanlari

eklemek veya kaldirmak i¢in kapsama katmani turleri listesinden secim
yapin. Kullanilabilir kapsama katmani turleri kullanilan alete baglidir.

[ € X a Q

Bayrak Noktalar
Kilavuz Cizgiler
Tiim Alanlar

Hat Numaralan
Gorev Sinirlari
VRC

Uygulanmig Oran

Kapsama Katmani

< Coverage >

Kapsama yesil renkle gorunttlenir. Uygulanan oran secilebilir renklerde
gosterilir (bu renklerin nasil degistirileceqiyle ilgili talimatlar icin asagiya
bakin).

Uygulanan oran gostergesini dlizenleme

0 Tank 1: Gergek Oran 100
%
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9.3. Kilavuzlugu goruntileme

Uygulanan Oran veya DOK secildiginde ve secilen kapsama katmani
degisken bir oranicerdiginde haritanin Gstunde bir gosterge goruntulenir.
Renkler duzenlenebilir.

1. Gdsterge rengini ve aralik haritasini gorunttlemek icin gostergeyi

secin.
< 0 kg/ha
0 kg/ha 10 kg/ha
10 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 30 kg/ha
30 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 50 kg/ha
:_ 50 kg/ha 60 kg/ha
[ 60 kg/ha 70 kg/ha
[ 70 kg/ha 80 kg/ha
| 80 kg/ha 90 kg/ha
| 90 kg/ha 100 kg/ha
] 100 kg/ha
Arahgi Ayarla

60

< P iptal “

« Aralidiayarla: Kullanilan renkleri ve araliklari el ile ayarlayin.

« Otomatik uygulanan: Renkleri ve araliklari, etkin gorevde kaydedilen
uygulama oranlarina uyacak sekilde otomatik olarak ayarlayin.

« Otomatik DOK: (yalnizca Degisken Oran KontrolU etkinlestirildiginde
kullanilabilir) renkleri ve araliklar gérev uygulamasinda kullanilan
oranlara uyacak sekilde otomatik olarak ayarlayin.

2. Oran gostergesi tarafindan kullanilacak renk temasini segcmek icin
oran gostergesi dUzenleyicisinin altindaki sol ve sag oklari kullanin.

Degisken Oran Kontrolu etkinse DOK harita katmaninin opakligini ayar-
lamak icin oran gostergesi duzenleyicisinin altindaki kaydiricr kul-
lanilabilir,
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Bolum 9 — Temel Caligma Bilgileri

Harita gorintm modunu degistir
1. Harita gériinUimleri (Kuzey Yukarida, Ust Goriiniim veya Perspektif)

arasinda gecis yapmak icin £ 6gesini segin.

. )

Kuzey Yukarida Gorinimuinde & < | ekranin

ust kismi Kuzey yonunu gosterir.
e -
] - u
- — | > ] . 2

*  UstGorinimde ¢ ekranin st kismi aracin

_ + gecerliyonini gosterir.
& I (=1
5 o roeg o @
& — i" "\

Perspektif Gorunumunde L"—‘l, harita sanal ufuk
cizgisi ile bir sanal perspektife yerlegtirilir.

[ il

]
'_'1" L [ ‘I" u

Haritayi yakinlagtirma

Gerekirse yakinlastirmak veya uzaklastirmak icin Q\e\ dgesini secin.
Hizlica yakinlastirmak icin simgeyi basili tutun.
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9.4. GPS ayrintilarini gérantuleme

130

9.4. GPS ayrintilarini goruntuleme
GPS bilgilerini gorunttlemek ve izlemek icin:

1. Navigasyon cubugu 6gesinden GPS Bilgileri 2, dgJesini secin.

GPS Konumu sekmesi

# < GPS Konumu

TORCDN K

g e
r-—l

ENLEM
34°49'01.99"s
BOYLAM

|
\;gr/ 138°37'08.94"E
=

DOGUYA GITME
282239.49 (54 G)
KUZEYE GITME
6144642.07

Enlem ve Boylam aracin konumunu gosterir.

Doguya gitme ve Kuzeye gitme degerleri, Universal Transverse
Mercator (UTM) koordinat sistemine gore aracin bulundugu konumu ve
bolgeyi gosterir. Metre cinsinden olgulUrler.

Dogu-Bat (yatay) eksenindeki izgara numaralarina Doguya gitme
degerleri, Kuzey-Guney (dikey) eksenindeki izgara numaralarina Kuzeye
gitme degerleri adi verilir.
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Arac Yonelimi sekmesi
(< Aragkonumu
o —
Jg O
| ¢

YUKSEKLIK
-50.000 m
YON

HIZ
— 10.0 km/saat A ‘

==—] MEYIL/ARALIK
1.00° / 1.00° |

Bu sekme yuksekligi, yonU (derece cinsinden), aracin gercek hizini ve
meyil/aralik (derece) degerini gosterir. Meyil, aracin sola/saga egimidir.
Aralik, aracinileri/geri egimidir.

GPS dogruluk sekmesi

e CTTTE
TS e
) ‘15 |
}Q" A GPS

|
Yas - |
— HDOFP 0.6 ‘

I

HEMS 0.020 m

Bu sekme kullanilabilir uydu sayisini, duzeltme yasini (saniye cinsinden)
ve HDOP (dusuk deg@erler daha yUksek dogruluk anlamina gelir) ve
HRMS (dusUk deg@erler daha yuksek dogruluk anlamina gelir) degerlerini
goruntuler.

Not:HDOP (Yatay Uydu Geometrisi Katsayisi), uydu kaynaklarinin
sayIsinin ve geometrisinin dogruluk Uzerindeki etkisini belirtir. GPS
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9.4. GPS ayrintilarini gérantuleme

sinyallerinin dogrulugunu korumak icin antenin engellenmediginden emin

olun.

HDOP< 1,0 YUksek dogruluk
HDOP 1,0ile 4,0 arasindadir Ortalama dogruluk
HDOP > 4 DUsUk dogruluk
GPS gecersiz0 Sinyal yok

HRMS (Yatay Ortalama Karekdk Hatasi), uydulardan alinan kaynak
bilgileri kullanarak ortalama yatay konumu hesaplar.
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Bolim 9 — Temel Caligma Bilgileri

9.5. Tanilamayi gorintuleme
Tanilama bilgilerini gorinttlemek igin:

1. Navigasyon gubugu 6gesinden Sistem Tanllama = dgesini secin.

Bellek kullanimi sekmesi

< Bellek Kullanimi

Ana Hafiza

41%

\,% USB Hafizasi

1%

E Dosya Sistemi
0%

Konsol tanilama sekmesi
Konsol durumu bilgileri gosterilir.

£ Konsol Tanilama
=H0OMA T

Il; SICAKLIK
40.0°C

BOS BELLEK

588 MB

DIS VOLTA]

13.0V

CALISMA ZAMANI
2 dakika
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9.5. Tanilamayi goruntuleme
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Ariza kodlari sekmesi

< Ariza Kodlarn

=H0AD

&\ 1450118]- ECU 1 iletisim Yok

A\ 1A50119] - ECU 2 letisim Yok

Hata mesajlari listelenir. Sorun meydana gelirse musteri destek personeli
icin bunlarinot alin.

Gunlik olusturma sekmesi

GUnlUk Olusturma sekmesi musteri destek personeli tarafindan kullanilir.
Bununla birlikte, Topcon destek personelinin bir gunluk olusturma
yapilandirma dosyasi gondermesi halinde dosya bu ekran yoluyla
USB'den yUklenebilir ve calistirilabilir.

KONFIGURASYON

i DOSYASI

<Se¢mek igin Tiklayin>
Log_20200318_164710
0 Bytes

Gunlik Olusturmay Baslat
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9.6. Gorev bilgilerini gorunttileme
Gorev bilgilerini goranttlemek icin:

1. Navigasyon cubugu égesinden Gorev Bilgileri = ¢gesini secin.

==l | < Gorev Istatistikleri A

— R E%aX o

islenen Alan

Sinir alani
[ X ] -

Kalan alan

Katedilen mesafe

Bu secenek, gorevin ilerleme durumu hakkinda genel bilgiler
gOsterir.

2. Mini gorinumu buyUttn ve ekin, hava durumu ve saha kosullar
hakkinda notlar girmek ve ilgili notlari incelemek icin Gérev
ayrintilarini kaydet 6gesini secin.

ﬁ ¢ Gorev fstatistikleri =B -
_ e - | B
R e =
N (ZGAR HIZI s
> nnnnnnnnnn 0.00 km/saat e
04 b
.......... UZGAR YOND
R.{ 00 .
nnnnnnnnnn
000 b s!:;mx
B varedten mesate
418m
| .00%
=i m—
GOKYDZO DURUMU
BOYOME EVREST
YYYYYY URD
TOPRAK DURUMU
UYGULAMA YONTEMI
Yeni...

3. Diger bilgileri goruntulemek icin asagidaki sekmeleri secin.
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9.6. Gorev bilgilerini goruntuleme

Gorev suresi
3
?i Gorev ayarlar

* Kilavuzluk ayarlar

Birden fazla bumu olan bir alet secilirse bilgilerini goruntulemek
istediginiz bumu secgebilmeniz igin bir simge gosterilir,
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9.7. Panodaizleme
Panoda ki ekran ayarlanabilir.

i 12:36 9,,‘ 16 £ Ml -
0N LN ooy e i

T GPS

9.7.1. Panoyu 0Ozellestirme

1. Panoda gorunttlenecek bilgileri 6zellestirmek icin panoda herhangi
bir yeri secin.

2. Ozellestirilecek panele tekrar bastiginizda ek secenekler
goruntdlenir.

3. Secenekleri gerekli sekilde isaretleyin veya isaretlerini kaldirin.

4. Yenipano ekranini onaylayin. Belirlenen secenekler panoda
goruntdlenir.

Saat ve tarih

% 12365 % 16 o I -
M 12 |%a L0020 9' w >0 <€ 4 0.}90

il Gps

Saat, Kurulum ekranindan Kullanici / Bélge / Saat/Tarih 6gesi secilerek
ayarlanir. Tarin GPS sinyali ile gonderilir.

Sinyal guci
% 1236 9| 16 o N -
- o e g o y oo

Sinyal glcu paneli GPRS ve Kablosuz sinyal glcunt gosterir.

GPS ve duzeltme kaynagi

@ 1236 LR 16 & I -
M 12 S|ALon- 9' h w }cm 4 o.}go
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9.7. Panoda izleme

GPS paneli sunlari gésterir:
« Sistem hazir olma durumu (uydu simgesi) ve kullanilabilir uydu
sinyallerinin sayisi.
« DUzeltme kalitesi ve pozisyon dogrulugui.
o DUzeltme kaynagi kullanimda.
Not:Duzeltme kaynagi Otonom olarak ayarlanirsa panoda GPS
gOsterilir.
2 cm dahilindeki dogruluk, yuksek seviyeli dogruluktur.
Uydu simgesi
Yesil uydu simgesi, GPS ve dizeltme kaynaginin yakinsandigini ve

HDOP'ye dayall oldugunu gosterir. Diger renkler, bilgi bulunmadigini
gOsterir;

k Gri: Dlzeltme kaynagi yok, sinyal yok
x Kirmizi: Dusuk dogruluk

Sari: Ortalama dogruluk

-

Sl

* Yesil: Yuksek dogruluk

Not:GPS kurulumu sirasinda OTOMATIK ayari secilmisse calisma
sirasinda farkli dizeltme kaynaklari algilandikca renkler degisebilir. GPS
kurulumu sirasinda Ozel bir kaynak secilmisse sistem secilen sistemi
algilamaya calisir. DUzeltme kaynaklari hakkinda daha fazla bilgi igin bkz.
Duzeltme kaynaklari, sayfa 60. HDOP hakkinda daha fazla bilgi icin bkz.
GPS dogruluk sekmesi, sayfa 131.
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Dilzeltme simgesi
Gri: DUzeltme kaynagi alinmamistir.

I N
( m} Kirmizi: Alinan duzeltme kaynagi yapilandirmadan farklidir.
Sari: Dlzeltme kaynagi alinmistir fakat otomatik strs devreye

alinacak kadar dogru degildir. SUrus durumu panelinden
diferansiyel duzeltme ve pozisyon dogrulugunu kontrol edin.

%

( A\} Yesil: Otomatik surUs icin dizeltme kaynagi yakinsanmistir.
(SUrts durumu panel sayfasindaki pozisyon dogrulugu 6gesi
yesil renkle gosterilir.)

Kilavuzluk bilgisi

@ 1236 Ly 16 | Il -
25 S8 oo b P

Kilavuzluk bilgisi panelleri alt olasi secenekten dordunt gosterecek
sekilde ayarlanabilir: dik sapma mesafesi, hiz, yon, serit, islenen alan
veya geri kalan alan.

« Dik sapma mesafesi: Aracin en yakin yol hattina uzakligini gésterir.

« Islenen alan: Bum basina toplam kapsama alanini gésterir
(6rtismeler dahil).

« Kalan alan: Gecerli gbrevden haric tutulmamis sinirlar icinde
kapsamin uygulanmadigi alan.

Arac hizi simgesi, Kurulum ekranindan Alet / denetleyici / Hiz Kaynagi
ogesinde secilen arag hizi kaynagina bagli olarak degisiklik gosterir. Arag
hizi yanlis gorunttleniyorsa hiz kaynaginin kalibre edilmesi gerekehbilir.
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9.8. Renkleri ve ¢alisma durumunu tanima
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9.8. Renkleri ve calisma durumunu tanima

Calisma ekrani, fonksiyonlarin durumunu belirtmek icin renkleri kullanir.
Tam anlamlar kurulum sirasinda belirlenen aletlere, segimlere ve
Ozelliklere gore biraz farklilik gosterir,

Genel olarak:

o Kirmizi, fonksiyonun kullanilamadigini belirtir. Gerekli tum 6gelerin
etkinlestirildiginden ve dlzgun bir sekilde ayarlandigindan emin olun.
« Beyaz, fonksiyonun kullanima hazir oldugunu belirtir.

« Sarive/veya yesil, fonksiyonun halihazirda calistigini belirtir.
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9.9. Varsayilan dosya adlarini anlama

Yeni araclar, aletler, kilavuzlar veya gorevler olusturulurken sistem,
operator tarafindan degistirilebilen bir varsayilan ad goruntuler.

Arac ve aletler asagidaki gibi adlandirilir:

o <Arac TUrU/Alet TUru>_XX
Ayni ada sahip bagka bir alet varsa _XX eki kullanilir (rnek: Pivoted
ve Pivoted_01).
Gorevler asagidaki sekilde adlandirilir:;

o <Alet Adi>_YYYYAAGG_XX

<Alet Adi>, 0 anda yuklu olan aletin adidir ve ardindan tarih bilgisi su
bicimde gelir: Yil, Ay ve Gun. Ayni ada sahip baska bir gorev varsa _
XX eki kullanilir (6rnek: Pivoted_20190321 ve Pivoted_20190321_
01).

Kilavuzlar asagidaki sekilde adlandirilir:

o <Varsayllan OnEk>_YYYYAAGG_SSDD_XX

Ayni ada sahip baska bir dosya varsa _XX eki kullanilir (6rnek: L_
20190321_1505 ve L_20190321_1505_01).

Not:Ogelerin yapisal bir ydntemle yeniden adlandiriimasi dnerilir. Bu
dneriye uyulmasi, 6gelerin sonraki donemlerde kolaylikla taninabilmesini
saglar.

Alanlar ve kilavuz cizgisi gruplari, gorev dugmesi (okz. Gorev Dugmesi,
sayfa 152) kullanilarak otomatik olarak olusturuldugunda bunlar
asagidaki gibi adlandirilir:

e YYYY-AA-GG-SA-DK-SN_XX
Ayni ada sahip baska bir dosya varsa _XX eki kullanilir.

Bu adlar gerekirse envanter yoneticisi araciligiyla degistirilebilir.
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Bolum 10 — Sdrus Kalibrasyonlari

Konsol, aracin tam koordinatlarini belirlemek icin aracin Ust kismina
takilan alici yoluyla aldigi uydu verilerini kullanir. Sistem, bu ve diger
verileri kullanarak aracin konumunu tahmin edebilir ve aracin srus
sistemini kontrol edebilir.

Bu islevlerin dUzgun bir sekilde calisabilmesiicin sisteminilgili arag icin
kalibre edilmesi gerekir. Sistem bu arac icin kalibre ediimemisse bu
bolumdeki adimlarrizleyin.

L"S UYARI: Ltfen araci tam daire gizilebilecek kadar genig,

*> insanlardan ve engellerden uzak diiz zeminli uygun bir alana
surun. Kalibrasyonun dogru oldugundan emin olmak igin aragtan
gbkyUzU acik bir sekilde gbrilebilmeli ve arag agaclardan, ylksek
gerilim hatlarindan ve binalardan yeterince uzakta olmalidir.

& Treyler tUr, pivotlu tlr bir alet kullaniliyorsa alet geki demirinin

2 parazite neden olmasini dnlemek igin aletin gikarilmasi onerilir.

Not:Secili araca bagl olarak kalibrasyon ekranlari farklilik gosterebilir.
Bazi sUrus denetleyicileri hidrolikler kalibrasyonu sunabilir.
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10.1. Pusulay! kalibre etme

Kalibrasyon sihirbazini baglatmak icin asagidaki adimlari izleyin.
Baslamadan once kalibrasyon ile etkilesime neden olmayacak bir yere
strun. Bu konum yuksek gerilim hatlarindan ve blyuk metal nesnelerden
uzakta, tam daireler cizilebilecek kadar genis bir alan olmalidir.

Not:Secili araca bagli olarak kalibrasyon ekranlari farkliik gosterehbilir.
EKRANDAK] KOMUT ISTEMLERINI HER ZAMAN DIKKATLE
OKUYUN.

I
1. SuUrug Segenekleri Menusu ¥ / Otomatik Strig Kalibrasyonu é—
ogesini segin.
SurUs Kalibrasyonu ekrani goruntdlenir.

2. PUSULA 6gesini secin. Bilesenin kalibre edildigi bildiriliyorsa ve bu
aractaki alici hala kalibre edilmemisse kalibrasyon prosedtrunu yine
de tamamlayin.

3. Ekraniokuyun ve yiksek gerilim hatlarindan ve buyUk metal
nesnelerden uzakta uygun bir dtz yer bulun. Ardindan, ileri = =«
dgesini secin.

4. Direksiyonu istediginiz yonde tam donus acisinin yaklasik %75'i

kadar cevirerek bir daire gizecek sekilde araci surun. 1 V2 tur
tamamladiktan sonra durun ve ileri 6gesini segin.

5. Araciyaklasik 100 m dumduz ileriye dogru surun ve ardindan araci
DURDURUN. ileri 6Fesini secin.

6. Sistem kalibrasyon verilerini kaydetmeye baslar. Ekranda
kalibrasyonun basariyla tamamlandigi belirtilene kadar bekleyin ve

ardindan onaylayin m
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10.2. Direksiyon agi sensorunu kalibre etme

10.2. Direksiyon acl sensorunu kalibre etme

Not:Direksiyon aci sensorU kalibrasyonu 6-12 ayda bir
gerceklestiriimelidir.

& UYARI: ileri 6gesini segmeden dnce aracin tam manevrayi
> tamamlayabilmesiigin yeterli alan oldugundan emin olun. Bu Kkilitli
modlardan her birinde kalibrasyon en fazla 60 saniye stirer.

& UYARI: Bazi arag modelleri tekerlekleri gerekli konuma otomatik
-2 olarak getirebilir

I
1. SUrus Segenekleri Menust ¥ / Otomatik SUrs Kalibrasyonu {?-
ogesini segin.
SurUs Kalibrasyonu ekrani goruntulenir.
2. DIREKSIYON ACI SENSORU 6gesini secin. Bilesenin kalibre edildigi

bildiriliyorsa ve bu aractaki alic hala kalibre edilmemisse kalibrasyon
prosedUrunu yine de tamamlayin.

Not:Ekran sayisi ve ekran icerikleri arac ve surus denetleyicisinin turtine
bagl olarak farkliik gdsterebilir. Bir hata gortntllenirse mesaji okuyun ve
devam etmeden once Onerilen eylemi gerceklestirin.

3. Prosedurt baslatmak icin aract ileri dogru strun. Direksiyon acl
sensoru kalibrasyonu 2 km/saat (1,2 mil/saat) hizda
tamamlanmalidir.

4. Direksiyonu sola dogru sonuna kadar gevirinveileri = =4 6gesini
secin.

5. Direksiyonu saga dogru sonuna kadar ¢evirin ve ileri 6gesini segin.

6. Aracin 2 km/saat (1,2 mil/saat) hizda hala hareket ettiginden emin
olun. Direksiyonu orta konuma mumkun oldugunca yaklastirin.

Not:ileri 5gesini secmeden dnce orta konumu bulmak ve diiz bir
cizgide surmek, sistem performansi bakimindan gcok dnemilidir.
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& UYARI: Devam etmeden dnce traktdrin orta konumda ileri
“> hareket edebilmesi igin yeterli alan oldugundan emin olun.

7. lleri dgesini segin.
8. Sistem kalibrasyon verilerini kaydetmeye baslar. Ekranda
kalibrasyonun basariyla tamamlandigi belirtilene kadar bekleyin ve

ardindan onaylayin m

Not:Bazi sUrls denetleyicileri konsolun hidrolik sistemler icin kalibrasyon
sunmasina yol acabilir. Bununla ilgili bir mesaj géruntuleniyorsa
hidrolikler 6gesini secin ve ekrandaki komut istemlerini izleyin.
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Montaj meyilini kalibre etme

10.3. Montaj meyilini kalibre etme

Montaj meyili, GPS alicisinin aracin tavanina monte edildigi yatay
dUzlemden baslangictaki uzaklik anlamina gelir. Asagidaki faktorler
montaj meyilini etkileyip degistirebilir:
« Lastik basinci
Palet gerginligi
Cift teker
Lastik ebadi
Kabin suspansiyonu

Kabin Uzerinde yapilan onarimlar (stispansiyon ve baglanti
elemanlar)

Alicinin sOkulUp yeniden takilmasi

Montaj konumunun baska yere tasinmasi

[

Not:Yukaridakilerden biri degistiginde veya en azindan 6-12 ayda bir
montaj meyili kalibrasyonu gergeklestiriimelidir.

Dizeltme Kaynagi olarak Otonom secenegi kullanildiginda, ekranda
kalibrasyona gerek olmadigi belirtilse bile montaj meyili kalibrasyonunun
gerceklestiriimesi tavsiye edilir.

Montaj meyili kalibrasyonu engellerden uzak acik bir alanda yapillir. Alici
dUz bir zemine monte edilmemisse bu kalibrasyon islemi gercek konuma
gore gerekli duzeltmeyi gerceklestirir.

L'S UYARI: Aracin en az 70 m/230 ft boyunca diiz bir ¢izgide hareket
*> edebilmesive ardindan yol hattinin her ucunda donUs yapabilmesi
icin yeterli alan oldugundan emin olun.
' »
1. SUrus Segenekleri Menust ¥ / Otomatik SUrUs Kalibrasyonu ==
ogesini segin.
SurUs Kalibrasyonu ekrani goruntulenir.
2. MONTAJ MEYILi 6gesini secin. Bilesenin kalibre edildigi bildiriliyorsa
ve bu aractaki alici hala kalibre ediimemisse kalibrasyon
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prosedUrunu yine de tamamlayin.

Not:Montaj meyilini kalibre etmek icin arag yol hattinda 2 km/saat
veya 1,2 mil/saat hizda surulerek 70 m/230 ft boyunca "A" ve "B" yol
hatti noktalar ¢izilir. Operator bir gegisin sonunda aract dondurdr ve
prosedUru tekrarlar. Kalibrasyon prosedurundeki bir sonraki adimin
baglatilabilmesiicin aracin "A" ve "B yol noktalarini yaklasik 30 cm'lik
bir payla karsilamasi gerekir.

. Araci acik bir alanda yeniden konumlandirin. Prosedure baglamaya

hazir oldugunuzda o Ogesini secerek "A" yol noktasini isaretleyin.

. DUz bir ¢izgide ileri strun. A'ya Mesafe 70 m/230 ft olarak
gOsterildiginde "B" yol noktasi otomatik olarak olusturulur.

. Araci dondurtin ve az once cizilen yol hattina gegin; bu iz numarasi
"0" olarak gosterilmelidir.

. Yol hattinda stirmek igin calisma ekraninda Otomatik Strtigl
Devreye Al 6gesini secin. Otomatik sUrtsun devreye alindigini
belirtmek icin renk yesile doner, bir sesli uyari calinir ve "devreye
almamesajl" ekranda yanip sdbnmeye baglar.

i
W

Otomatik SUrtst Devreye Al 6gesi secildiginde sirls devreye

alinmazsa surts durumu kutusu goruntulenir.,

. Montaj meyili kalibrasyon prosedurune devam etmeden dnce kirmizi
gOstergeli tum sorunlari giderin (ekranin en Ustinden altina kadar
gOruntulenen sorunlari giderin).
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148

8.

11,
12.
13.

14,
15.

+ Al donanmim

+" Ayina duzeltmesi

+" Pozisyon dogrulugu

+/ Slris denetleyicisi
(Algihyor...)

X Arag geometrisi

> Arag profili

+/ Stris kalibre edildi

+  Kilitleme

> Yol Hatt kullamilabilir

Yol Hatt Egitlendi

/' Izin Verilmeyen islem

+/ Operator Varlig

+/ Direksiyon

X Hz

+" Dik sapma mesafesi

+* ¥bn hatasi

Daha 6nce kalibrasyon prosedurunde olusturulan "B" noktasi
Uzerinde araci surun.

. Arac hizint 2 km/saat veya 1,2 mil/saat olarak ayarlayin.
. Yol hatti boyunca daha 6nce olusturulan "A" noktasina kadar surun.

A'ya Mesafe 50 m olarak gosterildiginde Kalibrasyon ilerlemesi
cubugundaki mavi ¢izgi hareket etmeye baslar ve yuzde degeri artar.

Kalibrasyon llerlemesi cubugu %50'ye ulasinca kalibrasyon cubugu
durur ve ylUzde degeri %50'de kalr.

Bu durum, sistemin kalibrasyonun ilk asamasi icin yeterli veri
edindigini ve montaj meyili kalibrasyonun bu noktada
duraklatilacagini belirtir.

Devam ederek "A" yol noktasindan gecin.
"A" yol noktasi gecildikten sonra aract dondurdin.
"0" izine gecin ve otomatik strusu tekrar devreye alin.

@
>y oo

Karsi yonde hareket ederek "A" yol noktasi Uzerinden tekrar gecin.
Arag hizini 2 km/saat veya 1,2 mil/saat olarak ayarlayin.



16.

17,
18.

19.

20.
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Yol hattl boyunca daha 6nce olusturulan "B" noktasina kadar strun.

B'ye Mesafe 50 m'den az oldugunda Kalibrasyon ilerlemesi
cubugundaki mavi ¢izgi %50 seviyesinden yukselise gecer ve ylzde
degeri artar.

Kalibrasyon llerlemesi cubugunun %100'e ulasmasi, sistemin
kalibrasyonun ikinci asamasi icin yeterli veriye sahip oldugunu ve
montaj meyili kalibrasyonunun bu noktada duraklatildigini gosterir.

Devam ederek "B" yol noktasindan gecin.
Araci durdurun. Montaj Meyili basariyla kalibre edilmistir.

Kalibrasyon ekranina geri donmek icinislemi onaylayin m

SurUs Kalibrasyonu ekraninda Pusula, Direksiyon Agl Sensori ve
Montaj Meyili icin Kalibre edildi ibaresi gérintUlenir.

Geri donmek icinislemi onaylayin m
| siriis Durumu

Alici donanimi

Ayiricl dizeltmesi
Pozisyon dogrulugu
Surus denetleyicisi
(PVED)

Arag geometrisi

Arag profili

Surus kalibre edildi
Kilitleme

Yol Hatti kullanilabilir
Yol Hatti Esitlendi
izin verilmeyen Islem
Operator Varligi
Direksiyon

Hiz

Dik sapma mesafesi
Yon hatasl

0 -

, B LT

A TR E TR EC R

Surts Durumu kutusu gostergelerinin tamami artik yesil renkle gosterilir.
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10.4. Kalibrasyon hatalarini/alarmlarini yonetme

10.4. Kalibrasyon hatalarini/alarmlarini yonetme

Kalibrasyonlar sirasinda asagidaki hatalar/alarmlar olusabilir. Hatalari
dUzeltmek icin asagida dnerilen prosedurleri uygulayin.

Surls denetleyicisi baglatiimadi
SurUs alt sistemi acik degil ya da kullanima hazir durumda degildir.

SUrus alt sisteminin acik ve kullanima hazir oldugundan emin olun.

Surts profili uyumsuz
Secilen arac profilindeki parametreler, surus alt sistemindeki arag
yapilandirmasi ile eslesmiyordur.

Bu aracg icin dogru arag profilini segin.

Parametreler uyumsuz

Arac geometrisi parametreleri, sUrus sistemindeki geometri
yapllandirmasi ile eslesmiyordur.

Kurulum ekraninda araci yeniden secin ya da arag geometrisi
ekranindaki ara¢ geometrisinin dogru oldugundan emin olun.

Alici baglantisi kesildi

AGI alicisi kapanmigtir, gug kesilmistir ya da alici—konsol seri baglantisi
kesilmigtir.

Aliclya guc gidip gitmedigini kontrol edin ve seri baglantisinin duzgun bir
sekilde yapildigindan emin olun.

Pusula kalibrasyonu basarisiz
Pusula kalibrasyonunu tekrarlayin ve aracin 12 turu tamamladigindan
emin olun. Prosedurt tamamlarken aracin durdugundan emin olun.

Aliclyr manyetik kaynaklardan uzak tutun.

Direksiyon agl sensorU kalibrasyonu basarisiz

ProsedUru tekrarlayin ve direksiyon dingilinin tim aralik boyunca hareket
ettiginden emin olun.

Direksiyon dingili dondugunde direksiyon a¢i sensort konum bilgilerinin
hareket ettigini onaylayin.
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Direksiyon acl sensoru kablo demetlerini ve baglantilarini onaylayin.
Direksiyon sensort durumunu kontrol edin.

Direksiyon acl sensoru basarisiz.

Alici bellenim surUmu eskidir
Alici bellenimini guncelleyin.
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Bolium 11 - Gorev Dugmesi

’J Bir gorevi baslatmak icin kilavuzluk ara¢ cubugunun ustindeki
gOrev digmesine basiimalidir.

Sistemin hangi durumda olduguna bagli olarak gérev dugmesinin
gorunumu degisir:

o Gorevi baslatma 6on kosullar karsilanmadi. Bir gérevin calismasini
engelleyen hatalari goruntulemek igin basin.

U Gorev baslatimaya hazir. (Gorev zaten mevcut.)

!') Gorev baslatilabilir. Gorev baslatildiginda dncelikle bir gérev (ve
muhtemelen bir alan) olusturulur.

o Gorev yUratulUyor ve aktif olarak veri kaydediyor.
0 Gorev duraklatildi. Goreve devam etmek icin dugmeye basin.

O GoOrev tamamlandl.

Not:Gorev devam etmiyorsa haritada veya gorev raporunda kapsama
alani olmayacaktir ve otomatik bolum kontrolu ile oran kontrolU
kullanilamayacaktir.

Gorev dugmesine basildiginda kullanict mUgteri, ciftlik, alan, gorev vb.
faktorleri ayarlamak zorunda kalmadan hizli bir sekilde galismaya
baglayabilir.

Not:Gegerli GPS konumunda bir alan dnceden ayarlanmissa bu alan
otomatik olarak yUklenir.

Dugmeye basildiginda gorev baslar ve hentz yuklt degilse bir alan da
olusturulabilir. Bes saniyeligine bir mesaj acilir ve hangi iglevlerin
otomatik olarak gerceklestirildigi gosterilir.



Bolum 11 — Gorev Dugmesi

Olusturulan alan 2021-01-28-15-04-02
Olusturulan gorev NO ECU 20210128

Olusturulan kilavuz grubu 2021-01-28-15-04-02 m
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Gorev baslatilarak bir alan olusturuluyorsa alanin ¢cevresi, gorev
tamamlandiginda gdrev siniri tarafindan belirlenir (belirlenmis kapsama
alani tarafindan olusturulur). Bu, harita katmanlarindaki Gorev Sinirlar
katmaninin agiimasityla gorulebilir (okz. GorunUr harita katmanlarini seg,
sayfa 126). Tum alanin gérev kapsamina girmemesi durumunda gorev
sinirnin alanin gercgek fiziksel gevresiyle eslesmeyecegini unutmayin.
Sistemin iki alanin fiziksel olarak bagl oldugunu bilmesinin bir yolu
olmadigindan alanin karsi ucunda baska bir gorev baslatilirsa bu, ikinci
bir alanin olusturuimasina neden olabilir. Gerekirse gorev sinirini gercek
bir sinira donustirmek icin kapsamdan sinirlama islevi (bkz. Kapsama
verilerinden sinir olusturma, sayfa 163) kullanilabilir. (Kapsamay!
dUzenlemek icin kullanilan gérev secilmelidir.) Alternatif olarak yeni bir
sinir kaydedilebilir.

Not:Gorev sinirlari, sUrtimemis arazileri goruntilemek veya sUrdlmemis
arazi donusleri gerceklestirmek icin kullanilamaz.

Gorev Bilgileri ekranindaki Gorev Ayarlar sekmesi (bkz. Gorev bilgilerini
goruntlleme, sayfa 135) otomatik olarak olusturulan iglevlerin adlarini
goOruntuler. Bunlar envanter yoneticisi kullanilarak dizenlenebilir (bkz.
Envanter YOneticisi, sayfa 236).

Gorevi duraklatma
Kullanici depoyu yeniden doldurma gibi isler icin alandan ayriimasi
gerektiginde gorevi duraklatmalidir. Sonraki ekrani gorunttlemek icin

o ogesine basin, ardindan Duraklat 6gesini segin.

153



154

Bu gorevi tamamladiysanmz
"Tamamlandi” se¢enegine basin,
islem tamamlanir ve kaldirilir. Bu
gorev lzerinde daha fazla islem

yapacaksaniz "Duraklat"
secenedine basin.

Tamamlan

Iptal Duraklat 5

Alana dondukten sonra goreve devam etmek icin o dugmesine basin.

Gorevi tamamlama

o dugmesine basin, ardindan Bitti 6gesini secin.

Gorev tamamlandiginda durdurulma (stopped) durumuna geger ve bagli
unsurlarla (6r. alan sinirlar, Granler, gorevde kullanilan kilavuzlar) birlikte
arsivlenir. TAP'a aktarma etkinlestirilmisse gorev TAP'a aktarilir,

GoOrev hata verip durduysa yeniden yukleme sonrasinda tekrar
baslatilabilir, bkz. Mevcut bir gbrevi secme, sayfa 171. Gorev tekrar
baglatimadan once ekranda ¢ikan uyari kabul edilmelidir.
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Bu bolumde musteri, ciftlik, tarla, sinirlar, hari¢ alanlar ve bayrak noktalari
ayarlarinin nasil yapilacagi ayrintil olarak aciklanmaktadir.

Konsol, tarla bilgileri ayarlandiktan sonra bu tarla bilgilerini ayni tarladaki
diger gorevler icin geri cagriimak Uzere depolar.

Alana surtn ve bir alan ayarlamak ve ozelliklerini tanimlamak igin
asagidaki adimlari izleyin.

Not:Sinirlarin ve ilgili bilgilerin ekranda gérunmesi icin aracin alaninicinde
veya yakininda olmasi gerekir.

12.1. Tarla se¢gcme

Bir alanda surUs yaparak ilerlenirse veya bir alan icindeyken Topcon
ekrani acilirsa bu alan otomatik olarak yUklenir.

Tarlayi el ile segmek icin:

1. Ekranibasili tutun ve parmaginizi gerekli alan siniri tzerinde
sUrukleyin.

Tarla Secin acllir penceresi gorunttlenir ‘ :
2. Alani etkinlestirmek icin acilir pencereyi secin.
Alternatif olarak:

1. TarlaMenUsU ‘ / Tarla Segin dgesini secin.

Gorunttlenen alanlar filtrelenebilir. Ayni anda en fazla dort filtre kriteri
secilebilir.

9]
2. Filtre segeneklerini goruntllemek icin - 6gesini secin.
Bir alanla ilgili ayrintili bilgileri gorunttlemek igin o alani basili tutun.
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12.1. Tarla segme

li Ogesi secilerek goruntulenen alanlar ad veya mesafeye gore

siralanabilir.
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3. Gerekli alani secip onaylayin.
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12.2. Tarla olusturma

. TarlaMentsU ‘ /Yeni Tarla 6 dgesini secin.

Not:Adlandirma secenekleri goruntlilendiginde varsayilan dosya
adlarr gortnur. Operatdrun 6geleri gelecek sezonlarda daha kolay
bir sekilde kullanabilmesi igin bunlar iyi distuntimus ve yapilandiriimis
bir yontemle adlandirmasi onerilir.

Not:Bir alan, gerekirse bir musteri veya ciftlikle iliskilendiriimeden
olusturulabilir. Bir mUsteri ve/veya ciftlik olusturdugunuzda siz farkli
bir giftlikteki bir alana gecis yapana kadar olusturdugunuz tim
alanlarla iliskilendirilir.

. MUSTERI ADI 6gesini secin, Yeni d3esini secin, bir ad girin ve
onaylayin (veya dnceden ayarlanmissa mevcut bir musteriyi secin).

™ | MUSTERI ADI
None

s\ | CIFTLIK ADI
None

ALAN ADI
<Yeni Olustur>

. CIFTLIK ADI 6gesini secin, bir ad girin ve onaylayin (veya 6nceden
ayarlanmissa mevcut bir ciftlik adini segin).

. ALAN ADI 6gesini secin, bir ad girin ve onaylayin.

. Bu bdlum tamamlandiginda yeni tarla secilir; su bolumle devam edin:
Yeni sinir ayarlama, sayfa 161.

Not:Onaylandiktan sonra bu ayarlardan herhangi birini degistirmek icin
bkz. Envanter YoOneticisi, sayfa 236.
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12.3. YUklU bir alanin kaldirilmasi
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12.3. Yuklu bir alanin kaldirilmasi

Alan yUkunt bosalt segcenegi ® bir alan ve ilgili bayrak noktalari, sinirlar
vb. 0gelerden cikmak icin kullanilabilir. Buislem, arag yeni bir alana
gelmesine ragmen operatorun yeni bir alan/gorev olusturmay! unutmasi
durumunda yeni kapsama alanlarinin eklenmesini onler.

Bu secenek kullanilmazsa ara¢g mevcut alandan 15 km'den uzaga
gittiginde asagidaki mesaj gorunttlenir ve yUuklU alan otomatik olarak
kaldinlir: "Aktif alan 15 km'den daha uzaktadir, devre disi birakilmistir ve
yUKIU verileri kaldiriimuigtir.”

Not:Mevcut alandan ¢cok uzaga gidildiginde konsol artik yeniden
baslatiimaz.
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12.4. Bayrak noktalarini ayarlama

Engelleri ve alanda not alinan 6geleri gostermek icin kilavuzluk
haritasinda bayrak noktalari kullanilir.

Not:Bayrak noktalari gerekirse engeller etrafindaki hari¢ tutulan bir alan
(bUyUk bir cukur veya elektrik diregi gibi) ile birlikte kullanilabilir. Bu
gerekli oldugunda bu bolimu okuyun ve Bir sinir duzenleme, sayfa 165
OIUMUNG okuyun.

1. Isaretlenecek 6geye suriin.

1
2. TarlaMenist ‘ / Bayrak Noktasini Belirle ' dgesini secin.

3. Engeliisaretlemek icin haritanin bu noktasina yerlestirilecek bayrak
simgesini secin.

Bayrak Noktasi Ekle

F Bayrak ]— Dikkat
P Tehlike Su Tehlikesi
‘' Kule @ el
. Kayalar {ay Otlar
B ngag Ozel

Iptal

Not:Bayrak Noktas| 6nayarlarini degistirmek icin bkz. Bayrak
noktalarini ayarlama, sayfa 81.

4. Bayrak noktalarini &zellestirmek icin Ozel 6gesini segerek dzel bir
bayrak noktasi tanimlayin.
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12.4. Bayrak noktalarini ayarlama

5.

12

160

® @ L, »

BAYRAK NOKTASI ADI

Gerekli semboll segin, BAYRAKNOKTASI ADI 6gesini segin ve ad
girin. Adi onaylayin. Ozellestiriimis bayrak noktasini eklemek icin
onaylayin.

Engelin etrafinda bir hari¢ alan olusturulmasi gerekiyorsa bkz. Bir
sinin ddzenleme, sayfa 165.

. Hari¢ alan gerekmiyorsa alandaki isaretlenecek sonraki 6geye gidin

ve islemi tekrarlayin.

.4.1. Bayrak noktalariyla calisma
. Ekrandaki bayrak noktasi isaretini 0,5 saniye boyunca basil tutun. Bir

acllir pencere goruntulenir:

, Dlzenle: Bayrak noktasinda gosterilen adi degistirin veya farkli
bir bayrak noktasi tirt secin.

=
- Bayrak konumunu degigtir: Basip sUrUkleyerek bayrak
noktasini yeni bir konuma tasiyin.
%
GPS kayma dlizeltme: GPS kaymasini telafi etmek icin araci
bayrak noktasi konumuna getirin. Not:Uygulanan GPS kayma
telafisini kaldirmak icin bkz. GPS kaymasini telafi etme, sayfa 224.

E Sil: Secili bayrak noktasini kaldirin.
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12.5. Yeni sinir ayarlama

Sinir ayarlandiginda alanin (veya alanin bir bolumunin) cevresi belirlenir.
Sinirlar ortlsebilir.

Gerekirse bir alanicinde birden fazla sinir olusturulabilir. Bu sinirlar, sinirin
etrafinda strUs yaparak (asagi bakin), kapsama verilerini kullanarak (bkz.
Kapsama verilerinden sinir olusturma, sayfa 163) veya bicim
dosyalarindan olusturulabilir (bkz. Bicim dosyasindan sinir olusturma,
sayfa 164).

Not:Bir alan icin operator tarafindan bir sinir kaydedilmezse bir gorev
tamamlandiginda gorevin ¢evresinde bir gorev sinirt olusturulur. Bu
sekilde olusturulan alanlarin konumu, harita katmanlarinda Gorev Sinirlar
katmaninin aciimasiyla gorulebilir (bkz. Gortnur harita katmanlarini seg,
sayfa 126). Gorev Sinirlari, gelecekte ilgili verilere kolay erisim saglamak
amaclyla arac¢ alana bir daha geri dondtgunde alani tespit etmek ve bu
GPS konumu tarafindan gorevleri ve kilavuzlar (olusturuimuslarsa)
gruplandirmak icin kullanilir.

Tum alanin gorev kapsamina girmemesi durumunda gorev sinirinin
alanin gercek fiziksel cevresiyle eslesmeyecegini unutmayin. Sistemin iki
alanin fiziksel olarak bagl oldugunu bilmesinin bir yolu olmadigindan
alanin karsi ucunda baska bir gorev baslatilirsa bu, ikinci bir alanin
olusturuimasina neden olabilir. Gerekirse gorev sinirini gercek bir sinira
donusturmek icin kapsamdan sinirlamaiglevi (bkz. Kapsama verilerinden
sinir olusturma, sayfa 163) kullanilabilir. Alternatif olarak yeni bir sinir
kaydedilebilir.

Olusturulan sinirlarinic kismi bir galisma bolgesine karsilik gelir. Ancak bu
sinir icinde olusturulan tum sinirlar, hari¢ tutulan bir bolgeye karsilik gelir
(gri renkte gosterilir). Bu 0znitelikler degistirilebilir. Bkz. Bir sinir
dlzenleme, sayfa 165.

Sinirin araca gore nerede kaydedildigini kontrol etmek icin sinir kaydl
uzaklik deg@eri belirtilebilir. Bu deger, aracin tam olarak sinir tzerinde
ilerlemesine izin vermeyen citleri ve diger benzer engelleri dikkate alarak
belirlenir.
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12.5. Yeni sinir ayarlama

Uzaklik 6gesi girildikten sonra arag, alanin sinirnin gevresinde
surulmelidir.

1. Araci, alanin kenarina kadar surun.

?)_
2. TarlaMenUst ‘ / Sinir Kayit Uzakhgr <»  6gesini secin.

KAYDETME MESAFESI
- saj

¥¥.A EKMESAFE
L 0.000 m
KAYDETME KONUMU
 Alet Oni

EK ON MESAFE
& A 0.000 m

« Kaydetme Mesafesi: Uzaklidi, aletin sol veya sag tarafinda
konumlandirir.

« EkMesafe: Uzakligi aletin ucundan dahaileriye genisletmek icin
pozitif bir deger girin. Negatif deger girerseniz uzaklik aletin kapsama
alaniicinde bulunur.

« Kaydetme Konumu: Siniri aletin 6ninden veya arkasindan ya da
aracin bulundugu konumdan kaydetmek icin segin.

« Ek On Mesafe: Kaydetme konumunu ileriye tasir (veya negatif bir
deger girilirse geritasir).
Not:Kurulum sirasinda bir aletin belirlenmis olmasi gerekir ancak aletin
fiziksel olarak araca takili olmasi gerekmez.

3. Alan Sininni Kaydet EI dgesini secin.

4. Aracl, alan sinirinin ¢gevresinde strun. Mawvi ¢izgi, tum uzaklik
degerlerini gdz dnunde bulundurarak kaydedilen sinirt goruntuler.
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5. Kaydi duraklatmak icin Duraklat EI dgesini secin. Buislem, bir
engelin aracin sinir tzerinde ilerlemesini engelledigi durumlarda
yararli olur. Simge, kayit secenegini gosterecek sekilde degisir.

Devam etmek icin Kaydet EI dgesini secin. Sinir, kaydin
duraklatildigi nokta ile kaydin yeniden baslatildigi nokta arasinda bir
diz hat kaydeder. Ana anahtar kapaliyken sinir kaydinin otomatik
olarak duraklatilabilecegini unutmayin (bkz. Ana strtimle sinir
kaydetmeyi duraklat, sayfa 34.

6. Arac baslangic noktasina yaklastiginda sinir otomatik olarak

tamamlamak icin Alan Sinin Kaydini Tamamla dgesini secin.
7. Gerekirse bagka sinirlar icin de islemi tekrarlayin.

12.5.1. Kapsama verilerinden sinir olusturma
Mevcut kapsama verilerinden sinir olusturulabilir.

1. Kapsama ayarlari panelinden Sinirt gérunttlemek icin Tarla MentsU

‘ / Kapsamadan Sinir Olugtur @ dgesini secin.
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« Tesviye: Kapsama verisinden bir alan siniri olustururken otomatik

olarak dolan minimum bosluk boyutu.

Minimum kapsama alani: Burada belirtilen alandan daha kicuk
kapsama alanlari otomatik olarak bir sinir olusturmayacak.

Kapsama alanina olan mesafe: Olusturulan sinir, kapsama alanina
olan belirtilen mesafeye genisletir.

Dista Birakilan Bolgeler (acik / kapall): Dista birakilan bolgeler, alan
kontrolu kullanildiginda Gruntn uygulanmayacagi alanlari belirtmek
icin kullanilir. Bunu actiginizda otomatik olarak toplam kapsama
alaninin icindeki kapsam alanindaki tum bosluklardan dista birakilan
olgeler olusturulur.

Minimum digta birakilan alan: Burada belirtilen alandan daha kiguk
kapsama alanlarindaki bosluklar otomatik olarak bir dista birakilan
bdlge olusturmayacak. Bu, sinirinicinde kapsama alanindaki gok
kUcUk bosluklarin otomatikman dista birakilan bolgeler olarak
olusturulmasini engeller.

Mevcut kapsama alaninin dis kenarinin etrafina bir sinir (veya birden
fazla sinir) ¢izilir. Mevcut alana yeni sinirlar eklenir.,

12.5.2. Bicim dosyasindan sinir olusturma
Sinir, USB'ye kayitl bir bicim dosyasindan veya TAP'tan aktarilabilir.

1.

Bicim dosyasini bir USB'ye (kullaniliyorsa) yukleyin ve USB'yi konsola
takin. (Alternatif olarak; konsolun TAP'a bagl oldugundan emin olun.)

. TarlaMenUsU ‘ / Bigim Dosyasindan Sinir Olugtur @ dgesini

secin.
Ekranin altindaki USB veya TAP simgesini segin.
Bicim dosyasinin depolandigi konuma gidin ve ilgili dosyayi segin.

. Bicim dosyasi siniriniice aktarmak icin onaylayin.
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12.5.3. Bir siniri dlizenleme
Sinirlar olusturulduktan sonra diizenlenebilir.
1. Ekrana 0,5 saniye basin ve parmaginizi sinir boyunca kaydirin. Sinir

vurgulanir ve ekran serbest birakildiginda bir acilir pencere
goruntdlenir:

@ Sinir sUrdsund etkinlestirin, Bkz. Sinir sUrdsunu kullanma, sayfa
190. Bu secenek kazara belirlenirse Kilavuz Cizgileri Menust /
Kilavuzluk Modunu Degistir 6gesini secin.

, Sinir DUzenleme ekranini goruntilemek igin segin.

L% O e ®w o a q
=

@ DISTA BIRAKILAN SURULMEMIS ARAZI
Hayir

BOLGE TURU
Siniflandirilmis Bélge

1 KATEGORI
m—
=) ROCKS

7 - N

o Ad: Sinir tanimlamak icin kullanilan opsiyonel ad.

« Dista Birakilan SUrtlmemig Arazi: Dista birakilan alan sinirinin
kenarlarinin sUrulmemis arazi olarak kabul edilip ediimeyecegini
belirler (bkz. Calisilacak strtlmemis araziyi ayarlama, sayfa 167).

« Bolge Taru:
o Caligma Bolgesi: Calisma bolgeleri, alan kontrolU kullanildiginda
Urtnun uygulanacagi alanlar belirtmek icin kullanilir.
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166

o Digta Birakilan Bolge: Dista birakilan bolgeler, alan kontrolG
kullanildiginda Uruntn uygulanmayacagi alanlari belirtmek icin
kullanilir.

o Devre Digl: Sininn varligi g6z ardi ediilir.

o Siniflandinimig Bdlge: Cok sayida sinirin bulunmasi halinde her bir
bdlgenin siniflandirimasi faydal olabilir (6rnegin, puskurtme
sirasinda alan ekleyip belirleme sirasinda bu alanlari dista
birakmak). Boylece kategoriler, calisma bdlgelerini ve gegerli
gOrev icin dista birakilan bolgeleri tanimlamak icin kullanilabilir (bkz.
Gorev bdlgelerini yapilandirma, sayfa 173).

« Kategori: Bolge kategorileri atamak veya olusturmak icin kullanilir.
Yalnizca Bolge TurG olarak Siniflandiriimig Bolge secildiginde
gOsterilir. (Bu alanin yanindaki ¢op kutusu dugmesi, kullanilmayan
kategorileri silmek icin kullanilabilir.)

Ekranin alt kismindaki ¢op kutusu dugmesi, secili sinirt siimek igin
kullanilabilir.

12.5.4. Siniri kaldirma

Bir sinirin degistirilmesi gerekirse sinir silinebilir ve yeni bir sinir
ayarlanabilir. Tek bir sinirt siimek icin Sinir DUzenleme ekranindaki ¢op
kutusu dagmesi kullanilabilir.

Bir alandaki tim sinirlari silmek icin:

1. Alana surun.

2. Musteri, ciftlik ve alan adlarin segmek icin Tarla MenisU ‘ / Tarla

Secin = dgesini secin. Sinir ekranda goruntulenir.

3. Sinir kaldirmak icin Sinin Temizle 9 dgesini secin. Bir mesajla
islemi onaylamaniz istenir.

Not:Bir sinirin silinmesi kalici bir eylemdir.
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12.6. Calisilacak surilmemis araziyi ayarlama

Aletler, sinir etrafinda alanin geri kalanindan farkli bir sekilde ¢aligir.
Surtlmemis arazi, sinir ¢izgisi icinde farkl bir sekilde calisilacak bir alan
olusturur. Geniglik, operatdrin alanda calisma yontemine baglhdir.

Not:SUrtlmemis arazi verileri, secilen aletle saklanir. Bu, her aletin farkli
strulmemis arazi gerekliliklerine sahip olmasini saglar.

Not:SUrGlmemis arazi yalnizca bir sinir kaydedildikten sonra
olusturulabilir; bkz. Yeni sinir ayarlama, sayfa 161.

Bu alet icin alan siniriigerisinde calisilacak strtimemis araziyi ayarlamak
Uzere asagidaki adimlari izleyin.

1. TarlaMenUsUu ‘ / Buuygulama icin strtimemis araziyi yapilandir

== Ogesini secin.

Surulmemis Arazi Segenekleri

SURULMEMIS ARAZI
Etkin

SURULMEMIS ARAZI GENISLIGI (SERITLER)
0.0

SURULMEMIS ARAZI UZAKLIGI
0.0m

ILERI BAKIS
10m

Eylemleri yapilandir

2. SUrtlmemis Arazi 6zelliginin etkinlestirildiginden emin olun.

Surtlmemis arazinin genisligi, Strtlmemig Arazi Genigligi veya
Strdlmemisg Arazi Uzakhigi kullanilarak belirlenebilir. Her ikisi de
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12.6. Calisilacak surulmemig araziyi ayarlama

kullanilirsa toplam surtimemis arazi genisligi icin iki rakam birlikte
eklenir.

3. Surdlmemig Arazi Genigligi (Seritler) 5gesini secin ve strdlmemis
arazi genisligini sinirin iginden seritlere girin, ardindan onaylayin. Serit,
aletin galisma genisligidir.

Not:Serit genigligiyle ilgili olmayan bir strtlmemis arazi genigligi
ayarlamak icin onun yerine Strtlmemig Arazi Uzaklidi'ni kullanarak
bir deger girin.

4. Gerekirse strdlmemis arazinin genigligini artirmak icin Strdlmemis
Arazi Uzakligi 6gesini secin.
Buislem, surtimemis arazi genisligi aletin ucu ¢ite degecek sekilde
ayarlandiginda surUs igin bir tampon bolge olusturmak icin faydali
olabilir.

Alan sinirnni mavi ¢izgi ¢it cizgisinin (alanin gercek fiziksel sinir) Ust
kismina gelecek sekilde kaydettiyseniz ve ardindan 1 seritlik bir
sUrulmemis arazi ayarladiysaniz bu alani hicbir ortisme olmadan
doldurmak icin aletin ucu ¢ite degecek sekilde surts yapmaniz
gerekir. Bunun ¢cok da kullanigl bir senaryo olmadigi cok acik.
Dolayisiyla bu durumda arazinize (6rnegin) 1 metre uzaklik
ekleyebilirsiniz; boylece surtlmemis arazi sinirin icine dogru 1 metre
daha hareket edecek ve alet ile ¢it arasinda 1 metre bosluk
birakmaniza imkan saglayacaktir.

5. Uzaklik dlcumunt girin ve onaylayin.

6. ileri Bakis 6Jesini secin. Bu &zellik, sistemin eylemlerle yanit vermek
icin aracin ka¢ metre onune bakacagini ayarlar.

7. Eylemlericin arac 6nundeki mesafeyi girin ve onaylayin.
8. Eylemleri yapilandir 6gesini segin.
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Bolim 12 — Tarla Menusu

Sirilmemis Arazi Eylemlerini Yapilandi

Eylem Adi

» Otomatik Yakinlagtirma

x Alarm

EYLEM DURUMU
Devre Dist

Yakinlagtirma Seviyesi
i 5

Eylem Adi

« Alarm: SUrulmemis araziye yaklasildiginda tetiklenecek bir alarmi
ayarlar.

« Otomatik Yakinlagtirma: Bu etkinlestirilirse arac sUrUimemis araziye
yaklastikga harita gorunumu, tanimlanan yakinlastirma seviyesinde
yakinlastirilir veya uzaklastirilir ve arac surtlmemis araziden
ciktiginda orijinal tanimlanan yakinlastirma seviyesine geri doner.
Tercih edilen yakinlastirma seviyesini secin.

Not:Bir eylem etkinlestirildiginde # simgesiyle isaretlenir. Bir eylem
devre digi birakildiginda eylem ¥ simgesi ile isaretlenir,
Eylem durumu

SUrdlmemis araziye yaklasildiginda harita gérinumunin
yakinlastirimasina olanak saglar.

Mesaj
Gorsel mesaj icin sdzcukleri girin (Ornegin "Surdlmemis araziye
yaklasiliyor"). Metni girin ve onaylayin.

Ses tirl
Sesli bir alarm ayarlar. Oge tUrinu secin ve onaylayin.

9. Alarm ve yakinlastirma eylemlerini onaylayin. Ekran artik sinir cizgisi
icinde turuncu renkli bir strdlmemis arazi goruntuleyebilir.
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12.6. Caligilacak surilmemis araziyi ayarlama

. - v 0 ¢ aa

Surtlmemis araziye yaklasiimasi ayarlanan alarmi ve yakinlastirmayi
tetikler,
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Bolium 13 — Gorev Menusu

GoOrev Menusu, secili alanla iligkili 6zel gérev bilgilerini seger ya da
ayarlar. Bu menu kullanilarak gorev bilgileri kaydedilir, eylemler
kaydedilebilir ve raporlanabilir.

Not:Gorevlere daha dnce Horizon'da is deniyordu. Daha énce Topcon'a
ait bir formatta bulunan tim veriler simdi TaskData XML formatinda
ISOBUS 11783-10 standardina gére saklanmaktadir. Bu, sektorde en
yaygin kullanilan standarttir ve verilerin, Ciftlik Yonetim Bilgi Sistemleri
(FMIS) gibi GgUncu taraf sistemler tarafindan islenmesine olanak tanir.
13.1. Mevcut bir gorevi segcme

Gorev bilgileri daha sonra kullanilmak Uzere kaydedilebilir, saklanabilir ve
aktarilabilir.

Alana suriin ve mevcut bir gorevi segmek icin asagidaki adimlari izleyin.
Yeni bir gorev olusturmak icin bkz. Yeni bir gorev olusturma, sayfa 172.

N —
1. Gorev MenisU L / Gbrev Seg c'jgesini secin.

Goruntllenen gorevler filtrelenebilir. Ayni anda en fazla dort filtre
Kriteri secilebilir.

2. Filtre segeneklerini gorintilemekicin > 6gesini secin.

Not:Aletlere @ gore filtreleme yaparken bu segenek konsoldaki
alet profillerinin listesini degil, sistemde gorevlerle iligkili aletlerin
listesini goruntdler.

SOz konusu gorevle ilgili ayrintili bilgileri gorinttlemek icin o gorevi
basili tutun.

Goruntllenen gorevler, lé secilerek ada, mesafeye, yasa veya
tarihe gore siralanabilir.

3. Gorevi secip onaylayin.
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13.2. Yeni bir gorev olugturma
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13.2. Yeni bir gorev olusturma

Bir alanda bulunurken gorev olusturmak gorevi bu alana atar. Ancak
gerekirse bu ekrandan farkli bir mevcut alan secilebilir veya el ile yeni bir
alan olusturulabilir. (Bu &zellik, diger alanlarda galismay!i planlarken yararli
olabilir.)

1. Yeni bir gérev olusturmak icin Gérev MenuUstl h / Yeni Gérev

Olustur n dgesini segin.

GOREV ADI
SPRAYER-2-TANKS 20210128

Alan
Higbiri

';""‘_: '; Uygulamalar
L

2. GOREV ADI 6gesini secin.

3. Birad girip onaylayin.
Not:Adlandirma secenekleri goruntilendiginde varsayilan dosya
adlari gorunudr. Operatdrun 6geleri gelecek sezonlarda daha kolay bir

sekilde kullanabilmesi icin bunlar iyi dusunulmus ve yapilandiriimis bir
yontemle adlandirmasi dnerilir.

DOK etkinlestirilirse Uygulamalar secenegi gorunttlenir. Bu segenek,
bir gorev uygulamasini yapilandirmak icin kullanilabilir. Bkz.
Degisken oran kontrolunt yapilandirma, sayfa 176.

4. Yenigorevionaylayin.



Bolim 13 — Gorev Menusu

13.3. Gorev badlgelerini yapilandirma

Gecerli alandaki bir veya daha fazla sinirnn adlandinimig bir Kategorisi
varsa (bkz. Bir sinirt duzenleme, sayfa 165) ve bir gorev etkinse gecerli
gOrev icin bolge turleri secilebilir.

Not:Calisma bolgelerinde belirtimeyen veya dista birakilan tim
siniflandinimig bolgeler, ilgili gorev icin sinir yokmus gibi isleme alinir.

1. Yeni bir gorev bolgesi olusturmak icin Gdérev Menust h‘ / Gbrev

Bolgelerini Yapilandir 6 ogesini segin.

Gorev Bolgeleri

GALISMA BOLGELERI
ROCKS

DISTA BIRAKILAN BOLGELER
TREES

o Calisma Bolgeleri: Sinir icerikleri, bu gdrevin calisma alanina dahil
edilir.
o Digta Birakilan Bdlgeler: Siniricerikleri, bu gérevin calisma
alanindan harig tutulur.
2. Gecerligoreve dahil edilecek ve dahil edilmeyecek bdlge tdrlerini
secin.
Not:isleme alinacak olan bdlgeler haritada acik gri renkle gdsterilir
(otomatik bolim kontrolu etkinse ve Sinir Limiti parametresi Sinirsiz
olarak ayarlanmadiysa).

173



13.3. Gorev bdlgelerini yapilandirma
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Bolim 13 — Gorev Menusu

13.4. Bir gorevi silme

Buislem, ekrandaki tum kapsama bilgilerini kaldirir ve gecgerli gorevdeki
kayitl gorev verilerini siler. Alan bilgilerini veya alan icin ayarlanan
kilavuzlar etkilemez.

1. Gbrev MenuUst h / Gorevi Sl j dgesini secin.
Asagidaki mesaj goruntulenir.

Bu gorevi silmek istediinizden
emin misiniz? Tim kapsama alani
verileri silinecek. Gorev toplamlan

sifirlanacak.

Hayir Evet

2. Verileri temizlemek icin Evet'i, verileri tutmak icin Hayir'i secin.

Ciftlikleri, tarlalari veya dnceden olusturulmus gorev verilerini siimek igin
bkz. Envanter YoOneticisi, sayfa 236.
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13.5.

176

Degisken oran kontrolinu yapilandirma

13.5. Degisken oran kontrollinu yapilandirma

Kullanimdan dnce, Degisken Oran Kontrolu (DOK) bir denetleyici ile
ayarlanmali ve Kurulum ekraninda (Sistem / Ozellikler / Alet)
etkinlestirilmelidir.

Kilavuzluk ekraninda DOK Haritasi gorinumunu etkinlestirmek veya

devre disi birakmak icin $ dgesini secin.

Konsol tarafindan kontrol edilebilen Grun uygulama oranlari, kullanilabilir
hedefler listesine otomatik olarak eklenir. ECU, listeye otomatik olarak
eklenmemis kontrol hedefleri (6r. pompa veya fan hizi) icin destege
sahipse bunlar da kontrol hedefleri listesine eklenebilir. Bunu yapmak icin

+ digmesine basin ve gosterilen kullanilabilir hedefler listesinden
istediginiz hedefi secin. Bu hedefin oran kontrolu, listedeki diger
hedeflerden herhangi biriyle ayni sekilde yapilandirlabilir.

1. Bir gorev secin veya olusturun.
. - h . ':'-'l_.-jl wow .
2. GorevMenusU / GBrev Uygulamalarini Yapilandir ==+ dgesini
secin.
Not:Gdrev uygulamalari, Yeni Gorev ekranindan da yapilandirilabilir.
Bkz. Yeni bir gorev olusturma, sayfa 172.



Bolim 13 — Gorev Menusu

Gorev Uygulamalari
Hedef ‘ Kaynak ‘ Oznitelik ‘ Birim
(1) Tank 1 .
Ayar Noktasi Orani Hicbiri kg/ha
(2) Tank 2 .
Ayar Noktasi Orani Hicbiri kg/ha
(4) Tank 4 o
Ayar Noktasi Orani Hicbiri kg/ha
(3) Tank 3

Ayar Noktasi Orani il L/ha

« Hedef: Kontrol edilmekte olan tank veya depo. Baska bir hedef

eklemek icin * ogesini secin.
« Kaynak: Hedef icin oran kaynag:

o

o

Higbiri: Bu hedef icin oran kontrolU yok.

Sabit: Varsayilan, Alan Disi ve Kaybedilen Pozisyon icin sabit
degerler.

Gorev uygulamasi: Harici yaziimda olusturulan secili gérevle iligkili
kilavuz tabanli bir uygulama haritasi kullanin.

Bicim dosyasi: USB veya TAP'tan bir bicim dosyasini (.shp) ice
aktarin veya konsolda saklanan bicim dosyalarindan secim yapin.

Esdlzey kontrolii: Hedefi farkli bir ECU degerine (6r. bir azot
sensoru (CropSpec)) gore kontrol edin.

« Oznitelik: Oran kaynagi (gdrev uygulamasi, bicim dosyasi veya sabit
kaynak), birden fazla hedefin oranlarini tanimlamak icin birden fazla
Oznitelige sahip olabilir. Bu, operatorin uygulamay! uygun hedefe
eslemesini saglar.

« Birim: Bicim dosyasinin kullandigi birimler.
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13.5. Degigken oran kontrolinu yapilandirma
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13.5.1. Kaynak secenekleri

Sabit kaynak
Kaynak olarak Sabit secilirse asagidaki ekran gérintUlenir.
VARSAYILAN KAYDEDILEN ALAN DISINDA

POZISYON
0.0 kg/ha

« Varsayilan: Uygulanacak varsayilan oran.
« Kaybedilen pozisyon: GPS konumu kaybolursa uygulanacak oran.
« Alandiginda: Alet, alan sinirinin &tesine gegerse uygulanacak oran.

0.0 kg/ha 0.0 kg/ha

Gorev uygulamasi kaynagi

Gorevler, kilavuz bigiminde yapilandiriimig iliskili uygulamalarla harici bir
sistemde olusturulabilir. Bu gorevler envanter yoneticisi araciligiyla
USB'denice aktarilabilir (bkz. Bir USB'den gdrevleriice aktarma, sayfa
245). Secilen gorevin iliskili bir uygulamasi varsa bu secenek bir hedefe
uygulamak icin kullanilabilir.

Gorev verileri de TAP yoluylaice aktarilabilir. Bkz. TAP'tan bir gdrev verisi
seciminiice aktarma, sayfa 246.

Bicim dosyasi kaynagi
Kaynak olarak Bigim dosyasi secilmisse:

1. Gerekirse uygulama haritalari iceren bir USB takin veya konsolun
TAP'a bagl oldugundan emin olun.

2. Bicim dosyasi kaynagdi olarak USB'yi ‘ TAPYT Y veya
F
konsolu . secin.

3. Ice aktarilacak gerekli bicim dosyasina (.shp) gidin ve ilgili dosyayi
secin.



Bolim 13 — Gorev Menusu

DOK Uygulama Haritalarini Secin
- Vvre 1M h

VRC Uygulama Haritalari (.shp):
212A Seeding 2012.shp

pmats_map1_ci_v1.shp
pmats_map1_ci_v2.shp

pmats_map1_ci_v3.shp

pmats_map1_ci_vd.shp

pmats_map1_mt_vi.shp
pmats_map1_mt_v2.shp
pmats_map1_mt_v3.shp
pmats_map1_mt_vd.shp

pmats_map2_ci_v1.shp

pmats_map2_ci_v2.shp

(™ | iptal TAMAM

Bicim dosyasi secilip ice aktarildiktan sonra asagidaki ekran
goruntdlenir.

Oznitelik Segimi 212A Seeding 2012

_~| | OZNITELIK P
RATE
100 kg/ha 120 kg/ha
aLcEK VARSAYILAN BIRIM
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

« Oznitelik: Kullanmak istediginiz bicim dosyasindan istediginiz
Ozniteligi segin.,
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13.5. Degigken oran kontrolinu yapilandirma
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. (")Igek: Bu varsayilan olarak 1'e ayarlidir, bu da kaynakta tanimlanmig

uygulamanin dogrudan kullanilacagr anlamina gelir. Ancak, hava
kosullarina bagli olarak operatdr uygulama oranini artirmayi veya
azaltmayi secebilir. Bu ayar tanimlanmis tim oranlar icin tek tip bir
artis olmasini saglar. Ornegin, 1,1'lik bir Slgek, kaynakta tanimlanmis
oranin %110"'unun uygulanmasini saglar.

« Varsayilan: Kaynak, alaninilgili bolgesiicin bir oran belirtmezse

kullanilacak orani tanimlar.

Birim: Aclilir listeden bicim dosyasinin bulundugu birimi secin. Konsol
farkli bir birim kullanyorsa bicim dosyasi degerlerini konsol
tarafindan kullanilan degerle degistirmek icin bir dlceklendirme
faktort uygulanir. Boylece konsolu metrik cinste olan bir kullanici,
ornegin litre/hektar yerine galon/akre cinsinden bir bicim dosyasi
kullanabilir.



Bolum 14 - Kilavuz Cizgisi Menusu

Kilavuzlar, optimum kapsama igin aracin gitmesi gereken yolu
gOstermek Uzere kullanilir. Sistem, alan boyunca esit aralikli gizgiler
olusturmak icin alet genigligini kullanir.

Bazi kilavuz islevleri gerekmiyorsa devre digl birakilabilir. Bkz. Kilavuzluk
kurulumu, sayfa 48.

Haritadan bir kilavuz se¢cmek igin bastiginizda asagidakileri yapmanizi
saglayan bir acilir pencere goruntulenir;

%

4
12

I}

Surus ve yol hatti olusturmak icin bu kilavuzu etkinlestirin / devre
disi birakin.

Kilavuz adini duzenleyin.

Yayllmayi acin/kapatin. Standart kilavuzlar, alet genisligine
esdeger boslukta tim alan boyunca yayilir (tekrarlanir); etkin yol
hatti her zaman aracin gecerli konumuna en yakin olanidir. Bazi
Ozel durumlarda yayllma istenmez ve yuklenen kilavuz yalnizca
sifir seritte takip edilmesi gerektiginde (6rnegin, tim alanin
capraz gecisi icin tam yolu temsil eden bir kilavuz ice

aktarilirken) kapatilabilir. Yayllma agiksa simge degisir I H‘ :

Kilavuzu silin.

Not:Kilavuz cizgileri, envanter yoneticisinde Kilavuzlar kategorisi
secilerek duzenlenebilir. Bkz. Envanter Yoneticisi, sayfa 236.

Kilavuz turleri

I Paralel AB Hatt kilavuzlari, sayfa 184
+)

S Es Kavis kilavuzlari, sayfa 187
+
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0% Elile AB hatlar, sayfa 185

Q Orta Merkez kilavuzlari, sayfa 188

}% Proje hatlari, sayfa 192

¥ Guidelock Kilavuzluk modu, sayfa 189

@ Sinir Strist Kilavuzluk modu, sayfa 190

Kilavuzlar, guidelock ve sinir strtst modlari arasinda gecis yapmak icin

t
Not:Dongu kilavuzluk modu dugmesini kullanin I 3,
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Bolum 14 — Kilavuz Cizgisi Menusu

14.1. Kilavuz gruplari

Kilavuzlar yonetmeyi kolaylastirmak icin kilavuz cizgileri gruplar halinde
olusturulur. Her alanin varsayilan bir grubou vardir ve operator hemen bu
grup icinde kilavuzlar olusturmaya baglayabilir.

Gecgerli grupta bulunan kilavuzlarin listesini gorunttlemek icin Dongl

Kilavuzlan diigmesini “*=" basili tutun.

Varsayilan kilavuz grubuna alanla ayni ad verilir. Bu, Envanter YOneticisi,
Kilavuz Cizgisi Gruplan kategorisi araciligiyla degistirilebilir. Bkz.
Envanter Yoneticisi, sayfa 236. Gerekirse gruplar bir dizi kilavuzla
(6rnegin tohumlayici tarafindan kullanilacak bir kilavuz grubu ve
puskurtlculer tarafindan kullanilacak baska bir gizgi grubu) iliskili olarak
adlandirilabilir.

Bir grup birden fazla tGrde kilavuz icerebilir. Bir grup icindeki tum
kilavuzlar ayni anda haritada gorulebilir. Bir grup en fazla 20 kilavuz
icerebilir,

Gecerlialanicin yeni bir kilavuz grubu olusturmak igin BI ogesini
secerek Yeni Kilavuz Cizgisi Grubu penceresini géruntuleyin. Varsayilan
ad degqistirilebilir.

Kilavuzlar arasinda gecis yapmak icin haritadaki kilavuza basin ve cizgiyi

etkinlestirmek icin \’( dgdesini secin. Alternatif olarak; D6ngu Kilavuzlan

dugmesini "-J, bir AUX-N giris cihazini (bkz. Yardimci kontrol kurulumu,
sayfa 84) veya bir VDC'yi (bkz. VDC kurulumu, sayfa 57) kullanarak etkin
cizgiyi degistirebilirsiniz.

Not:Ayrica DOngl Kilavuzlan dugmesini ' basill tutarak listeden bir
kilavuz da secebilirsiniz.

Bir kilavuz grubu, Envanter Yoneticisi araciligiyla silinebilir.
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14.2. DUz ¢izgi kilavuzlarn kullanma

14.2. DUz c¢izgi kilavuzlari kullanma

Bu secgenek, kilavuzlar arasindaki mesafeyi ayarlamak Uzere alet
genigligini kullanarak kilavuzluk icin paralel ¢izgiler olusturulmasini saglar.

Calismanin genellikle duz gizgiler boyunca yapildigi durumlarda, AB
cizgisi surtimemis arazi gizgisine yakin ayarlanmalidir. Bu islem,
cizgilerin calisma alanina egit araliklarla dagiimasini saglar.

1. Kilavuz Gizgisi Men(sU I S / Kilavuz Gizgisi Olugtur & / AB Hatti
Kaydet Il] dgesini secin.

2. Araci seridin baglangic noktasina getirin ve A Noktasini Belirle o
ogesini segin.
3. Bir "B" noktasl belirlemek igin gerekli serit boyunca striin ve AB

Hattini Tamamla o dgesini secin.

Baska bir ¢izgi zaten etkinlestiriimisse yeni kilavuz etkinlestirme (secme)
secenegi gosterilir. "B" noktasi gorunur ve surus icin paralel kilavuzlar
ekranda goruntUlenir.

Yeni kilavuzu yeniden adlandirma segenegi de goruntulenir.
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B&lum 14 — Kilavuz Gizgisi Menusu
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Alandaki tim AB hatlarini goruntulemek igin ekranin st kismindan ~
ve Hat Numaralar 6gesini secin. (Bununicin bir alan sinir gereklidir. Bkz.
Yeni sinir ayarlama, sayfa 161.)

14.2.1. AB cizgilerini el ile ayarlama
AB cizgileri koordinat kullanilarak da ayarlanabilir.

1. Kilavuz Cizgisi MenisU l S / Kilavuz Gizgisi Olugtur = / Elile

ayarlanan AB Hatti og dgesini secin.
Elile Ayarlanan AB Cizgisi ekrani goruntulenir.
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14.2. DUz ¢izgi kilavuzlarn kullanma

El ile ayarlanan AB Hatti
e it

H#it
##. 44
## ##

#H#HH#

2. Asagidaki yontemlerden birini kullanarak "A" noktasini belirleyin:

« istenilen konuma siiriin ve 0 ogesini segin.
« "A" noktasinin koordinatlarini (enlem/boylam) girin.
3. Asagidaki yontemlerden birini kullanarak B noktasini ayarlayin:

o istenilen konuma siiriin ve o ogesini segin.

« B noktasinin koordinatlarini (enlem/boylam) girin.

o AB Cizgisinin Yonunu girin. Yazilim istediginiz yonde AB ¢izgisi
olusturmak icin "A" noktasina gore otomatik olarak bir "B" noktasi
yerlestirir.

Not:Bir kilavuzu silmek icin 2 ogesini segin.
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Bolum 14 — Kilavuz Cizgisi Menusu

14.3. Es kavis kilavuzlarini kullanma

Bazi alanlar dikdortgen degildir ve kavisli veya sekilli bir sinira sahiptir. Bu
gibi alanlarda, es kavisler eniyi kilavuz secenegi olabilir. Bu secenek bir
alanin sinirnda surus yapmak ve bu kilavuzu ileride kullanmak
istediginizde yararli olabilir.

Es kavisler operatorun bir kavisli kilavuz belirlemesine olanak saglar ve
sistem bir serit genisligine dayali olarak alan boyunca esit mesafeli
kilavuz cizgileri olusturur.

1. Kilavuz Gizgisi MenisU I S/ Kilavuz Cizgisi Olustur + / Eg Kavis
Kaydet SH dgesini secin.

2. Aracli kavisin baslangic noktasina getirin ve A Noktasini Belirle 0
ogesini segin.

3. Kauvisli serit boyunca strun. Kaydedilen kavisi belirtmek icin haritada
aracin arkasinda siyah bir hat gorundr.

Not:Gerekirse kilavuz kayd duraklatilabilir.

4. Kavisli seridin sonunda, kavis kaydinin sonunu belirtmek icin Ozdes

Kavisi Tamamla o dgesini secin.

Baska bir ¢izgi zaten etkinlestirilmisse yeni kilavuz etkinlestirme (secme)
secenegi gosterilir.

Yeni kilavuzu yeniden adlandirma segenegi goruntulenir.
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14 4. Orta merkez kilavuzlarini kullanma

14.4. Orta merkez kilavuzlarini kullanma

Bazi alanlarda eniyi galisma yontemi dairesel sekiller kullanarak
calismaktir. Bu ayar, operatorun orta merkez noktasi etrafinda kilavuzlar
olusturabilmesini saglar.

1. Kilavuz Cizgisi MenisU I S / Kilavuz Gizgisi Olugtur & / Pivot

Kaydet Q Agesini secin.
2. Araci kavisin baslangic noktasina getirin ve Orta merkez kaydini

baglat Ca dgesini segin.

3. Araci alanin merkezi etrafinda strun. Kilavuz olusturma isleminin
durumunu belirtmek icin merkez dogrulugu ilerleme gubugu
goruntdlenir.

Sistem pivotu olusturmak icin gereken dogruluga ulastiginda kayit
otomatik olarak durur. Alternatif olarak; simdiye kadar yurtttlen
pivotu dogruluga yaklastirmak icin Pivotu tamamla digmesine @
basabilirsiniz.

Sistem kavisi algiladiginda, alet genisligine bagli olarak dairesel
kilavuzlar olusturulur.

Not:Birinci kavis Uzerinde sUrerken aracin ve aletin dénus yaricapini
g0z Onunde bulundurmay! unutmayin.

Baska bir ¢izgi zaten etkinlestiriimisse yeni kilavuz etkinlestirme (secme)
secenegi gosterilir.

Yeni kilavuzu yeniden adlandirma segenegi goruntulenir.
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14.5. Guidelock kilavuzluk modunu kullanma

Guidelock, kapsamaya dayali bir kilavuzluk modudur. Mevcut
kapsamaya dayall olarak, kapsamanin ne zaman olusturuldugundan
bagimsiz bir sekilde bir kavis olusturur. Bu dzellik, bir kontur etrafinda
sUrus yapmak istediginizde ancak bir kavis olusturmak ve kaydetmek
istemediginizde veya bir kavis kaydi yapmadiginiz daha 6nceden
islediginiz bir kapsama boyunca surus yapmaya devam etmek
istediginizde yararli olur. Bu kilavuz yontemi bazen "serbest bicim" olarak
adlandirilir.

1. Guidelock moduna gecmek ve guidelock modundan ¢ikmak igin
kilavuzluk ekraninin Gst kismindaki gorunum kontrollerinde guidelock

secenegini ‘S belirleyin. Siyah (veya beyaz) simgesi guidelock

modunun kapall oldugunu ve renkli simge ) ) de acik oldugunu
gOsterir. Bkz. Gorunum kontrollerini kullanma, sayfa 124.

Alternatif olarak; kilavuz ¢izgisi menustunden Dongu kilavuzluk modu
¢ (

dugmesini & 2 secin. Guidelock etkinlestirildiginde "’ﬁ olarak

degisir.

Aracin gittigi her yolu takip eden bir kilavuz olusturulur.
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14.6. Sinir surdsunu kullanma

Bu secgenek, sinirin icinde bir kilavuz olusturur. Varsayilan olarak kilavuz,
sinirdan bir alet genisliginin yarisi kadar uzakta olacak sekilde kaydirilir.
Bu genislik kaydirma menusu kullanilarak ayarlanabilir (okz. Kaydirma
MenUsu, sayfa 222).

Not:Citler vb. ile carpismayi dnlemek icin kilavuzun sinirdan yeterli bir
mesafede oldugundan emin olun.

Arac alanin merkezine dogru hareket ettikgce daha fazla kilavuz
olusturulur. Kilavuzlar, bir alet genisligi kadar bogslukla yerlestirilir.

Bu secenegin kullaniimast icin bir sininn mevcut olmasi gerekir. Bkz. Yeni
sinir ayarlama, sayfa 161.

1. Sinir Siirlisti 6Jesinin Sistem == / Ozellikler/ - % ayar
menusunden etkinlestirildiginden emin olun.

2. Dokunmatik ekran Uzerinde sinir segcmek icin basili tutun. Sinir
vurgulanir.

3. Acilirmeniden @ simgesini secin.
Alternatif olarak; kilavuz ¢izgisi menustunden Dongu kilavuzluk modu

t
dugmesini & 2" secin. Sinir strdsu etkinlestirildiginde & olarak
degisir.
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Bu secgenek, Digta Birakilan Striimemig Arazi, Evet olarak ayarlanmissa
dista birakilan bélgelerin sinirini ydnlendirmek igin de kullanilabilir (bkz.Bir
sinir dizenleme, sayfa 165).
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14.7. Proje hatlarini kullanma
Not:KontrollU Trafik etkinlestirilirse bu segenek kullanilamaz. Bkz.
Kilavuzluk kurulumu, sayfa 48. Bir lisans gereklidir.

Proje Hatlari, yol hatlari olusturmaz. Kilavuzluk veya otomatik strGs igin
yalnizca her Proje Hattinin izledigi yol kullanilabilir,

GPS sapmasi nedeniyle, Kontrollli Trafik modunda kullanilan hatlarin
konumunu ayarlamak gerekebilir. Bkz. GPS kaymasini telafi etme, sayfa
224,

Proje Hatlari, secili bir gorevde kaydedilen kapsama alanindan Surus
Hatlari olusturarak veya mevcut bir Proje Hatlari setini degistirerek
olusturulabilir. Mevcut Proje Hatlarini degistirmek icin iki yontem vardir;
Hatlar Bolme ve Paralel Hatlar Ekleme.

14.7.1. Sarus hatlari olusturma

Kapsamadan Proje Hatlari olustururken kapsamanin baglatildigi ve
durduruldugu noktalar arasinda bir Proje Hatti olusturulur ve kapsamay!
kaydederken izlenen yolu takip eder.

SurUs hatlart olusturmak icin su adimlari izleyin:

1. Kilavuz Cizgisi MeniisU I S / Kilavuz Cizgisi Olugtur i / Yeni Proje

1S5 600, arcinenieriesin s
Hatlan ogesini, ardindan lleri 6gesini secin.

2. Yontem ogesini segi'n, Surls Hatlan Olustur 6gesini secin ve
onaylayin, ardindan lleri 6gesini secin.

3. SuruUs hatlart olusturmak icin kullanilacak kapsama alanina sahip
gOrevi secin ve ardindan lleri 6gesini segin.

4. Yeni Proje Hatlari setine yeni bir ad girmek igin Proje Hatlan Adi
ogesini, ardindan lleri 6gesini segin.

5. Yeni hatlar olusturulduktan sonra islemi tamamlamak igin tekrar
onaylayin.
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Yeni Proje Hatlar olusturulduktan sonra otomatik olarak yuklenir ve
kullanima hazir hale gelir.

14.7.2. Mevcut proje hatlarini bolme

Hatlari Bol secenegi, secili (orijinal) Proje Hatlar setindeki her hattin iki
hatta bolundUgu yeni bir Proje Hatti seti olusturmak icin kullanilir.

Yeni hatlar orijinal hattin her iki tarafina yerlestirilir ve operator tarafindan
girilen bir mesafe ile ayrilir. Orijinal hatlar, yeni Proje Hatlari setine
eklenmez.

Not:Seker kamisi uygulamalari icin bu segenek, iki hatli bir tohum
makinesiicin kilavuzluk amaciyla kullanilan proje hatlarindan tek hatl bir
bicerdover icin kullanilabilecek hatlar olusturmak icin kullanilabilir.

Mevcut bir proje hatti setini bolerek yeni bir Proje Hatti seti olusturmak
icin su adimlari izleyin:

1. Kilavuz Gizgisi MenisU l S / Kilavuz Cizgisi Olustur + /Yeni Proje

15 8o, acinden o s3esin ceq
Hatlari ogesini, ardindan lleri 6gesini segin.

2. Yontem 6gesini segin, Meveut Proje Hatlarini Degistir 6gesini secin
ve onaylayin, ardindan lleri 6gesini secin.

3. Degisiklik Ttrl 6gesini secin, Hatlar Bol 6gesini secin ve onaylayin,
ardindan ileri 5gesini secin.
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4. Yeni Bolunmus Hatlar setini olusturmak icin kullanilacak mevcut
Proje Hatlari setini secin ve ardindan lleri 6gesini segin.

5. Yeni Proje Hatlari setine bir ad girmek icin Dosya Adi desini secin ve
onaylayin, ardindan lleri 6gesini segin.

6. Uzaklik 6gesini secin ve uzakligi girin (her orijinal hat ile karsilik gelen
yeni BolinmUs Hatlar arasindaki uzaklik) ve onaylayin, ardindan ileri

dgesini segin.
“— 1 —»
3 3 3
:HI—I- g L | =
10
- !
2

1 BOIUnmsg hatlar

2 Qrijinal hatlar

Yeni Proje Hatlarr olusturulduktan sonra otomatik olarak yuklenir ve
kullanima hazir hale gelir.

14.7.3. Mevcut proje hatlari icin paralel hatlar ekleme
Paralel Hatlar Ekle segenekleri s6z konusu oldugunda orijinal Proje
Hatlari setindeki hatlarin her biri yeni sete kopyalanir, bunlara paralel
hatlar eklenir, boylece mevcut hatlarin her biri arasina bir paralel hat
yerlestirilir.
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Not:Seker kamisi uygulamalari icin bu segenek, 2 hatli bir tohum
makinesi icin kilavuzluk amaciyla kullanilan proje hatlarindan hasat
sirasinda tasima icin kilavuzluk amaciyla kullanilabilecek hatlar
olusturmak icin kullanilabilir.

Mevcut bir proje hatlari setine paralel hatlar ekleyerek yeni bir Proje
Hatlar seti olusturmak icin:

1. Kilavuz Gizgisi MenusU I S / Kilavuz Gizgisi Olugtur & /Yeni Proje

1S5 sgosin, arancin o 63 o
Hatlan ogesini, ardindan lleri 6gesini segin.

2. Yontem 6gesini segin, Meveut Proje Hatlarini Degistir 6gesini secin
ve onaylayin, ardindan lleri 6gesini secin.

3. Degisiklik Ttrl 6gesini secin, Paralel Hatlar Ekle 6gesini segin ve
onaylayin, ardindan lleri égesini secin.

4. Yeni Paralel Hatlar setini olusturmak icin kullanilacak mevcut Proje
Hatlari setini secin ve ardindan lleri 6gesini segin.

5. Yeni Paralel Proje Hatlan setine bir ad girmek icin Dosya Adi 6gesini
secin ve onaylayin, ardindan lleri 6gesini segin.

6. Sira Araligi 6gesini secin ve kullanilan orijinal sira araligini girin. Yeni
hatlari olusturmaya baslamak icin onaylayin ve lleri 6gesini secin.
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5 b b
-I >l > >
-+ 1
- 10 >
2

1 Paralel hatlar

2 Crijinal hatlar
Yeni Proje Hatlari olusturulduktan sonra otomatik olarak yuklenir ve
kullanima hazir hale gelir.

Not:Buislemin daha blyuk alanlar (1000 veya daha fazla hat) icin
tamamlanmasi birkag dakika surebilir.
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14.8. Mevcut bir kilavuz grubunu segcme
Kilavuzlar alanlar icinde olusturulduktan sonra kaydedilir ve alanda

yapilacak sonraki gorevlerde kullanilabilir.
1. Kilavuz Gizgileri MenUstl I S altindan Kilavuz Cizgisi Grubunu Seg

a ogesini segin. Gegerli alanicin mevcut kilavuz gizgisi gruplar
listelenir.

2. Gereken kilavuz cizgisi grubunu secin ve onaylayin.

197



14.9. Mevcut kilavuzlari ice aktarma

14.9. Mevcut kilavuzlari ice aktarma

Kilavuzlar, TAP veya USB araciliglyla diger konsollardan veya bigim
dosyalarindanice aktarilabilir veya gecerli gruba kopyalanabilir.

Not:Baska bir konsoldan bir kilavuz ¢izgisi grubunuice aktarmak icin
envanter yoneticisini kullanmaniz gerekir (bkz. sayfa 236).

14.9.1. USB'den kilavuzlari ice aktar

Buislev, bir veya daha fazla kilavuz veya bicim dosyasini o anda etkin
olan gruba aktarmak icin kullanilabilir.

Not:Strum 5'ten dnce bir Horizon konsolundan disa aktarilan kilavuzlarin
dUzgun bir sekilde ice aktarilabilmesi icin tam Musteri/Ciftlik/Alan
yapisinda saklanmalari gerekir.

1. Gerekli kilavuzlarticeren USB'nin konsola yerlestirildiginden emin
olun.

2. Kilavuz Cizgileri MenUsU I S altindan Meveut Kilavuz Gizgisini ige

[ )
Aktar E ogesini secin. Mevcut kilavuz ekleme sihirbazi
goruntdlenir.

3. ileri 8gesini ve acilir mentiden Kilavuz Gizgisini ice Aktar dgesini
secin.

4. Ekranin altinda USB simgesinin ‘ secili oldugundan emin olun.
5. USB'de kilavuzlari veya bicim dosyasini iceren konuma gidin.

6. Gerekli dosyalari vurgulayin ve lleri 6gesini secin. Kilavuzlar gegerli
gruba aktarilir ve gecerli alanla iliskilendirilir.

14.9.2. TAP'tan kilavuz cizgilerini ice aktar
1. Konsolun TAP'a bagl oldugundan emin olun.
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2. Kilavuz Gizgileri MentsU I S altindan Meveut Kilavuz Gizgisini ice

»o. -

Aktar E Ogesini secin. Mevcut kilavuz ekleme sihirbazi
goruntdlenir.

3. ileri 8gesini ve acilir mentiden Kilavuz Gizgisini ice Aktar dgesini
secin.

I.

4. Ekraninaltindaki TAP simgesini secin.

5. Gerekli dosyalara gidip vurgulayin ve lleri 6gesini secin. Kilavuzlar
gecerli gruba aktarilir ve gecerli alanla iliskilendirilir.

14.9.3. Kilavuzlari kopyala

Horizon 4.04 veya dncesi surumden Horizon 5.0 strumune yukseltme
yaparken her kilavuz, bir hat iceren ayri bir grup olarak ice aktarilir.
Gerekirse bir hat secip diger hatlari bu gruba kopyalayarak hatlar tek bir
grupta birlestirilebilir.

Kilavuzlar kopyala islevi, tek bir hat icerebilecek bir grubu birden cok hat
iceren bir grupta birlestirirken yararlidir.

1. Kilavuz Cizgileri MentsU I S altndan Mevcut Kilavuz Gizgisini ice

.. .. : -~
Aktar E ogesini secin. Mevcut kilavuz ekleme sihirbazi
goruntdlenir.

2. lleri gesini ve acilir meniiden Meveut Kilavuz Cizgisini Kopyala
ogesini segin.

3. Gerekli kilavuz grubunu iceren alani ve gerekli grubu secin, ardindan
ileri 6gesini secin.

Kilavuzlar gecerli gruba eklenir ve gecerli alanla iliskilendirilir.
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14.10. Tramvay hatlarini ayarlama

Horizon yazilimi, AB hatlarini veya 6zdes kaviz kilavuzlarini kullanirken
tramvay hatlarina iliskin bir gorsel gorunttleyebilir. Tramvay hatlari, diger
tarim ekipmanlarinin tekerleklerinin Uzerinden gegecegdi, tohum
atiilmamasi gereken yerleri gosterir.

Not: Tramvay hatlari sadece gorsel bir gdstergedir, alet islemini kontrol
etmezler.

Tramvay hatlarint kurmadan 6nce bir sinir ayarlanmalidir, bkz. Yeni sinir
ayarlama, sayfa 161.

Ayrica etkin bir kilavuz da olmalidir, bkz. Kilavuz Cizgisi MenusU, sayfa
181. Bu, kirmizi renkte goruntulenir.

1. Tramvay hatlarn 6gesinin Sistem /(")zellikler 2 Y Kilavuzluk

A ayar menusunden etkinlestirildiginden emin olun.

2. Kilavuz Gizgileri MenUsU I S / Tramvay Hatlarini Yapilandir // /
dgesini segin.

Tramvay Hatlarini Yapilandir

BOSLUK
30.0m

TAKIP GENISLIGI
0.0m

ILK SERIT
0

UZAKLIK
0.00 m

« Bosluk: Tramvay hatlari gecislerinin merkezleri arasindaki mesafe.
Genellikle bu, puskurtGcuntn genigligi olacaktir.
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« Takip genigligi: Aracin tekerleklerinin tramvay hatlarina yonelecek dis
taraflar arasindaki mesafe.

« Ik serit: Tohumlama calismasinin baslayacag serit. Buradan, alanin
kenari hesaplanir ve agik mavi bir hat olarak gosterilir. Varsayilan
olarak bu hat, ilk seritten bir alet genisliginin yarisi kadar uzakta
gOsterilir. Bu, ilave bir uzaklik (asagida) eklenerek degistirilebilir.

« Uzaklik: Bu, uygulanacak herhangi bir uzakliktir. Ornegin, ilk seferde
tam gecigle tonum atmayacaksaniz.

« Otomatik yapilandirma @ : Gegerli konuma gore ilk seridi secer ve
uzaklgi O'a ayarlar. Alanin kenarini, gecerli etkin kilavuzdan gegerli
alet genisliginin yarisina ayarlar. 6 metrelik bir alet icin bu, etkin
kilavuzdan 3 metre uzakta olmalidir. Sistem, alan sinirinin aletin hangi
tarafinda oldugunu otomatik olarak algilar ve agik mavi kenar hattini
buna gdre ayarlar. ilk Serit ve Uzaklik el ile ayarlanabilir.

Ornegin, tramvay hatti boslugu gecerli aletin bir kati ise (6 m tohumlayici
ve 18 m tramvay hatlar) ve ilk yol hatti alanin kenarindaysa
konfigUrasyon, llk Serit O'da ve Uzaklik O'da olacak sekilde yapiimalidir.

W m ff & ¢ R

- #

[

o
L —

\\

(-

|
=

| % e X a @

Tramvay Hatlarini Yapilandir ¢

KKKKKK

|

16

0.0 [Illl o
S sam 00 oy @

201



14.10. Tramvay hatlarini ayarlama

202

Tramvay hatlar mor renkte gosterilir ve kullaniclya bir tramvay hatti
gecisinde olduklarini bildiren bir alarm gosterilir. Tramvay hatti gecis
alarmi, arag bir tramvay hatti boyunca ilerliyorsa goruntulenir.

Tramvay hatlar, harita katmanlarindaki bir secenek " araciligiyla

gorunttlenebilir / gizlenebilir. Bkz. GorUndr harita katmanlarini seg, sayfa
126.

Tramvay hatlar yapilandiridiginda gecerli kilavuzluk modeli adina ' _
Tramline' eklenerek yeni bir tramvay hatti kilavuz ¢izgisi grubu
olusturulur. Bu tramvay hatlari, diger araclarda kullanilmak Uzere
Envanter Ydneticisi (Kilavuz Cizgisi Gruplar kategorisinde bulunur)
araciliglyla disa aktarilabilir. Bkz. Envanter Yoneticisi, sayfa 236. Not:ice
aktarilan tramvay hatlari yeniden yapilandirilamaz.
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14.11. Surdlmemig arazi donusgslerini yapilandir

Bu secenek, AB hatlarini veya 6zdes kavis kilavuzlari kullanirken
surtlmemis arazi donuslerinde otomatik surts 6zelligi saglar. Kapsama
saglamak icin bir dizi model mevcuttur.

Surtlmemis arazi donuslerini otomatik olarak gerceklestirmek icin
otomatik strus devreye alinmalidir. Bkz. Otomatik SUrus, sayfa 212.

Not:Bu secenegdi kullanmak icin bir sininn mevecut olmasi gerekir (bkz.
Yeni sinir ayarlama, sayfa 161) ve strGlmemis bir arazinin
yapilandiriimasi gerekir (okz. Calisilacak strllmemis araziyi ayarlama,
sayfa 167).

Rl . I\J’
= / Ozellikler ~ % /

1. SUrdlmemig Arazi DonUgleri 6gesinin Sistem

Kilavuziuk A ayar menusutnden etkinlestirildiginden emin olun.

2. Kilavuz Gizgileri MenusU l S/ Surtlmemig Arazi DénUglerini

Yapilandir ‘g dgesini secin.

Surilmemis Arazi Déniislerini Yapilandir

DONUS YARICAPI
5.00 m

DONUS HATTI KONUMU

(C: il 15.00 m

MODEL
Degisken, 0 athyor

Not:Bu ekrana girilen ayarlar her alet icin kaydedilir.

Ipucu: SUriilmemis arazi ddniislerini yapilandir ekrani gériintiilendiginde
surulmemis arazi donuglerinin nerede gerceklestirilecegini gostermek
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icin sinirinicinde acik mavi bir hat gérunttlenir. Ayarlar degistirirken
donusun seklini ve konumunu gormek igin araci surulmemis araziye
yakin bir yere strun.

14.11.1. Donus yaricap!

« D6nUs yarigapl: Kombine arac ve aletin glvenli bir sekilde calismasi
icin mumkUn olan donus yaricapi.

UYARI: D6nGs yanigapl, aracin ve aletin keskin viraj olmadan

“> dbnmesine izin verecek kadar ylksek ayarlanmalidir.

Ipucu: Dénds yarigapini, aletin genisliginin yarisina ayarlayarak baslayin,
bu size (siralar atlanmadikga) bir hattan digerine yumusak bir kavis
verecektir. Donusun gerceklestiriime seklinden memnun oldugunuzda
donusu, gereksinimlerinize uygun olarak optimize etmek icin donus
yaricapini ayarlamayi deneyebilirsiniz. Daha kuguk bir donus yaricapi,
aracin bir sonraki hatta geri donmeden 6nce kisa bir mesafe boyunca
siniriizlemesi icin en sonda donus yapmasini saglar. Alet genisliginin
yarisindan daha buyuk bir donus yarigapt, anahtar deligi seklinde bir
donuse neden olacaktir.

Kucuk bir donus yaricapt, koseleri yuvarlatiimis dikdortgen seklinde bir
donus saglar.

Sirilmemis Arazi Déniglerini Yapilandi

MMMMM
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Alet genisliginin yarisi degerinde bir donus yaricapi, dizgun yuvarlak bir
donus saglar.

Sirilmemis Arazi Déniglerini Yapilandi
—) DONOS YARICAPT
Q 15.00 m

DONUS HATTI KONUMU

\ (C: 1 15.00 m

MODEL
Dedisken, 0 athyor

et _

Daha bUyUk bir donus yaricapl, anahtar deligi seklinde bir kavis saglar.

L_‘) :;u ouuﬁ:' YARICAPI

DONUS HATTI KONUMU

/ \ (C: I 15.00 m

/ MODEL
/ Dedisken, 0 athyor

et _

o

Not:SUrlimemis araziden ¢ikarken (alana geri ddnerken) aletin dogru bir
sekilde hatta oldugundan emin olmak icin kavisin sekli, aracinilk
hareketinin bir sonraki hattan uzakta kalmasina neden olacak sekilde
olabilir veya bir sonraki hatta yaklasim, aracin ¢izgiyi asmasina neden
olabilir. Bu kasitlidir ve aletin bosluk birakmadan dogru bir sekilde
girmesini saglamaya yardimci olur. Asagidaki resme bakin.
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Strdlmemis Arazi Déndglerini Yapiland:

I.f ™, DONODS YARICAPI
"7 17.00m

DONUS HATTI KONUMU

bz == .
|-’ \ [ i 15.00 m
\

MODEL

Dedigken, 0 athyor

et -

14.11.2. DOnus hatti konumu

« DOnUs hattt konumu: SUrtimemis araziile sinir arasinda déntslerin
yapllacagl konumu hareket ettirir. (Konum acik mavi hatla belirtilir.)
Kaydiricinin sol tarafi sinir, sag tarafi SGrilmemis Arazi Genigligi' dir
(bkz. Calisilacak sUrulmemis araziyi ayarlama, sayfa 167).

« " Aletin donsler sirasinda gitlere carpmasini dnlemek icin
donusun yapilacagi sinirdan uzaklik. Kenar boslugu, aracin
merkezinden sinira kadar ol¢ulur. Bu alan, DOnUs hattt konumu
kaydiricisinin konumunu goruntuler veya belirli bir mesafe girmek icin
kullanilabilir.

Not:Alet geometrisine bir i¢ hat uzakligi girilmisse bu, kenar

boslugunun dlculdigu konumu hareket ettirebilir. Bkz. Alet
geometrisinin ayarlanmasi, sayfa 109.

. : Sinir kenar boslugunu, alet genisliginin yarisi kadar artirin. Bu
rakam, onceki alanda goruntulenen rakama eklenir.
Ipucu: Sinirdan yeterli bosluk saglamak icin déniis konumunu aletin
genigligine ayarlayarak baslayin. Donustn gerceklestiriime seklinden
memnun oldugunuzda ddnus konumunu, gereksinimlerinize uygun
olarak sinira daha yakin olacak sekilde azaltabilirsiniz.

14.11.3. Model
« Model: Model ekranini acar:
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SIRALARI ATLA =
; iy
SERIT ILERLEMESI
Artan

- Model Seg

|
| ‘ ‘ Degisken
{0 |

Doldurma

‘m Tek Yonli Doldurma

Bu ekran, alanda mesafe katetmek icin arag tarafindan kullanilacak
modeli belirlemek icin kullanilir,

« Siralari atla: Her turda bir veya daha fazla sirayi atlayin.

« Seritilerlemesi: Katedilen mesafede, kilavuzlarda gértntilenen serit
sayillarinin artmasi veya azalmasiyla ilerleme kaydedilir. Alandaki tim
kilavuzlan goruntilemek icin (AB gizgileri kullaniliyorsa) ekranin Ust

kismindan " ve Hat Numaralar 6gesini secin.
14.11.4. Model se¢

Degisken
Arac bir sira yukari ve asagl hareket eder. Alet, bitisik siraya donus
yapmak icin gok buyukse siralari atlama kullanilabilir.
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14.11. Surtlmemis arazi donuslerini yapilandir

Atlanan sira yok
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Doldurma
Arag bir sirayi atlar ve atlanan sirayr doldurmak icin geri doner. Modeli

tamamlamak icin tanimli sayidan fazla sira atlanabilir.

Bir sira atlandi

P T UL LD, T S TRl T LT

. . - - - * 5 . el . - . s * -
B . o . N . s B . . s .y - . “
- + ST . “ . g . N . ‘ s . . 4 \
. ' ' ' . [ ' . ' L v ‘ ' . " . [ "
' ' ' [ ' ' ' ' 1 [ ' ' ' v L] [ ' '
] ] ' ' ] ' ' i ] ' ' ' ] ' ' " ] '
. ' ' 1 ' ' ' 1 ] ] ' ' ' ' ' 1 ' ' '
' ' ' ' ' ' . ' ' I ' ' ' ' [ ' ' i
' ' ' ' [ » 4 ' i ‘. " ' : ' ‘ ) ) '
' " ) v a [ o ‘ . . . g v . LY . +
4 % 5 - %, “ . e i e % % ¥ . . . e L
. e . N bV . - T -
e T

R L T LT

0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

208



B&lum 14 — Kilavuz Gizgisi Menusu

iki sira atlandi

HHIIIIIIHHHHIIII

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

Tek yonllu doldurma
Arag, her siranin sonunda ayni yonde (sola veya saga) doner. Modeli
tamamlamak icin tanimli sayidan fazla sira atlanabilir.

Bir sira atland

_____________________

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Ug sira atlandi

- ‘--_\,._.\,-._.._ s mEm T ———

HHHIHHIIII
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0 1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10 11 12 13 14

14.11.5. SUrdlmemis arazi déndsd alarmi

Arac, surUimemis araziye yaklastikca bir alarm goruntulenir. Bu alarm,
donusun dlzenlenmesine veya iptal ediimesine olanak tanir.
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14.11. Surllmemis arazi donusglerini yapilandir

Surldlmemis arazi dénus alarmini yapilandirma
1. Kurulum menusunde, sUrtimemis arazi donus alarmini

yapllandirmak icin Sistem / Alarmlar {P / Genel
Strtlmemig Arazi DénUsgleri 6gesini segin.

Genel Alarm Ayari Kapat
Alarm Adi 7 % ALARM DURUMU
v siiril is Arazi Déniisleri din
> siiriis Devreye Alinamiyor SURULMEMIS ARAZIYE MESAFE
150.0 m

v GPS Alicisi Bellenimi Eslesmiyor

@ @ DONUS SECENEKLERI
v GPS Alici Kurtarma Modu Etkin ® Baslangicta Gériniir
v UT Yiiksek Oncelik

« Surdlmemisg Araziye Mesafe: Alarmin géruntilendigi strdlmemis
araziden mesafe.

« D&nls Segenekleri: Surtimemis arazi dénuglerini dizenle
seceneklerinin varsayilan olarak surtlmemis arazi alarminda
goruntulenip goérunttlenmeyecegini ayarlar.

Surtlmemis arazi dénusglerini alarm ile diizenleme

! Surulmemis Arazi Donusune Yaklasiyor A Ayrintilar Gizle A
V. Siralari Atla S
6 h A Donuisii
\ J ) T 0 " ® Reddet ®
x
N Déniise 74 m

Alarm ekrani donus yonunu degistirmek, atlanacak sira sayisini
degistirmek veya donusu reddetmek icin kullanilabilir. Alarma
baslildiginda strtlmemis arazi donusu kabul edilir.

Not:Bu alarm, gerektiginde kilavuzluk ekraninin Gst kismindaki @
digmesi kullanilarak el ile gortnttlenebilir. Gorunttlenen digme bir

sonraki eylemi gostermek icin donus yok ® sola donus @ ve saga

210



Bolum 14 — Kilavuz Cizgisi Menusu

donus @ arasinda degisir.
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Bolim 15 — Otomatik Sarus

Surus Secenekleri MenUsu operatorin otomatik surtis seceneklerini
ayarlamasina olanak saglar. Bu 6zelligin kullanilabilmesiicin
etkinlestiriimesi gerekir. Ozellik etkinlestirimediyse bkz. Kilavuzluk
kurulumu, sayfa 48 bolumtne bakarak otomatik surtsu etkinlestirin.

SurUsu kalibre etmek icin bkz. Surts Kalibrasyonlari, sayfa 142.

15.1. Otomatik stris durumu

Otomatik SUrts Durumu, operatdrun otomatik surus icin gerekli
kosullarin durumunu gorunttlemesine olanak saglar. Kirmizi, kosullarin
karsilanmadigini ve dolayisiyla strts fonksiyonunun hazir olmadigini
belirtir.

1. Otomatik sUrUs durumunu incelemek icin SUrds Secenekleri MenUst

|
\f / Otomatik SUrts Durumu @ dgesini secin.
Surts Durumu ekrani gorunttlenir,
| siriis Durumu

+ Al donanmim

+" Ayina duzeltmesi

+ Pozisyon dodruludu

+  S0ros denetleyicisi
(PVED)

2 Arag geometrisi

> Arag profili

+" Sirds kalibre edildi

+ Kilitlene

+* Yol Hatti kullanilabilir

v Yol Hatt! Esitlendi

" Izin Verilmeyen islem

+/ Operatdr Varlgi

+ Direksiyon

v Hiz

+/ Dik sapma mesafesi

+* ¥on hatasi

j -

Yesil, 6genin hazir oldugunu gosterir.

Kirmizi, 6genin hazir oimadigini gosterir.

Ekranin sol alt tarafindaki sUrus alarm dugmesi secilerek surts
alarmlari goruntulenebilir.



2. Anaekrana ddonmek icgin m ogesini secin ve gerekli eylemleri

Bolum 15 — Otomatik Surus

tamamlayin (ekranin en Ustiinden altina kadar gorunttlenen sorunlari

giderin).
15.1.1. Otomatik sirds sorunlarini giderme
Hata Ekrani Eylemler Sayfa
@ Otomatik SUrtst Devreye Al 6gesi
kirmizi renkle goruntuleniyor.
| siirisDurumu | Otomatik sUrus devreye alinmiyor.
lici donanimi . T R .
st Otomatik Srlst Devreye Al 5gesini
QZISYon dogrulugu . . . .
o S o secerek Surus Durumu panelini
X i[iﬁﬁfﬁ{fﬂe“is‘_ | gorintUleyin.
e Paneldeki kirmizi renk, égenin diizgiin
Yol Hatti kullanilabilir o . .
7 Yl bt tend calismadigini gosterir.
v/ Izin Verilmeyen Islem
+ Operator Varligi
+/ Direksiyon
v Hiz
+/ Dik sapma mesafesi
+/ Ybn hatasi
Alici donanimi 6gesi| Alict dogru bir sekilde baglanmisg, iyice
kirmizi renkle sabitlenmis ve acik mi?
gorunttleniyor
Ayirici duzeltmesi | Konsoldaki kurulumun, dizeltme 58

ogesi kirmizi renkle
goruntuleniyor

kaynagi gereksinimlerini kargiladigini
onaylayin.
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15.1. Otomatik suirls durumu

214

Hata Ekrani

Pozisyon
dogrulugu 6gesi
kirmizi renkle
goruntuleniyor

Eylemler

Yakinsamanin gerceklesmesiicin bir
sure bekleyin.

Panodaki uydu simgesinin rengi nedir?
Simgenin yaninda kag adet uydu
gOsterilir? En az dort uydunun
bulunmasi gerekir.

Duzeltme kaynagi dogru mu? Dogru
degilse uygun duzeltme kaynagini
secin.

Elektrik hatlarindan uzakta, acik bir
alanda misiniz? Bir acik alana strun ve
yakinsamanin gerceklesmesiicin bir
sure bekleyin.

Bir aboneliginiz varsa gecerli aboneligi

onaylayin. Dogru frekansin
ayarlandigini onaylayin.

Sayfa
58

SuUrUs denetleyicisi
ogesi kirmizirenkle
goruntuleniyor

Denetleyicinin bagl ve acgik oldugunu
onaylayin.

Kurulum sirasinda dogru surts
denetleyicisinin secildigini onaylayin.
AES kullaniyorsaniz AES'yi kapatip
acin ve surtsu etkinlestirmek igin
direksiyonu % tur gevirin.

100

Arac geometrisi
ogesi kirmizirenkle
gorunttleniyor

Ara¢ Geometrisini Ayarlama
polumune geri dontn ve boyutlar
dogru sekilde yeniden ayarlayin ya da
arac profilini yeniden segin.

98

Arag profili 6gesi
kirmizi renkle
gorunttleniyor

Hangi aracin secildigini ve geometriyi
gOzden gecirin.

95-
98
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Hata Ekrani Eylemler Sayfa
SuruUs kalibre edildi | Bu arag icin kalibrasyonlarinyapildigini | 143-
dgesi kirmizi renkle | onaylayin. Elektrik hatlarindan ve 146
goruntuleniyor engellerden uzaktaki acik bir alana

surun, sistemi yeniden baslatin ve

kalibrasyonlari tekrarlayin.
Kilittleme Surusun dikkatsizlik sonucu devreye

alinmasini dnlemek igin surus sistemi

nakliye moduna (otoyolda suris

sirasinda) alinmigtir.

Bu hata, direksiyon ac¢i sensortnde bir

ariza varsa veya surus denetleyicisi bu

mesajl kullanarak bir hata

raporladiginda da tetiklenehbilir.
Yol hatt Yol hattina (kilavuza) daha yakin bir 184-
kullanilabilir 6gesi | yere surun. 188
kirmizi renkle Kilavuzun olusturuldugunu ve
goruntdleniyor secildigini onaylayin.

Yol hattr esitlend

Yol hatti (kilavuz) basariyla
yuklenmemistir. Alici baglantisini
onaylayin ve yol hattini yeniden
yukleyin. Yol hattinin aliciya
yUuklenmesinin 6zellikle de blyuk
kavisler icin biraz zaman alabilecegini
unutmayin.

|zin verilmeyen
islem

Bazi eylemler gerceklestirilirken strus
devreye alinamaz. Ornegin, siriis
kalibrasyonu, GPS ayarlarini
degqistirme, bir gdrevi disa aktarma.
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15.1. Otomatik suirls durumu

216

Hata Ekrani
Operator varligl

Eylemler

Surucu kumanda koltugundan
kalktiginda sUrus sistemi devreden
cikarilir.

Sayfa

Direksiyon

Direksiyonu birakin ve tekrar deneyin.

Hiz 6gesi kirmizi
renkle
goruntuleniyor

Hizi 1 ile 25 km/saat (0,7-15 mil/saat)
arasinda bir degere ayarlayin. Gerekli
hiz araca gore degisebilir.

Dik sapma
mesafesi 0gesi
kirmizi renkle
gorunttleniyor

Otomatik sUrust devreye almadan
once kilavuza daha yakin bir yere
surdn.

YOn hatasi 6gesi
kirmizi renkle
goruntuleniyor

Aracin kilavuza yaklasma agisini
kontrol edin veya hizini dasurun.
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15.2. Otomatik sUrusu ayarlama
Otomatik sUrusun kosullara, gorevin tUrune ve aracin/aletin ttrine uygun
sekilde ayarlanmasi onemlidir.
I
1. SUrUs Segenekleri MenUsi \’ / Otomatik Strls Ayari
I
Parametreleri \' dgesini secin.

Ll i : @ - 50%
2 — T 50%
i B

- R —— »

90°/sn

1 Manevra Hizi Denetimi, strusun kilavuzu ne kadar agresif bir 6lglde
takip etmeye calisacagini belirler. Gorev igin gereken hassasiyete
goOre ayarlayin,

2 Yaklasim Manevra Hizi, sUrtsun ¢gizgiye ne kadar agresif bir 0lcude
yaklasacagini belirler. Cok ylksek bir degere ayarlanirsa arag
keskin donus yapabilir. Gorevin dogrulugunu ve ekipman
kullanicilarinin guvenligini dikkate alarak ayarlayin.
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15.2. Otomatik surusu ayarlama

3 Maksimum Direksiyon Acisi, donus acisini aracin guvenli araligl
dahilinde kalacak sekilde sinirlandirir. Arag ve ¢cekilmekte olan tim
aletler icin glvenli seviyelere ayarlayin.

4 Maksimum Surus Hizi tekerleklerin saniyede kag derece
donebilecegini sinirlar. Daha dusuk degerler, bumlar ¢cok hizli
hareket eden kendinden hareketli bumlu pUskurtuculer veya belden
kirma traktorlerde asiri kabin hareketi gibi sorunlari azaltir.

5 Kauvisli Yol Hatlarricin Tesviye Yarigcapl, otomatik surtisun kavisli yol
hatlarina ne kadar siki ya da gevsek bir sekilde bagli kalacagini
belirler. Uygun bir seviyeye ayarlayin. DUsuk degerler
ayarlandiginda kavisli yol hatlari daha yakindan takip edilir.

AES:
Kurulum ekraninda AES secildiginde (Arag / Stirlis / DENETLEYICI) bu
ekrana ug yeni secenek daha eklenir:

« AES Hassasiyet Ayari: Kilavuzlarin takip edilmesi sirasinda strdstin
duyarliigini ayarlar.

« AES Olilbant Ayan: Tekerleklerin yanit vermesi icin AES'nin
gerceklestirmesi gereken hareket miktarini ayarlar.

« AES Baglanti Kesme Esigi: Direksiyonun baglantisini kesmek icin
ihtiyac duyulan efor miktarini ayarlar.
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15.3. Otomatik strust devreye alma

Otomatik strus 6zelligini kullanabilmek icin operatdrin sunlarr yapmis
olmasi gerekir:

« Belirlenmis kilavuzlar (sayfa 181)

« Konsolda etkinlestiriimis otomatik strus (sayfa 48)

 Kalibre edilmis strts (sayfa 142)

o TUm Surts Durumu 6gelerinin yesil renkle gosterildiginin onaylanmis

olmasi (sayfa212)

Otomatik sUrus ayarinin gdreve ve arac turtne uygun olarak
ayarlanmis olmasi (sayfa 217)

« Araclistenilen baslangic konumuna getirme.

1.

N

© © ©

Arag, ekranin merkezine ve rahat gorulebilir bir boyuta gelene kadar
ekrani yakinlastirin ve kaydirin (kaydirma etkinlestiriimisse Harita
seceneklerini ayarlama, sayfa 34).

Not:Harici otomatik sUrusu devreye alma anahtari kullanilacaksa
gerekli ayarlarin arac kurulumu sirasinda etkinlestiriimesi gerekir.
Bkz. SUrUs denetleyicisini ayarlama, sayfa 100. Bir AES
kullanyorsaniz otomatik surtsu etkinlestirmek icin AES'yi acin ve
direksiyonu ¢ceyrek tur dondurun.

. Otomatik Surtst Devreye Al 6gesinin beyaz renkle gosterildigini

onaylayin. Bu durum, 6zelligin kullanima hazir oldugu anlamina gelir.

Otomatik Strds kullanima hazirdir. Baglamak icin Otomatik
Surlst Devreye Al gesini secin.

Otomatik SUrus devreye alinmis ve etkindir. El ile kontrol moduna
ddénmek icin Otomatik Strlst Devreye Al gesini secin.
Dugmenin yesile donmeden dnce kisa bir sUre mavi renkte yanip
sOnebilecegini unutmayin.

Otomatik strus devreye alinamiyor. Olasi nedenler icin SUrus
Durumunu gorunttlemek Uzere Otomatik Strtst Devreye Al
dgesini secin ya da Surts Secenekleri MenUstne donun.
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15.3. Otomatik surusu devreye alma

Otomatik suirus, "Gecikmis Devreye Aima" modunda yanip
soner.

Otomatik SUrus 6gesi kirmizi renkle goruntuleniyorsa ve Surus
Durumunda kirmizi renkle gortnttlenen tek kosul kolaylikla
cOzUlebilecek bir sorunsa (6rnegin hiz), operatdr Otomatik
Surlst Devreye Al 6gesini iki kez sectiginde (cift tiklama) yanip
sOnen sari renk, kosullarin 15 saniye icinde karsilanmasi halinde
otomatik strusun devreye alinacagini belirtir. Kosullar
karsilanmazsa kirmiziya doner.

3. Surus Durumu Panelinde kirmizi renkle gorunttlenen tUm sorunlar
duzeltin (ekranin en Ustinden altina kadar gértnttlenen sorunlari
giderin). Otomatik Strtst Devreye Al 6gesi beyaz renkle
gOsterildiginde, otomatik strus devre alinmaya hazirdir.

Surus Durumu Hatalari hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Otomatik
sUrus sorunlarini giderme, sayfa 213.

4. Bir kilavuz ile kesisecek sekilde istenilen yonde yavasca surun.

5. Otomatik SUrtgslt Devreye Al 6gesini secin. Yesile déntsUr. Arac en
yakin kilavuza suruldr.

6. Arac cizgiye dogru ¢ok agresif bir sekilde ilerliyorsa araci durdurun,
otomatik sUrusu devreden ¢ikarin ve Surts Segenekleri MenUsunden
Otomatik Surts Ayari Parametrelerini ayarlayin.
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15.4. Otomatik sUrusu devreden ¢cikarma

Gerekli kosullar (Srts Durumu ekraninda gdsterilen) karsilanmadigi
zaman otomatik strus otomatik olarak devreden cikar.

Otomatik strusu el ile devreden ¢ikarmak igin:

« Direksiyonu birkac derece dondurun VEYA
« Devreden ¢cikarmak icin konsol Uzerindeki Otomatik Srtgst Devreye
Al digmesini secin VEYA
« Harici surts anahtari kullaniyorsaniz bu anahtari kullanarak devreden
cikarin.
& UYARI: Aragtan ayriimadan énce otomatik strligl devreden
=2 clkarin, sUris anahtarini kapatin ve anahtari ¢gikarin.

Not:Otomatik suris devreye alindiginda veya devreden cikarildiginda her
defasinda gorsel ve sesli alarm verilir. Ses duzeyi ayarlanabilir. Bkz.

Alarmlarin ayarlanmasi, sayfa 69.
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Bolim 16 — Kaydirma Menusu

Kaydirma menusu ayarlanan kilavuzlarda kucuk ayarlar yapilmasina
olanak saglar. Buislem, kilavuzlari degisen kosullara az miktarda
uyarlamak istediginizde veya sonraki sezonda alana geri ddnerken
yararl olur. Kilavuzlar ¢esitli sekillerde kaydirilabilir.

Kaydirma islevi AB cizgileri, orta merkez kilavuzlar ve es kavisler ile
kullanilabilir.

16.1. Kaydirma seceneklerini kullanma

F

1. Kaydirma MenusU I / Kaydirma Segeneklerini Ag I » Ogesini
secin.

2. Kaydirma isleminin bir ¢izgiyi ne kadar uzaga taslyacagini ayarlamak

icin KAYDIRMA UZAKLIGI 6gesini secin.

Kaydirma Secenekleri

1 KAYDIRMA UZAKLIGI
1 0.100m

Il ) I TOPLAM KAYDIRMA

0.000 m

;_-I I_, iptal “

3. Gerekli KAYDIRMA UZAKLIGI degerini girin.
4. Cizgileri kaydirmak icin Kaydirma Secenekleri ekranindaki veya

Kaydirma mentstndeki Sola Kaydir -~ I veya Saga Kaydir I 4
ogesini segin.

5. TOPLAM KAYDIRMA, kaydirilan toplam mesafeyi hesaplar. Toplam
kaydirma uzakligini ayarlamak veya O olarak belirlemek icin bu 6geyi

secin.
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6. Yenikilavuz konumlarini kaydetmek icin Kaydirilan Kilavuz Cizgisi

Grubunu Kaydet s dgesini segin.

Gruptaki kaydirimig tim cizgiler yeni konumlarina kaydediilir.
Kaydirlmamis gizgilerin orijinal konumlart korunur.

Not:Bir kilavuz kaydirilip kaydedildiyse konsol yeniden baglatildiginda bir
uyari goruntulenir.

Arac konumuna kaydirma
Kilavuzlarraracin mevcut konumuna hizalamak icin:

=
1. Kilavuz Gizgisini Arag Konumuna Kaydir I l dgesini segin.

Not:Bir kavis veya merkezi kaydirirken kavis boyutunun (veya merkez
capinin) degisebilecegini unutmayin.
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16.2. GPS kaymasini telafi etme

16.2. GPS kaymasini telafi etme

Zaman icinde GPS Kaymasi olusabilir (dusuk dogruluklu dizeltme
kaynaklari kullanildiginda). Operator bir alana dondltgunde rapor edilen
arac konumunda alan siniri veya kilavuzlar gibi sabit nesnelere gore
klcUk bir degisiklik olabilir. Bu durum ¢cogunlukla uydu grubu
modellerindeki degisikliklerden kaynaklanir.

GoOkyUzune net bir erisim olmamasi (agaclarin veya baska engellerin
yaninda calisildiginda) ve uydu verisi hatalar da kaymaya neden olabilir.

Not:Arac konumu, secilen bir bayrak noktasina da tekrar getirilebilir.
Bkz. Bayrak noktalariyla galisma, sayfa 160.

GPS kaymasini telafi etmek icin:

= & A
1. KaydirmaMenist I / GPS Kayma Telafisi dgesini secin.

GPS Kayma Secenekleri

_ GPS KAYMA ARTISI
:'f/_, 0.100 m

KUZEY

=¥ 0.000m

. DOGU
2% 0.000m

x s

J iptal

-
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Telafi degeri asagidaki yollarla secilebilir:

KUZEY ve/veya DOGU alanina pozitif veya negatif bir deger girip
onaylayarak.

Veya

Gerekli degeri GPS KAYMA ARTISI alanina girerek ve ardindan gerekli
telafi elde edilene kadar gerekli yon digmesini secerek.

2. Secilen GPS kayma telafisini kaldirmak icin GPS kaymasini sifirla
= ogesini secin.

16.2.1. GPS kaymasini dogru bir sekilde telafi etme

GPS kaymasi telafi edilirken haritadaki arag, haritadaki diger nesnelere

(6rn. alan sinir1, kilavuzlar, bayrak noktalari ve 6nceki kapsamalar) gore
hareket ettirilir. Bu hareketi haritada gormenin en kolay yolu Kuzey

A

Yukarida gorunimune = gecis yapmak ve ara¢c GPS Kayma
Secgenekleri penceresinde gorunecek sekilde haritayr kaydirmaktir.

GPS kaymasini dogru bir sekilde telafi etmek icin:

1. Aracialan igerisinde tanimlanabilir bir konuma (6rn. bir kapinin
yanina, alanin kdsesine veya gecen yilki tekerlek izlerine) strdn.

2. Aracli haritada bu sabit yer isaretlerine gore konumlandirmak igin
GPS Kayma Secgenekleri penceresini kullanin.

Bu islemi daha dogru ve hizli bir sekilde yapabilmek icin alan Gzerinde
isaretli bir konumda bir bayrak noktasi olusturabilirsiniz. Sonrasinda
alana her dondigunuzde araci buisaretlenen konuma getirin, bayrak

o
noktasinin yerini haritadan belirleyip secin. "GPS Kayma DUzeltme"

seceneginiiceren bir pencere aclilir. Bu secenegi belirlediginizde arag
bayrak noktasinin konumuna hareket eder.

Uygulanan GPS kayma telafisi konsol yeniden baslatildiginda hatirlanir,
Ancak kosullar degistiyse bu telafi artik dogru olmayabilir. Sistem
baslatildiktan kisa bir stire sonra bir alarm gdsterilerek operator GPS
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16.2. GPS kaymasini telafi etme
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kayma telafisinin etkin oldugu konusunda bilgilendirilir. Ardindan
operatdr bu telafi faktorunu kullanmaya devam etmek, telafi faktoruni
sifirlamak veya ilgili oturum icin daha dogru bir sonu¢ almak Uzere GPS
kayma telafisi prosedurtin tekrar gerceklestirmek isteyip istemedigine
karar vermelidir.

@ Bilgi ¥ Ayrintilar igin asadi sirikleyin ¥

N e

16.2.2. YUksek dogruluklu dizeltme kaynaklari

Daha yuksek dogruluk seviyesine sahip dizeltme kaynaklari (6rnegin
RTK) kullanildiginda GPS kayma telafisine gerek duyulmaz. Yuksek
dogruluklu bir kaynak kullanillyorsa GPS kayma telafisi, GPS Kayma
Secgenekleri penceresinde tekrar sifira ayarlanmalidir.




Bélim 17 — Etkinlestirilmis Ek Ozellikler

Bu bélimde, Kurulum ekrani: Sistem / Ozellikler altinda etkinlestirilmis
olabilecek Ozelliklerin kullanimi aciklanmaktadir.

Bu bolimde belirtilen etkinlestiriimis 6zellikler navigasyon gubugunda
gorundr.

17.1. Otomatik bolim kontrolinU kullanma
Otomatik bdlim kontroll, bir alet ve ECU kuruldugunda ve Sistem /
Ozellikler / Alet 6gesinde Otomatik BoIUm Kontrolu etkinlestirildiginde
kullanilabilir.

aaa

1. Otomatik Baltim Kontrolti “7 ! égesini secin. Otomatik BaIim
Kontrolu mini gorantmu acilir.

< Otomatik Bolim Kontrolii

, -
/44| BUM KONTROLU

U@ SINIR LImMITI
- Sinirsiz

il Asc ©

 Sinir limiti: Otomatik bélum kontrolU kullanilirken hangi sinir limit
tUruntn kapsami kapatacagini belirler:

o Alan Sinir ve Surtimemis Arazi, Tarla MenusU kullanilarak
tanimlanir. Daha fazla bilgiicin bkz. Yeni sinir ayarlama, sayfa 161
ve Calisilacak surUimemis araziyi ayarlama, sayfa 167.
« ASC agik/kapali: Otomatik bolim kontrolinG tim bumlarda
acin/kapatin.
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17 .1. Otomatik bolim kontrolGni kullanma

17.1.1. Bum kontrolu
Tek bum

Otomatik Bolum Kontrolu

Kontrol Modu

7
Y4 il 50

Ortiisme, Islenen Alana Giriyor

u Hil 0.0 m

Ortiisme, islenen Alandan Cikiyor

. i 0.0 m

« Kontrol modu: Ortiismeyi (0) veya bosluklar (100) dnlemek icin
kaydirici ya da sayisal tus takimi kullanin. Ortlismeyi engelle secilirse
urun uygulanmayan bazi bosluklar olabilir. Bosluklart engelle secilirse
sinirlara yakin kisimlarda uygulamanin bir miktar drtusmesi olasiligl
ortaya cikar. Varsayilan deger (50) bunlarin arasidir.

« Ortlisme islenen alana giriyor/islenen alandan cikiyor: Zaten
kapsama alani olan bir alana girerken veya buradan ¢ikarken ne
kadar 6rtusme elde edilecegini belirler.

Coklu bum
Alette birden fazla bum varsa kontrol modu ve ortisen kapsama alani
ayarlari her bum icgin ayri ayri ayarlanabilir.

Ayarlar degistirmeden dnce gerekli bumu seciniz.
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Bolim 17 — Etkinlestiriimis Ek Ozellikler

Otomatik Bolim Kontrolu

<] Boom 1 >

Kontrol Modu

7

Ortiisme, islenen Alana Giriyor

Ortiisme, islenen Alandan Cikiyor

. i 0.0m
i

Bum Gegersiz Kilma o

Bumu gecersiz kilma, bu bum icin bolim kontrolunt kapatir. Gerekli
bumu secin ve Bumu Gegersiz Kilma digmesine basin. En az bir bum
aciimalidir. Tim bumlari kapatmak icin mini géruntimde ASC agik/kapali
ogesini kullanin.

229



17.2. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma

17.2. Evrensel terminali (ISOBUS) kullanma
Bu secenek operatdrin bir ISOBUS ECU ile etkilesim kurmasina olanak
saglar.

Evrensel terminal bir web tarayicisina benzer. Uzerinde calistirilan sey
hakkinda hi¢cbir baglama sahip degildir. Kullanici arabirimleri bagl
istemcilerden yUklenir.

Evrensel terminalin kullanabilecegdi alet veya istemci sayisiyla ilgili pratikte
herhangi bir sinirlama bulunmamaktadir. Islevsellik, alet ve denetleyici
tasarmiile sinirlidr.

Evrensel terminal, Sistem / Ozellikler / Konsol yoluyla etkinlestirilir.

1. Mini gérindmu acmak icin Navigasyon cubugundan Evrensel
Terminal 6gesini secin.

S8 pomo . @
Not:Evrensel Terminal icin gorinttlenen simge, bagl olan ISOBUS
uyumlu ekipmana gore degisiklik gosterir.

2. Evrensel terminali tam ekran gorinumuinde agmak icin mini
gorunumu ekrani kaplayacak sekilde buyutun.
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Bolim 17 — Etkinlestirilmis Ek Ozellikler
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Ekranlar ISOBUS ekipmanina gore farklilik gdsterir.

Aux-N Atama penceresini acar (bkz. Yardimci kontrol kurulumu,
sayfa 84).

e

]
nf
SRVLY

-
[

* Onceki girise veya diigmeye hareket ettirir.
Y Bir sonraki girise veya dugmeye hareket ettirir.

—. BaghUT Calisma Setleri arasinda gecis yapar.

-

esc  Birdizenleme igleminden gikar veya varsa UT alarmini onaylar.

ok Vurgulanan girisi veya dugmeyi etkinlestirir.
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17.3.
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Meteoroloji istasyonunu kullanma

17.3. Meteoroloji istasyonunu kullanma

Meteoroloji istasyonu baglanti noktasi secenegi, Sistem / Ozellikler /
Konsol bolumunden kullanilabilir. Kullanmadan 6nce, meteoroloji
istasyonunun bagli oldugu CAN baglanti noktasi secilmelidir.

Bu secenek, AirMar 150WX Meteoroloji istasyonu destegini etkinlestirir.

Veri Segin

g Sicakhik

Bafjil Nem

Riizgar Hizi

Rilzgar Yonil

Baglanti kurulduktan sonra mini goranim ve pano; sicakligi, bagil nemi,
razgar hizini, rzgar yonunu ve Delta T'yi goruntUleyebilir.

Delta T, kabul edilebilir puskurtme kosullarr icin standart gostergelerden
biri haline geliyor. Bu, buharlasma hizinin ve damla dmrinin
gOstergesidir. Delta T, kuru termometre sicakligindan yas termometre
sicakligi cikarilarak hesaplanir.

Not:Meteoroloji istasyonu verileri, gbrev ayrintilarini otomatik olarak
doldurur. Bkz. Gorev bilgilerini goruntileme, sayfa 135.

17.3.1. Meteoroloji istasyonu kalibrasyonu
Meteoroloji istasyonu yUklendikten sonra kalibrasyon gerektirir.

Not:Arag, aracin daireler cizerek donmesinin mimkun oldugu,
engellerden uzak acik bir alanda olmalidir.



Bolim 17 — Etkinlestirilmis Ek Ozellikler

1. Meteorolojiistasyonunu kapatip tekrar acin.

2. Sistem iki dakika icinde yeniden baslatilirken aracla yavasca bir daire
cizin(7 - 11 km/saat).
Arac 1 1/2 donusu tamamladiktan sonra otomatik kalibrasyon
baslar.

3. Aracin hizini degistirmeden iki veya Ug daire daha ¢izin.

Daha fazla bilgi icin meteoroloji istasyonu Ureticisi tarafindan saglanan
kullanici kilavuzuna bakin.
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17.4. NORAC Bum Yuksekligi Kontrolunu Kullanma

17.4. NORAC Bum Yuksekligi Kontrolint Kul-

lanma

Bu secenek, bumun yerden yuksekligini veya ekin kanopisini otomatik
olarak kontrol eder. NORAC sensdrlerinin ve Elektronik Kontrol Biriminin
(ECU) takilmasi gerekir.

NORAC bum yiiksekligi kontrolti secenedi Sistem b= / Ozellikler -~ %
/Net - altinda bulunur. Etkinlestirildiginde bir NORAC mini

gOrunumu kullanilabilir

< Bum Yiksekligi Kontroli
\'UKSEKLI A u
100 0cm

Not:Bum yUksekligi kontrolt sisteminin kurulumu UT ekranindan
yaplimalidir. NORAC sistemiyle birlikte verilen kilavuzlara bakin.

Asagidaki ayarlar kullanilabilir:

« Hedef yUkseklik: Otomatik modda pUskurtme sirasinda operatorin
bumun ayarlanmasini istedigi hedef yukseklik.

A Otomatik mod: Bum yUksekligi otomatik olarak kontrol edilir.

. ’S‘ Elile kumanda modu: Bum yUksekligi el ile ayarlanir.

« Mod:
o Ekin: PUskUrtme nozullerinden ekin kanopisinin Ust kismina kadar
olan yUksekligi okur.
o Toprak: PUskurtme nozullerinden zemine kadar olan yuksekligi
okur.
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Bolim 17 — Etkinlestirilmis Ek Ozellikler

o Hibrit: Okunan ekin ve toprak degerlerinin bir kombinasyonunu
kullanir. Bu, duzensiz ekinler icin buyuk bum hareketlerinden
kacinmak agisindan yararldir.
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Bolum 18 — Envanter Yoneticisi

Envanter Yoneticisi, operatorun konsoldaki bilgi 6gelerinin ayrintilarini
aramasina ve goruntulemesine ve bu bilgilerde degisiklik yapmasina
olanak saglar. Ogeler USB'den silinebilir, burada yeniden adlandirilabilir
ya da USB'ye veya USB'den kopyalanabilir. Ayrica USB veya TAP'taki
gorev verilerine goz atilabilir ve konsola aktarilabilir.

B
1. Envanter YOneticisi ]h dgesini segin.

| KATEGORI . HARICI ENVANTER

Aletler =)’ Hichiri
Apollo MTank MBoom E
DoublePivot
ISO SPRAYER

Pivoted 5 SECTIONS

+ SPRAYER

Acildiginda ekranda tek bir liste gosterilir. Bu liste, secilen Kategori ile
eslesen ogelerin listesidir. Bir USB takiliysa veya konsol TAP'a bagliysa
Harici Envanter acilir listesinden bir secenek belirlendiginde bdlunmus
gOrunum goruntulenir.



Bolim 18 — Envanter YOneticisi

KATEGORI HARICI ENVANTER
Aletler Lll '_—'.’/ UsB
Apollo MTank MBoom E. ISO SPRAYER
DoublePivot MD-211 VRC 4 TANKS
1SO SPRAYER NH3drill
Pivoted 5 SECTIONS Pivoted_131213_0652
SPRAYER Pivoted 5 SECTIONS

Rigid_080114_1001

Rigid ECU Spr...tuator Driven

Rigid ECU Spr...r Belt Driven

Rigid_Spreader_Actuator

Rigid_Spreader_BeltDriven

SPRAYER

SPRAYER-2-TANKS

Bolinmus gorunum gorunttlendiginde soldaki liste konsolda saklanan
verileri gosterir. Sagdaki liste, secilen Kategori ile eslesen, Harici
Envanter acilir listesinde secilmis harici cihazda saklanan verileri gdsterir.

« USB: Onceden < dgesi secilerek goéruntilenen 6geleri USB'de
goruntuleyin. Bu 6geler secilebilir, yeniden adlandirilabilir, silinebilir
veya konsola kopyalanabillir.

« USB'den Se¢: USB'den (gorev verileriiceren) bir zip dosyasi veya
dogrudan TASKDATA. XML dosyasl secip konsola aktarin. Bkz.
USB'den bir gbrev verisi secimini ice aktarma, sayfa 245.

« TAP'tan Seg: TAP'tan gorev verileriiceren bir zip dosyasi secip
konsola aktarin. Bkz. TAP'tan bir gorev verisi secimini ice aktarma,
sayfa 240.

Not:XD veya X25 konsol kullaniyorsaniz ve bolunmuis gorinim
gorunttlenmiyorsa (Harici Envanter acilir listesinden bir secim yapildiktan
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sonra sagdaki liste gérinmez) Envanter Yoneticisi'nin tam ekran
goruntudlendiginden (higbir mini gérintm agik degilken) emin olun.

Not:Bazi 6geler (Alanlar ve Gorevler gibi), Kategori acilir listesinden
secildiginde ek filtre secenekleri goruntuler. Filtre seceneklerini

)
gorUntulemekiicin ™ 6gesini secin. BoOlunmus gorinim kullanimdaysa
filtreler her iki listeye de uygulanir.

Not:Aletlere 3 gore filtreleme yaparken bu secenek konsoldaki alet
profillerinin listesini degil, sistemde gorevlerle iligkili aletlerin listesini
goruntuler.

——

BolinmUs gorunumu gizle / goster.

Son secilen listeden tum 6geleri seg.
Secili 6geyi yeniden adlandir.
Secili 6geleri sil.

Ekrana veya ekrandan kopyala. islem, vurgulanan ok yéniinde
gerceklestirilir.

Listeleri siralamak icin siralama segenegini belirle (her iki liste de
ayni kriterlere gore siralanir).

TUm envanter 6gelerini veya kullanici ayarlarini bir USB'ye
yedekleyin. USB'deki mevcut veriler silinecektir.

Tum envanter 6gelerini veya kullanicr ayarlarini geri yukleyin.
Not: Bu dugme sistemdeki tim verilerin Uzerine yazar ve yedek
USB bellektenicerigi geri yUklemek icin kullanilir. Bu dugme
normalde servis personeli tarafindan kullanilir.



1"

Bolim 18 — Envanter YOneticisi

Gorev verisini degistirin. USB'denice aktarma, USB'ye aktarma
ve TAP'a aktarma icin kullanin. Bkz. Bir USB'den gorev verisi
setiniice aktarma, sayfa 246 ve Gorevleri/ gorev verilerini /
gOrev raporlarini disa aktarma, sayfa 240.

Ariza teshis bilgilerini disa aktarir. Verilerin degerlendirilebilmesi
icin bayiniz tarafindan istendiginde bu dugmeyi kullanin.
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18.1.
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Gorevleri / gorev verilerini / gorev raporlarini diga aktarma

18.1. Gorevleri / gbrev verilerini / gorev rapor-
larini digsa aktarma

Gorev: Gorevlere daha dnce Horizon'da is deniyordu. Bir alanda belirli
bir zamanda yapilan isi temsil eder.

Gorev verisi seti: Gorev verisi seti, gérevlerin yani sira gorevi
tamamlamak icin kullanilan alan sinirlar, kilavuzlar ve urtnler gibi
verilerden olusur,

18.1.1. Gorevleri bir USB'ye aktarma

Bireysel gorevler baska bir Topcon konsoluna veya bir Ciftlik Yonetim
Bilgi Sistemine (FMIS) aktariimak Uzere bir USB'ye aktarilabilir.

Disa aktarilan gorevler, USB'de ayarlanan gorev verisi setine eklenir.
1. USB'yi konsolatakin.

Envanter YOneticisi 6gesini secin.
Kategori acilir listesinden Gérevler 6gesini secin.
Harici Envanter acilir listesinden USB &gesini secin.

o K~ N

Soldaki Kategori listesinden disa aktarilacak gorevleri segin.

1'-|_
6. Secili6geleri USB'ye kaydet =% ddesini secin.



Bolim 18 — Envanter YOneticisi

Eylemleri Disa Aktar

GOREVIDISAAKTAR @)

DISA AKTARMA
¢OZUNURLUGU
Yuksek

GOREV RAPORUNU VER [ |

OTOMATIK AYAR
ARALIKLARI

SHAPEFILE -
DOSYALARINIDISA (1)
AKTAR

Iptal TAMAM

7. Gorevi diga aktar 6gesini secip Tamam 6gesine basin.

Not:Gerekirse ekrandan disa aktarilan verilerin dosya boyutunu
kUcultmek icin Diga Aktarma ¢6zUnGrligi kullanilabilir. Daha az veri
noktasl aktarilarak saglanan bu islem, daha dustk ¢cozunurliklIU
kapsam verilerine yol acar.

Shapefile dosyalarini diga aktar secenegini belirlendiginde kapsama alani
ve sinir bicim dosyalari olusturulur. Bunlar, USB:\Reports dizinine
tarin/saat damgali bir klasor altinda kaydedilir.

e USB'yikaldirmadan 6nce her zaman USB'yi gikar simgesine
4 dokunarak dnce baglantiyi kesin (bkz. Konsol ara¢ gubugunu
kullanma, sayfa 14). USB'nin glvenle kaldirilabilecegini belirten
bir mesaj goruntulenir. Bu mesaj goruntulenmezse rapor eksik
veya bozuk olabilir.
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18.1.2. Gorev raporlarint USB'ye aktarma

Gorev raporlart USB'ye aktarildiginda PDF raporlart USB:\Reports
yoluna yerlestirilir.

1.

o K~

USB'yi konsola takin.

Envanter YOneticisi m ogesini segin.

Kategori acllir listesinden Gdrevler gesini secin.

Harici Envanter acilir listesinden USB 6gesini secin.

Soldaki Kategori listesinden PDF raporlariicin gerekli gbrevleri secin.

-

6. Secili 6eleri USB'ye kaydet =% dgesini secin.
7. GOrev raporunu ver 6gesini secin.
8. Gerekirse Otomatik ayarlama araliklan 6gesini secin: Renk

gOstergesi kullanan veriler varsa mahsul oranlarin gosteriimesiicin
maksimum renk degisikliginin kullanilabilmesi amaciyla rapor haritasi
golgelendirmesinde kullanilan renkler degistirilir.

Shapefile dosyalarini diga aktar secenegini belirlendiginde kapsama alani
ve sinir bicim dosyalari olusturulur. Bunlar, USB:\Reports dizinine
tarin/saat damgali bir klasor altinda kaydedilir.

18.1.3. GOorev verisi setini bir USB'ye aktarma

1.

2.

USB'yi konsola takin.

Envanter Yoneticisi 0gesini h secin.

3. Gobrev verilerini degistir 5gesini , ardindan USB'ye aktar 6gesini

secin.
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Asagidaki ekran goruntulenir.

Gorev Verilerini Disa Aktar

Adim 1:

Gorev verilerini disa aktarma segeneklerini
belirleyin

DISA AKTARMA SURUMU
V4

DISA AKTARMA MODU
Disa aktarma isleminden sonra tiim gorev
verilerini sakla

DISA AKTARMA GOZUNURLUGO
Yiiksek

iptal

Gorev veri kimesi ISO XML olarak disa aktarllir. Gerekirse disa
aktarma surimu V3 olarak degistirilebilir.

4. Gerekli disa aktarma modunu segin:

o Diga aktarmaigleminden sonra tiim gorev verilerini sakla: Tum
gorev verileri konsolda tutulur.

o Diga aktarmaigleminden sonra yalnizca gérevieri sil: Gorevler
konsoldan silinir ancak musteriler, ciftlikler, tarlalar, Grunler ve
aletler gibi veriler saklanir.

o Diga aktarma igleminden sonra tim gorev verilerini sil: TUm gorev
verileri konsoldan silinir.

Not:Gerekirse ekrandan disa aktarilan verilerin dosya boyutunu
kUcultmek icin Diga Aktarma ¢6zUnGrligi kullanilabilir. Daha az veri
noktasi aktarilarak saglanan bu islem, daha dustk ¢ozUnurluklI
kapsam verilerine yol acar.

5. © =/ 0gesini segin, ardindan verileri kaydetmek icin USB'deki
konumu secin.

243



18.1. Gorevleri / gorev verilerini / gorev raporlarini disa aktarma

6. Disa aktarmaislemini onaylamakicin' =< 6gesini secin.

18.1.4. Gorev verisi setini TAP'a aktarma

Gorev verisi setleri, TAP'a aktarilabilir. Gorev verileri mUgteri, ciftlik, alan
(sinirlar, bayrak noktalari, AB hatlari, egriler ve pivotlar dahil) ve gorevi
(gunltge kaydedilen veriler dahil) icerecektir.

Bu secenegi kullanmadan 6nce bir konsol adi girin ve TAP'ta oturum
acin. Bkz. Sistem ayarlarini ayarlama, sayfa 43.

1. Envanter YOneticisi 6gesini ]h secin.

2. Gorev verilerini degigtir / TAP'a aktar Agesini secin.
3. Gerekli Diga aktarma modunu segin:
o Diga aktarmaigleminden sonra tiim gorev verilerini sakla: Tum
gorev verileri konsolda tutulur.

o Diga aktarma igleminden sonra yalnizca gorevileri sil: Gorevler
konsoldan silinir ancak musteriler, ciftlikler, tarlalar, Grunler ve
aletler gibi veriler saklanir.

o Diga aktarma igleminden sonra tim gorev verilerini sil: TUm gorev
verileri konsoldan silinir.

Not:Gerekirse ekrandan disa aktarilan verilerin dosya boyutunu
kUcultmek icin Diga Aktarma ¢6zUnGrligi kullanilabilir. Daha az veri
noktasl aktarilarak saglanan bu islem, daha dustk ¢cozunurliklId
kapsam verilerine yol acar.

4. Disa aktarmayi onaylayin.
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18.2. Gorevleri ve gorev verilerini ice aktarma

Gorevler bagka bir X konsoluna veya Ciftlik Yonetim Bilgi Sistemine
(FMIS) aktarilabilir.

18.2.1. Bir USB'den gorevleri ice aktarma

1.

o K~

USB'yi konsola takin.

Envanter Yoneticisi m ogesini segin.

Kategori acllir listesinden Gdrevler 6gesini secin.

Harici Envanter acilir listesinden USB 6gesini secin.
Sagdaki Harici Envanter listesinde ice aktarilacak gorevleri

vurgulayin, ardindan Segili 5geleri konsola aktar = dgesini secin.

18.2.2. USB'den bir gdrev verisi secimini ice aktarma

Bu secenek, USB'deki gorev verileri yedeginden bir dizi gorev verisinin
ice aktarilmasini saglar.

1.

USB'yi konsola takin.

|
. Envanter Yoneticisi h ogesini segin.

3. Harici Envanter acilir listesinden USB'den Se¢ dgdesini segin.

USB'de gerekli gorev verilerini iceren konuma gidin ve onaylamak
icin Tamam &gesini segin.

Sagdaki situnda, solda secilen Kategori ile eslesen, USB'deki gbrev
verileri goruntulenir.

. Sagdaki Harici Envanter listesinde ice aktarilacak verileri vurgulayin,

ardindan Segili 6geleri konsola aktar ¥ Ggesini segin.

18.2.3. Eski Horizon 3 veya 4 verilerini USB'den ice aktarma

Bu secenek, eski Horizon 3 veya 4 verilerinin (Urunler dahil) gorev
verilerine donustUrulmesini ve donusturulen verilerin USB'de asagidaki
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18.2. Gorevleri ve gorev verilerini ige aktarma

dosya yapisinda depolanmasini saglar: ConvertedlLegacyData /
<todays_date>.

1. USB'yi konsola takin.

2. Envanter Ydneticisi dgesini h segin.
3. Harici Envanter acilir listesinden Eski verileri dontstlr gesini segin.

Veri donustirme islemi tamamlandiginda sagdaki sutunda, solda
secilen Kategori ile eslesen, USB'deki gorev verileri goruntlenir.

4. SagdakiHarici Envanter listesinde ice aktarilacak verileri vurgulayin,

ardindan Segili &eleri konsola aktar ¥ 6gesini segin.

18.2.4. Bir USB'den gorev verisi setini ice aktarma

DIKKAT: Buislemi gerceklestirmek, tim alan sinirlari, kilavuzlar vb. dahil
olmak uzere konsolda ayarlanan mevcut gorev verilerini siler.

1. USB'yi konsolatakin.

B
2. Envanter Yoneticisi L ogesini segin.

3. Gorev verilerini degistir dgesini, ardindan USB'denige aktar
ogesini segin.
USB'de ve bulunan liste taskdata.xml dosyalarinda en Ust seviye
TASKDATA dizinini (varsa) otomatik olarak aramak igin
acma/kapama digmesi > kullanilabilir. Buydntem basaril
olmazsa gerekli dosyayl secmek icin USB'ye el ile goz atilabilir.

4. Gerekli gorev verisi setini segin.

18.2.5. TAP'tan bir gorev verisi secimini ice aktarma

Bu secenek, TAP'tan bir dizi gorev verisinin ice aktarilmasini saglar.

Bu secenegi kullanmadan 6nce bir konsol adi girin ve TAP'ta oturum
acin. Bkz. Sistem ayarlarini ayarlama, sayfa 43.

246



Bolim 18 — Envanter YOneticisi

1. Envanter YOneticisi 6gesini m secin.
2. Harici Envanter aclilir listesinden TAP'tan Seg¢ 6gesini segin.

3. Gerekli .zip dosyasini secip onaylayin. Zip dosyasl ice aktarildiktan
sonra otomatik olarak aclilir.

Gorev Verilerini TAP'den Al

— 10.48.26.25 LA

TASKDATA_20200211_1445.zip
TASKDATA_20200211_1446.zip
TASKDATA_20200211_1446_1.zip
TASKDATA_20200211_1447.zip
TASKDATA_20200211_1447_1.zip
TASKDATA_20200211_1709.zip
TASKDATA_20200212_0920.zip

TASKDATA_20200212_0948.zip

TASKDATA_20200212_0951.zip

Gerekirse TAP'tan goéruntulenen dosyalarin listesini gincellemek icin

yenile dugmesi E kullanilabilir.
4. SagdakiHarici Envanter listesinde ice aktarilacak verileri vurgulayin,

ardindan Segili 6geleri konsola aktar - dgesini secin.

Sagdaki sttunda, solda secilen Kategori ile eslesen, TAP'taki gbrev
verileri goruntulenir.
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Bolim 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

19.1. Genel hata mesajlari

Bircok hata icin bir hata kodu veya Ariza Kodu gorunttlenir. Hatalar
ayrica Surtis Durumu ekranindan (bkz. Otomatik sUrtis durumu, sayfa
212) veya Tanilama ekrani, Ariza Kodlari sekmesinden (bkz. Tanilamayi
goruntlleme, sayfa 133) goruntulenebilir.

Asagida listelenen hatalar oldukcga yaygin hatalardir ve kullanici
tarafindan duzeltilebilir. Diger hatalar icin ya da bir sorun devam ediyorsa
her zaman hata mesajini kaydederek gorintulenen tum kodlarla birlikte
bayinize bildirin.
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Kod Anza Eylem Sayfa
U1052 |SUrus alt sistemi Bellenimi yUkseltin. 58
bellenim strumu
yanlis.
U1054 |SUrUs alt sistemi LGtfen sUrds
ariza modunda. denetleyicisini kapatip
acin.
U1055 |SOrus LGtfen surUs
denetleyicisinin denetleyicisini ve aracl
sifirlanmasi kapatip acin. 20 saniye
gerekiyor. bekleyin ve yeniden
baglatin.
U1056 |SUrUs denetleyicisi  |LUtfen WAS 144
yapllandirma hatasi. |kalibrasyonunu
tekrarlayin.
U1061 |Traktor parametre  |Ana kurulum mentstne 94
ayarlari sUrus alt doénunve dogru aracin
sisteminde secildigini onaylayin.
bulunmuyor.




Bolim 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

Kod Ariza Eylem Sayfa

U1062 |Montaj meyili Montaj meyilini kalibre 146
kalibrasyonu edin. Buislem, alici kabin
gerekiyor. tavaninda egimli bir

ylUzeye monte edilmisse
sistemin bunu telafi
etmesine olanak saglar.

U1065 |Direksiyon acl Genellikle lastik 98
sensoru degisiminden kaynaklanir 144
kalibrasyonu fakat olasi tek nedeni bu
gerekiyor. degildir. Arac olgtmlerini

onaylayin ve ardindan
yeniden kalibre edin.

U1066 |Pusula kalibrasyonu |[Pusulayi kalibre edin. 143
gerekiyor.

U1067 |Yeniaracyadayeni |Pusulayyeniden kalibre 143
sUrus denetleyicisi  |edin.
algiland.

U1068 |Arac profili, sUrls alt [SUrUs alt sisteminin agik 95-100
sistem ayarlariyla oldugunu onaylayin.
eslesmiyor. Ana kurulum men(isiine

donun, araci ve strlsu
sifirlayin.

U1069 |SurUs alt sistemi Bayiniz ile irtibat kurun.

direksiyon sensoru
yapilandiriimamis.
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19.1. Genel hata mesajlari
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Kod Ariza Eylem Sayfa

U1071 |AES ortalama gucu, |AES motor birimindeki
gUc limitinden fazla. |yUkU onaylayin (6rnegin

sUrus kolonu ¢ok agirdir
veya burclar veya ruiman
asinmistir). Bayinizile
irtibat kurun.

U1072 |AES sicakligr, Kapatin ve sogumasini
sicaklik limitinden bekleyin. Sorun devam
fazla. ederse bayiniz ile irtibat

kurun.

U1074 |AESsurGs Direksiyonu elinizle
denetleyicisi ceyrek tur dondurun.
baglatimadi.

U1075- |CAN alim veyailetim |Baglantilari onaylayin.

U1078 |hatalari. Baglanti kutusunu

kapatip agin. Sorun
devam ederse bayiile
irtibat kurun.

U1079 |Direksiyonagi Baglantiyr kontrol edin
sensOrlbaglantisi  |veya arizall sensoru
kesildi. deqistirin. Bayiniz ile

irtibat kurun.

U1080 |Direksiyonagi Bayiniz ile irtibat kurun.

sensoru kisa devre
yapti.

Sensorun degistiriimesi
gerekehilir.
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Kod Ariza Eylem Sayfa

U1082 |Kompakt flash Mini gorunumde bellek 133 ve
dosya sisteminde  |kullanimini onaylayin. 236
kalanalan 1% Envanter yoneticisi

degerinden daha az. |kullanilarak eski
dosyalarin silinmesiya da
aktarilmasi gerekehbilir.

U3001 |Aktarimbasarisiz.  |USB'yi kullanarak 236
dosyayiice ya dadisa
aktarmayi tekrar deneyin.

U4001 |Yolhattibagslatma  |Yol hattini yeniden 184-189
hatasi. olusturun.
U4006 |Gegerlisistem Pusulayl, direksiyon acl 143 - 146

kalibrasyonlariyok. [sensOrunuve montaj
meyilini kalibre edin.

U5001 |SUrUs alt sistemi SurUs alt sisteminin acik 100
algilanmad.. oldugunu onaylayin.
Halka acik yollarda
devreye almayi

engelleyen "kara yolu kilit
anahtarinin” kapall
konumda oldugunu
onaylayin.

Ana kurulum menusune
doénun ve dogru surus
sisteminin ayarlandigini
onaylayin.
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19.1. Genel hata mesajlari
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Kod Ariza Eylem Sayfa
Ubs002 |Alet ve yol hatt Dogru aletin secildigini ve 104
tanimlanmamus. secilen alanin ve gorevin 155 ve
dogru oldugunu 171
onaylayin. 184 -197
Gerekirse yol hatlari
olusturun.
U5003 |SUrus denetleyici Kara yolu anahtarinin
kilittemeden dolayr  |KAPALI konumda
devreye alinamiyor. |oldugunu onaylayin.
U5004 |Alet tanimlanmamis. |Dogru aletin secildigini 104
onaylayin.
U5007 |Siraaraligi (alet Orttisme cok bily k.
genigliginden Otomatik bdlim kontroll
cikarilan alet mini gorinumunde
Ortusmesi) cok Ortusmeyi degistirin.
kUgUk. Denetleyicinin kilavuzuna
bakin.
Ue904 |Yalnizca bir sUrus Konsoldaki arag 98 - 100
denetleyicitiruve  |kurulumu ayarlarinin
arac turt belirtildi.  |surts denetleyicisindeki
ayarlarla eslestigini
onaylayin.
Ue905 |Bilinmeyen makine |Ana kurulum menutstne 98
tara. donunve arag
kurulumunu duzeltin.
U8505 |Fabrika kalibrasyonu|Pusulayi, direksiyon aci 143 -146

yoK.

sensorind ve monta;
meyilini kalibre edin.




Bolim 19 — Sorun Giderme Kilavuzu

1C8 Atalet sensoriive Baglantilari onaylayin.
modem icin 12V guc
kaynagi yok.
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19.2. internet baglantisi sorunlari

254

19.2. Internet baglantisi sorunlari

Konsolu (konsolun arkasina bagladiginiz bir Ethernet kablosuyla)
internete baglarken sorunlarla karsilasiyorsaniz asagidakileri kontrol
edin;

1. Sistem bilgileri panelini acin (bkz. Sistem bilgilerini gorinttleme,
sayfa122).

2. Konsol altinda, IP Adresi alaninin 192.168.0.x (burada x = 0 - 255)
araliginda bir adres gdsterdiginden emin olun.

3. Buaralk dahilinde bir adres gosteriliyorsa konsolun arkasindaki
Ethernet kablosu baglantisini kesip konsolu yeniden baglatin. Bu
islem varsayilan adresin kaldirlmasina ve konsolun kablosuz etkin
noktaya baglanmasini saglayacaktir.

Bu sorun, Ethernet DHCP sunucusu bulunmadiginda Ethernet baglantisi
tarafindan kullanilan varsayilan adres (192.168.0.10) ile bir kablosuz
baglanti kurulurken alinan adres arasindaki cakismadan
kaynaklanmaktadir.



Bolum 20 - Sozluk

Alan Traktorun tanimlanan calisma alanidir.
Alan Siniri Alanin kenaridir.
Baud Orani Saniye basina bit cinsinden Olgulen veri aktarim hizidir.

Baz istasyonu GNSSile donatimis alicilara diferansiyel diizeltmeler
saglayan bir GNSS alicisidir. Ayrica baz ya da referans
istasyonu olarak da adlandirilir.

Bellenim Bir cihazin donanimina kalici olarak yerlestirilmis olan
bilgisayar programidir.

Bicim dosyas!  Bicim dosyasi, bir veri setindeki uzamsal ozellikler igin
topolojik olmayan geometri ve Oznitelik bilgilerini
depolar. Bir 6zelligin geometrisi, bir dizi vektor
koordinatindan olusan bir bigim olarak depolanir.
Dosya bicimi: abcd.shp

Boylam Baslangic meridyeninin dogusundaki veya batisindaki
bir konumun derece cinsinden baslangic meridyenine
olan mesafesidir. Baslangic meridyeni Greenwich,
Ingiltere'den gecer ve boylami sifirdir.

Devre digl Uydular ve duzeltme kaynaklari, aracin konumunu
hesaplarken belirli bir dUzeyde pozisyon dogrulugu
gerektirir. Sistem aracin konumunu gerekli dogruluk
dUzeyinde hesaplayabilmek icin yeterli veri aimiyorsa
otomatik sUrus etkinlestiriimez. Devre digi 6zelligi,
otomatik sUrustn devreye alinabilmesiicin sistemin
pozisyon dogrulugu gereksiniminin gecgersiz
kilinabilmesini saglar. Bu 6zellik, konumun ¢ok ylksek
derecede hassasiyetle belirlenmesine gerek olmayan
durumlarda yararli olur.
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Diferansiyel
GPS

Doguya
gitme/Kuzeye
gitme

EGNOS

EMC

Enlem

GDOP

GPS dogrulugunu artirmak icin uydu servislerinden ya
da sabit referans istasyonlarindan duzeltme verilerini
kullanan bir yontemdir. Uydular ya da yerel referans
istasyonlarl, GNSS alicilar ile donatilmis olan araclara
duzeltme verileri gonderir.

Doguya gitme ve Kuzeye gitme degerleri, aracin
Universal Transverse Mercator (UTM) koordinat
sistemine gore konumunu ve saat dilimini gosterir.
Metre cinsinden OlgulUrler.

Dogu-Bati (yatay) eksenindeki izgara numaralarina
Doguya gitme degerleri, Kuzey-GUney (dikey)
eksenindeki 1izgara numaralarina Kuzeye gitme
degerleri adi verilir.

(Avrupa Sabit Uydulu Navigasyon Kapsama Sistemi)
Sinyallerin guvenilirligini ve dogrulugunu rapor ederek
GPS, GLONASS ve Galileo sistemlerini desteklemek
Uzere gelistirilmis bir Avrupa SBAS sistemidir.

Elektromanyetik Uyumluluk, elektromanyetik girisimin
etkilerini inceleyen bilimdir. EMC, ekipman
bilesenlerinin ya da sistemlerin birbiriyle girisim
olusturmadigindan veya salinimlar nedeniyle dogru
calismanin engellenmediginden emin olunmasini
hedefler.

Ekvatorun kuzeyindeki veya guneyindeki bir konumun
derece cinsinden ekvatora olan mesafesidir.

Bir dakika enlemi bir deniz miline (1852 m) esittir.
Ekvatorun enlemi sifirdir.

(Geometrik Hassasiyet Bozulmasi) GDOP, GNSS uydu
geometrisinin dogrulugunu odlcmek icin kullanilan bir
olcUimdur.



GLONASS

GNSS

GoOrev

GOrev verisi
seti

GPS
HDOP

HRMS

Kilavuz

Mobil Baz
|stasyonu

Montaj Meyili

MSAS

Boluim 20 — Sozluk

Global Navigasyon Uydu Sistemi (Rusya GNSS
sistemi)

Global Navigasyon Uydu Sistemi

Gorevlere daha dnce Horizon'da is deniyordu. Bir
alanda belirli bir zamanda yapilanisi temsil eder.

Gorev verisi seti, gorevlerin yani sira gorevi
tamamlamak icin kullanilan alan sinirlar, kilavuzlar ve
urGnler gibi verilerden olusur.

Global Konumlandirma Sistemi (ABD GNSS sistemi)

(Yatay Uydu Geometrisi Katsayisi)

HDOP, GNSS uydularindan alinan yatay
(enlem/boylam) konum bilgilerinin dogrulugunu élgcmek
icin kullanilan bir Glgumdur.

HRMS (Yatay Ortalama Karekdk Hatasi), uydulardan
edinilen kaynak bilgilerden bir ortalama yatay konumu
hesaplar

Bir alanda bulunan iki yol noktasi arasindaki sanal
cizgidir. Kilavuz sonraki alan calismalariigin referans
olarak kullanilir (Yol hatti olarak da adlandirilir).

Kolayca taginabilen ve DPGS sistemiile calismaya
devam edebilmesiicin yeni konumunu bagimsiz olarak
belirleyebilen bir baz istasyonudur.

Montaj meyili, alicinin kuruldugunda tamamen duz
hizada olup olmadigini belirtir.

(Cok Fonksiyonlu Uydu Guglendirme Sistemi) GPS
sinyallerinin guvenilirligini ve dogrulugunu bildirerek ve
gelistirerek GPS'i destekleyen bir Japon SBAS
sistemidir.

257



258

NMEA

OmniSTAR

Referans

Istasyonu

RTK AG

SBAS

TopNET
Global D

(National Marine Electronics Association) Elektronik
cihazlar tarafindan veri alimi ve iletimi icin kullanilan bir
standart protokoldur.

GNSS duzeltme verilerini kUresel bir yeryUzi uydusu
grubundan yayinlayan ticari bir hizmettir (Trimble
Navigation Ltd tarafindan isletilmektedir).

GNSS ile donatilmis alicilara diferansiyel dUzeltmeler
saglayan bir GNSS alicisidir. Ayrica baz istasyonu
olarak da adlandirilir.

Konum verilerini internet Uzerinden bir sunucuya ileten
baz istasyonlari toplulugudur (NTRIP). RTK agindaki
araclar da (arazi arabalari) konumlarini mobil telsiz
Uzerinden sunucuya iletir. Sunucu baz istasyonlarindan
ve araclardan gelen konum verilerini kullanarak her
arag icin duzeltme verilerini hesaplar ve mobil telsiz
Uzerinden aracailetir. Bu sayede, konum 1-2 cm'lik
hata payiyla gercek zamanli olarak belirlenebilir.

(Uydu Tabanli Guglendirme Sistemi) Ek uydu yayin
mesajlarini kullanarak genis alan duzeyinde veya
bdlgesel iyilestirmeyi destekleyen bir sistemdir. SBAS
dUzeltme kaynaklari, bir veya birden fazla GNSS
uydusunun olgumlerini ve uydu sinyallerini ve sinyali
etkileyebilecek gevresel faktorleri alan birden cok yer
istasyonundan olusur.

GNSS dlzeltme verilerini kUresel bir yeryuzU uydusu
grubundan yayinlayan ticari bir hizmettir (TerraStar
GNSS Ltd tarafindan isletiimektedir).



Boluim 20 — Sozluk

WAAS (Genis Alan lyilestirme Sistemi) Bu ABD SBAS sistemi,
GPS sinyallerinin dogrulugunu ve bulunurlugunu
gelistiren bir hava navigasyonu destegi olarak
kullaniimak Uizere ABD Federal Havacilik idaresi
tarafindan gelistiriimigtir.

WAS Direksiyon aci sensoru

Yol hatt Bir alanda bulunan iki yol noktasi arasindaki sanal
cizgidir. Yol hatti sonraki alan calismalarr icin referans
olarak kullanilir (Kilavuz olarak da adlandirlir).
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Bolum 21 — Dizin

ABhatlar 184
alan
secme 155
yeni 157
yUuklU alanrkaldirma 158
alan sayaclan 50
alarmlar 69
alet 20
anaanahtar 115
geometri 109
hiz 117
ISOBUS 106
kurulum 103
olusturma 105
secme 104
anaanahtar 115
arac
anten 102
geometri 98
kurulum 93
olusturma 95
secme 94
yonelim 131
Arac EkraniDenetleyicisi 47,57
araghizi 117
azot 51
bant lamba 30
bayrak noktalari
ayarlama 159
dizenle 160
kaldir 160
kurulum 81
Ozellestirme 159
birimler 27
bolgeselayarlar 25
olum kontrold 111
bolim gegisi 113

260

zamanlama 112
boylam 28
bum yuksekligi 52, 234
canlitutma suresi 59
CL-10 89
CL-55 89
CropSpec 51
degisken oran kontrolu 51,176
destek 39
dil 26
direksiyon agisensoru
kalibbrasyonu 144
dosyaadlarn 141
dosya sunucusu 47
ekranadi 43
enlem 28
envanter yoneticisi 236
erisim seviyesi 36
evrenselterminal 46, 230
Evrenselterminal kurulumu 82
gbrev
bolgeler 173
disaaktar 240
duraklat 152
ice aktar 245
olustur 152
olusturma 172
secme 171
sil 175
tamamla 152
gorev bilgileri 135
gbrev dugmesi 152
gorevmenusu 171
gorev raporu
disaaktar 242
toplu diga aktar 242
gorev sinirt 161



gorev verisi seti

ice aktarma 246
gorunum kontrolleri 124
GPS

alici 58

clkis 66

dogruluk 131

kayma duzeltme 160

kayma telafisi 224

radar 67
GPS ayrintilar 130
gruplar

kilavuzlar 183
guidelock 49
guidelock kilavuzluk modu 189
gunduz/gece 14
harita katmanlari 125
harita secenekleri 34
haritaylyakinlastirma 129
Hypro Prostop-E 52
internet baglantisisorun giderme 254
ISOBUS kurulumu 82
kablosuz 89
kalibrasyon

direksiyon agisensort 144

hatalar 150

montajmeyili 146

pusula 143

surUs 142
kameralar 47
kapsamakatmani 127
kaydirma

araca 223

uzaklik 222
kaydirma menusu 222
kilavuz

guidelock 189
kilavuzlar 181

ABhatlari 184

Bolim 21 —Dizin

duz hatlar 184
eskavis 187
gruplar 183
ice aktar 198
kopyala 198
ortamerkez 188
secme 197
kilavuzluk ekrani 123
konsol
arag cubugu 14
baslatma 12
kapatma 13
sifirlama 12
tanilama 133
konsoladi 43
kontrollU trafik 49, 192
kullanici erisim seviyesi 36
kullanicrkontrolleri 37
LH5000 oran sensoru 52
lisanslar 45
mahsulizleme 52
meteorolojiistasyonu 47,232
minigoranumler 120
montajmeyilikalibrasyonu 146
musteriadi 157
NORAC 52,234
NTRIP 64
OAF dosyasi 59
otomatik bolum kontrolt 50, 227
otomatik strus 49, 212
ayar 217
devreden clkarma 221
devreye alma 219
durum 212
sorun giderme 213
strtlmemis araziler 203
pano 137
proje hatlarr 192
pusula kalibrasyonu 143
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renkler 140
saat 26
saha
Clkis 158
seribaglantinoktalari 68
ses seviyesi 32
simge aciklamalar 6
sinir
bicim dosyasindan 164
kaldirma 166
olusturma 162
uzaklk 162
sinirsurtisu 49, 190
sistem
tanilama 133
sistem bilgileri 122
sistem kurulumu 42
sorun giderme 248
sumuhafazasi 51
sUrulmemis arazi 167

surtlmemis arazidonusleri 50, 203

surUs denetleyicisi 100
surus kalibrasyonu 142
tanlama 133

TAP 3

tarinh 26

tarlamentsu 155
tartilar 52

tramvay hatlarn 49, 200
tramvay hattikontroll 50
urunveritabani 118
USBWi-Fi 89

UT 230

UT kurulumu 82
uzaktan destek 39
VDC 57

VRC 176
Wi-Fikurulumu 89
Xlinks 56

XTEND 52
yardimciprogramlar 88
yaziim yUkseltme 21, 88
yazilim yukseltmesi 88
Yenilikler 1
zamanlama

bolum kontrolu 112



Bolum 22 - Yasal ve Guvenlige Yonelik
Uyarilar

Sart ve Kosullar
Not: Litfen bu Sart ve Kosullar dikkatle okuyun.

Genel

UYGULAMA - Uriinii, Topcon Precision Agriculture'dan (TPA) veya TPA'nin Grlin saticilarindan
birinden satin alarak bu Sart ve Kosullar kabul edersiniz.

TELIF HAKK] - Bu kilavuzdaki tim bilgiler, TPA'nin fikri mUlkiyetindedir ve telif hakkiyla
korunmaktadir. Tum haklar saklidir. TPA'nin yazili agik izni olmadan bu kilavuzda yer alan grafik,
icerik, bilgi veya verileri kullanamaz, erisime agcamaz, kopyalayamaz, saklayamaz, géruntuleyemez,
bunlardan tlrev calismalar olusturamaz, satamaz, degistiremez, yayinlayamaz, dagitamaz veya
ucuncu taraflarin bunlara erisimine izin veremezsiniz. Bu bilgileri yalnizca GrGnuntzin bakimi ve
calistinimasiicin kullanabilirsiniz. Bu kilavuzdaki bilgi ve veriler TPA'nin degerli bir varligidir ve
onemli dlclide is guict, zaman ve para harcanarak TPA'nin yaptigi orijinal secimler, koordinasyon
ve duzenlemelerle gelistirilmistir.

TICARI MARKALAR —ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon

Positioning Systems ve Topcon Precision Agriculture, Topcon Group sirketlerinin tescilli veya
kayitl markalaridir. Microsoft ve Windows, Birlesik Devletler ve/veya diger Ulkelerde Microsoft
Corporation'in ticari markalari veya tescili ticari markalaridir. Burada ifade edilen Grtin ve sirket
adlari ilgili sahiplerinin ticari markalari olabilir.

WEB SITESI VE DIGER BEYANLAR - TPA'nin veya baska bir Topcon Group sirketinin web
sitesinde veya baska bir reklamda veya TPA literattriinde yer alan ya da bir TPA ¢alisani veya
bagimsiz ylklenicisi tarafindan verilen hicbir beyan bu Sart ve Kosullar degistirmez.

ONEMLI: GUVENLIK - Urlintin yanlis kullanimi, kisilerin &limiine veya yaralanmasina, Griiniin
hasar gérmesine ve/veya Uriiniin arizalanmasina neden olabilir. Uriintin onarimi yalnizca yetkili
TPA servis merkezleri tarafindan gergeklestiriimelidir. Bu kilavuzda yer alan Grintn uygun
bicimde kullanimi amaciyla gtvenlik uyarilarini ve talimatlarini dikkatle gézden gecirmeli ve bunlara
her zaman uymalisiniz.

Sinirl Garanti

ELEKTRONIK VE MEKANIK BILESENLER - TPA, TPA tarafindan retilen elektronik bilesenlerin,
bayiye orijinal sevkiyat tarininden itibaren bir yil sUreyle malzeme ve iscilik agisindan kusursuz
olacagini garanti eder. TPA, TPA tarafindan Uretilen tim valf, hortum, kablo ve mekanik parcalarin
satin almatarihinden itibaren 90 glin stireyle malzeme ve iscilik kusurlarindan muaf oldugunu
garanti eder.

IADE VE ONARIM - ilgili garanti siirelerinde, kusurlu bulunan yukaridaki kalemlerden herhangi
biri onarim icin TPA'ya gonderilebilir. TPA kusurlu parcayi Ucretsiz olarak kisa strede onaracak
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veya degistirecek ve size geri gdnderecektir. Uriinle ilgili nakliye ve ellecleme masrafini sizin
6demeniz gerekmektedir. Bilesenlerin yerinde sokilmesi ve degistiriimesinden kaynaklanan
bilesen kalibrasyonu, iscilik ve seyahat harcamalar bu garanti poligesi kapsaminda degildir.
Yukarida bahsedilen garanti asagidaki durumlardan kaynaklanan hasarlari veya arizalari
KAPSAMAZ:

i) afet, kaza veya kotu kullanim
i) normal asinma ve yipranma

iii) uygunsuz kullanim ve/veya bakim

(
(
(
(iv) GrGin Uzerinde izinsiz modifikasyon ve/veya

(V) GrinUn TPA tarafindan tedarik edilmeyen veya belirtiimeyen diger Grtnlerle birlikte kullaniimasi.

Uriinle birlikte verilen yazilim Griinle birlikte kullaniimak tizere lisanslanmistir ve parayla satiimaz.
Ayri bir son kullanici lisans sdézlesmesi ("EULA") ile birlikte sunulan yazilimin kullanimi, bu Sart ve
Kosullar igerisinde aksi ifade edilmig olmasina bakilmaksizin gegerli EULA'nin sinirli garantiile ilgili
hukumleri dahil olmak Uzere bu belgedeki sart ve kosullara tabi olacaktir.

GARANTI FERAGATNAMESI - YUKARIDAKI GARANTILER DISINDA GEGERLI BIR GARANT]

KARTI, EK VEYA SON KULLANICI LISANS SOZLLESMESINDE VERILEN GARANTILER, BU
KILAVUZ, URUN VE ILGILI YAZILIMLAR "OLDUGU GIBI" SUNULMAKTADIR. BASKA HICBIR
GARANTI YOKTUR VE TPA YASALARIN SAGLADIGI HAKLAR OLCUSUNDE KILAVUZ VE
URUNLE ILGILI OLARAK HER TURLU ZIMNI SART, KOSUL VE GARANTIYI HARIG TUTAR
(BUNLARA ZIMNI GARANTI VEYA TICARETE UYGUNLUK VEYA BELIRLI BIR AMACA
UYGUNLUGA ILISKIN GARANTILER DAHILDIR). TPA; GNSS UYDULARININ
CALISMASINDAN VEAEYA GNSS UYDU SINYALLERININ BULUNUP BULUNMADIGINDAN,
SUREKLILIGINDEN, DOGRULUGUNDAN VEYA BUTUNLUGUNDEN SORUMLU DEGILDIR.

SORUMLULUK SINIRI VETAZMINAT - TPA ve bayileri, vekilleri ve temsilcileri, burada yer alan
teknik hatalardan, yazim hatalarindan veya eksikliklerden ya da bu materyalin, GrGnun veya
beraberindeki yazilimin (TPA'nin bu tur hasar olasiligr konusunda bilgilendirildigi durumlar dahil)
tedarik edilmesinden, performansindan veya kullanimindan kaynaklanan &zel, dolayli, ekonomik,
anizi veya netice kabilinden hasarlardan sorumlu tutulamaz. Bu zararlar, zaman kaybl, veri kaybl
veya yok olmasi, kar, tasarruf ya da gelir kaybi veya Uruntn kaybli veya zarar gérmesi gibi durumlar
icerir ancak bunlarla sinirl degildir. (a) Grtnu ve/veya yazilimi bu kilavuzda ya da gecerli son
kullanici lisans s6zlesmesinde belirtilenlerden farkli bir sekilde kullanmaniz veya bakimini
yapmanizdan ve (b) trunle ilgili olarak ihmal, kusurlu hareket veya eksiklikten kaynaklanan tim
talep, eylem, dava, zarar, kayip, sorumluluk ve masraflara karsi (avukat Ucretleri dahil) TPA'yi
savunmali, TPA'nin zarar gérmeyecegine dair kefil olmali ve TPA'nin zarar gérmemesini
saglamalisiniz.

Her durumda, TPA'nin her tlrlU talep, kayip ve zarar konusunda (s6zlesme, tazminat veya diger
bir gerekceyle) size ve baska sahislara karsi sorumlulugu (TPA'nin tercihiyle) (@) Grantn onarimi
veya degistirilmesi ya da (b) GrinUn onarimi veya degistiriimesinden kaynaklanan masraflari
Odemekle sinirli olacaktir.
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Diger
Bu Sart ve Kosullar TPA tarafindan herhangi bir zamanda degistirilebilir, dlzeltilebilir, hlkimstz
kilinabilir veya iptal edilebilir. Bu Sart ve Kosullar:
= UrUnUn Avustralya'da satiimasi ve size tedarik edilmesi durumunda Glney Avustralya
yasalarina (bu durumda herhangi bir talep veya anlasmazlik halinde Guney Avustralya veya
Avustralya Federal Mahkemesi (Adelaide Hukuk Mahkemesi) minhasir yargi yetkisine
sahiptir) veya
= Urdnun Avustralya disinda satilmasi ve size tedarik edilmesi durumunda Kaliforniya Eyaleti
yasalar hUkmu altinda olacak ve buna uygun olarak yorumlanacaktir.

m Uluslararasi Mal Satisi S6zlesmeleri hakkindaki Birlesmis Milletler S6zlesmesi htkumleri bu
Sart ve Kosullara uygulanamaz.

Burada yer alan tim bilgi, ¢izim ve uygulamalar yayimlanma tarihindeki en gtincel bilgilere dayanir.
TPA 6nceden haber vermeksizin herhangi bir zamanda Grun degisikligi yapma hakkini sakli tutar.
Bu Sart ve Kosullarin herhangi bir hUkmuanun uygulanamamasi durumunda, hUkdm bu sonucu
onlemek icin gereken dereceye kadar yorumlanmalidir. HikmUn bu dereceye kadar
yorumlanabilmesi mimkun degilse hUkum Sart ve Kosullarin geri kalaninin gegerliligini ve
uygulanabilirligini etkilemeyecek bigcimde ayriimalidir.

Servis Bilgileri

Yerel TPA Yetkili Bayisiyle iletisime gecerek servis destegi alabilirsiniz.

lletisim Y&netmeligi Bilgisi

FCC Uyumluluk Beyani (ABD)

Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallannin 15. BAIUmU uyarnnca 'A' Sinifi dijital cihaz
siniramalarna uygun bulunmustur. Bu ekipmanin yerlesim bolgelerinde kullanimi

kullanicinin masrafi kendisine ait olmak Uzere dizeltmek zorunda kalacagi zararl parazite
neden olabilir.

15,19

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. B&lumune uygundur. Calismasi iki kosula tabidir: (1) Bu cihaz
zararl parazitlere neden olamaz ve (2) bu cihaz istenmeyen bir sekilde calismaya neden
olan parazitler de dahil olmak Uzere alinan higbir paraziti kabul etmemelidir.

15,21

Bu ekipman Uzerinde Topcon tarafindan agik¢a onaylanmayan degisiklik ya da
duzenlemelerin yapilmasi, FCC'nin bu ekipmani galistirma onayini gecersiz kilabilir.
15.105:

Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallarnin 15. BOIUmuU uyarinca A Sinifi dijital cihaz
siniMamalarina uygun bulunmustur. Bu sinirlamalar, ekipman ticari bir ortamda
calistinldiginda zararl parazitlere karsi makul dizeyde koruma saglayacak sekilde
belirlenmistir. Ekipman radyo frekansi enerjisi Uretir, kullanir, yayabilir ve kullanict kilavuzuna
gore kurulmadigi ve kullanimadigi takdirde radyo iletisimine zarar verecek parazitlere
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neden olabilir. Bu ekipmanin yerlesim bolgelerinde kullanimi, kullanicinin masrafi kendisine
ait olmak Uzere duzeltmek zorunda kalacagi zararl parazitlere neden olabilir.
|C Uyumluluk Beyani (Kanada)

Bu A Sinifi dijital cihaz Kanada Parazite Neden Olan Ekipman Y 6netmeliginin tim
gereksinimlerini karsilar.

CE EMC Beyani (Avrupa Birligi)

Uyan: Bu bir 'A' Sinifi Grinddr. Bu Urtin yerlesim yerlerinde radyo parazitine sebep olarak
kullanicinin uygun onlemler almasini gerektirebilir.
EMC Beyani (Avustralya ve Yeni Zelanda)

Bu UrGn Avustralya ve Yeni Zelanda EMC Cergevesinin gecerli gerekliliklerini karsilar.

Tur Onayive Guvenlik Yonetmelikleri

Belirli bant frekanslarinda verici kullanimina lisans vermek icin bazi tlkelerde tUr onayi
gerekebilir. Yerel yetkili kurumlar ve bayinizden bilgi alabilirsiniz. Ekipman Uzerinde izinsiz
modifikasyon yapiimasi bu onayi, ekipmanin garantisini ve kullanim lisansini gecersiz
kilabilir.

Alici dahili bir telsiz modemiicerir. Bu sinyal gonderebilir. Yonetmelikler Glkeye gore
degisiklik gdsterebilir, bu sebeple lisansli ve lisanssiz frekanslar konusunda bayinizden ve
yerel yetkili kurumlardan bilgi alin. Bazilarn abonelik gerektirebilir.

Radyo ve Televizyon Parazitleri

Bu bilgisayar ekipmani radyo frekansi eneriisi Uretir, kullanir ve yayabilir. TOPCON
Precision Agriculture talimatlarina tam olarak uyulmadan yanl sekilde monte edilmesive
kullanilmasi durumunda, telsiz iletisiminde parazite neden olabilir.

Topcon ekipmanini kapatip parazitin kesilip kesiimedigine bakarak parazite bu ekipmanin
neden olup olmadigini kontrol edebilirsiniz. Ekipman radyo veya baska elektronik
cihazlarda parazite neden oluyorsa asagidaki cozumleri deneyin:

» Parazit kesilene kadar radyo antenini dondurun

« Ekipmaniradyo veya diger elektronik cihazin iki tarafindan birine géttrtin
« Ekipmaniradyo veya diger elektronik cihazdan uzaklastirn

« Ekipmaniradyonun bagli olmadigi baska bir devreye baglayin.

Potansiyel paraziti azaltmak icin ekipmani basarili iletisime olanak saglayacagi en dusuk
kazanim seviyesinde calistirn.

Gerekirse yardimicin en yakin Topcon Precision Agriculture bayisine basvurun.

Not: Uriin Gizerinde TOPCON Precision Agriculture tarafindan izin verimeden yapilan
degisiklikler veya modifikasyonlar EMC uyumlulugunu gecersiz kilabilir ve Grinun kullanim
iznini hUkumsuz kilabilir.

Bu UrGn Topcon Precision Agriculture gevre birimleri, korumali kablolar ve konektorler
kullanilarak EMC uyumlulugu agisindan test edilmistir. Diger cihazlara parazit yapma
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olasiiginiazaltmak icin sistem bilesenleri arasinda Topcon Precision Agriculture
cihazlarnnin kullanilimasi dnemlidir

Genel Guvenlik

A TEHLIKE: Asagidaki bilgilerin ve Uriine &zgii glivenlik bilgilerinin okunmasi ve anlagil-
!\ masinemidir.

Kullanim, bakim ve onanm sirasinda meydana gelen cogu kaza, temel gUvenlik kurallari
veya Onlemlerine uyulmamasindan kaynaklanir. Potansiyel tehlikelere ve tehlikeli durumlara
karsi her zaman dikkatli olun.

Bir Uyan ya da Dikkat ibaresi taglyan talimata her zaman uyun. Bu ifadeler tarafindan
sunulan bilgiler yaralanma ve/veya mulkin hasar gérmesi riskini en aza indirmeyi amaclar.

Ozellikle GUvenlik Mesajlan olarak sunulan talimatlar izleyin.

GUvenlik Mesajlari ve Uyarllar
Givenlik semboliiilgili sdzciikle birlikte kullanilir: TEHLIKE, UYARI veya DIKKAT.

Bu sekilde isaretlenmis mesajlar glvenlik 6nlemleri ve uygulamalarini dnerir. Bunlari
OGRENIN ve uygulayin.

A TEHLIKE: Onlem alinmamasi durumunda OLUM VEYA GOK CIDDi YARALANMA
L ! \ ile sonuglanabilecek olasi bir tehlike durumunu belirtir.

~. UYARI: Onlem alinmamasi durumunda OLUM VEYA CIDDi YARALANMA ile
( : \ sonuglanabilecek olasi bir tehlike durumunu belirtir.

~,  DIKKAT: Onlem alinmamasi durumunda HAFIF YARALANMA ile sonuglanabilecek
QS olasi bir tehlike durumunu belirtir.

Guvenlik Isaretleri
~. UYARI: Glvenlik isaretlerini sbkmeyin veya Ustlini kapatmayin. Okunmayan veya
! kayip tUm glvenlik isaretlerini degistirin. Kaybolmalan veya hasar gérmeleri dur-
umunda yedek igaretleri bayinizden temin edebilirsiniz.

Kullanilmis bir ara¢ satin aldiysaniz tum guvenlik isaretlerinin yerinde ve okunur durumda
oldugundan emin olun. Okunmayan veya kayip tim guvenlik isaretlerini degistirin. Yedek
guvenlik isaretlerini bayinizden temin edebilirsiniz.

Operator Guvenligi

~, UYARI: Bu araci kullanmadan 6nce bu kilavuzun glvenlik bolimlerinin okunmasi ve
/ 1\ anlagimasi SiZIN sorumlulugunuzdadir. Giivenlik anlaminda kilit roltin SIZE ait
oldugunu unutmayin.
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Uygun glvenlik uygulamalar yalnizca sizi degil etrafinizdaki kisileri de korur. Glvenlik
programinizin bir parcasi olarak bu kilavuzu okuyun. Bu gtvenlik bilgileri yalnizca Topcon
ekipmaniile ilgilidir ve diger normal glvenli calisma uygulamalarnin yerine gegmez.

. UYARI: Aracli veya aletleri bakimdan gegirmeden ya da onarmadan énce Topcon
( ! \ ekipmaninin glictinin kapatidigindan emin olun.

~,  UYARI: Tehlikelimaddelere dokunmadan énce uygun énlemilerin alindigindan emin
( ! \ olun. Ise baglamadan 6nce her zaman Malzeme Guvenlik Bilgi Formunu okuyun.

~,  UYARI: Bukilavuzda kullanilan bazi ¢izim veya fotograflarda, paneller veya
muhafazalar gosterim amaciyla sokulmugtUr. Araci herhangi bir paneliveya
muhafazasi sOkilmuUs olarak kullanmayin. Onanm amaciyla sékulimeleri gerekirse
paneller veya muhafazalar galistirmadan 6nce geri TAKILMALIDIR.

. UYARI: Arag Uzerinde onanm veya bakim igslemlerine baglamadan &nce sarkan arag
( J \ ek pargalannin yere indirildigini her zaman kontrol edin.

. UYARI: Arag ve alet pargalan ¢aligtirma sirasinda isinabilir ve basing altinda olabilir.
! Arag kilavuzlanna bagvurun.

I\ UYARI: Gerceklestirilen gbreve ve kosullara uygun koruyucu giysi giyin.
I\ UYARI: Ekipmani patlayici ekipman veya malzemelerin gevresinde galigtirmayin.

~ UYARI: Topconiyi gevre performansi taahhtdi dogrultusunda zararl olma potansi-

! yeli bulunan maddelerin Grtnlerinde kullanimini en aza indirmistir. Bununla birlikte,
hasar gdrmus elektronik ekipmana higbir zaman dokunulmamasi énerilir. Bu Top-
con Urund yaltimli bir lityurn ak igerebilir. Elektronik ekipmanlan her zaman dikkatle
ve sorumiu bir bigimde atin.

Radyo frekansi radyasyonuna maruz kalma bilgileri:
Bu ekipman, kontrolstz bir ortam icin belirlenen FCC ve IC radyasyona maruz kalma
siniranna uygundur. Bu ekipman, radyator ile vicudunuz arasinda en az 30 cm mesafe
olacak sekilde kurulmali ve galistinimalidir.
Bu verici, baska bir anten veya verici ile birlikte yerlestiriimemeli veya birlikte
calistinimamalidir.

~,  UYARI: Hicresel modem veya bir RTK baz istasyonu kullanan Urlinler radyo

!\ frekans enerjisi yayabilifer. Bayinize danigabilirsiniz.
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Bu cihaz TPA tarafindan onaylanmig antenlerle calismak uzere tasarlanmigtir. Bayinizle
gorusebilirsiniz.
Kullanima Hazirlk
« Ekipmani kullanmadan énce bu kilavuzu okuyun, anlayin ve tim kontrolleri 6grenin.
« Kilavuzu ekipmanla birlikte saklayin.
« Ekipman baska bir araca takilirsa kilavuzu da yaninda verin.
« Ekipmaninkullanilacagi araca ait kilavuzu okuyun ve aracin yerel ydnetmeliklerin
gerektirdigi dogru ekipmana sahip oldugunu kontrol edin.
« Baslamadan dnce aracin hiz, frenler, direksiyon, denge ve yuk ozelliklerini
anladiginizdan emin olun.

« Calismaya baslamadan énce insanlarin ve engellerin olmadigi bir yerde tim kontrolleri
kontrol edin.

« Olasitehlikeleri belirleyin.

" UYARI: Topcon ekipmani alkol ya da uyusturucu etkisi altinda olan bir operator
!\ tarafindan kullanimamalidr. Regeteliya da recetesiz ila¢ kullaniimasi durumunda
tibbi tavsiye alin.

Yasal Uyari

Topcon Urunlerinin herhangi birinin kotl amagcla veya yanlis kullanimindan kaynaklanan
mulki zararlardan, kisisel yaralanmalardan veya olimlerden sorumlu tutulamaz ve bunlarin
sorumlulugunu Ustlenmez.

Ayrica Topcon, Topcon'a ait ekipmanin veya GNSS sinyalinin amacinin disinda baska bir
nedenle kullaniimasinin sorumlulugunu Ustlenmez.

Topcon, GNSS sinyalinin dogrulugunu, bUtinltgund, surekliligini veya olup olmayacagini
garantiedemez.
Operat6r, ekipmanin kullaniimadigl zamanlarda dogru sekilde kapanmasini saglamalidrr.

Topcon UrUnleriyle donatimis bir araci ¢calistirmadan 6nce, asagidaki Urine 6zgu guvenlik
onlemlerini okuyun ve anlayin.

Onemli Guvenlik Bilgileri
Operatdrun Dikkat Etmesi Gerekenler ve Sorumlulugu

Konsol, operatdrin aract yonetmesine yardimcel olur ancak sorumlu operatordUr ve her
zaman dikkatli olmali ve aracin kontrolint tamamen elinde bulundurmalidir. Sonug olarak
ekipmanin guvenli sekilde calistinimasindan operator sorumludur.

Konsol ve bilesenlerinden herhangi biri calistinlirken guvenlik gerekliliklerinin yerine
getiriimesi dGnemlidir. TUm operatorler ve diger ilgili personel glvenlik gereklilikleri
konusunda bilgilendirilmelidir.
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Elektriksel GUvenlik

~, UYARI: Baglantisi yanlis yapilan elektrik insanlarda agir yaralanmalara veya ekip-
!\ manda hasarlaraneden olabilr.

Elektrikli bilesenlerle calisirken asagidaki kosullar yerine getirmelisiniz:

« Arag Uzerinde herhangi bir kaynak islemi gerceklestirmeden dnce akinun negatif
terminalinin sokuldigunden emin olun.

« Sistem bilesenlerine giden tUm elektrik kablolannin dogru kutup isaretine uygun olarak
takildigint kontrol edin. Guvenlik bilgileri igin [Utfen arag kilavuzuna basgvurun.

« Ekipmanin montaj talimatlarina uygun olarak topraklandigini kontrol edin.

Calistirma ve Engel Riski

Asagidakiliste eksiksiz veya sinirll degildir. Konsolu belirli bir yol hatti Gzerinde yardim alarak
yonlendirmek icin operatdr aracin asagidaki kosullara uygun sekilde kullanildigindan emin
olmalidir:

« Insanlardan ve engellerden uzakta

« YUksek gerilim hatlarindan veya yukarida yer alan diger engellerden uzakta (konsolu
calistirmadan dnce boslukla ilgili ttm sorunlar belirleyin)

« Halka acgik olmayan ¢zel bir mulk Gzerinde
« Temizlenmis arazilerde
« Halkaacik yollar veya tali yollar disinda.

Unutmayin:
« Operatérun her zaman aracin konumunu ve arazinin durumunu bilmesi gerekir.

GNSS uydusu veya diferansiyel duzeltme sinyali anlik olarak kayboldugunda
operatorin tepki vermesi gerekir.

Konsol engelleri (insanlar, canlhayvanlar veya digerleri) algilayamaz.

Konsolu engellerin bulunmadigi alanlarda kullanin ve uygun mesafeyi koruyun.

Yol Uzerinde bir engelle karsilaglimasi veya aracin yol ¢izgisinin disina gikmasi
durumunda direksiyonun el ile kontrole aktarimasi gerekir.

Acik/Kapal ve El lle Kontrol

~ UYARI: Destekli stirigin istenmeyen bir sekilde devreye girmesini 6nlemekigin
QS surig anahtannin Kapal konumda oldugundan emin olun. Arag/alet tizerinde
onanm veya bakim islemi gerceklestirirken, aracin hareket estmesini ENGELLEY N.
Direksiyonu devre digl birakin, frene basin ve anahtan ¢ikann.

Operator, destekli stiris kullaniimadiginda stris anahtarinin Kapali (tim LED gdstergeler
kapall) oldugundan emin olmalidir.
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Hareket hatti Uzerinde veya hareket hattina dogru ilerleyen bir engel oldugunda veya arag
istenen yol gizgisinden uzaklasmaya baslarsa operator yardimer surusu devre dis
birakarak el ile kontrolt kullanmalidir.

Yardimcli surusu devre disi birakmak icin:
« Direksiyonu birka¢ derece dondurin VEYA
« Konsol Uzerindeki Otomatik Surtist Devreden Cikar dugmesini secin VE/VEYA

« Harici bir strts anahtarinin kullanildigi durumlarda yukaridaki eylemler, surts asistanini
devre digl birakmiyorsa anahtar kullanarak devre digi birakin.

Arac Kapatma Guvenligi

Araciterk etmeden dnce otomatik stirtist devre digl birakin. Arag kullaniliyorsa harici suris
anahtarini devre disi birakin ve anahtan anahtar digmesinden ¢ikarin.

Aracin Tasinmasi

", UYARI: Araci halka agik bir yol Gizerinde tagirken otomatik kilavuzluk sistemi
!\ KAPALI olmalidir. Desteii sUristin istenmeyen bir sekilde devreye girmesini Onle-
mek igin strts anahtannin Kapall konumda oldugundan emin olun.

Referans (Baz) Istasyonu Kullanma

~. UYARI: Calistirma sirasinda referans istasyonunu hareket ettirmeyin. Caligan bir
& referans istasyonunun hareket ettiriimesi, referans istasyonunu kullanan bir sistemin
kontrollt sliris 6zelligini etkileyebilir. Bu kigisel yaralanmalara veya mulk{in zarar
gOrmesine neden olabilir.

Operatdrler ve etkilenen diger personel asagidaki guvenlik dnlemleri hakkinda
bilgilendirilmelidir.
« Referansistasyonunu yuksek gerilim hatlarnin altina veya yakinina dikmeyin.
« Tasinabilir referans istasyonunu kullanirken tripodun saglam bicimde monte edilmesini
saglayin.
Urunden En lyi Sekilde Yararlanmak Igin

Verileri duzenli olarak yedekleyin. Konsol blyuk ancak sinirli bir depolama kapasitesine
sahiptir. Kullanilabilir kapasiteyi gérmek icin Tanilama Mini Gorinumunu kullanin.
Depolama sininna ulagilirken bir uyan ekrani géruntdlenir.

Dosya bicimi uyumluluguna dikkat edin. Uyumlu bicimleri bayinizle gérasun.

Topcon Agricultural Products dayaniklidir ve zorlu kosullarda galismak Uzere

tasarlanmigtir. Ancak, ekipmanin uzun bir sure kullaniimayacak olmasi durumunda, suve
dogrudan isi kaynaklarindan uzakta depolayin.

Uyari Sembolleri
Bu kilavuzda iki uyarn sembolu kullaniimaktadir:

Not: Bunlar ek bilgi saglar.
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~ UYARI: Glvenlik isaretleri (izerinde ve bu kilavuzda yer alan bir uyar s:embqli], bu bil-
! ginin gtvenliginiz agisindan gok dnemli oldugunu gdsterir. Bunlan OGRENIN ve
UYGULAYIN.
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