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Este manual fornece informagoes sobre a operacao e a manutencao
deste produto da Topcon Precision Agriculture. O uso e a manutencao
corretos sao importantes para a operacao segura e confiavel do
produto.

E muito importante que voceé reserve um tempo para ler este manual
antes de usar o produto.

As informagoes neste manual encontram-se atualizadas no momento
da publicacao. Um sistema pode variar ligeiramente. O fabricante
reserva-se o direito de reprojetar e alterar o sistema conforme
necessario sem notificacao.

Documentacao tecnica e software utilitario

No site de suporte myTopcon NOW!
(mytopconnow.topconpositioning.com) ou No aplicativo myTopcon
NOW! vocé pode acessar 0 seguinte material de suporte:

« AtualizacOes de firmware e software
o Manuais de produtos

« Guias rapidos do produto

« Videos de treinamento

« Layouts do sistema

Inscreva-se para uma conta gratuita hoje mesmo para acessar este
material.



https://mytopconnow.topconpositioning.com/
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Capitulo 1 - Visao geral do monitor

1.1. Introducao

Trata-se de um monitor eletrénico com tela LCD e de toque, instalado
em um veiculo. Permite que os operadores trabalhem com direcao
automatica, direcao e outras fungoes de controle usando o monitor. O
monitor foi projetado para interagir com GPS e unidades de controle
eletronico (ECUs), centralizando a capacidade de comunicagao,
gravacao, armazenamento e exibicao de dados para fins agricolas.

Observacao:Antes de usar a direc@o e a diregéo automatica, leia as
instrucoes de seguranga e entenda os controles lendo esse manual com
atencao. Entre em contato com seu distribuidor se precisar de ajuda
para configurar ou operar 0 monitor,

O monitor € umatela de toque. Para selecionar algo na tela, toque a area
com a ponta do dedo.

O numero de serie do monitor esta localizado em um adesivo na parte
de tras do monitor. Copie 0 nUmero de série para referéncia futura.

NUMEIO A8 Sl vttt

1.1.1. O que ha de novo no 5.01
« Uma configuracao de resolucao de exportacao pode ser usada para
reduzir o tamanho do arquivo de dados que estao sendo
transferidos do monitor para USB ou TAP (consulte Configuracao do
sistema, pagina 46).
« O painel natela de operagao podera ser desativado se for
necessario (consulte Configuracao do console, pagina 49).

« O controle de ré pode ser usado para receptores GPS que ndo
suportam diregao automatica (consulte Configuracao do receptor,
pagina 62).

o Osimplementos com pivd com direcao ativa podem ser
especificados para melhorar a precisédo do ASC e do giro do cabo
(consulte Configuracao da geometria do implemento, pagina 116).



1.1. Introdugao

« Oicone do botao de tarefa agora muda para indicar o status da
tarefa (consulte Botao de tarefa, pagina 161).

« Aselecao de campos e tarefas tem novas opgoes de filtro e
classificagao (consulte Selecionar um campo, pagina 164 e Selecao
de uma tarefa existente, pagina 182).

o O Gerenciador de inventario foi atualizado (consulte Gerenciador de
inventario, pagina 251).

« Afuncionalidade MachineLink foi adicionada. O MachineLink
permite que a cobertura seja compartilhada entre varios
implementos no mesmo campo. Consulte o Manual do Operador e
de Instalacao do Machinelink para obter mais informacoes.

« Osdados legados do Horizon 3 e 4 podem ser convertidos e
importados (consulte Importar dados legados do Horizon 3 ou 4 de
um USB, pagina 261).
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1.2. Uso da Topcon Agriculture Platform (TAP)

A Topcon apresentou recentemente a TAP.

ATAP ¢ aplataforma de loT da Topcon que fornece conectividade e
permite ao usuario importar/exportar dados operacionais agricolas,
compartilhar dados, criar prescrigcdes, monitorar telematica de frota e
conduzir suporte remoto. A TAP € perfeitamente integrada ao software
Horizon para fornecer transferéncia de dados sem fio e telematica a um
Monitor X equipado com TAP.

Usando o monitor, vocé pode exportar e importar conjuntos de dados
de tarefas usando a TAP. Consulte Exportar tarefas/dados de
tarefa/relatorios de tarefas, pagina 255 e Importar tarefas e dados de
tarefas, pagina 260.

Quando conectado a conta TAP pela primeira vez, seus dados
existentes na tela sao carregados automaticamente em sua conta TAP.

Quando uma tarefa € interrompida, ela é carregada automaticamente
em sua conta TAP.

Os recursos opcionais adquiridos também podem ser exibidos no
Marketplace. Consulte Exibir recursos opcionais via Marketplace,
pagina4.

O site TAP é tap.topconagriculture.com.

Observacao:Entre em contato com seu distribuidor para configurar um
loginparaa TAP.

1.2.1. Fazer login na TAP pela tela

Observac&o:E necesséria uma conex&o sem fio com a Internet.
Consulte Configuracao do Wi-Fi, pagina 95.

1. Para habilitar a TAP na tela, selecione Sistema /Caracteristicas

X /Console /Servigos baseados em nuvem e selecione TAP
- Topcon Agriculture Platform.


https://tap.topconagriculture.com/

1.2. Uso da Topcon Agriculture Platform (TAP)

2. Selecione o botao TAP no lado esquerdo da tela de operacao ou va
para a pagina de configuracédo do Sistema para fazer login na TAP.

Login TAP

NOME DO CONSOLE
John Harvester

NOME DE USUARIO

SENHA

©0310 R 6
Mcmih

2] m
“ 1 S d

NOME DO CONSOLE
John Harvester

NOME DE USUARIO
Jehn.smith@topeon.com

SENHA
Ll Ll

1 e “

Uma vez que o monitor estiver conectado a TAP, ele estabelecera
comunicagao sempre que uma operacao da TAP for necessariae a
Internet estiver disponivel.

1.2.2. Exibir recursos opcionais via Marketplace

O monitor tem uma variedade de recursos que sao fornecidos como
padrao. Ha também recursos opcionais que podem ser acessados por
meio de assinatura.
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Umavez logado na TAP, o Horizon Marketplace pode ser acessado
selecionando o botao TAP a esquerda da tela.

'3

»

%, ¥

5

w ¥

TAP
T
o

O

¥

Controlled Traffic
81200 USD
f
73
Xlinks

555.00 USD

XTEND

559.00 USD

e
W <=
Water Conservation Hypro ProStop-£ Cameras &
2132.00 USD \@ 1675.00 USD \ﬁ 254,00 USD
-~ -
45
® & o
Yietd Monitoring Weather Station Headland Turns
533,00 USD W ssoouso W esoouso
e
LH5000 Rate Sensor Additional Seeder Tanks
1929.00 USD '\ﬁ 550,00 USD
O carrinha de compras estd vazio.

o 03:10 8 ‘ 16
m [

% -~
20 P04 o0

|SSO exibe 0s recursos opcionais disponiveis para assinatura do seu
revendedor via TAP. Os recursos ja licenciados sao mostrados como

instalados.

Consulte Configuracao de licencgas, pagina 48.

Para ocultar o Marketplace, selecione o botao TAP no menu a

esquerda.



1.3. Descrigao dos icones

1.3. Descricao dos icones

1.3.1. Barra de ferramentas de direcao
y Botao de tarefa, 161

‘ Menu Campo, 164

h Menu de tarefas, 182

I S Menu de linha de diregao, 193

|
\f Menu de Op¢odes de direcao, 226

== Calibragcao da direcao automatica (se a Direcao automatica estiver
desativada, somente XD), 150

1 Menu de Ajuste fino, 236

1.3.2. [cones do menu

Menu Campo
‘ Menu Campo, 164
a Selecionar campo, 164

a Novo campo, 166

® Descarregar campo, 168
_
] Configurar ponto de bandeira, 169

EI Gravar divisa de campo, 171
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Completar gravacéo da divisa de campo, 171
i Deslocamento da gravacao de limite, 171

== Configurar cabo, 178

j Excluir divisa de campo, 177

@ Criar limite de shapefile, 174

@ Criar limite de cobertura, 173

Menu de tarefas
h Menu de tarefas, 182

a Selecionar tarefa, 182

s

I‘:' Tarefa de juncao (usando MachinelLink), 53
u Criar nova tarefa, 184
@ Configurar regides da tarefa, 185

j Limpar dados de tarefa, 187
LY Configurar VRC, 188

b= Troca de dados, 255

Menu de linha de diregao

l S Menu de linha de diregao, 193



1.3. Descrigao dos icones

a Selecionar grupo de linha de direcao, 210

EI Crie um novo grupo de linha de diregao, 195

¢
2% Modo de linha de direcao ciclica, 193

-_—

"-J Linha de diregéo ciclica, 195
u Criar linha de direcao, 193
Il] Registrar linha AB, 197

SI] Gravar curvaidéntica, 200
Q Gravar pivo, 201

0% Abrir janela de entrada manual de Linha AB, 198

-
SfLﬂ Novas linhas de projeto, 205

L
a Importar linha de diregao existente, 211
/ Configurar trajetorias, 214

‘g Configurar giros do cabo, 217
Menu de Opc¢oes de direcao

|
\' Menu de Opc¢oes de direcao, 226

@? Status da direcao automatica, 226

I
¥ Parametros de regulagem da direcéo automatica, 231
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== Calibragcao da direcao automatica, 150

Menu de Ajuste fino

I , Menu de Ajuste fino, 236
I Abrir opcoes de ajuste fino, 236
I p Ajuste fino da linha de diregao para a direita, 236
. I Ajuste fino da linha de direcao para a esquerda, 236
I*i Ajuste fino da linha de direcao para a posi¢ao do veiculo, 237
J" Salvar grupo de linha de direcao com ajuste fino, 236

R

Compensacao de deslocamento GPS, 238

1.3.3. [cones da barra de navegacéo

y_ 7
o Informacdes do sistema, 130

b

Direcao, 131

R Informacgdes do GPS, 138
=

== Diagndsticos do sistema, 140

Informacoes da tarefa, 142

Controle automatico de secéo, 242

a Caixa de chaveamento, 122



1.3. Descrigao dos icones

£l
il
.
°

Terminal universal do ISOBUS, 245
il

5

Cameras, 49

1

rAY

e

&

4%

Monitor de produtividade, 55

- Estacdo meteoroldgica, 247

—
Controle de altura da barra Norac, 55

" Pulverizador, ‘*‘ Semeador

e
‘—“—':’ Espalhador, &0

@ TAP, 3

Eh Gerenciador de inventario, 251

Escréiper

o’ Tela de Configuragdo, 17

1.3.4. Controles de exibicao

N

® Exibe o alarme de giro do cabo, 224

Selecionar modo, 131

‘S Alternar o modo guidelock, 202

@' Recentralizar/qgirar, 37

N Selecionar camadas visiveis do mapa, 134
4 Alternar modo de visualizacdo do mapa, 137

10



e\@\ Diminuir/aumentar zoom, 137

1.3.5. Outrosicones
(B8 Atalho do ISOBUS, 50

Chave principal, 123
@ Engate de direcao automatica, 226
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1.4. Iniciar o monitor

12

1.4. Iniciar o monitor

1.

. Para alterar o idioma no monitor, selecione

Conecte o monitor a uma fonte de alimentacao. Certifique-se de que
os dispositivos afins (tal como o GPS (Sistema de Posicionamento
Global) e 0 ECU (Unidade de Controle Eletronico)) estejam
conectados.

. X25/X35: Pressione e mantenha pressionado o botao verde

LIGAR/DESLIGAR por alguns segundos na parte de tras do monitor
para ativar o monitor. XD/XD+: Pressione o botao no lado esquerdo
do monitor paraliga-lo.

Este console e software da Topcon Agriculture (Sistema) controla a diregdo. O Sistema pode ser usado para ajudar na (a) diregio
de Di e/ou para (b) plantar, borrifar, espalhar, fertilizar, formago/drenagem de terra e colheita (Aplicagbes) (em

-gi cidade do vei adeqs
- NUNCA deixar a estagdo de direcdo do veiculo

Nio garantimos a precisio nem a operagdo das unidades de GPS na Sistema de Controle de Diregdo. No entanto, fizemos o possivel
para que di: it detr i i de sinais possam ser usados no Sistema de Controle de Diregdo.

Ao selecionar o botdo SIM, vocé concorda que:
-leu o exposto acima, tem treinamento apropriado e leu o manual do Sistema; e

$L SIM
Use a barra de rolagem ou deslize o dedo para baixo sobre a lista

para ver mais idiomas. Confirme a selecao m
Atela de aviso exibira o idioma escolhido.

. Leiaateladeaviso e, se concordar, selecione SIM.

Observagao:Selecionar Sim confirma que vocé entendeu e aceitou
sua responsabilidade pelas obrigagoes descritas na Tela de aviso.

O monitor pode exibir 0 aviso a seguir.
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A Ate ncao! ¥ Arrastar para baixo para obter detalhes ¥
¥

6. Para confirmar o alarme, pressione o centro dajanela do alarme.

7. Confirme se o receptor GPS esta conectado corretamente e a
comunicacao foi estabelecida.

Observacao:Se 0 aviso aparecer novamente, isso deve ser corrigido
durante a configuracao, consultando Configuracao do GPS, pagina 62.

1.4.1. LED de energia do monitor (somente X35)

O LED do lado direito, localizado na parte superior do monitor, fica
verde quando o software Horizon € iniciado. Se houver perda de
energia, o LED ficara vermelho até que o monitor seja desligado com
SUCEeSSO.

1.5. Desligar o monitor

X25/X35

Para desligar o monitor, arraste para cima na base da tela para exibir a
barra de ferramentas do console e selecionar o icone de desligado. O
sistema perguntara se vocé deseja desligar. Selecione Sim para desliga-
lo ou N&o para continuar trabalhando.

- | L]
- O @ @ -ﬁ@@@u---e

[ 4
r
v’ y 000

Alternativamente, para desligar o monitor, pressione brevemente o
botao verde LIGAR/DESLIGAR.

O sistema perguntara se vocé deseja desligar. Selecione Sim para
desliga-lo ou Nao para continuar trabalhando.

Observacao: Ao manter pressionado o botao verde LIGAR/DESLIGAR,
o monitor também desligara, mas pode haver perda de dados. Por isso,
este metodo n&o € recomendado.

13



1.5. Desligar o monitor

XD/XD+
Para desligar o monitor, pressione o botao no lado esquerdo do
monitor.

14



Capitulo 1 — Visao geral do monitor

1.6. Uso da barra de ferramentas do monitor

| Q)| (@) e 7| 3=8 5 HOE|| - o
& - T No GPS " el

A barra de ferramentas do monitor € exibida ao deslizar para cima da
base datela.

(%)
— Desligar: Desliga o monitor. (Somente X25/X35)

@ Dicas de ajuda: Exibe os nomes dos elementos da interface do
usuario na tela. Pontos de interrogacao aparecem natela ao lado dos
icones. Selecione o elemento de tela que mostra um ponto de
interrogacao para exibir os nomes.

Ejecdo do USB: A porta USB pode ser usada para importar e
exportar dados do monitor. Antes de remover o USB, sempre 0
desconecte primeiro tocando no icone Ejegdo do USB. Uma
mensagem sera exibida informando que € seguro remover o USB.

o)

~—— Capturas de tela: Use o icone captura de tela para fazer capturas
de tela (que ficam armazenadas no USB). Pressione o icone de ejecao
do USB antes de desconectar o USB.

105"

2 Gerenciar telas iniciais globais: Permite que os layouts da tela de
operacao sejam salvos. Pode ser Util para nao sobre carregar a tela de
Operacao ou rapidamente voltar a exibir as informacdes necessarias.
Visualize/oculte as exibicdes necessarias na tela de Operacao e
selecione esse icone, em seguida Salvar tela inicial para salvar o layout.

15



1.6. Uso da barra de ferramentas do monitor

16

2 para atela da Pagina inicial: Exibe uma lista de telas iniciais
globais ou alterna entre telas salvas. Consulte Modo da Pagina inicial
global em pagina 35 para selecionar a opgao desejada.

C) \) Controle do brilho: Ajusta o brilho da tela. Use o sinal de
adicao ou subtracao para ajustar a tela.

D: Esquema de cores diurno/noturno: Altera a exibicao entre o
esquema de cores diurno e noturno. As configuracoes sao Diurno,
Noturno e Automatico. O modo automatico definira a cor
automaticamente dependendo das condi¢des de iluminacao.



Capitulo 2 — Descricao da interface do usuario

2.1.Alternarentreatelade configuragcaoeatelade
operacao

O monitor tem duas telas principais: a tela de Configuracao e atela de
Operacao.

Selecionar Idioma m 4 bW e e @ oa oq

)
s > ‘s
e » L

= "
m, 4
W A
!‘] A

= L

@ -~ 8 a = 8 @ e

BN S e Nl Wit e e L e & . 1

CONC R W RS o) o @

Use 0s botdes destacados para alternar entre as telas.

Observacao:Nos monitores XD e XD+, 0 mapa de linhas de direcéo ndo

fica visivel, amenos que as "Tarefas" ou as "Linhas de direcao" estejam
licenciadas e ativadas.
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2.2. Controles da tela de Configuracéo

2.2. Controles da tela de Configuracao
Atela de Configuracao tem os seguintes tipos de controle:

Menus
; z &
Q0000 -
o ® B & =
Regido Barrade Luzes Ambiente Mapa Nivel de Acesso Co::::::;do Suporte remoto !
I

. L R

. .

Usuario Sistema Veiculo Implemento Produto

Os itens do menu s&o selecionados na base da tela para exibir o
proximo nivel de subopcgdes. Quando as caracteristicas estiverem
habilitadas, mais itens poderao aparecer nos menus.

Listas de opcoes

Configuracao de Hora/Data

s, FORMATO DA DATA
___J 19 Mar, 2020

(4 FORMATO DA HORA

"\227) 12 horas (2:30pm)
sa%, DEFINIR DATA ATUAL
___J 19/3/2020

& DEFINIR HORA ATUAL

10:35 am

A selecdo dos itens de menu normalmente exibira uma lista de opcdes
na parte superior da tela. A medida que as caracteristicas sao ativadas,
mais opgoes poderao aparecer.

18



Capitulo 2 — Descricao da interface do usuario

Listas de selecao

Métrico
Imperial(USA)

Imperial(Reino Unido)

e -

As listas de selecao sao usadas para escolher um ou mais itens de uma
lista. Uma mensagem ¢€ exibida se muitos itens forem selecionados em
uma lista de multipla escolha. As selecdes devem ser confirmadas com
0 botao OK.

Botdes Cancelar e Confirmar

Estes botdes sao usados para cancelar ou confirmar uma entrada ou
selecao. Um dos botdes deve ser selecionado para passar para outra
tela.

Teclado e teclado numérico
@

¢ 2 : » x .‘ { ) e =
8 9 &1

q w e r £ y u i 0 p =
a H d f q h i k 1 ..
4 5 6 |22,

1 2 3

5 o
abc = ABC + Abc - - 0 >

Os teclados de letras e nimeros sao usados para introduzir caracteres
alfanumeéricos ou caracteres numeéricos. As entradas devem ser
confirmadas.

19



2.2. Controles da tela de Configuracéo

Assistentes

Etapa 1: Tipo de ECU

Selecione o tipo de ECU que sera utilizado:

TIPO DE ECU
Apollo

0% Cancelar -/

Os assistentes sao utilizados para orientar o operador na complexa
configuracao do sistema, respondendo a uma série de perguntas. As
respostas fornecidas determinam quais serao as proximas perguntas.

20



Capitulo 2 — Descricao da interface do usuario

2.3. Controles da tela de Operacao

& Ly oo e & a alfagt-s

» Y
2 &

& w6

&l 4

- <

C

w7
o Z m
7: 16
4~ = 2 o PO€pr og bl‘s
9

X

1 Barrade navegagio: abre visualizagdes em miniatura para
acessar outras partes do sistema. Consulte Utilizacao de
visualizagOes em miniatura, pagina 128.

2 TAP: Abre atela delogin da TAP ou o Horizon Marketplace.
Consulte Uso da Topcon Agriculture Platform (TAP), pagina 3.

3 Gerenciador de inventario: Possibilita 0 gerenciamento de
veiculos, implementos, campos, tarefas, linhas de diregéo e

assim por diante. Consulte o Gerenciador de inventario, pagina
251,

4 Telade Configuragéo: vai para a tela de Configuracao.

5 Controles de exibigdo: permitem que o usuario controle o que e
de que modo € exibido no mapa de orientagdo. Consulte Uso dos
controles de exibicao, pagina 132.

6 Barradeferramentas de diregéo: fornece ferramentas utilizadas
para controlar a direcao.

21



2.3. Controles da tela de Operacéao

22

7 Chave principal: ativa e desativa o aplicativo caso a "chave
principal virtual" tenha sido ativada durante a configuracao do
implemento. Consulte Configuracao da chave principal, pagina
123.

8 Engate de diregao automatica: ativa e desativa a direcéo
automatica.

9 Painel: fornece informacodes selecionadas do sistema para
monitoramento. Consulte Monitoramento do painel, pagina 144,

2.3.1. Indicadores coloridos do implemento

b Isso indica a posi¢ao e direcao do veiculo e seu implemento. A cor
do implemento indica o status de aplicacao do produto:

« Vermelho: a segao esta desativada.

« Azul: a secao esta inibida (ativada, mas nao fluindo, normalmente,
em razao da baixa velocidade ou pressao).

« Amarelo: a secéo esta ativada, mas nao fluindo intencionalmente
(normalmente, em razao dainterrupcéao do fluxo pelo controle
automatico de secao).

» Verde: a secao esta ativada e fluindo.

 Laranja: a secao esta ativada, mas nao fluindo nao intencionalmente
ou DESATIVADA, mas ainda fluindo nao intencionalmente
(normalmente, em razao de um atraso no tempo necessario para o
fluxo se iniciar).



Capitulo 3 — Guia de configuracao rapida

Este capitulo fornece uma visao geral rapida para a instalagao de
softwares no monitor, configuracao basica e operacao do monitor.

'\ AVISO: Antes de operar o monitor pela primeira vez, recomenda-
se ler o manual completo e se familiarizar com todas as questdes
de seguranga e operagao.

3.1. InstrugOes de atualizacao do software

Observacéo:Esse procedimento ndo sera necessario ao receber o
monitor novo. E necessario somente se for necessaria uma atualizacao
de software.

1. Em uma maquina Windows, descompacte o arquivo de instalacao
ZIP na pasta raiz de uma unidade flash USB.

Com seguranca, ejete a unidade flash USB da maquina Windows.
Conecte a unidade flash USB ao monitor desligado.
Ligue o monitor.

o K~ D

Va para atela de Configuracao (utilizando o botdo da chave inglesa,
no canto inferior esquerdo).

'r T
6. Selecione Sistema /Ferramentas H‘ /PREPARE O USB
PARA ATUALIZAGAO ou ATUALIZAGAO DO SOFTWARE DO
CONSOLE e selecione Sim.

7. Pressione 0 botdo OK para reiniciar o monitor e iniciar
automaticamente a atualizacao do software.

O procedimento de instalacdo sera iniciado automaticamente e
demorara alguns minutos.

8. O monitor podera fornecer a opg¢ao de restaurar todos os dados do
usuario para o estado em que estavam antes da atualizagao.
CUIDADO: Ao selecionar Nao, todos os dados salvos no monitor
serao excluidos. O monitor serareiniciado automaticamente.

23



3.1. Instrugbes de atualizagéo do software

9. Apds areinicializagcao do monitor, o software estara pronto para
uSO.

24



Capitulo 3 — Guia de configuragao rapida

3.2. Primeiros passos
Para configurar o sistema:

1.
2.

3

. Selecione Sistema

Conecte um receptor GPS ao monitor.

Va para a tela de Configuracao (utilizando o botao da chave inglesa,
no canto inferior esquerdo).

. . ;iﬁ .{i't_ . .
Selecione Sistema /GPS % e, em seguida, selecione:

o O receptor GPS sendo utilizado (consulte a pagina 62).
o Afonte de correcdo necessaria (consulte a pagina 64).

.......
LLLLY Syt
s

< /Portas serigis 7 e, em seguida,
selecione a porta serial a qual o receptor GPS esta conectado
(consulte a pagina 73). (Somente X25/X35)

. Quando o sistema receber dados do GPS pela primeira vez, ele

solicitara a configuracéo do horario local. Aceite a hora atual ou
modifique-a para sua hora local.

. V4 “ \ [ -:- . . 7
. SelecioneVeiculo % /Novo wo e crie um novo perfil de veiculo,

selecionando o0 modelo adequado no perfil de fabrica. Verifique €, se
necessario, modifique a geometria do veiculo (consulte a pagina
101).

A
. Selecione Implemento /Novo ¢ g crie um novo perfil de

implemento selecionando o tipo de ECU adequado. Ao selecionar
ASC-10 ou Apollo como tipo de ECU, vocé sera guiado pelos
passos necessarios para conectar e configurar todos os ECUs no
implemento.

. Verifique e, se necessario, modifique a geometria do implemento

(consulte a pagina 112).

. Vapara atela de Operacao (utilizando o botdo Fechar na tela de

Configuracéo).

25



3.2. Primeiros passos
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10. Selecione o botao Tarefa D (por meio do botéo superior na barra
de ferramentas de direcao no lado direito) para iniciar rapidamente o

11,

12,

trabalho sem ter que configurar um cliente, fazenda, campo, etc.
(consulte pagina 161).

Para ativar Dire¢cao automatica, va para a tela de Configuracao,

Sistema /Caracteristicas -~ % /Direcéo . /DIRECAO
AUTOMATICA (consulte a pagina 226).

Para ativar o Controle automatico de segéo, va para a tela de
Configuracao e:

o Criar ou carregar um implemento.

o Em Implemento " /Controle de Secao e /Segdes e ,

configure o nUmero e a largura das se¢oes (consulte a pagina
119).

o Se necessario, altere o tempo da segéo em Implemento

e .
/Controle de secéo /Tempo ‘@ (consulte a pagina 120).

o Se necessario, configure uma caixa de chaveamento fisica ou

e

virtual em Implemento " /Controle de secao /Chave da

secdo = (consulte a pagina 122).
o Ative o recurso Controle automatico da secao em Sistema

/Caracteristicas - % /Implemento " /CONTROLE
AUTOMATICO DE SEGAO (consulte a pagina 53).

13. Para controlar qualguer uma das caracteristicas ativadas na tela de

Operacao, use os botdes da barra de navegacao na parte inferior
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esquerda da tela. Esses abrem visualizacoes em miniatura das
caracteristicas (consulte a pagina 128).

14. Para expandir uma visualizacao em miniatura para a tela cheia (se o
recurso oferecer suporte paraisso), arraste a miniatura paraa
direita, na area da tela principal.

15. Pressione o e selecione Concluido para completar a tarefa.

27
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Capitulo 4 — Configuracoes regionais e do
usuario

Na tela de Configuracao, a opcao de menu Usuario fornece os
seguintes itens de menu:

« Regido: seleciona oidioma, a hora/data e as unidades. Consulte
pagina 29.

« Barra deluzes: configura a operacao da barrade LED para
utilizacdo da direcao. Consulte pagina 33.

« Ambiente: Configura o audio do monitor, botao cliques etc.
Consulte pagina 35.

« Mapa: Define como 0s mapas funcionam na tela de Operacao.
Consulte pagina 37.

« Nivel de acesso: seleciona niveis de acesso para determinar quais
controles sao acessiveis. Consulte pagina 39.

« Controles do usuario: configura quais controles sdo acessiveis para
usuarios diferentes. Consulte pagina 40.

« Suporte remoto: Permite que equipes de suporte acessem e
controlem remotamente as funcdes do monitor. Consulte pagina
42,

@ ~ 8 @B & = &

Controles do

Regido Barrade Luzes Ambiente Mapa Nivel de Acesso =t Suporte remoto |
T
\: HEERES
b,
A > =
Usuario Sistema Veiculo Implemento Produto



Capitulo 4 — Configuragdes regionais e do usuario

4.1. Definicao da regiao

4.1.1. Configuracao do idioma

O idioma exibido no monitor pode ser alterado caso necessario e 0s

separadores decimais podem ser representados por um ponto ou uma
virgula.,

Para definir o formato do idioma ou decimal;

o |

1. Selecione Usuério A /Regi&o @ /doma T

Selecionar Idioma Fechar

% IDIOMA
! Portugués

//' FORMATO DECIMAL
/" 4 ponto (.)

« ldioma: A interface do usuario pode ser exibida em uma variedade
deidiomas. Use a barra de rolagem para ver os idiomas disponiveis.
Confirme a selecao. O monitor sera reiniciado.

Observacao:O idioma também pode ser alterado na tela de aviso na

o : e
inicializacao, selecionando -

« Formato decimal: O formato decimal pode ser representado por um
ponto (.) ou uma virgula (,).

4.1.2. Configuracao de hora/data

Ainformacao de data € usada no monitor para as datas de inicio e fim da
tarefa, conforme mostrado nos relatorios de tarefa. A data atual é
fornecida pelo sinal de GPS.

Observacao:Tanto a hora quanto a data ndao funcionarao se nao houver
sinal de GPS.

A data e a hora atuais podem ser exibidas na tela de Operacao. Para

iSSO, selecione o icone Topcon no canto superior esquerdo da tela (ou
mostrado no painel).

Para definir informacgoes de data e hora:

29
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1. Selecione Usuario (Q\ /Regiao @ /Hora/Data

Configuracao de Hora/Data

s, FORMATO DA DATA
J 19 Mar, 2020

FORMATO DA HORA

{ 12 horas (2:30pm)

m% |, DEFINIR DATA ATUAL
___J 19/3/2020

& DEFINIR HORA ATUAL
10:35 am

« Formato da data: Selecione o formato de data desejado na lista.

« Formato da hora: Doze horas (2:30 pm) ou vinte e quatro horas
(14:30).

« Definir data atual: Essa configuracéo pode ser usada se a data
definida pelo GPS estiver incorreta. Ela substitui a data do GPS.

« Definir hora atual: Hora atual (hdo muda automaticamente durante o
horario de ver&o). Observe que 0s sinais +/- alterardo ahoraem
incrementos.

4.1.3. Configuracao das unidades

As opcoes de unidades definem as unidades de medida exibidas
(métrica ouimperial), as unidades de pressao, a area e 0s produtos, o
formato latitude/longitude e o tipo de incremento para taxa de
aplicacao.

Para definir as informacoes referentes as unidades:

1. Selecione Usudrio /Regi&o @ Unidades ¢ .
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Unidades Regionais |

~=: TIPO DEINCREMENTO PARA TAXA DE APLICAGAO

« UNIDADE .
;/ Métrico I3y Taxa fixa

' FORMATO DE LATITUDE/LONGITUDE
~. DMS

.7 UNIDADES DE PRESSAO
\\/‘u) Padréo (kPa)

“\"‘ UNIDADES DE DISTANCIA PEQUENAS
Y/ Padrio (Metros)

[ UNIDADES DE AREA

.{__._._. Padréo (ha)

£ UNIDADES DE VOLUME (SECO)

TL_,____ Padrdo (Quilogramas)

Unidades: Métrico, Imperial (EUA) ou Imperial (Reino Unido). As
opgoes de medidas imperiais dos Estados Unidos (EUA) e do Reino
Unido (UK) s&o fornecidas porque galdes, oncas fluidas e bushels
tém valores diferentes nestes dois paises. Observagao:Alterar essa
configurag&o nao substituira a selecao das unidades individuais
(Pressdo, Area, etc.) que foram alteradas.

Formato de latitude/longitude: Padrao (graus decimais: 45,54) ou
DMS (Graus, minutos, segundos: 45°, 23’ 36”).

Observacao:Ao selecionar Padrao para todos os outros tipos de
unidade, € definida a configuracao apropriada para a opgao
selecionada em Unidades.

Tipo de incremento para taxa de aplicagéo: Taxa fixa ou
Porcentagem da Taxa pré-configurada 1. Esta opgéo altera o
comportamento quando o operador pressiona 0s botdes para
cima/baixo para alterar a taxa de aplicagao do produto solicitado. A
taxa pode ser alterada a uma taxa fixa ou uma porcentagem da taxa
definida para TAXA PRE-CONFIGURADA 1 (TAXA DE
PULVERIZACAQO em um Pulverizador Apollo).
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4.1. Defini¢cao da regiao

1: 17-17-00-16 1: 17-17-00-16

T\, NOME DO PRODUTO T\, NOME DO PRODUTO

"YW 17-17-00-16 "YW 17-17-00-16

7e;|, INCREMENTO DA TAXA 7e;|, INCREMENTO DA TAXA

} =4 5.00 kg/ha 1 5%

7@, TAXA PRE-CONFIGURADAT 7@, TAXA PRE-CONFIGURADAT
‘=g 20.00 kg/ha ‘=g 20.00 kg/ha

Consulte os manuais do operador do Espalhador, Pulverizador ou
Semeador para obter mais informacoes.
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Capitulo 4 — Configuragdes regionais e do usuario

4.2. Configuragao da barra de luzes

Durante a operagao, a barra de luzes virtual na parte superior da tela de
direcéo pode mostrar 0 quanto o veiculo esta se desviando da linha de
direcao inicial.

1. Selecione Usuario (O\ /Barrade luzes #°®®

Configuracao da Barra de Luzes Fechar

00D BARRA DE LUZES
Ativado

ecsce ESPAGAMENTO DA LUZ
4= 0.167 M

ceece MODO DO LED
< Dpirigir De

« Barra deluzes: Ativado ou desativado.

« Espagamento daluz: Define a distancia percorrida dalinha de
caminho (linha de direcao) que cada LED representa. Se o
espacamento da luz for definido como 10 cm (0,1 m), observa-se o
seguinte comportamento:

o O LED central é azul e ficara aceso o tempo todo (a ndo ser que o
erro de mudanca de caminho seja de 100 cm ou mais). Quando
sobre a linha de caminho por menos de 10 cm (+ ou -), que € 0
unico LED aceso.

o Ao atingir um erro de mudanca de caminho de 10 cm, 0 proximo
LED (verde) também se acendera.

o A20e30cm, outro LED verde se acendera.
o |LEDsamarelos se acendem a 40, 50 e 60 cm.
o LEDsvermelhos se acendema 70, 80 e 90 cm.

o Umavez que a mudanga de caminho atinja 100 cm ou mais, todos
0s LEDs se apagarao, com excecao de um dos LEDs vermelhos
do outro lado do monitor.
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4.2. Configuragéo da barra de luzes

« Mododo LED:

o Dirigir de: ativa os LEDs do lado do veiculo que se afasta da linha
de direcdo. Afaste o veiculo dos LEDs acesos para voltar a linha de
direcao.

o Aproximar-se de: ativa os LEDs do lado do veiculo que se
aproxima da linha de diregao. Aproxime-se do veiculo dos LEDs
acesos para voltar a linha de direcéo.
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4.3. Configuracao do ambiente
Configura as interacdes do monitor.

1. Selecione Usuario (Q\ /Ambiente .

Configuracao do Ambiente

VOLUME DO AUDIO
o 10%

$¢ BOTAO CLIQUES
Desativado
Desativado

MODO DE CARGA DA TELA INICIAL GLOBAL
Selecionar

% JANELA DE STATUS DA DIRECAO AUTOMATICA

Somente abertura automatica

TAMANHO DO BOTAO DA BARRA DE FERRAMENTAS

S

x SOM DO ALARME
.'-ﬂ--)

-

Ey Pequeno

« Volume do audio: Define o volume dos sons do monitor.

« Botao Cliques: Ativa ou desativa os sons ao fazer uma selecéao no
monitor.

« Som do alarme: Ativa sons quando um alarme for disparado.

« Modo de carga datela inicial global: Selecione em uma lista de telas
iniciais globais salvas ou Alterne entre telas salvas quando o icone

2] for selecionado na barra de ferramentas do monitor. Consulte
Gerenciar telas iniciais globais em pagina 15.

« Janela de status da direcédo automatica: Exibe uma janela de status

da direcéo quando o botao Engate de direcao automatica @ e
selecionado na tela de Operacéo, caso a direcao nao consiga
engatar. A janela Status da direc&o exibe problemas que podem
impedir o engate da direcéo. Se Abertura e fechamento automatico
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4.3. Configuragdo do ambiente
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estiver selecionado, a janela Status da direcao fechara
automaticamente assim que quaisquer problemas impedindo o
engate da direcao forem resolvidos.

Observacao:A janela Status de direcao ainda pode ser exibida por
meio do Menu de Opg¢des de diregcao/Status da diregdo automatica
(consulte a Status da direcao automatica, pagina 226) caso esta
configuracao esteja desativada.

« Tamanho do botao da barra de ferramentas: Altera o tamanho dos
botdes na tela de Operacéo.



Capitulo 4 — Configuragdes regionais e do usuario

4.4, Configuragao das opcoes do mapa
Define como os mapas funcionam na tela de Operacao.

1. Selecione Usuario (ﬂ\ /Mapa ‘lL.

Configuracao das Opc¢oes do Mapa
4% PONTO DE FOCO

Implemento

VISUALIZAGAO DO MAPA
H Ativado

(? MUDANCA AUTOMATICA DO FOCO DO MAPA
’- Desativado

=, PAUSAR GRAVAGAO DA DIVISAO COM A PRINCIPAL
&5 Desativado

_LI COMPRIMENTO DA LINHA DE REFERENCIA VISUAL
0.0m

« Ponto defoco: Veiculo coloca o veiculo no centro datelae
Implemento coloca o implemento no centro da tela.

« Visualizagdo do mapa: Esta opcao permite que a tela se mova pelo
mapa quando o usuario desliza o dedo pela tela. A ativagao dessa

opgao coloca o icone de visualizagdo do mapa ® nos controles de
exibicao. Consulte Uso dos controles de exibicao, pagina 132. Ao
tocar nesse icone, a visualizacao do mapa € recentralizada de
acordo com alocalizagcao atual do veiculo.

« Mudanca automatica do foco do mapa: Define o veiculo no centro
da tela disponivel, quando as visualizacdes em miniatura estao
abertas.

« Pausar gravacgao da divisdo com a principal: Se a chave principal for
desligada enquanto a divisa esta sendo gravada, a gravagao da
divisa sera pausada. Ao girar a chave principal de volta, a gravacao
da divisa € retomada. Pode ser Util para pausar automaticamente a
gravacao da divisa a aplicagao do produto for pausada para
manobrar em um canto apertado ou desviar de um objeto. A
gravacao do limite ainda pode ser pausada manualmente (consulte
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Definicao de uma nova divisa, pagina 171).

« Comprimento da linha de referéncia visual: Fornece um marcador
indicativo na distancia prescrita pelo usuario, na frente do icone do
veiculo, para ajudar a adquirir com precisao a linha de caminho
depois de uma volta, ao usar a orientagao manual.
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4.5. Configuracao do nivel de acesso

Ao configurar o nivel de acesso, 0s controles acessiveis aos usuarios
sao determinados. A acessibilidade dos controles pode ser configurada
na tela de controles do usuario (somente disponivel guando Especialista
esta selecionado como o Nivel de acesso). Consulte Configuracao dos
controles do usuario, pagina 40.

Para alterar o nivel de acesso:

1. Selecione Usuario (Q\ /Nivel de acesso f% .

Nivel de Acesso do Usuario Fechar

NIVEL DE ACESSO
Especialista

SENHA

O Nivel de acesso pode ser definido como Facil, Padrao ou Especialista.
Uma senha pode ser definida para os niveis Padrao e Especialista,
evitando que usuarios sem experiéncia acessem niveis superiores.

O monitor iraligar no nivel em que estava antes de ser desligado.
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4.6. Configuracao dos controles do usuario

Essatela so fica disponivel guanto Especialista € selecionado como o
Nivel de acesso. Consulte Configuracao do nivel de acesso, pagina 39.

O acesso aos controles do monitor pode ser configurado definindo os
controles do usuario. Ha trés niveis de acesso disponiveis: Facil, Padrao
e Especialista.

« Facil: este modo é recomendado para utilizag&o diaria do operador.
Ele permite 0 acesso atodos os controles basicos e algumas
informacdes de status. Isso oferece uma forma facil e organizada de
aprender sobre a interface do usuario.

« Padrao: este modo tem funcionalidade estendida destinada aos
usuarios mais experientes que desejam ter mais controle sobre as
funcdes que utilizam. Isso inclui controles mais avangados (por
exemplo, apagar cobertura, excluir itens).

« Especialista: este modo tem todas as opcdes de configuracao para
um veiculo, implemento, receptor GPS, etc. Ele também pode ser
utilizado para agricultura normal por usuarios avangados que
desejam ter tudo visivel de uma so vez.

Para definir os controles do usuario:

1. Selecione Usuario f@“ /Controles do usuario F .
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Controles do usuario Fech.
i Controle : Facil : Padrdo Especialista
|Visdo em miniatura: informagdes do sistema J ‘/ J
;Visao em miniatura: GPS x v v
;Visao em miniatura: diagnésticos x x v
;Visao completa: diagnésticos x x xX
;Visao em miniatura: Tarefas J ‘/ J
;Visao em miniatura: ASC J ‘/ J
;Visao em miniatura: controlador do implemento J ‘/ J
;Visao em miniatura: caixa de chaveamento x ‘/ J
;Visao em miniatura: Terminal universal J ‘/ J
;Visao em miniatura: cdmeras J ‘/ J

Pré- Pré-

Apagar = 5 : =
pag visualizar visualizar

Os controles acessiveis para 0s trés niveis sao definidos por padrao.
Eles podem ser editados conforme necessario pressionando a marca
Ou a cruz para cada opcao.

O botao Redefinir permite que as configuragcoes retornem para 0s
padroes de fabrica ou para as configuracoes que 0 monitor tinha
quando foi iniciado.

Os botdes de Pré-visualizagao permitem que vocé veja como as
configuragdes se parecerao no modo Facil ou Padréao, sem sair do
modo Especialista.
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4.7. Configuracao do suporte remoto

O suporte remoto permite que o responsavel pela assisténcia acesse e
controle remotamente 0 monitor por meio do aplicativo Topcon
Support. E necessario ter acesso a internet. Consulte Configuracao do
Wi-Fi, pagina 95.

4.7.1. Configuracao do suporte

Para configurar o suporte remoto no monitor, o responsavel pela
assisténcia deve fornecer o numero do PIN exibido na parte superior de
seu aplicativo Topcon Support. Isso permitira que 0 monitor se conecte
remotamente ao aplicativo Topcon Support.

1. Selecione Usuario (Q\ /Suporte remoto & ¢ clique no simbolo "+"

na parte superior direita da tela.

Su porte remoto Fechar

+

Sem Entradas

| Regifo  samadeluzes Ambiente Mapa Nivel de Acesso ‘:u:mh‘“' Suporte remato

Ajanela Adicionar central de suporte sera exibida.

2. Insira o nimero do PIN fornecido no campo PIN DO SUPORTE e
confirme.
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Adicionar central de suporte

PIN DO SUPORTE
79274321

Nome: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Cancelar

O monitor sera conectado ao dispositivo do responsavel pela
assisténcia e exibira seu nome.

A pessoa responsavel pela assisténcia configurada € exibida na lista
de Centrais de suporte.

Suporte remoto Fechar
Centrals de suporte \
+
79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

@ ~ 8 H & = &

; Regifo Barrade luzes  Ambiente Mapa INiwel de Acesso usubio L DT I

a R

Usudrio Sistema Veiculo Implemente  Produto

4.7.2. Solicitagao de suporte

1. Para solicitar o suporte remoto, selecione Usuario a /Suporte

remoto 2 . Umal lista de centrais configuradas de suporte € exibida.

2. Pressione a opcao de suporte desejada na lista de centrais de
suporte e, em seguida, selecione o icone da solicitagao de suporte

)
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A janela Solicitar suporte sera exibida.

Solicitar suporte

NOME

Cancelar 0K

3. Insira um nome de identificagao e confirme.
Uma solicitac&o de suporte € enviada para a central selecionada de

suporte.
Solicitar suporte

NOME
TERRY

Aguardando a conexdo da Central de suporte

Cancelar OK

Assim que a central de suporte responder a solicitacao de suporte, eles
terdo acesso e controle do monitor (com excecao da direcao, chave
principal e Terminal universal).
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Este capitulo explica como configurar elementos de sistera como
conexdes de GPS, alarmes e caracteristicas opcionais.

A opcéao de menu Sistema oferece 0s seguintes itens de menu:

Sistema: Insira um nome para identificar o monitor, faga login na TAP
ou defina a resolugao dos dados da tarefa que estao sendo
exportados. Consulte pagina 46.

Caracteristicas: ativa ou desativa caracteristicas opcionais. Consulte
pagina 48.

GPS: configura a funcionalidade do receptor GPS conectado.
Consulte pagina 62.

Portas seriais: Seleciona a porta serial do monitor atribuida a uma
funcao especifica. Consulte pagina 73. (Somente X25/X35)

« Alarmes: configura a funcionalidade do alarme. Consulte pagina 74.

! Caracteristicas GPS Portas seriais Alarmes

Pontos de bandeira: seleciona icones e rotulos para os pontos de
bandeira. Pontos de bandeira mostram obstaculos ou outras
caracteristicas do terreno em um mapa de orientacao. Consulte
pagina 87.

Cameras: Permitem que o operador monitore cAmeras conectadas
no monitor. Consulte o0 manual do operador do monitor com
camera.

ISOBUS: permite a interacao com ISOBUS compativeis com ECUs
por meio do Terminal universal ISOBUS. Consulte pagina 88.

Ferramentas: permite o fornecimento de uma conexao USB para
atualizar o software. Consulte pagina 94.

IS ‘e, ) < = v aus iie

Pontos de &
Bandeira Cameras ISOBUS Ferramentas I

T
A 0 C e

Usuario Sistema Veiculo Implemento Produto
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5.1. Configuragcao do sistema

Configuragao do sistema Fechar
i NOME DO CONSOLE
@ CONTA DA TOPCON AGRICULTURE PLATFORM

RESOLUGAO DE EXPORTAGAD

Alta

v, ) J=
x % 9 M «®
Caracteristicas GPs Portasseriais  Alarmes ey ISOBUS  Ferrament as
T
a .-
e

« Nome do console: Insira um nome para identificar o monitor.

Esse € o nome usado na TAP e exibido no aplicativo XTEND, no
dispositivo movel, guando vocé escolhe um monitor para visualizar.
Consulte Configuracao do XTEND, pagina 56.

XTEND Consoles

TOPCON

S TOPCON

« Contada Topcon Agriculture Platform: Selecione essa opgéo para
fazer login na TAP ou para alterar as contas TAP. Consulte Uso da
Topcon Agriculture Platform (TAP), pagina 3.
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« Resolucéo de exportagéo: Essa configuracao pode ser usada para
reduzir o tamanho do arquivo de dados que esta sendo transferido
do monitor para USB ou TAP, se necessario. Isso € obtido pela
transferéncia de menos pontos de dados, o que resultara em dados

de cobertura de resolucao mais baixa.
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5.2. Definicao das caracteristicas
A opcao de menu Caracteristicas oferece os seguintes itens de menu:

2 ‘ i g ®» =
| Licengas Console Diregdo Implemento XTEND Xlinks vDC
T
/ ) e 90 - ="
2 . , < e v " bus| (] 5
| Caracteristicas GPS Portas seriais  Alarmes ';:':"::If: Cameras ISOBUS  Ferramentas Wi-ido USB
|
\ ERED
% :
(Q : > (1
Usudrio Sistema Veiculo Implemento Produto

5.2.1. Configuracéao de licencas
Configurar licencas para recursos opcionais.

Observacao:As licencas podem ser adquiridas remotamente pelo seu
revendedor via TAP e Horizon Marketplace, consulte Exibir recursos
opcionais via Marketplace, pagina 4. Se nao for possivel, as licencas
podem ser fornecidas via USB, conforme mostrado abaixo.

1. Selecione Sistema == /Caracteristicas -~ % /Licengas @

Licencas
._’. EXPORTAR DADOS DA LICENCA & < IMPORTAR DADOS DA LICENGA
Clique para exportar para C8-00-BF-8B ) Clique para importar
Caracteristica ‘ Status Validade
Cameras Licenciado Ilimitado
Compartilhamento de cobertura do M2M Licenciado Ilimitado
Conservagdo de Agua Licenciado Ilimitado
Estagdo meteorolégica Licenciado Ilimitado
Giros do cabo Licenciado Ilimitado
Monitoramento do Rendimento Licenciado Ilimitado
ProStop-E Hypro Licenciado Ilimitado
Recursos Alfa Licenciado Ilimitado

« Exportar dados dalicenga: Ao selecionar essa opcao, uma pasta
com informacdes sobre 0 monitor e, se aplicavel, sobre quaisquer
outras licengas existentes € exportada para um USB. A pasta deve
ser enviada ao distribuidor para gerar um novo arquivo de licencga.
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« Importar dados dalicenga: O revendedor deve fornecer as licencas
necessarias para serem colocadas em um USB. Insirao USB no
monitor e selecione essa opcao para atualizar as licencas atuais.
Observacao:Os recursos ainda devem ser ativados em outras telas
de configuracao antes de estarem disponiveis.

Observagao:Se um USB né&o estiver disponivel para importar os
codigos de licenca, ao selecionar Nao licenciado na coluna Status
sera exibida umatela na qual os codigos podem ser inseridos
manualmente.

« Caracteristica: A lista completa de recursos opcionais disponiveis
para o monitor.
« Status: O status da licenca atual para cada recurso.
« Validade: Mostra guando um recurso licenciado ira expirar.
Observacao:Clicar em um cabecalho na tabelaira reordenar alista pelo
conteudo dessa coluna.

5.2.2. Configuracao do console
Configurar caracteristicas do monitor.

- /Caracteristicas ~ % /Console .

Fungdes do console Fechar

D TERMINAL UNIVERSAL SUPORTE DE VDC
) Ativado Ativado

[IS BOTAO DE ATALHO DO ISOBUS . ESTAGAO METEOROLOGICA
% Desativado wE3 Desativado

1. Selecione Sistema

= SERVIDOR DE ARQUIVOS XTEND
Ativado B Desativado

PAINEL
” Ativado
1) CAMERAS

<" Desativado

SERVICOS BASEADOS EM NUVEM
¥Fj TAP - Topcon Agriculture Platform
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« Terminal universal: Habilita o servidor do Terminal universal ISOBUS,

que permite ainteragdo com ECUs compativeis com o ISOBUS.
Consulte Configuracao do ISOBUS/terminal universal, pagina 88.

« Botao de atalho do ISOBUS: Adiciona um botéo na tela do operador

acima da chave principal, a qual permite que o operador desative
diretamente as funcdes ativadas por um controle do ISOBUS. Ao
pressionar o botao novamente, as funcoes nao serao reiniciadas,
mas isso podera ser feito manualmente por meio do mecanismo-

padrao de cada funcao.

Servidor de arquivos: Pode armazenar arquivos para um ECU
ISOBUS, se 0 ECU for habilitado para servidor de arquivos. Ele
permite que implementos e outros perfis sejam transferidos entre 0s
ECUs. Os arquivos podem ser exportados e importados com o uso
do USB.

Painel: O painel na tela de operacao pode ser desativado, se
necessario. Consulte Monitoramento do painel, pagina 144,

Cameras: Permitem que 0 operador monitore cameras digitais
conectadas no monitor. Consulte 0 manual do operador do monitor
com camera.

Servigos baseados em nuvem: Permite a assinatura de licenca e a
transferéncia de arquivos por meio do software Topcon Agriculture
Platform. Consulte Uso da Topcon Agriculture Platform (TAP),
pagina 3.

« Suporte do VDC: O VDC (Controlador da tela do veiculo) € um

dispositivo opcional que pode ser usado para realizar uma selecao
de funcdes do monitor. Consulte Configuragao do VDC, pagina 61.
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« Estacdo meteoroldgica: Possibilita o suporte para a estacéo
meteoroldgica AirMar 150WX por meio da saida de dados do
NMEA2000 do BARRAMENTQO do sensor. Seleciona porta do
BARRAMENTO a qual a estacédo meteoroldgica esta conectada.
Um icone € adicionado a Barra de navegacao na tela de operacéo.
Consulte Utilizagao da estacao meteorologica, pagina 247.

« Tarefas (somente XD/XD+): Ativa 0 menu de tarefas (se ainda nao
estiver presente devido a ativacao das linhas de direcao). Isso
também ativa 0 menu campo.

« XTEND: Com atecnologia XTEND, vocé podera estender a interface
do usuario do visor paratela de seu dispositivo movel. Acesse
muitos dos recursos do software Horizon diretamente em seu
dispositivo movel, tanto dentro como fora da cabine do veiculo.
Utilize seu dispositivo movel para fazer calibracao, diagnostico,
abastecimento do tanque e muitas outras atividades em qualquer
lugar ao redor da maquina, por meio da interface do usuario
Horizon. Uma conex&o Wi-Fi dedicada mantéem o dispositivo movel
sempre em sincronia com o Vvisor principal da cabine. O aplicativo
XTEND (disponiveis para Android ou iOS) € usado em conjunto com
o recurso XTEND no monitor. Consulte Configuracao do XTEND,
pagina 56.

Observacao:Se o monitor perder sua conexao com o dispositivo
movel, o sistema € colocado em um estado seguro. Todas as pecas
moveis (bombas, acionadores, etc.) sdo paralisadas. Os ECUs do
ISOBUS sao desconectados do UT do monitor €, como resultado,
entrarao em seu proprio estado de seguranca. Um alarme € exibido
e deve ser confirmado antes que o sistema saia do estado seguro.

5.2.3. Configuracao da direcao
Define as funcionalidades do sistema de direcao.

1. Selecione Sistema

- /Caracteristicas ~ % /Diregéo s
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Funcoes de direcao Fechar

DIREGAO AUTOMATICA GIROS DO CABO
Ativado ciadc

TRAFEGO CONTROLADO
‘S GUIDELOCK
Ativado

DIRECAO DE LIMITE
Desativado

/ TRAJETORIAS
E3 Desativado

// CONTROLE DE TRAJETORIA ISOBUS
(X

Desativado

« Linhas de diregdo (somente XD/XD+): Ativa a funcionalidade de linha

de direcao (e também o menu campo).

« Diregdo automatica: Permite a direcao automatica e s6 pode ser

usado em veiculos equipados com o sistema de diregao automatica,
talcomo 0 AES-25.

Observacao:Esta opcao so € visivel se um receptor GPS compativel
estiver selecionado.

« Trafego controlado: O trafego controlado permite plantar o campo

e, em seguida, colher usando as mesmas linhas de orientagao nos
pProximos anos. 1sso reduz 0s impactos negativos da compactacao
do solo nainfiltragao de chuva, na profundidade de enraizamento e
na produtividade da colheita. Esse recurso permite que um numero
ilimitado de linhas AB ou curvas seja gravado em um Unico grupo de
linha de direcao (além das vinte linhas de direcé&o padrao
disponiveis). Ele também adiciona um novo modo de direcao; Linhas
de projeto. Consulte Uso das linhas de projeto, pagina 205.

« Guidelock: O modo de direcéo guidelock € um modo de direcao

lbaseado na cobertura. Ele pode ser desativado se nao for
necessario. Consulte Como usar o modo de direcao guidelock,
pagina 202.

« Direcéo de divisa: Permite que uma linha de direcao seja gerada a

partir do limite. Consulte Uso da direcao de divisa, pagina 203.



Capitulo 5 — Configuragéo do sistema

« Trajetdrias: O software Horizon pode exibir uma visualizagao de
trajetorias. As trajetorias exibem uma indicacao de linhas
percorridas pelas rodas que nao devem ser semeadas. As
trajetorias sdo apenas um indicador visual. Elas ndo controlam a
operacao do implemento. Consulte Configuracao de trajetorias,
pagina214.

« Controle de trajetéria ISOBUS: As saidas do controle da trajetdria
deixam os caminhos sem sementes para que o trator dirija ao
pulverizar ou fertilizar. Se essa opc¢ao estiver ativada, o controle da
trajetoria pode ser configurado por meio da interface UT para um
ISOBUS conectado que tenha controle de trajetdria disponivel.

« Giros do cabo: Fornece a capacidade de autodirecionamento ao
redor dos giros do cabo. Consulte Configurar giros do cabo, pagina
217,

5.2.4. Configuracao do implemento
Configura as funcionalidades do implemento.

1. Selecione Sistema /Caracteristicas -~ % /Implemento

Funcoes de implemento Fechar

weerss CONTROLE AUTOMATICO DE SECAO 4#Tsy MONITORAMENTO DO RENDIMENTO u; | SENSOR DE FREQUENCIA LH5000
E3 Desativado f-‘.‘-& Desativado Desativado

CONTROLE DE ALTURA DA BARRA

I CONTADOR DE AREAS B |\ eac
¥4 Habilitado (armazenado por tarefa) = Desativado
REINICIAR CONTADORES DA AREA
x =) W MACHINELINK
o BATAREIA \{?I Desativado
Aviso
z > ~, BLOQUEAR MENU DE
SRRERVALAD bE ARUR (™  CONFIGURACAO QUANDO O IMPLE...
Lol — Desativado
“ DETECGAO DE NITROGENIO PROSTOP-E HYPRO
Vg Desativado E3 Desativado
__— CONTROLE DE TAXA VARIAVEL ¥.% BALANGAS DE PESO
;I_'ﬂ Ativado i Desativado

« Controle automéatico de se¢do: Permite que o sistema ative se¢des
paranovas areas a serem cobertas e desative as areas ja cobertas
(consulte Uso do controle automatico de secao, pagina 242).
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« Contadores de areas: Usados juntamente com espalhadores,
pulverizadores e semeadores para registrar dados, tais como a area
tratada, produto usado, tempo de operacao, taxa media e taxa de
produtividade. Os contadores de area nao estao disponiveis durante
0 uso de implementos ISO ou Xlinks.

o Habilitado (armazenado por tarefa): Os contadores de area sao
armazenados separadamente para cada tarefa, (se uma tarefa for
iniciada e a cobertura for colocada, entdo outra tarefa sera
selecionada e a cobertura colocada. Retornar a primeira tarefa
exibe os contadores de area da primeira tarefa).

o Habilitado (Armazenado por implemento): Os contadores de area
continuam entre tarefas, mas, ao carregar um novo implemento,
serao exibidos novos contadores de area. Recarregar o primeiro
implemento exibe 0s contadores de area como estavam quando o
implemento foi usado pela ultima vez.

Observacao:Os contadores de area podem ser ativados para as
tarefas e implementos ao mesmo tempo. Consulte 0s manuais do
operador do Espalhador, Pulverizador e Semeador para obter mais
informacoes.

Ao ativar os contadores de area da tarefa, a opcao Reiniciar
contadores da area de tarefa € exibida:

o Nunca: os contadores de area devem ser redefinidos
manualmente, ou continuarao acumulando dados.

o Aviso: Quando uma atividade € apagada, sera perguntado se 0s
contadores de area devem ser redefinidos.

o Auto: Ao criar uma nova tarefa ou apagar uma tarefa, os
contadores de area serao redefinidos automaticamente.

« Conservagéo da agua (somente X35/XD+): Deve estar ativado para
criar e usar um implemento do raspador. Consulte 0 Manual do
operador para conservagao da agua 1004639-01 para obter mais
informacoes.
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« Deteccéao de nitrogénio: Um sistema integrado da Topcon para
aplicacao e monitoramento da colheita em tempo real. Usado para
monitorar a variabilidade em campo, dar o devido tratamento
durante o evento ou manter os dados para analise futura ou
aplicagdes de prescricao. O CropSpec € exibido por meio do
Terminal universal (consulte a Uso de terminal universal (ISOBUS),
pagina 245), utilizando uma sobreposicao de mapas.

« Controle de taxa variavel: Trabalha com um mapa de prescricéo
para variar as taxas de aplicagao sobre as areas mapeadas
(consulte a Configuracao do controle de taxa variavel, pagina 188).

« Monitoramento do rendimento: Um monitor de rendimento € um
dispositivo de monitor que captura dados do sensor de uma
maquina de colheita, combina esses dados do sensor com dados
geodésicos e registra essas informacdes em seu sistema de arquivo
em tempo real.

« Controle de altura da barra NORAC: Controla automatica a altura da
barra sobre 0 chao ou dossel da colheita. Exige que 0s sensores
NORAC e a unidade de controle eletronico (ECU) estejam
instalados. Consulte Utilizacao do controle de altura da barra
NORAC, pagina 249.

« MachineLink: Permite que a cobertura seja compartilhada entre
varios implementos no mesmo campo. Consulte 0 Manual do
Operador e de Instalagao do MachineLink para obter mais
informacaoes.

« Bloguear menu de configuragéo quando o implemento estiver
ativado: Desativa 0 acesso ao menu de configuracdo quando a
chave principal esta ativada.

« Prostop-E Hypro: Permite a conexao com o sistema de bocal
controlado por CAN Hypro Pentair CAN para fornecer um controle
de bocal individual na lanca.

« Balangas de peso: Permite que o software do controlador do
semeador Horizon exiba leituras de peso medidas do ECU com link
de escala.
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« Sensor de frequéncia LH5000 (somente X25/X35): Permite que um
dispositivo de terceiros fornegca uma entrada com taxa de frequéncia
RS232 para o monitor. Ela pode ser utilizada tanto com
controladores liquidos quanto granulares, como uma alternativa
para um mapa de Controle de Taxa Variavel (VRC). A porta serial a
que esse sensor € conectado deve ser selecionada. Consulte
Configuragao de portas seriais (somente X25/X35), pagina 7.3.

5.2.5. Configuracao do XTEND

Configuracéo do monitor

Observacéo:Recomenda-se que um CL-10 ou um dongle EDIMAX AC
600 seja conectado ao monitor para a utilizagao com o XTEND. Outros
dongles que nao tém uma antena externa talvez nao fornecam
intensidade adequada de sinal para a operacao fora da cabine do
veiculo. Configure o dispositivo movel como um hotspot sem fio e ative
a conexao Wi-Fino monitor. Consulte Configuracao do Wi-Fi, pagina
95.

Observacao:Um nome para o console deve ser inserido. Consulte
Configuragao do sistema, pagina 46. Esse nome € exibido no aplicativo
XTEND, no dispositivo moével, qguando vocé escolhe um monitor para
visualizar.

1. Selecione Sistema === /Caracteristicas - # /XTEND /2

Essa tela identifica qualquer dispositivo externo que esteja atualmente
emparelhado com esse monitor.
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Configuragdes do XTEND Fechar
Dispositive emparelhado [ Status Agdo
iPad Topcon Conectado Esquecer
o i3 : = Bh
L Licengas Console Diregio Implemento XTEND Klinks |
T
7% » % @ i 48 fa “a
Caracteristicas GPs Portasseriais  Alarmes Feeste 1SOBUS  Ferramentas Wi-Fi do USB
L == |
\ f= ]
a > B3

Usudrio Sistema Veiculo Implemento Produto

A opcao Esquecer evita que um dispositivo externo seja reconectado ao
monitor por meio do XTEND, a menos que o operador do monitor
confirme a conexao.

Se um dispositivo XTEND emparelha com outro monitor, o operador do
monitor deve confirmar antes de reconectar.

Novo dispositivo XTEND

Um dispositivo XTEND (iPad
Topcon) deseja se conectar a este
console, Deseja aceitar a conexdo?

Nao Sim

Configuracao do dispositivo movel

O aplicativo XTEND esta disponivel para dispositivos iOS e Android na
Apple e Google Store. Configure o dispositivo mével como um hotspot
parauso com o XTEND.

Exemplos do uso do XTEND
Orientacao/Terminal universal:

« Exiba o mapa de orientacdo em diferentes niveis de zoom no
monitor e No dispositivo externo ou visualize um mapa de uma
camada no monitor e outro em um dispositivo externo, de modo que
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seja possivel ver o rendimento e a taxa aplicada para varios tanques,
etc.

Aumente a area visivel de seu monitor. Em vez de exibir uma
visualizacao em miniatura no monitor, mostre a tela maximizada e a
visualizagao de orientacao em um dispositivo externo (ou vice-
versa). Como alternativa, duas telas diferentes relacionadas a um
implemento podem ser exibidas no monitor e no dispositivo movel.

Ao instalar um sensor de angulo de roda, exiba o valor da posicao
WAS em um dispositivo externo ao configurar a posicéo central para
0 eixo de rolamento do sensor, de modo a garantir que 0 sensor
esteja centralizado quando as rodas estiverem voltadas para frente.

Insira valores de deslocamento de divisa enquanto mede as
distancias no campo.

Pulverizador:

« Verifigue os bocais pulverizadores para ver se estao obstruidos.

Ligue uma segao por vez (enquanto permanece atras dalanca, a
uma distancia suficiente para nao receber o jato da pulverizacao) e
garanta que todos os bocais estao fazendo a pulverizagao
corretamente.

Exiba o Controle de enchimento automatico para pulverizadores
equipados com uma ECU do Apollo. Com a janela do enchimento
automatico exibida no dispositivo moével, vocé pode definir o
"volume alvo", monitorar o "volume real" € 0 "volume restante até o
alvo", bem como iniciar e interromper a operacao de enchimento
sem precisar voltar a cabine.

Visualize 0 assistente de balanceamento de valvula para
pulverizadores equipados com uma ECU ASC-10. Atualmente vocé
tem de olhar a tela para saber se precisa aumenta ou diminuir o fluxo
de retorno para cada se¢ao, o que pode ser dificil no caso de um
pulverizador grande. Fazer isso € muito mais facil com o assistente
sendo exibido em um dispositivo movel.
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« Exiba o calculador de receita em um dispositivo externo para
visualizar as quantidades de produtos quimicos que devem ser
misturadas, sem precisar sair do pulverizador. 1SS0 evita que seja
necessario voltar a cabine se vocé quiser verificar os valores ou
alterar uma receita. Com o calculador de receita sendo executado
no dispositivo movel, vocé pode permanecer na estagao de mistura
enquanto faz os ajustes.

« Realize a calibracdo do medidor de fluxo do pulverizador. Com o
assistente exibido no dispositivo movel, vocé pode executar cada
uma das etapas de calibracao (que geralmente € realizada na parte
traseira da maquina) sem ter de voltar a cabine.

Semeador:

« Realize a calibracao da taxa de sementes do implemento semeador.
Com ajanela de calibracao no dispositivo movel, vocé pode realizar
toda a calibracao, inclusive a insercao de pesos, sem precisar voltar
a cabine.

« Exibaa configuracao do sensor de blogueio do cabecote em um
semeador a ar. Durante a configuracao dos sensores de blogueio
do cabecote, vOcé precisa conecta-los na ordem em que deseja
que aparecem natela, a medida que atribui cabecotes a eles.
Atualmente, fazer isso exige a presenca de duas pessoas, ou 0
retorno a cabine sempre que vVocé conecta um sensor. Com a janela
de configuracao exibida no dispositivo movel, esse processo pode
ser facilmente realizado por uma pessoa.

« Realize a calibracao da forgca de enterramento em um semeador a
ar. Esta exige que vocé registre e insira a carga aplicada pela roda-
prensa, de modo que o retorno a cabine € necessario para esta
etapa. Com o assistente no dispositivo movel, o processo pode ser
executado sem que haja necessidade de retorno a cabine.

« Configure e substitua ECUs para um implemento semeador. Fazer
isso exige que as ECUs sejam desconectadas / conectadas
novamente enquanto "Avancar” € pressionado na tela.

YieldTrakk:
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« Insira 0 peso real de graos das balancas na tabela de graos ao
calibrar o YieldTrakk. O operador na colheitadeira pode usar o
XTEND para visualizar a tela no monitor, na tabela de graos, de
MOodo que 0 Peso possa ser visto instantaneamente a medida que a
descarga € feita.

NORAC:

« Realize ostestes dainstalacao inicial de Norac e defina a altura alvo
adequada para cada campo por meio da exibicao em um dispositivo
movel.

5.2.6. Configuracao de Xlinks (somente X25/X35)

O Xlink € uma interface de software que permite que o monitor se
comunigue com um controlador de terceiros usando uma interface
serial ndo ISOBUS. O controlador de terceiros pode ter o seu proprio
monitor que pode ser controlado externamente através do Xlink.

Para configurar as funcionalidades do Xlink:

®

< /Caracteristicas < % /Xlinks .

1. Selecione Sistema

Funcgoes Xlink

PULVERIZADOR SERIE RAVEN SCS SEMEADOR/PULVERIZADOR/ESPALHADOR LH5000
Desativado % Desativado

SEMEADORA VADERSTAD . SEMEADOR FLEXICOIL

[ CvADERSTAD

}*4 Desativado g3 Desativado
., SEMEADOR/PULVERIZADOR/ESPALHADOR AMATRON+ sswac; | PULVERIZADOR BRAVO
_'Ei; Desativado E3 Desativado
v PULVERIZADOR HARDI 5500/6500 ‘@, DISTRIBUIDOR KUHN
qg Desativado E3 Desativado

[ ESPALHADOR BOGBALLE
EB Desativado

o SEMEADOR/PULVERIZADOR/ESPALHADOR KVERNELAND
L E3 Desativado

Cada controlador de terceiros tem sua propria especificacao de
interface serial que detalha quais funcionalidades sao oferecidas ao
monitor através do Xlink.
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As interfaces do XLink n&o s&o padréao, como o0 ISOBUS. As
caracteristicas disponiveis dependem do fabricante do controlador.
Elas também variam de acordo com a versao do controlador de
terceiros.

Consulte 0 manual do operador do AGA5332 Xlinks para obter mais
informacoes.

5.2.7. Configuracao do VDC

O VDC (Controlador da tela do veiculo) € um dispositivo opcional que
pode ser usado pararealizar, de forma remota, uma selecao de fungoes
do monitor.

Para configurar a funcionalidade do VDC:;

1. Selecione Sistema &= /Caracteristicas ~ % /Console .
2. Selecione SUPORTE DO VDC para ativar a funcionalidade do VDC.

3. Selecione Sistema = /Caracteristicas -~ % A/DC " para

atribuir funcoes.

Recurso VDC Fechar

[I BOTAO1
Chave Principal

BOTAO 2
Engate da
> BOTAO 3
% Néo atribuido

) BOTAO 4
% Néo atribuido

BOTAO 5

LUZ DE FUNDO

L% Desativar

O botao 5 é sempre definido como o botao Voltar.

Selecione 0 botao de 1 - 4 para atribuir uma funcao.
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5.3. Configuragao do GPS

5.3.1. Configuracao do receptor
Configura os recursos do receptor GPS.

p -
1. Selecione Sistema /GPS * /Receptor W .

Selecao do Receptor GPS Fechar
RECEPTOR GPS Ny TAXA DE TRANSMISSAO DE ATUALIZAGAO DE FIRMWARE
o AGH4 “.opafy 460800

ATUALIZAGAO DE FIRMWARE
Wg, Clicar para atualizar

. '1-¥4 USAR LINHA DE IGNICAO
_,5 Ativado

},\L TEMPO DE OPERAGAO DO DISPOSITIVO (MINUTOS)

5 g

CARREGAR ARQUIVO OAF
W3] UsB

. TAXA DE TRANSMISSAO

u 115200

« Receptor GPS: Selecione o tipo de receptor GPS na lista de selecao.

O monitor pode aceitar entradas de GPS de um receptor GPS de
terceiros, desde que o receptor possa ser configurado para enviar
0s dados no formato correto necessario. Consulte o fabricante do
receptor GPS para saber se o receptor pode ser configurado de
forma correta.

O monitor requer as seguintes informacdes se a opcao Fonte NMEA
for selecionada em RECEPTOR GPS:

o GGAO0,2 segundo (5 Hz)
o VTG O0,2seg. (5Hz)

o /DA 15 segundos
Comunicagdes no RS-232

o Taxadetransmissao de 115200 (preferivel) 8 bits de dados, Sem
Paridade, 1 bite de Parada (115200, 8N1)
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« Atualizacio de firmware: Inicia uma atualizagé&o do firmware do
receptor GPS via pacote fornecido internamente com o software do
monitor. O botao Atualizacao de Firmware mostra a versao do
firmware atualmente no receptor GPS e a versao do firmware com a
qual ele sera atualizado.

« Usar linha de ignicéo: (AGI-4 e AGS-2) Separa a fonte de
alimentacao do receptor GPS daignicao do veiculo. Com isso, 0
receptor GPS pode permanecer ligado depois que o veiculo for
desligado. O Tempo de operagéo do dispositivo determina quanto
tempo o receptor permanece ligado.

Observacao:Este recurso deve ser utilizado apenas se afiagdoe o
chicote do veiculo forem compativeis.

« Tempo de operagéao do dispositivo: (AGI-4 e AGS-2) Mantem o
receptor GPS ativo depois que o sistema for desligado. Este € um
recurso Util para manter informagoes de posicionamento precisas
(convergéncia de satélites). Por exemplo: para manter o receptor
ativo por 1 hora apds o sistema ter sido desligado, insira 60.

Observacgao:Este recurso so estara disponivel se a opgéo Usar linha
de ignigao estiver definida como Ativado.

« Carregar arquivo OAF: Carrega um arquivo de autorizacao de
opgoes no receptor GPS. Isso normalmente ¢ feito antes da
instalacao do receptor, mas o arquivo pode ser atualizado no
campo via USB (se necessario).

« Taxadetransmissao: Taxa de transmissao de dados para modems.
Ataxa de transmissao do receptor GPS pode ser alterada com
relacao ao valor padrao. Este valor, normalmente, nao deve ser
alterado. Se a definicdo nao precisar ser alterada, consulte o manual
fornecido com o modem.

 Taxa de transmissao de atualizag&o de firmware: A taxa de
transmissao de dados durante a atualizacao de firmware.
Normalmente, essa configuragao nao deve ser alterada, a menos
que a atualizagao do firmware falhe na taxa padrao.
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« Controle deré: Ao usar receptores GPS que ndo suportam direcao
automatica (por exemplo, SGR-1), essa opcao € usada para alternar
a direcao de deslocamento mostrada no mapa se ela estiver

inicialmente incorreta devido a nao ter uma bussola. Selecione @
na parte inferior direita da tela de operacao para alternar a direcao.

5.3.2. Configuracao de correcao

As fontes de correcao do GPS s&o utilizadas para aumentar a precisao
da posicao do GPS.

1. Selecione Sistema /GPS - /Corregéo W .

Fonte de Correcao GPS Fechar

FONTE DE CORRECKD
W Auténomo

GLONASS
Ativado
TRUPASS™

=, FALLBACK

\ﬂ; Desativado

2. Selecione a FONTE DE CORREGAQ necessdria.

Observagéao:As fontes de correcao disponiveis sao definidas abaixo. As
opcoes adicionais que devem ser definidas variam de acordo com a
fonte de correcao selecionada. Consulte Opcodes de fonte de correcao,
pagina 66.

Fontes de correcao

Fonte de Cor-
regcao
Autbnomo | Deixe o receptor encontrar todos os satélites gratis
disponiveis. Nao use nenhuma correcao. Precisdo: de 2 a
om.

Descrigao

WAAS Use Wide Area Augmentation System. Somente na
América do Norte. Precis&o: Submétrica.




Fonte de Cor-
recao
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Descrigao

EGNOS Use o European Geostationary Navigation Overlay
Service. Somente na Europa.
Precisao: Submeétrica.

MSAS Use Multi-functional Satellite Augmentation System.
Somente Leste da Asia. Precisdo: Submétrica.

StarPoint | Usa a correcao StarPoint e esta disponivel nos seguintes
tipos de assinatura:
StarPoint. Precisao: <40 cm
StarPoint2. Precisao: < 10 cm
StarPoint Pro. Precisdo: <5 cm

TopNET AGlI-4: Precisdo: <10 cm

Global D

OmniSTAR |Use correcado OmniSTAR G2. Precisdo: 10 cm.

G2

OmniSTAR |Use correcao OmniSTAR HP. Precisao: 10 cm.

HP

OmniSTAR |Use correcao OmniSTAR Virtual Base Station (VBS).

VBS Precisao: Submeétrica.

OmniSTAR |Use correcao OmniSTAR XP. Precisao: 10 cm.

XP

RTK Use navegacao cinematica em tempo real. Preciséo: 2
cm.

RTK Use um modem externo conectado a um receptor GPS

(Modem para conexdes RTK. Precisao: 2 cm.

externo)
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Fonte de Cor-
regcao

RTK Use uma fonte de correcao RTK por celular de um

(NTRIP) provedor de rede.
Precisao: 2 cm.

Descrigao

DGPS Use um modem externo paraimportar corregoes do
(Modem DGPS de um provedor de rede. Precisdo: Submétrica.
externo)

DGPS Use uma fonte de correcao DGPS por celular de um
(NTRIP) provedor de rede.
Precisao: Submeétrica.

Observagao:A fonte selecionada aqui ira afetar o funcionamento da
direc&o e da direcao automatica. E importante conhecer as
necessidades do equipamento GPS. Consulte o manual fornecido com
0 equipamento GPS.

Observacao:Os numeros de precisao dependem de muitas variaveis
(nUmero de satélites, distancia da fonte de correcao, condigdes
ionosféricas, receptor, antena) e ndo podem ser garantidos.

Opcdes de fonte de corregao
Observacao:As opcdes de fonte de correcao que devem ser definidas
variam de acordo com a fonte de correcao selecionada.

Descrigao

GLONASS | Permite que o receptor GPS use o sistema de
navegacao por satélite russo GLONASS além do GPS.
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Opcao Descrigao

TRUPASS

Algoritmo de compensacgao de desvio de GPS da
Topcon, utilizado para proporcionar melhor
desempenho de passagem a passagem. Disponivel com
as seguintes fontes de correcao: Autonomous, WAAS,
EGNOS, MSAS e OmniSTAR VBS.

Observacao:Esta opcao deve ser adquirida
separadamente.

Fonte NTRIP

Mostrado quando RTK (NTRIP) ou DGPS (NTRIP) é
selecionado.

A opcao Receptor usa o cliente NTRIP dentro do
receptor do AGI.

Ao selecionar Console ¢ ativado o cliente NTRIP do
monitor e configurado o AGI para usar o monitor como
um modem externo para os dados de correcao.
Observagao:A porta serial do cliente NTRIP pode ser
selecionada na pagina de configuracao das portas
seriais. Consulte Configuracao de portas seriais
(somente X25/X35), pagina 73.

Modem

Permite a selecao do modem usado para receber cor-
recdes (Outro, Gerenciado).

Protocolo
RTK

Protocolo de comunicacao para transferéncia de dados
entre a estacao base RTK e o rover (trator). Deve ser
definido com 0 mesmo protocolo da estacao base.
Consulte as informagdes de configuracao da estacéo
base.

Regiao

Aregiao deve ser selecionada para determinar a
frequéncia usada pelo OmniSTAR. Afrequéncia paraa
regido € definida automaticamente.
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Opcao Descricao

Fallback Se 0 sistema nao estiver recebendo dados suficientes
para computar a posicao do veiculo com a precisao
necessaria, a direcao automatica nao podera ser
engatada. A caracteristica de fallback permite ao
sistema reduzir o requisito de precisao da posicao para
que a direcdo automatica possa ser engatada. 1sso € Util
em situagoes em que um alto grau de precisao da
POSICA0 N&0 € necessario.

Skybridge  |Permite que todos os modos RTK voltem para PPP
(Posicionamento de ponto preciso), que € oferecido com
uma assinatura StarPoint. Ele € usado no campo para
manter a precisdo do subdecimetro se as conexdes RTK
forem perdidas por algum motivo. Essa opcao so esta
disponivel para uso com o receptor AGS-2.
Observacao:Para manter uma precisédo maior,
recomenda-se que o Fallback nao seja habilitado ao usar
o Skybridge.

Taxade Taxa de transmissao de dados para modems. Consulte
transmissao |adocumentacao fornecida com o modem.

Saida GGA |Alguns provedores de rede exigem que de um GGA
(posicao) seja enviado para eles para que possam
identificar a localizagdo do rover (trator).

Opcoes de configuracao NTRIP
Se DGPS NTRIP for selecionado, um assistente sera iniciado para
detectar o modem conectado e, em seguida, esta tela sera exibida.
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Configuracao NTRIP Fechar
PIN DO GSM | 1) PERMITIR 36

0145 | g Ativado

MOME DE USUARIO DO GSM i1.g ENDERECO DO NTRIP

guest .j sa.alldayrtk.com.au
... SENHA DO GSM l PORTA DO NTRIP
FEEE whwiw e 2101
o A APN DO GSM _I_J.. PONTO DE MONTAGEM DO NTRIP
,'7'1 telstra.internet 9, D4-NRST RTCM30
B GSM MTU NOME DE USUARIO DO NTRIP
= 777 TPA_PSG
W, ) ROAMING DE CELULA - SENHA DO NTRIP

i

2 £ Desativado

Receptor Corregdo NTRIP Saida Radar
’ = ] *ra ’ ¥
% L = 9 1™ *hus i
Caracteristicas GPs Portas seriais  Alarmes oo ISOBUS  Ferramen tas
T
b R
. -
& ° 5

Usudario Sistema Veiculo Implemento Produto

APN do GSM: o link na Internet da operadora de telecomunicacoes.

GSM MTU (Unidades de transmissao maxima): a maior unidade de
dados do protocolo que pode ser transmitida.

Roaming de célula: pode ser utilizado para desativar o roaming de
célula a fim de evitar cobrancas de dados acidentais e
transfronteirigas (Util ao trabalhar perto da fronteira de outro pais).

Ponto de montagem do NTRIP: a identificacéo da estacao base
(seja elareal ou virtual).

As configuracdes GSM e ROAMING DE CELULA podem ser obtidas a
partir do seu provedor de rede celular. As demais configuracoes sao
fornecidas pelo seu provedor de servigos NTRIP.

Opcodes de configuracéo do RTK
Se RTK for selecionado, um assistente sera iniciado para detectar o
modem conectado e, em seguida, esta tela sera exibida.
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Configuracao de RTK Fechar

"', FREQUENCIA
"/ 461.02500 MHz

17, ESPAGAMENTO DE CANAL
) 25kHz

]éﬁ |""I

1 1D REDE
w2 liy

PROTOCOLO DE LINK
T FoL

MODULAGAO

""* GMSK

i, FEC
1,"‘& FEC habilitado

> » I T

‘ Receptor Corregio RTK s"‘z‘:"“:::"““ Saida Radar

]
4 K o ) o . )
® ., = 9 il " pus| ﬁl
i ppe- . Ponmtos de
Caracteristic as GPS Portas seria is  Alarmes Randsirs Is0BUS Ferramentas 3

2 S

Usudrio Sistema Veiculo Implemente  Produto

Frequéncia: a frequéncia utilizada.

Espagamento de canal: a diferenca de frequéncia entre as
atribuicdes adjacentes em um plano de frequéncias.

ID Rede:: a configuracao de cifragem (1 a255 =ligada, O =
desligada).

Protocolo de link: Protocolo de transmissao de dados por radio.
Modulag&o: o tipo de modulagéao utilizado.

FEC (Correcéo de erro de avanco): uma técnica utilizada para
controlar os erros durante a transmissao de dados em canais de
comunicagao nao confiaveis ou ruidosos.

Observacdo:Se RTK for selecionado e um AGI-3 ou AGI-4 estiver
conectado, as configuragoes da estacao base poderao ser
automaticamente sincronizadas com as do receptor inserido. Selecione
Sistema/GPS/Sincronizagéo da estagio base e siga as instrugoes
exibidas no assistente.

. '5 Carregar configuragdes do perfil: Carregue as configuracdes
da estacao base RTK a partir de um perfil salvo anteriormente.
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. -é Salvar configuragdes no perfil: Salve as configuracdes atuais da
estacao base RTK em um perfil nomeado. Cria um novo perfil ou
substitui um existente.

Os perfis podem ser renomeados ou excluidos no Gerenciador de
inventario, categoria de estagbes de base RTK. Eles também

podem ser importados de outros monitores ou exportados para uso
em outros monitores Topcon.

5.3.3. Configuracao de saida (somente X25/X35)

A saida GPS se refere a capacidade de o monitor exportar varias strings
de dados no formato NMEA 0183. A mais comum delas € a mensagem
GGA (Posicao) e amensagem VTG (Velocidade e Direcao).

Pode ser Util para conectar-se a dispositivos de terceiros para saidas de
POsSIcao e velocidade.

Para configurar a saida do GPS:

- /Grs ™ /saida

Configuragoes de Saida do GPS Fechar

1. Selecione Sistema

SAIDA GPS Sentenga Estado

?ﬁ% Desativado

GGA x Desativado
., TAXA DE TRANSMISSAO

“noeth 19200

= TAXA MAXIMA
) 5Hz GSA | % Desativado

GSV x Desativado

VTG x Desativado

1| PRECISAO DE SAIDA ZDA x Desativado
" Alta precisdo f i
RMC x Desativado

/L, MODO DE LEGADO VTG
A if Ativado

« Modo delegado VTG: suporta saida de dados VTG de normas
NMEA abaixo de V4.00. Exibe as strings do VTG compativeis com
NMEAV3 e inferior.

Consulte a documentacao fornecida com o dispositivo de terceiros para
obter mais informacoes.
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Observacao:Dispositivos usando GPS e conectados em um monitor
podem precisar de informacodes do console. As informacdes sao
contidas em sentencas baseadas em NMEA.

5.3.4. Configuracao do radar (somente X25/X35)

O monitor pode fornecer saida de radar para dispositivos externos.
Pode ser Util para conectar-se a um dispositivo de terceiros para
fornecer um sinal da velocidade de solo.

Para configurar uma saida de radar:

p
1. Selecione Sistema /GPS * /Radar

Configuragao da Saida do Radar Fechar

SAIDA DO RADAR
B3 Desativado

%« FATOR DE CALIBRACAO
"\=// 36.625 Hz/km/h

« Fator de calibragcéo: consulte este valor no dispositivo de terceiros
caso o sinal de velocidade do radar nao esteja preciso.
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5.4.Configuracao de portas seriais (somente
X25/X35)

Define a porta serial do monitor atribuida a uma funcao especifica.

|||||||

= /Portas seriais /.

1. Selecione Sistema

Configuragao das portas seriais Fechar

esess 1COM DO RECEPTOR GPS

sases :0M DE SAIDA DO GPS

essss; COM DO XLINKS

I..I,’J 3

sssse SENSOR DE FREQUENCU& COM LH5000
Nao atribuido

NTRIP CLIENT COM
LI LAl
Qo) N&o atribuido

2. Selecione afuncao desejada e, nalista de selecao, selecione a porta
serial do monitor a qual o dispositivo esta conectado.

Por exemplo: O receptor GPS SGR-1, AGI-4 ou AGS-2 esta
conectado a porta serial 1 com todos os chicotes Topcon.

A saida GPS NMEA geralmente fica na porta serial 2, se estiver em
uso. O XLinks fica na porta serial 3, se estiver em uso, ou na porta
serial 2, se a saida GPS NMEA n&o estiver em uso.
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5.5. Configuracao dos alarmes

Se nenhum implemento tiver sido configurado no sistema, apenas 0s
alarmes gerais estarao disponiveis para configurar. Alarmes especificos
dos implementos estardo disponiveis uma vez que um implemento for
definido. Consulte os manuais do operador do
Espalhador/Pulverizador/Semeador para obter mais informacdes.

Para configurar alarmes gerais:

1. Selecione Sistema /Alarmes (f /Geral .

Configuracao de Alarme Geral I

Nome do Alarme | -4 ESTADO DO ALARME

-, .
. ** Ativado
Todos os Alarmes Gerais

v Final De Fila

v Giros do cabo

o4 Ndo € possivel conectar a diregdo automatica
o4 Divergéncia no Firmware do Receptor GPS
v Modo de recuperagéo do receptor GPS ativado
v Prioridade alta de TU

o Prioridade média de TU

o4 Prioridade baixa de TU

Alista de alarmes gerais € exibida. Todos os alarmes gerais podem ser
ativados ou desativados. Paraisso, selecione Todos os alarmes gerais.

Como opcao, cada alarme geral pode ser ativado ou desativado de
forma independente.

Observe que, por razdes de seguranca, o alarme sonoro de
Engate/Desengate da diregdo ndo pode ser desativado.

Os alarmes que precisam de mais informagoes sao listados abaixo.

Fim de fila
Este alarme soa e € exibido quando o veiculo esta se aproximando da
divisa, e 0 operador deve desacelerar para se preparar para o controle
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manual.

« Primeira distancia: distancia a partir do limite em que o alarme
disparara pela primeira vez. A distancia € medida do trator ate a
divisa, ao longo da linha do caminho (linha de direcao).

« Segunda distancia: distancia a partir do limite em que o alarme
disparara pela segunda vez, alertando o operador a assumir
imediatamente o controle do veiculo.

« Distancia para ver a frente: configura quantos metros a frente do
veiculo o sistema considerara para reagir com acoes.

Giros do cabo

Esse alarme soa e € exibido quando o veiculo esta se aproximando do
cabo para um giro autodirecionado e permite que a conversao seja
ajustada ou cancelada, se necessario.

Observacdo:O alarme do cabo pode ser exibido manualmente, se
necessario. Consulte Configurar giros do cabo, pagina217.

« Distancia até o cabo: Distancia do cabo em que o alarme sera
exibido.

« Opcdes de giro: Define se as opgdes de edicao de giros do cabo
sao exibidas por padrao no alarme do cabo.

Controlador de tarefas ISOBUS
Esse alarme sera exibido se houver problemas com o controlador de
tarefas ISOBUS.

« Nivel do disparador: Determina qual mensagem prioritaria deve ser
gerada para acionar o alarme.

« Nivel dofiltro: Uma vez que o alarme ¢é exibido, o texto inclui todas as
mensagens que tém, pelo menos, o nivel de prioridade t&o alto
guanto o nivel selecionado aqui.

Por exemplo, se Disparador estiver definido como Aviso e Filtro como
Informagdes, um alarme n&o sera gerado, a menos que um evento de
aviso ou superior seja visto. No entanto, quando o alarme € mostrado,
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todos os eventos até o nivel de informacao relacionado a esse ECU s&o
mostrados.

Ponto de bandeira proximo
« Disparar quando dentro do ponto de bandeira: Distancia do ponto
de bandeira em que o seu alarme sera exibido.

Validade do registro vencendo

Esse alarme € exibido quando um recurso opcional licenciado expirara
dentro do numero de dias inserido. Um valor entre 5 e 366 dias pode ser
inserido.

5.5.1. Descricao da janela Alarme
Para reconhecer um alarme, pressione o centro da janela de alarme.

A Ate nt;ﬁ o! ¥ Arrastar para baixo para obter detalhes ¥
D,

Ajanela de alarme pode ser arrastada para baixo para exibir mais
detalhes sobre o alarme se Arrastar para baixo para obter detalhes for
exibido na parte superior da janela de alarme.

Se mais de um alarme estiver ativo, deslize para cima para percorré-los.
O icone do alto-falante pode ser usado para silenciar o alarme.

O icone da chave de boca exibe a pagina correta de configuracao de
alarmes para configurar o alarme (ou desativa-lo, se nao for relevante
para a configuracao atual). Existem algumas excecgdes a esse
comportamento:

« Achave indicadora de Divergéncia no firmware do receptor GPS
exibe a tela de configuracao para atualizar o firmware do receptor
GPS.

« Achaveindicadora de Divergéncia no firmware do ECU ASC-10
exibe a tela para atualizar o firmware ASC-10.
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« Oalarme Sem hora GPS exibe a tela de configuracao de data/hora
para inserir a hora local correta.

5.5.2. Lista de alarmes
Essa € umallista dos alarmes no monitor e suas descricoes.

Alarme Descricao

A ativacao do
modem C24 esta
em progresso

Um modem C24 deve ser ativado na primeira vez
em que for usado. Isso envolve umatroca de
dados com a operadora. O operador precisa iniciar
esse processo. Para fornecer feedback ao
operador que iniciou 0 Processo, essa mensagem
€ exibida.

A ativacao do
modem C24
falhou

Acionado se o processo de ativagao do modem
C24 falhar por algum motivo.

Ataxa solicitada é
ZEero

Disparado quanto o controle de taxa automatico
for ativado, o tanque estiver ligado, a chave
principal estiver ligada e a taxa solicitada for zero.
Se houver uma caixa de chaveamento, verifique se
pelo menos uma das chaves esta ligada.

Alta pressao O alarme de alta presséao indica que a entrada do
sinal de pressao excedeu 0 ajuste do ponto de
alarme. Se corretamente definido, normalmente
indica uma obstrucao, retrancas desligadas ao
inveés de ligadas ou que a velocidade do
pulverizador esta muito alta.

Alta pressao do Disparado se a pressao do tanque for maior que a

liquido pressao maxima especificada.

Alta prioridade do | Alerta de alta prioridade do terminal universal. Ha

TU um problema urgente que o usuario deve resolver

no TU imediatamente.
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Alarme Descricao

Alta velocidade da | Disparado se a deteccao de velocidade dalbomba

bomba estiver ativada e a velocidade da bomba exceder o
limite maximo de RPM configurado para o alarme.

Alta velocidade do | Disparado quando o alarme de alta velocidade do

transportador transportador indica que a entrada do sinal de
velocidade excedeu o ajuste do ponto de alarme.

Aplicacao de Notificacao de que um deslocamento de ajuste fino

deslocamento de | esta sendo aplicado.

ajuste fino dalinha

de direcao

Avisos de Fornece informacgoes sobre problemas de

hardware do hardware do Apollo.

Apollo

Baixa pressao A causa mais comum € um tangue vazio. Com
fluxos minimos definidos para os bocais, 0
medidor de fluxo e a pressao, esse alarme sera
mostrado somente em caso de falha dabomba, do
lbombeamento ou de tanque vazio.

Baixa pressao do |Disparado se a pressao do tanque for menor que a

liquido pressao minima especificada.

Baixa prioridade | Alerta de baixa prioridade do terminal universal. Ha

doTU um problema que o usuario deve resolver no TU
guando possivel.

Baixa velocidade |Disparado se a deteccao de velocidade dalbomba

da bomba estiver ativada e a velocidade da bomba cair
abaixo do limite minimo de RPM configurado para
o alarme.
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Alarme Descricao

Caminho muito Dispara se alinha de direcao ativa (linha AB, curva

distante ou pivd) estiver muito longe da posicao do GPS
atual.

Campo ativo O campo ativo esta a mais de 8 km (5 milhas) de

longe distancia. Certifique-se de o campo correto esta
carregado ou crie um campo NOVO.

Campo Acionado quando um campo for abandonado em

descarregado raz&o da distancia atual do campo selecionado.

Caracteristicanao | Dispara se houver uma caracteristica habilitada

registrada que ja nao mais esteja registrada (registro
expirado). Informar o operador de que a
caracteristica foi desativada.

Chave principal Acionada quando o operador esta dirigindo sobre

desligada uma area nao tratada no mapa de coberturacom a
chave principal desligada. (Para evitar que
operadores esquecam de ativar a chave principal
no inicio de um trajeto.)

Conexao sem fio |Dispara guando a conexao de rede sem fio nao
mais estiver ao alcance.

Conexéao VDC Acionado quando a conexao com o VDC € perdida
ou o VDC esta ausente.

Correcao de Disparado na inicializacao como um lembrete

deslocamento informativo de que a correcao de deslocamento

GPS GPS foi aplicada. Como o deslocamento GPS
varia com o tempo, este € um lembrete de que
talvez seja necessario recalcular a compensagao
de deslocamento GPS.
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Alarme Descricao

Desengate de Disparado quando a direcao for desligada. Pode
direcéo (visual) dever-se a perda de satélites, de umal linha de
direcao ou do giro manual do volante.

Divergéncia de Os parametros da geometria do veiculo n&o
parametros correspondem a configuracao da geometria no
sistema de direcao. Selecione novamente o veiculo
na tela de Configuracao ou confira se a geometria
do veiculo na tela de geometria do veiculo esta
correta.

Divergéncia na A localizacao da estacao base utilizada para criar
localizacao da um padréo de diregéo nao corresponde a atual
estacao base posicao da estacao base.

Divergéncia no Selecione a chave de boca para exibir atela
firmware do ECU |necessaria para atualizar o firmware aplicavel.
ASC10

Divergéncia no Selecione a chave de boca para exibir atela
firmware do necessaria para atualizar o firmware aplicavel.
receptor GPS

Divergéncia no Os parametros do perfil do veiculo selecionado
perfilde direcao | ndo correspondem a configuracéo do veiculo no
subsistema de direcao. Selecione o perfil do
veiculo correto para este veiculo.

Divergéncia / Selecione a chave de boca para exibir a tela
desatualizacao da | necessaria para atualizar o firmware aplicavel.
versao do

firmware

Eixoem Disparado se 0 eixo estiver se movendo mas o
movimento - tangue ou a chave principal estiver desligada.
tanque desativado
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Alarme Descricao

Eixo parado

Disparado se o tanque estiver ativado mas o eixo
tiver parado de se mover.

"Tanque ativo' significa: tanque ligado, chave
principal ligada, pelo menos uma secao ligada,
movendo-se.

Engate da direcao
(Visual)

Os alarmes de engate/desengate da diregao nao

podem ser silenciados por razdes de seguranca.

No entanto, 0 componente visual do alarme pode
ser omitido, se desejado.

Estacao reversa

Alarme informativo acionado quando o assento do
operador € girada em 180 graus (aplicavel apenas
paratratores com estacdes de conducao dupla).

Extensdao maxima
dalinha de direcao
excedida

Dispara quando a extensao da linha gravada
exceder o numero maximo de pontos
(normalmente, varios quildmetros, mas varia de
acordo com a complexidade da curva).

Falha ao carregar |Dispara se 0 arquivo que esta sendo carregado for
o shapefile do invalido ou estiver corrompido.

mapa/orientacao

de prescricao

Falha de Acionado se 0 monitor n&o conseguir sincronizar
sincronizacao da |com aestacao base RTK.

base RTK

Falha na porta Disparado se a porta COM especificada nao puder
COM ser aberta.

Falhano NTRIP  |Falha dafonte de correcao do GPS.
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Alarme Descricao

Falha no sensor de
fluxo

Disparado sempre que a chave principal € ligada,
quando ha movimento no solo, pelo menos uma
secao esta ligada e ndo ha pulsos do sensor de
fluxo sendo recebidos.

Fallback

Disparado quando a fonte de correcao do GPS
selecionada nao esta disponivel e 0 sistema deve
usar temporariamente uma fonte de correcao
Menos precisa.

Fim de fila

Disparado quando o veiculo esta se aproximando
da divisa e 0 operador deve assumir o controle em
breve.

Giros do cabo

Acionado quando o veiculo esta se aproximando
da cabeceira para um giro do cabo
automaticamente direcionado.

GPS perdido

Dispara quando o sinal do GPS se perde, mas o
receptor ainda esta conectado.

Incompatibilidade
delargurado

Acionado durante a pulverizacao se o sistema
detectar que a largura do implemento pulverizador

implemento da especificada anteriormente durante a semeadura

trajetoria difere da especificada atualmente durante a
pulverizacao.

Linha de projeto | Dispara se o conjunto ativo de linhas de projetos

excessivamente | estiver muito longe da posicao do GPS atual.

distante

Mapa de exclusao |Disparado quando o mapa de execugéo esta longe

distante demais da posicao atual do GPS. O mapa de

exclusao € descarregado automaticamente.
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Alarme Descricao

reiniciar a direcao

Mapa de Dispara se 0 mapa de VRC ativo estiver muito

prescricao longe da posicao do GPS atual.

distante

N&o é possivel E possivel omitir o pop-up do status da diregao que

engatar adirecao |aparece quando a diregao nao pode ser engatada

automatica conforme solicitado. Se o botao de engate for
pressionado, este alarme que cessa
automaticamente € mostrado paraindicar que a
solicitacéo ndo pbde ser concluida.

Necessario Dispara se 0 subsistema da direcao precisar ser

desligado e ligado novamente. Ocorre em alguns
tipos de subsistema de direcao apos a calibracao.

Nenhum SIM Acionado se um modem for detectado, mas nao
detectado tiver um cartao SIM.

Passada da Acionado durante a semeadura se o sistema
trajetoria detectar que as rodas do semeador estao

seguindo o caminho por onde as rodas do
pulverizador passarao.

Perfil carregado
invalido/obsoleto

Dispara quando um perfil antigo do implemento ou
do veiculo esta ativo no sistema. Pode ocorrer
durante a atualizagao de uma versao muito antiga
do software para a versao mais recente.

Perfil de veiculo
invalido

O perfil de veiculo selecionado contém parametros
invalidos. Crie um novo perfil de veiculo ou entre
em contato com o distribuidor para obter
assisténcia.
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Alarme Descricao

Precisao da Acionado durante a pulverizagao se o sistema
trajetoria detectar que o fator de suavizacao especificado
degradada anteriormente durante a semeadura difere do

especificado atualmente durante a pulverizacao.

Prioridade média | Alerta de prioridade média do terminal universal.
doTU Ha um problema importante que o usuario deve
resolver no TU quando possivel.

Receptor O receptor GPS n&o esta respondendo. Verifique
desconectado as conexoes do receptor.

Recursos baixos | Dispara guando os recursos do sistema (memoria
OU €spaco No sistema de arquivos) estiverem mais

de 90% cheios.

Recursos Dispara se 0s recursos do sistema (memoria ou

esgotados espaco no sistema de arquivos) estiverem mais de
97% cheios.

Relacao de Existe umarelagcao incorreta entre o eixo do canal e

transmissao 0s codificadores do motor.

incorreta

Rotor inativo Disparado se o temporizador principal de
processamento periddico expirar, se o tanque
estiver ligado, a chave principal estiver ligada e nao
existirem secOes ativas.

Sem Disparado se o0 monitor for incapaz de se

comunicagao comunicar com o ECU do implemento.

Sem Sem comunicacao com 0 VDC. Ocorre se 0 VDC

comunicagao com| estiver ativado, mas nao houver dispositivo VDC

oVDC fisico ou caso ele nao tenha sido conectado

corretamente.
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Alarme Descricao

Sem fluxo Disparado se nenhum fluxo de liquido/NH3 for
detectado pelo sensor de confirmacao de fluxo
com a chave principal e o tanque ligados.

Sem GPS Disparado se a conexao do GPS for perdida.

Sem hora GPS Dispara se o receptor GPS nao estiver configurado
para enviar mensagens baseadas em hora
(mensagens ZDANMEA).

Sem velocidade | Disparado se a direcao automatica estiver ligada e

No solo nao houver velocidade no solo presente.

Tanque ativo, sem
taxa

Disparado se a chave principal estiver ligada, se o
tanque estiver habilitado, se o0 tanque estiver ativo,
se 0 tanque nao estiver no manual, se o veiculo
estiver se movendo e a taxa definida for zero.

Tanque baixo Avisa que o tanque esta operando com o nivel
baixo.

Tanque cheio Indica que o volume calculado chegou a zero. Se
ainda houver algum conteldo no tanque, o sistema
continuara a operar mostrando o volume do
tangue como nUmero negativo.

Tanque Disparado se o tanque estiver desligado enquanto

desativado a chave principal estiver ligada e o veiculo estiver se

movendo com pelo menos uma sec¢ao ligada.

Taxaincorreta

O implemento esta no modo automatico, e ataxa
de aplicacao desejada nao foi alcangada.

Transportador
parado

Disparado quando o transportador para, a chave
do tanque e a chave principal estao ligadas, a
velocidade no solo indica que ha movimento e que
a correia deve estar se movendo.
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Alarme Descricao

Validade do A caracteristica registrada expira dentro dos
registro vencendo | proximos <dias até o vencimento> dias. Entre em
contato com o seu distribuidor para renovar o

reqistro.
Valvula do Se o tanque for apenas desligado, o alarme de
transportador valvula emperrada € inibido por um periodo para
emperrada dar tempo de a correia parar de se mover e, se ela

nao parar, o alarme disparara.
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5.6. Configuragoes de pontos de bandeira

Pontos de bandeira mostram na tela de operacao obstaculos ou outras
caracteristicas do terreno de um campo. Os pontos da bandeira sao
definidos durante a operacéo. Para isso, deve-se dirigir até o local do
ponto de bandeira. Consulte Definicao de pontos de bandeira, pagina
169.

Os simbolos e nomes dos pontos de bandeira podem ser definidos na
tela de Configuracéo.

Para alterar os simbolos e os nomes predefinidos para os pontos de
bandeira:

1. Selecione Sistema &= /Pontos de bandeiral" =

Pré-configuragoes do Ponto de Bandeira

F Bandeira pa Ervas daninhas
I ¥ cuidado & Arvore
F Perigo
Perigo de dgua
'_ ' Torre

. Buraco

@B Rochas

2. Selecione a bandeira cujo simbolo ou nome sera alterado.

3. Selecione o novo simbolo ou selecione NOME DO PONTO DE
BANDEIRA e digite 0 novo nome para a bandeira. Em seguida,
confirme.

Observe que € possivel alterar as bandeiras, mas ndo € possivel
criar novas bandeiras predefinidas.
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5.7. Configuragao do ISOBUS/terminal universal

1. Selecione Sistema /ISOBUS *5us]

= |
I TC TU |
|
') seve) . i :
% LY Z, 9@ M o« i
| Caracteristicas GPS Portas seriais Alarmes l;:‘::::;: ISOBUS Ferramentas |
T
\ a8
KQ\ ; O : - b
Usuario Sistema Veiculo Implemento Produto

5.7.1. Configuracao do controlador da tarefa
Para configurar o controlador de tarefas:

al

Conf. controlador da tarefa Fechar

1. Selecione Sistema

> =—,~ VERSAO DE TC
) 5 3

5, NUMERO DE TC
' 5 1

™. .. LIMPAR CACHE DE POOL
$ Clique para limpar o cache de ECU

&, MODO DE CONTROLE DA SECAO MANUAL
D Controlado pelo console

« Verséo de TC: configura a versao do controlador de tarefas. Esta
deve ser deixada na versao mais alta, a menos que haja problemas
com TC.

« NUmero de TC: configura o nimero de instancia do controlador de
tarefas do monitor. Se houver varios TCs no barramento, use esta
configurag&o para atribuir um numero unico a este TC para evitar
conflitos. O TC de numero 1 sera o TC padrao.

« Limpar cache de pool: Limpa o conteudo do cache de pool de TC.
Deve utilizado somente se um erro de TC for exibido.
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« Modo de controle de se¢gdo manual: configura © modo como o
controle de secao trabalhara no modo manual (ASC desligado):

o Controlado pelo console: A secao virtual do monitor pode ser
utilizada para ligar e desligar as sec¢oes.

o Controlado pelo ECU: uma chave fisica conectada ao ECU ou a
interface do usuario TU podem ser utilizados para ligar ou desligar
as secoes.

5.7.2. Configuracao de Terminal universal

1. Selecione Sistema /ISOBUS w HTU !l

Configuracao de Terminal universal Fechar

(@] TERMINAL UNIVERSAL
 On-line

VERSAO DE UT
Ultima VT (VT5)

i1 NUMERO TU
277 C)
o]

% LIMPAR CACHE DE POOL
Clique para limpar o cache de ECU

:I TECLAS POR COLUNA

Ll 5

LOCAL DA TECLA
Direito (Duas colunas)

« Terminal universal: Controla se o servidor do UT esta recebendo
ativamente conexdes de outros dispositivos.

Isso pode ser Util se houver diversos UTs no barramento e diversos
UTs afirmando serem o UT primario (nesse caso, o UT ficara off-line
automaticamente e exigira que o Ndmero de UT seja alterado antes
de ficar online novamente), ou para desativar temporariamente o UT
No monitor.

« Versado de UT: Controla qual versao da especificagéo ISO-11783-6
o servidor UT suporta. Recomenda-se deixa-lo no Mais recente, a
menos que problemas sejam encontrados no UT.
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o NUmero de TU: Define o numero de UT do monitor. Se houver varios
UTs no barramento, use esta configuragao para atribuir um nimero
unico a este UT para evitar conflitos. O UT de nimero 1 serao UT
padrao. Se o cliente UT nao aparecer no UT correto, talvez seja
necessario reconfigurar corretamente o nimero de UT. Se houver
conflito, a seguinte mensagem sera exibida:

"O numero de UT deste UT ¢é conflitante com outro UT do
barramento, e esse UT foi desativado. Certifique-se de que esse UT
POSSUI UM NUMero exclusivo."

« Limpar cache de pool: Limpa o conteudo do cache de pool de UT.
Deve utilizado somente se um erro do TU for exibido.

« Teclas por coluna: Define o nUmero de teclas de fungao disponiveis
nainterface do UT natela de Operacao.

« Local datecla: Define alocalizacéo das teclas de fungéo na interface
do UT e o numero de colunas (1 ou 2).

Consulte Uso de terminal universal (ISOBUS), pagina 245.

5.7.3. Configuracao do controle auxiliar

Esta opgéao esta disponivel se Terminal universal estiver ativado em
Sistema/Caracteristicas/Console.

Os controles AUX permitem que dispositivos compativeis ISO externos
e 0 monitor fornecam um conjunto de funcdes que pode ser atribuido a
entradas em joysticks compativeis com ISO ou outros dispositivos de
entrada.

Para atribuir controles AUX:

1. Selecione Terminal universal —Im na Barra de navegacao para abrir
a visualizagao em miniatura.

Observacao:O(s) icone(s) exibido(s) para o terminal universal varia
(m) dependendo do equipamento compativel com o ISOBUS
conectado. Pode haver mais de um icone exibido. N&o importa qual
icone esta selecionado.



Capitulo 5 — Configuragéo do sistema

| ae AN

&

e 4 a Qq

»

=

E.E

¥ o
o W
T
g 0

2. Expanda a visualizagcao em miniatura selecionando a seta no lado
superior esquerdo, ou deslizando da esquerda para a direita pela
visualizacao em miniatura.

1
il

(g::u

3. Selecione o0 botdo de configuracao do controle auxiliar
exibir as funcdes que podem ser atribuidas a uma entrada.

° para

Configuragao do AUX-N

|D|sp09|t|vo Fun;&o Nome | Atribuicdo
il
| campo: Apagar divisas de campo )
£
| Campo: Concluir Divisa de '_,’;
| Campo ‘-,“,—)

i ISS==,
vl

| Campo: Configurar Cabo )
£

ﬁ” Campo Crlar divisa a partir da ,_‘.J.'_J
Ly

/

Observacao:Se mais de um dispositivo estiver fornecendo fungdes,
as funcdes que sao exibidas podem ser filtradas selecionando o

botao de filtrar por dispositivo Y :
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4. Percorraalista para selecionar a funcao a ser atribuida a uma

wls

: o 0~ : e
entrada e selecione o bot&o de atribuicio associado 7. Atela
Alterar atribuicéo € exibida.

Alterar atribuicao

Para alterar a atribuicao de fungao, pressione a entrada que vocé deseja
atribuir.

Funcgao: Campo: Concluir Divisa de Campo

Entrada: J:‘_._“__) Nao atribuido

. conee -

5. Paraatribuir a funcao, pressione o botao de entrada no dispositivo
(por exemplo, joystick externo) que sera usado pararealizar a

—
funcao, ou pressione o botao de atribuicao manual para
selecionar a entrada de uma lista.

6. Pararemover a atribuicao de uma funcao, abra a tela Alterar

atribuicao e selecione o botao para apagar a atribuicao j :

Assim que todas as funcdes desejadas tiverem sido atribuidas e a tela
Configuracao de AUX-N for fechada, as fungdes atribuidas podem ser
ativadas ao pressionar as entradas atribuidas. Esteja ciente de que
algumas funcoes precisarao que o dispositivo ou 0 monitor estejam em
um estado de prontidao antes da fungao poder ser ativada.

Atribuicao AUX F1

A atribuicao aux F1 adiciona um botao de atalho para uma fungao
selecionada na tela de operacao, acima da chave mestre.
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Gy
1. Paraatribuir este botao, siga o procedimento acima paraaetapab e

selecione a

2. Selecione F1 na lista Selecionar entrada e pressione ok, depois
confirme.
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5.8. Configuracao de ferramentas

1. Selecione Sistema /Ferramentas Hl :
5.8.1. Atualizacao do software do monitor (X25/X35)

Ferramentas Fechar

a PREPARE O USB PARA ATUALIZACAO

Esta opcéo € usada se o software do monitor for atualizado por meio de
um USB. Insira 0 USB e selecione essa opg¢ao para executar um script
que permite que 0 USB execute a atualizacdo. Uma mensagem de
reinicializacao € exibida para realizar a atualizacao imediatamente,
podendo ser executada na proxima vez que o USB for conectado aum
monitor e esse Ultimo for ligado. Consulte Instrucdes de atualizacao do
software, pagina 23.

5.8.2. Atualizacao do software do monitor (XD/XD+)

Ferramentas Fechar

a ATUALIZAGAO DO SOFTWARE DO CONSOLE

1. Paraatualizar o software, copie 0s arquivos de instalacao para o
diretorio raiz de uma unidade USB e insira-0 em um monitor em
execucao.

2. Selecione Atualizagdo do software do console. O monitor sera
reiniciado e iniciara a instalagao. Consulte Instrucdes de atualizacao
do software, pagina 23.
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5.9. Configuracao do Wi-Fi

Uma conexao sem fio € necessaria para uso com TAP (consulte Uso da
Topcon Agriculture Platform (TAP), pagina 3), XTEND (consulte
Configuragao do XTEND, pagina 56) e o recurso de suporte remoto
(consulte Configuracao do suporte remoto, pagina 42).

5.9.1. Radio-modem Ethernet (CL-55)
1. Conecte o CL-55 na porta Ethernet na parte traseira do monitor.

e

2. SelecioneSistema/V\ﬁ-Fi ® .

Configuragao do Wi-Fi Fechar

#—=~ HOTSPOT SEM FIO
‘ Ativado

SSID
Horizon_UGaq
) CHAVE
o/ 12345678

Observacao:Quando o CL-55 estiver conectado, o modem de Internet
(3G ou LTE) estara sempre habilitado, portanto, o suporte remoto e a
TAP podem ser usados.

« Hotspot sem fio: Cria um hotspot sem fio para que telefones e
tablets se conectem. Quando as configuracdes de um hotspot s&o
alteradas, elas nao sao aplicadas até que vocé deixe atelade
configuracéo. Observacao:Uma vez configurado, seu dispositivo
movel pode se conectar ao monitor para usar o XTEND.

« SSID: Digite 0 nome do monitor que sera exibido nos dispositivos
sem fio para identificar o hotspot.

« Chave: Digite a senha que deve ser inserida no dispositivo sem fio
(celular ou tablet) ao conectar-se ao hotspot. Observacao:lsso €
obrigatorio para que o hotspot funcione. O comprimento da chave
deve estar entre 8 e 63 caracteres ASCII.
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5.9.2. Wi-Fi do USB
1. Conecte o dispositivo Wi-Fi do USB (CL-10 ou outro dongle) a porta

USB no monitor.

2. Selecione Sistema/V\ﬁ-Fi dousB @

Fechar

Wi-Fi do USB

’a‘\ WI-FI DO CL10
Spj Ativado

#—=» TIPO DE CONEXAO
L)
S Hotspot

SSID
Horizon_A8D3C800B352

r CRIPTOGRAFIA
WPA2

0 nines

‘@) canals
Observagdo:Quando o dongle USB estiver conectado, 0 modem de
Internet (3G [se estiver usando um CL-10] ou LTE) estara sempre
habilitado. Portanto, o suporte remoto e a TAP podem ser usados.

« Wi-Fido CL10: (Exibido somente se estiver usando um CL-10.)
Habilite para conectar o monitor a um hotspot sem fio (Cliente) ou
crie um hotspot sem fio (Hotspot ). Se essa opgéo estiver
desativada, a conectividade com a Internet 3G ou LTE ainda estara
disponivel.

« Tipo de conexio:

o Cliente: Conecta-se a um hotspot sem fio (um telefone ou roteador
configurado como um hotspot). A ativacao dessa opgao exibe um
assistente que exibe os dispositivos Wi-Fi proximos e solicita uma
senha para se conectar (se configurado).

o Hotspot: Cria um hotspot sem fio para que telefones e tablets se
conectem. Quando as configuracdes de um hotspot séo
alteradas, elas nao sao aplicadas até que voceé deixe atela de
configuracao.
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Observacao:Para usar o XTEND, vocé pode selecionar Cliente e
conectar-se a rede do seu dispositivo movel, ou selecionar Hotspot
e conectar seu dispositivo movel ao monitor.

« SSID: Digite 0 nome do monitor que sera exibido nos dispositivos
sem fio para identificar o hotspot.

« Criptografia: Diferentes niveis de criptografia sdo fornecidos para a
conexao sem fio. Ela talvez seja necessaria para evitar o acesso ao
monitor por meio da conexao Wi-Fi ou pode ser desligada (aberta)
se isso nao for um problema. Se a criptografia for utilizada,
recomenda-se WPA ou WPAZ2, visto que ambas sao amplamente
compativeis com os dispositivos conectados e oferecem um bom
nivel de protecao (em comparacao cm WEP).

« Chave: Insere a senha que deve ser digitada no dispositivo sem fio
(celular ou tablet) ao conectar-se ao hotspot caso a criptografia
estiver sendo usada.

O comprimento da chave para a protecao WPA deve estar entre 8 e
63 caracteres ASCII.

O comprimento da chave para a protecao WEP deve estar entre 5 e
13 caracteres ASCII (ou 10 ou 26 digitos hexadecimais para a
protecao de 64 / 128 bits, respectivamente).

« Canal: Selecione um canal de 1 a7 para o hotspot sem fio, para 2,4
GHz.

Observacéo:Se o CL-10 se conectar ao provedor de Internet incorreto,
selecione Informagdes do sistema, (consulte Exibicao de informacdes
do sistema, pagina 130), maximize a tela, role para baixo até as
informacdes do CL10 e selecione 0 botao de edicéo ao lado de
Operador de rede. Selecione o provedor necessario na lista.

Comportamento do Wi-Fi:
« Aintensidade do sinal Wi-Fi € exibida no painel.

« Armazena os ultimos cinco pontos de acesso e teclas para
simplificar areconexao com dispositivos usados com frequéncia.
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« Ologotipo de Wi-Fino painel pisca ao se reconectar ao ponto de
acesso se a conexao for perdida (quando o ponto de acesso se
tornar disponivel novamente).

Dispositivos Wi-Fi de USB suportados:
e CL-10
« EDIMAX CA600.

Observacao:Instalar o EDIMAX em outro dispositivo e opera-lo em
uma faixa de 5 GHz pode violar o espectro de frequéncia permitido
para aregiao. Esse dispositivo deve ser utilizado apenas junto com o
monitor fornecido da Topcon.

o TP-Link TL-WN821N (V4) (adaptador N USB de 300Mbps sem fio)
« Netgear WNA1000M G54/N150 adaptador micro USB sem fio

« Netgear WNA1000Mv2 N150 adaptador micro USB sem fio

o Netis WF2120

e D-Link DWA-131 H/W Ver.:B1 F/W Ver.:2.01

e D-Link DWA-131 H/W Ver.:E1

98



Capitulo 6 — Configuracao do veiculo

Este capitulo explica como configurar e acessar as informagoes de perfil
sobre o veiculo no qual o monitor esta instalado. Se 0 monitor for usado
em mais de um veiculo, entao, mais de um perfil de veiculo deve ser
definido.

A opcao de menu Veiculo oferece os seguintes itens de menui:

« Selecionar: seleciona um veiculo entre 0s perfis anteriormente
criados. Consulte pagina 100.

« Novo: cria um novo perfil de veiculo. Consulte pagina 101.
As opcoes Selecionar € Novo séo as unicas disponiveis neste menu,
caso nenhum veiculo tenha sido configurado.

« Geometria: Define as medidas do veiculo para que a direcao
funcione de forma precisa. Consulte pagina 104.

« Diregao: Controla como o veiculo respondera a diregdo. Consulte
pagina 106.

« Antena: define se o receptor GPS tem uma antena interna ou
externa. Consulte pagina 108.

o 40 -z &, =

Selecionar Novo Geometria Diregdao Antena

o N BER
“- z *{

- : ' . B

Usuario Sistema Veiculo Implemento Produto
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6.1. Selecao de um veiculo

Selecione um veiculo entre uma lista anteriormente definida de perfis de
veiculos. A lista aparece em branco quando o monitor € usado pela
primeira vez.

Para selecionar um veiculo:
. 3 oy _ N
1. SelecioneVeiculo ' /Selecionar

Selecione Veiculo Fechar

35

P

800

Jl

DTA
G

" Lexion

2. Selecione o veiculo desejado e confirme ou:

‘ Selecione para importar um perfil de veiculo do USB.

_|  Selecione para criar uma copia do veiculo selecionado. Este

= perfil podera entao ser editado.

Observacao:Se o alarme de Divergéncia de perfil do veiculo for exibido,
selecione o veiculo com um sinal de visto ao lado dele e pressione o
botdo com sinal de visto a direita para enviar o perfil do veiculo ao
receptor GPS e resolver o alarme.
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6.2. Criacao de um novo veiculo
Cria o perfil de um novo veiculo no qual o monitor esta instalado.

Para criar um novo perfil de veiculo:

)

: , Sy : h
1. SelecioneVeiculo * /Novo «#€

Selecionar Novo Modelo de Veiculo Fechar
B AGCO

B AMAZONE
B ARGO

B caselH
W Caterpillar
@ Challenger
I CLAAS

@ Fendt

I Fiat Agri
I Gleaner
@ Hardi

B ISEKI

Uma lista de modelos de veiculo de fabrica predefinidos sera exibida.
Os modelos contém informacdes sobre medidas padrao e parametros
de direcé&o, quando disponiveis.

As medidas podem ser gjustadas para corrigir o tamanho dos pneus de
um veiculo especifico, por exemplo, quando a geometria for confirmada
na secgao seguinte.

Os parédmetros de direcao controlam como o veiculo respondera a
direcao e podem ser ajustados no decorrer do processo em Direcao
automatica, pagina 226. Se a diregao continuar insatisfatoria apos a
configuracao e o ajuste da direcao automatica, entre em contato com o
distribuidor.

2. Selecione o fabricante do veiculo. Use a barra de rolagem para ver a
lista completa. Se o fabricante necessario nao estiver disponivel,
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selecione 0 mais semelhante ao veiculo sendo usado. Se nenhuma
das opc¢oes for adequada, selecione Outros e va para
Personalizacao de um veiculo, pagina 102.

A
Observacéo:Selecione '  para subir um nivel até a pasta principal.

3. Selecione o modelo do veiculo e confirme.
4. Para alterar o nome, selecione NOME DO VEICULO, digite o nome e

confirme.
Novo Veiculo

NOME DO VEICULO
55

Cancelar

5. Confirme o novo veiculo. A tela Geometria do veiculo € exibida.
6. Vapara Definicao da geometria do veiculo, pagina 104.

6.2.1. Personalizacao de um veiculo

Quando a opc¢ao Outros for escolhido na tela Modelo do veiculo, serao
exibidos modelos de veiculos genéricos que detém informagdes
basicas sobre o veiculo e pardmetros de direcao.

1. Selecione Outros. Umal lista de controladores de direcao € exibida:

@)

ACU-1: Unidade de controle da direcao automatica
AES: Direcao elétrica precisa
AF: Bloco de vélvulas AutoFarm®

o

o

RST: Valvula Raven SmarTrax '

@)

@)

Outros: qualquer outro controlador de direcao

2. Selecione nalista e confirme. Varios modelos de veiculos genéricos
serao exibidos.
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. Use as setas para selecionar o formato de modelo mais parecido
Ccom O seu veiculo e confirme.

. Para alterar o nome, selecione NOME DO VEICULO, digite 0 nome
e confirme.

. Confirme o novo veiculo. A tela Geometria do veiculo € exibida.
. Vapara Definicao da geometria do veiculo, pagina 104.
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6.3. Definicao da geometria do veiculo

Define as medidas do veiculo para que a diregao funcione de forma
precisa.

Observacgao:Mede as dimensdes do veiculo da forma mais precisa
possivel. Atolerancia recomendada € +/- 5 cm.

Para configurar a geometria do veiculo:

.
) , ‘.} . iryem .
1. SelecioneVeiculo %" /Geometria . Como opcgao, atelade
Geometria do Veiculo € exibida automaticamente quando um
veiculo € criado ou selecionado.

Geometria do Veiculo - 700

2. Selecione a dimensao de um veiculo.

As dimensdes solicitadas variam de acordo com o tipo de veiculo
selecionado.

3. Adicione ou ajuste as dimensdes onde for necessario e confirme.

Alista a seguir relaciona as principais medidas comumente usadas no
sistema:

« Chassi(A): a distancia do centro do eixo dianteiro ao centro do eixo
traseiro.
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« Ponto de reboque do implemento (B): a distancia do centro do eixo
traseiro até o ponto de reboque.

« Dire¢cao do GPS (C): o deslocamento a esquerda ou a direita a partir
do meio dos eixos ate o receptor GPS. O numero sera positivo se 0
receptor estiver a direita do meio do eixo e negativo se o receptor
estiver a esquerda.

« Antenado GPS (D): a distancia horizontal do receptor a partir do
centro do eixo traseiro. O numero € positivo quando o receptor esta
na frente do eixo traseiro e negativo quando esta atras do eixo
traseiro.

« Alturado GPS (E): a altura do topo do receptor GPS acima do solo.
« Alturado eixo (F): a altura do eixo acima do solo.

« Articulagao dianteira (G): a distancia entre o centro do eixo dianteiro
e a posicao de articulagao dianteira.

« Espaco entre caminhos (H): aplica-se somente a veiculos com
esteiras e representa a distancia entre elas.

« Ponto de articulagéo (1): aplica-se somente a veiculos articulados e
representa a distancia entre 0 eixo traseiro e o0 ponto de articulagao
(pivd) do veiculo.
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6.4. Configuragao do controlador de direcao

Controla como o veiculo respondera a direcao. Consulte o Diregcao
automatica, pagina 226.

Esta opco s6 fica visivel se DIREGAO AUTOMATICA estiver ativado em
Sistema/Caracteristicas/Diregao.

Para configurar o controlador da direcao:

LY
oneVeioo 2 Diecgo @
1. SelecioneVeiculo %" /Direcao .
Configuracao do Controlador de Diregao - 700 Fechar

@ CONTROLADOR
Detec¢do automadtica (Detecting...)

BARRAMENTO CAN
- cAN2

ENGATE DA DIREQ.ﬁO
&, Virtual

« Controlador: Observac&o:E importante selecionar o controlador de
diregcéo especifico, se estiver listado, para que as configuragdes da
direcao automatica correspondam ao perfil do veiculo. Observe que
se o controlador de direcao for alterado mais tarde, podera ser
necessario retornar a geometria do veiculo para confirmar as
dimensodes (atualiza-las). Observe que Detectar automaticamente
nao detecta automaticamente as opcdes de controlador disponiveis
na lista. Entao, o controlador especifico deve ser selecionado caso
seja uma opgao disponivel.

A selecao do AES como controlador adiciona opcdes a tela Ajuste

da direcao. Consulte Regulagem da direcao automatica, pagina
231.

« Barramento CAN: Rede de area do controlador. Selecione o
barramento CAN que esta sendo usado. Se vocé nao tiver certeza,
consulte as etiguetas nas conexdes do receptor GPS.

o CAN1:1SOBUS
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> CAN 2: BARRAMENTO da direcéo principal

« Engate da diregao: Permite que o operador engate a direcao
automatica no monitor.

o Virtual: selecione apenas se o botdo Engate de direcéo

automatica na tela for utilizado @

o Entrada do console externo e virtual: selecione se houver um
botao Engatar externo conectado diretamente ao monitor.

Caso tenha um botéao Engatar externo conectado ao barramento
CAN, vocé pode selecionar qualguer uma das duas opcoes.

« Chave de autorizagéo de importagido: Para controlar uma maqguina
Claas Série 2 ou John Deere R, um codigo de autorizagao deve ser
adquirido junto ao distribuidor e inserido aqui.
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6.5. Selecao da antena do veiculo
Define se o receptor GPS tem uma antena interna (embutida no
receptor) ou externa. A antena interna € definida como padréo.

Para definir o tipo de antena:

Y
£
1. Selecione Veiculo v /Antena S

Configuragao da Antena Fechar

TIPO DE ANTENA
Externa

“J_L* DESLOCAMENTO PARA FRENTE PARA AGI-4:
0.000 m
w

= 3 DESLOCAMENTO A DIREITA PARA AGI-4:
' R 0.000 m

= ALTURA
{:I 0.000 m

Se a opgao Externa for selecionada, € preciso inserir as medidas da
localizacao dessa antena:

« Deslocamento parafrente AGlI-4 (ou AGI-3): Insira a distancia a
frente do centro do AGI-4 até o centro da antena (use um nimero
negativo se a antena estiver atras).

« Deslocamento a direita AGI-4 (ou AGI-3): Insira a distancia a direita
do centro do AGI até o centro da antena (use um numero negativo se
a antena estiver a esquerda do AGlI).

« Altura: Insira a altura da antena acima do solo.
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Este capitulo explica como configurar e acessar as informagoes de perfil
sobre o implemento em uso. Se 0 monitor for usado com mais de um
implemento, entao, mais de um perfil de implemento deve ser
configurado.

As informacoes a seguir detalham como configurar um implemento nao
controlado para caminhos de passada ou linhas de direcao corretos.
Com isso, pode-se criar mapas de cobertura e fornecer linhas de
caminho para direcao automatica e direcao.

Consulte os manuais do operador do
Espalhador/Pulverizador/Semeador para obter informacdes detalhadas
sobre o implemento. As informacdes a seguir configuram o implemento
somente para diregao automatica e diregéo.

Observacéo:As opgoes exibidas no menu do implemento irdo variar
dependendo dos implementos criados/selecionados.

A opcao do menu Implemento oferece 0s seguintes itens de menu
quando ainda nao tiver sido criado nenhum implemento:

« Selecionar: seleciona um implemento dentre os perfis criados
anteriormente. (Esta lista aparece em branco se nenhum
implemento tiver sido criado.)

« Novo: cria um novo perfil de implemento.

« Velocidade e posigdo: Consulte Configuracao da emulacao de
velocidade do GPS, pagina 125.

Observagao:Selecionar Implemento exibe a opcao Nome da tarefa
padrao. Isso permite que um nome padrao seja inserido paratodas as
tarefas realizadas usando o atual implemento selecionado. Um numero
sera adicionado ao final de cada nome da tarefa se varias delas forem
executadas no mesmo campo. Se um nome padrao nao for inserido, o
nome da tarefa sera derivado do tipo de implemento e da data atual.
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Se o0 implemento selecionado for girado, a selecao de Implemento
exibira a opcao Modelo de implemento, que € usada para especificar se
o implemento € direcionado ativamente. Essa configuracao garante que
0 ASC opere com precisao e que os formatos do giro do cabo sejam
gerados corretamente.
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7.1. Selecao de um implemento

Seleciona um implemento em uma lista previamente definida de perfis
de implementos. A lista aparece em branco quando o monitor € usado
pela primeira vez.

Ao alterar os implementos, o sistema sera reiniciado.

Para selecionar um implemento existente:

ﬁ
1. Selecione Implemento /Selecionar

Selecione Implemento Fechar
1SO SPRAYER ‘
Pivoted_131213_0652
Rigid_080114_1001

+" SPRAYER-2-TANKS

2. Realce o implemento desejado e confirme, ou:

Selecione para importar um perfil de implemento do USB.

~ Observacao:O arquivo de implementacao deve estar em uma
pasta no USB com a seguinte estrutura de
arquivos: Implementos / (pasta que corresponde ao nome do
arquivo .ini)/ .ini. Por exemplo, Implementos/Espalhador ASC-
10 /Espalhador ASC-10.ini

41 Selecione para criar uma copia do implemento selecionado.
=t Este perfil podera entao ser editado.
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7.2. Configuracao de um novo implemento
Cria um novo perfil de implemento para o implemento conectado.
Para criar um novo implemento:

1. Selecione Implemento ' /Novo /“D” :

2 @

I Personalizado Fabrica

|
v A 9

. Velocidade e
| Selecionar Novo S [
|
* ]
‘ :‘} +f
2 3  m
Jsuario Sistema Veiculo Implemento Produto

» Personalizado: cria um novo perfil de implemento.

« Fabrica: selecione um modelo de implemento em uma lista
predefinida. (Somente X35/XD+)

2. Caso o implemento desejado ndo esteja disponivel nos modelos de
Fabrica, selecione Personalizado.

3. Use as setas para selecionar o Tipo de implemento e confirme,

rigido
;.. com pivo (reboque posterior)
. Suporte dianteiro

com pivo duplo (reboque intermediario)

feee
2y 3
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Capitulo 7 — Configuragéo do implemento

Uma mensagem € exibida informando que o monitor reiniciara depois
de o implemento ser criado.

Um nome padrao € exibido para o implemento.

Observacédo:Recomenda-se nomear os itens de forma estruturada e
|Ogica para facilitar uso nas estagoes seguintes.

4. Paraalterar o nome padréo, selecione NOME DO IMPLEMENTO,
iNnsira UM NOVoO NoMe €, em seguida, confirme.

O assistente Configuracéo de novo implemento € exibido.

Observacao:As instrugdes a seguir nao serao aplicaveis se o
implemento for controlado por um ECU do ISOBUS. Consulte
Configuracao de um implemento ISOBUS, pagina 113.

5. Selecione TIPO DE ECU, selecione NENHUM, confirme e selecione
pProximo.

6. Selecione CONTROLE DO IMPLEMENTO e entdo a opgéo
desejada:
o Apenas controle de secao

o Controle de segao e controle de taxa. (Selecione esta opcao se
VOCE precisar carregar e visualizar um mapa do VRC.)

7. Selecione FUNGAO DO IMPLEMENTO e seleciona opgao mais
adequada na lista de selecao.

Observacao:Selecione Pulverizador para tanques de liquido,
Espalhador para tanques granulares ou Outro para uma
combinacao de tanques de liquido e granular se vocé tiver um
semeador.

8. Quando a tela exibir que a configuracao esta concluida, confirme.
Atela Geometria do implemento € exibida. Consulte Configuracéo
da geometria do implemento, pagina 116.

7.2.1. Configuragao de um implemento ISOBUS
Se for necessario um implemento ISOBUS:
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7.2. Configuragéo de um novo implemento

1. Na quinta etapa acima, selecione TIPO DE ECU, selecione ISOBUS,
confirme e selecione proximo.

2. Selecione CONTROLE DO IMPLEMENTO e entdo a op¢ao
desejada:

o Apenas controle de secao
o Controle de se¢ao e controle de taxa
o Apenas controle de taxa ou
o Sem controle (apenas registro)
3. Confirme e selecione proximo.

4. Selecione FUNGAO DO IMPLEMENTO e seleciona opgao mais
adequada na lista de selecao.

5. Certifique-se de que o ECU do implemento esta conectado,
selecione ATRIBUIGAO DO ECU e selecione o ECU necessario da
lista de selecéo. Selecione Qualquer ECU se o ECU especifico ndo
estiver listado.

6. Quando a tela exibir que a configuracao esta concluida, confirme.
O monitor é reiniciado e a tela de Configuragcéo de ECU ¢ exibida.

Alteracao das configuracoes do ECU (ISOBUS)
E possivel alterar o ECU atribuido assim que os implementos estiverem
totalmente configurados no sistema.

1. Selecione Implemento /ECU ﬁ-’ /Configuragao .

114



Capitulo 7 — Configuragéo do implemento

Configuracao do ECU (ISOBUS) - ISO SPRAYER Fechar

ATUALIZAR CONFIGURAGOES DO ECU
) Clique para recuperar as configuragdes atuais do ECU

ECU Nome Versdo do Firmware o

1 0000000000000000
n
Conf i
- e i <3
s > L " b
 selecionar Novo ECU Geometria “':::“ Pulverizador "'::m"
b 2 e
& b : =

Usudario Sistema Veiculo Implemento Produto

« Atualizar configuragdes do ECU: Para sincronizar as informacdes
entre o ECU ISOBUS e o monitor. Esta opcao deve ser usada
apenas mediante instrucdes de um técnico de servico.

Para alterar o ECU atribuido, selecione o botao na coluna ID e selecione
Substituir ECU. Selecione o ECU na lista exibida.

Consulte Uso de terminal universal (ISOBUS), pagina 245 para
operagao do implemento.
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7.3. Configuracao da geometria do implemento

Configura as medidas do implemento de modo que o sistema de
direcao possa trabalhar com precisao.

Observacao:Meca as dimensdes do implemento da forma mais precisa
possivel. Atolerancia recomendada € de +/- 5 cm. Quando um
implemento ISOBUS esta conectado, alguns dos itens de geometria s&o
fornecidos pelo implemento e nao podem ser alterados nessa tela.
Quaisquer alteracoes nesses devem ser feitas na tela de controle do UT
ISOBUS do implemento.

Para definir a geometria do implemento:

1. Selecione Implemento /Geometria =~ . Além disso, a tela
Geometria do implemento € exibida automaticamente quando um
implemento € criado ou selecionado.

Geometria do Implemento - SPRAYER-2-TANKS

2. Selecione uma dimensao do implemento. O nome da dimensao é
exibido na barra de titulo.

As dimensdes exigidas variam de acordo com o tipo do implemento
selecionado.

3. Adicione ou ajuste as dimensdes onde for necessario e confirme.
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Alista a seguir relaciona as medidas usadas no sistema:

« Larguradafaixa: Mede a extensao de trabalho do implemento (ou
seja, a extensao da area que e tratada durante uma passada do
implemento).

« Comprimento operacional: Comprimento do inicio ao fim da area de
trabalho da barra. Juntamente com a largura da faixa, define a "Area

de trabalho", que € aregiao em que o produto € aplicado para essa
barra.

« Sobreposicéo: Mede alargura da sobreposicao entre duas
passadas adjacentes.

« Deslocamento do implemento: Mede a distancia entre o ponto de
articulacao e as rodas do implemento.

« Deslocamento das rodas do implemento: Mede a distancia entre as
rodas e a area de trabalho do implemento.

« Deslocamento lateral: Mede o deslocamento fora de centro do
implemento em relacao ao ponto de articulacao. Insira um ndmero
positivo se o implemento for movido para a direita e um ndmero
negativo, se for movido para a esquerda.

« Deslocamento do trailer: Mede a distancia entre o ponto de
articulacao do reboque e as rodas do reboque.

» Deslocamento das rodas do trailer: Mede a distancia entre o ponto
de articulacao do implemento e as rodas do reboque.

Observacdo:Se o implemento tiver diversas lancas, alanca a ser
utilizada para direcao deve ser selecionada na lista de selecao LANCA
PARA A DIREGAO. Isso determina a largura da faixa (espacamento para
linhas de direcao). A geometria do implemento deve ser definida para
cada langa nas abas numeradas.

4. Se oimplemento for girado e tiver a diregéo ativa, selecione

Implemento e Diregéo ativa na opcao de Modelo do
implemento. Essa configuracdo garante que o ASC opere com
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precisao e que os formatos do giro do cabo sejam gerados
corretamente.
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7.4. Configuracao do controle de secao
O monitor suporta até 30 se¢Oes se estiver usando trés ECUs ASC-10.

Para configurar o controle de secao:

. ' ~ W o W
1. Selecione Implemento /Controle de secao /Segdes
(Selecione Implemento /Langa em caso de multiplas lancas.)
Conf. secao - SPRAYER-2-TANKS
1) SECOES
c'}'l_ 1
ISeqéo Extensdo (10.0000 m) Interruptor de Baixa Velocidade _ Bocais (1) <
Todos | # 1”71 s 171 ' 171

1 10.0000 m 0.0 km/h 1

2. Selecione SEGOES e use mais ou menos para configurar o nimero
de secles e, em seguida, confirme.

3. Para configurar alargura da secao para todas as secoes, selecione
Largura proximo a Todos.

Conf. secao - SPRAYER-2-TANKS

'fi"ﬁ;ﬁ! SECOES

v 1

Segdo ' Extensdo (10.0000 m) Interruptor de Baixa Velocidade Bocais (1) <

Todos | # 1”71 s 171 ' 171

1 10.0000 m 0.0 km/h 1

4. Insira alargura da secao paratodas as secoes e confirme.

5. Para definir larguras individuais para as secoes, selecione a largura
ao lado de uma secao, insira a largura e confirme.

0. Repita para cada secéao.

Consulte os manuais do operador do
Espalhador/Pulverizador/Semeador para obter mais informacgoes.
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7.4.1. Configuracao da temporizacao

Estas configuracdes definem os tempos de resposta das secoes
quando ativadas ou desativadas. E importante calcular com precisdo os
tempos de resposta para evitar sobreposicoes ou lacunas na aplicacao
do produto.

Para calcular os tempos de resposta:

1. Certifigue-se de que o implemento esteja pronto para iniciar a
aplicacao do produto e que seu fator de calibracao tenha sido
calculado (consulte o Configuracao de produto, pagina 126).

2. Use um crondmetro para marcar o atraso entre a ativacao de uma
secéo e a aplicagéo do produto. Este é o TEMPO DE ATIVIDADE.

3. No momento que a secao for desligada, meca o atraso entre a
desativacao e ainterrupcao do fluxo do produto. Este € o TEMPO
DE INATIVIDADE.

Para configurar os tempos de resposta:

m .l-ﬂ
1. Selecione Implemento /Controledesecdao ~ /Tempo Q.

2. Selecione TEMPO DE ATIVIDADE para configurar quantos
segundos de atraso ha entre a ativacao de uma secgao e a aplicacao
do produto e, em seguida, confirme.

3. Repita para o TEMPO DE INATIVIDADE e confirme. Isso definira
quantos segundos de atraso existe entre a desativacao de uma
secao e ainterrupcao do fluxo do produto.

Ajuste do tempo para sobreposigao e subposicao
Pode ser necessario ajustar o tempo de atividade e inatividade se forem
observadas sobreposi¢coes ou lacunas na aplicagao do produto.

Em caso de observar lacunas ao entrar em uma cabeceira:

Se, ao entrar na cabeceira em uma area pulverizada, as secoes
desligarem muito cedo causando uma lacuna na area pulverizada, iSSO
significa que o tempo de inatividade € muito longo e deve ser diminuido.
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Exemplo: O veiculo esta pulverizando a 18 km/h e a lacuna é de cerca de
1 m. A 18 km/h, o pulverizador cobre 5 metros por segundo (18/3,6 =
5,0), de modo que o tempo de inatividade deve ser diminuido em 1
(m)/5 (m/s)=0,2 s.

Se forem observadas lacunas ao sair de uma cabeceira:

Se, ao sair da cabeceira para uma area ndo pulverizada, as secoes
desligarem muito tarde, causando uma lacuna na area pulverizada, isso
significa que o tempo de atividade € muito pequeno e deve ser
aumentado.

Exemplo: O veiculo esta pulverizando a 27 km/h e a lacuna é de cerca de
2m. A27 km/h, o pulverizador abrange 7,5 metros por segundo (27/3,6
= 7,5), portanto, o tempo de atividade deve ser aumentado em 2
(m)/7,5(m/s)=0,27 s.

Caso seja observada sobreposicéo ao entrar em uma cabeceira:

Se, ao entrar na cabeceira em uma area pulverizada, as secoes
desligarem muito tarde, causando uma sobreposicéo na area
pulverizada, isso significa que o tempo de inatividade € muito pequeno e
deve ser aumentado.

Exemplo: O veiculo esta pulverizando a 18 km/h e a sobreposicéo é de
aproximadamente 0,5 m. A 18 km/h, o pulverizador cobre 5 metros por
sequndo (18/3,6 = 5,0), de modo que o tempo de inatividade deve ser
aumentado em 0,5 (m)/5 (m/s) =0, 1 s.

Caso seja observada sobreposicao ao sair de uma cabeceira:

Se, ao sair da cabeceira para uma area ndo pulverizada, as secées
desligarerm muito cedo, causando uma sobreposicao na area
pulverizada, isso significa que o tempo de atividade € muito grande e
deve ser reduzido.

Exemplo: O veiculo esta pulverizando a 27 km/h e a sobreposicéo é de
aproximadamente 1,6 m. A27 km/h, o pulverizador abrange 7,5 metros
por segundo (27/3,6 = 7,5), portanto, o tempo de atividade deve ser
diminuidoem 1,5 (m)/7,5 (m/s) = 0,2 s.
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7.4.2. Configuragao da chave de secgao

A chave da secao pode ser virtual (na tela do monitor) ou externa (uma
chave fisica conectada ao ASC-10 ECU ou ao monitor).

O tipo de chave ndo pode ser selecionado com espalhadores, ja que a
acao de ativacao/desativacao dos rotores controla as duas secdes.

Para configurar as chaves:

e /Chave de

1. Selecione Implemento " /Controle de secéao
secdo =)
2. Selecione TIPO.

3. Selecione Percepgao do ECU virtual ou externa e confirme.
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7.5. Configuracao da chave principal

A chave principal liga o controle de aplicacao (espalhador, pulverizador,
semeador) e também ativa 0 mapa de cobertura na tela de diregao.

Para configurar a chave principal:

|

1. Selecione Implemento " /Chave principal S .

Observacao:Se um semeador ou implemento de pulverizacao
Apollo estiver conectado, esta opcao estara disponivel em
Implemento/Entradas do operador/Chave principal. Consulte o
Manual do operador do implemento para obter mais informacoes.

Virtual
Permite que a chave principal seja operada, selecionando a chave
principal virtual na tela de Operacao do monitor.

Lad

<y o0 @
Consulte 0 manual do controlador do implemento para obter
informacoes sobre a configuracao de chaves para o implemento.

Entrada do console externo

Permite que a chave principal seja operada através de uma chave
externa (uma caixa de chaveamento externa/chave principal conectada
ao monitor).

Observacao:Se uma chave externa estiver conectada, isso
normalmente € feito pelo distribuidor durante a instalacédo. O cabo com
a etiqueta “Mapeamento Remoto” conecta o chicote do monitor e
fornece alimentacao para ativar/desativar o mapa de coberturae a
entrada da chave principal.
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Percepcao do ECU externo

Permite que a chave principal seja operada atraves de uma chave
externa (uma caixa de chaveamento fisica/chave principal conectada ao
ECU ASC-10).

Engate da direcao e virtual

O engate da direcéo aciona a chave principal. Desengatar a direcao
desliga a chave principal. Se uma chave remota de engate da direcao
estiver sendo usada, ela tera o mesmo comportamento. O botao da
chave principal virtual ainda pode ser usado para alternar o estado da
chave principal sem alterar o estado de engate da direcao.
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7.6.Configuracao daemulacao develocidade do
GPS

Enviainformacdes sobre a velocidade do veiculo ao implemento
ISOBUS para fazer o controle de taxas ou outras fungdes.

1. Selecione Implemento ' /Velocidade e posicao L3

Configuragao da saida da velocidade e posi¢cao de GPS Fechar

jfg‘_;d_ VELOCIDADE EFETIVA ISO
f:)m Desativado

4 2 VELOCIDADE GPS NMEA2000
"_/m Desativado

‘_ POSIGAO GPS NMEA2000

Desativado

Exibe a velocidade do ISO e/ou NMEA2000 bus para o ECU.

Observacao:A configuracao do GPS NMEA2000 especifica que o
TECU virtual deve emular mensagens do NMEA 2000 COG/SOG
(129026) caso ja nao estejam presentes no barramento. Ela ndo tem
efeito algum sobre a saida do NMEA 2000 enviada de um receptor.

2. Selecione a saida/s necessaria.
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8.1. Configuragao do banco de dados de produto

As definicbes do produto podem ser salvas em uma area comum. I1Sso
permite que produtos comuns sejam usados por uma série de
controladores de taxa sem precisar inserir cada nome de produto e taxa
repetidamente.

Taxas pré-estabelecidas, incrementos e densidades de produtos
podem ser configurados e salvos para serem lembrados no controlador
de taxa adequado.

O fator de calibragao de cada produto € atribuido a cada tanque de
gabinete do implemento. Isso significa, por exemplo, que € possivel
salvar a ureia uma vez com diferentes numeros de calibracao para cada
gabinete.

Consulte os manuais de operacao do
Espalhador/Pulverizador/Semeador para obter informacdes detalhadas
do produto.

A opcao do menu Produto permite criar as definicdes de produto
granular, liquido e NH3 (amonia).

m ¥ I

i Liquido Granular NH3 |
I
e Ha
w
pe v B
Jsuario Sistema Veiculo Implemento Produto

Para cada produto, € preciso definir as seguintes informacgoes:

« Densidade (apenas granular): a densidade do produto € utilizada
com volumes do tanque para determinar as capacidades dos
tanques. Definida como kg/L ou Ib/gal.
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« Incremento dataxa: Define quanto a taxa de aplicacado mudara
quando o operador pressionar 0 botao de aumento/diminuicao da
taxa de aplicacao. Ataxa pode ser alterada a uma taxa fixa ou a uma
porcentagem da taxa definida para Taxa pré-configurada 1.
Consulte pagina 31.

« Taxapré-configurada 1 / Taxa pré-configurada 2: Define taxas de
aplicacao pre-configuradas.

« Fator de calibragio: este ¢ a quantidade do produto dispersa por
revolucao da unidade de medida do produto para produtos
granulares e o numero de pulsos do medidor de fluxo por litro de
liquido. Este valor pode ser visualizado aqui, mas deve ser definido
para cadaimplemento e produto. Consulte os manuais do operador
do Espalhador/Pulverizador/Semeador para obter mais
informacaoes.
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9.1. Utilizacao de visualizacbes em miniatura

& L% e x aa @
> ®
, L
1l= 1
= ]
(v} eu
T
03:18 8
o Sj 15 “': &?"2”16 Y € w| 0,00 °

1 Barra de navegacao

Para abrir as visualizagdes em miniatura, selecione qualquer
caracteristica na barra de navegacao.

Algumas visualizagdes em miniatura tém uma seta Maximizar. Isso
pode ser expandido para exibicao em tela cheia selecionando a seta ou
deslizando da esquerda para a direita pela visualizagao em miniatura
(terminando de deslizar a direita da tela de visualizacao em miniatura).

Observagao:Se a visualizagdo em miniatura puder ser expandida para
tela cheia, isso também pode ser feito deslizando da esquerda paraa
direita no icone na barra de navegacao.

e OO

€ A& Q Q
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Para mover a visualizacao em miniatura para cima ou para baixo, toque
em qualquer lugar dentro da visualizacao em miniatura e deslize-ana
direcao desejada. A visualizagcao em miniatura comegara a se mover
quando voceé tirar o dedo dessa area. (Nao aplicavel ao monitor XD.)

Para fechar a visualizagao em miniatura, selecione novamente a
caracteristica na barra de navegacao, selecione a seta para a esquerda
superior ou toque em qualquer lugar dentro da visualizagao em
miniatura e deslize-a para a esquerda até a barra de navegacao.

o CTN

€ A& Q Q

N&o ha seta Minimizar na visualizacdo em tela cheia. Expanda outra
visualizacao em miniatura para substituir as informagoes na tela
principal.
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9.2. Exibicao de informacdes do sistema

O botao do logotipo da Topcon na Barra de navegagao € usado para
exibir resumos de informacoes do software e do sistema.

< Sobre @
& TOPCON
) Agriculture

18 Mar, 2020 03:20:38 pm
\%, Versdo do Software:
d 5.00.25 Beta

Direitos autorais © 2002-2020
% Topcon Agriculture
Todos os direitos reservados

Maximize a visualizagao em miniatura para ver o painel de Informagdes

do Sistema todo
&£ asTopcon | o -
) Agriculture Versio do Software 5.00.25 Beta
18 Mar, 2020 03:20:36 pm paTca i sfthars JoRcca
2013.10-weimx6-1.1.0 (Jan 23 2018 -
R\’ Versdo do Software: ar=Roda 1k Boak 17:08:46)
30025 et Firmware Principal PMIC 0.8
- Direitos autorais © 2002-2020
= Topcon Agriculture Firmware do PMIC CPU 0.8
Todos os direitos reservados Firmware do Co-Processor 0.10.0
= Niamero de série 201622010AC
[ ] Enderego MAC A8:D3:C3:00:BF:EB
i Enderego IP 10.48.26.240
I\ Receptor GPS
L
Tipo de Receptor AGI-4
Versdio do Firmware K16.22.27
Verslio do GNSS 45
Data de construgio 1 Jan, 2000
Ndmero de série 0987654321
v 1234567890

m [ Controlador de Diregdo 1 e

0B @u0uX & i -
:‘;) .:/.“: ;_,.——-: ﬂ 18 ¢'“ L0020 ‘IDO ’0" 000 °

Use as setas para expandir ou ocultar as informagoes. Uma barra de
rolagem € exibida quando necessario.

130



Capitulo 9 — Operacdes basicas

9.3. Exibicao da direcao
Atela de direcao completa abre por padrao quando a tela Operacao é

acessada pela primeira vez. Ela também pode ser exibida na
visualizagao em miniatura.

2= N

€ A& Q Q

9.3.1. Esquema de cores da direcao

Os elementos na tela de direcao sao representados pelas seguintes
cores:

cinza: campo

cinza claro: linhas da grade

azul escuro: divisa de campo selecionada no momento
cinza médio: divisa de campo nao atual

vermelho escuro: linha de direcao inativa

vermelho: linha da direcao

laranja: cabo

roxo: trajetoria
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9.3. Exibicdo da diregéo

9.3.2. Uso dos controles de exibicao

& B s ® a a9 1
» f ‘

S L

» I3
- 4

| A
@ o

0 03:18 '-:l_‘“ \ 16 S =
'/(j .-l 15 i“ 6.PE.Dzo .OO ’ O “ wU 0.00 °

1 Controles de exibicao

é Selecione 0 modo, consulte Selecionar modo, pagina 133.

@ Exiba o alarme de giro do cabo, consulte Editar giros do cabo por
meio do alarme, pagina 225.

‘S Alterne entrada e saida do modo guidelock. Consulte Como usar o
modo de direcao guidelock, pagina 202.

® Ao tocar nesse icone, a visualizacdo do mapa e recentralizada de

acordo com a localizag&o atual do veiculo. Consulte Visualizagdo do
mapa em pagina 37.

9 Selecione camadas visiveis do mapa, consulte Camadas do mapa,
pagina 133.

4 Alterne 0o modo de visualizacao de mapa, consulte Alternar modo de
visualizagdo do mapa, pagina 137.
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Q\Q\ Mais/menos zoom, consulte Zoom do mapa, pagina 137.

9.3.3. Selecionar modo

Para usar o modo selecionado, pressione e segure na tela por meio
segundo e, entdo, arraste 0 seu dedo sobre 0 objeto necessario para
seleciona-lo. Assim que 0 modo € engatado, o icone para selecao de

-

modo ficaverde = e o objeto € destacado.

Observagao:Se estiver operando em um ambiente irregular, pressionar

&

oicone do modo de selecdo = na parte superior da tela ativa o modo
de selecéo (o icone fica verde) e desativa a visualizagéo do mapa para
evitar girar 0 mapa ao tentar selecionar um objeto.

Essa funcao esta disponivel para os seguintes objetos na tela de
operacgao:
« limites (consulte Edicao de uma divisa, pagina 1706)
« pontos de bandeira (consulte Trabalhar com pontos de bandeira,
pagina 170)
« linha de direcao (consulte Menu de linha de direcao, pagina 193)
« referéncias de conservacao daagua

9.3.4. Camadas do mapa

. .
1. Selecione ™ para escolher quais camadas de cobertura e
informacoes aparecerao natela.
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9.3. Exibicdo da diregéo

Pontos de Bandeira
Linhas da Grade
Todos os Campos
Nimeros de linha
Limites de tarefa
VRC

Taxa Aplicada

Camada de cobertura

Coverage >

coneetr -

Selecionar camadas visiveis do mapa
« Pontos de bandeira: Consulte Definicao de pontos de bandeira,
pagina 1609.
« Linhas da grade: exibe as linhas da grade na tela de direcao.

» Todos 0s campos: Exibe todos os campos definidos nas
proximidades.

« NUmeros de linha: exibe as linhas de direcdo como uma série de
linhas numeradas em todo o campo (aplica-se somente a linhas AB).

« Limites de tarefa: Exibe os limites determinados pela cobertura
quando um campo nao tem uma divisa criada pelo operador.
Consulte Botao de tarefa, pagina 161.

« Trajetdrias: Exibe as trajetorias. Consulte Configuracéo de
trajetorias, pagina214.
« VRC: Permite que uma camada de mapa do VRC seja exibida

(disponivel apenas se o Controle de taxa variavel estiver ativado na
tela de Configuracao (Sistema/Recursos/Implemento).
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» Taxaaplicada: Selecione para exibir a taxa real que foi aplicada (se a
camada de cobertura selecionada contiver taxas variaveis) ou deixe
desmarcado para exibir somente a cobertura (consulte Camadade
cobertura abaixo).

Camada de cobertura

O seletor da camada de cobertura € usado para selecionar a camada de
cobertura que sera exibida no mapa. Para isso, pressione o botao
central e selecione a partir de uma lista ou pressione as setas
esquerda/direita para percorrer alista com uma visualizacao ao vivo
dessa camada no mapa de fundo.

Se a camada de cobertura desejada n&o estiver presente nalista de
camadas disponiveis, selecione Escolher... no topo dalistae, em
seguida, selecione na lista de tipos de camadas de cobertura para
adicionar ou remover camadas de cobertura. Os tipos de camada de
cobertura disponiveis dependem do implemento que esta sendo usado.

s e ®oa .

Pontos de Bandeira
Linhas da Grade
Todos os Campos
Ndmeros de linha
Limites de tarefa
VRC

Taxa Aplicada

Camada de cobertura

Coverage

e _

A cobertura aparece em verde. Ataxa aplicada exibe em cores
selecionaveis (veja abaixo para obter instrucdes sobre como alterar
essas cores).

Edigcao da legenda da taxa aplicada
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9.3. Exibicdo da diregéo

0 Tank 1: Taxa Efetiva 100
L b

Uma legenda € exibida na parte superior do mapa quando Taxa aplicada
ou VRC esta selecionado e a camada de cobertura selecionada contém
uma taxa variavel. As cores podem ser editadas.

1. Selecione na legenda para exibir a cor dalegenda e o mapa do
intervalo.

Tank 1: Taxa Efetiva

< 0 kg/ha
0 kg/ha 10 kg/ha
10 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 30 kg/ha
30 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 50 kg/ha
50 kg/ha 60 kg/ha
60 kg/ha 70 kg/ha
70 kg/ha 80 kg/ha
80 kg/ha 90 kg/ha
90 kg/ha 100 kg/ha

> 100 kg/ha

Definir intervalo

60

< P Cancelar “

« Definir intervalo: Ajuste manualmente as cores € os intervalos
usados.

« Aplicado automaticamente: Ajuste automaticamente as cores e 0s
intervalos para corresponder as taxas de aplicacao que foram
registradas natarefa ativa.

« VRC automatico: (disponivel somente quando o Controle de taxa
variavel esta ativado) ajusta automaticamente as cores € 0s
intervalos para corresponder as taxas que sao usadas na prescricao
datarefa.

2. Use as setas para a esquerda e para a direita na parte inferior do
editor de legenda da taxa para selecionar o tema de cores que sera
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usado pela legenda da taxa.

Se o0 Controle de taxa variavel estiver ativado, a barra deslizante na parte
inferior do editor de legenda de taxa pode ser usada para ajustar a opa-
cidade da camada do mapa do VRC.

Alternar modo de visualizacao do mapa

~
. Selecione ¢4? para alternar entre as visualizagdes do mapa (Norte

para cima, Superior ou Perspectiva).

—_

— . L B . I:: r‘1
L ' ' ~ '
Na visualizagao Norte paracima & <, aparte
superior da tela representa o Norte.

i BPs v

@ -
] -~ 5 ﬂ
o — " - D < 2 )
. : Na visualizagao Superior v, a parte superior
. + datelarepresenta a direcao atual do veiculo.
e S
L ~ 3 ﬂ
— L] * = I:: r 1

o Y 3
Avisualizacao em Perspectiva &= coloca o
mapa em perspectiva virtual com um horizonte
virtual.

i s ¥R

i

".“ TEIL

Zoom do mapa

Selecione 3\ @\ para aplicar mais zoom ou menos zoom, se
necessario. Mantenha pressionado para aplicar o zoom rapidamente.
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9.4. Exibicdo de detalhes do GPS

9.4. Exibicao de detalhes do GPS

Para exibir e monitorar as informacoes do GPS:

1. Selecione Informagdes do GPS 2, na Barra de navegagao.
Guia posicao do GPS

P
TORCON d "\-:"i @

7= ;
) LATITUDE |

34°49'01.93"s
LONGITUDE

\% 138°37'08.94"E

LESTE
282239.45 (54 )
% NORTE |

6144643.94 |

Latitude e Longitude mostram o posicionamento do veiculo.

Leste e Norte mostram a posicao UTM (Universal Transverse Mercator)
e azona do veiculo. As medidas s&o em metros.

Os numeros da grade no eixo leste-oeste (horizontal) sdo chamados de
Leste, e 0s nUmeros da grade no eixo norte-sul (vertical) sdo chamados
de Norte.

Guia orientacao do veiculo

< Orientacdo do Veiculo
a4 '
‘;1"" =

ALTITUDE
-50.000 m

A FRENTE

0.0°

VELOCIDADE

10,0 km/h &
ROTACAO/INCLINACAO
1.00° / 1.00°

& < R
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Ela mostra a altitude, a diregéo (graus), a velocidade real do veiculo e a
rotacao/inclinagéo (graus). Rotacao € a inclinacao esquerda/direita do
veiculo. Inclinacao € o desnivel para frente/para tras do veiculo.

Guia precisao do GPS

3
g0
>

Idade --—
— HDOP --—
HRMS -—

E exibido o numero de satélites disponiveis, a idade da correcao
(segundos) e 0 HDOP (um valor menor indica maior precisao) e HRMS
(um valor menor indica maior precisao).

Observacao:A HDOP (Diluicao horizontal de precisao) indica o efeito na
precis@o de uma série de fontes de satélite e sua geometria. Mantenha a
antena sem obstrugdes para preservar a precisao das leituras do GPS.

HDOP < 1 Precisao boa
HDOP entre 1 e 4 Precisao média
HDOP > 4 Precisao fraca

GPSinvalido O Sem sinal

O recurso HRMS (Horizontal Root Means Squared) calcula uma posicao
horizontal média das informacdes da fonte dos satélites.
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9.5. Exibigao de diagnosticos
Para exibir as informacdes de diagndstico:

—
1. Selecione Diagndsticos do sistema = naBarrade navegacao.

Guia uso de memoria

< Uso de Memoria

Meméria Principal

41%

Meméria USB

1%

Arg. do Sistema

0%

It & ¢ W«

Guia diagnosticos do console
As informagoes de status do monitor sao exibidas.

< Diagnoésticos do Console
- . —
3
=080

TEMPERATURA INTERMNA
40.0°C

MEMORIA LIVRE

589 MB

VOLTAGEM EXTERMNA

13.0v

TEMPO DE FUNCIONAMENTO
2 min
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Guia codigos de problema

£ Cédigos de Problema

=0AD

A\ [A50118]-ECU 1 sem
comunicacao

A\ 1A50119]-ECU 2 sem
comunicagao

As mensagens de erro sao listadas. Se nao houver problemas, anote-o0s
para a equipe de suporte ao cliente.

Guia registro

A guia Registro ¢ utilizada pela equipe de suporte ao cliente. Entretanto,
se a equipe de suporte da Topcon enviar um arquivo de configuracao de

registro, ele podera ser carregado via USB e executado por meio desta
tela.

£ Registro

=0 MDD

ARQUIVO DE
i CONFIGURAGAO

<Cligue para Selecionar>
Log_20200318_152108
0 Bytes

Iniciar o Registro
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9.6. Exibicao de informacoes da tarefa
Para exibir informacoes da tarefa:

)

=

< Estatisticas da tarefa %
- ) & ?% \ 00

A AREA TRABALHADA

AREA DA DIVISA

AREA RESTANTE

DISTANCIA PERCORRIDA

Essa opgao mostra informagoes gerais sobre 0 andamento da
tarefa.

2. Maximize a visualizacdo em miniatura e selecione Registrar detalhes
datarefa parainserir e revisar observacdes sobre a colheita, o clima
e as condi¢cdes do local.

............... fa [E]

ﬁ < Estatisticas d -
. - : Clima " J
FER%R% o - =
— VELOCIDADE DO VENTO s
> AREA TRABALHADA 0.00 kmi/h e
0.04 ha
AREA DA DIVISA DIRECAO DO VENTO
R{ 0.00 ha
AREA RESTANTE
oooha e
ﬁ DISTANCIA PERCORRIDA
1.7m UMIDADE
= 0.00%
m= =
CONDIGOES DO CEU
r k? Colheita
ESTAGIO DE CRESCIMENTO
TIPO DE SOLO
CONDIGOES DO SOLO
METODO DE APLICAGAD
.......

3. Paravisualizar outras informacoes, selecione as guias a seguir.
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[) Duracao datarefa

?i ConfiguragOes da tarefa

\K Configuracoes de diregao

Se um implemento com mais de uma lanca for selecionado, um icone
sera exibido para selecionar alanca sobre a qual visualizar as
informacoes.
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9.7. Monitoramento do painel
Atela do painel pode ser ajustada.

@ 1236 W 16 £ o Il -

il Gps

9.7.1. Personalizagao do painel
1. Selecione qualquer lugar do painel para personalizar o que € exibido
nele.
2. Pressione novamente o painel especifico a ser personalizado e mais
opcoes serao exibidas.
3. Desmarque e marque as opgoes, conforme necessario.

4. Confirme a nova exibicao do painel. As opcdes escolhidas
aparecem no painel.

Hora e data
@ 1236|840 16 £ 0Ll Il -
= 12 |y A0ooe PO >0€ y o0

O ajuste da hora ¢ feito na tela de Configuracao,
Usuario/Regido/Hora/Data. A data € fornecida por sinal do GPS.

Intensidade do sinal
@ 1236 94 16 £l Il -
= 12 [Sufsooo CRQ >0€ y o0

O painel de intensidade de sinal mostra a intensidade de sinal do GPRS e
darede sem fio.
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GPS e Fonte de correcao

& 1236 G| 16| & I -
M 12 QAo /O'O w CF V o.ioo

O painel do GPS mostra:

« Disponibilidade do sistema (icone de satélite) e o nimero de sinais
de satélite disponiveis.

» Qualidade de correcao e precisao da posicao.

« Fonte de correcao em uso.
Observagéo:Se a fonte de correcao for definida como Autdnoma, o
painel exibira GPS.
Uma precisao de até 2 cm € precisao de alto nivel.

lcone de satélite

Um icone de satélite na cor verde mostra que o0 GPS e a fonte de
correcao convergiram e tem por base o indicador HDOP. Outras cores
indicam que nao ha informacdes disponiveis:

\ Cinza: nenhuma fonte de correcao ou sinal
‘ Vermelho: Precisao fraca

e Amarelo: Precisao média
S

h Verde: Precisao boa

Observagéo:Se AUTOMATICO tiver sido escolhido durante a
configuracao do GPS, as cores poderdo mudar durante a operacao, a
medida que diferentes fontes de correcao forem detectadas. Se tiver
sido escolhida uma fonte especifica durante a configuracao do GPS, o
sistema procurara detectar o sistema escolhido. Consulte a Fontes de
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9.7. Monitoramento do painel

correcao, pagina 64 para obter mais informacdes sobre fontes de
correcao e a Guia preciséo do GPS, pagina 139 para obter mais
informacoes sobre o HDOP.

lcone de correcao
Cinza: nenhuma fonte de corregao recebida.

( N Vermelho: fonte de corregao recebida diferente da
configuracao.

Amarelo: fonte de correcao recebida, mas sem precisao
suficiente para engatar a diregcao automatica. Verifique a

correcao diferencial e a precisao da posicao no status da
direcao.

[

( m;. Verde: a fonte de correcao convergiu para diregao automatica.
(A precisao da posicao na pagina do painel de status da direcao
aparece na cor verde.)

Informacoes de orientacao

% 1236 LR e |0
- 12 @, A0020 00 w >0‘§ |w| 0.00

8 Gps

Os painéis de informacdes de orientagao podem ser configurados para
exibir quatro ou seis possiveis opcdes: erro de mudanca de caminho,
velocidade, direcao, passada, area trabalhada ou area restante.

« Erro de mudanga de caminho: exibe a distancia do veiculo em
relacdo a linha de caminho mais proxima.

« Areatrabalhada: exibe a drea total da cobertura por explosdo
(incluindo sobreposicoes).

« Arearestante: Area que néo havia cobertura aplicada dentro dos
limites n&o excluidos da tarefa atual.

O icone da velocidade do veiculo mudara dependendo da fonte de
velocidade do veiculo selecionada na tela de Configuracao
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Implemento/controlador/Fonte de velocidade. Se a velocidade do
veiculo for exibida de forma errada, talvez seja necessario calibrar a
fonte de velocidade.
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9.8. Reconhecimento de cores e status de trabalho

148

9.8. Reconhecimento de cores e status de trabalho

Atela Operacdes usa cores paraindicar o status das fungodes. O
significado exato varia um pouco dependendo dos implementos, das
opc¢oes e das caracteristicas estabelecidos durante a configuracao.

Em termos gerais:

« Vermelho indica que a funcao nao pode ser usada. Verifique se

todos os itens necessarios foram habilitados e configurados
corretamente.

» Branco indica que a fungao esta pronta para ser usada.

« Amarelo e/ou verde indica que a fungao esta sendo usada no
momento.
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9.9. Explicacao dos nomes de arquivo padrao

Quando novos veiculos, implementos, linhas de direcao ou tarefas sao
criados, 0 sistema exibe um nome padrao que pode ser alterado pelo
operador.

Veiculos e implementos sao nomeados da seguinte forma:

o <Tipo de veiculo/Tipo de implemento>_XX
O _XXsera acrescentado caso um implemento com 0 mesmo nome
jaexista (por exemplo: Com pivé e Com pivo_01).
Tarefas sao nomeadas da seguinte forma:

o <Nome do implemento>_YYYYMMDD_XX

O <Nome do implemento> € o do implemento carregado no
momento, seguido pela data no formato: ano, més e dia. O _XX sera
acrescentado caso uma tarefa com o mesmo nome ja exista (por
exemplo: Pivoted_20190321 e Pivoted_20190321_01).

Linhas de direcao sao nomeadas da seguinte forma:

o <Prefixo_padrao>_YYYYMMDD_HHMM_XX
O _XXsera acrescentado caso um arquivo com 0 mesmo nome ja
exista (por exemplo: L_20190321_1505 e _20190321_1505_01).

Observagao:E recomendado renomear os itens de forma estruturada.
|sso permite que eles sejam facilmente identificados em temporadas
posteriores.

Quando os campos e 0s grupos de linha de direcao sao criados
automaticamente usando o botéo de tarefa (consulte Botao de tarefa,
pagina 161), eles s&o nomeados da seguinte forma:

o AAAA-MM-DD-HH-MM-SS_XX

O _XXsera acrescentado caso um arquivo com 0 mesmo Nome ja
exista.

Esses nomes podem ser alterados por meio do gerenciador de
inventario, se necessario.
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O monitor usa dados de satélite que recebe, pelo receptor conectado a
parte superior do veiculo, para identificar as coordenadas precisas do
veiculo. Usando esses e outros dados, o sistema pode estimar a
posicao do veiculo e controlar seu sistema de direcéo.

Para que isso funcione corretamente, o sistema precisa ser calibrado
para cada veiculo. Se o sistema n&o tiver sido calibrado para esse
veiculo, siga as etapas nesse capitulo.

L'S AVISO: dirija o0 veiculo até uma area adequada e plana, longe de

* ) pessoas e obstaculos, com espago para dirigir em circulos
completos. Para garantir a calibragéo precisa, o veiculo deve
estar a céu aberto e distante de arvores, fios de altatensdo e
prédios.

& E recomendéavel remover o implemento caso se trate de um

*> implemento rebocado, com pivd, para evitar que ele cause
interferéncia.

Observacéo:As telas de calibracao podem variar, dependendo do

veiculo selecionado. Alguns controladores de diregéo podem oferecer

calibracao hidraulica.
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10.1. Calibracao da bussola

Siga as etapas para iniciar o assistente de calibracao. Dirija para um
local que n&o interfira na calibracao antes de comecar. O local deve ser
longe de alta tensao e objetos de metal grandes, com espaco para
dirigir em circulos completos.

Observacdo:As telas de calibracao podem variar, dependendo do
veiculo selecionado. SEMPRE LEIA AS INSTRUGOES DA TELA COM
ATENGAO.

|
1. Selecione Menu de Op¢des de direcéo ¥ /Calibragéo da diregédo

5

Atela de status de Calibracao da direcao € exibida.

automatica

2. Selecione BUSSOLA. Se o componente estiver calibrado, ainda
assim termine o procedimento de calibracao se o receptor nao tiver
sido calibrado neste veiculo.

3. Leiaatela e encontre o local plano apropriado distante de alta

tensao e grandes objetos de metal. Selecione Avancar = 4

4. Dirija o veiculo em circulos a aproximadamente 75% do travamento
total, em qualquer direcao. Apds 1 volta e V2, pare e selecione
Avancar.

5. Dirija o veiculo em linha reta para a frente por aproximadamente 100
m e, em seguida, PARE o veiculo. Selecione Avancar.

6. O sistema comecara a salvar os dados da calibracado. Aguarde até a
tela afirmar que a calibragao foi concluida com éxito e confirme
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Calibragao do sensor de édngulo de roda

10.2. Calibracao do sensor de angulo de roda
Observacéo:A calibracao do sensor de angulo de roda deve ser
realizada umavez a cada 6-12 meses.

& AVISO: certifigue-se de que haja espago suficiente para que o
*> veiculo conclua a manobra completa antes de selecionar
Préximo. A calibragéo levara 60 segundos em cada um desses
modos travados.
& AVISO: Alguns modelos de veiculo podem mover as rodas
*> automaticamente para a posicao necessaria

|
1. Selecione Menu de Opg¢des de diregao ¥ /Calibragéo da direcéo

automatica h:- :
Atela de status de Calibracao da direcao € exibida.
2. Selecione SENSOR DE ANGULO DE RODA. Se o componente

estiver calibrado, ainda assim termine o procedimento de calibragao
se 0 receptor nao tiver sido calibrado neste veiculo.

Observacéo:O numero de telas e conteudo delas pode variar,
dependendo do veiculo e do tipo de controlador da diregéo. Se um erro
for exibido, leia a mensagem e realize a agcao necessaria antes de
continuar.

3. Dirija o veiculo para frente para comecar o procedimento. A
calibracao do sensor de angulo de roda deve ser feitaa 2 km/h (1,2
mph).

4. Gire o volante de blogueio totalmente para a esquerda e selecione

Avancar ' =4

5. Gire o volante de blogueio totalmente para a direita e selecione
Avancar.

6. Verifigue se o veiculo ainda esta se movendo a 2 km/h (1,2 mph).
Gire 0 volante 0 mais proximo possivel da posicao central.
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Observacao:Encontrar a posigéo central e dirigir em uma linha reta,
antes de selecionar Avancar, € essencial para o desempenho do
sistema.

& AVISO: certifique-se de que haja espago suficiente para que o
~> trator avance na posig¢ao central antes de continuar.

7. Selecione Avancar.

8. O sistema comecara a salvar os dados da calibracdo. Aguarde até a
tela afirmar que a calibragao foi concluida com éxito e confirme

Observagao:Alguns controladores de direcao podem fazer com que 0
monitor ofereca calibracao do sistema hidraulico. Se essa opcao for
oferecida, selecione Hidraulica e siga as instrucdes da tela.
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Calibracao do bias de montagem

10.3. Calibracao do bias de montagem
O bias de montagem refere-se ao deslocamento inicial da horizontal no
qual o receptor GPS € montado no teto do veiculo. Os seguintes itens
podem afetar e alterar o bias de montagem:
« Pressao do pneu
« Tensao do caminho
Duplos
Dimensionamento do pneu
Suspensao da cabine
Reparos da cabine (suspensao e suportes)
Remocao e encaixe do receptor
« Olocal da montagem foi movido

Observacéo:A calibracao do bias de montagem deve ser realizada se
qualguer um dos itens acima for alterado, ou no minimo a cada 6-12
Mmeses.

E aconselhavel ainda realizar uma calibracéo do bias de montagem ao
usar Autdbnomo como Fonte de corre¢do, mesmo se a tela reportar que
ISSO N0 € necessario.

A calibracéo do bias de montagem & feita em uma area livre e distante
de obstaculos. Se a montagem do receptor nao for bem nivelada, essa
calibracao se ajustara para a posicao real.

L'S AVISO: certifique-se de que o veiculo tenha espago suficiente
*> paratrafegar em linhareta por, pelo menos, 70 m/230 pés e, em
seguida, virar em cada ponto final da linha de caminho.

I
1. Selecione Menu de Opg¢des de diregao ¥ /Calibragéo da direcéo

automatica hi’-
Atela de status de Calibracao da direcao € exibida.
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2. Selecione BIAS DE MONTAGEM. Se o componente estiver
calibrado, ainda assim termine o procedimento de calibracao se o
receptor nao tiver sido calibrado neste veiculo.

Observacao:Para calibrar o bias de montagem, os pontos da linha
de caminho "A" e "B" sao plotados por 70 m/230 peés, dirigindo o
veiculo a2 km/hou 1,2 mph ao longo da linha de caminho. O
operador vira o veiculo, contornando o ponto final da passada, e
repete o procedimento. E importante que o veiculo atinja os pontos
"A" e "B" dentro de aproximadamente 30 cm para iniciar a etapa
seguinte do procedimento de calibracao.

3. Reposicione o veiculo em uma area aberta. Quando estiver pronto

para iniciar o procedimento, selecione o para marcar o ponto "A".

4. Dirijaem linha reta para frente. O ponto "B" sera criado
automaticamente quando a Distancia até A indicar 70 m/230 pés.

5. Vire o veiculo e obtenha a linha de caminho que acabou de ser
plotada; este sera o caminho numero “0".

6. Selecione Engate de diregdo automatica na tela de operacgdes para
dirigir sobre a linha de caminho. A cor ficara verde, um tom audivel
soara e uma ‘mensagem de engate’ piscara na tela paraindicar que
a direcéo automatica foi engatada.

@
y Il =

Se a direcao ndo engatar quando o Engate de direcéo automatica
for selecionado, a caixa de status da direcao sera exibida.

/. Marque qualguer um dos problemas com indicadores vermelhos
antes de prosseguir com a calibragao do bias de montagem (corrija
0s erros exibidos da parte superior a inferior da tela).
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11,
12,
13.

Status da Direcao

+/ Hardware do receptor

+" Corregao diferencial

+ Precisdo da posicdo

+/ Controlador de diregao
(Detectando...)

X Geometria do veiculo

> Perfil do veiculo

+/ Direcao calibrada

+/ Blogueio

> Linha de caminho disponivel
Linha de Caminho
Sincronizada

+ Operagdo Proibida

+" Presenca do Operador

+ Volante

X Velocidade

+/ Erro de mudanga de caminho

+" Errode direcio

Dirija 0 veiculo sobre o ponto "B" anteriormente criado durante o
procedimento de calibracao.

Defina a velocidade do veiculo como 2 km/h ou 1,2 mph.

. Dirija pelalinha de caminho de volta ao ponto ‘A’, anteriormente

criado.

Quando a Distancia até Aindicar 50 m, a linha azul na barra de
Progresso da Calibracdo comegara a se mover, e 0 percentual
aumentara.

Quando a barra de Progresso de Calibracao atingir 50%, a barra de
calibracao parara, e o percentual continuara em 50%.

Isso indica que o sistema tem dados suficientes para o primeiro
estagio da calibragéo, e a calibragcao do bias de montagem sera
interrompida nesse ponto.

Continue para cruzar o ponto "A".
Depois de cruzar o ponto "A", vire o veiculo na diregao contraria.
Obtenha o caminho "0" e engate a direcao automatica novamente.

-19
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14,
15.
16.

17,
18.

19.

20.

Capitulo 10 — Calibracbes da direcao

Cruze o ponto "A" novamente, dirigindo na dire¢ao oposta.
Defina a velocidade do veiculo como 2 km/h ou 1,2 mph.

Dirija pela linha de caminho de volta ao ponto "B", anteriormente
criado.

Quando a Distancia até B for inferior a 50 m, a linha azul na barra de
Progresso da calibragcao comecgara a se mover de 50%, e o
percentual aumentara.

Quando a barra de Progresso da calibragao atingir 100%, isso
indica que o sistema tem dados suficientes para o0 segundo estagio
da calibracao, e a calibracao do bias de montagem sera
interrompida nesse ponto.

Continue para cruzar o ponto "B".

Pare o veiculo. A calibracédo do Bias de montagem foi concluida
COM SUCESSO.

Confirme m pararetornar a tela de calibracao.

Atela de Calibracao da direcao exibira Calibrado para a bussola, o
sensor de angulo de roda e 0 bias de montagem.

Confirme m pararetornar.
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Status da Diregao

Hardware do receptor
Correcao diferencial
Precisao da posicao
Controlador de direcao
(PVED)

Geometria do veiculo
Perfil do veiculo

55885

Direcao calibrada
Bloqueio
Linha de caminho disponivel

Linha de Caminho
Sincronizada

Operacao Proibida

Presenca do Operador
Volante

Velocidade

Erro de mudanca de caminho
Erro de direcao

SHERASSE S LASASAKS

Todos os indicadores da caixa de Status da direcao ficarao verdes
agora.
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10.4. Como lidar com erros/alarmes de calibracao

Os seguintes erros/alarmes podem ocorrer durante as calibracoes.
Efetue os procedimentos recomendados abaixo para corrigir 0s erros.

O controlador de diregao nao esta inicializado
O subsistema de direcao nao esta ligado ou nao esta pronto para uso.

Confirme se 0 subsistema de diregéo esta ligado e pronto para uso.

Divergéncia no perfil de diregéo
Os parametros do perfil do veiculo selecionado nao correspondem a
configurac&o do veiculo no subsistema de diregao.

Selecione o perfil do veiculo correto para este veiculo.

Divergéncia de parametros

Os parédmetros da geometria do veiculo nao correspondem a
configuracao da geometria no sistema de direcao.

Selecione novamente o veiculo na tela de Configuracao ou confira se a
geometria do veiculo na tela de geometria do veiculo esta correta.

Receptor desconectado

O receptor AGI foi desligado, perdeu poténcia ou a conexao serial
receptor-monitor foi interrompida.

Confirme se ha alimentacao para o receptor e se a conexao serial esta
em boas condi¢oes.

Falha na calibrac&o da bussola

Repita a calibracao da bussola e deixe o veiculo completar 1 voltae
meia. Certifique-se de que o veiculo esteja parado ao concluir o
procedimento.

Distancie o receptor de fontes magnéticas.

Falha na calibracao do sensor de angulo de roda
Repita o procedimento e certifique-se de que 0 eixo de diregao se mova
por toda a faixa de operacao.

Confirme que as informacdes de posicao do sensor de angulo daroda
se movem quando o eixo de direcdo € virado.
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Confirme os chicotes e as conexdes do sensor de angulo de roda.
Verifique a condicao do sensor da roda.

Falha no sensor de angulo de roda.

Aversao do firmware do receptor esta desatualizada
Atualize o firmware do receptor.
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O botao de tarefa, na parte superior da barra de ferramentas de direcao,

D deve ser pressionado para iniciar uma tarefa.

Dependendo do estado do sistema, a aparéncia do botao de tarefa
variara:

o As pre-condigdes para iniciar uma tarefa nao sao atendidas.
Pressione para exibir erros que impedem a execugao de uma tarefa.

’J Uma tarefa esta pronta para ser iniciada. (A tarefa ja existe.)

!') Uma tarefa pode ser iniciada. Iniciar umatarefa criara primeiro uma
tarefa (e possivelmente um campo).

o Uma tarefa esta em execucao e registrando dados ativamente.
0 Atarefa esta pausada. Pressione o botdo para continuar a tarefa.

° Atarefa esta concluida.

Observacao:Se a tarefa ndo estiver em execucao, ndo havera cobertura
NO Mapa ou No relatorio de tarefas e o controle automatico de secao e o
controle de taxa n&o estardo disponiveis.

Pressionar o botao de tarefa também permite que o usuario inicie
rapidamente o trabalho, sem ter que configurar um cliente, fazenda,
campo, tarefa, etc.

Observacao:Se um campo ja estiver configurado na localizacao atual do
GPS, esse campo sera carregado automaticamente.

Pressionar o botao inicia uma tarefa e também pode criar um campo se
ainda ndo houver um campo carregado. Uma mensagem € exibida por
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cinco segundos, mostrando quais fungdes foram realizadas
automaticamente.

Campo criado 2021-01-28-12-13-05
Tarefa criada NO ECU 20210128

Grupo de linha de direcao criado 2021-01-28-12-13-05 m

. 51“. 16
X0 ool @

Se um campo € criado ao iniciar uma tarefa, o perimetro do campo é
determinado pelos limites de tarefa quando ela € concluida (criada pela
cobertura colocada). Isso pode ser visto ativando a camada Limites de
tarefa nas camadas do mapa (consulte Selecionar camadas visiveis do
mapa, pagina 134). Esteja ciente de que, se todo o0 campo n&o for
coberto pelatarefa, o limite de tarefa nao correspondera ao perimetro
fisico real do campo. Isso também pode resultar na criagdo de um
segundo campo, se outra tarefa for iniciada na extremidade oposta do
campo, pois o sistema nao reconhece a ligagao fisica entre os dois
campos. A divisa da funcao de cobertura (consulte Criacao de uma
divisa da cobertura, pagina 173) pode ser usada para alterar a divisa de
tarefa para uma divisa real, se necessario. (A tarefa que foi usada para
colocar a cobertura deve ser selecionada.) Como alternativa, uma nova
divisa pode ser gravada.

Observacdo:Os limites de tarefa ndo podem ser usados para exibir
cabos ou realizar giros do cabo.

A guia Configuracdes de tarefa na tela Informacdes da tarefa (consulte
Exibicao de informacoes da tarefa, pagina 142) exibe os nomes das
funcOes geradas automaticamente. Podem ser editados com o uso do
gerenciador de inventario (consulte Gerenciador de inventario, pagina
251).
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Pausar uma tarefa
O usuario deve pausar a tarefa sempre que precisar sair do campo para

fazer operagoes, como encher o tanque. Pressione o para exibir a
tela seguinte e, em seguida, selecione Pausar.

Se vocé terminou esta tarefa,
pressione “Concluido” e ela sera
concluida e descarregada. Se vocé
ira trabalhar mais nessa tarefa,
pressione "Pausar".

Cancelar Pausar Concluido

Pressione o botao o pararetomar atarefa depois de retornar ao
campo.

Concluir uma tarefa

Pressione o e selecione Concluido.

Uma vez concluida a tarefa, ela € colocada no estado parada e a tarefa é
arquivada junto com suas dependéncias (por exemplo, divisas de
campo, produtos e linhas de diregao que foram usadas na tarefa). A
tarefa sera exportada para a TAP, se ativada.

Se uma tarefa for interrompida por engano, ela pode ser recarregada e
reiniciada. Consulte Selecdo de uma tarefa existente, pagina 182. E
exibido um aviso que deve ser aceito antes que a tarefa possa ser
reiniciada.
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Este capitulo detalha como ajustar dados de cliente, fazenda, campo,
limites, zonas de exclusao e pontos de bandeira.

O monitor armazenara as informagdes sobre 0 campo €, apos
configurados, os detalhes do campo poderao ser recuperados para
outras tarefas no mesmo campo.

Dirija até o campo e siga as etapas para configurar um campo e
identificar suas caracteristicas.

Observacao:O veiculo deve estar dentro ou proximo do campo para
que divisas e informacoes relacionadas aparecam na tela.

12.1. Selecionar um campo

Dirigir emn um campo ou ligar o monitor Topcon enquanto estiver
localizado dentro de um campo carrega automaticamente esse campo.

Para selecionar manualmente um campo:

1. Mantenha pressionado natela e arraste o dedo sobre a divisa de
campo necessaria.

Ajanela pop-up de selecao de campo € exibida ‘ :
2. Selecione a janela pop-up para ativar o campo.
Alternativamente:

—
1. Selecione menu Campo ‘ /Selecionar campo .

Os campos exibidos podem ser filtrados. E possivel selecionar o
maximo de quatro critérios de filtro de uma vez.

(9]
2. Selecione ™ paraexibir as opcdes defiltro.

Mantenha pressionado em um campo para exibir informacoes
detalhadas sobre esse campo.

164



Capitulo 12 — Menu Campo

Os campos exibidos podem ser classificados por nome ou

distancia, selecionando l%

! &l o
Todos _ Todos —
1
. 1A
@ B
I 2
DefaultField
‘ SCREENSHOTS
E Cancelar “

3. Selecione o campo necessario e confirme.
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12.2. Criar um campo

12.2. Criar um campo

1. Selecione menu Campo ‘ / Novo campo 0 .

Observacao:Nomes de arquivo padrao sao fornecidos quando as
opcdes de nomes sdo exibidas. E altamente recomendavel que o
operador nomeie 0s itens de forma logica e estruturada para
permitir o uso facil em sessdes futuras.

Observacao:Se necessario, € possivel criar um campo sem que
para tanto seja associado um cliente ou uma fazenda. Umavez
criado um cliente e/ou fazenda, sera associado(a) a todos 0s
campos até que seja mudado para um campo em uma fazenda
diferente.

2. Selecione 0 NOME DO CLIENTE, depois Novo, insira um nome e
confirme (ou selecione um cliente existente se algum ja tiver sido
configurado).

Novo campo

” | NOME DO CLIENTE
None

i.a I NOME DA FAZENDA
None
NOME DO CAMPO
<Criar novo>

3. Selecione 0 NOME DA FAZENDA, insira um nome € confirme (ou
selecione uma fazenda existente se alguma ja tiver sido
configurada).

4. Selecione NOME DO CAMPO, insira um nome e confirme.

5. Ao concluir esta secao, 0 novo campo € selecionado; prossiga para
Definicao de uma nova divisa, pagina 171.
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Observacéo:Para alterar qualquer uma dessas configuracdes apos
confirmar, consulte o Gerenciador de inventario, pagina 251.
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Descarregar um campo

12.3. Descarregar um campo

A opcao Descarregar campo ® pode ser usada para sair de um
campo, € € associada a pontos de bandeira, divisas etc. Isso evita que
uma nova cobertura seja adicionada ao campo se o veiculo tiver sido
movido para um novo campo e 0 operador nao tiver criado um Nnovo
campo/uma nova tarefa.

Se essa opcao nao for usada, quando o veiculo tiver se movido mais de
15 km de distancia do campo atual, a mensagem seguinte € exibidae o
campo € descarregado automaticamente: "O campo ativo esta a mais
de 15 km de distancia, foi desativado e seus dados foram
descarregados."

Observacao:O monitor nao ird mais reiniciar quando tiver se deslocado
para longe demais do campo atual.
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12.4. Definicao de pontos de bandeira

Pontos de bandeira sao usados no mapa de orientacao para indicar
obstaculos e itens observados no campo.

Observagao:Se necessario, 0s pontos de bandeira podem ser usados
com uma zona de exclusao em torno do obstaculo (como um grande
buraco ou umatorre elétrica). Se necessario, leia esta secao e a Edicao
de umadivisa, pagina 176.

1. Dirija até o item a ser sinalizado.

=
2. Selecione menu Campo ‘ /Definir ponto de bandeira ' .

3. Parasinalizar o obstaculo, escolha um simbolo de bandeira a ser
colocado nesse ponto do mapa.

F Bandeira ]— Cuidado
F Perigo Perigo de dgua
' Torre . Buraco
. Rochas {y Ervas daninhas
& Arvore Personalizado

Cancelar

Observacao:Para alterar as pré-configuracdes do Ponto de
bandeira, consulte Configuragdes de pontos de bandeira, pagina
87.

4. Para personalizar os pontos de bandeira, selecione Personalizado e
configure um ponto de bandeira especifico.
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Adicionar ponto de bandeira

. = = '___.'_'l'
® @ L »

NOME DO PONTO DE BANDEIRA

. Selecionar o simbolo desejado, selecionar NOME DO PONTO DE

BANDEIRA € inserir o nome. Confirme o nome. Confirme para
adicionar o ponto de bandeira personalizado.

. Se uma zona de exclusao for necessaria em torno do obstaculo, va

para Edicao de uma divisa, pagina 176.

. Se uma zona de exclusao for desnecessaria, dirija até o proximo

item no campo a ser sinalizado e repita.

12.4.1. Trabalhar com pontos de bandeira

1.

Pressione e segure 0 marcador do ponto de bandeira natela por 0,5
segundo. Uma janela pop-up exibe:

j Editar: Altere o nome exibido no ponto de bandeira ou escolha
um tipo diferente de ponto de bandeira.

=

- Alterar localizagao da bandeira: Mover o ponto de bandeira
pressionando e arrastando para um novo local.
P ]

Correcao de deslocamento GPS: Mover o veiculo até o local do
ponto de bandeira para compensar o deslocamento GPS.
Observagao:Pararemover a compensacao de deslocamento GPS
aplicada, consulte Compensacao de deslocamento GPS, pagina
238.

ﬂ Excluir: Remover o ponto de bandeira selecionado.
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12.5. Definicao de uma nova divisa

Definir a divisa estabelece um perimetro do campo (ou uma secao de
um campo). As divisas podem se sobrepor.

Se necessario, € possivel criar diversas divisas dentro de um campo.
Eles podem ser criados por meio da diregao em torno do limite (veja
abaixo), com base na cobertura (consulte a Criacao de uma divisa da
cobertura, pagina 173) ou com base nos shapefiles (consulte Criacao de
uma divisa a partir de um shapefile, pagina 174).

Observagéo:Se um limite ndo for registrado para um campo pelo
operador, quando uma tarefa for concluida, um limite de tarefa sera
criado em torno do seu perimetro. A localizacao dos campos criados
dessa maneira pode ser vista ativando a camada Limites de tarefa nas
camadas do mapa (consulte Selecionar camadas visiveis do mapa,
pagina 134). Os Limites de tarefa s&o usados para detectar o campo na
proxima vez que o veiculo retornar e para agrupar tarefas e linhas de
direcao (se tiverem sido criadas) pela localizagdo do GPS para permitir
acesso facil a esses dados no futuro.

Esteja ciente de que, se todo o campo nao for coberto pela tarefa, o
limite de tarefa ndo correspondera ao perimetro fisico real do campo.
Isso também pode resultar na criagcao de um segundo campo se outra
tarefa for iniciada na extremidade oposta do campo, pois O sistema nao
reconhece a ligacéo fisica entre os dois campos. A divisa da funcao de
cobertura (consulte Criacao de uma divisa da cobertura, pagina 173)
pode ser usada para alterar a divisa de tarefa para uma divisareal, se
necessario. Como alternativa, uma nova divisa pode ser gravada.

O interior da divisa criada € padronizado para umaregiao de trabalho,
porém, quaisquer divisas criadas dentro daquela divisa sao
padronizadas para uma regiao excluida (exibida como acinzentada).
Essas propriedades podem ser editadas. Consulte Edicao de uma
divisa, pagina 176.

O deslocamento da gravagao de divisa pode ser especificado para
controlar onde a divisa € registrada em relacao ao veiculo. Aqui se
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Definigdo de uma nova divisa

incluem cercas e outros obstaculos que nao permitem que o veiculo va
exatamente até a divisa.

Uma vez inserido o deslocamento, o veiculo devera ser conduzido em
torno da divisa do campo.

1. Dirija o veiculo até o limite de um campo.

?.)_
2. Selecione menu Campo ‘ /Deslocamento da divisa 4* .

Deslocamento da divisa

DESLOCAMENTO DA ERAUAI;iﬂ
=—= Direita

¥¥ A DESLOCAMENTO ADICIOMAL
( 0.000 m

4
POSIGAO DE GRAVAGAO

4 Implemento Frontal

T ADICIOMAL
Ty
0.000 m

o “

« Deslocamento da gravacéo: Posiciona o deslocamento a direita ou
aesqguerda do implemento.

« Deslocamento adicional: insere um valor positivo para estender o
deslocamento alem do limite do implemento. Um valor negativo
posiciona o deslocamento dentro das extensdes do implemento.

« Posicao de gravagao: selecéo para gravar o limite da parte dianteira
ou traseira do implemento, ou da posicao do veiculo.

« Deslocamento dianteiro adicional: Move a posigéo de gravagao
para frente (ou para tras se um valor negativo for inserido).

Observagéo:Um implemento precisa ter sido estabelecido durante a
configuracao, mas o implemento real nao precisa estar conectado
fisicamente com o veiculo.

E- DESLOCAMENTO DIAMTEIRO

3. Selecione Gravar divisa de campo El :
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4. Dirija o veiculo nas proximidades da divisa do campo. Uma linha azul
mostrara a divisa que esta sendo gravada, levando em conta todos

0s deslocamentos.

A —E ® ¢ = a a p)
> TR
», B
= B
& 4
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5. Selecione Pausar E’ parainterromper a gravacao. Isso € util se
um obstaculo impede a diregao na divisa. O icone mudara para

mostrar a opgao de registro. Selecione Gravar E' pararetomar. A
divisa registrara uma linha reta entre o ponto no qual o registro foi
pausado e ponto no qual o registro foi retomado. Observe que a
gravacgao da divisa pode ser pausada automaticamente se a chave
principal for desligada (consulte Pausar gravagao da divisao com a
principal, pagina 37).

6. Amedida que o veiculo se aproxima do ponto de partida, selecione

Completar gravacdo da divisa de campo para completar
automaticamente a divisa.

7. Repita o procedimento para mais divisas, se necessario.

12.5.1. Criacao de uma divisa da cobertura
Uma divisa podera ser criada de uma cobertura existente.
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1.

Selecione menu Campo ‘ /Criar divisa a partir da cobertura @
para exibir o limite no painel de configuracoes de cobertura.

« Suavizagdo: a folga minima a ser preenchida automaticamente ao

criar um limite com base na cobertura.

« Areaminima de cobertura: Qualquer cobertura inferior & &rea aqui

especificada ndo criara um limite automaticamente.

Distancia da cobertura: expande o limite criado para uma distancia
especifica da cobertura.

Regides excluidas (opcao ativada/desativada): as regides excluidas
sao utilizadas paraindicar as areas que nao terao produtos
aplicados caso o controle de secao seja utilizado. Ao ativar essa
0pgao, regides excluidas serao automaticamente criadas com base
em eventuais folgas na cobertura dentro da area total de cobertura.

« Area minima excluida: Qualquer folga na cobertura inferior & rea

aqui especificada ndo criara umaregiao excluida automaticamente.
|Sso evita que diversas pequenas folgas na cobertura dentro do
limite sejam automaticamente criadas como regides excluidas.

Uma divisa (ou diversas divisas) sao desenhadas em torno do limite
externo de uma cobertura existente. Novas divisas sao adicionadas
ao campo atual.

12.5.2. Criacao de uma divisa a partir de um shapefile

E possivel importar uma divisa do shapefile armazenado em um USB ou
da TAP.

1.

Carregue o shapefile em um USB (se estiver usando) e insira o USB
no monitor. (Como alternativa, certifique-se de que o monitor esteja
conectado a TAP.)

. Selecione menu Campo ‘ /Criar divisa a partir do Shapefile %)

. Selecione o icone USB ou TAP na base da tela.
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4. Navegue até o local onde o shapefile esta armazenado e selecione-
0.

5. Confirme paraimportar a divisa do shapefile.
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12.5.3. Edicao de uma divisa
ApOs a criacao de uma divisa, ela pode ser editada.

1. Pressione atela por 0,5 segundo e deslize o dedo pela divisa. A
divisa € realgcada e uma janela pop-up € exibida quando atelaé
liberada:

@ Ative a direcéo de divisa. Consulte Uso da direcao de divisa,
pagina 203. Selecione menu Linhas de diregao /Alterar o modo de
orientagao se essa op¢ao for selecionada por acidente.

, Selecione para exibir a tela Editar divisa.

Y ©® € X QqQ Q
iNDME

EXCLUSAO DO CABO
Nio

TIPO DE REGIAO
Regido categorizada

¢
[ g

™ CATEGORIA
m—
=) ROCKS

E Cancelar “

« Nome: Nome opcional utilizado para identificar o limite.

« Exclusdo do cabo: Define se as extremidades do limite da zona de
exclusao serao tratadas como um cabo (consulte Configuracao de
um cabo operacional, pagina 178).

« Tipo deregiao:

o Regi&o de trabalho: as regides de operacéo séo utilizadas para
indicar as areas que terdo produtos aplicados caso o controle de
secao seja utilizado.
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o Regi&o excluida: as regides excluidas sao utilizadas para indicar as
areas que nao terao produtos aplicados caso o controle de secao
seja utilizado.

o Desativado: A existéncia de um limite € ignorada.

o Regido categorizada: quando houver um amplo nimero de
limites, atribuir uma categoria a cada um deles pode ser Util (por
exemplo, para incluir areas durante a pulverizacao, mas exclui-las
durante a semeadura). Categorias podem entao ser usadas para
definir regides de operacao e regides excluidas para o trabalho
atual (consulte Configuracéo de regides datarefa, pagina 185).

« Categoria: utilizada para atribuir ou criar categorias de regido.
Exibido apenas se Regiao categorizada estiver selecionado para
Tipo de regido. (O botao do gabinete proximo desse campo pode
ser usado para excluir categorias nao utilizadas.)

O botao do gabinete na base da tela pode ser usado para excluir a divisa
selecionada.

12.5.4. Remocao de uma divisa

Se uma divisa precisar ser alterada, ela pode ser apagada e uma nova
divisa pode ser definida. Para excluir uma unica divisa, o botao do
gabinete natela Editar divisa pode ser usado.

Para excluir todas as divisas em um campo:

1. Dirija até o campo.

2. Selecione menu Campo ‘ /Selecionar campo = para
selecionar o cliente, fazenda e nomes do campo. A divisa aparecera
natela.

3. Pararemover a divisa, selecione Limpar divisa = .Uma
mensagem solicitara confirmacao.

Observacao:Apagar uma divisa € uma agao permanente.

177



12.6. Configuragdo de um cabo operacional

12.6. Configuracao de um cabo operacional

Implementos frequentemente tralbalham nas proximidades da divisa de
campo, diferentemente do restante do campo. Um cabo cria uma zona
nos limites da linha de divisa que sera trabalhada de forma diferente. A
largura dependera do método que o operador trabalha o campo.

Observacao:Os dados de cabo s&o armazenados no implemento
selecionado. Isso permite que a cada implemento tenha diferentes
exigéncias de cabo.

Observagao:Um cabo s6 pode ser criado quando um limite tiver sido
gravado. Consulte Definicao de uma nova divisa, pagina 171.

Siga as etapas para configurar o cabo operacional para este
implemento dentro da divisa de campo.

1. Selecione menu Campo ‘ /Configurar cabo para este

implemento ==

Opc¢oes de Cabo

CABO
Ativado

LARGURA DO CABO (FAIXAS)
0.0

DESLOCAMENTO DO CABO
0.0 m

VER A FRENTE
10m

Configurar acdes

2. Certifique-se de que a opcao Cabo esteja ativada.
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A largura do cabo pode ser definida utilizando-se Largura do cabo
ou Deslocamento do cabo. Se ambos forem utilizados, 0s dois
valores serao somados para formar a largura total do cabo.

3. Selecione Largura do cabo (faixas), insira a largura do cabo em
faixas do interior do limite e, em seguida, confirme. Uma passada é
alargura funcional do implemento.

Observacao:Para configurar uma largura do cabo n&o relacionado a
largura da faixa, utilize Deslocamento do cabo para inserir um valor.

4. Para aumentar alargura do cabo, se necessario, selecione
Deslocamento do cabo.

Isto pode ser Util para fornecer uma zona tampao para manobrar, se
alargura do cabo tiver sido definida de modo que a ponta do
implemento toque a cerca.

Se a divisa de campo tiver sido registrada de modo que a linha azul
figue em cima da linha da cerca (a divisa fisica real de campo), defina
um cabo de 1 passada. Seria necessario dirigir com a ponta do
implemento tocando a cerca para preencher essa area sem
sobreposicao. Obviamente, este ndo € um cenario particularmente
util. Assim, nesta situacao, adicione um deslocamento de 1 metro
(por exemplo) ao cabo, 0 que movera o cabo mais 1 metro para
dentro da divisa, 0 que proporciona uma faixa de 1 metro entre o
implemento e a cerca.

5. Insiraa medicao do deslocamento e confirme.

6. Selecione Ver afrente. Esta acdo definira quantos metros a frente do
veiculo o sistema considerara para responder com agoes.

7. Insira a distancia a frente do veiculo para acdes e confirme.
8. Selecione Configurar agdes.
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Configurar Acoes de Cabo

| Nome da Agdo
® Zoom Automatico

x Alarme

ESTADO DA AGAO
Desativado

Nivel de Zoom
Hit 5

Nome da agao

« Alarme: configura um alarme a ser disparado ao se aproximar do
cabo.

« Zoom automatico: se este recurso estiver habilitado, a visualizag&o
do mapa recebera mais zoom ou menos zoom ate o nivel de zoom
definido a medida que o veiculo se aproximar do cabo e voltara ao
nivel originalmente definido quando ele se afastar do cabo.
Selecione o nivel de zoom preferido.

Observagao:Quando uma acao ¢ ativada, ela € marcada com um #,
Quando uma acao € desabilitada, ela € marcada comum ¥,

Estado daacao

Permite que a visualizagao do mapa recelbba mais zoom ao se aproximar
do cabo.

Mensagem
Insira as palavras de uma mensagem visual (por exemplo,
"Aproximando-se do cabo"). Insira o texto e confirme.

Tipo de som
Define um alarme sonoro. Escolha um tipo e confirme.

9. Confirme as acdes de alarme e zoom. A tela agora exibe um cabo na
cor laranja dentro de uma linha de divisa.
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A aproximacao do cabo acionara o alarme e o zoom definido.
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O Menu de tarefas seleciona ou configura informacdes especificas da
tarefa associada ao campo escolhido. Com o uso desse menu, as
informacoes da tarefa sao armazenadas, e a atividade pode ser
registrada e relatada.

Observacao:As tarefas eram mencionadas anteriormente como
trabalhos no Horizon. Todos 0s dados que estavam anteriormente em
um formato de propriedade da Topcon agora sao armazenados no
formato TaskData XML de acordo com o padrao ISOBUS 11783-10.
Esse € 0 padrao amplamente usado no setor e permite que os dados
sejam processados por sistemas de terceiros, como Sistemas de
Informacdes de Gerenciamento Agricola (FMIS).

13.1. Selecao de uma tarefa existente

As informacoOes da tarefa podem ser registradas, armazenadas e
transferidas para acesso posterior.

Dirija até o campo e siga as etapas para escolher uma tarefa existente.
Para criar uma nova tarefa, consulte Criacao de uma nova tarefa, pagina
184.

j L ..
1. Selecione Menu de tarefas /Selecionar tarefa ==

As tarefas exibidas podem ser filtradas. E possivel selecionar o
maximo de quatro critérios de filtro de uma vez.

2. Selecione N para exibir as opgdes de filtro.

Observacao:Ao filtrar por implemento @ iSso exibe uma lista de
implementos associados as tarefas no sistema, ndo uma lista dos
perfis de implemento neste console.

Mantenha pressionada uma tarefa para exibir informagoes
detalhadas sobre essa tarefa.
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As tarefas exibidas podem ser classificadas por nome, distancia,

idade ou data selecionando lé

3. Selecione atarefa e confirme.

183



13.2. Criagao de uma nova tarefa

184

13.2. Criagcao de uma nova tarefa

A criagcao de uma tarefa enquanto estiver localizada em um campo
atribui a tarefa a esse campo. No entanto, se necessario, um campo
existente diferente pode ser selecionado ou um NovVo campo pode ser
criado manualmente nessa tela. (Isso pode ser Util se o trabalho de
planejamento for feito em outros campos.)

1. Para configurar uma nova tarefa, selecione Menu de tarefas h

/Criar nova tarefa u .

NOME DA TAREFA
SPRAYER-2-TANKS 20210127

Campo
Nenhum

4
- J .
—p | Prescrigdes
Oh e

coneer -

2. Selecione NOME DA TAREFA.
3. Insira o nome e confirme.

Observacao:Nomes de arquivo padrao sao fornecidos quando as
opcdes de nomes sdo exibidas. E altamente recomendavel que o
operador nomeie os itens de forma ldgica e estruturada para
permitir o uso facil em sessdes futuras.

Se 0 VRC estiver ativado, a opcao Prescrigdes sera exibida. Isso
pode ser usado para configurar uma prescricao da tarefa. Consulte
Configuragao do controle de taxa variavel, pagina 188.

4. Confirme a nova tarefa.
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13.3. Configuracao de regides da tarefa

Se um ou mais limites no campo atual tiverem uma categoria nomeada
(consulte Edicao de uma divisa, pagina 176) e uma tarefa estiver ativa,
os tipos de regiao referentes a tarefa atual poder&o ser selecionados.

Observacgao: Todas as regides categorizadas nao especificadas nas
regides de operacao ou regides excluidas sao tratadas como se a divisa
Nao existisse para a tarefa.

1. Paraconfigurar umaregiao de tarefa, selecione Menu de tarefas

h | /Configurar regides da tarefa i

Regides da tarefa

REGIOES DE OPERACAO
ROCKS

Cancelar

o Regides de operagao: Os conteudos da divisa estao inclusos na
area de operacao dessa tarefa.
o Regibes excluidas: Os conteudos do limite ndo estéo inclusos na
area de operacao dessa tarefa.
2. Selecione 0s tipos de regido a serem incluidos e excluidos para a
tarefa atual.
Observacao:As areas a serem tratadas seréo exibidas como uma area

cinza mais clara no mapa (se o controle de secéo automatico estiver
habilitado e o Limite de divisa nao estiver definido como llimitado).
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13.4. Exclusao de uma tarefa

Esta acao removera todas as informacgdes de coberturanatelae
excluirda dados de tarefa registrados na tarefa atual. Ela ndo afeta as
informacoes de campo ou as linhas de direcao definidas para o campo.

1. Selecione Menu de tarefas h /Excluir tarefa j :
A mensagem a seguir € exibida.

Excluir tarefa

Tem certeza de gue deseja excluir
esta tarefa? Todos os dados de
cobertura serdo excluidos. Os

totais de tarefa serdo
reinicializados.

MNéo Sim

2. Selecione Sim para limpar os dados ou Nao para manté-los.

Para excluir fazendas, campos ou dados de tarefas criados
anteriormente, consulte o Gerenciador de inventario, pagina 251.
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Configuracdo do controle de taxa variavel

13.5. Configuracao do controle de taxa variavel

Antes de ser usado, o Controle de Taxa Variavel (VRC) deve ser
configurado com um controlador e deve ser habilitado na tela de
Configuracéo (Sistema/Caracteristicas/Implemento).

Selecione Q para habilitar ou desabilitar a exibicao do Mapa de VRC
na tela do sistema de orientacao.

As taxas de aplicagao do produto que podem ser controladas pelo
monitor s&o automaticamente adicionadas a lista de alvos disponiveis.
Se a ECU tiver suporte para alvos de controle que nao foram
adicionados automaticamente a lista, por exemplo, bomba ou
velocidade do ventilador, eles também podem ser adicionados a lista de

alvos de controle. Para fazer isso, pressione o botdo ¥ e, em seguida,
selecione o alvo desejado na lista de destinos disponiveis que é
mostrada. O controle de taxa desse alvo pode enté&o ser configurado da
mesma forma que qualquer uma das outras na lista.

1. Selecione ou crie uma tarefa.

"
2. Selecione Menu de tarefas L /Configurar prescrigdes da tarefa

o P

Observacao:As prescricOes da tarefa também podem ser
configuradas por meio da tela Nova tarefa. Consulte Criacao de uma
nova tarefa, pagina 184.
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Prescrigcoes da tarefa

Alvo

(1) Tank 1
Ponto de ajuste da taxa

(2) Tank 2
Ponto de ajuste da taxa

(4) Tank 4
Ponto de ajuste da taxa

(3) Tank 3
Ponto de ajuste da taxa

+

Fonte ‘ Atributo ‘ Unidade

Nenhum kg/ha
Nenhum kg/ha
Nenhum kg/ha

Nenhum Itha

e _

« Alvo: o tanque ou gabinete que estd sendo controlado. Selecione *

adicionar outro alvo.

» Fonte: Afonte dataxa para o alvo:
o Nenhum: Nenhum controle de taxa para este alvo.
o Fixo: Valores fixos para Padréo, Fora do campo e Posicao

perdida.

o Prescricdo datarefa: Use um mapa de prescricao baseado em
grade associado a tarefa selecionada, criada em software

externo.

o Shapefile: Importe um arquivo de formato (.shp) do USB ou TAP,
ou selecione nos shapefiles armazenados no monitor.

o Controlar pares: Controle 0 alvo com base em um valor de uma
ECU diferente, por exemplo, um sensor de nitrogénio (CropSpec).

« Atributo: Afonte da taxa (prescricéo da tarefa, shapefile ou fonte fixa)
pode ter varios atributos para definir as taxas para mais de um alvo.
|SSO permite que 0 operador mapeie a prescricao para o alvo

apropriado.

« Unidade: As unidades que o shapefile esta usando.
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13.5.1. Opc¢odes de fonte

Fonte fixa
Se Fixa for selecionada como Fonte, a seguinte tela sera exibida.

POSICAO
PERDIDA
0.0 kg/ha

coneer _

» Padrao: Ataxa padrao a ser aplicada.

 Posicao perdida: Taxa a ser aplicada se a posicéo do GPS for
perdida.

« Forado campo: Taxa a ser aplicada se 0 implemento se mover além
da divisa de campo.

FORA DO CAMPO
0.0 kg/ha

PADRAO
0.0 kg/ha

Fonte de prescrigao da tarefa

As tarefas podem ser criadas em um sistema externo com prescricoes
associadas configuradas em um formato de grade. Essas tarefas
podem ser importadas do USB por meio do gerenciador de inventario
(consulte Importacao de tarefas de um USB, pagina 260). Se a tarefa
selecionada tiver uma prescricao associada, essa opcao pode ser
usada para aplica-laa um alvo.

Os dados de tarefa podem ser importados via TAP. Consulte Importar
uma selecao de dados de tarefa da TAP, pagina 262.

Fonte shapefile
Se Shapefile for selecionado como a Fonte:

1. Se necessario, insira um USB com mapas de prescricao ou
certifique-se de que o monitor esteja conectado a TAP.

++ .r.
2. Selecione USB ‘ TAP ¥ ouoconsole - como afonte do

shapefile.
3. Navegue e selecione o shapefile (.shp) a ser importado.
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Selecionar Mapas de Prescrigao VRC
- Vvre 1M h

Mapas de prescrigao do VRC (.shp):
212A Seeding 2012.shp

pmats_map1_ci_v1.shp
pmats_map1_ci_v2.shp

pmats_map1_ci_v3.shp

pmats_map1_ci_vd.shp

pmats_map1_mt_vi.shp
pmats_map1_mt_v2.shp
pmats_map1_mt_v3.shp
pmats_map1_mt_vd.shp

pmats_map2_ci_v1.shp

pmats_map2_ci_v2.shp

Uma vez que o shapefile € selecionado e importado, a tela a seguir é
exibida.

Selegdo de atributos 212A Seeding 2012

_~ | ATRIBUTO P
RATE
100 kg/ha 120 kg/ha
ESCALA PADRAO UNIDADE
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

« Atributo: Selecione qual atributo do shapefile vocé deseja usar.

« Escala: O padrao é 1, o que significa que a prescricao definida na
fonte sera utilizada diretamente. No entanto, dependendo das
condi¢cdes do clima, o operador pode optar em aumentar ou
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diminuir a taxa de aplicacao. Isso permite um aumento uniforme em
todas as taxas definidas. Por exemplo, umaescalade 1.1 aplicara
110 por cento da taxa definida na fonte.

Padrao: Define a taxa a ser utilizada caso a fonte ndo especifique
uma taxa para essa regiao do campo.

Unidade: Selecione a unidade em que o shapefile esta, de uma lista
suspensa. Se o monitor estiver usando uma unidade diferente, um
fator de escala sera aplicado para alterar os valores do shapefile
para aquele usado pelo monitor. ISso permite que um usuario cujo
monitor esteja no sistema métrico, por exemplo, use um shapefile
que esteja em galdes/acre em vez de litros/hectare.
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As linhas de direcao sao usadas para indicar o caminho que o veiculo
deve percorrer para a coberturaideal. O sistema usara a largura do
implemento para definir linhas espacadas uniformemente pelo campo.

Se algumas funcdes de linha de diregéo nao forem necessarias, elas
podem ser desativadas. Consulte Configuracao da direcao, pagina 51.

Pressionar para selecionar uma linha de diregcao no mapa abre uma
janela pop-up que permite:

‘x Ativar/desativar essa linha de direcao para a geracao de
direcao e linha de caminho.

, Editar o nome da linha de diregao.

Alternar propagacao. As linhas de direcao padrao sao

t 2 propagadas (repetidas) por todo o0 campo em um
espacamento equivalente a largura do implemento, com alinha
de caminho ativa a qualguer momento sendo a mais proxima
da posicao atual do veiculo. Em certos casos especiais, a
propagacao nao € desejada e pode ser desligada quando a
linha de direcao carregada s6 deve ser seguida na faixa zero
(por exemplo, ao importar uma linha de direcao que representa
o0 caminho completo para atravessar todo o campo). Se a

propagacao estiver ativada, o icone muda H‘ :

‘ﬂl Excluir linha de direcao.

Observacao:As linhas de direcao podem ser editadas selecionando a
categoria Linhas de diregdo no gerenciador de inventario. Consulte
Gerenciador de inventario, pagina 251.
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Tipos de linha de direcao
I Linhas de direcao paralelas AB, pagina 197
+

S[: Linhas de direcao curvas idénticas, pagina 200
0% Linhas AB manuais, pagina 198

Q Linhas de direcao do pivo central, pagina 201
5% Linhas de projeto, pagina 205

${ Modo de diregao Guidelock, pagina 202

@ Modo de direcéo de divisa, pagina 203

¢
Observacéo:Use o botado do modo de linha de direcao ciclica %' para

percorrer 0s modos de linha de direcao, guidelock e direcao de divisa.
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14.1. Grupos de linha de direcao

As linhas de direcao sao criadas em grupos para facilitar seu
gerenciamento. Cada campo tem um grupo padrao, e o operador pode
imediatamente comecar a criar linhas de diregao dentro dele.

Mantenha pressionado o botao Linhas de diregéo ciclicas " para
exibir uma lista de linhas de direcao contidas no grupo atual.

O grupo de linha de direcao padrao recebe 0 mesmo nome do campo.
Isso pode ser alterado por meio do Gerenciador de inventario, categoria
Grupos de linha de diregédo. Consulte Gerenciador de inventario, pagina
251. Se necessario, 0s grupos podem ser nomeados para se relacionar
com uma série de linhas de direcao (por exemplo, um grupo de linhas de
direcao a ser usado pelo semeador e outro grupo de linhas a ser usado
por pulverizadores).

Um grupo pode conter linhas de direcao de mais de um tipo. Todas as
linhas de direcao dentro de um grupo sao visiveis N0 mapa ao mesmo
tempo. Um grupo pode conter no maximo 20 linhas de direcéo.

Para criar um novo grupo de linhas de direcao para o campo atual,

selecione BI para exibir a janela Novo grupo de linhas de diregdo. O
nome padrao pode ser alterado.

Para alterar entre as linhas de direcao, pressione a desejada no mapa e

selecione \’( para ativar a linha. Como alternativa, vocé pode alternar a
linha ativa usando o bot&o Linhas de diregao ciclicas *— . , Um
dispositivo de entrada AUX-N (consulte Configuracao do controle
auxiliar, pagina 90) ou um VDC (consulte Configuracao do VDC, pagina
61).

Observacéo:Vocé também pode selecionar umal linha de diregéo em
uma lista pressionando e segurando o botéo Linhas de diregéo ciclicas

-— '.
0 ¢ /
—
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Um grupo de linha de diregao pode ser excluido por meio do
Gerenciador de inventario.
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14.2. Uso de linhas de direcao retas

Essa opgao cria linhas paralelas para direcao, usando a largura do
implemento para definir a distancia entre as linhas de direcao.

Quando o trabalho € geralmente feito em linhas retas, a linha AB deve
ser definida perto da linha de cabo. Isso permite o espacamento
uniforme das linhas na area de trabalho.

1. Selecione Menu de linha de diregao I S / Criar linha de direcéo i

/ Registrar linha AB I
2. Posicione o veiculo no inicio da faixa e selecione Definir um ponto

o

3. Para definir um ponto “B”, dirija na passada solicitada e selecione

Concluir linha AB 0 .

Uma opcao para ativar (selecionar) a nova linha de direcao sera exibida
se outra linhajativer sido ativada. O ponto 'B' aparece e as linhas de
direcao paralelas sao exibidas na tela.

Uma opcao pararenomear a nova linha de direcao também € exibida.
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Para visualizar todas as linhas AB do campo, selecione W na parte
superior da tela e escolha Nimeros de linha. (Isso requer uma divisa de
campo. Consulte Definicao de uma nova divisa, pagina171.)

14.2.1. Configuragao manual de linhas AB
Também ¢ possivel definir linhas AB usando coordenadas.

1. Selecione menu Linhas de diregéo l S /Criar linha de direcao

/Linha AB manual og
Atela Linha AB Manual € exibida.
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Linha AB Manual
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2. Defina o ponto "A" usando um dos seguintes métodos:

» Dirija até olocal desejado e selecione 0 :
« Insira as coordenadas (latitude/longitude) do ponto "A".
3. Defina o ponto B usando um dos seguintes métodos:

 Dirijaaté o local desejado e selecione o :
« Insiraas coordenadas (latitude/longitude) do ponto B.

« Insiraa Direcéo dalinha AB. O software colocara
automaticamente um ponto "B" para criar uma linha AB do rumo
desejado, em relacao ao ponto "A".

Observagéao:Para apagar uma linha de direcéo, selecione = :
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14.3. Uso de linhas de direcao curvas idénticas

Alguns campos nao sao retangulares e tém divisa curva ou em outra
forma. Nesses casos, curvas idénticas podem ser a melhor opcao para
linhas de direg&o. Isso pode ser Util para direcionar a divisa de um
campo e usar essa linha de direcao para operacgoes futuras.

As curvas idénticas permitem que o operador defina uma linha de
direcao curva e o sistema criara linhas de direcao equidistantes no
campo, com base em uma largura da faixa.

1. Selecione Menu de linha de diregao I S /Criar linha de diregéo +

/Registrar curva idéntica Sﬂ.
2. Posicione o veiculo no ponto inicial da curva e selecione Definirum

ponto O :

3. Dirija na passada curva. Umalinha preta aparece atras do veiculo no
mapa para indicar a curva que esta sendo registrada.

Observacio:Se necessario, a gravacao da linha de direcéao pode ser
pausada.

4. Ao final da passada da curva, selecione Concluir curvaidéntica 0
para indicar o final do registro da curva.

Uma opc¢ao para ativar (selecionar) a nova linha de direcéo sera exibida
se outra linha ja tiver sido ativada.

E exibida uma opcao para renomear a nova linha de direcéo.
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14.4. Uso de linhas de direcao com pivo central

Em alguns campos, o trabalho € melhor em forma circular. Essa
configuracao permite que o operador crie linhas de diregao em torno de
um ponto pivo central,

1. Selecione Menu de linha de diregao I S /Criar linha de direcéo i

/Registrar pivd Q
2. Posicione o veiculo no ponto inicial da curva e selecione Iniciar

gravagao do pivb central Ca :

3. Dirijaem torno do centro do campo. Uma barra de precisao do pivd
€ exibida paraindicar o progresso da criagéo da linha de direcao.

Quando o sistema atingir a precisao necessaria para criar o pivo, a
gravacao sera interrompida automaticamente. Como alternativa,
vocé pode pressionar o botao Pivd completo @ para aproximar o
pivd que foi acionado até o momento.

Quando o sistema detectar o arco, serao criadas linhas de direcao
circulares com base na largura do implemento.

Observacao:Nao deixe de considerar o circulo de giro do veiculo e
do implemento ao dirigir no primeiro arco.

Uma opc¢ao para ativar (selecionar) a nova linha de direcéo sera exibida
se outralinhaja tiver sido ativada.

E exibida uma opcao para renomear a nova linha de direcéo.
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Como usar o modo de diregéo guidelock

14.5. Como usar o modo de direcao guidelock

O Guidelock € um modo de direcao baseado na cobertura. Ele gera
uma curva com base na cobertura existente, independentemente de
quando essa cobertura foi colocada. E um recurso conveniente se vocé
precisar fazer um contorno, mas nao quiser criar e salvar a curva ou se
quiser continuar dirigindo ao lado de uma cobertura tratada
anteriormente para a qual nao se salvou nenhuma curva. Esse método
dalinha de direcao as vezes € chamado de "formallivre".

1. Selecione a opgao guidelock ‘S nos controles de exibicao na parte
superior da tela de direcao para entrar e sair do modo guidelock. O
icone preto (ou branco) indica que 0 modo guidelock esta desligado

e o icone colorido » indica que esta ligado. Consulte Uso dos
controles de exibicao, pagina 132.

Como alternativa, selecione o botao do modo de linha de direcao

¢ 8

ciclica & 2'no menude linha de diregéo. Ele mudara para
quando o guidelock estiver ativado.

Alinha de direcao ¢ gerada e segue qualguer caminho que o veiculo
tomar.
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14.6. Uso da direcao de divisa

Essa opcao gera uma linha de direcao dentro da divisa. Por padrao, a
linha de direcao € deslocada pela metade da largura do implemento em
relacdo a divisa. Essa largura pode ser ajustada usando o menu de
ajuste fino (consulte Menu de Ajuste fino, pagina 236).

Observagao:Certifique-se de que a linha de direcao estejaauma
distancia suficiente da divisa para evitar colisdes com cercas, etc.

A medida que o veiculo se move em diregdo ao centro do campo, mais
linhas de direcao sao criadas. As linhas de direcao sao espacadas com
um implemento de distancia.

Para usar essa opcao, deve existir uma divisa. Consulte Definicao de
uma nova divisa, pagina 171.

1. Certifique-se de que a Diregao de divisa esteja ativada por meio do

menu de configuracéo Sistema /Caracteristicas - % /Direcéo

i)

2. Pressione e segure para selecionar uma divisa na tela de toque. A
divisa € destacada.

3. Selecione oicone @ NO Menu Pop-up.
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Uso da direcao de divisa

Como alternativa, selecione o botado do modo de linha de direcao

t
ciclica & 2'no menu de linha de direcao. Ele mudara para &
quando a direcao de divisa estiver ativada.

Essa opcao também pode ser usada para fazer um contorno na divisa
das zonas de excluséo se a Exclusdo do cabo estiver definida como Sim
(consulte Edicao de uma divisa, pagina 176).
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14.7. Uso das linhas de projeto

Observacio:Essa opgao so esta disponivel se o Trafego controlado
estiver ativado. Consulte Configuracao da direcao, paginab1. E
necessaria uma licenca.

Linhas de projeto ndo geram linhas de caminho. Somente o caminho
que cada Linha de projeto segue pode ser usado para diregao ou
direcao automatica.

Devido ao deslocamento GPS, pode ser necessario ajustar a posicao
das linhas usadas no modo Trafego controlado. Consulte
Compensacao de deslocamento GPS, pagina 238

As Linhas de projeto podem ser criadas gerando Linhas de orientacao a
partir da cobertura registrada em uma tarefa selecionada ou
modificando um conjunto de Linhas de projeto ja existente. Ha dois
meétodos disponiveis para modificar Linhas de projeto existentes:
Divisao de linhas e Adicao de linhas deslocadas.

14.7.1. Geracao de linhas de orientacao

Quando Linhas de projeto s&o geradas a partir da cobertura, uma Linha
de projeto € criada entre 0os pontos onde a cobertura iniciou e terminou e
segue 0 mesmo caminho de quando a gravagao da cobertura foi feita.

Siga estas instrugdes para gerar linhas de orientacao:

1. Selecione Menu de linha de diregédo I S /Criar Linha de diregao i

-
/Novas linhas de projeto 5/%:3 e, em seguida, selecione Avancar.

2. Selecione Método, em seguida Gerar linhas de orientagdo, confirme
e, entao, selecione Avancar.

3. Selecione a tarefa com a cobertura que sera usada para gerar linhas
de orientacao e selecione Avancar.

4. Selecione Nome das Linhas de projeto para inserir um novo nome
para o novo conjunto de Linhas de projeto e, em seguida, selecione
Avancar.
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5. Assim que as novas linhas forem geradas, confirme novamente para
finalizar.

ApOs a criacio das novas Linhas de projeto, elas sdo automaticamente
carregadas e ficam prontas para uso.

14.7.2. Divisao de linhas de projeto existentes

A opcao Dividir linhas € usada para criar um novo conjunto de Linhas de
projeto em que cada linha no conjunto selecionado (original) de Linhas
de projeto é dividida em duas linhas.

As novas linhas sao colocadas em cada lado da linha original e
separadas por uma distancia inserida pelo operador. As linhas originais
Nao sao adicionadas ao novo conjunto de Linhas de projetos.

Observacéo:Para aplicacdes em cana-de-agucar, essa opgao pode ser
usada para criar linhas que podem ser usadas para uma colheitadeira de
uma unica linha a partir das linhas de projeto que foram usadas para
orientacao de um semeador de duas linhas.

Siga estas instrucdes para criar um novo conjunto de Linhas de projetos
dividindo um conjunto existente de linhas de projeto:

1. Selecione Menu de linha de diregao l S /Criar Linha de diregao +

-
/Novas linhas de projeto S/L‘B e, em seguida, selecione Avancar.
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2. Selecione Método, em seguida Modificar linhas de projeto
existentes, confirme e, entéo, selecione Avancar.

3. Selecione Tipo de modificagéo, depois Dividir linhas, confirme €, em
seguida, selecione Avancar.

4. Selecione o conjunto existente de Linhas de projeto que sera usado
para gerar o novo conjunto de Linhas divididas e selecione Avancar.

5. Selecione Nome do arquivo para inserir um nome para o0 NovVo
conjunto de Linhas de projeto, confirme e selecione Avancar.

6. Selecione Deslocamento e insira 0 deslocamento (a distancia entre
cada linha original e as novas Linhas divididas correspondentes),
confirme e, em seguida, selecione Avancar.

“— 1 —»

i3 3 3
:i—lr i - -
| 10 |

) ]

| 2 |

1 Dividir linhas

2 Linhas originais

ApOs a criacado das novas Linhas de projeto, elas sdo automaticamente
carregadas e ficam prontas para uso.
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Uso das linhas de projeto

14.7.3. Adicao de linhas deslocadas para linhas de projeto exist-
entes

No caso das opcoes de Adicionar linhas deslocadas, todas as linhas no
conjunto original de Linhas de projeto sao copiadas para o novo
conjunto, as linhas deslocadas sao adicionadas a elas para que uma
linha deslocada seja posicionada centralmente entre cada uma das
linhas existentes.

-
l.-"-.
'

Observacao:Para aplicagdes de cana-de-agucar, esta opgéo pode ser
usada para criar linhas que podem ser usadas para orientacao de
transporte durante a colheita a partir das linhas de projeto que foram
usadas para orientacao para um semeador de duas linhas.

Para criar um novo conjunto de Linhas de projeto adicionando linhas
deslocadas a um conjunto de linhas de projeto existente:

1. Selecione Menu de linha de direg&do l S /Criar Linha de diregao +

-
/Novas linhas de projeto S/Lﬂ e, em seguida, selecione Avancar.

2. Selecione Método, em seguida Modificar linhas de projeto
existentes, confirme e, entéo, selecione Avancar.

3. Selecione Tipo de modificagéo, depois Adicionar linhas deslocadas,
confirme e, entao, selecione Avancar.
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4. Selecione o conjunto de Linhas de projeto existente que sera usado
para gerar 0 novo conjunto de Linhas deslocadas e selecione
Avancar.

5. Selecione Nome do arquivo para inserir um nome para o0 NOvVo
conjunto de Linhas de projeto deslocadas, confirme e selecione
Avancar.

6. Selecione Espagamento entre fileiras e insira o espacamento usado
na fileira original. Confirme e selecione Avancar para comecar a
gerar as novas linhas.

10

1 Linha deslocada

2 Linhas originais

ApOs a criacido das novas Linhas de projeto, elas sdo automaticamente
carregadas e ficam prontas para uso.

Observagao:Essa operagéo pode levar varios minutos para ser
concluida para campos maiores (1.000 linhas ou mais).
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14.8.Selecaodeumgrupodelinhadediregcao exist-

ente
Assim que criadas as linhas de diregao dentro dos campos, elas sao
armazenadas e podem ser acessadas em tarefas futuras no campo.

1. No menu Linhas de diregéo I S , Selecione Selecionar grupo de

linha de diregéo a . Os grupos de linhas de direcéo existentes para
0 campo atual sao listados.

2. Escolha o grupo de linha de direcao necessario e confirme.
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14.9. Importacao de linhas de diregcao existentes
As linhas de direcao podem ser importadas pelo TAP ou via USB de
outros monitores, de shapefiles ou copiadas para o grupo atual.

Observagao:Paraimportar um grupo de linha de dire¢ao de outro mon-
itor, vocé deve usar o gerenciador de inventario (consulte pagina 251).

14.9.1. Importagao de linha de direcao do USB

Essa fungao pode ser usada para importar uma ou mais linhas de
direcao ou shapefiles para o grupo ativo no momento.

Observagao:As linhas de direcao exportadas de um monitor Horizon
antes da versao 5 devem ser armazenadas na estrutura completa de
Cliente/Fazenda/Campo para serem importadas corretamente.

1. Certifique-se de que 0 USB que contém as linhas de direcao
necessarias esteja inserido no monitor.

2. No menu Linhas de diregéo I s , selecione Importar linhade

L) o L
direcao existente c O assistente parainserir linha de direcéo
existente € exibido.

3. Selecione Avancar e depois Importar linha de diregdo no menu
sSuSpenso.

4. Certifique-se de que o icone USB \ esteja selecionado na base
datela.

5. Navegue até o local no USB que contém as linhas de direcéo ou o
shapefile.

6. Destaque 0s arquivos desejados e selecione avancar. As linhas de
direcao sao importadas para o grupo atual e associadas ao campo
atual.
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14.9.2. Importacao de linha de diregao do TAP
1. Certifigue-se de que o monitor esteja conectado a TAP.

2. No menu Linhas de diregéo I S , Selecione Importar linha de

L , N L
direc&o existente E . O assistente para inserir linha de direcao
existente é exibido.

3. Selecione Avancar e depois Importar linha de diregdo no menu
SUSPENSO.

4. Selecioneoicone TAP ¥ nabase datela.
5. Navegue, destague 0s arquivos desejados e selecione avancgar. As

linhas de diregcao sao importadas para o grupo atual e associadas ao
campo atual.

14.9.3. Copiar linhas de direcao

Ao atualizar do Horizon 4.04 ou anterior para o Horizon 5.0, cada linha
de direcéo € importada como um grupo separado contendo uma linha.
Se necessario, as linhas podem ser combinadas em um Unico grupo
selecionando uma linha e copiando as outras para esse grupo.

Afuncao copiar linha de direcdo € util ao combinar um grupo que pode
conter uma unica linha para outro com varias linhas.

1. No menu Linhas de diregédo I S , Selecione Importar linha de

L , o L
direcéo existente E . O assistente para inserir linha de direcao
existente € exibido.

2. Selecione avancar e depois Copiar linha de diregao existente no
Menu SUSPenso.

3. Selecione 0 campo que contém o grupo de linha de diregéo
necessario, selecione o grupo desejado €, em seguida, avancar.
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As linhas de direcao sao inseridas no grupo atual e associadas ao
campo atual.
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14.10. Configuracao de trajetorias

O software Horizon pode exibir uma visualizacao de trajetorias ao usar
linhas AB ou linhas de direc&o curvas idénticas. As trajetorias exibem
uma indicagao de onde as rodas de outros equipamentos agricolas
passarao e que nao devem ser semeadas.

Observacéo:As trajetorias sao apenas um indicador visual. Elas néo
controlam a operacao do implemento.

Uma divisa deve ser configurada antes das trajetorias. Consulte
Definicao de uma nova divisa, pagina 171.

Deve haver tambéem uma linha de direcao ativa. Consulte Menu de linha
de direcao, pagina 193. Ela é mostrada em vermelho.

1. Certifique-se de que as Trajetdrias estejam ativadas por meio do

wad /Caracteristicas ~ % /Diregéo

menu de configuracao Sistema

i)

2. Selecione menu Linhas de diregao I S / Configure as trajetdrias

73

Configure as trajetérias

ESPACAMENTO
300 m

SEGUIR COMPRIMENTO
0.0m

PRIMEIRA PASSADA
0

DESLOCAMENTO
0.00 m
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« Espacamento: A distancia entre os centros das passadas da
trajetoria. Geralmente, essa sera a largura do pulverizador.

« Seguir comprimento: A distancia entre os lados externos das rodas
do veiculo que virarao para as trajetorias.

« Primeira passada: A passada em que a semeadurairainiciar. A partir
daqui, a borda do campo € calculada e exibida como uma linha azul
claro. Por padrao, essa linha € mostrada como metade da largura
de um implemento, distante da primeira passada. Isso pode ser
alterado adicionando um deslocamento adicional (abaixo).

« Deslocamento: Qualquer deslocamento adicional a ser aplicado.
Por exemplo, se vocé nao for semear uma passada completa na
primeira execucao.

« Configuracédo automatica @ : Seleciona a primeira passada com
base na posicao atual e define o deslocamento em 0. Define a borda
do campo na metade da largura atual do implemento da linha de
direcao ativa atual. Para um implemento de 6 m, seria © mesmo que
3 m dalinha de direcéo ativa. O sistema detecta automaticamente
em qual lado do implemento esta a divisa de campo e define alinha
de borda azul claro. A Primeira passada e o Deslocamento podem
ser gjustados manualmente.

Por exemplo, se 0 espagamento da trajetoria for um multiplo do
implemento atual (6 m para o semeador € 18 m para trajetorias) e a
primeira linha de caminho estiver na borda do campo, a configuracao
deve ser primeira passada em O e deslocamento em O.
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As linhas de trajetoria s&o mostradas em roxo e um alarme € exibido
para avisar ao usuario que ele esta em uma passada de trajetoria. O
alarme de passada de trajetoria € exibido se 0 veiculo estiver
atravessando a trajetoria.

As trajetorias podem ser exibidas/ocultas por meio de uma opgao nas

camadas domapa ¥ . Consulte Selecionar camadas visiveis do
mapa, pagina 134.

A configuracao de trajetodria cria um novo grupo de linhas de direcao de
trajetoria com “_Trajetdria” adicionado ao nome padrao de linha de
direcéo atual. Essas trajetdrias podem ser exportadas por meio do
Gerenciador de inventario (encontrado na categoria Grupos de linhas de
direcéo) para uso em outros veiculos. Consulte Gerenciador de

inventario, pagina 251. Observagéo:As trajetdrias importadas néo
podem ser reconfiguradas.
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14.11. Configurar giros do cabo

Essa opgao permite o autodirecionamento ao redor dos giros do cabo
ao usar linhas AB ou linhas de direcao curvas idénticas. Uma selegao de
padrdes esta disponivel para fornecer cobertura.

A diregcao automatica deve ser engatada para realizar os giros do cabo
automaticamente. Consulte Direcao automatica, pagina 226.

Observagao:Para usar essa opcéo, deve existir uma divisa (consulte
Definicao de uma nova divisa, pagina 171) e um cabo deve ser
configurado (consulte Configuracao de um cabo operacional, pagina
178).

1. Certifique-se de que 0s Giros do cabo estejam ativados por meio do

- v
=4 /Caracteristicas -~ % /Direcéo

menu de configuracao Sistema

f)

2. Selecione menu Linhas de diregéo l S / Configurar os giros do

cabo ﬂ

Configurar giros do cabo

RAIO DE CURVA
5.00m

LOCALIZAGAO DA LINHA DE GIRO

(C: il 15.00 m

PADRAO
Alternancia, 0 pulos

e -

Observacao:As configuracdes inseridas nessa tela sdo salvas por
implemento.
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Dica: Quando a tela de configuracao de giro na cabeceira € exibida,
uma linha azul clara € exibida dentro da divisa para mostrar onde 0s

giros do cabo serao realizados. Dirija o veiculo até um local proximo ao
cabo para permitir que vocé visualize a forma e a posi¢cao do giro
enquanto ajusta as configuracoes.

14.11.1. Raio de curva

« Raio de curva: O raio de curva possivel para que o veiculo
combinado com o implemento trabalhnem com seguranca.

& AVISO: O raio de curva deve ser ajustado alto o suficiente para
*>  permitir que o veiculo e o implemento girem sem efeito tesoura.

Dica: Comece com o raio de curva definido na metade da largura do
implemento, o que Ihe dara uma curva suave de umalinha paraa

proxima (a menos que vocé pule linhas). Assim que estiver confortavel
com aformacomo a curva € realizada, vocé pode tentar ajustar o raio
de curva para otimiza-la de acordo com suas necessidades. Um raio de
curva menor fara com que o veiculo vire na extremidade para seguir a
divisa por uma curta distancia antes de voltar para a proxima linha. Um
raio de curva maior que metade da largura do implemento resultara em
uma curva com formato de buraco de fechadura.

Um raio de curva pegueno fornece um giro retangular com cantos
arredondados.

Configurar giros do cabo

(7 RaI0 DE CURVA
7 s00m

LOCALIZAGAOD DA LINHA DE GIRO

(C: 1 15.00m '

m PADRAO
Alternéncia, 0 pulos
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Um raio de curva de metade da largura do implemento proporciona um
giro suave e arredondado.

Configurar giros do cabo
—) RAIO DE CURVA
~7 1500m

LOCALIZAGAOD DA LINHA DE GIRO

\ (C: 1 15.00m -
PADRAO
Alterndncia, 0 pulos

coneetar _
A - -

Um raio de curva maior proporciona uma curva em forma de buraco de
fechadura.

Configurar giros do cabo

_) RAIO DE CURVA
~7 2300m
< LOCALIZAGAO DA LINHA DE GIRD
p ~
() S
\ / PADRAO
\ / Alternéncia, 0 pulos

coneetar _
I — = -

Observacao:Para garantir que o implemento esteja corretamente na
linha ao sair da cabeceira (retornando ao campo), a forma da curva
pode fazer com que 0 movimento inicial do veiculo fique longe da linha
seguinte, ou a aproximacao da proxima linha pode fazer com que o
veiculo a ultrapasse. Isso € intencional e ajuda a garantir que o

implemento entre corretamente sem deixar lacunas. Observe aimagem
a seguir.
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Configurar giros do cabo

() RAIO DE CURVA
"7 17.00m

LOCALIZAGAO DA LINHA DE GIRO

/
( \ (C: I 15.00m l
\

PADRAC

Alterndncia, 0 pulos

14.11.2. Localizagao da linha de giro

« Localizagéo dalinha de giro: Move o local no qual os giros serao
realizados entre o cabo e a divisa. (O local € indicado pela linha azul
claro.) O lado esquerdo da barra deslizante € a divisa e o lado direito
é a Largura do cabo (consulte Configuracéo de um cabo
operacional, pagina 178).

« " :Distancia da divisa em que o giro sera realizado para evitar
que o implemento bata na cerca durante as curvas. Amargem é
medida do centro do veiculo ateé a divisa. Esse campo exibe a
posicéo da barra deslizante Localizagao da linha de giro ou pode ser
usado para inserir uma distancia especifica.

Observagao:Se a geometria do implemento tiver um deslocamento
lateral inserido, isso pode mudar a posicaoc a partir da qual a
margem € medida. Consulte Configuragao da geometria do
implemento, pagina 116.

. : Aumente a margem da divisa pela metade da largura do
implemento. Essa figura € adicionada a figura exibida no campo
anterior.

Dica: Comece com alocalizacao do giro definido para alargura do
implemento para garantir folga suficiente da divisa. Quando estiver

confortavel com a forma como o giro € realizado, vocé pode reduzir a
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localizacao do giro para ficar mais proximo da divisa para atender as
suas necessidades.

14.11.3. Padrao
« Padrao: Abre a tela Padrao:

PULAR LINHAS -
: 5

PROGRESSAO DE FAIXA
Aumento

- Selecionar padrao

] (| g
| | ‘ Alternancia
8] 5] 1Sy |

Preencher

‘@. Preenchimento de sentido tnico

Essa tela € usada para definir o padrao que sera utilizado pelo veiculo
para percorrer 0 campo.

« Pular linhas: Pule uma ou mais linhas a cada giro.

« Progressao de faixa: O percurso progride através do aumento ou
diminuicao dos numeros de passadas exibidos nas linhas de
direcao. Para visualizar todos os numeros das linhas de direcao do

campo (ao usar linhas AB), selecione ' na parte superior datelae
escolha Numeros de linhas.
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14.11.4. Selecionar de padrao

Alternancia
O veiculo sobe por uma fileira e desce pela proxima. Pular linhas pode
ser usado se o0 implemento for muito grande para fazer a curva na linha

adjacente.
Nenhuma linha ignorada

o I R o RN RN RN TN N

. v ] v ’ . . v ' v ' . . v . v . v

' ' . [ ' [} ' [ ' v 0 [ ' [} ‘ ' [ [

' [} 0 " i ' 0 v ' [} " [} ' ' ' [ . [}

. ' " [ " ' " ' i [ ' " ' ' 0 ' ] [
il ' ' ] [ ' [ 1 ' " ' ] [ ] l 1 ' '
' " v " [ ] [ ' 1 ' ' ] [ ] [ ' ' '
[ ' [} d ' ' v ' [} . [} " ' " v [} ' '
v [ v . v ] . ] (] . v . ' . . ¢ v .
. e e LY . LS e

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 100 11 12 13 14 15 16 17 18

Umalinhaignorada

’ . . ~ . s . . g .

. v . v ' . . v ' '
] [} ' [ ' [ . [} . '
] [} 0 ' ' [} ' [ ' '
" ' [ ' ' [ ' ' ' "
. ] ] ' ] ] [ ' 1

' " [ ] v ' " ]

[ ' ' [ [ ‘ [} .

\ . v [ v . . ]
. ’ . . . . . ’
. B . . - - - .

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Preencher

O veiculo pulaumalinha e, em seguida, volta para preencher alinha
ignorada. Mais do que o numero definido de fileiras pode ser ignorado
para concluir o padrao.
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Umalinhaignorada

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

Duas linhas ignoradas

HHIIIIIIIHHIHIIII

Tl el - -..-3" ~— *"s.-...z

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

Preenchimento de sentido Unico

O veiculo so6 girana mesma direcao (esquerda ou direita) no final de
cada linha. Mais do que o numero definido de fileiras pode ser ignorado
para concluir o padrao.

Uma linha ignorada

______________________

B B P S g P U P R S M R s RS o

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
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Tréslinhas ignoradas

(I

I
"

iy

0 1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10 11 12 13 14

14.11.5. Alarme de giro do cabo

Conforme o veiculo se aproxima da cabeceira, um alarme € exibido.
Esse alarme permite que o giro seja editado ou cancelado.

Configurar alarme de giro do cabo
1. No menu de configuracéo, selecione Sistema /Alarmes ('?

/Geral /Giros do cabo para configurar o alarme de giro do

Configuragao de Alarme Geral Fechar

Nome do Alarme | 7 % ESTADO DO ALARME
i Giros do cabo Sl
v Ndo é possivel conectar a dire¢do automatica DISTANCIA ATE O CABO

150.0 m
v Divergéncia no Firmware do Receptor GPS B
@ @ OPGOES DE GIRO

v Modo de recuperagéo do receptor GPS ativado @ Inicialmente visivel
v Prioridade alta de TU

« Distancia até o cabo: Distancia do calbo em que o alarme sera
exibido.

« Opcgdesde giro: Define se as opgdes de edicao de giros do cabo
sa0 exibidas por padrao no alarme do cabo.
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Editar giros do cabo por meio do alarme

! Insergao de giro do cabo A Ocultar detalhes A

Pular linhas o
— L Rej?ltar
0 J giro
x

74 m para girar

Atela de alarme pode ser usada para alterar a direcao do giro, alterar o
numero de fileiras a serem ignoradas ou rejeitar o giro. Pressionar o
alarme significa aceitar o giro.

Observacao:Esse alarme pode ser exibido manualmente usando o0
botao @ na parte superior da tela de direcao, se necessario. O botao
exibido muda entre sem curva ® curva aesquerda @ ecurvaa

direita @ para mostrar a proxima agao.
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Capitulo 15 — Direcao automatica

O menu de Op¢des de direcao permite ao operador definir opgdes para
a direcao automatica. Para que se use esta caracteristica, ela deve estar
habilitada. Caso nao esteja habilitado, consulte Configuracéo da
direcéo, pagina 51 para ativar a diregéo automatica.

Para calibrar a direcao, consulte o Calibragoes da direcao, pagina 150.

15.1. Status da direcao automatica

O Status da Diregcéo Automatica permite ao operador visualizar o status
das condigOes necessarias a direcdo automatica. Vermelho indica que
as condi¢des nao foram atendidas e, portanto, a direcéo nao esta
pronta.

1. Para analisar o status da direcao automatica, selecione Menu de

|
Opcgoes de diregao \f /Status da diregcéo automatica @ .
Atela de status da direcao € exibida.

v/ Hardware do receptor

v/ Correcdo diferencial

+ Precisao da posicao

v/ Controlador de diregao
(PVED)

> Geometria do veiculo

X Perfil do veiculo

v/ Diregao calibrada

+" Blogueio

v Linha de caminho disponivel

Linha de Caminho
Sincronizada

~/ Operagao Proibida

+ Presenca do Operador

" Volante

v Velocidade

+/ Erro de mudanga de caminho
+" Erro de diregio

i -

Verde indica que o item esta pronto.

Vermelho indica que o item n&o esta pronto.

Para exibir os alarmes de direcao, selecione o botao de alarme de
direcao na parte inferior esquerda da tela.
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2. Selecione m pararetornar atela principal e completar as acoes
necessarias (corrija os erros exibidos da parte superior a inferior da

tela).

15.1.1. Solucao de problemas da direcao automatica

Tela de erro Acoes Pagina
@ O Engate da direcao automatica
aparece na cor vermelha. A direcao
automatica nao € engatada.
< Gt Selecione Engate da diregéo
¥ e automatica para exibir o painel de
Grvonn Status da Direc&o.
S Vermelho no painel indica que o item
e Scantity n&o esta funcionando corretamente.
o operagso probics
il
- I
O hardware do O receptor esta conectado
receptor aparece | corretamente, montado com
na cor vermelha seguranca e ligado?
A correcao Confirme se a configuracao na tela 62
diferencial aparece |atende aos requisitos da fonte de
na cor vermelha correcao.
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Tela de erro

A precisao da
POSICA0 aparece na
cor vermelha

Acoes
Aguarde um pouco até que a
convergéncia ocorra.

Qual € a cor do icone de satélite no
painel? Quantos satélites aparecem
ao lado do icone? Vocé precisa ter
pelo menos quatro satélites
disponiveis.

Afonte de correcao esta correta”? Em
caso negativo, selecione a fonte de
correcao adequada.

Vocé esta em um espaco aberto
afastado das linhas de alimentagéo?
Dirija até um espaco aberto e aguarde
até que ocorra a convergéncia.

Se voceé estiver em regime de
assinatura, confirme a assinatura
atual. Confirme se a frequéncia
correta foi definida.

Pagina

62

O controlador de
direcao aparece na
cor vermelha

Confirme se o controlador esta
conectado e ligado.

Confirme se o controlador de direcao
correto foi selecionado durante a
configuracao.

Se estiver usando um AES, ligue-o e
gire o volante ¥ de volta para habilitar
adirecao.

106

A geometriado
veiculo aparece na
cor vermelha

Volte a Configurac&o da geometria de
um veiculo e redefina as dimensoes
corretamente ou selecione
novamente o perfil do veiculo.

104
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Tela de erro Acoes Pagina
Perfil do veiculo Verifique qual veiculo foi selecionadoe| 101-
aparece na cor verifigue a geometria. 104
vermelha
Adirecéo calibrada | Confirme se foram feitas calibragcdes | 151-
aparece na cor neste veiculo. Dirija até um espaco 154
vermelha aberto afastado das linhas de

alimentacao e de obstaculos,

reinicialize e repita as calibragoes.
Blogueio O sistema de diregao foi colocado no

modo de transporte (ou seja, ao dirigir

em uma rodovia) para que a direcao

Nao possa ser engata

inadvertidamente.

Esse erro também pode ser acionado

se houver uma falha no sensor de

angulo de roda ou se o controlador da

direcao tiver relatado um erro usando

essa mensagem.
Alinha de caminho |Dirija mais perto dalinha de caminho | 197-
disponivel aparece |(linha de direcao). 201

na cor vermelha

Confirme se alinha de direcao foi
criada e esta selecionada.

LLinha de caminho
sincronizada

Alinha de caminho (linha de

direcéo) nao foi carregada com
sucesso. Confirme a conexao com o
receptor e recarregue alinha de
caminho. Observe que pode demorar
um Pouco para que alinha de
caminho seja carregada no receptor,
principalmente em curvas grandes.
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Tela de erro Acoes Pagina

Operacéo proibida | A direcao nao pode ser engatada
enguanto certas acdes estao sendo
realizadas. Por exemplo: calibracao
da direcao, mudanca de
configuragOes do GPS e exportar uma
tarefa.

Presenca do O sistema de direcédo desengatara se

operador O motorista sair do assento de
controle.

Volante Solte o volante e tente novamente.

Avelocidade Ajuste a velocidade entre 1 e 25 kph

aparece na cor (0,7-15 mph). A velocidade

vermelha necessaria pode variar com o veiculo.

O erro de mudanca | Dirija mais perto da linha de direcéo

de caminho antes de engatar a direcao

aparece nacor automatica.

vermelha

O erro de direcao
aparece em
vermelho

Verifique o0 &ngulo oureduza a
velocidade da aproximacao do
veiculo a linha de direcéo.
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15.2. Regulagem da direcao automatica

E importante ajustar a direcdo automatica para adequac&o as
condicOes, ao tipo de tarefa e ao tipo de veiculo/implemento.

|
1. Selecione Menu de Op¢des de diregdo \' /Pardmetros de

2= 4

regulagem da direc&o automatica 1 :

Ajustes da Direcao

50%

50%

® 0%s

5

aneetr -

1 Agressividade on-line define com que grau de agressividade a

2

direcéo tentara seguir a linha de direcao. Defina para ajustar a
precisao necessaria para a tarefa.

Agressividade de aproximacao define com que grau de
agressividade a direcao se aproximara da linha. Se for muito alta, o
veiculo podera ser virado de modo mais fechado. Defina
considerando a precisao para atarefa e a seguranca para os
usuarios do equipamento.
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3

4

Angulo méximo da direcao limita 0 angulo de giro para
permanéncia nos limites da capacidade segura do veiculo. Defina
dentro dos niveis seguros para o veiculo e qualguer implemento
rebocado.

Ataxa de direcado maxima limita quantos graus por segundo as
rodas podem girar. Valores mais baixos diminuirao problemas,
como pulverizadores de langa autopropelidos com as lancas sendo
arremessadas muito rapidamente ou movimento excessivo da
cabine em tratores articulados.

Raio de suavizacao para linhas de caminhos de curva define com
que grau de precisao a direcao automatica seguira as linhas de
caminho curvas. Defina para um nivel adequado. Valores mais
baixos seguirac com mais precisao as linhas de caminho curvas.

AES

Se AES estiver selecionado na tela de configuracao
(Veiculo/Direcdo/CONTROLADOR), trés novas opcoes serao
adicionadas a essa tela:

« Ajuste da sensibilidade do AES: ajusta o grau de resposta da direcéo

ao seguir as linhas de direcao.

« Ajuste dazona morta do AES: Ajusta a quantidade de movimento

que 0 AES precisa realizar para que as rodas reajam.

« Limite de desengate do AES: ajusta a quantidade de esforco

necessaria para desengatar o volante.
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15.3. Engate da direcao automatica
Para usar a direcao automatica, o operador deve ter:

« Linhas de direcao estabelecidas (pagina 193)
« Direcao automatica do monitor ativada (pagina 51)
« Direcao calibrada (pagina 150)

« Confirmado que todos os itens de Status da direcao estao na cor
verde (pagina 226)

« Configure aregulagem da direcao automatica para ajustar-se a
tarefa e ao tipo de veiculo (pagina 231)

« Posicionado o veiculo no ponto de partida desejado.

1. Utilize 0 zoom e arotacao na tela até que o veiculo esteja no centro
dela e com tamanho conveniente para visualizacao (se a rotacao
estiver ativada, consulte Configuracao das opcdes do mapa, pagina
37).

Observacao:Se um interruptor externo de engate da direcéo
automatica for usado, ele precisa ser habilitado durante a
configuragao para o veiculo. Consulte Configuracao do controlador
de direcao, pagina 106. Se estiver usando um AES, ligue-o e gire 0
volante um quarto de volta para habilitar a direcao automatica.

2. Confirme se o Engate de direcdo automatica esta na cor branca.
|sto significa que ele esta pronto para uso.

A Diregéo automatica esta pronta para uso. Selecione Engate de
diregdo automatica para comecar.

de diregao automatica para voltar ao controle manual. Observe
que o botao pode piscar brevemente na cor azul antes de ficar
verde.

Nao e possivel engatar a diregdo automatica. Selecione Engate
de diregdo automatica ou volte ao Menu de opc¢des de direcao
para ver o Status da direcao e buscar possiveis causas.

@ A Diregéo automatica esta engatada e ativa. Selecione o Engate
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A direcéo automatica esta piscando no modo de "Engate

atrasado”.

Se a Diregao automatica estiver na cor vermelha e a Unica
condicéo exibida em vermelho no Status da direg&o for
facilmente resolvida (por exemplo, velocidade), o operador
podera selecionar Engate de diregao automatica duas vezes
(cligue duplo), e uma luz piscando na cor amarela indicara que a
direcao automatica sera engatada se as condicdes forem
cumpridas em 15 segundos. Se as condigOes nao forem
cumpridas, ela voltara a cor vermelha.

. Corrija qualguer problema exibido em vermelho no Painel de status

da direcéo (corrija 0s erros exibidos da parte superior a inferior da
tela). Quando o Engate de diregdo automatica estiver na cor branca,
a direcéo automatica estara pronta para o engate.

Para obter mais informagoes sobe 0s Erros do status da direcao,
consulte Solucao de problemas da diregao automatica, pagina 227.

. Dirijalentamente para acompanhar a linha de diregcao, no rumo

desejado.

. Selecione Engate de diregdo automatica. A opcao ficara verde. O

veiculo virara para a linha de diregéo mais proxima.

. Se ele virar muito agressivamente na direcao da linha, pare,

desengate a direcao automatica e redefina os Parametros de
regulagem da direcao automatica usando o Menu de Opgdes de
direcao.
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15.4. Desengate da direcao automatica

A direcao automatica sera desengatada automaticamente quando as
condicdes necessarias (mostradas na tela de Status da direcéo)
deixarem de ser atendidas.

Para desengatar manualmente a diregao automatica:

« Gire o volante alguns graus OU

« Selecione o botdo Engate de dire¢ao automatica no monitor para
desengatar OU

« Se estiver usando uma chave de direcao externa, desengate
usando-a.

& AVISO: antes de sair do veiculo, desengate a direcdo automatica,
*> desligue o interruptor de diregao e retire a chave.

Observacao:Um alarme visual e auditivo sera exibido e soado sempre
que a diregao automatica for engatada ou desengatada. O volume pode
ser gjustado. Consulte Configuracao dos alarmes, pagina 74.
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O menu de Ajuste fino permite pequenos ajustes nas linhas de direcao
definidas. Isto € util para realinhar ligeiramente as linhas de direcao
segundo a mudanca de condicdes, ou ao voltar aum campo na
temporada seguinte. As linhas de direcao podem ser empurradas de
varias formas.

O ajuste fino funciona com linhas AB, linhas de direcao do pivd central e
curvas idénticas.

16.1. Como usar as opcoes de ajuste fino

1. Selecione menu de Ajuste fino I /Abrir opcdes de ajuste fino

r F
L)
=3

2. Para definir a distancia em que um ajuste fino movera uma linha,
selecione DESLOCAMENTO DE AJUSTE FINO.

Opcoes de Ajuste Fino

3 DESLOCAMENTO DE AJUSTE FINO
1 0.100m

0.000 m

i Cancela
r - r

3. Insirao DESLOCAMENTO DE AJUSTE FINO desejado.

Il ) I AJUSTE FINO TOTAL

4. Use Ajuste finoaesquerda I ou Ajuste fino a direita I “ natela
Opcdes de ajuste fino ou no menu de Ajuste fino para fazer o ajuste
fino das linhas.
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5. AJUSTE FINO TOTAL calcula a distancia total ajustada. Selecione
esta opcao para definir o deslocamento de ajuste fino total ou para
redefini-lo como O.

6. Selecione Salvar grupo de linha de diregdo com ajuste fino =
para salvar as posicoes da nova linha de diregao.

Todas as linhas no grupo com definicao de ajuste fino sao salvas em sua
nova posicao. As linhas que nao foram definidas com ajuste fino
permanecem em sua posicao original.

Observacgao:Se uma linha de direcao tiver sido ajustada e salva, um
aviso sera exibido quando o monitor for reiniciado.

Ajuste fino da posicao do veiculo
Para alinhar as linhas de direcao com a posicao atual do veiculo:

1. Selecione Ajuste fino da linha de diregao para a posi¢do do veiculo
¥
Observagao: Ao fazer o ajuste fino de uma curva ou pivd, o0 tamanho da
curva (ou raio do pivd) mudara.

237



16.2.

238

Compensacéao de deslocamento GPS

16.2. Compensacao de deslocamento GPS

O deslocamento GPS pode ocorrer com o tempo (ao usar fontes de
correcao de baixa precisao). Quando o operador retornar ao campo,
podera haver uma ligeira mudanca na posigao relatada do veiculo em
relacao aos objetos fixos como as divisas de campo ou as linhas de
direcao. Isso normalmente ocorre por alteracdes dos padroes de
constelacao do satélite.

Outros fatores, como nao ter um acesso livre ao céu (operando proximo
de arvores ou outros obstaculos) e erros de dados do satélite podem
também resultar em um deslocamento.

Observacao: Também € possivel reposicionar o veiculo em um ponto de
bandeira selecionado. Consulte Trabalhar com pontos de bandeira,
pagina 170.

Para compensar o deslocamento GPS:

1. Selecione menu de Ajuste fino I /Compensagao de

P
deslocamento GPS
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Opgoes de deslocamento GPS

INCREMENTO DE DESLOCAMENTO

:p GPS
= 0.100 m
it
&,
x + &
- =

¢ 4w

J Cancelar “

O valor de compensacao pode ser selecionado:

Insira um valor positivo ou negativo no campo NORTE e/ou LESTE e
confirme.

Ou

Insira o valor desejado no campo INCREMENTO DE DESLOCAMENTO
GPS e selecione 0 botado de direcéo desejado até atingir a
compensacao desejada.

2. Selecione Redefinir deslocamento GPS = pararemover a
compensacao selecionada para o deslocamento GPS.

16.2.1. Compensacgao correta para o deslocamento GPS

Ao corrigir o deslocamento GPS, o veiculo no mapa se deslocara em
relacao aos outros objetos no mapa (por exemplo, a divisa de campo,
linhas de direcao, pontos de bandeira e qualquer cobertura anterior). O
modo mais facil de ver isso no mapa € alternar para uma visualizagéo
Norte para cima
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Compensacéao de deslocamento GPS

= eqgirar o mapa, de forma que o veiculo fique visivel proximo da
janela de Opcdes de deslocamento GPS.

Para compensar corretamente o deslocamento GPS:

1. Dirija o veiculo para um local identificavel dentro do campo (por
exemplo, proximo de um portao, canto do campo ou nas trilhas da
roda do ano anterior).

2. Useajanela Opcdes de deslocamento GPS para posicionar o
veiculo no mapa em relacéo a essas marcacoes fixas.

Para fazer isso de forma mais precisa e rapida, vocé pode definir um
ponto de bandeira em um local marcado no campo. Dessa forma, cada
vVez que VOCE retornar ao campo, posicione o veiculo no local marcado,
localize o0 ponto de bandeira no mapa e selecione-o. Isso abrira uma

| ) ) 7R
janela com a opgéao para “Correcao de deslocamento GPS” :
Selecionar essa opc¢ao ira mover o veiculo até o local do ponto de
bandeira.

A Compensacao de deslocamento GPS aplicada € lembrada quando o
monitor € reiniciado. Entretanto, essa compensagéo pode n&o ser mais
precisa se as condigoes forem alteradas. Um alarme sera exibido logo
apos o sistema iniciar, avisando o operador de que a compensagao de
deslocamento GPS esta em vigor. O operador deve entao decidir se
deseja continuar usando esse fator de compensacao, restaurar esse
dado ourealizar o procedimento de compensacao de deslocamento
GPS novamente para obter um resultado mais preciso para aquela
Sessao.

) Informacao ¥ Arrastar para baixo para obter detalhes ¥

N




Capitulo 16 — Menu de Ajuste fino

16.2.2. Fontes de correcao de alta precisao

A compensacao de deslocamento GPS nao deve ser necessaria com
fontes de correcéo de precisao mais altas (por exemplo, RTK). Se uma
fonte de precisao alta estiver sendo usada, a compensacao de
deslocamento GPS deve ser redefinida como zero na janela de Opgdes
de deslocamento GPS.
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Capitulo 17 — Caracteristicas adicionais
habilitadas

Esta secao descreve a utilizacao de caracteristicas que podem ter sido
habilitados na tela de Configuracéo: Sistema/Caracteristicas.

As caracteristicas habilitadas documentadas nesta secao aparecem na
barra de navegacao.

17.1. Uso do controle automatico de secao

O controle automatico de secao esta disponivel quando o implemento e
a ECU tiverem sido configurados e o Controle automatico de secao
estiver ativado em Sistema/Caracteristicas/Implemento.

aaa

1. Selecione Controle automatico de segéo A visualizacao em
miniatura Controle automatico de secao € aberta.

< Controle Automatico de Secdo

7

,/ CONTROLE DA LANCA

! LIMITE DE DIVISA
- Ilimitado

<1717}

Sl AsC [ @)

« Limite de divisa: Define qual tipo de limite de divisa desativara a
cobertura ao usar o controle automatico de secao:

o Divisade campo e Cabo sao definidos usando 0 menu Campo.
Consulte Definicao de umanovadivisa, pagina171 e
Configuracao de um cabo operacional, pagina 178 para obter
mais informagoes.

« ASC ativado/desativado: Ligue/desligue o controle automatico de
secao de todas as lancas.



Capitulo 17 — Caracteristicas adicionais habilitadas

17.1.1. Controle da barra

Controle Automatico de Secao

Modo de controle

7.
Y4 il 50

Barra Unica

Sobreposicdo entrando na area coberta

u Hil 0.0 m

Sobreposicdo saindo da area coberta

- il 0.0 m

« Modo de controle: Use a barra deslizante ou o teclado numérico
para definir evitar sobreposicao (0) ou evitar lacunas (100). Se for
escolhido evitar sobreposicao, pode haver alguns espacos em que
O produto nao sera aplicado. Se for escolhido evitar lacunas,
ocorrera alguma sobreposicao da aplicacao provavelmente perto
das fronteiras. O padrao (50) € um ponto comum.

« Sobreposi¢cao entrando na/saindo da area coberta: Determinaa
quantidade de sobreposi¢cao obtida ao entrar ou sair de uma area
que ja tem cobertura.

Varias barras

Se o implemento tiver varias barras, o modo de controle € as
configuracdes da area de sobreposicao poderao ser ajustados
separadamente para cada barra.

Selecione a barra necessaria antes de ajustar as configuracoes.
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17.1. Uso do controle automatico de secao

Controle Automatico de Secao

<] Boom 1 >

Modo de controle

7

Sobreposi¢do entrando na area coberta

Sobreposigdo saindo da area coberta

. i 0.0m
e

Ativacdao Manual da Barra c

Ativacao manual da barra desativa o controle de secao para essa
barra. Selecione a barra e pressione Ativagao manual da barra . Pelo
menos uma barra deve estar ligada. Use ASC ativado/desativado na
visualizagao de miniatura para desligar todas as barras.

9
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Capitulo 17 — Caracteristicas adicionais habilitadas

17.2. Uso de terminal universal (ISOBUS)

Essa opcéao permite ao operador interagir com um ISOBUS ECU.,

O terminal universal € semelhante a ideia de um navegador web. Ele néo
tem nenhum contexto sobre o que esta em execucao nele. As interfaces
do usuario sao carregadas a partir dos clientes conectados.

N&o existe um limite pratico para o numero de implementos ou clientes
que podem ser aceitos pelo terminal universal. A funcionalidade é
limitada ao design do implemento e do controlador.

O terminal universal € habilitado via Sistema/Caracteristicas/Console.

1. Selecione Terminal universal na Barra de navegacao para abrir a
visualizagao em miniatura.

Lo ol il
4 0.020 ,%,} "0"," 0.00 °

GPS

Observacao:O icone exibido para o terminal universal varia
dependendo do equipamento compativel com o ISOBUS
conectado.

2. Paraabrir o terminal universal em tela cheia, maximize a visualizagao
em miniatura.
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17.2. Uso de terminal universal (ISOBUS)

I & ¢ R

=
@
@

o 3

=
=

i L 2 _,’_', ESC oK
@ “ev
m
o Z' N ‘I \ : 22 w04 lw 0.00 °
As telas variam segundo o equipamento ISOBUS.

Abre a janela Atribuicdo AUX-N (consulte Configuracao do
controle auxiliar, pagina 90).

l'_]
I

g

EDie
&

P Vai para o ultimo comando ou botao.
. Vai para o proximo comando ou botéo.

—.Alterna entre os Conjuntos de trabalho do TU.

—~—

. Saiade umaoperagao de edicao ou reconhece um alarme do
TU, se presente.

ok Ativaocomando ou botao destacado.
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Capitulo 17 — Caracteristicas adicionais habilitadas

17.3. Utilizagao da estacao meteoroldgica

A opcao de porta da estacao meteoroldgica esta disponivel em
Sistema/Caracteristicas/Console. A porta do BARRAMENTO a qual a
estacdo meteoroldgica esta conectada deve ser selecionada antes da
utilizacao.

Esta opcéo ativa o suporte para a Estacédo meteoroldgica AirMar
150WX.

Temperatura externa
Umidade relativa
Velocidade do Vento
Direglio do Vento

DeltaT

indice de perigo de incéndio

caMEInr -

Uma vez conectado, tanto uma visualizagao em miniatura quanto o
painel podem exibir a temperatura, a umidade relativa, a velocidade do
vento, adirecao doventoe o Delta T.

O Delta T esta se tornando um dos indicadores padronizados para as
condigdes de pulverizacao aceitaveis. Ele indica a taxa de evaporacao e
o tempo de vida das goticulas de agua. Calculam-se o Delta T por meio
da subtracao do valor da temperatura de bulbo umido do valor da de
bulbo seco.

Observacao:Os dados da estacao meteoroldgica preencheréo
automaticamente as informacdes de tarefa. Consulte Exibicao de
informacOes da tarefa, pagina 142.
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17.3. Utilizagao da estagado meteorologica

17.3.1. Calibracao da estacao meteorologica
Apos instalada, a estacao meteoroldgica necessita de calibracao.

Observacao:O veiculo deve estar em uma area aberta afastada de
obstrucdes, na qual seja possivel ligar o veiculo em circulos.
1. Desligue e ligue a estacdo meteorologica.

2. Dentro de dois minutos apos desligar € ligar o dispositivo, desligue 0
veiculo em um circulo lento (7 a 11 km/h).

Assim que o veiculo completar 1 1/2 volta, a calibracao automatica
serainiciada.

3. Continue a executar mais dois ou trés circulos sem alterar a
velocidade do veiculo.

Para obter mais informacodes, consulte 0 manual do usuario fornecido
pelo fabricante da estacao meteoroldgica.
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Capitulo 17 — Caracteristicas adicionais habilitadas

17.4.Utilizacao docontrole dealturadabarra
NORAC

Esta opcao controla automatica a altura da langa sobre o0 chao ou
dossel da colheita. Ela exige que 0s sensores NORAC e a unidade de
controle eletronico (ECU) estejam instalados.

A opcao de controle de altura da barra NORAC Sistema

Caracteristicas -~ % /Implemento . Assim que estiver ativada, uma

=
visualizagcao em miniatura de NORAC fica disponivel

< Controle da altura da langa
ALTURA A
100 0cm

—
[ e ) [ A )
NF AF uWF W BF uF W W
BYYY Colheita | 37 VYL
1 ]

Observagao:A configuracao do sistema de controle de altura da lanca
deve ser realizada por meio da tela do TU. Consulte os manuais
fornecidos com o sistema NORAC.

As seguintes configuracdes estao disponiveis:

« Alturaalvo: A configuracéo de altura alvo desejada pelo operador ao
pulverizar no modo automatico.

A Modo automatico: A altura da barra é controlada
automaticamente.

. ﬁ Modo manual: A altura da barra € ajustada manualmente.

« Modo:

o Colheita: L& a altura desde os bocais de pulverizacao até a parte
superior do dossel da colheita.

o Solo: L€ a altura desde os bocais de pulverizacao até o solo.
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17 .4. Utilizagao do controle de altura da barra NORAC

o Hibrido: Usa uma combinacao das leituras da colheita e do solo.
Iss0 € Util para evitar grandes movimentos da langca em colheitas
que sao irregulares.
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Capitulo 18 — Gerenciador de inventario

O Gerenciador de inventario permite ao operador pesquisar € visualizar
detalhes de itens de informacdes no console e alterar esses itens. Os
itens podem ser excluidos, renomeados ou copiados do ou para o USB.
Os dados da tarefaem um USB ou TAP também podem ser
pesquisados e importados para o console.

, _ _ T
1. Selecione Gerenciador de inventario :h .
I

CATEGORIA Ir—' INVENTARIO EXTERNO
Implementos =)’ Nenhum
Apollo MTank MBoom E

DoublePivot
ISO SPRAYER
Pivoted 5 SECTIONS

+ SPRAYER

Quando aberta, a tela mostra umallista Unica, que € a lista de itens
correspondentes a Categoria selecionada. Se um USB for inserido ou o
monitor estiver conectado a TAP, a selecao de uma opgéao nalista
suspensa Inventario externo sera mostrada em uma exibicao dividida.
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CATEGORIA INVENTARIO EXTERNO
a Implementos Lll '_—'.’/ UsSB
Apollo MTank MBoom E. 1T SPRAYER
DoublePivot 4TANKS - 2G...LIQUID 1NH3
1SO SPRAYER 7TANKS + FL...D) GRANULAR
Pivoted 5 SECTIONS Apollo MTank MBoom
SPRAYER DoublePivot

DoublePivot_ASC10_SPRAYER
DoublePivot.zip

FPT1008 IMPLEMENT 1
FPT1015 IMPLEMENT 2

HORT SPRAYER
HYPRO_Implement

ISO SPRAYER

Quando a exibicao dividida € habilitada, a lista a esquerda mostra os
dados armazenados no monitor. A lista a direita mostra os dados
armazenados no dispositivo externo selecionado na lista suspensa
Inventario externo, que corresponde a Categoria selecionada.

« USB: Exiba os itens no USB, exibidos anteriormente selecionando

< . Esses itens podem ser selecionados, renomeados, excluidos
Ou copiados para o console.

« Selecione do USB: Selecione um arquivo zip (contendo dados da
tarefa) ou um arquivo TASKDATA. XML diretamente no USB e
importe para o console. Consulte Importar uma selecao de dados
de tarefa de um USB, pagina 260.

« Selecionar da TAP: Selecione um arquivo zip contendo os dados da
tarefana TAP e importe para o console. Consulte Importar uma
selecao de dados de tarefa da TAP, pagina 262.
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Capitulo 18 — Gerenciador de inventario

Observacao:Se estiver usando um monitor XD ou X25 e a exibicao
dividida nao estiver sendo exibida (a lista a direita nao estara visivel apos
uma selecao ter sido feita na lista suspensa Inventario externo),
certifique-se de que o Gerenciador de inventario esta sendo exibido em
tela cheia (henhuma visualizacdo em miniatura esta aberta).

Observacao:Alguns itens (como Campos e Tarefas) exibem opcdes de
filtro adicionais quando selecionados na lista suspensa Categoria.

@ - 3 . . L
Selecione N paraexibir as opgdes de filtro. Os filtros serdo aplicados
aambas as listas se a vista dividida estiver em uso.

Observacao:Ao filtrar por implemento @ isSO exibe uma lista de
implementos associados as tarefas no sistema, ndo uma lista dos perfis
de implemento neste console.

== Selecione todos ositens da lista selecionados mais
== recentemente.

Ocultar / mostrar vista dividida.

, Renomear item selecionado.

El Excluir itens selecionados.

. Copiar paraou datela. Aagao e executada na diregao da seta
=¥ realcada.

l_é. Escolha a opcao de classificacao para classificar as listas
(ambas as listas serao classificadas pelos mesmos critérios).

@ Facabackup de todos os itens do inventario ou configuragoes
¥ do usudrio no USB. Os dados existentes no USB seréo
excluidos.
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iin

Restaure todos os itens do inventario ou configuracdes do
usuario. Observagao: Isso substitui quaisquer dados no
sistema e € usado pararestaurar conteudo de um USB de
backup. Normalmente, esta opcéo € usada pela equipe de
Servico.

Trocar dados de tarefa. Use paraimportar do USB, exportar
para o USB e exportar para a TAP. Consulte Importacao de um
conjunto de dados de tarefa de um USB, pagina 261 e Exportar
tarefas/dados de tarefa/relatorios de tarefas, pagina 255.

Exportar informacdes de diagnostico. Use quando um
distribuidor solicitar para que 0s dados possam ser acessados.



Capitulo 18 — Gerenciador de inventario

18.1. Exportartarefas/dados detarefa/relatorios de
tarefas

Tarefa: Anteriormente no Horizon, a tarefa era chamada de trabalho.
Representa o trabalho realizado de uma vez em um campo.

Conjunto de dados de tarefa: O conjunto de dados de tarefa ¢ uma
colecao de tarefas, bem como os dados usados para concluir a tarefa,
como divisas de campo, linhas de direcao e produtos.

18.1.1. Exportacao de tarefas para um USB

Tarefas individuais podem ser exportadas para um USB para serem
transferidas para outro monitor Topcon ou importadas para um Sistema
de Informacdes de Gerenciamento Agricola (FMIS).

As tarefas exportadas sao adicionadas ao conjunto de dados de tarefa
no USB.

1. Insira o USB no monitor.

. . . . i

Selecione Gerenciador de inventario h :
Selecione Tarefas da lista suspensa Categoria.
Selecione USB na lista suspensa Inventario externo.

o K~ o

Selecione as tarefas a serem exportadas na lista Categoria, a
esquerda.

-
6. Selecione Salvar ltens selecionados na unidade USB =% .
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18.1. Exportar tarefas/dados de tarefa/relatorios de tarefas

Exportar acoes

TAREFA DE EXPORTAGAO@ )

RESOLUGAO DE EXPORTACAO
Alta

EXPORTAR RELATORIO ®
DE TRABALHO Nl

FAIXAS DE AJUSTE
AUTOMATICO

EXPORTAR SHAPEFILES ([

)

0y
]
y

Cancelar

7. Selecione Exportar tarefa e pressione OK.

Observacgéo:Se necessario, a Resolugéo de exportagéo pode ser
usada para reduzir o tamanho do arquivo de dados que estao sendo
exportados do monitor. Isso € obtido pela transferéncia de menos
pontos de dados, o0 que resultara em dados de cobertura de
resolucao mais baixa.

Selecionar Exportar shapefiles gerara shapefiles de cobertura e limite.
Eles s&o salvos em USB:\Relatérios em uma pasta com data/hora
marcada.

6 Antes de remover o USB, sempre desconecte-o primeiro
4 clicando no icone Eje¢ao do USB (consulte Uso da barra de
ferramentas do monitor, pagina 15). Uma mensagem sera
exibida informando que € seguro remover o0 USB. Se isso néo
for feito, o relatorio podera estar ausente ou corrompido.
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Capitulo 18 — Gerenciador de inventario

18.1.2. Exportar relatorio de tarefa para um USB

Exportar os relatorios de tarefas para USB coloca os relatorios em PDF
em USB:\Relatorios.

1. Insirao USB no monitor.

. . . ..y

Selecione Gerenciador de inventario :h :
Selecione Tarefas da lista suspensa Categoria.
Selecione USB na lista suspensa Inventario externo.

o K~

Selecione a(s) tarefa(s) necessaria(s) para relatorios em PDF na lista
Categoria, a esquerda.

-
6. Selecione Salvar ltens selecionados na unidade USB =% .
7. Selecione Exportar relatérios de tarefas.

8. Selecione Faixas de ajuste automatico, se necessario: Se houver
dados que usaram uma legenda de cores, as cores usadas no
sombreamento do mapa de relatorio serdo alteradas para que a
variacao maxima de cores seja usada para ilustrar as taxas de
produtividade.

Selecionar Exportar shapefiles gerara shapefiles de cobertura e limite.
Eles sao salvos em USB:\Relatorios em uma pasta com data/hora
marcada.

18.1.3. Exportacao de um conjunto de dados de tarefa para o
USB

1. Insira o USB no monitor.

. . . .
2. Selecione Gerenciador de inventario h

3. Selecione Trocar dados de tarefa e, em seguida, selecione
Exportar para USB.
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18.1. Exportar tarefas/dados de tarefa/relatorios de tarefas

258

Atela a seguir € exibida.

Exportar dados de tarefa

Etapa 1:

Selecione as opgbes de exportacdo de dados
de tarefa

VERSAO DE EXPORTAGAO
V4

MODO DE EXPORTAGCAO
Manter todos os dados da tarefa apés a

exportagdo

RESOLUGAO DE EXPORTAGCAO
Alta

Cancelar —

O conjunto de dados de tarefa € exportado como ISO XML. Aversao
de exportacéo pode ser alterada para V3, se necessario.

. Selecione 0 modo de exportacao desejado:

o Manter todos os dados de tarefa apds a exportacéo: Todos 0s
dados de tarefa sao mantidos no monitor.

o Excluir tarefas somente apds a exportagdo: As tarefas sao
excluidas do monitor, mas os dados como clientes, fazendas,
campos, produtos e implementos sao mantidos.

o Excluirtodos os dados de tarefa apds a exportacéo: Todos 0s
dados de tarefa sdo excluidos do monitor.

Observagao:Se necessario, a Resolugéo de exportacéo pode ser
usada para reduzir o tamanho do arquivo de dados que estao sendo
exportados do monitor. Isso € obtido pela transferéncia de menos
pontos de dados, o que resultara em dados de cobertura de
resolugcao mais baixa.
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5. Selecione’ =4 e selecione o local no USB para salvar os dados.

6. Selecione’ =4 paraconfirmar a exportacao.

18.1.4. Exportacao de um conjunto de dados de tarefa para a
TAP

Um conjunto de dados de tarefa pode ser exportado paraa TAP. Os
dados de tarefa incluem o cliente, fazenda, campo (incluindo divisas,
pontos de bandeira, linhas AB, curvas e pivos) e tarefa (incluindo dados
registrados).

Antes de usar essa 0pcao, insira um nome de console e faca login na
TAP. Consulte Configuragao do sistema, pagina 46.

. . . . i
1. Selecione Gerenciador de inventario ]h

2. Selecione Trocar dados de tarefa /Exportar paraa TAP
3. Selecione 0 Modo de exportagao desejado:

o Manter todos os dados de tarefa apds a exportagdo: Todos 0s
dados de tarefa sao mantidos no monitor.

o Excluir tarefas somente apds a exportagdo: As tarefas sao
excluidas do monitor, mas os dados como clientes, fazendas,
campos, produtos e implementos sao mantidos.

o Excluir todos os dados de tarefa apds a exportacéo: Todos 0s
dados de tarefa sao excluidos do monitor.

Observacao:Se necessario, a Resolugédo de exportagéo pode ser
usada para reduzir o tamanho do arquivo de dados que estao sendo
exportados do monitor. Isso € obtido pela transferéncia de menos
pontos de dados, o que resultara em dados de cobertura de
resolugcao mais baixa.

4. Confirme a exportacao.
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18.2. Importar tarefas e dados de tarefas
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18.2. Importar tarefas e dados de tarefas

As tarefas podem ser importadas para outro monitor X ou para um FMIS
(Sistema de Informacgdes de Gerenciamento Agricola).

18.2.1. Importagao de tarefas de um USB

1.

o K~

Insira 0 USB no monitor.

. . . ..

Selecione Gerenciador de inventario :h :
Selecione Tarefas da lista suspensa Categoria.
Selecione USB na lista suspensa Inventario externo.

Destaque a(s) tarefa(s) a ser(em) importada(s) na lista Inventario
externo a direita e selecione Importar itens selecionados para o

console ™%

18.2.2. Importar uma selecao de dados de tarefa de um USB

Essa opgao permite que uma selecao de dados de tarefa seja importada
de um backup de dados de tarefa em um USB.

1.

Insira 0 USB no monitor.

. . . .
2. Selecione Gerenciador de inventario :h

3. Selecione Selecionar do USB na lista suspensa Inventario externo.

Navegue até o local no USB que contém os dados de tarefa
necessarios e selecione OK para confirmar.

A coluna a direita exibira os dados da tarefa no USB que
corresponde a Categoria selecionada a esquerda.

. Destaque os dados a serem importados na lista Inventario externo a

direita e selecione Importar itens selecionados para o console ¥
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18.2.3. Importar dados legados do Horizon 3 ou 4 de um USB
Essa opcao permite que os dados legados do Horizon 3 ou 4 (inclusive
produtos) sejam convertidos em dados de tarefas e armazena os dados
convertidos no USB na seguinte estrutura de

arquivos: ConvertedlegacyData / <todays_date>.

1.

Insira 0 USB no monitor.

. . . U
. Selecione Gerenciador de inventario h

3. Selecione Converter dados legados na lista suspensa Inventario

externo.

Quando a conversao de dados estiver concluida, a coluna a direita
exibira os dados da tarefa no USB que corresponde a Categoria
selecionada a esquerda.

Destague os dados a serem importados na lista Inventario externo a

direita e selecione Importar itens selecionados para o console -

18.2.4. Importagao de um conjunto de dados de tarefa de um
USB

CUIDADO: A execugéao dessa operacao excluira o conjunto de dados
de tarefa existente na tela, incluindo todos os limites de campo,
diretrizes etc.

1. Insira o USB no monitor.

. . . .
2. Selecione Gerenciador de inventario h

3. Selecione Trocar dados de tarefa e, em seguida, selecione

Importar do USB.

O botéo Alternar s pode ser usado para procurar
automaticamente o diretorio TASKDATA de nivel superior (se existir)
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Importar tarefas e dados de tarefas

no USB e listar os arquivos taskdata.xml que forem encontrados. Se
este método n&o funcionar, € possivel procurar manualmente no
USB e selecionar o arquivo desejado.

4. Selecione o conjunto de dados de tarefa requerido.
18.2.5. Importar uma selecao de dados de tarefa da TAP

Essa opgao permite que uma selecao de dados de tarefa seja importada
da TAP.

Antes de usar essa opcao, insira um nome de console e fagca login na
TAP. Consulte Configuracao do sistema, pagina 46.

1. Selecione Gerenciador de inventario m .
2. Selecione Selecionar da TAP na lista suspensa Inventario externo.

3. Escolha o arguivo .zip desejado e confirme. O arquivo zip €
automaticamente descompactado assim que € importado

—~ Null Ly
TASKDATA_20200318_1210.zip
TASKDATA_20200318_1253.zip

TASKDATA_20200318_1337.zip

ml Cancelar
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r -

O botao atualizar E pode ser usado para atualizar a lista de arquivos
exibidos da TAP, se necessario.

4. Destaque os dados a serem importados na lista Inventario externo a

direita e selecione Importar itens selecionados para o console -

A coluna a direita exibira os dados da tarefa da TAP que
correspondem a Categoria selecionada a esquerda.
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Capitulo 19 — Guia de solucao de problemas

19.1. Mensagens de erro comuns

Para muitos erros, sera exibido um codigo de erro ou Codigo de

problema. Também € possivel exibir erros na tela Status da direcéo

(consulte Status da direcao automatica, pagina 226) ou na tela

Diagnostico, na guia Codigos de problemas (consulte a Exibicao de
diagnosticos, pagina 140).

Os erros listados abaixo sao comuns e podem ser corrigidos pelo

usuario. Para outros erros ou se um problema persistir, registre sempre

amensagem de erro para relata-la ao distribuidor, inclusive todos 0s

codigos exibidos.
Cdédigo Falha Acao
U1052 |Aversaodo Atualize o firmware. 62
firmware do
subsistema de
direcao esta
incorreta.
U1054 |O subsistema de Ligue o controlador de
direcao estaem direcao.
modo de falha.
U1055 |O controlador de Ligue o controlador de
direcéo precisaser |direcédo e o veiculo.
redefinido. Aguarde 20 segundos e
reinicie.
U1056 |Errode Repita a calibragdo WAS. 1562
configuracao do
controlador de
direcao.
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Cdédigo Falha Acao Pagina

U1061 |As configuracdes de |Volte ao menu de 100
parametros de trator |configuragao principal e
nao foram confirme se o veiculo
encontradas no esta correto.
subsistema de
direcao.

U1062 |E necessario calibrar|Calibre o bias de 154
o biasde montagem. Isso permite
montagem. ao sistema fazer a

compensacao quando o
receptor nao estiver
nivelado com o teto da
cabine.

U1065 |E necessario calibrar| Amudanga dos pneus é 104
0 sensor de angulo  |uma causa comum, mas 152
de roda. N&0 a unica possivel.

Confirme as medicoes
do veiculo erefacaa
calibracao.

U1066 |E necessario calibrar|Calibre a bussola. 151
a bussola.

U1067 |Foidetectado novo |Recalibre abussola. 151

veiculo ou novo
controlador de
direcao.
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Cédigo Falha Acao Pagina

U1068 |Perfil do veiculo nao |Confirme se o 101 -106
corresponde as subsistema de direcao
configuragcbesdo  |esta ativado.
subsistema de \Volte a0 menu de
direcao. configuracao principal e

redefina o veiculo e a
direcao.

U1069 |O sensor do volante |Entre em contato com o
do subsistemade  |distribuidor.
direcéo nao esta
configurado.

U1071 |Aenergiameédiado |Confirme acargana
AES é maiorque o |unidade do motor do
limite de energia. AES (por exemplo, se

uma coluna de direcao
esta muito pesada ou se
as bronzinas ou 0s
mancais estao
desgastados). Entre em
contatocomo
distribuidor.

U1072 |Atemperatura do Desligue e deixe esfriar.
AES é maiorque o |Se o problema persistir,
limite de entre em contato com o
temperatura. distribuidor.

U1074 |Controlador de Vire adirecao
direcdo AES nao manualmente um quarto
inicializado. de volta.
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Cdédigo Falha Acao Pagina
U1075- |[Errosderecepcao |Confirme as conexoes.
U1078 |outransmissaode |Desligue eligue
CAN. novamente a caixa de
derivagao. Entreem
contato com o
distribuidor se o
problema persistir.
U1079 |Sensor de angulo de |Verifique a conexao ou
roda desconectado. |substitua o sensor
defeituoso. Entre em
contato com o
distribuidor.
U1080 |Ocorreuum curto- |Entre em contato com o
circuito no sensor de |distribuidor. Pode ser
angulo de roda. necessario substituir o
Sensor.
U1082 O arquivo de Confirme o uso da 140e 251
sistema do memaria na visualizacao
Compact Flashtem |em miniatura. Talvez seja
menos de 1% de necessario remover ou
espaco livre. transferir arquivos
antigos usando o
gerenciador de
inventario.
U3001 |Falhana Tente exportar ou 251
transferéncia. importar o arquivo
novamente via USB.
U4001 |Erro delInicializacao |Recrie alinhade 197 -202

da linha de caminho.

caminho.
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Cédigo Falha Acao Pagina
U4006 |Nao existem Calibre abussola, o 151-154
calibracoes de sensor de angulo de roda
sistema validas. e 0 bias de montagem.
U5001 |O subsistema de Confirme se o 106
direcao nao foi subsistema de diregao
detectado. esta ativado.
Confirme se a "chave de
bloqueio de estrada”,
que impede o0 engate em
vias publicas, esta
desligada.
Volte ao menu de
configuracao principal
para confirmar o sistema
de direcao correto na
configuracao.
U5002 |Implemento elinha |Confirme seo 111
de caminho nao implemento, o campoeal 164 e 182
estao definidos. tarefa corretos foram 197 -210
escolhidos.
Crie linhas de caminho,
Se necessario.
U5003 |Impossivel ativar Confirme se a chave de
devido a blogueio do|estrada esta
controlador de DESLIGADA.
direcao.
U5004 |Implemento n&o Confirme se foi escolhido 111

esta definido.

o implemento correto.
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U5007 |O espagamento A sobreposicao definida
entre fileiras € muito grande. Altere a
(sobreposicdodo  [sobreposicao na
implemento visualizacao em

subtraida dalargura |miniatura controle
doimplemento)é  |automatico de secao.

muito pequeno. Consulte 0 manual do
controlador.
U6904 |Somenteotipode |Confirme seas 104 - 106
controlador de definicOes de

direcao ou o tipo de |configuragao do veiculo
veiculo € articulado. [no monitor
correspondem as do
controlador de direcao.

UB905 |Tipo de maquina Volte ao menu de 104
desconhecido. configuracao principal e
reveja a configuracao do
veiculo.
U8505 |Nao hafator de Calibre abussola, o 151-154
calibracao. sensor de angulo de roda
e 0 bias de montagem.
TC8 Sensor inercial e Confirme as conexdes.
modem sem
alimentacao de 12
V.
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19.2. Problemas de conexao com a internet

19.2. Problemas de conexao com a internet

Caso esteja enfrentando problemas ao tentar conectar o monitor com a
internet (com um cabo de Ethernet conectado na parte de tras do
monitor), verifique o seguinte:

1. Abra o painel de informagdes do sistema (consulte Exibicao de
informacdes do sistema, pagina 130).

2. Em Console, verifique se 0 enderego de IP esta exibindo um
endereco nafaixade 192.168.0.x (onde x =0 - 255).

3. Seesse for o caso, desconecte a conexao da Ethernet da parte de
tras do monitor e reinicie-0. Isso causara a queda do endereco
padréo e permitira que 0 monitor se conecte ao hotspot sem fio.

O problema € um conflito entre 0 endereco padrao usado pela conexao
Ethernet quando o servidor DHCP Ethernet esta disponivel
(192.168.0.10) e 0 endereco obtido ao configurar uma conexao sem fio.
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Bias de
montagem

Campo

Conjunto de
dados de
tarefa

Divisa de
campo

EGNOS

EMC

Estacao
base

Estacao
base movel

Estacao de
referéncia

A expressao Bias de montagem refere-se a verificacao
do nivelamento do receptor, quando instalado.

Area de trabalho definida do trator.

O conjunto de dados de tarefa € uma colecao de tarefas,
lbbem como os dados usados para concluir a tarefa,
como divisas de campo, linhas de direcao e produtos.

A borda do campo.

(European Geostationary Navigation Overlay Service)
SBAS europeu desenvolvido para complementar os
sistemas GPS, GLONASS e Galileo através do relato da
confiabilidade e da precisao dos sinais.

Electromagnetic Compatibility (Compatibilidade
Eletromagnética) € a ciéncia que estuda o impacto da
interferéncia eletromagnética. A EMC visa a assegurar
que itens de equipamentos ou sistemas nao interfiram
UM NO OUtro ou impecam a operacao correta atraves de
emissoes.

Um receptor GNSS que fornece correcdes diferenciais
para receptores equipados com GNSS. Também
chamado de estacao base ou de referéncia.

Estacao base que pode ser faciimente deslocada e
pode determinar de forma independente sua nova
pPOosicao, de modo que possa continuar a trabalhar com
o sistema DGPS.

Um receptor GNSS que fornece correcdes diferenciais
para receptores equipados com GNSS. Tambem
chamada de estacao base.

271



Fallback

Firmware

GDOP

GLONASS

GNSS

GPS

GPS
diferencial

HDOP
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Satélites e fontes de correcao exigem precisao
especifica da posi¢cao ao calcular a posicao do veiculo.
Se 0 sistema nao estiver recebendo dados suficientes
para computar a posi¢ao do veiculo com a precisao
necessaria, a direcao automatica ndo sera habilitada. A
caracteristica de fallback permite ao sistema derivar o
requisito de precisao da posicao para que a direcao
automatica possa ser engatada. 1sso € Util em situagdes
em que um alto grau de precisdo da posi¢ao nao é
necessario.

Programa de computador permanentemente embutido
no hardware de um dispositivo.

(Geometric Dilution of Precision, Diluicao de Precisao
Geométrica) GDOP é uma métrica usada para
quantificar a precisao da GNSS.

Global Navigation Satellite System (GNSS russo)
Global Navigation Satellite System
Sistema de Posicionamento Global (GNSS americano)

Metodo que utiliza dados de correcao provenientes de
servicos de satélite ou estacdes de referéncia fixas para
aumentar a precisdo do GPS. Os satélites ou as
estacOes de referéncia locais enviam dados de correcao
para os veiculos equipados com receptores GNSS.

(Horizontal Dilution of Precision, Diluicao de Precisao
Horizontal)

HDOP € uma métrica para quantificar a precisdo das
informacoes de posicao horizontal (latitude/longitude)
recebidas dos satélites GNSS.



HRMS

Latitude

Leste/Norte

Linha de
caminho

Linha de

direcao

Longitude

MSAS
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O recurso HRMS (Horizontal Root Means Squared)
calcula uma posicao horizontal média com base nas
informacdes da fonte dos satélites

Distancia de uma posicao ao norte ou ao sul do
equador, medida em graus.

Um minuto de latitude € igual a uma milha nautica (1852
m). O equador tem latitude zero.

Leste e Norte mostram a posicao UTM (Universal
Transverse Mercator) e a zona do veiculo. As medidas
sao em metros.

Os numeros da grade no eixo leste-oeste (horizontal)
sao chamados de Leste, € 0s nUmeros da grade no eixo
norte-sul (vertical) sdo chamados de Norte.

Linha virtual entre dois pontos do caminho em um
campo. A linha de caminho € usada como referéncia
para futuras passadas de campo (também linha de
direcao).

Linha virtual entre dois pontos do caminho em um
campo. Alinha de direcao € usada como referéncia para
futuras passadas de campo (também linha de caminho).

Distancia de uma posicéo a leste ou a oeste do
meridiano principal, medida em graus. O meridiano
principal atravessa Greenwich, na Inglaterra, e tem
longitude zero.

(Multi-functional Satellite Augmentation System, Sistema
de Ampliacao de Satélite Multifuncional) Trata-se de um
SBAS japonés que complementa o GPS relatando e
aprimorando a confiabilidade e a precisao dos sinais de
GPS.
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NMEA

OmniSTAR

Rede RTK

SBAS

Shapefile

(National Marine Electronics Association) Protocolo
usado por dispositivos eletronicos para receber e
transmitir dados.

Um servico comercial (operado pela Trimble Navigation
Ltd.) que transmite os dados de correcao GNSS a partir
de uma constelacéo global de satélites
geoestacionarios.

Associacao de estacdes base que transmitem seus
dados de posicao para um servidor atraves da Internet
(NTRIP). Os veiculos darede RTK (rovers) tambem
transmitem a sua posicao para o servidor através de
radio movel. O servidor usa 0s dados de posicao das
estacdes base e dos veiculos para calcular os dados de
correcao de cada veiculo e transmite-os para o veiculo
por meio de radio movel. Isto permite a determinacéo da
POSICA0 com uma precisao de 1 cma?2 cm, em tempo
real.

(Satellite-Based Augmentation System, Sistema de
Ampliacao de Satélite) Sistema que suporta grandes
ampliacOes de area ou regiao através do uso de
mensagens adicionais de transmissao por satélite. As
fontes de correcéo de SBAS sao comumente
compostas por varias estacdes em terra que colhem as
medicdes de um ou mais satélites GNSS e 0s sinais de
satélite e fatores ambientais capazes de afetar o sinal.

Um shapefile armazena em um conjunto de dados
informac0des n&o topoldgicas da geometria e de
atributos das caracteristicas espaciais. A geometria de
um recurso € armazenada como uma forma que
compreende um conjunto de coordenadas vetoriais.
Suaforma é: abcd.shp



Tarefa

Taxade
transmissao

TopNET
Global D

WAAS

WAS
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Anteriormente no Horizon, a tarefa era chamada de
trabalho. Representa o trabalho realizado de umavez
em um campo.

Velocidade de transferéncia de dados, medida em bits
por segundo.

Um servico comercial (operado pela TerraStar GNSS
Ltd.) que transmite os dados de correcao GNSS a partir
de uma constelacao global de satélites
geoestacionarios.

(Wide Area Augmentation System, Sistema de
Ampliacédo de Area Ampla) Este SBAS americano foi
desenvolvido pela US Federal Aviation Administration
para atuar como auxilio a navegacao aérea aprimorando
a precisao e a disponibilidade dos sinais de GPS.

Sensor de angulo de roda
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ajuste fino
deslocamento 236
para oveiculo 237
alarmes 74
alturadalanca 55, 249
arquivo OAF 63
atualizacao do software 23, 94
atualizar software 94
balancgas de peso 55
banco de dados do produto 126
barradeluzes 33
botaode tarefa 161
cabo 178
calibracao
bias de montagem 154
bussola 151
direcao 150
erros 159
sensor de anguloderoda 152
calibracdodabussola 151
calibracaodadirecao 150
calibracao dobias de montagem 154
calibracédo do sensor de angulode
roda 152
camada de cobertura 135
camadas domapa 133
cameras 50
campo
descarregar 168
novo 166
sair 168
selecionar 164
chave principal 123
CL-10 95
CL-55 95
configuragcaode TU 88
Configuragao de Wi-Fi 95
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configuracao doISOBUS 88
configuragao dosistema 45
configuragao doterminal universal 88
configuracoes regionais 28
Conjunto de dados de tarefa
importar 261
conservagao daagua 54
console
barra de ferramentas 15
desligar 13
diagndsticos 140
iniciar 12
redefinir 12
contadores de areas 54
controlador da diregao 106
Controlador datela doveiculo 50, 61
controle automatico de segao 53,
242
controle de secao 119
interruptor dasecao 122
temporizacao 120
controle de taxa variavel 55,188
controle de trajetoria 53
controles de exibicao 132
controles dousuario 40
cores 148
CropSpec 55
data 29
descricao dosicones 6
dia/noite 15
diagndsticos 140
direcao automatica 52, 226
ajuste 231
cabos 217
desengate 235
engate 233
solucao de problemas 227



status 226
direcaode divisa 52, 203
divisa
a partirdo shapefile 174
criar 172
deslocamento 172
remover 177
estacao meteorologica 51,247
ferramentas 94
gerenciador de inventario 251
girosdocabo 53,217
GPS
compensagaode
deslocamento 238
corregao de deslocamento 170
detalhes 138
precisao 139
radar 72
receptor 62
saida 71
grupos
linhas de direcao 195
guidelock 52
hora 29
idioma 29
implemento 22
chave principal 123
configurar 109
criar 112
geometria 116
ISOBUS 113
selecionar 111
velocidade 125
informacdes datarefa 142
informagoes do sistema 130
latitude 31
licencas 48
limite de tarefa 171
linhas AB 197
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linhas de direcéo 193
copiar 211
curvaidéntica 200
grupos 195
guidelock 202
importar 211
linhas AB 197
linhas retas 197
pivé central 201
selecionar 210

linhas de projeto 205

longitude 31

menu campo 164

menu de ajuste fino 236

menu de tarefas 182

modo de direcao guidelock 202

monitoramento do rendimento 55

nitrogénio 55

nivel de acesso 39

nivel de acesso do usuario 39

nome do cliente 166

nome do console 46

nome do monitor 46

nomes de arquivo 149

NORAC 55, 249

NTRIP 68

Oquehadenovo 1

opcoesdomapa 37

painel 144

pontos de bandeira
configurar 87
definir 169
editar 170
personalizar 169
remover 170

portas seriais 73

Prostop-E Hypro 55

relatorio de tarefa
exportar 257
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relatorio de tarefas

exportacadoem lote 257
semfio 95
Sensor de frequéncia LH5000 56
servidor de arquivos 50
sistema

diagnosticos 140
solucéo de problemas 264
solugcao de problemas da conexao

comainternet 270

suporte 42
suporte remoto 42
TAP 3
tarefa

concluir 161

criar 161, 184

exportar 255

importar 260

limpar 187

pausar 161

regides 185

selecionar 182
telade direcao 131
tempo de operacaodo

dispositivo 63

temporizacao

controle de secao 120
terminal universal 50, 245
trafego controlado 52, 205
trajetorias 53,214
TU 245
unidades 30
VDC 61
veiculo

antena 108

configuragao 99

criar 101

direcao 138

geometria 104

selecionar 100
velocidade doveiculo 125
visualizagbes em miniatura 128
volume 35
VRC 188
Wi-FidoUSB 96
Xlinks 60
XTEND 56
zoomdomapa 137



Capitulo 22 — Avisos regulamentares e de
segurancga

Termos e Condigoes
Observacao: Leia estes Termos e Condicdes com atencéo.

Geral

APLICAGAO - Vocé aceita estes Termos e Condicdes ao adquirir o produto da Topcon
Precision Agriculture (TPA) ou de um dos distribuidores dos produtos da TPA.

DIREITOS AUTORAIS - Todas as informacdes contidas neste manual s&o propriedade
intelectual e material com direitos autorais da TPA. Todos os direitos sao reservados. Vocé nao
pode usar, acessar, copiar, armazenar, exibir, criar trabalhos derivados, vender, modificar,
publicar, distribuir ou permitir que terceiros acessem os graficos, o conteudo, as informacdes ou
0s dados deste manual sem o consentimento expresso por escrito da TPA e s6 pode usar tais
informacdes para manutencao e operacao do seu produto. As informagdes e 0s dados deste
manual s&o um ativo valioso da TPA e foram desenvolvidos a custa de trabalho consideravel,
tempo e dinheiro, e sao o resultado da selecao original, coordenacao e disposicao da TPA.

MARCAS COMERCIAIS - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems e Topcon Precision Agriculture sdo marcas comerciais ou marcas
comerciais registradas do grupo de empresas Topcon. Microsoft e Windows sao marcas
comerciais ou marcas registradas nos Estados Unidos e/ou em outros paises da Microsoft
Corporation. Os nomes de produtos e empresas aqui mencionados podem ser marcas
comerciais de seus respectivos proprietarios.

SITE EOUTRAS DECLARAGOES - Nenhuma declaracéo contida no site da TPA ou de alguma
outraempresa do Grupo Topcon, em qualquer outro anuncio ou literatura da TPA, ou feita por
um funcionario ou prestador de servigos independente da TPA modifica estes Termos e
Condicoes.

IMPORTANTE: SEGURANCA - O uso inadequado do produto pode levar a 6bito ou lesdes
pessoais, danos a propriedade e/ou mau funcionamento do produto. O produto s6 deve ser
reparado por centros de assisténcia técnica autorizados da TPA. Vocé deve revisar com atencao
0S avisos einstrucdes de seguranca quanto ao uso correto do produto neste manual e sempre
manter a conformidade com eles.

Garantia limitada

COMPONENTES ELETRONICOS E MECANICOS -A TPA garante que os componentes
eletronicos fabricados pela TPA ndo apresentarao defeitos de material e mao de obra pelo
periodo de um ano a contar da data original de remessa para o distribuidor. A TPA garante que
todas as valvulas, mangueiras, cabos e pegas mecanicas fabricadas pela TPA deverdo estar
livres de defeitos nos materiais e na manufatura por um periodo de 90 dias a contar da data da
compra.

DEVOLUGAO E REPARO - Durante os respectivos periodos de garantia, qualquer um dos itens
acima que apresentar defeito podera ser enviado a TPA parareparo. A TPA ird reparar ou
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substituirimediatamente o item com defeito sem nenhum custo e devolvé-lo avocé. Vocé deve
pagar as despesas de remessa e manuseio em questao. As despesas de calibragem de
componentes, mao de obra e viagem incorridas para remogao em campo e substituicao dos
componentes ndo s&o cobertas por esta politica de garantia. A garantia acima NAO se aplica
aos danos ou defeitos resultantes de:

i) desastre, acidente ou abuso
i) desgaste normal

(

(

(iii) uso e/ou manutencéo inadequados

(iv) modificagdes nao autorizadas do produto; e/ou
(

V) uso do produto em combinagcao com outros produtos n&o fornecidos ou especificados pela
TPA.

O software fornecido com qualquer produto € licenciado para uso junto com o produto e nao
vendido. O uso do software fornecido com um contrato de licenca de usuario final (‘EULA”)
separado estara sujeito aos termos e condicdes, incluindo os relacionados a garantia limitada,
do EULA aplicavel, sem desconsiderar nenhum desses Termos e Condigoes.

ISENGAO DE GARANTIA -EXCETO PARA AS GARANTIAS ACIMA, AS GARANTIAS
FORNECIDAS EM UM CARTAO DE GARANTIA APLICAVEL, O APENDICE OU O CONTRATO
DE LICENGA DE USUARIO FINAL, ESTE MANUAL, O PRODUTO E O SOFTWARE
RELACIONADO SAO FORNECIDOS "NO ESTADO EM QUE SE ENCONTRAM". NAO HA
NENHUMA OUTRA GARANTIA E, ATE A EXTENSAO PERMITIDA POR LEI, ATPAEXCLUI
TODOS OS TERMOS, CONDIGOES E GARANTIAS IMPLICITOS COM RELAGAO AO MANUAL
E AO PRODUTO (INCLUINDO TODAS AS GARANTIAS IMPLICITAS OU COMERCIALIZAGAO
OU ADEQUAGAO A UM DETERMINADO USO OU FINALIDADE). ATPA NAO E RESPONSAVEL
PELA OPERAGAO DOS SATELITES GNSS E/OU DISPONIBILIDADE, CONTINUIDADE,
PRECISAO OU INTEGRIDADE DOS SINAIS DOS SATELITES GNSS.

LIMITE DE RESPONSABILIDADE E INDENIZAGAO - A TPA e seus distribuidores, agentes e
representantes nao devem ser responsabilizados por erros técnicos, editoriais ou omissdes
aqui contidos, nem por danos especiais, indiretos, econdmicos, incidentais ou consequentes
resultantes do fornecimento, do desempenho ou da utilizagéo deste material, do produto ou do
software fornecido (mesmo quando a TPA tiver sido avisada sobre a possibilidade de tais
danos). Esses danos isentos incluem, sem limitacéo, perda de tempo, perda ou destruicao de
dados, perda de lucros, dinheiro ou receita ou perda ou danos ao produto. Vocé deve defender,
indenizar e n&o prejudicar a TPA com relagao areivindicagoes, acdes, processos, danos,
perdas, responsabilidades e custos (incluindo honorarios advocaticios) decorrentes ou
relacionados a (a) operacao, uso ou manutencao do produto e/ou software de modo diferente
ao especificado neste manual ou no contrato de licenca de usuario final aplicavel; e (b)
negligéncia ou utilizacao incorreta ou omissao com relacéo ao produto.

De qualquer maneira, a responsabilidade da TPA para com vocé ou qualquer outra pessoa
concernente a qualquer reivindicacao, perda ou dano (em contrato, ato ilicito ou de algum outro
modo) sera limitada (a critério da TPA) (a) a substituicdo ou ao reparo do produto, ou (b) ao
pagamento do custo de substituicao ou reparo do produto.
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Outro
Estes Termos e Condicdes podem ser corrigidos, modificados, substituidos ou cancelados a
qualguer momento pela TPA. Estes Termos e Condicdes serao regidos e foram elaborados de
acordo com:
m as leis do sul da Australia, caso o produto seja vendido e fornecido a vocé na Australia (nesse
caso, os tribunais do sul da Austrdlia ou o Tribunal Federal da Austrdlia, registro de Adelaide,
tem jurisdicao exclusiva com relacao a qualquer reivindicacéo ou disputa) ou

m as leis do estado da Califérnia, caso o produto seja vendido e fornecido a vocé fora da
Australia

m as clausulas da Convencao das Nagoes Unidas sobre Contratos de Venda Internacional de
Mercadorias ndo devem ser aplicadas a estes Termos e Condicdes.

Todas as informacoes, ilustracoes e aplicacOes aqui contidas baseiam-se nas informagoes mais
recentes disponiveis no momento da publicacdo. A TPA reserva-se o direito de fazer alteracoes
no produto a qualquer momento sem aviso preévio.

Se né&o for possivel executar alguma parte destes Termos e Condigoes, a clausula devera ser
lida até a extensao necessaria para evitar o resultado em questao e, se a clausulanao puder ser
lida até essa extensao, devera serignorada sem afetar a validade e a capacidade de execucao do
restante destes Termos e Condicdes.

Informagdes de servigco

A assisténcia técnica pode ser fornecida entrando em contato com o revendedor local
autorizado pela TPA.

Informacoes de regulamento de comunicacoes
Declaragéo de conformidade com a FCC (EUA)

Este equipamento foi testado e esta em conformidade com os limites para dispositivos
digitais da Classe "A", de acordo coma Parte 15 dasregras da FCC. A operagao deste
equipamento em areas residenciais provavelmente causara interferéncia prejudicial e,
nesse caso, O usuario precisara corrigir a interferéncia a sua custa.

15.19

Este dispositivo esta em conformidade com a parte 15 das Regras da FCC. A operacao
esta sujeita as duas condicdes a seguir: (1) O dispositivo ndo podera causar interferéncia
nociva e (2) este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo
interferéncia que possa causar uma operacao indesejada.

15.21

Alteracdes ou modificagcdes feitas neste produto nao expressamente autorizadas pela
Topcon Precision Agriculture podem anular a autorizacao FCC para operar o produto.
15.105:

Esse equipamento foi testado e declarado como em conformidade com os limites para
um dispositivo digital Classe A, nos termos da parte 15 das Regras da FCC. Esses limites
foram feitos para oferecer uma protecao razoavel contra interferéncia nociva quando o
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equipamento é operado em um ambiente comercial. Esse equipamento gera, usa e pode
irradiar energia de frequéncia de radio e, se ndo instalado e usado em conformidade com
o0 manual de instrucdes, podera causar interferéncia nociva as comunicacoes de radio. A
operacao desse equipamento em uma area residencial pode causar interferéncia nociva
onde, nesse caso, 0 Usuario precisara corrigir a interferéncia por conta propria.

Declaragao de conformidade com a IC (Canada)

Esse aparato digital Classe A atende a todos os requisitos do Regulamento canadense
sobre equipamentos que causam interferéncia.

Declaragdo de EMC da CE (Comunidade Europeia)

Aviso: Este € um produto da Classe "A". Em ambientes domeésticos, este produto pode
causar interferéncia de radio e, nesse caso, o usuario talvez tenha que tomar as medidas
adequadas.

Declaragdo de EMC (Australia e Nova Zelandia)

Esse produto atende aos requisitos aplicaveis da estrutura de EMC da Australia e da Nova
Zelandia.

Aprovacao detipo e regulamentos de seguranca

A aprovacao de tipo pode ser necessaria em alguns paises para licenciar o uso de
transmissores em determinadas frequéncias de banda. Verifique com as autoridades
locais e 0 revendedor. A modificacdo n&o autorizada do equipamento pode anular essa
aprovacao, a garantia e a licenca para usar o equipamento.

O receptor contém modem de radio interno. Isso pode acabar enviando sinais. Como 0s
regulamentos variam de um pais para outro, consulte o revendedor e os reguladores
locais para obter informacdes sobre frequéncias licenciadas e n&o licenciadas. Algumas
podem envolver assinaturas.

Interferéncia deradio e televisao

Este equipamento de computador gera, usa e pode emitir energia de radiofrequéncia. Se
n&o for instalado e usado corretamente de acordo com as instrugcdes da TOPCON
Precision Agriculture, podera causar interferéncia com a comunicacao de radio.

Vocé pode verificar se a interferéncia esta sendo causada por esse equipamento
desativando o equipamento da Topcon para ver se a interferéncia para. Se o
equipamento estiver causando interferéncia em um radio ou outro dispositivo eletronico,
tente:

« Viraraantena do radio até a interferéncia parar

« Mover o equipamento para o outro lado do radio ou outro dispositivo eletrdnico
« Mover o equipamento para longe do radio ou de outro dispositivo eletronico

« Conectar o equipamento a outro circuito que nao esta vinculado ao radio.

Para reduzir a interferéncia em potencial, opere o equipamento no menor nivel de ganho
que permita uma boa comunicacao.
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Se necessario, entre em contato com o revendedor mais proximo da Topcon Precision
Agriculture para obter assisténcia.

Observacao: Alteracdes ou modificacdes neste produto ndo autorizadas pela TOPCON
Precision Agriculture podem anular a conformidade com EMC e cancelar a autorizacao
para operar o produto.

Este produto foi testado quanto a conformidade com EMC usando dispositivos
periféricos, cabos blindados e conectores da Topcon Precision Agriculture. E importante
usar dispositivos da Topcon Precision Agriculture entre os componentes do sistema para
diminuir a possibilidade de interferéncia com outros dispositivos

Segurancageral
A PERIGO: E fundamental que as informacdes a seguir e as informagées de segur-
( J \ anga especificas do produto sejam lidas e entendidas.

A maioria dos incidentes causados durante operacao, manutencao e reparo € causada
pelo ndo cumprimento das regras ou precaugdes basicas de seguranca. Sempre fique
atento a perigos em potencial e situacoes perigosas.

Sempre siga as instrucdes que acompanham um aviso ou uma nota de cuidado. As
informacodes fornecidas visam minimizar o risco de lesdes e/ou danos a propriedade.

Especificamente, siga as instrugoes apresentadas como Mensagens de seguranca.

Mensagens e avisos de seguranca

O simbolo de seguranca € usado com a palavra relevante: PERIGO, AVISO ou
CUIDADO.

As mensagens marcadas dessa maneira recomendam precaucoes e praticas de
seguranca. APRENDA e APLIQUE-AS.

~,  PERIGO: Indica uma situag&o perigosa iminente que, se nao for evitada, pode res-
( ! \ ultaremMORTEOQU LESAO MUITO GRAVE.

~, AVISO: Indica uma situagéo possivelmente perigosa que, se ndo for evitada, pode
& resultar em MORTE OU LESAO GRAVE.

~, CUIDADO: Indica uma situagéo possivelmente perigosa que, se nao for evitada,
!\ pode resultarem PEQUENAS LESOES.

Sinais de seguranca

A AVISO: NAO remova nem esconda sinais de seguranca. Substitua todos os sinais
'\ de seguranca que nao sejam legiveis ou estejam faltando. Sinais substitutos
podem seradquiridos com o revendedor em caso de perda ou dano.
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Se um veiculo usado tiver sido comprado, verifique se todos 0s sinais de seguranca estao
no local correto e podem ser lidos. Substitua todos 0s sinais de seguranca que n&o
podem serlidos ou estéo faltando. Sinais de seguranca substitutos podem ser adquiridos
com o revendedor.

Seguranca do operador

A AVISO: E SUA responsabilidade ler e entender as se¢des de seguranga deste
! \ manualantes de operar este veiculo. Lembre-se de que VOCE é a chave da segur-

anca.

Boas praticas de seguranca protegem nao s vocé, mas também as pessoas a sua volta.
Estude este manual como parte de seu programa de seguranca. Estas informacoes de
seguranca estao relacionadas somente ao equipamento da Topcon e nao substituem
outras praticas comuns de trabalho seguro.

~, AVISO: Certifique-se de que 0 equipamento Topcon esteja desligado antes de real-
( : \ izaramanuteng&o ou reparo do veiculo ouimplementos.

~ AVISO: Certifique-se de que as precaucdes adequadas tenham sido tomadas
( J \ antes de manusear qualquer substancia nociva. Leia sempre a Planilha de Dados
de Seguranga de Material antes de comegar a trabalhar.

. AVISO: Emalgumasilustragdes ou fotos usadas neste manual, painéis ou pro-

! tecBes podem ter sido removidos para fins de demonstracéo. Nunca opere o
veiculo com nenhum painel ou prote¢ao removido. Se aremogao dos painéis ou
protecdes for necessaria para fazer um reparo, RECOLOQUE-OS antes da oper-
acéo.

~ AVISO: Sempre verifique se algum acessdrio suspenso do veiculo foi abaixado até
{ ! \ 0 ch&o antes do inicio do trabalho de reparo ou manuteng&o em um veiculo.

. AVISO: As pecas do veiculo e dos acessorios podem ficar guentes durante a oper-
( : \ acdo e podem estar sob press&o. Consulte os manuais do veiculo.

~\,  AVISO: Use roupas de proteg&o apropriadas para a tarefa que esta sendo feita e
& as condigOes atuais.

~, AVISO: Nao opere o equipamento ao redor de equipamentos ou suprimentos
( : \ exclusivos.
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!\ imizaousode qualquer substancia possivelmente nociva em seus produtos. No
entanto, sempre é aconselhavel ndo manusear equipamentos eletrbnicos dani-
ficados. Este produto da Topcon pode conter uma bateria de litio vedada. Sempre
descarte 0s equipamentos eletrénicos por inteiro e com responsabilidade.

Informac0es sobre exposicao as radiacoes radioelétricas:
Este equipamento esta em conformidade com os limites de exposicéo as radiagcdes FCC
e |C estabelecidos para um ambiente nao controlado. Este equipamento deve ser
instalado e operado com uma distancia minima de 30 cm entre o radiador e seu corpo.
Este transmissor nao deve estar localizado ou operado em conjunto com qualquer outra
antena ou transmissor.
~, AVISO: Os produtos que usam modem celular ou uma estagdo base RTKpodem
!\ transmitir energia de radiofrequéncia. Consulte o revendedor.

\ AVISO: ATopcon esta comprometida com o bom desempenho ambiental € min-

Este dispositivo foi desenvolvido para funcionar com antenas aprovadas pela TPA.
Converse com o revendedor.
Preparacao paraoperacao
« Leiaeentenda este manual e aprendatodos os controles antes de usar o
equipamento.
« Mantenha o manual junto do equipamento.
« Se 0 equipamento for movido para outro veiculo, mova o manual também.
« Leia o manual para o veiculo com o qual 0 equipamento sera usado e verifique se 0
veiculo tem o equipamento correto exigido pelos regulamentos locais.
« Antes de comecar, procure entender a velocidade, os freios, a direcéo, a
estabilidade e as caracteristicas de carga do veiculo.
« Verifique todos 0s controles em uma area sem pessoas e obstaculos antes de
comecar o trabalho.
« |ldentifique 0s possiveis perigos.

~, AVISO: O equipamento da Topcon ndo deve serusado por operadores sob o
{ : \ efeito de @lcool ou drogas. Procure assisténcia médica se estiver usando medic-
amentos prescritos ou nao controlados.

Isencao de responsabilidade

A Topcon nao se responsabiliza por danos a propriedade, lesdes pessoais ou morte
resultante do uso indevido ou abuso de um de seus produtos.

Além disso, a Topcon nao se responsabiliza pelo uso do equipamento da Topcon ou do
sinal GNSS para nenhum fim diferente do uso previsto.

A Topcon nao pode garantir a precisao, integridade, continuidade ou disponibilidade do
sinal de GNSS.
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O operador deve garantir que o equipamento seja desligado corretamente quando n&o
estiverem uso.

Antes de operar qualquer veiculo equipado com produtos da Topcon, leia e entenda as
seguintes precaugdes de seguranca especificas do produto.

InformacOes de segurancaimportantes
Vigilancia e responsabilidade do operador

O monitor ajuda o operador a dirigir o veiculo, mas o operador continua sendo
responsavel e deve ficar alerta e ter controle total do veiculo sempre. O operador € o Unico
responsavel pela operacao segura deste equipamento.

E fundamental que os requisitos de seguranca sejam cumpridos durante a operagao do
monitor e de seus componentes. Todos os operadores e as outras equipes relevantes
devem ser informados sobre 0s requisitos de seguranca.

Segurancaelétrica

~, AVISO: A conexdo incorreta da fonte de alimentac&o pode causar lesdes graves e
!\ danosas pessoas ou ao equipamento.

Ao trabalhar com componentes elétricos, vocé deve fazer o seguinte:

« Verifique se o terminal negativo da bateria esta desconectado antes de fazer qualquer
soldagemno veiculo.

« Verifique se todos 0s cabos de alimentacao dos componentes do sistema estao
conectados com a polaridade correta de acordo com a marcagao. Consulte o
manual do veiculo para obter informacdes de seguranca.

« Verifique se o0 equipamento foi aterrado de acordo com as instru¢des de instalacao.

Operacao e risco dos obstaculos

Alista a seguir nao € completa ou limitada. Para usar 0 monitor para direcao assistida ao
longo de umallinha de caminho definida, o operador deve garantir que ele seja usado:

« Distante de pessoas e obstaculos

« Distante de linhas de alimentacao de alta tensao ou outras obstrugdes suspensas
(identifique os problemas de espaco antes de ativar o monitor)

« Empropriedades privadas sem acesso publico
« Dentro de camposlimpos
« Forade estradas publicas ou vias de acesso.
Observe que:
« O operador precisa saber a posi¢ao do veiculo e as condicdes do campo sempre.

« O operador precisara responder se o sinal do satélite GNSS ou o sinal de correcao
do diferencial formomentaneamente perdido.
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« O monitor ndo consegue detectar obstaculos (pessoas, gado ou outro).
« Use 0 monitor somente em areas que nao tenham obstaculos e mantenha uma
distancia adequada.

« Adirecao precisara ser desengatada para controle manual se um obstaculo aparecer
no caminho ou o veiculo se afastar da linha do caminho.

Botao liga/desliga e controle manual

~, AVISO: Certifique-se de que o interruptor de direcéo esteja na posi¢éo Desligado

: paraimpedir o engate acidental da diregao assistida. Ao reparar ou fazera
manutencg&o do veiculo/acessdrio, garanta que o veiculo NAO POSSA ser
movido. Desengate a diregao, acione os freios e remova as chaves.

O operador deve assegurar que o interruptor de direcéo esteja Desligado (fodos os
indicadores LED estejam apagados) quando a direcéo assistida nao estiver sendo usada.
O operador devera desengatar a direcao assistida e usar 0 controle manual se um
obstaculo estiver na linha de deslocamento ou se mover para a linha de deslocamento, ou
se 0 veiculo se afastar da linha de caminho desejada.
Para desengatar a direcao assistida:

« Gire o volante alguns graus OU

« Selecione 0 botao Desengatar diregéo automatica no monitor E/OU

« Seuminterruptor de diregao externo estiver em uso, desengate usando o interruptor
se as acOes acima nao desengatarem a diregao assistida.

Desligamento seguro do veiculo

Antes de sair do veiculo, desengate a direcao assistida, desengate o interruptor de
direcao externo (se estiver em uso) e remova a chave da ignicao.

Transporte do veiculo
", AVISO: Ao transportar o veiculo em vias publicas, o sistema de controle de diregéo
!\ deveser desligado. Certifique-se de que o interruptor de diregéo esteja na posicéo
Desligado paraimpedir o engate acidental da diregao assistida.

Uso de uma estacao de referéncia (base)
~, AVISO: Nao mova uma estacéo de referéncia enquanto ela estiver em operagéo.
!\ Moveruma estacao de referéncia em operagao pode interferir na diregao con-
trolada de um sistema que usa a estagdo de referéncia. Isso pode resultarem
lesBes pessoais ou danos a propriedade.

Os operadores e outros funcionarios afetados devem ser informados sobre as
precaucdes de seguranca seguintes.
« Nao coloque a estacao de referéncia em cima ou perto das linhas de alimentagéo de
altatensao.
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« Ao usaraestacao de referéncia portatil, verifique se o tripé esta montado com
firmeza.

Paratirar o maximo proveito do produto

Faca backup dos dados regularmente. O monitor tem uma capacidade grande, mas
limitada. Use a Visualizag&do em miniatura de diagnostico para visualizar a capacidade
disponivel. Umatela de aviso sera exibida se 0 armazenamento estiver chegando ao
limite.

N&o se esqueca da compatibilidade de formatos de arquivo. Converse sobre os formatos
compativeis com o revendedor.

Os produtos agricolas da Topcon s&o resistentes e desenvolvidos para funcionarem
condicdes dificeis. No entanto, caso o equipamento nao seja utilizado porum longo
periodo de tempo, guarde-o longe de agua ou fontes diretas de calor.

Simbolos de alerta
Nesse manual, dois simbolos de alerta s&o usados:
Observacéo: Eles oferecem informacdes adicionais.

~, AVISO: Um sinal de aviso aparece nos sinais de seguranga e neste manual para

!\ mostrar que as informagdes s&o muito importantes para sua seguranga.

APRENDA e APLIQUE-OS.
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