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Luku 1 — Nayton esittely

1.1. Johdanto

Nayttd on ajoneuvoon asennettava elektroniikkanayttd, jossa on LCD-
kosketusnayttd. Nayton avulla kayttajat voivat kayttaa automaattista
ohjausta, opastusta ja muita ohjaustoimintoja. Naytto on suunniteltu
kaytettavaksi GPS-laitteiden ja elektronisten ohjausyksikdiden kanssa.
Siihen voidaan keskittda maatalouteen liittyvien tietojen siirtaminen,
tallennus ja nayttaminen.

Huomautus:Lue turvallisuusohjeet huolellisesti ennen opastuksen ja
automaattionjauksen kayttoa, ja tutustu ohjaimiin lukemalla tama opas.
Ota yhteytta jalleenmyyjaan, jos tarvitset apua nayton asennuksessa tai
kaytossa.

Naytossa on kosketusnaytto. Valitse kohde naytosta koskettamalla sita
sormenpaalla.

Naytdn sarjanumero on tarrassa nayton takana. Ota sarjanumero talteen
myohempaa kayttda varten.

SaANaNUMEIO: v,

1.1.1. Uutta versiossa 5.01
« Vientitarkkuusasetuksella voidaan pienentaa naytosta USB:hen tai
TAP-alustaan siirrettavien tietojen tiedostokokoa (katso
Jarjestelmaasetusten maarittaminen, sivu 43).

« Toimintonayton kojelauta voidaan tarvittaessa poistaa kaytosta
(katso Konsolin ominaisuudet, sivu 46).

« Peruutuksen ohjausta voidaan kayttaa GPS-vastaanottimissa, jotka
eivat tue automaattiohjausta (katso Vastaanottimen maarittaminen,
sivu 58).

« Nivellettyja tyOkoneita, joissa on aktiivinen ohjaus, voidaan maarittaa
parantamaan ASC:n ja paistekaannodksen tarkkuutta (katso
Tydkoneen geometrian maarittaminen, sivu 109).



1.1. Johdanto

o Tehtavapainikkeen kuvake muuttuu osoittamaan tehtavan tilaa
(katso Tehtavapainike, sivu 152).

« Peltojen ja tehtavien valinnalla on uudet suodatin- ja lajitteluasetukset
(katso Pellon valitseminen, sivu 155 ja Olemassa olevan tehtavan
valitseminen, sivu 170).

« Varastovastaava on suunniteltu uudelleen (katso Varastovastaava,
sivu 233).

o MachineLink-toiminto on lisatty. MachineLink mahdollistaa kasitellyn
alueen jakamisen useiden tyokoneiden kesken samalla pellolla.
Katso lisatietoja MachineLinkin asennus- ja kayttboppaasta.

« Vanhoja Horizon 3- ja 4-tietoja voidaan muuntaa ja tuoda (katso
Vanhojen Horizon 3- tai 4-tietojen tuominen USB-laitteesta, sivu
243).



Luku 1 — Nayton esittely

1.2. TopconAgriculture Platformin (TAP) kayt-
taminen
Topcon on hiljattain esitellyt TAP-alustan.

TAP on Topconin loT-alusta, joka tarjoaa yhteystoimintoja ja antaa
kayttajan tuoda ja vieda maataloustietoja, jakaa tietoja, luoda
maarayksia, valvoa kaluston telematiikkaa ja harjoittaa etatukea. TAP on
integroitu Horizon-ohjelmistoon, ja se tarjoaa langatonta tiedonsiirtoa ja
telematiikkaa TAP-varustettuun X-nayttoon.

Naytossa voi vieda ja tuoda tehtavatietojoukkoja TAP-alustan kautta.
Katso Tehtavien / tehtavatietojen / tehtavaraporttien vieminen, sivu 237
ja Tehtavien ja tehtavatietojen tuominen, sivu 242.

Kun kirjaudut TAP-tilille ensimmaisen kerran, olemassa olevat
nayttotiedot ladataan automaattisesti TAP-tilille.

Kun tehtava pysaytetaan, se ladataan automaattisesti TAP-tilille.

Ostetut valinnaiset ominaisuudet voidaan nayttaa myds Marketplacen
kautta. Katso Valinnaisten ominaisuuksien tarkasteleminen
Marketplacen kautta, sivu 4.

TAP-sivusto on osoitteessa tap.topconagriculture.com.

Huomautus:Ota yhteytta jalleenmyyjaan, kun haluat luoda tunnukset
TAP-alustaan.

1.2.1. TAP-alustaan kirjautuminen naytossa

Huomautus:Langaton Internet-yhteys vaaditaan. Katso Wi-Fi-yhteyden
maarittaminen, sivu 89.

1. Ota TAP kéyttoon naytdssa valitsemalla Jarjestelimé bead /

Ominaisuudet -~ % /Konsoli / Pilvipohjaiset palvelut ja TAP -
Topcon Agriculture Platform.

2. Kirjaudu TAP-alustaan valitsemalla TAP-painike toimintonayton
vasemmasta reunasta tai siirtymalla jarjestelman maarityssivulle.


https://tap.topconagriculture.com/

1.2. Topcon Agriculture Platformin (TAP) kayttdminen

TAP-kirjautuminen

KONSOLIN NIMI
John Harvester

TAP-kirjautuminen

KONSOLIN NIMI
John Harvester

Jehn.smith@topeon.com

SALASANA
Ll Ll

ﬂ e “

Kun naytto on kirjautunut TAP-alustaan, se muodostaa yhteyden aina,
kun TAP-toimintoa tarvitaan ja Internet-yhteys on kaytettavissa.

1.2.2. Valinnaisten ominaisuuksien tarkasteleminen Mar-
ketplacen kautta

Naytdssa on useita vakiona tarjottavia ominaisuuksia. Lisaksi tilattavissa
on valinnaisia ominaisuuksia.

Kun olet kirjautunut TAP-alustaan, Horizon Marketplace on kaytettavissa
valitsemalla TAP-painike nayton vasemmasta reunasta.
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Nayton valinnaiset ominaisuudet ovat tilattavissa jalleenmyyjalta TAP-
alustan kautta. Jo lisensoidut ominaisuudet nakyvat asennettuina.

Katso Lisenssien maaritys, sivu 45.

Piilota Marketplace valitsemalla TAP-painike vasemmalla olevasta
valikosta.



1.3. Kuvakkeiden kuvaukset

1.3. Kuvakkeiden kuvaukset
1.3.1. Opastuksen tyokalupalkKki

y Tehtavapainike, 152
‘ Peltovalikko, 155
h Tehtavavalikko, 170
I S Ajolinjavalikko, 180

|
¥ Ohjausvalintojen valikko, 209

== Automaattisen ohjauksen kalibrointi (jos automaattinen ohjaus on
pois kaytosta, vain XD), 142

1 Téytaysvalikko, 219

1.3.2. Valikkokuvakkeet

Peltovalikko
‘ Peltovalikko, 155

a Valitse pelto, 155

a Uusi pelto, 157

® Poista pelto muistista, 158

_
] Aseta merkkipiste, 159

EI Tallenna pellon lohko, 161



Luku 1 — Nayton esittely

Suorita pellon lohkon tallennus loppuun, 161
i LLohkon tallennuksen poikkeama, 161

== Maarita paiste, 167

j Tyhjenna pellon lohko, 166

@ Luo lohko muototiedostosta, 164

@ LLuo lohko peitosta, 163

Tehtavavalikko
h Tehtavavalikko, 170

a Valitse tehtava, 170

e

I‘:' Liity tehtavaan (MachinelLinkia kayttamalla), 50
u Luo uusi tehtava, 171
6 Maarita tehtavaalueet, 172

j Poista tehtavatiedot, 174
54 Maarita VRC, 175

& Tiedonsiirto, 237

Ajolinjavalikko

I S Ajolinjavalikko, 180



1.3. Kuvakkeiden kuvaukset

a Valitse gjolinjaryhma, 195

BI lLuo uusi gjolinjaryhma, 182
g Syklin opastustila, 180

T sykiingjolinja, 182

u lLuo ajolinja, 180

Il] Tallenna AB-linja, 183

SI] Tallenna identtinen kaarre, 186
Q Tallennaympyraajo, 187
0% Avaa manuaalisen AB-linjan syottoikkuna, 184
-
S%} Uudet projektilinjat, 190
&
Tuo olemassa oleva ajolinja, 196

// Maarita ajourat, 198

‘g Konfiguroi paistekaannokset, 201

Ohjausvalintojen valikko

|
\f Ohjausvalintojen valikko, 209

@? Automaattisen ohjauksen tila, 209

|
\f Automaattisen ohjauksen viritysparametrit, 214



== Automaattisen ohjauksen kalibrointi, 142

Toytaysvalikko

I Toytaysvalikko, 219

I- » Avaa toytaysasetukset, 219
I y Toytayksen ajolinja oikealle, 219

) I Toytayksen ajolinja vasemmalle, 219
I

Toytayslinja ajoneuvon sijaintiin, 220

W Talonna toytaysiniaryhma, 219

2
GPS-poikkeaman korjaus, 221

1.3.3. Navigointipalkin kuvakkeet

y 7
oo Jarjestelmatiedot, 122

b

Opastus, 123

\a@ GPS-tiedot, 130
—

=== Jarjestelman diagnostiikka, 132

Automaattinen osan saato, 224

98 Kytkinlaatikko, 113
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1.3. Kuvakkeiden kuvaukset

il
ISOBUS-yleisterminaali, 227

Kamerat, 46

5 (wE

#

NV 3
A=

" Sadon valvonta, 51

L

- Sadasema, 229

=0
NORAC-puomin korkeuden ohjaus, 51

" Ruiskutin, 8 Kylokone

= %5
2 Levitin, Tt

@ TAP, 3

Ih Varastovastaava, 233
y

Kaavin

Asetusnaytto, 16

1.3.4. Nakyman ohjaimet

é Valitse tila, 123
® Nayta paistekaannosten halytys, 207
‘S Kytke Guidelock-tila, 188

'@' Keskita uudelleen / panoroi, 34

W Valitse nakyvat karttakerrokset, 126
4 Vaihtele kartan nakyméatilaa, 128
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Q\Q Loitonna/lahenna, 129

1.3.5. Muut kuvakkeet
ISOBUS-pikavalinta, 47

Paakytkin, 115
@ Automaattisen ohjauksen kytkenta, 209
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1.4. Nayton kaynnistaminen

1.4. Nayton kaynnistaminen

1. Liita naytto virtalahteeseen. Varmista, etta tarvittavat laitteet, kuten
GPS (Global Positioning System) -satelliittipaikannusjarjestelma ja
ECU (Electronic Control Unit) -elektroninen ohjausyksikkd, on liitetty.

2. X25/X35: Kaynnista nayttd painamalla nayton takana olevaa vinreda
virtapainiketta muutaman sekunnin ajan. XD/XD+: Kaynnista nayttd
painamalla sen vasemmalla puolella olevaa painiketta.

3. Vaihda naytén Kieli valitsemalla T

Tma Topeon Agri konsoli shjelmi: on tarkoi o &4 voidaan hydyntaa apuna esim. kylvéss,
i lannan i a i i ja sadonkorjuussa.

TARKEAA: Lue ohjeet ennen kiytt6d ja tutustu isesti lai Jos laitetta adn ohjeiden i, se ei vl
toimi oikealla tavalla. Lopputuloksena voi olla laitteen vaurioituminen, loukkaantumisvaara ja/tai tyén laadun heikkeneminen.
1), tiedost:
Kun

OHJAUKSEN HALLINTA: Jos kiytat ohjauksen hallintajrjestelmaa (sis. ACU-1), tiedostat, etta:
ttei ohjaushallintaa kaytetd julkisilla tai i teilla.

sssss tiella, ohj; hallinnan TRYTYY olla

linjaa pitkin, sita ja otettava valilla ajoneuve

SOVELLUKSET: Laitteen kayttéja on ittuj Bttamisesta jarj aan, jotta hinen
tassd mm. Bita ( E tai E a 3), ki &

tydkoneen mittoja, kiyttoastetta ja nopeutta. Laitteen kayttaja on jarj an kalibroinnista ja siita, etta

kaytetaan niiden maaritysten mukaan (mukaan lukien tuuli-, lampétila- ja ja lepoj

isen koulutuksen laitteen kayttaon ja lukenut kayttoohjekirjan seka;

KYLLA

4. Selaa kielivaintoehtoja kayttamalla vierityspalkkia tai liu'uttamalla

sormea luettelon paalla. Vahvista valinta m
Varoitusnayttd naytetaan valitsemallasi kielella.
5. Lue varoitusnayttd. Jos hyvaksyt ehdot, valitse KYLLA.

Huomautus:Valitsemalla Kylla vahvistat, etta ymmmarrat ja hyvaksyt
varoitusnaytossa kerrotut vastuut.

Naytossa voi nakya seuraava varoitus.

A Varoitus! ¥ Katso tiedot vetamalla alas ¥

O

12



Luku 1 — Nayton esittely

6. Kuittaa halytys painamalla halytysikkunan keskiosaa.
7. Varmista, ettd GPS-vastaanotin on liitetty oikein ja tiedonsiirto toimii.

Huomautus:Jos varoitus tulee nakyviin uudelleen, tilanne on korjattava
asetusten maarittamisen aikana. Katso GPS:n maarittaminen, sivu 58.

1.4.1. Nayton virran LED-merkkivalo (vain X35)

Nayton paalla sijaitseva oikeanpuoleinen LED-merkkivalo palaa
vihreana, kun Horizon-ohjelmisto kaynnistyy. Jos virta katkeaa, LED-
merkkivalo palaa punaisena, kunnes nayttd on sammunut.

1.5. Nayton sammuttaminen

X25/X35
Sammuta nayttd pyyhkaisemalla sen alareunasta ylospain, jotta nayton
tyokalupalkki tulee nakyviin. Valitse sitten sammutuskuvake. Jarjestelma
kysyy, sammutetaanko laite. Sammuta konsoli valitsemalla Kylla tai jatka
tydskentelya valitsemalla Ei.
by ol @ a3 ol | 2% 2 v
2 R

Voit sammuttaa nayton myos painamalla lyhyesti vinreaa virtapainiketta.

Jarjestelma kysyy, sammutetaanko laite. Sammuta konsoli valitsemalla
Kylla tai jatka tydskentelya valitsemalla Ei.

Huomautus:Naytté sammuu myds painamalla vinreaa virtapainiketta
pitkaan. Tiedot voivat kuitenkin kadota, joten tata tapaa ei suositella.

XD/XD+
Sammuta nayttd painamalla sen vasemmalla puolella olevaa painiketta.

13



1.6. Nayton tyokalupalkin kayttaminen
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1.6. Nayton tyokalupalkin kayttaminen

| Q)| (@) e 7| 3=8 5 HOE|| - o
& - T No GPS " el

Nayton tyokalupalkki tulee nakyviin, kun nayton alareunasta
pyyhkaistaan ylospain.

)
—/ Virran sammutus: Sammuttaa nayton. (Vain X25/X35)

@,
=9 Ohjevinkki: Nayttaa nayton kayttojarjestelman osien nimet.
Kuvakkeiden vieressa nakyy kysymysmerkki. Valitse kysymysmerkilla
merkitty nayttdosa ja lue nimet.

USB-laitteen poistaminen: USB-porttia kayttamalla voidaan tuoda
tietoja nayttdon ja vieda tietoja naytdsta. Napsauta aina USB-laitteen
poistaminen -kuvaketta ennen USB-laitteen irrotusta. Viesti iimoittaa,
kun USB-laitteen poistaminen on turvallista.

e

— Nayttékuvat: Ota nayttokuvia (jotka tallennetaan USB-laitteeseen)
kayttamalla ndyttdkuvien kuvaketta. Paina USB-laitteen
poistamiskuvaketta ennen USB-laitteen irrotusta.

Jé;n;--

0

Yleisten kotindyttojen hallitseminen: Mahdollistaa toimintonayton
asettelujen tallentamisen. Talla tavalla voi katevasti poistaa liialliset
kohteet toimintonaytosta tai palata nopeasti tarvittavien tietojen
nakymaan. Nayta/piilota tarvittavat nakymat toimintonaytdssa ja tallenna
asettelu valitsemalla tdaméa kuvake ja sitten Tallenna kotinayttd.



Luku 1 — Nayton esittely

aE Siirry kotinaytt6dn: Nayttaa luettelon tallennetuista yleisista
kotinaytdista tai vaihtaa tallennettujen nayttdjen valilla. Katso Yleisen
kotindytdn tila kohdassa sivu 32 ja valitse haluamasi asetus.

S 2 Kirkkaudensaatd: Saataa nayton kirkkautta. Saada nayttéa
kayttamalla plus- tai miinus-painikkeita.

\tl [Ty 1 [ 1] " . [ [ e u . e " .

3 Paiva-/ydvariteema: Vaihtaa naytdon paiva- ja yovariteeman
Asetukset ovat Paiva, Yo ja Automaattinen. Automaattinen tila maarittaa
variteeman automaattisesti valo-olosuhteiden mukaan.

15
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Luku 2 — Kayttoliittyman kuvaus

2.1. Vaihtaminen asetus- ja toimintonayttojen valilla
Naytossa on kaksi paanayttoa: asetusnaytto ja toimintonaytto.

valitse kieli E‘ 4 P e e B a el D
i » EY
DEHIMALLIPILKOUFORMAATTY \Q, h
&= ‘b
@ 4
w5 g

@ - B a & L)

Mue  Vaopaldi Ymphrask  arva  mawiess T ok m

. o iz - $oias R 16 I

TR B X boell iz, @

Vaihda naytosta toiseen korostettujen painikkeiden avulla.

Huomautus:Opastuskartta ei nay XD- ja XD+-naytoissa, elleivat
Tehtavat tai Ajolinjat ole lisensoituja ja kaytossa.



Luku 2 — Kayttoliittyman kuvaus

2.2. Asetusnayton ohjaimet
Asetusnaytto sisaltaa seuraavia ohjaustyyppeja:

Valikot
@ ~ 8 H & = &
- e i Kayttéjan o
Alue Valopalkki  Ymparisto Kartta Kayttotaso sig.lrrjlet Etatuki
T
- \e st
% : .
& oy . s
Kayttdaja Jarjestelma Ajoneuvo Tyokone Tuote

Valikkokohdat valitaan nayton alareunasta vaintoehtojen seuraavan
alatason tuomiseksi nakyviin. Kun ominaisuudet otetaan kayttoon,
valikoissa voi nakya lisaa kohtia.

Asetusluettelot
Ajan/paivamaaran asetus

ga%, PAIVAMAARAN MUOTO
___J 18 Maalis, 2020

w1 AJAN MUOTO

e i
L\’bj 12 tuntia (2.30 ip)

A%, ASETA NYKYINEN PAIVAMAARA
_EJ 18/3/2020

& ASETA NYKYINEN AIKA

2:58 pm

Valikkokohtien valitseminen tuo yleensa nakyviin asetusluettelon nayton
ylaosassa. Kun ominaisuuksia otetaan kayttoon, lisaa asetuksia voi tulla
nakyviin.

17



2.2. Asetusnayton ohjaimet

Valintaluettelot
Metrit
Imperiaalinen(Us)

Imperiaalinen(UK)

Valintaluetteloiden avulla valitaan vahintaan yksi kohde luettelosta.
Nakyviin tulee ilmoitus, jos lian monta kohdetta on valittuna useita

valintoja mahdollistavassa luettelossa. Valinnat on vahvistettava OK-
painikkeella.

Peruutus- ja vahvistuspainikkeet

Nailla painikkeilla peruutetaan tai vahvistetaan lisays tai valinta.

Jompikumpi painikkeista on valittava, jotta paastaan eteenpain kohteen
naytossa.

Nappaimisto ja numeronappaimisto
@

@ % 3 » i ) { ) e, =
8 9 &1

q w e r t y u i o P a =
a H d f g h j k 1 4 =}
4 5 6 | .
z X c v b n m
1 2 3

> ? %
abc = ABC + Abc - -+ 0 >

Kirjain- ja numeronappaimistoilla kirjoitetaan aakkosnumeerisia
merkkeja tai numeroita. Syotot on vahvistettava.

18



Luku 2 — Kayttoliittyman kuvaus

Ohjatut toiminnot

Vaihe 1: ECU-tyyppi
Valitse kaytettava ECU-tyyppi:

ECU-TYYPPI
Apollo

0% Peruuta -/

Ohjatuilla toiminnoilla kayttaja opastetaan jarjestelman monimutkaisten
maaritysvaiheiden 1api siten, etta kayttaja vastaa useisiin kysymyksiin.
Annetut vastaukset maaraavat seuraavaksi esitettavat kysymykset.

19



2.3. Toimintonayton ohjaimet

20

2.3. Toimintonayton ohjaimet
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Navigointipalkki: Avaa mininakymat, joilla voi kayttaa jarjestelman
muita osia. Katso Mininakymien kayttaminen, sivu 120.

TAP: Avaa TAP-kirjautumisnayton tai Horizon Marketplacen.
Katso Topcon Agriculture Platformin (TAP) kayttaminen, sivu 3.

Varastovastaava: Ajoneuvojen, tydkoneiden, peltojen, tehtavien,
ajolinjojen ja vastaavien hallinta. Katso Varastovastaava, sivu 233.

4 Asetusnayttd: Vaintaa asetusnayttoon.

Nakyman ohjaimet: Nailla kayttaja voi maarittaa, mita
opastuskartassa nakyy ja miten se nakyy. Katso Nakyman
ohjaimien kayttaminen, sivu 124.

Opastuksen ty6kalupalkki: Opastuksen ohjaamiseen kaytettavat
tyokalut.

Paakytkin: Kytkee sovelluksen kayttodn ja pois kaytosta, jos
virtuaalinen paakytkin on otettu kayttdoon tyokoneen maarityksen
aikana. Katso Paakytkimen maarittaminen, sivu 115.
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8 Automaattisen ohjauksen kytkenta: Kytkee automaattisen
ohjauksen kayttoon ja pois kaytosta.

9 Kojelauta: Nayttaa valittuja tietoja jarjestelmasta niiden tarkkailua
varten. Katso Kojelaudan tarkasteleminen, sivu 136.

2.3.1. Tyokoneen varimerkkivalot

A Tama osoittaa ajoneuvonja tydokoneen sijainnin ja suunnan.
TyOkoneen vari osoittaa sovelluksen tilan:
« Punainen: Osa ei ole kaytossa.

« Sininen: Osa on estetty (kaytdssa mutta ei virtausta, syyna yleensa
alhainen nopeus tai paine).

« Keltainen: Osa on kaytdssa, mutta virtausta ei ole (syyna on yleensa
se, ettd automaattinen osan saatd pysayttaa virtauksen).

 Vihrea: Osa on kaytdssa ja virtaus on kaytossa.

« Oranssi: Osa on kaytdssa, mutta virtausta ei tahattomasti ole tai osa
on pois kaytosta, mutta virtausta on tahattomasti (syyna on yleensa
virtauksen kaynnistysviive).

21
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Luku 3 — Pika-asetusopas

Tassa luvussa on lyhyt yleiskatsaus nayton ohjelmiston asentamisesta,
perustietojen maarittamisesta ja nayton kayttamisesta.

VAROITUS: Ennen kuin kaytat nayttéa ensimmaisen kerran, lue
koko kayttdopas ja tutustu kaikkiin turvallisuus- ja kayttdohjeisiin.

3.1. Ohjelmiston paivitysohjeet

Huomautus: Tama toimenpide ei ole tarpeen, kun kayttddn otetaan uusi
nayttd. Se ontarpeen vain, jos ohjelmistopaivitys vaaditaan.

1.

o K~

Pura Windows-tietokoneessa asennuksen ZIP-tiedosto USB-
muistitikun juurikansioon.

Poista USB-muistitikku turvallisesti Windows-tietokoneesta.
Kytke USB-muistitikku nayttdon, jonka virta on katkaistu.
Kytke nayttoon virta.

Siirry asetusnayttoon (vasemmassa alakulmassa olevalla
jakoavainpainikkeella).

'r T
. Valitse Jarjestelma /Apuohjelmat 1B/ VALMISTELEUSB

PAIVITYSTA VARTEN tai KONSOLIN OHJELMISTOPAIVITYS ja
valitse Kylla.

. Kaynnista nayttd uudelleen ja aloita ohjelmistopaivitys painamalla

OK-painiketta.
Asennus alkaa automaattisesti. Se kestaa muutaman minuutin.

Naytossa voi olla vaihtoehto, jolla kaikki kayttajatiedot voi palauttaa
tilaan, jossa ne olivat ennen paivitystd. HUOMIO: Jos valitset
vaihtoehdon Ei, kaikki nayttdon tallennetut tiedot poistetaan. Nayttod
kaynnistyy automaattisesti uudelleen.

Kun naytto on kaynnistynyt uudelleen, ohjelmisto on kayttovalmis.



Luku 3 — Pika-asetusopas

3.2. Aloittaminen
Jarjestelman maarittaminen:

1.
2.

3

10.

Yhdista GPS-vastaanotin nayttoon.

Siirry asetusnayttdoon (vasemmassa alakulmassa olevalla
jakoavainpainikkeella).

.

Valitse Jarjestelméa / GPS  javalitse:
o kaytettava GPS-vastaanotin (katso sivu 58).
o tarvittava korjauksen lahde (katso sivu 60).

|||||||
waan
-

. Valitse Jérjestelmé / Sarjaportit =/ ja valitse sarjaportti,

johon GPS-vastaanotin on kytketty (katso sivu 68). (Vain X25/X35)

. Kunjarjestelma vastaanottaa GPS-tietoja ensimmaisen kerran, se

pyytaa maarittamaan paikallisen ajan. Hyvaksy nykyinen aika tai
muokkaa siita paikallinen aika.

£ Y

. . oy, . L
. Valitse Ajoneuvo % /Uusi o jaluo uusi ajoneuvoprofiili

valitsemalla sopiva malli tehdasprofiilista. Tarkista ajoneuvon
geometria ja muokkaa sita tarvittaessa (katso sivu 95).

n
. Valitse Tydkone /Uusi ¢ % jaluo uusi tydkoneprofiili

valitsemalla sopiva ECU-tyyppi. Jos valitset ECU-tyypiksi ASC-10
tai Apollo, opastuksessa kaydaan lapi tydkoneen kaikkien ECU-
yksikdiden littaminen ja maarittaminen.

. Tarkista tydkoneen geometria ja muokkaa sita tarvittaessa (katso

sivu 105).

. Siirry toimintonayttdon (kayta Sulje-painiketta asetusnaytdssa).

Valitse Tehtavapainike D (oikeassa reunassa olevan opastuksen
tyokalupalkin ylimman painikkeen kautta), jos haluat aloittaa

23



3.2. Aloittaminen

11.

12,

tyoskentelyn nopeasti ilman asiakkaan, maatilan tai pellon
maarittamista (katso sivu 152).

Ota automaattinen ohjaus kayttoon siirtymalla asetusnayttdon ja

valitsemalla Jarjestelméa / Ominaisuudet -~ % /Opastus A
AUTOMAATTINEN OHJAUS (katso sivu 209).

Ota Automaattinen osan saato kayttoon siirtymalla asetusnayttoon.
Toimi sitten seuraavasti:

o Luo tai lataa tyokone.

o Maarita osien maara ja niiden leveys kohdassa Tydkone ' /
Osan saatd e / Osat e (katso sivu 111).
o Muuta tarvittaessa osan ajoitusta kohdassa Tydkone | /Osan
e g
saatd /Ajoitus '@ (katso sivu 112).

o Maarita tarvittaessa fyysinen tai virtuaalinen kytkinrasia kohdassa

¥ Osan kytkin = (katso sivu

Tydkone - /Osansaatd
113).

o Otakayttodn Automaattinen osan saatd -ominaisuus kohdassa

Jérjestelma / Ominaisuudet -~ % /Tydkone L
AUTOMAATTINEN OSAN SAATO (katso sivu 50).

13. Jos haluat saataa mita tahansa toimintonaytossa kayttdoonotettua

ominaisuutta, kayta nayton vasemmassa reunassa olevan
navigointipalkin painikkeita. Niilla voit avata ominaisuuksien
minindkymat (katso sivu 120).

14. Voit lagjentaa minindkyman koko nayton kokoiseksi (jos ominaisuus

tukee sitd) vetamalla minindkymaa oikealle paanayton alueelle.

15. Paina o javiimeistele sitten tehtava valitsemalla Valmis.
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Luku 4 — Alueelliset tiedot ja kayttajaasetukset

Asetusnayton Kayttaja-valikkovaihtoehto sisaltda seuraavat
valikkokohdat:

« Alue: kielen, paivamaaran ja ajan seka yksikdiden valinta. Katso sivu

20.

« Valopalkki: LED-palkin toiminnan maaritys opastuskayttda varten.
Katso sivu 30.

o Ymparistd: Maarittda muun muassa naytoén danet ja
nappainnapsautukset. Katso sivu 32.

« Kartta: karttojen toiminnan maarittaminen toimintonaytdssa. Katso

Sivu 34.

« Kayttdtaso: valitsee kayttdtasot kaytettavissa olevien séatimien

maarittamista varten. Katso sivu 36.

« Kayttdjan sdatimet: maarittaa mitk& sdatimet ovat eri kayttajien
kaytettavissa. Katso sivu 37.

o Etatuki: Tukihenkildt voivat kayttaa ja ohjata naytdn toimintoja
etaalta. Katso sivu 39.

T —— 2
@ - 8 H & = &
Alue Valopalkki Ympaéristo Kartta Kayttotaso '::ft::]:‘t" Etatuki |
T
\: HEERES
-
A >  ms
Kayttaja Jarjestelma Ajoneuvo Tyokone Tuote
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4 1. Alueen maarittdminen
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4.1. Alueen maarittaminen

4.1.1. Kielen maarittaminen

Naytdssa nakyvan kielen voi tarvittaessa vaihtaa. Lisaksi desimaalin
merkiksi voi valita pisteen tai pilkun.

Kielen tai desimaalimerkin muodon asettaminen:

I, Valtse Kyttaia 60 /Al @ /o ¥30
Valitse kieli sulje
T o
/: :;:LI:?ALIPILKKUFORMMTI’I

« Kieli: Kayttoliittyman voi nayttaa eri kielilla. Naet kaytettavissa olevat
kielet kayttamalla vierityspalkkia. Vahvista valinta. Naytto kaynnistyy
uudelleen.

Huomautus:Kielen voi vaihtaa myds k&ynnistyksen yhteydessa

varoitusnaytossa valitsemalla kohdan :

« Desimaalipilkkuformaatti: Desimaalin merkkiné voi olla piste (.) tai
pilkku (,).

4.1.2. Ajan/paivamaaran asetus

Paivamaaratietoja kaytetaan naytossa tehtavan alku- ja
loppupaivamaarissa tehtavaraporteissa naytetylla tavalla. Nykyinen
paivamaara saadaan GPS-signaalista.

Huomautus:Aika ja paivamaéra eivat toimi, jos GPS-signaalia i ole.

Nykyinen paivamaara ja aika voidaan nayttaa toimintonaytossa
valitsemalla nayton vasemmassa ylakuimassa (tai kojelaudassa) oleva
Topcon-kuvake.

Paivamaaran ja ajan tietojen asettaminen:

1. Valitse Kayttaja (& / Alue @ / Aika/Pvm
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Ajan/paivamaaran asetus

ga%, PAIVAMAARAN MUOTO
___J 18 Maalis, 2020

AJAN MUOTO

&Y 4
) 12 tuntia (2.30 ip)

A%, ASETA NYKYINEN PAIVAMAARA
___J 18/3/2020

ASETA NYKYINEN AIKA
2:58 pm

N

« Paivamaaran muoto: Valitse tarvittava paivamaaran muoto
luettelosta.

o Ajanmuoto: 12 tunnin aika (2:30 ip) tai 24 tunnin aika (14:30).

« Aseta nykyinen paivamaara: Tata asetusta voi kayttaa, jos GPS:n
asettama paivamaara on virheellinen. Tama korvaa GPS-
paivamaaran.

« Aseta nykyinen aika: Nykyinen aika (kes&aika ei vaihdu
automaattisesti). Huomaa, etta -/+-painikkeiden painaminen
muuttaa aikaa portaittain.

4 .1.3. Yksikdiden asettaminen

Yksikoilla maaritetaan naytettavat mittayksikot (metrijarjestelman tai
brittilaisen jarjestelman mukaiset), paineyksikot, alueyksikot ja tuotteiden
yksikdt, pituus-/leveysasteen muoto ja levitysnopeuden lisayksen tyyppi.

Yksikkotietojen asettaminen:

1. Valitse Kayttaja fg\ / Alue @ /Yksikdt € .
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Paikalliset yksikot

& YKSIKOT “e/l, LEVITYSANNOKSEN LISAYKSEN TYYPPI
\“/ Metrit ‘I Kiintea annos

' LEVEYSASTEEN/PITUUSASTEEN MUOTO
. DMS

7 PAINEYKSIKOT
\\/‘u) Oletus (kPa)

&/ LYHYEN MATKAN YKSIKOT
\/ Oletus (Metrit)

[ ALUEYKSIKOT

.{__._._. Oletus (ha)

£ TILAVUUSYKSIKOT (KUIVA)

TL_,____ Oletus (Kilogrammaa)

Yksik6t: Metrijarjestelma, Yhdysvaltojen jarjestelma (US) tai
brittilainen jarjestelma (UK). Yhdysvaltojen (US) ja Ison-Britannian
(UK) mailivaintoehdot annetaan, koska gallonilla, nesteunsseilla ja
vakoilla on erilaiset mitat Yhdysvalloissa ja [sossa-Britanniassa.
Huomautus: Taman asetuksen muuttaminen ei ohita muutettujen
yksittaisten yksikdiden (esim. paine ja alue) valintaa.

L eveysasteen/pituusasteen muoto: Vakio (desimaaliasteet: 45,54)
tai DMS (asteet, minuutit, sekunnit: 45°, 23’ 36”).

Huomautus:Jos kaikille muille yksikkotyypeille valitaan Oletus,
jarjestelma valitsee sopivan asetuksen kohdassa Yksiko6t valitulle
vaihtoehdolle.

Levitysannoksen lisdyksen tyyppi: Kiinte& arvo tai esiasetetun arvon
1 prosentti. Tama vaihtoehto muuttaa toimintaa, kun kayttaja painaa
ylds-/alas-painikkeita pyydetyn tuotteen levitysnopeuden
muuttamiseksi. Muutos voidaan tehda kiintealla arvolla tai
asetukselle ESIASETETTU ARVO 1 (RUISKUTUSMAARA Apollo-
ruiskuttimessa) maaritetyn nopeuden prosenttina.
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T, TUOTTEEN NIMI
"YW 17-17-00-16

—~.| ARVON LISAYS

Jejl
| }!,.ﬁ 5.00 kg/ha

| 3 ARVON LISAYS

ESIASETETTU ARVO1

Ao
}., 20.00 kg/ha

I 5%
7e;|, ESTASETETTU ARVO1
‘1= 20.00 kg/ha

Lisatietoja on levittimen, ruiskun tai kylvokoneen kayttdoppaassa.
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4.2. Valopalkin maarittaminen

4.2. Valopalkin maarittaminen

Opastusnayton ylaosassa oleva virtuaalinen valopalkki voi osoittaa
kayton aikana, kuinka kauas ajoneuvo on ajautunut maaritetysta
ajolinjasta.

1. Valitse Kayttaja (O\ /Valopalkki ®*>¢.

Valopalkin asetus sulje

200D
Kdytossa

VALOPALKKI

LED-PORRASTUS

b (.167 m

oeece LED-TILA
< Aja pois

« Valopalkki: Kaytdssa tai pois kaytosta.

o LED-porrastus: Taméa asettaa kunkin LED-valon iimaiseman
maaetaisyyden ajolinjasta (vaylasta). Jos LED-porrastukseksi on
asetettu 10 cm (0,1 m), toiminta on seuraavanlainen:

O

Keskimmaéainen LED on sininen ja se palaa koko ajan (paitsi jos
maastovirhe on vahintaan 100 cm). Kun ajolinjasta ollaan alle 10
cm:n (+ tai -) paassa, vain kyseinen LED palaa.

Kun maastovirhe saavuttaa 10 cm:ntason, seuraava LED (vinred)
syttyy.

20 ja 30 cm:n kohdalla toinenkin vihrea LED syttyy.

Keltaiset LED-valot syttyvat 40, 50 ja 60 cm:n kohdalla.

Punaiset LED-valot syttyvat 70, 80 ja 90 cm:n kohdalla.

Kun maastovirhe saavuttaa vahintaan 100 cm:n tason, kaikki LED-

valot sammuvat nayton ulkoreunassa olevaa punaista LED-valoa
lukuun ottamatta.

o LED-tila:
o Ajapois: Aktivoi LED-valot ajoneuvon silla puolella, joka on

30

ajautumassa pois ajolinjalta. Palaa ajolinjalle ajamalla syttyneista
LED-valoista poispain.



Luku 4 — Alueelliset tiedot ja kayttajaasetukset

o Ajakohti: Aktivoi LED-valot ajoneuvon silla puolella, jonka
suuntaan ajolinja on. Palaa ajolinjalle ajamalla kohti syttyneita LED-
valoja.
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4.3. Ymparistoasetusten maarittaminen
Nayton vuorovaikutuksen maarittaminen.

1.

Valitse Kayttaja fg\ /Ymparistod . .

Ympariston asetus

AANENVOIMAKKUUS
o 10%

”® NAPPAINNAPSAUTUKSET
Pois kdytosta

S=
¢ HALYTYSAANI
M, Pois kiytdsta

: YLEISEN KOTINAYTON TILA
Valitse

AUTOMAATTISEN OHJAUKSEN TILAN IKKUNA
Vain automaattinen avaus

il TYOKALUPALKIN PAINIKKEIDEN KOKO

! Pieni

« Adnenvoimakkuus: Asettaa ndytdn danten voimakkuuden.

Nappainnapsautukset: Ottaa kayttodn tai poistaa kaytdsta danet,
kun naytossa tehdaan valinta.

Halytyséani: Ottaa kayttdon aanet, kun halytys annetaan.

« Yleisen kotinaytdn tila: Valitse tallennettujen yleisten kotindyttojen

luettelosta tai Vaihda tallennettujen nayttdjen valilla, kun kuvake aE

on valittuna nayton tydkalupalkissa. Katso Yleisten kotinayttdjen
hallitseminen kohdassa sivu 14.

« Automaattisen ohjauksen tilan ikkuna: Tama tuo nakyviin ohjauksen

tilan ikkunan, kun Automaattisen ohjauksen kytkenta -painike @ on
valittu toimintonaytdssa, jos ohjausta ei voida kytkea. Ohjauksen tilan
ikkunassa naytetaan ongelmat, jotka saattavat estaa ohjauksen
kytkeytymisen. Jos Automaattinen avaus ja sulkeminen on valittu,
ohjauksen tilan ikkuna sulkeutuu automaattisesti, kun ohjauksen
kaynnistymista estavat ongelmat on ratkaistu.
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Huomautus:Ohjauksen tilan ikkunan voi tuoda nakyviin kohdasta
Ohjausvalintojen valikko / Automaattisen ohjauksen tila (katso
Automaattisen ohjauksen tila, sivu 209), jos asetus on pois kaytdsta.

« TyOkalupalkin painikkeiden koko: Talla voi muuttaa toimintonaytdsséa
olevien painikkeiden kokoa.
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4.4, Kartta-asetusten maarittaminen
karttojen toiminnan maarittaminen toimintonaytossa.

1. Valitse Kayttaja (O\ / Kartta s .

Karttavaihtoehtojen asetus
4% KESKIPISTE

Tydkone

KARTAN PANOROINTI
H Kaytossa

(? KARTAN TARKENNUKSEN AUTOMAATTINEN VAIHTO
’- Pois kaytdsta

p=>, KESKEYTA LOHKON TALLENNUS PAAVERSIOLLA
L'E!J Pois kdytosta

LI VISUAALINEN VIITELINJAN PITUUS
0.0 m

« Keskipiste: Asetus Ajoneuvo sijoittaa ajoneuvon naytdn keskelle ja
Tybkone sijoittaa tydkoneen naytdn keskelle.

« Kartan panorointi: Taman avulla naytto liikkuu kartalla, kun kayttaja
liu'uttaa sormea naytolla. Kun tama asetus otetaan kayttoon, kartan

panorointikuvake ® sijoitetaan nakyman ohjaimiin. Katso Nakyman
ohjaimien kayttaminen, sivu 124. Kuvakkeen napsauttaminen
keskittaa panoroidun kartan takaisin ajoneuvon nykyiseen sijaintiin.

« Kartan tarkennuksen automaattinen vainto: Asetus nayttaa
ajoneuvon kaytettavissa olevan nayton keskella, kun mininakymia on
auki.

« Keskeyta lohkon tallennus paaversiolla: Jos paakytkin sammutetaan
lohkon tallennuksen ollessa kaynnissa, lohkon tallennus
keskeytetaan. Lohkon tallennusta jatketaan, kun paakytkin kytketaan
uudelleen. Lohkon tallennuksen automaattisesta keskeytyksesta voi
olla hyotya, jos tuotteen levitys keskeytyy tiukan kaarteen tai esteen
kiertamisen takia. Huomaa, etta lohkon tallennuksen voi silti
keskeyttaa manuaalisesti (katso Uuden lohkon maarittaminen, sivu
161).
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« Visuaalinen viitelinjan pituus: Tama nayttaa visuaalisen merkin
kayttajan maarittaman matkan paassa ajoneuvon kuvakkeesta, jotta
vaylalle on helppo palata kdannoksen jalkeen, kun manuaalinen
opastus on kaytossa.
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4.5. Kayttotason maarittaminen

Kayttotaso maarittaa, mitka saatimet ovat kayttgjan kaytettavissa.
Saadinten kaytettavyyden voi maarittaa Kayttajan saatimet -naytolla
(kaytettavissa vain, kun kayttdtaso on Asiantuntija). Katso Kayttéjan
saatimien maarittaminen, sivu 37.

Kayttotason muuttaminen:

1. Valitse Kayttaja fg“ / Kayttétaso f% :

Kayttajataso sulje

KAYTTOTASO
Asiantuntija

.. SALASANA

Kayttotaso voi olla Helppo, Vakio tai Asiantuntija. Vakio- ja Asiantuntija-
tasoille voi maarittaa salasanan, jotta kokemattomat kayttajat eivat
paase korkeammille kayttotasoille.

Naytto kaynnistyy silla kayttotasolla, joka oli kaytdossa ennen nayton
sammutusta.
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4.6. Kayttajan saatimien maarittaminen

Tama naytto on kaytettavissa vain, kun kayttotaso on Asiantuntija. Katso
Kayttotason maarittaminen, sivu 36.

Nayton ohjainten kayttoa voi maarittaa kayttajan saatimien avulla.
Saatavilla on kolme kayttdtasoa: Helppo, Vakio ja Asiantuntija.

« Helppo: Tata tilaa suositellaan normaaliin paivittaiseen kayttédon. Se
sallii kaikkien perustoimintojen ja joidenkin tilatietojen kayton. Talla
kayttotasolla on selkea ja helppokayttdinen kayttoliittyma.

« Vakio: Tassa tilassa on enemman toimintoja, ja se on tarkoitettu
kokeneille kayttajille, jotka haluavat hallita tarkemmin kayttamiaan
toimintoja. Kayttdtaso sisaltaa edistyneempia toimintoja (kuten
kattavuustietojen ja kohteiden poistaminen).

« Asiantuntija: Tassa tilassa on kaikki ajoneuvon, tydkoneen, GPS-
vastaanottimen ja vastaavien maarittamiseen tarvittavat asetukset.
Lisaksi tata tilaa voivat kayttaa tehokayttajat, jotka haluavat kaiken
nakyviin samanaikaisesti.

Kayttajan saatimien maarittaminen:

1. ValitseKayttgls €9 /Keytisjin sétmet

Kayttajan saatimet Sulj

Saato Helppo Standardi Asiantuntija
\Mininikyma: jarjestelmatiedot v v v
Mininskyms: GPs X v | v
;Mininékymé: diagnostiikka p 4 X | v
.Téysi nakyma: diagnostiikka x x | x
;Mininékymé: tehtavat v v | v
Mininskyma: Asc v v | v
;Mininékymé: tyékoneen ohjain s/ \/ | */
;Mininékymé: kytkinlaatikko x v | v
;Mininékymé: Yleisterminaali s/ \/ | */
;Mininékymé: kamerat s/ \/ | ’/

Nollaa Esikatselu Esikatselu
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Kolmen kayttotason kaytettavissa olevat saatimet on maaritetty
oletuksena. Niita voi muokata tarvittaessa painamalla jokaisessa
kohdassa olevaa merkkia tai rastia.

Asetukset voi palauttaa nollauspainikkeella joko tehdasasetuksiin tai
niihin asetuksiin, jotka naytossa oli sen kaynnistyessa.

Esikatselupainikkeilla voit ndhda, milta asetukset nayttavat Helppo- tai
Vakio-tasoilla poistumatta Asiantuntija-tilasta.
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4.7. Etatuen maarittaminen

Etatuen ansiosta tukihenkilo voi kayttaa ja ohjata nayttoa etaalta Topcon

Support -sovellusta kayttamalla. Internet-yhteys vaaditaan. Katso Wi-Fi-
yhteyden maarittaminen, sivu 89.

4.7.1. Tuen maarittaminen

Kun tukihenkilo haluaa maarittaa nayton etatuen, hanen on annettava
PIN-numero, joka nakyy Topcon Support -sovelluksen ylareunassa.
Nain nayttd voi muodostaa etayhteyden Topcon Support -sovellukseen.

{.’}
1. Valitse Kayttaja (Q / Etatuki 8% ja napsauta sitten plus-merkkia

nayton oikeassa ylakulmassa.

Etatuki Sulje
+
T
Ei merkintéja
I i = &
Alue Valopalkki  Ympaéristd Kartta Kiyttétaso m:‘ Etdtuki
: - ey
A R =
Ayteaj ] \ji Tydkone Tuote

Lisaa tukikeskus -ikkuna avautuu.
2. Anna PIN-numero TYOPOYDAN PIN-KOODI -kenttéén ja vahvista.
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Lisaa tukikeskus

TYOPOYDAN PIN-KOODI
79274321

Nimi: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Naytto muodostaa yhteyden tukinenkilon laitteeseen ja nayttaa
hanen nimensa.

Maaritetty tukihenkild nakyy tukikeskusten luettelossa.

Etatuki

Sulje
Tukikeskukset

+JI'J
79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

@ - 8 [H & = &
1 Alue Valopalkki  Ympéristd Kartta Kiyttétaso m:‘ Etdtuki i
T
N i
a > S [ E
Kéyttdja Jarjestelmd  Ajoneuvo Tydkone Tuote

4.7.2. Tuen pyytaminen

1. Pyydé etatukea valitsemalla Kayttaja a / Etatuki g . Nakyviin
tulee luettelo maaritetyista tukikeskuksista.

2. Valitse tarvittava tukivaihtoehto tukikeskusten luettelosta ja valitse

sitten tuen pyyntokuvake g
Pyyda tukea -ikkuna avautuu.

40



Luku 4 — Alueelliset tiedot ja kayttajaasetukset

NIMI

Peruuta 0K

3. Annanimijavahvista.
Tukipyynto lahetetaan valitulle tukikeskukselle.

NIMI
TERRY

Odotetaan tukikeskukseen yhdistamista

Peruuta OK

Kun tukikeskus vastaa tukipyyntoon, se voi kayttaa ja ohjata nayttdoa
(mukaan lukien ohjausta, paakytkinté ja yleisterminaalia).
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Luku 5 — Jarjestelman maarittaminen

Tassa luvussa kerrotaan, miten jarjestelmaosat, kuten GPS-yhteydet,
halytykset ja valinnaiset ominaisuudet, maaritetaan.

Jarjestelmé-valikkovaintoehto sisaltaa seuraavat valikkokohdat:

« Jarjestelma: Anna naytdlle nimi, kirjaudu TAP-alustaan tai maéarita
vietavien tehtavatietojen tarkkuus. Katso sivu 43.

« Ominaisuudet: Valinnaisten ominaisuuksien ottaminen kayttodn tai
poistaminen kaytosta. Katso sivu 45.

« GPS: Yhdistetyn GPS-vastaanottimen toimintojen maarittaminen.
Katso sivu 58.

« Sarjaportit: Talla valitaan naytdn sarjaportti, joka on maéaritetty tietylle
toiminnolle. Katso sivu 68. (Vain X25/X35)

« Halytykset: Halytystoiminnon méaarittaminen. Katso sivu 69.

« Merkkipisteet: Merkkipisteiden kuvakkeiden tai merkintojen
valitseminen. Merkkipisteet osoittavat pellolla olevat esteet tai muut
maaston ominaisuudet opastuskartalla. Katso sivu 81.

« Kamerat: Taman ominaisuuden avulla kayttaja voi hallita liitettyja
kameroita naytossa. Katso lisatietoja kamerahallinnan
kayttooppaasta.

« ISOBUS: Tama mahdollistaa vuorovaikutuksen ISOBUS-
yhteensopivien ECU:iden kanssa ISOBUS-yleisterminaalin kautta.
Katso sivu 82.

« Apuohjelmat: Mahdollistaa USB:n kaytdn ohjelmistopéivitysta
varten. Katso sivu 88.

S ) - 90 ‘i
x ., = @ i o el il
ICImInaIsuudet GPS Sarjaportit Halytykset Merkkipisteet ~ Kamerat ISOBUS Apuohjelmat !
T
N R
Y, 2
(g\ > o
Kayttaja Jarjestelma Ajoneuvo Tydkone Tuote
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5.1. Jarjestelmaasetusten maarittaminen

Jarjestelméan maérittaminen sulje

i KONSOLIN NIMI

@ TOPCON AGRICULTURE -YMPARISTON TILI

Qﬁ} VIENTITARKKUUS
Korkea

Sarjaportit  Hilytykset Merkkipisteet ISOBUS Apnnhjnlmml
T

a Lo« Em

Kayttaja Jarjestelmd  Ajoneuvo Tydkone Tuote

 Ominaisuud et GPS

« Konsolin nimi: Anna naytolle nimi.
TAP kayttaa tata nimea, ja se nakyy mobiililaitteen XTEND-
sovelluksessa, kun naytettava naytto valitaan. Katso XTEND-

asetukset, sivu 52.

XTEND Consoles

TOPCON

S TOPCON

« Topcon Agriculture -ympaériston tili: Valitse taméa vaihtoehto, kun
haluat kirjautua TAP-alustaan tai vaihtaa TAP-tilia. Katso Topcon

Agriculture Platformin (TAP) kayttaminen, sivu 3.
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« Vientitarkkuus: Talla asetuksella voidaan tarvittaessa pienentaa
naytdsta USB:hen tai TAP-alustaan siirrettavien tietojen
tiedostokokoa. Tama tapahtuu siirtamalla vahemman datapisteita,
mika antaa kasitellyn alueen tiedoille matalamman tarkkuuden.
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5.2. Ominaisuuksien maarittaminen
Ominaisuudet-valikkovaihtoehto sisaltda seuraavat valikkokohdat:

& @ c,’ o3

| Lisenssit Konsoli Opastus Tyokone XTEND Xlinks vDC
T
/ % .?".::."-:‘{' u| 20 i ="
/A . T R T s R | i
]Omlnnisuudet GPS Sarjaportit Halytykset Merkkipisteet ~ Kamerat ISOBUS Apuchjelmat  USB Wi-Fi |
|
; . ]!
y LN
rgm oy : L

Kayttdaja  Jarjestelmd Ajoneuvo Tydkone Tuote

5.2.1. Lisenssien maaritys
Maarita valinnaisten ominaisuuksien lisensseja.

Huomautus:Lisensseja voi ostaa jalleenmyyjalta TAP-alustan ja Horizon
Marketplacen kautta, katso Valinnaisten ominaisuuksien
tarkasteleminen Marketplacen kautta, sivu 4. Jos se ei ole mahdollista,
lisensseja voidaan toimittaa USB:n kautta alla kuvatulla tavalla.

1. Valitse Jarjestelma /Ominaisuudet ~ % /Lisenssit @ .

Lisenssit
._’. VIE LISENSSITIEDOT “’ TUO LISENSSITIEDOT
Vie napsauttamalla kohteen C8-00-BF-8B osalta ) Tuo napsauttamalla
Ominaisuus ‘ Tila Vanhentunut
Alfa-toiminnot Lisensoitu Rajoittamaton
Beta-ominaisuudet Lisensoitu Rajoittamaton
Hypro ProStop-E Lisensoitu Rajoittamaton
Kamerat Lisensoitu Rajoittamaton
Kattavuustietojen jakaminen koneiden valilla M2M Lisensoitu Rajoittamaton
Kehitystoiminnot Lisensoitu Rajoittamaton
LH5000-nopeusanturi Lisensoitu Rajoittamaton
Muut kylvokoneen tankit Lisensoitu Rajoittamaton

« Vielisenssitiedot: Tama asetus vie USB-laitteeseen kansion, joka
sisaltaa tietoja naytosta ja mahdollisista lisensseista. Kansio on
lahetettava jalleenmyyijalle, kun halutaan luoda uusi lisenssitiedosto.
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« Tuo lisenssitiedot: Jalleenmyyjan on toimitettava tarvittavat USB-
laitteeseen tallennettavat lisenssit. Liitd USB-laite nayttdon ja valitse

tama vaihtoehto, kun haluat paivittaa nykyiset lisenssit.
Huomautus:Ominaisuuksien on yha oltava kayttdon otettuina muissa

asetusnaytoissa, ennen kun ne tulevat kaytettaviksi.

Huomautus:Jos USB-laitetta ei ole kaytettavissa lisenssikoodien
tuomista varten, valitse Tila-sarakkeessa Lisensoimaton, jolloin
nakyviin tulee naytto, jossa koodit voi syottaa manuaalisesti.

« Ominaisuus: Taydellinen luettelo nayttdon saatavilla olevista
valinnaisista ominaisuuksista.

« Tila: Kunkin ominaisuuden nykyisen lisenssin tila.

« Vanhentunut: Nayttaa ajan, jolloin lisensoitu ominaisuus vanhenee.

Huomautus: Taulukon otsikon painaminen jarjestaa luettelon uudelleen
sarakkeen sisallon mukaan.

5.2.2. Konsolin ominaisuudet
Maarita nayton ominaisuudet.

1. Valitse Jarjestelméa / Ominaisuudet - % / Konsoli .

Konsolin ominaisuudet Sulje

D YLEISTERMINAALI VDC-TUKI
Kéytossa Kaytossa
HS 1SOBUS-PIKAPAINIKE _ SAAASEMA
% Pois kaytosta wE3 Pois kaytésta
. TIEDOSTOPALVELIN XTEND

Kadytossa E3 Pois kéytosta

KOJELAUTA
” Kaytossa
1) KAMERAT
+ B3 Pois kaytdsta

PILVIPOHJAISET PALVELUT
k 'u TAP - Topcon Agriculture Platform

« Yleisterminaali: Tama ottaa kayttodn ISOBUS-
yleisterminaalipalvelimen, jonka avulla voidaan viestia ISOBUS-
yhteensopivien ECU-yksikoiden kanssa. Katso ISOBUS:n tai
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yleisterminaalin maarittaminen, sivu 82.

« ISOBUS-pikapainike: Lisaa kayttajan nayttoon paakytkimen
ylapuolelle painikkeen, jonka avulla kayttaja voi suoraan poistaa
kaytdsta ISOBUS-ohjauksella kayttdon otettuja toimintoja Jos
painiketta painetaan uudelleen, toiminnot eivat kaynnisty uudestaan,
muitta talldin ne voidaan kaynnistaa uudelleen manuaalisesti kunkin
toiminnon vakiomekanismilla.

« Tiedostopalvelin: Tama voi tallentaa ISOBUS ECU:n tiedostoja, jos
ECU-yksikdssa on tiedostopalvelinominaisuus. Sen avulla
tyokoneita ja muita profiileita voidaan siirtaa ECU-yksikoiden valilla.
Tiedostoja voidaan vieda ja tuoda kayttamalla USB-laitetta.

« Kojelauta: Toimintonaytdn kojelauta voidaan tarvittaessa poistaa
kaytosta. Katso Kojelaudan tarkasteleminen, sivu 136.

« Kamerat: Taman ominaisuuden avulla kayttaja voi hallita litettyja
digitaalikameroita naytossa. Katso lisatietoja kamerahallinnan
kayttdoppaasta.

« Pilvipohjaiset palvelut: Mahdollistaa lisenssitilauksen ja
tiedostonsiirron Topcon Agriculture Platform -ohjelmiston kautta.
Katso Topcon Agriculture Platformin (TAP) kayttaminen, sivu 3.

o VDC-tuki: VDC (ajoneuvon naytdn ohjain) on lisalaite, jolla voidaan
suorittaa nayton eri toimintoja. Katso VDC:n méaarittaminen, sivu 56.

« Sddasema: Mahdollistaa AirMar 150WX -sddasematuen anturin
CAN NMEA2000 -tietojen kautta. Valitse CAN-portti, johon
saaasema on kytketty. Toimintonayton navigointipalkkiin tulee
kuvake. Katso Sddaseman kaytto, sivu 229.

« Tehtavat (vain XD/XD+): Ottaa tehtavavalikon kayttdon (jos se ei ole
jo kaytdssa, kun ajolinjat on otettu kayttoon). Tama ottaa myos
peltovalikon kayttoon.
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1. Valitse Jarjestelma / Ominaisuudet - % /Opastus 2.1 .

o XTEND: XTEND-teknologiaa kayttamalla voit siirtda nayton

kayttoliittyman mobiililaitteen nayttoon. Voit kayttaa monia Horizon-
ohjelmiston ominaisuuksia suoraan mobiililaitteella ajoneuvon
ohjaamon sisa- ja ulkopuolella. Voit suorittaa mobiililaitteella
kalibroinnin, diagnostiikan, tankin tayton ja monia muita toimintoja
missa tahansa koneen ymparilla Horizon-kayttoliittyman kautta.
Oma Wi-Fi-yhteys synkronoi mobiililaitteesi ohjaamon paanayton
kanssa. XTEND-sovellusta (saatavilla Android- ja iOS-laitteisiin)
kaytetaan yhdessa nayton XTEND-ominaisuuden kanssa. Katso
XTEND-asetukset, sivu 52.

Huomautus:Jos nayttd menettaa yhteyden mobiililaitteeseen,
jarjestelma asetetaan turvatilaan. Kaikki likkuvat osat (pumput,
kayttolaitteet jne.) pysaytetaan. ISOBUS-ECU:t kytketaan irti nayton
UT:sta, ja ne siirtyvat omaan turvatilaan. Nakyviin tulee halytys, joka
on kuitattava ennen kuin jarjestelma voi poistua turvatilasta.

5.2.3. Opastusasetukset
Nama maarittavat opastusjarjestelman toiminnan.

Opastuksen ominaisuudet sulje

AUTOMAATTINEN OHJAUS PAISTEKAANNOKSET
Kaytossa im

OHJAATTU LIIKENNE

‘S GUIDELOCK
Kdytossa

RAJAOHJAUS
Pois kaytosta

/ AJOURAT
3 Pois kaytosta

/ ISOBUS-AJOURAN HALLINTA
E3 Pois kaytosta

« Ajolinjat (vain XD/XD+): Ottaa ajolinjatoiminnon kayttédn (ja myos

peltovalikon).



Luku 5 — Jarjestelman maarittaminen

« Automaattinen ohjaus: Tama ottaa kayttdédn automaattisen
ohjauksen. Sita voi kayttaa vain ajoneuvoissa, joinin on asennettu
automaattinen ohjausjarjestelma, kuten AES-25.

Huomautus: Tama vaintoehto on nakyvissa vain, jos yhteensopiva
GPS-vastaanotin on valittu.

« Ohjattu likenne: Ohjattu likenne mahdollistaa pellonistutuksen ja
sadonkorjuun kayttamalla samoja ajettuja linjoja tulevien vuosien
alkana. Tama vahentaa maaperan tiivistymisen kielteisia vaikutuksia
vesisateen imeytymiseen, juurtumissyvyyteen ja viljasatoon. Tata
ominaisuutta kayttamalla AB-linjoja tai kaaria voidaan tallentaa
rajoittamaton maara yhdessa ajolinjarynmassa (kasvua
kahdenkymmenen ajolinjan vakiomaarasta). Se lisda myos uuden
opastustilan: projektilinjat. Katso Projektilinjojen kayttaminen, sivu
190.

« Guidelock: Guidelock-opastustila on kasittelyperusteinen

opastustila. Se voidaan ottaa pois kaytdsta, jos sita ei tarvita. Katso
Guidelock-opastustilan kayttaminen, sivu 188.

« Rajaohjaus: Ajolinjan luominen rajasta. Katso Rajaohjauksen
kayttaminen, sivu 189.

« Ajourat; Horizon-ohjelmisto voi ndyttaa ajourien visualisoinnin.
Ajourat osoittavat pyorien kulkemat linjat, joihin ei kylveta. Ajourat
ovat vain visuaalinen osoitin, eivatka ne ohjaa tyokoneen toimintaa.
Katso Ajourien maarittaminen, sivu 198.

« ISOBUS-agjouran hallinta: Ajouran hallinta jattaa maaratyt polut
kylvamattomiksi ja traktorin ajettaviksi ruiskutuksen tai lannoituksen
aikana. Jos tama vaihtoehto otetaan kayttoon, ajouran hallinnan voi
maarittad yhdistetyn ISOBUS-ECU:n kayttdliittymasta, jossa on
ajouran hallinta kaytettavissa.

« Paistekadannbkset: Automaattinen ohjaustoiminto
paistekaannoksissa. Katso Maarita paistekaannokset, sivu 201,
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5.2.4. TyOkoneen ominaisuudet
Tama maarittaa kytketyn tydkoneen ominaisuudet.

1. Valitse Jéarjestelmé / Ominaisuudet -~ % /Tydkone

Tyokoneen ominaisuudet sulje
ez AUTOMAATTINEN OSAN SAATO 4iTsy SADON VALVONTA i: | LH5000-NOPEUSANTURI
£3 Pois kaytosta 5f.r:'.§, Pois kaytosta Pois kaytosta
o ALUELASKURIT 7z NORAC-PUOMIN KORKEUDEN
Kdytbssa (tehtavikohtainen == OHJAUS
=X tallennus) =t pois kaytosta
™\ NOLLAA TEHTAVAALUELASKURIT ?ﬁ% MACHINELINK
4 Kehotus 1&3 Pois kaytdsta
=== . LUKITSE ASETUSVALIKKO, KUN
VEDEN SAes10 ' ®  TYGKONE ON AKTIIVINEN
Pois kaytosta St T
— Pois kaytosta
“ TYPPITUNNISTUS HYPRO PROSTOP-E
W3 Pois kaytosta E3 Pois kaytosta
_—{ VAIHTELEVAN NOPEUDEN SAATO 4%  PAINOVAAAT
;I_'ﬂ Kaytossa Pois kdytosta

« Automaattinen osan saatd: Jarjestelma voi ottaa kayttdon osia uusille
kasiteltaville alueille ja poistaa osia kaytosta alueilla, jotka on jo
kasitelty (katso Automaattisen osan saadon kayttaminen, sivu 224).

o Aluelaskurit: Aluelaskureita kaytetaan levittimien, ruiskuttimien ja
kylvokoneiden kanssa tallentamaan tietoja, kuten kasitelty alue,
kaytetty tuote, kayttdaika, keskimaarainen nopeus ja tuottavuus.
Aluelaskurit eivat ole kaytettavissa, kun kaytetaan ISO-tydkoneita tai
Xlinkeja.

o Kaytdssa (tehtavakohtainen tallennus): Aluelaskurit tallennetaan
erikseen kullekin tehtavalle (jos tehtava on aloitettu ja kasittely tehty
ja valitaan toinen tehtava ja tehdaan kasittely, ensimmaiseen
tehtavaan palaaminen nayttaa aluelaskurit ensimmaisesta
tehtavasta).

o Kaytdssa (tydkonekohtainen tallennus): Aluelaskurit jatkuvat
tehtavissa, mutta uuden tydkoneen lataaminen nayttaa uudet
aluelaskurit. Kun aiempi tydkone ladataan uudelleen, nakyviin
tulevat aluelaskurit sellaisina kuin ne olivat tydkoneen edellisella
kayttOkerralla.
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Huomautus:Aluelaskureita voidaan ottaa kayttoon seka tehtavia etta
tyOkoneita varten samanaikaisesti. Lisatietoja on levittimen, ruiskun
jakylvOkoneen kayttboppaassa.

Aluelaskureiden ottaminen kayttoon tehtavakohtaisesti tuo nakyviin
Nollaa tehtavaaluelaskurit -vaihtoehdon:

o Eikoskaan: Aluelaskurit on nollattava manuaalisesti, muuten ne
jatkavat laskemista jatkuvasti.

o Kehotus: Kun tehtava poistetaan, sinulta kysytaan, pitaako
aluelaskurit nollata.

o Automaattinen: Aluelaskurit nollataan automaattisesti, kun luot
uuden tehtavan tai poistat tehtavan.

Veden saasto (vain X35/XD+): On oltava kaytdssa, jotta
kaavintyOkone voidaan luoda ja sita voidaan kayttaa. Lisatietoja on
1004639-01-vedensaastOoppaassa.

Typpitunnistus: Topconin reaaliaikainen, integroitu sadon seuranta-
jalevitysjarjestelma. Silla seurataan pellon sisaista vaihtelua,
kasitellaan lennossa tai sailytetaan tiedot tulevaa analysointia tai
ohjesovelluksia varten. CropSpec nakyy yleisterminaalissa (katso

Yleisterminaalin (ISOBUS) kayttaminen, sivu 227) kartan peittokuvan
avulla.

Vaihtelevan nopeuden s&atd: Tama toimii ohjekartan kanssa ja
vaihtelee levitysnopeutta kartoitetuilla alueilla (katso Vaihtelevan
nopeuden saaddn maarittaminen, sivu 175).

Sadon valvonta: Sadon valvonta on naytdn laite, joka tallentaa
anturitietoja leikkuupuimurista, yhdistaa anturitiedot geodeettisiin
tietoihin ja tallentaa nama tiedot tiedostojarjestelman lokiin
reaaliajassa.

NORAC-puomin korkeuden ohjaus: Saataa automaattisesti puomin
korkeutta maanpinnan tai kasvuston ylapuolella. Edellyttdad NORAC-
anturien ja elektronisen ohjausyksikon (ECU) asennusta. Katso
NORAC-puomin korkeuden ohjauksen kayttaminen, sivu 231.
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« MachineLink: Mahdollistaa kasitellyn alueen jakamisen useiden
tyokoneiden kesken samalla pellolla. Katso lisatietoja MachinelLinkin
asennus- ja kayttboppaasta.

« Lukitse asetusvalikko, kun tydkone on aktiivinen: Estaa
asetusvalikon kayttamisen, kun paakytkin on kytketty.

« Hypro Prostop-E: Mahdollistaa yhteyden Hypro Pentairin CAN-
ohjattuun suutinjarjestelmaan ja puomin yksittaisten suuttimien
ohjauksen.

« Painovaa'at: Kylvdkoneen ohjaimen Horizon-ohjelmisto voi nayttaa
mitatut painolukemat Scale Link -ECU:sta.

« LH5000-nopeusanturi (vain X25/X35): Kolmannen osapuolen
laitteen reaaliaikainen RS232-nopeustulo nayttdon. Tata voi kayttaa
seka neste- etta jyvaohjaimien kanssa vaihtoehtona vaihtelevan
nopeuden saaddon (VRC) kartalle. Sarjaportti, johon anturi on liitetty,
on valittava. Katso Sarjaporttien maarittaminen (vain X25/X35), sivu
68.

5.2.5. XTEND-asetukset

Maaritys naytossa

Huomautus:On suositeltavaa liittda CL-10- tai EDIMAX AC 600 -sovitin
nayttoon XTEND-kayttda varten. Muut sovittimet, joissa ei ole ulkoista
antennia, eivat valttamatta tuota riittavaa signaalin voimakkuutta
ajoneuvon ohjaamon ulkopuoliseen kayttoon. Maarita mobiililaite
langattomaksi yhteyspisteeksi ja ota Wi-Fi-yhteys kayttoon naytossa.
Katso Wi-Fi-yhteyden maarittaminen, sivu 89.

Huomautus:Konsolin nimi on annettava. Katso Jarjestelmaasetusten
maarittaminen, sivu 43. Nimi nakyy mobiililaitteen XTEND-
sovelluksessa, kun naytettava naytto valitaan.

\ Ve
m
1. Valitse Jarjestelméa -/Omlnalsuudet ® /XTEND /2 l.

Tassa naytossa tunnistetaan ulkoinen laite, joka on pariliitetty nayttoon.
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XTEND-asetukset sulje
Pariliitetty laite | Tila Toiminto
iPad Topcon Yhdistetty Unchda
(2 FH : = Bh
L Lisenssit Konsoli Opastus Tydkone XTEND Klinks |
T
% . 2 {? 1= m'J_! nl -8
| Ominaisudet GPS japortit alyty ISOBUS  Apuchjelmat  USB Wi-Fi i
\ f= ]
A N =

Kayttdja  Jarjestelmd  Ajoneuvo Tydkone Tuote

Unohda-asetus estaa ulkoista laitetta muodostamasta uudelleen
yhteytta nayttoon XTENDINn kautta, ellei nayton kayttaja vahvista yhteytta.

Jos XTEND-laite muodostaa pariyhteyden toisen nayton kanssa, nayton
kayttajan on vahvistettava se ennen yhteyden uudelleenmuodostamista.

Uusi XTEND-laite

XTEND-laite (iPad Topcon) yrittaa
muodostaa yhteyden tdhan
konsoliin. Haluatko hyviksya
yhteyden?

Ei Kylla

Maaritys mobiililaitteessa

XTEND-sovellus on saatavilla iOS- ja Android-laitteisiin Applenja
Googlen sovelluskaupoista. Maarita mobiililaite yhteyspisteeksi XTEND-
kayttoa varten.

XTEND-esimerkkitapauksia
Opastus/ Yleisterminaali:

« Nayta opastuskartta eri zoomaustasoilla naytdssa ja ulkoisessa
laitteessa tai nayta yksi karttakerros naytossa ja toinen ulkoisessa
laitteessa, jolloin voit nahda esimerkiksi sadon ja usean sailion
sovelletun nopeuden.
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o Suurenna nayton naytettavaa aluetta. Sen sijaan, etta nayttaisit

naytdssa mininakyman, voit suurentaa nayton ja nayttaa
opastusnakyman ulkoisessa laitteessa (tai painvastoin).
Vaihtoehtoisesti naytossa ja mobiililaitteessa voidaan nayttaa kaksi
yhteen tyOkoneeseen liittyvaa erilaista nayttoa.

« Pyoran kulman anturia asennettaessa nayta WWAS-asennon arvo

ulkoisessa laitteessa, kun maaritat anturin laakeriakselin
keskipistetta, jotta anturi keskitetaan oikein, kun pyorat osoittavat
suoraan eteenpain.

« Anna lohkon siirtokulmat, kun etaisyyksia mitataan pellolla.
Ruisku:

« Tarkista, ovatko ruiskuttimen suuttimet tukossa. Ota yksi osa

kerrallaan kayttoon (samalla kun seisot riittavan kaukana puomin
takana, jotta suihku ei osu sinuun) ja varmista, etta kaikki suuttimet
ruiskuttavat oikein.

Nayta automaattisen tayton saato ruiskuttimissa, joissa on Apollo
ECU. Kun automaattisen tayton ikkuna nakyy mobiililaitteessa, voit
maarittaa tavoitemaaran, tarkkailla todellista maaraa ja tavoitteeseen
jaljella oleva maaraa seka aloittaa ja lopettaa tayton ohjaamon
ulkopuolella.

Tarkastele venttiilien tasapainotuksen apuohjelmaa ruiskuttimissa,
joissa on ASC-10 ECU. Sinun on voitava nahda naytto, jotta voit
tietaa, taytyykd osan paluuvirtausta lisata tai vahentaa, mika voi olla
vaikeaa suuren ruiskuttimen kanssa. Tama sujuu paljon helpommin
mobiililaitteen ja apuohjelman kanssa.

Nayta reseptilaskuri ulkoisessa laitteessa ja nayta sekoitettavien
kemikaalien maarat samalla, kun seisot ruiskuttimen vieressa. Sinun
ei tarvitse palata ohjaamoon, jos haluat tarkistaa arvoja tai muuttaa
reseptia. Kun reseptilaskuri on kaynnissa mobiililaitteessa, voit
pysytella sekoitusasemalla ja tehda samalla saatoja.
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« Suorita ruiskuttimen virtausmittarin kalibrointi. Kun apuohjelma on
nakyvissa mobiililaitteessa, voit suorittaa jokaisen vaiheen
kalibroinnista (joka yleensa suoritetaan koneen takaosassa) ilman,
etta sinun tarvitsee palata ohjaamoon.

Kylvokone:

o Suorita kylvotydkoneen kylvomaaran kalibrointi. Kun kalibrointi-
ikkuna on auki mobiililaitteessa, voit suorittaa koko kalibroinnin,
mukaan lukien painojen maarittamisen, ohjaamon ulkopuolella.

o Naytailmakylvokoneen tukkeutuneen paan anturin maaritys.
Tukkeutuneen paan anturien maarityksen aikana sinun taytyy liittaa
anturit siind jarjestyksessa, jossa haluat nilden nakyvan naytdssa, kun
maaritat ne paihin. Tama vaatii joko kaksi henkiloa tai sitten sinun on
palattava ohjaamoon joka kerta, kun litat anturin. Kun
maaritysikkuna on auki mobiililaitteessa, koko prosessin voi hoitaa
helposti yksi henkilo.

« Suorita pitovoiman kalibrointi ilmakylvokoneessa. Tama vaatii
tallentamista ja jyran kuormituksen syottamista, joten sinun on
palattava ohjaamon tata vaihetta varten. Mobiililaitteen ja
apuohjelman ansiosta toimenpiteen voi suorittaa ohjaamon
ulkopuolella.

o ECU:nmaéaaritys ja vaihto kylvotyokoneessa. Tama edellyttaa ECU:n

irtikytkemista / uudelleenkytkemista samalla , kun naytossa valitaan
Seuraava.

YieldTrakk:

« Anna viljan todellinen paino jyvakarryn vaaoista, kun YieldTrakk
kalibroidaan. Leikkuupuimurin kayttaja voi XTENDIn avulla nahda
nayton jyvakarryssa, joten han nakee painon heti tyhjentamisen
aikana.

NORAC:

« Suorita Noracin alkuasennuksen testaus ja maarita oikea
tavoitekorkeus kullekin pellolle mobiililaitteen naytossa.
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5.2.6. Xlinks-asetukset (vain X25/X35)

Xlink on ohjelmistokayttoliittyma, jonka avulla naytto voi siirtaa tietoa
kolmannen osapuolen ohjaimelle muun kuin ISOBUS-sarjaliitannan
kautta. Kolmannen osapuolen ohjaimella voi olla oma naytto, jota
ohjataan ulkoisesti Xlinkin valityksella.

Xlink-toiminnon maarittaminen:

1. Valitse Jarjestelma / Ominaisuudet -~ % /Xlinks ’ .
Xlink-ominaisuudet

RAVEN SCS -SARJAN LEVITIN LH5000-KYLVOKONE/-RUISKU/-LEVITIN
Pois kdytosta % Pois kdytosta

SN VADERSTAD-KYLVOKONE . FLEXICOIL-KYLVOKONE

b¥4 Pois kaytosta E3 Pois kaytésta
W] AMATRON+ KYLVOKONE/RUISKU/LEVITIN x| BRAVO-RUISKU
Lalig Pois kaytosta E3 Pois kaytosta
v HARDI 5500/6500 -RUISKU i » KUHN-LEVITIN
Y] Pois kaytésta E3 Pois kaytésta

BOGBALLE-LEVITIN
EB Pois kaytdsta

o KVERNELAND-KYLVOKONE/-RUISKU/-LEVITIN
W g3 pois kaytssta

Jokaisessa kolmannen osapuolen ohjaimessa on omat
sarjalitantamaaritykset, jotka maaraavat Xlinkin kautta naytolle
tarjottavat toiminnot.

Xlink-kayttoliittymat eivat ole vakiomuotoisia, kuten ISOBUS. Saatavilla
olevat toiminnot maaraytyvat kaytettavan toisen valmistajan ohjaimen
mukaan. Toiminnot vaihtelevat myos toisen valmistajan ohjaimen version
mukaisesti.

Lisatietoja on AGA5332 Xlinks -kayttboppaassa.

5.2.7. VDC:n maarittaminen

VDC (ajoneuvon naytdn ohjain) on lisalaite, jolla voidaan suorittaa nayton
eri toimintoja etaalta.

VDC-toiminnon maarittaminen:
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1. Valitse Jarjestelma /Ominaisuudet X /Konsoli .
2. Ota VDC-toiminto kayttdon valitsemalla VDC-TUKI.

3. Maéarita toiminnot valitsemalla Jarjestelméa / Ominaisuudet

% /vpc ‘®

VDC-ominaisuus sulje

[l PAINIKE 1
Paakytkin

PAINIKE 2
Ohjauksen kytkenta

> PAINIKE 3
% Méaarittamaton

[ ? PAINIKE 4
w Mééarittaméton

PAINIKE 5

: TAUSTAVALO

% Hylkaa

Painike 5 on aina Takaisin-painike.

Valitse painike 1 —4 toiminnon maarittamiseksi.
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5.3. GPS:n maarittdminen

5.3. GPS:n maarittaminen

5.3.1. Vastaanottimen maarittaminen
Maarittaa GPS-vastaanottimen ominaisuudet.

2

I’ —
1. Valitse Jarjestelma / GPS % /Vastaanotn W .

GPS-vastaanottimen valinta Sulje
GPS-VASTAANOTIN Ny LAITEOHJELMISTON PAIVITYKSEN BAUDITASO
o AGH4 “.opafy 460800

KIINTEAN OHJELMISTON PAIVITYS
Wp, Péivita napsauttamalla

LY+ KAYTA KAYNNISTYSLINJAA
_,5 Kaytossa

},\'- 4 HERKISTYSAIKA (MINUUTTEJA)

5

LATAA OAF-TIEDOSTO
s USB
e

-, BAUDITASO
"oy 115200

« GPS-vastaanotin: Valitse GPS-vastaanottimen tyyppi
valintaluettelosta. Nayttd hyvaksyy GPS-sydton kolmannen
osapuolen GPS-vastaanottimesta edellyttaen, etta vastaanottimen
VoI maarittaa syottamaan tiedot tarvittavassa muodossa. Pyyda
ohjeet vastaanottimen oikeaan maarittamiseen GPS-vastaanottimen
valmistajalta.

Nayttod vaatii seuraavan syotdn, jos NMEA-Iahde on valittu kohdassa
GPS-VASTAANQOTIN:

o GGAO,2 sekuntia (5 Hz)

o VTG 0,2 sekuntia (5 Hz)

o /DA 15 sekuntia

RS-232-viestinta

o bauditaso 115200 (suositeltu) 8 databittia, ei pariteettia, 1 stop-bitti
(115200, 8N1)
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« Kiinte&n ohjelmiston paivitys: Taméa aloittaa GPS-vastaanottimen
kiintean ohjelmiston paivityksen nayton ohjelmistoon sisaltyvan
sisaisen paketin kautta. Kiintean ohjelmiston paivitys -painikkeessa
naytetdan GPS-vastaanottimen nykyinen ohjelmistoversio, johon
Kiintea ohjelmisto paivitetaan.

Kayta kaynnistyslinjaa: (AGI-4 ja AGS-2) Taméa erottaa GPS-
vastaanottimen virransyoton ajoneuvon sytytysvirrasta. Taman
ansiosta GPS-vastaanotin voijaada kayntiin, vaikka ajoneuvo
sammutettaisiin. Herkistysaika maarittad, kuinka kauan vastaanotin
pysyy kaynnissa.

Huomautus: Tata ominaisuutta saa kayttaa vain, jos ajoneuvon
johdotukset ja johtosarjat ovat yhteensopivia.

Herkistysaika: (AGl-4 ja AGS-2) Tama pitda GPS-vastaanottimen
aktiivisena, kun jarjestelmasta on katkaistu virta. Taman avulla tarkat
sijaintitiedot voidaan sailyttaa (satelliittiyhteys). Esimerkki: Jos haluat
pitda vastaanottimen kaynnissa 1 tunnin ajan jarjestelman
sammuttamisen jalkeen, anna arvoksi 60.

Huomautus: Tama ominaisuus on kaytettavissa vain, jos Kayta
kaynnistyslinjaa -asetukseksi on valittu Kaytdssa.

Lataa OAF-tiedosto: Tama lataa varusteiden valtuutustiedoston
GPS-vastaanottimeen. Se tehdaan yleensa ennen vastaanottimen
asentamista, mutta tiedoston voi ladata myos pellolla USB-yhteyden
kautta (tarvittaessa).

Bauditaso: Tama on modeemien tiedonsiirtonopeus. GPS-
vastaanottimen bauditasoa voi muokata oletusarvosta. Asetusta ei
yleensa kannata muuttaa. Jos asetusta on muutettava, katso
lisatietoja modeemin kayttboppaasta.

Laiteohjelmiston paivityksen bauditaso: Tiedonsiirtonopeus
laiteohjelmiston paivityksen aikana. Tata asetusta ei tule normaalisti
muuttaa, ellei laiteohjelmiston paivitys epaonnistu
oletusnopeudessa.
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« Peruutuksen ohjaus: Jos kaytetaan GPS-vastaanottimia, jotka eivat
tue automaattista ohjausta (esimerkiksi SGR-1), talla asetuksella
voidaan vaihtaa kartalla nakyva ajosuunta, jos se on ollut alun perin
vaara kompassin puuttumisen vuoksi. Vaihda suuntaa valitsemalla

@ toimintonayton oikeassa alakulmassa.

5.3.2. Korjauksen maarittaminen
GPS-korjauksen lahteilla parannetaan GPS-paikannuksen tarkkuutta.

1. Valitse Jarjestelma / GPS .\ /Korjaus W .

GPS-korjauksen lahde sulje

KORJAUKSEN LAHDE
W Itsendinen

GLONASS
Kaytdssa

TRUPASS™
Valtuutus tuntematon

. g% VARMISTUS

% Pois kiytosta

2. Valitse tarvittava KORJAUKSEN LAHDE.

Huomautus:Kaytettavissa olevat korjauksen lahteet on maaritetty alla.
Maaritettavat lisavaintoendot maaraytyvat valitun korjauksen lahteen
mukaan. Katso Korjauksen lahteen asetukset, sivu 62.

Korjauksen lahteet

Korjauksen

lihde Kuvaus

ltsenainen | Vastaanotin etsii vapaan satelliitin. Korjausta ei kayteta
Tarkkuus: 2-5m.

WAAS Kayttaa laajan alueen parannusjarjestelmaa. Vain Pohjois-
Amerikka. Tarkkuus: alle metri.

EGNOS Kayttaa eurooppalaista satelliittipaikannuksen tarkkuutta
parantavaa jarjestelmaa. Vain Eurooppa.
Tarkkuus: alle metri,
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Kuvaus

MSAS Kayttaa monitoimista satelliittipaikannuksen tarkkuutta
parantavaa jarjestelmaa. Vain lta-Aasia. Tarkkuus: alle
metri.

StarPoint Kayttaa StarPoint-korjausta ja on saatavilla seuraavissa
tilaustyypeissa:

StarPoint. Tarkkuus: <40 cm
StarPoint2. Tarkkuus: < 10cm
StarPoint Pro. Tarkkuus: <5 cm

TopNET AGI-4: Tarkkuus: < 10 cm

Global D

OmniSTAR |Kayttaa OmniSTAR G2 -korjausta. Tarkkuus: 10 cm.

G2

OmniSTAR | Kayttda OmniSTAR HP -korjausta. Tarkkuus: 10 cm.

HP

OmniSTAR |Kayttaa OmniSTAR Virtual Base Station (VBS) -korjausta.

VBS Tarkkuus: alle metri.

OmniSTAR |Kayttaa OmniSTAR XP -korjausta. Tarkkuus: 10 cm.

XP

RTK Kayttaa Real Time Kinematic -navigointia. Tarkkuus:
2cm.

RTK Kayttad GPS-vastaanottimeen liitettyd ulkoista

(ulkoinen modeemia RTK-korjauksia varten. Tarkkuus: 2 cm.

modeemi)

RTK (NTRIP) | Kayta operaattorin tarjoamaa matkapuhelinverkon

lahettamaa RTK-korjauksen lahdetta.
Tarkkuus: 2 cm.,
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Korjauksen

lihde Kuvaus
DGPS Kayta ulkoista modeemiaja tuo DGPS-korjaukset
(ulkoinen operaattorilta. Tarkkuus: alle metri.
modeemi)
DGPS Kayta operaattorin tarjoamaa matkapuhelinverkon
(NTRIP) lahettamaa DGPS-korjauksen lahdetta.

Tarkkuus: alle metri.

Huomautus: Tassa valittu lahde vaikuttaa opastuksen ja automaattisen
ohjauksen toimintaan. On tarkeaa tietaa GPS-laitteiston vaatimukset.
Katso lisatietoja GPS-laitteen mukana toimitetusta kayttdoppaasta.

Huomautus: Tarkkuusarvot riippuvat useasta tekijasta (satelliittien
maarasta, korjauksen lahteen etaisyydesta, ionosfaarin olosuhteista,
vastaanottimesta, antennista), eika tarkkuutta voida taata.

Korjauksen lahteen asetukset
Huomautus:Maéaritettavat korjauksen lahteen asetukset riippuvat
valitusta korjauksen lahteesta.

Asetus Kuvaus

GLONASS | Sallii GPS-vastaanottimen kayttaa venalaista GLONASS-
satelliittinavigointijarjestelmaa GPS:n lisaksi.

TRUPASS | Topconin GPS-poikkeaman korjausalgoritmi, jonka avulla
saadaan parempi suorituskyky ajokerrasta toiseen.
Saatavilla kaytettaessa seuraavia korjauksen lahteita:
ltsen@inen, WAAS, EGNOS, MSAS ja OmniSTAR VBS.

Huomautus: Tama varuste on ostettava erikseen.
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Asetus Kuvaus

NTRIP- Naytetaan, kun joko RTK (NTRIP) tai DGPS (NTRIP)
lahde valitaan.

Vastaanotin-vaihtoehto kayttaa NTRIP-asiakasta AGI-
vastaanottimessa.

Kun valitaan Konsoli, nayton NTRIP-asiakas otetaan
kayttoon ja AGI maaritetaan kayttamaan nayttoa ulkoisena
modeemina korjaustiedoille. Huomautus:NTRIP-
asiakkaan sarjaportin voi valita sarjaporttien
maarityssivulta. Katso Sarjaporttien maarittaminen (vain
X25/X35), sivu 68.

Modeemi | Korjausten vastaanottamiseen kaytettavan modeemin val-
inta (Muu, Hallittu).

RTK- Viestintaprotokolla RTK-tukiaseman ja ajoneuvon
protokolla | (traktorin) valiseen tiedonsiirtoon. Protokollaksi on
asetettava sama kuin tukiasemassa. Katso lisatietoja
tukiaseman maaritystiedoista.

Alue Alue on valittava, jotta OmniSTARIn kayttama taajuus
voidaan maarittaa. Alueen taajuus maaritetaan
automaattisesti.

Varmistus |Jos jarjestelma ei vastaanota tarpeeksi tietoja voidakseen
laskea ajoneuvon sijainnin tarvittavalla tarkkuudella,
automaattista ohjausta ei voida kytkea.
Varmistusominaisuuden ansiosta jarjestelma voi pienentaa
sijainnin tarkkuusvaatimusta, jotta automaattinen ohjaus
voidaan kytkea. Tama on kaytanndllista tilanteissa, joissa
sijainnin tarkkaa maarittamista ei tarvita.
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Asetus Kuvaus

Skybridge | Tassa tilassa kaikki RTK-tilat voivat varmistukseksi siirtya
PPP (Precise Point Positioning) -paikannukseen. Tila
tarjotaan osana StarPoint-tilausta. Sita kaytetaan pellolla
alle desimetrin tarkkuuden yllapitamiseksi, jos RTK-
korjaukset menetetaan jostain syysta. Tama vaihtoehto on
kaytettavissa vain AGS-2-vastaanottimen kanssa.
Huomautus:On suositeltavaa, ettd varmistusta ei oteta
kayttdon Skybridgea kaytettaessa, jotta sailytetaan
parempi tarkkuus.

Bauditaso | Tama on modeemien tiedonsiirtonopeus. Katso
modeemin mukana toimitettuja ohjeita.

GGA-1ahtod | Jotkut verkkopalvelut edellyttavat GGA:n (sijainnin)
lahettamista, jotta ne voivat maarittaa ajoneuvon (traktorin)
Sijainnin.

NTRIP-asetusvaihtoehdot
Jos DGPS NTRIP on valittu, ohjattu toiminto kaynnistyy liitetyn
modeemin tunnistamista varten, ja seuraava nayttd avautuu.

NTRIP-asetus sulje
GSM PIN | 15 SALLI3G
ARER 0145 i} g Kaytdssa
GSM-KAYTTAJANIME & g NTRIP-OSOITE
guest .',?i sa.alldayrtk.com.au
GSM-SALASANA ' NTRIP-PORTTI
WS bk e 210
jA GSM APN :,I'J" NTRIP-ALUSTUSPISTE
.'.;u telstra.internet 2 Yo D4-NRST_RTCM30
) GSM MTU NTRIP-KAYTTAJANIMI
777 TPA PSG
#,.) ROAMING  NTRIP-SALASANA
3 '£3 Pois kytosta I e
: = K £ =
Vastaanotin Korjaus NTRIP Tuotos Tutka
T
¥ s JE =
% *, Yy 0 1 m_ﬂ ﬁl
. Ominalsuudet GPS Sarjaportit  Halytykset Merkiipisteet 1S0BUS Apuchjelmat |
- T

a S v pE

Tyokone Tuote
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« GSM APN: Tietoliikennepalveluntarjoajan internetlinkki.

o GSM MTU (siirtoyksikkdjen enimmaéaismaara): Suurin
protokollatietoyksikkd, joka voidaan siirtaa eteenpain.

« Roaming: Talla voidaan poistaa verkkovierailu kaytdsta, jotta
valtytaan tahattomilta kansainvalisilta tiedonsiirtomaksuilta
(hyddyllinen tydskenneltaessa lahella valtion rajaa).

« NTRIP-alustuspiste: Tukiaseman tunnus (joko todellinen tai
virtuaalinen).

GSM- ja CELL ROAMING (verkkovierailu) -asetukset saa
matkapuhelinoperaattorilta. Muut asetukset toimittaa NTRIP-
palveluntarjoaja.

RTK-asetusvaihtoehdot
Jos RTK on valittu, ohjattu toiminto kaynnistyy litetyn modeemin
tunnistamista varten, ja seuraava naytto avautuu.

RTK-asetus sulje
2l TAAJUUS =
"/ 461.02500 MHz -é|
T KANAVAVALI 5|
‘) 25kHz L
e t NETTI-ID
atif g

LINKKIPROTOKOLLA
@™ roL

MODULAATIO

GMSI
i, FEC
U FEC kay

I L =
L w
aaaaaaa oti Korjaus RTK :;,;:mm'“"l Tuotos. Tutk ;
% * =l ‘l{ (i bl -;u_! ﬁ.
Ominalsuudet GPS Sarjaportit  Hilytykset Merkkipisteet ISOBUS Apuohjelmat |

T
'y < Jat 4

Tydkone Tuote

 Taajuus: Kaytdssa oleva taajuus.

o Kanavavali: Taajuuskaavassa vierekkaisten kohdennusten valinen
taajuusero.

 Netti-ID: Sekoituksen asetus (1-255 = kaytdssa, 0 = ei kaytdssa).
« Linkkiprotokolla: Radiotiedonsiirtoprotokolla.
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« Modulaatio: Kaytdssa olevan modulaation tyyppi.

« FEC (toistokorjaus): Epaluotettavien tai hairioita sisaltavien
tiedonsiirtokanavien tiedonsiirron virheiden hallintaan kaytettava
menetelma.

Huomautus:Jos RTK on valittu ja AGI-3 tai AGI-4 on kytketty,

tukiaseman asetukset voidaan synkronoida automaattisesti syotettyjen

vastaanotinasetusten mukaan. Valitse Jarjestelma / GPS / Tukiaseman
synkronointi ja noudata ohjatun toiminnon ohjeita.

. '5 Lataa asetukset profiilista: Lataa RTK-tukiaseman asetukset
aikaisemmin tallennetusta profiilista.

. “g Tallenna asetukset profiilin: Tallenna nykyisen RTK-tukiaseman
asetukset nimettyyn profiiliin. Luo uuden profiilin tai korvaa olemassa
olevan profiilin.

Profiileja voi nimeta uudelleen tai poistaa Varastovastaavassa,
kategoriassa RTK-tukiasemat. Niita voi myds tuoda muista naytdista
tai vieda kaytettaviksi muissa Topcon-naytoissa.

5.3.3. Tuotosasetukset (vain X25/X35)

GPS-tuotos tarkoittaa ndytén ominaisuutta, jolla voidaan vieda eri
tietomerkkijonoja NMEA 0183 -muodossa. Naista yleisimmat ovat GGA
(sijainti) -viesti ja VTG (nopeus ja suunta) -viesti.

Tasta voi olla hyotya, kun sijainti- ja nopeustuotokset halutaan saada
kolmannen osapuolen laitteista.

GPS-tuotoksen maarittaminen:

b ) oollos
1. Valitse Jarjestelma / GPS * /Tuotos ™= .



Luku 5 — Jarjestelman maarittaminen

GPS-tuotosasetukset sulje
GPS-TUOTOS Lause Tila
_g'; Pois ki | ' R

el b GGA | X Pois kaytosta
A7) BAULTIASO GSV | x Pois kaytdstd
“.ppefn 19200

VTG | % Pois kdytdsta

ENIMMAISTASO I I
mj 5 Hz GSA | % Pois kaytosta
1| TUOTOKSEN TARKKUUS ZDA | x Pois kaytdsta

" Suuri tarkkuus T T

RMC | x Pois kaytdsta
/L VTG-YHTEENSOPIVUUSTILA g
\]pg Kaytossa

« VTG-yhteensopivuustila: Tukee VTG-ulostulotietoja versiota 4.00
aiempien NMEA-standardien osalta. Lahettaa VT G-merkkijonoja,
jotka ovat yhteensopivia NMEA version 3 tai aiemman version
kanssa.

Katso lisatietoja kolmannen osapuolen laitteen mukana toimitetuista
ohjeista.

Huomautus:GPS:aa kayttavat nayttoon liitetyt laitteet voivat tarvita tietoja
naytosta. Tiedot ovat NMEA-perusteisissa lausekkeissa.

5.3.4. Tutkan maarittaminen (vain X25/X35)
Naytto voi lahettaa tutkatietoja ulkoisiin laitteisiin. Tasta voi olla hyotya,
kun maanopeussignaali halutaan saada kolmannen osapuolen laitteesta.

Tutkan tuotoksen maarittaminen:

p )
1. Valitse Jarjestelma /GPS * /Tutka

Tutkan tuotoksen asetus sulje

TUTKAN TUOTOS
3 Pois kadytosta

. KALIBROINTIKERROIN
: u_,,j 36.625 Hz/kmh

« Kalibrointikerroin: Katso tata arvoa koskevia lisatietoja kolmannen
osapuolen laitteesta, jos tutkasignaali ei ole tarkka.
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5.4. Sarjaporttien maarittaminen (vain X25/X35)
Tama maarittaa nayton sarjaportin, joka on maaritetty tietylle toiminnolle.

||||||

1. Valitse Jarjestelma /Sarjaportit |

Sarjaporttien maaritys sulje

,,,,, GPS-VASTAANOTIN - COM
l..l} 1

GPS:N LAHTO - COM
.Cttall
asee 2

eesse; XLINKS COM

sssse LH5000-NOPEUSANTURI, COM
Ei maaritetty

NTRIP CLIENT COM
LI LAl
Qo) Ei madritetty

2. Valitse tarvittava toiminto ja valitse valintaluettelosta nayton
sarjaportti, johon laite kytketaan.

Esimerkki: SGR-1-, AGI-4- tai AGS-2-GPS-vastaanotin kytketaan
sarjaporttiin 1 kaikilla Topcon-johtosarjoilla.

NMEA GPS -tuotos onyleensa sarjaportissa 2, jos se on kaytdssa.

Xlinks on sarjaportissa 3, jos se on kaytdssa, tai sarjaportissa 2, jos
NMEA GPS -tuotos ei ole kaytossa.
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5.5. Halytysten maarittaminen

Josjarjestelmaan ei ole maaritetty tyokoneita, vain yleishalytykset ovat
maaritettavissa. Tyokonekohtaiset halytykset ovat kaytettavissa, kun
tyOkone on maaritetty. Lisatietoja on levittimen, ruiskun tai kylvokoneen
kayttooppaassa.

Yleishalytysten maarittaminen:

o / Halytykset “ /Yleinen .

1. Valitse Jarjestelma

Yleishalytyksen asetus

Halytyksen nimi | 2 ‘( HALYTYKSEN TILA

Bi) e e s
Kaikki yleishalytykset Reytossa

v Rivin loppu
v Paistekadannokset

v Ohjauksen kytkenta ei onnistu

GPS-vastaanottimen kiintedn ohjelmiston yhteensopimat... '

o4 GPS-vastaanottimen pelastustila kdytdssa
v UT korkea prioriteetti
v UT keskitason prioriteetti

o4 UT alhainen prioriteetti

Nakyviin tulee yleishalytysten luettelo. Kaikki yleishalytykset voi ottaa
kayttdon tai poistaa kaytdsté valitsemalla Kaikki yleishalytykset.

Jokaisen yleishalytyksen voi myos ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta
yksitellen.

Huomaa, etté turvallisuussyisté ohjauksen kytkennan/poiskytkennan
aanimerkkia ei valttamatta poisteta kaytosta.

Halytykset, jotka vaativat lisatietoja, naytetaan alla.

Rivinloppu

Halytys kuuluu ja nakyy, kun ajoneuvo lahestyy rajaa. Kayttajan on
hiljennettava nopeutta ja valmistauduttava manuaaliohjauksen
kayttoonottoon.
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« Ensimmainen etaisyys: Se etaisyys lohkosta, jonka saavuttamisen
jalkeen halytys laukeaa ensimmaisen kerran. Etaisyys mitataan
traktorista rajaan vaylaa (ajolinjaa) pitkin.

« Toinen etaisyys: Se etaisyys lohkosta, jonka saavuttamisen jalkeen
halytys laukeaa toisen kerran. Halytyksen myota kayttaja saa
varoituksen ja voi ottaa ajoneuvon valittomasti hallintaan.

« Osoitinetaisyys: Maarittad, kuinka monta metrid ajoneuvosta
eteenpain jarjestelma tarkkailee tapahtumia, jotta niihin voidaan
reagoida.

Paistekaannokset

Tama halytys annetaan, kun ajoneuvo lahestyy paistetta ja automaattista
paistekaannosta. Kaannosta voidaan saataa tai se voidaan peruuttaa
tarvittaessa.

Huomautus:Paistehalytys voidaan nayttaa tarvittaessa manuaalisesti.
Katso Maarita paistekaannokset, sivu 201.

« Etaisyys paisteeseen: Etaisyys, jolla paistehalytys tulee nakyviin.

« Kéanndsvaihtoehdot: Maarittaa, naytetaanko paistekaannosten
muokkausvaihtoehdot paistehalytyksessa oletusarvoisesti.

ISOBUS-tehtavanohjain
Halytys nakyy, jos ISOBUS-tehtavanohjaimessa on ongelmia.

« Kaynnistystaso: Maarittaa, minka prioriteetin viesti on luotava, jotta
halytys annetaan.

« Suodatustaso: Kun halytys nakyy, teksti sisaltaa kaikki viestit, jotka
ovat prioriteetiltaan vahintaan yhta tarkeita kuin tassa valittu taso.

Esimerkki: jos Kaynnistyksen asetus on Varoitus ja Suodatuksen asetus
on Tiedot, halytysté ei luoda, ellei nakyvissa ole varoitusta tai
prioriteetiltaan tarkeampaa tapahtumaa. Mutta kun halytys naytetaan,
jokainen ECU-yksikkodn liittyva tapahtuma tietotasolle asti naytetaan.

Merkkipiste lahella
« Kaynnistys, kun merkkipiste alueella: Merkkipisteen etaisyys, jolla
merkkipisteen halytys naytetaan.
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Rekisterointi vanhenee

Tama halytys naytetaan, kun valinnainen lisensoitu ominaisuus on
vanhenemassa maaritetyn ajan kuluttua. Arvoksi voi maarittaa 5-366
paivaa.

5.5.1. Halytysikkunan kuvaus

Kuittaa halytys painamalla halytysikkunan keskiosaa.

A Varoitus! ¥ Katso tiedot vetamalla alas v

O

Halytysikkunaa voi vetaa alaspain, jotta nakyviin tulee lisatietoja
halytyksesta, jos teksti Katso tiedot vetamalla alas nakyy halytysikkunan
ylaosassa.

Jos useampi halytys on aktiivinen, voit selata niita pyyhkaisemalla
ylospain.

Halytyksen voi mykistaa kaiutinkuvakkeen avulla.
Jakoavainkuvake avaa sopivan halytysasetussivun, jonka kautta

kyseisen halytyksen voi maarittaa (tai poistaa kaytosta, jos se ei koske
nykyista kokoonpanoa). Tahan toimintatapaan liittyy muutama poikkeus:

« GPS-vastaanottimen kiintean ohjelmiston ristiriitaa koskeva
jakoavain tuo nakyviin asetusnayton, jonka kautta voit paivittaa GPS-
vastaanottimen kiintean ohjelmiston.

o ASC-10 ECU:n kiintedn ohjelmiston ristiritaa koskeva jakoavain tuo
nakyviin nayton, jonka kautta voit paivittaa ASC-10 ECU:n kiintean
ohjelmiston.

o Halytys Ei GPS-aikaa tuo nakyviin ajan/paivamaaran asetusikkunan
oikean paikallisen ajan maarittamista varten.

5.5.2. Halytysten luettelo
Alla on luettelo nayton halytyksista ja niiden kuvauksista.
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Ajolinjan enimmaispituus
ylitetty

Halytys annetaan, kun tallennetun linjan pituus
ylittaa pisteiden enimmaismaaran (yleensa
useita kilometreja, mutta pituus vaihtelee
kaaren monimutkaisuuden mukaan).

leveydenristiriita

Ajouran suorituskerta Halytys annetaan kylvon aikana, jos
jarjestelma havaitsee, etta kylvokoneen
pyorat seuraavat linjaa, jolla ruiskuttimen
pyorat ovat myohemmin.

Ajouran tyokoneen Halytys annetaan ruiskutuksen aikana, jos

jarjestelma havaitsee, etta aikaisemmin
kylvon aikana maaritetty ruiskutintydkoneen
leveys poikkeaa ruiskutuksen aikana
maaritetysta.

Ajouratarkkuus
heikentynyt

Halytys annetaan ruiskutuksen aikana, jos
jarjestelma havaitsee, etta aikaisemmin
kylvOn aikana maaritetty tasoituskerroin
poikkeaa ruiskutuksen aikana maaritetysta.

Akseli likkuu, tankki pois
kaytosta

Halytys annetaan, kun akseli likkuu, mutta
tankki tai paakytkin on pois kaytosta.

Akseli pysahtynyt

Halytys annetaan, kun tankki on aktiivinen
mutta akseli on pysahtynyt.

Tankki aktiivinen tarkoittaa, etta tankki on
kaynnissa, paakytkin on kaynnissa, vahintaan
yksi 0sa on kaynnissa ja laite liikkuu.

Aktiivinen pelto kaukana

Aktiivinen pelto on kauempana kuin 8 km
(5 mailia). Varmista, etta oikea pelto on
ladattu, tai luo uusi pelto.

Apollo-
laitteistovaroitukset

Nama varoitukset antavat tietoja Apollo-
laitteiston ongelmista.
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EWIWE Kuvaus

ASC10 ECU:n Kiintean
ohjelmiston ristiriita

Tuo kyseisen kiintean ohjelmiston
paivittamiseen tarvittava nayttd nakyviin
valitsemalla jakoavain.

C24-modeemin
aktivointi epaonnistui

Halytys annetaan, jos C24-modeemin
aktivointiprosessi epaonnistuu jostakin
syysta.

C24-modeemin
aktivointi kaynnissa

C24-modeemi on aktivoitava, kun sita
kaytetaan ensimmaista kertaa. Tama kasittaa
tiedonsiirron operaattorin kanssa. Kayttajan
on aloitettava tama prosessi. Tama viesti
ilmoittaa kayttajalle, etta prosessi on aloitettu.

COM-porttivirhe

Annetaan, jos maaritettya COM-porttia ei voi
avata.

Ei GPS-aikaa Halytys annetaan, kun GPS-vastaanotinta ei
ole maéritetty lahettamaan aikaviesteja (ZDA
NMEA -viestegja).

Ei GPS:4a Halytys annetaan, kun GPS-yhteys katkeaa.

Ei maanopeutta

Halytys annetaan, jos automaattinen ohjaus
on kaytossa ja maanopeutta ei ole.

Ei virtausta Halytys annetaan, kun neste- tai NH3-
virtausta ei havaita virtauksen
vahvistusanturilla, kun paakytkin ja tankki ovat
kaynnissa.

Eiyhteytta Halytys annetaan, jos naytto ei voi viestia

tyokoneen ECU:n kanssa.

Eiyhteytta VDC:hen

VDC:hen ei ole yhteytta. Halytys annetaan, jos
VDC on otettu kayttdon, mutta VDC-laitetta ei
ole tai sita ei ole liitetty oikein.
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GPS-poikkeaman Halytys annetaan kaynnistyksessa

korjaus muistutuksena siita, etta GPS-poikkeaman
korjaus on kaytdssa. Koska GPS-poikkeama
vaihtelee ajan mittaan, talla muistutetaan, etta
GPS-poikkeaman korjaus on ehké laskettava
uudelleen.

GPS-signaali kadonnut | Halytys annetaan, kun GPS-signaali katoaa,
mutta vastaanotin on edelleen yhdistettyna.

GPS-vastaanottimen Tuo kyseisen kiintean ohjelmiston

kiintean ohjelmiston paivittamiseen tarvittava nayttd nakyviin
ristiriita valitsemalla jakoavain.
Kaantbasema Tama tietohalytys annetaan, kun kayttajan

istuin on kaannetty 180 astetta (koskee vain
traktoreita, joissa on kaksi ajoasemaa).

Kiintean ohjelmiston Tuo kyseisen kiintean ohjelmiston
versiossa onristiritatai | paivittamiseen tarvittava naytto nakyviin
versio onvanhentunut | valitsemalla jakoavain.

Kuljetin pysahtynyt Halytys annetaan, kun kuljettimen hinna on
pysahtynyt, tankki ja paakytkin ovat
kaynnissa, liiketta tapahtuu maanopeuden
perusteella ja hinnan pitaisi likkua.

Kuljettimen nopeus Halytys annetaan, kun kuljettimen korkean

korkea nopeuden halytys osoittaa, etta
nopeussignaalin syotto ylittaa halytyskohdan
asetuksen.

Kuljettimen venttiili Jos tankki on juuri sammutettu, jumiutuneen

jumissa venttiilin halytys estetaan hetkeksi, jotta hinna

ehtii pysahtya. Jos hihna ei ole pysahtynyt
kyseisen ajan jalkeen, halytys annetaan.
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EWIWE Kuvaus

Kuvauskartta etaisyys | Halytys annetaan, kun aktiivinen VRC-kartta
on liian kaukana nykyisesta GPS-sijainnista.
Langaton yhteys Halytys annetaan, kun langaton verkkoyhteys

ei ole enaa kantoalueella.

| autanen ei aktiivinen

Halytys annetaan, jos jaksottaisen kasittelyn
paaajastin on kulunut loppuun, tankki on
kaynnissa, paakytkin on kaynnissa ja aktiivisia
osiaeiole.

Muisti Iahes loppu

Halytys annetaan, kun jarjestelman resurssit
(muisti tai tiedostojarjestelman tila) ovat yli 90-
prosenttisesti kaytossa.

Nesteen paine alhainen

Halytys annetaan, jos tankin paine on
pienempi kuin maaritetty tankin
vahimmaispaine.

Nesteen paine korkea

Halytys annetaan, jos tankin paine on
suurempi kuin maaritetty tankin
enimmaispaine.

NTRIP-vika

Vika GPS-korjauksen lahteessa.

Ohjauksenirtikytkenta
(Visuaalinen)

Halytys annetaan, kun ohjaus kytketaan pois
kaytosta. Poiskytkenta voi johtua
satelliittisignaalin katoamisesta, ajolinjan
kadottamisesta tai ohjauspyoran
manuaalisesta kaantamisesta.

Ohjauksen kytkenta
(Visuaalinen)

Ohjauksen kytkennan tai irtikytkennan
halytyksia ei voi mykistaa turvallisuuden takia.
Halytyksen visuaalisen osan voi kuitenkin
poistaa.
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/6

Ohjauksen kytkenta ei
onnistu

Ohjauksen tilan ponnahdusikkuna avautuu,
kun ohjausta ei voi kytkea pyydetysta.
Halytyksen voi poistaa kaytosta. Jos
kytkentapainiketta painetaan, tama
automaattinen tyhjennyshalytys nakyy sen
merkiksi, etta pyydettya toimintoa ei voitu
suorittaa.

Ohjaus on
kaynnistettava uudelleen

Halytys annetaan, kun ohjauksen
alijarjestelma on sammutettava ja
kaynnistettava uudelleen. Nain tapahtuu
joissakin ohjauksen alijarjestelmissa
kalibroinnin jalkeen.

Ohjausprofiili ei tasmaa

Valitun ajoneuvoprofiilin parametrit eivat
vastaa ohjauksen alijarjestelmassa olevaa
ajoneuvomaaritysta. Valitse ajoneuvolle oikea
ajoneuvoprofiili.

Ohjekartan/opastuksen
muototiedoston
latausvirhe

Halytys annetaan, kun ladattu tiedosto on
viallinen tai korruptoitunut.

Ottaa kayttodn ajolinjan
toytayksen siirtokulmaa

lImoitus siita, etta jokin olemassa oleva
toytayksen siirtokulma on kaytossa.

Paakytkin pois paalta

Halytys annetaan, kun kuljettaja ajaa
kasittelykartalla kasittelemattomana olevan
alueen yli paakytkimen ollessa pois paalta.
(Taman tarkoitus on estaa kuljettajaa
unohtamasta kaynnistaa paakytkinta ajon
alussa.)
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EWIWE Kuvaus

Paine alhainen Halytyksen yleisin syy on tyhja tankki. Kun
suuttimien, virtausmittarin ja paineen
minimivirtaus on maaritetty, halytys annetaan
vain pumpun tai pumppauksen virheiden tai
tyhjan tankin vuoksi.

Paine korkea Korkean paineen halytys tarkoittaa, etta
painesignaalin tulo onylittanyt
halytyspisteasetuksen. Jos asetus on
maaritetty oikein, halytys annetaan, kun
syntyy tukos, puomit eivat ole kaytdssa, kun
niiden pitaisi olla, tai kun ruiskun nopeus on
liian suuri.

PaistekaannOkset Halytys annetaan, kun ajoneuvo lahestyy
paistetta ja automaattista paistekaannosta.

Parametrit eivat tasmaa | Ajoneuvogeometrian parametrit eivat vastaa
ohjausjarjestelmassa olevaa
geometriamaaritysta. Valitse ajoneuvo
uudelleen asetusnaytossa tai varmista, etta
ajoneuvon geometria on oikea ajoneuvon
geometrianaytossa.

Pelto poistettu muistista | Laukeaa, kun pellosta on poistuttu valittuun
peltoon syntyneen etaisyyden takia.

Polku onlilan kaukana |Halytys annetaan, kun aktiivinen ajolinja (AB-
linja, kaartuva ajolinja tai kiertyva ajolinja) on
liian kaukana nykyisesta GPS-sijainnista.

Projektilinja liian Halytys annetaan, kun projektilinjojen
kaukana aktiivinen joukko on liian kaukana nykyisesta
GPS-sijainnista.
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EWIWE Kuvaus

/8

Pumpun nopeus
alhainen

Halytys annetaan, kun pumpun nopeuden
tunnistus on kaytdssa ja pumpun NOPeus
alittaa halytykselle asetetun RPM-
vahimmaiskynnyksen.

Pumpun nopeus korkea

Halytys annetaan, kun pumpun nopeuden
tunnistus on kaytdssa ja pumpun NOPeus
ylittaa halytykselle asetetun RPM-
enimmaiskynnyksen.

Pyydetty nopeus on Halytys annetaan, kun automaattinen

nolla nopeuden saato on kaytossa, tankki on
kaynnissa, paakytkin on kaynnissa ja pyydetty
nopeus on nolla. Jos kaytossa on kytkinrasia,
tarkista, etta ainakin yksi kytkin on kaynnissa.

Rajoituskartta kaukana | Halytys annetaan, kun rajoituskartta on liian

kaukana nykyisesta GPS-sijainnista.
Rajoituskartta poistetaan muistista
automaattisesti.

Rekisteroimaton
ominaisuus

Halytys annetaan, kun kayttoon on otettu
ominaisuus, joka ei ole enaa rekisteroityna
(rekisterdinti on umpeutunut). Talla
ilmoitetaan kayttajalle, etta ominaisuus on
poistettu kaytosta.

Rekisterointi vanhenee

Rekisteroity ominaisuus vanhenee <paivia
vanhenemiseen> paivan kuluttua. Ota
yhteytta jalleenmyyjaan rekisterdinnin
uusimiseksi.

Rivin loppu

Halytys annetaan, kun ajoneuvo lahestyy
rajaa ja kayttajan on otettava hallinta piakkoin.
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EWIWE Kuvaus

RTK-tukiaseman
synkronointivirhe

Halytys annetaan, jos nayton synkronointi
RTK-tukiaseman kanssa epaonnistuu.

Tankki alhainen

Halytys ilmoittaa, etta tankki on lahes tyhja.

Tankki kaytossa, ei
nopeutta

Halytys annetaan, kun paakytkin on
kaynnissa, tankki on kaytdssa, tankki on
aktiivinen, tankin ohjaus ei ole manuaalinen,
ajoneuvo liikkuu ja asetettu nopeus on nolla.

Tankki pois

Halytys annetaan, kun tankki on pois
kaytosta, vaikka paakytkin on kaynnissa ja
ajoneuvo liikkuu vahintaan ynhden osan ollessa
edelleen kaynnissa.

Tankki tyhja

Halytys tarkoittaa, etta laskettu maara on
laskenut nollaan. Jos tankissa on viela ainetta,
jarjestelma toimii, mutta tankin tilavuus
naytetaan negatiivisena.

Toimintakyky heikko

Halytys annetaan, kun jarjestelman resurssit
(muisti tai tiedostojarjestelman tila) ovat yli 97 -
prosenttisesti kaytossa.

Tukiaseman paikan
yhteensopimattomuus

Ajolinjan luontiin kaytettavan tukiaseman
sijainti ei vastaa nykyista tukiaseman sijaintia.

UT alhainen prioriteetti

Yleisterminaalin alhaisen prioriteetin halytys
Kayttdjan on tarkistettava yleisterminaalissa
oleva hairid mahdollisimman pian.

UT keskitason
prioriteett

Yleisterminaalin keskitason prioriteetin halytys
Kayttdjan on tarkistettava yleisterminaalissa
oleva merkittava hairio mahdollisimman pian.
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UT korkea prioriteetti Yleisterminaalin korkean prioriteetin halytys
Kayttajan on tarkistettava yleisterminaalissa
oleva hairio valittomasti.

Vaara maara TyOkone on automaattitilassa ja
tavoitelevitysmaaraa ei saavuteta.

Vaara valityssuhde Kanavan akselin ja moottorin enkoodereiden
valilla onvaara suhde.

Varmistus Tama halytys annetaan, kun valittu GPS-
korjauksen lahde ei ole kaytettavissa ja
jarjestelman on kaytettava tilapaisesti
korjauksen lahdett, joka ei ole yhta tarkka.

Vastaanotin irrotettu GPS-vastaanotin ei vastaa. Tarkista
vastaanottimen litannat.

VDC-liitanta Halytys annetaan, kun yhteys VDC:hen
menetetaan tai VDC puuttuu.

Virheellinen ajoneuvon | Valitun ajoneuvon profiilissa on virheellisia
profiili parametreja. Luo uusi ajoneuvon profiili tai ota
yhteys jalleenmyyjaan.

Virheellinen/tarpeeton | Halytys annetaan, kun vanha tydkoneen tai
profiili ladattu ajoneuvon profiili on aktiivisena
jarjestelmassa. Nain voi kayda, jos
ohjelmiston erittain vanha versio paivitetaan
uusimpaan versioon.

Virtausanturin virhe Halytys annetaan, kun paakytkin on kaytossa,
maassa on liiketta, vahintaan yksi osio on
kaytdssa ja virtausanturin pulsseja el
vastaanoteta.

Yhtaan SIM:ia ei havaittu | Halytys annetaan, jos modeemi havaitaan,
mutta siind ei ole SIM-korttia.
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5.6. Merkkipisteiden maarittaminen

Merkkipisteet iimaisevat pellolla olevat esteet tai muut maaston
ominaisuudet toimintonaytossa. Merkkipisteet maaritetaan kayton
aikana ajamalla merkkipisteen sijaintiin. Katso Merkkipisteiden
maarittaminen, sivu 159.

Merkkipisteiden symbolit ja nimet voi maarittaa asetusnaytossa.

Merkkipisteiden valmiiden symbolien ja nimien muuttaminen:

1. Valitse Jarjestelma /Merkkipisteet M I~

Merkkipisteiden esiasetukset

F Merkki pa Rikkaruohot
I-- Huomio & puu
F Vaara
Vesivaara
i ' Torni
@ reika
‘ Kivet

2. Valitse merkkipiste, jonka symbolia tai nimea haluat muokata.

3. Valitse uusi symboli tai valitse MERKKIKOHDAN NIMI. Kirjoita
merkkipisteelle uusi nimi ja vahvista valinta.

Huomaa, etta merkkipisteita voi muuttaa, mutta uusia valmiita
merkkipisteita ei voi luoda.
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5.7. ISOBUS:n tai yleisterminaalin maarittaminen

- /1S0BUS w1

1. Valitse Jarjestelma

i TC uT |
|
/ 3, - ) -
x * = 9 P “hus ﬁ'
lOmInaIsuudet GPS Sarjaportit Halytykset Merkkipisteet ISOBUS Apuohjelmat |
T

\ G

KQ\ : O : - b

Kayttaja )Jarjestelma@a Ajoneuvo Tyokone Tuote

5.7.1. Tehtavan ohjaimen maarittaminen
Tehtavan ohjaimen maarittaminen:

3 ) e
1. Valitse Jarjestelma b=l / ISOBUS w0 1)/ TC —i— .
Tehtavan ohjaimen asetukset sulje

4 =—,‘ TC-VERSIO
) 5 3

;_—, TC-NUMERO
' 5 1

2% . TYHJENNA POOLIVALIMUISTI
Q Tyhjenna ECU-valimuisti napsauttamalla

—{_, MANUAALINEN OSIEN OHJAUSTILA
D Konsolin ohjaama

o TC-versio: Tama asettaa tehtavanhallinnan version. Asetukseksi
kannattaa jattaa uusin versio, ellei TC-ongelmia ilimene.

o TC-numero: Tama asettaa naytdn tehtavanhallinnan esiintyman
numeron. Jos vaylassa on useita TC-ohjaimia, talla asetuksella voit
maarittaa talle TC-ohjaimelle yksilollisen numeron, jotta valtetaan
ristiriitaisuudet. Numerolla 1 oleva TC on oletusarvoinen TC-ohjain.

« Tyhjenna poolivalimuisti: Tyhjentaa TC-poolivalimuistin sisallon.
Toimintoa tulee kayttaa vain, jos TC-virhe tulee nakyviin.

82



Luku 5 — Jarjestelman maarittaminen

« Manuaalinen osien ohjaustila: Tama maarittaa sen, miten osien
ohjaus toimii manuaalisessa tilassa (ASC pois kaytosta):

o Konsolin ohjaama: Nayton virtuaalisella osien kytkinlaatikolla osia
voidaan ottaa kayttoon ja poistaa kaytosta.

o ECU:nohjaama: ECU:hun tai UT-kayttoliittymaan liitetylla
fyysisella kytkimella osia voidaan ottaa kayttoon ja poistaa
kaytosta.

5.7.2. Yleisterminaalin maaritys

1. Valitse Jérjestelma /ISOBUS 5/ UT !l

Yleisterminaali-asetukset Sulje

[H]  YLEISTERMINAALI
& Online-tilassa

UT-VERSIO
% Uusin VT(VT5)
i UT-NUMERO
27T
leee 1

TYHJENNA POOLIVALIMUISTI
Tyhjenna ECU-valimuisti napsauttamalla

] OHJELMISTOAVAIMIA SARAKKEESSA
*l 5

OHJELMISTOAVAIMEN SIJAINTI
Oikea (kaksi saraketta)

« Yleisterminaali: Maarittad sen, vastaanottaako UT-palvelin
aktiivisesti yhteyksia toisilta laitteilta.

Tama voi olla hyodyllista, jos vaylalla on useita yleisterminaaleja ja
useat yleisterminaalit vaittavat olevansa ensisijainen yleisterminaali
(jolloin terminaali siirtyy automaattisesti offline-tilaan ja vaatii UT-
numeron muuttamisen, ennen kuin se siirtyy takaisin online-tilaan), tai
jos yleisterminaali halutaan valiaikaisesti poistaa kaytosta naytossa.

o UT-versio: Maarittaa, mita ISO-11783-6 UT -versiota UT-palvelin
tukee. On suositeltavaa jattad asetukseksi Uusin, ellei UT:ssa
havaita ongelmia.
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o UT-numero: Tama asettaa nayton UT-numeron. Jos vaylassa on

useita yleisterminaaleja, talla asetuksella voit maarittaa talle
yleisterminaalille yksilollisen numeron ristiriitojen valttamiseksi.
Numerolla 1 oleva yleisterminaali on oletusarvoinen yleisterminaali.
Jos UT-asiakas ei nay oikeassa yleisterminaalissa, voit joutua
maarittamaan sen UT-numeron uudelleen, jotta asiakas nakyy
oikein. Ristiriitatilanteissa nakyviin tulee seuraava ilmoitus:

Taman yleisterminaalin UT-numero onristiriidassa toisen vaylassa
olevanyleisterminaalin kanssa. Tama yleisterminaali on poistettu
kaytosta. Varmista, etta talla yleisterminaalilla on yksilollinen UT-
nuMero.

« Tyhjenna poolivalimuisti: Tyhjentaa UT-poolivalimuistin sisallon.

Toimintoa tulee kayttaa vain, jos UT-virhe tulee nakyviin.

« Ohjelmistoavaimia sarakkeessa: Tama asettaa toimintonayton UT-

kayttoliittymassa olevien ohjelmistoavaimien maaran.

« Ohjelmistoavaimen sijainti: Tama maarittad ohjelmistoavainten

sijainnin UT-kayttdliittymassa ja sarakkeiden lukumaaran (1 tai 2).

Katso Yleisterminaalin (ISOBUS) kayttaminen, sivu 227 .

5.7.3. Lisaohjauksen asetus

Tama vaihtoehto on kaytettavissa, jos Yleisterminaali on otettu kayttdoon
kohdassa Jérjestelmé / Ominaisuudet / Konsoli.

Lisdohjausten avulla ulkoiset ISO-yhteensopivat laitteet ja naytto voivat
tuottaa erilaisia toimintoja, jotka voi maarittaa ISO-yhteensopivien
ohjaussauvojen tai muiden laitteiden syotoille.

Lisaohjausten maarittaminen:

1. Avaa minindkyma valitsemalla Yleisterminaali !l

navigointipalkista.

Huomautus:Yleisterminaalin kuvakkeet vaihtelevat sen mukaan, mita
ISOBUS-yhteensopivia laitteita on litetty. Kuvakkeita voi nakya
useampi kuin yksi. Silla, mika kuvake on valittu, ei ole merkitysta.
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[ ae QN
3

* (5> LN
>
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=
i
]

TS

(1)
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b4,
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00 045 oo

2. Laajenna mininakymaa valitsemalla ylhaalla oikealla oleva nuoli tai
pyyhkaisemalla vasemmalta oikealle mininakyman poikki.

3. Naet syotolle valittavissa olevat toiminnot valitsemalla lisaohjauksen
)
asetuspainikkeen B”&
AUX-N-asetukset
. Laite Tolmmto . Nimi | Méi‘iri_txs
BB 2:::]::5 Keskeyta kaarteen :_:_)
phistokanndiont ==
ED Ajolinjat: Maarita ajourat f‘J_%_)
ﬁmmjolimat: Tallenna AB-linja ."'lij'ij
-\ /
Huomautus:Jos useampi kuin yksi laite tuottaa toimintoja, nakyvia
toimintoja voi suodattaa valitsemalla laitesuodatuspainikkeen Q :
4, Selaaluetteloa alaspain, valitse syotdlle maaritettava toiminto ja

R

valitse siihen littyva maarityspainike

S vy S Aritvats -nAVHE
7= . Vaihda maaritysta -naytto
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tulee nakyviin.

Muuta maaritysta

Muuta toiminnon maaritysta painamalla sydttdd, jonka haluat madrittaa.

Toiminto: jolinjat: Konfiguroi paistekdannokset

iV
Sybttd: o) Maarittiméton
IR

. rerus -

5. Maarita toiminto painamalla toiminnon suorittavan laitteen
(esimerkiksi ulkoisen ohjaussauvan) sydttopainiketta tai painamalla

manuaalisen maarityksen painiketta a ja valitsemalla syotto
luettelosta.

6. Jos haluat poistaa toiminnon maarityksen, avaa Vaihda maaritysta -

naytto ja valitse maarityksen poistopainike J :

Kun kaikki halutut toiminnot on maaritetty ja AUX-N-asetukset-nayttd on
suljettu, maaritetyt toiminnot voi aktivoida painamalla maaritettyja
syottoja. Muista, etta jotkin toiminnot edellyttavat, etta laitteen tai nayton
on oltava valmiustilassa ennen kuin toiminnon voi aktivoida.

F1-lisdmaaritys
F1-lisamaaritys lisaa pikapainikkeen valitulle toiminnolle
toimintonayttoon paakytkimen ylapuolelle.
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[l -
’91‘ 000

Y
1. Maarita painike seuraamalla ylla olevia ohjeita vaiheeseen 5 ja

valitsemallaa.

2. Valitse F1-vaintoehto Valitse syotto -luettelosta, paina OK-painiketta
javahvista.
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5.8. Apuohjelmien maarittaminen

1. Valitse Jarjestelma

- / Apuohjelmat 1 .
5.8.1. Nayton ohjelmistopaivitys (X25/X35)

Apuohjelmat sulje

a VALMISTELE USB PAIVITYSTA VARTEN

Tata vaintoehtoa kaytetaan, jos naytdon ohjelmisto paivitetaan USB-
laitteen avulla. Liita USB-laite ja valitse tama vaihtoehto, kun haluat
suorittaa komentosarjan, jolla USB voi suorittaa ohjelmistopaivityksen.
Nakyviin tulee uudelleenkaynnistysviesti, jolla paivitys voidaan suorittaa
valittomasti. Paivityksen voi suorittaa myos seuraavalla kerralla, kun
USB-laite litetdan nayttdon ja nayttd kaynnistetdan. Katso Ohjelmiston
paivitysohjeet, sivu 22.

5.8.2. Nayton ohjelmistopaivitys (XD/XD+)

Apuohjelmat sulje

a KONSOLIN OHJELMISTON PAIVITYS

1. Paivita ohjelmisto kopioimalla asennustiedostot USB-laitteen
juurinakemistoon ja liita laite kaynnissa olevaan nayttoon.

2. Valitse Konsolin ohjelmistopaivitys. Nayttd kaynnistyy uudelleen ja
aloittaa paivityksen. Katso Ohjelmiston paivitysohjeet, sivu 22.
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5.9. Wi-Fi-yhteyden maarittaminen

Langaton yhteys tarvitaan TAP-alustan (katso Topcon Agriculture
Platformin (TAP) kayttaminen, sivu 3), XTENDIn (katso XTEND-
asetukset, sivu 52) ja etatuen (katso Etatuen maarittaminen, sivu 39)
kayttda varten.

5.9.1. Ethernet-radiomodeemi (CL-55)
1. Liitd CL-55 naytdn takana olevaan Ethernet-porttiin.

m s
2. Valitse Jarjestelma /Wi-Fi =,
Wi-Fi-asetukset sulje
#—=+ LANGATON YHTEYSPISTE
‘ Kadytossa
SSID
i Horizon_UGaq
' AVAIN
o/ 12345678

Huomautus:Kun CL-55 on liitetty, Internet-modeemi (3G tai LTE) on aina
kaytossa, jotta TAP-alustaa ja etatukea voi kayttaa.

« Langaton yhteyspiste: Luo langaton yhteyspiste puhelimia ja
tabletteja varten. Kun yhteyspisteen asetuksia muutetaan,
muutokset tulevat voimaan vasta, kun asetusnaytosta poistutaan.
Huomautus:Kun asetukset on méaaritetty, mobiililaite voi muodostaa
yhteyden nayttoon ja kayttaa XTENDIA.

« SSID: Anna nayton nimi, joka naytetaan langattomissa laitteissa
yhteyspisteen tunnistamista varten.

« Avain: Anna salasana, joka on annettava langattomassa laitteessa
(puhelin tai tabletti) yhteyspisteeseen yhdistettaessa.
Huomautus: Tama on pakollista, jotta yhteyspiste toimii. Avaimen
pituuden on oltava 8-63 ASCII-merkkia.
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5.9.2. USB Wi-Fi
1. Liita USB-Wi-Fi-laite (CL-10 tai muu sovitin) nayton USB-porttiin.

—=
2. Valitse Jarjestelma / USB Wi-Fi A

USB Wi-Fi Sulje

’a‘\ CL10 WI-FI
SpJ Kaytossa

#—=» LIITANTATYYPPI
L) .
S Yhteyspiste

SSID
Horizon_A8D3C800B352

1\ SALAUS
WPA2

) AVAIN
0/ 751f1e2a
.. KANAVA

\u-/j Kanava 6

Huomautus:Kun USB-sovitin on liitetty, Internet-modeemi (3G [jos
kaytdssa on CL-10] tai LTE) on aina kaytossa, jotta TAP-alustaa ja
etatukea voi kayttaa.

o CL10Wi-Fi: (Nakyy vain, jos CL-10 on kaytdssa.) Muodosta naytolla
yhteys langattomaan yhteyspisteeseen (Asiakas) tai luo langaton
yhteyspiste (Yhteyspiste). Jos tama on pois kaytosta, 3G- tai LTE-
Internet-yhteys on yha kaytettavissa.

o Liitantatyyppi:

o Asiakas: Yhdisté langattomaan yhteyspisteeseen (puhelin tai reititin
yhteyspisteend). Taman vaintoehdon kayttdonotto avaa
apuohjelman, joka nayttaa lahistolla olevat Wi-Fi-laitteet ja pyytaa
salasanaa yhdistamista varten (jos maaritetty).

o Yhteyspiste: Luo langaton yhteyspiste puhelimia ja tabletteja
varten. Kun yhteyspisteen asetuksia muutetaan, muutokset tulevat
voimaan vasta, kun asetusnaytosta poistutaan.
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Huomautus:Kayta XTENDIa valitsemalla Asiakas ja yhdistamalla
mobiililaitteen verkkoon tai valitsemalla Yhteyspiste ja yhdistamalla
mobiililaite nayttoon.

« SSID: Anna nayton nimi, joka naytetaan langattomissa laitteissa
yhteyspisteen tunnistamista varten.

« Salaus: Langattomalle yhteydella on eritasoisia salausratkaisuja.
Niita voidaan tarvita nayton kayton estamiseksi Wi-Fi-yhteyden
kautta, tai ne voidaan poistaa kaytosta (avata), jos salausta ei tarvita.
Jos salausta kaytetaan, on suositeltavaa valita WPA tai WPA2, silla
niilla on laaja tuki ja ne tarjoavat hyvaa suojausta (WEP:hen
verrattuna).

« Avain: Anna salasana, joka on annettava langattomassa laitteessa
(puhelin tai tabletti) yhteyspisteeseen yhdistettaessa, jos salaus on
kaytossa.

WPA-suojauksen avaimen pituuden on oltava 8—63 ASCII-merkkia.

WEP-suojauksen avaimen pituuden on oltava 5-13 ASCII-merkkia
(tai 10 ja 26 heksadesimaalilukua 64-bittiselle ja 128-bittiselle
suojaukselle).

« Kanava: Valitse kanava 1-7 langattomalle yhteyspisteelle (2,4 GHz).

Huomautus:Jos CL-10 muodostaa yhteyden vaaraan Internet-
palveluntarjoajaan, valitse Jarjestelman tiedot (katso Jarjestelman
tietojen tarkasteleminen, sivu 122), suurenna naytto, selaa CL10-
tietoihin ja valitse Verkko-operaattori-kohdan vieressa oleva
muokkauspainike. Valitse tarvittava palveluntarjoaja luettelosta.

Wi-Fi-toiminta:
« Wi-Fi-signaalin voimakkuus nakyy kojelaudassa.

« Se tallentaa viisi vimeista yhteyspistetta ja -avainta, jotta yhteys on
helppo muodostaa usein kaytettyihin laitteisiin.

o Kojelaudan Wi-Fi-logo vilkkuu, kun yhteys muodostetaan uudelleen
yhteyspisteeseen, jos yhteys on katkennut (kun yhteyspiste on jélleen
kaytettavissa).
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Tuetut USB Wi-Fi -laitteet:
e« CL-10

« EDIMAXAC 600.

Huomautus:EDIMAXin asentaminen toiseen laitteeseen ja sen kayttd
5 GHz:lla voi rikkoa alueen sallitun taajuusspektrin. Laitetta tulee
kayttaa vain yhdessa toimitetun Topcon-nayton kanssa.

o TP-Link TL-WN821N (V4) (langaton 300Mbps Wireless N USB -
sovitin)

o Netgear WNA1000M G54/N150 WiFi USB Micro -sovitin

« Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi USB Micro -sovitin

e NetisWF2120

e D-Link DWA-131 H/W Versio:B1 F/W Versio:2.01

e D-Link DWA-131 H/W Versio:E1
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Luku 6 — Ajoneuvon maarittaminen

Tassa luvussa kerrotaan, kuinka ajoneuvon, johon nayttd on asennettu,
profillitiedot maaritetaan ja kuinka niita voidaan tarkastella. Jos nayttoa
kaytetaan useissa ajoneuvoissa, on maaritettava useita
ajoneuvoprofiileja.
Ajoneuvo-valikkovaihtoehto sisaltéda seuraavat valikkokohdat:
« Valitse: Valitse ajoneuvo aiemmin luoduista profiileista. Katso sivu
94,
« Uusi: Luo uusi ajoneuvoprofiili. Katso sivu 95.
Huomaa, etta Valitse ja Uusi ovat ainoat valikossa kaytettavissa
olevat vaintoehdot, jos ajoneuvoja ei ole viela maaritetty.

« Geometria: Tama asettaa ajoneuvon mitat, jotta opastus toimii
tarkasti. Katso sivu 98.

« Ohjaus: Taméa ohjaa, miten ajoneuvo reagoi opastukseen. Katso sivu

100.
« Antenni: Talla asetuksella maaritetaan, onko GPS-vastaanottimella
sisainen vai ulkoinen antenni. Katso sivu 102.

: ab oS @ =

—_—

Valitse Uusi Geometria Ohjaus Antenni

N p R
% '
& ; ' . B
Kayttdja Jarjestelma Ajoneuvo Tyokone Tuote

93



6.1. Ajoneuvon valitseminen

6.1. Ajoneuvon valitseminen

Tama valitsee ajoneuvon aiemmin maaritettyjen ajoneuvoprofiilien
luettelosta. Tama ontyhja, kun nayttoa kaytetaan ensimmaisen kerran.

Ajoneuvon valitseminen:

Y e 3
1. Valitse Aioneuvo “ /Valitse

Valitse ajoneuvo sulje

35

P

800

Jl

DTA
G

«" Lexion

2. Korosta haluamasi ajoneuvo ja vahvista valinta tai:

‘ Valitse ajoneuvoprofiilin tuominen USB-laitteesta.

| Valitse kopion luominen korostetusta ajoneuvosta. Tata profiilia

—=F  \oisen jalkeen muokata.

Huomautus:Jos ajoneuvon profiilin ristiriidan halytys tulee nakyviin,
valitse ajoneuvo, jonka vieressa on valintamerkki, ja paina oikealla olevaa
valintamerkkipainiketta, jolloin ajoneuvon profiili lahetetaan GPS-

vastaanottimeen ja halytys poistuu.
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Luku 6 — Ajoneuvon maarittaminen

6.2. Uuden ajoneuvon luominen

Tama luo uuden ajoneuvoprofiilin ajoneuvolle, johon nayttd on
asennettu.

Uuden ajoneuvoprofiilin luominen:

.

) . W oy - "h
1. Valitse Ajoneuvo " /Uusi «#€

Valitse uuden ajoneuvon malli sulje
B AGCO

B AMAZONE
B ARGO

B caselH
W Caterpillar
@ cChallenger
I CLAAS

@ Fendt

I Fiat Agri
I Gleaner
@ Hardi

B ISEKI

Nakyviin tulee luettelo esimaaritetyista tehdasajoneuvomalleista.
Malleissa on vakiomitat ja ohjausparametritiedot, jos ne ovat saatavilla.

Mittoja voidaan saataa tai korjata tiettyyn ajoneuvoon sopivaksi
(esimerkiksi rengaskoko), kun geometria on vahvistettu seuraavassa
osassa.

Ohjausparametrit maarittavat, miten ajoneuvo reagoi opastukseen.
Parametreja voidaan hienosaataa myohemmin kohdassa Automaattinen
ohjaus, sivu 209. Jos ohjaus ei ole vaatimusten mukainen maaritysten
jalkeen ja automaattisen ohjauksen virityksen jalkeen, ota yhteytta
jalleenmyyjaasi.
2. Valitse ajoneuvon valmistaja. Naet koko luettelon kayttamalla
vierityspalkkia. Jos tarvittavaa valmistajaa ei ole luettelossa, valitse
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6.2. Uuden ajoneuvon luominen

kaytettavaa ajoneuvoa parhaiten vastaava valmistaja. Jos mikaan
vaihtoehdoista ei ole sopiva, valitse Muu ja siirry kohtaan Ajoneuvon
muokkaaminen, sivu 96.

Huomautus:Voit siirtya yhden tason yldspain ylatason kansioon

| /
valitsemalla

3. Valitse ajoneuvon malli ja vahvista valinta.

4. Muuta nimi valitsemalla AJONEUVON NIMI. Anna ajoneuvon nimi ja
vahvista valinta.

Uusi ajoneuvo

AJONEUVON NIMI
55

5. Vahvista uusi ajoneuvo. Ajoneuvon geometria -naytto avautuu.

6. Siirry kohtaan Ajoneuvon geometrian maarittaminen, sivu 98.

6.2.1. Ajoneuvon muokkaaminen

Kun Muu on valittu Ajoneuvon malli -naytossa, jarjestelma tarjoaa yleisia
ajoneuvomalleja, joissa on perustietoja ajoneuvosta ja
ohjausparametreista.

1. Valitse Muu. Nakyviin tulee luettelo ohjauksen ohjaimista:
o ACU-1: automaattisen ohjauksen ohjauslaiteyksikko
o AES: tarkka sahkdinen ohjaus
o AF: AutoFarm®-venttiiliryhma
o RST: Raven SmarTrax'" -venttiil

o Muu: muut ohjauksen ohjaimet

2. Valitse luettelosta sopiva vaintoehto ja vahvista valinta. Nayttoon
avautuu luettelo yleisista ajoneuvomalleista.
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Luku 6 — Ajoneuvon maarittaminen

. Valitse nuolipainikkeilla malli, jonka muoto muistuttaa eniten
ajoneuvoasi, ja vahvista valinta.

. Muuta nimi valitsemalla AJONEUVON NIMI. Anna ajoneuvon nimija
vahvista valinta.

. Vahvista uusi ajoneuvo. Ajoneuvon geometria -naytto avautuu.
. Slirry kohtaan Ajoneuvon geometrian maarittaminen, sivu 98.
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6.3. Ajoneuvon geometrian maarittaminen

6.3. Ajoneuvon geometrian maarittaminen
Tama asettaa ajoneuvon mitat, jotta opastus toimii tarkasti.

Huomautus:Mittaa ajoneuvon mitat mahdollisimman tarkasti. Suositeltu
mittapoikkeama on +/- 5 cm.

Ajoneuvon geometrian maarittaminen:

. =,
1. Valitse Ajoneuvo " /Geometria =" . Ajoneuvon geometrian
naytto tulee nakyviin automaattisesti, kun ajoneuvo luodaan tai

valitaan.

Ajoneuvon geometria - 700

2. Valitse ajoneuvon mitta.
Pyydettavat mitat riippuvat valitun ajoneuvon tyypista.
3. Lisaa mitat tai muokkaa niita tarvittaessa ja vahvista.
Alla on luettelo jarjestelmassa usein kaytetyista tarkeimmista mitoista:
o Akselivali (A): Etaisyys etuakselin keskelta taka-akselin keskelle.

« Tybkoneen hinauskohta (B): Etaisyys taka-akselin keskelta
hinauskohtaan.
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Luku 6 — Ajoneuvon maarittaminen

« GPS-ohjaus (C): Poikkeama vasemmalle tai oikealle akseleiden
keskeltd GPS-vastaanottimeen. Arvo on positiivinen, jos vastaanotin
on akselin keskiosan oikealla puolella, ja negatiivinen, jos vastaanotin
onvasemmalla puolella.

GPS-antenni (D): Vastaanottimen horisontaalinen etaisyys taka-
akselin keskelta. Arvo on positiivinen, kun vastaanotin on taka-
akselin etupuolella, ja negatiivinen, kun vastaanotin on taka-akselin
takana.

GPS-korkeus (E): GPS-vastaanottimen ylaosan korkeus maasta.
Akselikorkeus (F): Akselin korkeus maasta.

Etuvetokoukku (G): Etaisyys etuakselin keskelta etuvetokoukkuun.

Urien vali (H): Tama koskee vain urat sisaltavia ajoneuvojaja
tarkoittaa urien etaisyytta toisistaan.

Nivelkohta (I): Tamé& koskee vain niveldityja ajoneuvoja ja tarkoittaa
etaisyytta ajoneuvon taittumiskohdasta (nivelesta) taka-akseliin.
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6.4. Ohjausohjaimen maarittaminen

100

6.4. Ohjausohjaimen maarittaminen

Tama ohjaa, miten ajoneuvo reagoi opastukseen. Katso Automaattinen
ohjaus, sivu 209.

Tama vaihtoehto nakyy vain, jos AUTOMAATTINEN OHJAUS on otettu
kayttddn kohdassa Jarjestelma / Ominaisuudet / Opastus.

Ohjausohjaimen maarittaminen:

@
1. Valitse Aoneuvo %" /Ohjaus :

Ohjausohjaimen asetus - 700 sulje

@ OHJAIN
Automaattinen tunnistus (Detecting...)
J’ CAN-VAYLA

. cAN2

OHJAUKSEN KYTKENTA
%, Virtuaalinen

« Ohjain: Huomautus:On tarkeaa valita tietty ohjausohjain, jos

ohjaimen tyyppi on luettelossa, jotta automaattisen ohjauksen
asetukset vastaavat ajoneuvon profiilia. Huomaa, etta jos
ohjausohjain vaihdetaan myohemmin, mitat on ehka vahvistettava
uudelleen ajoneuvon geometriassa (paivitettava). Huomaa, etta
Automaattinen tunnistus -asetus ei tunnista automaattisesti
luettelossa olevan ohjaimen asetuksia, joten tietty ohjain on valittava,
jos se on mahdollista.

Jos ohjaimeksi valitaan AES, ohjauksen viritysnayttodn tulee lisaa
vaihtoehtoja. Katso Automaattisen ohjauksen virittaminen, sivu 214.

CAN-vayla: Controller Area Network. Valitse kaytettava CAN-vayla.
Jos et ole varma, tarkista GPS-vastaanottimen litanndisséa olevat
merkinnat.

o CAN1:1SOBUS

o CAN 2: Ensisijaisen ohjauksen vayla

« Ohjauksen kytkenta: Talla kayttaja voi kytked automaattisen

ohjauksen kayttoon naytosta.



Luku 6 — Ajoneuvon maarittaminen

o Virtuaalinen: Valitse vain, jos naytdssa olevaa Automaattisen

ohjauksen kytkenta -painiketta on tarkoitus kayttaa @

o Virtuaalisen ja ulkoisen konsolin sy6ttd: Valitse tama, jos
kaytossasi on suoraan nayttoon liitetty ulkoinen kytkentapainike.

Jos ulkoinen kytkentapainike on litetty CAN-vaylaan, voit valita
jommankumman naista vaihtoehdoista.

« Tuo valtuutusavain:; Claas Series 2- tai John Deere R -koneen

ohjaaminen edellyttaa valtuutuskoodin ostamista jalleenmyyijalta ja
sen syottamista tahan.
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6.5. Ajoneuvon antennin valitseminen

6.5. Ajoneuvon antennin valitseminen

Tama asettaa, onko GPS-vastaanottimessa sisainen (vastaanottimen
sisaan rakennettu) vai ulkoinen antenni. Oletusasetuksena on siséinen

antenni.

Antennin tyypin maarittaminen:

: Y
£
1. Valitse Ajoneuvo 7 Antenni =5

Antennin asetus sulje

ANTENNITYYPPI
Ulkoinen

? j; POIKKEAMA ETEENPAIN AGI-4:
0.000 m
djﬂ EIO];TJ.RI.:OIKKEAMAAGI-4:
=% KORKEUS
{:I 0.000 m
Jos valittuna on Ulkoinen, antennin sijainnin mitat on annettava:

« Eteenpéin poikkeama AGl-4:.een (tai AGI-3:een): Anna etéisyys AGI-
4:n keskelta eteenpain antennin keskelle (kayta negatiivista arvoa, jos
antenni on takana).

« Oikea poikkeama AGI-4:eeb (tai AGI-3:een): Anna etaisyys AGl:n
keskelta oikealle antennin keskelle (kayta negatiivista arvoa, jos
antenni on AGl:n vasemmalla puolella).

« Korkeus: Anna antennin korkeus maanpinnasta.
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Luku 7 — Tyokoneen maarittaminen

Tassa luvussa kerrotaan, miten kaytettava tydkone maaritetaan ja miten
sen profiilitietoja voidaan tarkastella. Jos nayttoa kaytetaan useiden
tyokoneiden kanssa, on maaritettava useita tyokoneprofiileja.

Seuraavissa ohjeissa kaydaan tarkasti lapi, miten urat tai ajolinjat
maaritetadn ohjaimettomassa tydkoneessa. Se mahdollistaa
kasittelykarttojen luomisen ja luo vaylat automaattista ohjausta ja
opastusta varten.

Tarkat tyokonetiedot ovat levittimen, ruiskun tai kylvokoneen
kayttooppaassa. Seuraavilla tiedoilla maaritetaan tydkone vain
automaattista ohjausta ja opastusta varten.

Huomautus: Tyokone-valikossa nakyvat vaintoehdot vaihtelevat luotujen
ja valittujen tydkoneiden mukaan.

Tybkone-valikon vaihtoehto sisaltad seuraavat valikkokohdat, kun
tyokoneita ei ole viela luotu:

« Valitse: Valitse tydkone aiemmin luoduista profiileista. (Luettelo on
tyhja, jos tydkoneita ei ole luotu.)

o Uusi: Luo uusi tydkoneprofiili.

« Nopeus ja asento: Katso GPS-nopeusemuloinnin maarittdminen,
sivu117.

Huomautus: Tydkoneen valitseminen tuo nakyviin Tehtavan oletusnimi -
asetuksen. Tassa voidaan antaa oletusnimi kaikille tehtaville, jotka
suoritetaan valitulla tydkoneella. Jokaiseen tehtavan nimeen lisataan
numero, jos samalla pellolla suoritetaan useita tehtavia. Jos oletusnimea
el anneta, tehtavan nimi johdetaan tyokoneen tyypista ja paivamaarasta.

Jos valittu tydkone on nivelletty, valitsemalla Tydkone nakyviin tulee
Tybkoneen malli -vaihtoehto, jolla méaritetaén, ohjataanko tydkonetta
aktiivisesti. Tama asetus varmistaa, etta ASC toimii tarkasti ja
paistekaannosten muodot luodaan oikein.
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7.1. TyOkoneen valitseminen

Tama valitsee tyokoneen aiemmin maaritettyjen tyokoneprofiilien
luettelosta. Tama ontyhja, kun nayttoa kaytetaan ensimmaisen kerran.

TyOkoneita vaindettaessa jarjestelma kaynnistyy uudelleen.

Olemassa olevan tydkoneen valitseminen:

ﬁ
1. Valitse TyOkone /Valitse

Valitse tyokone sulje

1SO SPRAYER ‘

Pivoted_131213_0652
Rigid_080114_1001

+" SPRAYER-2-TANKS

2. Korosta haluamasi tyokone ja vahvista valinta tai:

valitse tydkoneprofiilin tuominen USB-laitteesta.

‘ Huomautus: Tydkonetiedoston on oltava USB-laitteen
kansiossa, jossa on seuraava tiedostorakenne: Tyokoneet / (.ini-
tiedoston nimea vastaava kansio) / .ini-tiedosto. Esimerkiksi
Tybkoneet / ASC-10-levitin / ASC-10-levitin.ini

<1 valitse kopion luominen korostetusta tyOkoneesta. Tata profiilia
= \oisen jalkeen muokata.
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7.2. Uuden tyokoneen maarittaminen
Tama luo liitetylle tydkoneelle uuden tyokoneprofiilin.

Uuden tydkoneen luominen:

1. Valitse Tydkone . /Uusi /“G“ .

2 @

| Muokkaa Tehdas

|
v A

. . Nni:eusja
Valitse Uusi aselnm [
\ )
‘ z +f
pe > . mE
ayttaja  Jarjestelma Ajoneuvo Tydkone Tuote

« Muokkaa: Luo uusi tydkoneprofiil.

« Tehdas: Valitse tydkonemalli esimaaritetysta luettelosta. (Vain
X35/XD+)

2. Jos tarvittavaa tydkonetta ei ole Tehdas-malleissa, valitse Muokkaa.
3. Valitse tydkoneen tyyppi nuolilla ja vahvista.

jaykka
nivelletty (hinattava)

. etukiinnitys

-
LS
& -—J.:-ir:_'l

kaksoisnivelletty (valissa hinattava).

L

Nakyviin tulee viesti, jossa iimoitetaan nayton kaynnistymisesta
uudelleen, kun tyokone on luotu.
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7.2. Uuden tyokoneen maarittaminen

Tyokoneen oletusnimi tulee nakyviin.

Huomautus:Suosittelemme, etta kayttaja nimeaa asiat harkitusti ja
jarjestelmallisesti, jotta laitetta on helppo kayttaa myaos tulevina kausina.

4.

Muuta oletusnimi valitsemalla TYOKONEEN NIMI. Anna uusi nimi ja
vahvista.

Uuden tydkoneen asetusten ohjattu toiminto ilmestyy nayttoon.

Huomautus:Seuraavat ohjeet eivat pade, jos tydkonetta ohjaa
ISOBUS-ECU. Katso ISOBUS-tydkoneen maarittaminen, sivu 106.

. Valitse ECU-TYYPPI, valitse EI MITAAN ja vahvista. Valitse sitten

Seuraava.
Valitse TYOKONEEN SAATO ja valitse tarvittava asetus:

o Vain osan saatd

o Osan saato ja nopeuden saato (Valitse tama, jos asetuksen tulee
ladata ja nayttaa VRC-kartta.)

. Valitse TYOKONEEN TOIMINTO ja valitse valintaluettelosta sopivin

vaihtoehto.

Huomautus:Valitse Ruiskutin nestetankeille, Levitin jyvatankeille tai
Muu neste- ja jyvatankkien yhdistelmalle kuten kylvékoneen kanssa.

Kun naytossa ilmoitetaan, etta maaritys on valmis, vahvista.

Tyokoneen geometria -naytto avautuu. Katso Tyokoneen
geometrian maarittaminen, sivu 109.

7.2.1.1SOBUS-ty0koneen maarittaminen
Jos tarvitaan ISOBUS-tydkone:

1.

Valitse vaineessa 5 ECU-TYYPPI, valitse ISOBUS ja vahvista. Valitse
sitten Seuraava.

2. Valitse TYOKONEEN SAATO ja valitse tarvittava asetus:

106

o Vain osan saato
o Osan saato ja nopeuden saatd
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o Vain nopeuden saato tai
o Eisaatda (vain kirjautuminen)

3. Vahvista valinta ja valitse seuraava.

4. Valitse TYOKONEEN TOIMINTO ja valitse valintaluettelosta sopivin
vaihtoehto.

5. Varmista, etta tydkoneen ECU on kytketty, valitse ECU-MAARITYS
javalitse tarvittava ECU valintaluettelosta. Jos maaratty ECU eiole
luettelossa, valitse Mika tahansa ECU.

6. Kunnaytossa ilmoitetaan, etta maaritys on valmis, vahvista.
Nayttd kaynnistyy uudelleen ja ECU:n maaritysnayttd avautuu.

ECU-asetusten muuttaminen (ISOBUS)
Maaritettya ECU-yksikkda voi vaihtaa, kun tydkoneet on maaritetty
jarjestelmaan kokonaan.

1. Valitse Tydkone . /ECU ﬂ-’ / Asetukset ’

ECU-asetus (ISOBUS) - ISO SPRAYER sulje
PAIVITA ECU-ASETUKSET
g Hae nykyi: L ECU:star
ECU Nimi Kiintedn ohjelmiston versio Tunnus
1 0000000000000000
>
Asetukset i
A P > i L " »
. Valitse Uusi ECU Geometria  Osan sdité Ruisku ":f:'”';l" .

A Bl e =

Tydkone Tuote

« Paivitd ECU-asetukset: ISOBUS-ECU:nja naytdn valisten tietojen
synkronointiin. Tata asetusta tulee kayttaa vain, jos huoltoteknikko
Neuvoo niin.
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7.2. Uuden tyokoneen maarittaminen

Vaihda maaritetty ECU valitsemalla ID-sarakkeessa nakyva numero ja
valitsemalla Vaihda ECU. Valitse tarvittava ECU naytetysta luettelosta.

Katso Yleisterminaalin (ISOBUS) kayttaminen, sivu 227 (tydkoneen
kayttd).
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7.3. TyOkoneen geometrian maarittaminen

Tama asettaa tyOkoneen mitat, jotta opastus toimii tarkasti.
Huomautus:Mittaa tydkoneen mitat mahdollisimman tarkasti. Suositeltu
mittapoikkeama on =5 cm. Kun kytkettyna on ISOBUS-tyokone,
tyokone antaa osan geometriakohdista, eika niita voi muokata tassa
naytdssa. Kyseisten kohtien muutokset on tehtava tydkoneen ISOBUS
UT -ohjausnaytossa.

Tyokoneen geometrian maarittaminen:

1. Valitse Tydkone - /Geometria =" . Tyskoneen geometrian
naytto tulee nakyviin automaattisesti, kun tyokone luodaan tai
valitaan.

Tyokoneen geometria - SPRAYER-2-TANKS

2. Valitse tydkoneen mitta. Mitan nimi nakyy otsikkopalkissa.
Pyydettavat mitat riippuvat valitun tydkoneen tyypista.
3. Lisaa mitat tai muokkaa niita tarvittaessa ja vahvista.
Alla on luettelo jarjestelmassa kaytetyista mitoista:

« TyOleveys: Mittaa tyOkoneen tyoskentelyleveytta (eli yhdella
tybkoneen ajokerralla k&siteltavan alueen leveytta).
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7.3. TyOkoneen geometrian maarittaminen

o TyOstOpituus: Pituus puomin tydskentelyalueen alusta loppuun.
Tama maarittaa yhdessa ajolinjan leveyden kanssa tydalueen el
alueen, jolle tuotetta levitetaan kyseisella puomilla.

» Paillekkaisyys: Mittaa kahden vierekkaisen ajokerran
paallekkaisyyden leveyden.

« Tydkoneen poikkeama: Mittaa tydkoneen kiinnityspisteen ja pydrien
valista etaisyytta.

« Tybkoneen pyorien poikkeama: Mittaa tydkoneen pydrienja
tyOalueen valista etaisyytta.

« Sisalinjan poikkeama: Mittaa tydkoneen epakeskisté poikkeamaa

suhteessa kiinnityspisteeseen. Anna positiivinen luku, jos tyokonetta
siirretaan oikealle, ja negatiivinen luku, jos sita siirretaan vasemmalle.

« Perdvaunun poikkeama: Mittaa peravaunun kiinnityspisteen ja
peravaunun pyorien valisen etaisyyden.

« Peravaunun pyorien poikkeama: Mittaa tybkoneen kiinnityspisteen ja
peravaunun pyorien valista etaisyytta.

Huomautus:Jos tyokoneessa on useita puomeja, opastuksessa
kaytettava puomi on valitava PUOMI OPASTUSTA VARTEN -
valintaluettelosta. Tama maarittaa tydleveyden (opastuslinjojen valit).
Tyokoneen geometria on maaritettava jokaiselle puomille numeroiduilla
valilehdilla.

4. Jostydkone on nivelletty ja siind on aktiivinen ohjaus, valitse Tydkone

ja sitten Aktiivinen ohjaus kohdasta Tydkoneen malli. Tama
asetus varmistaa, etta ASC toimii tarkasti ja paistekaanndsten
muodot luodaan oikein.
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7.4. Osan saadodon maarittaminen
Naytto tukee jopa 30 osaa, jos kaytossa on kolme ASC-10-ECU:ta.

Osan saadon maarittaminen:

1. Valitse Tydkone / Osan satd / Osat .
(Valitse Tydkone / Puomi , jos puomeja on useita.)
Osan maaritys - SPRAYER-2-TANKS
r;'-ri"i! OSAT
e
. Osa Leveys (10.0000 m) Alhaisen nopeuden katkaisu Suuttimet (1)
Kaikki # 171 s 171 s 171
| 1 | 10.0000 m | 0.0 kmh | 1

2. Valitse OSAT, anna osien maara kayttamalla plus- ja miinus-
painikkeita ja vahvista.

3. Maérita kaikkien osien leveys valitsemalla Leveys kohdan Kaikki
vieressa.

Osan maaritys - SPRAYER-2-TANKS

Pll'[éltjl OSAT

28 1

Osa . Leveys (10.0000 m) Alhaisen nopeuden katkaisu Suuttimet (1)
Kaikki # 171 s 11 /s 171
| 1 | 10.0000 m 0.0 kmh | 1

4. Anna kaikkien osien leveys ja vahvista valinta.

5. Maarita yksittaisten osien leveys valitsemalla osan viereinen leveys.
Anna leveys ja vahvista valinta.

6. Toista vaihe jokaisen osan kohdalla.
Lisatietoja on levittimen/ruiskun/kylvokoneen kayttboppaassa.
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7.4. Osan saadon maarittdminen
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7.4.1. Ajoituksen maarittaminen

Asetukset maarittavat osien vasteajat, kun ne kytketaan kayttoon tai pois
kaytosta. Vasteajat on tarkeaa laskea tarkasti, jotta tuotteen levityksessa
el synny paallekkaisyyksia tai aukkoja.

Vasteaikojen laskeminen:

1. Varmista, etta tyokone on valmis aloittamaan tuotteen levityksen ja
etta tuotteen kalibrointikerroin on laskettu (katso Tuoteasetus, sivu
118).

2. Mittaa sekuntikellolla osan kayttoonkytkennan ja tuotteen levityksen
viive. Taméa on KAYTTOAIKA.

3. Kun osa on kytketty pois paalta, mittaa poiskytkennan ja tuotteen
levityksen lakkaamisen valinen viive. Se on
KAYTTAMATTOMYYSAIKA.

Vasteaikojen maarittaminen:

1. Valitse Tybkone /Osansdatd ~  /Ajoitus 1O,

2. Valitse KAYTTOAIKA-asetukselle osan kayttddnkytkennan ja
tuotteen levittamisen valinen viive sekunneissa ja vahvista.

3. Toista sama KAYTTAMATTOMYYSAIKA-asetukselle ja vahvista.
Talla asetetaan osan poiskytkennan ja tuotteen levittamisen
lopettamisen valinen viive sekunneissa.

Ajoituksen saataminen paallekkaisyyksille ja valeille
Kaytto- ja kayttamattomyysaikaa voi olla tarpeen saataa, jos tuotteen
levityksessa havaitaan paallekkaisyyksia tai valeja.

Jos havaitaan valeja paisteeseen siirryttaessa:

Jos siirrytaan paisteeseen ruiskutetulle alueelle ja osat poistuvat kaytosta
lian aikaisin jattaen ruiskuttamattoman valin, kayttamattomyysaika on
lian pitka ja sita taytyy lyhentaa.

Esimerkki: Aioneuvo ruiskuttaa nopeudella 18 km/h ja véli on noin 1
metri. Nopeudessa 18 km/h ruiskutin kasittelee 5 metria sekunnissa
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(18/3,6 = 5,0), joten kdyttamattomyysaikaa taytyy lyhentéa 1 (m)/ 5
(m/s)=0,2 s.

Jos havaitaan valeja paisteesta poistuttaessa:

JOs poistutaan péaisteesta ruiskuttamattomalle alueelle ja osat tulevat
kayttoon liian myohaan jattaen ruiskuttamattoman valin, kayttbaika on
liian lyhyt ja sita taytyy pidentaa.

Esimerkki: Ajioneuvo ruiskuttaa nopeudella 27 km/h ja vali on noin 2
metrid. Nopeudessa 27 km/h ruiskutin kasittelee 7,5 metria sekunnissa
(27/3,6 = 7,5), joten kdyttbaikaa taytyy pidentda 2 (m)/ 7,5 (m/s) = 0,27
S.

Jos havaitaan paallekkaisyyksia paisteeseen siirryttaessa:

Jos siirrytaan paisteeseen ruiskutetulle alueelle ja osat poistuvat kaytosta
lian mybhaan aiheuttaen paallekkaisyyksia ruiskutetulla alueella,
kayttamattomyysaika on liian lyhyt ja sita taytyy pidentaa.

Esimerkki: Aioneuvo ruiskuttaa nopeudella 18 km/h ja paéllekkéaisyys on
noin 0,5 metria. Nopeudessa 18 km/h ruiskutin késittelee 5 metria
sekunnissa (18/3,6 = 5,0), joten kayttamattdmyysaikaa taytyy pidentaéa
0,56(m)/5(m/s)=0,1s.

Jos havaitaan paallekkaisyyksia paisteesta poistuttaessa:

JOs poistutaan péaisteesta ruiskuttamattomalle alueelle ja osat tulevat
kayttoon lilan aikaisin aiheuttaen péallekkaisyyksia ruiskutetulla alueella,
kayttbaika on lilan pitka ja sita taytyy lyhentaa.

Esimerkki: Ajioneuvo ruiskuttaa nopeudella 27 km/h ja paéllekkéaisyys on
noin 1,5 metria. Nopeudessa 27 km/h ruiskutin kasittelee 7,5 metria
sekunnissa (27/3,6 = 7,5), joten kdyttbaikaa taytyy lyhentéda 1,5 (m)/ 7,5
(m/s)=0,2 s.

7.4.2. Osan vaihdon maarittaminen

Osan kytkenta voi olla joko virtuaalinen (naytdssa) tai ulkoinen (fyysinen
katkaisija, joka on kytketty ASC-10-ECU:hun tai nayttoon).
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7.4. Osan saadon maarittdminen

Osatyyppia ei voi valita levittimien yhteydessa, silla lautasten kayttoon- ja
poiskytkenta ohjaa naita osia.

Kytkennan maarittaminen:

¥¥  Osan kytkin ==

1. Valitse TyOkone " /Osan saatd
2. Valitse TYYPPI.

3. Valitse Virtuaalinen tai Ulkoinen ECU-tunnistus ja vahvista.
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7.5. Paakytkimen maarittaminen

Paakytkin kytkee levityksen saadon (levitin, ruisku, kylvokone) ja ottaa
kayttdoon myos kasittelykartan opastusnaytossa.

Paakytkimen maarittaminen:

| |
1. Valitse Tydkone - /Paskytkin .
Huomautus:Jos Apollo-kylvdkone tai -ruisku on kytketty, taméa

vaihtoehto on kohdassa Tybkone / Kuljettajan sy6tot / Paakytkin.
Lisatietoja on tydkoneen kayttboppaassa.

Virtuaalinen
Taman avulla paakytkinta voi kayttaa valitsemalla virtuaalisen
paakytkimen toimintonaytossa.

Lad

=y
<y 00 €

Katso tyokoneen ohjelmiston kayttdoppaasta ohjeet tyokoneen
kytkimien maarittamiseen.

Ulkoinen konsolin syotto
Taman avulla paakytkinta voi kayttaa ulkoisella kytkimella (fyysinen
kytkinlaatikko / paakytkin, joka on liitetty nayttoon).

Huomautus:Jos ulkoinen kytkin on kytketty, jalleenmyyja onyleensa
littanyt sen asennuksen aikana. Etakartoitus-merkinnalla merkitty johto
on liitetty nayton johtosarjaan, ja se syottaa virtaa kasittelykartan ja
paakytkimen tulon kaynnistykseen/sammutukseen.

Ulkoinen ECU-tunnistus
Taman avulla paakytkinta voi kayttaa ulkoisella kytkimella (fyysinen
kytkinlaatikko / paakytkin, joka on litetty ASC-10 ECU:un).
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7.5. Paakytkimen maarittaminen

Ohjauksen kytkenta ja virtuaalinen

Ohjauksen kytkenta kytkee paakytkimen. Ohjauksen irtikytkeminen
kytkee paakytkimen pois kaytosta. Toiminta on samanlainen ohjauksen
etakytkinta kaytettaessa. Virtuaalisella paakytkimen painikkeella voidaan
yha vaihtaa paakytkimen tilaa muuttamatta ohjauksen kytkennan tilaa.
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7.6. GPS-nopeusemuloinnin maarittaminen

Tama lahettaa ajoneuvon nopeustiedon ISOBUS-tyokoneeseen
nopeuden saadon tai muiden toimintojen suorittamista varten.

1. Valitse Tydkone Y, Nopeus ja asento L3

GPS:n nopeuden ja asennon lahtéasetukset sulje

2 22 ISO-MAANOPEUS
f:)m Pois kaytdsta

£ 2 GPS NMEA2000 -NOPEUS
£>7§3 Pois kaytosta

5 GPS NMEA2000 -ASENTO
Pois kaytosta

Tama lahettaa nopeuden ISO- ja/tai NMEA2000-vaylan kautta
ECU:hun.

Huomautus:GPS NMEA2000 -asetus maarittaa, etta virtuaalisen
TECU:n on emuloitava NMEA 2000 COG/SOG -viesteja (129026), jos
niita ei viela ole vaylassa. Silla ei ole vaikutusta vastaanottimen
lahettamaan NMEA 2000 -lahtoon.

2. Valitse tarvittavat tuotokset.
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8.1. Tuotetietokannan maarittaminen

Tuotemaaritykset voidaan tallentaa yhteen paikkaan. Sen ansiosta
yleisia tuotteita voi kayttaa useissa nopeuden ohjaimissa siten, ettei
kunkin tuotteen nimea ja nopeutta tarvitse syottaa toistuvasti.

Esiasetetut nopeudet, lisaykset ja tuotetineydet voi maarittaa ja tallentaa
noudettaviksi soveltuvassa nopeuden ohjaimessa.

Kunkin tuotteen kalibrointikerroin on maaritetty jokaiselle tydkoneen
tankille tai sailidlle. Tama tarkoittaa esimerkiksi sita, etta voit tallentaa
urean kerran siten, etta jokaiselle sailidlle on erilaiset kalibrointiarvot.

Tarkat tuotetiedot ovat levittimen/ruiskun/kylvokoneen kayttboppaassa.

Tuote-valikkovaihtoehto mahdollistaa jyvamaisten, nestemaisten ja
ammoniakkisten (NH3) tuotemaaritysten luomisen.

al J'Uﬁﬂ:ﬂ:

| Neste NH3 |
|
\ Ha S
‘ 3 v
A v B
(ayttaja Jarjestelma Ajoneuvo Tyokone Tuote

Jokaiselle tuotteelle on maaritettava seuraavat tiedot:

« Tiheys (vain jyvamaiset): Tuotetiheytta kaytetaan tankin tilavuuden
kanssa tankin kapasiteetin maarittamiseen. Maaritysarvo on kg/L tai
Ib/gal.

« Arvonlisays: Maarittaa, miten paljon levitysnopeus muuttuu, kun
kayttaja painaa nopeuden ylos- tai alaspainiketta. Nopeutta voi
muuttaa kiinteélld arvolla tai asetukselle Tuotenopeuden esiasetus 1
maaritetyn nopeuden prosenttina. Katso sivu 28.

« Tuotenopeuden esiasetus 1 / Tuotenopeuden esiasetus 2: Maéarittaa
esiasetetut levitysnopeudet.
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« Kalibrointikerroin: Tama on tuotteen levitysméaéara tuotteen
mittausyksikon kierrosta kohti jyvamaisissa tuotteissa ja sykaysten
maara virtausmittarista nestelitraa kohti. Arvoa voi tarkastella tasta,
mutta se on asetettava erikseen kullekin tyokoneelle ja tuotteelle.
Lisatietoja on levittimen/ruiskun/kylvokoneen kayttdoppaassa.
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9.1. Mininakymien kayttaminen

& L% e x aa @
> ®
@, B
1le 1
il 1
(ap) weu
T
03:18 8
o ?; 15 ‘:: &?"2”16 Y € |w 0,00 °

1 Navigointipalkki
Mininakymia voi avata valitsemalla ominaisuuden navigointipalkista.
Joissakin mininakymissa on suurennusnuoli. Ne voidaan laajentaa koko

nayttoon valitsemalla nuoli tai pyyhkaisemalla vasemmalta oikealle
mininakyman vyli (pyyhkaisy paatetaan mininakyman oikeaan reunaan).

Huomautus:Jos mininakyman voi laajentaa koko nayton kokoiseksi, sen
voi tehda myos pyyhkaisemalla vasemmalle tai oikealle navigointipalkin
kuvakkeessa.

# < Map A
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Jos haluat siirtda mininakymaa, kosketa kohtaa mininakymassa ja veda
sita haluamaasi suuntaan. Mininakyma alkaa liikkua, kun sormi siirtyy
minindkyman alueen ulkopuolelle. (Ei kaytettavissa XD-naytossa.)

Jos haluat sulkea mininakyman, valitse ominaisuus uudelleen
navigointipalkista, valitse ylhaalla vasemmalla oleva nuoli tai kosketa

missa tahansa mininakyman kohdassa ja veda nakyma vasemmalle
navigointipalkkiin.

& -
€ A& QaQ Q

it & @

Koko nayton nakymassa ei ole pienennysnuolta. Vaihda paanaytossa
olevat tiedot laajentamalla toinen mininakyma.
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9.2. Jarjestelman tietojen tarkasteleminen

9.2. Jarjestelman tietojen tarkasteleminen

Navigointipalkin Topcon-logopainikkeella voi tuoda nakyvin ohjelmiston
ja jarjestelman tietojen yhteenvedon.

< Tiedot Ba
&£ TOPCON
) Agriculture

18 Maalis, 2020 12:43:36 pm
\%, Ohjelmaversio:
5.00.25 Beta

Copyright © 2002-2020
E Topcon Agriculture

Kaikki oikeudet pidatetaan

Avaa koko Jarjestelman tiedot -paneeli laajentamalla mininakyma.
&

A2 TOPCON | -
} Agricul Ohjel i 5.00.25 Beta
18 Maalis, 2020 12:43:34 pm Ohjelmiston tuotemerkki Topcon
: : U-Boot-versio 2013.10-weimx6-1.1.0 (Jan 23 2018 -
R\’ Ohjelmaversio: 17:08:46)
3400.25Bcla Pda-PMIC:n laiteohjelmisto 0.8
E C?I_D"::g";;’ mlz: -2020 . PMIC:n lai 08
Kaikkioi a L 11 0.10.0
= Sarjanumero 201622010AC
i MAC-os0ite AB:D3:CE.00:BF:EB
g IP-osoite 10.48.26.240
@ GPS-vastaanotin
Vastaanottimen tyyppi AGI-4
Kiintedin ohjelmiston versio K16.22.27
GNSS-versio 45
Version pilvimaira 1 Tammi, 2000
Sarjanumere 0987654321
Tunnus 1234567890

X [ ®

BB @25uX i -
f;) ;/'-: ;_,-—:: ﬂ 18 ¢"l L0020 ‘IDO ’0" 000 °

Nayta tai piilota tiedot kayttamalla nuolia. Tarvittaessa kaytdssa on
vierityspalkki.
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9.3. Opastuksen tarkasteleminen

Taysikokoinen opastusnayttd avautuu oletuksena, kun toimintonaytto
avataan ensimmaisen kerran. Opastusta voi tarkastella myds
mininakymassa.

<Map &
N o)
»

=

9.3.1. Opastuksen variteema
Opastusnaytdn kohteet esitetaan seuraavilla vareilla:
« harmaa: pelto
« vaaleanharmaa: ristikkoviivat:
« tummansininen: valittuna olevan pellon lohko
keskiharmaa: muun kuin nykyisen pellon lohko

tummanpunainen: ei kaytdssa oleva ajolinja

punainen: ohjauslinja
oranssi: paiste

violetti: ajourat
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9.3. Opastuksen tarkasteleminen

9.3.2. Nakyman ohjaimien kayttaminen

B e © a al -1

n ff 5 ¢ R
3

-
-
—

b

@038 1, 16 - Iy -

- # O

1 Nakyman ohjaimet

é Valitse tila, katso Valitse tila, sivu 125.

@ Nayta paistekaannoksen halytys, katso Muokkaa paistekaannoksia
halytyksen kautta, sivu 208.

‘S Kytke Guidelock-tila kayttodn ja pois kaytosta. Katso Guidelock-
opastustilan kayttaminen, sivu 188.

® Kuvakkeen napsauttaminen keskittaa panoroidun kartan takaisin

ajoneuvon nykyiseen sijaintiin. Katso Kartan panorointi kohdassa sivu
34.

9 Valitse nakyvat karttakerrokset, katso Karttakerrokset, sivu 125.

¢4 Ota karttanakymétila kayttdon, katso Ota kayttdon
karttanakymatila, sivu 128.
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Q\Q\ Lahenna/loitonna, katso Kartan zoomaus, sivu 129.

9.3.3. Valitse tila

Kayta tilan valintaa painamalla nayttoa puoli sekuntia. Valitse sen jalkeen
tarvittava kohde vetamalla sormi senylle. Kun tila on kaytossa, tilan

&

valintakuvake muuttuu vinreaksi = ja objekti nakyy korostettuna.
Huomautus:Jos tydskentelet toyssyisessd maastossa, tilan

-

valintakuvakkeen = painaminen nayton ylareunassa kytkee tilan
valinnan kayttdoon (kuvake muuttuu vinreaksi) ja poistaa kartan
panoroinnin kaytosta, jotta karttaa ei panoroida vahingossa objektin
valinnan yhteydessa.

Tama toiminto on kaytettavissa seuraaville toimintonayton toiminnoille:

« lohkot (katso Lohkon muokkaaminen, sivu 165)

« merkkipisteet (katso Merkkipisteiden kanssa tydskenteleminen, sivu
160)

« gjolinjat (katso Ajolinjavalikko, sivu 180)
« veden saaston vertailupisteet

9.3.4. Karttakerrokset
1. Valitse kartassa naytettava kasitelty alue ja naytettavat tiestokerrokset

. A
valitsemalla ™.
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Merkkipisteet
Ristikkoviivat
Kaikki pellot
Linjanumerot
Tehtdvien rajat
VRC

Sovellettu nopeus

Valitse nakyvat karttakerrokset
« Merkkipisteet: Katso Merkkipisteiden maarittaminen, sivu 159.

« Ristikkoviivat: Ristikkoviivat nakyvat opastusnaytossa.

« Kaikki pellot: Nayttaa kaikki lahistolla olevat maaritetyt pellot.

« Linjanumerot: Nayttaa ajolinjat rivina pellon poikki kulkevia
numeroituja linjoja (koskee vain AB-linjoja).

« Tehtavienrajat: Nayttaa kasitellyn alueen maarittamat rajat, kun

pellolla ei ole kayttajan luomaa lohkoa. Katso Tehtavapainike, sivu
152.

« Ajourat: Nayta ajourat. Katso Ajourien maarittaminen, sivu 198.

« VRC: Nayttaa VRC-karttakerroksen, kaytettavissa vain, jos
vaihtelevan nopeuden saato on otettu kayttoon asetusnaytossa
(Jarjestelma/ Ominaisuudet / Tydkone).

« Sovellettu nopeus: Valitse, jos haluat nayttaa todellisen nopeuden
(jos valittu peittokerros sisaltaa vaihtelevia nopeuksia), tai jata
valitsematta, jos haluat nayttaa vain kasitellyn alueen (katso
Peittokerros alla).
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Peittokerros

Peittokerroksen valitsimella valitaan kartalla naytettava peittokerros. Se
tehdaan painamalla keskipainiketta ja valitsemalla vaihtoehto luettelosta
tai painamalla vasenta tai oikeaa nuolta ja selaamalla luetteloa, jossa on
esikatselu kyseisesta kerroksesta ja kartta taustalla.

Jos haluttua peittokerrosta ei ole kaytettavissa olevien kerrosten
luettelossa, paina painiketta Valitse... luettelon yldosassa ja lisaa tai
poista peittokerroksia peittokerrostyyppien luettelosta valitsemalla.
Kaytettavissa olevat peittokerrostyypit riippuvat kaytettavasta
tyokoneesta.

N ¢ e X a Q

Merkkipisteet
Ristikkoviivat
Kaikki pellot
Linjanumerot
Tehtdvien rajat
VRC

Sovellettu nopeus

Kasitelty alue nakyy vinreana. Sovellettu nopeus nakyy valittavissa
vareissa (katso alta ohjeet, kuinka vareja voi muuttaa).

Sovelletun nopeuden selitteen muokkaaminen

0 Tank 1: Todellinen n...100
| T b

Kartan ylaosassa nakyy selite, kun sovellettu nopeus tai VRC valitaan ja
valitulla peittokerroksella on vaihteleva nopeus. Vareja voi muokata.

1. Tuo selitteen vari ja aluekartta nakyviin valitsemalla selite.
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Tank 1: Todellinen nopeus

< 0 kg/ha
0 kg/ha 10 kg/ha
10 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 30 kg/ha
30 kg/ha 40 kg/ha
| 40 kg/ha 50 kg/ha
:_ 50 kg/ha 60 kg/ha
[ 60 kg/ha 70 kg/ha
70 kg/ha 80 kg/ha
| 80 kg/ha 90 kg/ha
:_ 90 kg/ha 100 kg/ha
] > 100 kg/ha

Aseta alue

60

< P Peruuta “

« Aseta alue: Saada kaytettyja vareja ja alueita manuaalisesti.

« Automaattinen saatd: Saada automaattisesti varit ja alueet
vastaamaan aktiiviseen tehtavaan tallennettuja levitysnopeuksia.

« Automaattinen VRC: (kaytettavissa vain, kun vaihtelevan nopeuden
saatd on kaytdssa) Sdada automaattisesti varit ja alueet vastaamaan
tehtavamaarayksessa kaytettavia nopeuksia.

2. Valitse nopeuden selitteen kayttama variteema nopeuden selite-
editorin alareunassa olevilla vasemmalle ja oikealle osoittavilla
nuolilla.

Jos vaihtelevan nopeuden saatd on kaytossa, nopeuden selite-editorin
alareunassa olevalla liukusaatimella voi sdataa VRC-karttakerroksen
lapikuultavuutta.

Ota kayttoon karttanakymatila

1. Valitse 42 jolloin voit vaindella kartan nakymien valilla (Pohjoinen
ylhaalla, Ylapuolelta tai Perspektiivi).
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v e r,A

> L 3

: »  Pohjoinenylhdalla ™3 -nakymassa nayton
s ylareuna osoittaa pohjoista.
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: > VYlapuolelta S? -ndkymassa naytdn ylareuna
0soittaa ajoneuvon nykyisen suunnan.

€ -
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. s Perspektiivi '3 -ngkymassa kartassa on

virtuaalinen perspektiivi ja horisontti.

F D
:
oo

Kartan zoomaus

Lahenna tai loitonna nakymaa valitsemalla Q\@\ Z0omaa nopeasti
pitamalla sita painettuna.
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9.4. GPS-tietojen tarkasteleminen

9.4. GPS-tietojen tarkasteleminen
GPS-tietojen tarkasteleminen ja seuraaminen:

1. Valitse GPS-tiedot 2, navigointipalkista.
GPS-sijainti-valilehti

po

foseen d ~7 @
:‘-_‘i

) LEVEYSASTE

34°49'01.96"S
PITUUSASTE

\% 138°37'08.94"E

ITAAN
282239.47 (54 5)
POHJOISEEN
6144643.08 |

eveysaste ja Pituusaste osoittavat ajoneuvon sijainnin.

lta- ja pohjoiskoordinaatit osoittavat ajoneuvon UTM (Universal
Transverse Mercator) -sijainnin ja alueen. Ne mitataan metreina.

Ruuduston itd-lansi-akselilla (horisontaalinen) olevia numeroita kutsutaan
itakoordinaateiksi ja pohjois-etela-akselilla (vertikaalinen) olevia
numeroita pohjoiskoordinaateiksi.

Ajoneuvon suunta -valilehti

a4 '
‘j""-

KORKEUS i
-50.000 m ;
AJOSUUNTA

0.0° ‘
NOPEUS

10.0kmh 4 ‘
KALLISTUS/KALTEVUUS |
1.00° / 1.00° |

& < R
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Valilehdessa on tiedot korkeudesta, suunnasta (asteet), ajoneuvon
varsinaisesta nopeudesta ja kallistuksesta/kaltevuudesta (asteet).
Kallistus tarkoittaa ajoneuvon kallistusta vasemmalle tai oikealle.
Kaltevuus tarkoittaa ajoneuvon kallistusta eteen- tai taaksepain.

GPS-tarkkuus-valilehti

g < GFS-takkuus
J 3
>

Age -

6|

— HDOP -—

HEMS -

Naytossa on seuraavat tiedot: kaytettavissa olevien satelliittien maara,
korjausika (sekuntia) HDOP (pienempi arvo tarkoittaa parempaa
tarkkuutta) ja HRMS (pienempi arvo tarkoittaa parempaa tarkkuutta).

Huomautus:HDOP (horisontaalisen tarkkuuden poikkeama) tarkoittaa
satelliittilahteiden ja nilden geometrian vaikutusta tarkkuuteen. Varmista
tarkat GPS-lukemat pitamalla esteet poissa antennin tielta.

HDOP< 1,0 Hyva tarkkuus

HDOP 1,0-4,0 Keskinkertainen tarkkuus
HDOP >4 Huono tarkkuus

GPS epakelpo O Eisignaalia

HRMS (horisontaalinen nelidllinen keskiarvo) laskee keskimaaraisen
horisontaalisen sijainnin satelliittien [ahdetietojen perusteella.
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9.5. Diagnostiikan tarkasteleminen
Diagnostiikkatietojen tarkasteleminen:

1. Valitse Jarjestelman diagnostiikka == navigointipalkista.
Muistin kaytto -valilehti

PPN cvsiniirs
";IZA

Laitteen muisti

41%

\,% USB-muisti

|
|
|
|
|
1% ‘
|

E Tiedostojarjestelma
0%

Konsolin diagnostiikka -valilehti
Nayton tilatiedot tulevat nakyviin.

< Konsolin diagnostiikka
- : |
=={m W; Y1

SISAINEN LAMPOTILA
40.0°C

VAPAA MUISTI

589 MB

ULKOINEN JANNITE
13.0v

KAYTTOAIKA

1 min
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Virhekoodit-valilehti

£ Virhekoodit

=0AD

A\ [A50118]- ECU 1 Ei yhteytta
A\ [(A50119] - ECU 2 Ei yhteytta

Virheviestit naytetaan. Jos laitteessa on ongelmia, kirjoita virhekoodit
muistiin asiakastukea varten.

Kirjaudutaan sisaan -valilehti

Asiakastuki kayttaa Kirjaudutaan sisdan -valilehted. Jos kuitenkin
Topconin asiakastuki lahettaa kirjautumisen maaritystiedoston, se
voidaan ladata USB-laitteesta ja ajaa kayttamalla tata nayttoa.

€ Kirjaudutaan sisaan
=]
=0

KONFIGURAATIOTIEDOST
- °
<Napsauta ja Valitse>
Log_20200318_124405
0 Bytes

Aloita lokkaus
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9.6. Tehtavan tietojen tarkasteleminen
Tehtavan tietojen tarkasteleminen:

1. Valitse Tehtavan tiedot = navigointipalkista.

)

=

8 [ < Tehtavatilastot A
|

LT LE

Tyoskennelty alue

i Lohkon pinta-ala
[]

Jaljelle jaanyt ala

Kuljettu matka

Se nayttaa yhteenvedon tehtavan edistymisesta.

2. Suurenna minindkyma ja valitse Tallenna tehtavan tiedot , jos haluat
kirjoittaa ja tarkastella muistiinpanoja sato-, saa- ja
paikkaolosuhteista.

544

.

sormsion r--3
3. Tarkastele muita tietoja valitsemalla seuraavat valilehdet.
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t) Tehtavan kesto

?i Tehtavan asetukset

x Opastusasetukset

Jos tyOkoneessa on valittuna useita puomeja, nakyvissa on kuvake, jolla
voi valita puomin, jonka tiedot naytetaan.
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9.7. Kojelaudan tarkasteleminen

9.7. Kojelaudan tarkasteleminen
Kojelaudan nayttda voidaan muokata.

@236 W 16 o g -
"TJ ?2 ®, A0.020m _?O )’&Qi ' 000

il Gps

9.7.1. Kojelaudan mukauttaminen

1. Voit muokata kojelaudan nakymaa valitsemalla minka tahansa
kohdan kojelaudassa.

2. Painatiettya paneelia uudelleen, jos haluat muokata sita tai
tarkastella lisda vaihtoehtoja.

3. Voit poistaa asetusten valintoja ja valita asetuksia tarpeen mukaan.
4. Vahvista kojetaulun uusi naytto. Valitut asetukset nakyvat

kojetaulussa.
Paivamaara ja aika

@ 12360 R 16 o o Il -
= 13 [gy poeon  CORD >0y o

Aika asetetaan asetusndytdssa: Kayttaja / Alue / Aika/Pvm. Paivamaara
saadaan GPS-signaalista.

Signaalin voimakkuus

@ 1236 %R 16 o o -
"TJ ?2 & | A0.020 _?O )’&Qi ' 000

il | GPsS

Signaalin voimakkuuden paneelissa nakyy GPRS-signaalinja
langattoman verkkoyhteyssignaalin voimakkuus.
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GPS ja korjauksen lahde

% 1236 | 16| o I -
M 12 | /O' 0" w =S 4 o.ioo

GPS-paneelissa naytetaan:

« jarjestelman valmius (satelliittikuvake) ja kaytettavissa olevien
satelliittisignaalien maara

 korjauksen laatu ja sijainnin tarkkuus

« kaytossa oleva korjauksen lahde
Huomautus:Jos korjauksen lahteena on ltsenédinen, kojelaudassa on
merkinta GPS.
2 cm:n tarkkuus on korkea tarkkuus.

Satelliittikuvake

Vihrea satelliittikuvake tarkoittaa, etta GPS ja korjauksen lahde ovat
yhdistyneet ja perustuvat HDOP-poikkeamaan. Muut varit tarkoittavat,
etta tietoja ei ole saatavana:

\ Harmaa: ei korjauksen lahdetta, ei signaalia
x Punainen: Huono tarkkuus

Keltainen: Keskinkertainen tarkkuus

L

b

* Vihrea: Hyva tarkkuus

Huomautus:Jos AUTOMAATTINEN-asetus valittin GPS:n maarityksen
aikana, varit voivat vaintua kayton aikana eri korjauksen lahteita
tunnistettaessa. Jos GPS:n maarityksen aikana valittiin tietty
korjauslahde, jarjestelma etsii valittua jarjestelmaa. Lisatietoja
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korjauksen lahteista on Korjauksen lahteet, sivu 60 ja lisatietoja
HDOP:sta on GPS-tarkkuus-valilehti, sivu 131.

Korjauskuvake
Harmaa: Korjauksen lahdetta ei vastaanoteta.

( A\} Punainen: Vastaanotettu korjauksen lahde ei ole sama kuin
maaritetty.

Keltainen: Korjauksen lahde vastaanotetaan, mutta tarkkuus ei
riita automaattiohjauksen kytkemiseen. Tarkista kohdat
Differentiaalin korjaus ja Sijainnin tarkkuus ohjauksen tilan
paneelissa.

I

( A\) Vihrea: Korjauksen lahde on yhdistynyt automaattionjaukseen.
(Sijainnin tarkkuus on vihrea ohjauksen tilan paneelissa.)

Opastustiedot

% 1236 LR e |0
Y. @, koo 00 w >0 <€ |w| 0.00

Opastustietojen paneelit voi maarittaa nayttamaan nelja kuudesta
mahdollisesta vaihtoehdosta: maastovirhe, nopeus, suunta, ura,
tyoskennelty alue tai jaljelle jaanyt ala.

« Maastovirhe: Poikkeama ajolinjasta osoittaa ajoneuvon etaisyyden
lahimmasta vaylasta.

« TyOskennelty alue: Nayttaa kasitellyn kokonaisalan puomikohtaisesti
(paallekkaisyydet mukaan lukien).

« Jéljelle jaanyt ala: Ala, jolle ei ole lisatty kasiteltya alaa lohkoissa, joita
ei ole jatetty nykyisen tehtavan ulkopuolelle.

Ajoneuvon nopeuden kuvake muuttuu sen mukaan, mika vaihtoehto on
valittu ajoneuvon nopeuslahteeksi asetusnaytdssa Tydkone / ohjain /
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Nopeuslahde. Jos ajoneuvon nopeus nakyy vaarin, nopeuslahde on
ehka kalibroitava.
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9.8. Varien ja tyotilojen merkitykset
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9.8. Varien ja tyotilojen merkitykset

Toimintonaytossa kaytetaan vareja toimintojen tilan ilmaisemiseen.
Tarkka merkitys vaintelee hieman tyokoneiden, valintojenja
ominaisuuksien mukaan, jotka maaritettiin maaritysten aikana.

Yleensa:

« Punainen tarkoittaa, etta toiminto ei ole kaytettavissa. Tarkista, etta
kaikki tarvittavat ominaisuudet ovat kaytossa ja etta ne on maaritetty
oikein.

« Valkoinen tarkoittaa, etta toiminto on kayttovalmis.

« Keltainen ja/tai vinrea tarkoittaa, etta toiminto on parhaillaan
kaytossa
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9.9. Tiedostojen oletusnimet

Jarjestelma nayttaa uusia ajoneuvoja, tyokoneita, ajolinjoja tai tehtavia
luotaessa oletusnimen, jonka kayttaja voi muuttaa.

Ajoneuvot ja tyOkoneet nimetaan seuraavasti:

o <Ajoneuvontyyppi/Tydkoneen tyyppi>_XX
Numeroliitetta _ XX kaytetaan, jos saman niminen tyokone on jo
olemassa (esimerkiksi Kéantyva ja Kéantyva_01).
Tehtavat nimetaan seuraavasti:

o <TyoOkoneen nimi>_VVVVKKPP_XX

<Tydkoneen nimi> on talla hetkella ladattuna oleva tyokone ja sita

seuraa paivamaara muodossa vuosi, kuukausi, paiva. Numeroliitetta
_XXkaytetaan, jos saman niminen tehtava on jo olemassa

(esimerkiksi Kéantyva_20190321 ja Kaantyva_20190321_01).

Ajolinjat nimetaan seuraavasti:

o <Oletus_etuliite>_VVVVKKPP_HHMM_XX

Numeroliitetta _XX kaytetaan, jos saman niminen tiedosto on jo
olemassa (esimerkiksi L._20190321_1505jaL_20190321_1505_
01).

Huomautus:Suosittelemme nimeamaan kohteet jarjestelmallisesti. Nain
ne on helppo tunnistaa seuraavilla kausilla.

Kun peltoja ja ajolinjaryhmia luodaan automaattisesti tehtavapainiketta
kayttamalla (katso Tehtavapainike, sivu 152), ne nimetaan seuraavasti:

o VWWV-KK-PP-HH-MM-55_XX

Numeroliitetta _XX kaytetaan, jos saman niminen tiedosto on jo
olemassa.

Nimia voi tarvittaessa muuttaa Varastovastaavassa.
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Naytto tunnistaa ajoneuvon tarkat koordinaatit ajoneuvon katolle
asennetun vastaanottimen satelliittitietojen perusteella. Naiden ja muiden
tietojen perusteella jarjestelma voi arvioida ajoneuvon sijainnin ja ohjata
ajoneuvon ohjausjarjestelmaa.

Jarjestelma on kalibroitava jokaiseen yksittaiseen ajoneuvoon sopivaksi,
jotta se toimii oikein. Jos jarjestelmaa ei ole kalibroitu kaytettavaan
ajoneuvoon sopivaksi, noudata taman luvun ohjeita.

L'S VAROITUS: Aja ajoneuvo sopivalle tasaiselle alueelle, jossa ei ole

*> sivullisia tai esteité ja jossa on tilaa ajaa kokonaista ympyraa.
Tarkan kalibroinnin varmistamista varten ajoneuvon ylapuolella ei
saa olla esteita, puita, korkeajannitelinjoja tai rakennuksia.

L'S Suosittelemme irrottamaan tydkoneen, jos se on vedettava tai
nivelletty, jotta tybkoneen aisa ei aiheuta hairidita.

Huomautus:Kalibrointindytot voivat vaihdella valitun ajoneuvon tyypin
mukaan. Joissain ohjausohjaimissa voi olla vaintoehtona hydrauliikan
kalibrointi.
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10.1. Kompassin kalibrointi

Kaynnista ohjattu kalibrointitoiminto noudattamalla seuraavia ohjeita. Aja
hairidttomaan paikkaan ennen kalibroinnin aloittamista. Paikan on oltava
kaukana korkeajannitteesta ja suurista metalliesineista ja lisaksi paikalla
on oltava tarpeeksi tilaa kokonaisten ympyroiden ajamiseen.

Huomautus:Kalibrointinaytot voivat vaihdella valitun ajoneuvon tyypin
mukaan. LUE AINAHUOLELLISESTI NAYTTOON AVAUTUVAT
OHJEET.

I
1. Valitse Ohjausvalintojen valikko A, / Automaattisen ohjauksen

alibrointi 2.
Ohjauksen kalibrointi -ikkuna avautuu.

2. Valitse KOMPASSI. Jos osa ilmoitetaan kalibroiduksi, suorita
kalibrointiprosessi siita huolimatta, jos vastaanotinta ei ole kalibroitu
tassa ajoneuvossa.

3. Lue nayton ohjeet ja etsi sopia tasainen paikka, joka ei ole
korkeajannitteen tai suurten metalliesineiden lahettyvilla. Valitse
sitten’ <

4. Ajaajoneuvollaympyraanoin 75 % taydesta kaantomaarasta.
Suunnalla ei ole valia. Kun olet ajanut 1,5 kierrosta, pysayta ja valitse
seuraava.

5. Aja ajoneuvolla suoraan eteenpain noin 100 mja PYSAYTA
ajoneuvo. Valitse seuraava.

6. Jarjestelma aloittaa kalibrointitietojen tallentamisen. Odota
kalibroinnin paattymisesta kertovaa viestia ja vahvista painamalla
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10.2. Pyoran kulman anturin kalibrointi

Huomautus:Pyoran kulma-anturin kalibrointi on tehtava 6-12
kuukauden valein.

& VAROITUS: Varmista, etta ajoneuvolla voidaan tehda kokonaisia

ohjausliikkeitd, ennen kuin siirryt seuraavaan nayttoon. Kalibrointi
kestaa enintddn 60 sekuntia jokaisessa lukitussa tilassa.

& VAROITUS: Joissakin malleissa ajoneuvon py6réat voivat siirtya

automaattisesti vaadittuun asentoon.

I
. Valitse Ohjausvalintojen valikko ¥ / Automaattisen ohjauksen

kallbrointi 2.
Ohjauksen kalibrointi -ikkuna avautuu.

. Valitse PYORAN KULMAN ANTURI. Jos osa ilmoitetaan

kalibroiduksi, suorita kalibrointiprosessi siita huolimatta, jos
vastaanotinta ei ole kalibroitu tassa ajoneuvossa.

Huomautus:Nayttdjen maara ja niiden sisaltod voivat vaihdella ajoneuvon
ja ohjausohjaimen tyypin mukaan. Jos saat virheilmoituksen, lue se ja tee
suositeltu toimenpide ennen jatkamista.

3.

Aloita ajamalla ajoneuvolla eteenpain. Pyoran kulman anturin
kalibrointi tehdaan nopeudella 2 km/h (1,2 mph).

Kaanna ohjauspydraa vasemmalle aariasentoon ja valitse sitten
K4

Kaanna ohjauspyoraa oikealle aariasentoon ja valitse seuraava.

. Varmista, etta ajoneuvo likkuu edelleen nopeudella 2 km/h (1,2

mph). K&anna ohjauspyora mahdollisimman tarkasti keskiasentoon.

Huomautus:Keskiasennon [dytaminen ja suoraan ajaminen ennen
Seuraava-vaihtoehdon valitsemista vaikuttaa jarjestelman
toimivuuteen.
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& VAROITUS: Varmista ennen jatkamista, etta traktorilla voidaan
> ajaatarpeeksi eteenpain keskiasennossa.

7. Valitse seuraava.

8. Jarjestelma aloittaa kalibrointitietojen tallentamisen. Odota
kalibroinnin paattymisesta kertovaa viestia ja vahvista painamalla

Huomautus:Kaytettaessa tiettyja ohjausohjaimia nayttd voi ehdottaa
hydrauliikan kalibrointia. Jos saat taman viestin, valitse hydrauliikka ja

noudata nayton ohjeita.
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10.3. Nousun vinouden kalibrointi
Nousun vinous viittaa vaakasuunnan poikkeamaan, johon GPS-
vastaanotin on asennettu ajoneuvon katolle. Seuraavat seikat voivat
vaikuttaa nousun vinouteen ja muuttaa sita:
« Rengaspaine
Ketjujen kireys
Kaksoispyorat
Renkaiden koko
Ohjaamon jousitus
« Ohjaamon korjaukset (jousitus ja kiinnitykset)
« Vastaanottimenirrottaminen ja uudelleenasennus
« Kiinnityspaikka on siirtynyt
Huomautus:Nousun vinouden kalibrointi tulee tehda, jos jokin ylla
olevista muuttuu, tai vahintaan 6-12 kuukauden valein.

Nousun vinouden kalibrointi on syyta tehda, vaikka Korjauksen lahde
olisi ltsendinen ja naytto ilmoittaa, ettei sita tarvita.

Nousun vinouden kalibrointi tehdaan avoimella alueella kaukana esteista.
Jos vastaanottimen kiinnitys ei ole taysin tasainen, kalibrointi maarittaa
oikean sijainnin.

& VAROITUS: Varmista, etta ajoneuvolla voidaan ajaa suoraan
*o vahintdan 70 metrid / 230 jalkaa ja sen jalkeen kaanty4 jokaisen
vaylan paassa.
I
1. Valitse Ohjausvalintojen valikko ¥ / Automaattisen ohjauksen

alibrointi 2.
Ohjauksen kalibrointi -ikkuna avautuu.

2. Valitse NOUSUN VINOUS. Jos osa ilmoitetaan kalibroiduksi, suorita
kalibrointiprosessi siita huolimatta, jos vastaanotinta ei ole kalibroitu
tassa ajoneuvossa.
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Huomautus:Nousun vinouden kalibrointia varten vaylapisteet Aja B
kartoitetaan 70 metrin / 230 jalan matkalle ajettaessa vaylalla
nopeudella 2 km/htai 1,2 mph. Kayttgja kaantaa ajoneuvon takaisin
tulosuuntaan ajomatkan paassa ja toistaa toimenpiteen. On tarkeaa,
etta ajoneuvo ohittaa vaylapisteet A ja B noin 30 cm:n etaisyydelta,
jotta kalibroinnin seuraava vaihe voidaan aloittaa.

. Siirrd ajoneuvo avoimelle alueelle. Kun olet valmis aloittamaan

kalibroinnin, merkitse vaylapiste A painamalla painiketta o :

. Aja suoraan eteenpain. Vaylapiste B luodaan automaattisesti, kun
etaisyys pisteeseen Aon 70 m /230 jalkaa.

. Kaanna ajoneuvo takaisin tulosuuntaan, ja siirry juuri kartoitetulle
vaylalle (uran numeron pitaisi olla ).

. Ohjaa ajoneuvo vaylalle valitsemalla Automaattisen ohjauksen
kytkenta toimintonaytossa. Vari vaihtuu vihreaksi, kuuluu aanimerkki
ja kytkentaviesti vilkkuu naytdssa automaattisen ohjauksen

kytkennan merkiksi.
NIRE

N
0.00 ['

Jos ohjaus ei kytkeydy ja kohta Automaattisen ohjauksen kytkenta
on punainen, ohjauksen tilakentta avautuu.

. Huomioi punaisella merkityt ongelmat ennen kuin jatkat nousun
vinouden kalibrointia (kay ongelmat [api nayton ylareunasta alkaen).
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11,
12,

13.

14,
15.

Ohjauksen tila

+/ Vastaanotinlaitteisto
Differentiaalin korjaus
Sijainnin tarkkuus
Ohjauksen ohjain
(Tunnistetaan...)
Ajoneuvon geometria

L

Ajoneuvon profiili
Ohjaus kalibroitu
Lukitus

Vayla kaytettavissa
Vayla synkronoitu
Kielletty toiminto
Kayttajan lasnaolo
Ohjauspytra
MNopeus

AL L UKL OXNX

Maastovirhe
+/ Ajosuunnan virhe

' “

. Aja gjoneuvolla kalibroinnin aikana luodun vaylapisteen B yli.
. Aseta ajoneuvon nopeudeksi 2 km/htai 1,2 mph.
. Ohjaa ajoneuvo vaylaa pitkin takaisin aiemmin luotuun pisteeseen A.

Kun kohdan Etaisyys A:han arvo on 50 m, Kalibroinnin eteneminen -
palkin sininen viiva likkuu ja prosenttiosuus nousee.

Kun Kalibroinnin eteneminen -palkin arvo on 50 %, kalibrointipalkki
pysahtyy ja prosentteina pysyy 50 %.

Tamatarkoittaa, etta jarjestelmassa on tarpeeksi tietoja kalibroinnin
ensimmaista vaihetta varten, ja nousun vinouden kalibrointi
keskeytetaan tassa vaiheessa.

Jatka ajoa ja aja vaylapisteen A ohi.

Kun olet ylittanyt vaylapisteen A, kdanna ajoneuvo takaisin
tulosuuntaan.

Siirry uralle O ja kytke automaattinen ohjaus uudelleen.

@
>y oo

Ylita vaylapiste A uudelleen ajaessasi vastakkaiseen suuntaan.
Aseta ajoneuvon nopeudeksi 2 km/htai 1,2 mph.



16.

17,
18.

19.

20.

Luku 10 — Ohjauksen kalibrointi

Ohjaa ajoneuvo vaylaa pitkin takaisin aiemmin luotuun
vaylapisteeseen B.

Kun kohdan Etéisyys B:hen arvo on alle 50 m, Kalibroinnin
eteneminen -palkin sininen viiva likkuu 50 prosentista eteenpain ja
prosenttiosuus nousee.

Kun Kalibroinnin eteneminen -palkin arvo on 100 %, se tarkoittaa,
etta jarjestelmassa on tarpeeksi tietoja kalibroinnin toista vaihetta
varten, ja nousun vinouden kalibrointi keskeytetaan tassa vaineessa.

Jatka ajoa ja aja vaylapisteen B ohi.
Pysayta ajoneuvo. Nousun vinouden kalibrointi onnistui.

Vahvista painamalla Mja palaa kalibrointi-ikkunaan.

Ohjauksen kalibrointi -ikkunassa nakyy teksti Kalibroitu kohdissa
Kompassi, Pyoran kulman anturi ja Nousun vinous.

Vahvista ja palaa takaisin painamalla m

Ohjauksen tila

Vastaanotinlaitteisto
Differentiaalin korjaus
Sijainnin tarkkuus
Ohjauksen ohjain
(PVED)

Ajoneuvon geometria
Ajoneuvon profiili
Ohjaus kalibroitu
Lukitus

Vayla kaytettavissa
Vayld synkronoitu
Kielletty toiminto
Kayttdjan lasndolo
Ohjauspyora

Nopeus

Maastovirhe
Ajosuunnan virhe

0 -

CEK8

LESKENSSASSAS

Ohjauksen tilakentan kohdat nakyvat kaikki nyt vinreina.
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Kalibrointivirheiden tai halytysten kasittely

10.4. Kalibrointivirheiden tai halytysten kasittely

Kalibroinnin aikana voi iimeta seuraavia virheita tai halytyksia. Korjaa
virheet alla luetelluilla suositustoimenpiteilla.

Ohjauksen ohjainta ei ole alustettu
Ohjauksen alijarjestelma ei ole kaytdssa tai ei ole valmiina kaytettavaksi.

Tarkista, onko ohjauksen alijarjestelmaan kytketty virta ja onko se
valmiina kaytettavaksi.

Ohjausprofiili ei tasmaa
Valitun ajoneuvoprofiilin parametrit eivat vastaa ohjauksen
alijarjestelmassa olevaa ajoneuvomaaritysta.

Valitse ajoneuvolle oikea ajoneuvoprofiili.

Parametrit eivat tasmaa
Ajoneuvogeometrian parametrit eivat vastaa ohjausjarjestelmassa
olevaa geometriamaaritysta.

Valitse ajoneuvo uudelleen asetusnaytdssa tai varmista, etta ajoneuvon
geometria on oikea ajoneuvon geometrianaytossa.

Vastaanotin irrotettu
AGl-vastaanotin on sammunut, virta on katkennut tai vastaanottimen ja
nayton valinen sarjaliitanta on katkennut.

Tarkista, etta vastaanotin saa virtaa, ja varmista, etta sarjaliitanta toimii.

Kompassin kalibrointi epaonnistui
Toista kompassin kalibrointi ja varmista, etta ajoneuvolla ajetaan 172
ympyraa. Varmista, etta ajoneuvo pysaytetaan toimenpiteen jalkeen.

Siirra vastaanotin kauemmaksi magneettisista osista.

Pyoran kulman anturin kalibrointi epaonnistui

Toista toimenpide ja varmista, etta ohjausakselin likerata on taydellinen.
Tarkista, etta pyoran kulman anturin sijaintitiedot muuttuvat, kun
ohjausakselia kaannetaan.

Tarkista pyoran kulman anturin johtosarjat ja litannat. Tarkista pyoran
kulman anturin kunto.
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Viallinen pyoran kulman anturi.

Vastaanottimen kiintean ohjelmiston versio on vanhentunut
Paivita vastaanottimen kiintea ohjelmisto.
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Luku 11 — Tehtavapainike

Paina opastuksen tyokalupalkin ’J ylareunassa olevaa
tehtavapainiketta, kun haluat aloittaa tehtavan.

Tehtavapainikkeen ulkoasu voi vaindella jarjestelman tilasta riippuen:

o Tehtavan aloittamisen ehdot eivat tayty. Paina painiketta, jos haluat
nayttaa virheet, jotka estavat tehtavan suorittamisen.

’J Tehtava on valmis aloitettavaksi. (Tehtava on jo olemassa.)

!') Tehtava voidaan aloittaa. Tehtavan aloittaminen luo ensin tehtavan
(ja mahdollisesti pellon).

o Tehtava on kaynnissa ja tallentaa aktiivisesti tietoja.
0 Tehtava on keskeytetty. Jatka tehtavaa painamalla painiketta.

O Tehtava onvalmis.

Huomautus:Jos tehtéva ei ole kaynnissa, kartalla tai tehtavaraportissa ei
ole kasiteltya aluetta ja automaattinen osan saato ja nopeuden saato
eivat ole kaytettavissa.

Tehtavapainiketta painamalla kayttaja voi aloittaa tydskentelyn nopeastsi
ilman asiakkaan, maatilan, pellon tai tehtavan maarittamista.

Huomautus:Jos pelto on jo maaritetty nykyisessa GPS-sijainnissa, se
ladataan automaattisesti.

Painikkeen painaminen aloittaa tehtavan ja voi myos luoda pellon, jos
sellaista ei ole viela ladattu. Viesti tulee nakyviin viideksi sekunniksija
nayttaa, mitka toiminnot on suoritettu automaattisesti.
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Luotu pelto 2021-01-27-11-57-39
Luotu tehtava NO ECU 20210127

Luotu ajolinjaryhma 2021-01-27-11-57-39 m

L 16
3 00 oyl @

Jos pelto luodaan aloittamalla tehtava, tehtavan raja maarittaa pellon
ulottuvuudet, kun tehtava on valmis (tehdyn kasittelyn luoma). Taman voi
nahda ottamalla tehtavien rajakerros kayttdon karttakerroksissa (katso
Valitse nakyvat karttakerrokset, sivu 126). Huomaa, etta jos tehtava ei
kata koko peltoa, tehtavan raja ei vastaa pellon todellista fyysista
ulottuvuutta. Tama voi aiheuttaa myaos toisen pellon luomisen, jos toinen
tehtava aloitetaan pellon vastakkaisesta paasta silla jarjestelma ei voi
tietaa, etta pellot on yhdistetty toisiinsa. Lohkon luomistoiminto
kasitellysta alasta (katso Lohkon luominen kasitellysta alueesta, sivu
163) muuttaa tehtavan rajan todelliseksi lohkoksi tarvittaessa. (Tehtava,
jota kaytetiin alueen kasittelyyn, on valittava.) Vaintoehtoisesti uusi lohko
voidaan tallentaa.

Huomautus: Tehtavien rajoja ei voi kayttaa paisteiden nayttamiseen tai
paistekaannoksien suorittamiseen.

Automaattisesti luotujen toimintojen nimet nakyvat Tehtavan asetukset -
valilehdessa Tehtavan tiedot -naytdssa (katso Tehtavan tietojen
tarkasteleminen, sivu 134). Niita voi muokata Varastovastaavaa
kayttamalla (katso Varastovastaava, sivu 233).

Tehtavan keskeyttaminen
Kayttajan tulee keskeyttaa tehtava, kun hanen taytyy poistua pellolta
esimerkiksi lisaamaan polttoainetta. Avaa seuraava naytto valitsemalla

o ja valitse sitten Keskeyta.
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Jos olet suorittanut taman
tehtdavan, valitse Valmis, jolloin
tehtdva suoritetaan ja puretaan.
Jos jatkat tyoskentelya tassa
tehtdavassa myohemmin, valitse
Keskeyta.

Peruuta Keskeyta Valmis

Paina painiketta 0 kun haluat jatkaa tehtavaa pellolle palattuasi.

Tehtavan suorittaminen loppuun

Valitse o ja sitten Valmis.

Kun tehtava on valmis, se laitetaan pysaytettyyn tilaan ja arkistoidaan
riippuvuuksien kanssa (pellon lohkot, tuotteet, tehtavassa kaytetyt
ajolinjat). Tehtava viedaan TAP-alustaan, jos se on kaytossa.

Jos tehtava pysaytettiin vahingossa, sen voi ladata ja kaynnistaa
uudelleen, katso Olemassa olevan tehtavan valitseminen, sivu 170.
Nakyviin tulee varoitus, joka on kuitattava, ennen kuin tehtavan voi
kaynnistaa uudelleen.



Luku 12 — Peltovalikko

Tassa luvussa kasitellaan asiakkaan, maatilan, pellon, lohkojen,
rajoitusalueiden ja merkkipisteiden maarittamista.

Naytto tallentaa pellon tiedot, jotta maarityksen jalkeen niita voidaan
kayttaa saman pellon eri tehtavissa.

Aja pellolle ja noudata ohjeita pellon maaritysta ja sen ominaisuuksien
tunnistusta varten.

Huomautus:Ajoneuvon on oltava pellolla tai sen 1&helld, jotta lohkot ja
muut tiedot nakyvat naytossa.

12.1. Pellon valitseminen

Pellolle ajaminen tai Topcon-nayton kytkeminen kayttoon pellolla lataa

kyseisen pellon automaattisesti.
Pellon valitseminen manuaalisesti:

1. Paina nayttoa ja veda sormesi pellon lohkon yli.

Valitun pellon ponnahdusikkuna tulee nakyviin ‘ :
2. Aktivoi pelto valitsemalla ponnahdusikkuna.
Vaihtoehtoisesti:

1. Valitse Peltovalikko ‘ / Valitse pelto a .

Naytettavia peltoja voi suodattaa. Kerralla voi valita enintaan nelja
suodatusehtoa.

o
2. Nayta suodatusvaintoehdot valitsemalla .
Saat lisatietoja pellosta painamalla sita pitkaan naytdssa.

Naytettavat pellot voi lajitella nimen tai etaisyyden mukaan

valitsemalla lé
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12.1. Pellon valitseminen

Valitse pelto

3. Valitse tarvittava pelto ja vahvista valinta.
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12.2. Pellon luominen

. Valitse Peltovalikko ‘ /Uusi pelto o

Huomautus:Nimeamisvaihtoehdoissa annetaan oletusnimet.
Suosittelemme, etta kayttaja nimeaa asiat harkitusti ja
jarjestelmallisesti, jotta laitteen kayttd on helppoa myds tulevilla
kausilla.

Huomautus:Pelto voidaan luoda tarvittaessa liittamatta sita
asiakkaaseen tai maatilaan. Kun luot asiakkaan ja/tai maatilan, se
litetaan kaikkiin luotuihin peltoihin, kunnes vaihdat peltoon, joka on
toisella maatilalla.

. Valitse ASIAKKAAN NIMI ja Uusi ja anna nimi ja vahvista se (tai valitse
olemassa oleva asiakas, jos olet jo maarittanyt niita).

™ | ASIAKKAAN NIMI
None

k) MAATILAN NIMI
None

PELLON NIMI
<Luo uusi>

. Valitse MAATILAN NIMI, anna nimi ja vahvista se (tai valitse olemassa
oleva maatila, jos olet jo maarittanyt niita).

. Valitse PELLON NIMI, anna nimi ja vahvista valinta.

. Uusi pelto valitaan, kun tama osio suoritetaan loppuun. Jatka
kohtaan Uuden lohkon maarittaminen, sivu 161

Huomautus:Jos haluat muuttaa néita asetuksia vahvistamisen jalkeen,
katso Varastovastaava, sivu 233.
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Pellon poistaminen

12.3. Pellon poistaminen

Poista pelto muistista -vaihtoehtoa ® voi kayttaa pellon ja esimerkiksi
siihen liittyvien merkkipisteiden ja lonkojen poistamiseen. Nain peltoon ei
lisata uutta kasiteltya aluetta, jos ajoneuvo on siirretty uudelle pellolle eika
kuljettaja ole luonut uutta peltoa tai tehtavaa.

Jos tata vaintoehtoa ei kayteta ja ajoneuvo on liikkunut yli 15 km
nykyiselta pellolta, nakyviin tulee seuraava viesti ja pelto poistetaan
automaattisesti: ”Aktiivinen pelto onyli 15 km:n paassa, ja jarjestelmaon
poistanut sen kaytosta ja poistanut sen tiedot muistista”.

Huomautus:Nayttd ei enaa kaynnisty uudelleen, kun se on siirtynyt liian
kauas nykyiselta pellolta.
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12.4. Merkkipisteiden maarittaminen

Merkkipisteita kaytetaan opastuskartassa merkitsemaan pellolla olevia
esteita ja muita huomioitavia seikkoja.

Huomautus:Merkkipisteiden kanssa voidaan tarvittaessa kayttaa
rajoitusaluetta esteiden, kuten suuren kuopan tai sahkotolpan, ymparilla.
Jos tarvitset taman ominaisuuden, lue tama osa ja Lohkon
muokkaaminen, sivu 165.

1. Aja merkittavan kohteen luo.

_
2. Valitse Peltovalikko ‘ / Lis&d merkkKipiste ] .
3. Merkitse este valitsemalla merkkisymboli, joka sijoitetaan kartalle.

F Merkki ] Huomio

P Vaara Vesivaara
! Torni . Reika

@ Kivet 4 Rikkaruohot

& ruw Muokkaa

Peruuta

Huomautus:Katso ohjeet esiasetettujen merkkipisteiden
muuttamiseen kohdasta Merkkipisteiden maarittaminen, sivu 81.

4. Muokkaa merkkipisteita valitsemalla Muokkaa ja maarita haluamasi
merkKipiste.
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12.4. Merkkipisteiden maarittaminen

® @ L, »

MERKKIKOHDAN NIMI

5. Valitse tarvittava symboli, valitse MERKKIKOHDAN NIMI ja anna
nimi. Vahvista nimi. Lisda muokattu merkkipiste vahvistamalla
valinta.

6. Jos esteen ymparille tarvitaan rajoitusalue, siirry kohtaan Lohkon
muokkaaminen, sivu 165.

/. Jos rajoitusaluetta ei tarvita, aja pellon seuraavaan merkkipisteeseen
jatoista vaiheet.

12.4.1. MerkKkipisteiden kanssa tyoskenteleminen

1. Pida merkkipisteen merkkia painettuna naytossa 0,5 sekuntia.
Ponnahdusikkuna tulee nakyviin:

, Muokkaa: Muuta merkkipisteessa naytettava nimi tai valitse
erityyppinen merkkipiste.

_

-~ Muuta merkin sijainti: Siirrd merkkipistetta painamalla ja
vetamalla sita uuteen sijaintiin.
%

GPS-poikkeaman korjaus: Korjaa GPS-poikkeama siirtamalla
ajoneuvo merkkipisteeseen. Huomautus:Ohjeet GPS-poikkeaman
korjauksen poistamiseen ovat kohdassa GPS-poikkeaman
korjaaminen, sivu 221.

E Poista: Poista valittu merkkipiste.
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12.5. Uuden lohkon maarittaminen

LLohkon rajojen maarittaminen luo pellon ulottuvuudet (tai pellon osan).
Lohkot voivat olla paallekkain.

Pellolle on tarvittaessa mahdollista luoda useita lohkoja. Niita voidaan
luoda ajamalla lohkon ympari (katso alta), luomalla ne kasitellysta alasta
(katso Lohkon luominen kasitellysta alueesta, sivu 163) tai luomalla
muototiedostoista (katso Lohkon luominen muototiedostosta, sivu 164).

Huomautus:Jos kayttaja ei ole tallentanut pellolle lohkoa, tehtavan raja
luodaan tehtavan ymparille, kun tehtava on valmis. Talla tavoin luotujen
peltojen sijainti nakyy ottamalla tehtavien rajakerros kayttoon
karttakerroksissa (katso Valitse nakyvat karttakerrokset, sivu 126).
Tehtavan rajojen avulla voidaan tunnistaa pelto seuraavalla kerralla, kun
ajoneuvo palaa pellolle, ja rynmittaad tehtavia ja ajolinjoja (jos niité on
luotu) GPS-sijainnin mukaan, jolloin tietojen kayttd on helppoa
tulevaisuudessa.

Huomaa, etta jos tehtava ei kata koko peltoa, tehtavan raja ei vastaa
pellon todellista fyysista ulottuvuutta. Tama voi aiheuttaa myos toisen
pellon luomisen, jos toinen tehtava aloitetaan pellon vastakkaisesta
paasta, silla jarjestelma ei voi tietaa, etta pellot on yhdistetty toisiinsa.
LLohkon luomistoiminto kasitellysta alasta (katso Lohkon luominen
kasitellysta alueesta, sivu 163) muuttaa tehtavan rajan todelliseksi
lohkoksi tarvittaessa. Vaihtoehtoisesti uusi lohko voidaan tallentaa.

Luodun lohkon sisusta on oletuksena sama kuin tydskentelyalue. Jos
lohkon sisaan luodaan uusia lohkoja, ne tarkoittavat oletuksena pois
jatettya aluetta (nakyvat harmaina). Naita ominaisuuksia voi muokata.
Katso Lohkon muokkaaminen, sivu 165.

LLohkolle voi maarittaa lohkon tallennuksen poikkeaman, joka ohjaa,
mihin lohko tallennetaan suhteessa ajoneuvoon. Siihen kuuluvat aidat ja
muut esteet, joiden vuoksi ajoneuvo ei voi ajaa suoraan rajalla.

Kun poikkeama on annettu, ajoneuvolla on ajettava pellon rajojen
ympari.
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12.5. Uuden lohkon maarittaminen

1. Ajaajoneuvo pellon reunaan.

?.L
2. Valitse Peltovalikko / Lohkon poikkeama «» .

POIKKEAMAMN TALLENNUS
—=—= Dikea

PF A LISAPOIKKEAMA
( 0.000 m

SIJATNMNIN TALLENNUS
1 Tyokoneen etuosa

TOINEN ETUSIIRTOKULMA
& A 0.000 m

« Poikkeaman tallennus: Sijoittaa lohkon tydkoneen vasemmalle tai
oikealle puolelle.

« Lisdpoikkeama: Sy6ta positiivinen arvo, jos haluat laajentaa
poikkeamaa tyokoneen reunan yli. Negatiivinen arvo sijoittaa
poikkeaman tydkoneen ulottuvuuden sisapuolelle.

« Sijainnin tallennus: Valitse tama, jos haluat tallentaa lohkon
tyokoneen etu- tai takaosasta tai ajoneuvon sijainnista.

« Toinen etusiirtokulma: Siirtaa tallennussijaintia eteenpain (tai
taaksepain, jos annetaan negatiivinen arvo).

Huomautus: Tydkone on maéaritettava ennen lohkon maarittamista,
mutta varsinaista tyokonetta ei tarvitse liittaa ajoneuvoon.

3. Valitse Tallenna pellon lohko E' .

4. Aja ajoneuvo pellon lohkon ympari. Sininen linja osoittaa tallennetun
lohkon ja huomioi poikkeaman.
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5. Keskeyta tallennus valitsemalla Keskeyta E’ . Toiminto on
hyodyllinen, jos este estaa lohkolla ajamisen. Kuvake muuttuu

tallennusvaihtoehdoksi. Jatka tallennusta valitsemalla Tallenna E' .
Lohkoon tallennetaan suora linja tallennuksen keskeytyspisteen ja
uudelleenaloituspisteen valille. Huomaa, etta lohkon tallennus
saattaa keskeytya automaattisesti, jos virta katkaistaan

paakytkimesta (katso Keskeyta lohkon tallennus paakytkimella, sivu
34).

6. Viimeistele lohko automaattisesti ajoneuvon lahestyessa

aloituspistetta valitsemalla Tee valmiiksi lohkon tallennus .
7. Toistatoimenpiteet tarvittaessa muille lohkoille.

12.5.1. Lohkon luominen kasitellysta alueesta
Lohkon voi luoda olemassa olevasta kasitellysta alueesta.

1. Avaa Lohko kasitellysta alasta -asetuspaneeli valitsemalla

Peltovalikko ‘ / Luo lohko peitosta @ :
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« Tasoitus: Valin vahimmaiskoko, jonka jarjestelma tayttaa

automaattisesti luotaessa lohkoa kasitellysta alasta.

Pienin kasitelty ala: Tassé méaaritettya arvoa pienemmat kasitellyt alat
eivat luo automaattisesti lohkoa.

Etaisyys kasitellysta alueesta: Laajentaa luotua lohkoa maaritetyn
etaisyyden paahan kasitellysta alasta.

Pois jatetyt alueet (kaytdssé / pois kaytdsta): Pois jatetyilla alueilla
osoitetaan alueet, joille ei leviteta tuotetta, jos osan saato on
kaytossa. Jos tama otetaan kayttoon, jarjestelma luo automaattisesti
pois jatettyja alueita kasitellyn alan valeista, jotka ovat kasitellyn
kokonaisalan sisalla.

Pienin pois jatetty alue: Tassa maéaritettya arvoa pienemmat
kasitellyn alan valit eivat luo automaattisesti pois jatettya aluetta.
Tama estaa lohkon sisalla olevan kasitellyn alan sisalla olevien erittain
pienten valien automaattisen luomisen pois jatetyiksi alueiksi.

Raja (tai useita rajoja) piirretaan olemassa olevan kasitellyn alueen
ulkoreunan ymparille. Uudet lohkot lisataan nykyiseen peltoon.

12.5.2. Lohkon luominen muototiedostosta

Lohkon voi tuoda USB-laitteeseen tallennetusta muototiedostosta tai
TAP-alustasta.

1.

o K~

Lataa muototiedosto USB-laitteeseen (jos kaytdssa) ja lita USB-laite
nayttoon. (Vaihtoehtoisesti varmista, etta nayttd on yhdistetty TAP-
alustaan.)

Valitse Peltovalikko ‘ / Luo lohko muototiedostosta %) :
Valitse nayton alareunassa oleva USB- tai TAP-kuvake .
Siirry muototiedoston sijaintiin ja valitse tiedosto.

Tuo muototiedoston raja vahvistamalla valinta.
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12.5.3. Lohkon muokkaaminen
Kun lohko on luotu, sitéa voi muokata.

1. Paina nayttoa 0,5 sekunnin ajan ja liu’uta sormesi lonkon yli. Lohko

korostetaan, ja ponnahdusikkuna tulee nakyviin, kun naytto
vapautetaan:

@ Otarajaohjaus kayttdéon. Katso Rajaochjauksen kayttaminen,

sivu 189. Valitse Ajolinjavalikko / Vaihda ajolinjatila, jos asetus
valitaan vahingossa.

, Avaa Muokkaa lohkoa -nayttd valitsemalla.

¢
[ g

¥ ©® € K a Q
Muokkaa lohkoa

=g ™

@ PAISTEEN JATTAMINEN POIS
Ei

ALUETYYPPI
Luokiteltu alue

1 KATEGORIA
B
=) ROCKS

E Peruuta “

« Nimi: Valinnainen nimi lohkon yksildimiseksi.

« Paisteen jattdminen pois: Maarittaa kasitellaankd rajoitusalueen

lohkon reunoja paisteena (katso Tydpaisteen maarittaminen, sivu
167).

« Aluetyyppi:

o Tydskentelyalue: Tydskentelyalueilla osoitetaan alueet, joille
levitetaan tuotetta, jos osan saatd on kaytossa.

o Pois jatetty alue: Pois jatetyilla alueilla osoitetaan alueet, joille ei
leviteta tuotetta, jos osan saatd on kaytossa.
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o Pois kaytdsta: Jarjestelma ei huomioi lohkon olemassaoloa.

o Luokiteltu alue: Jos lohkoja on paljon, voi olla hyddyllista maérittaa
kullekin lohkolle luokka (esimerkiksi kun alueita siséllytetaan
ruiskutukseen mutta ne halutaan jattaa kylvon ulkopuolelle).
Kategorioiden avulla voidaan maarittaa tyoskentelyalueita ja pois
jatettyja alueita nykyiselle tehtavélle (katso Tehtavaalueiden
maarittaminen, sivu 172).

« Kategoria: Kaytetaan alueluokkien méaérittdmiseen tai luomiseen.
Naytetdan vain, jos alueen tyypiksi on valittu Luokiteltu alue. (Kentan
vieressa olevalla roskakoripainikkeella voi poistaa kayttamattomat
kategoriat.)

Nayton alareunassa olevalla roskakoripainikkeella voi poistaa valitun
lohkon.

12.5.4. Lohkon poistaminen

Jos lohkoa on muutettava, se voidaan poistaa ja sen tilalle voidaan
maarittaa uusi. Voit poistaa yksittaisen lohkon Muokkaa lohkoa -nayton
roskakoripainikkeella.

Pellon kaikkien lohkojen poistaminen:
1. Ajapellolle.
2. Valitse asiakkaan, maatilan ja pellon nimet valitsemalla Peltovalikko

‘ /Valitse pelto . Lohko tulee nakyviin.

3. Poista lohko valitsemalla Tyhjenné lohko = . Vahvistusviesti
avautuu.

Huomautus:Lohko poistetaan pysyvasti.
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12.6. TyOpaisteen maarittaminen

Tyokoneilla tyoskennellaan rajojen ymparilla eri tavalla kuin muualla
pellolla. Paisteella luodaan rajalinjan sisalle alue, jolla tydskennellaan eri
tavalla. Leveys riippuu kayttajan tyoskentelytavasta pellolla.

Huomautus:Paistetiedot tallentuvat valitun tydkoneen yhteyteen. Talloin
kullakin tyokoneella voi olla erilaiset paistevaatimukset.

Huomautus:Paiste voidaan luoda vasta lohkon tallentamisen jalkeen.
Katso Uuden lohkon maarittaminen, sivu 161

Maarita tyopaiste talle tyOkoneelle pellon lohkon sisapuolelle
noudattamalla seuraavia ohjeita.

1. Valitse Peltovalikko ‘ / Maarita paiste talle tybkoneelle ==

Paistevalinnat

PAISTE
Kaytossa

PAISTEEN LEVEYS (AJOLINJAT)
0.0

PAISTEEN SIIRTOKULMA
0.0 m

OSOITIN
10 m

Konfigurointitoiminnot

2. Varmista, etta Paiste on otettu kayttoon.

Paisteen leveys voidaan maéarittaa kayttamalla asetusta Paisteen
leveys tai Paisteen siirtokulma. Jos kumpikin on kaytdssa,
laskemalla nama kaksi lukua yhteen saadaan paisteen
kokonaisleveys.
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3. Valitse Péisteen leveys (ajolinjat) ja sydta paisteen leveys ajolinjoina

lohkon sisapuolelta ja vahvista. Ura on tydkoneen tyoskentelyleveys.

Huomautus:Jos haluat maéarittaa paisteen leveyden, joka ei liity
ajolinjan leveyteen, kayta valintaa Paisteen siirtokulma ja syota arvo.

. Lisaa paisteen leveytta tarvittaessa valitsemalla Paisteen siirtokulma.

Taman avulla voi esimerkiksi asettaa puskurivyohykkeen
ohjaukselle, jos paisteen leveys on asetettu siten, etta tyokoneen
karki koskettaisi aitaa.

Jos olet tallentanut pellon rajan siten, etta sininen viiva on aidan linjan
paalla (pellon todellinen fyysinen raja), aseta 1 uran paiste. Talldin
sinun on ajettava siten, etta tydkoneen karki osuu aitaan, jotta
kyseinen alue kasitellaan ilman paéallekkaisyytta. Se ei tiestenkaan ole
erityisen kateva tapa. Voit tassa tilanteessa lisata 1 metrin
poikkeaman paisteeseen, jolloin paiste siirtyy 1 lisametrin rajan
sisalle. Talla tavalla tydkoneen ja aidan valissa on 1 metrin aukko.

5. Anna poikkeaman mitta ja vahvista valinta.
6. Valitse Osoitin. Asetus maarittaa, kuinka monta metria ajoneuvosta

eteenpain jarjestelma tarkkailee tapahtumia vastatakseen niihin.

/. Anna etaisyys ajoneuvosta eteenpain toimintoja varten ja vahvista

valinta.

8. Valitse Konfigurointitoiminnot.

Konfiguroi paistetoiminnot

Toiminnon nimi

x Automaattinen zoomaus

x Halytys

TOIMINNON TILA
Pois kaytosta

Zoomaustaso
Hit 5



Luku 12 — Peltovalikko

Toiminnon nimi
« Halytys: Tama asettaa halytyksen, kun paistetta lahestytaan.

« Automaattinen zoomaus: Kun asetus on kaytdssa, karttanakyma
muuttuu suuremmaksi tai pienemmaksi maaritettyyn
zoomaustasoon, kun ajoneuvo lahestyy paistetta. Zoomaustaso
palautuu alkuperaiseksi, kun ajoneuvo poistuu paistealueelta. Valitse

sopiva zoomaustaso.
Huomautus:Kun toiminto on kaytdssa, se on merkitty merkilla <. Kun
toiminto ei ole kaytdssa, se on merkitty merkilla %.
Toiminnon tila
Talla karttanakymaa voi lahentaa, kun paistetta lahestytaan.
Viesti
Tahan voit kirjoittaa varoitusviestin tekstin (esimerkiksi Paiste [ahestyy).
Kirjoita teksti ja vahvista valinta.
Halytystyyppi
Tama asettaa aanivaroituksen. Valitse tyyppi ja vahvista valinta.

9. Vahvista halytys ja zoomaustoiminnot. Paiste naytetaan naytossa
oranssina rajalinjan sisapuolella.

&~ — L — $ © ¢ = a a O
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Asetettu halytys ja zoomaus aktivoituvat paistetta lahestyttaessa.
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Tehtavavalikossa valitaan tai maaritetaan valittuun peltoon liittyvan
tehtavan tietoja. Valikkoa kayttamalla voidaan tallentaa tehtavan tiedot.
Lisaksi voidaan tallentaa toimintotietoja ja luoda raportteja.

Huomautus: Tehtaviin viitattiin aikaisemmin t6ind Horizonissa. Kaikki
tiedot, jotka olivat aikaisemmin Topcon-muodossa, tallennetaan nyt
TaskData XML -muodossa ISOBUS 11783-10 -standardin mukaisesti.
Tama on alalla laajimmin kaytetty standardi, joka mahdollistaa tietojen
kasittelyn kolmannen osapuolten jarjestelmilla, kuten Farm Management
Information Systems (FMIS).

13.1. Olemassa olevan tehtavan valitseminen
Tehtava tiedot voidaan tallentaa ja siirtaa myohempaa kayttoa varten.

Aja pellolle ja valitse olemassa oleva tehtava noudattamalla seuraavia
ohjeita. Katso ohjeet uuden tehtavan luomiseen kohdasta Uuden
tehtavan luominen, sivu 171.

N =
1. Valitse Tehtavavalikko L / Valitse tehtava .

Naytettavia tehtavia voi suodattaa. Kerralla voi valita enintaan nelja
suodatusehtoa.

O
2. Nayta suodatusvaintoehdot valitsemalla .

Huomautus: Tydkoneen mukaan suodatettaessa @ nakyviin tulee
luettelo tyOkoneista, jotka liittyvat jarjestelman tehtaviin eika luettelo
konsolin tydkoneprofiileista.

Saat lisatietoja tehtavasta painamalla sita pitkaan naytossa.

Naytettavat tehtavat voi lajitella nimen, etaisyyden, ian tai

paivamaaran mukaan valitsemalla lé

3. Valitse tehtava ja vahvista valinta.
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13.2. Uuden tehtavan luominen

Tehtavan luominen pellolla maarittaa tehtavan kyseiselle pellolle.
Tarvittaessa voidaan kuitenkin valita toinen olemassa oleva pelto tai uusi
pelto voidaan luoda manuaalisesti tasta naytosta. (Tama voi olla
hyddyllista, jos suunnitellaan tyota toisilla pelloilla.)

1. Maarita uusi tehtava valitsemalla Tehtavavalikko n / Luo uusi

tehtava u .

Uusi tehtava

TEHTAVAN NIMI
SPRAYER-2-TANKS 20210127

Pelto
Ei mitaan

‘1,7 Ohjeet
%

2. Valitse TEHTAVAN NIMI.
3. Annanimijavahvista.

[=3)]

Huomautus:Nimeamisvaihtoehdoissa annetaan oletusnimet.
Suosittelemme, etté kayttaja nimeaa asiat harkitusti ja

jarjestelmallisesti, jotta laitteen kayttd on helppoa myds tulevilla
kausilla.

Jos VRC on kaytdssa, Ohjeet-vaihtoehto tulee nakyviin. Silla voidaan

maarittaa tehtavamaarayksia. Katso Vaihtelevan nopeuden saadon
maarittaminen, sivu 175.

4. Vahvista uusi tehtava.
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13.3. Tehtavaalueiden maarittaminen

Jos nykyisen pellon yhdella tai useammalla lohkolla on nimetty kategoria
(katso Lohkon muokkaaminen, sivu 165) ja jokin tehtava on aktiivisena,
nykyiselle tehtavalle voidaan valita aluetyyppeja.

Huomautus:Kaikkia kategorioihin maaritettyja alueita, joita ei ole asetettu
tyoskentelyalueiksi tai pois jatetyiksi alueiksi, kasitellaan niin kuin talle
tehtavalle ei olisi lohkoa.

1. Maarita tehtavaalue valitsemalla Tehtavéavalikko k| / Maarita

tehtavaalueet c

POIS JATETYT ALUEET
TREES

o Ty®skentelyalueet: Lohkon sisaltd sisaltyy taméan tehtavan
tyoskentelyalueeseen.
o Pois jatetyt alueet: Lohkon sisélto ei sisally tdman tehtavan
tyoskentelyalueeseen.
2. Valitse aluetyypit, jotka sisallytetaan nykyiseen tehtavaan tai jatetaan
siita pois.
Huomautus:Kasiteltavat alueet nakyvét kartalla vaaleanharmaina alueina
(jos automaattinen osan saatd on kaytdssa ja Lohkon raja -asetuksen
arvo ei ole Rajoittamaton).
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13.4. Tehtavan tyhjentaminen

13.4. Tehtavan tyhjentaminen

Tama toiminto poistaa naytosta kasitellyn alueen tiedot ja meneillaan
olevan tehtavan tallennetut tehtavatiedot. Se ei vaikuta peltotietoihin tai

pellon ajolinjoihin.

1. Valitse Tehtdvavalikko h / Tyhjenna tehtava j :

Seuraava viesti avautuu.

L ELGER CHEVE]

Haluatko varmasti tyhjentaa
taman tehtavan? Kaikki
peittotiedot tyhjennetadn.
Tehtdvien kokonaismaarat
nollautuvat,

Ei Kylla

2. Poista tiedot valitsemalla Kylla tai séilyta tiedot valitsemalla Ei.

Katso ohjeet maatilojen, peltojen tai aiemmin luotujen tehtavatietojen
poistamiseen Varastovastaava, sivu 233.
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13.5. Vaihtelevan nopeuden saadon maarittaminen

Vaihtelevan nopeuden saatd (VRC) on méaaritettava ohjaimessa ennen
kayttda ja otettava kayttddn asetusnaytossa (Jarjestelma /
Ominaisuudet / Ty6kone).

Ota VRC-ohjekarttanayttd kayttoon opastusnaytossa valitsemalla Q :

Tuotteen levitysnopeudet, joita voi ohjata naytossa, lisataan
automaattisesti kaytettavissa olevien kohteiden luetteloon. Jos ECU
tukee ohjauskohteita, joita ei ole automaattisesti lisatty luetteloon
(esimerkiksi pumpun tai tuulettimen nopeus), myos ne voidaan lisata

ohjauskohteiden luetteloon. Tama tapahtuu painamalla painiketta + ja
valitsemalla haluttu kohde kaytettavissa olevien kohteiden luettelosta.
Kohteen nopeuden saatd voidaan sitten maarittaa samalla tavalla kuin
muissa luettelon kohteissa.

1. Valitse tai luo tehtava.

A Sy
2. Valitse Tehtavéavalikko L / Maérita tehtdvamaaraykset LR

Huomautus: Tehtavamaaraykset voidaan maarittad myds Uusi
tehtava -naytdssa. Katso Uuden tehtavan luominen, sivu 171.
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13.5. Vaihtelevan nopeuden saadon maarittaminen

Tehtavamaaraykset
Kohde | téhde | Auribuutti | vksikks

(1) Tank 1 R

Asetuspiste nopeus EImHER ka/ha
(2) Tank 2 o

Asetuspiste nopeus Elimitain kg/ha
(4) Tank 4 R

Asetuspiste nopeus El mitin kg/ha
(3) Tank 3 Ei mitaan I7ha

Asetuspiste nopeus

« Kohde: Ohjattava tankki tai sailié. Lisaa toinen kohde valitsemalla 2.
« Lahde: Kohteen nopeuslahde:

o

o

Ei mitdan: Ei nopeuden saatdoa kohteelle.

Kiintea: Kiinteat arvot: Oletus, Pellon ulkopuolinen ja Sijainti
menetetty.

Tehtdvamaarays: Kayta ristikkopohjaista ohjekarttaa, joka on
litetty valittuun tehtavaan ja luotu ulkoisella ohjelmistolla.

Muototiedosto: Tuo muototiedosto (.shp) USB-laitteesta tai TAP-
alustasta tai valitse nayttoon tallennetuista muototiedostoista.

Vertaishallinta: Ohjaa kohdetta eri ECU:n arvon mukaan,
esimerkiksi typpianturi (CropSpec).

« Attribuutti: Nopeuslahteella (tehtavamaarays, muototiedosto tai
Kiintea lahde) voi olla useita attribuutteja, jotka maarittavat nopeudet
useammalle kohteelle. Taman ansiosta kayttaja voi kartoittaa
maarayksen oikeaan kohteeseen.

o Yksikk6: Yksikot, joita muototiedosto kayttaa.
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13.5.1. Lahdevaihtoehdot

Kiintea lahde
Jos lahteeksi valitaan Kiintea, seuraava naytto tulee nakyviin.

SIJAINTI
MENETETTY
0.0 kg/ha

« Oletus: Kaytettava oletusnopeus.
« Sijainti menetetty: Kaytettava nopeus, jos GPS-sijainti menetetaan.
« Pois pellolta: Kaytettava nopeus, jos tydkone liikkuu pellon rajan yli.

OLETUS
0.0 kg/ha

POIS PELLOLTA
0.0 kg/ha

Tehtavamaarayslahde

Tehtavia voiluoda ulkoisella jarjestelmalla ristikkomuodossa
maaritettyjen litettyjen maaraysten kanssa. Nama tehtavat voi tuoda
USB-laitteesta Varastovastaavan kautta (katso Tehtavien tuominen
USB-laitteesta, sivu 242). Jos valittuun tehtavaan liittyy maarays, talla
asetuksella sita voidaan kayttaa kohteessa.

My0s tehtavatietoja voi tuoda TAP-alustan kautta. Katso
Tehtavatietovalinnan tuominen TAP-alustasta, sivu 244.

Muototiedostolahde
Jos lahteeksi valitaan Muototiedosto:

1. Liita tarvittaessa USB-laite, jolla on ohjekartat, tai varmista, etta
naytto on yhdistetty TAP-alustaan.

2. Valitse USB \,TAP ¥ taikonsoli

muototiedostolahteeksi.
3. Etsituotava muototiedosto (.shp) ja valitse se.
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Valitse VRC-ohjekartat
- Vvre 1M h
VRC-ohjekartat (.shp):
212A Seeding 2012.shp

pmats_map1_ci_v1.shp
pmats_map1_ci_v2.shp

pmats_map1_ci_v3.shp

pmats_map1_ci_vd.shp

pmats_map1_mt_vi.shp
pmats_map1_mt_v2.shp
pmats_map1_mt_v3.shp
pmats_map1_mt_vd.shp

pmats_map2_ci_v1.shp

pmats_map2_ci_v2.shp

Kun muototiedosto on valittu ja tuotu, seuraava naytto tulee nakyviin.

_~ | ATTRIBUUTTI P
RATE

100 kg/ha 120 kg/ha
ASTEIKKO OLETUS YKSIKKO
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

« Attribuutti: Valitse, mita attribuuttia muototiedostosta haluat kayttaa.

« Asteikko: Oletusarvo on 1, mika tarkoittaa sitd, etta lahteessa
maaritettya maaraysta kaytetaan suoraan. Sddolosuhteista riippuen
kayttaja voi kuitenkin kasvattaa tai pienentaa levitysnopeutta. Tama
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mahdollistaa kaikkien maaritettyjen nopeuksien tasaisen
suurentamisen. Esimerkiksi skaalaus arvolla 1,1 kayttaa lahteessa
maaritettya nopeutta 110-prosenttisesti.

« Oletus: Maéarittaa kaytettavan nopeuden, jos lahteesséa ei maariteta
nopeutta kyseiselle pellon alueelle.

« Yksikk®: Valitse muototiedoston yksikko avattavasta luettelosta. Jos
naytto kayttaa eri yksikkoa, muototiedoston arvot muutetaan
skaalauskerrointa kayttamalla nayton kayttamiin arvoihin. Nain
kayttaja, jonka nayttd on metrijarjestelman mukainen, voi kayttaa
muototiedostoa, joka on gallonissa ja eekkereissa litrojen ja
hehtaarien sijaan.
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Ajolinjoilla osoitetaan reitti, jota ajoneuvon on kuljettava parhaan
mahdollisen kattavuuden varmistamista varten. Jarjestelma kayttaa
tyOkoneen leveytta tasaisin valein olevien linjojen maarittamiseen pellolla.

Josjoitakin ajolinjatoimintoja ei tarvita, ne voi poistaa kaytosta. Katso
Opastusasetukset, sivu 48.

Kun valitset ajolinjan kartalta painamalla, nakyviin tulee
ponnahdusikkuna, jossa voit:

‘x Ottaa ajolinjan kayttoon / pois kaytosta ohjausta ja vaylan
luomista varten.

, Muokata ajolinjan nimea.

Kytkea etenemisen. Vakioajolinjat etenevat (toistetaan) pellolla
t 2 tyokoneen leveytta vastaavalla valilla aktiivisen vaylan ollessa
lahinna ajoneuvon nykyista sijaintia. Tietyissa
erikoistapauksissa etenemista ei toivota, ja sen voi kytkea pois
kaytosta, kun ladattua ajolinjaa tulee seurata vain nollalinjalla
(esimerkiksi kun tuodaan ajolinja, joka esittaa koko reittia pellon
halki). Jos eteneminen on kaytdssa, kuvakkeeksi muuttuu

14|

E' Poista ajolinja.

Huomautus:Ajolinjoja voi muokata valitsemalla Ajolinjat-kategorian
Varastovastaavasta. Katso Varastovastaava, sivu 233.

Ajolinjatyypit

I Rinnakkaiset AB-linja-ajolinjat, sivu 183
+)
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S |denttiset kaarevat ajolinjat, sivu 186
1+

O% Manuaaliset AB-linjat, sivu 184

Q Kiertyvat ajolinjat, sivu 187

}% Projektilinjat, sivu 190

% Guidelock-opastustila, sivu 188

@ Rajaohjauksen opastustila, sivu 189

¢
Huomautus:Syklin opastustilan painikkeella I %' voit selata ajolinja-,
Guidelock- ja rajaohjaustiloja.
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Ajolinjaryhmat

14.1. Ajolinjaryhmat

Ajolinjat luodaan ryhmissa, jolloin niiden hallitseminen on helpompaa.
Jokaisella pellolla on oletusryhma, ja kayttaja voi alkaa valittomasti luoda
ajolinjoja taman rynman sisalla.

Pida Syklin ajolinjat -painiketta " painettuna, jos haluat nahds luettelon
nykyisen ryhman ajolinjoista.

Oletusajolinjaryhmalla on sama nimi kuin pellolla. Sen voi muuttaa
Varastovastaavan kautta Ajolinjarynmat-kategoriassa. Katso
Varastovastaava, sivu 233. Ryhmat voi nimeta tarvittaessa ajolinjojen
sarjojen perusteella (esimerkiksi kylvokoneen kayttama ajolinjarynma ja
ruiskuttimien kayttama ajolinjaryhma).

Ryhma voi sisaltaa erityyppisia ajolinjoja. Kaikki ryhman ajolinjat nakyvat
kartalla samaan aikaan. Ryhmassa voi olla enintaan 20 ajolinjaa.

B

Voit luoda uuden ajolinjaryhman nykyiselle pellolle valitsemalla :
jolloin Uusi ajolinjaryhma -ikkuna avautuu. Oletusnimeda voi muuttaa.

Voit vaihtaa ajolinjasta toiseen painamalla ajolinjaa kartalla ja valitsemalla
\’( , jolloin linja otetaan kayttoon. Vaihtoehtoisesti voit vaintaa aktiivista

linjaa kayttamalla Syklin ajolinjat -painiketta *-”, AUX-N-tulon laitetta
(katso Lisaohjauksen asetus, sivu 84) tai VDC:ta (katso VDC:n
maarittaminen, sivu 56).

Huomautus:Voit my&s valita ajolinjan luettelosta pitamalla Syklin ajolinjat

-painiketta \E painettuna.

Ohjauslinjaryhman voi poistaa Varastovastaavan kautta.
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14.2. Suorien ajolinjojen kayttaminen

Asetus luo opastusta varten rinnakkaiset ajolinjat kayttamalla tydkoneen
leveytta ajolinjojen valisen etaisyyden maarittamiseen.

Kun tydskennellaan padasiassa suorissa linjoissa, AB-linja kannattaa
maarittaa lahelle paistelinjaa. Nain linjat tulevat tasaisesti koko
tyoskentelyalueelle.

1. Valitse Ajolinjavalikko ls/Luo gjolinja / Tallenna AB-linja I

2. Aja ajoneuvo ajolinjan aloituskohtaan ja valitse Aseta piste A e :
3. Maarita B-piste ajamalla vaadittua ajolinjaa ja valitsemalla Suorita

AB-linja loppuun e :

Mahdollisuus aktivoida (valita) uusi ajolinja tulee nakyviin, jos toinen linja
onjo aktivoitu. B-piste tulee nakyviin, ja naytdossa naytetaan rinnakkaiset
ohjausajolinjat.

Mahdollisuus nimeta uusi ajolinja uudelleen tulee myos nakyviin.
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14.2. Suorien ajolinjojen kayttaminen

Tarkastele pellon kaikkia AB-linjoja valitsemalla naytdn yldosassa W ja
valitsemalla Linjanumerot. (Téhan tarvitaan pellon lohko. Katso Uuden
lohkon maarittaminen, sivu 161.)

14.2.1. AB-linjojen maarittaminen manuaalisesti
AB-linjat voidaan maarittada myos kayttamalla koordinaatteja.

1. Valitse Ajolinjavalikko l S/ Luo ajolinja u/ Manuaalinen AB-linja

oh

Manuaalinen AB-linja -naytto avautuu.

Manuaalinen AB-linja
e it

@ #a#

##. 44
## ##

#H#HH#

J Peruuta “

2. Maarita A-piste kayttamalla jotain seuraavista tavoista:

o Aja haluttuun sijaintiin ja valitse 0 :
o Anna A-pisteen koordinaatit (leveysaste/pituusaste).
3. Maarita B-piste kayttamalla jotain seuraavista tavoista:

« Aja haluttuun sijaintiin ja valitse o :
« Anna B-pisteen koordinaatit (leveysaste/pituusaste).
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« Anna AB-linjan suunta. Jarjestelma sijoittaa B-pisteen
automaattisesti haluttuun suuntaan suhteessa A-pisteeseen AB-
linjan luomista varten.

Huomautus:Poista ajolinja valitsemalla j :
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Identtisten kaarevien ajolinjojen kayttaminen

14.3. ldenttisten kaarevien ajolinjojen kayttaminen

Kaikki pellot eivat ole neliskulmaisia, ja niiden rajat ovat kaarevia tai muun
muotoisia. Naissa tapauksissa identtiset kaarevat ajolinjat voivat olla
paras vaihtoehto. Tasta voi olla hyotya ohjattaessa pellon rajaa ja
kaytettaessa tata ajolinjaa tulevissa toiminnoissa.

|denttisten kaarien avulla kayttaja voi maarittaa kaarevan ajolinjan, ja
jarjestelma luo tasaisin valimatkoin olevat ajolinjat koko pellolle
tyoskentelyleveyden perusteella.

1. Valitse Ajolinjavalikko I S/ Luo ajolinja u / Tallenna identtinen

kaarre Sﬂ.

2. Aja ajoneuvo kaarteen aloituskohtaan ja valitse Aseta piste A o :

3. Ajakaarevalla ajolinjalla. Kartassa ajoneuvon takana nakyy musta
viiva, joka merkitsee tallennettavaa kaarta.

Huomautus:Ajolinjan tallentamisen voi keskeyttaa tarvittaessa.

4, Paata kaaren tallennus valitsemalla kaarevan ajolinjan lopussa

Suorita identtinen kaarre loppuun o :

Mahdollisuus aktivoida (valita) uusi ajolinja tulee nakyviin, jos toinen linja
on jo aktivoitu.

Mahdollisuus nimeta uusi ajolinja uudelleen tulee nakyviin.
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14.4. Kiertyvien ajolinjojen kayttaminen

Joissakin pelloissa pyoreat ajolinjat toimivat parhaiten. Asetuksen avulla
kayttaja voi luoda ajolinjoja, jotka kiertyvat keskipisteen ymparille.

1. Valitse Ajolinjavalikko I S/ Luo ajolinja u / Tallenna ympyraajo

(3

2. Aja ajoneuvo kaarteen aloituskohtaan ja valitse Aloita

keskiympyraajon tallennus @ .

3. Ajapellon keskustan ympari. Nakyviin tulee ympyraajon
tarkkuuspalkki, joka osoittaa ajolinjan luonnin edistymisen.

Kun jarjestelma saavuttaa tarvittavan tarkkuuden ympyraajon
luomiseksi, tallennus lakkaa automaattisesti. Vaihtoehtoisesti voit

painaa Suorita ympyraajo loppuun -painiketta @ jaluoda
likimaaraisen ympyran siinenastisesta ajosta.

Kunjarjestelma havaitsee kaaren, luodaan pyoreat ajolinjat
tyokoneen leveyden perusteella.

Huomautus:Ota huomioon ensimmaista kaarta ajaessasi ajoneuvon
jatyokoneen kaantdsade.

Mahdollisuus aktivoida (valita) uusi ajolinja tulee nakyviin, jos toinen linja
on jo aktivoitu.

Mahdollisuus nimeta uusi gjolinja uudelleen tulee nakyviin.
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14.5. Guidelock-opastustilan kayttaminen

Guidelock tarkoittaa alueen kasittelya opastustilan perusteella. Se luo
kaaren nykyisen kasittelyn perusteella siita riippumatta, milloin kyseinen
kasittely on tehty. Tasta on hydtya, kun haluat kiertaa aariviivat, mutta et
halua luoda ja tallentaa kaarretta, tai kun haluat jatkaa ohjaamista pitkin
aiemmin kasiteltya aluetta, josta et ole tallentanut kaarretta. Tata
ajolinjatapaa kutsutaan joskus myos vapaaksi ajolinjaksi.

1. Valitse Guidelock-asetus ‘S nakyman ohjaimissa opastusnayton
ylareunasta, kun haluat kytkea Guidelock-tilan kayttdon ja pois
kaytdsta. Musta (tai valkoinen) kuvake osoittaa, etta Guidelock-tila

on pois kaytosta, ja varillinen kuvake ‘S OSoittaa, etta se on
kaytossa. Katso Nakyman ohjaimien kayttaminen, sivu 124.

t
Vaihtoehtoisesti voit valita Syklin opastustila -painikkeen I %

(
ajolinjavalikosta. Se nayttaa talta "’J, kun Guidelock on kaytossa.

Tuloksena luodaan ajolinja, joka noudattaa ajoneuvon kayttamaa reittia.
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14.6. Rajaohjauksen kayttaminen

Tama asetus luo ajolinjan lohkon sisalle. Ajolinja on oletuksena puoli
tyOkoneen leveytta rajasta. Tata leveytta voi saataa toytaysvalikossa
(katso Toytaysvalikko, sivu 219).

Huomautus:Varmista, etta ajolinja onriittavan kaukana rajasta, jotta et
osu aitoihin.

Kun ajoneuvo liikkuu kohti pellon keskikohtaa, luodaan lisaa ajolinjoja.
Ajolinjojen vali on yksi tyOkoneen leveys.

Jotta voit kayttaa tata asetusta, lohkon on oltava kaytossa. Katso Uuden
lohkon maarittaminen, sivu 161.

1. Varmista, etta Rajaohjaus on otettu kayttoon asetusvalikossa

- / Ominaisuudet -~ % /Opastus 1.1)

2. Valitse lohko kosketusnaytolta painamalla sita pitkaan. Lohko
korostetaan.

Jarjestelma

3. Valitse kuvake @ ponnahdusvalikosta.

t
Vaihtoehtoisesti voit valita Syklin opastustila -painikkeen I %

ajolinjavalikosta. Se nayttaa talta & kun rajachjaus on kaytossa.

Talla toiminnolla voidaan myos kiertaa rajoitusalueiden raja, jos Paisteen
jattdminen pois -asetus on Kylla (katso Lohkon muokkaaminen, sivu
165).
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14.7. Projektilinjojen kayttaminen

Huomautus: Tama asetus on kaytettavissa vain, jos ohjattu likenne on
kaytossa. Katso Opastusasetukset, sivu 48. Lisenssi vaaditaan.

Projektilinjat eivat luo vaylia. Vainreittia, jota kukin projektilinja seuraa, voi
kayttaa opastuksessa tai automaattisessa ohjauksessa.

GPS-poikkeamasta johtuen voi olla tarpeen saataa ohjatun likenteen
tilassa kaytettavien linjojen sijaintia. Katso GPS-poikkeaman
korjaaminen, sivu 221.

Projektilinjoja voidaan luoda muodostamalla ajettuja linjoja kasitellysta
alueesta, joka on tallennettu valittuun tehtavaan, tai muokkaamalla
nykyista projektilinjojen joukkoa. Nykyisten projektilinjojen
muokkaamiseen on kaksi tapaa: linjojen jakaminen ja sivuun asetettavien
linjojen lisaaminen.

14.7.1. Ajettujen linjojen luominen

Kun projektilinjoja muodostetaan kasitellysta alueesta, projektilinja
luodaan kasittelyn aloitus- ja lopetuspisteiden valiin, ja se seuraa samaa
reittia kuin kasiteltya aluetta tallennettaessa.

|Luo ajettuja linjoja seuraavasti:

1. Valitse Ajolinjavalikko I S/Luo linjat kuten ajettu ==/Uudet

N
projektilinjat javalitse sitten Seuraava.

2. Valitse Tapa ja sitten Luo agjettuja linjoja ja vahvista. Valitse sitten
Seuraava.

3. Valitse tehtava, jossa on kasitelty alue, jota kaytetaan ajettujen
linjojen luomiseen, ja valitse Seuraava.

4. Valitse Projektilinjojen nimi ja anna uusi nimi uudelle projektilinjojen
joukolle ja valitse Seuraava.

5. Kunuudet linjat on luotu, vahvista uudelleen.
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Kun uudet projektilinjat on luotu, ne ladataan automaattisesti ja ovat
kayttovalmiita.

14.7.2. Olemassa olevien projektilinjojen jakaminen

Jaetut linjat -asetuksella luodaan uusi projektilinjojen joukko, jossa kukin
linja valitussa (alkuperaisessa) projektilinjojen joukossa jaetaan kahdeksi
linjaksi.

Uudet linjat sijoitetaan alkuperaisen linjan kummallekin puolelle, ja ne

erotetaan kayttgjan maarittamalla etaisyydella. Alkuperaisia linjoja ei
lisata uuteen projektilinjojen joukkoon.

Huomautus:Sokeriruokokaytdssa talla asetuksella voidaan luoda linjoja,
joita voidaan kayttaa yksirivipuimureissa, projektilinjoista, joita kaytettiin
kaksirivikylvOkoneen opastuksessa.

LLuo uusi projektilinjojen joukko jakamalla olemassa oleva projektilinjojen
Joukko seuraavasti:

1. Valitse Ajolinjavalikko IS/Luo linjat kuten ajettu u/Uudet

S
projektilinjat javalitse sitten Seuraava.

2. Valitse Tapa ja sitten Muokkaa olemassa olevien projektilinjoja ja
vahvista. Valitse sitten Seuraava.

3. Valitse Muokkaustyyppi, valitse Jaetut linjat ja vahvista. Valitse sitten
Seuraava.
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4., Valitse olemassa oleva projektilinjojen joukko, jota kaytetaan uuden
jaettujen linjojen joukon luomiseen, ja valitse Seuraava.

5. Valitse Tiedostonimi ja anna nimi uudelle projektilinjojen joukolle ja
vahvista. Valitse sitten Seuraava.

6. Valitse Poikkeama ja anna poikkeaman arvo (kunkin alkuperaisen
linjan ja vastaavien uusien jaettujen linjojen valinen etaisyys) ja
vahvista. Valitse sitten Seuraava.

“— 1 —»
b 3 3 3
- - » *
10
-+ >
2

1 Jaetut linjat

2 Alkuperaiset linjat

Kun uudet projektilinjat on luotu, ne ladataan automaattisesti ja ovat
kayttovalmiita.

14.7.3. Lisaa sivuun asetettavat linjat olemassa oleville pro-
jektilinjoille

Lisaa sivuun asetettavat linjat -asetuksessa kukin alkuperaisessa
projektilinjojen joukossa oleva linja kopioidaan uuteen joukkoon, ja
sivuun asetettavat linjat lisataan niinin siten, etta yksi sivuun asetettava
linja sijoittuu keskeisesti kunkin olemassa olevan linjan valiin.
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Huomautus:Sokeriruokokéaytdssa talla asetuksella voidaan luoda linjoja,
joita voidaan kayttaa siirron opastuksessa sadonkorjuun aikana
projektilinjoista, joita kaytettiin kaksirivikylvokoneen opastuksessa.

Uuden projektilinjojen joukon luominen lisaamalla sivuun asetettavat
linjat olemassa olevaan projektilinjojen joukkoon:

1. Valitse Ajolinjavalikko IS/Luo linjat kuten ajettu u/Uudet

N (O
projektilinjat javalitse sitten Seuraava.

2. Valitse Tapa ja sitten Muokkaa olemassa olevien projektilinjoja ja
vahvista. Valitse sitten Seuraava.

3. Valitse Muokkaustyyppi, valitse Lisda sivuun asetettavat linjat ja
vahvista. Valitse sitten Seuraava.

4., Valitse olemassa oleva projektilinjojen joukko, jota kaytetaan uuden
sivuun asetettavien linjojen joukon luomiseen, ja valitse Seuraava.

5. Valitse Tiedostonimi ja anna nimi uudelle sivuun asetettavien
projektilinjojen joukolle ja vahvista. Valitse sitten Seuraava.

6. Valitse Rivivali ja anna alkuperainen rivivali. Vahvista ja aloita uusien
linjojen luominen valitsemalla Seuraava.
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5 b b
-I >l > >
-+ 1
- 10 >
2

1 Sivuun asetettava linja

2 Alkuperéiset linjat
Kun uudet projektilinjat on luotu, ne ladataan automaattisesti ja ovat
kayttOvalmiita.

Huomautus: Tama toiminto voi kestaa useita minuutteja suurempien
peltojen kohdalla (vahintaan 1 000 linjaa).
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14.8. Olemassa olevan ajolinjaryhman valitseminen

Kun peltojen ajolinjat on luotu, ne tallennetaan ja niita voidaan kayttaa
pellon tulevissa tehtavissa.

1. Valitse Ajolinjavalikosta I S Valitse ajolinjaryhma a Nykyisen

pellon olemassa olevat ajolinjarynmat tulevat nakyviin.
2. Valitse tarvittava ajolinjarynma ja vahvista valinta.
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14.9. Olemassa olevien ajolinjojen tuominen

Ajolinjoja voi tuoda TAP-alustan tai USB-laitteen kautta toisista naytoista
tai muototiedostoista tai kopioida nykyiseen rynmaan.

Huomautus:Kun haluat tuoda ajolinjaryhman toisesta naytdsta, sinun on
kaytettava Varastovastaavaa (katso sivu 233).

14.9.1. Tuo ajolinjoja USB-laitteesta

Talla toiminnolla voidaan tuoda yksi tai useampi ajolinja tai
muototiedosto aktiiviseen rynmaan.

Huomautus:Versiota 5 aikaisemmasta Horizon-naytdsta viedyt ajolinjat
tulee tallentaa tayteen asiakas-/maatila-/peltorakenteeseen, jotta ne
voidaan tuoda oikein.

1. Varmista, etta tarvittavat ajolinjat sisaltava USB-laite on liitetty
nayttoon.

L
2. Valitse Ajolinjavalikosta I s Tuo olemassa oleva agjolinja E
Olemassa olevan ajolinjan ohjattu lisaystoiminto tulee nakyviin.

3. Valitse Seuraava ja sitten Tuo gjolinja pudotusvalikosta.

4. Varmista, ettd USB-kuvake ‘ on valittuna nayton alareunassa.

5. Siirry USB-laitteen sijaintiin, jossa ajolinjat tai muototiedosto ovat.

6. Korosta tarvittavat tiedostot ja valitse Seuraava. Ajolinjat tuodaan
nykyiseen rynmaan ja litetaan nykyiseen peltoon.

14.9.2. Tuo ajolinjoja TAP-alustasta
1. Varmista, etta naytto on yhdistetty TAP-alustaan.

L
2. Valitse Ajolinjavalikosta I S Tuo olemassa oleva gjolinja c

Olemassa olevan ajolinjan ohjattu lisdystoiminto tulee nakyviin.
3. Valitse Seuraava ja sitten Tuo gjolinja pudotusvalikosta.
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4. Valitse naytdn alareunassa oleva TAP-kuvake ¥

5. Siirry tarvittaviin tiedostoihin, korosta ne ja valitse Seuraava. Ajolinjat
tuodaan nykyiseen ryhmaan ja litetaan nykyiseen peltoon.

14.9.3. Kopioi ajolinjoja

Kun paivitetaan Horizon 4.04:sta tai aikaisemmasta versiosta Horizon

5.0:aan, jokainen ajolinja tuodaan erillisena ryhmana, jossa on yksi linja.

Tarvittaessa linjat voidaan yhdistaa yhdeksi rynmaksi valitsemalla yksi
linja ja kopioimalla muut linjat samaan ryhmaan.

Ajolinjojen kopiointitoiminto on hyodyllinen, kun yhdistetaan rynma, jossa
onvainyksilinja, rynmaksi, jossa on useita linjoja.

L
1. Valitse Ajolinjavalikosta I S Tuo olemassa oleva agjolinja E
Olemassa olevan ajolinjan ohjattu lisaystoiminto tulee nakyviin.

2. Valitse Seuraava ja sitten Kopioi nykyiset ajolinjat pudotusvalikosta.

3. Valitse pelto, jolla on tarvittava ajolinjarynma, ja valitse sitten
tarvittava rynma ja Seuraava.

Ajolinjat lisataan nykyiseen ryhmaan ja litetaan nykyiseen peltoon.
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14.10. Ajourien maarittaminen

Horizon-ohjelmisto voi nayttaa visualisoinnin ajourista, kun kaytetaan
AB-linjoja tai identtisia kaarevia ajolinjoja. Ajourat osoittavat muun
maatalouskoneen pyorien kulkemat linjat, joihin ei kylveta.

Huomautus:Ajourat ovat vain visuaalinen osoitin, eivatka ne ohjaa
tyokoneen toimintaa.

Lohko on maaritettava ennen ajouria, katso Uuden lohkon
maarittaminen, sivu 161.

My0Gs ajolinjan on oltava aktiivinen, katso Ajolinjavalikko, sivu 180. Tama
nakyy punaisena.

1. Varmista, etté ajourat on otettu kayttdon asetusvalikossa

Jérjestelma /Ominaisuudet 2y Opastus .1

2. Valitse Ajolinjavalikko I S/ Maaritd ajourat // l .

VALI
30.0m

URAN LEVEYS
0.0m

ENSIMMAINEN AJOLINJA
0

POIKKEAMA
0.00 m

@ Peruuta -

« VAli: Etaisyys ajourien keskikohtien valilla. Tama on tavallisesti
ruiskuttimen leveys.

« Uranleveys: Etaisyys pyorien ulkoreunojen valilla ajoneuvossa, joka
ohjataan ajouriin.
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« Ensimmainen agjolinja: Ajolinja, jolla kylvd alkaa. Tasta lasketaan
pellon reuna, joka naytetaan vaaleansinisena viivana. Viiva on
oletuksena puolet tyokoneen leveydesta ensimmaisesta ajolinjasta
poispain. Tata voidaan muuttaa lisdamalla lisdpoikkeama (alla).

« Poikkeama: Tama on kaytettava lisdpoikkeama. Jos esimerkiksi et
suorita taytta kylvoa ensimmaisella ajokerralla.

» Automaattinen maéaritys @ : Valitsee ensimmaisen ajolinjan
nykyisen sijainnin perusteella ja maarittaa poikkeaman arvoksi 0. Se
maarittaa pellon reunan puoleen tyokoneen leveydesta aktiivisesta
ajolinjasta. Eli 6 metrin tydkoneessa tama on 3 metria aktiivisesta
ajolinjasta. Jarjestelma tunnistaa automaattisesti, milla puolella
tyokonetta pellon raja onja maarittaa vaaleansinisen reunaviivan sen

mukaisesti. Ensimmaista ajolinjaa ja poikkeamaa voidaan saataa
manuaalisesti.

Jos esimerkiksi ajouran vali on moninkertainen tyokoneeseen verrattuna
(6 metrin kylvbkone ja 18 metrin ajourat) ja ensimmainen vayla on pellon
reunalla, maarityksen tulee olla ensimmainen ajolinja O ja poikkeama O.

~ % ¢ X a Qq
N BT
VALI
300m
2, ~_
I~ - URANLEVEYS
% 1 0.0m
_ o ?// ENSIMMAINEN AJOLINJA
@ L -
_— 1 —
] // POIKKEAMA
@ _— // 0.00 m
—] P -
@ Peruuta “
ey
Oy -
. 'J .
f @12 8RR 16 g Qlll O °
o’ ) A8 S LA > n | 000
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Ajourat naytetaan violetteina, ja halytys iimoittaa kayttajalle, jos hanylittaa
ajouran. Ajouran ylityshalytys tulee nakyviin, jos ajoneuvo ajaa ajouran
poikki.

Ajourat voidaan nayttaa / piilottaa karttakerrosten asetuksella W .
Katso Valitse nakyvat karttakerrokset, sivu 126.

Ajourien maarittaminen luo uuden ajourien ajolinjaryhman, jossa ajolinjan
nimeen on lisatty _Tramline. Nama ajourat voidaan vieda
Varastovastaavan kautta (Ajolinjarynmat-kategoriassa) muissa
ajoneuvoissa kayttoa varten. Katso Varastovastaava, sivu 233.
Huomautus: Tuotuja ajouria ei voi maarittaa uudelleen.
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14.11. Maarita paistekaannokset

Talla toiminnolla voi kayttaa automaattista ohjausta paistekaannoksissa,
kun kaytetaan AB-linjoja tai identtisia kaarevia ajolinjoja. Kaytettavissa on
valikoima ajolinjoja alueen kasittelya varten.

Automaattisen ohjauksen taytyy olla kaytdssa, kun halutaan suorittaa
automaattisia paistekaannoksia. Katso Automaattinen ohjaus, sivu 209.

Huomautus:Jotta tata toimintoa voi kayttaa, lohkon on oltava kaytdssé
(katso Uuden lohkon maarittaminen, sivu 161) ja paiste on méaaritettava
(katso Tyopaisteen maarittaminen, sivu 167).

1. Varmista, etta paistekdanndkset on otettu kayttoon asetusvalikossa

v
Jarjestelma /Ominaisuudet * /Opastus A :

2. Valitse Ajolinjavalikko l S/ Konfiguroi paistekadnnokset ‘g

Konfiguroi paistekaannokset

KAANTOSADE
5.00 m

KAANNOSLIN)JAN SIJAINTI

(C: il 15.00 m

AJOLINJA
Vuorotteleva, 0 ohitusta

Huomautus: Tassa naytdssa maaritetyt asetukset tallennetaan
tyokonekohtaisesti.

Vinkki: Kun paistekaanndsten maaritysnayttd on nakyvissa, lohkon
sisalla nakyy vaaleansininen viiva, joka nayttaa, missa paistekaannokset

tehdaan. Aja ajoneuvo lahelle paistetta, jotta naet kaanndksen muodon
ja sijainnin asetuksia saataessasi.
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14.11.1. Kaantdosade

« Kaantdsade: Ajoneuvon ja tydkoneen yhdistelmalle turvallinen
kaantosade.

L'S VAROITUS: Kaantdséateen on oltava riittavan suuri, jotta ajoneuvo
> jatybkone voivat kdantya taittumatta toisiinsa kiinni.

Vinkki: Aloita kaantosateella, joka on puolet tydkoneen leveydesta.
Tama antaa tasaisen kaaren yhdesta linjasta seuraavaan (ellei riveja

ohiteta.) Kun olet tyytyvainen kdannokseen, voit kokeilla kaantdsateen
saatamista ja optimoida kdanndksen tarpeidesi mukaan. Pienempi
kaantdsade saa ajoneuvon kaantymaan lopussa ja seuraamaan rajaa
lyhyen matkan ennen kaantymista takaisin seuraavalla linjalle.
Kaantosade, joka on suurempi kuin puolet tydkoneen leveydesta,
synnyttaa avaimenreian muotoisen kaannoksen.

Pieni kdantdsade synnyttaa suorakulmion muotoisen kdannoksen
pyoristetyilla kulmilla.

Konfiguroi paistekddnndkset

“:] KAANTOSADE

"7 s00m

KAANNOSLINJAN SIJAINTI

(C: 1 15.00m l

AJOLINJA
Vugrotteleva, 0 ohitusta

perua _
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Kaantdsade, joka on puolet tydkoneen leveydesta, synnyttaa tasaisen,
pyoOrean kaanndksen.

Konfiguroi paistekdannokset

Q_‘) :c:.‘l:;'ﬁsinz

KAANNOSLINJAN SIJAINTI

A (C: I 15.00 m l

AJOLINJA
Vuorotteleva, 0 ohitusta

perua _

Suurempi kdantdsade synnyttaa avaimenreidn muotoisen kaaren.

Konfiguroi paistekdannokset

KAANTOSADE
Q 23.00 m

KAANNOSLINJAN SIJAINTI

P —
/ \ (C: H 15.00 m l

/ AJOLINJA
/ Vuorotteleva, 0 ohitusta

perua _

Huomautus:Jotta varmistetaan, etta tydkone on linjalla oikein paisteesta
poistuttaessa (pellolle palattaessa), kaaren muoto voi olla sellainen, etta
ajoneuvon alkuliike on seuraavasta linjasta poispain tai lahestyttaessa
seuraavaa linjaa ajoneuvo voi ajaa linjan yli. Tama on tarkoituksellista ja
auttaa varmistamaan, etta tyokone ei jata aukkoja. Katso oheinen kuva.
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Konfiguroi paistekdanndkset

/7 KAANTOSADE
“7 17.00m

KAANNOSLINJAN SIJAINTI

el .
|' \ ' @ =il 15.00m
\

AJOLINJA
Vuorotteleva, 0 ohitusta

perua -

14.11.2. Kaannaoslinjan sijainti
« Kaanndslinjan sijainti: Siirtda sijaintia, jossa kdanndkset tehdaan
paisteen ja rajan valilla. (Sijainti on merkitty vaaleansinisella viivalla.)
Liukusaatimen vasen puoli on raja ja oikea puoli Paisteen leveys
(katso Tyopaisteen maarittaminen, sivu 167).

6.00 m

. : Etaisyys, jolla kdannos tehdaan, jotta tyokone ei osu aitaan
kaannosten aikana. Arvo mitataan ajoneuvon keskikohdasta rajaan.
Tassa kentassa nakyy kaanndslinjan sijainnin liukusaatimen asento,
tai siihen voi antaa tietyn etaisyyden.

Huomautus:Jos tydkoneen geometriassa on sisalinjan poikkeama,
se Voi siirtaa sijaintia, josta etaisyys mitataan. Katso Tyokoneen
geometrian maarittaminen, sivu 109.

. : Lisaa rajan etaisyytta puolella tydkoneen leveydesta. Tama luku
lisataan edellisessa kentassa naytettyyn lukuun.

Vinkki: Aloita kdannoksen sijainnilla, joka on maaritetty tydkoneen
leveyden mukaan, jotta varmistat riittavan etaisyyden rajaan. Kun olet

tyytyvainen kaannokseen, voit tuoda kaannoksen sijaintia lahemmaksi
rajaa tarpeen mukaan.
14.11.3. Ajolinja

« Ajolinja: Avaa ajolinjanayton:
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OHITA RIVEJA

0

AJOLINJAN
@ EDISTYMINEN
Suurenee

- Valitse ajolinja

i || L

i

l_l'...

©

Vuorotteleva

Taydentava

‘@ Yhden suunnan taydentava

Tassa naytossa maaritetaan linja, jota ajoneuvo kayttaa kulkiessaan

pellolla.

« Onhitariveja: Ohita riveja kdannoksessa.

« Ajolinjan edistyminen: Ajon edistyminen ajolinjoissa naytettavilla
suurenevilla tai pienenevilla numeroilla. Tarkastele pellon kaikkia
ajolinjanumeroita (jos kaytetaan AB-linjoja) valitsemalla nayton

yldosassa V¥ javalitsemalla Linjanumerot.

14.11.4. Valitse ajolinja

Vuorotteleva

Ajoneuvo kulkee ylos yhta rivia ja alas seuraavaa. Rivien ohitusta voi
kayttaa, jos tydkone on liian suuri kaantymaan vierekkaiselle riville.
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Nolla ohitettuarivia
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Yksi ohitettu rivi
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Taydentava

Ajoneuvo ohittaa rivin ja kaantyy sitten takaisin tayttamaan ohitetun rivin.
Useampi kuin maaritetty maara riveja voidaan ohittaa ajolinjan
viimeistelemiseksi.

Yksi ohitettu rivi
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Luku 14 — Ajolinjavalikko

Kaksi ohitettua rivia

HHIIIIIIIH\HHIIII

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

Yhden suunnan taydentava

Ajoneuvo kaantyy vain samaan suuntaan (vasemmalle tai oikealle) kunkin

rivin lopussa. Useampi kuin maaritetty maara riveja voidaan ohittaa
ajolinjan viimeistelemiseksi.

Yksi ohitettu rivi

____________________

\HIIIHHHIHHIIII

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Kolme ohitettua rivia

N T e S T T T T T T s e

HHIHIIHIIII

0 1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10 11 12 13 14

14.11.5. Paistekaannoksen halytys

Kun ajoneuvo lahestyy paistetta, halytys tulee nakyviin. Halytys
mahdollistaa kaannoksen muokkaamisen tai peruuttamisen.
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14.11. Maarita paistekaannokset
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Maarita paistekaannoksen halytys
1. Maarita paistekaanndksen halytys valitsemalla asetusvalikossa

Jarjestelma / Halytykset {P /Yleinen /

Paistekaannokset.

Yleishalytyksen asetus sulje
Halytyksen nimi r,% HALYTYKSEN TILA
v piistekadnndkset Keytossa
o Ohjauksen kytkentd ei onnistu I ETAISYYS PAISTEESEEN
150.0 m

- GPs-vastaanottimen kiintedn ohjelmiston yhteensopimat...
) () KAANNOSVAIHTOEHDOT
v GPS-vastaanottimen pelastustila kaytbssa @ Aluksi nakyvissa

v UT korkea prioriteetti

« Etaisyys paisteeseen: Etaisyys, jolla halytys tulee nakyviin.
« Kaannosvaihtoehdot: Maarittaad, naytetaanko paistekaannodsten
muokkausvaihtoehdot paistehalytyksessa oletusarvoisesti.

Muokkaa paistekaannoksia halytyksen kautta

! Lahestytaan paistekaannosta A Piilota tiedot A
y Ohita riveja Hylkas
3 ylkaa
( | ) T 0 i ® kddnnés
xX
'\ 74 m kaannokseen

Halytysnaytdssa voi muuttaa kaannodksen suuntaa tai ohitettavien rivien
maaraa tai hylata kaannoksen. Paistekaannos hyvaksytaan halytysta
painamalla.

Huomautus: Taman halytyksen voi nayttaa tarvittaessa manuaalisesti
painikkeella @ opastusnayton ylareunassa. Naytettava painike
muuttuu ja nayttaa seuraavan toiminnon (ei kaanndsta ® vasen

kaannos @ jaoikea kdannos ®).



Luku 15 — Automaattinen ohjaus

Kayttaja voi maarittaa automaattisen ohjauksen asetukset
Ohjausvalintojen valikossa. Automaattisen ohjauksen on oltava

toiminnassa, jotta sita voidaan kayttaa. Jos ominaisuus ei ole kaytossa,

katso Opastusasetukset, sivu 48 automaattisen ohjauksen
kayttoonottoa varten.

Ohjeet ohjauksen kalibrointiin ovat Ohjauksen kalibrointi, sivu 142.

15.1. Automaattisen ohjauksen tila

Automaattisen ohjauksen tilan avulla kayttaja voi tarkastella
automaattisen ohjaukseen vaadittavien ehtojen tilaa. Punainen
tarkoittaa, etta endot eivat tayty ja etta ohjaus ei ole valmis.

1. Tarkastele automaattisen ohjauksen tilaa valitsemalla

I
Ohjausvalintojen valikko \f / Automaattisen ohjauksen tila @ :

Ohjauksen tila -ikkuna avautuu.

+/ Vastaanotinlaitteisto

+" Differentiaalin korjaus

+ Sijainnin tarkkuus

+ Ohjauksen ohjain
(PVED)

X Ajoneuvon geometria

> Ajoneuvon profiili

+"  Ohjaus kalibroitu

+" Lukitus

' Vayld kaytettavissa

v/ Viyla synkronoitu

+"  Kielletty toiminto

+/ Kayttajan lasndolo

+/ Ohjauspybra

+ Nopeus

+ Maastovirhe

+" Ajosuunnan virhe

j -

Vihred ilmaisee, etta ominaisuus on valmis.

Punainen iimaisee, etta ominaisuus ei ole valmis.

Ohjaushalytykset voi tuoda nakyviin valitsemalla ohjauksen
halytyspainikkeen nayton vasemmassa alareunassa.
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15.1. Automaattisen ohjauksen tila

210

2. Valitse m jolloin palaat paanayttoon ja voit vimeistella halutut
toiminnot. (k&y ongelmat lapi naytdon ylareunasta alkaen).

15.1.1. Automaattisen ohjauksen vianetsinta

Virhenaytto

©

"~ ohjsucentis |

" Vastaanotinlaitteisto

v Differentiaalin korjaus

+/ Sijainnin tarkkuus

+" Ohjauksen ohjain
(PVED)

> Ajoneuvon geometria
2 Ajoneuvon profiili
v Ohjaus kalibroitu
v/ Lukitus

V' Véyla kaytettavissa
v/ Véyld synkronoitu
+ Kielletty toiminto
v/ Kéyttajan lasndolo
v/ Ohjauspytra

+/ MNopeus

+ Maastovirhe

+  Ajosuunnan virhe

D “

Toiminnot

Automaattisen ohjauksen kytkenta -
painike on punainen. Automaattinen
ohjaus ei kytkeydy.

Avaa Ohjauksen tila -paneeli
valitsemalla Automaattisen ohjauksen
kytkenta.

Punainen vari paneelissa tarkoittaa,
etta kohde ei toimi oikein.

Vastaanotinlaitteisto
on merkitty
punaisella.

Onko vastaanotin liitetty oikein,
Kiinnitetty tukevasti ja kytketty
kayttoon?

Differentiaalin
korjaus on merkitty
punaisella.

Tarkista, etta nayton maaritykset
vastaavat korjauksen lahteen
vaatimuksia.
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Luku 15 — Automaattinen ohjaus

Virhenaytto Toiminnot
Sijainnin tarkkuus on | Odota, etta yhteys muodostetaan. 58

merkitty punaisella. | Mink& varinen on kojelaudan
satelliittikuvake? Kuinka monta
satelliittia naytetaan kuvakkeen
vieressa? Vahintaan nelja satelliittia
tarvitaan.

Onko korjauksen lahde oikea? Jos e,
valitse sopiva korjauksen lahde.

Oletko avoimella paikalla kaukana
sahkolinjoista? Aja avoimelle paikalle
ja odota yhteyden muodostumista.
Jos kaytossasi on tilausliittyma,

tarkista nykyinen tilaus. Tarkista, etta
maaritetty taajuus on oikea.

Ohjauksen ohjain on | Tarkista, etta ohjain on liitetty ja 100
merkitty punaisella. | kytketty kayttoon.

Tarkista, etta oikea ohjauksen ohjain
on valittu maarityksen aikana.

Jos kaytdssa on AES, kaynnista AES

uudelleen ja kytke ohjaus kaantamalla
ohjauspyoraa neljanneskierroksen

verran.,
Ajoneuvon Palaa osaan Ajoneuvon geometrian 98
geometriaon maarittaminen ja korjaa mitat tai valitse

merkitty punaisella. | ajoneuvon profiili uudelleen.

Ajoneuvon profiilion | Tarkista, mika ajoneuvo on valittu ja 95-
merkitty punaisella. |tarkista geometria. 98
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Automaattisen ohjauksen tila

Virhenaytto

Ohjaus kalibroitu on
merkitty punaisella.

Toiminnot

Varmista, etta kaytetyn ajoneuvon
kalibroinnit on tehty. Aja avoimelle
alueelle kauas sahkaolinjoista ja
esteista, kaynnista jarjestelma
uudelleen ja toista kalibroinnit.

143-
146

Lukitus

Ohjausjarjestelma on asetettu
siirtotilaan (esim. ajettaessa

maantielld), jotta ohjausta ei voi kytkea

epahuomiossa.

Tama virhe voi esiintya myaos, jos
pyoran kulman anturissa on vika tai
ohjauksen ohjain on iimoittanut
virheesta kyseisella viestilla.

Vayla kaytettavissa
on merkitty
punaisella.

Aja lahemmaksi vaylaa (ajolinjaa).

Tarkista, etta ajolinja on luotu ja valittu.

183-
187

Vayla synkronoitu

Vaylan (ajolinjan) lataaminen
epaonnistui. Tarkista yhteys
vastaanottimeen ja lataa vayla
uudelleen. Huomaa, etta vaylan
lahettaminen vastaanottimeen voi
kestaa jonkin aikaa erityisesti suurten
kaarien osalta.

Kielletty toiminto

Ohjausta ei voi kytkea, kun tiettyja
toimintoja suoritetaan. Esimerkiksi
ohjauksen kalibrointi, GPS-asetusten
muuttaminen, tehtavan vieminen.

Kayttajan lasnaolo

Ohjausjarjestelma kytkeytyy irti, jos
kuljettaja poistuu istuimelta.




Virhenaytto

Luku 15 — Automaattinen ohjaus

Toiminnot

Ohjauspyora

Irrota ote ohjauspyorasta ja yrita
uudelleen.

Nopeus on merkitty

Saada nopeus vélille 1-25 km/h (0, 7-

punaisella. 15 mph). Vaadittava nopeus voi
vaihdella ajoneuvon mukaan.
Maastovirhe on Aja lahemmaksi ajolinjaa ennen

merkitty punaisella.

automaattisen ohjauksen kytkemista.

Ajosuunnan virhe on
merkitty punaisella.

Tarkista kulma tai vahenna ajoneuvon
lahestymisnopeutta ajolinjalle.
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15.2. Automaattisen ohjauksen viritaminen

15.2. Automaattisen ohjauksen virittaminen
Ontarkeaa virittaa automaattinen ohjaus olosuhteisiin, tehtavatyyppiin
seka ajoneuvoon ja tyokoneeseen sopivaksi.

I
1. Valitse Ohjausvalintojen valikko \’ / Automaattisen ohjauksen
I
viritysparametrit \' :

Ohjauksen viritys

1— -E{ . 50%
2 — _J : & 50%
3— ‘8 -- & 30°
4 — {:’3 90°/s

un

1 Linjan seurantatarkkuus maarittaa, kuinka voimakkaasti ohjaus
pyrkii seuraamaan ajolinjaa. Maarita tarkkuus tehtavaan sopivaksi.

2 Jyrkkyyslinjassa maarittaa, kuinka voimakkaasti ajoneuvo ohjautuu
ajolinjaa lahestyttaessa. Jos nopeus on liian suuri, ajoneuvo Voi
kaantya lian jyrkasti. Maarita ottamalla huomioon tehtavan tarkkuus

ja laitteiston kayttajien turvallisuus.

3 Enimmaisohjauskulma rajoittaa kdantokulmaa, jotta se sailyy
ajoneuvon ominaisuuksien mukaan turvallisena. Maarita ajoneuvon
ja vedettavan tyokoneen turvalliselle tasolle.
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Luku 15 — Automaattinen ohjaus

4 Suurin ohjausnopeus rajoittaa, kuinka monta astetta sekunnissa
pyoOrat voivat kaantya. Matalammat arvot vahentavat ongelmia,
joissa itsestaan pyorivat puomin ruiskut saavat puomit heilumaan
lian nopeasti tai ohjaamo liikkuu liilkaa nivelletyissa traktoreissa.

5 Kaarevien vaylien tasoitussade maarittaa, kuinka tiukasti tai valjasti
automaattinen ohjaus seuraa kaarevia ajolinjoja. Maarita sopivalle
tasolle. Pienilla arvoilla kaarevia ajolinjoja seurataan tarkemmin.

AES
Huomautus: jos AES on valittu asetusnaytdssa (Ajoneuvo / Ohjaus /
OHJAIN), tahan nayttodn tulee kolme uutta vaihtoehtoa:

o AES-herkkyyssaat®d: Ohjauksen reagointiherkkyyden saato ajolinjoja
seurattaessa.

« AES kuolleen alueen saatd: Pydrien reagointiin tarvittavan AES:n
likemaaran saato.

o AES irtikytkennan kynnys: Ohjauspyoran irtikytkentaan tarvittavan
voiman maaran saato.
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15.3. Automaattisen ohjauksen kytkeminen
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15.3. Automaattisen ohjauksen kytkeminen
Automaattisen ohjauksen kayttoa varten kayttajalla on oltava:

« Madritetyt gjolinjat (sivu 180)

« automaattinen ohjaus otettuna kayttdon naytdssa (sivu 48)

« Ohjaus kalibroituna (sivu 142)

« vahvistettuna, etta kaikki Ohjauksen tila -ominaisuudet ovat vihreita

(sivu 209)

« automaattinen ohjaus viritettyna vastaamaan tehtavaa ja

N

© © ©

ajoneuvotyyppia (sivu 214)
ajoneuvo sijoitettuna haluttuun aloituskohtaan.

. Z00Omaa ja panoroi nayttda, kunnes ajoneuvo on nayton keskella ja

sopivan kokoinen (jos panorointi on kaytdssa, katso kohta Kartta-
asetusten maarittaminen, sivu 34).

Huomautus:Ulkoista automaattisen ohjauksen kytkinta kaytettaessa
se on oltava otettuna kayttdon ajoneuvon maarityksen aikana. Katso
Ohjausohjaimen maarittaminen, sivu 100. Jos kaytdssa on AES,
kytke siihen virta ja kytke automaattinen ohjaus kaantamalla
ohjauspydraa neljanneskierroksen verran.

. Varmista, etta Automaattisen ohjauksen kytkenta -painike on

valkoinen. Se tarkoittaa, etta automaattinen ohjaus on kayttévalmis.

Automaattinen ohjaus on kayttovalmis. Aloita valitsemalla
Automaattisen ohjauksen kytkenta.

Automaattinen ohjaus on kytketty ja kaytdssa. Siirry takaisin
manuaaliohjaukseen valitsemalla Automaattisen ohjauksen
kytkenta. Huomaa, etté painike voi vilkkua sinisena lyhyesti ennen
varin vaihtumista vinreaksi.

Automaattista ohjausta ei voi kytkea. Valitse Automaattisen
ohjauksen kytkenta tai palaa Ohjausvalintojen valikkoon ja
tarkista Ohjauksen tila -paneelista mahdolliset syyt.



Luku 15 — Automaattinen ohjaus

Automaattisen ohjauksen painike vilkkuu viivastyneen kytkennan
merkiksi.

Jos Automaattisen ohjauksen painike on punainen ja Ohjauksen
tila -paneelissa oleva ainoa punaisella merkitty ominaisuus on
helposti ratkaistavissa (esimerkiksi nopeus), kayttaja voi valita
Automaattisen ohjauksen kytkennan kaksi kertaa
(kaksoisnapsautus), jolloin vilkkuva keltainen painike tarkoittaa,
etta automaattinen ohjaus kytketaan 15 sekunnin kuluttua, jos
ehdot tayttyvat. Jos ehdot eivat tayty, painike muuttuu jalleen
punaiseksi.

. Korjaa kaikki Ohjauksen tila -paneelissa punaisella nékyvat ongelmat
(k&y ongelmat 1&pi naytdn ylareunasta alkaen). Kun Automaattisen
ohjauksen kytkenta -painike on valkoinen, automaattinen ohjaus on
valmis kytkettavaksi.

Lisatietoja ohjauksen tilan virheista on kohdassa Automaattisen
ohjauksen vianetsinta, sivu 210.

. Aja hitaasti gjolinjalle haluttuun suuntaan.

. Valitse Automaattisen ohjauksen kytkenta. Painike muuttuu
vihreaksi. Ajoneuvo siirtyy kohti lahinta ajolinjaa.

. Jos ajoneuvo siirtyy kohti ajolinjaa liian jyrkasti, pysahdy, kytke
automaattinen ohjaus pois kaytosta ja muuta automaattisen
ohjauksen viritysparametreja ohjausvalintojen valikossa.
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15.4. Automaattisen ohjauksen poiskytkenta

15.4. Automaattisen ohjauksen poiskytkenta
Automaattinen ohjaus kytkeytyy automaattisesti pois kaytosta, kun
tarvittavat ehdot (naytetdadn Ohjauksen tila -naytdssé) eivat enaa tayty.

Automaattisen ohjauksen kytkeminen pois manuaalisesti:

o Kaanna ohjauspyoraa muutaman asteen verran TAI
« paina nayton Automaattisen ohjauksen kytkenta -painiketta TA
« jos kaytossa on ulkoinen ohjauskytkin, kytke automaattinen ohjaus
pois kaytosta kayttamalla kytkinta.
& VAROITUS: Kytke ennen ajoneuvosta poistumista automaattinen
*> ohjaus pois kaytostd, kddnna ohjauskytkin OFF-asentoon jairrota

avain.
Huomautus:Aina kun automaattinen ohjaus kytketaan kayttéon tai pois

kaytosta, annetaan visuaalinen varoitus ja aanivaroitus.
Aanenvoimakkuutta voidaan saataa. Katso Halytysten maarittaminen,

Sivu 69.

218



Luku 16 — Toytaysvalikko

Toytaysvalikon avulla voidaan tehda pienia muutoksia maaritettyinin
ajolinjoihin. Toiminto on hyoddyllinen, kun ajolinjoja muutetaan muuttuvien
olosuhteiden takia tai palattaessa samalle pellolle seuraavalla kaudella.
Ajolinjoja voidaan muuttaa tdytaisemalla useilla tavoilla.

Toytays toimii AB-linjojen, kiertyvien ajolinjojen ja identtisten kaarevien
ajolinjojen kanssa.

16.1. Toytaysasetusten kayttaminen

1. Valitse Téytaysvalikko 1 / Avaa toytaysvaihtoehdot I

2. Maarita etaisyys, minka verran toytays siirtad ajolinjaa valitsemalla
TOYTAYKSEN SIIRTOKULMA.

Toytaysvaihtoehdot

! TOYTAYKSEN SIIRTOKULMA
1 o0.100m

I1}] TOYTAYKSIA YHTEENSA
0.000 m

;_-I I_, Peruuta “

3. Annatarvittava TOYTAYKSEN SIIRTOKULMA.

4. Siirra ajolinjoja kayttamalla tdytaisya vasemmalle I tai toytaisya

oikealle I © Toytaysvaihtoehdot-naytossa tai Toytaysvalikossa.

5. TOYTAYKSIA YHTEENSA -kohdassa on téytéyksien
kokonaisetaisyys. Valitse tama, kun haluat maarittaa
kokonaistOytaisyn siirtokulman tai nollata arvon.
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16.1. TOytaysasetusten kayttaminen

6. Tallenna uudet ajolinjasijainnit valitsemalla Tallenna téytayslinjaryhma

Kaikki ryhman linjat, jotka on toytaisty, tallennetaan uuteen sijaintiin.
Linjat, joita ei ole tOytaisty, pysyvat alkuperaisessa sijainnissa.

Huomautus:Jos ajolinja on toytaisty ja tallennettu, nakyviin tulee varoitus,
kun nayttd kaynnistetaan uudelleen.

Toytays ajoneuvon sijaintiin
Ajolinjojen kohdistaminen ajoneuvon nykyiseen sijaintiin:

=
1. Valitse TOytayslinja ajoneuvon sijaintiin I l .

Huomautus:Kaarevaa tai kiertyvaa ajolinjaa toytaistaessa kaaren koko
(tai kiertyvan linjan sade) muuttuu.
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16.2. GPS-poikkeaman korjaaminen

GPS-poikkeamaa voi ilmeta ajan mittaan (kun kaytetaan matalan
tarkkuuden korjauksen lahteitd). Kun kayttaja palaa pellolle, ajoneuvon
ilmoitetussa sijainnissa voi olla vahainen poikkeama verrattuna kiinteisiin
objekteihin, kuten pellon rajoihin tai ajolinjoihin. Se johtuu paaosin
satelliittien sijoittumisten muutoksista.

Myds muut tekijat, kuten avoimen taivaan puuttuminen (kayttod puiden tai
muiden esteiden 1ahelld) ja satelliittien tietovirheet, voivat aiheuttaa
poikkeamia.

Huomautus:Ajoneuvon voi myos sijoittaa uudelleen valittuun
merkkipisteeseen. Katso Merkkipisteiden kanssa tyoskenteleminen,
sivu 160.

GPS-poikkeaman korjaaminen:

=1 ¥
1. Valitse TOytaysvalikko I / GPS-poikkeaman korjaus

GPS-poikkeaman vaihtoehdot

-, GPS-POIKKEAMAN LISAYS
"%, 0.100m

% POHJOINEN

=¥ 0.000m

L& TTA
R 0.000 m

x| & X
- >
- Peruuta “
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16.2. GPS-poikkeaman korjaaminen

Korjausarvon voi valita seuraavasti:

Kirjoita positiivinen tai negatiivinen arvo POHJOINEN- ja/tai ITA-kenttaan
javahvista.

Tai

Kirjoita tarvittava arvo GPS-POIKKEAMAN LISAYS -kenttian ja paina
sitten haluttua suuntapainiketta, kunnes tarvittava korjaus saavutetaan.

2. Valitse Nollaa GPS-poikkeama = , jos haluat poistaa valitun GPS-
poikkeaman korjauksen.

16.2.1. GPS-poikkeaman korjaaminen oikein

Kun korjaat GPS-poikkeamaa, ajoneuvoa siirretaan kartalla suhteessa
muihin kartalla oleviin kohteisiin (esimerkiksi pellon rajat, ajolinjat,
merkkipisteet ja aiempi kasitelty alue). Helpoin tapa nahda tama kartalla

on vaihtaa Pohjoinen ylhaalla -nakymaan = japanoroida karttaa
siten, ettd ajoneuvo nakyy GPS-poikkeaman asetusikkunan vieressa.

GPS-poikkeaman korjaaminen oikein:

1. Aja ajoneuvo pellolla olevaan tunnistettavaan kohtaan (esimerkiksi
portin viereen, pellon kulmaan tai edellisen vuoden pyoranjalkiiny.

2. Sijoita ajoneuvo kartalle suhteessa kiinteisiin maamerkkeihin
kayttamalla GPS-poikkeaman asetusikkunaa.

Voit nopeuttaa ja tarkentaa toimenpidetta asettamalla merkkipisteen
pellolla olevaan merkittyyn kohtaan. Kun myohemmin palaat pellolle,
sijoita ajoneuvo kyseiseen merkittyyn kohtaan, etsi merkkipiste kartalta
javalitse se. Nakyviin tulee ikkuna, jossa on vaihtoehto GPS-

P
poikkeaman korjaus . Kun valitset kyseisen vaintoehdon, ajoneuvo

siirtyy merkkipisteen sijaintiin.

Kaytetty GPS-poikkeaman korjaus pysyy muistissa, kun nayttod
kaynnistetaan uudelleen. Korjaus ei kuitenkaan ole valttamatta tarkka,
jos olosuhteet ovat muuttuneet. Jarjestelman kaynnistymisen jalkeen
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nakyviin tulee halytys, jolla iimoitetaan GPS-poikkeaman korjauksen
kaytosta. Kayttajan on sen jalkeen paatettava, jatketaanko kyseisen
korjauskertoimen kayttda, nollataanko se vai tehdaankd GPS-
poikkeaman korjaustoimenpide uudelleen, jotta saadaan tarkempi tulos
kyseista kayttOkertaa varten.

@ Tiedot ¥ Katso tiedot vetamalla alas ¥

I

16.2.2. Erittain suuren tarkkuuden korjauksen lahteet
GPS-poikkeaman korjausta ei pitaisi tarvita kaytettaessa erittain suuren
tarkkuuden korjauksen lahteité (esim. RTK). Jos kaytdssa on erittain
suuren tarkkuuden lahde, GPS-poikkeaman korjaus tulee nollata GPS-
poikkeaman asetusikkunassa.
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Tassa osiossa kuvaillaan asetusnaytossa kayttoonotettujen
ominaisuuksien kayttda: Jarjestelméa / Ominaisuudet.

Tassa osassa kasiteltavat kayttoonotetut ominaisuudet nakyvat
navigointipalkissa.

17.1. Automaattisen osan saadon kayttaminen

Automaattinen osan saato on kaytettavissa, kun tydkone ja ECU on
maaritetty ja toiminto Automaattinen osan saato on otettu kayttoon
kohdassa Jarjestelma / Ominaisuudet / Tybkone.

aaa

1. Valitse Automaattinen osan saatd ¥y . Automaattinen osan saato -
mininakyma avautuu.

< Automaattinen osan saato

7
,/ PUOMIN HALLINTA

' LOHKON RAJA
- Rajoittamaton

<1717}

Sl AsC [ @)

« Lohkonraja: Talla maaritetaan, millainen lohkon raja kytkee
kasittelyn pois kaytdsta, kun kaytetaan automaattista osan saatoa:

o Pellon lohko ja Paiste maaritetaan Pelto-valikossa. Katso lisétietoja
kohdista Uuden lohkon maarittaminen, sivu 161 ja Tyopaisteen
maarittaminen, sivu 167.

« ASC paalld/pois: Ota automaattinen osan saatd kayttddn / pois
kaytosta kaikissa puomeissa.
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Luku 17 — Kaytossa olevat lisdominaisuudet

17.1.1. Puomin ohjaus

Automaattinen osan saato

Ohjaustila

o
4% i 50

YKsi puomi

Paallekkaisyys saavuttaessa kasitellylle
alueelle

_ Hit 0.0 m

Paallekkaisyys poistuttaessa kasitellylta
alueelta

- il 0.0m

« Ohjaustila: Kayta liukusaadinté tai numeronappéaimistda ja maéarita
paallekkaisyyden valttaminen (0) tai valien valttaminen (100). Jos
paallekkaisyyden valttaminen on valittu, saattaa olla alueita, joille
tuotetta ei leviteta. Jos valien valttaminen on valittu, lohkon reunojen
valilla voi esiintya jonkin verran paallekkaisyytta. Oletusarvo (50) on
kompromissi.

« Paillekkaisyys saavuttaessa kasitellylle alueelle / poistuttaessa
kasitellylta alueelta: Maarittaa paallekkaisyyden maaran, kun
saavutetaan jo kasitellylle alueelle tai poistutaan silta.

Monta puomia

Jos tydkoneessa on useita puomeja, ohjaustila ja kasitellyn alueen
paallekkaisyysasetukset on mahdollista saataa jokaiselle puomille
erikseen.

Valitse tarvittava puomi ennen asetusten saatamista.
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17.1. Automaattisen osan sdadon kayttaminen

Automaattinen osan saato

<] Boom 1 >
Ohjaustila
7
4 i 50

Paallekkaisyys saavuttaessa kasitellylle
alueelle

Paallekkaisyys poistuttaessa kasitellylta

alueelta

. i 0.0 m
B
,"gg Puomin ohitus (:)

Puomin ohitus kytkee osan saadon pois kaytosta kyseiselle
puomille. Valitse tarvittava puomi ja valitse Puomin ohitus. Vahintaan
yhden puomin on oltava kaytossa. Kytke kaikki puomit pois kaytosta
asetuksella ASC paalld/pois minindkymassa.

9
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Luku 17 — Kaytossa olevat lisdominaisuudet

17.2. Yleisterminaalin (ISOBUS) kayttaminen
Asetuksen avulla kayttdja voi viestia ISOBUS ECU:n kanssa.
Yleisterminaalin toimintaperiaate vastaa verkkoselaimen toimintaa. Siina

ei ole oheistietoa sisallosta, joka terminaalissa on kaynnissa.
Kayttoliittymat ladataan liitetyista asiakassovelluksista.

Yleisterminaaliin sopivien tydkoneiden tai sovellusten maaraa ei ole
kaytannossa rajoitettu. Toiminnot rajoittuvat tydkoneen ja ohjaimen
rakenteen mukaan.

Yleisterminaali otetaan kayttdon kohdassa Jarjestelma / Ominaisuudet /
Konsoli.

1. Avaa minindkyma valitsemalla Yleisterminaali navigointipalkista.

Huomautus:Yleisterminaalin kuvake vaihtelee sen mukaan, mita
ISOBUS-yhteensopivia laitteita on liitetty.

2. Avaa yleisterminaali koko nayttoon laajentamalla mininakyma.
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17.2. Yleisterminaalin (ISOBUS) kayttaminen
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Naytot riippuvat ISOBUS-laitteistosta.

Avaa Aux-N-maaritysikkunan (katso Lisdohjauksen asetus, sivu
84).
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P Siirtyy edelliseen syottdoon tai painikkeeseen.
. Siirtyy seuraavaan syottoon tai painikkeeseen.

—.  Kaylapiyhdistetyt UT-tyOsarjat.

~

esc  POistuu muokkaustoiminnosta tai kuittaa UT-halytyksen, jos
sellainen on.

ok Kytkee korostetun syoton tai painikkeen.
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Luku 17 — Kaytossa olevat lisdominaisuudet

17.3. Sadaaseman kaytto

Séaasemaporttiasetus on kaytettavissa kohdassa Jarjestelma /
Ominaisuudet / Konsoli. Ennen kayttda on valittava CAN-portti, johon
saaasema on kytketty.

Tama vaihtoehto mahdollistaa AirMar 150WX -sagasematuen.

Valitse tiedot

Ulkelampatila

Suhteellinen kosteus

Tuulen nopeus

Tuulen suunta

DeltaT

Tulipalovaaraindeksi

Kun kytkenta on tehty, lampdtila, suhteellinen kosteus, tuulen nopeus,
tuulen suuntaja Delta T ovat nakyvissa seka mininakymassa etta
kojelaudassa.

Delta T:sta on tulossa yksi hyvaksyttavien ruiskutusolosuhteiden
ilmaisimista. Se ilmaisee haihtumisnopeuden ja pisaran kestoajan. Delta
T lasketaan vahentamalla markalampatila kuivalampdtilasta.

Huomautus:Sadaseman tiedot tayttavat tehtavan tiedot automaattisesti.
Katso Tehtavan tietojen tarkasteleminen, sivu 134.

17.3.1. Saaaseman kalibrointi
Kun saaasema on asennettu, se on kalibroitava.

Huomautus:Ajoneuvon on oltava etaalla esteista avoimella alueella,
jossa ajoneuvolla voidaan ajaa ympyraa.
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17.3. Sdaaseman kayttd

1. Katkaise sadaseman virta ja kytke se uudestaan.

2. Ajatdman jalkeen kahden minuutin ajan ajoneuvolla hitaasti (7—
11 km/h) ympyraa.

Kun ajoneuvo on tehnyt 1,5 kadannosta, automaattinen kalibrointi
alkaa.

3. Ajaviela kaksi tai kolme kierrosta muuttamatta ajoneuvon nopeutta.
Lisatietoja on saaaseman valmistajan toimittamassa kayttooppaassa.
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Luku 17 — Kaytossa olevat lisdominaisuudet

17.4. NORAC-puominkorkeudenohjauksenkayt-
taminen

Tama asetus saataa automaattisesti puomin korkeutta maanpinnan tai
kasvuston ylapuolella. Se edellyttaa NORAC-anturien ja elektronisen
ohjausyksikdn (ECU) asennusta.

NORAC-puomin korkeuden ohjaus on kaytettavissa kohdassa

J'e'\rjestelmé / Ominaisuudet -~ % /Tydkone " . Kun se on otettu

=
kayttdon, NORAC-minindkyma on kaytettavissa

< Puomin korkeuden ohjaus

KORKEUS A
100 0cm

e
[ RN ] [N N ]
A As NS ur AF WS AP uS
NATR Sato WA
1111 [ I N |

Huomautus:Puomin korkeuden ohjausjarjestelman maaritys on tehtava
UT-naytossa. Katso lisatietoja NORAC-jarjestelman mukana
toimitetuista kayttdoppaista.

Seuraavat asetukset ovat kaytettavissa:

« Tavoitekorkeus: Tavoitekorkeus, jolle kayttaja haluaa puomin
asettaa ruiskutettaessa automaattisessa tilassa.

A Automaattinen tila: Puomin korkeutta ohjataan automaattisesti.

. Q Manuaalinen tila: Puomin korkeutta sdadetadn manuaalisesti.
o Tila:

o Sato: Lukee korkeuden ruiskutussuuttimista kasvuston
ylareunaan.

o Maapera: Lukee korkeuden ruiskutussuuttimista maanpintaan.
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17.4. NORAC-puomin korkeuden ohjauksen kayttaminen

o Hybridi: Kayttaa sato- ja maaperalukemien yhdistelmaa. Tama on
hyodyllista, kun halutaan valttaa suuria puomin liikkeita
epatasaisessa sadossa.
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Luku 18 — Varastovastaava

Varastovastaavan avulla kayttaja voi etsia ja tarkastella konsolin
tietokohteita ja tehda niinin muutoksia. Kohteita voi poistaa, nimeta
uudelleen tai kopioida USB-laitteeseen tai USB-laitteesta. USB-laitteen
tai TAP-alustan tehtavatietoja voi myos selata ja tuoda konsoliin.

B
1. Valitse Varastovastaava :Ih .

| KATEGORIA . ULKOINEN VARASTO

Tydkoneet '_—'I’/ Ei mitaan
Apollo MTank MBoom E
DoublePivot
1SO SPRAYER
Pivoted 5 SECTIONS
+" SPRAYER

Kun naytto avataan, siina nakyy luettelo kohteista, jotka vastaavat

valittua Kategoriaa. Jos USB-laite on liitetty tai nayttd on yhdistetty TAP-

alustaan ja valitset vaintoehdon Ulkoinen varasto -luettelosta, nakyviin
tulee jaettu nakyma.
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KATEGORIA ULKOINEN VARASTO

Tyodkoneet Lll '_—'.’/ UsSB
Apollo MTank MBoom E. 1T SPRAYER
DoublePivot 4TANKS - 2G...LIQUID 1NH3
1SO SPRAYER 7TANKS + FL...D) GRANULAR
Pivoted 5 SECTIONS Apollo MTank MBoom
SPRAYER DoublePivot

DoublePivot_ASC10_SPRAYER
DoublePivot.zip

FPT1008 IMPLEMENT 1
FPT1015 IMPLEMENT 2

HORT SPRAYER
HYPRO_Implement

ISO SPRAYER

Kun jaettu nakyma on nakyvissa, vasemmalla olevassa luettelossa
nakyvat nayttdon tallennetut tiedot. Oikealla olevassa luettelossa nakyvat
Ulkoinen varasto -luettelossa valittuun ulkoiseen laitteeseen tallennetut
tiedot, jotka vastaavat valittua Kategoriaa.

« USB: Nayttaa USB-laitteen kohteet, jotka on aikaisemrmin naytetty

valitsemalla ‘ . Naita kohteita voidaan valita, nimeta uudelleen,
poistaa tai kopioida konsoliin,

« Valitse USB-asemasta: Valitse zip-tiedosto (joka sisaltaa
tehtavatiedot) tai TASKDATA.XML-tiedosto suoraan USB-laitteessa
jatuo se konsoliin. Katso Tehtavatietovalinnan tuominen USB-
laitteesta, sivu 242.

« Valitse TAP-asemasta: Valitse zip-tiedosto, joka siséltaa
tehtavatiedot, TAP-alustasta ja tuo se konsoliin. Katso
Tehtavatietovalinnan tuominen TAP-alustasta, sivu 244.
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Luku 18 — Varastovastaava

Huomautus:Jos kaytdssa on XD- tai X25-naytto eika jaettu nakyma ole
nakyvissa (oikealle oleva luettelo ei nay, kun Ulkoinen varasto -luettelosta
on tehty valinta), varmista, etta Varastovastaava nakyy koko nayton
kokoisena (mininakymia ei ole auki).

Huomautus:Joissakin kohteissa (kuten pelloissa ja tehtavissd) nakyy
lisdsuodatusasetuksia, kun ne valitaan Kategoria-luettelosta. Nayta

O
suodatusvaihtoehdot valitsemalla ™ . Suodattimet koskevat molempia
luetteloita, jos jaettu nakyma on kaytossa.

Huomautus: Tydkoneen mukaan suodatettaessa @ nakyviin tulee
luettelo tyOkoneista, jotka liittyvat jarjestelman tehtaviin eika luettelo
konsolin tydkoneprofiileista.

== Valitse kaikki kohteet vimeksi valitusta luettelosta.

Piilota / nayta jaettu nakyma.

, Nimea valittu kohde uudelleen.
El Poista valitut kohteet.

. Kopioi nayttoon tai naytosta. Toiminto suoritetaan korostetun
=¥ nuolen suuntaan.

l_é. Lajittele luettelot valitsemalla lajitteluasetus (molemmat luettelot
lajitellaan samojen ehtojen mukaisesti).

@ Varmuuskopioi kaikki varastokohteet tai kayttajaasetukset
¥ USB:lle. USB:lIa olemassa olevat tiedot poistetaan.
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Palauta kaikki varastokohteet tai kayttajaasetukset.
Huomautus: Tama korvaa kaikki jarjestelman tiedot ja palauttaa
sisallon USB-varmuuskopiosta. Yleensa toimintoa kayttaa
huoltohenkilosto.

Vaihda tehtavatiedot Tuo USB-laitteesta, vie USB-laitteeseen ja
vie TAP-alustaan. Katso Tehtavatietojoukon tuominen USB-
laitteesta, sivu 243 ja Tehtavien / tehtavéatietojen /
tehtavaraporttien vieminen, sivu 237.

Vie diagnostiikkatiedot. Kayta tata toimintoa, kun jalleenmyyja
pyytaa tietoja arvioitavaksi.



Luku 18 — Varastovastaava

18.1. Tehtavien / tehtavatietojen / tehtavara-

porttien vieminen

Tehtava: Tehtavaan viitattiin aikaisemmin tydna Horizonissa. Se kuvaa
pellolla tiettyna aikana tehtya tyota.

Tehtavatietojoukko: Tehtavétietojoukko on kokoelma tehtévia seka
tietoja, joita kaytetaan tehtavan viimeistelemiseen (esimerkiksi pellon
lohkot, ajolinjat ja tuotteet).

18.1.1. Tehtavien vieminen USB-laitteeseen

Yksittaisia tehtavia voi vieda USB-laitteeseen ja siirtaa toiseen Topcon-
nayttdon tai tuoda Farm Management Information System (FMIS) -
jarjestelmaan.

Viedyt tehtavat lisatdan tehtavatietojoukkoon USB-laitteessa.

1. Liita USB-laite nayttoon.

Valitse Varastovastaava & :

Valitse Kategoria-luettelosta Tehtavat.

Valitse Ulkoinen varasto -luettelosta USB.

Valitse vietavat tehtavat vasemmalla olevasta Kategoria-luettelosta.

®,

o K~

6. Valitse Tallenna valitut kohteet USB-laitteeseen

237



18.1.

238

Tehtavien / tehtavatietojen / tehtavaraporttien vieminen

Vientitoiminnot
VIE TEHTAVA &

VIENTITARKKUUS
High

VIE TEHTAVARAPORTTI ( |

ALUEIDEN
AUTOMAATTINEN
SAATO

VIE MUOTOTIEDOSTOT ( |

7. Valitse Vie tehtava ja OK.

Huomautus: Tarvittaessa Vientitarkkuus-asetuksella voidaan
pienentaa naytosta vietavien tietojen tiedostokokoa. Tama tapahtuu
siirtamalla vahemman datapisteita, mika antaa kasitellyn alueen
tiedoille matalamman tarkkuuden.

Kun valitset Vie muototiedostot, jarjestelma luo kasitellyn alueen ja
lohkojen muototiedostot. Nama tallennetaan kohteeseen USB:\Reports
paivamaara- ja aikaleimattuun kansioon.

Paina aina USB:n poistaminen -kuvaketta ennen USB-laitteen
poistamista (katso Nayton tydkalupalkin kayttaminen, sivu 14).
Viesti ilmoittaa, kun USB-laitteen poistaminen on turvallista. Jos
tata ei tehda, raportti voi kadota tai vaurioitua.

%

ND

18.1.2. Tehtavaraporttien vieminen USB-laitteeseen

Kun tehtavaraportit viedaan USB-laitteeseen, niiden PDF-raportit
tallennetaan kohteeseen USB:\Reports.



Luku 18 — Varastovastaava

1. Liita USB-laite nayttoon.

T

Valitse Varastovastaava h .

Valitse Kategoria-luettelosta Tehtavat.
Valitse Ulkoinen varasto -luettelosta USB.

o B L

Valitse tehtavat PDF-raportteihin vasemmalla olevasta Kategoria-
luettelosta.

-
6. Valitse Tallenna valitut kohteet USB-laitteeseen =% .
7. Valitse Vie tehtavaraportti.

8. Valitse tarvittaessa Alueiden automaattinen saato: Jos kaytdsséa on
varien selitetta hyodyntavia tietoja, raportin karttavarjostuksessa
kaytettavat varit muuttuvat siten, etta sadon maarat nakyvat
havainnollistettuina mahdollisimman suurella varien vaihtelulla.

Kun valitset Vie muototiedostot, jarjestelma luo kasitellyn alueen ja
lohkojen muototiedostot. Nama tallennetaan kohteeseen USB:\Reports
paivamaara- ja aikaleimattuun kansioon.

18.1.3. Tehtavatietojoukon vieminen USB-laitteeseen
1. Liita USB-laite nayttoon.

B
2. Valitse Varastovastaava h

3. Valitse Vaihda tehtavatiedot ja sitten Vie USB-laitteeseen.
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18.1. Tehtavien / tehtavatietojen / tehtavaraporttien vieminen

Seuraava ikkuna avautuu.

Vaihe 1:

Valitse tehtdvatietojen vientiasetukset

VIENTIVERSIO
v4

VIENTITILA
Sailyta kaikki tehtdavéan tiedot viennin
jalkeen

VIENTITARKKUUS
Korkea

Peruuta —

Tehtavatietojoukko viedaan ISO XML -muodossa. Vientiversioksi
voidaan vaihtaa tarvittaessa V3.

4., Valitse haluamasi vientitila:
o Sailyta kaikki tehtavan tiedot viennin jalkeen: Kaikki tehtavan tiedot
sailytetaan naytossa.
o Poista vain tehtavat viennin jalkeen: Tehtavat poistetaan naytosta,
mutta asiakas-, maatila-, pelto-, tuote- ja tyokonetiedot sailyvat.

o Poista kaikki tehtavan tiedot viennin jalkeen: Kaikki tehtavan tiedot
poistetaan naytosta.

Huomautus: Tarvittaessa Vientitarkkuus-asetuksella voidaan
pienentaa naytosta vietavien tietojen tiedostokokoa. Tama tapahtuu
siirtamalla vahemman datapisteita, mika antaa kasitellyn alueen
tiedoille matalamman tarkkuuden.

5. Valitse " =+ javalitse USB-laitteesta sijainti, johon tiedot
tallennetaan.
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Luku 18 — Varastovastaava

6. Vahvistavienti valitsemalla —~ .

18.1.4. Tehtavatietojoukon vieminen TAP-alustaan

Tehtavatietojoukkoja voidaan vieda TAP-alustaan. Tehtavatietoja ovat
asiakkaat, maatila, pellot (mukaan lukien lohkot, merkkipisteet, AB-linjat,
kaarevat ja kiertyvat ajolinjat) seka tehtavat (mukaan lukien kirjatut
tiedot).

Ennen kuin kaytat tata toimintoa, anna konsolin nimi ja kirjaudu TAP-
alustaan. Katso Jarjestelmaasetusten maarittaminen, sivu 43.

. g
1. Valitse Varastovastaava h

2. Valitse Vaihda tehtavatiedot /Vie TAP-alustaan
3. Valitse haluamasi Vientitila:
o Sailyta kaikki tehtavan tiedot viennin jalkeen: Kaikki tehtavan tiedot
sailytetaan naytossa.
o Poista vain tehtavat viennin jalkeen: Tehtavat poistetaan naytosta,
mutta asiakas-, maatila-, pelto-, tuote- ja tyOkonetiedot sailyvat.

o Poista kaikki tehtavan tiedot viennin jalkeen: Kaikki tehtavan tiedot
poistetaan naytosta.

Huomautus: Tarvittaessa Vientitarkkuus-asetuksella voidaan
pienentaa naytosta vietavien tietojen tiedostokokoa. Tama tapahtuu
siirtamalla vahemman datapisteita, mika antaa kasitellyn alueen
tiedoille matalamman tarkkuuden.

4. Vahvista vienti.
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18.2. Tehtavien ja tehtavatietojen tuominen

18.2. Tehtavien ja tehtavatietojen tuominen

Tehtavia voidaan tuoda toiseen X-nayttoon tai Farm Management
Information System (FMIS) -jarjestelmaan.

18.2.1. Tehtavien tuominen USB-laitteesta
1. Liita USB-laite nayttoon.

. Valitse Varastovastaava m :

Valitse Kategoria-luettelosta Tehtavat.

Valitse Ulkoinen varasto -luettelosta USB.

Korosta tuotavat tehtavat oikealla olevassa Ulkoinen varasto -

o K~

luettelossa ja valitse Tuo valitut kohteet konsoliin ™% .

18.2.2. Tehtavatietovalinnan tuominen USB-laitteesta

Talla asetuksella voit tuoda valittuja USB-laitteeseen varmuuskopioituja
tehtavatietoja.

1. Liita USB-laite nayttoon.

B
2. Valitse Varastovastaava h .
3. Valitse Ulkoinen varasto -luettelosta Valitse USB-asemasta.

4. Siirry USB-laitteen sijaintiin, jossa tehtavatiedot ovat, ja vahvista
valitsemalla OK.

Oikealla olevassa sarakkeessa nakyvat USB-laitteen tehtavatiedot,
jotka vastaavat vasemmalla valittua Kategoriaa.

5. Korosta tuotavat tiedot oikealla olevassa Ulkoinen varasto -

luettelossa ja valitse Tuo valitut kohteet konsoliin ™% .
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Luku 18 — Varastovastaava

18.2.3. Vanhojen Horizon 3- tai 4-tietojen tuominen USB-lait-
teesta
Talla asetuksella vanhoja Horizon 3- tai 4-tietoja (mukaan lukien tuotteet)
voidaan muuntaa tehtavatiedoiksi ja tallentaa USB-laitteeseen
seuraavaan tiedostorakenteeseen: ConvertedlLegacyData / <tama_
paivamaara>.

1. Liita USB-laite nayttoon.

B
2. Valitse Varastovastaava h
3. Valitse Ulkoinen varasto -luettelosta Muunna vanhat tiedot.

Kun tiedot on muunnettu, oikealla olevassa sarakkeessa nakyvat
USB-laitteen tehtavatiedot, jotka vastaavat vasemmalla valittua
Kategoriaa.

4. Korosta tuotavat tiedot oikealla olevassa Ulkoinen varasto -

luettelossa ja valitse Tuo valitut kohteet konsoliin ™% .

18.2.4. Tehtavatietojoukon tuominen USB-laitteesta

HUOMIO: Taméan toiminnon suorittaminen poistaa naytdsta olemassa
olevan tehtavatietojoukon, mukaan lukien kaikki pellon lohkot ja ajolinjat.

1. Liita USB-laite nayttoon.

B
2. Valitse Varastovastaava L

3. Valitse Vaihda tehtavatiedot javalitse sitten Tuo USB-laitteesta.

Valintapainikkeella % voi hakea automaattisesti ylatason
TASKDATA-hakemiston (jos sellainen on olemassa) USB-laitteesta
jaluetella loydetyt taskdata.xml-tiedostot. Jos tapa ei toimi,
tarvittavan tiedoston voi valita selaamalla USB-laitetta manuaalisesti.

4. Valitse tarvittava tehtavatietojoukko.
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18.2. Tehtavien ja tehtavatietojen tuominen

18.2.5. Tehtavatietovalinnan tuominen TAP-alustasta
Talla asetuksella voit tuoda valittuja tehtavatietoja TAP-alustasta.

Ennen kuin kaytat tata toimintoa, anna konsolin nimi ja kirjaudu TAP-
alustaan. Katso Jarjestelmaasetusten maarittaminen, sivu 43.

1. Valitse Varastovastaava m .
2. Valitse Ulkoinen varasto -luettelosta Valitse TAP-asemasta.

3. Valitse haluttu .zip-tiedosto ja vahvista. Zip-tiedosto puretaan
automaattisesti, kun se on tuotu.

Tuo tehtavatiedot kohteesta TAP

— 10.48.26.240 LA

-

TASKDATA_20200318_1210.zip

Paivityspainikkeella E voidaan tarvittaessa paivittaa TAP:sta
naytettava tiedostoluettelo.

4. Korosta tuotavat tiedot oikealla olevassa Ulkoinen varasto -

luettelossa ja valitse Tuo valitut kohteet konsoliin - .
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Luku 18 — Varastovastaava

Oikealla olevassa sarakkeessa nakyvat TAP-alustan tehtavatiedot,
jotka vastaavat vasemmalla valittua Kategoriaa.
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Luku 19 — Vianetsintaopas

19.1. Yleiset virheviestit

Useiden virheiden yhteydessa naytetaan virnekoodi. Virheita voi
tarkastella myds ohjauksen tilan naytdssa (katso Automaattisen
ohjauksen tila, sivu 209) tai Diagnostiikka-nayton Virhekoodit-
vélilehdessa (katso Diagnostiikan tarkasteleminen, sivu 132).

Alla luetellut virheet ovat melko yleisia ja kayttajan korjattavissa. Jos
kyseessa on jokin muu virhe tai jos ongelma ei ratkea, tallenna aina
virheviesti ja mahdollinen virhekoodi jalleenmyyjaasi varten.

Koodi Virhe Toiminto Sivu
U1052 |Ohjauksen Paivita kiintea ohjelmisto. 58
alijarjestelman
kiintean ohjelmiston
VErsio on
virheellinen.
U1054 |Ohjauksen Kaynnista ohjausohjain
alijarjestelma on uudelleen.
vikatilassa.
U1055 |Ohjausohjainon Kaynnista ohjausohjain ja
nollattava. ajoneuvo uudelleen,
Odota 20 sekuntia ja
kaynnista uudelleen.
U1056 |Ohjausohjaimen Toista pyoran kulman 144
konfiguraatiovirne  |anturin kalibrointi.
U1061 |Traktorin Palaa 94
parametriasetuksia |paaasetusvalikkoonija
ei ole ohjauksen tarkista ajoneuvon tyyppi.
alijarjestelmassa.




Virhe
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Toiminto

U1062 [Nousunvinouson |Kalibroi nousun vinous. 146
kalibroitava. Nain jarjestelma voi

kompensoida
vastaanottimen vinouden
ohjaamon katolla.

U1065 |Pybran kulman Usein syyna on renkaiden 98
anturion vaihto, mutta se ei ole 144
kalibroitava. ainoa mahdollinen syy.

Tarkista ajoneuvon mitat
ja tee kalibrointi
uudelleen.

U1066 |Kompassion Kalibroi kompassi. 143
kalibroitava.

U1067 |Uusiajoneuvo tai Kalibroi kompassi 143
uusi ohjausohjain uudelleen.
havaittiin.

U1068 |Ajoneuvon profilliei  |Tarkista, etta ohjauksen 95-100

vastaa ohjauksen alijarjestelma on kytketty
alijarjestelman kayttoon.
asetuksia. Palaa
paaasetusvalikkoon ja
nollaa ajoneuvo ja ohjaus.
U1069 |Ohjauksen Otayhteytta

alijarjestelman

ohjauspyoran anturia

ei ole maaritetty.

jalleenmyyjaan.
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suurempi kuin
lampotilaraja.

Virhe Toiminto
U1071 |AES keskimaarainen | Tarkista AES-
teho on suurempi moottoriyksikon
kuin tehoraja. kuormitus (esimerkiksi
ohjauspylvas on liian
raskas tai holkit tai
laakerit ovat kuluneet).
Otayhteytta
jalleenmyyjaan.
U1072 |AES lampdtilaon Sammuta jarjestelmaja

anna sen jaahtya. Jos
ongelma toistuu, ota
yhteytta jalleenmyyjaan.

U1074

AES-ohjausohjainta
ei ole alustettu.

Kaanna ohjauspyoraa
kasin neljasosakierros.

U1075-
U1078

CAN-vastaanotto-
tai -lahetysvirheet

Tarkista liitokset.
Sammuta kytkentarasia
ja kaynnista se uudelleen.
Otayhteys
jalleenmyyjaan, jos
ongelma ei ratkea.

U1079

Pyoran kulman
anturia ei ole
kytketty.

Tarkista liitos tai vainda
viallinen anturi. Ota
yhteytta jalleenmyyjaan.

U1080

Pyoran kulman
anturissa on
oikosulku.

Otayhteytta
jalleenmyyjaan. Anturion
ehka vaindettava.
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Virhe Toiminto
U1082 |Compact flash - Tarkista muistin kaytto 132 & 233
tiedostojarjestelman | mininakymassa. Vanhoja
tilaaonjaljellaalle 1 |tiedostoja on ehka
%. poistettava tai siirrettava
kayttamalla
Varastovastaavaa.
U3001 |Siirto epdonnistui. | Yrita siirtaa tiedosto 233
USB-laitteesta uudelleen.
U4001 |Vaylan alustusvirhe. |Luo vayla uudelleen. 183-188
U4006 |Jarjestelman Kalibroi kompassi, 143 -146
kalibrointejaeiole. |pydran kulman anturi ja
NOUSUN VINOUS.
U5001 |Ohjauksen Tarkista, etta ohjauksen 100
alijarjestelmaa ei alijarjestelma on kytketty
|Oydy. kayttoon.
Tarkista, etta
maantielukituksen kytkin
(estaa kytkeytymisen
julkisilla teilld) ei ole
kytketty.
Palaa
paaasetusvalikkoon ja
tarkista
ohjausjarjestelman
maaritykset.
U5002 |[TyOkonetta javaylaa |Vahvista valittu tydkone, 104
ei ole maaritetty. pelto jatehtava. 155ja170
Luo vaylat tarvittaessa. 183-195
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Virhe

Toiminto

U5003 |Kytkenta eionnistu |Tarkista, etta
ohjausohjaimen maantiekytkin ei ole
lukituksenvuoksi.  |kaytossa.
U5004 |Tyokonettaeiole Tarkista, etta oikea 104
maaritetty. tyokone on valittuna.
U5007 |Rivivali (tydkoneen |Paallekkaisyys on
paallekkaisyys maaritetty lilan suureksi.
vahennettyna Muuta paallekkaisyytta
tyokoneen automaattisen osan
leveydestd) onlilan  |saaddn minindkymassa.
pieni. Katso lisatietoja ohjaimen
kayttooppaasta.
U904 |Vainyksi Tarkista, etta nayton 98-100
ohjausohjaimen ajoneuvomaaritykset
tyyppija vastaavat
ajoneuvotyyppion |ohjausohjaimen
nivelletty. maarityksia.
Ue905 | Tuntematon Palaa 98
konetyyppi. paaasetusvalikkoon ja
tarkista ajoneuvon
maaritykset.
U8505 |Tehdaskalibrointia ei |Kalibroi kompassi, 143-146

|Oydy.

pyoran kulman anturi ja
NOuUSuN vinous.

TC8

Ei12 V:ntehon
syottoa intertia-
anturille ja
modeemille.

Tarkista litokset.
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19.2. Ongelmia Internet-yhteydessa

Jos sinulla on ongelmia nayton yhdistamisessa Internetiin (kun Ethernet-
kaapeli on kytketty naytdn taakse), tarkista seuraavat asiat:

1. Avaa jarjestelman tietopaneeli (katso Jarjestelman tietojen
tarkasteleminen, sivu 122).

2. Tarkista kohdasta Konsoli, nayttaako IP-osoite osoitetta alueella
192.168.0.x (x = 0-255).

3. Josnainon, irrota Ethernet-kaapeli nayton takaa ja kaynnista naytto
uudelleen. Tama pudottaa oletusosoitteen ja antaa nayton
muodostaa yhteyden langattomaan yhteyspisteeseen.

Ongelma on ristiriita Ethernet-yhteyden kayttaman oletusosoitteen,
silloin kun Ethernet DHCP -palvelin ei ole kaytettavissa (192.168.0.10),
jalangattoman yhteyden muodostamisessa saadun osoitteen valilla.
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Ajolinja

Bauditaso

Differentiaalinen
GPS

EGNOS

EMC

GDOP

GLONASS

Kahden pisteen valinen virtuaalinen linja pellolla.
Ajolinjaa kaytetaan viitteena pellon tulevissa
ajoissa (myds Vayla).

Bauditaso tarkoittaa tiedonsiirtonopeutta. Sita
mitataan sekunnissa siirrettavina bitteina.

Tapa, jossa kaytetaan satelliittipalveluiden tai
kiinteiden referenssiasemien korjaustietoja
GPS:n tarkkuuden parantamiseen. Satelliitit tai
paikalliset referenssiasemat lahettavat
korjaustiedot GNSS-vastaanottimilla
varustettuinin ajoneuvoihin.

(European Geostationary Navigation Overlay
Service) EGNOS on eurooppalainen
satelliittipaikannuksen tarkkuutta parantava
jarjestelma, joka on kehitetty taydentamaan
GPS-, GLONASS- ja Galileo-jarjestelmia ja
raportoimaan signaalien luotettavuudesta ja
tarkkuudesta.

Sahkdmagneettisessa yhteensopivuudessa
tutkitaan sahkOmagneettisen hairion vaikutuksia.
EMC:n tarkoituksena on varmistaa, etta laitteet
tai jarjestelmat eivat hairitse toisiaan tai esta
toistensa toimintaa.

(Geometric Dilution of Precision, geometrinen
tarkkuuden poikkeama) GDOP on arvo, jolla
maaritetdan GNSS-satelliittigeometrian
tarkkuutta.

Maailmanlaajuinen satelliittijarjestelma (Vengjan
GNSS)



GNSS
GPS

HDOP

HRMS

Ita- ja
pohjoiskoordinaatit

Kiintea ohjelmisto

Leveysaste

Mobiilitukiasema
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Maailmanlaajuinen satelliittijarjestelma

Maailmanlaajuinen satelliittipaikannusjarjestelma
(Yhdysvaltojen GNSS)

(Horizontal Dilution of Precision)

HDOP on arvo, jolla maaritetaan GNSS-
satelliiteista saatavien horisontaalisten
(leveys/pituusaste) sijaintitietojen tarkkuutta.,

HRMS (Horizontal Root Mean Squared,
horisontaalinen nelidllinen keskiarvo) laskee
keskimaaraisen horisontaalisen sijainnin
satelliittien Iahdetietojen perusteella.

lta- ja pohjoiskoordinaatit osoittavat ajoneuvon
UTM (Universal Transverse Mercator) -sijainnin ja
alueen. Ne mitataan metreina.

Ruuduston ita-lansi-akselilla (horisontaalinen)
olevia numeroita kutsutaan itakoordinaateiksi ja
pohjois-etela-akselilla (vertikaalinen) olevia
numeroita pohjoiskoordinaateiksi.

Tietokoneohjelma, joka on upotettu pysyvasti
koneen laitteistoon.

Kohdan etaisyys pohjoiseen tai etelaan
paivantasaajasta asteissa mitattuna.

Yksi leveysasteen minuutti vastaa yhta merimailia
(1 852 m). Paivantasaajan leveysaste on nolla.

Tukiasema, jota on helppo siirtaa ja joka voi
maarittaa itsenaisesti uuden sijainnin, jotta
toiminta DGPS-jarjestelman kanssa voi jatkua.
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MSAS

NMEA

Nousun vinous

OmniSTAR

Pellon lohko
Pelto

Pituusaste

254

(Multi-functional Satellite Augmentation System,
monitoiminen satelliittipaikannuksen tarkkuutta
parantava jarjestelma) MSAS on Japanissa
toimiva paikannusta parantava jarjestelma
(SBAS), joka taydentad GPS:aa raportoimallaja
parantamalla GPS-signaalien luotettavuutta ja
tarkkuutta.

(National Marine Electronics Association) NMEA
onvakioprotokolla, jota kaytetaan sahkolaitteissa
tietojen lahetykseen ja vastaanottoon.

Nousun vinous maarittaa, onko vastaanotin
asennettu vaakasuoraan.

Trimble Navigation Ltd:n tarjoama kaupallinen
palvelu, joka lahettaa GNSS-korjaustietoja
geostationaarisista satelliiteista.

Pellon reuna.
Traktorin maaritetty tyoalue.

Kohdan etaisyys itaan tai lanteen
nollameridiaanista asteissa mitattuna.
Nollameridiaani kulkee Englannin Greenwichin
kautta. Sen pituusaste on nolla.



RTK-verkko

SBAS

Shapefile-
muototiedosto

Tehtava

Tehtavatietojoukko
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Tukiasemajoukko, joka lahettaa sijaintitiedot
palvelimelle internetin (NTRIP) valityksella. RTK-
verkossa olevat gjoneuvot lahettavat myos
sijaintinsa palvelimelle mobiiliradion valityksella.
Palvelin laskee tukiasemien ja ajoneuvojen
sijaintitietojen avulla oikeat tiedot kullekin
ajoneuvolle ja lahettaa ne ajoneuvolle
mobiiliradion valityksella. Taman ansiosta
sijainnin maaritys voidaan tehda reaaliaikaisesti1—
2 cm:ntarkkuudella.

(Satellite-Based Augmentation System,
satelliittiperusteinen parannusjarjestelma)
Jarjestelma, joka parantaa lagjalla alueella tai
paikallisesti paikannusta kayttamalla
ylimaaraisten satelliittien lahettamia
korjaussignaaleja. SBAS-korjauksen lahteissa on
yleensa useita maa-asemia, jotka mittaavat
yksittaisia tai useita GNSS-satelliitteja ja
satelliittisignaaleja seka ymparistoolosuhteita,
jotka voivat vaikuttaa signaaliin.

Shapefile-muototiedosto tallentaa tilaa koskevien
ominaisuuksien muut kuin topologiset geometria-
jaméaaritetiedot tietojoukkoon. Ominaisuuden
geometria tallentuu muotona, joka koostuu
sarjasta vektorikoordinaatteja. Tiedoston muoto:
abcd.shp

Tehtavaan viitattiin aikaisemmin tyona
Horizonissa. Se kuvaa pellolla tiettyna aikana
tehtya tyota.

Tehtavatietojoukko on kokoelma tehtavia seka
tietoja, joita kaytetaan tehtavan vimeistelemiseen
(esimerkiksi pellon lohkot, ajolinjat ja tuotteet).
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TopNET Global D

Tukiasema

Varmistus

Vayla

Viitetukiasema

WAAS

WAS

TerraStar GNSS Ltd:n tarjoama kaupallinen
palvelu, joka lahettdda GNSS-korjaustietoja
geostationaarisista satelliiteista.

GNSS-vastaanotin, joka tuottaa
differentiaalikorjaukset vastaanottimille, jotka on
varustettu GNSS:lla. Kutsutaan myos
referenssiasemaksi.

Satelliitit ja korjauksen [&hteet vaativat tiettya
sijaintitarkkuutta ajoneuvon sijaintia laskettaessa.
Jos jarjestelma ei vastaanota tarpeeksi tietoja
voidakseen laskea ajoneuvon sijainnin
tarvittavalla tarkkuudella, automaattinen ohjaus ei
ole kaytettavissa. Varmistusominaisuuden
ansiosta jarjestelma voi ohittaa sijainnin
tarkkuusvaatimuksen, jotta automaattinen ohjaus
voidaan ottaa kayttoon. Tama on kaytannollista
tilanteissa, joissa sijainnin tarkkaa maarittamista
ei tarvita.

Kahden pisteen valinen virtuaalinen linja pellolla.
Vaylaa kaytetaan viitteena pellon tulevissa ajoissa
(myos Ajolinja).

GNSS-vastaanotin, joka tuottaa
differentiaalikorjaukset vastaanottimille, jotka on
varustettu GNSS:lla. Kutsutaan myos
tukiasemaksi.

(Wide Area Augmentation System, laajan alueen
parannusjarjestelma) Yhdysvaltain iimailuhallinto
kehitti taman SBAS-jarjestelman
ilmailunavigaation avuksi. Se parantaa GPS-
signaalien saatavuutta ja tarkkuutta.

(Wheel angle sensor) Pydran kulman anturi
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AB-linjat 183
aika 26
ajoitus
osansaato 112
ajolinjat 180
AB-linjat 183
guidelock 188
identtiset kaarevat 186
keskiympyra 187
kopioi 196
ryhmat 182
suorat linjat 183
tuo 196
valitse 195
ajoneuvo
antenni 102
geometria 98
luo 95
maarita 93
suunta 130
valitse 94
Ajoneuvon nayton ohjain 47, 56
ajoneuvonnopeus 117
ajouran hallinta 49
ajourat 49, 198
alueelliset asetukset 25
aluelaskurit 50
apuohjelmat 88
asiakkaan nimi 157
automaattinen ohjaus 49
paiste 201
automaattinen osan saato 50, 224
automaattiohjaus 209
kytkenta 216
poiskytkentad 218
tila 209
vianetsinta 210

viritys 214
CL-10 89
CL-55 89
CropSpec 51
diagnostiikka 132
etatuki 39
GPS

poikkeaman korjaus 160, 221

tarkkuus 131

tiedot 130

tuotos 66

tutka 67

vastaanotin 58
guidelock 49
guidelock-opastustila 188
halytykset 69
herkistysaika 59
Hypro Prostop E 52
internet-yhteyden vianetsinta 251
ISOBUS-maaritys 82
jarjestelma

diagnostiikka 132
jarjestelman maarittaminen 42
jarjestelmatiedot 122
kalibrointi

kompassi 143

nousun vinous 146

ohjaus 142

pyoran kulma-anturi 144

virheet 150
kamerat 47
kartan zoomaus 129
kartta-asetukset 34
karttakerrokset 125
kayttajan kayttotaso 36
kayttajan saatimet 37
kayttotaso 36
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kieli 26
kojelauta 136
kompassin kalibrointi 143
konsoli
diagnostiikka 132
kaynnistys 12
nollaus 12
sammuttaminen 13
tyOkalupalkki 14
konsolin nimi 43
kuvakkeiden kuvaukset 6
langaton 89
leveysaste 28
LH5000-nopeusanturi 52
lisenssit 45
lohko
luo 162
muototiedostosta 164
poista 166
siirtokulma 162
merkkipisteet
aseta 159
maarita 81
mukauta 159
muokkaa 160
poista 160
mininakymat 120
nakyman ohjaimet 124
nayton nimi 43
NORAC 51, 231

nousun vinouden kalibrointi 146

NTRIP 64

OAF-tiedosto 59
ohjattu likenne 49, 190
ohjauksen kalibrointi 142
ohjausohjain 100
ohjelmistopaivitys 22, 88
opastusnaytto 123

osansaato 111
ajoitus 112
osankytkin 114

paakytkin 115

painovaa'at 52

paiste 167

paistekaannokset 49, 201

paiva/yo 14

paivamaara 26

paivita ohjelmisto 88

peittokerros 127

pelto
poista 158
poistu 158
uusi 157
valitse 155

peltovalikko 155

pituusaste 28

projektilinjat 190

puomin korkeus 51, 231

pyoran kulma-anturin kalibrointi 144

rajaohjaus 49, 189

ryhmat
ajolinjat 182

sadasema 47,229

sadon valvonta 51

sarjaportit 68

TAP 3

tehtava
alueet 172
keskeyta 152
luo 152,171
tuo 242
tyhjenna 174
valitse 170
valmis 152
vie 237

tehtavanraja 161

tehtavantiedot 134
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tehtavapainike 152 XTEND 52
tehtavaraportti yksikot 27
vie 238 yleisterminaali 46, 227
vientierissa 238 Yleisterminaalin maaritys 82
tehtavatietojoukko
tuonti 243

tehtavavalikko 170
tiedostonimet 141
tiedostopalvelin 47
tilavuus 32
toytays
ajoneuvoon 220
siirtokulma 219
toytaysvalikko 219
tuki 39
tuotetietokanta 118
tyokone 21
geometria 109
ISOBUS 106
luo 105
maaritd 103
nopeus 117
paakytkin 115
valitse 104
typpi 51
USBWi-Fi 90
Ut 227
UT-maaritys 82
Uutta 1
vaihtelevan nopeuden saato 51,175
valopalkki 30
varastovastaava 233
varit 140
VDC 56
veden saastd 51
vianetsinta 246
VRC 175
Wi-Fi-maaritys 89
Xlinks 56

259



260

Luku 22 — Saadokset ja turvallisuusvaroitukset

Kayttoehdot

Huomautus: Lue nama kayttdehdot huolellisesti.

Yleinen

KAYTTO - Hyvaksyt ndma kayttdehdot, kun ostat tuotteen Topcon Precision Agriculturelta
(TPA) tai joltakin TPA:n jalleenmyyjalta.

TEKIJANOIKEUS — Kaikki taméan kayttdoppaan tiedot ovat TPA:n henkistd omaisuutta ja
tekijanoikeuksien suojaamaa materiaalia. Kaikki oikeudet pidatetaan. Taman kayttboppaan
sisaltamaa grafiikkaa, sisaltoa, tietoja tai dataa ei saa hyddyntaa, kayttaa, kopioida, tallentaa,
esittaa, myyda, muokata tai julkaista eika niista saa laatia johdannaismateriaaleja eika kolmansille
osapuolille saa antaa niihin kayttdoikeutta ilman TPA:n nimenomaista kirjallista lupaa, ja kyseista
sisaltda saa kayttaa ainoastaan hankkimasi tuotteen hoitamiseen ja kayttamiseen. Taman
kayttboppaan sisaltamat tiedot ja data ovat TPA:n arvokasta omaisuutta, jonkaluomiseen on
kaytetty huomattava maara tyota, aikaa jarahaajajoka on tulosta TPA:n alkuperaisista
valinnoista, koordinoinnista ja jarjestelyista.

TAVARAMERKIT -ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems ja Topcon Precision Agriculture ovat Topcon Groupin tavaramerkkeja tai
rekisteroityja tavaramerkkeja. Microsoft ja Windows ovat Microsoft Corporationin
tavaramerkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja Yhdysvalloissa ja/tai muissa maissa. Tassa
mainitut tuote- ja yritysnimet voivat olla omistajiensa tavaramerkkeja.

VERKKOSIVUSTO JAMUUT LAUSEKKKEET - Mikaan TPA:n tydntekijan tai alihankkijan

lausunto tai TPA:n tai muun Topcon Groupin yhtidon sivustossa, muussa mainonnassa tai
TPA:n Kkirjallisuudessa oleva lauseke ei muuta naita kayttoehtoja.

TARKEAA TURVALLISUUS - Tuotteen vadrinkayttd voi johtaa loukkaantumiseen tai
kuolemaan, omaisuusvaurioihin ja/tai tuotteen toimintahairiodn. Tuotteen saa korjata
ainoastaan valtuutettu TPA:n huoltokeskus. Lue huolellisesti tassa kayttboppaassa esitetyt
turvallisuutta koskevat varoitukset ja ohjeet ja noudata niita kaikkina aikoina.

Rajoitettu takuu

ELEKTRONISET JA MEKAANISET KOMPONENTIT — TPA myodntaa TPA:n valmistamille
elektronisille komponenteille ynden vuoden takuun materiaali- ja valmistusvikojen varalta alkaen
alkuperaisesta toimituspaivamaarasta jalleenmyyjalle. TPA takaa, ettei yndessakaan TPA:n
valmistamassa venttiilissg, letkussa, johdossa tai mekaanisessa osassa esiinny materiaali- ja
valmistusvirheitd 90 paivan ajan ostopaivasta lukien.

PALAUTUS JA KORJAUS - Takuukauden aikana mika tahansaylla mainituista viallisista

kohteista voidaan lahettaa TPA:lle korjattavaksi. TPA korjaa tai vaihtaa viallisen tuotteen
maksuttaja lahettad sen takaisin vipymatta. Vastaanottaja maksaa téllaisten tuotteiden
kasittely- ja lahetyskulut. Komponenttien kalibrointi, tyd ja kentalla suoritetusta komponenttien
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irrottamisesta ja vaihdosta aineutuneet matkakustannukset eivat kuulu taman takuun piiriin.
Edella kuvattu takuu El kata vahinkoja tai vikoja, jotka ovat aiheutuneet seuraavista:

i) katastrofi, onnettomuus tai vaarinkayttd
i) tavanomainen kuluminen

iv) tuotteeseen ilman valtuutusta tehdyt muutokset; ja/tai

V) tuotteen kayttdminen yhdessé muiden tuotteiden kanssa, joita TPA ei ole toimittanut tai
maarittanyt kaytettavaksi

Minka tahansa tuotteen mukana toimitettu ohjelmisto on lisensoitu tuotteen kanssa
kaytettavaksi eika sita myyda. Erillisen loppukayttéjan lisenssisopimuksen (EULA) mukaisesti
toimitetun ohjelmiston kayttaminen on kyseisen EULA:n ehtojen alainen, mukaan lukien
rajoitettua takuuta koskevat takuut ja lukuun ottamatta sita, mita naissa kayttdehdoissa on
toisin ilmaistu.

TAKUUN VASTUUVAPAUSLAUSEKE - YLLA MAINITTUJA TAKUITA JA ASIANMUKAISESSA

TAKUUKORTISSA, LIITTEESSA TAl LOPPUKAYTTAJAN LISENSSISOPIMUKSESSA
MYONNETTYJA TAKUITA LUKUUN OTTAMATTA TAMA KAYTTOOPAS, TUOTE JA SIIHEN
LIITTYVA OHJELMISTO TOIMITETAAN "SELLAISENAAN”, MUITA TAKUITA El MYONNETA,
JALAIN SALLIMISSA PUITTEISSA TPA SULKEE POIS KAIKKI KONKLUDENTTISET EHDOT JA
TAKUUT KAYTTOOPPAASEEN JA TUOTTEESEEN NAHDEN (MUKAAN LUKIEN KAIKKI
KONKLUDENTTISET TAKUUT TAI KAUPATTAVUUTTA TAI TIETTYYN KAYTTOON TAl
TARKOITUKSEEN SOPIVUUTTA KOSKEVAT). TPA El OLE VASTUUSSA GNSS-
SATELLIITTIEN TOIMINNASTA JA/TAI KAYTETTAVYYDESTA, JATKUVUUDESTA,
TARKKUUDESTA TAl GNSS-SATELLIITTISIGNAALIEN EHEYDESTA.

VASTUUNRAJOITUS JAKORVAUSVASTUU - TPA, sen jalleenmyyjat ja edustajat eivat ole

vastuussa taman sisallon teknisista tai toimituksellisista virheista tai puutteista tai erityisista,
epasuorista, taloudellisista, satunnaisista tai vélillisista vahingoista, jotka aiheutuvat taman
materiaalin, tuotteen tai littyvan ohjelmiston muuttamisesta, suorittamisesta tai kaytosta
(mukaan lukien tilanne, jossa TPA:lle on ilmoitettu tallaisen vahingon mahdollisuudesta).
Kyseisiin korvausvelvollisuuden ulkopuolelle jaaviin vahinkoihin kuuluvat muun muassa ajan
menetys, tietojen menetys tai tuhoutuminen, likevoiton, saastdjen tai likevaindon menetys, tai
tuotteen menetys tai vaurioituminen. Kayttaja puolustaa TPA:ta, vapauttaa sen
korvausvelvollisuudesta ja vastuusta kaikkien vaateiden, toimien, kanteiden,
vahingonkorvausten, menetysten, vastuiden ja kustannusten osalta (asianajopalkkiot mukaan
lukien), jotka aiheutuvat seuraavista tai littyvat niihin: (a) muu kuin tassa kayttbohjeessa tai
loppukayttgjan lisenssisopimuksessa esitetyn mukainen kayttdjan suorittama tuotteen ja/tai
ohjelmiston toiminta, kayttd ja huolto; ja (b) kayttajan tuottamuksellisuus tai lainvastainen teko
tai laiminlydnti suhteessa tuotteeseen.

Jokatapauksessa TPA:n vastuu kayttgjalle tai muulle henkilolle mink& tahansa vaateen,
menetyksen tai vahingon suhteen (sopimus-, rikkomus- tai muun perusteinen) rajoittuu (TPA:Nn
optiossa) joko (a) tuotteen vaihtoon tai korjaukseen, tai (b) tuotteen vainto- tai
korjauskustannusten maksamiseen.

(
(
(iii) virheellinen kaytto ja/tai huolto
(
(
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Jokin muu

TPA voi muuttaa, muokata, korvata tai peruuttaa nama kayttoehdot milloin tahansa. Nama
kayttdehdot ovat seuraavien alaisia ja niita tulkitaan seuraavien mukaisesti:
m Etela-Australian lait, mikali tuote myydaan ja toimitetaan kayttajalle Australiassa (missa
tapauksessa Etela-Australian tuomioistuimilla tai Australian littovaltion tuomioistuimella
[Adelaiden rekisteritoimisto] on yksinomainen tuomiovalta kaikissa vaateissa tai kiistoissa) tai

m Kalifornian osavaltion lait, jos tuote myydaan tai toimitetaan kayttdjalle Australian ulkopuolelle
= Yhdistyneiden kansakuntien kansainvalinen kauppalaki ei koske naita kayttéehtoja.

Kaikki tassa esitetyt tiedot, kuvat ja sovellukset perustuvat uusimpaan saatavilla olevaan tietoon
julkaisuhetkella. TPA pidattaa oikeuden tehda tuotteeseen muutoksia milloin tahansailman
ennakkoilmoitusta.

Jos naiden kayttdehtojen jokin osa olisi taytantdonpanokelvoton, sopimusehdon tulkinnassa
on noudatettava vahaisemman merkityksellisyyden periaatetta siina maarin, etta kyseinen
lopputulos valtetaan, jajos sopimusehtoa ei voi tulkita riittavasti merkitykseltaan vahaisemmaksi,
se on jatettava pois ilman, etta tama vaikuttaa naiden kayttbehtojen muiden osien
voimassaoloon ja taytantodnpanokelpoisuuteen.

Huoltotiedot

Huoltoapua on saatavissa ottamalla yhteytta TPA:n valtuutettuun jalleenmyyjaan.

Viestintasaannoksia koskevat tiedot
FCC-vaatimustenmukaisuuslauseke (USA)

Tama laitteisto on testattu ja sen on todettu noudattavan luokan A digitaaliselle laitteelle
asetettuja rajoja FCC-saantdjen osan 15 mukaisesti. Taman laitteen kayttaminen
asuinalueella aineuttaa todennakdisesti haitallisia hairidita, jolloin kayttajan vastuulla on
korjata hairiot omalla kustannuksellaan.

15.19

Tama laite on FCC-saantdjen osan 15 mukainen. Kaytén on noudatettava kahta
seuraavaa ehtoa: (1) Laite ei saa aiheuttaa haitallisia hairioita ja (2) laitteen on hyvaksyttava
vastaanotetut hairiot, mukaan lukien hairidt, jotka voivat aiheuttaa epatoivottua toimintaa.
15.21

Muut kuin Topconin hyvaksymat laitteisiin tehtavat muutokset voivat mitatdida FCC:n
myontaman valtuutuksen kayttaa laitteistoa.

15.105:

Tama laitteisto on testattu ja sen on todettu noudattavan luokan A digitaaliselle laitteelle
asetettuja rajoituksia FCC-saantdjen osan 15 mukaisesti. Naiden rajoitusten tarkoitus on
tarjotariittava suoja haitallisia hairidita vastaan, kun laitetta kaytetaan kaupallisessa
ymparistossa. Tama laite luo, kayttaa ja voi sateilla radiotaajuusenergiaa ja, jos sita ei
asenneta ja kayteta kayttboppaan ohjeiden mukaan, se saattaa aiheuttaa hairidita
radioviestinnassa. Taman laitteen kayttaminen asuinalueella aiheuttaa todennakdisesti
haitallisia hairidita, jolloin kayttajan vastuulla on korjata hairiot omalla kustannuksellaan.
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|C-vaatimustenmukaisuuslauseke (Kanada)

Tamaluokan A digitaalinen laite on kaikkien hairiota aiheuttavia laitteita koskevien
kanadalaisten saanndsten vaatimusten mukainen.

Séhkdmagneettinen yhteensopivuus (Euroopan yhteis®)

Varoitus: Tama on luokan A tuote. Tuote voi aiheuttaa kotitalousympaéristdssa
radiotaajuushairioita, jolloin kayttaja voi joutua ryhtymaan asianmukaisiin toimenpiteisiin.
Sahkdmagneettista yhteensopivuutta koskeva lauseke (Australia ja Uusi-
Seelanti)

Tama tuote vastaa sahkdmagneettista yhteensopivuutta koskevia Australian ja Uuden-
Seelannin vaatimuksia.

Tyyppinyvaksyntajaturvallisuusmaaraykset

Joissakin maissa edellytetaan tyyppihyvaksyntaa tiettya kaistantaajuutta kayttavien
lahettimien lisensoimiseksi. Tarkista asia paikallisiltta viranomaisilta ja jalleenmyyjalta.
Laitteeseen ilman valtuutusta tehdyt muutokset voivat mitatdida takuun ja laitteen
kayttodn tarvittavan lisenssin.

Vastaanottimessa on sisainen radiomodeemi. Se voi mahdollisesti lahettaa signaaleja. Eri
maiden maaraykset ovat erilaiset, joten tarkista jalleenmyyijalta ja paikallisilta
saantelyviranomaisilta lisensoituja ja lisensoimattomia taajuuksia koskevat tiedot. Osa voi
koskea liittymia.

Radioon ja televisioon kohdistuvat hairiot

Tamatietokonelaite tuottaa, kayttaa ja saattaa sateilla radiotaajuusenergiaa. Mikali sita ei
asenneta ja kayteta oikein, taysin Topcon Precision Agriculturen ohjeiden mukaisesti, se
saattaa aiheuttaa hairidita radioviestintaan.

Voit tarkistaa, aiheuttaako tama laite hairidta sammuttamalla Topcon-laitteen ja
tarkkailemalla loppuuko hairio. Jos laite aiheuttaa radioon tai muuhun elektroniseen
laitteeseen hairidta, voit kokeilla seuraavia toimenpiteita:

o Kaanna radion antennia, kunnes hairio lakkaa.

« Siirra laite jommallekummalle puolelle radiota tai muuta elektronista laitetta.

« Siirrd laite kauemmas radiosta tai muusta elektronisesta laitteesta.

« Kytke laite eri virtapiiriin kuin missa radio on.
Mahdollisia hairioita voi vahentaa kayttamalla laitetta pienimmalla mahdollisella
vahvistustasolla, jolla viestinta toimii.
Tarpeen vaatiessa ota yhteys lahimpaan Topcon Precision Agriculture -jalleenmyyjaan.

Huomautus: Tahan tuotteeseen tehdyt muutokset, joita TOPCON Precision Agriculture ei
ole valtuuttanut, voivat mitatdida sahkdmagneettisen yhteensopivuuden ja kumota
oikeuden kayttaa tuotetta.
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Taman tuotteen sahkbmagneettinen yhteensopivuus on testattu Topcon Precision
Agriculturen oheislaitteilla, eristetyilla kaapeleilla ja littimilla. On tarkeéa, etta jarjestelman
komponenttien valilla kaytetaan Topcon Precision Agriculturen laitteita, jotta muihin
laitteisiin kohdistuvien hairididen mahdollisuus vahenee.

Yleinen turvallisuus
~. VAARA: Seuraavien tuotekohtaisten tietojen lukeminen ja ymmartaminen on
!\ tarkesd.

Useimmat kayton, huollon ja korjauksen aikana tapahtuvat onnettomuudet johtuvat
turvallisuutta koskevien perussaantojen tai varotoimien laiminlydmisesta. Ole aina
valppaana mahdollisten vaarojen ja vaarallisten tilanteiden varalta.

Noudata aina ohjeita, jotka esitetaan Varoitus- tai Huomio-kohdissa. Niiss& annetuilla
tiedoilla pyritadn tapaturma- ja omaisuusvahinkoriskien minimoimiseen.

Erityisesti turvallisuutta koskevia viesteja on noudatettava.

Turvallisuutta koskevat viestit ja varoitukset

Turvallisuutta koskevaa symbolia kaytetaan asianmukaisen sanan kanssa: VAARA,
VAROITUS taiHUOMIO.

Talla tavalla merkityissa viesteissa suositellaan turvallisuutta koskevia varotoimia ja
kaytantdja. OPETTELE niiden merkitys ja NOUDATA niita.

", VAARA: limaisee valitbnta vaaratilannetta, joka toteutuessaan voi aiheuttaa
! \ KUOLEMAN TAIERITTAIN VAKAVAN VAMMAN.

. VAROITUS: limaisee mahdollista vaaratilannetta, joka toteutuessaan voi aiheuttaa
!\ KUOLEMAN TAIVAKAVAN VAMMAN.

~. HUOMIO: limaisee mahdollista vaaratilannetta, joka toteutuessaan voi aiheuttaa
!\ VAHAISEN VAMMAN.

Turvallisuuskyltit
A VAROITUS: ALA poista tai peité turvallisuuskyltteja. Vaihda kyltit, joita ei voi lukea
'\ tai jotka ovat irronneet. Vaintokyitteja kadonneiden tai vaurioituneiden tilalle saa
jalleenmyyjalta.

Jos ajoneuvo on hankittu kaytettyna, varmista, etta kaikki turvallisuuskyltit ovat oikeissa
paikoissa ja luettavissa. Vaihda turvallisuuskyltit, joita ei voi lukea tai jotka puuttuvat.
Turvallisuuskyltteja saa jalleenmyyjalta.
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Kuljettajan turvallisuus
. VAROITUS: SINUN vastuullasi on lukea ja ymmartaa taman kayttboppaan turval-
!\ lisuutta koskevat osiot ennen taméan ajoneuvon kayttamista. Muista, ettd SINA olet
turvallisuuden tarkein tekija.

Asianmukaiset turvallisuustoimenpiteet suojaavat seka sinua ettd muita ihmisia. Sisallyta
tama kayttdopas osaksi omaa turvallisuusohjelmaasi. Tassa esitetyt turvallisuustiedot
koskevat ainoastaan Topcon-laitteita eivatka korvaa muita, tavanomaisia
tySturvallisuuskaytantoja.

~, VAROITUS: vammista, ettd Topcon-laitteiden virta on katkaistu ennen ajoneuvon tai
! tybkoneiden huolto- tai korjaustéita.

VAROITUS: Noudata asianmukaisia varotoimia ennen vaarallisten aineiden kasit-
! telya. Lue aina kayttdturvatiedote ennen tydskentelyn aloittamista.

~, VAROITUS: Tama kayttdoppaan joissakin piirroksissa tai valokuvissa paneelit tai
L!S suojukset on poistettu kohteen esittelemiseksi. Al koskaan kayta ajoneuvoa, kun
paneeleita tai suojuksia on irotettu. Jos paneelin tai suojuksen irottaminen on valt-
tamatodnta korjausten vuoksi, ne TAYTYY kiinnitt44 takaisin paikalleen ennen kéyt-
toA.
~,  VAROITUS: Tarkista aina, etté ylés nostetut tydkoneet on laskettu maahan ennen
& kuin ajoneuvolle suoritetaan korjaus- tai huoltotoimenpiteita.

~, VAROITUS: Ajoneuvon ja tyékoneen osat voivat kuumentua kaytdssa ja voivat olla
: paineistettuja. Lisatietoja on ajoneuvon kayttboppaissa.

~. VAROITUS: Kayta suojavaatetusta, joka on asianmukainen suoritettavaan
J tehtavaan ja olosuhteisiin nahden.

A VAROITUS: Al4 kéyté laitetta rajahdysalttiden laitteiden lahettyvillé tai réjahdysalt-
: tiissa ymparistossa.

~. VAROITUS: Topcon on sitoutunut toimimaan vastuullisesti ympéaristdasioissa ja

! pyrKii véhentamaan mahdollisesti haitallisten aineiden kayttda tuotteissaan. On
kuitenkin suositeltavaa, etta vaurioituneita elektronisia laitteita ei kasitella. Tassa
Topcon-tuotteessa saattaa olla suljettu litiumakku. Havita kaikki elektroniset lait-
teet aina huolellisesti ja vastuullisesti.

Radiotaajuuden satellylle altistumista koskevat tiedot:

Tama laitteisto noudattaa FCC:nja IC:n sateilyaltistusrajoituksia, jotka on laadittu
hallitsemattomalle ymparistolle. Laitteisto tulee asentaa ja sita tulee kayttaa siten, etta

265



266

sateilevan laitteen ja kayttajan valila on vahintaan 30 cm:n etaisyys.

Tata lahetinta ei saa kayttaa samassa paikassa tai yhdessa muiden antennien tai
lahettimien kanssa.

~, VAROITUS: Tuotteet, jotka kayttavat mobiilimodeemia tai RTK-tukiasemaa, voivat

'\ sateills radiotaajuusenergiaa. Tarkista asia jalleenmyyjalta.

Tama laite on suunniteltu toimimaan TPA:n hyvaksymien antennien kanssa. Keskustele
asiasta jalleenmyyjan kanssa.

Kayttovalmistelut
o Luejaymmarratama kayttoopas ja opettele kaikkien sdadinten toiminta ennen
laitteen kayttoa.
« Pidakayttbopas laitteen mukana.
« Joslaite siirretaan toiseen ajoneuvoon, siirra kayttbopas sen mukana.

o Lue senajoneuvon kayttbopas, jossa laitetta kaytetaan, ja tarkista, etta ajoneuvossa
on oikea, paikallisten maaraysten edellyttama laite.

« Varmista, etta ymmarrat ajoneuvon nopeuden, jarrujen, ohjauksen, vakauden ja
kuorman ominaispiirteet, ennen kuin kaynnistat ajoneuvon.
« Tarkista kaikki saatimet alueella, jossa ei ole inmisia eiké esteita, ennen kuin ryndyt
tydhon.
« Tunnista mahdolliset vaaratekijat.
LB VAROITUS: Topconin laitteita ei saa kayttaa alkoholin tai huumeiden vaikutuksen

!\ alaisena. Konsultoi terveydenhuollon ammattilaisia, jos kaytéat resepti- tai kasikaup-
palaakkeita.

Vastuun rajoitus

Topcon eiole vastuussa minkaan laitteensa virheellisesta kaytosta tai vaarinkaytosta
aiheutuvista omaisuus- tai henkildvahingoista tai kuolemasta.

Topcon ei mydskaan ole vastuussa Topconin laitteen tai GNSS-signaalin kayttamisesta
muuhun kuin maaritettyyn tarkoitukseen.

Topcon ei pysty takaamaan GNSS-signaalin tarkkuutta, eheytta, jatkuvuutta tai
saatavuutta.

Kuljettajan on varmistettava, etta laite on sammutettu asianmukaisesti silloin, kun sita ei
kayteta.

Ennen minkaan Topconin tuotteella varustetun ajoneuvon kayttamista seuraavat
tuotekohtaiset turvallisuutta koskevat varotoimet on luettava ja ymmarrettava.
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Tarkeita turvallisuustietoja
Kuljettajan valppaus ja vastuu

Naytto auttaa kuliettajaa ohjaamaan ajoneuvoa, mutta kuljettaja on vastuussa ajamisesta,
jahanen on oltava valppaana ja pidettava ajoneuvo hallinnassaan kaikkina aikoina.
Kuljettajalla on lopullinen vastuu taman laitteen turvallisesta kaytosta.

Turvallisuusvaatimusten noudattaminen on olennaisen tarkeaa kaytettaessa nayttoa ja
sen komponentteja. Turvallisuutta koskevat vaatimukset on saatettava kaikkien
kuljettajien ja muun asianosaisen henkilokunnan tistoon.

Sahkoturvallisuus

~, VAROITUS: Virheellinen sdhkokytkentéa voi aiheuttaa vakavia vammoja ihmisille tai
ﬁS vaurioita laitteelle.

Toimi seuraavasti, kun tydskentelet elektronisten komponenttien parissa:

« Varmista, ettd akun negatiivinen napa on kytketty irti, ennen kuin ajoneuvolle tehdaan
hitsaustoimenpiteita.

« Tarkista, etta kaikki jarjestelman komponentteihin johtavat virtajohdot on kytketty
oikeisiin napoihin merkintdjen mukaisesti. Tarkista turvallisuustiedot ajoneuvon
kayttboppaasta.

« Varmista, etté laite on maadoitettu asennusohjeiden mukaisesti.

KayttO ja esteiden aiheuttamat riskit

Seuraava lista ei ole kaiken kattava eika taydellinen. Kaytettdessa nayttda ohjauksen
avustamiseen maaritetylla vaylalla kuljettajan on varmistettava, etta sita kaytetaan
seuraavasti:

« etaallaihmisista ja esteista

« etaalla korkeajannitteisista séahkaolinjoista tai muista ylapuolisista esteista (huomioi
mahdolliset esteet ennen kuin otat nayton kayttoon)

« Yksityisalueella, jonne ei ole yleista tieta

« aukeilla pelloilla

« VYleisten teiden tai sisdanajoteiden ulkopuolella.
Muista seuraavat asiat:

« Kuljettajan on oltava selvilla ajoneuvon asennosta ja pellon olosuhteista kaikkina
aikoina.

« Kuljettajan on ryhdyttava toimenpiteisiin, jos GNSS-satelliitin signaali tai
differentiaalikorjauksen signaali katoaa hetkittaisesti.

o Naytto ei pysty havaitsemaan esteita (ihmisia, karjaa tai muuta).
« Kayta nayttda vain esteettomilléd alueilla ja yllapida asianmukainen etaisyys.
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« Ohjaus onvapautettava, jotta manuaalista ohjausta voidaan kayttaa, jos ajoneuvon
reitilla on este tai jos ajoneuvo poikkeaa vaylalta.

Kaytdssa/pois ja manuaalinen ohjaus

~, VAROITUS: Varmista, etté avain on Pois-asennossa, jotta avustettu ohjaus ei
: kytkeydy kayttdon vahingossa. Korjattaessa tai huollettaessa ajoneu-
voa/tydkonetta varmista, etta ajoneuvo El paase likkumaan. Vapauta ohjaus,
kytke jarrut ja irrota virta-avain.
Kuljettajan on varmistettava, etta ohjauskytkin on Off-asennossa (kaikki LED-merkkivalot
ovat sammuneet), kun avustettua ohjausta ei kayteta.

Kuljettajan on vapautettava avustettu ohjaus ja kaytettava manuaalista ohjausta, jos
ajoneuvon reitilla on este tai siihen siirtyy este taijos ajoneuvo poikkeaa halutulta vaylalta.

Avustetun ohjauksen vapauttaminen:
o Kaanna ohjauspydraa muutaman asteen verran TAI
« Valitse ndytdsta automaattisen ohjauksen poiskytkentapainike JA/TAI

« Joskaytdssa on ulkoinen avain, vapauta ohjaus kayttamalla avainta, mikali edella
mainitut toimet eivat vapauta avustettua ohjausta.

Ajoneuvon turvallinen sammuttaminen

Vapauta avustettu ohjaus, vapauta ulkoinen avain (jos kaytdssa) ja irrota avain virtalukosta,
ennen kuin poistut ajoneuvosta.

Ajoneuvon kuljettaminen

~, VAROITUS: Kun ajoneuvoa kuljetetaan yleisella maantielld, automaattinen opas-
: tusjarjestelma on kytkettava pois kaytosta. Varmista, ettd avain on Pois-asen-
Nnossa, jotta avustettu ohjaus ei kytkeydy kayttdon vahingossa.

Viitetukiaseman kayttaminen

A VAROITUS: Al4 siirré vitetukiasemaa kéytdn aikana. Kaytdssé olevan viitetuki-
( : \ aseman siirtdminen voi hairité viitetukiasemaa kayttavan jarjestelman avustettua
ohjausta. Tama voi aiheuttaa vammoja tai omaisuusvahinkoja.

Kuljettajille ja muulle asianosaiselle henkildkunnalle on kerrottava seuraavista
turvallisuusvarotoimista.
« Ala pystyta vitetukiasemaa korkeajannitteisten sahkolinjojen alle tai laheisyyteen.

« Kaytettdessa kannettavaa viitetukiasemaa on varmistettava, etta sen kolmijalka on
pystytetty tukevasti.

Tuotteen tehokas kayttaminen

Varmuuskopioi tiedot sdanndllisesti. Nayton tallennuskapasiteetti on suuri mutta rajallinen.
Tarkista jaljella oleva kapasiteetti diagnostilkan mininakymasta. Jos tallennuskapasiteetti
alkaa olla taynna, naytdssa nakyy varoitus.

Huolehditiedostomuotojen yhteensopivuudesta. Tarkista yhteensopivuus jalleenmyyjalta.
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Topcon Agricultural Products -tuotteet ovat kestavia ja ne on suunniteltu kaytettaviksi
vaativissa olosuhteissa. Jos laitetta ei kuitenkaan kayteta pitkdan aikaan, sailyta se
kastumiselta ja suorilta lammonlahteilta suojattuna.

Huomiosymbolit
Tassa kayttboppaassa kaytetaan kahdentyyppisia huomiosymboleja:

Huomautus: Tassa annetaan lisatietoja.

~. VAROITUS: Varoitussignaalia kaytetaan turvallisuuskylteissa ja tassé kayt-
: tdoppaassa ilmaisemaan tietoja, jotka ovat erittain tarkeita turvallisuuden kannalta.
OPETTELE niiden merkitys ja NOUDATA niita.
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