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1. Yleiset ohjeet

« Taman asiakirjan kaytto edellyttaa, etta koneen ja
ohjelmiston kayttoohjeet on luettu ja ymmarretty. = e
Vastaavat dokumentit nakyvat vasemmalla puolella. :

« Taman vuoksi on tarpeen tutustua kayttoohjeisiin
lisatietojen saamiseksi. Kayttoohje on pidettava aina
saatavilla, kun aloitat kauden AmaTron 4 aloitusopasta
kayttaen.

* Kauden aloitusopas AmaTron 4 toimii oppaana, jonka Controlterminal
avulla kayttaja voi tarkistaa koneen uutta kautta varten ja i

ottaa sen jalleen kayttoon. Tama asiakirja viittaa

ohjelmistoversioon NW216-F ja koskee ainoastaan sita.
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2. AmaTron 4:n valmistelu

Asennus:

* Asenna AmaTron 4 (1) pitimeen (6).

* Yhdista AmaTron 4:n CAN-liitanta liitantakaapelilla (3) traktorin InCab-
pistorasiaan.

« Valiin voi valinnaisesti kytkea AUX-N-kayttolaitteen (4).

+ Jos kaytdssa on GPS-antenni (2), liitd se AmaTron 4:n GPS-liitantaan.

* Yhdista tydkoneen (5) ISOBUS-pistoke traktorin ISOBUS-pistorasiaan.
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Painikkeiden varaukset ja liitannat

(1) USB-liitanta (ylhaalla sivulla valikkopainikkeiden vieressa)
(2) Paalle-/poispainike (AmaTron 4 paalle/pois, pida painettuna)
(3) 1SB-painike (ISOBUS-pikavalintapainike)
(4)

Valikkopainikkeet:
Paavalikko
. GPS Switch
. Yleispaate
(5) Valintapainikkeet (laiteohjauksen painikkeet)
(6) Kosketusnayttd (navigointi naytdlla, nadkymien vaihtaminen. lukuarvojen
muuttaminen, pyyhkaisytoiminto)
7) GPS-lahteen liitanta
8) ISOBUS-liitanta
9) Anturisignaalien liitanta
10
11

) Kameraliitanta
) USB-liitanta (kotelon takapuolella)
024 / versio 01 Sivu 4



3. Pikakaynnistysvalikko

Pikakaynnistysvalikon toiminnot:

(1) Pyyhkaise sormella nayton ylareunasta kohti nayton keskiosaa.

(2) Pikakaynnistysvalikko aukeaa.

(3) Valitse haluttu toiminto.

(4) Sulje pikakaynnistysvalikko koskettamalla nayttéa pikakaynnistysvalikon alapuolelta.
Vinkki:

» Painamalla tata painiketta saat nakyviin kosketusohjaukseen liittyvia vinkkeja (5).

Painike Sovellus Toiminto
] Diagnoosi Diagnoositiedoston vienti
_E AUX-N AUX-N-varaus
E[::_-;" ISO-XML/Shape Keskustuontivalikko
[ ISO-XML ISO-XML-tiedoston vienti
ISO-XML
%) Paivalyo Tausta vaalea/tumma et e
® OhJe Vlnkkeja, katSO (5) % Diese Tipps nicht erneut anzeigen. v
@_. PDF-vienti Peltotyon vienti
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4. Tilapalkin konfigurointi

Tilapalkki naytetaan kaikissa sovelluksissa. Tilapalkin sisaltamia
tietoja voidaan konfiguroida.

(1) Kosketa tilapalkkia 2 sekunnin ajan sormella.

(2) Kaikki tiedot naytetaan yleiskatsauksessa. \"

(3) Jos haluat lisata tietoja tilapalkkiin tai poistaa niita sielta, siirra
haluamasi tiedot sormella haluamaasi kohtaan.

(4) Paata konfigurointi koskettamalla nayttoa tietojen
yleiskatsauksen alapuolelta.

Seuraavassa taulukossa nakyvat kaikki kaytettavissa olevat @ ?ﬁ ﬂﬂ

CLAAS Axion 930 Hltch AMAZONE UF02

toiminnot:

a)  Automaattisen osalohkokytkennan tila y
b)  Nopeus
c)  GPS-vastaanotto .
d)  Kellonaika &0
e) Pellon nimi 0“3
f)  Valitun pellon kasitelty peltoalue 7

) Valitun pellon kasittelematon peltoalue
) Ajolinjan poikkeama

= (@]

PPy 4l

=
00 00 © 60 © ©

2024 / versio 01 Sivu 6



5. Sovelluskarusellin paanakyma

Sovelluskarusellin toiminnot: B 00kmh

(1) Tilapalkki

(2) Aktiivisen laitteen ja aktiivisen traktorin naytto.
Huomio: tarkasta vastaavatko geometriatiedot ja nopeussignaalin
lahde kulloinkin kaytettavaa traktoria.

(3) Selaa sovelluskarusellia paavalikossa sormella vasemmalle tai
oikealle. Fendt 714 TMS | _Spritze ux5200

(4) Sovelluskaruselli sisaltéda seuraavat sovellukset, jotka nakyvat alla

vasemmalla ja oikealla. Jos kuva nakyy vain heikosti, aktivointi g
puuttuu. {é} ﬁﬂ

@ Painike Sovellus Toiminto
== Yleispaate Kytketyn laitteen laiteohjauksen naytto
AUX-N-varaus Kytketyn AUX-N-syéttolaitteen konfigurointi

Asetusvalikko AmaTron 4:n asennus

Traktorit ja laitteet | Traktorien ja laitteiden asennus

Karttanakyma Karttandkyman avaaminen

Kamera Kamerakuvan naytto

TQ\%M%'} 5 ||
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6. Geometria ja anturit

Uuden traktorin luominen: valitse paavalikossa > Traktorit ja laitteet.
2. Luo uusi traktori (1).

3. Syo6ta traktorin nimi (2).

4. Vahvista nimi.

Traktorin geometriatietojen (3) avulla iimoitetaan GPS-vastaanottimen sijainti
pitkittaisakseliin, taka-akseliin ja traktorin kiinnityspisteeseen nahden.
Geometriatietoja tarvitaan traktorin oikeaksi nayttamiseksi karttanakymassa
seka osalohkokytkennan asianmukaista toimintaa varten.

Pikaopas

@ @ Gerate

Traktoren + Simulierte Traktor-ECU
e Simulierte Trakto... +/ Geometrie
A Ocm
Gerite + B 0cm

C Ocm
AMAZONE UF02 M

Geometry

v
Traktorin nopeussignaalin valinta: valitse paavalikossa > Traktori ja laitteet. 2/ Sero ~
1. Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit" (1). y 0| et okl
2. Valitse "Anturit" (2). = e ]
. . . |leE PTO shaft
3. Valitse "Pyora" (3). @ w:m:;.mn putes
4. Jos haluat kayttda pyéraanturin signaalia, aktivoi kohta "Laheta signaali" - A Curentalue 200 Puke/100m
n Teach-in pulses
(). 6
A
5. Jos GPS-signaalin halutaan simuloivan py6raanturin signaalia, valitse e + B
kohdassa "Lahde" "GPS-vastaanotin", tai jos pydraanturin signaali tulee AMAZONEUFO2 (% ¢
pyOraanturista, valitse kohdassa "Lahde" "Signaalipistorasia” (5). Sensors
6. Opeta impulssit (6). GPS speed 00 km/n
Wheel speed 0.0km/h
Pulses 200 Pulse/100 m
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7. Kahden paatteen ratkaisu

Universal Terminal -yleispaatteen vaihto: vaihtaminen
sielta, minne tyokone on kulloinkin kirjautuneena, se saattaa
olla myos traktorin paate. UT:n (yleispaate) ja TC:n (Task
Controller) numeron valinta on selitetty kayttéden
esimerkkind AmaTron 4:n yleispaatetta.

Esimerkki: koneen kaytto traktorin paatteelta ja lohkon
ohjaus (Section Control) AmaTron 4:ssa.

Koneen ohjelmisto>Profiili / Kayttajavalikko>ISOBUS

(1) 1: paate koneen ohjausta varten.

(2) 2: paate dokumentointia ja lohkon ohjausta varten.
(3) Vahvista muutokset.

(4) Vahvista lopuksi asetukset.

Basic settings =

") GPS >

@
_ . . P &

Yleispaatteen (UT) ja koneen valisen selkedn maarityksen - 2

ISOBUS > I

%

i=c)

varmistamiseksi UT- ja TC-numero voidaan konfiguroida @Y'
AmaTron 4:ssa myos manuaalisesti.

CLAAS Axion 930 Hitch ‘ AMAZONE UF02

Esimerkki UT-numeron vaihtamisesta: . {‘\é}

(5) Siirry asetusvalikkoon. % - Ha ]

(6) Paina "ISOBUS"-painiketta.

(7) Paina "UT-numero"-painiketta.

(8) Vaihda UT-numero (useimmissa yleispaatteissa UT-
numeroksi on tehtaalla asetettu nro 1, joten valitse < S
yksinkertaisesti 2) selkedn tunnistuksen
mahdollistamiseksi.

(9) Vahvista syotto.

(10) Kaynnista AmaTron 4 lopuksi uudelleen!

Service >

Licence management >

I Setup - UT-Nummer
1

2024 / versio 01 Sivu 9



AMAZONE

8. Tehtavatietojen tuonti/vienti

Keskustuontivalikon kaytto:

USB-muistitikulla voidaan kayttaa seka "ISO-XML"-tiedostoja

etta "shape"-tiedostoja.

(1) Laita USB-tikku liitantapaikkaan.

(2) Avaa pikakaynnistysvalikko.

(3) Valitse tuontipainike. AmaTron 4 tuo tehtavatiedot USB-
tikulta.

(4) Tuontivalikko aukeaa automaattisesti.

ISO-XML-tehtavatietojen kaytto:

(5) Valitse haluamasi pelto esim. sovelluskartan avulla ja
paina sita.

(6) Valitut tehtavatiedot ladataan valittomasti ja tehtava
kaynnistyy.

Shape-tiedostojen kaytto:

(7) Valitse ja vahvista haluttu shape-tiedosto, jossa on esim.
peltoraja.

(8) Luo uusi pelto tai valitse ja vahvista olemassa oleva pelto.

(9) Tehtava kaynnistetaan.

Tallennetut tehtavatiedot voidaan vieda ISO-XML-
tehtavatietoina ja tallentaa USB-tikulle.

(10) Avaa pikakaynnistysvalikko.

(11) Valitse Vie ISO-XML.

# ®
2
“ = =
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Version: NW216-1.032

_ Taskfiles
ALREOsHD
taskdata_2023-09-...

Field boundaries

Creation date
Jobs

Fields
Products

-

shape 1 DemoTTT W
shape_1TTT2023.S.. B

shape_2_AmaCreat... | Ml

b4

Task files

ALL_FIELDS.zip |
taskdata_2023-09-.. | H
Field boundaries
shape_1TTT2023.5.. H

shape_2_AmaCreat... | B

57

Implements

Impart

shape_1_Demo TTT
Area

Version: NW216-1.032

01.09.2023 - 147
1
88

o
1
o

Import

 Taskfiles

Pikaopas

_- Creationdate  01.09.2023 - 14:17
Jobs 1

taskdata_2023-09-... Fields

Products

Field baundaries «

Implements

shape_1_Demo TTT | W
shape_1TTT2023.5... B

shape_2_AmaCreat... | Wl

Field selection X

Fields. +

1008 TTT2023_Station Satechnik_C
1009 AmaCreatorDaysCirrus 9m 20:!
39 Spot-Testflache 1 2022

1005 Dewege (Mathias Stiegemeyer
1007 Testin 0S 2022

20 Versuchswiese (An der Feldrie

19 Wiesa 2027

%

~ Distance Last worked

0,0 km

0,5 km
10,4 km
109 km
12,5km
171 km
177km

—rn
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9. GPS-Switch

Painamalla jotain painikkeista paaset
karttanakymaan "GPS-Switch".

dll

-

o —

Lo | [

Karttatasojen valitseminen

Pellon yleiskatsauksen aktivointi

Traktorin ja laitteen kohdistaminen
Monipuomivalinta

Kompassi

Maksimaalisen zoomaustason maarittaminen
Minimaalisen zoomaustason maarittdminen
Traktorin ja laitteen symbolit
Paallekkaisyysaste

GPS-nopeus

Laitetiedot

Ajosuunnan vaihtaminen painvastaiseksi
Ajouran luominen

Automaattisen osalohkokytkennan aktivointi
Ajourien siirtdminen

Pellon rajan luominen/deaktivointi
Virtuaalisen paistekdannoksen
luominen/deaktivointi

Ei toimintoa

Merkinnan luominen

Peltovalikon avaaminen

GPS-liukuman korjaus

Uuden pellon luominen
GPS-Switch-asetukset
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Karttanakyman naytto
AmaTron-Twin-sovelluksessa

AmaTron Twin -sovelluksen avulla
AmaTron 4:n karttanakyma voidaan nayttaa ja sita

voidaan kayttaa mobiilipaatelaitteella. Naytetyn QR-

koodin tai linkin
"www.amazone.de/qrcode _AmaTron-
Twin" kautta paaset lataamaan sovelluksen ja saat

lisatietoja.
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10. GPS-Switch-asetukset

Paina painiketta "Asetukset" (1) paastaksesi GPS-Switch-

asetuksiin. Painamalla painiketta "Paallekkaisyys" (2) saat 8g ® ﬁ ///‘;

nakyviin paallekkaisyyden asetukset. q

(3) Paallekkaisyys ajosuuntaan: Tassa voit konfiguroida =
paalle- ja poiskytkentapisteen ajosuuntaan. Positiivinen
paallekkaisyys saa aikaan koneen aikaisemman paalle tai = © i | A oo e
pois paalta kytkeytymisen. Negatiivinen paallekkaisyys ] AT | Rpneian
saa aikaan osalohkojen myohemman paalle tai pois #T ro0%
paalta kytkeytymisen. % s - £)©

(4) Paallekkaisyysaste: Paallekkaisyysaste maarittaa
kattavuuden, jossa yksittaisten osalohkojen tulee
kytkeytya pois paalta saavuttaessa jo kasitellylle alueelle.
Asetus riippuu siita, halutaanko taydellista kasittelya vai

Overlap

Overlap in the direction of travel when switc...

kaksinkertaisen késittelyn Vélttémisté (7). Overlap in the direction of travel when switc...
(5) Paillekkaisyystoleranssi: Paallekkaisyystoleranssi o
maarittaa toleranssin, jolla molemmat ulommat osalohkot 7 Overiaptlerance

(oikea ja vasen) reagoivat paallekkaisyyksiin.
Maksimiarvo on puolet ulompien osalohkojen
tyoleveydesta. Paallekkaisyystoleranssi estaa ulomman
osalohkon jatkuvan kytkeytymisen pois paalta ja jalleen
paalle minimaalisilla paallekkaisyyksilla.

(6) Paallekkaisyystoleranssi peltorajalla: Peltorajaan
sovelletaan turvallisuussyista aina 0 %:n
paallekkaisyysastetta. Paallekkaisyystoleranssi voidaan
asettaa omalla vastuulla erikseen peltorajalle.
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11. Toiminta kayton aikana

Uuden pellon luominen:

(1) Jos haluat tydskennella ilman Task Controller -
dokumentaatiota ja koneen sisdinen dokumentaatio riittaa,
sinun tarvitsee vain painaa "Luo uusi pelto" -painiketta, kun
aloitat uuden tyon.

(2) Kun jarjestelma kysyy, haluatko tallentaa tiedot, vastaat ei.

(3) Jos haluat tyoskennella Task Controlleria kayttaen, sinun on
vastattava myonteisesti kysymykseen tietojen tallentamisesta. P o

(4) Luo sen jalkeen uusi tehtava ja kaynnista se. et

Jos olet aiemmin luonut ISO-XML-tiedostoja ja shape-tiedostoja,

katso sivu 10.

+ Field boundaries
Automaattisen osalohkokytkennan aktivointi: ++Felggrenze.zo1soe1v ~ G s
(5) Paina painiketta "Automaattisen osalohkokytkennan aktivointi". e a0 -
(6) Automaattisen osalohkokytkennan tila nakyy tilarivilla. Obstaces S;a
+PO0I_20180817 @

Automaattisten osalohkojen tila (7): A

: kone ei ole tydasennossa (tarkasta fj g &
edellytykset). v _ +

Punainen: kayttaja on ohittanut osalohkot tai kytkenyt ne pois
paalta.
Vihrea: osalohkot on kytketty paalle.
osalohkojen tila (0/1) ei vastaa konetta.
Oranssi: lohkon ohjaus on kytkenyt osalohkot pois paalta.
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AMAZONE

SmartLearning-sovellus Latauskeskus

AMAZONE SmartLearning -sovellus tarjoaa
videokoulutusta Amazone-koneiden
kayttoon. Videokoulutukset ladataan
alypuhelimeen tarpeen mukaan ja ovat siksi
kaytettavissa offline-tilassa. Valitset vain
haluamasi koneen, jota koskevan
videokoulutuksen haluat katsoa.

Latauskeskuksessamme tarjoamme sinulle
laajan valikoiman asiakirjoja katseltavaksi
ja ladattavaksi ilman veloitusta. Kyseessa
voivat olla tekniset ja mainonnan
painotuotteet sahkodisena versiona, mutta -
myOs videoita, internetlinkkeja ja

yhteystietoja. Tietoa saa postitse ja voit

~ tilata askettain julkaistuja asiakirjoja eri

- luokista.

https://downloadcenter.amazone.de/
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