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Opis wyrobu
1 Opis wyrobu
1.1 Zestawienie

(1)

)

@)

(4)

1.2

Przycisk wigczania i wytgczania

Po wigczeniu na wyswietlaczu pokazywana
jest wybrana pozycja zasuw

Przyciski do ustawiania

Niektére z diodg LED do wskazywania
wigczonej funkcji

Przyciski do obstugi podczas pracy

Niektore z diodg LED do wskazywania
wigczonej funkcji

Wyswietlacz z diodami LED

Wyswietlacz

Wyswietlacz do wyswietlania maksymalnie
6 znakéw

Diody LED nad wyswietlaczem wskazujg
jednostke wyswietlonej wartosci.

Okgha @

kg/ha

t/ha km/h U/min
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1.3 Przyciski do ustawiania

Ustawianie dawki rozsiewu

(oW
. il Ustawianie szerokosci roboczej,

zgodnie z tabelg rozsiewu i tarczg
rozsiewajgca

. ﬁ Obliczanie / ustawianie

wspotczynnika kalibracji

Opis wyrobu

B EH G

® km/h

S

5 i S i
. Wybdr symulowanej predkosci

jazdy. Kalibracja czujnika drogi, wprowadzi¢

impulsy na 100 m.

[ ]
. U \Wskazanie wydajnosci dziennej

w ha
—  Diluzsze nacisniecie przycisku w celu

wyzerowania wydajnosci dziennej

ALY Brak funkdiil
Diody LED wskazujg wybrane ustawienie.
Zmiana wartosci ustawien
W aktywnym menu ustawien wartosci ustawien
mozna zmienia¢ zaznaczonymi przyciskami +/-.
+ +
Poprzez dtuzsze nacisniecie przyciskow +/-
wartosci zmieniajg sie szybciej. B
Ustawione wartosci sg automatycznie
zapisywane.
.
l Powrét z menu ustawien do
wskazania roboczego za pomoca 100%
przycisku 100%.
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Opis wyrobu

1.4 Przyciski do pracy

Otwieranie/zamykanie lewej
zasuwy

Wyzsza dawka z lewej
Przywracanie dawki do 100%

Nizsza dawka z lewej

Elektryczne podnoszenie limitera

Elektryczne opuszczanie limitera

Otw./Zam. obu zasuw

° g ° Otwieranie/zamykanie prawej
N > zasuwy
=\ [

Wyzsza dawka

Wyzsza dawka z prawej

Nizsza dawka z prawej

Nizsza dawka

o
= Aktywacja limitera

Diody swiecgce (jesli sa) wskazujg wybrang funkcje.

Poprzez dtuzsze nacisniecie przyciskow +/- wartosci zmieniajg
sie szybciej.

Ustawione wartosci sg automatycznie zapisywane.
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2

2.1

—

—

Przygotowywanie komputera EasySet2

Przygotowywanie komputera EasySet2

Wiaczanie i wytagczanie komputera EasySet2

m Wigczy¢ EasySet2.

Przez 2 sekundy wyswietlana bedzie
aktualna wersja oprogramowania.

Przez jedng sekunde wyswietlany bedzie
wybrany tryb.

Wyswietlone zostanie wskazanie robocze.

m Wylgczy¢ EasySet2.

—

2.2

Przez 2 sekundy wyswietlany bedzie
komunikat STOPP.

Przez 2 sekundy wyswietlana bedzie tgczna
wydajnos¢ powierzchniowa.

Wprowadzanie dawki rozsiewu

LILEN Wybraé ustawienie dawki rozsiewu.

Wyswietlona zostanie dawka rozsiewu
w kg/ha.

=
, Wprowadzi¢ dawke

rozsiewu.

100%
Zapisa¢ warto$¢ i wrdci¢ do

wskazania roboczego.

£5
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Przygotowywanie komputera EasySet2

23 Wpisac¢ szerokos¢ robocza

’ ’
/N
1. Walllm® Wybrac¢ ustawienie szerokosci

[ ]

robocze;.
—  Wyswietlona zostanie szerokos$¢ robocza
wm.
+ =
2. . Wprowadzi¢ szerokosé + +
roboczg.
3. Zapisa¢ wartosc¢ i wréci¢ do
wskazania roboczego.
24 Obliczanie / wprowadzanie wspoétczynnika kalibracji nawozu

Wspdtczynnik kalibracji nawozu okresla zachowania regulacyjne
komputera maszyny i jest zalezny od zdolnosci sptywania
rozsiewanego nawozu.

Zdolnos¢ sptywania rozsiewanego nawozu zalezy od

. sktadowania nawozu, czasu sktadowania i czynnikéw
klimatycznych,

e warunkow pracy.

e  Wspditczynnik kalibracji nawozu dla kazdego nawozu podany
jest w tabeli rozsiewu.

e Wspdtczynnik kalibracji nawozu z tabeli rozsiewu traktowaé
przed kalibracjg jako wartos¢ bazowa.

. Poprzez kalibracje nawozu wartos¢ z tabeli rozsiewu jest
optymalizowana.

. Obliczony wspétczynnik kalibracji nawozu zastepuje wartos¢
z tabeli rozsiewu.

() Realne wspétczynniki kalibracji dla nawozu (0,7-1,4):
l e 0,7 dla mocznika

. 1,0 dla saletry wapniowo-amonowej (KAS)

. 1,4 dla miatkich, ciezkich nawozéw PK
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Wprowadzanie wspétczynnika kalibracji nawozu

Przygotowywanie komputera EasySet2
Jesli wartosé kalibracji nawozu jest znana,
mozna jg wprowadzi¢ bezposrednio. / U
1. ﬁ Wybra¢ kalibracje. °
—  Wyswietlony zostanie wspoétczynnik
kalibraciji.

+ B

2. . Ustawic¢ wspotczynnik + +
kalibraciji.
=

3. Zapisa¢ wartosc¢ i wréci¢ do
wskazania roboczego.

Obliczanie wspétczynnika kalibracji nawozu za pomocg lewej zasuwy

1. Przygotowa¢ maszyne do kalibracji nawozu

przez lewg zasuwe, patrz instrukcja obstugi
maszyny.
2. Wprowadz szerokos¢ roboczg i dawke wy-
siewu. °

ﬁ Wybra¢ kalibracje.

Wprowadzi¢ wartos¢ kalibracji jako wartosc
bazowa.

5. Przytrzymaé przycisk ﬁ przez

6 sekund.

—  Uruchomiony zostanie program
kalibracyjny.

R~
6. G Po napetnieniu wiaderka do
zbierania nawozu zamkng¢ lewg zasuwe.

—  Wyswietlany jest czas kalibracji.

EasySet 2 BAG0217.9 06.22 9



Przygotowywanie komputera EasySet2

(o
7. — Zamkngc¢ zasuwe po lewej stronie,
gdy tylko zebrana zostanie wystarczajgca
[ ]

ilos¢ materiatu do rozsiewu.
o Nawdz: napetni¢ cate wiadro zbiorcze.

oSrodek $limakobojczy i nasiona drobne: zebraé
ok. 5 kg.

—>Wyswietlona zostanie teoretycznie rozsiana
ilos¢ nawozu w kg.

8. Zwazy¢ zebrang ilos¢ nawozu.

9. . = Wprowadzi¢ zebrang . -
ilos¢ nawozu w miejsce teoretycznej ilosci
nawozu.

10. ﬁ Zakonhczy¢ kalibracje.

—>Wyswietlony zostanie nowy wspotczynnik
kalibraciji.

o m
l Z chwilg wytgczenia urzadzenia

kalibracja zostanie anulowana.

11. Zapisac wartosc¢ i wréci¢ do

wskazania roboczego.
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Obliczanie wspétczynnika kalibracji nawozu za pomoca bocznego urzadzenia do ustawiania
odpowiedniej dawki rozsiewu

Przygotowywanie komputera EasySet2

[)
| | Patrz tez instrukcja obstugi maszyny.

1. Przeprowadzanie kontroli dawki rozsiewu
z bocznym urzadzeniem do ustawiania
odpowiedniej dawki rozsiewu.

2. Wpisac¢ zebrang ilos¢ nawozu oraz
wymagany czas do formuty obliczeniowej i
wyliczy¢ wspotczynnik kalibracii.

Wprowadzanie wspoétczynnika kalibracji:

3. ﬁ Wybrac kalibracje.
—  Wyswietlony zostanie wspotczynnik
[ ]

kalibraciji.

+ =

4, . Ustawi¢ wspotczynnik + +
kalibraciji.
=

5. Zapisac wartos¢ i wroci¢ do
wskazania roboczego.

Formuta do obliczania wspétczynnika kalibracji:

Wspétczynnik ka- Zebrana ilos¢ nawozu [kg]

ZAM: libracji = 22 %
) Czas [s]
5 i - Zebrana ilos¢ nawozu [k
ZA\: Wspotczynnik ka- g oo (ka]
libracji = Czas [s]
5 i - Zebrana ilos¢ nawozu [k
ZAX: Wspotczynnik ka- 4 g9 (ka]
libracji = Czas [s]

EasySet 2 BAG0217.9 06.22 11



Przygotowywanie komputera EasySet2

25 Symulowana predkos¢ jazdy / czujnik drogi

Wybrac¢ .

— W zaleznosci od ostatniego
wprowadzonego ustawienia wyswietlona
zostanie wartos¢ impulséw na 100 m lub
warto$¢ symulowanej predkosci jazdy.

Wskazanie impulséw na 100 m:
—  Mozliwe wartosci od 250 do 35000.

Wskazanie symulowanej predkosci jazdy:

—  Mozliwe wartosci od 2 do 30 km/h.

Zmiana z czujnika drogi na symulator
predkosci jazdy

@)
l Zasuw musi by¢ zamkniety.

1. Naciskaé = az wskazanie czujnika

drogi dojdzie do 250 (impulséw).

2. Naciskac = az wskazanie 250

(impulséw) zmieni sie na 12 (km/h).

—  Teraz mozna wprowadzi¢ zgdang predkosc.

\

Symulator predkosci aktywny

— Dozowanie proporcjonalne do predkosci
nieaktywne

12 EasySet 2 BAG0217.9 06.22



Zmiana z symulatora predkosci jazdy na
czujnik drogi

@
l Zasuw musi by¢ zamkniety.

+
1. Naciskaé . az wskazanie

symulatora predkosci dojdzie do 30 (km/h).

+
2. Naciskac . az wskazanie 30 (km/h)

zmieni sie na 250 (impulséw).

—  Teraz mozna wprowadzi¢ impulsy na
100 m.

— Dozowanie proporcjonalne do predkosci
aktywne

—  Symulator predkosci nieaktywny

Przygotowywanie komputera EasySet2
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Przygotowywanie komputera EasySet2

2.51

Kalibracja czujnika drogi (impulsy na 100 m)

Komputer poktadowy wykorzystuje warto$¢ kalibracyjng ,,Impulsy na
100 m” do obliczania

. rzeczywistej predkosci jazdy [km/h].
. obrobionej powierzchni.

Jesli wartos¢ kalibracji ,Impulsy na 100 m” nie jest znana, nalezy jg
ustali¢ podczas jazdy kalibracyjne;.

Jesli wartos¢ kalibracyjna ,Impulsy na 100 m” jest doktadnie znana,
mozna jg wprowadzic¢ recznie.

O

Dokfadng wartos¢ kalibracyjng ,Impulsy na 100 m” nalezy koniecznie
ustali¢ podczas jazdy kalibracyjne;:

. przed pierwszym uruchomieniem.

. przy zastosowaniu innego ciggnika badz po zmianie wielkosci
opon ciggnika.

. przy réznicach wystepujgcych miedzy ustalong a rzeczywistg
predkoscig jazdy / dlugoscig pokonanego odcinka.

. przy réznicach wystepujgcych miedzy ustalong a rzeczywistg
wielkoscig obrobionej powierzchni.

. przy zmieniajgcych sie warunkach glebowych.

Wartos¢ kalibracyjng ,Impulsy na 100 m” ustali¢ w warunkach
przewazajacych podczas prac polowych. Jesli praca bedzie odbywaé
sie z wigczonym napedem wszystkich két ciagnika, przy ustalaniu
warto$ci kalibracyjnej naped wszystkich kot rowniez musi by¢
wigczony.

Wprowadzania impulséw na 100 m

-

1. Wybrac¢ czujnik drogi.
Wyswietlona zostanie liczba impulséw na

100 m.

=
, Wprowadzi¢ liczbe

impulséw na 100 m, jesli jest znana.

100%
3. Zapisac wartos¢ i wrocic do

wskazania roboczego.

14
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Ustalanie impulséw na 100 m

1.

Odmierzyé odcinek pomiarowy o dtugo$ci
doktadnie 100 m.

Oznaczy¢ poczatek i koniec odcinka
pomiarowego.

Przygotowywanie komputera EasySet2

3. Dojecha¢ do punktu poczatkowego.
4. Przytrzymac przycisk przez
6 sekund.
—  Wskazanie miga.
5. Przejecha¢ odcinek pomiarowy o dtugosci
doktadnie 100 m.
— Impulsy sa zliczane.
6. Zatrzymac sie.
—  Wyswietlana jest warto$¢ impulséw na
100 m.
- Wskazanie miga.
7. Zatwierdzi¢ wartos¢ i wrécic¢ do
wskazania roboczego.
2.5.2 Ustawianie symulowanej predkosci jazdy
() Wybor symulowanej predkosci jazdy umozliwia prace maszyng bez
l sygnatu predkosci (czujnik drogi / impulsy na 100 m).

Podczas pracy predkosc¢ jazdy musi odpowiada¢ symulowane;j
predkosci jazdy. W przeciwnym razie prawidtowa dawka rozsiewu nie
bedzie rozsiewana.

1.

Jesli wskazanie czujnika drogi (wartosci wyzsze

¢ SC
Wybrac¢ symulowang predkosé¢

jazdy.

niz 250) zostanie najpierw przestawione na
symulowang predkos$c¢ jazdy, patrz strona 12.

+ =
2. . Wprowadzi¢ wartos¢

symulowanej predkosci jazdy.

EasySet 2 BAG0217.9 06.22
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Korzystanie z komputera EasySet2

3 Korzystanie z komputera EasySet2
3.1 Rozsiewanie nawozu
. Przed przystgpieniem do pracy wprowadzi¢ dawke rozsiewu
w kg/ha i szeroko$¢ robocza.

. Obliczy¢ wspotczynnik kalibracji nawozu.

1. m Wiaczyé urzgdzenie i wyswietli sie

wskazanie robocze:

2. g Ruszy¢ przy pracujgcych tarczach

rozsiewajgcych i rownoczesnie otworzy¢

zasuwy.
[ J ﬁ E [
N A A W Celu

jednostronnego rozsiewu wybraé
odpowiednig zasuwe.

Dioda swiecgca wskazuje zasuwe otwartg
z jednej strony.

0 g Po nacisnieciu przycisku

nalezy ruszy¢ w ciggu 6 sekund. '
Wskazanie ,SPEED”

Nastepnie wyswietlany jest komunikat
btedu E50.

— Ponownie nacisng¢ przycisk.

Przy predkosci jazdy ponizej 1,5 km/h

zasuwy zamykajqg sie.

— Jesli w ciggu 6 sekund predkosc¢
zwiekszy sie, zasuwy otworzg sie

ponownie.
Wskazanie ,SPEED”

— Jesli predkos¢ zostanie zwieks-
zona po czasie dtuzszym niz 6
sekund, zasuwy pozostajg
zamkniete. W razie potrzeby
ponownie nacisng¢ przycisk.
Komunikat btedu E50

16 EasySet 2 BAG0217.9 06.22



Wskazanie robocze podczas jazdy:

—  Wyswietlana jest dawka rozsiewu z obu
stron i predkos¢ jazdy.

Dawke rozsiewu podczas jazdy mozna zmienié
przyciskiem o 10% z jednej strony lub z obu
stron.

Ponadto mozna powrdci¢ do pierwotnie
ustawionej dawki rozsiewu (100%).

(1) Dawka lewa
(2) Dawka obustronna

(3) Dawka prawa

Wskazanie robocze podczas jazdy w przypadku
zmiany dawki rozsiewu z jednej strony lub z obu

stron:

—  Wyswietlana jest dawka rozsiewu w kg/ha
dla obu zasuw z osobna.

kg/ha

Korzystanie z komputera EasySet2

km/h

& W przypadku odchylenia od wartosci
zadanej o wiecej niz 5% na

l wskazaniu roboczym wyswietlane sg
na zmiane aktualna warto$¢
rzeczywista i komunikat btedu E11.

Rozsiew na klinach

Wielostopniowa jednostronna zmiana ilosci moze

by¢ takze stosowana jako reczne wigczanie
sekcji szerokosci podczas wjezdzania do klina i
wyjezdzania z niego.

Dzieki temu poprawione zostaje naktadanie sieg,
a tym samym rozdziat nawozu pomiedzy
wewnetrznym obszarem pola a obszarem
uwrocia.

My My na S

EasySet 2 BAG0217.9 06.22
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Korzystanie z komputera EasySet2

3.2 Wykonywanie rozsiewu granicznego

Elektryczna obstuga limitera

o Wartos¢ do ustawienia nachylenia limitera
(0—100) odczyta¢ w tabeli rozsiewu.

o W zaleznosci od metody rozsiewu granicz-
nego konieczna jest redukcja dawki rozsiewu po
stronie granicy.

N
~
N
.
L5

.

Wartos¢ do redukgji pozycji zasuw
nalezy odczytaé¢ w tabeli rozsiewu.

1. = Przed rozsiewem granicznym /

przy rowach zmniejszy¢ dawke po stronie
granicy.

® a
2. . Aktywowac limiter do rozsiewu

granicznego.

Dioda swiecgca wskazuje aktywowany limiter.

—  Wskazanie przez krétki czas pozycji limitera
(1-100)

—  Woyswietlacz wtgczony przez 5 sekund, po
otwarciu zasuwy. Nastepnie na wyswiet-
laczu wyswietlane jest wskazanie robocze.

oJeéIi przy aktywowanym limiterze otwarte
zostang zasuwy, rozlegnie sie sygnat akusty-
czny. Dodatkowo sygnalizowany jest rozsiew
graniczny.

on

18
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Pozycje limitera mozna zmienié.

. Dalsze podnoszenie limitera.

—  Mniejsza skutecznosc¢ ostony do rozsiewu
granicznego.

—  Wiekszy zasieg rozrzutu.

o Wartos¢ wskazania zmniejsza sie.

‘ Dalsze opuszczanie limitera.

—  Wieksza skuteczno$¢ ostony do rozsiewu
granicznego.

—  Mniejszy zasieg rozrzutu.

o Wartos¢ wskazania zwigksza sie.

Po rozsiewie granicznym:

[ ] a
1. . Dezaktywowac limiter.

— Dioda $wiecgca zgasnie.

+
2. . W razie potrzeby zwiekszyé dawke

po stronie granicy z powrotem do 100%.

Korzystanie z komputera EasySet2

ofF

Limiter sterowany hydraulicznie za pomocga czujnika pozycji

o W zaleznosci od metody rozsiewu granicz-
nego konieczna jest redukcja dawki rozsiewu po
stronie granicy.

> Wartos¢ do redukcji pozycji zasuw
nalezy odczyta¢ w tabeli rozsiewu.

1. B Przed rozsiewem granicznym /

przy rowach zmniejszy¢ dawke po stronie
granicy.

N

Uruchomi¢ zespét sterujgcy ciggnika.

—  Aktywowac limiter do rozsiewu
granicznego.

Dioda swiecgca wskazuje aktywowany limiter.

=

EasySet 2 BAG0217.9 06.22
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Korzystanie z komputera EasySet2

Limiter aktywowany

—  Wyswietlacz wtgczony przez 5 sekund, po
otwarciu zasuwy.

oJeéIi przy aktywowanym limiterze otwarte
zostang zasuwy, rozlegnie sie sygnat akusty-
czny. Dodatkowo sygnalizowany jest rozsiew
graniczny.
Po rozsiewie granicznym:

1. Uruchomi¢ zespdt sterujgcy ciggnika.

—  Dezaktywowac limiter do rozsiewu
granicznego.

Dioda swiecgca zgasnie.

+
2. . W razie potrzeby zwiekszy¢ dawke

po stronie granicy z powrotem do 100%.

on

ofF

3.3 Rozsiew srodka slimakobdjczego i drobnych nasion
. Przed przystgpieniem do pracy wprowadzi¢ dawke rozsiewu
w kg/ha i szeroko$¢ robocza.

. Obliczy¢ wspotczynnik kalibraciji srodka slimakobojczego lub
drobnych nasion, patrz strona 9.

. Ustawi¢ i utrzymywac symulowang predkos¢ jazdy, patrz strona

12.

1. m Wiaczy¢ urzadzenie i wydwietli sie

wskazanie robocze:

2. Ustawi¢ symulowang predkosc¢ jazdy.

3. g Ruszy¢ przy pracujgcych tarczach

rozsiewajgcych i rownoczesnie otworzy¢

zasuwy.
=\ [

W celu
jednostronnego rozsiewu wybraé
odpowiednig zasuwe.

Dioda swiecgca wskazuje zasuwe otwartg
Z jednej strony.

0 Jak najszybciej osiggng¢ ustawiong sy-
mulowang predkos¢.

Podczas rozsiewu srodka $limakobdjczego lub
drobnych nasion przestrzega¢ symulowanej
predkosci.

20
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Korzystanie z komputera EasySet2

Wskazanie robocze podczas jazdy: kg/ha km/h

—  Wyswietlana jest dawka rozsiewu z obu
stron i predkos¢ jazdy.
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Korzystanie z komputera EasySet2

3.4 Wyswietlanie wydajnosci powierzchniowej

Licznik dzienny:

[ J
ha Wyswietlanie obrobionej powierzchni

w ha od ostatniego zerowania.

0 Przytrzymac przycisk przez 6 sekund, aby
wyzerowac licznik dzienny.

taczna wydajnos¢ powierzchniowa:

taczna wydajnos¢ powierzchniowa w ha jest
wyswietlana przez 2 sekundy po wytgczeniu i nie
mozna jej wyzerowac.

3.5 Oproéznianie resztek
1. Przytrzymac przycisk g przez
6 sekund.

—  Uruchomiona zostanie funkcja oprézniania
ostatecznego, wskazanie miga.

2 — e Otworzy¢ lewg /

prawg zasuwe w celu oprdznienia z resztek.

— Wskazanie Swieci sie na state.

3. — e Po opréznieniu

z resztek zamkng¢ lewg / prawg zasuwe.

—  Wskazanie miga.

4, m Wytgczenie urzgdzenia powoduje
zakonczenie funkcji oprézniania.

kg/ha

< t/ha

e B
> km/h ' U/min ’@

an

adri

22
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4 Przytacze

Przylacze

(1) Kabel przytgczeniowy 12 V
(2) Kabel przytagczeniowy sygnatu predkosci

W celu sterowania dawka rozsiewu zaleznie
od predkosci jazdy (tryb 4, 5) kabel
przytaczeniowy sygnatu predkosci
(imp./100 m) musi zosta¢ podtgczony do
gniazda sygnatowego lub czujnika
kotowego.

(3) Wyposazenie do montazu EasySet
w kabinie ciggnika

(4) Wotyczka maszyny do podtgczenia maszyny
do EasySet.

O

Komputer obstugowy po wyjeciu z
kabiny ciggnika nalezy przechowywaé
w suchym otoczeniu.
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Konfiguracja EasySet 2

5

Konfiguracja EasySet 2

W przypadku wymiany komputera poktadowego
nalezy go skonfigurowacé.

Konfiguracja jest wykonywana poprzez ustawie-
nie trybow.

Ustawienie trybow

EasySet jest wytgczony!

Nacisngc¢ i przytrzymac ﬁ

réwnoczesnie nacisnac¢ i przytrzymac

, @z pojawi sie wskazanie ConfF.

Tryby sg wyswietlane pulsujgco, dioda LED
miga.

+ =
., Wybrac¢ tryb Maszyna

(1.

0 — Status dostawy cze$¢ zamienna
1-ZA-M

2-7ZAV

3-ZA-X

ﬁ Zapisac tryb Maszyna.
=
, Wybraé tryb modutu do

rozsiewu granicznego (2).
00 — brak modutu do rozsiewu granicznego

01 — limiter sterowany hydraulicznie za
pomoca czujnika pozycji

02 — limiter uruchamiany elektrycznie

ﬁ Zapisac tryb modutu do rozsiewu

granicznego.

EasySet wylgcza sie automatycznie.

24
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511 Kalibracja zasuw

Konfiguracja EasySet 2

Zasuwy nalezy skalibrowa¢ w nastepujgcych sytuacjach:
. Po zakonczeniu prac przy dnie z otworami

e Jesli zadana dawka rozsiewu rézni sie od rzeczywiste;.

Kalibracja obu zasuw w ZA-X

& Warunek:
l . Okragty pret stalowy o srednicy 20 mm i dtugosci ok. 10 cm.

o Dwie osoby

1. Wypigc silnik (1) z lewej i prawej strony.
W tym celu usuna¢ klips zabezpieczajacy
(2), wyjac trzpien (3) i tuleje (4).

2. Otworzy¢ zasuwe. W tym celu przesunagé
oba silniki nieco do tytu.

3. Zdemontowa¢ pokrywy konserwacyjne
z lewej i prawej strony.

4. Wiozyc¢ okragty pret stalowy (2) przez
pokrywe konserwacyjng z prawej strony
prostopadle do zasuwy (1) w otwor zasuwy
z prawej strony i przytrzymac.

oOkrag’fy pret stalowy musi przylega¢ do
otworu zasuwy (4) i nie moze spoczywac na
ptycie dennej (3)!

5. Zamkna¢ zasuwe z prawej strony rekg, aby
zasuwa przylegata do okragtego preta
stalowego.

W tym celu pociggna¢ silnik z prawej strony
ponownie do przodu.
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Konfiguracja EasySet 2

0 EasySet jest wytgczony!

6. Nacisngé réwnoczesnie przycisk wigczania,
ilosci lewej + i prawej + przez 3 sekundy.

—  Przez krétki czas po kolei wyswietlany jest
komunikat ,ConF” i aktualna wartos¢ ka-
libracji.

— Diody swiecgce zasuw migaja.

—>Wyswietlane sg wartosci napiecia w woltach
dla lewej i prawej zasuwy.

E [ ]
zasuwy.

Zatwierdzanie kalibracji prawej

8. Wiozyc¢ okragly pret stalowy (2) przez
pokrywe konserwacyjng z lewej strony pro-
stopadle do zasuwy (1) w otwor zasuwy
z lewej strony i przytrzymac.

oOkrag’ry pret stalowy musi przylega¢ do
otworu zasuwy (4) i nie moze spoczywaé na
ptycie dennej (3)!

9. Zamkna¢ zasuwe z lewej strony reka, aby
zasuwa przylegata do okragtego preta
stalowego.

W tym celu pociggna¢ silnik z lewej strony
ponownie do przodu.

* &

10. &= Zatwierdzanie kalibragji lewej
zasuwy.

- Nastepnie EasySet wytacza sie auto-

matycznie i kalibracja jest zakonczona.
11. Wyjac okragly pret stalowy.

12. Zamontowac silnik z powrotem przy zasu-
wie.

13. Zamontowac¢ pokrywy konserwacyjne.

26

EasySet 2 BAG0217.9 06.22



o

Kalibracja obu zasuw w ZA-V
1. Usungc klips zabezpieczajacy z trzpienia
przy silniku i wyjac trzpien.
2. Ustawi¢ zasuwe w pozycji kalibrowania.

W tym celu obréci¢ zasuwe rekg w taki
sposob, aby otwory w zasuwie i blasze
dennej pokrywaty sie.

3. Zabezpieczy¢ pozycje kalibracji trzpieniem
mocowania silnika.

4. Wykonac¢ czynnosci 1-3 z obu stron.

0 EasySet jest wytgczony!

5. Nacisngé réwnoczesnie przycisk wigczania,
ilosci lewej + i prawej + przez 3 sekundy.

—  Przez krotki czas po kolei wy$wietlany jest
komunikat ,ConF” i aktualna warto$¢ ka-
libracji.

— Diody $wiecace zasuw migaja.

—>Wyswietlane sg warto$ci napiecia w woltach
dla lewej i prawej zasuwy.

* <

Zzasuwy.
ﬁ [ ]

Zasuwy.

Zatwierdzanie kalibracji lewej

Zatwierdzanie kalibracji prawej

- Nastepnie EasySet wylgcza sie auto-
matycznie i kalibracja jest zakonczona.

8. Potaczyc silnik i zasuwe z powrotem trzpie-
niem i klipsem zabezpieczajgcym.

Konfiguracja EasySet 2
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Konfiguracja EasySet 2

Kalibracja obu zasuw w ZA-M
1. Usung¢ klips zabezpieczajgcy z trzpienia
przy silniku i wyjg¢ trzpien.
2. Ustawi¢ zasuwe w pozycji kalibrowania.

W tym celu obréci¢ zasuwe rekg w taki
sposoéb, aby otwory w zasuwie i blasze
dennej pokrywaty sie.

3. Zabezpieczy¢ pozycje kalibraciji trzpieniem
mocowania silnika.

4. Wykona¢ czynnosci 1-3 z obu stron.

0 EasySet jest wylgczony!

5. Nacisnaé rownoczesnie przycisk wtgczania,
ilosci lewej + i prawej + przez 3 sekundy.

—  Przez krotki czas po kolei wy$wietlany jest
komunikat ,ConF” i aktualna wartos$¢ ka-
libracji.

— Diody swiecgce zasuw migajq.

—  Wyswietlane sg wartosci napiecia w woltach
dla lewej i prawej zasuwy.

* =

=\
Zasuwy.
ﬁ [ ]
zasuwy.

6. Zatwierdzanie kalibracji lewej

Zatwierdzanie kalibracji prawe;j

— Nastepnie EasySet wytgcza sie automaty-
cznie i kalibracja jest zakoriczona.

8. Potaczyc silnik i zasuwe z powrotem trzpie-
niem i klipsem zabezpieczajgcym.

ccoch
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Konfiguracja EasySet 2

5.2 Komunikaty btedow
< Opis /
S Typ warunek wyzwole- Czas do . | Skutek Rozwigzanie
£ - wyzwolenia
5% nia
X x
E1 Ostrzezenie | Tryb 0 aktywny Os Brak mozliwosci Ustawi¢ tryb,
obstugi patrz strona 29
E6 Ostrzezenie | Lewa zasuwa nie 2s - Sprawdzic¢ silnik
reaguje; Usunac blokade,
wysterowana patrz ponizej.
pozycja zadana nie
zostanie osiggnieta
E7 Ostrzezenie | Prawa zasuwa nie 2s - Sprawdzi¢ silnik
réaguje, Usung¢ blokade,
patrz ponize;j.
E11 Ostrzezenie | Nie mozna zacho- 10s Wskazanie Dostosowac
wac wartosci naprzemienne: 1 predkosc¢ jazdy
zadanej s / E11, nastepnie
przez 5 s wartos¢
RZECZ.
E20 Ostrzezenie | Wartos¢ kalibraciji Os Wskazanie lewe: | Powtorzy¢ ka-
poza wymaganymi E20 libracje
granicami ]
prawe:
obliczona wartos¢
E32 Ostrzezenie | Sitownik rozsiewu 2s Wyjscie systemu | Sprawdzic¢ silnik
granicznego nie rozsiewu granicz-
reaguje nego musi zosta¢
wytgczone
E39 Ostrzezenie | Awaria czujnika Os - Sprawdzi¢ czujnik
kata lewej zasuwy
E40 Ostrzezenie | Awaria czujnika Os - Sprawdzi¢ czujnik
kata prawej zasuwy
E41 Ostrzezenie | Awaria czujnika Os - Sprawdzi¢ czujnik
rozsiewu granicz-
nego
ES50 / Ostrzezenie | Funkcja be- Os Dzwiek ciagty Otworzy¢ zasuwy
SPEED zpieczenstwa, przez5s przy predkosci
zasuwy otwierajg jazdy.

sie tylko jesli w
ciggu 6 sekund
dostepny jest
sygnat predkosci
jazdy.
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Konfiguracja EasySet 2

1.

Aktywowa¢ symulowang predkosé, patrz
strona 12.

Otworzy¢ i zamkng¢ zasuwy w menu
oprézniania, patrz strona 22.

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia
palcéw przy zasuwach sterowanych
elektrycznie.

Podczas otwierania i zamykania
zasuw przy zasuwach nie moze pra-
cowac inna osoba.

3. Przed przystgpieniem do prac przy dnie

z otworami wytgczy¢ komputer obstugowy.

30
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Wykaz

6

Wykaz

1. Otwieranie/zamykanie obu
zasuw

2. 6 sekund — oproéznianie
z resztek

| &

 kg/ha t/ha C km/h 0 U/mil * & 2 °

Otwieranie/za Otwieranie/za
mykanie mykanie
lewej zasuwy prawej zasuwy

Dawka zadana z obu stron
wyzsza/nizsza/100%

+

100%

Dawka zadana Dawka zadana
lewa prawa
wyzsza/nizsza  wyzszal/nizsza

(przytrzymac 6 se-

Szerokosé robocza
kund)

llos¢ zadana
Kalibracja
Kalibrowanie
czujnika drogi /
symulowana
predkosé jazdy

o
—m— {05

1. Wydajnos¢ powierzchniowa

Aktywacja/dezaktyw
acja
2. 6 sekund — powierzchnia O limitera

zat / wyt

1. Nachylenie limitera

2. Zmiana wartosci ustawien

32
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