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AMAZONE 1 | K tomuto navodu k obsluze

K tomuto navodu k obsluze

CMS-T-00000344-C.1

Vyznam navodu k obsluze

CMS-T-00000180-B.1

Navod k obsluze je dllezity dokument a je soucasti
elektronického produktu.

1. PrFed zahajenim prace postupujte podle
pfislusnych odstavcd navodu k obsluze.

2. Navod k obsluze si uschovejte.
3. Navod k obsluze méjte k dispozici.

4. Navod k obsluze predejte nasledujicim
uzivatelm.

Dalsi platné dokumenty

CMS-T-00000346-A.1

e Navod k obsluze pfijimace GPS

e Navod k obsluze k softwaru stroje

Pouzité zobrazeni

CMS-T-00000347-B.1

1.3.1 Pokyny

CMS-T-00000348-A.1

OZNAMENI

Tipy k pouziti a pokyny pomahaiji optimalné
vyuzivat vSechny funkce pfistroje.
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1| K tomuto navodu k obsluze AMAZONE

Pouzité zobrazeni

1.3.2 Pokyny k jednani

v
re

islované pokyny k jednani

Jednani, ktera musi byt provedena v urcitém poradi,
jsou uvedena jako Cislované pokyny k jednani.
Stanovené poradi jednani se musi dodrzet.

Priklad:

1. Pokyn k jednani 1

2. Pokyn k jednani 2

1.3.2.1 Pokyny k jednani a reakce
Reakce na pokyny k jednani jsou oznacené Sipkou.
Priklad:

1. Pokyn k jednani 1

=» Reakce stroje na pokyn k jednani 1

2. Pokyn k jednani 2

1.3.2.2 Alternativni pokyny k jednani

Alternativni pokyny k jednani jsou uvedeny slovem
“nebo”.

Pfiklad:
1. Pokyn k jednani 1
nebo
alternativni pokyn k jednani

2. Pokyn k jednani 2

Pokyny k jednani pouze s jednim jednanim

Pokyny k jednani pouze s jednim jednanim nejsou
Cislované, ale jsou oznacené Sipkou.
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1 | K tomuto navodu k obsluze
Pouzité zobrazeni

Pfiklad:

» Pokyn k jednani

Pokyny k jednani bez poradi
Pokyny k jednani, ktera nemusi byt provedena v

urcitém stanoveném poradi, jsou zobrazeny ve formé
seznamu se Sipkami.

Pfiklad:
» Pokyn k jednani
» Pokyn k jednani

» Pokyn k jednani

1.3.3 Seznamy

Seznamy se pouzivaji napfiklad k zobrazeni riznych
moznosti vybéru. Zaznamy v seznamech jsou
uvedeny body.

Priklad:
e Zaznam 1
e Zaznam 2

e Zaznam 3

1.3.4 Cisla pozic

Cisla pozic v textu nebo v legendé se vztahuiji k
¢islim pozic obrazkl umisténych vedle textu nebo
nad textem. Cisla pozic v obrazcich mohou byt
spojena s liniemi pozic.
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1| K tomuto navodu k obsluze AMAZONE

Digitalni navod k obsluze

|I| Pozice 1
|Z| Pozice 2
E Pozice 3

AMAZDNIE

CMS-1-001130

1.3.5 Softwarové texty

CMS-T-00000474-A.1

Texty ze softwarového rozhrani jsou oznaceny
rovnymi uvozovkami.

Priklad: "Menu nastaveni”

1.3.6 Orientaéni cesty

CMS-T-00000352-A.1

Orientacni cesty obsahuji nazvy menu, jimiz musi
uzivatel projit, aby se dostal k pozadovanému menu.

Priklad: "Nastaveni” > "Diagnostika" > "Verze
softwaru”

Digitalni navod k obsluze

CMS-T-00002024-B.1

Digitalni navod k obsluze a e-learning je mozné si
stahnout z informacniho portalu AMAZONE.

Vas nazor je dulezity

CMS-T-00000353-A.1
Véazena ¢tenarko, vazeny ¢tenafi, naSe navody
k obsluze jsou pravidelné aktualizovany. Vase navrhy
na zlepSeni ndm pomohou vytvofit navod k obsluze,
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1 | K tomuto navodu k obsluze
Vas nazor je dilezity

navrhy nam zaslete v dopise, faxem nebo e-mailem:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: td@amazone.de
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2 | Navod k montazi AMAZONE

Navod k montazi
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AMAZONE 3 | Pfehled AmaPad

Prehled AmaPad

Pripojky a tlacitka

|I| Tlacitko zap/vyp
|Z| Sitovy konektor

[3] Pfipojovaci kabel ISOBUS

[4] USB pripojka
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3 | Piehled AmaPad AMAZONE
Zakladni tlagitka a LED

Zakladni tlacitka a LED

|I| Stav baterie

[2] Elektrické napajeni

Typovy stitek

|I| Typovy §titek Amazone

[2] Typovy stitek TOPCON
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4 | Zakladni obsluha

Zakladni obsluha

Zapnuti AmaPad

AmaPad Ize zapnout na ovladacim terminalu.
Alternativné se ovladaci terminal spusti
prostfednictvim zapalovani traktoru, pokud je
pfislusné vybaven.

1. Podrzte stisknuté zelené tlacitko pro zapnuti/
vypnuti |I| na zadni strané AmaPad.

=» AmaPad se spousti.

OZNAMENI

Aby bylo zajisténo uloZeni provoznich udaju,
neprerusujte napajeni ovladaciho terminalu pred
vypnutim!

Jazyk vystrazného hlaSeni a uzivatelského rozhrani
Ize zménit ihned po spusténi AmaPad.

2. Pomoci ;?h oteviete seznam jazykd.

3. Ze seznamu vyberte poZadovany jazyk.

4. Potvrdte pomoci .

=» Zobrazi se potvrzeni pro restart.

5. Potvrdte restart pomoci .

pustit kabing vozidia, k
Aktivou:

aleis Pumgowini jednotak op
alistill, 3¢ budou y systému oviadani Hzeni pe

Ughvatel by metl neustile sledavat, 2da

K abadiien sys b &

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020



4 | Zakladni obsluha
Vypnuti AmaPad

AMAZONE

Po spusténi AmaPad se zobrazi vystrazné hlaseni,
které obsahuje podminky pouziti. Nez za¢nete

AmaPad pouzivat, musite potvrdit podminky pouziti.

6. Prectéte si podminky pouZiti.

7. Potvrdte podminky pouziti pomoci "ANO".

OZNAMENI

Pfed potvrzenim se musi v nékterych jazycich
posunout nahoru posuvnik.

Vypnuti AmaPad

AmaPad Ize vypnout na ovladacim terminalu nebo
alternativné prostrednictvim zapalovani traktoru,
pokud je pfislusné vybaven.

OZNAMENI
Aby bylo zajisténo uloZeni provoznich udaju,

nepferuSujte napajeni ovladaciho terminalu pfed
vypnutim.

1. Kratce stisknéte zelené tlacitko pro zapnuti/
vypnuti III na zadni strané AmaPad.

nebo

Na predni strané prejedte prstem z dolniho okraje

obrazovky do stfedu a vyberte tlacitko pro
zapnuti/vypnuti na zakladnim tlagitku.

=» Na displeji se zobrazi vyzva k potvrzeni.

2. Potvrdte pomoci .

=» AmaPad se vypne.

Pouziti dotykové obrazovky

Pfi zachazeni s dotykovou obrazovkou pamatujte:

10
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AMAZONE 4 | Zakladni obsluha

Pouziti zakladnich tlacitek

Dotykova obrazovka zahrnuje celou oblast
ohrani¢enou oranzovym krytem.

» P¥i obsluze nepokladejte dlané na dotykovou
obrazovku, nebot’ AmaPad pak nereaguje.

Pouziti zakladnich tlacitek

4.4.1 Vyvolani zakladnich tlacitek

Zakladni tlacitka se nachazi v menu na dolnim okraji
obrazovky. Menu Ize vyvolat a po nékolika sekundach
se opét skryje.

» Prejedte prstem z dolniho okraje obrazovky
doprostied.

|
Amapad 2 4
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4 | Zakladni obsluha
Pouziti zakladnich tlacitek

AMAZONE

Vyvolani napovédy

1. Vyvolejte zakladni tlacitka, viz strana 11.

2. Napovédu vyvolate pomoci .

=» V uzivatelském rozhrani se zobrazi vedle tlacgitek
otazniky.

3. Zvolte otaznik.

= Zobrazi se oznaceni pro pfislusné tlagitko.

Bezpecné vyjmuti USB paméti

1. Vyvolejte zakladni tlaCitka, viz strana 11.

2. Pomoci bezpecné vyjméte USB pamét.

3. KdyZ se zobrazi hldseni, Ze USB pamét’ nelze
jeste vyjmout,

potvrdte hlaSeni pomoci a znovu klepnéte

s Il

nebo

kdyZ se zobrazi hldsent, Ze USB pamét’ Ize
bezpecné vyjmout,

potvrdte hlaSeni pomoci .

4. Vytahnéte USB pamét.

Nastaveni jasu

1. Vyvolejte zakladni tlacitka, viz strana 11.

2. Pomoci nebo nastavte pozadovany
stupen jasu.

Volba rezimu jasu

Displej AmaPad ma 3 rezimy jasu:

12
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4 | Zakladni obsluha
Prechod mezi hlavnimi menu

e Denni rezim: jas se nastavi na 80 %.
o Nocni rezim: jas se nastavi na 20 %.

e Automaticky: jas se upravuje automaticky podle
jasu okoli.

—_

Vyvolejte zakladni tlacitka, viz strana 11.

Pomoci prochazejte rezimy, dokud neni
nastaven pozadovany rezim.

n

Prechod mezi hlavhimi menu

Prechod do provozniho menu

» V menu nastaveni prejdete pomoci B do
provozniho menu.

Pfechod do menu nastaveni

» V provoznim menu piejdete pomoci ' do
menu nastaveni.
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5 | Pfehled uzivatelského rozhrani AMAZONE

Prehled uzivatelského rozhrani

CMS-T-00000020-D.1

VSeobecna vystrazna hlaseni

CMS-T-000586-C.1

K riznym udalostem jsou generovana vystrazna
hlaseni. Dale jsou vysvétleny funkce vystrazného
hlaseni. Pfesny popis rtznych vystraznych hlaseni
viz strana 238.

CMS-I-000500

|I| KdyZ se zobrazi tento fadek, je mozné vyvolat k E Na tomto tlagitku je uvedena pfi€ina alarmového

vystraznému hlasSeni dalSi podrobnosti. K tomu hlaSeni. Sou€asné Ize timto tlacitkem alarmové
prejedte prstem ze stfedu vystrazného hlaseni hlaseni potvrdit.
svisle dolu.

E Timto tlacitkem Ize vypnout ton alarmu.
|Z| Toto tlaCitko otevie menu " Nastaveni
vSeobecnych alarmd "; viz strana 76.

Vystrazna hlaseni z univerzalniho terminalu

CMS-T-000972-A.1

V univerzalnim terminalu se zobrazuje uzivatelské
rozhrani pfipojného zafizeni. Jestlize pfipojné
zafizeni vysle chybu, zobrazi se vystrazné hlaseni i
mimo univerzalni terminal.
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AMAZONE 5 | Pfehled uzivatelského rozhrani

Vseobecné ovladaci prvky

Vystrazné hlaSeni generovaneé pfipojnym
zafizenim.

Prechod do univerzalniho terminalu.

@] [o] 2]

Zavrfeni vystrazného hlaseni. Vystrazné hlaseni
se u strojil AMAZONE potvrzuje v ECU.

[»]

Potvrzeni vystrazného hlaseni. Vystrazné
hlaseni se potvrzuje v ECU.

AMAZONIE

VSeobecné ovladaci prvky

5.3.1 Vybérovy seznam

Ve vybérovych seznamech je mozné zvolit jeden
nebo vice zaznamu. Zvolené zaznamy se zobrazi na
bilém pozadi. Pfi zvoleni pfili§ velkého poctu
zadznamu se zobrazi upozornéni.

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020 15
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5 | Prehled uzivatelského rozhrani
Vseobecné ovladaci prvky

5.3.2 Klavesnice a ¢iselny blok

Je-li tfeba zadat pismena nebo Cislice, zobrazi se na
displeji klavesnice nebo Ciselny blok. Klavesnice se
automaticky pfizpUsobi podle nastaveného jazyka.

Potvrdte zadani pomoci .

Zadani ukoncite pomoci E

Ciselnou hodnotu zvySujete pomoci B

Ciselnou hodnotu snizujete pomoci =

5.3.3 Privodce

Privodce provadi uzivatele slozitymi nastavenimi
systému. Systémova nastaveni jsou rozdélena do
jednotlivych pracovnich kroku. V pracovnich krocich
je vysvétleno, jaké informace jsou tfeba. Uzivatel
muze odpovidajici informace zadavat prostfednictvim
tlacitek.
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Piehled provozniho menu

Farma

Nézev 5510 herd rdtodé aitd nem dbe obsalwvat Sddng 7 nd-al edulcieh = nald Uroved
E Nahddica Pole: Plidat bod znadky Lz

,RDi‘SlREN | NEN POAVD LEND

i-;.liltﬁ Bhesr

]l - x | .

|I| Nazev systémoveho nastaveni |z| Zpét
|z| Pracovni krok |E| Pokrok v procentech
@ Tlagitko pro zadavani @ Dale

Prehled provozniho menu

Prostfednictvim provozniho menu se zjistuji
informace a Fidi rizné funkce AmaPad a pfipojeného
zarizeni ISOBUS.

OZNAMENI

V zavislosti na pfipojeném zafizeni ISOBUS a
nastaveni provedeném v menu Nastaveni se
zobrazuji rizna tlacitka. MGze byt také zobrazeno
vice zafizeni ISOBUS.

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020 17



5 | Pfehled uzivatelského rozhrani AMAZONE

Piehled provozniho menu

HErrrerrssrrrrEr s r T

|I| Menu funkci |z| Menu ulohy

Miniaturni nahled
Iz‘ @ Automaticka detekce zpétného chodu @ nebo

@ Mapovy nahled automatika Fl’zeni@

@ PFistrojova deska

Prostiednictvim provozniho menu Ize ridit
veskeré funkce AmaPad:

e Pristup k fizeni stroje s univerzalnim terminalem
e Spinani sekci

e Sprava ulohy

e Navadéni

e Automatika Fizeni

e Nahled kamery

18 MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020
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5 | Pfehled uzivatelského rozhrani
Tlacitka v provoznim menu

Tlacitka v provoznim menu

5.5.1 Tlacditka v menu ulohy

Tlacitko

Funkce

Tlacitko Funkce

I Otevieni menu

W Otevreni menu pole ¥ automatiky fizeni
Otevieni menu presunu
feni iloh ol
5 Otevreni menu dat ulohy I GPS

Otevieni menu vodicich
stop

= Aktivace rychlého

spusténi
@ Otevreni pravodce
ulohou
5.5.2 Tlacitka v menu pole
Tlacitko Funkce Tlacitko Funkce
M Viytvofeni nového pole 4 Nastaveni .posunutl
hranice

II

Umisténi znacky

Vymazani vSech hranic

&

Zaznam hranice

Vytvofeni hranice se
souborem tvaru

o

Ukoné&eni
zaznamenavani hranice

Vytvoreni hranice z
pokryti

o

Preruseni
zaznamenavani hranice

YKNWRYE

Nastaveni souvrati

5.5.3 Tlacitka v menu dat ulohy

Tlaéitko Funkce Tlaéitko Funkce
Smazani pokryti @ Pouziti fizeni mnozstvi
Otevieni menu pro
vyménu dat ﬁ Spusténi zakazky

Vytvoreni nové ulohy

ﬁ Prerugeni tlohy

&7
el
B

Volba ulohy

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020
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5 | Prehled uzivatelského rozhrani
Tlacitka v provoznim menu

AMAZONE

5.5.4 Tlacitka v menu vodicich stop

Tlacitko

Funkce

Tlacitko

Funkce

Iff

Zpracovani stopy AB

I

Vytvoreni nové stopy AB

Zpracovani kruhové
vodici stopy

Vytvoreni nové kruhové
vodici stopy

Zpracovani kfivkové

Vytvoreni kfivkové vodici

vodici stopy stopy
. L PreruSeni
. :A ktlvaf:e ad-aptlvnl J_,l' zaznamenavani kfivkové
) kfivkové vodici stopy 11} vodici stopy

Nacteni vodici stopy

Nastaveni pocatecniho
bodu pro stopu AB

Nastaveni po¢atecniho
bodu pro kfivkovou
vodici stopu

L

Ruéni vytvoreni stopy A-
B

Nastaveni koncového
bodu pro kfivkovou
vodici stopu

o

Nastaveni koncového
bodu pro stopu AB

Aktivace omezeného

N

Aktivace kolejovych

fizeni fadku
Vytvoreni automatického
fizeni na souvrati
5.5.5 Tlacéitka v menu volby fizeni
Tlaéitko Funkce Tlaéitko Funkce
—_ Zjisténi stavu automatiky . Y
L Fizeni Ty; Kalibrace Fizeni
I Nastaveni automatiky
¥ fizeni
5.5.6 Tlacitka v menu presunu GPS
Tlaéitko Funkce Tlaéitko Funkce
] __ Otevieni moznosti l_, i PFesun nejbliZsi vodici
3 pfesunu vodicich stop stopy do polohy vozidla
l Pfresun vodicich stop Ulozeni pfesunutych
doprava - vodicich stop
[ Pfesun vodicich stop %% Otevieni moznosti
doleva ¢ posunu GPS

20
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AMAZONE 5 | Pfehled uzivatelského rozhrani

Tlacitka v provoznim menu

5.5.7 Tlacitka v mapovém nahledu

Tlacitko Funkce Tlacitko Funkce

Q OznaCU{?, zdj':\ Jfa aktivni & Zména perspektivy
rezim vybéru

Zaostfeni na symbol ZvétSeni nebo zmenseni
vozidla mapy
P Volba mapovych urovni

5.5.8 Tlacitka v menu funkci

Tlacitko Funkce Tlacitko Funkce

Zjisténi verze softwaru Zjisténi informaci GPS

&

Vyvolani mapového Vyvolani diagnostiky
nahledu - systému

v

Otevieni univerzalniho
vreni univerzaini Sprava dat porostu

) 1
. terminalu
@ Zjisténi informaci o Uloze /Z Vyvolani menu nastaveni
Konfigurace
s automatického spinani ) Kamera
jednotlivych sekci
\ﬁ' Kmenova data
5.5.9 Tlacitka v univerzalnim terminalu
Tlacitko Funkce Tlacitko Funkce

o Rychlé spusténi Posunuti vybéru nahoru

ﬂ Vyvolani zafizeni AUX-N Posunuti vybéru dol

Prepinani mezi Ukondeni
pripojenymi stroji

oK Potvrzeni
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5 | Pfehled uzivatelského rozhrani
Prehled mapového nahledu

5.5.10 Dalsi tlacitka

Zapnuti nebo vypnut Zapnuti nebo vypnuti

@ s LA P

'ﬁ aujtomatu?ktlaho spm?m @ automatiky fizeni
jednotlivych sekci

© Pouziti globalni M;ﬂ, Volba vzoru vodicich

- domovské obrazovky @ T stop

Zapnuti nebo vypnuti
hlavniho vypinace

Prehled mapového nahledu

&=

CMS-T-00000442-B.1

8] [9] Mo |11 12 3 [4

CMS-1-001287

22

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020



AMAZONE 5 | Pfehled uzivatelského rozhrani

Piehled pristrojové desky

Miniatura mapového nahledu Zaostfeni na vozidlo

Konfigurace mapy pokryti Konfigurace mapovych nahledu
Symbol vozidla Zména perspektivy
Symbol pfipojného zafizeni ZmenSeni vyfezu mapy
Vylouceny region ZvétsSeni vyfezu mapy
Obdélana plocha (pokryti), (zelena) Menu ulohy

Vodici stopa (Cervena) Hranice

3 B G & B R E[E

Zobrazeni virtualniho spinace jednotlivych sekci 17| Vylou€ena zéna

[e] [=] [N] [o] [o] [2] [«] [~] [2]

Potvrzeni vybéru

V mapovém nahledu jsou prostfednictvim menu tlohy
vytvareny a ukladany vSechny udaje, které jsou
zapotiebi pro obdélavani pole. Na mapé v mapovém
nahledu je zobrazen jeden symbol pro vozidlo a jeden
symbol pro pfipojené pfipojné zafizeni.

Pro stanoveni velikosti pole a pouziti automatického
spinani jednotlivych sekci je mozné vytvofit hranici.
Hranice je na mapé vyznacena modrou ¢arou.

Vylou€ené regiony na poli, kde se ma zastavit
aplikace materialu, Ize opatfit hranici. Vylou¢ené
regiony maji tmavé Sedé pozadi.

K zajisténi rovnomérné aplikace Ize vytvaret vodici
stopy, které pomahaji fidi€i sledovat stopu. Vodici
stopy jsou kromé toho zapotiebi pro automatiku
fizeni. Vodici stopy se zobrazuji na mapé Cervené.

Prehled pfistrojové desky

Na nasledujicim obrazku jsou zobrazena dostupna
datova pole pfistrojové desky. Zobrazeni datovych

poli je zavislé na stroji. Pfistrojovou desku Ize tudiz
konfigurovat podle uzivatele, viz strana 119.

OZNAMENI

PFi prvnim spusténi AmaPad nejsou aktivovana
vSechna datova pole.
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5 | Pfehled uzivatelského rozhrani AMAZONE

Piehled univerzalniho terminalu

£ 04:15 |69 ¢ 12
17 |

TK

Datova pole na pristrojové desce

|I| Udaje pfipojného zafizeni. Zobrazené udaje se |E| Rychlost
liSi podle pfipojeného pfipojného zafizeni.
@ Smeér jizdy
Datum a Cas
Odchylka stopy a zpracovana plocha
Sila signalu GPRS a sila signalu WLAN
Cislo vodici stopy a zbyvajici plocha

(2] [e] [¥]

GPS data

Prehled univerzalniho terminalu

o . . . v Uni ITerminal
|I| Tlagitka v uzivatelském rozhrani ECU (fizeni Al b

stroje): tato tlacitka se mohou ovladat pres

dotykovou obrazovku. o v o

|Z| Vstupni fadky: vstupni fadky otviraji Ciselny blok aktivierte = powumentalrion 1
nebo klavesnici pro zadavani znaka. Ve
vybérovych polich se otevfe vybérovy seznam.

Rychlé spusténi Ausbring-
= menge
Timto tlaCitkem se otevie menu pro konfiguraci
zadavani AUX-N. Napfiklad pro multifunkéni
ovlada€ nebo pfidavna tlacitka na AmaPad.

(][]

-, Dinger bBuenger 1

L= Arbeitsbreite

Pfepinani mezi tlacitky uzivatelského rozhrani.

=] [o]

Pfepinani mezi pfipojenymi pfipojnymi
zafizenimi.

Ukonc&eni nebo o jedno menu zpét.

(=] [~]

Potvrzeni vybéru, zadani nebo hlaseni.
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Nastaveni AmaPad

Pouziti menu nastaveni

[e] [o] 3] [o] [o] [»] [] [] [2]

Prvni uroven menu
Druha drovern menu
Treti uroven menu
Posledni urovefi menu
Provedeni nastaveni
Pfedchozi menu

DalSi menu

Zvolené menu

Opusténi menu nastaveni

Cesty pro jednotliva nastaveni jsou v tomto navodu k
obsluze znazornény tak, jak je znazornéno vedle.

Pod |I| klepnéte na pozadovany bod menu.
Otevie se druha urovei menu |Z|
Pod |Z| klepnéte na pozadovany bod menu.

Otevie se tfeti uroven menu @ nebo posledni

droven menu |z|

K provedeni nastaveni klepnéte na tlaCitka @

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020
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6 | Nastaveni AmaPad AMAZONE

Provedeni nastaveni uzivatele

Provedeni nastaveni uzivatele

6.2.1 Provedeni regionalniho nastaveni

6.2.1.1 Provedeni nastaveni jazyka

Zména jazyka

1.V menu nastaveni klepnéte na "UzZivatel" >
"Region" > "Jazyk".

2. Pomoci "Jazyk" oteviete seznam jazyk(.

- *J JAZYK
== Anglic¢tina

3. Z vybérového seznamu vyberte pozadovany
jazyk.

4. Potvrdte pomoci .

5. Opustte menu nastaveni pomoci .

6. Potvrdte restart pomoci .

Stanoveni formatu pro oddélovaé desetinnych mist

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Region" > "Jazyk".

2. Klepnéte na "Format s desetinnou teckou".

9  FORMAT S DESETINNOU TECKOU
e Carka ()
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AMAZONE 6 | Nastaveni AmaPad

Provedeni nastaveni uzivatele

3. Zvolte pozadovany format.

4. Potvrdte pomoci .

5. Opustte menu nastaveni pomoci H

6. Potvrdte restart pomoci .

6.2.1.2 Nastaveni data a ¢asu

Nastavte pozadovany format pro datum a ¢as.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Region" > "Cas/Datum". .
Cas/fdatum

2. Vyberte format pro datum a Cas.
Cas/datum

Format data
5 jun, 2019

Format €asu

24hodinovy (14:30)

Nastavit aktualni datum
5/6/2019

Nastavit aktualni cas
14:28

3. Zadejte aktualni datum a Cas.

4. Potvrdte zadani dat vzdy pomoci .

5. Opustte menu nastaveni.

6.2.1.3 Regionalni mérné jednotky

Podle zemé Ize nastavit rizné mérné jednotky.
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6 | Nastaveni AmaPad AMAZONE

Provedeni nastaveni uzivatele

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Region" > "Regionalni mérné jednotky".

Region

Nastavte regionalni mérné jednotky.
Regionalni jednotky

y Jednotky

"' Format zemépisné Sitky/délky

é Jednotky tlaku

17 Jednotky plochy

2. Vyberte mérné jednotky: metrické a
angloamerické (US) nebo (UK).

3. Nastavte format zemépisné Sifky a délky jako
standard nebo DMS.

4. Vyberte jednotky tlaku: kPa, psi, ba nebo
standard (kPa).

5. Zvolte jednotky plochy v hektarech (ha), akrech
(ac) nebo jako standard.

6. Potvrdte vybér vzdy pomoci .

7. Ukoncete menu nastaveni a pfejdéte do
provozniho menu.

6.2.2 Konfigurace svételného indikatoru

Aktivace svételného indikatoru

Svételny indikator se nachazi na hornim okraiji
dotykové obrazovky. Svételny indikator ukazuje
béhem provozu, jak daleko se vozidlo vzdalilo od
stanovené vodici stopy.
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6 | Nastaveni AmaPad
Provedeni nastaveni uzivatele

Svételny indikator Ize aktivovat a deaktivovat. Ostatni
nastaveni jsou k dispozici az po aktivaci svételného
indikatoru.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Indikator".

2. Klepnéte na "Indikator".

3. Zvolte "Aktivni".

OZNAMENI

Svételny indikator je funk&ni jen tehdy, kdyz je k
dispozici signal GPS. Funkéni svételna lista se
pozna podle svitici modré LED uprostfed svételné
listy.

Stanoveni roztece mezi LED
Rozte¢ mezi LED udava, jak daleko se vozidlo mlze

vzdalit od stanovené vodici stopy, nez se rozsviti
dalsi LED na svételné listé.

4

UzZivatel

-»-o- INDIKATOR

7 Aktivni

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020
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6 | Nastaveni AmaPad AMAZONE

Provedeni nastaveni uzivatele

0,2m 0,4m
0,1m 0,3m

Piiklad pro nastaveni 0,1 m

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Indikator". !

UZivatel Indikator

2. Klepnéte na "Rozte¢ LED".
+e- o+ ROZTEC LED:

0,1m

Rozsah nastaveni: 0,00l maz2 m

3. Zadejte roztec.
4. Potvrdte pomoci .

Stanoveni rezimu LED
Prostfednictvim rezimu LED se udava, na jaké strané
zacnou LED svételné listy svitit, kdyz se vozidlo

vzdali od vodici stopy.

Mozna nastaveni:
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Provedeni nastaveni uzivatele

Odjizdéni

LED indikatoru za¢nou svitit na strané, k niz se
vozidlo pohybuje.

Prijizdéni k

LED indikatoru za¢nou svitit na strané, od niz se
vozidlo vzdaluje.

1.V menu nastaveni klepnéte na "UZivatel" >
"Indikator".

Indikator

2. Klepnéte na "Rezim LED".
e -e- REZIM LED:

3. Zvolte rezim.

4. Potvrdte pomoci .
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Provedeni nastaveni uzivatele

AMAZONE

6.2.3 Nastaveni prostredi

Nastaveni hlasitosti

OZNAMENI

Kdyz se hlasitost nastavi na 0 %, je vypnuty zvuk
AmaPad. Zvukovy signal alarmu pro vystrazna
hlaseni z univerzalniho terminalu nelze vypnout.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Prostredi".

2. Klepnéte na "Hlasitost zvuku".

3. Nastavte hlasitost pomoci a =

Nastaveni zvukovych signalu tla¢itek

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Prostredi".

2. Klepnéte na "Kliknuti na tlacitko".

3. Funkci aktivujte
nebo

deaktivujte.

HLASITOST ZVUKU
0%

=" KLIKNUTI NA TLACITKO:

=, Aktivni

32
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Provedeni nastaveni uzivatele

Nastaveni zvukového alarmu

AmaPad umi generovat rdzné alarmy. Zde Ize
nastavit, zda pfitom zazni signal.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Prostredi".

2. Klepnéte na "Zvuk alarmu”.

=" ZVUK ALARMU

™~ .
ef \» Aktivni

3. Funkci aktivujte
nebo

deaktivuijte.

Stanoveni rezimu pro globalni domovskou obrazovku

S timto nastavenim Ize volit rezim vybéru pro globalni
domovskou obrazovku.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Prostredi".

Uzivatelé

2. Klepnéte na "Rezim globalni domovské

obrazovky". w REZIM GLOBALNI DOMOVSKE OBRAZOVKY:
Pfepnout

Mozna nastaveni:

[ J
Vybér: Zakladni tlacitko ‘_} otevie menu
"Sprava globalni domovské obrazovky".

Pfepnuti: Zakladnim tlacitkem ‘_l se prechazi
mezi jednotlivymi globalnimi domovskymi
obrazovkami.
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Provedeni nastaveni uzivatele

OZNAMENI

Dalsi informace ke globalnim domovskym
obrazovkam viz strana 234.
Presun soubora systému 150

S pfesunem soubor( systému 150 Ize importovat a
exportovat data porostu ve specialnim formatu.

PRESUNY SOUBORD SYSTEMU 150

was Deaktivovano

OZNAMENI

Tato funkce neni k dispozici.

» Dalsi informace vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.

Konfigurace stavového okna automatického fizeni
Funkci tladitka automatického fizeni Ize nastavit.

Mozna nastaveni:

e Deaktivované: Okno pro stav fizeni Ize vyvolat jen
prostfednictvim menu ulohy.

e Automaticky zobrazit: Kdyz nelze spustit
automatické fizeni, zobrazi se okno stavu fizeni.
Okno zustane oteviené, dokud se nezavie pomoci

v |

e Automaticky zobrazit a skryt: Kdyz nelze spustit
automatické fizeni, zobrazi se okno stavu fizeni.
Okno zlstane oteviené, dokud nejsou spinény
vSechny predpoklady pro spusténi automatického
fizeni.
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Provedeni nastaveni uzivatele

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Prostredi".

2. Klepnéte na "Stavové okno automatického
fizeni”.

Velikost tla€itek na nastrojové listé

Velikost tlacitek v menu funkci a menu ulohy Ize
pFizpUsobit.

1.V menu nastaveni klepnéte na "UzZivatel" >
"Prostfedi”.

2. Klepnéte na "Velikost tlacitek nastrojové listy".

3. Zvolte pozadovanou velikost.

OZNAMENI

Pfi nastaveni velkych tlacitek se musi panel
nastroji a menu ulohy prstem posouvat, aby bylo
mozné pouzit vSechna tlacitka.

UzZivatelé / Prostredi

= STAVOVE OKNO AUTOMATICKEHO RIZENI
Y ) Aktivni

VELIKOST TLACITEK NASTROJOVE LISTY
Velka
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6.2.4 Konfigurace mapy

Stanoveni bodu zajmu
Pomoci bodu zajmu Ize stanovit, zda bude symbol
vozidla nebo symbol pfipojného zafizeni na mapé

umistén doprostied.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Mapa".

2. Klepnéte na "Body zajmu".

3. Zvolte symbol.

Aktivace posunu mapy

S timto nastavenim muzete stanovit, zda Ize mapu v
mapovém nahledu posouvat.

BODY ZAJMU

_. Pripojné zarizeni

36
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Mapa".

2. Klepnéte na "Posun mapy".

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Mapu mapového nahledu Ize
posouvat. Na mapé se zobrazuje symbol k

zaméfeni vozidla: o

e Deaktivovano: Mapu mapového nahledu nelze
posouvat. Symbol k zaméfeni vozidla se
nezobrazuje.

Automatické posunuti zobrazeni mapy

PFi otevfeni miniaturnich nahledd v provoznim menu
muize jimi byt pfekryt symbol vozidla na mapé.
Pomoci zobrazeni mapy se stanovi, zda se mapa pfi
otevieni miniaturnich nahledu automaticky posune.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Mapa".

2. Klepnéte na "Automatické posunuti zobrazeni
mapy".

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Mapa se posouva. Symbol vozidla je
umistén doprostfed mapy.

e Deaktivovano: Mapa se neposouva. Symbol
vozidla mlze byt prekryt miniaturnimi nahledy.

%5+ POSUN MAPY

«ris Deaktivovano

2> AUTOMATICKE POSUNUTI ZOBRAZENI
A MAPY
Deaktivovano
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Oznaceni naé¢teného pokryti

Toto nastaveni ur€uje, jak se zpracované plochy
zobrazuji v mapovém nahledu.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Mapa".

2. Zvolte "Zvyraznit nactené pokryti".

Deaktivovano

u ~ ZVYRAZNIT NACTENE POKRYTI

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Jiz zpracované plochy ulohy se
zobrazuji Zluté. Nové zpracovavané plochy se
zobrazuji zelené.

e Deaktivovano: Jiz zpracované plochy ulohy se
zobrazuji zelené. Nové zpracovavané plochy se
zobrazuji také zelené.

Pozastaveni zaznamu hranice hlavnim vypinaéem

Ruéni zaznam hranice Ize béhem aplikace pferusit
tim, Ze vypnete vSechny sekce. Ma to tu vyhodu, ze
pfi obraceni na poli neni nutné zvlast prerudovat
zdznam hranice.
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Mapa".

2. Zvolte "Pozastavit zaznam hranice na hlavni
Jednotce".

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Zaznam hranice se pferusi, kdyz
vypnete vSechny sekce v univerzalnim terminalu.

e Deaktivovano: Zaznam hranice Ize pferusit jen

tlaCitkem El v menu pole.

Stanoveni délky vizualni referenéni linie
Na mapé je mozné pfed symbolem vozidla zobrazit
¢aru, ktera pfi ruénim navadéni slouzi jako orientaéni

pomucka.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Mapa".

2. Klepnéte na "Délka vizualni referenéni linie".

Mozna nastaveni:

e Hodnota v rozmezi 0 m az 20 m.

6.2.5 Zména opravnéni uzivatele

K deaktivaci urCitych menu v uzivatelském rozhrani
AmaPad je mozné prostfednictvim opravnéni
aktivovat rlizné Urovné pfistupu.

POZASTAVIT ZAZNAM HRANICE NA HLAVNI
4 JEDNOTCE
J Aktivni

DELKA VIZUALNI REFERENCNI LINIE
0,0m
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Uroveri pfistupu”. &

e

Uroveh
pfistupu

2. Klepnéte na "Uroveri pristupu”.
UROVEN PRISTUPU

a Standardni

3. Zvolte Uroveri pFistupu.

4. Potvrdte pomoci .

OZNAMENI

Opravnéni uzivatele je mozné upravit v menu
"Rizeni uZivatele", viz strana 40.

6.2.6 Stanoveni uzivatelskych ovladacich prvka

Pomoci uzivatelskych ovladacich prvka je mozné
nastavit uzivatelské rozhrani AmaPad pro rGizné
urovné pfistupu uzivatele. Jednotliva menu Ize skryt,
takze je urciti uzivatelé jiz nemohou pouzivat.

K dispozici jsou 3 rizné urovné pfistupu uzivatele.

e snadna
e standardni

e expert

OZNAMENI

Urovné pristupu uZivatele Ize zménit v menu
"Uroveri pfistupu’”.
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PREDPOKLADY

v Nastavena uroven pfistupu uzivatele "Expert”

1. Zvolte "Menu nastaveni” > "Uzivatel" >
"Uzivatelské ovladaci prvky".

2. Chcete-li aktivovat nebo deaktivovat menu pro
jednotlivé trovné pristupu uZivatele,

zvolte tlacitko _ nebo
L PEe—

3. Prejete-li si zobrazit ndhled konfigurovaného
uzivatelského rozhrani,
zvolte v pfisludném sloupci "Nahled".

=» Na tlacitku pak je napsano "Prerusit nahled".

4. Prejete-li si ukoncit ndhled konfigurovaného
uzivatelského rozhrani,
Zvolte "Prerusit nahled".

5. Chcete-li zrusit vsechna nastaventi,
Zvolte "Vynulovani”.

OZNAMENI

Nastaveni Ize vynulovat takto:
e Na tovarni nastaveni

e Na posledni stav pfed poslednim zapnutim
AmaPad

Aktivace dalkové podpory

S touto funkci Ize AmaPad ovladat na dalku pfes
internet.

OZNAMENI

Dalkova podpora slouzi vyhradné Skolenému
personalu k provadéni udrzbovych praci na
AmaPad pres internet.

UZivatel

Oviddani Snadnid Standardni

mace o systému

Vynulovani Nahled Nahled
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PREDPOKLADY

Zkouska radiového spojeni

v Spojeni WLAN je zfizeno

¥ Kontroluji zobrazeni |I| na pfistrojové desce
VA

«48 WLAN neni k dispozici
v &

«4ltl WLAN je k dispozici

v Zjistéte si PIN pro dalkovou podporu u
poskytovatele. Stahnuti aplikace pro dalkovou
podporu je mozné na nasledujici webové
strance " http://www.topconcare.com/en/
agriculture/precision-ag-consoles/x35-
console/" nebo v App-Store s nazvem ,Horizon
Remote Control*

1.V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Dalkova podpora" >.

V privodci pro nastaveni vytvorte spojeni s dalkovou
podporou.

2. Nejsou-li k dispozici zadné zaznamy, vytvorte
pomoci |I| novy panel.

3. Zadejte "PIN plochy" z aplikace.

OZNAMENI

Vyzadejte si pfimo u poskytovatele dalkové
podpory!

4. Potvrdte .

=» Panel je vytvofeny a povoleny.

ol ;; Q
Uzivatelé Vzdalena
podpora

Benutzer

42
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5. Na 2 vyberte |Z| a na displeji zadejte jméno
fidice.

6. Pockejte na navazani spojeni a potvrzeni fidiem.
=» AmaPad Ize nyni fidit na dalku.

OZNAMENI

Ukon¢eni spojeni je mozné jen ze strany dalkové
podpory po skonceni udrzbové prace!

Provedeni systémovych nastaveni

6.3.1 Konfigurace funkci

6.3.1.1 Konfigurace licenci

Zobrazuji se dostupné licence s funkcemi, stavem a
datem exspirace. DalSi licen¢ni Udaje Ize importovat
nebo exportovat na USB pamét.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > s
"Funkce" > "Licence". ) tﬁ'

Features Licenses

2. Zobrazte licenéni udaje.

Licence
@ Exportujte licen¢ni udaje. z
- g

#  Importovat data licence
-

‘-& Importujte licenéni udaje.

Funkee
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6.3.1.2 Konfigurace funkci konzoly

Piehled funkci konzoly

Na konzole Ize aktivovat nebo deaktivovat rlizné
funkce.

Funkce konzoly:

e Zkratkové pfikazové tlacitko ISOBUS

Kamery
e Meteostanice

e XTEND

PREDPOKLADY

« Licence jsou k dispozici a jsou aktivované.

Aktivace kamer

Pomoci funkce kamery Ize pfenaset zaznamy
pfipojené digitalni kamery do AmaPad.

OZNAMENI
®® KAMERY
Pro tuto funkci je tfeba ziskat licenci a dopliikovy Deaktivovano
hardware.

» Dalsi informace vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.

6.3.1.3 Konfigurace funkci systému navadéni

Aktivace automatického rizeni

Tato funkce aktivuje nebo deaktivuje automatické
fizeni.
OZNAMENI

Tato funkce je k dispozici jen tehdy, je-li zvolen
jeden z nasledujicich pfijimacu GPS.

e AGI-3
e AGI4

44 MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020



AMAZONE

6 | Nastaveni AmaPad
Provedeni systémovych nastaveni

1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"Funkce" > "Navadéni".

2. Klepnéte na automatické fizeni "Auto Steer".

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Automaticke fizeni Ize pouzit. V
provoznim menu se zobrazi tlagitko k zapnuti

automatického Fizeni: @ V menu ulohy se

|
zobrazi tla¢itko pro menu moznosti fizeni: ¥

e Deaktivovano: Automatické Fizeni nelze pouzit.

Aktivace detekce zpétného chodu

Tato funkce aktivuje nebo deaktivuje automatickou
detekci zpétného chodu.

OZNAMENI

Tato funkce je k dispozici jen tehdy, je-li zvolen
jeden z nasledujicich pfijimacu GPS.

e SGR-1
e Zdroj NMEA

AUTO STEER
Aktivni
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1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"Funkce" > "Navadéni".

2. Klepnéte na "Detekce zpétného chodu”.

Mozna nastaveni:

e Aktivovana: Zpétny chod vozidla je automaticky
detekovan a symbol vozidla na mapé se pohybuje
dozadu. V provoznim menu se zobrazi tlacitko pro

automatickou detekci zpétného chodu: @

e Deaktivovana: Zpétny chod vozidla neni
detekovan. Kdyz se vozidlo pohybuje dozadu,
symbol vozidla na mapé se otodi.

Aktivace fizeného provozu
Touto funkci Ize povolit dalSi vzory stopy.

OZNAMENI

Pro tuto funkci je tfeba ziskat licenci.

» Dalsi informace vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.
Aktivace napovédy pro zpracovani ulohy

Rezim pomocnika pomaha uzivateli v provadéni
funkci.

EEEN
EguE
| e |
EmEn

Nastaveni navadéni

DETEKCE ZPETNEHO CHODU

Deaktivovano

RIZENY PROVOZ

X Deaktivovéno

46
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1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"Funkce" > "Navadéni".

2. Klepnéte na "Rezim pomocnika s tlohou".

Mozna nastaveni:
e Deaktivovana

e Pruvodce ulohou: Do menu zakazek je pfidan bod
menu "Prtivodce tlohou". DalSi informace viz
strana 121.

e Rychlé spusténi: Do menu "Funkce" a do menu
ulohy je pfidan bod "Rychlé spusténi”. Pomoci
rychlého spusténi |ze automatizovat pracovni
procesy. DalSi informace viz strana 53.

Aktivace vzoru vodicich stop

Vzor vodicich stop Ize aktivovat nebo deaktivovat.
Kdyz jsou vzory vodicich stop deaktivovany, nelze
zvolit vzory vodicich stop v provoznim menu.

e Stopa A-B: Vytvofi stopu mezi dvéma body

e KfFivkova vodici stopa: Vytvofi vodici stopu s
kfivkami

e Kruhoveé vodici stopy: Vytvofi vodici stopu pro
kruhové plochy

e Guidelock: Vytvofi jen do¢asné vodici stopy vedle
obdélané plochy

1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"Funkce" > "Navadéni".

E!
J

REZIM POMOCNIKA S ULOHOU

Pomocnik pro tlchy

Nastaveni navadéni
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2. Zvolte pozadovany vzor vodicich stop.

REZIM NAVADENI PODLE LINIE AB
3. Aktivujte nebo deaktivujte vzor vodicich stop. Aktivni

REZIM NAVADENI| PODLE IDENTICKE
KRIVKY
Aktivni

BODY
Aktivni

GUIDELOCK
Aktivni

Aktivace vodici stopy na hranici pole

Funkce vytvafi vodici stopu, které sleduje hranici

pole.
1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > - -
"Funkce" > "Navadéni". ' - oH

T
Nastaveni navadéni

2. Klepnéte na "Vodici stopa na hranici pole”.

RIZENI NA HRANICI
Mozna nastaveni: Aktivovano

e Aktivovano: tato funkce vytvari vodici stopy pro
jizdu v hranicich pole resp. mimo vyloucené
oblasti.

e Deaktivovano: zadné vedeni vodici stopou

Aktivace kolejovych radku

Tato funkce aktivuje nebo deaktivuje zobrazeni
kolejovych Fadkul. Toto zobrazeni slouzi pro kontrolu
vytvarenych kolejovych fadku. Kolejové fadky mohou
byt ukladany jako vodici stopa, aby je bylo mozné
pouzit pfi oSetfovani.

OZNAMENI

Funkce je pouzitelna jen se secimi stroji!
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PREDPOKLADY

v Vodici stopy jsou vytvofeny

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Funkce" > "Navadéni".

2. Klepnéte na "Kolejové radky".

Mozna nastaveni:
e Aktivovano: kolejové fadky se vytvari a ukladaji.

e Deaktivovano: kolejové radky se nevytvafi.

Aktivace fizeni kolejovych radkda ISOBUS

Tato funkce aktivuje nebo deaktivuje zobrazeni
kolejovych Ffadkl ISOBUS. Toto zobrazeni slouZi pro
kontrolu vytvarenych kolejovych fadkud. Kolejové
fadky mohou byt ukladany jako vodici stopa, aby je
bylo mozné pouzit pfi oSetfovani.

OZNAMENI
Funkce je pouzitelna jen se secimi stroji!
PREDPOKLADY

v Vodici stopy jsou vytvoreny
v Stroj musi funkci podporovat

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Funkce" > "Navadéni".

2. Klepnéte na "Rizeni kolejovych radki ISOBUS".

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Informace o vodicich stopach jsou
predavany do stroje.

e Deaktivovano: Nejsou dale pfedavany zadné
informace.

mmm|
EguE
el |
T
Nastaveni navadén|

KOLEJE
Aktivovano

T
EguE
el |
T
Nastaveni navadén|

RIZENI KOLEJI PRES SBERNICI ISOBUS
Aktivovano
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Aktivace automatického fizeni na souvrati

Tato funkce umoziuje automatické fizeni nebo obrat
na souvrati.

PREDPOKLADY

v Nutné licence

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systéem" >
"Funkce" > "Navadéni".

"

2. Klepnéte na "Souvrat

Mozna nastaveni:
e Aktivovano: stroj je fizen automaticky na souvrati.

e Deaktivovano: zadné automatické fizeni na
souvrati.

el |
T
Nastaveni navadéni

Souvrat
4 Aktivovano

6.3.1.4 Konfigurace funkci pripojného zarizeni

Aktivace ochrany vod
OZNAMENI
Pro tuto funkci je tfeba ziskat licenci.

» Dalsi informace vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.

Uzamknuti menu nastaveni

Kdyz je tato funkce aktivni, je pfistup do menu
nastaveni uzamcéen po dobu provadéni ulohy.

= .“ USPORA VODY

v Deaktivovéano

50
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1. Zvolte "Menu nastaveni" > "Systém" > "Funkce" >
"Pripojné".

2. Zvolte "Uzamknout nabidku nastaveni pfi
zapnutém hlavnim spinaci”.

3. Funkci aktivujte
nebo

deaktivujte.

6.3.1.5 Konfigurace WLAN

Aktivace sitového spojeni s AmaPad 2

S AmaPad 2 je mozné zfidit sitové spojeni pfes
WLAN flash adaptér. To je mozné provést pro dalkové
fizeni (RemoteControl) nebo pro pfenos dat (od
konce 2019). WLAN flash adaptér pro radiové spojeni
je soucasti dodavky AmaPad.

OZNAMENI

Délkove fizeni slouzi vyhradné Skolenému
personalu k provadéni udrzbovych praci na
AmaPad 2 pres internet.

PREDPOKLADY

v Zfizeni tetheringu a mobilniho hotspotu pies
vlastni smartphone

v Nazev sité a klic¢ WPA2 je pfipraven

v WLAN flash adaptér je k dispozici
1. Viozte WLAN flash adaptér.

2. 'V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Funkce" > "USB Wifi".

) X
) PFipojné  J
.

UZAMKNOUT NABIDKU NASTAVENI PRI
ZAPNUTEM HLAVNIM SPINACI

Deaktivovano

)

UsB  WiFI

e
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3. Klepnéte na "Radiové spojeni”.

BEZDRATOVE PRIPOJENI

X Deaktivovano

4. Zvolte "Aktivni".

5. Spusti se pravodce nastaveni pro vytvoreni
bezdratového spojeni s bezdratovou siti.

Stisknéte pro spusténi procesu.

6. Z vysledku vyhledavani vyberte pozadovanou sit.

7. Pro zrizeni WLAN
zadejte "sitovy kli¢ (WPA2 )" hotspotu a po

pfipojeni potvrdte pomoci .

8. Stisknéte pro pokracovani

procesu.

9. Znovu potvrdte pomoci .

OZNAMENI

Proces Ize kdykoli ukongit pomoci _

Nastaveni systému

S touto funkci Ize konzole pfidélit jméno.
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PREDPOKLADY

v Tethering a mobilni hotspot je zfizen pfes
vlastni smartphone

1. Klepnéte na "Systém".

2. Zadejte na displeji jméno konzoly.

Nastaveni systému

Nazev konzole

3. Po zadani potvrdte pomoci .

6.3.1.6 Konfigurace rychlého spusténi

Aktivace moznosti

Pomoci rychlého spusténi Ize automatizovat procesy.
V seznamu "MoZnosti" mlzete zvolit pracovni
procesy. Zvoleny pracovni proces lze pak aktivovat
nebo deaktivovat. Nékteré pracovni procesy lze
upravovat.

Kdyz se zvoli tlacitko pro rychlé spusténi v menu
ulohy, zpracovavaji se vSechny pracovni procesy
poporadé.

OZNAMENI

DalSi informace k pouziti rychlého spusténi viz
strana 123.
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PREDPOKLADY

v Aktivovano rychlé spusténi; viz strana 46

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Funkce" > "Rychlé".

2. Klepnéte v seznamu na pozadované moznosti.

3. Pod "Stav moznosti" aktivujte moznosti.

Moznosti

Zastavit aktivni Glohu
Exportovat zpravu o tloze pro predchozi tlohu
Vymazat Glohu
Pridat nové pole
| Prifazeni fizeni rychlosti.

Spustit aktivni tlohu

__ STAV MOZNOSTI
==

Aktivni
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U nékterych moznosti Ize provést dalSi nastaveni. V
téchto pfipadech se pod tlaitkem "Stav mozZnosti”

zobrazi dalSi tlacgitka.

4. Jsou-li potiebnd dalsi nastaveni,
klepnéte na zobrazena tlaCitka a provedte

nastaveni.
Moznosti Pracovni procesy DalSi nastaveni Predpoklady
Zastavit aktivni Glohy | “<tivni dloha a aplikace Zadné

se zastavi.

Exportovat zpravu o uloze
pro predchozi ulohu

Exportuje zpravy o uloze
vSech ulozenych zakazek.

e Aktualni Uloha
zastavena.

e Pripojena USB pamét.

Vymazat aktivni ulohu

VymaZze zaznamenané
pokryti aktudlni ulohy a
vytvofenou statistiku
ulohy.

"Potvrdit pred
smazanim":

e P¥i aktivovaném

nastaveni se zobrazi
vyzva k potvrzeni.
"Vymazat moznosti":

e \ybér dat, ktera se
maji smazat.

Aktualni Uloha zastavena.

Pridat nové pole

Otevie menu, kde Ize
vytvofit nové pole.

"Zadani nazvu pro
pole":

e "Standardni": Novému
poli se jako nazev
pfifadi datum a ¢as
zarizeni.

e "Definovano
uZivatelem": Zobrazi
se dalSi nastaveni.
Lze zadat uzivatelem
definovany nazev.

e "Vyzva": Pri vytvareni
pole se otevre textové
pole, kam se musi
zadat nazev.

Zadné

Zménit Ulohu

Zmeéni aktualni ulohu.

viz strana 57

Aktualni Uloha zastavena.

Prifazeni fizeni mnozstvi

Otevie menu, kde Ize
pFipojnému zafizeni
pfifadit fizeni mnozstvi.

viz strana 205

e Zvoleno pfipojné
zafizeni.

e Zvolena uloha.

Spustit aktivni tlohu

Spusti aktualni ulohu.

Zvolena uloha.

Nastaveni presazeni
hranice

Otevire menu, kde Ize

nastavit posunuti hranice.

Zadné

Zaznam hranice

Spusti zaznamenavani
hranice.

Zadné
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Moznosti Pracovni procesy DalSi nastaveni Predpoklady
Nastaveni korekce Otevie moznosti posunu Z4dné
posunu GPS GPS
f kde | .
Nastaveni znacky Otevre rrlenu, vde ze Zadné
vytvofit znacku.
"Vzor vodicich stop™:
Nastaveni vzoru vodicich Nastavi zvoleny vzor e Vytvori se vodici stopy Zadné

stop

stopy.

Vv nastaveném vzoru
vodicich stop.

Zména vodici stopy

Spusti zaznam zvolené
vodici stopy nebo otevie
menu, kam lze nacist
vodici stopy.

"Opatreni™:

e Vybér vodici stopy:
Otevie se menu pro
vybér vodici stopy

e \ytvofeni vodici stopy:
Otevie se menu pro
vytvoreni vodici stopy

"Zadani nazvu vodici
stopy™:

e "Standardni": Nové
Uloze se jako nazev
pfifadi datum a Cas
zafizeni.

e "Definovano
uZivatelem". Zobrazi
se dalSi nastaveni.

Lze zadat uzivatelem
definovany nazev.

e "Vyzva" PFi vytvafeni
ulohy se otevie
textové pole, kam se
musi zadat nazev.

Pod “Nastaveni rezimu
navadéni" zvolte Linie A-
B, Identickeé kfivky nebo
Kruhova draha.
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Moznosti

Pracovni procesy

Dalsi nastaveni

Predpoklady

Skryt pfi uspéchu

Informace rychlého
spusténi se automaticky
zavie po uspésnem
zakonceni pracovniho
postupu.

"Opatreni™:

e \ybér vodici stopy:
Otevile se menu pro
vybér vodici stopy

e Vytvoreni vodici stopy:
Otevile se menu pro
vytvoFeni vodici stopy

"Zadani nazvu vodici
stopy"™:

e "Standardni": Nové
uloze se jako nazev
pfitadi datum a Cas
zarizeni.

e "Definovano
uZivatelem": Zobrazi
se dalSi nastaveni.
Lze zadat uzivatelem
definovany nazev.

e "Vyzva" Pfi vytvareni
ulohy se otevie
textové pole, kam se
musi zadat nazev.

Zadné

Konfigurace moznosti

1. Pomoci "Stav moznosti'

"Zména ulohy"

" aktivujte moznost.

Nasledujici nastaveni jsou mozna pod "Akce":

e "Vybrat tlohu™ Otevie se menu pro vybér ulohy.

e "Zadna uloha™ Aktudlni Gloha se smaze. Je

mozna prace bez ulohy.

e "Vytvorit tlohu™. Vytvofii se nova uloha. Jsou
potfebna dalSi nastaveni.

2. Zvolte pozadované nastaveni pod "Akce".

3. Jestlize pod "Akce"” bylo zvoleno "Vytvorit

ulohu”,

pokracujte s nasledujicimi body.

STAV MOZNOSTI
Aktivni

=

— AKCE
= Vytvorit dlohu
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4. Pod "Nastavit nazev tlohy" zvolte, jak se ma
nazev pro novou ulohu vytvorit.

Mozna nastaveni:

e "Standardni”: Nové uloze se jako nazev pfifadi
datum a €as zafizeni.

e '"Definovano uzivatelem" Zobrazi se dalsi
nastaveni. Lze zadat uzivatelem definovany
nazev.

e "Vyzva" PFi vytvareni ulohy se otevie textové
pole, kam se musi zadat nazev.

5. JestliZe se pro novou tilohu md vybrat nebo
vytvorit pole,
aktivujte nastaveni "Otevrit nabidku vybrat dilCi
pole”.

6. Md-li se vytvorit novd tilloha bez predchoziho
zpracovdni dat tilohy,
aktivujte nastaveni "Prijmout bez zobrazeni
nabidky upravit".

6.3.2 Konfigurace GPS

6.3.2.1 Konfigurace pfijimace GPS

Volba pfijimace GPS

AmaPad muze zpracovavat signaly GPS z externiho

pfijimace. K tomu se musi zvolit pfipojeny pfijimac
GPS.

OZNAMENI

AmaPad muze zpracovavat signaly GPS z
externiho pfijimace jen tehdy, kdyz pfijimac GPS
muze vysilat signaly v pozadovaném formatu.
Pozadované signaly GPS:

e GGA (minimalné 5 Hz)

e VTG (minimalné 5 Hz)

e ZDA (minimalné 1 Hz)

Vice informaci ke konfiguraci pfijima¢e GPS vam
poskytne vyrobce.

— NASTAVIT NAZEV ULOHY

=  \Vyzva

OTEVRIT NABIDKU VYBRAT DILCi POLE

Deaktivovano

PRIYMOUT BEZ ZOBRAZENI NABIDKY

= UPRAVIT
Deaktivovano
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "PFijimac".

2. Klepnéte na "Prijimac GPS".

3. Vyberte pfipojeny pfijima¢ GPS ze seznamu.

OZNAMENI

Doporucené nastaveni:
e Pro AMAZONE Pantera s automatikou fizeni:
"AGI-4"

e Projiné pfijimate GPS AMAZONE: "Zdroj
NMEA"

o Kdyz se signal GPS vysila pfes sbérnici CAN,
napfiklad z traktoru: NMEA 2000
Aktualizace firmwaru
Firmware pfipojeného pfijimace GPS Ize aktualizovat.

Aktualizace se nahraje na terminal spolu s aktualizaci
pro software AmaPad prostfednictvim USB paméti.

OZNAMENI

Upgrade firmwaru lze provadét jen u
nasledujicich pfijimac¢a GPS:

e SGR-1

e AGI-3

o AGI-4

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"

xn

> "Prijimac".

2. Klepnéte na "Upgrade firmwaru".

PRIJIMAC GPS

AGI-4

UPGRADE FIRMWARU

e“ Kliknutim spustite upgrade

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020

59



6 | Nastaveni AmaPad
Provedeni systémovych nastaveni

AMAZONE

3. Potvrdte aktualizaci.

=» Zobrazi se varovani, aby se AmaPad nevypinal.
4. Potvrdte varovani.

=» Upgrade firmwaru se spusti.

=» AmaPad se po upgradu firmwaru restartuje.

Pouziti zapalovaciho okruhu

OZNAMENI

Tato funkce je k dispozici jen u nasledujicich
pfijimaci GPS.

AGI-4

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Prijimac".

2. Klepnéte na "Pouzit zapalovaci okruh".

Mozna nastaveni:

e Aktivovano: Pfi odpojeni vozidla probiha elektrické
napajeni pfijimace GPS z baterie vozidla.

e Deaktivovano: Pfi odpojeni vozidla se elektrické
napajeni pfijimace GPS pferusi.

OZNAMENI
Doporucené nastaveni:

deaktivovano

Nastaveni doby chodu na baterii

Doba chodu na baterii udava, jak dlouho po vypnuti
vozidla zUstane pfijima¢ GPS aktivni.

Aktivni

d} POUZIT ZAPALOVACI OKRUH:
4
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OZNAMENI

Tato funkce je k dispozici jen u nasledujicich
prijimact GPS.

AGI-4

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systéem" > "GPS"
> "Prijimac".

2. Klepnéte na "Interval kontroly aktivity spojeni (v
minutach):".

Nacteni souboru OAF

Pomoci souboru OAF Ize povolit funkce pfijimace
GPS, jako napft. aplikace.

PREDPOKLADY

v Objednan soubor OAF od AMAZONE

v Zvolen jeden z nasledujicich pFijimact GPS:
o AGI-3
o AGIl-4

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Prijimac".

2. Klepnéte na "Nacist soubor OAF".

3. Ridte se pokyny na obrazovce.

Nastaveni prenosové rychlosti

Pfenosova rychlost je oznaceni pro rychlost pfenosu
pfijimace GPS.

MINUTACH):
30

dy’_ INTERVAL KONTROLY AKTIVITY SPOJENI (V

NACIST SOUBOR OAF

9‘ USB
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Prijimac".

2. Klepnéte na "Pren. rychlost".

3. Zvolte doporucenou pfenosovou rychlost.

OZNAMENI

Doporuéené pfenosové rychlosti:

e Pro pfijimace GPS AMAZONE: 19200
e Pro AGI-4: 115200

Dalsi informace jsou k dispozici v navodu k
obsluze pfijimace GPS.

6.3.2.2 Konfigurace korekéniho signalu

Volba zdroje korekci

Zdroje korekci zvySuji pfesnost polohy GPS. Tyto
jsou k dispozici jen u pfijimace GPS AGI-4.

OZNAMENI

Jsou podporovany nasledujici zdroje korekci:

e autonomni: Pfi tomto nastaveni neni signal
GPS korigovan. Signal Ize pfijimat pouze z
vétSiho poctu satelitd. Navic Ize aktivovat
Glonass.

e WAAS

e EGNOS

e MSAS

e OmniSTAR

e TopNET Global D

e RTK

e RTK (Externi modem)
e RTKNTRIP

PREN. RYCHLOST

115200
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na "Zdroj korekce".

3. Vyberte zdroj korekci z vybérového seznamu.

4. Konfigurujte zvoleny zdroj korekci.

Konfigurace WAAS
Pro zdroj korekci WAAS musi byt aktivovany
dostupné satelity. Pfijima¢ GPS vyuziva Wide Area

Augmentation System. Vhodné jen pro Severni
Ameriku. Pfesnost: do jednoho metru.

OZNAMENI

Dostupné satelity jsou zvefejnény na internetu.
Kazdy satelit Ize identifikovat podle Cisla PRN.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na pozadované satelity.

3. Aktivace satelitt
nebo

deaktivujte.

Konfigurace EGNOS

Pro zdroj korekci EGNOS musi byt aktivovany
dostupné satelity. Pfijima¢ GPS vyuziva European

ZDRO)] KOREKCE

e RIK
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Geostationary Navigation Overlay Service. Vhodné
jen pro Evropu. Pfesnost: do jednoho metru.

OZNAMENI

Dostupné satelity jsou zvefejnény na internetu.
Kazdy satelit Ize identifikovat podle Cisla PRN.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na pozadované satelity.

3. Aktivace satelitt
nebo

deaktivuijte.

Konfigurace MSAS

Pro zdroj korekci MSAS musi byt aktivovany
dostupné satelity. Pfijima¢ GPS vyuziva
Mutlifunctional Satellite Augmentation System.
Vhodné jen pro vychodni Asii. Pfesnost: do jednoho
metru.

OZNAMENI

Dostupné satelity jsou zvefejnény na internetu.
Kazdy satelit Ize identifikovat podle Cisla PRN.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na pozadované satelity.
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3. Aktivace satelitt
nebo

deaktivujte.

Konfigurace OmniSTAR a TopNET Global D
Pro zdroje korekci OmniSTAR a TopNET Global D se
musi nastavit spravny region. Pro tento zdroj korekci

je tfeba licence. Licengni soubor OAF Ize objednat u
spole¢nosti AMAZONE.

OZNAMENI

Region se musi nastavit u vSech zdroju korekci
OmniSTAR a TopNET Global D, viz strana 61.
Tim se automaticky nastavi spravna frekvence.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na "Region”.

3. Vyberte pozadovany region ze seznamu.

4. Potvrdte pomoci .

Konfigurace RTK

Podle vybraného zdroje korekci se li§i moznosti,
které je tfeba definovat.

REGION

Australie a Novy Zéland
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Zdroje korekce pro RTK

RTK (radiovy prenos)

Pro placeny zdroj korekci RTK je tfeba dopliikovy
hardware. Hardware Ize pofidit pres AMAZONE.
Zapotiebi jsou pfFistupové udaje pro zakladni stanici.

RTK (externi modem)

Externi modem, ktery je pfipojeny k pfijimaci GPS a
ktery umoznuje zpracovani korekéniho signalu RTK.
Nutna je externi licence pro pfijem z AGl4. Pro
placeny zdroj korekci RTK je tfeba doplrikovy
hardware. Hardware Ize pofridit pres AMAZONE.

RTK (NTRIP)

Placeny zdroj korekce RTK NTRIP funguje pfes
mobilni telefon od provozovatele sité. K tomu je nutny
pristup k internetu. Zapotiebi je doplfkovy hardware.

Hardware lIze pofidit pfes AMAZONE.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. RTK NTRIP: zvolte "Zdroj NTRIP".

OZNAMENI

Pro stroje AMAZONE vyberte pfednostné AM53.
3. Zvolte "Protokol RTK". V protokolu RTK jsou
snimana data mezi zakladni stanici RTK a

traktorem. Pro umoznéni pfenosu si vyZadejte
udaje od poskytovatele zakladni stanice.

4. RTK (externi modem): zvolte "Modem".

OZNAMENI

Jako standardni modem zvolte Satel Easy.
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5. RTK (externi modem): aktivujte "Vystup GGA".

nebo

deaktivujte.

OZNAMENI

Je-li tato funkce aktivovana, je poloha (GGA)
traktoru pfenasena provozovateli sité.

Aktivace GLONASS

GLONASS je rusky satelitni naviga¢ni systém. Kdyz
je pro signal GPS k dispozici pFili§ malo satelitd,
muze se AmaPad pfepnout na satelity GLONASS.

OZNAMENI

Kdyz je GLONASS aktivovan, signaly ze satelitd
GPS se jiz nepfijimaji, i kdyz je opét k dispozici
dostatek satelitd GPS.

GLONASS lze aktivovat pro nasledujici zdroje
korekci

e Autonomni

Automaticky

e OmniSTAR XP

e OmniSTAR HP

e OmniSTAR G2

e RTK

e RTK (externi modem)

e RTKNTRIP

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS" :
> "Korekce". 3 » -
Korekce

2. Klepnéte na "GLONASS".
GLONASS

-‘?:, Aktivni
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3. Funkci aktivujte
nebo

deaktivujte.

Aktivace Trupass
Trupass™ zlepsuje pfesnost vodicich stop.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na "Trupass ™ ",

3. Funkci aktivujte
nebo

deaktivujte.

Aktivace bezpecnostniho systému

Kdyz je signal GPS pfili§ nepfesny, nelze spustit
automatiku fizeni. Bezpec€nostni systém dovoli

presnosti, aby presto bylo mozné spustit automatiku
fizeni.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Korekce".

2. Klepnéte na "Minimalni rezim".

TRUPASS

7 Neznamé ovéreni

% MINIMALNI REZIM

Deaktivovano
J
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3. Funkci aktivujte
nebo

deaktivujte.

6.3.2.3 Nastaveni RTK

Nastaveni RTK (radiovy prenos)

RTK se musi pfijimat radiovym signalem. Zdroj
korekce RTK umoznuje vysokou presnost polohy po
zadani potfebnych Udaju od poskytovatele.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "RTK".

2. Kdyz se zvoli RTK, spusti se priivodce pro
nastaveni, aby byl identifikovan pfipojeny

modem. Stisknéte pro spusténi

procesu.

3. Proces Ize kdykoli ukongit pomoci _
4. Je-li proces ukonéen, modem rozpoznan,

potvrdte pomoci .

5. Klepnéte na "Frekvence" a zadejte pouzivanou
frekvenci v MHz.

6. Klepnéte na "Odstup kanalt" a zadejte do
frekvenéniho planu odstup frekvenci mezi
sousedicimi oblastmi v kHz.

7. Klepnéte na "Identifikace sité" a zadejte
nastaveni pro kodovani.
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OZNAMENI

Nastaveni pro kédovani:
e 1 —255 odpovida "zapnuto”

e 0 odpovida "vypnuto"”

8. Zvolte "Link-protokol”, abyste obdrzeli pfenosovy
protokol pro radiova data.

9. Klepnéte na "Modulace" a zvolte druh pouzité
modulace. Vyzadejte si udaje od poskytovatele
zakladni stanice.

10. Vyberte "Dopfedna korekce chyb". Dopfedna
korekce chyb slouzi k Fizeni chyb v pfenosu dat
pfi nedostateném signalu pfijmu. Aktivace
dopfFedné korekce chyb

nebo

deaktivujte.

Synchronizace zakladni stanice

OZNAMENI

Pfi zvoleni RTK jako zdroje korekce je mozné
nastaveni zakladni stanice automaticky
synchronizovat s pfijimacem.

11. V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS" - Ll "®
> "RTK". . - = ;-.-t-

Synchronizace
akladni stanice J
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12. Pro nastaveni zdroje signalu musi byt

identifikovan modem. Stisknéte a

postupuijte podle zobrazovanych pokynu.
nebo

Alternativné muzete proces ukoncit pomoci

13. Potvrdte identifikaci modemu pomoci

Nastaveni RTK NTRIP

Komunikace s RTK NTRIP probiha pfes mobilni
radiovou sit. Zdroj korekce RTK NTRIP umoznuje
vysokou pfesnost polohy po zadani potfebnych udaja
od mobilniho operatora. Toto muze probihat
prostfednictvim internich a externich modemd.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "NTRIP".

2. Kdyz se zvoli NTRIP, spusti se priivodce pro
nastaveni, aby byl identifikovan pfipojeny

modem. Stisknéte pro spusténi

procesu.

3. Proces Ize kdykoli ukon¢it pomoci “
4. Je-li proces ukon&en, modem rozpoznan,

potvrdte pomoci .

5. K nastaveni korekéniho signdlu GSM modemu
zadejte nékteré udaje mobilniho operatora.

6. Zadejte "PIN GSM".

112314
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10.

11.

12.

13.

Zadejte "Jméno uzivatele GSM".

Zadejte "Heslo GSM".

Zadejte udaje pro pfistup k "internetu GSM-APN".

Zadejte "MTU (maximaini velikost paketu)".

Aktivujte "Roaming mobilniho telefonu”.

nebo
deaktivuijte.

Aktivujte "pripustit 3G".

nebo
deaktivujte.

K nastavent korekéniho signdlu RTK NTRIP jsou
nutné tdaje poskytovatele signdlu RTK.
Klepnéte na "Adresa NTRIP" a zadejte IP adresu
a Cislo portu.

72
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14. Klepnéte na "PFistupovy bod NTRIP" a zadejte
Mountpoint.

15. Klepnéte na "Jméno uzivatele NTRIP" a zadejte
jméno uzZivatele.

16. Klepnéte na "Heslo NTRIP" a zadejte heslo.

Nastaveni RTK NTRIP s AM53

Zdroj korekce RTK NTRIP s AM53 umoziiuje vysokou
presnost polohy. Toto mlze probihat prostfednictvim
internich a externich modemd.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "NTRIP".

2. Kdyz se zvoli NTRIP, spusti se privodce pro
nastaveni, aby byl identifikovan pfipojeny

modem. Stisknéte pro spusténi

procesu.

3. Proces Ize kdykoli ukon¢it pomoci —
4. Je-li proces ukon&en, modem rozpoznan,

potvrdte pomoci .

5. K nastaveni korekéniho signdlu RTK NTRIP s
AM53 jsou nutné udaje poskytovatele signdlu
RTK.

Klepnéte na "Adresa NTRIP" a zadejte IP adresu
a Cislo portu.

6. Klepnéte na "Pristupovy bod NTRIP" a zadejte
Mountpoint.
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7. Klepnéte na "Jméno uzivatele NTRIP" a zadejte
jméno uzivatele.

8. Klepnéte na "Heslo NTRIP" a zadejte heslo.

OZNAMENI

PFi nastavovani modemu ukazuji kontrolky LED
stav spojeni.

LED osvétleni Stav spojeni modemu

zadné modem vypnuty
po 3 sekundach Q 1. LED sviti zelen& modem spustény
po 6 sekundach A‘"q.‘, 2 LED sviti ervend navazovani spojeni, vyCkat

. | o
po 35 sekundach \‘ 4. LED blika pomalu Gervend probiha volba

. | -
po 45 sekundach “ 4. LED blika rychle derveng volba pokracuje

; v B Fomcenc
po 60 sekundach {4 LED sviti trvale cerveng | Modem pipojeny

9. Kontroluj pfipojeni modemu podle LED kontrolek.

6.3.3 Konfigurace vystupu GPS

Pomoci vystupu GPS je mozné prenaset data, jako
rychlost, smér jizdy a polohu do jinych zafizeni.

OZNAMENI

Jak se vystup GPS musi nastavit, zavisi
predevSim na pfipojeném pfidavném zafizeni.
Dalsi informace jsou k dispozici v navodu k
obsluze pfidavného zafizeni.
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6.3.4 Konfigurace sériovych portt

6.3.4.1 Stanoveni COM portu pro prijima¢ GPS

Vybér COM portu pro pfijima¢ GPS

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Vystup, sériové".

2. Zvolte "COM prijimac¢ GPS".

3. Zvolte COM port.

Stanoveni COM portu pro vystup GPS
Stanovte COM port pro vystup GPS.

OZNAMENI

Tento port COM je k dispozici v zavislosti na
kabelovém svazku.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" > "GPS"
> "Vystup, sériové".

2. Zvolte "port COM vystupu GPS".

3. Zvolte COM port.

W COM PRIJIMAC GPS
1

W PORT COM VYSTUPU GPS
2
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OZNAMENI

Nastaveni pro pfilozeny kabelovy svazek
AMAZONE:

Zadny

6.3.5 Nastaveni alarmu

6.3.5.1 Nastaveni obecnych alarmu

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systéem" >
"Alarmy" > "Obecné".

2. Vyberte alarm ze seznamu alarm.

"

3. Klepnéte na "Stav alarmu”.

4. Alarm aktivujte
nebo

deaktivujte.

Nazev alarmu
Viechny obecné alarmy
Konec radku
Vypnuti Fizeni (vizudini)
Zapnuti Fizeni (vizudlini)
Rizeni nebylo moZné zapnout
Neodpovidajici firmware pFijimace GPS
Neodpovidajici firmware ECU ASC10
Vysoka priorita UT
Stfedni priorita UT
Nizka priorita UT

S

Minimalni reZim

f'i{’? ~ STAV ALARMU

s Aktivni
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OZNAMENI
Deaktivované alarmy se nezobrazuji. V takovém

pfipadé nedochazi k upozornéni na mozné
poruchy.

OZNAMENI

Pro alarmy k zapnuti a vypnuti automatického
fizeni Ize deaktivovat jen vizualni zobrazeni.
Vzdy, kdyZ se zapina nebo vypina automatické
fizeni, zazni vystrazny signal.

Nastaveni alarmu na konci radku

Kdyz se vozidlo blizi k hranici, mGze se v urcité
vzdalenosti od hranice objevit alarm.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Alarmy" > "Obecné".

2. \Vyberte alarm ze seznamu alarm( "Konec fadku”. Nézev alarmu

Viechny obecné alarmy

Konec radku
Vypnuti Fizeni (vizudini)
Zapnuti Fizeni (vizudini)

Rizeni nebylo moZné zapnout
Neodpovidajici firmware pFijimace GPS
Neodpovidajici firmware ECU ASC10
Vysoka priorita UT
Stiedni priorita UT
Nizka priorita UT

Minimalni rezim

S

3. Klepnéte na "Stav alarmu”.
7 STAV ALARMU

-._“l 1 5 =
7 Aktivni

4. Aktivujte alarm.
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5. Klepnéte na "Prvni vzdalenost".

6. Zadejte vzdalenost od hranice, kdy ma byt poprvé
spustén alarm.

7. Klepnéte na "Druha vzdalenost".

8. Zadejte vzdalenost od hranice, kdy ma byt
podruhé spustén alarm.

9. Klepnéte na "Vyhledova vzdalenost".

10. Zadejte dalSi vzdalenost k prvni a druhé
vzdalenosti, kdy ma byt spustén alarm.

6.3.6 Konfigurace znacek

V tomto menu Ize provést pfedbézné nastaveni
znacek. Pomoci znacek Ize oznacit nebezpecna
mista. Kromé toho znacky slouzi jako reference pro
rucni korekci GPS.

PRVNI VZDALENOST:

50.0 m

DRUHA VZDALENOST:
25.0 m

VYHLEDOVA VZDALENOQST:

10.0 m
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PREDPOKLADY

v~ Nastaveno opravnéni uzivatele "Standardni”
nebo "Expert"; viz strana 39

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systéem" >
"Znacky".

2. Vyberte nékterou znacku.

3. Zvolte symbol.
4. Klepnéte na "Nazev znacky".

5. Zadejte nazev.

6. Potvrdte pomoci .

6.3.7 Konfigurace kamery

Obraz pfipojenych digitalnich kamer Ize zobrazovat v
AmaPad. V tomto menu je mozné provadét nastaveni
pro kamery.

PREDPOKLADY

v Pro tuto funkci je tfeba ziskat licenci a
doplfikovy hardware.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systéem" >
"Kamery" > "Obecné".

“= Inacka * Dira
B yystraha

& Kameny

Nebezpedi 7 Plevel

- Nebezpedivody

'g‘- Stozar

Obecné
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Nastaveni kamery je mozné takto:

Obecné:

i |I| “Nazev". zadejte nazev kamery.
* [2]"Barevné kédovani”

® @ "Verze interfacebox AGCAM"

* |z| "Kamera viditelna". aktivace nebo skryti
nahledu kamery

i IE "Kamerova smycka": aktivace nebo deaktivace
kamerové smycky

2. Zadejte poZadovana nastaveni.

3. V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Kamery" > "Obecné".

Standardni hodnoty:

i |I| "Délka kamerové smyCky"™ udaj intervalu v
sekundach pro pfepinani mezi pfipojenymi
kamerami

g |Z| "Obrazova frekvence miniatur”

@ "Standardni barevné kédovani”

* |z| "Kamerovy pas" Aktivace nebo deaktivace
znazornéni kamer pod nahledem kamer

hal

Zadejte poZzadovana nastaveni.
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6.3.8 Nastaveni ISOBUS

6.3.8.1 Nastaveni univerzalniho terminalu

Aktivace univerzalniho terminalu

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"ISOBUS" > "UT".

2. Zvolte "Univerzaini terminal”.
L:J7] uNIVERZALNI TERMINAL

——@ Online

Mozna nastaveni:

e Offline: spojeni s univerzalnim terminalem je
deaktivované. K terminalu se nemuze pfihlasit
zadny pracovni stroj.

e Online: univerzalni terminal je aktivovany.
Pracovni stroj Ize pfihlasit a zobrazit.

Stanoveni ¢isla UT
Pokud je k jedné ECU pfipojeno vice terminald, je

univerzalni terminal jednoznacné identifikovan
pomoci €Cisla UT.

OZNAMENI
Terminaly musi byt pfifazeny pfes univerzalni

terminal. Kdyz je pfipojen jen jeden terminal, je
tento terminal pfifazen automaticky.

OZNAMENI

K ISOBUS nesmi byt pfipojeno vice terminall se
stejnym ¢&islem UT. Jsou-li k ECU pfipojené jiné
terminaly se stejnym Cislem UT, pfepne AmaPad
nastaveni "Univerzalni terminal" automaticky na
“offline".
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1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"ISOBUS" > "UT".

2. Klepnéte na "Cislo UT".

)7 unIvERZALNI TERMINAL
——@ Online

Mozna nastaveni:

e Cislood 1do 32

Vymazani vyrovnavaci paméti univerzalniho terminalu

Pfi chybach zobrazen v univerzalnim terminalu je
mozné vymazat jeho vyrovnavaci pamet.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"ISOBUS" > "UT".

2. Klepnéte na "Vymazat vyrovnavaci pamet’
souhrnu™.

VYMAZAT VYROVNAVACI PAMET
SOUHRNU
Kliknutim vymazete vyrovnavaci pamét

3. Potvrdte pomoci .

4. Restartujte AmaPad.

Stanoveni softwarovych klaves na sloupec

Nastaveni, kolik softwarovych klaves se zobrazuje v
univerzalnim terminalu na sloupec.
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1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"ISOBUS" > "UT".

2. Klepnéte na "Softwarové klavesy na sloupec™.

3. Zvolte pocet.
OZNAMENI
Doporucené nastaveni:

6

Stanoveni polohy softwarovych klaves

Umisténi softwarovych klaves v univerzalnim
terminalu.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systéem" >
"ISOBUS" > "UT".

2. Klepnéte na "Umisténi softwarovych klaves".

5 UMISTENI SOFTWAROVYCH KLAVES
L8 Vpravo (dva sloupce)

3. Zvolte umisténi.

OZNAMENI

Doporu¢ené nastaveni:

Vpravo (dva sloupce)
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6.3.8.2 Nastaveni Task Controller

Stanoveni verze TC

Verze TC je verze softwaru ECU. Rizné verze TC
podporuji rozdilné formy dokumentace dat ulohy.

OZNAMENI

V normalnim pfipadé AmaPad rozpozna verzi TC
automaticky.
Pro stanoveni verze TC plati nasledujici:

e Stroje AMAZONE: Verze TC je 3

e Pro Peer Control: Verze TC je 4

1. Zvolte "Menu nastaveni” > "Systém" > "ISOBUS"
> "TC"-

2. Klepnéte na "Verze aplikace TC".

3. Zvolte verzi TC.

Stanoveni ¢isla TC

Pokud je k jednomu pfipojnému zafizeni pfipojeno
vice terminall, mGze byt AmaPad jednoznaéné
identifikovan pomoci Cisla TC. Kazdy terminal
potfebuje jiné Cislo TC, aby nedochazelo ke
konfliktim.

VERZE APLIKACE TC

3
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1. Zvolte "Menu nastaveni" > "Systém" > "ISOBUS"
> "TC".

2. Klepnéte na "Cislo TC".
¢isLoTC

1

3. Zadejte Cislo TC.

Stanoveni ovladaciho rezimu pro ruéni spinani sekci

Je-li automatické spinani sekci deaktivovane, Ize
stale jesté ovladat spinani jednotlivych sekci ru¢né.
Toto nastaveni stanovi, zda Ize ovladat jednotlivé
sekce pomoci virtualniho spinace jednotlivych sekci.

1. Zvolte "Menu nastaveni” > "Systém" > "ISOBUS"
> "TC".

2. Klepnéte na "Ovladaci rezim rucni sekce".
—A— OVLADACI REZIM RUCNI SEKCE

% Rizeno jednotkou ECU

Mozna nastaveni:

e Ovladané z ECU: Je-li automatické spinani sekci
deaktivované, jiz nelze ovladat jednotlivé sekce
prostfednictvim virtualniho spinace jednotlivych
sekci.

e Ovladané z konzoly: Je-li automatické spinani
sekci deaktivované, Ize stale jesté ovladat
jednotlivé sekce prostfednictvim virtualniho
spinace jednotlivych sekci.

3. Zvolte fidici rezim.

Vymazani vyrovnavaci paméti Task Controller

V pfipadé chybného zobrazovani nebo pfenosu
konfigurace pfipojného zafizeni |ze vymazat
vyrovnavaci pamét Task Controller.
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1.V menu nastaveni klepnéte na "System" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Klepnéte na "Vymazat vyrovnavaci pamét
souhrnu”.

3. Potvrdte pomoci .

4. Restartujte AmaPad.

Priprava USB pro upgrade

Software AmaPad Ize aktualizovat prostfednictvim
USB pameéti.

OZNAMENI
Tuto funkci by mél pouzivat vySkoleny personal.
1. Kontaktujte zakaznicky servis AMAZONE.

2. Zasunte USB pamét’ s aktualnim softwarem do
terminalu na zadni strané.

3. V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Pomdicky".

4. Zvolte "Pfiprava USB pro upgrade”.

OZNAMENI

Instalace se spusti automaticky!

Pokud by se software neaktualizoval automaticky,
restartujte terminal.

VYMAZAT VYROVNAVACI PAMET
SOUHRNU

Kliknutim vymazete vyrovnavaci pamét

o
..

Nastroje

<% PRIPRAVIT USB PRO UPGRADE

86
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Nastaveni vozidla

6.4.1 Vytvoreni nového vozidla

6.4.1.1 Volba vozidla z databaze.

AmaPad ma databazi vozidel. Z této databaze Ize
vybrat pozadované vozidlo.

OZNAMENI

Neni-li pozadované vozidlo v databazi, Ize vytvofit
vozidlo definované uzivatelem; viz strana 88.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Novy".

2. Vyberte pozadovaného vyrobce ze seznamu
vyrobcU.

=» Zobrazi se seznam modell vozidel.
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3. Zvolte pozadovany model vozidla. 2

L
Pf

4. Potvrdte vybér modelu pomoci .

=» U nékterych modell vozidel se musi AmaPad
restartovat.

5. Potvrdte restart pomoci .

= Zobrazi se menu geometrie vozidla. Nastaveni
geometrie vozidla viz strana 89.

OZNAMENI

Pro samojizdny postfikova¢ AMAZONE Pantera
se musi v tomto misté nastavit pfipojné zafizeni;
viz strana 100, "Nastaveni nového pripojného
zafizeni”, krok 7.

6.4.1.2 Vytvoreni vozidla definovaného uzivatelem

Neni-li pozadované vozidlo v databazi, Ize vytvofit
vozidlo definované uzivatelem.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
IINOVy".

2. 'V seznamu vyrobct zvolte "Jiné".
3. Zvolte ovladaci pfistroj fizeni vozidla.

4. Potvrdte vybér ovladaciho pfistroje fizeni vozidla

pomoci .
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5. Zvolte typ vozidla.

=» U nékterych modelll vozidel se musi AmaPad
restartovat.

6. Potvrdte restart pomoci .

7. Klepnéte na "Nazev vozidla".

OZNAMENI

Pro snaz$i spravu vozidel volte jejich nazvy, které
maiji smysl.

8. Zadejte nazev vozidla.

9. Potvrdte zadani pomoci .

=» Zobrazi se menu geometrie vozidla. Nastaveni
geometrie vozidla viz strana 89.

6.4.1.3 Nastaveni geometrie vozidla

OZNAMENI

Geometrie vozidla je nutna pro pfesné fungovani
systému navadeéni. Vozidlo pfesné zmérte.
Tolerance ¢ini 5 cm.

OZNAMENI

Nastavitelné geometrické hodnoty zavisi na
vybéru vozidla. Nazev zvolené geometrické
hodnoty se zobrazuje v hornim fadku menu.
Nésledujici seznam obsahuje v8echny
geometrické hodnoty.
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Ge:orr;it;::ka Popis Obrazek Ge:orzzt;:ka Popis Obrazek
Vzdalenost ’J L‘;
Vadalenost mezj stfe’dem ' -'- Vyska V’zdélenost
néprav ] predni a | a o} ndpravy napravy’nad
stfedem zadni zemi
napravy. {'J = LI
Podélné
presazeni
pfijimace
GPS vuci
zadni naprave
Kladna Y
hodnota: !JJ _|
) Vzdalenost Pfijimac GPS | . .'
Bod pfenosu e . A
sl e me2|’st|jedem ’ je , 1l
oy zadni napravy Anténa GPS | namontovan i ;
pripojne . . i . .
Zafizeni a taznym prfad zadni {
bodem napravou. =
Zaporna
hodnota:
Prijima¢ GPS
je
namontovan
za zadni
napravou.
Pricné
presazeni
pfijimace
GPS vuci
stfedu
napravy
Kladna -f'°—|
rl?fjnota.: ,J "‘> Vzdalenost
Pfijimac je o .
namontovan i horni strany
GPS-fizeni vpravo od _ LI GPS-vyska pfijimace
. <I GPS nad
stfedu : .
napravy. ik zem!
Zaporna
hodnota:
Pfijimac je
namontovan
vlevo od
stfedu
napravy.
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Ge:on:‘t(::ka Popis Obrazek Ge:czt:lt;:ka Popis Obrazek
Jenu
Jen u vozidel N, pasovych /—Q\
s kloubovym (i traktor(l. |
Fizenim. B Vzdalenost : Y
Vzdalenost . mezi levym | %
, - . Rozvor )
Kloubovy bod | stfedu zadni okrajem
napravy od levého pasu a
kloubového levym
bodu okrajem
pravého pasu

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Geometrie".

2. Zkontrolujte nazev zvoleného vozidla.
. @< 0.000m

3. Je-li zvoleno nesprdvné vozidlo,
Je p N A |
viz strana 91. [ T

Y 8 {00 m |
4. Chcete-li zménit geometrickou hodnotu:

Zvolte ™% 0.000m |

=» Nazev zvolené geometrické hodnoty se zobrazuje
v hornim fadku.

5. Zadejte hodnotu.

6. Potvrdte pomoci .

6.4.2 Vybér vozidla

V tomto menu Ize vybrat vytvofena vozidla. Kromé
toho je mozné nacitat data vozidla z USB paméti a
vytvaret kopie Udaju vozidla. Data vozidla Ize tak
pfenaset na jiné terminaly.
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1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Viybrat".

2. Zvolte vozidlo ze seznamu.

3. Potvrdte vybér pomoci .

=» Pro néktera vozidla se musi provést restart.

4. Potvrdte restart pomoci .

=» Zobrazi se menu "Geometrie vozidla".

5. Chcete-li zménit geometrii vozidla,
viz strana 91.

6.4.3 Import dat vozidla

Data vozidla ulozena prostrfednictvim spravce dat

porostu do USB paméti Ize opét importovat.

OZNAMENI

DalSi informace k spravci dat porostu viz
strana 229.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Vybrat".

2. Klepnéte na ‘

3. Zvolte vozidlo ze seznamu.

+ Axian
Pantera 4001
Panters 4502

+ Axian
Pantera 4001
Panters 4502
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4. Potvrdte vybér pomoci .

=» Pro néktera vozidla se musi provést restart.

5. Potvrdte restart pomoci .

=» Zobrazi se menu "Geometrie vozidla".

6.4.4 Kopirovani dat vozidla

Data vozidla Ize kopirovat za ucelem vytvoreni
vozidel, ktera se od sebe jen malo lisi.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >

+ Axian

"Vybrat". Pantera 4001

Panters 4502

2. Zvolte vozidlo ze seznamu.

3. Potvrdte vybér pomoci .

=» Pro néktera vozidla se musi provést restart.

4. Potvrdte restart pomoci .

5. Klepnéte na .

6. Zvolte "Nazev vozidla".

7. Zadejte nazev vozidla pro kopii.

8. Potvrdte zadani pomoci .

=» U nékterych vozidel se provede restart.
6.4.5 Nastaveni ovladaciho pfristroje fizeni

6.4.5.1 Volba ovladaciho pfristroje

Pomoci tohoto nastaveni se voli ovladaci pfistroj
fizeni vozidla, na némz se nachazi AmaPad.
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OZNAMENI

Nastaveni ovladani fizeni se nepfifazuje
zvolenému vozidlu. Pfi zvoleni nového vozidla se
musi ovladani fizeni pfizpUsobit.

PREDPOKLADY

v Nastaveno opravnéni uzivatele "Standardni"”
nebo "Expert”; viz strana 39

v Automatika fizeni aktivovana; viz strana 44

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Rizeni".

2. Klepnéte na "Ovladac".

Mozna nastaveni:

e Automaticka detekce: Jen pro ovladaci pfistroje
fizeni neuvedené ve vybérovém seznamu.

e AES-25

e FendtFSC

e Case 8800

e Lexion (USA)

OZNAMENI

Nastaveni "Automatické detekce" nerusi vybér
spravného ovladaciho zafizeni Fizeni.

Volba sbérnice CAN

Ovladani fizeni muze probihat pfes rlizné sbérnice
CAN.

OZNAMENI

Nastaveni ovladani fizeni se nepfifazuje
zvolenému vozidlu. Pfi zvoleni nového vozidla se
musi ovladani fizeni pfizpUsobit.

&

OVLADAC

Automaticka detekce
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PREDPOKLADY

"

v Nastaveno opravnéni uzivatele "Standardni
nebo "Expert"; viz strana 39

v Automatika fizeni aktivovana; viz strana 44

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Rizeni".

2. Klepnéte na "Sbérnice CAN".

Mozna nastaveni:
e CAN 1:1SOBUS

e CAN 2: Primarni komunikacni sbérnice pro fizeni

OZNAMENI

Jaka sbérnice CAN se musi pouZit, je uvedeno na
pfijimaci GPS.

e Sbérnice CAN pro AGI-3 a AGI-4: CAN 2

Zapnuti automatického fizeni

OZNAMENI

Nastaveni ovladani fizeni se nepfifazuje
zvolenému vozidlu. Pfi zvoleni nového vozidla se
musi ovladani fizeni pFizplsobit.

V

SBERNICE CAN:
CAN 2
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PREDPOKLADY

+~ Nastaveno opravnéni uzivatele "Standardni"”
nebo "Expert"; viz strana 39

v Automatika fizeni aktivovana; viz strana 44

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Rizeni".

2. Klepnéte na "Zapnuti automatického Ffizeni".

Mozna nastaveni:

e Virtualni: Automatické Fizeni Ize zapnout jen

tlaCitkem @ VvV provoznim menu.

e Virtualni a externi vstup konzoly: Automatické

fizeni Ize zapnout tlaCitkem @ v provoznim
menu a externim spinacem.

Aktivace primého ventilu

OZNAMENI

Nastaveni ovladani fizeni se nepfifazuje
zvolenému vozidlu. Pfi zvoleni nového vozidla se
musi ovladani Fizeni pfizplsobit.

v ZAPNUTI AUTOMATICKEHO RIZENI
V2 virtudlnf
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PREDPOKLADY

v~ Nastaveno opravnéni uzivatele "Standardni”
nebo "Expert"; viz strana 39

v Automatika fizeni aktivovana; viz strana 44

1.V menu nastaveni klepnéte na "Vozidlo" >
"Rizeni".

2. Klepnéte na "Pfimy ventil".

Mozna nastaveni:

e Deaktivovano: Ovladani fizeni pracuje se
snimacéem uhlu nato&eni kol.

e Aktivovano: Ovladani fizeni pracuje bez snimace

Uhlu natocéeni kol.

Yo

Vozidlo

s, PRIMY VENTIL:

7 Deaktivovano

Vytvoreni pripojného zarizeni

6.5.1 Pouziti priuvodce pro rozpoznani pfripojného zarizeni

AmaPad automaticky rozezna pfipojena pfipojna
zafizeni ISOBUS a otevre priivodce. S témito
privodci Ize vytvofit profil pfipojného zafizeni.

OZNAMENI

AmaPad automaticky rozezna jen pfipojna
zarizeni ISOBUS.

PFi spusténi AmaPad se zobrazi asistent pro
rozpoznani pfipojného zafizeni v provoznim menu.

OZNAMENI

AmaPad potfebuje k rozpoznani pfipojného
zarizeni az 2 minuty.
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PREDPOKLADY

v PFipojné zafizeni spravné pfipojené; viz
strana 6

1. Md-li se vytvorit profil pro pripojné zarizeni,
potvrdte pomoci "Ano”.

OZNAMENI

Dalsi moznosti volby:

e "Ne" Nevytvofi se zadny profil pfipojného
zarizeni. AmaPad ulozi tuto volbu a privodce
pro toto pFipojné zafizeni jiz neotvira.

e "Ukoncit" Nevytvori se zadny profil pfipojného
zafizeni. AmaPad privodce opét otevre, kdyz
se toto pfipojné zafizeni znovu pfipoji.

2. Zvolte typ pfipojného zafizeni.

OZNAMENI

Typy pripojnych zarizeni zleva doprava a
shora dolt:

e tuhé

e taZené

e Celni montaz

e s dvéma kloubovymi body

e samojizdné

AMAZONE UFO1
Amazone Technologie

Cheete vytvoiit novy profil pfipojného

zafizenl ISOBUS pro tuto jednotku
ECU?

(-

Vytvorit nové pfipojné zafizeni ISOBUS

Vyberte typ pfipojného zafizeni

25[=
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3. Pokud jste zvolili typ pripojného zarizent

a

"samojizdny”,
zvolte typ vozidla ze seznamu.

4. Pokracujte pomoci .

5. Mad-li se zménit ndzev pripojného zarizeni,
zvolte "Nazev profilu" a zadejte nazev.

6. Pokracujte pomoci .

=» Profil pfipojného zafizeni je vytvoren.

7. Potvrdte pomoci .

OZNAMENI

Ridte se pokyny na displeji.

8. Mad-Ii se nacist pripojné zarizent,

potvrdte pomoci .

Vytvofit nové pfipojné zafizeni ISOBUS
Vybrat sablonu vozidla

N
AMAZONE: Pantera 4502 .
Challenger: RG1100
Challenger: RG1300
Challenger: RG700
Challenger: RG900
John Deere: 4xx0 SP

Massey Ferguson: MF32

Vytvofit nové pFipojné zarizeni IS0OBUS

Nastavit nazev profilu

Nazev profilu
AMAZONE UF01
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6.5.2 Vytvoreni nového pripojného zarizeni

OZNAMENI

V tomto navodu k obsluze jsou popsana jen
pfipojna zafizeni s ISOBUS. Dalsi informace vam
poskytne spole¢nost AMAZONE.

PREDPOKLADY

v Pripojné zafizeni fadné pfipojené

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pripojné" >

"Novy" > "Vlastni".

= Zobrazuji se Ctyfi typy pfipojnych zafizeni.

Tuhy

CMS-1-002576

CMS-T-000313-C.1

Celné neseny stroj

CMS-I-001621

CMS-I-002584

TazZeny

CMS-I-002580

2 klouboveé body

CMS-1-002582

2. Zvolte pozadovany typ pfipojného zafizeni.

=» Po vytvoreni pfipojného zafizeni se musi

AmaPad restartovat.

3. Potvrdte restart pomoci .

4. Klepnéte na "Nazev zafizeni".

100
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OZNAMENI

Pro snazsi spravu pfipojnych zafizeni volte jejich
nazvy, které maji smysl.

5. Zadejte nazev.

6. Potvrdte zadani pomoci .

=» Zobrazi se pravodce pro nastaveni pfipojného

zafizeni.
7. V kroku 1 pod "Oviddani pFipojného zafizeni" Nestavenl nového pfipojného zafizent
sz ) . ”, vs ”, Krok 2 Typ ECU oviadani 51
zvolte "Spinani jednotlivych sekci a Fizeni et Stk s Wiy RN oo GRS o et e
mnoZstvi".

TYF ECU
IsoBUS

8. V kroku 2 pod "Druh ECU" zvolte "ISOBUS".

9. V kroku 3 pod “Funkce pripojného zarizeni"

zvolte druh pfipojeného pfipojného zafizeni. E d‘l ] x_ E _Ji.

10. V kroku 4 pod "Prifazeni ECU" zvolte pfipojené
pfipojné zafizeni ze seznamu.

~

7. ODSTRANENI ZAVAD

L
Pripojné zafizeni se nezobrazuje?

AmaPad nerozpoznal pfipojené pfipojné
zafizeni.

1. Zkontrolujte pfipojky.

2. Zopakujte postup, viz strana 100.

6.5.3 Volba pripojného zarizeni

V tomto menu Ize volit vytvofena pfipojna zafizeni.
Kromé toho je mozné nacitat data pfipojnych zafizeni
z USB paméti a vytvaret kopie dat pfipojnych

zafizeni.
1.V menu nastaveni klepnéte na "Pripojné" > e
4 AMAZONE PRIMERA DMC 5000 +*
"Vybrat". AMAZONE UX 11200

| AMAZONE ZA-X
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2. Zvolte pfipojné zafizeni ze seznamu.

3. Potvrdte vybér pomoci .

=» Pro néktera pfipojna zafizeni se musi provést
restart.

4. Potvrdte restart pomoci .

6.5.4 Import dat pripojného zafizeni

Data pfipojného zafizeni Ize ulozit do USB paméti a
prfenést do AmaPad.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pfipojné" >
"Vybrat".

2. Zasunte USB pamét s daty pfipojného zafizeni
do AmaPad.

3. Zvolte J‘

4. Potvrdte vybér pomoci .

=» Pro néktera pfipojna zafizeni se musi provést
restart.

5. Potvrdte restart pomoci .

~
4 AMAZONE PRIMERA DMC 5000 +*

AMAZONE UX 11200

| amazone za.x
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6.5.5 Nastaveni ECU

Volba fizeni pfFipojného zarizeni

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pripojné" >
"ECU".

2. Klepnéte na "Ovladani pfipojného zarizeni".

Mozna nastaveni:
e Jen spinani sekci
e Spinani sekci s Fizenim mnozZstvi

e Jen fizeni mnozstvi

Volba funkci pfipojného zafizeni

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pripojné" >
"ECU".

2. Klepnéte na "Funkce pripojného zarizeni".

Mozna nastaveni:
e Postiikovad
e Rozmetadlo

e Pfesny seci stroj

—D8— oVLADANI PRIPOJNEHO ZARIZENI

| Ovladani sekei a ovladani rychlost

FUNKCE PRIPOJNEHO ZARIZENI:

Postrikovac
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Aktualizace nastaveni ECU
Geometrické udaje Ize prfenaset z ECU zvoleného
pFipojného zafizeni do AmaPad. Pokud byly

geometrické udaje pfipojného zafizeni zménény pies
univerzalni terminal, musi se tato funkce pouzit.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pfipojné" >
"ECU".

2. Klepnéte na "Aktualizace nastaveni ECU".

3. Potvrdte pomoci .

OZNAMENI

Prenos dat trva az 60 sekund.

6.5.6 Nastavit prekryti

Pomoci pfekryti je mozné ovlivnit vzdalenost vodicich
stop pro navadéni. Kdyz vozidlo sleduje vodici stopy,

zasahuje pfipojné zafizeni o uvedenou hodnotu do jiz
zpracovane plochy.

OZNAMENI

Toto nastaveni neovliviuje prekryti automatického
spinani sekci.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pfipojné" >
"Geometrie".

A
—

Geomterie
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2. Zvolte geometrickou hodnotu "B".

3. Zadejte hodnotu.

4. Potvrdte pomoci .

6.5.7 Konfigurace spinani sekci

6.5.7.1 Konfigurace spinani sekci pro polni postfikovace

Nastaveni sekci

V tomto menu Ize konfigurovat sekce.

OZNAMENI

U stroju ISOBUS probiha konfigurace sekci
vyhradné pfes univerzalni terminal.

» Informace ke konfiguraci sekci u stroju bez
ISOBUS vam poskytne spole¢nost AMAZONE.

Nastaveni ¢asovani

V tomto menu se nastavuji doby zpozdéni pfi spinani
jednotlivych sekci. Sekce Ize v fadku "VSechny” \ a"E"a
nastavit také spole¢né na stejnou dobu zpozdéni. Pfipojné J Casovani
= -
OZNAMENI

U stroju ISOBUS probiha konfigurace dob
zpozdéni vyhradné pres univerzalni terminal.

» Informace ke konfiguraci dob zpozdéni u stroju
bez ISOBUS vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.
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Nastaveni virtualniho spinace sekci

Virtualni spinace sekci Ize pfevzit do panelu funkci v
provoznim menu a v nahledu ulohy.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pfipojné" >
"Ovladani sekci" > "Spinac sekce".

2. Klepnéte na "Styl".

3. Vyberte z vybérového seznamu "Virtualni".

4. Potvrdte pomoci .

5. Klepnéte na "Spinac”.

6. Zadejte pozadovany pocet.

OZNAMENI

Lze aktivovat maximalné 16 spinacu sekci.

V tabulce "Spinac” pfifadte kazdé sekci jeden
spinac.

N

OZNAMENI

Vice sekci Ize ovladat timtéz spinacem sekci. K
tomu se musi sekcim pfifadit stejny spinac¢ sekci.

Spina& sekce

STYL
ET:,VMMﬂm

123

$dd 2PI'NAC
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6.5.7.2 Konfigurace spinani sekci pro rozmetadlo hnojiv

Nastaveni ¢asovani

V tomto menu se nastavuji doby zpozdéni pfi spinani
jednotlivych sekci.

OZNAMENI

U stroja ISOBUS probiha konfigurace dob
zpozdéni vyhradné pres univerzalni terminal.

» Informace ke konfiguraci dob zpoZdéni u stroju

bez ISOBUS vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.

Aktivace virtualniho spinace sekci

OZNAMENI
X )
Tato funkce je k dispozici pro rozmetadlo hnojiv. Pfipojné  J2 Spinat’sekee §
..

6.5.7.3 Konfigurace spinani sekci pro seci stroje

Nastaveni sekci

V tomto menu Ize konfigurovat sekce. \

Piipojné J
A ——..

OZNAMENI

U strojii ISOBUS probiha konfigurace sekci
vyhradné pfes univerzalni terminal.

» Informace ke konfiguraci sekci u stroju bez
ISOBUS vam poskytne spole¢nost AMAZONE.

Nastaveni ¢asovani

V tomto menu se nastavuji doby zpozdéni pfi spinani Y
jednotlivych sekci. Sekce Ize v fadku "VSechny” \& )
nastavit také spole¢né na stejnou dobu zpozdéni. Pfipajné B Casovéani
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OZNAMENI

U stroja ISOBUS probiha konfigurace dob
zpozdéni vyhradné pfes univerzalni terminal.

» Informace ke konfiguraci dob zpozdéni u stroju
bez ISOBUS vam poskytne spole¢nost
AMAZONE.

Nastaveni virtualniho spinace sekci

Virtualni spinace sekci Ize prevzit do panelu funkci v
provoznim menu a v nahledu ulohy.

1. Zvolte "Menu nastaveni" > "Pfipojné" > "Ovladani
sekci" > "Spinac sekce".

2. Klepnéte na "Styl".

3. Vyberte z vybérového seznamu "Virtualni®.

4. Potvrdte pomoci .

5. Klepnéte na "Spinac”.

6. Zadejte pozadovany pocet.

OZNAMENI

Lze aktivovat maximalné 16 spinacl sekci.

N

V tabulce "Spinac” pfifadte kazdé sekci jeden
spinac.

OZNAMENI

Vice sekci Ize ovladat timtéz spinacem sekci. K
tomu se musi sekcim pfifadit stejny spinac sekci.

7
-

Spinac sekce

STYL
E:i, Virtualnf

123

$4d 2PI'NAC
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6.5.8 Stanoveni dolni hranice pro pracovni rychlost

V tomto menu Ize stanovit rychlost, od které pfipojné
zarizeni zahaji aplikaci.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pripojné" >
"Postfikovac (rozmetadlo, pfesny seci stroj)" > "
Nastaveni ISOBUS".

2. Klepnéte na "Viypnuti pfi nizké rychlosti".

3. Zadejte rychlost.

OZNAMENI

PFi nastaveni 0 km/h je tato funkce deaktivovana.
Aplikace se nezastavi, kdyz vozidlo stoji.

6.5.9 Konfigurace audiosignalt

AmaPad muze pro urcité funkce stroje generovat
akustické signaly.

e Zvukovy signal hlavniho spinace: Pfi aktivovaném
zvukovém signalu je generovan zvuk pfi stisknuti
hlavniho spinace.

e Zvukovy signal spinaCe nadrze: Pii aktivovaném
zvukovém signalu je generovan zvuk pfi aktivaci
spinace nadrze.

e Zvukovy signal sekci: PFi aktivovaném zvukovém
signalu je generovan zvuk pfi zapnuti nebo
vypnuti sekci.

) ) S

Nastaveni

Piipajné ) Postiikovat &4

)

Pripojné ) Rozmetadlo y

)

4

) 1S0BUS

Nastaveni

J)

) ;0BUS

Piipojné y B Nastaveni y

a!] VYPNUTI PRI NiZKE RYCHLOSTI

0,0 km/h
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OZNAMENI

Nasledujici zvukové signaly nejsou
podporovany stroji s ISOBUS.

e zvukovy signal spinace nadrze
e zvukovy signal hlavniho spinace
1.V menu nastaveni klepnéte na "Pfipojné" >
"Postiikovac (rozmetadlo, sazeci stroj) ">

"Audio”.

2. Klepnéte na tlagitko pro pozadovany zvukovy
signal.

3. Audiosignal aktivujte
nebo

deaktivujte.

6.5.10 Nastaveni simulace rychlosti GPS

V tomto menu Ize nastavit, ze AmaPad zjistuje
rychlost pres signal GPS a jak AmaPad prenasi
rychlost do pfipojného zafizeni.

OZNAMENI

Rychlost se pak musi pfenaset do pfipojného
zafizeni jen tehdy, kdyz v univerzalnim terminalu
neni k dispozici zadny zdroj rychlosti. V takovéem
pfipadé Ize aktivovat obé simulace rychlosti.
Jeden ze zdrojll Ize pak volit pfes univerzalni
terminal.

1.V menu nastaveni klepnéte na "Pfipojné" >
"Rychlost".

o

ZVUK HLAVNIHO SPINACE
Deaktivovano
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AMAZONE 6 | Nastaveni AmaPad

Vytvoreni pripojného zarizeni

Kdyz je aktivovana rychlost jizdy 1SO, je rychlost
pfenasena do pfipojného zafizeni pfes protokol
ISOBUS.

2. Klepnéte na "Pojezdova rychlost ISO".

222 POJEZDOVA RYCHLOST ISO

& :
G X Deaktivovéno

3. Simulace rychlosti aktivujte
nebo
deaktivuijte.

Kdyz je aktivovana rychlost GPS NMEA2000, je
rychlost pfenasena do pfipojného zafizeni pres
protokol GPS NMEA2000.

OZNAMENI

Protokol GPS NMEA200 Ize aktivovat, kdyz
traktor vysila signal, ale pfesto se ma pouzit
signal rychlosti GPS.

4. Klepnéte na "Rychlost GPS NMEA2000".

® ® ® RYCHLOST GPS NMEA2000

& i
G X Deaktivovéno

5. Simulace rychlosti aktivujte
nebo

deaktivuijte.

6.5.11 Aktivace polohy GPS NMEA2000

Kdyz se aktivuje tato funkce, je poloha pfenasena do
pFipojného zafizeni pres protokol GPS NMEA2000.

OZNAMENI

Protokol GPS NMEA200 Ize aktivovat pro prenos
signalu GPS pres sbérnici CAN.
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Nastaveni AmaPad
Vytvoreni pripojného zarizeni

AMAZONE

V menu nastaveni klepnéte na "Pripojné" >
"Rychlost".

Klepnéte na "Poloha GPS NMEA2000".

Funkci aktivujte
nebo

deaktivujte.

X

Pripojné

POLOHA GPS NMEA2000

® Deaktivovano
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7 | Pouziti provozniho menu

Pouziti provozniho menu

Pouziti menu funkci

7.1.1 Otevieni miniaturniho nahledu

» Tlacitky v menu funkci oteviete miniaturni
nahledy.

7.1.2 Maximalizace miniaturniho nahledu

OZNAMENI

Ne vSechny miniaturni nahledy Ize maximalizovat.
Na miniaturnich nahledech, které Ize
maximalizovat, je v pravém hornim rohu toto

tlacitko:

OZNAMENI

Maximalizovany miniaturni nahled nelze opét
minimalizovat. Pro zavieni maximalizovaného
miniaturniho nahledu se musi maximalizovat jiny
miniaturni nahled.
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7 | Pouziti provozniho menu AMAZONE

Pouziti menu funkci

Pro maximalizaci miniaturnich nahled( existuji 2
moznosti:

» Klepnéte na

nebo AMAZONE

pfejedte prstem z miniaturniho nahledu
horizontalné doprava pres obrazovku.

7.1.3 Pouziti registru v miniaturnim nahledu

Nékteré miniaturni nahledy obsahuiji registry, které Ize
otvirat jednotlivé.

» Registry oteviete tladitky |I|
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Pouziti menu funkci

7.1.4 Zavieni miniaturniho nahledu

K zavieni miniaturniho nahledu existuji 3 moznosti:

» Znovu klepnéte na tlagitko otevieného
miniaturniho nahledu

nebo

klepnéte v miniaturnim nahledu vlevo nahofe na

Y

nebo

prejedte prstem horizontalné z miniaturniho
nahledu na menu funkci.

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020 115



7 | Pouziti provozniho menu
Pouziti mapového nahledu

AMAZONE

Pouziti mapového nahledu

7.2.1 Vyvolani mapového nahledu

1.V menu funkci oteviete miniaturni mapovy nahled

pomoci ‘ .

2. Maximalizujte miniaturni nahled.

7.2.2 ZvétSeni nebo zmenseni mapy

» V mapovém nahledu zvétSete nebo zmensete

N =
(g -

pomoci '« nebo A vyfez mapy.

7.2.3 Zména perspektivy

K dispozici jsou 3 perspektivy. Tlacitko se méni podle
nastavené perspektivy.

AMAZONE
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7 | Pouziti provozniho menu
Pouziti mapového nahledu

Tlacitko

Popis

Horni okraj mapy zUstava orientovany na sever.

Mapa se vyrovnava do sméru jizdy a otaci se s
vozidlem.

Mapa se vyrovnava do sméru jizdy. Zobrazuje se
umély horizont.

» Chcete-li zménit perspektivu,
klepnéte na tlaCitko na mapé, az je nastavena
pozadovana perspektiva.

7.2.4 Posun mapy

K ziskani lepSiho prehledu je mozné mapu prstem
posouvat.

PREDPOKLADY
v Posun mapy aktivovan; viz strana 36
1. Prejedte prstem po mapé.

=» Symbol k zamérfeni vozidla zméni barvu na
zelenou.

2. KdyZ se md symbol vozidla opét objevit
uprostied mapy,

zamérfte symbol vozidla pomoci i |

7.2.5 Volba mapovych urovni

Jako mapové urovné se oznaduji prvky, které se
zobrazuji na mapé.
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Pouziti mapového nahledu

1. Pomoci L otevFete menu "Vrstvy mapy".

2. Zvolte v seznamu pozadované prvky.

3. Potvrdte pomoci .

=» \/ybrané prvky se zobrazi na mapé.

Vrstvy mapy

Znacky

Cary soufadnicové sité

Vsechna pole

Cislo ¢ary

VRC

Mapa pokryti

Predpisy

AMAZONE
Ux01 -> Glll ’
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7 | Pouziti provozniho menu
Konfigurace pristrojové desky

Konfigurace pristrojové desky

7.3.1 Pridani datovych poli

PREDPOKLADY

v Aktivovana funkce v uzivatelskych ovladanich;
viz strana 40

1. Klepnéte na libovolné datové pole na pfistrojové
desce.

=» Otevie se vybérovy seznam pro datova pole.

2. Zvolte pozadovana datova pole.

3. Potvrdte pomoci

OZNAMENI

Vybrané datové pole se aktivuje nebo deaktivuje
na pfistrojové desce. Datové pole se automaticky
deaktivuje, kdyz je pfekroCen pocet zvolenych
datovych poli.

7.3.2 Zpracovani datovych poli

1. Klepnéte na libovolné datové pole na pfistrojové
desce.

=» Otevie se vybérovy seznam pro datova pole.

Prizplisobit oviadaci panel

1: Gestange

Hodiny

Sily signali

GPS

Rychlost

Kurz

Chyba bocni odchylky od trasy
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Konfigurace pristrojové desky

2. Chcete-li zpracovat existujici datové pole na
pristrojové desce,
klepnéte na pozadované datové pole na
pfistrojoveé desce.

= Otevie se vybé&rovy seznam pro data.

3. Zvolte pozadovana data pro zvolené datové pole.

4. Potvrdte pomoci .

Vybrat data
Chyba bocni odchylky od trasy

Kurz
|Rédek
| Pokrytd oblast

|
Rychlost
|
|
I
|
|
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Prace bez ulohy

Nemaji-li se zaznamenavat zadna data ulohy, Ize
pracovat bez pouziti ulohy. K tomu se pomoci funkce
“Rychlé spusténi” automaticky vytvofi uloha a opét
smaze, kdyz se funkce znovu vyvola.

PREDPOKLADY

v Nastaveno opravnéni uzivatele "Standardni”
nebo "Expert"; viz strana 39

1.V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Funkce" > "Navadéni".

2. Klepnéte na "RezZim pomocnika s tlohou".
""E’] REZIM POMOCNIKA S JLOHOU
J

Pomocnik pro tlochy

3. Zvolte "Rychlé spusténi”.

4. Potvrdte pomoci .

5. V menu nastaveni klepnéte na "Systém" >
"Funkce" > "Rychlé".

B /s
Systém B ) Funkce ) I
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8 | Prace bez ulohy AMAZONE

6. V seznamu "Moznosti" zvolte "Zménit ulohu".

Moznosti

Zastavit aktivni Glohu
Exportovat zprévu o tiloze pro pfedchozi Glohu
Vymazat Glohu
Pridat nové pole
| Pfifazeni fizeni rychlosti,

Spustit aktivni Glohu

7. Pomoci "Stav moznosti" aktivujte moznost.

___ STAV MOZNOSTI
'_ Aktivni

8. Zvolte pod "Akce" "Z&dna tloha".

— AKCE
9. Aktivujte moznost "Skryt pfi ispéchu’”. = Vytvorit dlohu

10. VSechny ostatni moznosti deaktivujte.

11. Vratte se do provozniho menu.

=» Automaticky se vytvofi nova uloha. Data ulohy se
neulozi.

13. Chcete-li zpracovdvat jinou plochu,

=» \/Sechna zaznamenana data, jako hranice pole
nebo pfekazky, se smazou.

OZNAMENI

Pro uloZeni dat ulohy, viz strana 123.
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Sprava uloh

CMS-T-00000446-E.1

Pouziti pravodct ulohou

CMS-T-006658-D.1

Priivodce ulohou zobrazuje informace k menu v
mapovém nahledu. Informace obsahuji pokyny, jak
pouzivat jednotliva menu.

PREDPOKLADY

v PrAvodce ulohou aktivovan; viz strana 46

1.V menu ulohy zvolte .
=» Zobrazi se pravodce ulohou.
2.V menu ulohy zvolte poZadované menu.

=» Prlvodce Ulohou zobrazuje informace ke
zvolenému menu.

Pouziti rychlého spusténi

CMS-T-006660-E.1

Pomoci rychlého spusténi Ize automatizovat procesy.
Neni tak nutné ru¢né provadét opakovana nastaveni.

PREDPOKLADY

v Aktivovano rychlé spusténi; viz strana 46

v Konfigurovano rychlé spusténi; viz strana 53

» V menu ulohy zvolte J

=» Spusti se konfigurovany pracovni postup.
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9 | Sprava uloh AMAZONE

Zpracovani kmenovych dat

Zpracovani kmenovych dat

V menu pro vybér kmenovych dat Ize kmenova data
také pofizovat, zpracovavat nebo smazat.

Ke kmenovym datiim pat¥i nasledujici tidaje:
e Zakaznické udaje

e Udaje zemé&délského podniku

e Udaje pracovnika

e Udaje o poli

e Udaje o produktu

e Udaje o plodinach

e Predlohy komentaru

» Chcete-li zpracovdvat kmenovd data, Vybrat: Zikaznik
I zakaznik1 SIS
Zvolte . Zékaznik
Jméno
Zakaznik 2 Ulice
| P.O.BOX
nebo Zikaznik 3 PSC
Mésto
. . stét
chcete-li pfidat kmenovd data, L e
Telefon
Zvolte - et

Fax

E-mail

nebo

chcete-li smazat kmenovd data,

Zvolte n

x| <

Spusténi ulohy

Spusténim ulohy se zahdji aplikace a zaznamenavaji
se data ulohy.
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Spusténi ulohy

PREDPOKLADY
v Pfijima¢ GPS pfipojen
v Konfigurovany systém GPS; viz strana 58.
v Vytvoreno vozidlo, viz strana 87
v Vytvoreno pfipojné zafizeni; viz strana 97
v Vytvoreno pole; viz strana 138

v Vytvorena uloha a pole pfidano k uloze; viz
strana 127

1.V menu ulohy klepnéte na E

2. Spustte ulohu pomoci ﬁ

= Tlacitko 5 se zméni na tlacitko [15
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9 | Sprava uloh AMAZONE
Spusténi ulohy

e

7. ODSTRANENIi ZAVAD

Nelze ulohu spustit?

Nejsou spinény podminky pro spusténi ulohy.
Zobrazi se okno "Stav spusténi ulohy". Cervené
ukazatele stavu znamenaji, Ze tyto podminky
nejsou spinéné.

W GPS ptllato
= Uloha zvolena
N Konzola e pfipravena
¥ Piipojné zaflzenl nacteno

Viozldo nadteno
B ECU synchronizovana

» Cerveny ukazatel stavu u "GPS pfijato”:
Zkontrolujte, zda je spravné pfipojen a vybran
pfijima¢ GPS.

» Cerveny ukazatel stavu u "Uloha zvolena":
Zvolte ulohu.

» Cerveny ukazatel stavu u "Konzola je
pripravena":

Pomoci zjistéte dalSi informace a

odstrante zobrazené chyby.

» Cerveny ukazatel stavu u "PFipojné zarizeni
nacteno":
Zvolte pfipojné zafizeni.

» Cerveny ukazatel stavu u "Vozidlo nacteno”:
Zvolte vozidlo.

» Cerveny ukazatel stavu u "ECU
synchronizovdna":
Znovu pfipojte pfipojné zafizeni.
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Pireruseni ulohy

Preruseni ulohy

CMS-T-001442-C.1

Po preruSeni ulohy se zastavi aplikace a jiz zadna
data ulohy se nezapisuiji.

1.V menu ulohy klepnéte na 5

2. Pomocinﬁpferuéte ulohu.

= Tlacitko 55 se zméni na tlacitko 5

Vytvoreni nové ulohy

CMS-T-000353-C.1

Ke zpracovani pole je zapotiebi uloha. Spusténim
zakazky se zahdji aplikace a zaznamenavaji se
celkové udaje ulohy.

Nasledujici hodnoty patfi k celkovym tdajim
ulohy:

e Draha v pracovni poloze

e Doba v pracovni poloze

e Obdélana plocha

e Aplikované mnozstvi

PREDPOKLADY
v KdyZ se maji vytvofit hranice nebo vodici
stopy, musi byt vytvofené pole.

1.V menu ulohy klepnéte na 5

Pomociﬁ vyvolejte menu "Vytvorit: Uloha".

N
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9 | Sprava uloh AMAZONE
Import dat uloh

3. Do pole "Nazev" zadejte nazev ulohy. Vytvorit: Uloha
4 5 NAZEV:
’ Uloha 1
ZAKAZNIK:
‘ ﬁ' Zakaznik 1

==

OZNAMENI

Pro snazsi spravu uloh volte jejich nazvy, které
maji smysl.

"] PRACOVNIK:
@& Pracovnik 1

Automaticky generovany nazev se sklada z
L, . . o i Nakonfigurovat variabilni ovladani rychlosti (VRC) pro tuto
nasledujicich prvki: | dlohu

e slova "Uloha"

e data vytvofeni

e Casu vytvofeni

OZNAMENI

Nasledujici udaje patfi ke kmenovym datim a
jsou volitelné. Pro pfidani kmenovych dat do
ulohy Ize kmenova data vybrat ze seznamu.
Pokud nejsou jesté zadna kmenova data
vytvofena, viz strana 124.

4. Pod "Zakaznik" uvedte, pro koho se uloha
zpracovava.

5. Pod "Farma" uvedte, pro jaky zemédélsky podnik
se uloha zpracovava.

6. Pod "Pracovnik" uvedte, kdo ulohu zpracovava.
7. Pod "Pole" vyberte pole, které se zpracovava.

=» Po vybéru pole se zobrazi nahled pole.

8. Potvrdte udaje pomoci .

9. Pokud md byt tiloze prirazeno rizeni mnoZstvi,
viz strana 207.

Import dat uloh

Data ulohy Ize vytvofit v PC pomoci Farm
Management Information System. Tato data ulohy je
pak mozné prenést jako soubor dat ulohy
("TASKDATA.XML") pomoci USB paméti do AmaPad.
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9 | Sprava uloh

Import dat Gloh

OZNAMENI

Importovat je mozné jen jeden soubor
"TASKDATA.XML". Jeden soubor
"TASKDATA.XML" m(ize ale obsahovat vice dat
ulohy.

OZNAMENI

Kdyz se importuji data ulohy, existujici ulohy v
AmaPad se smazou. Aby se existujici ulohy
zachovaly, musi se exportovat; viz strana 130.

1. Zasunte USB pamét se souborem
"TASKDATA.XML" do AmaPad.

2. 'V menu ulohy klepnéte na 5

3. Klepnéte na 5

4. Klepnétena B .

=» Otevie se menu pro import a zobrazi se obsah
USB pameéti.

5. Zvolte slozku, v niz se nachazi soubory
"TASKDATA.XML"

nebo

k zobrazeni vsech souboritt "TASKDATA.XML" v
USB pameti

klepnéte na e e

Import dat Gloh z USB

i" UsB

Vyberte TASKDATA.XML:

B TASKDATA
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9 | Sprava uloh AMAZONE
Export dat ulohy

6. Zvolte pozadovany soubor "TASKDATA.XML". Import dat tloh z USB

Vyberte TASKDATA.XML: =
Informace o datech tilohy

7. Pod "Rezim importu" zvolte, zda se maji A Cesta k souboru:

importovat vSechny udaje, nebo jen kmenova
data.

Datum/cas dpravy:

Pocet uloh:

Z&dné zéznamy
9. Kdyzjsouv AmaPad data tilohy:
Potvrdte prepsani.

=» Data ulohy se importuji.

,f REZIM IMPORTU
Importovat veskerd data

LA x| <l

Export dat ulohy

Data ulohy Ize exportovat pomoci USB paméti, aby je
bylo mozné spravovat v PC pomoci Farm
Management Information System.

OZNAMENI

K datiim zakazky patfi nasledujici udaje:
e Data vozidla

e Data pfipojného zafizeni

e Doba prace

e Obdélané plochy

e Celkové aplikované mnozstvi

e Udaje o poli

e Kmenova data

Kdyz se exportuji data ulohy, data ulohy v

AmaPad se smazou. Data porostu a kmenova
data se kopiruji.

Ve spravci dat porostu se provede zalohovani dat
ulohy. Kdyz se data ulohy ztrati, viz strana 229.

1. zasunte USB pamét do AmaPad.

2. 'V menu ulohy klepnéte na @
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9 | Sprava uloh
Vybér ulohy

3. Klepnéte na 5

4. Klepnéte na <3

=» Otevie se menu "Export dat uloh".

OZNAMENI

Kromé formatu ISO-XML je mozné zvolit formaty
souboru CSV a Shapefile (soubor tvaru).

5. Klepnéte na "Exportovat formaty".

6. KdyZjsou zapotiebi dalsi formdty dat,
zvolte dalSi formaty dat.

7. Potvrdte pomoci .

=» Data ulohy se exportuji.

Vybér dlohy

Prostfednictvim tohoto menu Ize za ucelem spusténi
volit vytvofené nebo importované ulohy.

Export dat uloh

FORMATY EXPORTU
ISO XML

-Shapefiles

X |V
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9 | Sprava uloh
Filtrovani uloh

AMAZONE

1.V menu ulohy klepnéte na .

2. Pomoci E otevfete menu "Vybrat: Uloha".

Piehled menu:
"Filtry™: Filtrovat Ulohy; viz strana 132.
"Tridéni™: T¥idit ulohy; viz strana 133.

V tomto vybérovém seznamu je mozné volit nalezené
ulohy.

"Shrnuti”. V tomto pfehledu se zobrazuji informace ke
zvolené uloze. V dolni ¢asti se zobrazuji hranice
zvolené ulohy. Modré &ary pro pracovni oblasti,
Cervené Cary pro vylou€ené regiony, zeleny
trojuhelnik pro polohu vozidla.

-: Zpracovat ulohu
-: Pfidat novou ulohu;

3. Zvolte ulohu z vybérového seznamu.

4. Potvrdte vybér pomoci .

Filtrovani uloh

Ulohy je mozné filtrovat podle kmenovych dat. Za
timto Gi&elem jsou do menu "Vybrat: Uloha" ptidany
filtry. Tyto filtry 1ze zpracovat jednotlivé.

Vybrat: Ulcha
M FILTRY TRIDENI
‘\ Vybrat filtry " Vybrat metodu tFid&ni

- Nézev
Uloha 2
Vzdalenost
Zakaznik
Farma
Mésto

Pole

Pracovnik
Akce

Podatecni

ol o ol %

132
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9 | Sprava uloh
Tridéni uloh

Klepnéte na “Filtry".

Zvolte filtr ze seznamu.

Potvrdte vybér pomoci .

Vybrany filtr se zobrazi.
Klepnéte na filtr.

Vyberte poZzadovana kmenova data.

Potvrdte vybér pomoci .

Ulohy jsou filtrovany podle vybranych kmenovych
dat.

Tridéni uloh

Nalezené ulohy je mozné tridit podle
nasledujicich metod:

Nazev: Ulohy se tfidi abecedné.

Cas: Ulohy se tFidi podle éasu spuéténi. Posledni
Cas spusténi nejdfive.

Vzdalenost: Ulohy se tfidi podle vzdalenosti
pfisluSného pole k poloze vozidla.

Mapa: Existujici pole v oblasti se zobrazuji na
malé mapé. Ulohu miiZzete zvolit vybérem
pfislusného pole na mapé.

Vybrat: Uloha
My FILTRY — TRIDENi
A, ybrat filtry { wybrat metodu tridéni

ﬁ FILTROVAT PODLE
: Zakaznik

Uloha 1 Shmuti
Nézev

Uloha 2 vzdélenost
Zakaznik

Uloha 3 Farma
Mésto

i Pole
Uloha 4 Pracovnik

] Akt
Uloha 5 e
Potatedni

Uloha 6

alalnlal vu
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Vymazani ulohy

1. Klepnéte na "Tridéni". Vybrat: Uloha

’ My  FILTRY — TRIDENi

. *\_Vyhrat filtry 7 Vybrat metodu tiidéni
2. Zvolte metodu tfidéni.

ﬁ FILTROVAT PODLE
: Zakaznik

' ' i Shmuti
3. Potvrdte vybér pomoci . Uioha1 Nazev

Uloha 2 vzdélenost
Zakaznik

Uloha 3 Farma
Mésto

i Pole
Uloha 4 Pracovnik

] Ak
Uloha 5 e
Potateéni

=» Existujici ulohy se tfidi abecedné.

Uloha 6

alalnlal vu

Vymazani ulohy

Zpracovanou plochu a zaznamenana celkové
hodnoty aktualni ulohy Ize smazat.

OZNAMENI
Kmenova data a data porostu se nesmazou.

Chcete-li smazat kmenova data, viz strana 135.

K smazani dat porostu pouzijte spravce dat
porostu; viz strana 229.

PREDPOKLADY

< Uloha prerusenag; viz strana 124
1.V menu ulohy klepnéte na .

2. Klepnéte na .

3. Potvrdte smazani.
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Zpracovani dat ulohy

Zpracovani dat ulohy

Se spravcem dat ulohy Ize spravovat zakazky a
kmenova data.

PREDPOKLADY

v Aktivovana funkce v uzivatelskych ovladanich
"Spréva dat ulohy", viz strana 40

1.V menu funkci zvolte @

2. Tlagitky [ 1] vyvolejte zalozku pro pozadovana

data. By At s

3. Chcete-li tridit nebo filtrovat kmenovd data,

zvolte ﬂ

4. chcete-li zpracovdvat kmenovd data,

zvolte -

nebo

chcete-li pridat kmenovd data,

I %‘?‘ EILTRY T TRIDENI
Vybrat filtry ™" Vybrat metodu tfidéni
zvolte !

nebo

chcete-li smazat kmenovd data,

Zvolte n

Zjisténi informaci o uloze
Informace k aktualni uloze Ize zjistit v menu funkci.

1.V menu funkci klepnéte na ﬁ

=» Zobrazi se miniaturni nahled informaci o Uloze.
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|I| Nastaveni Ulohy
Statistika ulohy
Celkové hodnoty ulohy

Navadéni

[o] [2] [@] [v]

Stav ulohy: Spusténa uloha: .; Zastavena

uloha: [”]

2. Chcete-li ziskat celkovy prehled,
Maximalizujte miniaturni nahled.

Stanoveni doby prace

PFi provadéni ulohy je mozné zadavat podrobné
Udaje k praci. Napfiklad I1ze dokumentovat ¢as pro
udrzbu nebo pfipravu prace ve statistice ulohy.

PREDPOKLADY

v Aktivovana funkce v uzivatelskych ovladanich;
viz strana 40

v Prerusena uloha; viz strana 124
1.V menu ulohy klepnéte na 5

2. Pomoci@@ otevrete menu "Nastavit typ ¢asu".

136
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Stanoveni doby prace

3. Zvolte praci, ktera se ma provadét.

Nastavit typ ¢asu

4. Spustte ulohu.
Planovani

=» Doba prace je dokumentovana.

OZNAMENI

Standardni nastaveni pro druh prace je "Uginny".
Kdyz se uloha pferusi, resetuje se druh prace na
standardni nastaveni.
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Sprava poli

Vytvoreni nového pole

Jako pole se oznacuje oblast, ktera se ma zpracovat.
Pole se musi vytvofit, aby bylo mozné vytvofit a ulozit
hranice a znacky.

1.V menu ulohy klepnéte na M

2. Pomoci.ﬁ vyvolejte menu "Vytvofit: Pole".

3. Pod "Nazev" zadejte nazev pole. Vytvofit: Pole
4 5 NAZEV:
Pole 14.Jun, 2016 1645

‘ ﬁ ZAKAZNIK:

OZNAMENI
Zéakaznik 1
Pro naslednou snazsi spravu poli volte jejich

H FARMA:
nazvy, které maji smysl.

Farma 1

3 %= TYP PLODINY:

" Typ plodiny 1

OZNAMENI ’mi
10,000 ha

Nasledujici udaje patfi ke kmenovym datim a

jsou volitelné. Pro pfidani kmenovych dat do pole

Ize kmenova data vybrat ze seznamu. Pokud

nejsou jesté Zadna kmenova data vytvorena, viz

strana 124.

4. Pod "Zakaznik" uvedte majitele pole, majitele
zemeédélského podniku nebo objednavatele.

5. Pod "Farma" uvedte zemédélsky podnik, kam
patfi pole.

6. Pod "Typ plodiny" uvedte plodinu, ktera se
nachazi na poli.
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Vytvoreni hranice

7. JestliZze pod "Typ plodiny” byl vybrdn typ
plodiny,
zadejte pod "Druh” druh plodiny, ktera se nachazi
na poli.

8. Pod "Plocha" zadejte velikost pole.

9. Potvrdte zadani s .

Vytvoreni hranice

10.2.1 Ruéni vytvoreni hranice

Pomoci hranice |I| se na mapé vyznaci oblast. Tuto
oblast Ize definovat jako vylou¢enou |Z| nebo jako

pracovni @ Pomoci zaznamenané hranice vypocita
AmaPad velikost oznaCené oblasti. Pokud byla
oznadena jako pracovni, mize AmaPad vypocitat
velikost zpracovanych a zbyvajicich ploch. Pokud
byla vytvofena hranice, muze automatické spinani
sekci zastavit aplikaci, kdyz pfipojné zafizeni opusti
pracovni oblast.

Pro zaznamenavani hranice Ize nastavit posunuti
hranice. Posunuti hranice popisuje vzdalenost mezi
stfedem vozidla a okrajem vozidla nebo pfipojného
zarizeni. Jestlize se uvede posunuti hranice, mize se
hranice zaznamenat, aniz by bylo nutné je po
skuteEném okraji hrani¢ni oblasti.

OZNAMENI

Posunuti hranice slouzi pro pfesné
zaznamenavani hranice. Posunuti hranice zjistéte
presné.
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Vytvoreni hranice

|I| Posunuti hranice
[2] Okraj hrani¢ni oblasti |

Hranice na AmaPad

PREDPOKLADY

v Vytvofeno pole; viz strana 138

v Vytvorfena uloha a pfidano pole k uloze; viz
strana 127

v Zvoleno pfipojné zafizeni; viz strana 101

OZNAMENI

Pfipojné zafizeni nemusi byt pfipojeno k
vozidlu.

OZNAMENI

Hranici Ize také zaznamenavat béhem
aplikace. K tomu se musi spustit uloha; viz
strana 124.

1.V menu ulohy klepnéte na W

9
2. Pomoci 4[:" vyvolejte menu “"Posunuti hranice”.
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Vytvoreni hranice

3. Pod "Posunuti zaznamu" uvedte, na které strané
pfipojného zafizeni se ma hranice

Posunuti hranice

zaznamenavat. P_DSUHI.I'I'i ZAZNAMU
Y- Vpravo
4. Chcete-li posunuti hranice zvétsit nebo zmensit,
zadejte pod "Dal$i posunuti” kladnou nebo DALS| POSUNUTI
zapornou hodnotu. 0,000 m
r
5. Pod "Poloha zaznamu" uvedte pfesnou polohu, fs) POLOHA ZAZNAMU
kde se zaznamenava hranice. ¥ Piedni piipojné zaFizeni

6. Chcete-li zaznamenat posunuti hranice pred
nebo za vozidlem,
zadejte pod "Dal$i pfedni posunuti” kladnou nebo
zapornou hodnotu.

7. Potvrdte zadani s .

8. Najedte na okraj pole.

9. Pomoci El spustte zaznamenavani hranice.

10. Objedte hrani¢ni oblast.

OZNAMENI

Pokud jizdé na kraji hrani¢ni oblasti brani
pfekazky nebo se vozidlo musi otocit, Ize
zaznamenavani hranice prerusit. Kdyz pak v
zaznamenavani hranice pokracujete, vznikla
mezera v hrani¢ni linii je automaticky nahrazena
pfimkou. Chcete-li pferusit zaznamenavani
hranice, viz strana 142.

11. Po dosaZeni vychoziho bodu

ukoncete s zaznamenavani hranice.
=» Hranice se ulozi a pfifadi zvolenému poli.

12. Zpracovani hranice viz strana 145.
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10.2.2 Preruseni zaznamu hranic

Preruseni tlacitkem pauza.
1.V menu Pole pferuste zaznam hranice pomoci

2. Pomoci EI pokracujte v zaznamu hranice.

Preruseni se spinanim sekci

PREDPOKLADY

v Aktivovana funkce v menu nastaveni; viz
strana 38

+ Uloha spusténa; viz strana 124
1. Vypnéte vSechny sekce.
=» Zaznamenavani hranice je pferusené.

2. Pro pokracovdni v zaznamendvdni hranice:
Zapnéte sekce.

10.2.3 Vytvoreni hranic se souborem tvaru

Hranice pfedtim vytvofené ve Farm Management
Information System Ize nac€ist ze souborl tvaru.
Soubory tvaru Ize pomoci USB paméti pfenést do
AmaPad.

PREDPOKLADY

v Vytvoreno pole; viz strana 138

v Vytvorena uloha a pfidano pole k uloze; viz
strana 127

OZNAMENI

Jestlize se v souboru tvaru nachazi vice
hrani¢nich linii, ulozi se vSdechny hranice v tomto
poli.

1. Zasunte USB pamét se souborem tvaru do
AmaPad.

142
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2. 'V menu ulohy klepnéte na ‘

3. Klepnéte na @

4. Klepnéte na ‘

) g
5. Klepnéte na j§-"".
=» Zobrazi se slozky v USB paméti.
6. Zvolte sloZku, v nizZ se nachazi soubory tvaru.

7. Zvolte pozadovany soubor tvaru.

8. Potvrdte pomoci .

=» Kdyz se vozidlo nachazi pobliz hrani¢ni oblasti,
zobrazi se hrani¢ni oblast na mapé.

10.2.4 Vytvoreni hranice z pokryti

AmaPad mUze zpracovanou plochu opatfit hranici. Je
tak napfiklad mozné zpracovat okraj pole a ze
zpracované plochy vytvofit hranici. Kromé hranic pro
pole je mozné vytvofit hranice pro vylou¢ené regiony.

Vyberte soubor tvaru pro hranici (USB)

“-_q Shape t .

Sobury tvaru hranice:
A
| PFD1.shp

| eeo2she
| eeD3shp
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PREDPOKLADY

v Smazané vSechny hranice, které jsou ulozené
k tomuto poli; viz strana 150

v Zpracovany okraj pozadované hranic¢ni oblasti

1.V menu ulohy oteviete pomoci W menu pole.

2. Zvolte @ .

=» Otevie se menu "Nastaveni hranice z pokryti".

Pomoci "Vyhlazeni" se nastavi polomér, s nimz se
vyhlazuji hrany v hraniéni linii. Pokud jsou ve
zpracované ploSe mezery, |ze mezery uzavfit pomoci
"Vyhlazeni". Mezery musi v takovém pfipadé& byt
menSi nez hodnota vyhlazeni.

3. Nastavte hodnotu pro vyhlazeni posuvnym
regulatorem,
nebo

zadejte pomoci tladitek.

Nastavenim “Minimalni plocha pokryti" se udava, jaka
musi byt nejmensi velikost zpracovanych ploch, aby
se zachovaly hranice.

4. Nastavte hodnotu pro minimalni velikost
zpracované plochy posuvnym regulatorem,

nebo
zadejte pomoci tladitek.
Pomoci nastaveni "Vzdélenost od pokryti" se udava,

jakou vzdalenost ma mit hranice od zpracované
plochy.

5. Nastavte hodnotu pro vzdalenost hranice
posuvnym regulatorem,

nebo
zadejte pomoci tladitek.

6. Maji-li se vytvorit vyloucené regiony,
zvolte tlagitko "Vyloucené regiony".

= Tlacitko "Vyloucené regiony” zméni barvu na
zelenou.

Nastaveni hranice z pokryti
Vyhlazeni

25,0 m
0,00 ha
0,0m

Vzdalenost od pokryti

it}

‘ Vyloucdené regiony

Minimalni vyloucena plocha

0,00 ha

e

X
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10.

11.

Pomoci nastaveni "Minimaini vylou¢ena plocha"
stanovte minimalni velikost pro vylouené
regiony.

Potvrdte nastaveni pomoci .

Hranice se vytvofi podle nastaveni.

Zkontrolujte na mapé, se hranice spravné
vytvofrily.

Pokud se hranice sprdvné nevytvorily,

ukoncete proces a pomoci n upravte
nastaveni.

nebo

kdyZ se hranice sprdvné vytvorily,

pfijméte hranice pomoci .

Chcete-li zpracovat hranice,
viz strana 145.

Zpracovani hranice

Nastaveni hranice z pokryti
Vyhlazeni

. ﬁﬁri-:a hranic

1 hranic bylo pfidano do pole
Vadi

Prubéh: 100%

Cheete prijmout nové hranice?

Mini | x

X

Polozte prst na libovolny bod na mapé.
Potvrzeni vybéru |I| se po pull sekundé zbarvi.

Pohybujte prstem po hranici, az se zobrazi
informace o hranicni linii IZl

Sundejte prst z mapy.

FLD 1
Work Begion
0.33 ha
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4. Pod "Nazev" zadejte nazev pro hranici.

Kdyz se zvolena hranice nachazi uvnitf jiné hranice,

Ize pomoci nastaveni "Vyluka souvraté"” vytvorit

souvrat’ okolo zvolené hranice.

Mozna nastaveni:

e "Ano". Okolo vnitini hranice se vytvofi souvrat.

e "Ne" Vnitfni hranice nema Zadnou souvrat.
Nastaveni "Typ regionu” stanovi, jak se ma s hranici
zachazet.

Mozna nastaveni:

e "Region prace": Oblast uvnitf hranice Ize
zpracovavat.

e "Vylouceny region": Oblast uvnitf hranice nelze
zpracovavat. Automatické spinani sekci zastavi
aplikaci.

e '"Deaktivovan". hranice neni zohlednéna.

E: smazat hrani¢ni oblast.

5. Potvrdte nastaveni pomoci .

Nastaveni souvrati

Souvrat popisuje oblast uvnitf hranice, kde se vozidlo
obraci. Hranice souvrati je v AmaPad oznacena
oranzovou ¢arou.

OZNAMENI

Automatické spinani sekci Ize konfigurovat tak,
aby se sekci na souvrati vypnuly; viz strana 195.

OZNAMENI

Kdyz se hranice nachazi uvnitf jiné hranice, Ize
vytvofit dodate€nou souvrat’ okolo vnitfni hranice.

Upravit hranici

NAZEV
Hranice pole 1

VYLUKA SOUVRATE

TYP REGIONU
Reglon price

X

146
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PREDPOKLADY

v Vytvorena hranice; viz strana 139

V menu ulohy klepnéte na E

Pomoci < vyvolejte moznosti souvraté.

Pod "Souvrat™” aktivujte souvrat.

Pod "Sitka souvrati" zadejte vzdalenost mezi
hrani¢ni linii a hranici souvrati.

Pod nastavenim "Odsazeni souvrati" |ze zadat
zapornou nebo kladnou hodnotu k odsazeni hranice
souvrati.

5.

Md-li se hranice souvrati posunout,
zadejte pod "Odsazeni souvrati" hodnotu pro
odsazeni.

Pod "Vyhled vpfed" zadejte vzdalenost k hranici
souvrati, kdy se maji provést nastavené akce.

KdyZ se maji provést akce béhem pribliZovdni

vozidla k souvrati,
viz strana 147.

Potvrdte nastaveni pomoci .

Nastaveni akci na souvrati

Nastaveni alarmu

Kdyz je tato akce souvrati aktivovana, spusti AmaPad
alarm, kdyz se vozidlo blizi k souvrati.

Moznosti souvraté

SOUVRAT
Aktivni

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

ODSAZENI SOUVRATI
0,0 m

VYHLED VPRED
10 m

Konfigurovat akce

4
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Nastaveni akci na souvrati

1. 'V menu "Moznosti souvraté
"Konfigurovat akce".

klepnéte na

MozZnosti souvraté

SOUVRAT
Aktivni

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

ODSAZENI SOUVRATI
0,0 m

VYHLED VPRED
10 m

Konfigurovat akce

4

2. Pod "Nazev akce" zvolte "Alarm”. =
covaree = Konfiguravat akce v souvrati

3. Pod "Stav akce" aktivujte akci. >
4. Pod "Zprava" zadejte text hlaseni alarmu. 4 Automatické pFiblizeni

) Alarm
5. Pod "Typ zvuku" zvolte, zda ma zaznit signal

alarmu.
STAV AKCE
Zapnuto

6. Potvrdte nastaveni pomoci .

ZPRAVA
BliZici se souvrat

TYP ZVUKU
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Nastaveni akci na souvrati

Nastaveni automatického pfriblizeni

Kdyz je tato akce souvrati aktivovana, AmaPad

pfiblizuje mapu, kdyz se vozidlo blizi k souvrati.

1.V menu "MoZnosti souvraté"
"Konfigurovat akce".

klepnéte na

Moznosti souvraté

SOUVRAT
Aktivni

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

ODSAZENI SOUVRATI
0,0 m

VYHLED VPRED
10 m

Konfigurovat akce

o

2. Pod "Nazev akce" zvolte "Automatické pfiblizeni". -
P Konfiguravat akce v souvrati

3. Pod "Stav akce" aktivujte akci. >

4. Pod "Uroveri pfiblizeni" nastavte, jak moc ma Automaticke priblizeni

oA pRizen estmeps

5. Potvrdte nastaveni pomoci .

STAV AKCE
Zapnuto
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Vymazani vsech hranic

Vymazani vSech hranic

CMS-T-000711-B.1

S touto funkci se smazou vSechny hranice, které jsou
pfifazené k vybranému poli.

1.V menu ulohy klepnéte na ﬂ

2. Pomoci E smazte vSechny hranice vybraného
pole.

3. Potvrdte smazani.

Umisténi znaéky

CMS-T-00000451-B.1

10.7.1 Nastaveni znacek pro nebezpecna mista

CMS-T-000317-C.1

Pomoci znacek Ize oznadit nebezpecna mista a
pfekazky na poli.

OZNAMENI

Znacky lze upravovat v menu nastaveni, viz
strana 78.

—_

Najedte k nebezpecnému mistu.

OZNAMENI
Znacka se umisti vzdy do mista zadni napravy
vozidla.

2. 'V menu ulohy klepnéte na ‘

3. Pomoci }. vyvolejte menu "Pridat znacku".
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Umisténi znacky

4. Zvolte pozadovanou znacku. ve -
P Pridat znacku

=» Pozadovana znacka je umisténa.

Nebezpeci

vody

Vlastni

10.7.2 Nastaveni uzivatelsky definovaného oznac¢ovaciho bodu

1. Najedte k nebezpecnému mistu.

OZNAMENI
Znacka se umisti vzdy do mista zadni napravy
vozidla.

2. 'V menu ulohy klepnéte na ‘

L ]
3. Pomoci I vyvolejte menu "Pfidat znacku".
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Umisténi znacky

4. Klepnéte na "Viastni". Fi C
epnéte na "Vlastni Pridat znacku

]. Vystraha

Nebezpeci

vody

Nebezpedi
Stozar
K 3 Plevel

Viastni

5. Zvolte pozadovany symbol.
6. Klepnéte na "Nazev znacky".

7. Zadejte nazev.

8. Potvrdte pomoci .

=» Znacka je umisténa.
NAZEV ZNACKY

10.7.3 Umisténi znacky pro korekci posunu GPS

Pomoci korekce posunu GPS Ize korigovat odchylky
signalu GPS. K tomu muze znacka slouzit jako
referenéni bod.
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Umisténi znacky

PREDPOKLADY

v Kdispozici signal GPS s co nejvyssi pfesnosti

v Stanovena geometrie vozidla; viz strana 89

1. Najedte do markantni polohy na poli, ktera mlze
slouzit jako referencni bod.

OZNAMENI

Znacka se umisti vzdy do mista zadni napravy
vozidla.

2. 'V menu ulohy klepnéte na ‘

1
3. Pomoci I vyvolejte menu "Pridat znacku".

4. Klepnéte na "Viastni". Fi C
epnéte na "Vlastni Pridat znacku

|™= znaéka [= vystraha

Nebezpeci

vody
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Umisténi znacky

5. Zvolte pozadovany symbol.

Pridat znacku

6. Klepnéte na "Nazev znacky".

OZNAMENI

K jednoznacné identifikaci znacky jako
referen¢niho bodu zadejte nazev, ktery ma smysl.

7. Zadejte nazev.

8. Zvolte pozadovany symbol.

9. Potvrdte pomoci .

=» Znacka je umisténa.

10.7.4 Zpracovani znacek

1. Polozte prst na libovolny bod na mapé.

=» Potvrzeni vybéru |I| se po pll sekundé zbarvi.

2. Pohybujte prstem na znacce, dokud se nezobrazi
nazev znacky |Z|

3. Sundejte prst z mapy.

=» Oteviou se moznosti znacky.
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Umisténi znacky

Mozna nastaveni:

"Zménit". Zménit symbol znacky.
"Prejmenovat". Pfejmenovat znacku.
"Vymazat": Smazat znacku.

"Vymazat vde". Smazat vSechny znacky aktualni
ulohy. Pie]menovat

"Korekce posunu GPS" Provedeni korekce posunu
GPS. Symbol vozidla je pfesunut do polohy zvolené
znacky; viz strana 173

Korekce posunu GPS
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11 | Pouziti vodicich stop

AMAZONE

Pouziti vodicich stop

Volba vzoru vodicich stop

Vodici stopy fidi¢i ukazuji, kterou stopu musi
sledovat, aby se pole rovnomérné zpracovalo. Vodici
stopy jsou kromé toho zapotfebi pro automatické
ovladani fizeni. Rozte€ vodicich stop odpovida
nastavenému pracovnimu zabéru.

OZNAMENI
V zavislosti na posledné nastaveném vzoru
vodicich stop mohou byt na tla€itku k otevieni

menu vodicich stop zobrazeny nasledujici
symboly:

* Il” pro rovné stopy A-B

[}
@ pro kruhové vodici stopy

* SSSS pro kfivkové vodici stopy

IS pro adaptivni kfivkové vodici stopy

1.V menu ulohy oteviete pomoci I“l , @ S%S

nebo ,‘Smenu vodicich stop.

2. Chcete-li zvolit néektery vzor vodicich stop,

klepnéte v menu vodicich stop znovu na Il ” ,

@ nebo S%S

3. Zvolte pozadovany vzor vodicich stop.

=» Symbol pro zvoleny vzor vodicich stop se zobrazi
na tla¢itku menu vodicich stop.

156
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11 | Pouziti vodicich stop
Vytvoreni rovné stopy A-B

Vytvoreni rovné stopy A-B

Rovné stopy A-B se hodi pro pole, ktera se
obdélavaji hlavné v rovnych stopach.

PREDPOKLADY

v Vytvofeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop pro stopy A-B; viz
strana 156

OZNAMENI

Bez hranice se zobrazuje jen stfedni vodici stopa
a vodici stopy vpravo a vlevo od symbolu vozidla.
K zobrazeni vodicich stop pro celé pole musi byt
vytvofena hranice; viz strana 139.

1.V menu ulohy klepnéte na I“l

2. Pomoci I otevfete menu “Nové stopa”.

3. Zadejte nazev vodici stopy.

4. Potvrdte zadani pomoci .

5. Potvrdte pomoci .

6. Najedte do polohy na poli, kde ma zacinat stopa
A-B.

CMS-T-00000578-B.1

CMS-I-000596
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11 | Pouziti vodicich stop AMAZONE

Ru¢éni vytvoreni stopy A-B

7. Pomoci 0 stanovte pocatecni bod stopy A-B.

8. Najedte na konec fadku.

9. Pomoci o nastavte koncovy bod stopy A-B.

=» AmaPad automaticky pfida dalSi vodici stopy.

Ruéni vytvoreni stopy A-B

Soufadnice pocate€niho a koncového bodu stopy A-B
Ize zadavat ruéné. Souradnice mohou pochazet z
Farm Management Information System nebo z
vpFedu jedouciho vozidla.

PREDPOKLADY

+ Vytvofeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop pro stopy A-B; viz
strana 156

1.V menu ulohy klepnéte na I”l

2. Pomoci ] oteviete menu "Nova stopa”.

3. Zadejte nazev stopy.

4. Potvrdte pomoci .

= Zobrazi se symbol k nastaveni po¢atecniho bodu:

o
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11 | Pouziti vodicich stop
Ruc€ni vytvoreni stopy A-B

5. Oteviete menu vodici stopy pomoci I“l .

. § y o
6. Pomoci ™ oteviete menu pro zadavani

souradnic.

Mozna nastaveni:

o] fo] 2] [ [ [5

[~]

Nastaveni po¢atecniho bodu: Stanovi pocate¢ni
bod stopy A-B podle aktualni polohy vozidla.

Zemeépisna Sitka po¢atecniho bodu pro stopu A-
B.

Zemépisna délka pocatecniho bodu pro stopu A-
B.

Nastaveni koncového bodu: Stanovi koncovy
bod stopy A-B podle aktualni polohy vozidla.

Zemépisna Sitka koncového bodu pro stopu A-
B.

Zemeépisna délka koncového bodu pro stopu A-
B.

Smér vodici stopy: Namisto soufadnic
koncového bodu pro stopu A-B Ize zde zadat
smér vodici stopy z po¢atecniho bodu ve
stupnich.

Smazat zadani.

7. Zadat souradnice.

8. Potvrdte pomoci .
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Vytvoreni kiivkovych vodicich stop

Vytvoreni kfivkovych vodicich stop

KFivkové vodici stopy se hodi pro pole, ktera nejsou
pravouhla. Kfivkova vodici stopa muze byt o
zaznamenana napf. podél nepravidelného okraje
pole. Okraj pole slouzi jako pfedloha pro kfivkovou
vodici stopu.

PREDPOKLADY

v Vytvorfeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop pro kfivkové vodici
stopy; viz strana 156

1. Zvolte SSSS

2. Pomoci S:] vyvolejte menu “Nova stopa”.

3. Zadejte nazev stopy.

4. Potvrdte pomoci .

5. Najedte do polohy na poli, kde ma zacinat
kfivkova vodici stopa.
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11 | Pouziti vodicich stop
Vytvoreni kiivkovych vodicich stop

6. Pomoci Onastavte pocatecni bod kfivkové
vodici stopy.

=» Zaznamenavani kfivkové vodici stopy je
vyznaceno Cernou ¢arou.

7. Chcete-li prerusit zaznamendvdni vodici stopy,
klepnéte na .}%

=» Mezi koncem zaznamenavaneé vodici stopy a
symbolem vozidla se zobrazi Cervena Carkovana
¢ara.

OZNAMENI

Kdyz chcete v zaznamenavani vodici stopy
pokraCovat, mezera mezi koncem zaznamenané
vodici stopy a symbolem vozidla se nahradi
prfimkou.

8. Chcete-li pokracovat v zaznamendvdni vodici
stopy,

klepnéte na )E

=» Cervena ¢arkovana ¢ara se nahradi ¢ernou
¢arou.

9. Najedte na konec fadku.

10. Pomoci 0 nastavte koncovy bod kfivkové
vodici stopy.

OZNAMENI

Nejprve se zobrazuje jen zaznamenana kfivkova
vodici stopa. PFislusna kfivkova vodici stopa se
zobrazi az po prejezdu vozidla na dalSi Fadek.
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Vytvoreni kruhovych vodicich stop

Vytvoreni kruhovych vodicich stop

CMS-T-000621-C.1
Kruhové vodici stopy se hodi zejména pro zplsoby

obhospodarovani, kdy se pole zpracovavaji v kruhu
okolo stfedového bodu pole.

CMS-1-000535

PREDPOKLADY

v Vytvorfeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop pro kruhové vodici
stopy, viz strana 156

V menu ulohy klepnéte na @

—_

2. Pomoci Q vyvolejte menu "Nova stopa”.

3. Zadejte nazev stopy.

4. Potvrdte pomoci .

5. Najedte do stfedu pole.

OZNAMENI

Kruhova vodici stopa se vytvofi okolo stfedu pole.
Dbejte na to, aby byl dostatek mista na
obkrouzeni stfedu pole.
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Vytvoreni adaptivnich kfivkovych vodicich stop

6. Pomoci @ spustte zaznam kruhové vodici
stopy.

=» Zobrazi se stupnice pro presnost
zaznamenavané kruhové vodici stopy.

7. Objizdéjte v kruhu stfed pole.

= KdyZz AmaPad rozpozna polomér kruhu, vytvofi
se kruhové vodici stopy.

OZNAMENI

Zobrazuje se jen stfedova kruhova vodici stopa a
vodici stopy vpravo a vlevo od vozidla. DalSi
kruhové vodici stopy se zobrazi az po prejezdu
vozidla na dalSi fadek.

Vytvoreni adaptivnich kfivkovych vodicich stop

CMS-T-000618-B.1
KFivkova vodici stopa kopiruje okraj predtim
zpracovane plochy. Neplanované odchylky ve
zpracovani, napr. kvlli pfekazkam, jsou tak
zohlednény.

CMS-1-000539
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Pouziti omezeného fizeni

PREDPOKLADY

v Vytvorfeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop pro adaptivni
kfivkové vodici stopy; viz strana 156

1.V menu ulohy klepnéte na 'S

2. Spustte ulohu.
3. Zpracujte Fadek.
=» Zaznamenava se adaptivni kfivkova vodici stopa.

OZNAMENI

Adaptivni kfivkova vodici stopa se zobrazi az po
pfejezdu vozidla na dalSi fadek.

Pouziti omezeného rizeni

S omezenym Fizenim se vytvafi vodici stopy v
hranicich pole resp. mimo vylou€ené oblasti. = =

OZNAMENI

Kontrolujte fizeni podél hranice pole, nebot’ pfi
poruchach GPS muze dojit k odchylkam.
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Vytvoreni kolejovych radku

PREDPOKLADY
v Vytvofeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop; viz strana 156

1.V menu ulohy oteviete pomoci menu vodicich
stop.

2. Kvytvoreni vodicich stop pro stroj podél
ohraniceni

klepnéte v menu vodicich stop znovu na [| | | a

poté na ‘ .

3. Vytvorte ohranicujici stopy.

Vytvoreni kolejovych radki

Kolejové fadky se zakladaji, zobrazuji na displeji a
jako vodici stopy ukladaji pro opétovné pouziti se = ™\
strojem. Soubor vodicich stop obdrzi dopinék
" kolejovy_Fadek".
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11 | Pouziti vodicich stop
Vytvoreni automatického obratu

AMAZONE

PREDPOKLADY

v Vytvorfeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop; viz strana 156

1.V menu ulohy otevfete pomoci Il || menu
vodicich stop.

2. Kvytvoreni kolejovych rddkii pro stroj

klepnéte v menu vodicich stop na %

3. Konfigurujte kolejove radky.

OZNAMENI

Zapotiebi jsou nasledujici udaje:
e Pracovni zabér (m)

e Rozchod kol (m)

e Prvni fadek

e Offset

Vytvoreni automatického obratu

|I| Stopa manévru obratu
|Z| Polomér otaceni

@ Smér manévru obratu. Pfeskrtnuta Sipka:
porucha — provést manévr obratu ru¢né.

E Vzdalenost mezi hranici pole a stopou manévru

obratu

o @
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11 | Pouziti vodicich stop
Vytvoreni automatického obratu

PREDPOKLADY

v Vytvoreno pole; viz strana 138

v Aktivujte souvrat’; viz strana 50

1.V menu ulohy oteviete pomoci Il “ menu
vodicich stop.

2. Provytvoreni automatické obratu na souvrati

klepnéte v menu vodicich stop na ﬁi
3. Konfigurujte manévr obratu na souvrati.

Mozna nastaveni:
|I| Polomér otaceni.

@ Urcete polohu stopy pfi manévru obratu
regulatorem nebo ciselnym zadanim. Volba:

povolit ‘i nebo nepovolit E prejeti

postfikovych ramen pfes hranici pole.

@ Zvolte vzor.

Konfigurovat otacky souvraté

Polomér otacky
“* 10,00m

Umisténi linie otacky

Zpusob
Stfidajici

X
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Opétovné pouziti vodicich stop

Zvolte vzor:

°
- Vystfidat Vodici linie

Preskogit

[ ]
B - v .
. . Vodici linie Stidajici |
Naplii jeden smér 6)

vzestupny

OZNAMENI

Vybrat zplsob

Preskocte pozadovany pocet vodicich stop. ;
Stridajici

Zvolte prvni zménu vodici stopy podle
vzestupného nebo sestupného Cisla vodici stopy.

Pinéni jednim smérem

Opétovné pouziti vodicich stop

Vytvorené vodici stopy Ize opétovné pouzit pro rizné
ulohy.
OZNAMENI
Adaptivni kfivkové vodici stopy nelze opétovné
pouzit.
PREDPOKLADY

v Vytvofeno pole; viz strana 138

v Zvolen vzor vodicich stop, ktery se ma opét
pouzit; viz strana 156

1.V zavislosti na zvoleném vzoru vodicich stop

klepnéte v menu ulohy na Il ” , @ nebo SSSS

2. Pomoci E vyvolejte menu pro vybér vodici
stopy.
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Opétovné pouziti vodicich stop

3. Mad-li se nacist vodici stopa z USB paméti,
Zvolte tlaitko [ 5 |

4. Zvolte zakaznika[1].
5. Zvolte zemédélsky podnik |Z|
6. Zvolte pole @

7. Zvolte vodici stopu |z|

8. Potvrdte pomoci .

OZNAMENI

Pokud byl zvolen zdroj korekci s malou pfesnosti,
zobrazi se vystraha k pfesnosti. Zdroj korekci s
malou pfesnosti nemUze zajistit pfesné sledovani
vytvofené vodici stopy.
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Sledovani vodicich stop

Sledovani vodicich stop

11.11.1 Kontrolka odchylky stopy pomoci svételné listy

Svételny indikator se nachazi na hornim okraji

dotykové obrazovky [ 1 ]. Svételny indikator ukazuje
béhem provozu, jak daleko se vozidlo vzdalilo od
stanovené vodici stopy.

Vozidlo je na spravné stopé, kdyz sviti jen modra
LED uprostfed svételné listy. Kdyz se vozidlo vychyli
z vodici stopy, zanou svitit LED svételné liSty po
strané modré LED. Na jaké strané svételné listy
zacnou LED svitit, zavisi na zakladnim nastaveni.

PREDPOKLADY

v Aktivovana svételna lista, viz strana 28.

v Zvolen rezim LED, viz strana 28.

» Pokud byl zvolen reZim LED; "Prijizdéni k",
fidte vozidlo na stranu, na niz sviti LED svételné
listy
il
-
nebo

sn
1

kdyZ byl zvolen reZim LED "OdjiZdéni",
fidte vozidlo pry€ od strany, na niz sviti LED
svételné listy
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11 | Pouziti vodicich stop
Korekce vodicich stop

11.11.2 Kontrolka odchylky stopy na pristrojové desce

Pfistrojova deska se nachazi na dolnim okraji

provozniho menu. V datovém poli odchylky stopy |I|
se zobrazuje, jak daleko se vozidlo vzdalilo od vodici
stopy.

Vozidlo se nachazi na spravné stopé, kdyz se vedle
nuly zobrazuji 2 zelené body. Kdyz se vozidlo vychyli
z vodici stopy, zobrazi se v zavislosti na nastaveni
vedle odchylky ¢ervena Sipka.

PREDPOKLADY

v Aktivovana indikace pro odchylku stopy na
pfistrojové desce; viz strana 119

v Zvolen rezim LED,; viz strana 28

OZNAMENI

Pro indikaci odchylky stopy na pfistrojové
desce muze zUstat svételna lista
deaktivovana.
1. Pokud byl zvolen rezim LED; "Prijizdéni k",
fidte vozidlo na stranu, na niZ se objevuje
Cervena Sipka.

2. Kdyz byl zvolen reZim LED "OdjiZdéni",
fidte vozidlo pry¢ od strany, na niz se objevuje
Cervena Sipka.

Korekce vodicich stop

Aby se vyrovnaly odchylky, Ize priibéh vodicich stop
korigovat. Odchylky vodicich stop vznikaji v dusledku
posunu GPS. Kdyz zobrazované vodici stopy
prestavaji souhlasit se skute¢nymi stopami na poli,
Ize zobrazované vodici stopy v AmaPad ru¢né
posunout.

» Korekce vodicich stop viz strana 175.
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Korekce prijmu GPS

Provedeni korekce posunu GPS

12.1.1 Korekce posunu GPS pomoci volby moznosti posunu GPS

Jako posun GPS se oznacuji odchylky signalu GPS,
které vznikaji pfi pouziti zdroji korekci s malou
presnosti. Posun GPS rozpoznate podle toho, ze
pozice symbolu vozidla v AmaPad jiz nesouhlasi se
skute¢nou polohou vozidla.

OZNAMENI

K rozpoznani posunu GPS je zapotfebi skuteCny
a virtualni referen¢ni bod. Jako skute¢ny
referenéni bod mlze slouzit snadno
rozpoznatelna pozice na poli, napf. vjezd na pole
nebo stopy pneumatik na jiz zpracované plose.
Jako virtualni referenéni bod v AmaPad muze
slouzit hranice, znacka nebo zpracovana plocha.
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12 | Korekce prijmu GPS
Provedeni korekce posunu GPS

1.V menu tlohy klepnéte na I '

S

2. Pomoci € " vyvolejte moznosti posunu GPS.

Mozna nastaveni:
[1] Zadat délku jednotlivych korek&nich kroki.

|Z| Indikace pro délku jiz provedené korekce.
Kladna hodnota pro korekéni krok smérem na
sever. Zaporna hodnota pro korekéni krok
smeérem na jih.

@ Indikace pro délku jiz provedené korekce.
Kladna hodnota pro korekéni krok smérem na
vychod. Zaporna hodnota pro korekéni krok
smeérem na zapad.

|z| Smérové Sipky pro jednotlivé korekéni kroky.
Délku jednotlivych korek&nich krokl zadejte pod

(1]

IE Resetovani vSech korekci.

MoZnosti posunu GPS

PRIROSTEK POSUNU GPS
0,200m

VYCHOD:
% 0,000m

ENEN
T

3. Provadéjte korekce, dokud pozice symbolu
vozidla v AmaPad nesouhlasi se skute¢nou
polohou vozidla.

4. Potvrdte pomoci .

12.1.2 Korekce posunu GPS pomoci znacky

Jako posun GPS se oznacuji odchylky signalu GPS,
které vznikaji pfi pouziti zdroji korekci s malou
presnosti. Posun GPS rozpoznate podle toho, Ze
pozice symbolu vozidla v AmaPad jiz nesouhlasi se
skute¢nou polohou vozidla.
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Provedeni korekce posunu GPS

AMAZONE

OZNAMENI

K rozpoznani posunu GPS je zapotfebi skute¢ny
a virtualni referen¢ni bod. Jako skute¢ny
referenéni bod maze slouzit snadno
rozpoznatelna pozice na poli, napf. vjezd na pole
nebo stopy pneumatik na jiz zpracované ploSe.
Znacka muze slouzit jako virtualni referenéni bod,
na ktery se posune symbol vozidla.

PREDPOKLADY

v Nastavena znacka jako referenéni bod; viz
strana 152

1. Polozte prst na libovolny bod na mapé.
=» Potvrzeni vybéru |I| se po pul sekundé zbarvi.

2. Pohybujte prstem na znacce, dokud se nezobrazi
nazev znacky |z|

3. Sundejte prst z mapy.

=» Oteviou se moznosti znacky.

4. Klepnéte na "Korekce posunu GPS".

=» Symbol vozidla je pfesunut do polohy zvolené
znacky.

Pie]menovat

174
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Korekce vodicich stop

Korekce vodicich stop

12.2.1 Postupné presunuti vodicich stop

Aby se vyrovnaly odchylky zplisobené posunem
GPS, Ize prabéh vodicich stop korigovat. Kdyz
zobrazované vodici stopy prestavaji souhlasit se
skute€nymi stopami na poli, Ize zobrazované vodici
stopy v AmaPad ru¢né posunout.

1.V menu ulohy klepnéte na I .

2. Pomoci ] ! vyvolejte moznosti funkce Nudge.

3. Klepnéte na "Odsazeni funkce Nudge".

Moznosti funkce Nudge

4. Zadejte délku, o niz se maji vodici stopy pfi

kazdém korekénim kroku posunout. g ODSAZEN[ FUNKCE NUDGE

url 00m

CELKOVE POSUNUTI
0,000 m

5. KdyZ se maji vodici stopy posunout doleva,

klepnéte na [ .
nebo

kdyZ se maji vodici stopy posunout doprava,

klepnéte nal .

6. Klepejte na tlacitka, dokud vodici stopy v
AmaPad nesouhlasi se skuteCnymi stopami na
poli.

12.2.2 Posunuti vodici stopy o uvedenou délku

Aby se vyrovnaly odchylky zplUsobené posunem
GPS, Ize prabéh vodicich stop korigovat. Kdyz
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12 | Korekce pfijmu GPS
Korekce vodicich stop

AMAZONE

zobrazované vodici stopy prestavaji souhlasit se
skuteénymi stopami na poli, Ize zobrazované vodici
stopy v AmaPad posunout o urcitou délku.

1.V menu ulohy klepnéte na I T,

2. Pomoci ] ! vyvolejte moznosti funkce Nudge.
3. Klepnéte na "Celkové posunuti”.

OZNAMENI

Na tlacitku "Celkové posunuti” je uvedena délka,
o niz byly vodici stopy posunuty. DalSi posuny se
musi pfi¢itat nebo odecitat.

4. KdyZ se maji vodici stopy posunout doprava,
zadejte kladnou hodnotu

nebo

kdyZ se maji vodici stopy posunout doleva,
zadejte zapornou hodnotu

nebo

kdyZ se maji vSechna posunuti resetovat,
zadejte ,0“.

5. Potvrdte pomoci .

= \/odici stopy se posunou o uvedenou hodnotu.

Moznosti funkce Nudge

ODSAZENI FUNKCE NUDGE

| o

CELKOVE POSUNUTI
0,000 m

12.2.3 Posunuti vodici stopy do polohy vozidla

Aby se vyrovnaly odchylky zplisobené posunem
GPS, Ize prabéh vodicich stop korigovat. Kdyz
zobrazované vodici stopy prestavaji souhlasit se
skuteénymi stopami na poli, Ize zobrazované vodici
stopy v AmaPad posunout do polohy vozidla.

1.V menu ulohy klepnéte na I i

polohy vozidla.
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AMAZONE 12 | Korekce pfijmu GPS

Ulozeni korigovanych vodicich stop

Ulozeni korigovanych vodicich stop

OZNAMENI

Korigované vodici stopy se musi ulozit pod novym
nazvem. Vodici stopy vytvofené predtim zlistanou
zachované.

1. V menu ulohy klepnéte na I .

2. Pomoci - vyvolejte menu "Ulozit upravené
voditko".

3. Klepnéte na "Nazev voditka".

UloZit upravené voditko

4. Zadejte nazev vodici stopy. NAZEV VODITKA

Rédek 1

5. Potvrdte zadani pomoci .

6. Potvrdte pomoci . x 4

=» Korigované vodici stopy byly uloZeny a pfifazeny
aktualnimu poli.

Zjisténi informaci GPS

Informace GPS Ize zjistit v menu funkci.
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12 | Korekce pfijmu GPS AMAZONE

Zjisténi informaci GPS

» V menu funkci oteviete miniaturni nahled

informaci GPS pomoci \Q« .

[1] Poloha GPS @ % @

|Z| Orientace vozidla

Presnost GPS

Presnost GPS

|I| Pocet satelitdl, zjisténi informaci o satelitech
[2] Pouziti korekéni signal

@ Stari korekéniho signalu v sekundach

|z| Horizontalni odchylka polohy: Hodnota mensi

nez 1: vysoka presnost, Hodnota vétsi nez 4:
nizka presnost
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AMAZONE

13 | Pouziti automatiky rizeni

Pouziti automatiky frizeni

Kalibrace rizeni

AmaPad muze podle udajl prevzit fFizeni vozidla a
udrzovat ho na vytvorené vodici stopé. Pro spravnou
funkci automatiky fizeni se musi fizeni kalibrovat.

OZNAMENI

V tomto navodu k obsluze je popsana jen
kalibrace fizeni pro samojizdny postfikovac
AMAZONE Pantera. Informace k jinym vozidliim
vam poskytne spolec¢nost AMAZONE.

: <13 DULEZITE
Nebezpeci poskozeni stroje!

Nutné jizdni manévry mohou zpusobit
poskozeni pfipojenych pfipojnych zafizeni
nebo postfikovacich ramen.

» Odpojte v§echna pfipojna zafizeni a
slozte postfikovaci ramena, nez zaCnete s
kalibraci kompasu.

OZNAMENI

Kalibrace kompasu obsahuje jizdu v kruhu a
pfimou jizdu v délce 100 m.

1. Zajistéte, aby byl k dispozici dostatek mista pro
kalibraci kompasu.

|
2.V menu ulohy klepnéte na y.

»

3. Pomoci Za vyvolejte menu "Kalibrace fizeni".
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13 | Pouziti automatiky Fizeni
Zjisténi stavu Fizeni

AMAZONE

4. Klepnéte na "Kompas".
=» Spusti se kalibrace kompasu.

5. Ridte se pokyny na obrazovce.

OZNAMENI

Snimac uhlu nato€eni kol se pro samojizdny
postfikovaC AMAZONE nemusi kalibrovat.
Informace k jinym vozidlim vam poskytne
spole¢nost AMAZONE.

Uhel vyrovnani se musi kalibrovat jen tehdy, kdyz
jako zdroj korekci bylo uvedeno "RTK", viz
strana 62. "RTK" je zpoplatnény zdroj korekci a v
tomto navodu k obsluze neni popsan. Dalsi
informace k zpoplatnénym zdrojum korekci vam
poskytne spole¢nost AMAZONE.

Zjisténi stavu rizeni

Stav Fizeni poskytuje pfehled o podminkach, které
musi byt spInény, aby bylo mozné pouzit automatiku
fizeni.

Kalibrace rizeni

OVLADAC RIZENI
Zjistovani...

KOMPAS
Nekalibrovano

SNIMAC NATOCENI KOL
Nekalibrovano

2. MONTAZNi SKLON

Nekalibrovano
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AMAZONE 13 | Pouziti automatiky Fizeni

Zjisténi stavu fizeni

PREDPOKLADY

v Vozidlo stoji

v Aktivovano stavové okno automatiky fizeni; viz
strana 34

v Tlacitko k zapnuti automatiky Fizeni je
Cervené: @

v Vytvofeno vozidlo s automatikou Fizeni; viz
strana 93

v Instalovan vhodny pfijima¢ GPS (AGI-3 nebo
AGI-4); viz strana 58

v Aktivovano automatickeé fizeni; viz strana 95

» V provoznim menu klepnéte na @

nebo

I 6.2
V menu ulohy klepnéte na ¥ a @ .

=» Otevre se okno "Stav fizeni".
SLAV I ZET|

Hardware prijimace

Diferencialni korekce

Presnost polohy

Ovladac rizeni

(Zjistovani...)

Geometrie vozidla

Profil vozidla

Rizeni kalibrovano

Uzamceni

Dostupna trasa

Trasa synchronizovana

Zakazana operace
Pritomnost obsluhy
Volant

Rychlost

Chyba bocni odchylky od
trasy

Chyba kurzu
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13 | Pouziti automatiky Fizeni
Zjisténi stavu Fizeni

AMAZONE

Cerveny indikator stavu u:

Opatieni

Hardware pfijimace

Zkontrolujte, zda je pfijimaC GPS spravné pfipojeny, bezpeéné upevnény a

zapnuty.

Diferencialni korekce

Zkontrolujte, zda zdroj korekci byl spravné konfigurovan, viz strana 62.

Presnost polohy

Zkontrolujte data GPS, viz strana 23

Jestlize je pfijem ruSen stromy, vedenim vysokého napéti apod., vyjedte
strojem na volné prostranstvi.

Zdroj korekci musi konvergovat
Satelitni data musi mit vysokou presnost
Musi byt k dispozici nejméné 4 satelity

Zdroj korekci musi souhlasit s nastavenim. Pfi nespravném zdroji
korekci: Zvolte spravny zdroj korekci, viz strana 62.

Ovladac fizeni

Zkontrolujte, zda ovladaci pristroj fizeni je spravné pfipojeny a zapnuty.

Zkontrolujte, zda v menu nastaveni je zvolen spravny ovladaci pfistroj
fizeni, viz strana 93.

Geometrie vozidla

Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany geometrické udaje vozidla, viz
strana 89 nebo vozidlo zadejte znovu, viz strana 91.

Profil vozidla

Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany geometrické udaje vozidla, viz
strana 89. Zkontrolujte, zda je zvoleno spravné vozidlo viz strana 91.

Rizeni kalibrovano

Kalibrujte Fizeni, viz strana 179.

Uzamd&eni

Odjistéte ovladac fizeni na vozidle.

Dostupna trasa

Zkontrolujte, zda je zvolena vodici stopa, viz strana 168.

Najedte blize k vodici stopé.

Trasa synchronizovana

Zkontrolujte spojeni k pfijimaci GPS.

Znovu nactéte vodici stopu a pockejte na synchronizaci vodici stopy.

Zakazana operace

Ukoncete vSechny operace provadéné v AmaPad.

Pritomnost obsluhy

Sednéte si na sedadlo fidice.

Volant

Pustte volant.

Rychlost

Jedte rychlosti od 1 do 25 km/h.

Chyba bo¢ni odchylky od trasy

Najedte blize k vodici stopé.

Chyba kurzu

Zkalibrujte kompas, viz strana 179.

Najedte na vodici stopu.
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AMAZONE

13 | Pouziti automatiky rizeni
Nastaveni automatiky rizeni

Nastaveni automatiky fizeni

|
1.V menu ulohy klepnéte na Y.

]
"

2. Pomoci ¥ vyvolejte menu "Nastaveni rizeni".

: 73 DULEZITE
Nebezpeci poSkozeni stroje!

V dusledku vysokych nastavenych hodnot
reaguje automatika fizeni agresivné. Tak
mohou vzniknout Skody na pfipojenych
pfipojnych zafizenich nebo postfikovacich
ramenech.

» Nejprve nastavte hodnoty pro méné
agresivni chovani fizeni.

» Zkontrolujte chovani fizeni.

» Zvysujte hodnotu v malych krocich.

Mozna nastaveni:

|I| Pfesnost stopy: Pomoci pfesnosti stopy se
nastavuje, jak agresivné sleduje fidici
automatika vodici stopu.

|Z| Pfesnost pfiblizeni: Pomoci presnosti pfiblizeni
se nastavuje, jak agresivné zataci automatika
fizeni do vodici stopy.

@ Maximalni uhel fizeni: Maximalni uhel fizeni
udava, jak daleko automatika Fizeni maze fizeni
zatodit.

E Polomér vyhlazeni pro kfivkové vodici stopy:
Polomér vyhlazeni pro kfivkové vodici stopy
udava, jak pfesné automatika fizeni sleduje
kfivkovou vodici stopu. PFi nizké hodnoté jsou
kfivkové vodici stopy sledovany pfesnéji a kfivky
zustavaji ostré. PFi vysoké hodnoté jsou kfivkové
vodici stopy sledovany volnéji a kiivky se
zakulacuiji.

3. Potvrdte nastaveni pomoci .
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13 | Pouziti automatiky Fizeni AMAZONE

Zapnuti automatiky rizeni

Zapnuti automatiky fizeni

CMS-T-001557-C.1

PREDPOKLADY

v Vytvoreno vozidlo s automatikou Fizeni; viz
strana 87

v Instalovan vhodny pfijima¢ GPS (AGI-3 nebo
AGI-4), viz strana 58

v Aktivovano automatické fizeni, viz strana 95
+ Rizeni kalibrovano, viz strana 179.

v Splnény vSechny predpoklady pro stav fizeni,
viz strana 180

v Sefizena automatika fizeni, viz strana 183

v Vozidlo se nachazi na vodici stopé
» V provoznim menu klepnéte na @
=» Zazni alarm!
=» Automatika Fizeni byla spusténa.
= Tlac¢itko k zapnuti automatiky Fizeni zméni barvu

na zelenou: e

OZNAMENI

Jestlize se vozidlo pfi jizdé nechova
pozadovanym zplsobem, Ize automatiku fizeni
znovu sefidit, viz strana 183.

Zapnuti automatiky fizeni se zpozdénim

CMS-T-000562-A.1

Automatika fizeni se mGze zapinat s ¢asovym
zpozdénim, aby vozidlo mohlo mezitim akcelerovat.
Po dosazeni pozadované rychlosti se automatika
fizeni automaticky zapne.
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AMAZONE 13 | Pouziti automatiky Fizeni

Vypnuti automatiky rizeni

PREDPOKLADY

v Rychlost jizdy pod 2 km/h

1. Dvakrat rychle klepnéte na @

-»> @ blika Zluto-bile.

2. Zrychleni vozidla.

=» Po dosaZeni poZzadované rychlosti vozidla se
automatika fizeni automaticky zapne.

Vypnuti automatiky rizeni

OZNAMENI

Nejsou-li spinény vSechny podminky pro stav
fizeni, automatika fizeni se vypne. Pfehled
podminek,viz strana 180.

Existuji 2 moznosti pro vypnuti automatiky fizeni:

» Otocte volant o nékolik stuprid

nebo

v provoznim menu klepnéte na @
=» Zazni alarm!

=» Automatika Fizeni je vypnuta.
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14 | Pouziti univerzalniho terminalu AMAZONE

Pouziti univerzalniho terminalu

Otevreni univerzalniho terminalu

Pomoci univerzalniho terminalu Ize pfistupovat k
ECU pfipojného zafizeni. Uzivatelské rozhrani fizeni
stroje se zobrazuje v AmaPad a je mozné ho odsud
ovladat.

Miniaturni nahled pro univerzaini terminal se nachazi
na panelu funkci v provoznim menu.

1.V menu funkci klepnéte na - .

OZNAMENI

Na tlacitku v menu funkci mize byt také zobrazen
symbol pro pfipojené pfipojné zafizeni. Priklad

rozmetadla hnojiv: had

=» Otevie se miniaturni nahled pro univerzalni
terminal.

2. ZvétSete miniaturni nahled.

OZNAMENI

Nastaveni univerzalniho terminalu viz strana 81.
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AMAZONE 14 | Pouziti univerzalniho terminalu

Zvétseni vyrezu v miniaturnim nahledu

Zvétseni vyrezu v miniaturnim nahledu

Zobrazeni univerzalniho terminalu v miniaturnim
nahledu Ize zvétsit.

1. Klepnéte dvakrat za sebou na miniaturni nahled.

=» Zvolena oblast se zvétsi.

2. Chcete-li vyrez posunout,
prejedte prstem pfes miniaturni nahled.

OZNAMENI

Univerzalni terminal nelze prostfednictvim
miniaturniho nahledu ovladat.

Pouziti automatického prirazeni AUX-N

Kdyz se k AmaPad pfipoji pfipojné zafizeni nebo
externi vstupni zafizeni, vySle pfipojné zafizeni nebo
externi vstupni zafizeni do AmaPad automaticky
pfifazeni AUX-N pro urcité funkce.

OZNAMENI

Odeslana pfifazeni AUX-N se musi potvrdit pfi
kazdém spusténi AmaPad.

OZNAMENI

Nez pfipojné zafizeni nebo externi vstupni
zafizeni vysle pfifazeni AUX-N, mlze trvat az 2
minuty.

Pfi spusténi AmaPad a pfipojeném pfipojném
zafizeni nebo externim vstupnim zafizeni se zobrazi
upozornéni na vyslana pfifazeni AUX-N.
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AMAZONE

14 | Pouziti univerzalniho terminalu
Pouziti automatického prirazeni AUX-N

K dispozici jsou nasledujici moznosti vybéru:
e Pomoci "Ano" pfevzit vyslana pfifazeni AUX-N

e Zménit vyslana pfifazeni AUX-N.

-‘-tﬁ-m __ TR
pomocného vstupu
Jednotka ECU poskytla nastaveni
pomocného vstupu. Cheete je pfijmout
(stisknéte tlaitko ,Ano*) nebo
| zkontrolovat zmény (stisknéte tladitko
»58Znam*)?

1. Maji-li se zménit vysland prirazeni AUX-N,
klepnéte na "Seznam".
= Otevie se seznam vyslanych pfifazeni AUX-N v Univerzalnf terminal

univerzalnim terminalu. Nastavenf AUXN

B | 0 [oata diohy:
z A2 | ata dlohy: Konfigurovat souvrat

‘ - e iDltl dlohy: Nové pole

‘ - ‘ !Dan ilohy: Spustit nebo zastavit ilohu
|

2. Chcete-li zmenit vysland prirazeni AUX-N,
viz strana 189 .

3. Chcete-li smazat vSechna prirazeni AUX-N,

klepnéte na n
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14 | Pouziti univerzalniho terminalu
Sprava funkci AUX-N

Sprava funkci AUX-N

14.4.1 Otevieni nastaveni AUX-N

Funkce AmaPad a funkce pfipojeného pfipojného
zarizeni Ize provadét prostfednictvim tlacitek
rychlého pFistupu a externiho vstupniho zafizeni. Je-li
naptiklad pfipojeny AmaPilot*, Ize tlagitky AmaPilot*
pfifazovat funkce.

1. Zvolte v univerzalnim terminalu ﬁ
= Zobrazi se seznam funkci, které jsou k dispozici.

2. Chcete-li funkce filtrovat podle stroj,

Zvolte .
3. Chcete-li priradit funkci,

Zvolte ﬂ

=» Otevie se menu "Zmeénit prifazeni".
Pro pfifazeni jsou k dispozici nasledujici
moznosti:

e Pf¥ifazeni pro externi vstupni zafizeni; viz
strana 190

e Pfifazeni pro miniaturni nahled; viz strana 190
e Pfifazeni z vyb&rového seznamu; viz strana 191

e Smazat pfifazeni; viz strana 191

Univerzainl terminal

Nastaveni AUX-N .

|ZIF|‘znm
.
-

!E éna:a uilohy: Exportovat zprévu o Gloze na USB
Data dlohy: Konfigurovat souvrat

‘ - ‘ + ;Dltl dlohy: Nové pole

‘i‘—i-ﬁlan ifohy: Spustit nebo zastavit ilohu

| |

‘ - ‘ =i | Data ulohy: Vyberte dlohu

=]
‘ - ‘ 4 |Data ilohy: Vytvofi novou ilohu

Zménit pfifazeni

Chcete-li zménit pfifazeni funkce, stisknéte vstup, ktery chcete prifadit.

—

© % Funkce externtho UT
ieme

¢ :) Nepfifazeno
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14 | Pouziti univerzalniho terminalu AMAZONE
Sprava funkci AUX-N

P¥ifazeni pro externi vstupni zafizeni

PREDPOKLADY

v Pripojené externi vstupni zafizeni

v Externi vstupni zafizeni nacteno v
univerzalnim terminalu

1. Stisknéte tlaCitko na externim vstupnim zafizeni,
naptiklad na AmaPilot*.

= \/ybrané tladitko se pfifadi funkci.

2. Pf¥ifazeni potvrdte pomoci .

P¥ifazeni pro miniaturni nahled

OZNAMENI

Miniaturni nahled pro vstup AUX se zobrazi az
tehdy, kdyZ se zpracovava pfifazeni nebo
pfifazeni jiz existuji.

Universal-Terminal

» Zvolte pozadované tlacitko v miniaturnim
nahledu.

=» Funkce se pfifadi zvolenému tlacitku. s it S e e

uftragsdaten: Auftrag auswahlen
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AMAZONE 14 | Pouziti univerzalniho terminalu
Sprava funkci AUX-N

Pfifazeni z vybérového seznamu

1. Chcete-li otevrit seznam moZnosti vstupu,

Zvolte a .

=» Otevie se menu "Vybrat vstupni zafizeni".
2. Zvolte vstupni zafizeni ze seznamu. Vybrat vstup

3. Zvolte softwarové nebo fyzické tlacitko pro
pfifazeni.

nebo

smazte pfifazeni pomoci .

4. Prifazeni potvrdte pomoci .

Smazani pfifazeni

1. Chcete-li smazat p¥irazeni,

Zvolte @ .
2. Potvrdte pomoci .
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15 | Pouziti automatické detekce zpétného chodu

AMAZONE

Pouziti automatické detekce zpétného
chodu

Pomoci automatické detekce zpétného chodu se urci,
zda se vozidlo pohybuje dozadu. Kdyz je detekovan
zpétny chod, symbol vozidla na mapé se pohybuje
dozadu. Bez automatické detekce zpé&tného chodu se
symbol vozidla pfi zpétném chodu otodi.

OZNAMENI

Automaticka detekce zpétného chodu se musi
aktivovat v menu nastaveni; viz strana 45.

1. Vozidlem couvejte.

=» Tlacitko pro automatickou detekci se zbarvi Zluté:

2. Souhlasi-li smér pohybu symbolu vozidla se
smérem pohybu vozidla,

klepnéte na @
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16 | Pouziti spinani sekci

Pouziti spinani sekci

Pouziti ruéniho spinani sekci

Pro postfikovac a seci stroje Ize aktivovat virtualni
spinage sekci. Virtualnimi spinaci sekci Ize zapinat a
vypinat jednotlivé sekce.

Miniaturni nahled pro ru¢ni spinani sekci se nachazi
na panelu funkci v provoznim menu. Alternativné je
mozné vyvolat virtualni spinace sekci na mapé v
mapovém nahledu.

Spina€ sekci v mapovém nahledu

[1] Stav sekci: Cervena: sekce vypnuta, Zluta:
sekce zapnutéa a aplikace zastavena (zpravidla
automatickym spinanim sekci). Zelena: sekce
zapnuta a aplikace zahajena. Oranzova: sekce
je zapnuta a aplikace zastavena nebo sekce je
vypnuta a aplikace spusténa (zpravidla v
dlsledku zpozdéni spinani)

|z| Stav spinace sekci: Zelena: spinac sekci
zapnuty, Cervena: spina¢ sekci vypnuty

Cislo spinace

i
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Pouziti ruéniho spinani sekci

Spinace sekci v mapovém nahledu

|I| Cisla sekci Stav spinace sekci: Zelena: spina¢ sekci
zapnuty, Cervena: spina¢ sekci vypnuty

|Z| Stav sekci: Cervena: sekce vypnuta, ZIuta:

sekce zapnuta a aplikace zastavena (zpravidla

automatickym spinanim sekci). Zelena: sekce

zapnuta a aplikace zahajena. Oranzova: sekce

je zapnuta a aplikace zastavena nebo sekce je

vypnuta a aplikace spusténa (zpravidla v

disledku zpozdéni spinani)

PREDPOKLADY

v Virtualni spinace sekci aktivovany a
konfigurovany; viz strana 85

< Uloha spusténa; viz strana 124

v Automatickeé spinani sekci zapnuté; viz
strana 195

1. Na panelu funkci klepnéte na a

nebo

v mapovém nahledu klepnéte na E

=» Otevie se rucni spinani sekci.
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Pouziti automatického spinani sekci

2. Pro zapnuti nebo vypnuti sekce: s &
klepnéte na pfislusny spinac¢ sekce.

I

‘lll-ll,lll-ll

‘lll-ll;lll-ll

}lll-lljlll-ll

Pouziti automatického spinani sekci

16.2.1 Pouziti automatického spinani jednotlivych sekci

Pfi automatickém spinani se sekce pfipojného
zafizeni automaticky vypnou, kdyz pfipojné zafizeni
pfejede pres urcitou hranici nebo zpracovanou
plochu.

|I| Hranice

|Z| Nezpracované plochy se zobrazuji tmavé Sede,
napr. vyloucené regiony.

@ Zpracovane plochy se zobrazuji svétle Sedé.
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Pouziti automatického spinani sekci

AMAZONE

PREDPOKLADY

v Spinani sekci konfigurovano; viz strana 105

v Aktivovano automatické spinani sekci v
univerzalnim terminalu; viz ndvod k obsluze
fizeni stroje

N 5]
1.V menu funkci klepnéte na

=» Otevie se miniaturni nahled automatického
spinani sekci.
Mozna nastaveni:

"Ridici rezim" Pomoci fidiciho rezimu se konfiguruje
prekryvani sekci.

"Hraniéni limit". Pomoci hrani¢niho limitu lze stanovit,
v jakych oblastech se sekce vypinaji.

"ASC zapnuto": Timto tlacitkem se zapina nebo
vypina automatické spinani sekci.

2. Chcete-li konfigurovat ridici reZim,

s
s ol .
v menu funkci zvolte Fidici rezim viz
strana 197.

=» Otevie se miniaturni nahled fidiciho rezimu ASC.

B HRANICNI LIMIT
Neomezeno

-1 ASC zapnuto

196
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Pouziti automatického spinani sekci

Mozna nastaveni:

|I| "Ridici rezim vnitinich segment(" OVL A DACl REZ' M ASC

i b Ovladaci rezim vnitinich sekci
|Z| Ridici reZzim vnéjSich segmentt

@ "Tolerance prekryti na hranici pole
[4] "Prekryti pii vyjizdéni z oblasti"

(5] "Prekryti pii vjizdéni do oblasti"

Piekryt pokrytou oblast opusténi

—

i

Piekryt pokrytou oblast vstupu
i

3. Pozadované hodnoty zadejte vzdy pfes posuvnik
nebo na Ciselném poli.

4. Pro stanoveni hrani¢niho limitu
viz strana 201.

5. Chcete-li automatické spindni sekci zapnout
nebo vypnout,
klepnéte na"ASC".

16.2.2 Nastaveni automatického spinani jednotlivych sekci

16.2.2.1 Konfigurace fidiciho rezimu

Nastaveni fidiciho rezimu vnitfnich segmentt

Ridici rezim pro vnitini segmenty popisuje piekryvani
vnitfnich sekci. Pomoci pfekryvani se stanovi, nakolik
smi sekce precnivat do jiz zpracované plochy, nez se
sekce vypnou.
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Pouziti automatického spinani sekci

0% Sekce se vypnou, nez nastane
° prekryti.
CMS-IOOWSZW
509 Sekce se vypnou, pokud pfec¢nivaji z
° poloviny do zpracované plochy.
CMS-1-001319
100% Sekce se vypnou, pokud zcela
° precnivaji pfes zpracovanou plochu.
CMS-1-001317

1. Klepnéte na "Ridici rezim".

=» Otevie se menu "Ovladaci rezim ASC".

2. Pod "Ovladaci rezim vnitinich sekci" nastavte
posuvnikem hodnotu v procentech

nebo /

Zadejte hodnotu v procentech jako Cislo.

Ovladaci rezim vnitfnich sekci

CMS-1-00002064

3. Potvrdte nastaveni pomoci .
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Pouziti automatického spinani sekci

7 wr

Nastaveni fidiciho rezimu pro vnéjsi segmenty

CMS-T-003907-C.1

Ridici rezim pro vnéj§i segmenty popisuje prekryvani
obou vnéjSich sekci. Pomoci pfekryvani se stanovi,
nakolik smi sekce precnivat do jiz zpracované plochy,
nez se sekce vypnou. Piekryti brani tomu, aby se
vnéjsi sekce neustale vypinaly a zapinaly pfi
soubéznych jizdach, kdyz se dotknou zpracované
plochy.

CMS-1-000594
1. Klepnéte na "Ridici rezim".
=» Otevie se menu "Ovladaci rezim ASC".

2. Pod "Ridici rezim vnéjsich segment(" nastavte ' Oviadaci rezim vnajsich sekci
posuvnikem hodnotu v procentech.

nebo

CMS-1-00002063
Zadejte hodnotu v procentech jako Cislo.

3. Potvrdte nastaveni pomoci .

Stanoveni tolerance prekryti na hranici pole

CMS-T-005171-D.1
Tolerance prekryti na hranici stanovi, nakolik smi
vnéjsi sekce precnivat pres hranici pole, nez se
vypnou. Tolerance prekryti na hranici brani tomu, aby
se vnéjSi sekce pfi jizdé na hranici neustale vypinaly
a zapinaly, protoZe se dotykaji hranice.

B BB BDD

CMS-I-001467
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Pouziti automatického spinani sekci

AMAZONE

1. Klepnéte na "Ridici rezim".
=» Otevie se menu "Oviadaci rezim ASC".
2. Pod "Tolerance pfekryti na hranici pole" zadejte

pozadovanou toleranci pfekryti posuvnikem nebo
jako ¢Cislo.

3. Potvrdte nastaveni pomoci .

Prekryti pfi vjizdéni do oblasti

Prekryti pi vjizdéni do oblasti v menu funkci Ridici
rezim ASC urcuje, v jaké vzdalenosti od
zpracovavane plochy se jednotlivé sekce vypinaji.

OZNAMENI

Zadana hodnota v metrech mize byt kladna nebo
zaporna.

e Kladna hodnota: Pfed souvrati se jednotlivé
sekce zapinaji podle zadané vzdalenosti uvnitf
zpracovavané plochy. Vznika prekryti.

e Zaporna hodnota: Pfed souvrati se jednotlivé
sekce vypinaji podle zadané vzdalenosti mimo
zpracovavanou plochu a vznika mezera.

1. Zvolte "Prekryti pii vjizdéni do oblasti" a
posuvnikem zadejte vzdalenost v metrech.

nebo

zadejte pozadovanou vzdalenost v metrech na
Ciselném poli.

2. Nastaveni potvrdte pomoci .

Tolerance prekryti pri vyjizdéni ze souvrati

Tolerance prekryti na souvrati v menu funkci Ridici
rezim automatického spinani sekci urcuje, v jaké

Tolerance prekryti na hranici pole

Pfekryt pokrytou oblast vstupu

200
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Pouziti automatického spinani sekci

vzdalenosti od obdélavané plochy se jednotlivé sekce
vypinaji.

OZNAMENI

Zadana hodnota v metrech mize byt kladna nebo
zaporna.

e Kladna hodnota: Po jizdé na souvrati zUstavaji
jednotlivé sekce zapnuté podle zadané
vzdalenosti uvnitf zpracovavané plochy.
Vznika prekryti.

e Zaporna hodnota: Po jizdé na souvrati se
jednotlivé sekce vypinaji podle zadané
vzdalenosti mimo zpracovavanou plochu a
vznika mezera.

Prekryt pokrytou oblast opusténi

1. Vyberte "Prekryti pfi vyjizdéni z oblasti" a
posuvnikem nebo na ¢iselném poli zadejte
pozadovanou vzdalenost v metrech.

2. Nastaveni potvrdte pomoci .

16.2.2.2 Stanoveni hraniéniho limitu

Pomoci hrani¢niho limitu Ize stanovit, v jakych
oblastech se sekce automaticky vypinaji. V
nasledujici tabulce jsou uvedena mozna nastaveni.
Obrazky ukazuji zobrazeni v mapovém nahledu
AmaPad. Ve svétle Sedych oblastech zlstavaji sekce
zapnuté, v tmavé Sedych oblastech se sekce vypinaji.
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AMAZONE

Hranic¢ni limit

Vysvétleni

Obrazek

Jen pro postfikovace a seci stroje

Neomezeno o e . «
Sekce zUstavaji zapnuté ve vSech
oblastech mimo zpracovanou plochu.
A
. V oblastech mimo hranici se sekce
Hranice .
vypinaji.
2
Jednotlivé sekce se vypinaji uvnitf
Souvrat ypinaj

souvrati.

Bezpecnostni zéna

Jen pro rozmetadla hnojiv.

V ramci hranice se vytvori
bezpeénostni zéna. Sitka
bezpecénostni zény &ini polovinu
pracovniho zabéru. Uvnitf
bezpecnostni zény a mimo hranici se
sekce vypinaji.

202
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Pouziti automatického spinani sekci

1.V menu funkci klepnéte na

=» Otevie se miniaturni nahled automatického
spinani sekci.

2. Klepnéte na "Hraniéni limit".

3. Vyberte hrani¢ni limit.

4. Potvrdte vybér pomoci .

B HRANICNI LIMIT
Neomezeno

-1 ASC zapnuto

16.2.2.3 Zapnuti a vypnuti ASC

Automatické spinani sekci se zapina nebo vypina
tlaCitkem v menu funkci.

OZNAMENI

Je-li funkce vypnuta, je mozné jen rucni spinani
sekci.
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Pouziti automatického spinani sekci

1.V menu funkci klepnéte na

=» Otevie se miniaturni nahled automatického
spinani sekci.

2. Klepnéte na "ASC ZAP".

=» Automatické spinani sekci se zapne.

[ -

HRANICNI LIMIT
Neomezeno

-1 ASC zapnuto
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g ”

Pouziti Fizeni mnozstvi

Pouziti ulohy s aplikaéni mapou

Ve Farm Management Information System Ize
vytvaret ulohy, které obsahuji aplikaéni mapy pro
aplikované mnozstvi nebo jina specificka nastaveni
pro dil&i plochy. Ulohy jsou zpracovavany a
dokumentovany s AmaPad.

PREDPOKLADY

v Importovana uloha s aplikacni mapou; viz
strana 128

v Zvolena uloha s aplikacni mapou; viz
strana 131

v Spusténa uloha s aplikaéni mapou; viz
strana 124

OZNAMENI

Kdyz se data ulohy a aplikacni mapa hodi k
pfipojenému pfipojnému zafizeni, aplikacni mapa

U stroju s nékolika zasobniky se muze provadét
pfifazeni ru¢né.

1. KdyZ se aplikacni mapa nezobrazi,
provedte nasledujici kroky:

2. 'V menu ulohy klepnéte na 5

se automaticky nacte a ulohu je mozné zpracovat.
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Pouziti ulohy s aplika¢ni mapou

* Vybrat ulohu
My FILTRY TRIDENI
"\ Vybrat filtry " Indikétor

3. Zvolte ulohu pomoci E . Aplika¢ni mapa se
objevi na displeji.

Shrmut|
Indikator Uloha . 7 Mal, 2019

1112
HHHiIIHIHHHEHIHHHHHIIIIIII'

Uloha 7 Mai, 2019 1103

m

4. Pomoci@ vyvolejte menu "Rizeni mnoZstvi".

Ve sloupci "Zdroj" se zobrazi "TASKDATA". Tento Nakonfigurovat variabilni ovladani rychlosti (VRC) pro tuto
zaznam znamena, Ze se nacita aplikacni mapa ze _ Cil Fizeni | Zzdroj  |jednot| Produkt
zvolené L]|Ohy. Cil fizeni 1 TASKDATA:0 | I/ha { Z _

al
5. Zkontrolujte hodnoty v tabulce. ' s —_— | ‘W_

~

7. ODSTRANENi ZAVAD

Hodnoty v tabulce nejsou spravné?

Jednotka dat ulohy se nehodi k pfipojnému
zafizeni.

1. Pfipojte spravné pfipojné zafizeni.

2. Zkontrolujte nastaveni pfipojného zafizeni; viz
strana 97

3. Prepracujte data ulohy.

6. Pro dokumentovdni mnoZstvi pouZitych
produktii nebo konfigurovdni zdchytnych
hodnot:
viz strana 215.

7. Potvrdte pomoci .

=» Aplikacni mapa se nacité.
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Pridani aplikacni mapy do ulohy (shape import)

OZNAMENI

Aby se aplika¢ni mapa zobrazila spravné,
musi byt splnény nasledujici podminky:

e Jako "Mapa pokryti" musi byt zvolena
"Aplikacni mapa"; viz strana 220

e Jako mapa VRC musi byt zvolen fiditelny
prvek pfipojného zafizeni; viz strana 222

e Musi byt konfigurovana stupnice pokryti; viz
strana 223

Pridani aplikaéni mapy do ulohy (shape import)

K vytvorené uloze Ize pfidavat aplikani mapy ve
formatu tvaru, které obsahuji aplikacni mapy pro
aplikované mnozstvi nebo jina specificka nastaveni
pro dil€i plochy. Aplika&ni mapy mohou pochazet od
poskytovatele sluzeb, z aplikace nebo FMIS a byt
pouzity pro fizenou aplikaci nebo nebo jina specificka
nastaveni pro dil¢i plochy.
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Pridani aplikacni mapy do ulohy (shape import)

PREDPOKLADY

v USB pamét s aplikacnimi mapami ve formatu
tvaru je zasunuta v AmaPad.

OZNAMENI

AplikaCni mapy musi byt vytvofené se
soufadnicovym systémem WGS-84.

Aplikaéni mapy se skladaji z 3 soubort.
Vsechny 3 soubory musi byt ulozené ve
stejném adresari v USB paméti.

e Soubor s geometrickymi daty, format
souboru: .shp

e Soubor s vécnymi daty, format
souboru: .dbf

e Soubor atributd, format souboru: .shx

v Vybrana uloha; viz strana 131

OZNAMENI
Pokud jiz byla nactena aplikacni mapa pro
ulohu, musi se vybrat nebo vytvofit jind uloha.

1.V menu ulohy klepnéte na ﬁ

2. Pomoci @ vyvolejte menu "Nakonfigurovat
variabilni ovladéani rychlosti".

OZNAMENI Nakonfigurovat variabilni ovlddani rychlosti (VRC) pro tuto
| ¢il Fizeni Zdro]  |Jednot| Produkt
Aplikované mnozstvi Ize Fidit procentuainé nebo p— e e | vha { ) _

o
il Fizeni 2 Pevny:100 | % p ‘{['

pomoci jednotky mnozstvi. Zplsob Fizeni Ize
odecist ve sloupci "Jednotky".

3. Vadku s pozadovanou jednotkou klepnéte na
tlaCitko ve sloupci "Zdroj".

=» Otevfe se vybérovy seznam zdroju signalu.
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Pridani aplikacni mapy do ulohy (shape import)

Mozny vybér:

e "PouZit pfimo soubor tvaru”. Aplikani mapa v
souboru tvaru se neulozi do dat ulohy.

e "Prevést soubor tvaru do formatu ISO": Aplikacni
mapa se ulozi do dat ulohy a Ize ji exportovat
spole¢né s ulohou.

4. Zvolte "Pfevést soubor tvaru do formatu ISO"
nebo "Pouzit pfimo soubor tvaru”.

5. Potvrdte pomoci .

= Otevfe se prehled adresar( v USB paméti.

6. Zvolte aplikacni mapu (soubor tvaru).

7. Potvrdte pomoci .

=» Zobrazi se obsah souboru tvaru.

Pevna hodnota

PouZit pfimo soubor tvaru

Pfevést soubor tvaru do formétu 150

Sledovani

X v

Vybrat soubor tvaru

&

o
W Soubory tvarli O
W Soubory tvari O

shape l.shp

shape 2.shp
shape 3.shp

shape 4.shp
shape 5.shp

X v
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Pridani aplikacni mapy do ulohy (shape import)

V souboru tvaru mohou byt uloZeny rlizné aplikaéni PRIRAZENI OVLADANI DAVKOVANI
mapy s rozdilnym aplikovanym mnozstvim. Ruzné
aplikacni mapy se nazyvaji "Atributy”.

8. Pozadovanou hodnotu Ize podle potfeby Skalovat

zadanim |I| Zmény se zobrazuji na barevné
stupnici.

9. Sipkami zvolte pozadovany atribut.

10. Potvrdte pomoci .

[ 1,000 kg/ha

. , . o wr , Attribut 1/1: Appl

=» Zobrazi se nastaveni pro variabilni fizeni

mnozstvi.
11. KdyZ aplikaéni mapa obsahuje oblasti, kde nent SteuergriRe 1

predepsané Zadné aplikované mnoZstvi, SOLLWERT | WERT BEI VERLASSEN DES Fems@

i I ; ” 100 kg/ha 100,0 kg/ha
zadejte pod "PoZadovana hodnota |I| hodnotu
. . ; ~ ’ WERT BEI POSITIONSVERLUST SKALIERUNG FUR SHAPE-IMPORT
pro pevné aplikované mnozstvi. 100,0 kg/ha E 1,000000%

Liste angewendeter Produkte B ‘ &
12. zadejte pod "Hodnota pfi vyjizdéni z pole |Z| 4

hodnotu pro mnozstvi, které se ma aplikovat,
kdyz pfipojné zafizeni prekroCi hranici pole.

Broduid | Menge mageinheiten
o o | & |0
13. zadejte pod "Hodnota pfi ztraté polohy"@

hodnotu pro mnozstvi, které se ma aplikovat,
kdyz je pferuSen signal GPS.

14. KdyZ se maji sniZit nebo zvysit vSechna
aplikovand mnoZstvi,
zadejte pod "Méfitko pro import tvaru"|z| faktor,
jimz se maji aplikovana mnozstvi nasobit.

15. Pro dokumentovdni mnoZstvi pouZitych
produktii nebo konfigurovdni zdchytnych
hodnot:

potvrdte pomoci .
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Stanoveni pevné hodnoty pro fizeni mnozstvi

OZNAMENI

Aby se aplika€ni mapa zobrazila spravné,
musi byt splnény nasledujici podminky:

e Jako "Mapa pokryti" musi byt zvolena
"Aplikacni mapa".

e Jako mapa VRC musi byt zvolen fiditelny
prvek pfipojného zafizeni.

e Musi byt konfigurovana stupnice pokryti.

Stanoveni pevné hodnoty pro fizeni mnozstvi

Pro aplikované mnozstvi Ize stanovit pevnou
hodnotu. Tato pevna hodnota je pfenasena do
pfipojného zafizeni a tento pfislusné fizen.

1.V menu ulohy klepnéte na @

2. Pomoci il vyvolejte menu “Nakonfigurovat
variabilni oviadani rychlosti".

3. Klepnéte na tlacitko ve sloupci "Zdroj". Nakonfigurovat variabiini ovliddani rychlosti (VRC) pro tuto
cil fizeni Zdro]  |Jednot| Produkt

= Otevre se vybérovy seznam zdrojli signalu. Cil Fizeni 1 Pevny: 100 | I/ha { Z _

h,
il Fizeni 2 Pevny:100 | % ‘[[‘
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Nastaveni peer Fizeni pro fizeni mnozstvi

4. Zvolte "Pevny".

— Pevna hodnota
5. Potvrdte pomoci . I
PouZit pfimo soubor tvaru
=» Zobrazi se nastaveni pro variabilni fizeni
mnozstvi.
Pfevést soubor tvaru do formatu 150
Sledovani
6. Pod "Pevny" zadejte pozadovanou hodnotu pro Cil Fizeni 1
aplikované mnozstvi. PEVNA HODNOTA
100 kg/ha
7. Pro dokumentovdni mnoZstvi pouZitych Seznam pouzitych produktd ’.uj—' ’ [~ |
produktii:

Produkt Mnosstvi | jJednotky |

Produkt 1 1000000.00 kg
i (100) (%)

viz strana 218

8. Potvrdte pomoci .

Nastaveni peer fizeni pro fFizeni mnozstvi

Aplikovana mnozstvi mohou byt méfena a pocitana
pfidavnym snimacem upevnénym na vozidle, ktery
poskytuje pfipojnému zafizeni specificka aplikovana
mnozstvi podle polohy nebo jina specificka nastaveni
pro dil€i plochu.

OZNAMENI

Peer fizeni se nemusi nové nastavovat pfi kazdé
zméneé ulohy. Naposledy ulozené pfidéleni se
automaticky nacte.
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AMAZONE 17 | Pougziti fizeni mnozstvi

Nastaveni peer fizeni pro fizeni mnozstvi

PREDPOKLADY

v Taskcontroller verze 4
1. V. menu ulohy klepnéte na .

2. Pomoci G vyvolejte menu "Nakonfigurovat
variabilni ovliadani rychlosti".

3. Klepnéte na tla¢itko ve sloupci "Zdroj". Nakonfigurovat variabilni ovladani rychlosti (VRC) pro tuto
_ cil Fizeni Zdroj  |jednot Produkt
= Otevfe se vybérovy seznam zdroju signalu. Cil Fizeni 1 Pevny: 100 | I/ha { 7 _

i
-

o
cil Fizeni 2 Pevny:100 | 9% ] ‘{[‘

4. Zvolte "Sledovani”.

- : Pevna hodnota
5. Potvrdte pomoci . I

Pouzit pfimo soubor tvaru
=» Otevie se menu "Vybrat zdroj fizeni".

Prevést soubor tvaru do formétu 150

Sledovéni

X v
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17 | Pouziti fizeni mnozstvi AMAZONE

Nastaveni peer frizeni pro fizeni mnozstvi

6. Vyberte snimac. Vybrat zdroj Fizeni
7. Potvrdte pomoci . o Snimani dusiku
=» Zobrazi se nastaveni pro variabilni fizeni =
mnoZstvi. Procesni data zafizeni
8. Pod "Pevna hodnota" zadejte hodnotu pro Cil fizeni 1
mnozstvi, které se ma aplikovat, kdyz snimac¢ PEVNA HODNOTA HODNOTA MIMO POLE

s s v s . 00 kg/h 100,0 kg/h:
nedodava zadné Udaje. e o=
HODNOTA ZTRACENE POLOHY

100,0 kg/ha

9. Pod "Hodnota mimo pole" zadejte hodnotu pro = —t
mnoZstvi, které se ma aplikovat, kdyZ p¥ipojné Seznam pouZitych produktu ’ ol ’ o
zafizeni pfekroCi hranici pole. Produkt Mnozsty Jednotky |

Produkt 1 0.00

10. Pod "Hodnota ztracené polohy" zadejte hodnotu
pro mnozstvi, které se ma aplikovat, kdyz je
preruSen signal GPS.

11. Pro dokumentovdni mnoZstvi pouZitych

produktii:
viz strana 215

12. Potvrdte pomoci .

=» Aplikatni mapa se nacité.
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AMAZONE 17 | Pougziti fizeni mnozstvi

Pfijem pozadovanych hodnot pres adaptér SCU-L

OZNAMENI

Aby se aplika€ni mapa zobrazila spravné,
musi byt splnény nasledujici podminky:

e Jako "Mapa pokryti" musi byt zvolena
"Aplikacni mapa"; viz strana 220

e Jako mapa VRC musi byt zvolen fiditelny
prvek pfipojného zafizeni; viz strana 222

e Musi byt konfigurovana stupnice pokryti; viz
strana 223

Prijem pozadovanych hodnot pres adaptér SCU-L

Alternativné k peer Fizeni mohou byt pozadované
hodnoty k fizeni mnozstvi pfijimany ze snimace pfes
adaptér SCU-L.

Pfenosova rychlost: 9600 Baud / protokol LH5000.

Data jsou pfenasena do strojd AMAZONE.

PREDPOKLADY

+Uloha musi byt spusténa!

Konfigurace fizeni mnozstvi

17.6.1 Dokumentovani informaci o produktu

Pouzité produkty a pfisluSsné mnozstvi produktu je
mozné zahrnout do dokumentace ulohy. K tomu Ize
pfi konfigurovani fizeni mnozstvi vytvofit seznam
produktl. Informace o produktu mohou kromé toho
pochazet z Farm Management Information System a
mohou se upravit pfed zahajenim prace.

OZNAMENI

Udaj mnozstvi produktu slouZi jen pro
dokumentaci a nema zadny vliv na aplikované
mnozstvi.
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17 | Pouziti fFizeni mnozstvi
Konfigurace fizeni mnozstvi

AMAZONE

1. Ve sloupci "Produkt” klepnéte na tlagitko.

=» Otevie se menu "Vybrat produkt”.

2. Zvolte produkt ze seznamu

3. Potvrdte pomoci .

Cil fizeni 1

PEVNA HODNOTA HODNOTA MIMO POLE
100 kg/ha 100,0 kg/ha

HODNOTA ZTRACENE POLOHY MERITKO PRO IMPORT TVARU
100,0 kg/ha 1,000000%

Seznam pouzitych produkti

Produkt Mnodstvi ! Jednotky .

1000000.00 kg
Brodukc (100) (%)

Vybrat: Produkt
>  FILTRY
*\ Vybrat filtry
Produkt 1

Produkt 2

Produkt 3

216
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AMAZONE 17 | Pouziti fizeni mnozstvi

Konfigurace fizeni mnozstvi

4. Chcete-li pridat dalsi produkt a vytvorit tak Cil fizeni 1
smés: PEVNA HODNOTA HODNOTA MIMOQ POLE
100 kg/ha 100,0 kg/ha
Zvolte - . . HODNOTA ZTRACENE POLOHY MERITKO PRO IMPORT TVARU

100,0 kg/ha 1,000000%

Seznam pouzitych produktd

Produkt MnoZstvi ! Jednotky ‘

1000000.00 kg
BrotukcL (100) (%)

17.6.2 Vytvoreni produktu

Vybrat: Produkt

1.V menu zvolte "Vybrat produkt” -

¥y  FILTRY
y Viybrat filtry
OZNAMENI Produkt 1
Produkt 2
Produkty patfi ke kmenovym datdm. DalSi -
informace ke zpracovani kmenovych dat, viz Produkt 3
strana 124
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17 | Pouziti fFizeni mnozstvi
Konfigurace fizeni mnozstvi

AMAZONE

2. Pod "Nazev" zadejte nazev produktu.

3. Pod "Produkty” vyberte nebo vytvoite
produktovou skupinu.

4. Pod "Jednotky" zvolte typ jednotky.

5. Pod "Prezentace hodnoty" zvolte jednotku, v niz
je produkt aplikovan.

OZNAMENI

Pole "Jednotky" a "Prezentace hodnoty musi byt
vypinéna.”

6. Pod "Typ" zvolte "jeden produkt".

Potvrdte pomoci .

N

17.6.3 Ulozeni smeési

Pokud do seznamu pouzivanych produktd bylo
zahrnuto vice produktu, Ize tyto produkty uloZit
spole¢né jako smés.

1. Zvolte E

Vytvoiit: Produkt
< 24 Nazev:

Za

Prezentace hodnoty:
kg

Typ:

Jeden produkt

Cil Fizeni 1

PEVNA HODNOTA
100 kg/ha

HODNOTA MIMO POLE
100,0 kg/ha
HODNOTA ZTRACENE POLOHY MERITKO PRO IMPORT TVARU
100,0 kg/ha 1,000000%

Seznam pouzitych produktd

’n]‘ ’E’f
Produkt [ Mnozstvi | Jednotky |

1000000.00 kg
Produkt 1 (100

) (%)
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AMAZONE 17 | Pouziti fizeni mnozstvi

Konfigurace fizeni mnozstvi

2. Pod "Nazev" zadejte ndzev pro smés. Vytvoit: Produkt
‘ < B Nazev!
3. Pod "Produkty” vyberte nebo vytvoite — Pm.d'.'kt L
produktovou skupinu. ‘ rﬁf_— ;;‘;‘f:;"ty’
‘ Prezentace hodnoty:
4. Pod "Prezentace hodnoty" zvolte jednotku, v niz 7k9
je produkt aplikovan. Jednotky:
Zédny
" " H TyEI "
5. Pod "Jednotky" zvolte typ jednotky. Docasna smés
’W
L . 1,0001
OZNAMENI e
ol
Pole "Jednotky" a "Prezentace hodnoty musi byt Soutdsti

smési
vypinéna.”

6. Pod "Typ"zvolte "Docasna smés".

7. Chcete-li produkty prizptisobit smési, X ’

zvolte "Soucasti smési".

8. Potvrdte pomoci .

17.6.4 Pridani smési

Vytvorfené smési je mozné pfFidat do seznamu
pouzivanych produktd.

Cil fizeni 1
1. Zvolte .

PEVNA HODNOTA HODNOTA MIMO POLE
100 kg/ha 100,0 kg/ha

HODNOTA ZTRACENE POLOHY MERITKO PRO IMPORT TVARU
100,0 kg/ha 1,000000%

Seznam pouzitych produkti ’-u]; ’ &
Produkt Mnoistvi | Jednotky ‘

1000000.00 g
BEGHEL (100) (%)
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17 | Pouziti fFizeni mnozstvi
Volba mapy pokryti

AMAZONE

2. Zvolte smés ze seznamu.

OZNAMENI

Smési patfi ke kmenovym datiim. DalSi informace
ke zpracovani kmenovych dat, viz strana 124

3. Potvrdte pomoci .

Volba mapy pokryti

Mapa pokryti oznacuje zpracovanou plochu, ktera
mize na mapé byt znazornéna rdznymi barvami.

K dispozici nasledujici nastaveni:

¥ FILTRY
Vybrat filtry

Produkt 1

Produkt 2

Produkt 3

Vybrat: Produkt

220
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17 | Pouziti fizeni mnozstvi
Volba mapy pokryti

Pokryti

Standardni nastaveni. Zpracovana
plocha se zobrazuje zelené.

CMS-1-001017

Kvalita GPS

V zavislosti na kvalité GPS je
zpracovana plocha zobrazena v
oranzovém odstinu. U tohoto
nastaveni se na mapé zobrazuje
stupnice.

CMS-I-001013

Aplikacni mapa nebo nazev fidici
veli€iny pfipojného zafizeni

Pro toto nastaveni musi byt
konfigurovano Variabilni Fizeni
mnozstvi (VRC). Pokryti se pak
zobrazuje v zavislosti na pfedem
stanovenych hodnotach v raznych
barvach. Jako nazev pro tuto
mapu pokryti se pouziva fidici
veli¢ina pfipojného zafizeni. U
tohoto nastaveni se na mapé
zobrazuje stupnice.

CMS-1-001015
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17 | Pouziti fFizeni mnozstvi

Volba mapy VRC

AMAZONE

Pomoci L oteviete menu "Vrstvy mapy".

Pod "Mapa pokryti" zvolte Sipkami pozadovanou
mapu pokryti.

nebo

pro vyvoldni vybérového seznamu
klepnéte na tlaCitko mezi Sipkami.

Zvolena mapa pokryti se zobrazi.

Volba mapy VRC

S mapou VRC se zobrazi dfive stanovené mnozstvi,
které se ma aplikovat na pole.

Vrstvy mapy

Znacky

Cary soufadnicové sité

Vsechna pole

Cislo ¢ary

VRC

Mapa pokryti

‘ Coverage

Predpisy

AMAZONE
Ux01 -> Glu ’

v

222

MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020
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Konfigurace stupnice pokryti

1. Pomoci ¥ oteviete menu "Virstvy mapy".

2. Pod "Mapa VRC" zvolte Sipkami fiditelny prvek
pfipojného zafizeni.

Vrstvy mapy

nebo

Znacky
pro vyvoldni vybérového seznamu
klepnéte na tlaCitko mezi Sipkami.

— Cary soufadnicové sité
3. Potvrdte vybér pomoci .

= Zvolena mapa VRC se zobrazi. Vsechna pole

Cislo ¢ary

VRC

Mapa pokryti

‘ Coverage ’

Predpisy

AMAZONE
Ux01 -> Glu ’

v

Konfigurace stupnice pokryti

17.9.1 Ruéni konfigurace stupnice pokryti

Pro stupnice pokryti Ize provést nasledujici
nastaveni:
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17 | Pouziti fizeni mnozstvi AMAZONE

Konfigurace stupnice pokryti

e Nastavit rozsahy aplikovaného mnozstvi, které se
maji zobrazit na mapé

e Stanovit poCet rozsahu aplikovaného mnozstvi

e Stanovit barvy pro rozsahy aplikovaného mnozstvi

Nastavit prihlednost zobrazeného pokryti

1. Pomoci M o/

prehled stupnice pokryti.

Barva aplikovaného mnozstvi

Minimalni hodnota, pfi niz se zobrazuje '
0.l/ha

(@] ¢ [

aplikované mnozstvi v pfislusné barve. 20 I/ha
40 I/ha
Maximalni hodnota, pfi niz se zobrazuje 60 I/ha

; ) L) . o 80 I,-‘ha
aplikované mnozstvi v pfislusné barvé.

2. Tlacgitkem "Nastavit rozsah" oteviete nastaveni
stupnice pokryti.

3. Klepnéte na "Rozsah nastaveni”.

olhar
20 I/hal
40 I/ha

60 I/ha | 80 I/ha
80 I/ha | 100 I/ha

> 100 I/ha

‘ Nastavit rozsah ‘

HH 50
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17 | Pouziti Fizeni mnozstvi
Konfigurace stupnice pokryti

4. Zvolte "Minimalni hodnota" pro stanoveni
nejmensi hodnoty stupnice.

5. Zvolte "Maximalni hodnota" pro stanoveni
nejvétsi hodnoty stupnice.

6. Zvolte "Pocet rozsaht" pro stanoveni poctu
zobrazovanych barevnych rozsah.

7. Potvrdte zadani s .

8. Pod |I| stanovte maximalni hodnoty, pfi nichz se
zobrazuje aplikované mnozstvi v pfislusnych
barvach.

9. Pod |Z| nastavte prahlednost pokryti.

10. Pod @ zvolte barvy pokryti.

11. Potvrdte nastaveni pomoci .

MINIMALNI HODNOTA
0 I/ha

MAXIMALNI HODNOTA
100 I/ha

20 Ijha

40 Vha | :

60 I/ha W

80 Vha T
> 100 I/ha

Nastavit rozsah

Bonn

17.9.2 Stanoveni rozsahu aplikovaného mnozstvi podle aplikovaného

mnozstvi

Minimalni a maximalni hodnotu stupnice
aplikovaného mnozstvi Ize stanovit podle jiz
aplikovaného mnozstvi.
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17 | Pouziti fizeni mnozstvi AMAZONE

Konfigurace stupnice pokryti

PREDPOKLADY

+ Cast pole musi byt jiz zpracovana

j10 100 ;
1. Pomoci ¥ Jotevrete

pfehled stupnice pokryti.

2. TlaCitkem "Nastavit rozsah" oteviete nastaveni = 0 kg/ha

stupnice pokryti. 0 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 60 kg/ha
60 kg/ha BO kg/ha
80 kg/ha 100 ka/ha

- 100 ka/ha

Upravit J

3. Pomoci "Auto VRC" upravte rozsahy stupnice

podle jiz aplikovaného mnozZstvi. = ; Lo piine

100,0 I/ha 106,0 I/ha
106,0 I/ha 112,0 I/ha
112,00ha | 118,0/ha
118,0/ha | 124,0 I/ha
124,0 I/ha 130,0 I/ha
130,0//ha | 136,0 I/ha
136,0/ha | 142,0I/ha
142,0/ha | 148,0/ha
148,0 l/ha | 154,0 I/ha

154,0 I/ha 160,0 I/ha

> 160,0 I/ha

Nastavit rozsah Auto VRC

—y

l‘|.|| l | 60
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Rizeni mnozstvi v MiniView

Pouziti Fizeni mnozstvi v MiniView

Rizeni mnozZstvi aktualni tlohy je mozné kontrolovat
nebo ménit prostfednictvim MiniView pomoci
funk&nich tlacitek.

OZNAMENI

Funkéni tlacitko a zobrazené udaje se liSi podle
pfipojeného pfipojného zafizeni. Jako pfiklad:

funkéni tlaCitko pro nesené rozmetadlo 14

1. Oteviete menu funkci s funkénim tlagitkem v
MiniView.

2.V menu funkci zvolte velikost rozmetadla |I|
Pocet zobrazovanych velikosti rozmetadla se lisi ' E Q l
podle pfipojného zafizeni. : 3

f 6|0|0 200 kg/ha
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18 | Rizeni mnozstvi v MiniView AMAZONE

Pouziti fizeni mnozstvi v MiniView

3. Zvolte udaje |Z| Otevfe se vybéroveé okno se
vSemi dostupnymi udaiji.

4. Nactéte data.
MozZna nastaveni:

e "VRC" fizeni mnozstvi s aplikacni mapou
e "Auto” bud rucni zadani aplikovaného mnozstvi

pfes Ciselny blok nebo tlacitkem Plus B / Minus

e Aktualni hodnotu Ize ulozit stisknutim tladitka
delSim nez 5 sekund.

e "ECU™ fizeni mnozstvi se provadi ve stroji

5. Pokud si prejete, upravte vybér.
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AMAZONE 19 | Sprava dat porostu

Sprava dat porostu

CMS-T-00000467-B.1

Pouziti spravce porostu

CMS-T-001472-A.1

Ve spravci porostu je mozné spravovat pofizena data
porostu.

Tlacitko pro spravce porostu se nachazi na panelu
funkci v provoznim menu.

» V menu funkci klepnéte na h

= Otevie se spravce porostu.
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19 | Sprava dat porostu AMAZONE
Export zalohy dat ulohy

Prehled spravce porostu

=]

Zvolte kategorii: Otevie vybérovy seznam pro
kategorie dat porostu.

Zvolena data porostu smazte.

@ Zvolena data porostu exportujte do USB paméti.

|z| Data porostu: Existujici data porostu zvolené
kategorie. Exportujte diagnostické protokoly do USB
paméti. Diagnostické protokoly slouzi
[3] Vybere viechna zobrazena data porostu. vy$kolenému personalu pfi odstrafiovani chyb.
|z| Zvolena data porostu prejmenuijte. Zobrazte data porostu z USB paméti. Kdyz se

zobrazuji data porostu z USB paméti, je barva
pozadi modra.

Export zalohy dat ulohy

Kdyz se exportuji data tulohy do USB paméti, ulozi se
soucasné zaloha dat ulohy do AmaPad. Pokud se
exportovana data ulohy ztrati, mohou se tyto zalohy
dat ulohy znovu exportovat.
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AMAZONE 19 | Sprava dat porostu
Export zalohy dat ulohy

PREDPOKLADY

v Exportovana data ulohy; viz strana 130

v Zasunuta USB pamét

1. Zvolte v spravci dat porostu pod "Kategorie"
"Zalohovani dat ulohy".

2. Zvolte ﬂ
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20 | Stanoveni nahledu kamery AMAZONE

Stanoveni nahledu kamery

CMS-T-00002007-A.1

Pouziti kamery

CMS-T-00002008-A.1

Kamery slouzi pro lepS$i prehled pfi nasazeni stroje.
Nahled kamery Ize zobrazit v AmaPad.
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AMAZONE 20 | Stanoveni nahledu kamery

Pouziti kamery

PREDPOKLADY

v Pro tuto funkci je tfeba ziskat licenci a
dopliikovy hardware.

v Konfigurace kamery, viz strana 79

1. Pro otevi‘eni ndhledu kamery

s 'J_
zvolte v menu funkci <= .

Nahled kamery se otevie. Pfifazeni je mozné pomoci

konfigurovaného nazvu |I|

OZNAMENI

Pfi opétovném vybéru funkce &=l se otevie
nahled dal$i kamery.

2. P¥iklepnuti na nahled kamery se zobrazi dalSi
menu funkci.

3. Pomoci funkce |Z| se otevie vybeér:

@ Kamera 1 a2 ;
Kamera

1
Kamerova smycka
Kamera 2

ENEA

OZNAMENI

Pomoci kamerové smycky se automaticky stfida
nahled kamer podle zadaného intervalu.

4. Potvrdte volbu kamery nebo kamerové smycky.

5. Pomoci @ E a |E| se rovnéz meni volba
nahledu kamery.
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21 | Pouziti globalnich domovskych obrazovek AMAZDONE

Pouziti globalnich domovskych
obrazovek

CMS-T-00000594-B.1

Ulozeni globalnich domovskych obrazovek

CMS-T-000755-B.1

S globalnimi domovskymi obrazovkami Ize ukladat
zobrazeni provoznich menu, aby je bylo mozné
pozdéji opét nacist. To usnadnuje obsluhu, nebot
nastavené prvky neni nutné opét jednotlivé vyvolavat,
pokud byly prvky odstranény.

1. Nastavte prvky v provoznim menu podle pfani.

2. Vyvolejte zakladni tlagitka, viz strana 11.

3. Klepnéte na .J

4. Klepnéte na "Ulozit domovskou obrazovku".
5. Zadejte nazev.

=» Globalni domovska obrazovka je uloZena.

Sprava globalnich domovskych obrazovek

CMS-T-000757-B.1

1. Vyvolejte zakladni tlaCitka, viz strana 11.

2. Klepnéte na .J

3. Na pozadované domovské obrazovce klepnéte

234 MG6027-CS-Il | F.1 | 03.06.2020



AMAZONE 21 | Pouziti globalnich domovskych obrazovek
Volba globalnich domovskych obrazovek

4. Zvolenou domovskou obrazovku aktivovat
nebo
deaktivovat
nebo
smazat.

OZNAMENI

Deaktivované domovské obrazovka nelze volit.

Volba globalnich domovskych obrazovek

OZNAMENI

Proces vybéru Ize nastavit v menu nastaveni; viz
strana 33.

1. Vyvolejte zakladni tlagitka, viz strana 11.

Podle nastaveni v menu nastaveni:

2. Klepnéte na HJ az se zobrazi pozadovana
domovska obrazovka

nebo

zvolte menu z pozadované domovské obrazovky.
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22 | Vytvoieni snimki obrazovky AMAZONE

Vytvoreni snimkt obrazovky

Snimek uzivatelského rozhrani Ize ulozit do USB
paméti.

1. zasunte USB pamét do AmaPad.

2. Vyvolejte zakladni tlacitka, viz strana 11.

3. Klepnéte na .

=» Uzivatelské rozhrani se kratce zbarvi doSeda.

=» Snimek obrazovky se ulozi v USB paméti do
slozky "Screenshots”.
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AMAZDONE 23 | Pouziti dalkové podpory

Pouziti dalkové podpory

S touto funkci Ize AmaPad za ucelem udrzby nebo
podpory ovladat na dalku pres internet.

PREDPOKLADY

v Konfigurace WLAN, viz strana 51

v Zapotiebi pfipojeni k internetu

V privodci pro nastaveni aktivujte pfipojeni k dalkové
podpofe, viz strana 41.

1. V menu nastaveni klepnéte na "Uzivatel" >
"Dalkova podpora" >.

AA
Uzivatelé E Vzdalena
podpora

2. 'V privodci pro nastaveni zvolte jméno uzivatele.

Vzdalena podpora

3. Pomoci a vytvorte spojeni s dalkovou
podporou.

4. Pockejte na navazani spojeni a potvrzeni Fidi€em.
=» Prace na AmaPad je nyni mozna na dalku.

OZNAMENI

Ukonceni spojeni je mozné jen ze strany dalkove
podpory po skonceni udrzbové prace!
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24 | Odstraniovani chyb

AMAZONE

Odstranovani chyb

Prifazeni chybovych kédu

Chybova hlaseni maji chybovy kod. Pomoci
chybového kédu Ize najit pfiiny a opatfeni k

odstranéni chyby.

» Zjistéte opatieni k chybovému kédu z tabulky.

novy ovladaci pfistroj fizeni.

Chybovy kod Chyba Opatreni
Chybny firmware pro subsystém Aktualizujte firmware; viz
u1052 T
fizeni. strana 59.
U1054 Subsystém fizeni v chybovém Vypnéte a opét zapnéte ovladaci
rezimu. pristroj fizeni.
Vypnéte ovladaci pfistroj fizeni a
Ovladaci pfistroj fizeni vyzaduje vozidlo. PoCkejte 20 sekund.
U1055 Y e
reset. Zapnéte ovladaci pfistroj fizeni a
vozidlo.
Ovladaci pristroj fizeni chybné Znovu kalibrujte snimac uhlu
U1056 . , . :
konfigurovany. natoceni kol; viz strana 179
Nenalezeno nastaveni parametri | Znovu zvolte spravné vozidlo; viz
U1061 . e
vozidla v subsystému fizeni. strana 91
uU1062 Musi se kalibrovat Uhel vyrovnani. Kalibrujte Uhel vyrovnant; viz
strana 179
L L . Zkontrolujte geometrii vozidla;
Snimac uhlu nato€eni kol se musi L .
u1065 . Znovu kalibrujte snimac uhlu
kalibrovat. ., )
natoceni kol; viz strana 179.
U1066 Kompas se musi kalibrovat. Kalibrujte kompas; viz strana 179
U1067 Rozpoznano nové vozidlo nebo Znovu kalibrujte kompas; viz

strana 179.
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AMAZONE

24 | Odstranovani chyb
Prifazeni chybovych kédl

Chybovy kod Chyba Opatieni
Zkontrolujte, zda je subsystém
fizeni zapnuty.
Profil vozidla nesouhlasi s Znovu zvolte vozidlo; viz
U1068 . e
nastavenimi subsystému fizeni. strana 91.
Znovu zvolte ovladaci pfistroj
fizeni; viz strana 93.
Snimac uhlu natoceni kol
u1069 subsystému fizeni neni Uvédomte prodejce.
konfigurovan.
Zkontrolujte, zda zatizeni motoru
Prim&my phikon AES-25 pekraguje | 22 NeNt piiliS vysoke (obtizny
u1071 hranici vkonu chod sloupku fizeni, opotfebena
y i pouzdra nebo loziska). Uvédomte
prodejce.
. . , Vypnéte AES-25 a nechte
Teplota AES-2 h
U1072 eplota AES-25 presahuje mezni vychladnout. Pokud problém
hodnotu teploty. . o N .
pretrvava, uvédomte prodejce.
U1074 Ovladaci pfistroj fizeni AES-25 Otocte rukou volantem o Gtvrt

nebyl inicializovan.

otacky.

u1075 - U1078

Porucha pfijmu nebo vysilani
signalu CAN.

Zkontrolujte vSechny pfipojky a
spoje. Vypnéte a zapnéte pfipojny
box. Pokud problém pretrvava,
uvédomte prodejce.

Snima¢ uhlu nato¢eni kol

Zkontrolujte spojeni.

Popfipadé vyménte vadny

u1079 o snimac.
nepfipojen.
Pokud problém pietrvava,
uvédomte prodejce.
U1080 Zkrat na snimagi Ghlu natogent kol, | O cdomte prodejce. Je mozne, ze
se snima¢ musi vymenit.
Zkontrolujte vyuziti paméti v
miniaturnim nahledu; viz
) ) strana 241.
U1082 Souborovy systém CompactFlash
ma méné nez 1 % volné paméti. » . L.
Pfipadné data ve spravci porostu
smazte nebo exportujte; viz
strana 229.
u3001 Pfenos dat se nezdafril. Znovu zkuste import nebo export.
v s - Znovu vytvorte vodici stopy; viz
u4001 Chyba pifi inicializaci vodici stopy. strana 156.
U4006 Neexistuji platné kalibrace. Kalibrujte Fizeni; viz strana 179.
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24 | Odstrariovani chyb

Vyhodnoceni LED indikace

AMAZONE

Chybovy kod Chyba Opatieni
Zkontrolujte, zda je subsystém
fizeni zapnuty.
Zkontrolujte, zda je deaktivovany
U5001 Sy Maenl nayl rezpamndn, | 0 O SZ:&?; pro jizdu po
Zkontrolujte, zda je zvolen
spravny ovladaci pfistroj fizent;
viz strana 93.
Znovu zvolte pfipojné zafizeni, viz
strana 101.
Zkontrolujte, zda je k uloze
. o pfifazeno spravné pole.
Neni stanoveno pfipojné zafizeni a
u5002 -
vodici stopa. i ., .
Znovu zvolte spravnou ulohu; viz
strana 131.
Vytvofeni nové vodici stopy; viz
strana 156
Ovladani fizeni nebylo mozné — e
U5003 zapnout kvili blokovéni oviadani | Deaktivulte blokovaci spinat pro
v jizdu po silnici.
fizeni.
u5004 Neni stanoveno pfipojné zafizeni. Zvolte sprgvne pribojne zafizen’,
viz strana 101:
PFili§ mala vzdalenost radki ZmenSete stupen prekryti
us007 (pracovni zabér minus prekryti automatického spinani sekci; viz
pracovniho stroje). strana 195:
Jen jeden ov.Iada.C| pristro) ”Z,em’ Zkontrolujte konfiguraci vozidla;
u6904 ale typ vozidla je s kloubovym .
e viz strana 87.
fizenim.
e : Zkontrolujte konfiguraci vozidla;
u6905 Neznamy typ stroje. Viz strana 87.
u8505 ZAadna tovarni kalibrace. Kalibrujte Fizeni; viz strana 179.
TC8 Snimac setrva¢nosti a modem Zkontrolujte vSechny pripojky a

nejsou napajeny napétim 12 V.

spoje.

Vyhodnoceni LED indikace

Na predni strané AmaPad se nachazi vpravo nahofe
dvé LED kontrolky. S jejich pomoci Ize odecist stav
baterie a elektrického napajeni.
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AMAZONE

24 | Odstranovani chyb
Vyvolani diagnostiky systému

OZNAMENI

Pokud sviti prava LED kontrolka |Z| zeleng, je
software AmaPad spustény. PFi pferuseni
elektrického napajeni sviti tato LED kontrolka
Cervené.

|I| Stav baterie

[2] Elektrické napajeni

Vyvolani diagnostiky systému

V menu funkci se nachazi miniaturni nahled, ktery

poskytuje informace o systémovych vlastnostech
AmaPad.

» V menu funkci klepnéte na E

= Otevie se miniaturni nahled.
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24 | Odstraiiovani chyb AMAZONE

Zjisténi verze softwaru

@ ? ? ?

Diagnostika konzoly

Poruchové kédy

(] [e] [¢] [

Protokol: V tomto registru Ize tlaCitkem
"Konfiguraéni soubor" nacist konfiguracni
soubor z USB paméti.

Zjisténi verze softwaru

V menu funkci se nachazi miniaturni nahled, ktery
poskytuje informaci o verzi instalovaného systému.

» V menu funkci klepnéte na .

=» Otevie se miniaturni nahled s informacemi k
softwaru.
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AMAZONE

25 | Seznamy

Seznamy

REJSTRIK

Aplikaéni mapa

Aplikaéni mapy obsahuji tdaje, s nimiz Ize Fidit prvek
pfipojného zarizeni. K témto Gdajum patfi aplikovana
mnoZzstvi nebo pracovni hloubky.

Atribut

V souboru shape mohou byt ve sloupcich tabulek
uloZeny rizné hnodnoty. Tyto sloupce tabulek se
oznacuji jako atributy a Ize je volit jednotlivé. Takto
muZzou byt napriklad v souboru shape uloZena riizna
aplikovana mnoZstvi pro jeden produkt.

AUX

AUX znamena "auxiliary" a oznacuje doplrikové
vstupni zafizeni — napfiklad joystick.

Data porostu

Data porostu se spravuji ve spravci dat porostu.
K datiim porostu patfi nasledujici data:

e Data vozidla

e Data pfipojného zafizeni

e \Vodici stopy

e Projekty na ochranu vod

e Soubory geoidu

e Zalohy dat zakazky

CMS-T-000583-B.1

ECU

ECU oznaduje fidici jednotku stroje, ktera je
vestavéna ve stroji. Pomoci ovladacich konzol Ize
pristupovat k fizeni stroje a obsluhovat stroj.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Evropsky systém ke korekci satelitni navigace.

Firmware

Pocitacovy program, ktery je pevné vioZzen do
zafizeni.

GPS posun

Jako posun GPS se oznacuji odchylky signalu GPS,
které vznikaji pfi pouZiti zdroji korekci s malou
presnosti. Posun GPS rozpoznate podle toho, Zze

pozice symbolu vozidla v AmaPad jiz nesouhlasi se
skutec¢nou polohou vozidla.

GLONASS

Rusky globalni navigacni satelitni systém
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25 | Seznamy
REJSTRIK

Hranice

Virtualni stopa na mapé AmaPad. Pomoci hranice se
oznacuje oblast, kterou pak Ize definovat jako
pracovni oblast nebo vylouc¢eny region.

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision) Mira pfesnosti
horizontalnich dat polohy (zemépisna Sirka a délka),
kterou vysilaji satelity.

Informacni systém fizeni farmy FMIS (Farm
Management Information System)

Informacni systém fizeni farmy Farm Management
Information System nebo zkracené FMIS, je program
pro spravu zemédélskych provozi. Takovym
programem lIze spravovat zakazky a kmenova data.

Kmenova data

Ke kmenovym datiim patfi nasledujici udaje:

Zakaznické udaje

Udaje zemédélského podniku

Udaje pracovnika

Udaje o poli

Udaje o produktu

Udaje o plodinach

Predlohy komentaru

Opatfeni

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japonsky
systém korekce satelitni navigace.

Prenosova rychlost

Rychlost prenosu dat, méfena v bitech za sekundu.

I >
4
B
N
=]
r 4
m

RTK

Placeny systém ke korekci satelitnich tdaji.

Soubor shape

V souboru shape jsou v datové vété ulozeny
geometrické udaje a informace o atributech.
Geometrické udaje tvori tvary, které Ize pouZit jako
linie hranic. Informace o atributech jsou tfeba pro
aplikace, napriklad k aplikovaného mnoZstvi. Soubor
shape ma format ".shp”.

-
>
7]
A
X
=
-

TASK. XML je soubor, ktery obsahuje data k tloham.

Univerzalni terminal

Pomoci univerzalniho terminalu Ize zobrazit rozhrani
ECU v AmaPad.

Zdroj korekci

Zdroje korekci jsou rizné systémy ke zlepSeni a
korekci GPS signalu.

Uhel vyrovnani

Popisuje polohu prijimace pfi montaZzi.

Ridici veli¢ina
Jako Fidici veli¢inu oznacujeme Fiditelny prvek
pracovniho zarizeni. U zemédélského postfikovace

Ize za riditelny prvek povaZovat regulator tlaku
postiiku, kterym Ize regulovat aplikované mnoZstvi.
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AMAZONE

25 | Seznamy
SEZNAM HESEL

SEZNAM HESEL

A-B stopa

RUCNT vytvOoFeni ..............cccc.cceeeiveeiiiiiieiii 158

Vytvoreni rovné Stopy.............c.cceceeveeeveneenenn. 157
Adaptér SCU-L.........cc.ooovviiiiiceceee 215
Aktualizace firmwaru

Prjimac GPS...............ccooiieeiiieiiieeeieeeee e 59
Aktualizace softwaru................cooceeevveeviioiieeeee. 86
Alarm

Konec fadku ..............ccccccoeeviveeiiiiiiiiiiiieeee 77
ApliKaCni Mapa.............cooviiiiiiii e 220
Automaticka detekce zpétného chodu

TIACTEKO ... 17
Automatika fizeni

Aktivace stavového okna...........ccccccceevveeeennnnn... 34

Kalibrace fizeni ................c.ccccccooeeiiieeiiiiinn, 179

Konfigurace stavového okna.............................. 34

TIACTEKO ... 17

VYPNOUL ... 185

ZAPNOUL ...........ooooeiiieeeeiee e 184

ZJiStENI StaVU ............cc.ooooeiiieiiiiiiieeee 180

Dalkova podpora

POUZIE. ...t 237
Data pfipojného zafizeni

TMPOIE ... 102
Data vozidla

JMPOIT ... 92

KOPIFOVANI ..ot 93
Data zakazky

EXPOI ... 130

TMPOIE ... 128
Digitalni ndvod k obsluze.................cccocooviieiiiic, 4

ECU
Aktualizace nastaveni................cc.ccooeeveeuveeeeenn. 104
NASEAVENI ... 103

GPS data
na pfistrojové desce.............cccccoeveecveceeeennann.. 24
GPS drift
korigovat pomoci znaCky ...............cccccceeeveen... 173
MOZNOST ..o, 172
OPFaVIE ..ot 172
Umisténi znalky.............ccccoeveeveecceeeieciieennn, 162
GPS
Konfigurace vystupu ...............cc.ccccccveveeeeecenennn.. 74
Simulace rychlosti.................cccccooeeiveevniien. 110
Volba zdroje korekci..............ccccccoeeveeeciecceeeen, 62
VISTUD. ... 75
VISTUD. ... 75
Zjisténi informaci................c..ccoccoevevieieiienennn, 177
Hranice
Preruseni zédznamu.......................ccccccoeuveven... 142
SMAZANI .......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 150
VYEVOFENI ... 139
Zaznamenal............cccc.coevieeeieeeiiiee e, 139
ZPFraCOVANI .......c....ccceieeeiieeieeeeeeeeeeeeeeee e 145

Hranice pole

Preruseni zaznamu..................c...cccccoeeeueevenn.n. 142
SMAZANI ........coooceieceeeeeeeeeeee e 150
Smazat jednotlive.....................ccccocveeviveenean. 145
VYEVOFENI ... 139
vytvofit se souborem tvaru................c....ccc........ 142
VYEVOFit Z POKIYEL. ... 143
Zaznamenat.............ccccceeiiiieeiiieeeeeeeie e, 139
ZPraCOVANI .......c....ccceieeeiieeiieeeeee e 145
Hranici
smazat jednotlive....................ccccoovveiiveccnnian.. 145
vytvofit se souborem tvaru................cc...cccoo....... 142
VYEVOFit Z POKIYEL. ... 143

Hraniéni oblast
definovat...........cc..ccoeiiieeiiicieeceeeeeee e 145
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25| Seznamy
SEZNAM HESEL

AMAZONE

ISOBUS

Automatické rozpoznani pripojného zafizeni ..... 97

Rozpozndna ECU ..............c.ccccoooeeiveeieiecee, 97
Jas

NASEAVENI ..o 12

REZIM.......ocoooieieeeeeeeeeeeeeeeeee e, 12
Jazyk

ZIMBN@ ..o 9
Kamera

KONFIQUIACE..............ceoeeeeeeeeeeeeeeeeeen 79

PouZiti kamery ...............cccccooveeiiieeeiiiiiiieiieen, 233
Konec fadku

Viyslani alarmu.................ccccccooeeieeieecieeeeannn. 77
Konfigurace rychlého spusténi................c..ccccooe 53

KFivkova vodici stopa
VYEVOFENT ... 160
Viytvofeni adaptivni Stopy..............c..cccceeeeueenn. 163

|

LED
Elektrické napajent.................ccccceeveeeeecveeenennn.. 8
Stav baterie............cc.cccccoveeeieieeeiieeieeeeeeeeeenn 8
Licence
KONfiQUIrace..............ccccoooveeeeeeiieieeeeeeeeeeeee, 43

Mapa pokryti

VOIBA. ... 220
Mapa
Konfigurace Stupnice..................cccccceevveeenien, 223
POSUN. ..., 36, 117
VoIba Urovni.............ccccceeeeeieeiieiiieeeeeeeeen. 117
Zména perspektiVy.............ccccccevveveiieeineiennnn. 116
ZMENSHL.....ccoooeeieeeeeeeeeeee e 116
ZVBESHE.......ooceeeeeeeeeeeeeee e 116

Mapové urovné
KONFIQUIaCe............c..ccooeveeeeeeeceeeeeeeeeeeeeee 22

Mapovy nahled
Prehled................cccoooviiiiiiieceee e 22
VYVOIAE. ... 116

Menu fUNKCI..........coooiiiiie e 17
Menu nastaveni
zakladniobsluha ......................ccccooveeiiiiiinii 25
MenU UIONY ........ociiiiieceeeee e 22
Miniaturni nahled
maximalizovat...................ccccoeeiiieiiiieiinie 113
OOVIFENI ... 113
ZAVFTE ..o 115
Napovéda
Aktivace reZzimu pomocnika...................cc........... 46
Nazvy tlacitek...............coceveeeeveeiieiieeiiecee, 12
Rychlé spusténi.............ccccccccocvvevveecieiceaceennn. 53
Nastaveni CasuU............cccooeviiieiiiiiieeee e 27
Nastavenidata................c..ccoooiiioi e 27

Nastaveni funkci AUX-N

v univerzalnim terminalu.................cc.ccceeuen..... 189
Nastaveni korekéniho signalu...............c....cocoee. 62
Nastaveni prekryti ..........ccccoooviiiii 104

Nastaveni pfidavnych tlacitek
v univerzéalnim terminalu.....................c...c.......... 189

Nastaveni rychlého pfistupu
v univerzalnim terminalu..........................c........ 189

Nastaveni souvrati............cocoovveeeeeeeiieieeeeeeeee, 146

€S . 27
Datum .......cccccooovveemeiiiiiiieeiieieeeee e 27
Regionalni mérné jednotky ...............cc...ccc........ 27
Nastaveni WLAN .........c.cooiiieieceeeeeeee e 51

Nastaveni zkratek
v univerzalnim terminalu.................................... 189

Navod k obsluze

daldi platné dokumenty ...............cccccoevevveveennnnn. 1
POUZita vyObrazeni..............c.cccocvevveceeeieeniaiannn, 1
VYZNAM........ccooiiereeeeeeeeeeeeeeeee e 1

Obdélana plocha

ZMENA DAIVY..........ccoeeeieiieiiiieeeeeeeeeeeeee e 38

ZODIazZeN| .......c.oooeeeeeeeeeeeeeeeeee e 220
Odchylka stopy

Kontrola na pristrojové desce........................... 171

Kontrolka pomoci svételné listy......................... 170
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25 | Seznamy
SEZNAM HESEL

Opravnéni uzivatele

Zafistit ReSIem...............ccccccoevveieeiieeeceeeeee 39

ZIMEBNA ..o 39
Ovladaci prvek AUX

Potvrzeni obsazeni .................cccccecviivveicennnnnn. 187

Oznacovaci bod

pro nebezpeCna mista..................ccccooeeuneenn... 150

uZivatelsky definovany.................c.ccccceevevneenn.. 151
Perspektiva

ZIMBN@ ... 116
Podminky pouzZivani.............ccccccoooviieeiiiiiieee 9
Pokryti

viz "Volba mapy pokryti”...............cccooveeiieenn.. 220

ZMENA DAIVY..........cccveieeeiieieeeeeeeeeeeeeee e 38
Pole

VYEVORIE ..o 138

zobrazit Nnebo SKIyt...........c..ccceevvveeeiiiiiiiiin, 117
Posun mapy

AKEVACE ... 36
Potvrzeni vybeéru...............ocooiiii 22
Pouziti aplikaCni mapy .........ccccccooeviiieiiiiie 205
Pouziti omezeného fizeni...............cccoocoeeeiiiiciiin, 164
Pouziti spravce porostu..............ccovvveeiiiiiineen 229

Pouziti vodicich stop

PEPOJKY ..ot 75
Pfipojné zafizeni
automatickd detekce............cccccccvevveeeeeecieaenenn, 97
SMAZANI ........cooeceieieeeeeeeeeeeeeeeeee e 229
VOIDA. ..o 101
VYEVOFENI ... 100
Pristrojova deska
GPS data..........cooooeeeeeeeceeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 24
Konfigurace pristrojové desky .......................... 119

Radiové spojeni

Aktivace dalkové podpory.............c.ccccevvecunenn... 41
Regionalni mérné jednotky

AngloameriCke ................ccccoooeeiieeceiiiiiieeeiieea, 27

Jednotka plochy.............c...cccoevveiiiciiiiiiiiee 27

Jednotka tlaKu ...............ccccooeeeeiieiicieiieeieee 27

MELHICKE...........oeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 27

Zemépisna Sitka / délKka.............c...c..cceeveevennnn... 27
RemoteControl

AKEVACE ... 41
Rozvad@Cl............ccooiiiiii e 195
RTK

NASIAVENI ..., 69
RTK NTRIP

NASTAVENI ..., 71

RTK NTRIP pro AMD53

NASTAVENT ... 73
Kolgjove FAAKY............cccooveeiieciiieeieeeeee 165
Omezeneé FizeNi..........ommoeeee 164 Rychlé spuSténi............ccoooviiiiiiiicieeeeee, 186
Vytvoreni kruhovych vodicich Stop................... 162 RYChIOSE ..o 110
Pracovni oblast
AefiNOVAL ..., 145
Pracovni rychlost Signal
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