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1 | Bezbednost i odgovornost

Bezbednost | odgovornost

1.1 Drumski saobraéaj

Ne koristite komandni terminal ili komandni raunar tokom voZnje na putevima
Ukoliko se vozacu omete paznja, posledica mogu biti nezgode, povrede ili smrt.

» Nemojte koristiti komandni racunar ili komandni terminal tokom voZnje na putevima.

1.2 Odrzavanje i skladiStenje

OSteéenja usled kratkog spoja

Ukoliko se na traktoru ili prikacenom/dogradenom uredaju vrSe radovi servisiranja, postoji opasnost od
kratkog spoja.

P Pre nego $to otpocnete radove servisiranja,
odvojite sve spojeve izmedu komandnog terminala ili komandnog racunara i traktora.

OSteéenja usled prenapona

Ukoliko se na traktoru ili prikljuéenom/dogradenom uredaju vrSe radovi zavarivanja, postoji opasnost od
oStecivanja komandnog racunara ili komandnog terminala kroz prenapon.

> Pre nego sto otpocnete radove zavarivanja,
odvojite sve spojeve izmedu komandnog terminala ili komandnog ra¢unara i traktora.

OsSteéenja usled neadekvatnog €iSéenja

» Komandni ra¢unar ili kontrolni terminal Cistite isklju¢ivo sa vlaznom, mekanom krpom.
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1| Bezbednost i odgovornost
Konstrukcijske izmene

OsSteéenja usled pogreSne temperature rada i termperature skladiStenja

Ukoliko se ne posStuju predvidene termperature za rad i skladiStenje, moze doc¢i do oSte¢enja na
komandnom racunaru ili komandnom terminalu i time do nepravilnog funkcionisanja i opasnih situacija.

» Koristite komandni racunar ili komandni terminal samo na temperaturama od -20 °C do +65 °C

» Skladistite komandni racunar ili komandni terminal samo na temperaturama od -30 °C do +80 °C

1.3 Konstrukcijske izmene

Nedozvoljene izmene i nedozvoljena koriSéenja

Nedozvoljene izmene ili nedozvoljeno koriSéenje mogu negativno uticati na Vasu bezbednost i skratiti
Zivotni vek i/ili redukovati ispravnost komandnog terminala.

» Sprovodite samo izmene na komandnom radunaru ili komandnom terminalu koje su opisane u
uputstvima za upotrebu komandnog ra¢unara ili komandnog terminala.

P> Koristite namenski komandni racunar ili komandni terminal.
» Nemojte otvarati komandni racunar ili komandni terminal.

» Nemojte povlaciti vodove.

1.4 Sistem kamere

Prikaz kamere neadekvatan za bezbednosno relevantne odluke

Kamera sluZi kao sistem asistiranja. Kamera nije zamena za sopstvenu paznju ili drugo lice koje ¢e davati
instrukcije. Primera radi, za polje gledanja kamere postoje odredeni mrtvi uglovi, pod kojima se ne mogu
registrovati lica i objekti. Takode postoji moguc¢nost da prikaz preko kamere kasni, Sto moze prouzrokovati
pogreSnu procenu date situacije. Postoji opasnost da usled ovakvih okolnosti dode do povrede ili smrti.

» Uvek posmatrajte okolinu.

» Nemojte koristiti kameru za bezbednosno relevantne voznje u drumskom saobraéaju ili za voznje
unazad.

» Uvek prekontroliSite putanju.

» Nemojte koristiti kameru u svrhu rukovanja masinom.

2 MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



1 | Bezbednost i odgovornost
Displej

1.5 Displej

Opasnost od udesa usled pogresnog prikaza na displeju

Ukoliko displej ima gresku ili je pogled na displej ograni¢en, postoji opasnost od nenamernog aktiviranja
funkcija masSina. Preti opasnost od povreda ili smrti.

» Ukoliko je pogled na displej ogranicen,

obustavite rukovanje.

» Ukoliko displej ima gresku,
restartujte komandni racunar ili komandni terminal.

Opasnost od nesreée usled neadekvatnog previaéenja prstom po ekranu

U slucaju neadekvatnog previlacenja prstom po ekranu, postoji moguénost nenameravanog aktiviranja
funkcija za upravljanje masinom. Preti opasnost od povreda ili €ak smrti.

» Zapocnite prevlacenje prsta od ivice displeja.
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2 | Uz ovo uputstvo za upotrebu

Uz ovo uputstvo za upotrebu

2.1 Autorsko pravo

Ponovno Stampanije, prevod i umnozavanje u bilo kom
obliku, ¢ak i delimi€no, zahtevaju pismeno odobrenje
AMAZONEN-WERKE.

2.2 Koriséene ilustracije

2.2.1 Oznake upozorenja i signalne re€i

Oznake upozorenja su oznacene vertikalnim stubom
sa trouglastim sigurnosnim znakom i signalnom

reci. Signalne rec¢i "OPASNOST", "UPOZORENJE" ili
"OPREZ" opisuju tezinu prete¢e opasnosti i znace
sledece:

OPASNOST
» Oznacava neposrednu opasnost visokog

rizika, koja za posledicu ima gubitak delova
tela ili smrtni ishod.

UPOZORENJE

» Oznacava mogucu opasnost srednjeg
rizika, koja za posledicu moZze imati teSke
telesne povrede ili smrt.

OPREZ

» Oznacava opasnost niskog rizika, koja
moze imati lakSe ili srednje telesne
povrede.
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2 | Uz ovo uputstvo za upotrebu
Koris¢ene ilustracije

2.2.2 Ostale napomene

2 VAZNO

» Oznacava rizik od nastanka Stete na
masini.

xf NAPOMENA U VEZI ZASTITE
ZIVOTNE SREDINE

» Oznacava rizik od zagadivanja Zivotne
sredine.

SAVET

Oznacava savete u vezi primene i uputstva za
optimalnu upotrebu.

2.2.3 Operativna uputstva

2.2.3.1 Numerisana operativna uputstva
Radnje koje moraju da se obave po odredenom
redosledu su prikazane kao numerisani operativni
koraci. Obavezno se mora poStovati odredeni
operativni koraka.

Primer:

1. Operativni korak 1

2. Operativni korak 2

2.2.3.2 Operativna korak i reakcije

Reakcije na operativni korak su oznacene strelicom.

Primer:

1. Operativni korak 1

=» Reakcija na operativni korak 1

2. Operativni korak 2
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2 | Uz ovo uputstvo za upotrebu
Koris¢ene ilustracije

2.2.3.3 Alternativni operativni korak

Alternativni operativni korak se uvodi koristeci re¢ "ili".

Primer:
1. Operativni korak 1
ili
alternativni operativni korak

2. Operativni korak 2

2.2.3.4 Operativno uputstvo sa samo jednom radnjom

Operativni koraci sa samo jednom radnjom se ne
numerisu, ve¢ se oznaCavaju strelicom.

Primer:

» Operativni korak

2.2.3.5 Operativna uputstva sa redosledom
Operativni koraci koji ne moraju da se obavljaju po

odredenom redosledu se prikazuju u obliku liste sa
strelicom.

Primer:
» Operativni korak
» Operativni korak

» Operativni korak

2.2.3.6 Radovi u servisu

RADOVI U SERVISU

» Oznacava radove na odrzavanju koji se
moraju izvoditi u specijalizovanoj radionici
koja je adekvatno opremljena u pogledu
poljoprivredne tehnologije, bezbednosne
tehnologije i Zivotne sredine od strane
struénog osoblja sa odgovaraju¢om obukom.
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2 | Uz ovo uputstvo za upotrebu
Dokumenta koja su takode merodavna

2.2.4 Nabrajanja

Nabrajanja koja ne podrazumevaju pridrzavanje reda
prikazana su kao lista nabrojanih tacaka.

Primer:

e Tacka1

e Tacka?

2.2.5 Pozicioni brojevi na slikama

U tekst uokvirena cifra, na primer |I| ukazuje na
pozicioni broj na slici pored.
2.2.6 Informacije o smeru

Osim ako nije drugacije navedeno, sve informacije o
smeru odnose se na smer kretanja.

2.3 Dokumenta koja su takode merodavna

U prilogu se nalazi lista isporu¢ene dokumentacije.

2.4 Digitalno uputstvo za upotrebu

Digitalna uputstva za upotrebu i e-u¢enje mogu se
preuzeti sa info portala na veb stranici AMAZONE.

2.5 Pitate se za VaSe miSljenje

Postovani ¢itaoci, naSi dokumenti se redovno
azuriraju. Uz vaSe predloge za poboljSanje pomazete
nam da sastavimo sve bolja dokumenta. Saljite nam
VasSe predloge postom, faksom ili e-mailom.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Namenska upotreba

Namenska upotreba

e Komandnim terminalom se vrsi upravljanje
poljoprivrednim uredajima.

e Uputstvo za upotrebu €ini sastavni deo
komandnog terminala. Komandni terminal je
isklju€ivo predviden za koriS¢enje u skladu sa
uputstvom za upotrebu. Kori§¢enje komandnog
terminala na nacin koji nije opisan u ovom
uputstvu za upotrebu, moze prouzrokovati tedke
povrede ili smrt. Takode postoji mogucnost
nastanka oste¢enja na masini ili druge materijalne
Stete.

e Drugacija upotreba od namenske je zabranjena
i smatra se nenamenskom upotrebom. Za Stetu
nastalu nenamenskom upotrebom ne odgovara
proizvodac, vec iskljuCivo korisnik.
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4 | Uputstvo za montazu

Uputstvo za montazu

4.1 Montaza terminala AmaTron 4
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4 | Uputstvo za montazu
Priklju€ivanje kamere

4.2 Priklju€ivanje kamere

LN

4.3 Priklju€ivanje signalnog utika€a

3
S
g
—
o
S

R,

10
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4 | Uputstvo za montazu

Priklju€ivanje AUX-N ulaznog uredaja

4.4 Priklju€ivanje AUX-N ulaznog uredaja

SAVET

llustracija opisuje priklju€ivanje AUX-N ulaznog
uredaja kompanije AMAZONE. Prikljucivanje
AUX-N ulaznog uredaja drugih proizvoda¢a moze
da odstupa.
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5| AmaTron 4 u pregledu

AmaTron 4 u pregledu

5.1 Frontalni prikaz

AMAZONE

AmaTron 4

Taster za glavni meni Taster za pregled karte

Taster za Universal Terminal ISB taster
Statusna svetilika Izborni tasteri za upravljanje uredajem

Taster za uklj./iskl]. Senzor priblizavanja

[o] 3] [&] [] [2]

Senzor osvetljenosti Displej osetljiv na dodir

Bl [=] [=] [#] [*]
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5| AmaTron 4 u pregledu
Prikljucci

5.2 Prikljuéci

L

Gornji USB prikljucak
MreZni prikljuak za servisne radove

CAN-bus priklju¢ak

[~] (o] [e] [=]

Priklju¢ak za kameru

5.3 Plocica sa oznakom tipa

Broj dela
Sifrovani kalendarski datum

Broj revizije

(] [e] [¢] [2]

Serijski broj

[2] Zadnji USB prikljugak
|I| Priklju¢ak za GPS signal

@ Prikljucak za signale senzora

AMAZONE
[1]——Nixxx
[2}——CcAxxxx
[3}—x c €

[4 ]——XxXXXX FC E 40| =
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5| AmaTron 4 u pregledu
ISB taster

|I| Broj uredaja
[2] Sifrovani kalendarski datum

Tip

5.4 |SB taster

Funkcija ISB tastera zavisi od priklju¢enog uredaja.
Ako uredaj ima ISB funkciju, ISB funkcija je opisana u
uputstvu za upotrebu uredaja.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H

14
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6 | Korisnicki interfejs u pregledu

Korisni€ki interfejs u pregledu

6.1 Glavni meni

il

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

q L] N
|I| Statusna traka |Z| Prikaz aktivni uredaja i aktivnog traktora
@ TocCak aplikacija
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6 | Korisnicki interfejs u pregledu
Traka sa aplikacijama

6.2 Traka sa aplikacijama

B 0.0km/h 15:18

OMO

Fendt 714 TMS |

Spritze ux5200

{1

=
iz

k3

ﬁ

dll 3

T

Traka sa aplikacijama |I| sadrzi sledece aplikacije:

16
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6 | Korisnicki interfejs u pregledu
Traka sa aplikacijama

Aplikacija Komandno polje Funkcija

Simbol zavisi od
odabranog uredaja.

Prikaz funkcija upravljanja prikljuéenog

uredaja
— -

Universal Terminal

Konfigurisanje priklju¢enog AUX-N

AUX-N dodela .
ulaznog uredaja

Meni PodeSavanja Konfigurisanje terminala AmaTron 4

Pregled nad traktorima i uredajima,

Upravijanje uredajima konfigurisanje traktora i uredaja

Pregled karte Otvaranje pregleda karte

1l
iigi
Kamera D% Prikaz slike kamere
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6 | Korisnicki interfejs u pregledu
Pregled karte

6.3 Pregled karte

6.3.1 Karta

12:14

————— - 2A

o A 7
180,00 ’W +(§'+
8] n ﬁ ﬁ
g 123

ZRRES

@_}_3 0,0 km/h A
0.12 ha 4 >
oo U FiIEe

o |

0.0 kmsh

bar

Izbor karte aplikacije Aktiviranje pti¢je perspektive

Fokusiranje traktora i uredaja Izbor Multi Boom
Kompas Odredivanje maksimalnog stepena zumiranja
Odredivanje minimalnog stepena zumiranja Simboli za traktor i uredaj

Veli¢ina polja i obradena povrsSina Stepen preklapanja

& &l [] [=] [»] [*]

GPS brzina Informacije o uredaju

& (2] [] (3] [&] [] [=]

Skala vrednosti za kartu aplikacije
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6 | Korisnicki interfejs u pregledu
Universal Terminal

6.3.2 Radni meni

Obrtanje smera voznje

-8 | (), o

Kreiranje linije traga

Aktivacija automatskog uklj./isklj. delimi&nih -.:5-:?4-—@

Sirina

] [o] [2]

Pomeranje linija tragova IEI /7 G _@
d— o
Postavljanje granice polja

©
Kreiranje virtuelne uvratine
Bez funkcije @ /@ Q”()

Postavljanje oznake /@ {C-)-}
+ 2

Otvaranje menija Polje

Korekcija GPS drifta
Kreiranje novog polja

Konfiguracija pregled karte

Rl B B o] [=] [ [o] [« [#]

6.4 Universal Terminal

Universal Terminal daje prikaz kontrolne povrSine
upravljackog sistema uredaja. Universal Terminal
pruza mogucnost ocitavanja informacija o uredaju i
upravljanja uredajem. Universal Terminal je podeljen
na sekcije "Informacije o uredaju” i "Funkcijska
komandna polja". U zavisnosti od uredaja, moguca
je prisutnost komandnih polja u sekciji informacija o
uredaju.

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 19



6 | Korisnicki interfejs u pregledu
Universal Terminal

= S 10
a’ 3.49 he |60
150

5.2

S24 "

.0 kmsh

100 x

172
* e |
o e 4

- —

e B A B

e e
[ S |

IIII OMA0FF
£ ‘_

Ml D Ml P
&0 &

2

|I| Informacije o uredaju i upravljanje uredajem |Z| Funkcijska komandna polja

SAVET

Prikaz unutar Universal Terminala zavisi od
prikacenog uredaja.
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7 | Osnovne funkcije rukovanja

Osnovne funkcije rukovanja

7.1 Ukljuéivanje i iskljuéivanje AmaTron 4

» Za ukljucivanje AmaTron 4
pritisnite dugme UKLJ. / ISKLJ. [1].

SAVET

Ako je priklju¢en AUX-N uredaj za unos potrebno
je potvrditi dodelu AUX-N uredaja za unos; vidi
stranu 144.

» Za Iskljucivanje AmaTron 4

pritisnite dugme UKLJ. / ISKLJ. |I| i drzite
pritisnutim.

7.2 Koriséenje USB memorije

PREDUSLOVI

© Maksimalni kapacitet USB memorije 64 GB
© USB memorija formatirana u sistemu datoteka
FAT32

» Umetnite odgovaraju¢u USB memoriju u gorniji ili
zadnji USB prikljucak.

=» Pojavljuje se poruka koja pokazuje da je USB
memorija prepoznata.
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7 | Osnovne funkcije rukovanja
Prelazak sa jedne na drugu aplikaciju

7.3 Prelazak sa jedne na drugu aplikaciju

7.3.1 Upotreba dugmeta menija

1. Za otvaranje glavnog menija,

pritisnuti II|

2. Za otvaranje pregleda karte,

pritisnuti @

3. Za otvaranje Universal Terminal-q,

pritisnuti @

7.3.2 KoriSéenje to€ka aplikacija

1. U glavnom meniju tocka aplikacije moZete prstom
da prelistavate ulevo i udesno.

2. lzaberite Zeljenu aplikaciju.

7.3.3 Upotreba pokreta prstiju

Primene pokreta prstiju moZete da izaberete u meniju
PodeSavanje, vidi stranu 35.

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o HE g 1

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

2 FRr @ 1
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7 | Osnovne funkcije rukovanja
Konfigurisanje statusne trake

5 VAZNO
Opasnost od oSteéenja masine

Prilikom prevlaenja prstom po ekranu,
postoji mogucnost nenameravanog
aktiviranja komandnih polja upravljackog
sistema uredaja.

» Zapocnite prevlacenje prsta od ivice
displeja.

» Prstom previacite sa desene ili leve ivice displeja
prema sredini displeja.

7.4 Konfigurisanje statusne trake

Statusna traka |I| se prikazuje u svim aplikacijama.
Informacije unutar statusne trake se mogu
konfigurisati.

Sledeca tabela prikazuje sve raspoloZive funkcije:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s HH g 1

Simbol

Informacija

&Sl

Status automatskog uklj./isklj. delimi¢nih Sirina

Brzina

Prijem GPS signala

Vreme

Ime polja

Obradena povrSina odabranog polja
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7 | Osnovne funkcije rukovanja
Upotreba menija brzog pokretanja

Simbol Informacija
G Neobradena povrSina odabranog polja
44 444 Odstupanie linije traga

1. Statusnu traku drZati pritisnutu 2 sekunde.

=» Sve informacije se prikazuju u pregledu
informacija.

2. Da biste statusnoj traci dodali ili iz nje ocitali
informacije,
potrebno je da prstom pomerite Zeljenu
informaciju na Zeljenu poziciju.

3. Da biste zavrsili konfigurisanje,
dodirnite displej ispod pregleda informacija.

7.5 Upotreba menija brzog pokretanja

Meni brzog pokretanja sadrzi komandna polja za brzi
pristup sledec¢im funkcijama:

Simbol Funkcija

@ Izvoz dijagnosti¢kih podataka.

Qt Otvaranje AUX-N dodele.

|P_TI;—> Izvoz podataka o nalogu u PDF formatu.
E':-'_' Izvoz podataka o nalogu u ISO-XML formatu.
1SO-XML

@ Otvaranje preporuka.

_\}// Promena reZzima rada sa no¢nog na dnevni rezim

7) rada i obratno.

@— Uvoz ISO-XML podataka o nalogu i shape datoteka.
Ej )) PodeSavanje jacine zvuka preko kliznog regulatora.
\CI)/ PodeSavanje osvetljenosti displeja preko kliznog

N regulatora.
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7 | Osnovne funkcije rukovanja
Unos broj€anih vrednosti

1. Prevucite prstom sa gornje ivice displeja do
sredine displeja.

=» Otvara se meni za brzo pokretanje.

2. Odaberite Zeljenu funkciju.

3. Kako biste zatvorili meni brzog pokretanja,
dodirnite displej ispod menija brzog pokretanja.

0.0 km/h

7.6 Unos brojéanih vrednosti

Ako je potrebno uneti brojéane vrednosti otvara se
numeriCka tastatura. Dodatno Vam na raspolaganju
stoji kalkulator. Izvedene racunske operacije se
prikazuju iznad vrednosti koja treba da se unese.
Dozvoljeni opseg se prikazuje u zagradama.

1. Unesite brojeve ili racunske operacije. T

41 {-1000... 1000]

2. Potvrdite unos sa \/ EE 7 8 9

) oEE - - -
HEE -

za prekid unosa

dodirnite displej iznad numericke tastature.
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7 | Osnovne funkcije rukovanja
Unos teksta

7.7 Unos teksta

Ako je potrebno da se unesu tekstovi otvara se
podloga za crtanje.

» Za unos brojeva ili specijalnih znakova, %
izaberite 2% . QWlE|R|T|Z|U| Il |o|P|O0|=
als|o|lFle|u|a]|x|L|O]|A
ey |x|c|v|B|N|IM]|, -
123

» Za unos dodatnih specijalnih znakova,

izaberite Lz .

SAVET

Ako su odabrani jezici kineski ili japanski, onda
se latinska slova menjaju u kineske ili japanske
karaktere. Za promenu se prikazuju predlozi.
Kod japanskih karaktera moZete odabrati izmedu
razlicitih tipova karaktera.

» Za izbor izmedu japanskih tipova karaktera,

=
X

izaberite dugme [1]. LALLM @8 LT LE Lz
Q w E R T Y V] | o] P <
A S D F G H ] K L

» Potvrdite unos teksta sa \/

za prekid unosa teksta
dodirnite displej iznad podloge za crtanje.
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7 | Osnovne funkcije rukovanja
Brisanje elemenata

7.8 Brisanje elemenata

1. Da biste izbrisali elemente

izaberite ﬁ
2. Potvrdite brisanje sa \/

7.9 Promena naziva elemenata

1. Drzite pritisnutim polje za dodelu naziva
elementima.

2. Unesite naziv.

3. Potvrdite dodelu imena sa \/

7.10 Otvaranje preporuka

Preporuke sadrze uputstva i video snimke koji
olakSavaju rukovanje terminalom AmaTron 4.

Preporuke se prikazuju za sledeée menije:

e Glavni meni

Pregled karte

Meni za AUX-N ulazni uredaj
1. Predite na Zeljeni meni.

2. Otvorite meni za brzo pokretanje.

3. izaberite @

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE
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8 | Upotreba Universal Terminal-a

Upotreba Universal Terminal-a

Na Universal Terminal-u se prikazuje upravljanje
uredajem. Uredajem je moguce rukovati putem
Universal Terminal-a. Moguce je prebacivati se
izmedu sistema upravljanja prikljucenih uredaja.

Dugmadima sistema upravljanja moguce je rukovati
direktno dodirom ili tasterima sa desne strane
AmaTron 4. Raspored tastera odgovara prikazu
dugmadi na komandnoj povrsini.

1. Za otvaranje Universal Terminal
Pritisnite taster za Universal Terminal | 1 |.

2. Za izbor sistema upravljanja na koje je moguce
se prebaciti,
Drzite pritisnutim taster za Universal Terminal

1
=» Otvara se lista sa priklju¢enim uredajima.
3. lzaberite Zeljene uredaj.

=» |zabrani uredaji dobijaju kukicu.

4. Kako bi se prebacivali izmedu sistema
upravljanja izabranih uredaja

Pritisnite taster za Universal Terminal |I| .
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9 | Izvrsiti osnovna podesavanja

lzvrSiti osnovna podeSavanja

9.1 PodeSavanje kamere

1. Izaberite u meniju PodeSavanja "Osnovna
podeSavanja" > "PodeSavanje kamere".

2. Da biste koristili kameru,
aktivirajte opciju "Kamera".

3. Kako bi se prikaz kamere automatski pokrenuo
kada se aktivira voZnja unazad,
aktivirajte "Automatsko prepoznavanje voznje
unazad".

Grani¢na vrednost prikaza kamere odreduje od koje
brzine ¢e se vrsiti prikaz kamere prilikom voZnje
unazad.

4. Unesite Zeljenu brzinu pod "Grani¢na vrednost
prikaza kamere".

5. Da biste primenili efekat ogledala na prikaz
kamere,
aktivirajte "Kamera horizontalno u ogledalu” ili
"Kamera vertikalno u ogledalu".

s

Osnovna pode$avanje

PodeS8avanje kamere

s

e Y W|lw

0.0 km/h

PodeSavanje kamere

Kamera

Automatski sistem za prepoznavanje voznje unazad

Grani¢na vrednost prikaza kamere

Slika kamere horizontalno u ogledalu

Slika kamere vertikalnu u ogledalu
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9 | lzvrsiti osnovna podeSavanja
Aktiviranje kontakta za paljenje

9.2 Aktiviranje kontakta za paljenje

Kada je aktiviran kontakt za paljenje AmaTron 4
se ukljucuje i isklju€uje istovremeno sa kontaktom
paljenja traktora.

1. Izaberite u meniju PodeSavanja "Osnovna
podeSavanja".

2. Aktiviranje "Kontakta za paljenje"
ili

Deaktiviranje "Kontakta za paljenje".

9.3 PodeSavanje datuma i vremena

1. U meniju za podeSavanje izaberite "Osnovna
podeSavanja" > "Datum i vreme".

dll neu 09:26

-4 Osnovna pode$avanje

@ Ukljucivanje kontakta za paljenje E)
dll neu 09:26

-4 Osnovna pode$avanje

@'?-l Datum i vreme >

30
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9 | Izvrsiti osnovna podesavanja
Izmena jezika i regionalnih podesavanja

2. Ako Zelite da dobijete datum i vreme pomocu
GPS signala,
aktivirajte "GPS sinhronizacija vremena"

ako datum i vreme treba uneti rucno,
deaktivirajte "GPS sinhronizacija vremena".

3. Pod "Datum" unesite Zeljeni datum.

4. Pod "Format datuma" unesite Zeljeni format
datuma.

5. Pod "Vreme" unesite Zeljeno vreme, vremenski
format i vremensku zonu.

9.4 Izmena jezika i regionalnih podeSavanja

1. U meniju PodeSavanje "izaberite Osnovno
podeSavanje." > "Region i jezik."

2. Pod "Jezik" izaberite zeljeni jezik .

3. Pod "Znak za decimalu" izaberite Zeljeni znak za
decimalu.

4. Pod "Merni sistem" izaberite Zeljeni merni sistem.

] e 12:34
< Datum und Uhrzeit
@ GPS-Zeitsynchronisation ﬁ)
Datum
@ Uhrzeit 12:34
@ Datumsformat 0.03.2023
dll Neu 09:32
< Osnovna podeSavanje

@ Region i jezik >

-—

sl 0.0km/h

< Region i jezik

g} Jezik Deutsch

P Znak za decimalu
kg

mm  Merni sistem metrisch
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9 | lzvrsiti osnovna podeSavanja
Podesavanje ja€ine zvuka

9.5 PodeSavanje ja€ine zvuka

9.5.1 PodeSavanje ja€ine zvuka u osnovnim podeSavanjima

1. Izaberite u meniju PodeSavanja "Osnovna
podeSavanja".

@ PODESAVANJE

{@f Osnovna podesavanje b

2. Podesite jainu zvuka preko kliznog regulatora. dll neu

L4 Osnovna podesavanje

c]))  Jagina zvuka

9.5.2 PodeSavanje ja€ine zvuka preko menija brzog pokretanja

1. Prevucite prstom sa gornje ivice displeja do
sredine displeja.

=» Otvara se meni brzog pokretanja.
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9 | Izvrsiti osnovna podesavanja
Podesavanje ja€ine osvetljenja displeja

2. Podesite jacinu zvuka preko kliznog regulatora.

9.6 PodeSavanje ja€ine osvetljenja displeja

&

0.0 km/h

9.6.1 PodeSavanje osvetljaja displeja u osnovnim podeSavanjima

1. Izaberite u meniju PodeSavanja "Osnovna
podeSavanja" > "Osvetljenje displeja”.

2. Podesite osvetljenje displeja preko kliznog
regulatora.

3. Ako osvetljenje displeja treba automatski
prilagodavati na osvetljenje okoline,
aktivirajte "Automatska jacina osvetljenja
displeja".

4. Kada je u zavisnoti od osvetljenja okoline

potrebno automatski menjati izmedu dnevnog

ino¢nog rezima rada,
aktivirajte "Automatsko prebacivanje dan-noc¢".

Osnovna podeSavanje

Jacina osvetljenja displeja >

Jacina osvetljenja displeja

Jacina osvetljenja displeja e e
Automatska jacina osvetljenja displeja C'

Automatsko prebacivanje dan-no¢
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9 | lzvrsiti osnovna podesavanja
Prikaz dodira na displeju

9.6.2 PodeSavanje osvetljenja displeja preko menija brzog pokretanja

1. Prevucite prstom sa gornje ivice displeja do
sredine displeja.

=» Otvara se meni za brzo pokretanje.

2. Podesite osvetljenje displeja preko kliznog
regulatora.

9.7 Prikaz dodira na displeju

Kada je ova funkcija aktivirana, prilikom svakog

dodira displeja se prikazuje beli krug na tacki dodira.

34
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9 | Izvrsiti osnovna podesavanja
Aktivacija promene aplikacija pokretom prevlacenja prsta

1. Izaberite u meniju PodeSavanja "Osnovna & 19:12
podesavanja’. @ PODESAVANJE
{(:)} Osnovna podesavanje b
2. Aktivirajte "Prikaz dodira" dl Neu 09:32
< Osnovna podeSavanje

Deaktivirajte "Indikator dodira"

42 Indikator dodira >

9.8 Aktivacija promene aplikacija pokretom prevla€enja prsta

Pokretima prevlaéenjem se moze vrSiti promena
izmedu sledeéih aplikacija:

e Pregled karte
e Prikaz kamere

e Universal Terminal za sve prikljuCene uredaje
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9 | lzvrsiti osnovna podesSavanja
Konfiguracija filtera radijusa za pretragu polja u meniju za uvoz

1. U meniju za podeSavanje izaberite "Osnovna dll neu 09:32
podeSavanja" > "Aplikacije na koje se prelazi
XA " < Osnovna podeSavanje
prevlacenjem".

2. Aktivirajte Zeljenu aplikaciju
ili

Deaktivirajte aplikaciju.

4 Aplikacile na koje se prelazi previacenjem >

3. Da biste prelazili izmedu odabranih aplikacija,
vidi stranu 22.

9.9 Konfiguracija filtera radijusa za pretragu polja u meniju za uvoz

U meniju za uvoz, shape datoteke se mogu filtrirati
na osnovu udaljenosti do trenutnog GPS poloZzaja.
Sve shape datoteke Ciji podaci leZe izvan navedenog
radijusa bice sakrivene u meniju za uvoz.

1. U meniju za podeSavanje izaberite "Osnovna dll neu 09:32

podeSavanja" > "Filter radijusa za pretragu polja
.. " < Osnovna podeSavanje
u meniju za uvoz".

2. Odaberite zeljeni radijus.

@‘7 Filter radijusa za pretragu polja u meniju uvoza

36 MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



10 | GPS instalacija

GPS instalacija

10.1 KoriSéenje GPS signala od ISOBUS traktora

Ako traktor Salje GPS signal kao NMEA2000
ISOBUS-u, AmaTron 4 moZe Koristiti ovaj GPS signal.

SAVET

Ako traktor Salje GPS signal ISOBUS-u, AmaTron
4 ne moze poslati GPS signal ISOBUS-u, vidi
stranu 61.

1. lzaberite u meniju PodeSavanje "GPS".

2. Pod "Ulaz GPS-prijemnika" izaberite "ISOBUS &5  00kmih
NMEA2000". ¢ .
=» Stavke menija "Baud rate" i "Konfiguracija GPS- L1 Ulaz GPS prijemnika SOBUS [NMEA2000)

prijemnika" se deaktiviraju.

Baudrate
Konfigurisanje GPS prijemnika

'ﬂaiw GPS informacija

10.2 Instalacija A100, A101 ili A631 prijemnika

Ovaj GPS prijemnik omoguc¢ava da se ru¢no podese
oba satelita za korekciju greSke. Sateliti za korekciju
greSke Salju podatke za korekciju prijemniku. Podaci
za korekciju povecéavaju preciznost.
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10 | GPS instalacija
Instalacija Ag-Star prijemnika

PREDUSLOVI

© A100, A101 ili A631 prijemnik je priklju¢en
1. Izaberite u meniju PodeSavanje "GPS".

2. Pod "Ulaz GPS prijemnika" izaberite "GPS
(NMEA0183)".

< GPS
3. lzaberite "Konfigurisanje GPS prijemnika". L1 Ulaz GPS prijemnika GPS (NMEA0183)
. . . . B Baudrat 57600
= TraZi se povezani GPS prijemnik. r | “SUCTETe
{199 Konfigurisanje GPS prijemnika >

'ﬂq"w GPS informacija

4. lzaberite "Automatski" pod "Satelit 1" i "Satelit 2". @& 00kmh 15:20
@ A100 / A101
=» Postavkom "Automatski" GPS prijemnik vrSi
automatsku pretragu adekvatnog satelita. 1‘?\0 Satelit 1 automatski
;% Satelit 2 automatski
SAVET
E NMEA 2000 (CAN) (o )
GPS prijmenik moZe slati NMEA2000 podatke D
U Fabri¢ka podeSavanja
CAN magistrali. Ovu opciju treba da aktiviraju ° :
iskljucivo iskusni korisnici.
5. Ukoliko GPS prijemnik treba da sSalje NMEA
2000 podatke CAN magistrali,

aktivirajte "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Instalacija Ag-Star prijemnika

Ovaj GPS prijemnik moZe da se koristi u

razli¢itim konfiguracijama. Konfiguracija se razlikuje
u zavisnosti od satelitskog sistema i signala za
korekciju. Moguce je podesiti usluge korekcije

na GPS prijemniku u zavisnosti od regiona i
raspoloZivosti.

Korekcijski rezim "SBAS GPS" obezbeduje signal
visoke preciznosti dok se ne primi SBAS korekcijski
signal.

U SBAS spadaju sledece usluge za korekciju
EGNOS, WAAS i MSAS. Dodatne informacije o
raspolozivosti SBAS-a moZete naci na internetu. U
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Instalacija Ag-Star prijemnika

regije gde SBAS nije dostupan, moguce je Kkoristiti
korekcijski rezim "GPS/GLONASS".

PREDUSLOVI
© Priklju€en Ag-Star prijemnik
1. Izaberite u meniju PodeSavanje "GPS".

2. Pod "Ulaz GPS prijemnika" izaberite "GPS
(NMEA0183)".

< GPS
3. lzaberite "Automatski" pod "Brzina prenosa boda LI Ulaz GPS prijemnika GPS (NMEA0183)
(baud)".
w1 Baudrate 57600
4. lzaberite "Konfigurisanje GPS prijemnika". {199 Konfigurisanje GPS prijemnika >

"Q'Q GPS informacija
=» TraZi se povezani GPS prijemnik. .

5. Izaberite Zeljeni korekcijski rezim pod "Korekcijski @& 00kmh 15:20
rezim-. m Ag-Star
SAVET -:—E Rezim za ispravke SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »

GPS prijmenik moze slati NMEA2000 podatke
CAN magistrali. Ovu opciju treba da aktiviraju O Fabricka podesavanja
iskljuc€ivo iskusni korisnici.

6. Ukoliko GPS prijemnik treba da salje NMEA
2000 podatke CAN magistrali,
aktivirajte "NMEA 2000 (CAN)".
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Instalacija drugih GPS prijemnika

10.4 Instalacija drugih GPS prijemnika

PREDUSLOVI

@ GPS prijemnik je prikljucen

Priklju€eni GPS prijemnik mora ispunjavati
sledeée minimalne kriterijume. Navedene
vrednosti se nalaze u uputstvu za upotrebu
GPS prijemnika. GPS prijemnike, koji su
sastavni deo opreme traktora, je mogucée
konfigurisati preko traktora.

© Podrzava NMEA0183

© Brzina prenosa boda: najmanje 19200 bd ili
optimalno 57600 bd

© GGA: najmanje 5 Hz ili optimalno 10 Hz
© VTG: najmanje 5 Hz ili optimalno 10 Hz
© GSA:1Hz
@ ZDA:1Hz

1. Izaberite u meniju PodeSavanje "GPS".

2. Pod "Ulaz GPS prijemnika" izaberite "GPS
(NMEA0183)".

¢ GPS
3. Ukoliko su GGA i VTG vrednosti 10 Hz, LI Ulaz GPS prijemnika GPS (NMEA0183),
Izaberite "57600" pod "Brzina prenosa boda
(baud)" ot Baudrate 57600
{199 Konfigurisanje GPS prijemnika >

ili
'ﬂq"w GPS informacija

ukoliko su GGA i VTG vrednosti 5 Hz,
Izaberite "19200" ili "57600" pod "Brzina prenosa
boda (baud)".

10.5 Resetovanje GPS prijemnika na fabri€ka podeSavanja

Ukoliko GPS prijemnik ne funkcioniSe ispravno,
moguce ga je resetovati na fabri¢ka podeSavanja.
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Resetovanje GPS prijemnika na fabricka podesavanja

1. Izaberite u meniju PodeSavanje "GPS prijemnik".

2. lzaberite "Konfigurisanje GPS prijemnika".

< GPS
E Ulaz GPS prijemnika GPS (NMEA0183)
W Baudrate 57600
{199 Konfigurisanje GPS prijemnika >
'ﬂQ'Q GPS informacija
3. lzaberite "Fabri¢ka podeSavanja". @& 00kmh 15:20
) ] ) ] @ Ag-Star
4. Resetovanje na fabri¢ka podeSavanja potvrdite sa
\/ '%_?— RezZim za ispravke SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
5. KonfiguriSite GPS prijemnik iznova. D | Fabricka podesavania
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Konfigurisanje ISOBUS-a

Kako biste koristili viSe komandnih terminala na
ISOBUS-u kao i AUX-N ulazni uredaj, neophodno je
konfigurisati ISOBUS.

Svaki ISOBUS komandni terminal poseduje po jedan
jedinstveni identifikacioni broj za Universal Terminal

i Task Controller kao i UT broj i TC broj. Universal
Terminal pruza prikaz kontrolne povrSine upravljackog
sistema uredaja, a Task Controller omogucava
upravljanje dokumentacijom o nalogu prikljuéenog
uredaja.

Ako Universal Terminal ili Task Controller ne moraju
da rade na AmaTron 4, Universal Terminal ili Task
Controller se mogu deaktivirati.

AUX-N ulazni uredaji se mogu konfigurisati iskljucivo
na komandnom terminalu sa UT brojem 1.

Ukoliko je AmaTron 4 jedini priklju¢eni komandni
terminal, uredaj automatski preuzima UT i TC broj
terminala AmaTron 4.

Ukoliko su pored terminala AmaTron 4 prikljuéeni
i drugi komandni terminali, vaZi sledece:

e Ukoliko su priklju€eni komandni terminali sa istim
UT ili TC brojem, AmaTron 4 automatski vrsi izbor
slobodnog UT i TC broja. U tom slu€aju se javlja
poruka.

e UT i TC broj upravljackog sistema uredaja moraju
biti tako konfigurisani da se upravljanje uredajem
i dokumentacija naloga izvrSavaju na Zeljenom
komandnom terminalu.

e Prikljuceni uredaj vrsi izbor komandnog terminala
sa UT i TC brojem, za koje je uredaj poslednji put
konfigurisan.

42
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1. Izaberite u meniju PodeSavanje "ISOBUS".

@ Podesavanje

IS0BUS >
2. Ukoliko upravljacki sistem uredaja treba da dn 13:52
bude koris¢en na terminalu AmaTron 4,
S < ISOBUS
aktivirajte UT.
Aktiviranje UT Lo
3. Ukoliko se Zeli konfigurisati AUX-N ulazni
uredaj preko terminala AmaTron 4, b3 | VT
izaberite 1 pod "UT broj". [E]  Axviranie TC &

4. Ukoliko upravljacki sistem uredaja treba da Teerl .

bude prikazan na terminalu AmaTron 4,
promenite UT broj na upravljackom sistemu
uredaja u UT broj terminala AmaTron 4.

5. Ukoliko dokumentacija naloga treba da se
koristi na terminalu AmaTron 4,
aktivirajte TC.

6. Ukoliko dokumentacija naloga i automatsko
ukljucivanje i iskljucivanje delimi¢nih Sirina
prikljucenog uredaja treba da se koriste na
terminalu AmaTron 4,
promenite TC broj na upravljackom sistemu
uredaja u TC broj terminala AmaTron 4.
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OTKLANJANJE GRESKE

Da li je izostalo prikazivanje upravljackog
sistema uredaja, dokumentacije naloga ili
AUX-N konfiguracije na Zeljenom komandnom
terminalu?

. Proverite da li se podudaraju UT i TC brojevi

komandnog terminala i prikljuéenog uredaja.

. Iskljucite kontakt bravu.
. Pokrenite ponovo sve komandne terminale.
. Ukljucite paljenje.

. Ponovo proverite UT brojeve i TC brojeve.

44
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Upravljanje licencama

Upravljanjem licencama je moguce otklju€ati licence
kako bi se trajno mogle koristiti pripadajuce aplikacije.

Bez aktiviranih licenci, funkcije se mogu koristiti
na sledeéi nacin:

e GPS-Track: Moze se koristiti 50 sati od prvog
kreiranja linije traga.

e GPS-Switch basic i GPS-Switch pro: Moze se
koristiti 50 sati &¢im se prvi put povezZe uredaj
sa automatskim uklju€ivanjem i iskljucivanjem
delimi¢nih Sirina.

e GPS-Maps&Doc: Podaci o nalogu mogu da se
izvezu ili uvezu 25 puta.

o AmaCam: Moze se koristiti 50 sati nakon §to se
kamera aktivira u podeSavanjima.

Vremenski ograni¢ene licence za GPS-Track,
AmaCam, GPS-Switch basic i GPS-Switch pro
nastavljaju da istiCu sve dok je AmaTron 4 ukljucen,
Cak i ako se odgovarajuce funkcije viSe ne koriste.

Kako biste mogli koristiti aplikacije u neograni¢enom
obimu, neophodno je da kupite licencu od ovlaséenog
AMAZONE prodavca.

Sledeca tabela sadrZi pregled koje funkcije se
otklju¢avaju licencama.

. Nema GPS-Switch | GPS-Switch GPS-
Funkcije . . GPS Track AmaCam
licencu basic pro Maps&Doc
Koordinantne X
linije
Manuelno X
zumiranje
Prepoznavanj
e pravca X
voznje
Pomeranje
X
karte
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Funkcije

Nema
licencu

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Prikaz
traktora i
uredaja

Prikaz GPS
brzine

Pticija
perspektiva

Kompas

Prikaz
postojecih
geoelemenata

Automatska
kalkulacija
delimiénih

Sirina sa
najvise 16
delimi¢nih

Sirina

BeleZenje
obradene
povrsine,
ISOBUS ili
ruéno

Kreiranje
granica polja

Automatsko
spustanje
poluga

Virtuelna
uvratina

Automatska
kalkulacija
delimi¢nih

Sirina sa

najvise 128

delimiénih
Sirina

Oznacavanje
prepreka

Auto-Zoom

MultiBoom:
KoriSéenje
viSe poluga
na uredaju

46

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




12 | Upravljanje licencama

Funkcije .Nema GPS-S\{VItCh GPS-Switch GPS Track GPS- AmaCam
licencu basic pro Maps&Doc

MultiBin:
Koris¢enje
vise
prijemnika X
zadate
vrednosti na
uredaju

Postavljanje
linije traga i X
leja

ISOBUS
podeSavanje
stalnih
tragova

Importovanje i
eksportovanje
podataka o
nalogu i
shape
datoteka

Izvoz ISO-
XML

podataka o X

nalogu u PDF
formatu

Georeferencir
ano
dokumentova
nje

KoriSéenje
ISO-XML
karata
aplikacije

KoriSéenje
karata
aplikacije iz X
shape
datoteka

Automatska
detekcija polja

Prikaz
neaktivnih X
granica polja

Prikaz slike
kamere
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1. Izaberite u meniju PodeSavanje "Upravljanje

licencama".
@ Podesavanje
=3 Upravljanje licencama >
Na listi aplikacija se za svaku licencu prikazuje w 15:24
preostalo vreme koriSéenja kao i da li je aplikacija .
< Lizenz-Management

aktivirana ili deaktivirana.

2. Da biste otkljucali licence, I xod terminaia

kontaktirajte ovlaS¢enog AMAZONE prodavca. =9 | Epssia B ke
B GPS-Switch pro deaktivirane ®
=B GP5Track deaktivirano @
=3 GPs-Maps & Doc deaktivirane @
=B AmaCam deaktivirano ®
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Konfiguracija mreze

13.1 Konfiguracija WLAN pristupne taéke pomoéu AmaTron 4

Pomoc¢u AmaTron 4 i WLAN stika moZete
konfigurisati WLAN mreZu. Ostali uredaji s WLAN
funkcijom mogu da pristupte na tu WLAN mrezZu.
WLAN mreZa moZe da se Kkoristi za aplikacije
myAmaRouter i AmaTron-Twin.

PREDUSLOVI
© AmaTron Connect paket kupljen
1. Utaknite USB WLAN stik.
2. U meniju za konfiguraciju izaberite "Mreza".
3. Aktivirajte "WLAN upotreba”.
4. Pod "Rezim" izaberite "Pristupna tacka".

5. Pod "WLAN mreza" promenite naziv WLAN
mreze.

6. Pod "Lozinka" dodelite jednu lozinku za WLAN
mrezu.

s

o J))

Koristiti WLAN

Modus

WLAN mrede

Lezinka

WLAN InFormacije

08:00

Mreia

a

Pristupna tacka

13.2 Povezivanje AmaTron 4 s WLAN mrezom

Pomoc¢u AmaTron 4 i WLAN stika moZete pristupiti
WLAN mrezi. WLAN mreZa moze da se Koristi za
aplikacije myAmaRouter i AmaTron-Twin.
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Povezivanje AmaTron 4 s WLAN mrezom

PREDUSLOVI

© AmaTron Connect paket kupljen

1. Utaknite USB WLAN stik.

2. U meniju za konfiguraciju izaberite "Mreza".

3. Aktivirajte "WLAN upotreba".

.. . . o < Mreza
4. Pod "Rezim" izaberite "Korisnik".
Z Koristiti WLAN o)
5. lzaberite "WLAN mreza".
Maodus Uéasnik
WLAN mreza
Prikazuje se lista raspolozivih WLAN mreZa. Ikona
katanca pokazuje da li je WLAN mreZa zaSticena WLAN konfigurisanje X
lozinkom. SP— WLAN mreda
. —
&: zastiéeno lozinkom WLAN mrefa Jatina signala G
WLAN mrezz IF adresa

[ ]
: bez lozinke

6. Pod "WLAN mreza" izaberite zeljenu WLAN
mrezu.

Odvajit

Povezati

7. lzaberite "Povezi".

8. Ako je odabrana WLAN mreZa zasti¢ena
lozinkom,
unesite lozinku.
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Instaliranje uredaja

14.1 Instalacija ISOBUS uredaja

Priklju¢eni ISOBUS uredaji se automatski instaliraju,
a njihovi podaci automatski ucitavaju. Podatke
uredaja je moguce promeniti isklju€ivo preko
Universal Terminala u upravljatkom sistemu uredaja.
Za ispravan prikaz unutar pregleda karte, potrebno je
navesti modelaciju uredaja.

Podaci zavise od sledeéih faktora:

e PrikljuCeni uredaj se nosi ili vuce.

e GPS prijemnik je montiran na traktoru ili na
uredaju.

e Koriséeni uredaj je samohodna masina.
e Broj poluga
PREDUSLOVI

@ Priklju€eni ISOBUS uredaiji

1. U glavnhom meniju izaberite gﬂ .

] Upravljanje uredajem
2. Odaberite priklju€eni uredaj pod "Uredaji". o +  AMAZONE UFD2
fendt 714 TMS = GPS prijemnik na uredaju a»
3. Ukoliko je GPS prijemnik montiran na uredaju, S B Modeliranje masine nogeno
aktivirajte "GPS prijemnik na uredaju”. -
Gerategeometrie
X1 200 cm
4. Ukoliko se vrsi noSenje priklju¢enog uredaja recel s xi 200cm
ili ukoliko je prikljueni uredaj samohodna AMAZGHEL = Informacije o uredaju A
masin a, Radni zahvat 240m
H H n e " n i A Broj delimi¢nih $irina 8
izaberite "noSeno” pod "Modelacija uredaja Vrem ukjutivanja A0 e
Vreme iskljucivanja 1000 ms

Ukoliko se vrsi vuca prikljuc¢enog uredaja,
izaberite "vuc¢a" pod "Modelacija uredaja”. v
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Instaliranje uredaja koji nisu ISOBUS kompatibilni

Za geometriju uredaja postoje sledeée vrednosti:

e "X1" Rastojanje izmedu tacke spajanja i tacke
izbacivanja

e "X2" kod maSina s drugom polugom: Rastojanje
izmedu tacke spajanja i druge tacke izbacivanja

e "A" kod vucenih masina: Rastojanje izmedu tacke
spajanja i zadnje osovine

e "B" Duzinsko pomeranje GPS prijemnika u
odnosu na tacku spajanja

e "C" Popre¢no pomeranje GPS prijemnika prema
tacki spajanja u smeru voznje. Pozitivha vrednost
za popre¢no pomeranje desno od tacke spajanja,
negativna vrednost za popre€¢no pomeranje levo
od tacke spajanja.

SAVET

Sve vrednosti geometrije moraju da odgovaraju
stvarnim vrednostima geometrije uredaja.

5. Za proveru geometrijskih vrednosti,
izmerite vrednosti geometrije na uredaju.

6. Izaberite "Geometrija uredaja”.

7. Ukoliko je GPS prijemnik montiran na uredaju,
unesite vrednosti za "B" i "C".

14.2 Instaliranje uredaja koji nisu ISOBUS kompatibilni

14.2.1 Kreiranje uredaja koji nisu ISOBUS kompatabilni

Za ispravno preslikavanje pregleda karte i ispravno
funkcionisanje ukljucivanja/iskljucivanja delimi¢nih
Sirina, potrebno je kreirati uredaj.
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Instaliranje uredaja koji nisu ISOBUS kompatibilni

iz 18

U glavnom meniju izaberite

Izaberite + pod "Uredaji".

Unesite ime uredeja.

Potvrdite sa \/

dll 13:22 i

@

Traktori
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Uredaji

AMAZONE UF02

Upravljanje uredajem

Non-ISOBUS
GPS prijemnik na uredaju (’
Modeliranje ma Sine noseno
tip uredaja Sejalica
Proizvodac Amazone

Informacije o geometriji:

Radni zahvat

14.2.2 Konfigurisanje ISOBUS nekompatabilnih uredaja

1.

2.

iz 1)

U glavhom meniju izaberite

Odaberite Zeljeni uredaj pod "Uredaji".

Za ispravan prikaz unutar pregleda karte, potrebno je
navesti modelaciju uredaja.

Podaci zavise od sledeé¢ih faktora:

Priklju€eni uredaj se nosi ili vuce.

GPS prijemnik je montiran na traktoru ili na
uredaju.

KoriSc¢eni uredaj je samohodna masina.

3. Ukoliko se vrsi nosenje prikljucenog uredaja

ili ukoliko je prikljuceni uredaj samohodna
masina,
izaberite "noSeno" pod "Modelacija uredaja”

Ukoliko se vrsi vuca priklju¢enog uredaja,
izaberite "vué¢a" pod "Modelacija uredaja”.

Unesite tip i ime proizvodaca uredaja.

il 13:22

@

Trakton
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Irecall

AMAZONE UF02

+

Uradaji
Non-ISOBUS
GPS prijemnik na uredaju ()
todeliranje masine noseno
Lip uredaja Sejalica
Proizvodad Sejalica

Informacije o geometriji:

Radni zahvat
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Odabir uredaja

Za geometriju uredaja postoje sledeée vrednosti:

e X1: Rastojanje izmedu tacke spajanja i taCke
izbacivanja

e X2, kod vu€enih masina: Rastojanje izmedu tacke
spajanja i zadnje osovine

e A: Popre¢no pomeranje GPS prijemnika prema
tacCki spajanja u smeru voznje. Pozitivha vrednost
za popre¢no pomeranje desno od tacke spajanja,
negativna vrednost za popre€¢no pomeranje levo
od tacke spajanja.

e B: Duzinsko pomeranje GPS prijemnika u odnosu
na tacku spajanja

5. Unesite vrednosti za X1 i X2 pod "Geometrija
uredaja”.

6. Ukoliko je GPS prijemnik montiran na uredaju,
unesite vrednosti za A i B pod "Geometrija
uredaja".

7. Unesite broj delimi¢nih Sirina prikljuéenog uredaja
pod "Broj delimi¢nih Sirina".

8. Izmenite Sirinu za sve delimiéne Sirine pod "Sirina
standardne delimi¢ne Sirine".

Ukoliko delimi¢ne Sirine imaju razli€ite Sirine, moguce
je navodenije Sirine za svaku delimi¢nu Sirinu.
Delimi¢ne Sirine su u pravcu voZnje numerisane sa
leva na desno.

9. U listi delimi¢nih Sirina izmenite vrednosti za

pojedinacne delimi¢ne Sirine.

14.3 Odabir uredaja

ISOBUS uredaji se automatski biraju kada su
prikljuceni.

Ukoliko se koriste ISOBUS nekompatabilni uredaji,
neophodno je odabrati jedan uredaj kako bi se
ispravni podaci uredaja mogli ocitati.
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14 | Instaliranje uredaja
Odabir uredaja

PREDUSLOVI

© Uredaj instaliran, vidi stranu 51

1. U glavnom meniju izaberite Eﬂ .

2. Odaberite Zeljeni uredaj. an 13:22

) . , : @ Uredaji
=» Odabrani uredaj dobija tacnicu.
Trakterd 4+ Mon-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS prijemnik na uredaju (’
FendL 714 ZAV ] Modeliranje magine nodeno
Lip uredaja Sejalica
(el + Proizvadad Sejalica
AMAZONE UFDZ | | Informacije o geomatriji:
n‘: Radni zahvat
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Instalacija traktora

15.1 Kreiranje novog traktora

Za ispravno preslikavanje pregleda karte i ispravno
funkcionisanje automatskog ukljucivanja/iskljucivanja
delimi¢nih Sirina, potrebno je kreirati traktor.

SAVET

Za svaki koriSéeni traktor je neophodno kreirati i
konfigurisati traktor u meniju "Uredaji".

1. U glavnom meniju izaberite ?ﬂ .

2. lzaberite + pod "Traktori".

@ Uredaji
3. Unesite ime traktora. Traits +  Fendt714 TMS
Fendt 714 TMS v Geometrija
) Fendt 714 ZAV n i A3Em
4. Potvrdite sa . B 128¢m
C T0cm
5. lzmenite geometrijske podatke traktora, vidi Liedg + Senzori
stranu 56. Spritze Ux5200 = GRS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
. o . g Impulsi 200 Imp/100m
6. KonfiguriSite senzore traktora, vidi stranu 58.

15.2 Izmena geometrijskih podataka traktora

Pomoc¢u gemoetrijskih podataka traktora se navodi
pozicija GPS prijemnika u odnosu na uzduznu osu,
zadnju osovinu i tacku spajanja traktora. Geometrijski
podaci su potrebni za ispravno preslikavanje
pregleda karte i ispravno funkcionisanje ukljucivanja/
isklju¢ivanja delimi¢nih Sirina.
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SAVET
Kod nekih traktora s integrisanim GPS
prijemnikom poslata pozicija GPS prijemniku
ne odgovara fizi€koj poziciji GPS prijemnika.
Geometrijski podaci traktora moraju da
odgovaraju poslatoj poziciji GPS prijemnika. Za
viSe informacija kontaktirajte proizvodaca traktora.

SAVET

Za traktore sa 2 tacke spajanja, potrebno je za
svaku taCku spajanja kreirati jedan traktor.

1. U glavnhom meniju izaberite ?ﬂ .
2. Odaberite zeljeni traktor.

3. lzaberite "Geometrija".

4. Pod "A" unesite rastojanje GPS prijemnika u
odnosu ha uzduZnu osu traktora.

5. Pod "B" unesite rastojanje GPS prijemnika u
odnosu na zadnju osovinu traktora.

6. Pod "C" unesite rastojanje zadnje osovine u
odnosu na tacku spajanja.

7. Potvrdite sa \/

@ Uredajl
Tralturi + Fendt 714 TMS
u_‘? ' Geometrija
Fendt 714 ZAV ] A 55cm
B 128cm
C T0ecm
sl +

Spritze ux5200

X
A 0ecm
B 0cm A
=
C 0cm i
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15.3 Konfigurisanje senzora traktora

15.3.1 Konfigurisanje senzora toéka

Ukoliko uredaj ne Salje sopstveni signal o brzini ka
ISOBUS-u, upravljacki sistem uredaja moze Koristiti
signal brzine od senzora to¢ka. Senzor to¢ka utvrduje
brzinu na osnovu broja obrtaja tocka. Ukoliko traktor
nema senzor to¢ka, a prikljuéenom uredaju je taj
signal neophodan, GPS signal moze da simulira
podatke senzora tocka.

PREDUSLOVI

Ukoliko signal senzora to€ka poti¢e od
senzora tocka:

© Signalni utika¢ prikljucen, vidi stranu 10

1. U glavnhom meniju izaberite ?ﬂ .

2. Odaberite zeljeni traktor pod "Traktori".

@ Uredaji
3. lzaberite "Senzori".
Traiibar + Fendt 714 TMS
A Geometrija

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 = GPS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

4. Izaberite "Tocak". __

Senzori X
5. Uk(l)l'lk(? treba dg kf)rlstzte signal senzora tocka, D s s G
aktivirajte "Slanje signala". G
08T Slanje podataka senzara &
GPS [ NMEAZOODD
lzvor Uriénica za sigratizaciju
Pogonsko vratilo
Mehanizam ga podizanje Impulsi

Aktuelnavrednost 200 Imp/100m

Utenje impulsa
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6. Ukoliko signal senzora tocka treba da simulira
GPS signal,
izaberite "GPS prijemnik" pod "lzvor"

ukoliko signal senzora tocka potice od senzora
tocka,
izaberite "Signalna uti¢nica" pod "lzvor".

7. Ukoliko signal senzora tocka potice od senzora
tocka,
pod "Aktuelna vrednost" unesite broj impulsa po
minuti

kako biste utvrdili broj impulsa po minuti,
pod "Ucenje impulsa" pratite uputstva sa displeja.

SAVET

PodeSavanja se preuzimaju tek kada se zatvori
meni.

8. Zatvorite meni pomocu ><

15.3.2 Konfigurisanje senzora radara

Ukoliko uredaj ne Salje sopstveni signal o brzini ka
ISOBUS-u, upravljacki sistem uredaja moZze koristiti
signal brzine od senzora radara. Senzor radara
utvrduje brzinu na osnovu radarskih signala. Ukoliko
traktor nema senzor radara, a priklju¢éenom uredaju je
taj signal neophodan, GPS signal moze da simulira
podatke senzora radara.
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PREDUSLOVI

Ukoliko signal senzora radara poti¢e od
senzora radara:

© Signalni utika¢ priklju€en, vidi stranu 10
1. U glavnom meniju izaberite ?ﬂ .
2. Odaberite Zeljeni traktor pod "Traktori".

3. lzaberite "Senzori".

4. lzaberite "Radar".

5. Ukoliko treba da koristite signal senzora
radara,
aktivirajte "Slanje signala".

6. Ukoliko signal senzora radara treba da simulira
GPS signal,
izaberite "GPS prijemnik” pod "lzvor"

ukoliko signal senzora radara potice od senzora
radara,
izaberite "Signalna uti¢nica" pod "lzvor".

7. Ukoliko signal senzora radara potice od senzora
radara,
pod "Aktuelna vrednost" unesite broj impulsa po
minuti

kako biste utvrdili broj impulsa po minuti,
pod "Ucenje impulsa" pratite uputstva sa displeja.

@ Uredaji
Trsiitor + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometrija

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0ecm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 GRS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

TV

Senzori X
Brzina radara 0.0 km/h
W

; ‘Slanje podataka senzara &
GPS f NMEAZOOD lzvar Utiénica ra signaciracily
Pegonsko vratilo
Mehanizam za podizanje Impuls|

Aktuelnavrednost 200 Imp/100m

Utenje impulsa
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SAVET

PodeSavanja se preuzimaju tek kada se zatvori
meni.

8. Zatvorite meni pomocu ><

15.3.3 Slanje GPS/NMEA2000 signala

AmaTron 4 moZze poslati brzinu i GPS poziciju na
povezani uredaj preko ISOBUS-a. Za to je potrebno
da priklju¢eni uredaj moze da obraduje signal brzine
putem NMEA2000 protokola.

SAVET

Ako je u GPS podeSavanjima pod "Ulaz GPS
prijemnika" odabran "ISOBUS" onda traktor Salje
GPS signale ISOBUS-u, vidi stranu 37.

U ovom slu€aju, podeSavanja u ovom meniju su
deaktivirana.

=

1. U glavnom meniju izaberite

2. Odaberite Zeljeni traktor pod "Traktori".

@ Uredaji
3. lzaberite "Senzori".
+ Fendt 714 TMS
u-‘? " Geametrija
Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0cm
redy + Senzori
Spritze Ux5200 = GPS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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4. Izaberite "GPS/INMEA2000". m

Senzori X
5. Ako je potrebno da se signallbrlzitle s.alje pu.tem . _— GOk
NMEAZ2000 protokola na prikljuceni uredaj, o o
pod "Brzina" aktivirajte "Slanje signala”. 8 cerh e -
© GPS pozicija

Pogonsko vratilo

6. Ako je potrebno da se GPS signal Salje putem AT Stanje signala &
NMEAZ2000 protokola na prikljuceni uredaj,
pod "GPS pozicija" aktivirajte "Slanje signala".

SAVET

PodeSavanja se preuzimaju tek kada se zatvori
meni.

7. Zatvorite meni pomocu ><

15.3.4 Konfigurisanje senzora pogonskog vratila
Ako je prikljuéenom uredaju potreban broj obrtaja

pogonskog vratila moguce je podesiti impulse po
obrtaju i slati signal za broj obrtaja pogonskog vratila.

&

1. U glavnhom meniju izaberite

2. Odaberite Zeljeni traktor pod "Traktori".

@ Uredaji
3. lzaberite "Senzori".
Traiibar + Fendt 714 TMS
u_‘? " Geametrija

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 GRS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

62 MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Instalacija traktora
Konfigurisanje senzora traktora

4. Izaberite "Pog.vrat.". __

Senzori X
5. Ako ].e potrebno slati broj obrtaja pogonskog = S e e e 0Bl
vratila, s
. o L " ar Slanje signal a
izaberite "Slanje signala”. R
GPS / NMEAZOQD

Impulsi po obrtaju 1

6. Pod "Impulse po obrtaju” unesite ispravnu
vrednost za broj obrtaja pogonskog vratila.

Mehanizam za podizanje

SAVET

PodeSavanja se preuzimaju tek kada se zatvori
meni.

7. Zatvorite meni pomoéu ><

15.3.5 Konfigurisanje senzora radnog polozaja

15.3.5.1 Konfigurisanje digitalnog senzora radnog polozaja

Ukoliko je priklju€en digitalni senzor radnog polozZaja,
AmaTron 4 moZe na osnhovu signala senzora radnog
poloZaja utvrditi da li je uredaj u radnom poloZaju.

1. U glavnhom meniju izaberite gﬂ .

@ Uredaji

2. Odaberite Zeljeni traktor pod "Traktori". Traitc +  Fendt714 TMS

Geometrija
1 n m I

3. lzaberite "Senzori". Fendt714ZAV M A e
B 128cm
C T0ecm

redy + Senzori
Spritze Ux5200 = GPS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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4. lzaberite "Mehanizam za podizanje".

5. Ukoliko je potrebno slanje radnog poloZaja,
izaberite "Slanje signala".

6. lzaberite "digitalni" pod "Tip senzora".

7. Ukoliko prikazani radni poloZaj nije podudaran
sa stvarnim radnim poloZajem,
aktivirajte "Inverzija signala".

SAVET

PodeSavanja se preuzimaju tek kada se zatvori
meni.

8. Zatvorite meni pomoéu ><

m

Senzori X
Tocak Radni polozaj isklj.
Radar Slanje podataka senzora [ @]
GPS { NMEA200G Tip senzara digitalno |

Pogonskovratile

Inverzija signala (0 ]

15.3.5.2 Konfigurisanje analognog senzora radnog polozaja

Ukoliko je priklju¢en analogni senzor radnog polozaja,
AmaTron 4 moZe na osnovu vrednosti napona utvrditi
da li je uredaj u radnom polozaju. Za tu svrhu

je potrebno da AmaTron 4 naudi vrednosti napona
razli€itih poloZaja. Dodatno je potrebno da AmaTron 4
nauci tacku ukljucivanja/iskljucivanja izmedu gornjeg i
donjeg krajnjeg polozaja.

1. U glavnhom meniju izaberite ?ﬂ .
2. Odaberite zeljeni traktor pod "Traktori".

3. lzaberite "Senzori".

@ Uredaji
Trsiitor + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometrija

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0ecm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 GRS brzina 0.0 km/h
Brzina tockova 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

64

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




15 | Instalacija traktora
Odabir traktora

4. lzaberite "Mehanizam za podizanje".

5. Ukoliko je potrebno slanje radnog poloZaja,

. . . . Tocak
izaberite "Slanje signala".

Radar

- . . GPS | NMEAZ20DD
6. lzaberite "analogni” pod "Tip senzora".

Pogonsko uraltile

Vrednost "Gornji krajnji poloZaj" vazi kao Radni
poloZaj "isklj.". Vrednost "Doniji krajnji poloZaj" vazi
kao Radni polozaj "uklj.".

7. Dovedite maSinu u radni poloZaj pomocu
podiznog mehanizma traktora.

8. Izaberite "U¢&enje gornjeg krajnjeg poloZaja".

9. Pomerite maSinu iz radnog poloZaja pomocu
podiznog mehanizma traktora.

10. Izaberite "Ucenje donjeg krajnjeg polozaja”.

11. Postavite podizni mehanizam traktora izmedu
donjeg i gornjeg krajnjeg polozaja.

12. 1zaberite "Uc¢enje tacke uklj./isklj.".

SAVET

PodeSavanja se preuzimaju tek kada se zatvori
meni.

13. Zatvorite meni pomocu ><

15.4 Odabir traktora

Neophodno je odabrati jedan traktor kako bi se mogli
ocitati ispravni podaci uredaja.

Senzori X

Radni poloZaj fsklj.
Slanje podataka senzora [ @]
Tip senzora analogno |
Utenje garnjeg krajnjeg palozaja

100%:0.00V
Utenje donjeq krajnjeg polozaja
0%:0.00V

Utenje preklopne tacke
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PREDUSLOVI

@ Traktor kreiran, vidi stranu 56

1. U glavnom meniju izaberite gﬂ

2. Odaberite Zeljeni traktor.

=» QOdabrani traktor dobija tacnicu.

@

Traietor

Fendt 714 ZAV

Lredafl

Spritze ux5200

TMS

= o

Uredaji

Fendt 714 TMS

Geometrija
A
B
C

Senzori
GPS brzina
Brzina tockova

Impulsi

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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Upotreba pregleda karte

16.1 Konfigurisanje pregleda karte

16.1.1 Aktiviranje dinamiénog radnog menija

Kada se ova funkcija aktivira, radni meni |I| @

automatski nestaje sa pregleda karte posle 10
sekundi. Kada korisnik priblizi ruku displeju, ponovo
¢e se prikazati radni meni.

‘FﬁT 100%
& ookmn

1. U radnom meniju izaberite {é} > "Osnovna
podeSavanja".

2. Aktivirajte "dinamic¢ku traku sa komandnim
poljima" < Osnovna podesavanje

||| -E Dynamische Schaltflachenleiste

Deaktivirajte opciju "Dinamicka komandna
povrsina”.
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16.1.2 Aktiviranje 2D prikaza

Ova funkcija se moze koristiti za prebacivanje izmedu
2D prikaza i 3D prikaza.

1. U radnom meniju izaberite {(:)\,} > "Osnovna
podeSavanja".

2. Aktiviranje 2D prikaza
Osnovna podeSavanje

Deaktiviranje 2D prikaza. || Activiranje 2D prikaza

16.1.3 Konfigurisanje prepoznavanja pravca voznje

Prepoznavanje pravca obezbeduje da se simbol
traktora obrne kada se traktor kre¢e unazad. Izvori
za pravac kretanja mogu biti GPS signali traktora ili
GPS i signali traktora.

SAVET

Kada je izabrano "Traktor + GPS" i traktor ne Salje
signal, onda se koristi GPS signal.
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1. Izaberite u radnom meniju {‘é} > "Osnovno
podeSavanje.” .

2. Pod "Prepoznavanje pravca voznje" izaberite
Zeljeni izvor

Deaktivirajte prepoznavanje pravca voznje.

16.1.4 Konfigurisanje automatskog zumiranja

Kada je automatsko zumiranje aktivirano, karta se
automatski zumira kod sledeéih situacija:

e Zumiranje:
o Priblizavanje slede¢im elementima:
o Granica polja
¢ Uvratina
o Prepreka
o Obradena povrsina
o Brzinaispod 3 km/h
e Odzumirati:

o Brzinaiznad 6 km/h

1
L1

Osnovna podeSavanje

Prepoznavanje pravca voznje
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PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch pro”

1. U radnom meniju izaberite {é:} > "Osnovna
podeSavanja”.

2. Aktivirajte "Auto-Zoom"

Osnovna podeSavanje

ili
ili ga deaktivirajte.

3. Kada je automatsko zumiranje aktivirano,
podesite pod "Rastojanje za aktiviranje (B Auto-Zoom
za Auto-Zoom" na kojim razmacima se
aktivira automatsko zumiranje u odnosu na 8
gorenavedene elemente.

Rastojanje za aktiviranje za Auto-Zoom

4. Predite na pregled karte.

5. Povecajte kartu prstima na najvisi zeljeni nivo
Zumiranja.

@\/

6. lzaberite g .

il
,Fﬁ' 100%
&5 oakn/h 4@

7. Smanijite kartu prstima na najnizi nivo zumiranja.

v
8. lzaberite ®\

SAVET

Dokle god je automatsko zumiranje aktivirano,
nivoe zumiranja je moguce u svakom trenutku
prilagoditi.

A
.ﬁ 100%
& otk .i(@
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16.2 Prikaz mape u aplikaciji AmaTron-Twin

Preko AmaTron-Twin aplikacije na mobilnom krajnjem
uredaju mozete da prikaZzete i koristite pregled

karte AmaTron 4. Prikazani QR-kod vas vodi do
preuzimanja aplikacije i dodatnih informacija.

PREDUSLOVI

@ Aplikacija AmaTron-Twin instalirana na
mobilnom uredaju

© Konfigurisana mreza u AmaTron 4; vidi
stranu 49

© AmaTron 4 i mobilni uredaj su u istoj WLAN

mrezi

1. Preko QR-koda instalirajte AmaTron-Twin
aplikaciju.

2. Pokrenite AmaTron-Twin aplikaciju.

16.3 Prebacivanje radnog menija

Unutar radnog menija je mogu¢ prikaz funkcija
terminala kao i funkcija raznih uredaja. MoZete
birati uredaje cije funkcije se prikazuju. Pruzena je
mogucnost prebacivanja izmedu odabranih funkcija.

1. Kako biste odabrali funkciju uredaja za radni
meni,
drzite pritisnutim taster za pregled karte |I|
=» Pojavljuje se lista sa prikljuéenim uredajima

2. Odaberite Zeljene uredaje.

=» Odabrani uredaji dobijaju ta€nicu.

3. Potvrdite sa \/
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5 VAZNO
Opasnost od oSteéenja masine

Prilikom prevlaenja prstom po ekranu,
postoji mogucénost nenameravanog aktiviranja
komandnih polja upravljackog sistema
uredaja.

» Zapocnite prevlacenje prsta od ivice
displeja.

SAVET
Kada se prst prevuce izvan radnog menija

ka sredini displeja, AmaTron 4 vrSi menjanje
aplikacija, vidi stranu 22.

4. Pritisnite taster za pregled karte na terminalu
AmaTron 4

prevucite prstom od desne ivice ekrana prema
radnom meniju.

16.4 Prikazivanje i skrivanje informacija uredaja

Za AMAZONE masine na pregledu karte su na
donjoj ivici displeja prikazane informacije uredaja.
Informacije uredaja mogu po potrebi da se skrivaju
ili prikazuju.

72
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PREDUSLOVI

@ Priklju¢ena AMAZONE ISOBUS masina

» Za skrivanje informacija uredaja,
povucite prstom sa informacija uredaja do donje
ivice displeja

li
za prikazivanje informacija uredaja,

povucite prstom sa donje ivice displeja prema
sredini displeja.

16.5 Prelazak sa jedne na drugu polugu

Kada priklju€ena masina podrzava Multi Boom, onda
se u pregledu karte prikazuju delimi¢ne Sirine poluga
u pregledu poluga. Na simbolu vozila se prikazuje
samo odabrana poluga, a i obradena povrsSina se
prikazuje samo za odabranu polugu.

Pomocu pregleda poluga moZete odabrati koja
poluga se prikazuje na simbolu vozila i koja obradena
povrsina se prikazuje.

» U pregledu poluga prebacite se na Zeljenu &  00km/h
polugu.

® 3oam |

g Boan? N 9 (..N>
T

S
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16.6 Prebacivanje izmedu karata aplikacije

Ako je prijemniku zadate vrednosti dodeljeno nekoliko
karata aplikacije, u pregledu karte moZete da
prelazite sa jedne na drugu.

PREDUSLOVI

© lzabrana Zeljena poluga, vidi stranu 73

» Na pregledu karte izaberite g

16.7 Zumiranje karte

Kartu je moguce zumirati pomocu upravljanja prstima.

» Za priblizavanje
Sirite dva prsta na karti

za udaljavanje
priblizite dva prsta na karti.

16.8 Prebacivanje na pti€ju perspektivu

Da bi se prikazali svi objekti na karti potrebno
je podesiti pti¢ju perspektivu. Pri tome se vrSi
udaljavanje na karti kako bi se prikazao simbol
traktora i svi objekti na polju.

r
1. Na pregledu karte izabrati ._m_, .

2. Za napustanje pticje perspektive
r =
ponovo izaberite ._m_, .
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16.9 Fokusiranje na simbol vozila

Ako je simbol vozila izvan prikazanog opsega karte
moguce je pregled fokusirati na simbol vozila.

r,
» Na pregledu karte izabrati |_+_, .

16.10 Korekcija GPS drifta

16.10.1 Ruéna korekcija GPS Drift-a

Kao GPS Dirift se oznaCava odstupanje GPS signala.
GPS Drift nastaje kada se koriste izvori korekcije sa
malom brzinom. GPS Drift se prepoznaje po tome
da se pozicija granica polja ili obradene povrSine na
AmaTron 4 viSe ne podudara sa realnim pozicijama.

PREDUSLOVI
© Granica polja postavljena ili povrSina obradena
1. Pomerite kartu pomocu strelica
ili

da biste uneli vrednosti za koju ¢e se pomeriti
karta,
pritisnite na podacima o duzini.

2. Potvrdite korekciju pomocu \/

& 00km/h

Aia

Qg

16.10.2 Korekcija GPS drifta pomoéu markirane prepreke

Kao GPS Dirift se oznaCava odstupanje GPS signala.
GPS Drift nastaje kada se koriste izvori korekcije sa
malom brzinom. GPS Drift se prepoznaje po tome
da se pozicija granica polja ili obradene povrSine na
AmaTron 4 viSe ne podudara sa realnim pozicijama.

Pozicije granica polja ili povrSine koju treba obraditi
na AmaTron 4 mogu da se kontroliSu i koriguju
pomoc¢u markirane prepreke. Za to je potrebno da
postoji markantno mesto u polju koje se koristi kao
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16 | Upotreba pregleda karte
Korekcija GPS drifta

realna referentna tacka, na primer ulaz u polje ili
drvo. Uvek je moguce doci do ovog mesta kako

bi se realna pozicija vozila uporedila sa pozicijom
markirane prepreke na AmaTron 4. Pri tome je
vazno da se uvek priblizavate na isti nacin i iz

istog pravca referentnoj tacki. Ako se pozicije ne
podudaraju moguce je korigovati GPS-drift pomocéu
odgovarajuceg simbola prepreke.

PREDUSLOVI

@ Prepreka oznacena; vidi stranu 124

1. Vozilom idite do realne prepreke.

2. U radnom meniju izaberite 0*0

3. Tapnite na odgovarajuci simbol prepreke. &5  0.0km/h

4. Potvrdite sa \/
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Otpoéinjanje posla

Slede¢e 2 moguénosti postoje za rad sa
terminalom AmaTron 4:

Rad bez dokumentacije:
o Podaci o polju se gube posle obrade polja.
Rad sa dokumentacijom:

o Podatke o polju je moguce posle obrade polja
sacuvati i njima upravljati.

o Podaci o nalogu se mogu importovati u ISO-
XML formatu.

o Moguce je upravljati podacima o polju.

o ISO-XML podaci o nalogu se mogu dalje
obradivati u nekom informacionom sistemu za
upravljanje farmom.

Sledeéi podaci spadaju u podatke o polju:

Obradena povrsina
Granice polja
Prepreke

Uvratina

Linije traga
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17 | Otpoc€injanje posla

PREDUSLOVI

© GPS signal postoji
@ lzabran ispravni traktor, vidi stranu 65

@ lzabran ispravan uredaj, vidi stranu 54

1. Za kreiranje novog polja,

izaberite -ﬂZ] u radnom meniju = | d, E ® & ('/:

il -#T | Al 7
o

za ucitavanje podataka o polju iz postojecih ili SN Wl o (G R .|./__'L 1./_7

uvezenih podataka o nalogu,
vidi stranu 84

il ) P

s &

hO

za ucitavanje podataka o polju iz Shape

datoteke,
vidi stranu 80.

= Ukoliko veé postoje zapisani aktuelni podaci,
pojavljuje se napomena.

2. Ukoliko treba da se rad vrsi bez dokumentacije i
da se aktuelni zabeleZeni podaci gube,

izaberite ><
ili

ukoliko se radi sa dokumentacijom, a aktuelno
zabeleZeni podaci treba da se memorisu,

izaberite \/ vidi stranu 83.

=» Ako su informacije o proizvodu i zadate
vrednosti dodate trenutnom nalogu, prikazuje se
obavestenje.
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3. Ako se informacije o proizvodu i zadate
vrednosti primenjuju na novo polje,

izaberite \/
ili

ako se informacije o proizvodu i zadate
vrednosti trenutnog naloga odbacuju,

izaberite ><

4. Za pokretanje beleZenja obradene povrsine,
vidi stranu 110.

5. Da biste upravljali zabeleZenim podacima,
vidi stranu 83.

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

79



18 | Uvoz shape datoteke

Uvoz shape datoteke

Shape datoteke sacuvane na USB memoriji mogu
da se prikazuju i podaci polja koji su sadrzani u njoj
mogu da se uvezu. Podaci polja mogu odmah da se
ureduju.

SAVET

Ako je potrebno dodati podatke polja ve¢
postojecem polju, vidi stranu 86.

Sledeéi podaci polja mogu biti sadrZzani u Shape
datoteci:
e Karte aplikacije

e Granice polja
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18 | Uvoz shape datoteke

PREDUSLOVI

© USB memorija sa shape datotekama je
utaknuta

Karte aplikacije i granice polja moraju

biti kreirane pomoéu WGS-84 koordinatnog
sistema. Karte aplikacije granice polja se
sastoje od 3 datoteke. Sve 3 datoteke moraju
biti saéuvane u istoj fascikli ili ZIP datoteci na
USB memoriji:

o Datoteka sa geometrijskim podacima,
format datoteke: .shp

o Datoteka sa €injeniénim podacima, format
datoteke: .dbf

o Datoteka sa podacima o atributima, format
datoteke: .shx

1. Prevucite prstom sa gornje ivice displeja do
sredine displeja.

AMATOMNE

=» Otvara se meni za brzo pokretanje.

2. izaberite @_

= Ukoliko postoje zapisani podaci, pojavljuje se
napomena.

3. Da biste odbacili trenutne zabeleZene podatke,
o} 0,0 km/h
izaberite ><

da biste sacuvali trenutne zabeleZene podatke,

izaberite \/ vidi stranu 83.
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18 | Uvoz shape datoteke

Shape datoteteke se mogui filtrirati na osnovu

udaljenosti do trenutnog GPS polozaja, vidi stranu 36. l Meni uvoza X
4. Za filtriranje shape datoteka, lenpelesy
| Vrednosti Shape 1
Shapes b
izaberite S/ . .  Cila
A \ S jg’ Skaliranje vrednosti 1,00 I
1 Granice polja — - =
5. Stavite kukicu kod Zeljene granice polja ili karte B — w2 L)
i B Granica polja m H 138
aplikacije. = 139
: ' = 248 1
E 279
SAVET | =
=
- I i N . 7 >
Karte aplikacije moraju biti dodeljene prijemnicima
s L] _'["_!r’_

zadate vrednosti povezanog uredaja. Ako
povezani uredaj ima nekoliko prijemnika zadate
vrednosti, moZe se izabrati nekoliko karata
aplikacije.

Ako nijedan uredaj nije povezan, kartama
aplikacije moraju se dodeliti jedinice.

6. Ako je prikljucen uredaj,
pod opcijom "Cilj" izaberite Zeljeni prijemnik
zadate vrednosti.

ako nijedan uredaj nije prikljucen,
pod opcijom "Jedinica" izaberite Zeljenu jedinicu.

7. Da biste prilagodili kolicinu izabacivanja,
pod "Skaliranje vrednosti" obavite skaliranje
vrednosti na Zeljenu koli¢inu izbacivanja.

8. Unos potvrdite sa \/

=» Ako podaci o polju nisu sac¢uvani na AmaTron 4,
izabrane karte aplikacije ili izabrane granice polja
se ucitavaju u pregled karte.

9. Ako su podaci o polju dostupni na AmaTron 4,
izaberite odgovarajuc¢e polje u izboru polja.

10. Ako je potrebno upravljati u¢itanom podacima
polja,
vidi stranu 83.
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Rad sa dokumentacijom

19.1 Memorisanje podataka o polju

Ako su podaci o polju zabelezeni onda ih moZete
memorisati. Ako podaci o polju mogu da se memorisu
onda se prikazuje upit.

Upit za memorisanje podataka o polju se aktivira
pod sledeéim okolnostima:

e Neophodno je kreirati novo polje.

e Vel memorisani podaci o polju moraju da se
ucitaju.

e Podaci o polju trebaju da se uvezu iz Shape
datoteka.

Kada se upit potvrdi onda se aktivira meni "Sacuvaj".

U meniju "Sacuvaj" su u levom spisku navedena ve¢

Sacuvati X
memorisana polja. Ako zabeleZeni podaci o polju
treba da se sacuvaju u novom polju, onda mozZete Polia +  Granice polja
kreirati novo polje. Na desnoj strani mozete odabrati Polje + Granice polja v
podatke o polju, koje ne treba memorisati u odabrano Linije traga
polje. + Linija traga v
1. Za kreiranje novog polja, SAEHIERE

+ Prepreke v

izaberite + . Nalozi

+ Malog v

2. lzaberite Zeljeno polje.
X v

3. Ako odredene podatke o polju ne treba da se
memorisu za to polje,
ponistite izbor podataka o polju.

4. Potvrdite sa \/
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Ucitavanje podataka polja

19.2 Ug¢itavanje podataka polja

Za upotrebu uvezenih i postavljenih podataka polja
potrebno je ucitati podatke polja.

Sledeée podatke mogu da obuhvataju podaci o
polju:

e Nalozi
e Granice polja
e Linije traga
e Karte aplikacije
PREDUSLOVI
© Polje kreirano, vidi stranu 85 ili ISO-XML
podaci o nalogu uvezeni, vidi stranu 89 ili

podaci polja uvezeni iz shape datoteke, vidi
stranu 86

1. U radnom meniju izaberite @

2. lzaberite Zeljeno polje.
b4

Udaljenost Zadnja izmena

3. Da bi se zajedno sa poljem ucitao nalog,

postavite kukicu kod Zeljenog naloga. I < Podaci o polju
Nalozi Nalog
4. Da biste upravljali podacima o nalogu pre — 749.58 ha
01.01.18 e 112035 km
uvoza, 0.00km

vidi stranu 93 Linie traga

Koli¢ina izbacivanja
01.01.18 konfigurisanje

5. Da bi se zajedno sa poljem ucitale linije traga, Kijent

postavite kukicu kod Zeljene linije traga. Srencepole
01.01.18

6. Da bi se zajedno sa poljem ucitala granica polja,
stavite kukicu kod Zeljene granice polja. 0 4
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Postavljanje novog polja

Karte aplikacije su sadrZzane u podacima naloga i 1
ucCitavaju se sa podacima naloga. Karte aplikacije Podaci o palju
mogu da se sastoje iz viSe slojeva. Ove karte
aplikacije se nazivaju viseslojne karte aplikacije.
Svaki sloj kod viSeslojne karte aplikacije moze da
bude dodeljen drugom prijemniku zadate vrednosti na e
masini.

Karta aplikacije

Cilja

Jedinica

010121

SAVET Granid= poiin

01.01:21

Prijemnici zadate vrrednost za viSeslojne karte
aplikacije se automatsko dodeljuju na osnovu
jedinica. Ako prijemnici zadate vrednosti nisu
ispravno dodeljeni onda je potrebno obaviti rué¢no
dodeljivanje.

7. Da bi se prilagodila karta aplikacije,
potrebno je u Zeljenom nalogu izabrati kartu
aplikacije.

8. Kada prijemnik zadate vrednosti pod "Cilj" ne 1
odgovara sloju, Karta aplikacije
onda pod "Cilj" dodelite Zeljeni prijemnik zadate

vrednosti. cilla

Jedinica kpiha
9. Da biste prilagodili koli¢inu izabacivanja,
pod "Skaliranje vrednosti" obavite skaliranje

vrednosti na Zeljenu koli¢inu izbacivanja. 100
150
m 200

B 250
10. Sve unose potvrdite sa .

X

Skaliranje vrednosti 1,00

=» Ako vozilo stoji u blizini izabranog polja onda se
polje i izabrani podaci prikazuju na karti.

19.3 Postavljanje novog polja

Kod dokumentacije na AmaTron 4 polje je u srediStu.

Kada se postavi polje automatski se ¢uvaju
sledeéi podaci u vezi polja:

e Granice polja

e Linije traga

e Prepreke

e Uvratina

Polju je moguce dodeliti naloge. Nalogu je moguce

dodeliti koli¢ine izbacivanja, proizvode, klijente i
vozace.
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Dodavanje podataka o polju iz shape datoteke u polje

1. U radnom meniju izaberite ﬁy

2. izaberite Tt %

Udaljenost Zadnja izmena

3. Unesite naziv polja.

4. Potvrdite sa \/

19.4 Dodavanje podataka o polju iz shape datoteke u polje

Shape datoteke sacuvane na USB fleS memoriji
mogu da se prikazuju i podaci o polju koji su sadrzani
u njoj mogu da se dodavaju. Kada je potrebno
obraditi podatke o polju iz Shape datoteke bez
postojeceg polja, vidi stranu 80.

Sledeéi podaci mogu biti sadrzani u Shape
datoteci:
e Karte aplikacije

e Granice polja
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Dodavanje podataka o polju iz shape datoteke u polje

PREDUSLOVI

© Polje kreirano, vidi stranu 85 ili uvezite 1ISO-
XML podatke naloga, vidi stranu 89

© USB fle§ memorija sa Shape datotekama je
utaknuta

SAVET

Karte aplikacije moraju biti kreirane pomocu
WGS-84 koordinatnog sistema.

Karte aplikacije se sastoje od 3 datoteke.
Sve 3 datoteke moraju biti saéuvane u istoj
fascikli ili ZIP datoteci na USB memoriji:

e Datoteka sa geometrijskim podacima,
format datoteke: .shp

e Datoteka sa Cinjeni¢nim podacima, format
datoteke: .dbf

e Datoteka sa podacima o atributima, format
datoteke: .shx

1. U radnom meniju izaberite ﬁy

2. lzaberite Zeljeno polje.

X

Udaljenost Zadnja izmena
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Dodavanje podataka o polju iz shape datoteke u polje

3. U meniju za izbor podataka o polju izaberite 4—5 - Podaci o polju
. . v . - alozi Nalog
= Prikazuju se sauvane granice polja i karte = it
aplikacije na USB fleS memoriji OIS = 112035 km

0.00 km

Linije traga T
Koli¢ina izbacivanja

01.01.18 konfigurisanje

Klijent
Granice polja

01.01.18

0 <8

4. Stavite kukicu kod Zeljene granice polja ili karte

aplikacije. Meni uvoza
Karte aplikacije Shape 1
SAVET shapes 7 Vrednosti
D e "
Karte aplikacije moraju biti dodeljene prijemnicima Skaliranje vrednosti

Granice polja

zadate vrednosti povezanog uredaja. Ako
povezani uredaj ima nekoliko prijemnika zadate
vrednosti, moZe se izabrati nekoliko karata
aplikacije.

Granica polja

Ako nijedan uredaj nije povezan, kartama
aplikacije moraju se dodeliti jedinice.

5. Ako je prikljucen uredaj,
pod opcijom "Cilj" izaberite Zeljeni prijemnik
zadate vrednosti.

ako nije prikljucen uredaj,
pod opcijom "Jedinica" izaberite Zeljenu jedinicu.

6. Za prilagodavanje kolicine izbacivanja,
pod "Skaliranje vrednosti" obavite skaliranje
vrednosti na Zeljenu koli¢inu izbacivanja.

7. Unos potvrdite sa \/

=» |zabrane karte aplikacije se preuzimaju pod
"Nalozi" u podacima o polju. Izabrane granice
polja se preuzimaju u listi granica polja.
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Importovanje ISO-XML podataka o nalogu

19.5 Importovanje ISO-XML podataka o nalogu

19.5.1 Uvoz ISO-XML podataka o nalogu sa USB stika

ISO-XML podaci naloga mogu da se uvezu i ucitaju
na AmaTron 4.

ISO-XML podaci o nalogu mogu obuhvatati
sledecée podatke:

e Nalozi

o Nalozi upucuju na polja, proizvode, klijente,
vozaca i karte aplikacije.

e Maticni podaci
o Podaci proizvoda
o Podaci klijenta
o Podaci o vozacu
o Granice polja
o Linije traga
o Prepreke
o Uvratina

e Karte aplikacije
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Importovanje ISO-XML podataka o nalogu

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Maps&Doc"

@ ISO-XML podatci naloga postoje u obliku XML
datoteke sa nazivom "Taskdata" na USB fles
memoriji

SAVET

Kada se importuju ISO-XML podaci o nalogu,
ISO-XML podaci koji se nalaze na AmaTron 4
se memorisu na USB memoriji, a podaci ha
AmaTron 4 se brisu.

1. Otvorite meni za brzo pokretanje.

2. izaberite @_

=» Prikazuje se meni za uvoz.

= Kada je ISO-XML datoteka saCuvana u
podfascikli USB fles memorije, onda se naziv
fascikle prikazuje u spisku.

= Kada je ISO-XML datoteka sa¢uvana u ZIP
datoteci na USB memoriji, onda se naziv ZIP
datoteke prikazuje u spisku.

= Kada je ISO-XML datoteka sa¢uvana u glavhom
direktorijum USB memorije, onda se u spisku
prikazuje tacka kao naziv glavnog direktorijuma.

s

2

@—b
I50-XML

@ =)
% o3
(=2

0,0 km/h

90
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Importovanje ISO-XML podataka o nalogu

3. Zaizbor podataka naloga radi uvoza,
stavite kukicu kod Zeljenih podataka naloga.

4. Potvrdite uvoz pomocu \/

19.5.2 Uvoz ISO-XML podataka o nalogu pomoc¢u aplikacije myAmaRouter

Preko platforme myAgrirouter mozete razmenjivati
podatke izmedu sistema za upravljanje farmom,
masina i uredaja. Aplikacija myAmaRouter
uspostavlja vezu sa myAgrirouter.

Prikazani QR-kod vas vodi do preuzimanja aplikacije i
dodatnih informacija.

PREDUSLOVI

@ Postojanje licence za "GPS-Maps&Docs"

@ Aplikacija myAmaRouter instalirana na
mobilnom uredaju

© Konfigurisana mreza u AmaTron 4; vidi
stranu 49

© AmaTron 4 i mobilni uredaj su u istoj WLAN
mrezi

SAVET

Prilikom uvoza novi podaci o nalogu zamenjuju
postojece podatke o nalogu na terminalu
AmaTron 4. Postojeci podaci o nalogu se ne
memoriSu automatski.

1. Kada je potrebno sacuvati postojece podatke o
nalogu,
vidi stranu 92.

2. Pokrenite aplikaciju myAmaRouter.

3. Pokrenite uvoz u aplikaciju myAmaRouter.

Meni uvoza b4 !

Task datoteke
 askdgloleRe . 1
\ TASKDATA 1 [E2) Datumkreiranja 22032023 -15:00
" Nalozi 10
TASKDATA 2 o Polja 12 1
Proizvodi 0]
TASKDATA 3 1 Kiijenti 5
TASKDATA 4 ] Uredaji 4 o
L Karte aplikacije
" Pt =
1 Karta aplikacije
=
57 v
ki T —-r. -

I
@ I 2
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Eksportovanje ISO-XML podataka o nalogu

4. Potvrdite uvoz na AmaTron 4.
Pitanje
(2)
N

Na raspolaganju su novi podaci o nalogu preko
myAmaRoutera. Zelite |l importovati podatke o nalogu?

X v/

19.6 Eksportovanje ISO-XML podataka o nalogu

19.6.1 Izvoz ISO-XML podataka o nalogu na USB stik

Zapisani podaci o nalogu se mogu eksportovati kao
ISO-XML podaci o nalogu i memorisati na USB
memoriju.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Maps&Docs"

© USB fle§ memorija je utaknuta

1. Otvorite meni za brzo pokretanje.

. (=14
2. izaberite \goxuL-

=» Podaci o nalogu se memoriSu u jednom
direktorijumu na USB memoriji. Fascikla dobija
naziv "TASKDATA"

=» Ako ve¢ postoji fascikla s nazivom "TASKDATA"
na USB fle§ memoriji, onda se naziv te fascikle
dopunjuje s datumom i vremenom izvoza.

=» Kopija podataka naloga ostaje na AmaTron 4.
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Upravljanje podacima o nalogu

19.6.2 Izvoz ISO-XML podataka pomoéu aplikacije myAmaRouter

Preko platforme myAgrirouter moZete razmenjivati
podatke izmedu sistema za upravljanje farmom,
masina i uredaja. Aplikacija myAmaRouter
uspostavlja vezu sa myAgrirouter.

Prikazani QR-kod ili link
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter vode do
dodatnih informacija.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Maps&Docs"

© Aplikacija myAmaRouter instalirana na
mobilnom uredaju

© Konfigurisana mreza u AmaTron 4; vidi
stranu 49

© AmaTron 4 i mobilni uredaj su u istoj WLAN
mrezi

1. Pokrenite aplikaciju myAmaRouter.
2. Pokrenite izvoz u aplikaciji myAmaRouter.

3. Potvrdite izvoz na AmaTron 4.

19.7 Upravljanje podacima o nalogu

19.7.1 Napraviti novi nalog

Ako je postavljeno polje ili uvezeno putem podataka
naloga moguce je napraviti naloge i polju dodeliti
nalog.

@
>

Pitanje

Zelite Ii eksportovatl podatke o nalogu preko
myAmaRoutera?
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19 | Rad sa dokumentacijom
Upravljanje podacima o nalogu

PREDUSLOVI

© Podaci naloga uvezeni, vidi stranu 89 ili polje
kreirano, vidi stranu 85

1. U radnom meniju izaberite W

2. lzaberite polje.
b4

“ Polja Udalignost Zadnjaizmesd

3. Pod "Nalozi" izaberite T . <

Podaci o polju

. . Nalozi Nalog
4. Unesite naziv naloga. — 749.58 ha

01.01.18 = 1120.35 km
. - . . 2.00km
=» Ako su informacije o proizvodu i zadate

vrednosti dodate trenutnom nalogu, prikazuje se
obavestenje.

Linije traga
Koli¢ina izbacivanja

01.01.18 konfigurisanje

Klijent
Granice polja

5. Ako informacije o proizvodu i zadate vrednosti q oot
treba da budu usvojene za novi nalog, "

izaberite \/ | o -8

ako se informacije o proizvodu i zadate
vrednosti trenutnog naloga odbacuju,

izaberite ><
6. Potvrdite sa \/

SAVET

Nalogu je moguée dodeliti sledeée podatke:
e Koli¢ina izbacivanja i proizvodi, vidi stranu 95
e Kilijenti, vidi stranu 98

e Vozag, vidi stranu 100
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19 | Rad sa dokumentacijom
Upravljanje podacima o nalogu

19.7.2 Konfiguracija koli¢ine izbacivanja

Zadate vrednosti se mogu dodeliti prijemnicima
zadatih vrednosti povezanog uredaja. AmaTron 4
prenosi podeSene vrednosti unete na povezani
uredaj.

Da bi se dokumentovale koli€ine izbacivanja za
pojedinacne proizvode, mogu se kreirati proizvodi i
specificirati koli€ine izbacivanja.

PREDUSLOVI

© Podaci naloga uvezeni, vidi stranu 89 ili polje
kreirano, vidi stranu 85

© Nalog postavljen, vidi stranu 93 ili je uvezen sa
podacima naloga

© Priklju¢en ISOBUS uredaj sa najmanje jednim
prijemnikom zadatih vrednosti

1. U radnom meniju izaberite @

2. lzaberite polje.
b4

“ Palja- Udaljenost Zadnja izmena

3. Pod "Nalozi" izaberite Zeljeni nalog.

< Podaci o polju
Pod "Konfiguracija koli¢ine izbacivanja" prikazuje se - Nalog
naziv prijemnika zadatih vrednosti. Stavka menija — 749.58 ha
. . R . . 01.01.18 = 112035 km
je prikazana za svaki prijemnik zadate vrednosti 0.00km

uredaja. Line traga

Koli¢ina izbacivanja

. S ONT . " . . . 01.01.18 konfigurisanje
4. lzaberite Zeljeni prijemnik zadatih vrednosti.

Klijent
Granice polja

01.01.18

0

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 95



19 | Rad sa dokumentacijom
Upravljanje podacima o nalogu

Jedinice u kojima se moZe odrediti zadata vrednost
prikazane su na levoj strani. Uredaj odreduje jedinice.

SAVET

Ako je koli¢ina izbacivanja uneta kao procenat,
zadata vrednost uneta sa jedinicom se
prilagodava prema procentu.

5. lzaberite Zeljenu jedinicu.

6. Pod "Zadata vrednost" unesite Zeljenu vrednost.

SAVET

Kada se koristi karta aplikacije onda se ignoriSe
vrednost pod "Zadata vrednost".

Fiksne zadate vrednosti se mogu uneti za
sledeée sluéajeve:

e Uredaj napusta polje.
e GPS signal ne postoji.
U oba slu¢aja, ako nisu navedene fiksne zadate

vrednosti, uredaj zadrZzava poslednju koriS¢enu
vrednost.

7. Ako treba da se unesu fiksne zadate vrednosti,

koristite v za prikaz stavki menija.

8. Pod "lzvan granice polja" i "U slu¢aju nestanka
GPS-a" unesite Zeljene vrednosti.

9. Da biste odredili kolicine izbacivanja za
proizvode,
vidi stranu 96.

19.7.3 Upravljanje proizvodima

Koli¢ine izbacvianja se mogu uneti za proizvode.
AmaTron 4 ¢uva unete koli€ine izbacivanja za
dokumentaciju.

Koli€¢ina izbacivanja X -

Zadata vrednost 20,00 kg/ha ~
- . lzvan granice polja --kglha
Kod GPS prekida - kgfha =

Proizvodi

konfigurisanje...

96
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19 | Rad sa dokumentacijom
Upravljanje podacima o nalogu

PREDUSLOVI

@ Koli¢ina izbacivanja konfigurisana, vidi
stranu 95

1. U meniju "Koli¢ine izbacivanja" pod "Proizvodi"
izaberite "konfigurisanje...".

2. Za kreiranje novog proizvoda

izaberite + .

Maziv proizvoda

3. Pod "Naziv proizvoda" unesite naziv za proizvod.

Jedinica

4. Pod "Jedinica" izaberite jedinicu za proizvod.

5. Potvrdite sa \/

6. Za dodelu proizvoda
pod "Proizvodi" izaberite Zeljene proizvode.

. . . ~ . . Maziv proizvoda
=» |zabrani proizvodi se obeleZavaju kukicom.

: i Jedinica
7. Potvrdite sa \/

= |zabrani proizvodi su dodeljeni nalogu i prijemniku
zadatih vrednosti uredaja.

8. Za izmenu zadatih vrednosti proizvoda
pod "Proizvodi" izaberite Zeljeni proizvod. Koli¢ina izbacivanja X

Zadata vrednost 20,00 kgiha =

9. Unesite podatke za zadatu vrednost. -
_ Izvan granice polja --kglha

Kod GPS prekida --kgiha

10. Potvrdite sa V Proizvodi

konfigurisanje...

Proizvod
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Upravljanje podacima o nalogu

19.7.4 Upravljanje klijentima

PREDUSLOVI

© Uvezite podatke naloga vidi stranu 89 ili polje
je postavljeno vidi stranu 85

@ Nalog napravljen; vidi stranu 93 ili uvesti sa
podacima naloga

1. lzaberite u radnom meniju W .

2. lzaberite polje.

SAVET

Za kreiranje klijenata potrebno je napraviti bilo
kakav nalog i isti izabrati. Kreirani klijenti mogu
onda da se dodele bilo kojem nalogu.

3. Pod "Nalozi" izaberite bilo koji nalog.

4. "Klijent" izabrati.

<

Nalozi

01.01.18

Linije traga

01.01.18

Granice polja

01.01.18

0

X

Udaljenost Zadnja izmena

Podaci o polju

Nalog

749.58 ha
112035 km
0.00 km
Koli¢ina izbacivanja

konfigurisanje

Klijent

-8
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Upravljanje podacima o nalogu

5. Za kreiranje novog klijenta
+ Dodela klijenta

Ime

6. Unos podataka klijenta.

Pregime

7. Potvrdite sa \/ Ulca,bici

8. Da bi se nalog dodelio klijentu ]
izaberite Zeljenog klijenta. Dodela klijenta

Ime

=» |zabrani klijent dobija kukicu.

9. Potvrdite sa \/

Ulica, bigj
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19 | Rad sa dokumentacijom
Upravljanje podacima o nalogu

19.7.5 Upravljanje voza€ima

PREDUSLOVI

© Uvezite podatke naloga vidi stranu 89 ili polje
je postavljeno vidi stranu 85

© Nalog napravljen; vidi stranu 93 ili uvesti sa
podacima naloga

1. lzaberite u radnom meniju W .

2. lzaberite polje.
Palja b4

- Udaljenost Zadnja izmena

SAVET
Podaci o polju
Za kreiranje vozaca potrebno je napraviti bilo — Nalog
kakav nalog i isti izabrati. Kreirani voza¢i mogu S 749.58 ha
. . AV & 112035 km
onda da se dodele bilo kojem nalogu. : M:m
Linije traga
o . ) . — = Koli¢ina izbacivanja
3. Pod "Nalozi" izaberite bilo koji nalog. 01.01.18 Konfigurisanje
Klijent
X Granice polja

4. "Vozac" izabrati.
01.01.18

0
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19 | Rad sa dokumentacijom
Eksportovanje podataka o nalogu kao PDF

5.

6.

7.

8.

Za kreiranje novog vozaca izaberite

+

Unesite podatke vozaca.

Potvrdite sa \/

Da bi se nalog dodelio vozacu
izaberite Zeljenog vozaca.

= |zabrani voza¢ dobija kukicu.

9.

Potvrdite sa \/

Podaci o nalogu aktuelnog naloga se mogu
memorisati kao PDF na USB memoriji.

Sledecéi podaci o nalogu se nalaze u PDF-u:

Pregled naloga
Detalji o nalogu
Ukupne vrednosti uredaja

Detalji za koli¢ine izbacivanja prema prijemniku
zadatih vrednosti

llustracija karte pokrivenosti prema prijemniku
zadatih vrednosti

Dodela vozata

Ime

Pregime

Ulica, bigj

Dodela vozata

Ime

Pregime

Ulica, bigj

19.8 Eksportovanje podataka o nalogu kao PDF
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19 | Rad sa dokumentacijom

Eksportovanje podataka o nalogu kao PDF

PREDUSLOVI

© USB fleS memorija je utaknuta

@ Zeljeni nalog ugitan u podacima polja; vidi

stranu 84

1. Otvorite meni za brzo pokretanje.

PDF
2. izaberite |__IV_'

=» Podaci o nalogu se memoriSu u direktorijumu
"PDF_Export" na USB memoriji. PDF datoteci
se dodeljuje naziv u formi: datum i vreme
eskportovanja, ime polja, ime naloga.
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20 | Upotreba ukljucivanja i isklju¢ivanja delimi¢nih Sirina

Upotreba uklju€ivanja i iskljuéivanja

delimi¢énih Sirina

20.1 PodeSavanje preklapanja

20.1.1 Odredivanje preklapanja u pravcu voznje

Preklapanje u pravcu voznje odreduje u kojoj meri
delimi¢ne Sirine u pravcu voZnje smeju da prelaze
granicu pre nego Sto se delimi¢ne Sirine iskljuce.
Preklapanje u pravcu voznje spre€ava da dode do
nastanka praznina izmedu uvratine i redova ili izmedu
obradenih povrSina.

Preklapanje u pravcu voznje se moZe podesiti
odvojeno za uklju€ivanje i isklju€ivanje delimi¢nih
Sirina.

Granice za preklapanje u pravcu voznje:

e Granica izmedu neobradenih i obradenih povrsina

e Granica uvratine

SAVET

Za ispravno preklapanje u pravcu voznje vazi
sledece:

e Ispravna vremena uklju€ivanja/iskljucivanja
bez preklapanja se moraju podesiti u
upravljackom sistemu uredaja.

e Ako je predvidena praznina izmedu uvratine
i redova ili izmedu obradenih i neobradenih
povrsina moguce je za preklapanje u pravcu
voznje uneti i negativnu vrednost.
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20 | Upotreba ukljucivanja i isklju€ivanja delimi¢nih Sirina
Podesavanje preklapanja

Negativna vrednost za preklapanje u pravcu

Pozitivnha vrednost za preklapanje u pravcu voznje .
voznje

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro”

1. U radnom meniju izaberite {é} > "PodeSavanje
preklapanja”.

=» Ako priklju€eni uredaj podrzava MultiBoom, bi¢e
prikazan izbor poluga.

=» Kada prikljueni uredaj ima samo jednu
prikljuéenu polugu, onda se izbor poluga
preskace.

2. Kada je neophodno preuzeti podesenja
preklapanja za sve poluge, < Izbor poluga

aktivirajte "Preuzmi podeSavanje za sve poluge".
_ﬁ_ Preuzmi podesavanje za sve poluge

= Kada je aktivirana funkcija "Preuzmi podeSavanje [ 1
za sve poluge”, onda moZete odabrati samo prvu
polugu. T

3. lzaberite poluge iz spiska.
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20 | Upotreba ukljucivanja i iskljuéivanja delimi¢nih Sirina
Podesavanje preklapanja

4. lzaberite "Preklapanje u pravcu voznje kod
ukljucivanja".

5. Unesite vrednost izmedu -1000 cm i 1000 cm.

6. Potvrdite sa \/

7. lzaberite "Preklapanje u pravcu voznje kod
iskljucivanja”.

8. Unesite vrednost izmedu -1000 cm i 1000 cm.

9. Potvrdite sa \/

20.1.2 Odredivanje stepena preklapanja

Stepen preklapanja odreduje za koliko procenta jedna
delimi¢na Sirina sme da prelazi granicu pre nego

Sto se iskljuci ta delimi¢na Sirina. PodeSeni stepen
preklapanja se prikazuje u pregledu karte.

Granice stepena preklapanja:
e Granica izmedu neobradenih i obradenih povrsina

e Granica uvratine

-1

=
=

Preklapanje

Preklapanje u pravcu voinje kod ukljudivanja

Preklapanje u praveu voinje kod iskljudivanja
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20 | Upotreba ukljucivanja i isklju€ivanja delimi¢nih Sirina

Podesavanje preklapanja

"GPS-Switch pro"

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili

1. U radnom meniju izaberite {é} > "PodeSavanje

preklapanja”.

=» Ako priklju¢eni uredaj podrzava MultiBoom, bi¢e

prikazan izbor poluga.

Moguéa podeSavanja Objasnjenje Slika
Delimi¢ne Sirine se iskljucuju
0% pre nego Sto dode do
preklapanja.

50% Delimi¢ne Sirine se iskljuc“?uju

kada napola prelaze granicu.

100% Delimi¢ne Sirine se ISk|]UCL'Jju

kada potpuno prelaze granicu.

PREDUSLOVI

106
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20 | Upotreba ukljuéivanja i isklju¢ivanja delimi¢nih Sirina

Podesavanje preklapanja

=» Kada priklju€eni uredaj ima samo jednu
priklju¢enu polugu, onda se izbor poluga
preskace.

2. Kada je neophodno preuzeti podesenja
preklapanja za sve poluge,
aktivirajte "Preuzmi podeSavanje za sve poluge".

= Kada je aktivirana funkcija "Preuzmi podeSavanje
za sve poluge”, onda moZete odabrati samo prvu

polugu.

3. lzaberite poluge iz spiska.

4. lzaberite "Stepen preklapanja”.

5. lIzaberite procentnu vrednost.

Potvrdite sa \/

o

20.1.3 Odredivanje tolerancije preklapanja

Tolerancija za preklapanje odreduje u kojoj meri
spoljasnje delimi¢ne Sirine smeju da prelaze izvan
obradene povrsine pre nego Sto se delimi¢ne Sirine
isklju€e. Tolerancije preklapanja spreCava da se
spoljaSnje delimi¢ne Sirine konstantno iskljucuju i
ukljuéuju tokom paralelne voznje kada delimi¢ne
Sirine prolaze neposredno uz granicu.

Granice za toleranciju preklapanja:
e Granica izmedu neobradenih i obradenih povrSina

e Granica uvratine

< Izbor poluga

_ﬁ_ Preuzmi podesavanje za sve poluge

T 1
‘F_T

Preklapanje

” stepen preklapanja

&= Tolerancija preklapaniz
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20 | Upotreba ukljucivanja i iskljuc¢ivanja delimi¢nih Sirina
Podesavanje preklapanja

SAVET

Tolerancija preklapanja ima svoju funkciju samo u
slu¢aju da je stepen preklapanja podeSen na 0 %
ili 100 %; vidi stranu 105.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic” ili
"GPS-Switch pro”

1. U radnom meniju izaberite @ > "PodeSavanije
preklapanja”.

=» Kada priklju€eni uredaj podrzava Multi Boom,
onda se prikazuje izbor poluga.

= Kada priklju¢eni uredaj ima samo jednu
priklju¢enu polugu, onda se izbor poluga
preskace.

2. Kada je neophodno preuzeti podesenja
preklapanja za sve poluge, Izbor poluga
aktivirajte "Preuzmi podeSavanje za sve poluge".

Preuzmi podegavanje za sve poluge

=» Kada je aktivirana funkcija "Preuzmi podeSavanje T 1
za sve poluge", onda moZete odabrati samo prvu
polugu.

3. lzaberite poluge iz spiska.

4. lzaberite "Tolerancija preklapanja”.
Preklapanje

5. Unesite Zeljenu vrednost.

6. Potvrdite sa \/

Tolerancija preklapanja
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20 | Upotreba ukljuéivanja i isklju¢ivanja delimi¢nih Sirina
Podesavanje preklapanja

20.1.4 Odredivanje tolerancije preklapanja na granici polja

Tolerancija preklapanja na granici polja odreduje
koliko spoljasnje delimi¢ne Sirine mogu da prelaze
granicu polja pre nego Sto se delimi¢ne Sirine
isklju€uju. Tolerancija preklapanja na granici polja
sprecava da se spoljasnje delimic¢ne Sirine kod voznje
na granici polja stalno ukljuéuju i iskljuéuju, jer
delimi¢ne Sirine dodiruju granicu polja.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

1. U radnom meniju izaberite {:C:)} > "PodeSavanje
preklapanja”.

=» Ako prikljueni uredaj podrzava MultiBoom, bi¢e
prikazan izbor poluga.

=» Kada priklju¢eni uredaj ima samo jednu
priklju¢enu polugu, onda se izbor poluga
preskace.

2. Kada je neophodno preuzeti podesenja
preklapanja za sve poluge, < Izbor poluga
aktivirajte "Preuzmi podeSavanje za sve poluge".

ﬁ Preuzmi podesavanje za sve poluge

=» Kada je aktivirana funkcija "Preuzmi podeSavanje T 1
za sve poluge", onda moZete odabrati samo prvu
polugu. #1

3. lzaberite poluge iz spiska.
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20 | Upotreba ukljucivanja i iskljuéivanja delimi¢nih Sirina
Pokretanje belezenja

4. |zaberite "Tolerancija preklapanja na granici
polja". Preklapanje

5. Unesite vrednost u rasponu od 0 cm do 150 cm.

6. Potvrdite sa \/

'FLI Tolerancija preklapanja na granici polja

20.2 Pokretanje belezenja

Kada se pokrene belezenje, a delimi¢ne Sirine

su ukljuéene, AmaTron 4 memoriSe podatke o
poziciji obradene povrSine. Obradene povrSine se na
pregledu karte prikazuju zelenom bojom.

Sledeéi podaci su obuhvaéeni belezenjem:
e Obradena povrsina

e Granice polja

e Prepreke

e Uvratina

e Linije traga

SAVET

Bez korekcijskog signala, primljeni signal koriguje
jedan softver. Moze da prode i do 5 minuta dok ne
bude na raspolaganju korigovani signal.

Ukoliko postoji korigovani isgnal, obradena
povrSina ¢e biti prikazana Zutom bojom na
pregledu karte. Ako postoji korigovani signal
povrsina koja se obraduje se prikazuje zelenom
bojom.

Sledeca tabela prikazuje pregled stanja delimi¢nih
Sirina i pripadajuce boje delimi¢nih Sirina u simbolu
uredaja.
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20 | Upotreba ukljucivanja i iskljuéivanja delimi¢nih Sirina

Pokretanje belezenja

Uredaj sa automatskim uklj./isklj. delimi€nih Sirina

Stanje delimiénih Sirina

Boja delimi€ne Sirine u simbolu uredaja

Uredaj nije u radnom poloZaju Siva
BeleZenje zaustavljano, delimi¢na Sirina ru¢no .
. Narandzasta
iskljuc¢ena
BeleZenje zaustavljeno, delimi¢na Sirina ruéno

o Zelena
ukljucena
Delimi€na Sirina iskljuc¢ena preko automatskog uklj./ N
- g Narandzasta
isklj. delimi€nih Sirina
Delimi¢na Sirina uklju¢ena preko automatskog ukl;./
. R Zelena
isklj. delimi€nih Sirina
Delimi¢na Sirina uklju¢ena preko automatskog uklj./
isklj. delimi¢nih Sirina, delimicnoj Sirini softver nije Zuta
pristupio
BeleZenje otpoceto, delimi¢na Sirina ru¢no

Crvena

zaustavljena

SAVET

Ukoliko se delimi¢ne Sirine uredaja ru¢no uklj./
isklj., onda se daje preporuka za uklj./isklj. putem
boja delimiénih Sirina u simbolu uredaja.

Uredaj sa ruénim uklj./isklj. delimiénih Sirina

Preporuka uklj./isklj.

Boja delimiéne Sirine u simbolu uredaja

Delimi¢na Sirina isklj.

Narandzasta

Delimi¢na Sirina uklj.

Zelena
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20 | Upotreba ukljucivanja i iskljuc¢ivanja delimi¢nih Sirina

Zavrsiti snimanje

|

PREDUSLOVI

ISOBUS konfigurisan, vidi stranu 42
GPS signal postoji

Izabran ispravni traktor, vidi stranu 65
Izabran ispravan uredaj, vidi stranu 54

Preklapanje podeseno, vidi stranu 103

® ©® ©® ® ©® 06

Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"
Kod automatskog uklj./isklj. delimi€nih Sirina:

© Uredaj konfigurisan za automatsko uklj./iskl].
delimi¢nih Sirina

Ukoliko prikljuceni radni uredaj podrZava @& 20kmh
automatsko uklj./isklj. delimicnih Sirina, e P ~
° S[al) S
izaberite u radnom meniju )
A4 e
’ K §
ili
/¥
% + *
ukoliko se delimicne Sirine priklju¢enog radnog SSSsa
uredaja rucno uklj./isklj., @
=5 %,
izaberite p—! u radnom meniju. A
ﬁ 100 %
o-j, 2.0 km/h 'I/ﬁﬂ @:}

20.3 Zavrsiti snimanje

|

Ako prikljuceni radni uredaj podrZava
automatsko ukljucivanje i iskljucivanje
delimi¢nih Sirina

sve delimi¢ne Sirine iskljuciti putem sistema
upravljanja uredaja

ili

zaustaviti

ili

ako se delimicne Sirine prikljucenog radnog
uredaja rucno ukljucuju i iskljucuju

==
Izaberite u radnom meniju J|— .
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21 | Koris¢enje granica polja

KoriSéenje granica polja

21.1 Postavljanje granice polja

AmaTron 4 moZe na osnovu obradene povrSine
kreirati granicu polja. Na osnovu granice polja,
AmaTron 4 moZze izracunati veli€inu polja. Na osnovu
veli¢ine polja se izracunava obradena povrsina i
preostala povrsina. Ukoliko se koristi automatsko
uklj./isklj. delimi¢nih Sirina, izbacivanje se zaustavlja
na granici polja.

Kada je neophodno kreirati granicu polja, a da tu
povrSinu ne obradujete, onda je moguce ponovo
obrisati obradenu povrSinu na AmaTron 4.

Ukoliko je priklju¢en ISOBUS rasipag, unutar granice
polja se automatski kreira sigurnosna zona. Ukoliko
se ISOBUS rasipa¢ kreCe unutar sigurnosne zone,
delimi¢ne Sirine se iskljuuju. Time se sprecava
rasipanje izvan granice polja. Sigurnosna zona se
moze deaktivirati preko konfiguracije granice polja.

Kod AMAZONE rasipaca najnovije generacije,
sigurnosna zona se automatski deaktivira za grani¢no
rasipanje.
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21 | Koris¢enje granica polja
Postavljanje granice polja

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro”

© U potpunosti obradena ivica polja

1. U radnom meniju izaberite ﬁ

=» Granica polja se postavlja oko obradene
povrSine. Veli¢ina obradene povrSine i preostale

povrSine se prikazuje na karti: |I|

2. Za brisanje obradene povrsine,
pritisnite na obradenu povrSinu.

3. izaberite ﬁ

=

&5 0.0 km/h

Caljr, 71
SEIEs
ol

& .

ﬂ 100 %
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21 | Koris¢enje granica polja
Kreiranje iskljucenih zona

4. Da biste kreirali zone iskljucenja,
vidi stranu 115.

5. Da biste konfigurisali granicu polja,
vidi stranu 117

21.2 Kreiranje iskljuéenih zona

Isklju¢ene zone se mogu Koristiti za oznaCavanje
oblasti na polju koje ne treba ili ne mogu da se
obraduju. Isklju¢ene zone dobijaju sopstvenu granicu.
Ako se kreiraju iskljuéene zone, a joS uvek nema
granice polja, granica polja se automatski kreira.
Granice isklju¢enih zona postavljaju se unutar granice
polja oko neobradenih povrSina.

Isklju¢ena zona mora biti velika najmanje 10 m2.

Ako je priklju€en ISOBUS rasipac, sigurnosne zone
se automatski kreiraju oko isklju¢enih zona. Ukoliko
se ISOBUS rasipa¢ kre¢e unutar sigurnosne zone,
delimi¢ne Sirine se iskljucuju. Time se spreava
rasipanje u isklju¢ene zone. Sigurnosna zona se
moze deaktivirati preko konfiguracije granice polja.

Kod AMAZONE rasipaca najnovije generacije,
sigurnosna zona se automatski deaktivira za grani¢no
rasipanje.
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21 | KoriSéenje granica polja
Kreiranje isklju¢enih zona

PREDUSLOVI

@ U potpunosti obradeno polje

© Postoji neobradena povrsina od najmanje
10 m? unutar obradene povrsine

1. Dodirnite obradenu povrsinu.

2. izaberite -Ig .

=» Ako joS nema granice polja, kreira se granica
polja.

= |sklju¢ene zone se kreiraju oko neobradenih
povrSina unutar granice polja.

3. Za brisanje zone iskljucenja,

dodirnite zonu isklju¢enja i izaberite ﬁg.

CMS-|-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | KoriSéenje granica polja
Deaktviranje granice polja

21.3 Deaktviranje granice polja

Kada se granice polja deaktiviraju, onda se viSe ne
prikazuju u pregledu karte. Deaktivirane granice polja
ostaju memorisane u podacima o polju i mogu se
ponovo uditati.

1. Pritisnite na granicu polja.

2. izaberite(%—). ; ;\
I fﬂ] -oé-’m-

3. Za ponovno ucitavanje granica polja,
_ P je g pboj 3 G
vidi stranu 84. Fmgs

21.4 Konfigurisanje granice polja

21.4.1 Deaktiviranje sigurnosne zone

Kada je ISOBUS rasipac prikljucen, sigurnosne zone
se automatski kreiraju unutar granica polja i oko zona
iskljuéenja. Ukoliko se ISOBUS rasipac krec¢e unutar
sigurnosne zone, delimi¢ne Sirine se isklju€uju. Time
se spre€ava rasipanje izvan granice polja ili u zoni
isklju€enja. Sigurnosne zone se mogu deaktivirati.

Kod AMAZONE rasipaca najnovije generacije,
sigurnosne zone se automatski deaktiviraju za
grani¢no rasipanje.
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21 | Koris¢enje granica polja
Konfigurisanje granice polja

1. U radnom meniju izaberite {é} > "Granica polja".

2. Aktiviranje "Sigurnosne zone"
< Osnovna podeS$avanje

a Sigurnosna zona

Deaktiviranje "Sigurnosne zone".

21.4.2 Aktivacija upozorenja na prepreke i granice

Upozorenja se pojavljuju na gornjoj ivici ekrana pri
¢emu se emituje i akusti¢ni signal.

Ukoliko su upozorenja aktivirana, za sledecée
dogadaje se javlja upozorenje:

e Priblizavanje granici polja
e Priblizavanje prepreci
1. U radnom meniju izaberite @ > "Granica polja".

2. Aktiviranje opcije "Upozorenje na prepreke/
granice" Osnovna podesavanje

Deaktiviranje opcije "Upozorenje na prepreke/
graniceu &% Upozorenje na prepreke/granice

21.4.3 Prikaz neaktivnih granica polja

Kada je ova funkcija aktivirana, neaktivne granice
polja se pojavljuju kao tanke sive linije u pregledu
karte.
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21 | KoriSéenje granica polja
Konfigurisanje granice polja

1. U radnom meniju izaberite {é} > "Granica polja".

2. Aktiviranje opcije "Prikaz neaktivnih granica polja"

Osnovna podeS$avanje

Deaktiviranje opcije "Prikaz neaktivnih granica
polja”.

'~ Prikaz neaktivnih granica polja

21.4.4 Aktiviranje automatskog prepoznavanja granica polja

Ako je aktivirano automatsko prepoznavanje granica
polja, AmaTron 4 automatski detektuje da i je
sacuvano polje u blizini. Podaci za dato polje se
potom ocitavaju radi obrade polja. Ukoliko je ova
funkcija deaktivirana, potrebno je podatke polja ru¢no
izabrati da bi se omogucila obrada polja.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Maps&Docs"

1. U radnom meniju izaberite {C},} > "Granica polja".

2. Aktiviranje opcije "Automatsko prepoznavanje
granica polja" Grundeinstellungen

Deaktiviranje opcije "Automatsko prepoznavanje
granica polja".

Ausléseabstand fiir Auto-Zoom

Lad
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22 | Upotreba virtuelne uvratine

Upotreba virtuelne uvratine

22.1 Postavljanje virtuelne uvratine

Pomocu virtuelne uvratine se moze definisati realna
uvratina na pregledu karte. Time je omogucena
obrada podrucja uvratine, nezavisno od preostalog
polja. Delimi¢ne Sirine se ukljuéuju/iskljucuju na
granici uvratine.

U virtuelnoj uvratini se automatski postavljaju tragovi
traga.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro”

© Postavljena granica polja, vidi stranu 113
1. U radnom meniju izaberite ﬁ
2. Unesite Sirinu uvratine.

Uyratina

@ Sirina uvrating 2im

[?.‘] Zapocteti sa pola dirine radnog zahvata ()
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22 | Upotreba virtuelne uvratine
Postavljanje virtuelne uvratine

Ukoliko se otpocinje sa polovinom radnog zahvata,
prva linija traga "0" je na granici polja, a druga linija
traga lezi za jedan radni zahvat unutar granice polja.

Ukoliko se otpocinje sa celim radnim zahvatom, prva
linija traga "0" leZi pola radnog zahvata unutar granice
polja.

3. Da biste napravili prvu liniju traga na granici
polja,
aktivirajte "Zapoceti sa pola Sirine radnog
zahvata"

da biste napravili prvu liniju traga na polovini
radnog zahvata unutar granice polja,
deaktivirajte "Zapoceti sa pola Sirine radnog
zahvata".

4. Potvrdite sa \/

=» Nakon Sto je kreirana virtuelna uvratina, uvratina
se prikazuje kao siva povrSina unutar granice
polja.

dll Feld-201B0618-1105

11:57

g Cm: N\ Q

(S - A
ANl 5
b

£

3t A
‘F’/’T 100 %
o';r 0.0 km/h .{ﬂ]

dl reld-20180618-1105

11:57

28ha
28ha

ot a1l
o-j, 0.0 kmh 'I/ﬁﬂ
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22 | Upotreba virtuelne uvratine
Postavljanje virtuelne uvratine

Kako biste mogli pokrenuti izbacivanje unutar
virtuelne uvratine i kako biste mogli koristiti linije traga
unutar virtuelne uvratine, neophodno je odblokirati
virtuelnu uvratinu.

5. Da biste odblokirali virtuelnu uvratinu,

izaberite q@ u radnom meniju.

6. Da biste sakrili linije traga u virtuelnoj uvratini,

izaberite 747 u radnom meniju.

7. Da biste blokirali virtuelnu uvratinu,

izaberite @éj u radnom meniju.

I‘ﬂ"l I'+'I
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£ w0 | | , ‘/
& 0.0kmih k S =
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22 | Upotreba virtuelne uvratine
Obradivanje virtuelne uvratine

22.2 Obradivanje virtuelne uvratine

1. Pritisnite prstom na virtuelnu uvratinu.

2. Da biste izbrisali virtuelnu uvratinu,
izaberite ﬁ

ili
za promenu Sirine uvratine,

u radnom meniju pod @ > "Granica polja" >
"Sirina uvratine” unesite Zeljenu Sirinu uvratine

ili
za pomeranje prve linije traga,
u radnom meniju pod {lé} > "Paralelna voznja"

aktivirajte ili deaktivirajte opciju "Zapoceti sa pola
Sirine radnog zahvata".

®

=]
~ A
4 +?1-
S
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23 | Obelezavanje prepreke

Obelezavanje prepreke

Ukoliko na polju postoje prepreke poput udubljenja u
zemlji gde se sakuplja voda, strujne bandere, stene
ili drve¢e, moguce ih je obeleZiti na karti terminala
AmaTron 4. Ukoliko se vozilo kre¢e prema prepreci,
pojavljuje se upozorenje, a simbol vozila se zumira.

Upozorenje se navodi samo ukoliko su upozorenja
aktivirana u podeSavanjima; vidi stranu 118.

Karta se zumira samo kada je Auto-Zoom aktiviran;
vidi stranu 69.

Markirana prepreka moze da se koristi za GPS-Drift
korekciju, vidi stranu 75.

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch pro”

1. Vozilom idite do prepreke.

2. Ako je potrebno koristiti markiranu prepreku za

GPS-Drift korekciju,
Zabelezite orijentaciju i poloZaj vozila.

3. U radnom meniju izaberite @

=» Na karti se prikazuje simbol prepreke.

f’N Q
POI_201B0613 \‘-> ﬁ (’/A
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23 | Obelezavanje prepreke

4. Prstom prevucite simbol prepreke na Zeljenu
poziciju.

5. Ukoliko Zelite dodati simbol za specifi¢nu vrstu
prepreke,

izaberite Zeljeni simbol.

6. Ukoliko Zelite da preimenujete simbol prepreke,

pod unesite Zeljeni naziv.

7. Ukoliko Zelite da izbriSete simbol prepreke,
izaberite ﬁ

8. Kako biste postavili simbol prepreke,
pritisnite prstom na Zeljeno mesto na karti.
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju

Upotreba asistencije za paralalelnu
voznju

24.1 Konfigurisanje asistencije za paralenu voznju

24.1.1 lzabrati predlozak traga navodenja

Uz pomo¢ AmaTron 4 moguce je saCuvati razliCite
vrste linije traga.

Raspolozivi predloSci

- Objasnjenje Slika
linija tragova

fN‘\ o
& 4,
AN L5
§"
Prava linija traga koja se 1 B N | | | <lVa
A-B pOStaVlja izmedu 2 tacke. ESl H B Ed B @ O] @ @ @ 6] e e

alr I
/ -’?‘—
%

Kriva linija traga koja
- se tokom voZnje snima i z /_7
ravni oblik . .  m R
izmedu 2 tacke. Konture +
se automatski ispravljaju.

dll
‘P’T 100% !
fjﬂ 0.0 km/h . 'l/ﬁﬂ
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Konfigurisanje asistencije za paralenu voznju

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Track"

1. U radnom meniju izaberite {é\} > "Paralelna
voznja" > "Uzorak linije traga".

2. lzaberite Zeljeni uzorak traga vodenja.

3. Potvrdite sa \/

24.1.2 Uredivanje linije traga

Kada se kreiraju linije traga onda razmak linije
traga odgovara radnoj Sirini priklju¢enog uredaja.
Rastojanje tragova moze ru¢no da se menja.

Kada je potrebno voziti na linije traga i uprkos tome
treba da nastane preklapanije ili praznina u obradi,
onda mozete menjati preklapanje linije traga.

1. Tapnite na jednu liniju traga.

= Aktiviraju se dugmad za konfiguraciju.

2. izaberite {lé}

Paralelni prohod

ﬂﬂj Uzorak traga vodenja

A-B linija
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Konfigurisanje asistencije za paralenu voznju

3. Za promenu rastojanja izmedu linija traga,
aktivirajte "Rucni unos" < Paralelni prohod

||| 'df.' Ruéni unos $irine linije traga

Rastojanje linija traga

za promenu preklapanja linije traga,

deaktiVirajte "RUéni UnOS" ,H-‘ Preklapanje linije traga
Moguéi unosi za preklapanje linije traga:
e Pozitivha vrednost: preklapanje

e Negativna vrednost: praznina u obradi

4. Unesite Zeljeno rastojanje tragova ili Zeljeno
preklapanije linije traga.

24.1.3 PodeSavanje osetljivosti Lightbar-a

Lightbar |I| prikazuje odstupanje traktora od sledece
linije traga i pomaze vozacu da ostane na tragu. @
dll Feld-20180618-1105 ; Y oo
Trouglasti simboli Lightbar-a se pale ako odstupanje % : {N} a
sa linije trage prekoraci navedenu vrednost. e ' ® //&
+
- ’{W 4-:?1—
X 6
- oG
@ 2 A | %
‘FﬁT 100 %
fg; ORI z ﬂ KED:}

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Track"

1. U radnom meniju izaberite {‘2} > "Paralelna
voznja" > "Osetljivost Lightbar-a".

Paralelni prohod

2. Unesite vrednost u rasponu od 1 cm do 100 cm.

3. Potvrdite sa \/

»Tﬂd Osetljivosti Lightbar-a
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Postavljanje linija traga

24.2 Postavljanje linija traga

24.2.1 Postavljanje A-B linije

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Track"

@ lzabran predlozak linije traga "A-B", vidi
stranu 126

1. Vozite na pocetak reda.

2. izaberite //XA

=» Pocetna tacka linije traga se postavlja na poziciji
vozila.

3. Vozite na kraj reda.

B
4. izaberite /(Z .

= Kraj linije traga se postavlja na poziciju vozila.
Dodaju se dodatne linije traga.

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh

hO

0.0 kmh

o

YA
A+
5
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Postavljanje leja

24.2.2 Postavljanje poravnate konture

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Track"

@ lzaberite predlozak linije traga "ravni oblik"; vidi
stranu 126

1. Vozite na pocetak reda.

2. izaberite //FA

=» Pocetna tacka linije traga se postavlja na poziciji
vozila.

3. Vozite na kraj reda.

SAVET

Krajna tacka linije traga mora da je udaljena
najmanje 15 m od pocetne tacke.

B
4. izaberite /(Z .

=» Kraj linije traga se postavlja na poziciju vozila.
Dodaju se dodatne linije traga.

24.3 Postavljanje leja

Kako bi napravili leje moguce je istaknuti odredene
linije traga. Istaknute linije traga prikazuju koji red

radnog opsega treba da se prede kako bi se napravila

leja odredene visine. Broj koji treba uneti oznacava u
kojem ritmu treba da se prede linija traga. Ako se na
primer unese broj 2 potrebno je da se prede svaka
druga linija traga. Na taj nacini se uvek ispusta jedna
linija traga kako bi se napravile leje obima jednog
radnog zahvata.
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Paralelna voznja

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Track"

1. U radnom meniju izaberite {(:,S} > "Paralelna
voznja" > "Leja".

Paralelni prohod

2. Unesite vrednost u rasponu od 1 do 20.

3. Potvrdite sa \/

=» Linije traga se isticu u navedenom ritmu.

g :ﬂ: E - , (N @ (’/DA
-31 | a9
5

&Y

AT |42
P

24.4 Paralelna voznja

Svetlosna traka |I| tokom voZnje ukazuje za koliko
centimetara vozilo odstupa od linije traga. Ukoliko

odstupanje traga dostigne podeSenu vrednost, dll reld-20180618-1105 11:5
trougaoni simbol pored navoda o broju centimetara [ ' ~
I.ﬂﬂ l.+ N
postaje crven. Vozacu se tako pokazuje u kom smeru <" ﬁ K/&
je potrebno usmeriti vozilo. P 3
@: ‘-l'é'l—
- régra)
e A | %
‘FﬁT 100'%
fg; ook o ﬂ KED:}
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24| U

potreba asistencije za paralalelnu voznju

Pomeranje linija traga

@]
@]

» Ka

PREDUSLOVI

Postojanje licence za "GPS-Track"

Dodata svetlosna traka statusnoj traci; vidi
stranu 23

Osetljivost svetlosne trake podesena; vidi
stranu 128

Postavljene linije traga; vidi stranu 129

Po potrebi postavljena leja, vidi stranu 130

ko biste drzali vozilo u tragu,

upravljajte vozilo oko prikazane duzine u smeru
Sirine traga.

24.5 Pomeranije linija traga

Kako bi se kompenzovala odstupanja, koja nastanu

kroz G

PS drift, postoji moguénost pomeranja linija

tragova. Kada prikazane linije tragova vise nisu
podudarne sa stvarnim tragovima na polju, linije

tragova mozete pomeriti pomocu terminala AmaTron

4. Pri tome se linija traga koja je najbliza simbolu

vozila pomera na poziciju simbola vozila. Sve ostale

linije traga se pomeraju za istu duzinu i u istom

smeru.
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Izmena naziva linije traga

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Track"

» U radnom meniju izaberite 7§ ©.

=» Linije tragova su pomerene.

24.6 Izmena naziva linije traga

1. Tapnite na jednu liniju traga.

=» Aktiviraju se dugmad za konfiguraciju.
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24 | Upotreba asistencije za paralalelnu voznju
Deaktiviranje linije traga

2. izaberite | o m———

3. Unesite Zeljeni naziv za liniju traga.

4. Potvrdite sa \/

24.7 Deaktiviranje linije traga

Kada deaktivirate linije traga onda se oni viSe ne
prikazuju u pregledu karte. Deaktivirane linije traga
ostaju saCuvane u podacima polja i mogu ponovo da

se ucitaju.
- N < )+ | =7
= Aktiviraju se dugmad za konfiguraciju. ' ' - LY - A

2. izaberite (/3)

= Linije traga se deaktiviraju.

3. Za ponovno ucitavanje linije traga,
vidi stranu 84.
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25 | Upotreba automatskog spustanja poluga

Upotreba automatskog spusStanja poluga

Automatsko spustanje poluga automatski spusta
poluge kada se prskalica vozi preko neobradene
povrSine.

Vrednost koju treba uneti se odnosi na trenutak u
kom AmaTron 4 spusta poluge, pre nego Sto se dode
do neobradene povrSine.

Vrednost za vreme otpocinjanja postupka spusStanja
se mora ru¢no odrediti.

Vremenska ispravnost funkcija automatskog
spustanja poluga zavisi od sledeéih faktora:

e Brzina voznje
e Oprema traktora
e Oprema uredaja

e Hod poluga
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25 | Upotreba automatskog spustanja poluga

PREDUSLOVI

© Postojanje licence za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro”

© PrikljuCena kompatabilna prskalica za polje

© Postavljena granica polja, vidi stranu 113

1. U radnom meniju izaberite {é} > "Automatsko
spustanje poluga".

2. Aktivirajte "Automatsko spustanje poluga”.

Automatsko spuitanje poluga

3. Pod "Vreme pregleda za spustanje poluga"
unesite trajanje postupka spustanja u
sekundama.

4. Potvrdite sa \/

Automatsko spuitanje poluga

Vreme pregleda za spuitanje poluga
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos

Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos

26.1 Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

26.1.1 Dodeljivanje AmaTron 4 funkcije AUX-N uredaju za unos

Putem AmaTron 4 moguce je izvrSiti dodelu tastera
na AUX-N uredaju za unos. Na taj nacin moguce
je aktiviranje AmaTron 4 funkcija pomo¢u AUX-N
uredaja za unos.

SAVET

Putem AmaTron 4 funkcije se mogu dodeliti samo

AUX-N uredajima za unos.

Sledeca tabela prikazuje funkcije AmaTron 4:

4

&l

dl

()

=)

v

Sk

—
4_

Okretanje u
suprotnom
smeru
usmerenja
simbola
vozila u
pregledu
karte

Aktivacija
automatsko
g uklj./isklj.

delimi¢nih

Sirina

Otvaranje
pregleda
karte

Otvaranje
glavnog
menija

Otvaranje
Universal
Terminala

Potvrdivanje

Otvaranje
prikaza
kamere

Promena
aplikacija
previacenje
m prstom
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

PREDUSLOVI

@ Prikljucen AUX-N ulazni uredaj

@ UT broj terminala AmaTron 4 je podeSen na 1;
vidi stranu 42

1. U glavnhom meniju izaberite 1
=» Prikazuje se povrSina koju Salje ulazni uredaj.

2. lIzaberite komandno polje za Zeljeni taster. dn

&

+

A
B
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

AUX-N ulazni uredaj se kao simbol prikazuje zajedno
sa odabranim tasterom. Ispod toga je dugme koje
predstavlja AmaTron 4. S ovim dugmetom moZete
otvoriti AmaTron 4 funkcije.

3. Otvorite AmaTron 4 funkcije.

4. lzaberite AmaTron 4 funkcije iz liste.

=» Odabrana AmaTron 4 funkcija se dodeljuje
tasteru.

5. Potvrdite sa \/

=» U pregledu se odabrana AmaTron 4 funkcija dm
prikazuje na dugmetu dodeljenog tastera.

1r273

26.1.2 Dodeljivanje tastera s funkcijama uredaja za AUX-N uredaj za unos

Preko terminala AmaTron 4. se mogu rezervisati
tasteri AUX-N ulaznih uredaja za odredene funkcije.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

Na taj na¢in moguce je potvrditi funkcije uredaja sa
AUX-N uredajem za unos.

SAVET
Preko terminala AmaTron 4. je moguce rezervisati

tastere za odredene funkcije isklju¢ivo AUX-N
ulaznih uredaja.

PREDUSLOVI

@ Prikljuten AUX-N ulazni uredaj

@ UT broj terminala AmaTron 4 je podeSen na 1;
vidi stranu 42

1. U glavhom meniju izaberite 1 .
=» Prikazuje se povrSina koju Salje ulazni ureda;.

2. lIzaberite komandno polje za Zeljeni taster.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

AUX-N ulazni uredaj se kao simbol prikazuje
zajedno sa odabranim tasterom. Ispod su dugmad
koja prikazuju priklju¢ene uredaje. Ovim komandnim
poljima se vrsi otvaranje funkcija uredaja.

3. Otvorite funkcije uredaja.

4. lzaberite funkciju uredaja iz liste.

=» Odabrana funkcija uredaja se dodeljuje tasteru.

5. Potvrdite sa \/

=» U pregledu se odabrana funkcija uredaja dn
prikazuje na komandnom polju dodeljenog
tastera. 1e2rs3
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

26.1.3 Uklanjanje AUX-N dodele

1. U glavnhom meniju izaberite 1

=» Prikazuje se povrSina koju Salje ulazni uredaj.

2. lzaberite dugme sa funkcijom koju zelite da
obriSete.

&

-

A
B
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Konfigurisanje AUX-N ulaznog uredaja

AUX-N ulazni uredaj se kao simbol prikazuje
zajedno sa odabranim tasterom. Dodeljena funkcija
je prikazana pored.

3. Dodirnite dodeljenu funkciju.

=» Dodeljena funkcija je uklonjena.

4. Potvrdite sa \/

=» U pregledu, dugme tastera je slobodno. dl

1r273
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Upravljanje preferiranom dodelom

26.2 Upravljanje preferiranom dodelom

26.2.1 AUX-N dodelu potvrditi

Ako je priklju¢en AUX-N uredaj potrebno je nakon
uklju€ivanja AmaTron 4 potvrditi AUX-N dodelu za
priklju¢ene uredaje.

Meni za "Preferiranu dodelu" se automatski otvara.

1. Obavite kontrolu AUX-N dodele.

2. Ako je potrebno izmeniti AUX-N dodelu
vidi stranu 144

ako je AUX-N dodela ispravna

potvrdite sa \/

26.2.2 lzmena AUX-N dodele

26.2.2.1 Izmena AUX-N dodele putem liste funkcija

Kod AUX-N dodele putem liste funkcija se sve
raspolozive funkcije prikazuju u obliku liste sa leve
strane. Tasteri AUX-N uredaja za unos mogu da se
dodele ovim funkcijama.

1. Ako funkcije nisu date u listi sa leve strane

—> ,
4— izabrati .

2. lzabrati funkcije iz liste.

=» Prikazuju se raspolozive AUX-N uredaji za unos.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Upravljanje preferiranom dodelom

3. lzaberite Zeljene AUX-N uredaje za unos.

= Prikazuje se raspoloZivi tasteri.

Q{®{@
2010
Qf®

4. lzaberite Zeljeni taster.

=» |zabrani taster se prikazuje pored funkcije.

5. Potvrdite sa \/

=» Taster je dodeljen u pregledu izabranih funkcija.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Upravljanje preferiranom dodelom

6. Dodeliti dodatne tastere

ili
AUX-N dodelu potvrditi sa \/

26.2.2.2 AUX-N dodeli izmeniti putem liste za unos

Kod AUX-N dodele putem liste za unos se prikazuju
svi raspolozivi tasteri sa leve strane. Ovim tasterima
je mogucée dodeliti funkcije.

1. Ako dugmad nisu data sa leve strane u obliku
list,

—> ,
4— izabrati.

2. lzabrati taster iz liste.

= Prikazuje se pregled priklju¢enih uredaja.

3. lzaberite Zeljene ureda,j.

= Prikazuje pregled raspolozivih funkcija.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Upravljanje preferiranom dodelom

4. lzaberite Zeljenu funkciju.

=» |zabrana funkcija se prikazuje pored tastera.

5. Potvrdite sa \/

= Taster je dodeljen u pregledu izabranih funkcija.

6. Dodela dodatnih funkcija

ili
AUX-N dodelu potvrditi sa \/

26.2.2.3 Brisanje AUX-N dodele

1. Izaberite funkciju koju Zelite da obriSete na listi
funkcija ili listi unosa.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Otklanjanje AUX-N konflikata

U sredini gornjeg dela prikazuje se izabrana funkcija
ili odgovarajuci taster AUX-N ulaznog uredaja.

2. Dodirnite funkciju ili odgovarajuci taster AUX-N
ulaznog uredaja.

=» Dodela je uklonjena.

3. Potvrdite sa \/

26.3 Otklanjanje AUX-N konflikata

Dugme na AUX-N ulaznom uredaju moZze biti
dodeljeno samo jednoj funkciji. Ako dugmad na
povezanom AUX-N ulaznom uredaju imaju viSe
funkcija, pojavice se AUX-N konflikti.

Ako AmaTron 4 otkrije ove AUX-N konflikte, prikazuje
se prozor za izbor relevantnih dugmadi i funkcija.
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26 | Konfigurisanje AUX-N uredaja za unos
Otklanjanje AUX-N konflikata

Izaberite dugme iz liste @
Izaberite jednu od funkcija iz liste IZ'

=» |zabrana funkcija se prikazuje u polju |I|

Kada su svi AU-N konflikti reeni,

potvrdite izbor pomocu \/
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27 | Pravljenje snimka ekrana

Pravljenje snimka ekrana

Snimak ekrana predstavlja trenutni prikaz na displeju.

Slika bi¢e saCuvana kao graficka datoteka na USB
fleS memoriji. Naziv datoteke se sastoji od aktuelnog
datuma i aktuelnog vremena.

PREDUSLOVI

© USB fleS memorija je utaknuta
P> Taster za glavni meni II| drZite pritisnutim .

=» Na displeju se prikazuje simbol za kameru. Slika
ekrana je sacuvana na USB fleS memoriji.

150
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28 | Upotreba kamere

Upotreba kamere

AmaTron 4 moZe prikazivati slike prikljuéene kamere.
PREDUSLOVI

© Postoji licenca za "AmaCam”
© Priklju€ena kamera
© Kamera konfigurisana; vidi stranu 29
» U glavhom meniju izaberite S .
ili
ako je aktivirano automatsko prepoznavanje
voZnje unazad,

vozite unazad.

=» Pojavljuje se prikaz kamere.
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29 | Otklanjanje greSaka

Otklanjanje greSaka

Greska

Uzrok

ReSenje

GPS prijem ometen

GPS prijemnik ne funkcioniSe.

» Proverite prikljucke.

» Resetovanje GPS prijemnika
na fabricka podeSavanja, vidi
stranu 40.

Neispravan prikaz upravljackog
sistema masSine u UT-u

Pul nije ispravno ucitan.

» Brisanje memorisanih pulova,
vidi stranu 153.

Priklju¢eni uredaj se ne prikazuje

Pul nije ispravno ucitan.

» Brisanje memarisanih pulova,
vidi stranu 153.

Uredaj nije ispravno priklju¢en.

» Ponovo prikljuéivanje uredaja.

ISOBUS pogresno konfigurisan.

» Konfigurisanje ISOBUS-a, vidi
stranu 42

Delimi¢ne Sirine se ne prikazuju na
ispravan nacin u pregledu karte

GresSka u upravljanju uredajima

» Restovanje upravljanja uredaja,
vidi stranu 153.

Masine nisu prikazane u terminalu.

Drugi terminal povezan.

» Konfigurisanje ISOBUS-a, vidi
stranu 42

Ukljucivanje i isklju€ivanje
delimi¢nih Sirina ne funkcioniSe.

Drugi terminal povezan.

» Konfigurisanje ISOBUS-a, vidi
stranu 42

152
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30 | Resetovanje na fabricka podeSavanja

Resetovanje na fabriéka podeSavanja

1. U meniju PodeSavanje "izaberite Service." >
"Fabricka podeSavanja."”

Sledeéi oblasti primene mogu da se resetuju:

e PodeSavanja terminala: resetovanje svih
podeSavanja AmaTron 4

e Upravljanje uredajima: briSu se svi postavljeni
traktori i uredaji

e Dokumentacija: briSu se svi podaci naloga

e Sacuvani pulovi: briSu se sacuvani pregledi
sistema upravljanja

2. lzaberite Zeljene oblasti primene.

3. "lzaberite Resetovanje na fabricka podeSavanja.

4. Potvrdite sa \/

< Servis

@ Fabricka podeiavanja >

< Fabricka podesavanja
{ié} Podeiavanja terminala (o ]
Eﬁ Upravljanje uredajem (o ]
Dokumentacija (o ]
E?,, Satuvani pulovi o ]
@ Resetovanje na Fabritka podesavanja
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31| Prilog

Prilog

31.1 Dokumenta koja su takode merodavna

e Uputstvo za upotrebu uredaja i softvera za
upravljanje uredajem

e Uputstvo za upotrebu za GPS prijemnik

e Uputstvo za upotrebu traktora
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32 | Indeksi

Indeksi
32.1 Reénik
A
AUX

AUX je skraceno od "auxiliary" i ozna¢ava dodatni
ulazni uredaj, poput multifunkcijske poluge.

B

Brzina prenosa

Brzina prenosa podataka mereno u bitovima po
sekundi.

ECU

ECU oznacava upravljacki sistem masine koji je
ugraden u masini. Pomocu komandnog terminala je
omogucen pristup upravljackom sistemu masine, a
time i rukovanje masinom.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Evropski sistem za korekciju satelitske navigacije.

F

Farm Management Information System

Farm Management Information System ili skraceno
FMIS je program za upravljanje poljoprivrednih
domacinstava. Pomocu takvog programa moguce je
upravljati nalozima i mati¢nim podacima.

Firmver

Racunarski program koji je ugraden u uredaj.

GPS drift

Pod pojmom GPS drift se podrazumevaju odstupanja
GPS signala koji nastaju prilikom upotrebe
korekcijskih izvora sa slabom preciznoS¢u. GPS drift
se prepoznaje po tome Sto pozicija simbola vozila

na komandnom terminalu viSe ne odgovara stvarnoj
poziciji vozila.

GLONASS

Ruski globalni sistem za navigaciju

H

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision) Mera za preciznost
horizontalnih podataka o poziciji (stepen latitude i
longitude), koje Salju sateliti.

Izvor korekcije

Izvori korekcije su razliciti sistema za poboljSanje i
korekciju GPS signala.

Karta aplikacije

Karte aplikacije sadrZze podatke kojima se moze
upravljati nekim elementom radnog uredaja. U ove
podatke spadaju koli¢ine izbacivanja ili radne dubine.
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32 | Indeksi
Recnik

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japanski
sistem za korekciju satelitske navigacije.

P

Poluge

Poluge oznacavaju grupu delimi¢nih Sirina.

Prijemnik zadatih vrednosti

Kao prijemnim zadatih vrednosti se oznacava
element radnog uredaja kojim moze da se upravlja.
Kod prskalice za polje kao element kojim mozZe da
se upravlja moZe da se navede regulator pritiska
prskanja kojim se reguliSe koli¢ina izbacivanja.

R

RTK

Sistem za korekciju satelitskih podataka koji
podrazumeva novcéanu naknadu.

S

shape datoteka

shape datoteke sluZi za cuvanje geometrijskih
podataka i informacija o atributima u zapisu
podataka. Informacije o geometriji ¢ine oblike koji se
koriste kao granicne linije. Informacije o atributima
su potrebne za aplikaciju, na primer za upravljanje
koli¢inom izbacivanja. shape datoteka ima ekstenziju
".shp".

TASK.XML

TASK.XML je datoteka koja sadrzi podatke o
nalozima.

Universal Terminal

Universal Terminal omogucava prikazivanje korisnicke
povrSine ECU-a na komandnom terminalu.

156 MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



32 | Indeksi
Indeks

32.2 Indeks
2
2D prikaz
aktiviranje 68
3
3D prikaz
aktiviranje 68
A
A-B linija
Kreiranje 129
Adresa
Tehnicka redakcija 7
AmaCam
Otkljucavanje 45
Aplikacija AmaTron-Twin 71
Aplikacija myAmaRouter
Izvoz ISO-XML 93
Uvoz ISO-XML 91
Aplikacije
Otklju¢avanje 45
Pregled 16
Pregled 16
prelazak sa jedne na drugu 22,22
Automatsko spustanje poluga 135
Automatsko ukljucivanje i isklju€ivanje delimicnih
Sirina
Otklju¢avanje 45
AUX-N dodela
Otvaranje preko menija brzog pokretanja 24
Prikaz 16
D
Digitalno uputstvo za upotrebu 7
Dijagnosticka datoteka
Izvoz 24
Dugme menija 22

G

Geometrija uredaja
Vidi Konfigurisanje ISOBUS nekompatabilnih

uredaja 53
GPS drift

korigovati pomocu markiranih prepreka 75

Obelezavanje prepreke 124

ru¢na korekcija 75
GPS

Instalacija prijemnika 37

Upotreba signala za brzinu 61

GPS Mapsé&Docs
Otklju¢avanje 45

GPS prijemnik

Instalacija A100, A101 ili A631 prijemnika 37

Instalacija Ag-Star prijemnika 38

Instalacija drugog GPS prijemnika 40

Navodenije pozicije 53

Pozicija 56
GPS Switch

Otkljucavanje 45
GPS Track

Otkljuc¢avanje 45
Granica polja 113

automatska detekcija 119

deaktiviranje 117

I

ISB 14
Iskljucene zone

Kreiranje 115
ISOBUS nekompatabilni uredaj

Konfigurisanje 53

Kreiranje 52
ISOBUS uredaj

Instalacija 51
ISO-XML

Izvoz podataka 24

Izvoz podataka o poslu na USB stik 92

izvoz pomocu aplikacije myAmaRouter 93

Ucitavanje podataka polja 84

Uvoz podataka o nalogu sa USB memorije 89

uvoz pomocu aplikacije myAmaRouter 91

MG6010-SR-RS | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

157



32 | Indeksi
Indeks

Izbrisati pulove
Izmena jezika
Izmena mernog sistema

Izmena modelacije uredaja
Vidi Konfigurisanje ISOBUS nekompatabilnih
uredaja

Izmena znaka za decimalu

J

Jacina osvetljenja displeja
PodeSavanje preko menija brzog pokretanja
PodeSavanje u osnovnim podeSavanjima

Jacina zvuka
PodeSavanje preko menija brzog pokretanja
PodeSavanje preko menija brzog pokretanja
PodeSavanje u osnovnim podeSavanjima

K

Kamera
podeSavanje
Prikaz slike kamere
Prikljucivanje
Upotreba

Karta aplikacije
Ukljuciti upotrebu
zamena

Karta
Pregled
Koli¢ina izbacivanja
Konfigurisanje
Konfiguracija hotspota

vidi konfiguracija WLAN pristupne tacke
pomocu AmaTron 4

Konfiguracija pristupne tacke
Konfigurisanje automatskog zumiranja

Konfigurisanje maSine
Vidi Konfigurisanje ISOBUS nekompatabilnih
uredaja

Konfigurisanje radnog zahvata
Vidi Konfigurisanje ISOBUS nekompatabilnih
uredaja

Konfigurisanje zumiranja

Kontakt podaci
Tehnicka redakcija

153
31
31

53
31

34
33

32
24
32

29
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