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1 | Siguranta si responsabilitate

Siguranta si responsabilitate

1.1 Circulatia pe drumurile publice

Nu utilizati computerul sau terminalul de operare in timpul deplasarii pe carosabil.

Distragerea atentiei soferului poate avea drept consecinte de la accidente si vatamari corporale pana la
deces.

» Nu operati computerul sau terminalul de operare in timpul deplasarii pe carosabil.

1.2 Intretinerea si depozitarea

Daune datorate scurtcircuitului

Daca la tractor sau la un aparat remorcat sau atasat se efectueaza lucrari de mentenanta, exista pericol de
scurtcircuit.

» Inainte de efectuarea lucrdrilor de mentenantd,
separati toate conexiunile dintre terminalul sau computerul de operare si tractor.

Daune din cauza supratensiunii

Daca se sudeaza la tractor sau la un aparat remorcat sau atasat, computerul sau terminalul de operare
poate fi deteriorat din cauza supratensiunii.

» [nainte de a suda,
separati toate conexiunile dintre terminalul sau computerul de operare si tractor.

Deteriorari din cauza curatarii necorespunzatoare

» Curatati computerul sau terminalul de operare exclusiv cu o lavetd moale, umeda.
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1| Siguranta si responsabilitate
Modificari constructive

Deteriorari din cauza temperaturilor incorecte de functionare si depozitare

Daca nu se respecta temperaturile de functionare si depozitare, pot surveni defectiuni la computerul sau
terminalul de operare, functionari defectuoase si situatii periculoase.

» Exploatati computerul sau terminalul de operare numai la temperaturi de la -20 °C pana la +65 °C

» Depozitati computerul sau terminalul de operare numai la temperaturi de la -30 °C pana la +80 °C

1.3 Modificari constructive

Modificari nepermise si utilizarea nepermisa

Modificarile si utilizarile nepermise va pot afecta in sens negativ siguranta si pot avea o influenta si asupra
duratei de serviciu si/sau functionalitatii produsului.

» Efectuati la computerul sau terminalul de operare numai modificarile descrise ih manualul de utilizare a
computerului sau terminalului de operare.

» Utilizati computerul sau terminalul de operare conform prevederilor.
» Nu deschideti computerul sau terminalul de operare.

> Nu trageti de cabluri.

1.4 Sistemul camerei

Imaginea de pe camera nu foloseste la decizii relevante pentru siguranta

Camera foloseste ca sistem de asisten{d. Camera nu inlocuieste nicio persoana indrumatoare sau propria
atentie. De exemplu, campul vizual al camerei are asa-numite unghiuri moarte, in care nu se pot inregistra
persoane si obiecte. De asemenea, imaginea de pe camera poate fi reprezentata temporizat si din acest
motiv, situatiile pot fi evaluate eronat. Din aceasta cauza, persoanele pot fi grav ranite sau chiar ucise.

P> Tineti sub observatie in permanenta zona aflata de jur imprejur.

> Nu utilizati camera pentru aplicatji care sunt relevante pentru siguranta, precum deplasarea pe
drumurile publice sau deplasarile in marsarier.

» Verificati Tn permanenta calea de deplasare.

» Nu utilizati camera pentru operarea masinii.
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1 | Siguranta si responsabilitate
Display

1.5 Display

Pericol de accident din cauza afisajelor eronate de pe display

Daca display-ul este defect sau daca vizibilitatea afisajului este limitata, pot fi activate functii in mod
accidental si astfel se pot declanga functii ale masinii. Persoanele pot fi vatamate sau ucise.

» Daca vizibilitatea afisajelor de pe display este limitatd,

opriti operarea.

» Dacd afisajele de pe display sunt eronate,
reporniti computerul sau terminalul de operare.

Pericol de accidentare din cauza gesturilor de stergere necorespunzatoare

Tn cazul unui gest de stergere necorespunzator se pot actiona in mod accidental suprafetele (butoanele) de
comanda ale unitatii de comanda a masinii si astfel, se pot declansa funciii ale masinii. Persoanele pot fi
vatamate sau ucise.

» incepeti cu gestul de stergere la marginea afisajului.
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2 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare

Referitor la acest manual cu instructiuni

de exploatare

2.1 Drepturi de autor

Retiparirea, traducerea si multiplicarea, sub orice
forma, inclusiv Tn extras, necesita aprobarea in scris
din partea companiei AMAZONEN-WERKE.

2.2 Reprezentari grafice utilizate

2.2.1 Indicatii de avertizare si cuvinte de semnalizare

Indicatijile de avertizare sunt marcate printr-o bara
verticala cu un simbol triunghiular de siguranta si

un cuvant de semnalizare. Cuvintele de semnalizare
"PERICOL", "AVERTIZARE" sau "ATENTIE" descriu
gravitatea pericolului ce ameninta si au urmatoarele
semnificatji:

PERICOL

» Marcheaza un pericol iminent cu un risc
ridicat pentru cele mai grave vatamari
corporale, precum pierderea unor parii ale
corpului sau deces.

AVERTIZARE

» Marcheaza un posibil pericol cu un risc
mediu pentru cele mai grave vatamari
corporale sau deces.
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2 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Reprezentari grafice utilizate

ATENTIE
» Marcheaza un pericol cu un risc scdzut

pentru vatamari corporale de gravitate
medie.

2.2.2 Alte indicatii

Y IMPORTANT

» Marcheaza un risc pentru daune la
masina.

xi INDICATIE PRIVIND PROTECTIA
MEDIULUI INCONJURATOR

» Marcheaza un risc pentru daune aduse
mediului.

INDICATIE

Marcheaza sugestii de aplicare si indicatii pentru
o utilizare optima.

2.2.3 Instructiuni de actionare

2.2.3.1 Instructiuni de actionare numerotate
Actiunile care trebuie executate Intr-o anumita
succesiune sunt reprezentate ca si instructiuni
de actionare numerotate. Trebuie respectata
succesiunea indicata a actiunilor.

Exemplu:

1. Instructiune de actionare 1

2. Instructiuni de actionare 2

2.2.3.2 Instructiuni de actionare si reactii

Reactijile la instructiunile de actionare sunt marcate
Cu 0 sageata.
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2 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Reprezentari grafice utilizate

Exemplu:
1. Instructiune de actionare 1
=» Reactie la instructiunea de actionare 1

2. Instructiuni de actionare 2

2.2.3.3 Instructiuni de actionare alternative

Instructiunile de actionare alternative sunt introduse
prin cuvantul "sau".

Exemplu:
1. Instructiune de actionare 1
sau
instructiune de actionare alternativa

2. Instructiuni de actionare 2

2.2.3.4 Instructiuni de actionare numai cu o actiune

Instructiunile de actionare cu numai o actiune nu sunt
numerotate ci reprezentate cu o sageata.

Exemplu:

» Instructiuni de actionare

2.2.3.5 Instructiuni de actionare fara succesiune
Instructiunile de actionare care nu trebuie urmate ntr-
0 anumita succesiune sunt reprezentate sub forma de
lista cu sageti.

Exemplu:

» Instructiuni de actionare

» Instructiuni de actionare

» Instructiuni de actionare
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2 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Alte documente aplicabile

2.2.3.6 Lucrare de atelier

LUCRARE DE ATELIER

» Desemneaza lucrari de intretinere, care
trebuie efectuate ntr-un atelier de service
local, echipat suficient din punct de
vedere tehnic pentru garantarea sigurantei
si protejarii mediului, de catre specialisti
care dispun de pregatirea profesionala
corespunzatoare.

2.2.4 Enumerari

Enumerarile care nu implica o succesiune obligatorie
sunt reprezentate sub forma de lista cu puncte de
enumerare.

Exemplu:

e Punct1

e Punct2

2.2.5 Explicatiile numerotate din figuri

O cifra in text aflata intr-un cadru, de exemplu |I|
face trimitere la o explicatie numerotata dintr-o figura
alaturata.

2.2.6 Indicatii referitoare la directie

Toate indicatiile referitoare la directie se considera in
directia de deplasare, daca nu este altfel specificat.

2.3 Alte documente aplicabile

in anexa se afla o listd cu documentele aplicabile.

2.4 Manual de utilizare digital

Manualul de utilizare digital si cursurile de e-learning
pot fi descarcate din portalul paginii de Internet a
companiei AMAZONE.
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2 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare

Va este solicitata parerea

2.5 Va este solicitata parerea

Stimata cititoare, stimate cititor, Documentatia
noastra este actualizata cu regularitate. Prin
sugestiile dvs. de Tmbunatatire contribuiti la realizarea
unei documentatii din ce Tn ce mai usor de utilizat. Va
rugam sa ne trimitefi sugestiile dvs. prin scrisori, fax
sau e-mail.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Utilizarea conform destinatiei

Utilizarea conform destinatiei

Cu terminalul de operare se comanda utilajele
agricole.

Manualul cu instructiuni de operare constituie
parte a terminalului de operare. Terminalul de
operare este destinat exclusiv pentru folosirea
conform acestui manual cu instructiuni de
operare. Utilizarile terminalului de operare, care
nu sunt descrise in acest manual cu instructiuni
de operare, pot conduce la vatamari grave sau la
decesul persoanelor gi la deteriorari ale maginii gi
daune materiale.

Alte utilizari decét cele specificate la utilizarea
conform destinatiei se considera ca utilizari
neconforme cu destinatia prevazuta. Pentru
daunele care rezulta dintr-o utilizare neconforma
cu destinatia, producatorul nu este raspunzator, ci
exclusiv responsabilul cu exploatarea masinii.
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4 | Instructiuni de montaj

Instructiuni de montaj

4.1 Montarea echipamentului AmaTron 4
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4 | Instructiuni de montaj
Conectarea camerei

4.2 Conectarea camerei

2 »
L

4.3 Conectarea conectorului de semnal

3

3
)
~
—
o
S

[,
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4 | Instructiuni de montaj
Conectarea aparatului de introducere AUX-N

4.4 Conectarea aparatului de introducere AUX-N

INDICATIE

Imaginea descrie conectarea unui aparat de
introducere AMAZONE AUX-N. Conectarea
aparatelor de introducere AUX-N de la alti
producatori poate fi diferita.
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5 | AmaTron 4 intr-o privire de ansamblu

AmaTron 4 intr-o privire de ansamblu

5.1 Vedere frontala

AMAZONE

AmaTron 4

Tasta pentru meniul principal Tasta pentru vedere harta

Tasta pentru terminalul universal Tasta ISB

(] [e2] [=]

Lampa de stare Taste de selectare pentru sistemul de comanda

al aparatelor
Tasta Pornit / Oprit Senzor de apropiere

Senzor de luminozitate

[] [~]
El[=] [=][=][]

Ecran tactil (touch-display)
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5| AmaTron 4 intr-o privire de ansamblu
Conexiuni

5.2 Conexiuni

I

|I| Conexiune USB superior |z| Conexiune USB sin spate

@ Conexiune Ethernet pentru lucréri de service E Conexiune pentru semnal GPS
|E| Conexiune bus (magistrald) CAN @ Conexiune pentru semnale senzori
Conexiune camera

5.3 Placuta de tip

[1] Numar piess AMAZIONIE

- [1]——nNixxx
|z| Data calendar codificata

[2]——CAXXXX c €
[3] Numar revizie [3}—x

E Numar serie E HXXRXX R E
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5| AmaTron 4 intr-o privire de ansamblu

Tasta ISB
|I| Numar aparat AMAZONE
AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Iz' Data calendar codificata Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Geréte—Nr.I;IIl:”:@:l E m
Tip Typ [ 13] L g%l‘

5.4 Tasta ISB

Functionalitatea tastei ISB depinde de aparatul
racordat. Daca aparatul are o functie ISB, atunci
functia ISB este descrisa Tn manualul cu instructiuni
de exploatare al aparatului.
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6 | Vedere de ansamblu interfata de operare

Vedere de ansamblu interfata de operare

6.1 Meniul principal

——

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

3%, ﬁ dll ¥
E: . -
|I| Bara de stare |Z| Afisarea aparatului activ si a tractorului activ

Carusel aplicatii
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6 | Vedere de ansamblu interfata de operare

Carusel aplicatii

6.2 Carusel aplicatii

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

&

{1

=
g

ﬁ

dll 1

T

Caruselul aplicatiilor |I| cuprinde urmatoarele

aplicatii:
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6 | Vedere de ansamblu interfata de operare

Carusel aplicatii

Aplicatie

Buton/suprafata de
comanda

Functie

Terminal Universal

Simbolul depinde de
aparatul selectat.

=

\
H

Afisarea sistemului de comanda al
aparatului conectat

Alocare AUX-N

Configurarea aparatului de introducere
AUX-N conectat

Meniu Setup

Ini{ializarea AmaTron 4

Administrarea aparatelor

Prezentare generala a tractoarelor si
aparatelor, initializarea tractoarelor si
aparatelor

Camera

Afisare imagine camera

Vedere harta

B [ [ |2 e

Deschidere vedere harta

18
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6 | Vedere de ansamblu interfata de operare
Vedere harta

6.3 Vedere harta

6.3.1 Harta

_E
Al 34

A b
@\" 160,00 ’W +(§"+

(8] H .ﬁ}éj
B 12
0,12 ha
] 100 e T e (Q
M %

@_f; 0,0 km/h A
oo LB S

o |

0.0 kms/h

bar

Selectarea hartii de aplicare Activare perspectiva aeriana

Focalizare tractor si aparat Selectarea Multi Boom
Compas Stabilirea treptei maxime de zoom
Stabilirea treptei minime de zoom Simboluri pentru tractor si aparat
Marimea campului si suprafata prelucrata

Viteza GPS

Grad de suprapunere

Rl [2][=] [=] [»] [~]

Informatii aparat

&] 2] [] [3] [o] [w] [2]

Scala de valori pentru harta de aplicatie
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6 | Vedere de ansamblu interfata de operare
Terminal Universal

6.3.2 Meniu de lucru

Intoarcere directie de deplasare
Creare linie de urma

Activare comutare automata a latimilor partiale
Translatarea liniilor de urma
Crearea limitei de camp

Crearea capatului de rand virtual
Nicio functie

Creare marcare

Deschidere Meniu camp
Corectie abatere GPS

Creare camp nou

Configurare vedere harta

& B Bl [ [ [¥] [o] [o] [#] [¢] [ [=]

6.4 Terminal Universal

Tn terminalul Universal este reprezentata interfata
de operare a unitatii de comanda a aparatului. Prin
intermediul terminalului Universal pot fi accesate
informatii despre aparat si poate fi comandat
aparatul. Terminalul Universal este structurat pe
doua zone: "Informatii despre aparat” si "suprafetele

(butoanele) de comandd functii. Tn functie de aparat,

se pot gasi suprafete (butoane) de comanda si in
zona informatiilor despre aparat.

8 (),
gl |+
G} L+ E
©—®
S—d] |
—dl] 40—
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6 | Vedere de ansamblu interfata de operare
Terminal Universal

@/W 0"2;} DGPS

i- |E 150 L/ha 4__)

Y.0 kmsh

—
AAA
a 3.49 ha

—

1 SO L/ha i | s *

100 x
-— - e -

s 5 A0 | @ B

bar

S24 "

MA MA MA MA MA MA q°

A —
FreTvayerTy

||||
OMA0FF

I O O P i
il 2

|I| Informatii despre aparat si unitatea de comanda |Z| Butoane (suprafete) de comanda functii
a aparatului

INDICATIE

Afisajul din cadrul terminalului Universal depinde
de aparatul conectat.

MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 21



7 | Operarea principala

Operarea principala

7.1 Conectare si deconectare AmaTron 4

» Pentru a conecta AmaTron 4,
apasati tasta pornit-oprit (ein-aus) |I|
INDICATIE

Daca este conectat un aparat de introducere
AUX-N, atunci trebuie confirmata alocarea
aparatului de introducere AUX-N; vezi
pagina 146.

» Pentru a deconecta AmaTron 4,
mentineti apasata tasta pornit-oprit III

7.2 Utilizare stick USB

CONDITII PRELIMINARE

© Capacitatea stick-ului USB maximum 64 GB
© Stick USB formatat in sistem de figiere FAT32

» Introduceti stick-ul USB adecvat n portul USB de
sus sau din spate.

=» Apare o indicatie ca a fost identificat un stick
USB.

22
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7 | Operarea principala
Schimbarea intre aplicatii

7.3 Schimbarea intre aplicatii

7.3.1 Utilizarea tastelor de meniu

1. Pentru a deschide meniul principal,

Apasati |I|

2. Pentru a deschide vedere hartd,

apasati |Z|

3. Pentru a deschide terminalul Universal,

apasati @

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o HE g 1

7.3.2 Utilizarea caruselului aplicatiilor

1. Tn meniul principal al caruselului de aplicatji
rasfoiti, prin atingerea cu degetul, spre stanga
sau dreapta.

2. Selectati aplicatia dorita.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

o B @ 1

7.3.3 Utilizare gesturi de glisare

Aplicatiile pentru gesturile de glisare pot fi selectate
in meniul Setup/Setare, vezi pagina 36.
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7 | Operarea principala
Configurare bara de stare

Y IMPORTANT

Pericol de avariere a masinii

La un gest de glisare pot fi actionate in mod
accidental suprafete (butoane) de comanda
ale sistemului de comanda a aparatului.

P incepeti cu gestul de glisare la marginea
afisajului.

» Cu degetul glisati de la marginea dreapta sau
stanga a afigajului spre centrul afigajului.

7.4 Configurare bara de stare

Bara de stare |I| se afigeaza in toate aplicatiile.
Informatiile Tn cadrul barei de stare sunt configurabile.

n tabelul urmétor sunt indicate toate functiile

disponibile:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s BB g 1

Simbol

Informatie

Starea comutarii automate a latimilor partiale

Viteza

Receptie GPS

Ora

Nume camp

Suprafata prelucrata de pe campul selectat

24
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7 | Operarea principala
Utilizare Meniu pornire rapida

Simbol Informatie
G Suprafata neprelucrata de pe campul selectat
444 444 Abatere de la linia de urma

1. Atingeti bara de stare timp de 2 secunde cu
degetul.

=» Toate informatiile sunt afigsate intr-o vedere de
ansamblu.

2. Pentru a adduga sau a prelua informatii ale
barei de stare,
deplasati cu degetul informatia dorita in pozifia
dorita.

3. Pentru a incheia configurarea,
atingeti afigsajul sub vederea de ansamblu a
informatiilor.

7.5 Utilizare Meniu pornire rapida

Meniul de pornire rapida cuprinde suprafetele
(butoanele) de comanda pentru accesul rapid asupra
urmatoarelor functii:

Simbol

Functie

]

Exportati datele diagnozei.

Apelare alocare AUX-N.

|PDF_’!

Exportati datele comenzii ca PDF.

Exportafi datele comenzii in format ISO-XML.

Apelati sugestiile.

Comutati intre regim de zi si regim de noapte.

Importati datele comenzii ISO-XML si fisierele shape.

)

Setati volumului sonor prin intermediul regulatorului
cursor.
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7 | Operarea principala

Introducerea valorilor numerice

Simbol Functie
\CI)/ Setati luminozitatea ecranului de afigare prin
Y 1 N

intermediul regulatorului cursor.

1.

Cu degetul glisati de la marginea superioara a
afisajului spre centrul afisajului.

=» Se deschide meniul de pornire rapida.

2.

3.

7.6 Introducerea valorilor numerice

Selectati functia dorita.

Pentru a inchide meniul pornire rapidd,
atingeti afisajul sub meniul de pornire rapida.

Atunci cand trebuie introduse valori numerice se

deschide un bloc numeric. Suplimentar sunt puse la
dispozitie functii de calcul. Calculele efectuate sunt

afisate deasupra valorii de introdus. Domeniul de
valori valabile este indicat in paranteze.

1.

Introduceti cifre sau calcule.

Confirmati introducerea cu \/

sau

pentru a anula introducerea
atingeti afisajul deasupra blocului numeric.

15+26+
41 {-1000.... 1000]
gEE |
oEE - -
HEE 0 -
0 " v
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7 | Operarea principala
Introducere text

7.7 Introducere text

Atunci cand trebuie introduse texte se deschide o
tastatura de tip bloc de caractere.

» Pentru a introduce cifre sau caractere speciale,

selectati e

» Pentru a apela alte caractere speciale,

selectati )

INDICATIE

Daca s-a selectat limba chineza sau

japoneza, literele alfabetului latin se transforma
in pictograme chinezesti sau japoneze.

Pentru transformare se afiseaza sugestii. La
pictogramele japonezele se poate selecta dintre
diferite tipuri de pictograme.

» Pentru a selecta intre tipurile de pictograme

japoneze,
selectati butonul |I|

» Confirmati introducerea textului cu \/
sau

pentru a anula introducerea textului
Atingeti afisajul deasupra blocului numeric.

X
Q W E R z|lulitlo|p|0|=
A S D GlH|J|K|L|O]|A
* Y X C B N M - e
123
L X
Ll Lhe 1= Lt Lz LET
QO w E Ty lulil o=
A D F| G | H I K L
z c BN M
123 &  « v
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7 | Operarea principala
Stergerea elementelor

7.8 Stergerea elementelor

1. Pentru a sterge elemente,

selectatfi ﬁ
2. Confirmati stergerea cu \/

7.9 Redenumire elemente

1. Tineti apasat butonul Redenumire elemente.

2. Introduceti denumirea.

3. Confirmati denumirea cu \/

7.10 Accesarea sugestiilor

Sugestiile contin instructiuni si prezentari video, care
faciliteaza operarea echipamentului AmaTron 4.

Se afigeaza sugestii pentru meniurile prezentate
n cele ce urmeaza:

e Meniul principal

Vedere harta

Meniul pentru aparatul de introducere AUX-N
1. Comutafi Tn meniul dorit.

2. Deschideti meniul Pornire rapida.

selectati @

w

28
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8 | Utilizarea terminalului Universal

Utilizarea terminalului Universal

Tn terminalul Universal este reprezentat sistemul de
comanda. Aparatul poate fi operat prin intermediul
terminalului Universal. Se poate comuta intre
sistemele de comanda ale aparatelor conectate.

Suprafetele (butoanele) de comanda ale sistemului
de comanda al aparatului pot fi operate direct

prin atingere sau prin intermediul tastelor de pe
partea dreapta a AmaTron 4. Dispunerea tastelor
corespunde reprezentarii suprafetelor de comanda pe
interfata utilizator.

1. Pentru a deschide terminalul Universal,
apasati tasta pentru terminalul universal |I|

2. Pentru a selecta sistemele de comandd ale

aparatelor intre care se poate comuta,
mentineti apasata tasta pentru terminalul

Universal |I|

=» Se deschide o lista cu aparatele conectate.
3. Selectati aparatul dorit.

= Aparatele selectate primesc cate o bifa.

4. Pentru a schimba intre sistemele de comandd
ale aparatelor selectate,

apasati tasta pentru terminalul universal |I|
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9 | Efectuarea setarilor de baza

Efectuarea setarilor de baza

9.1 Setare camera

1.

Tn meniul Setup "Setdri de bazg" >

selectafi"Setdri camera".

Pentru a utiliza camera,
activati "Camera".

Pentru a afisa in mod automat imaginea
camerei atunci cdnd este activat mersul in
marsarier,

activati "ldentificarea automata a deplasarii in
marsarier".

Valoarea de prag pentru afigsajul de pe camera indica
de la ce viteza se afiseaza imaginea de pe camera la
deplasarea in marsarier.

4.

Introduceti viteza dorita la "Valoare prag afisaj

camera .

Pentru a oglindi imaginea camerei,
activati "Oglindire camera orizontal" sau
"Oglindire camerd vertical".

[]‘_m Neu
<

S

09:26

Setari de baza

Setari ale camerei >

B

Y e Y WY

0.0 km/h

Setari ale camerei

Camera 3
Identificare automata la deplasarea cu spatele a
Valoare de prag afisaj camera 0 km/h
Oglindirea orizontala a imaginii camerei (:
Oglindirea verticala a imaginii camerei C.

30
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9 | Efectuarea setarilor de baza
Activare conectare aprindere

9.2 Activare conectare aprindere

Daca este activata conectarea de aprindere, AmaTron
4 este conectat si deconectat Tmpreuna cu aprinderea
tractorului.

1. Tn meniul Setup selectati "Setéari de baza".

2. Activare "Conectare aprindere”

sau

Dezactivati "Conectare aprindere".

9.3 Setarea datei si orei

1. Tn meniul Setup selectati "Setdari de baza" >
selectafi "data si ora".

@ Conectare aprindere

Setari de baza

@rﬁ Data si ora

Setari de baza
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9 | Efectuarea setarilor de baza
Modificare limba si setari regionale

2. Dacd data si ora trebuie sd fie apelate prin dll neu 12:34
intermediul semnalului GPS,
activati "Sincronizarea orei GPS"

4 Datum und Uhrzeit

@ GPS-Zeitsynchronisation @
sau

Datum
dacd data si ora trebuie sd fie introduse
manual,

dezactivati "Sincronizarea orei GPS".

Uhrzeit 12:34

Datumsformat 0.03 720323

CHC)

3. La"Data" introduceti data calendaristica dorita.

4. Setati formatul dorit al datei la "Format dat&".

5. La"Ord" introduceti ora dorita, formatul timpului si
fusul orar.

9.4 Modificare limba si setari regionale

1. Tn meniul Setup "Setdri de bazd" > selectati Al neu 09:32

Regiune si limba". ¢ Setari de baza

@ Regiune si limba >

2. La'"Limba" selectati limba dorita. & 00km/h

< Regiune si limba

3. La"Caracter de separare a decimalelor” selectati
caracterul de separare a decimalelor dorit. &) Limba Deutsch

. ey L o . y»  Caracterde cimalel

4. La "Sistem de unitafi de masurd" selectatj doiabis ik
sistemul de unitati de masura dorit.

) : T P e
mm  Sistem deunitati de masura metrisch
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9 | Efectuarea setarilor de baza
Setarea volumului sonor

9.5 Setarea volumului sonor

9.5.1 Reglarea volumului sonor in setarile de baza

1. Tn meniul Setup selectati "Setdari de baza".

@ SETARE

{@ Setari de baza S

2. Setatfi volumul sonor prin intermediul regulatorului d Neu
cursor.

& Setéri de baza

lﬁ]l) Volum ——

9.5.2 Reglarea volumului sonor prin intermediul meniului de pornire rapida

1. Cu degetul glisati de la marginea superioara a
afisajului spre centrul afisajului.

=» Se deschide meniul de pornire rapida.
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9 | Efectuarea setarilor de baza
Setarea luminozitatii ecranului

2. Setatfi volumul sonor prin intermediul regulatorului
cursor.

9.6 Setarea luminozitatii ecranului

0,0 kmfh

9.6.1 Setarea luminozitatii display-ului in setarile de baza

1. Tn meniul Setup selectati "Setéri de bazg" >
"Luminozitate display".

2. Setatfi luminozitatea display-ului prin intermediul
regulatorului cursor.

3. Dacd luminozitatea display-ului trebuie
adaptatd automat la luminozitatea ambiantd,
activati "Luminozitate automatda ecran".

4. Dacd in functie de luminozitatea ambiantd,
trebuie sd comutati automat intre regimul de
zi si regimul de noapte,
activati "Comutare automata zi-noapte".

4l ves 09:32

< Setari de baza

1
-‘O:- Luminozitatea ecranului >

< Luminozitatea ecranului

—:,C:):— Luminozitatea ecranului ——
-,: - Luminozitate automata ecran (o ]
-,: - Comutare automaté zi-noapte (0 ]

34
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9 | Efectuarea setarilor de baza
Afisare atingere display

9.6.2 Setarea luminozitatii ecranului prin meniul de pornire rapida

1. Executafi cu degetul o miscare de stergere din
marginea de sus a display-ului pana in mijlocul
ecranului display.

=» Se deschide meniul de pornire rapida.

2. Setafi luminozitatea display-ului prin intermediul
regulatorului cursor.

0.0 km/h

9.7 Afigare atingere display

Atunci cand este activata aceasta functie, la fiecare
atingere a display-ului se afiseaza un cerc alb in
punctul de atingere.
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9 | Efectuarea setarilor de baza
Activare aplicatii gesturi de glisare

1. Tn meniul Setup selectati "Setdari de baza". o} 19:12
@ SETARE
{@} Setari de baza >
2. Activarea "Indicator tactil" dll neu 09:32
< Setari de baza
sau

Dezactivare "Indicator tactil"

42 Indicator tactil o |

9.8 Activare aplicatii gesturi de glisare

Cu gesturile de glisare se poate schimba intre
urmatoarele aplicatii:

e Vedere harta
e Imagine camera

e Terminal Universal pentru toate aparatele
conectate
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9 | Efectuarea setarilor de baza

Configurare filtru proximitate pentru cautare camp in meniul de importare

1. Tn meniul Setup "Setéri de baza
"Aplicafii gesturi de stergere".

> selectatj

2. Activarea aplicatiilor dorite
sau
Dezactivati aplicatiile.

3. Pentru a comuta intre aplicatiile selectate,
vezi pagina 23.

ﬁ-) Aplicatii ecran tactil >

Setari de baza

9.9 Configurare filtru proximitate pentru cautare camp in meniul de

importare

n meniul de importare pot fi filtrate fisierele shape,
pe baza distantei fata de pozitia GPS actuala.

Toate fisierele shape, ale caror date se afla in

afara perimetrului indicat, sunt ascunse in meniul de
importare.

1. Tn meniul Setup selectati "Setdri de baza" > "Filtru
de proximitate pentru cdutare camp in meniul de

importare".

2. Selectati perimetrul dorit.

Setari de baza

Filtru proximitate pentru cautare camp in meniul de importare
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10 | Initializarea GPS-ului

Initializarea GPS-ului

10.1 Utilizarea semnalului GPS de la tractorul ISOBUS

Daca tractorul trimite un semnal GPS ca NMEA2000

la ISOBUS, AmaTron 4 poate utiliza acest semnal
GPS.

INDICATIE
Daca tractorul trimite un semnal GPS la ISOBUS,

AmaTron 4 nu poate transmite semnalul GPS la
ISOBUS, vezi pagina 62.

1. Tn meniul Setup selectati "GPS".

2. La"Intrare receptor GPS" selectafi "ISOBUS
NMEA2000".

=» Punctele de meniu "Rata Baud" si "Configurare
receptor GPS" se dezactiveaza.

&5  00kmh

< GPS

E Intrare receptor GPS
! Rata Baud
Configurare receptor GPS

ﬁﬁ‘w Info GPS

10.2 Initializare receptor A100, A101 sau A631

Acest receptor GPS ofera posibilitatea de a regla
manual ambii sateliti de corectare. Satelitii de
corectare transmit datele de corectare la receptori.
Datele de corectare maresc precizia.

38
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10 | Initializarea GPS-ului
Initializarea receptorului Ag-Star

CONDITII PRELIMINARE

© Receptor A100, A101 sau AB631 conectat
1. Tn meniul Setup selectati "GPS".

2. La"Intrare receptor GPS" selectati "GPS

(NMEA0183)". ; ops
3. Selectati "Configurare receptor GPS". L1 Intrare receptor GPS GPS (NMEA0183)
=» Este cautat receptorul GPS conectat. s Rats Baud oTe
{99 Configurare receptor GPS >
'ﬂq"w Info GPS
4. Selectafi la "Satelit 1" si "Satelit 2" "Auto". @& 00kmh 15:20
@ A100 / A101
=» Cu setarea "Auto" receptorul GPS cauta Tn mod
automat satelitii corecti. 1‘?\0 Satelit 1 automat
;% Satelit 2 automat
INDICATIE
E‘_ NMEA 2000 (CAN) (o )
Receptorul GPS poate transmite datele
. o @ Setari din fabrica
NMEAZ2000 la magistrala CAN. Aceasta setare
trebuie activata doar de catre utilizatori
experimentati.
5. Atunci cdnd receptorul GPS trebuie sd transmitd

datele NMEA 2000 pe CAN-Bus (magistrala
CAN),
activati "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Initializarea receptorului Ag-Star

Acest receptor GPS se poate utiliza Tn diferite
configuratii. Configuratjile difera in functie de sistemul
de satelifi si de satelifii de corectare. Receptorul
GPS poate fi reglat in functie de regiune si de
disponibilitatea serviciilor de corectura.

Prin regimul de corectie "SBAS GPS" se pune la
dispozitie un semnal de mare precizie, atat timp cat
semnalul de corectie SBAS este receptionat.

Din SBAS fac parte serviciile de corectare EGNOS,
WAAS si MSAS. Pe Internet puteti avea acces la
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10 | Initializarea GPS-ului
Initializarea receptorului Ag-Star

informatii suplimentare despre disponibilitatea SBAS.
Pentru regiunile fara disponibilitate SBAS se poate
utiliza modul de corectie "GPS / GLONASS".

CONDITII PRELIMINARE
© Receptor Ag-Star conectat
1. Tn meniul Setup selectati "GPS".

2. La"Intrare receptor GPS" selectati "GPS
(NMEA0183)".

3. La"Rata Baud" selectati "automat".
4. Selectati "Configurare receptor GPS".

=» Este cautat receptorul GPS conectat.

5. La"Regim corecfie" selectati regimul de
corectare dorit.

INDICATIE

Receptorul GPS poate transmite datele
NMEA2000 la magistrala CAN. Aceasta setare
trebuie activata doar de catre utilizatori
experimentati.

6. Atunci cdnd receptorul GPS trebuie sd transmitd

datele NMEA 2000 pe CAN-Bus (magistrala
CAN),
activati "NMEA 2000 (CAN)".

< GPS
L1 Intrare receptor GPS GPS (NMEA0183)
5 Rata Baud 57600
{99 Configurare receptor GPS >
'ﬂq"w Info GPS

&8  0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
=5 Mod de corectura SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) >
) setari din fabrica

40
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10 | Initializarea GPS-ului
Initializarea altor receptori GPS

10.4 Initializarea altor receptori GPS

CONDITII PRELIMINARE

© Receptor GPS conectat

Receptorul GPS conectat trebuie sa
indeplineasca urmatoarele cerinfe minime.
Valorile indicate exista in manualul de utilizare
a receptorului GPS. Receptoarele GPS, care
fac parte din dotarea tractorului, pot fi
configurate prin intermediul tractorului.

@ compatibilitate cu NMEAO183

© rata Baud: minim 19200 unitati Baud sau optim
57600 unitati Baud

GGA: minim 5 Hz sau optim, 10 Hz
VTG: minim 5 Hz sau optim, 10 Hz
GSA: 1 Hz
ZDA: 1 Hz

©® © ©® ©

1. Tn meniul Setup selectati "GPS".

2. La"Intrare receptor GPS" selectati "GPS

(NMEA0183)". ¢ GPS
3. Laovaloare GGA si VTG de 10 Hz, LI intrare receptor GPS GPS (NMEA0183)
selectati la "Rata Baud" "57600"
1 Ratd Baud 57600
sau {99 Configurare receptor GPS >
'ﬂ%!) Info GPS

la o valoare GGA si VTG de 5 Hz,
selectati la "Rata Baud" "19200" sau "57600".

10.5 Resetare receptor GPS la setarile din fabrica

Daca receptorul GPS nu functioneaza corect, poate fi
resetat la setarile din fabrica.
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10 | Initializarea GPS-ului
Resetare receptor GPS la setarile din fabrica

1. Tn meniul Setup selectati "Receptor GPS".

2. Selectati "Configurare receptor GPS".

< GPS
E Intrare receptor GPS GPS (NMEA0183)
W Rata Baud 57600
{99 configurare receptor GPS >
'ﬂq"w Info GPS
3. selectati "Setéri din fabrica". B 0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
4. Confirmati resetarea cu \/ o i
= Mod de corectura SBAS GPS
5. Reinitializati receptorul GPS. L nwea 2000 caN) >

O setari din fabrica
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Configurarea ISOBUS

Pentru a putea utiliza mai multe terminale de operare
la ISOBUS si aparatul de introducere AUX-N, trebuie
sa configurati ISOBUS.

Orice terminal de operare ISOBUS detine cate

un numar univoc de identificare pentru terminalul
Universal si Task Controller, numarul UT si numarul
TC. Cu terminalul Universal se reprezinta sistemul
de comanda a aparatului si cu Task Controller se
administreaza documentatia comenzii aparatului.

Daca terminalul Universal sau Task Controller nu
trebuie executate pe AmaTron 4, terminalul Universal
Terminal sau Task Controller pot fi dezactivate.

Aparatele de introducere AUX-N pot fi configurate
numai pe terminalul de operare, cu numarul UT 1.

Daca AmaTron 4 este singurul terminal de operare
conectat, aparatul preia in mod automat numarul UT
si numarul TC aferente AmaTron 4.

Daca in afara de AmaTron 4 mai sunt conectate
si alte terminale de operare, sunt valabile
urmatoarele aspecte:

e Daca sunt conectate terminale de operare cu
acelasi numar UT sau TC, AmaTron 4 alege
automat un numar UT sau un numar TC, care
este liber. In acest caz se afiseazd un mesaj.

e 1n scopul executdrii comandarii aparatului si
documentarii comenzii pe terminalul de operare
dorit, numarul UT si numarul TC trebuie
configurate Tn unitatea de comanda a aparatului.

e Aparatul conectat selecteaza terminalul de
operare cu numarul UT si numarul TC pentru care
a fost configurat ultima data.
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1.

Tn meniul Setup selectati "ISOBUS".

Dacda sistemul de comandd al aparatului trebuie
sd fie utilizat la AmaTron 4,
activati UT.

Dacd aparatul de introducere AUX-N trebuie
configurat prin intermediul AmaTron 4,
selectafi la "Numar UT" 1.

Dacda sistemul de comandd al aparatului trebuie
sd fie reprezentat pe AmaTron 4,

trebuie schimbat numarul UT cu numarul UT al
AmaTron 4.

Dacd la AmaTron 4 trebuie utilizatd
documentatia comenzii,
activati TC.

Dacd documentarea comenzii si comutarea
automatd a ldtimilor partiale ale aparatului
racordat trebuie utilizate pe AmaTron 4,
trebuie schimbat numarul TC cu numarul TC al
AmaTron 4.

@ Setare
IS0BUS >
dl 13:52
< ISOBUS
Activare UT @@
T3 NumarUT
% Activare TC m

= Numar TC 1

44
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11 | Configurarea ISOBUS

REMEDIEREA DEFECTIUNILOR

Comanda aparatului, documentarea comenzii
sau configurafia AUX-N nu sunt reprezentate pe
terminalul de operare dorit?

1. Verificati daca numerele UT si numerele TC
ale terminalului de operare coincid cu cele ale
aparatului racordat.

2. Scoateti cheia din contact.

3. Restartati toate terminalele de operare.

4. Introduceti cheia in contact.

5. Verificati din nou numerele UT si numerele TC.
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Administrare licente

Cu ajutorul managementului licentelor, licentele pot
fi autorizate pentru a putea fi folosite permanent
aplicatiile aferente.

Fara licente activate, functiile se pot utiliza dupa
cum urmeaza:

e GPS-Track: Poate fi utilizat 50 de ore imediat ce
este creata o linie de urma pentru prima oara.

e GPS-Switch basic si GPS-Switch pro: pot fi
utilizate 50 de ore, imediat ce este racordat pentru
prima oara un aparat cu comutare automata a
Iatimilor partiale.

e GPS-Maps&Doc: datele comenzii pot fi exportate
sau importate de 25 de ori.

e AmaCam: poate fi utilizata pe o durata de 50 de
ore din momentul activarii camerei in setari.

Licentele limitate in timp GPS-Track, AmaCam, GPS-
Switch basic si GPS-Switch pro ramén valabile

daca se porneste AmaTron 4, chiar daca funcjile
corespunzatoare nu se mai utilizeaza.

Pentru a putea folosi nelimitat aplicatiile, trebuie
procurate cheile de licente de la reprezentantii
comerciali AMAZONE.

Tabelul urmator cuprinde o vedere de ansamblu a
functiilor ce sunt autorizate cu licentele.

PS-Switch | GPS-Switch PS-
Functii | Faralicenta | CF > oWiteh | GPS-Switeh |- 0o 1ok GPS AmaCam
basic pro Maps&Doc
Linii re
lea X
caroiaj
Zoom manual X
Identificare
directie de X
deplasare
Translatarea
- X
hartii
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12 | Administrare licente

GPS-Switch | GPS-Switch GPS-Track GPS- AmaCam

Functii Fara licenta .
! ! basic pro Maps&Doc

Afisarea
tractorului si X
aparatului

Afisarea
vitezei GPS

Perspectiva
aeriana

Compas X

Reprezentare
a elementelor
geodezice
existente

Comutare
automata a
[atimilor
partiale cu
maxim 16
[atimi partiale

nregistrarea
suprafetei
prelucrate, X X
ISOBUS sau
manual

Creare limite
de camp

Dispozitiv
automat de
« X
coborare a
timoneriei

Capat de rand
virtual

Comutare
automata a
Iau_mllor X
partiale cu
maxim 128 de
[atimi partiale

Marcarea X
obstacolului

Auto-Zoom X

MultiBoom:
Mai multe
timonerii X
utilizate la

aparat
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Functii

Fara licenta

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-

PS-Track
GPS-Trac Maps&Doc

AmaCam

MultiBin: Mai
multi receptori
valoare
impusa
utilizati la
aparat

Crearea

liniilor de

urma si a
razoarelor

Comutarea
cararilor
tehnologice
ISOBUS

Importul si
exportul
datelor
comenzii i
figierelor
shape (profil)

Exportare
date comanda
ISO-XML ca
PDF

Documentare
referentiata
geo

Utilizare harti
de aplicatie
ISO-XML

Utilizarea
harti de
aplicatie din
fisier shape

Identificare
automata a
campului

Afisare limite
de camp
inactive

Afisare
imagine
camera
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12 | Administrare licente

1. Selectati Tn meniul Setup "Administrare licen{a".

in lista aplicatiilor se afiseaza durata ramasa pentru
folosirea fiecarei licente sau daca aplicatia este
activata sau dezactivata.

2. Pentru a permite autorizarea licentelor,
contactati reprezentantii comerciali AMAZONE.

@ Setare

<3  administrare ficenta >

< Lizenz-Management

||| ||||| Cod terminal

2 ops-Switch basic dezactivat @
B GPSSwitch pro dezactivat ®
&3 GP5Track dezackivat @
=3 GPs-Maps & Doc dazactivat ®
<® AmaCam dezactivat @
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Configurarea retelei

13.1 Configurarea punctului de acces WLAN cu AmaTron 4

Cu AmaTron 4 si un stick WLAN se poate configura o
retea WLAN. La aceasta retea WLAN pot avea acces
alte aparate compatibile cu WLAN. Reteaua WLAN
poate fi utilizatd pentru aplicatile myAmaRouter si
AmaTron-Twin.

CONDITII PRELIMINARE
@ Procurare pachet AmaTron Connect

1. Introduceti stickul USB WLAN.

2. Din meniul Setup selectati "Refea".

3. Activati "Utilizare WLAN". /o) 08:00
< Retea
4. La"Mod" selectati "Punct de acces".
Z Utilizare WLAN &
5. La "Refea WLAN" redenumiti reteaua WLAN.
Mod Punct de intrare
6. La "Parold" atribuiti o parola retelei WLAN. Retele WLAN AmaTron4_HotSpot 0118

Parola g¥j0J2oY

Informatie WLAN

13.2 Conectarea AmaTron 4 la reteaua WLAN

Cu AmaTron 4 si un stick WLAN se poate avea acces
la o retea WLAN. Reteaua WLAN poate fi utilizata
pentru aplicatile myAmaRouter si AmaTron-Twin.

50 MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




13 | Configurarea retelei
Conectarea AmaTron 4 la reteaua WLAN

CONDITII PRELIMINARE

@ Procurare pachet AmaTron Connect
1. Introduceti stickul USB WLAN.
2. Din meniul Setup selectati "Refea".
3. Activati "Utilizare WLAN".
4. La"Mod" selectati "Participanti”.

5. Selectati "Refea WLAN".

Se afigeaza o lista a retelelor WLAN disponibile. Un
simbol lacat indica daca reteaua WLAN este protejata
prin parola.

&: protejat prin parola
[ ]
: deschis
6. La "Refele WLAN" selectati reteaua WLAN dorita.
7. Selectati "Conectare".
8. Dacd reteaua WLAN selectatd este protejatd

prin parold,
introduceti parola.

< Retea
Z Utilizare WLAN o)
rod Participant
Retea WLAN
WLAN configurare X
R Retoa Wian
e
_
ReteaWlAN Intensltate semmat 3
Retza WLAN Adresi 1P

Separarg

Conettare
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Iniializarea aparatelor

14.1 Setare initiala aparat ISOBUS

Aparatele ISOBUS conectate sunt create Th mod
automat si sunt incarcate datele aparatelor. Datele
aparatului pot fi modificate numai prin intermediul
terminalului Universal in sistemul de comanda al
aparatului. Pentru reprezentarea corecta in vederea
hariii trebuie indicata modelarea aparatului.

Specificatiile sunt in functie de urmatorii factori:

e Aparatul conectat este purtat (incarcat pe o
platforma) sau tractat.

e Receptorul GPS este montat pe tractor sau pe
aparat.

e Aparatul utilizat este un vehicul autopropulsat.

e Numarul de timonerii

CONDITII PRELIMINARE

© Aparat ISOBUS racordat

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

] Administrarea aparatelor
2. La"Aparate" selectati aparatul racordat. P— +  AMAZONEUFD2
Fendt 714 TMS [ Receptor GPS pe aparat a»
3. Dacd receptorul GPS este montat pe aparat, S B Modelare aparate purtat
activati "Receptor GPS pe aparat". - ) ‘
Gerategeometrie
X1 200 cm
4. Dacd aparatul conectat este purtat (incdrcat spamate + X1 200em
pe o platformd) sau aparatul este un vehicul AM S | orma aporat =
autopropulsat, Latime de lucru 240m
" n ET] " Numarul Iatimilor partiale a8
la "Modelare aparat" selectati "Purtat e e A
Timp de deconectare 1000 ms.
sau

dacd aparatul conectat este tractat,
la "Modelare aparat” selectati "Tractat". v
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Initializarea aparatelor non ISOBUS

Pentru geometria aparatului exista urmatoarele
valori:

e "X1" distanta dintre punctul de cuplare si punctul
de imprastiere

e "X2" la masinile cu a doua timonerie: distanta
dintre al doilea punct de cuplare si al doilea punct
de imprastiere

"A", la masinile tractate: distanfa dintre punctul de .
cuplare si osiadinspate @& | ___ s

e "B:"decalajul longitudinal al receptorului GPS
catre punctul de cuplare

"C" decalajul transversal al receptorului GPS fata
de punctul de cuplare, in sensul de deplasare.
Valoare pozitiva pentru un decalaj transversal

de la dreapta punctului de cuplare, valoare
negativa pentru un decalaj transversal de la
stanga punctului de cuplare.

INDICATIE

Toate valorile de geometrie trebuie sa coincida cu
valorile de geometrie reale ale aparatului.

5. Pentru a verifica valorile de geometrie,
masurati ulterior valorile de geometrie la aparat.

6. Selectati "geometria aparatului”.

7. Dacd receptorul GPS este montat pe aparat,
Introduceti valorile pentru "B" si "C".

14.2 Initializarea aparatelor non ISOBUS

14.2.1 Creare aparat non ISOBUS

Pentru reprezentarea corecta in vederea hariii si
pentru functionarea corecta a comutarii latimilor
partiale, trebuie creat un aparat.
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Initializarea aparatelor non ISOBUS

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

2. Selectati la "Aparate” + . dl 13:22 '

@ Administrarea aparatelor
3. Introduceti numele aparatului. e +  NondSOBUS
Fendt 714 TMS n Receptor GPS pe aparat (’
4. Confirma;i cu V Fendt 714 ZAV | Modelare aparate purtat
tip de aparat Semanatoare
Aparate + Producator Amazone
AMAZONE UFD2 n Informatii despre geometrie:
7 H‘; 7 Latime de lucru
)

14.2.2 Configurare aparat non ISOBUS

1. Selectati Tn meniul principal ?ﬂ .

2. La"Aparate" selectati aparatul dorit. dll 13:22

@ Aparaks
Pentru reprezentarea corecta in vederea hartji trebuie
indicata modelarea aparatului. o= |+|| | NoniSOBUS
Fendt 714 TMS | | Receptor GPS pe aparat ()
Specificatiile sunt in functie de urmatorii factori: Fendt 714 ZAV | Madelare aparata purtat
- ” Lip de aparat Semdanat
e Aparatul conectat este purtat (incarcat pe o i Sl
platforma) sau tractat. nparics + | | Preducator Semanitoare
e Receptorul GPS este montat pe tractor sau pe AM/ZONEURIE I (et vt
aparat' ; n‘: Latime de lucru
e Aparatul utilizat este un vehicul autopropulsat. 3

3. Dacd aparatul conectat este purtat (incdrcat
pe o platformd) sau aparatul este un vehicul
autopropulsat,
la "Modelare aparat” selectafi "Purtat"

sau

dacd aparatul conectat este tractat,
la "Modelare aparat” selectafi "Tractat".

4. Introduceti tipul aparatului si producatorul.
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Selectare aparat

Pentru geometria aparatului exista urmatoarele
valori:

e X1: distanta dintre punctul de cuplare si punctul
de imprastiere

e X2 la masginile tractate: distanta dintre punctul de
cuplare si osia din spate

e A: Decalajul transversal al receptorului GPS fata
de punctul de cuplare, in sensul de deplasare.
Valoare pozitiva pentru un decalaj transversal | EEEIEETETS
de la dreapta punctului de cuplare, valoare
negativa pentru un decalaj transversal de la
stdnga punctului de cuplare.

e B: Decalajul longitudinal al receptorului GPS catre
punctul de cuplare

5. La"Geometrie aparat” introduceti valorile X1 gi
X2.

6. Dacd receptorul GPS este montat pe aparat,
la "Geometrie aparat" introduceti valorile A si B.

7. La "Numdr latimi partiale” introduceti numarul
Iatimilor partiale ale aparatului conectat.

8. La"Lafimi parfiale standard" modificati latimea
pentru toate latimile partiale.

Daca latimile partiale au latimi diferite, pot fi
introduse separat latimile pentru fiecare latime
partiala singulara. Latimile par{iale sunt numerotate
vazute in directia de deplasare de la stanga la
dreapta.

9. In lista latimilor partiale modificati valorile pentru
[atimile partiale singulare.

14.3 Selectare aparat

Aparatele ISOBUS sunt selectat Tn mod automat,
atunci cand sunt racordate.

Daca se utilizeaza aparate non ISOBUS, trebuie
selectat un aparat pentru ca sa poata fi incarcate
datele corecte de aparat.
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Selectare aparat

CONDITII PRELIMINARE

© Aparat initializat, vezi pagina 52

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

2. Selectati aparatul dorit. il 13:22

@ Aparaks
=» Aparatul selectat primeste o bifa.

ke + Non-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | Receptor GPS pe aparat ()
Fendt 714 ZAV n tdadelare aparate purtat

Lip de aparat Semandtoare
Abaixte + Producator Semandtoare
AMAZONE UFDZ | | Informatii despre geomatrie:

% Latime de lucru
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Initializarea tractoarelor

15.1 Creare tractor nou

Pentru reprezentarea corecta in vederea hariii si
pentru functionarea corecta a comutarii automate a
Iatimilor partiale, trebuie creat un tractor.

INDICATIE

Pentru fiecare tractor utilizat in meniul "Aparate"
trebuie creat si configurat un tractor.

1. Selectati ih meniul principal ?ﬂ .

2. Selectati la "Tractoare" + .

@ Aparake
3. Introduceti numele tractorului. Tracioare +  Fendt714 TMS
Fendt 714 TMS ﬂ’ GCeometrie
) . Fendt 714 ZAV m i A3Em
4. Confirmati cu \/ B 128cm
C T0cm
5. Modificarea datelor de geometrie ale tractorului, apanils xd | BT
vezi pagina 57. Spritzeuxs200 \ikeegaPs g kmh
Witezd roatd 0.0km/h
. . . . lsuri 200 a0
6. Configurarea senzorilor tractorului, vezi bl el M 100
pagina 59. )

15.2 Modificare date geometrie tractor

Cu datele de geometrie ale tractorului este indicata
pozitia receptorului GPS fata de axa longitudinala,
osia din spate si fatd de punctul de cuplare al
tractorului. Datele de geometrie sunt necesare pentru
reprezentarea corecta in vederea hariii si functionarii
corecte a comutarii laimilor partiale.
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Modificare date geometrie tractor

INDICATIE

La unele tractoare cu receptor GPS integrat,
pozitia transmisa a receptorului GPS nu coincide
cu pozitia fizica a receptorului GPS. Datele de
geometrie ale tractorului trebuie sa corespunda
pozitiei transmise a receptorului GPS. Pentru
informatii detaliate luafi legatura cu producatorul
tractorului.

INDICATIE

Pentru tractoarele cu 2 puncte de cuplare trebuie
creat un tractor pentru fiecare punct de cuplare.

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

2. Selectati tractorul dorit.

. . @ Aparate
3. Selectati "Geometrie".
+ Fendt 714 TMS

Geometrie

Fendt 714 ZAV m A 35:em
B 128 em
C T0cm
Aarate +

Spritze ux5200

4. La"A"introduceti distanta receptorului GPS fata “

de axa longitudinala a tractorului. X
. Lo . A 0cm
5. La "B" introduceti distanta receptorului GPS fata . ; N
.. .. . cm
de mijlocul osiei din spate. —
C 0cm it

6. La "C"introduceti distanta de la puntea spate a
tractorului la punctul de cuplare.

7. Confirmati cu \/
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Configurarea senzorilor tractorului

15.3 Configurarea senzorilor tractorului

15.3.1 Configurare senzor roata

Daca aparatul nu trimite niciun semnal propriu de
viteza la ISOBUS, sistemul de comanda al aparatului
poate utiliza semnalul de viteza de la senzorul rofji.
Senzorul rotii determina viteza pe baza rotatiilor rofji.
Daca tractorul nu are niciun senzor de roata dar
aparatului conectat 1i este necesar acest semnal,
atunci datele senzorului de roata pot fi simulate de
semnalul GPS.

CONDITII PRELIMINARE

Daca semnalul senzorului de roata provine de
la un senzor de roata:

© Conector fisa de semnal racordat, vezi
pagina 11

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

2. La"Tractoare" selectafi tractorul dorit.

@ Aparate
3. Selectati "Senzori".
Tracioare + Fendt 714 TMS
u-‘? Geometrie

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128 em
C T0cm

RIuE + Senzori

Spritze Ux5200 Vitezs GPS 0.0 km/h
Witezd roatd 0.0km/h
Impulsuri 200 Imp/100m

4. Selectati "Roatd". m

Senzori X

5. Dacd trebuie utilizat semnalul senzorului de

 \ikeza roata 0.0 km/h
roa ta’ Radar y ; a
Activati "Transmitere semnal” [ranemitere daie senzor
t . GPS / NMEAZDOD
Sursa Prizé de semnal
Priza putere
Mecanism de ridicare Imputsuri
Valoare actuald 200 Imp/100m

Memarare impulsuri
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Configurarea senzorilor tractorului

6. Dacd trebuie simulat semnalul senzorului de
roatd de la semnalul GPS,
la "Surs&" selectati "Receptor GPS"

sau

dacd semnalul senzorului de roatd provine de la
un senzor de roatd,

la "Sursa@" selectati "Prizd de semnal".

7. Dacd semnalul senzorului de roatd provine de la
un senzor de roatd,
la "Valoare actuald@" introduceti numarul de
impulsuri per minut

sau

pentru a determina numdrul impulsurilor per
minut,

la "Memorare impulsuri" urmati instructiunile de
pe ecran.

INDICATIE

Setarile se preiau numai dupa ce se inchide
meniul.

8. Inchideti meniul cu ><

15.3.2 Configurare senzor radar

Daca aparatul nu trimite niciun semnal propriu de
viteza la ISOBUS, sistemul de comanda al aparatului
poate utiliza semnalul de viteza de la senzorul

radar. Senzorul radarului determina viteza pe baza
semnalelor radarului. Daca tractorul nu are niciun
senzor radar dar aparatului conectat ii este necesar
acest semnal, atunci datele senzorului radar pot fi
simulate de semnalul GPS.

60 MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Initializarea tractoarelor
Configurarea senzorilor tractorului

CONDITII PRELIMINARE

Daca semnalul senzorului radar provine de la
un senzor radar:

© Conector figa de semnal racordat, vezi
pagina 11

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

2. La"Tractoare" selectafi tractorul dorit.

@ Aparate

3. Selectati "Senzori".
Tractodre + Fendt 714 TMS

Geometrie

Fendt 714 ZAV m i A3Em
B 128cm
C T0ecm

+ Senzori
Spritze Ux5200 [ \itpeidbs 0.0km/h
Witezd roatd 0.0km/h
Impulsuri 200 Imp/100m

4. Selectati "Radar". m

Senzori X
5. Dacd trebuie utilizat semnalul senzorului radar, _
. : ) Roata \fiteza radar 0.0 km/h
Activati "Transmitere semnal”. .
Radar Transmitere date senzar &
o . . . eSS DID Sursa Prizd de semnal
6. Dacd trebuie simulat semnalul senzorului radar O f—
de la semnalul GPS, e Impulsurl
la "Surs&" selectati "Receptor GPS" valoare actual 200 Imp/100m
Memorare impulsuri
sau
dacd semnalul senzorului radar provine de la
un senzor radar, m—

la "Sursa" selectati "Priza de semnal".

7. Dacd semnalul senzorului radar provine de la
un senzor radar,
la "Valoare actuala@" introduceti numarul de
impulsuri per minut

sau

pentru a determina numdrul impulsurilor per
minut,

la "Memorare impulsuri" urmati instructiunile de
pe ecran.
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INDICATIE

Setarile se preiau numai dupa ce se inchide
meniul.

8. Tnchideti meniul cu ><

15.3.3 Trimiterea semnalelor GPS/NMEA2000

AmaTron 4 poate transmite viteza si pozifia GPS
prin ISOBUS la aparatul conectat. n plus aparatul
conectat trebuie sa poata prelucrat semnalul de
viteza prin intermediul protocolului NMEA2000.

INDICATIE
Daca la setarile GPS, la "Intrare receptor GPS"

se selecteaza "ISOBUS", tractorul transmite
semnalele GPS la ISOBUS, vezi pagina 38.

Tn acest caz, setarile sunt dezactivate in acest
meniu.

b

1. Selectati in meniul principal
2. La"Tractoare" selectati tractorul dorit.

3. Selectati "Senzori".

@

Tractoars

Aparake

+ Fendt 714 TMS

u-‘? . Geometrie

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0cm

Apar + Senzori

Spritze Ux5200 [ \itedRs 0.0km/h
Witezd roatd 0.0km/h
Impulsuri 200 Imp/100m
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Configurarea senzorilor tractorului

4. Selectati "GPS/NMEA2000".

5. Dacd semnalul de vitezd trebuie sd fie
transmis la aparatul conectat prin intermediul
protocolului NMEA2000,
la "Vitezd" activati "Transmitere semnal”.

6. Dacd pozitia GPS trebuie sd fie transmisd la
aparatul conectat prin intermediul protocolului
NMEA2000,
la "Pozifie GPS" activati"Transmitere semnal".

INDICATIE

Setarile se preiau numai dupa ce se inchide
meniul.

7. Inchideti meniul cu ><

15.3.4 Configurare senzor priza de putere

Daca aparatului conectat ii este necesara turatia
prizei de putere, pot fi setate impulsurile per rotatie
si transmis semnalul pentru turafia prizei de putere.

&

1. Selectati in meniul principal

2. La "Tractoare" selectatfi tractorul dorit.

3. Selectati "Senzori".

m

Senzori X
Roata Viteza 0.0 km/h
Radar Transmitere semnal &
i § Pozitia GPS
Priza putere
Transmitere semnal [ @)

Mecanism de ridicare

@ Aparake
Tracioare + Fendt 714 TMS
|'— u_‘? ‘ Geometrie

Fendt 714 ZAV ] A 35.cm
B 128cm
C T0ecm

Boad + Senzori

Spritze ux5200 Nitezatns 0.0 km/h
Witezd roatd 0.0km/h
Impulsuri 200 Imp/100m
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4. Selectafi "Priza putere".

5. Dacd trebuie transmisd turatia prizei de putere,
Selectati "Transmitere semnal”.

6. La"Impulsuri per rotafie" introduceti valoare
pentru turatia corecta a prizei de putere.

INDICATIE

Setarile se preiau numai dupa ce se inchide
meniul.

7. Inchideti meniul cu ><

Senzori
Roata Turatie priza putere
Radar Transmitere semnal
GPS / NMEAZOQD

Impulsuri per rotatie

Mecanism de ridicare

X

1.00 min-1

a

1

15.3.5 Configurare senzor pentru pozitia de lucru

15.3.5.1 Configurare senzor digital pentru pozitia de lucru

Daca este conectat un senzor digital pentru pozitia
de lucru, AmaTron 4 poate determina pe baza
semnalului primit de la senzorul pozitiei de lucru,
daca aparatul este in pozitie de lucru.

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .
2. La"Tractoare" selectati tractorul dorit.

3. Selectati "Senzori".

@ Aparake
Tracioare + Fendt 714 TMS
u-‘? " Geometrie
Fendt 714 ZAV ] A
B
C
L + Senzori
Spritze Ux5200 it e
Witezd roatd
Impulsuri

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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tractoarelor

Configurarea senzorilor tractorului

4. Selectafi "mecanismul de ridicare".

5. Dacd trebuie transmisd pozitia de lucru,
Selectati "Transmitere semnal”.

Roata

Radar

6. La"Tip senzor" selectafi "digital". S
Priza putere
7. Dacd pozitia de lucru indicatd nu coincide cu
pozitia de lucru efectivd,
Activati "Inversare semnal".

GPS / NMEAZODD

Senzori

Pozitie de lucru
Transmitere date senzor
Tip senzor

Inversare semnal

m

X

opr
a@
Digital

INDICATIE

Setarile se preiau numai dupa ce se inchide
meniul.

8. Inchideti meniul cu ><

15.3.5.2 Configurare senzor pentru pozitia de lucru analogic

Daca este conectat un senzor analogic pentru pozitia
de lucru, AmaTron 4 poate determina pe baza
valorilor tensiune, daca aparatul este in pozitie de
lucru. Pentru aceasta trebuie memorate de catre
AmaTron 4 valorile tensiunii pentru diferite pozitii. Tn
plus, trebuie sa fie asimilat de AmaTron 4 punctul

de comutare intre pozitia de capat superioara si cea
inferioara.

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

@

2. La"Tractoare" selectati tractorul dorit. et

3. Selectati "Senzori". I
KoMl
Spritze ux5200

Aparake

+ Fendt 714 TMS

ﬁé ‘ GCeometrie

@ A
B
C

+ Senzori
Witeza GRS
Witezd roatd

Impulsuri

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Selectafi "mecanismul de ridicare".

5. Dacd trebuie transmisd pozitia de lucru,
Selectati "Transmitere semnal”.

6. La"Tip senzor" selectafi "analogic".

Valoarea pentru "Pozifia de capat superioard" este
evaluata ca pozitie de lucru "oprit". Valoarea pentru
"Pozifia de capat inferioard" este evaluata ca pozitie
de lucru "pornit”.

7. Aduceti masina n pozitia de lucru cu dispozitivul
de ridicare tractor.

8. Selectati "Asimilare pozifie de capat superioara".

9. Aduceti magina din pozitia de lucru cu dispozitivul

de ridicare tractor.

10. Selectati "Asimilare pozifie de capat inferioara".

11. Aduceti dispozitivul de ridicare tractor Intre
pozitiile de capat superioara si cea inferioara.

12. Selectati "Asimilare punct de comutare”.

INDICATIE

Setarile se preiau numai dupa ce se Inchide
meniul.

13. Tnchideti meniul cu ><

15.4 Selectarea tractorului

Pentru a putea fi Incarcate datele corecte ale
aparatului, trebuie selectat un tractor.

Senzori X

Roata Pozitie de lucry apr

Radar Transmitere date senzar [ @]
GPS / NMEA2000

Tip senzar analogic

Prizd putere
Asimilare pozitie de capdt superioard

100 % : 0,00V
Asimilare pozitie de capat inferipard

0%:0.00V

Asimilare punct de comutare
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Selectarea tractorului

CONDITII PRELIMINARE

@ Tractor creat; vezi pagina 57

1. Selectati in meniul principal ?ﬂ .

2. Selectati tractorul dorit.

@ Aparake
= Tractorul selectat primeste o bifa.
Tracioare + Fendt 714 TMS
u-‘? . Geometrie

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0cm

RIuE + Senzori

Spritze Ux5200 [ \itpeidbs 0.0km/h
Witezd roatd 0.0km/h
Impulsuri 200 Imp/100m
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Utilizare vedere harta

16.1 Configurare vedere harta

16.1.1 Activarea meniului de lucru dinamic

Atunci cand este activata aceasta functie. meniul de
lucru |I| este suprimat in vederea hartji, Tn mod
automat, dupa 10 secunde. Atunci cand operatorul
misca mana pe afisaj, este evidentiat din nou meniul
de lucru.

,rﬁf 100%

25 sokmm

1. Tn meniul de lucru {é}" > selectati "Setéri de
baza".

2. Activarea "barei dinamice a butoanelor de
comanda" < Setari de baza

- Dynamische Schaltflachenleiste
sau o

Dezactivati "Bara dinamicd a suprafefei de
comanda".
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Configurare vedere harta

16.1.2 Activare vedere 2D

Cu aceasta functie se poate comuta intre vederea 2D 6:20 - /4

si vederea 3D. @}

£ 1009,
& S kmih

1. Tn meniul de lucru {é} > selectati "Setéri de
baza".

2. Activare vedere 2D
Setéri de baza

sau

-

dl'  Activare vedere 2D
| Sap )

Dezactivati vederea 2D.

16.1.3 Configurare identificare directie de deplasare

Identificarea directiei de deplasare asigura ca
simbolul tractorului sa nu se rasuceasca atunci cand
tractorul se deplaseaza inapoi. Sursa pentru directia
de deplasare poate fi GPS-ul, semnalele de la tractor
sau GPS-ul si semnalele de la tractor.

INDICATIE

Daca este selectat "Tractor + GPS" si tractorul
nu transmite niciun semnal, atunci este utilizat
semnalul GPS.
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1. Tn meniul de lucru {5} > selectati "Setdri de
baza".

2. La"ldentificare direcfie de deplasare" selectati
sursa dorita Setari de baza

sau

Dezactivati identificarea directiei de deplasare.

Identificare directie de deplasare

16.1.4 Configurarea aplicarii automate a zoom-ului

Daca Auto-Zoom este activat, hartii i se aplica
zoom in mod automat la urmatoarele evenimente:

e Zoom pentru vedere in detaliu:
o Apropiere de urmatoarele elemente:
o Limita de camp
o Capat de rand
o Obstacol
o Suprafata prelucrata
o Viteza sub 3 km/h
e Zoom pentru vedere in perspectiva:

o Viteza peste 6 km/h
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CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch pro”

1. Tn meniul de lucru {6_,} > selectati "Setdri de
baza".

2. Activare "Auto-Zoom"

Setari de baza

sau
dezactivare.

3. Dacd Auto-Zoom este activat,
la "Distan{a de declansare pentru Auto-Zoom"
setati la ce distanta fata de elementele
mentionate mai sus se declanseaza Auto-Zoom. Distanta de declansare pentru Auto-Zoom

Auto-Zoom

4. Schimbati in Vedere harta.

5. Marifi harta cu degetele la cea mai nalta treapta
de zoom dorita.

9

,
LE.J
=
=
e
=

@s/
6. Selectatig .

280
=N
5

all
,Fﬂ' 100 %
& oako/h ﬂ

7. Micsorati harta cu degetele la cea mai scazuta
treapta de zoom dorita.

v
8. Selectati ®\

INDICATIE

Atat timp cat este activat Auto-Zoom, treptele de . gj @
zoom pot fi adaptate in orice moment. S dﬂ] 0;0
ﬁ 100 %
&5 ook ﬂ ‘E:)}
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16.2 Afigarea vederii hartii in aplicatia AmaTron Twin

Prin intermediul aplicatiei AmaTron-Twin poate fi
reprezentata si operata vederea hartii a AmaTron 4
pe un aparat terminal mobil. Codul QR reprezentat
conduce la descarcarea aplicatiei si la alte informatii.

CONDITII PRELIMINARE

© Aplicatia AmaTron Twin instalata pe
dispozitivul terminal mobil

© Reteaua configurata la AmaTron 4; vezi
pagina 50

© AmaTron 4 si dispozitivul terminal mobil sunt Tn
aceeasi retea WLAN

1. Prinintermediul codului QR instalati aplicatia
AmaTron-Twin.

2. Porniti aplicatia AmaTron-Twin.

16.3 Comutare la meniul de lucru

Tn cadrul meniului de lucru pot fi afisate functiile
terminalului si functiile diferitelor aparate. Aparatele
a caror functii sunt afisate, pot fi selectate. Se poate
comuta intre funciiile selectate.

1. Pentru a selecta functiile aparatului pentru
meniul de lucru,
Mentineti apasata tasta pentru vederea hartii |I|
= Se afiseaza o lista cu aparatele conectate.

2. Selectati aparatele dorite.

=» Aparatele selectate primesc céte o bifa.

3. Confirmati cu \/
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Y IMPORTANT

Pericol de avariere a masinii

La un gest de glisare pot fi actionate in mod
accidental suprafete (butoane) de comanda
ale sistemului de comanda a aparatului.

P incepeti cu gestul de glisare la marginea
afisajului.

INDICATIE
Cand degetul este migcat peste meniul de lucru
in afara, in directia centrului ecranului, AmaTron 4

schimba intre aplicatii; vezi pagina 23.

4. Apasati la AmTron 4 tasta pentru vedere harta

Sau

glisati cu degetul de la marginea dreapta a
ecranului pe meniul de lucru.

16.4 Evidentiere si suprimare informatii aparat

La masinile AMAZONE, pe vederea hartii, pe
marginea inferioara a ecranului sunt evidentjate
informatiile despre utilaje. Informatiile de aparat pot
fi evidentiate sau suprimate dupa cum este necesar.
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Comutarea intre timonerii

CONDITII PRELIMINARE

© Masina ISOBUS AMAZONE racordata

>

Pentru a suprima informatiile de aparat,
glisati cu degetul de la informatjile de aparat spre
marginea inferioara a ecranului

sau

pentru a evidentia informatiile de aparat,
cu degetul glisati de la marginea inferioara a

afisajului Tn directia centrului afigajului (ecranului).

16.5 Comutarea intre timonerii

Daca masina racordata este compatibila cu Multi
Boom, in vederea hartii se afiseaza latimile partiale
ale timoneriei intr-o vedere de ansamblu a timoneriei.
La simbolul vehiculului se afiseaza numai timoneria
selectata si suprafata prelucrata se afiseaza numai
pentru timoneria selectata.

Cu ajutorul vederii de ansamblu a timoneriei se
poate selecta ce timonerie este afisata la simbolul
vehiculului si ce suprafata prelucrata este afisata.

|

Tn vederea de ansamblu a timoneriei schimbati la
timoneria dorita.

0.0 km/h

» Foom |

Soan 2 I:I:I:D:EI? ©

o

&>
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16.6 Schimbarea intre hartile de aplicatie

Daca unui receptor de valoare impusa i sunt alocate
mai multe har{i de aplicatie, atunci se poate comuta n
vederea hartilor intre hartile de aplicatie.

CONDITII PRELIMINARE

© Timoneria dorita selectata, vezi pagina 74

P Selectati n vedere harta g

16.7 Aplicarea zoom la harta

Se poate aplica zoom pe harta prin comanda
gesturilor.

» aplicare zoom pentru a privi mai in detaliu
pe harta miscati doua degete indepartat unul de
altul

sau

aplicare zoom pentru a privi mai in perspectivd
pe harta miscati doua degete apropiindu-le.

16.8 Comutare perspectiva aeriana

Pentru a afisa toate obiectele de pe harta poate fi
setatd perspectiva aeriana. In acest proces harta este
detaliata prin zoom atat de mult incat pot fi afisate
simbolul tractorului si toate obiectele campului.

e
1. Selectafi in vedere harta ,_m .

2. Pentru a pdrdsi perspectiva aeriand,

ral
selectati din nou ._ﬂ_,.
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Focusare pe simbolul vehiculului

16.9 Focusare pe simbolul vehiculului

Daca simbolul vehiculului este in afara zonei de harta
afisata, vederea poate sa fie focusata pe simbolul
vehiculului.

r,
» Selectati In vedere harta ._+ 0

16.10 Corectie drift GPS

16.10.1 Corectarea manuala a GPS-Drift

Ca GPS-Drift sunt desemnate deviatiile semnalului
GPS. GPS-Dirift survine cand sunt folosite surse de
corectare cu exactitate redusa. GPS-Drift se identifica
prin faptul ca pozitiile limitelor de cAmp sau ale
suprafetei prelucrate de pe AmaTron 4 nu mai coincid
cu pozitiile reale.

CONDITII PRELIMINARE

© Limita de cdmp creata sau suprafata
prelucrata

1. Translatarea hariji cu sagetile
sau
pentru a introduce o valoare cu care este

translatatd harta,
apasati scurt pe specificatiile de lungime.

2. Confirmati corectura cu \/

16.10.2 Corectarea GPS-Drift cu obstacolul marcat

Ca GPS-Drift sunt desemnate deviatiile semnalului
GPS. GPS-Drift survine cand sunt folosite surse de
corectare cu exactitate redusa. GPS-Drift se identifica
prin faptul ca pozitjile limitelor de cdmp sau ale
suprafetei prelucrate de pe AmaTron 4 nu mai coincid
cu pozitiile reale.
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Pozitiile limitelor cAmpului sau ale suprafetei
prelucrate la AmaTron 4 pot fi controlate si corectate
cu ajutorul unui obstacol marcat. Pentru aceasta este
necesara o locatie marcanta pe camp, care foloseste
ca punct de referinta real, de exemplu intrarea pe
camp sau un copac. Din aceasta locafie se poate
oricand efectua o deplasare de apropiere pentru a
compara la Amatron 4 pozitia reala a vehiculului

cu pozitia obstacolului marcat. Tn acelasi timp este
important ca deplasarea de apropiere a punctului de
referin{a sa fie efectuata mereu in acelasi mod si

din aceeasi directie. Daca pozitiile nu coincid, GDS-
Drift poate fi corectat cu simbolul corespunzator de
obstacol.

CONDITII PRELIMINARE

© Obstacol marcat; vezi pagina 126

=

Deplasati-va cu vehiculul spre obstacolul real.

n

Selectati in meniul de lucru 0%

3. Tastati pe simbolul corespunzator al obstacolului.

Confirmati cu \/

E

E'?j 0.0 km/h
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Inceperea lucrului

Exista urmatoarele 2 posibilitati de a lucra cu
AmaTron 4:

Lucrul fard documentare:

o Datele cAmpului se sterg dupa prelucrarea

unui camp.

Lucrul cu documentare:

o Datele campului pot fi salvate si admnistrate

dupa prelucrarea unui camp.

o Datele comenzii pot fi importate si exportate in

format ISO XML.

o Datele comenzii se pot administra.

o Datele comenzii in format ISO XML pot fi

procesate in continuare intr-un sistem de tip
Farm Management Information.

Urmatoarele date apartin datelor de camp:

Suprafata prelucrata
Limite de camp
Obstacole

Capat de rand

Linii de urma
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CONDITII PRELIMINARE

© Exista semnal GPS
© Selectat tractor corect, vezi pagina 66

© Selectat aparat corect, vezi pagina 55

1. Pentru a crea un cdmp nou,

selectati Tn meniul de lucru .ﬂZ]

sau

pentru a incdrca date de cdmp din datele de mms e aERD & 8 4 o - 1_/_7
comandd existente sau importate, 1 '
vezi pagina 85

sau \ &

s &

hO

pentru a incdrca datele de cimp dintr-un fisier
shape,
vezi pagina 81.

=» Daca exista Inregistrari actuale, este evidentiata o
indicatje.

2. Dacd se lucreazd fard documentare si
inregistrdrile actuale trebuie sterse,

selectati ><

Sau

Dacd se lucreazd cu documentare si
inregistrdrile actuale trebuie salvate,

selectati \/ vezi pagina 84.

=» Pentru a adauga comenzii actuale, informatji
despre produs si valori impuse, se afiseaza o
indicatje.
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Dacd pentru noul cmp trebuie preluate
informatii despre produs si valori impuse,

selectatj \/

sau

dacd informatiile despre produs si valorile
impuse ale comenzii actuale trebuie respinse,

selectati ><

Pentru a porni inregistrarea suprafetei
prelucrate,
vezi pagina 111.

Pentru a administra inregistrdrile,
vezi pagina 84.

80
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importare figier shape

Fisierele shape salvate pe stick-ul USB pot fi afisate
si pot fi importate datele de camp continute in ele.
Datele campului pot fi procesate imediat.

INDICATIE

Daca datele campului trebuie adaugate la un
camp deja existent, vezi pagina 87.

Urmatoarele date de camp pot fi continute in
figierele shape:

e Harti de aplicatie

e Limite de cdmp
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CONDITII PRELIMINARE

© Stick USB cu fisiere shape introdus

Hartile de aplicatie si limitele cAmpului trebuie
sa fi fost generate cu sistemul de coordonate
WGS-84. Hartile de aplicatie ale limitelor
campului sunt formate din 3 figiere. Toate cele
3 figiere trebuie salvate in acelasi director sau
acelasi figier ZIP de pe stick-ul USB:

o Fisier cu date de geometrie, format
fisier: .shp

o Fisier cu date de referinta, format figier: .dbf
o Fisier cu date atribut, format figier: .shx
1. Executafi cu degetul o miscare de stergere din
marginea de sus a display-ului pana in mijlocul

ecranului display.

=» Se deschide meniul de pornire rapida.

2. selectafi @_

=» Daca exista inregistrari, apare o indicatie.

3. Pentru a respinge inregistrdrile actuale,

selectati ><

sau

pentru a salva inregistrdrile actuale,

selectati \/ vezi pagina 84.

W @ )
i % X%
E—.

(= (=3

0.0 km/h
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Fisierele shape pot fi filtrate pe baza distantei fata de
pozitia GPS actuala, vezi pagina 37.

4,

10.

Pentru a filtra fisierele shape,

selectafi % .

Aplicati bifa la limita de cAmp sau la harta de
aplicatie dorita.

INDICATIE

Hartile de aplicatie trebuie sa fie alocate
receptorilor de valori impuse ale aparatului
racordat. Daca aparatul racordat are mai mulfj
receptori de valoare impusa, pot fi selectate mai
multe harti de aplicatie.

Daca nu este racordat niciun aparat, trebuie
alocate unitati hartilor de aplicatie.

Atunci cdnd este racordat un aparat,
la "Scop" selectati receptorul dorit de valoare
impusa.

sau

dacd nu este racordat niciun aparat,
la "Unitate" selectati unitatea dorita.

Pentru a adapta cantitdtile de imprdstiere,
scalati valorile la cantitafile de imprastiere dorite
la "Scalare valori".

Confirmati introducerile cu \/

Daca pe AmaTron 4 nu este salvata nicio data de
camp, sunt incarcate hartile de aplicatie selectate
sau limitele de cAmp selectate in vederea hartilor.

Dacd datele cdmpului existd pe AmaTron 4,
selectati campul aferent in selectia cAmpurilor.

Dacd trebuie gestionate datele de cdmp
fncdrcate,
vezi pagina 84.

Harti de aplicatie

Shapes

\ Shape 1

Limite de camp

Limita de camp

Meniu importare

Valori
Destinatie

Scalare valori

'_

X

Shape 1

1.00

2
1.38
1.39
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Lucrul cu documentatie

19.1 Salvare date camp

Daca s-au nregistrat datele campului, atunci pot
fi salvate datele campului Tnregistrate. Daca datele
campului pot fi salvate, se evidentiaza o intrebare.

Intrebarea referitoare la salvarea datelor campului

este evidentiata in urmatoarele conditii:

e Trebuie creat un camp nou.

e Datele cAmpului deja salvate trebuie incarcate.
e Datele campului trebuie importante din fisierele

Shape.

Daca se confirma intrebarea, este evidentiat meniul
"Salvare".

n meniul "Salvare", campurile deja salvare sunt
enumerate n lista din stAnga. Daca datele
inregistrate ale cdmpului trebuie salvate la un cadmp
nou, se poate crea un camp nou. In partea dreapta
se pot deselecta datele campului, care nu trebuie
salvate la campul selectat.

1. Pentru a crea un cdmp nou,
selectatfi + .
2. Selectati campul dorit.
3. Dacd anumite date ale cdmpului nu trebuie

salvate la cdmp,
deselectati datele campului.

4. Confirmatji cu \/

Salvare X
Campuri + Limite de cadmp
. + Limite de camp v
camp
Linii de urma
+ Linia de urma v
Obstacole
+ Obstacole 4

Comenzi de lucru

+ Comanda 4

X v/

84
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incarcare date de camp

19.2 incéarcare date de camp

Pentru a putea folosi datele de camp importate si
create, trebuie ca datele de camp sa fie incarcate.

Urmatoarele date pot fi continute in datele de
camp:

e Comenzi de lucru
e Limite de camp
e Linii de urma
e Harii de aplicatie
CONDITII PRELIMINARE
© Camp creat, vezi pagina 86 sau date de
comanda ISO-XML importate, vezi pagina 90

sau date de camp importate din figsierul shape,
vezi pagina 87

1. Selectati in meniul de lucru W

2. Selectati campul dorit.
Campuri X

A CEmpU + Indepiitare Ultirma prelucrare

3. Pentru a incdrca o comandd de lucru impreund 1
cu cmpul, " < Date de camp
aplicati bifa la comanda de lucru dorita.

Comenzi de lucru Lomanda
— T49.58 ha
.. e 01.01.18 = 1120.35 km
4. Pentru a administra datele comenzii inainte de 0.00 km

import, o
. . Cantitate de imprastiere
vezi paglna 94 01.01.18 configurare

Client
Limite de camp

5. Pentru a incdrca linii de urmd fmpreund cu ;
cdmpul, 01.01.18 sofer
aplicafi bifa la linia de urma dorita.

6. Pentru a incdrca o limitd de cdmp impreund cu
cadmpul,
aplicafi bifa la limita de caAmp dorita.
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Creare camp nou

Hartile de aplicatie sunt cuprinse in datele comenzii
de lucru si sunt Tncarcate cu datele de comenzii de
lucru. Hartile de aplicare sunt formate din mai multe
planuri. Aceste harti de aplicare sunt numite harti de
aplicare Multi Layer. Fiecare plan al unei har{i de
aplicare Multi Layer poate fi alocat unui alt receptor
de valoare impusa la masina.

INDICATIE

Receptorii de valoare impusa pentru hartile de
aplicare Multi Layer se aloca automat pe baza
unitatilor. Daca receptorii de valoare impusa nu
sunt alocati corect, acestia trebuie alocati manual.

7. Pentru a adapta o hartd de aplicatie,
selectati harta de aplicatie doritd Tn comanda de
lucru selectata.

8. Dacd receptorul de valoare impusd de la "Scop”
nu este adecvat pentru planul respectiv,
alocati la "Scop" receptorul de valoare impusa
dorit.

9. Pentru a adapta cantitdtile de imprdstiere,
la "Scalare valori" scalati valorile la cantitatile de
imprastiere dorite.

10. Confirmatj toate introducerile cu \/

=» Daca vehiculul sta Tn apropierea campului
selectat atunci cAmpul si datele selectate sunt
afisate pe harta.

19.3 Creare camp nou

La documentatia Tn AmaTron 4 campul sta in punctul
central.

Daca un cadmp este creat atunci la camp sunt
salvate Tn mod automat urmatoarele date:

e Limite de camp

e Linii de urma

e Obstacole

e Capat de rand

Unui camp i pot fi alocate comenzi de lucru.

Unei comenzi de lucru i pot fi alocate cantitati de
imprastiere, produse, clienti si soferi.

v Destinatie

Unitate

01.01.21 "3

irnites-gh it

01.01:21

Harta aplicatie

Date de camp

Harta aplicatie

X

Destinatie
Unitate kpiha
Scalare valori 1,00

100

150
m 200
| 250
X v

kgiha

86
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19 | Lucrul cu documentatie
Adaugarea datelor de camp din figierul Shape la camp

1. Selectati in meniul de lucru W

4
2. selectati . campuri X

+ Indepiitare Ultirma prefucrare

3. Introduceti numele campului.

4. Confirmati cu \/

19.4 Adaugarea datelor de camp din figierul Shape la camp

Fisierele shape salvate pe stick-ul USB pot fi afisate
si datele continute n ele pot fi adaugate la un

camp existent. Daca datele de camp dintr-un fisier
Shape trebuie prelucrate fara un camp existent, vezi
pagina 81.

Urmatoarele date de cAmp pot fi continute in
figierele shape:
e Harii de aplicatie

e Limite de camp
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Adaugarea datelor de camp din figierul Shape la camp

CONDITII PRELIMINARE

© Camp creat, vezi pagina 86 sau date de
comanda de lucru ISO-XML importate, vezi
pagina 90

© Stick USB introdus cu fisiere shape

INDICATIE

Hartile de aplicare trebuie sa fi fost generate
cu sistemul de coordonate WGS-84.

Hartile de aplicare sunt formate din 3
figiere. Toate cele 3 figiere trebuie salvate
in acelasi director sau acelasi figier ZIP de
pe stick-ul USB:

e Fisier cu date de geometrie, format
fisier: .shp

e Fisier cu date de referinta, format
fisier: .dbf

e Fisier cu date atribut, format fisier: .shx
1. Selectati in meniul de lucru W

2. Selectati campul dorit.
Campuri X

A CEmpU + Indepirtare Ultima prelucrare
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Adaugarea datelor de camp din figierul Shape la camp

3. Tn meniul pentru selectarea datelor de cAmp

. Date de camp
selectati < J.
Comenzi de lucru Lomanda
. . N e — 749.58 ha
=» Sunt afigate limitele de camp si hartile de L = 1123.;::111
. . . U km
aplicatie salvate pe stick-ul USB

Linii de urmé
Cantitate de imprastiere

01.01.18 configurare

Client
Limite de camp

01.01.18 sofer

0 <8

4. Aplicati bifa la limita de cdmp sau la harta de
aplicatie dorita. Meniu importare %

Harti de aplicatie Shape 1

|ND|CAT|E Valori Shape 1

Shapes

Dm0

Scalare valori

Hartile de aplicatie trebuie sa fie alocate
receptorilor de valori impuse ale aparatului
racordat. Daca aparatul racordat are mai mulfj
receptori de valoare impusa, pot fi selectate mai
multe harti de aplicatie.

Limite de camp

Limita de camp

Daca nu este racordat niciun aparat, trebuie
alocate unitati hartilor de aplicatie.

5. Atunci cdnd este racordat un aparat,
la "Scop" selectati receptorul dorit de valoare
impusa.

sau

dacd nu este racordat niciun aparat,
la "Unitate" selectati unitatea dorita.

6. Pentru a adapta cantitdtile de imprdstiere,
scalati valorile la cantitafile de imprastiere dorite
la "Scalare valori".

7. Confirmati introducerile cu \/

=» Hartile de aplicatie selectate sunt preluate Tn
datele de camp la "Comenzi de lucru". Limitele
de camp selectate sunt preluate in lista limitelor
de camp.
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Importul datelor comenzii de lucru XML-ISO

19.5 Importul datelor comenzii de lucru XML-ISO

19.5.1 Importul datelor comenzii de lucru ISO XML de pe stickul USB

Datele comenzii de lucru ISO-XML pot fi importate si

incarcate in AmaTron 4.

Datele comenzii in format ISO XML pot contine
urmatoarele date:

e Comenzi de lucru

o Comenzile de lucru fac trimitere la campuri,

produse, clienti, soferi si harti de aplicatii.

e Date baza

(¢]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

Date produs
Date client
Date soferi
Limite de camp
Linii de urma
Obstacole

Capat de rand

e Harti de aplicatie

90
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Importul datelor comenzii de lucru XML-ISO

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Maps&Doc"

©@ Datele comenzii de lucru ISO-XML exista ca
fisier XML cu numele "Taskdata" in directorul
Taskdata pe stick-ul USB

INDICATIE

Daca se importa datele comenzii de lucru ISO
XML, se salveaza datele comenzii ISO XML
existente de pe AmaTron 4 pe stick-ul USB si
sunt sterse de pe AmaTron 4.

1. Deschideti meniul Pornire rapida.

AMATOMNE

2. selectafi @_

= Este afisat meniul de import.

=» Daca intr-un subdirector al stick-ului USB este
salvat un fisier ISO-XML, in lista se afiseaza
numele directorului.

0,0 kmfh

=» Daca intr-un figier ZIP de pe USB este salvat
un figier ISO-XML, 1n lista se afiseaza numele
fisierului ZIP.

=» Daca n directorul principal al stick-ului USB este
salvat un fisier ISO-XML, 1n lista este afisat un
punct ca nume al directorului principal.
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Importul datelor comenzii de lucru XML-ISO

3. Pentru a selecta datele comenzii de lucru pentru m
import, Meniu importare b’

aplicati o bifa pe datele dorite ale comenzii de -
isiere task
— =
lucru. ‘ S |ﬁ'3 Data editérii 22.032023 - 15:00
S Comenzi de lucru 10
TASKDATA 2 ] Campuri 12 =
i i TASKDATA 3 @ (ARG o
4. Confirmati importul cu . Clientj 3
TASKDATA 4 ] Aparate 4 o
Harti de aplicatie
Harta aplicatie 1
=
7 v
T T —r<_z_=_

19.5.2 Importarea datelor comenzii ISO XML cu aplicatia myAmaRouter

Prin intermediul platformei myAgrirouter se

poate face schimb de date intre sistemele m n 1?'#. |
1

de Farm Management, masini si aparate.
Aplicatia myAmaRouter restabileste conexiunea cu

myAgrirouter. @

Codul QR reprezentat conduce la alte informatji.

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Maps&Docs"

© Aplicatia myAmaRouter instalata pe
dispozitivul terminal mobil

© Reteaua configurata la AmaTron 4; vezi
pagina 50

© AmaTron 4 si dispozitivul terminal mobil sunt in
aceeasi retea WLAN

INDICATIE

Datele comenzii de lucru existente la AmaTron
4 se suprascriu la importul unor date noi ale
comenzii de lucru. Datele existente ale comenzii
de lucru nu se salveaza automat.

1. Dacd datele existente ale comenzii de lucru
trebuie salvare,
vezi pagina 93.

2. Pornirea aplicatiei myAmaRouter

3. Porniti importarea Tn aplicatia myAmaRouter.
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Exportul datelor comenzii de lucru ISO-XML

4. Confirmati importarea in AmaTron4.

intrebare
(2)
NS

Sunt disponibile noi date de comanda prin myAmaRouter,
Importati datele de comanda?

19.6 Exportul datelor comenzii de lucru ISO-XML

19.6.1 Exportarea datelor comenzii ISO XML pe stickul USB

Datele inregistrate ale comenzii de lucru pot fi
exportate ca date de comanda de lucru ISO-XML si
salvate pe stick-ul USB.

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Maps&Docs"
© Stick USB introdus

1. Deschideti meniul Pornire rapida.

=
2. selectati ;. soxuL-

=» Datele comenzii de lucru sunt salvate intr-un
director pe stick-ul USB. Directorul primeste
numele "TASKDATA"

=» Daca pe stick-ul USB exista deja un director
cu denumirea "TASKDATA", denumirea acestui

director este completata cu data si ora exportarii.

=» O copie a datelor comenzii de lucru raméane la
AmaTron 4.

MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

93



19 | Lucrul cu documentatie
Gestionare date comanda de lucru

19.6.2 Exportarea datelor comenzii ISO XML cu aplicatia myAmaRouter

Prin intermediul platformei myAgrirouter se
poate face schimb de date intre sistemele m
de Farm Management, masini si aparate.

Aplicatia myAmaRouter restabileste conexiunea cu

myAgrirouter. @ nup

Codul QR reprezentat sau linkul
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter conduc la
alte informatii.

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Maps&Docs"

© Aplicatia myAmaRouter instalata pe
dispozitivul terminal mobil

© Reteaua configurata la AmaTron 4; vezi
pagina 50

@ AmaTron 4 si dispozitivul terminal mobil sunt in
aceeasi retea WLAN

1. Pornirea aplicatiei myAmaRouter

2. Porniti exportarea n aplicatia myAmaRouter.

3. Confirmati exportarea in AmaTron4. .
’ intrebare X

Exportali datele de comanda existente prin
myAmaRouter?

19.7 Gestionare date comanda de lucru

19.7.1 Crearea unei comenzi noi

Daca un camp a fost creat sau importat prin
intermediul datelor comenzii de lucru, pot fi create
comenzi de lucru si campului alocata o comanda de
lucru.
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Gestionare date comanda de lucru

CONDITII PRELIMINARE

© Datele comenzii de lucru importate, vezi
pagina 90 sau camp creat, vezi pagina 86

1. Selectati in meniul de lucru W

2. Selectati camp.

3. La"Comenzi de lucru" selectati + .

4. Introduceti numele comenzii.

=» Pentru a adauga comenzii actuale, informatji
despre produs si valori impuse, se afiseaza o

indicatje.

5. Dacd pentru noua comandd trebuie preluate
informatii despre produs si valori impuse,

selectatj \/

sau

dacd informatiile despre produs si valorile
impuse ale comenzii actuale trebuie respinse,

selectati ><
6. Confirmati cu \/

Comenzi de lucru

01.01.18

Linii de urma

01.01.18

Limite de camp

01.01.18

0 <8

Campuri X

+ Indepiitare Ultirma prefucrare

Date de camp

Lomanda

749.58 ha
112035 km
0.00 km

Cantitate de imprastiere

configurare

Client

sofer
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Gestionare date comanda de lucru

INDICATIE
Unei comenzi de lucru i pot fi alocate
urmatoarele date:

e cantitafi de imprastiere si produse, vezi
pagina 96

e clienti, vezi pagina 99

e soferi, vezi pagina 101

19.7.2 Configurare cantitati de imprastiere

Receptorilor de valori impuse ai aparatului conectat
le pot fi alocate valori impuse. AmaTron 4 transmite
valorile impuse introduse la aparatul conectat.

Pentru a documenta cantitatile de imprastiere pentru
produse individuale, se pot crea produse si indica
respectivele cantitati de imprastiere.

CONDITII PRELIMINARE

© Datele comenzii de lucru importate, vezi
pagina 90 sau camp creat, vezi pagina 86

© Comanda de lucru creata, vezi pagina 94 sau
importata cu datele comenzii de lucru

© Aparat ISOBUS conectat cu cel putin un
receptor al valorii impuse

1. Selectati Tn meniul de lucru W

2. Selectati camp.
Campuri X

S CAMpUT + Indepdrtaie Ultirmz prelucrare

i
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Gestionare date comanda de lucru

3. La"Comenzide lucru" selectati comanda de lucru

dorita. " Date de camp
Comenzi de lucru Lomanda
La "Configurarea cantitéfii de impréastiere" se afiseaza S ' 749.58 ha
. . o Glo . 112035k
numele receptorului de valoare impusa. Pentru ook

fiecare receptor al valorii impuse al aparatului se Lin do urma
afiseaza un punct de meniu. 01.0118 configurare

Cantitate de imprastiere

Client

4. Selectati receptorii de valori impuse doritj. T

01.01.18 sofer

Pe partea stanga se afiseaza unitatile de masura in 1
care se poate indica valoarea impusa. Aparatul indica Cantitati de imprastiere X

in prealabil unitatile de masura.
Valoare impusa 20,00 kg/ha ~

In afara limitei campului --kgiha
INDICATIE

La defectarea GPS --kgiha
Daca respectiva cantitate de imprastiere se (B
introduce in procente, valoarea impusa introdusa configurare...

Cu 0 anumita unitate de masura se adapteaza
corespunzator la valoarea Tn procente.

5. Selectati unitatea de masura dorita.

6. La "Valoare impusa" introduceti valoarea dorita.

INDICATIE

Daca se utilizeaza o harta de aplicatie, valoarea

de la "Valoare impus&" se ignora.

Pentru urmatoarele cazuri se pot introduce
valori impuse fixe:

e Aparatul paraseste campul.
e Semnalul GPS se opreste.

Daca nu se indica valori impuse fixe, in ambele
cazuri, aparatul mentine ultima valoare utilizata.

7. Dacd trebuie introduse valori impuse fixe,
cu v se pot afisa punctele de meniu.

8. La"In afara limitei de camp” si "La oprirea GPS"
introduceti valorile dorite.

9. Pentru a indica respectivele cantitdti de
imprdstiere pentru produse,
vezi pagina 98.
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Gestionare date comanda de lucru

19.7.3 Administrarea produselor

La produse se pot introduce cantitafi de imprastiere.
AmaTron 4 salveaza cantitatile de Tmprastiere
introduse pentru documentare.

CONDITII PRELIMINARE

© Cantitati de imprastiere configurate, vezi
pagina 96

1. Tn meniul "Cantit4ti de Tmpréstiere” la "Produse”
selectati "Configurare...".

2. Pentru a crea un produs nou,

selectati + .

Mume produs

3. La"Nume produs" introduceti numele pentru
produs. produs & Unitste

4. La "Unitate" selectati unitatea pentru produs.

5. Confirmati cu \/

6. Pentru a aloca un produs,
la "Produse" selectati produsele dorite.

Mume produs

=» Produsele selectate primesc o bifa.

O Unitate
7. Confirmati cu \/

=» Produsele selectate sunt alocate comenzii de
lucru si receptorului de valoare impusa a
aparatului.
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Gestionare date comanda de lucru

8. Pentru a modifica valoarea impusd a _
produselor, Cantitati de impréastiere X
la "Produse" selectati produsul dorit.

Valoare impusa 20,00 kg/ha ~

9. Introduceti valoarea nominala Inafera mite] campul ""g’“:

La defectarea GPS -- kgfha

Produse
10. Confirmati cu \/

configurare...

Produs

19.7.4 Administrarea clientilor

CONDITII PRELIMINARE

© Datele comenzii de lucru importate, vezi
pagina 90 sau camp creat, vezi pagina 86

© Comanda de lucru creata; vezi pagina 94 sau
importata cu datele comenzii de lucru

1. Selectati in meniul de lucru W

2. Selectati camp.
Campuri b4

+ Indepiitare Ultirma prefucrare
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Gestionare date comanda de lucru

INDICATIE
Date de camp
Pentru a crea un client trebuie sa fie creata si e Comanda
selectata o comanda de lucru oarecare. Clientii 749.58 ha
. . . L . 01.01.18 = 1120.35 km
creati pot fi apoi alocatfi oricarei comenzi de lucru. 0,00 km

Linii de urmé
Cantitate de imprastiere

3. La"Comenzide lucru" selectati o comanda de 01.01.18 configurare
lucru oarecare. Client

Limite de camp

4. Selectati "Client". 01.01.18 sofer

0 <8

5. Pentru a crea un client nou,

Alocare client

Selectati + .

Prenume

6. Introduceti datele clientului.

Client Nume
7. Confirmati cu \/ Slrada, numsi casd

Localitate

8. Pentru a aloca o comandd de lucru unui client, :
selectatfi clientul dorit. Alocare client

Prenume

=» Clientul selectat primeste o bifa.

Client Mume
9. Confirmati cu \/

Slrada, numdr casa

Localitate
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Gestionare date comanda de lucru

19.7.5 Administrare goferi

CONDITII PRELIMINARE

© Datele comenzii de lucru importate, vezi
pagina 90 sau camp creat, vezi pagina 86

© Comanda de lucru creata; vezi pagina 94 sau
importata cu datele comenzii de lucru

1. Selectati in meniul de lucru @

2. Selectati camp.

Campuri b4

+ Indepiitare Ultirma prefucrare

INDICATIE
Date de camp
Pentru a crea un sofer trebuie sa fie creata gi o Comands
selectata o comanda de lucru oarecare. Soferii S 749.58 ha
. . . . e . - & 112035 km
creati pot fi apoi alocati oricarei comenzi de lucru. ' Q.O:Rm
Linii de urma
Cantitate de imprastiere
3. La"Comenzide lucru" selectati o comanda de 01.01.18 configurare
lucru oarecare. Client

Limite de camp

4. Selectati "Sofer". ::; 01.01.18 sofer

0 <8
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19 | Lucrul cu documentatie

Exportarea datelor comenzii de lucru in format PDF

Pentru a crea un sofer nou,

Selectati + .

Introduceti datele soferului.

Confirmati cu \/

Pentru a aloca o comandd de lucru unui sofer,
selectati soferul dorit.

Soferul selectat primeste o bifa.

Confirmati cu \/

Datele comenzii actuale pot fi salvate in format PDF
pe stickul USB.

Tn PDF sunt continute urmétoarele date ale
comenzii:

Rezumarea comenzii de lucru
Detaliile comenzii
Valorile totale ale aparatului

Detalii despre cantitatea de imprastiere per
receptor de valoare impusa

Imaginea hartii de acoperire per receptor de
valoare impusa

Alocare sofer

Prenume

Nume

Slrada, numidi casa

Localitate

Alocare sofer

Prenume

Nume

Slrada, numidi casa

Localitate

19.8 Exportarea datelor comenzii de lucru in format PDF
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19 | Lucrul cu documentatie
Exportarea datelor comenzii de lucru in format PDF

CONDITII PRELIMINARE

©@ Stick USB introdus

© Comanda de lucru dorita incarcata in datele
campului; vezi pagina 85

1. Deschideti meniul Pornire rapida.

PDF
2. selectafi |__IV_>

=» Datele comenzii de lucru sunt salvate in
directorul"PDF_EXPORT", pe stick-ul USB.
Fisierul PDF contine Th numele sau, data si ora
exportarii, numele cAmpului si numele comenzii.

[ amazorns B amazone B amazomaes

Spread rate Selpoint receiver 1

Spread rate Setpoint receiver 1
Custnmer Cisintms
e Pl
an ich
Senout oy q Bepart ravetvr Brtpn e
nm fRm— 4.0 41ty 16 00 kv
AR TN 4 A2 Fiod potin HACTEITH A P AT
[ e 1L ] A,
Jab summary ® N
Cugnme 100wy i i
Fade
n
Job detalls = ="
i b Lol

Total values AMAZONE UX01
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii latimilor partiale

20.1 Setare suprapunere

20.1.1 Stabilire suprapunere in directia de deplasare

Suprapunerea n directia de deplasare indica céat de
departe peste o limita este permis sa iasa latimile
partiale in directia de deplasare, Thainte ca latimile
partiale sa deconecteze. O suprapunere in directia de
deplasare impiedica sa survina goluri intre capatul de
rand si randuri sau intre suprafetele prelucrate.

Suprapunerea n directia de deplasare poate fi setata
separat pentru conectarea si deconectarea latimilor
partiale.

Limite pentru suprapunere in directia de
deplasare:

e Limita suprafetei neprelucrate la cea prelucrata

e Limita capat de rand

INDICATIE

Pentru suprapunerea corecta in sensul de
deplasare sunt valabile urmatoarele:

e Timpii de comutare corecii fara suprapunere
trebuie setati in unitatea de comanda a
aparatului.

e Atunci cand se intenfioneaza un gol intre
capatul de rand si rAdnduri sau intre suprafetele
prelucrate poate fi introdusa si o valoare
negativa pentru suprapunerea in directia de
deplasare.

104
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Setare suprapunere

Valoare pozitiva pentru suprapunere in directia de
deplasare

Valoare negativa pentru suprapunere in directia
de deplasare

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

1. Selectati Tn meniul de lucru @ > "Setdri de
suprapunere”.

=» Daca aparatul racordat este sustinut de
MultiBoom, se afiseaza o selectare a timoneriilor.

=» Daca aparatul racordat are o singura timonerie,
se sare peste selectarea timoneriilor.

2. Dacd trebuie preluate setdrile de suprapunere
pentru toate timoneriile,
activati "Preluare setdri pentru toate timoneriile".

=» Daca este activata optiunea "Preluare setari
pentru toate timoneriile", se poate selecta numai

prima timonerie.

3. Selectati timoneria din lista.

Selectarea timoneriei
_ﬁ_ Preluare setari pentru toate timoneriile
T 1
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Setare suprapunere

4. Selectafi "Suprapunere in direcfia de deplasare la
conectare".

5. Introduceti valoarea intre -1000 cm si 1000 cm.

6. Confirmati cu \/

7. Selectati "Suprapunere in directfia de deplasare la
deconectare”.

8. Introduceti valoarea intre -1000 cm si 1000 cm.

9. Confirmati cu \/

20.1.2 Stabilirea gradului de suprapunere

Gradul de suprapunere stabileste, cu ce procent este
permis unei latimi partiale sa iasa peste o limita
inainte ca la{imea partiala sa deconecteze. Gradul de
suprapunere setat este afisat in vederea hartii.

Limite pentru gradul de suprapunere:
e Limita suprafetei neprelucrate la cea prelucrata

e Limita capat de rand

-1

=
=

Suprapunere X

Suprapunere in directia de deplasare la conectare 0ecm

Suprapunere in directia de deplasare la deconectare Ocm
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Setare suprapunere

Reglaje posibile Explicatie Imagine

Latimile partiale sunt
0% deconectate Tnainte sa survina
0 suprapunere.

Latimile partiale sunt
deconectate atunci cand

50 % e A «
Iatimile partiale ies Tn afara
peste o limita cu o jumatate.
Latimile partiale sunt
100 % deconectate atunci cand
0

Iatimile partiale ies complet
peste o limita.

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

1. Selectati Tn meniul de lucru {é} > "Setdri de
suprapunere”.

=» Daca aparatul racordat este sustinut de
MultiBoom, se afiseaza o selectare a timoneriilor.
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Setare suprapunere

=» Daca aparatul racordat are o singura timonerie,
se sare peste selectarea timoneriilor.

2. Dacd trebuie preluate setdrile de suprapunere
pentru toate timoneriile,
activati "Preluare setdri pentru toate timoneriile".

=» Daca este activata optiunea "Preluare setari
pentru toate timoneriile", se poate selecta numai
prima timonerie.

3. Selectati timoneria din lista.

4. Selectati "Grad de suprapunere"”.

5. Selectati valoarea procentuala.

6. Confirmati cu \/

20.1.3 Stabilire toleranta de suprapunere

Toleranta suprapunerii stabileste cat de departe
este permis sa iasa n afara latimile partiale
exterioare pentru o suprafata prelucrata, inainte

ca latimile partiale sa deconecteze. Toleranta
suprapunerii impiedica ca latimile partiale exterioare
sa deconecteze si sa conecteze continuu la
deplasarile In paralel, atunci cand latimile partiale
ating Tn trecere o limita.

Limite pentru toleranta suprapunerii:
e Limita suprafetei neprelucrate la cea prelucrata

e Limita capat de rand

Selectarea timoneriei

_ﬁ_ Preluare setari pentru toate timoneriile

T 1
‘F_T

Suprapunere
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Setare suprapunere

INDICATIE

Toleranta suprapunerii intervine numai atunci
cand gradul de suprapunere este stabilit la 0 %
sau 100 %; vezi pagina 106.

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

1. Selectati Tn meniul de lucru @ > "Setari de
suprapunere”.

=» Daca aparatul racordat este compatibil cu Multi
Boom, se afiseaza o selectare a timoneriilor.

=» Daca aparatul racordat are o singura timonerie,
se sare peste selectarea timoneriilor.

2. Dacd trebuie preluate setdrile de suprapunere
pentru toate timoneriile, Selectarea timoneriei
activati "Preluare setdri pentru toate timoneriile".

ﬁ Preluare setari pentru toate timoneriile

=» Daca este activata optiunea "Preluare setari T 1
pentru toate timoneriile”, se poate selecta numai
prima timonerie. 1

3. Selectati timoneria din lista.

4. Selectati "Toleran{a la suprapunere”.
Suprapunere

5. Introduceti valoarea dorita.

6. Confirmati cu \/

_h Toleranta la suprapunere
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Setare suprapunere

20.1.4 Stabilirea tolerantei de suprapunere la limita cAmpului

Toleranta suprapunerii la limita cdmpului stabileste
cat de departe este permis sa iasa latimile partiale
exterioare peste limita cAmpului Thainte ca latimile
partiale sa deconecteze. O toleranta a suprapunerii
la limita cAmpului Tmpiedica ca latimile partiale
exterioare sa deconecteze si sa conecteze continuu
la deplasarile la limita cAmpului deoarece latimile
partiale ating Tn trecere limita campului.

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

1. Selectati Tn meniul de lucru @ > "Setdri de
suprapunere”.

=» Daca aparatul racordat este sustinut de
MultiBoom, se afiseaza o selectare a timoneriilor.

=» Daca aparatul racordat are o singura timonerie,
se sare peste selectarea timoneriilor.

2. Dacd trebuie preluate setdrile de suprapunere
pentru toate timoneriile, Selectarea timoneriei

activati "Preluare setdri pentru toate timoneriile".
ﬁ Preluare setari pentru toate timoneriile

=» Daca este activata optiunea "Preluare setari T 1
pentru toate timoneriile", se poate selecta numai :
prima timonerie. 1

3. Selectati timoneria din lista.
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Pornirea inregistrarii

4. Selectafi "Toleran{a la suprapunere la limita
campului”.

5. Introduceti valoarea intre 0 cm si 150 cm.

6. Confirmati cu \/

20.2 Pornirea inregistrarii

Daca inregistrarea este pornita si lagimile partiale
sunt conectate, AmaTron 4 salveaza datele de pozifie
ale suprafetei prelucrate. Suprafetele prelucrate sunt
reprezentate verde Tn vederea hartii.

Urmatoarele date apartin inregistrarilor:
e Suprafata prelucrata

e Limite de camp

e Obstacole

e Capat de rand

e Liniide urma

INDICATIE

Fara un semnal de corectie, semnalul receptionat
este corectat de catre software. Pana cand devine
disponibil un semnal corectat, pot trece 5 minute.

Daca nu exista niciun semnal corectat, suprafata
prelucrata este reprezentata in vederea hartji, In
culoarea galbena. Daca este disponibil un semnal
corectat, suprafata prelucrata este reprezentata in
culoarea verde.

Tabelul urmator arata o vedere de ansamblu asupra
starii lagimilor partiale si a culorilor aferente latimilor
partiale in simbolul aparatului.

A

Suprapunere

Tolerants la suprapunere la limita cAmpului
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Pornirea inregistrarii

Aparat cu comutare automata a latimilor partiale
Starea latimilor partiale Culoarea latimii partiale in simbolul aparatului

Aparatul nu este in pozitia de lucru Gri
Tnregistrare oprita, latime partiala deconectatd manual Portocaliu
Tnregistrare oprita, latime partiala conectata manual Verde
Latime partiala deconectata prin comutarea automata .

o . Portocaliu
a latimilor partiale
Latime partiala conectata prin comutarea automata a Verde
[atimilor partiale
Latime partiala conectata prin comutarea automata a
latimilor partiale, latimea partiala nu a atins valoare Galben
impusa
Tnregistrare pornita, 1atime partiald opritd manual Rosu

INDICATIE

Daca latimile partiale ale aparatului sunt
comutate manual, este indicata o recomandare
de comutare prin intermediul culorilor latimilor
partiale in simbolul aparatului.

Aparat cu comutare manuala a latimilor partiale

Recomandare de comutare

Culoarea latimii partiale in simbolul aparatului

Latime partiala extinsa

Portocaliu

Latime partiala retrasa

Verde
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20 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
incheiere inregistrare

CONDITII PRELIMINARE

ISOBUS configurat, vezi pagina 43
Existd semnal GPS

Selectat tractor corect, vezi pagina 66
Selectat aparat corect, vezi pagina 55

Setat suprapunere, vezi pagina 104

® ©® ©® ® ©® 06

Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”
La comutare automata a latimilor partiale:

© Aparat configurat pentru comutarea automata
a latimilor partiale

» Dacd aparatul de lucru conectat sustine & 20kmph o
comutarea automatd a ldtimilor partiale, e P ~ 5
/W STal] ®| &4,
selectati Tn meniul de lucru b
4 -+
& S+~
sau
/¥
e . . & + F
dacd ldtimile partiale ale aparatului de lucru T

conectat sunt comutate manual,

selectati in meniul de lucru p—.

Y dl
o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬂ

20.3 Tncheiere nregistrare

» Dacd aparatul de lucru conectat sustine
comutarea automatd a ldtimilor partiale,
deconectarea tuturor latimilor partiale prin
intermediul sistemul de comanda al aparatului

sau
oprire
sau

dacd ldtimile partiale ale aparatului de lucru
conectat sunt comutate manual,

selectati Tn meniul de lucru j|—.
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21 | Utilizarea limitelor de camp

Utilizarea limitelor de camp

21.1 Crearea limitei de camp

AmaTron 4 poate crea din suprafata prelucrata o
limita de cAmp. Din limita de camp, AmaTron 4 poate
calcula marimea campului. Din marimea campului
rezulta suprafata prelucrata si suprafata ramasa de
prelucrat. Daca se utilizeaza comutarea automata a
[atimilor partiale, imprastierea se opreste la limita
campului.

Daca trebuie creata o limita de caAmp fara a se
prelucra efectiv suprafata, suprafata prelucrata se
poate sterge din nou pe AmaTron 4.

Dacéa se racordeaza un distribuitor ISOBUS, se
creeaza in mod automat o zona de siguranta

n interiorul limitei de camp. Daca distribuitorul
ISOBUS se deplaseaza in zona de siguranta, latimile
partiale se deconecteaza. In acest mod se impiedica
imprastierea peste limita cAmpului. Zona de siguranta
se poate dezactiva prin intermediul configurarii
limitelor de camp.

La distribuitoarele AMAZONE din cea mai noua
generatie, zona de siguran{a se dezactiveaza
automat la imprastierea la limita.
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Crearea limitei de camp

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

© Margine de cdmp complet prelucrata

1. Selectati Tn meniul de lucru ﬁ

=» Limita de cAmp este plasata la suprafata
prelucrata. Marimea suprafetei prelucrate si cea
a suprafetei ramase de prelucrat sunt afisate pe

harta: II|

2. Pentru a sterge suprafata prelucratd,
atingeti suprafata prelucrata.

3. selectai ﬁ

=
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Creare zone de excludere

4. Pentru a crea zone de excludere,
vezi pagina 116.

5. Pentru a configura limita de c@mp,
vezi pagina 118

21.2 Creare zone de excludere

Cu zonele de excludere pot fi marcate in camp
suprafete, care nu trebuie sau nu pot fi prelucrate.
Zonele de excludere primesc o limita proprie. Atunci
cand sunt create zone de excludere si nu exista inca
nicio limita a cAmpului, este creata in mod automat o
limitd de cadmp. Tn cadrul limitei campului sunt create
limitele zonelor de excludere n jurul suprafetelor
neprelucrate.

Zona de excludere trebuie sa fie cel pufin mari céat
10 ma.

Daca se racordeaza un distribuitor ISOBUS, sunt
create in mod automat zone de siguranta in

jurul zonelor de excludere. Daca distribuitorul
ISOBUS se deplaseaza in zona de siguranta,
latimile partiale se deconecteaza. in acest mod se
impiedica imprastierea in zonele de excludere. Zona
de siguranta se poate dezactiva prin intermediul
configurarii limitelor de camp.

La distribuitoarele AMAZONE din cea mai noua
generatie, zona de siguranta se dezactiveaza
automat la imprastierea la limita.
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Creare zone de excludere

CONDITII PRELIMINARE

© Camp prelucrat complet
© Exista suprafata neprelucrata de cel putin
10 m? in cadrul suprafetei prelucrate

1. Atingeti scurt suprafata de prelucrata.

2. selectafi ﬁ .

=» Daca nu exista Inca nicio limita de caAmp, este
creata o limita de camp.

= In cadrul limitei cAmpului au fost aplicate zone de
excludere in jurul suprafetelor neprelucrate.

3. Pentru a sterge o zond de excludere,
atingeti scurt pe zona de excludere si selectati

0=/

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Suprimarea limitei campului

21.3 Suprimarea limitei campului

Daca se ascund limitele cAmpului, acestea nu mai
sunt afisate pe vederea hartii. Limitele de camp
ascunse raman salvate in datele campului si pot fi
Tncarcate din nou.

1. Apasatfi scurt pe limita de camp.

2. selectati @

3. Pentru a incdrca din nou limitele cimpului,
vezi pagina 85.

21.4 Configurare limite camp

21.4.1 Dezactivare zona de siguranta

Daca se racordeaza un distribuitor ISOBUS, sunt
aplicate Tn mod automat zone de siguranta in

cadrul limitelor cAmpului si in jurul zonelor de
excludere. Daca distribuitorul ISOBUS se deplaseaza
intrdnd Tntr-o zona de siguranta, atunci latimile
partiale se deconecteaza. In acest mod se Impiedica
Tmprastierea peste limita cAmpului sau Tn zona de
excludere. Zonele de siguranta pot fi dezactivate.

La distribuitoarele AMAZONE din generatia cea mai
noua sunt dezactivate Tn mod automat zonele de
siguranta la imprastierea de limita.

A

4 5,
fﬂ] -+ é-’fq-
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Configurare limite camp

1. Tn meniul de lucru @ > selectafi "Limita de
camp".

2. Activare "zona de siguran{a"
Setari de baza

Sau

a Zona de siguranta

Dezactivare "zond de siguran{a".

21.4.2 Activare avertizari cu privire la obstacole gi limite

Avertizarile sunt evidentiate Tn marginea de sus a
ecranului si este emis un semnal acustic.

Daca sunt activate avertizarile, sunt emise
avertizari pentru urmatoarele evenimente:

e Apropierea de o limita de camp

e Apropierea de un obstacol

1. Tn meniul de lucru {‘é} > selectati "Limits de
camp".

2. Activare "Avertizare Tnaintea obstacolelor/
limitelor" Setari de baza

Sau

Dezactivati "Avertizare Thaintea obstacolelor/
limitelor".

&é Avertizari cu privire la obstacole/limite
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Configurare limite camp

21.4.3 Afisare limite de camp inactive

Atunci cand este activata aceasta functie, limitele de
camp inactive sunt afisate in vederea hartii, ca linii
gri, subtiri.

1. Tn meniul de lucru {é} > selectati "Limitad de
camp".

2. Activare "Afisare limite de cAmp inactive"
Setari de baza

sau

Dezactivati "Afisare limite de camp inactive".

L Afisare limite de camp inactive

21.4.4 Activarea identificarii automate a limitelor de camp

Daca este activata identificarea automata a cAmpului,
AmaTron 4 detecteaza automat daca este in
apropiere un camp salvat. Dupa aceea se pot incarca
datele campului pentru a prelucra acest camp. Daca
functia este dezactivata, datele campului trebuie
selectat manual pentru a prelucra campul.
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21 | Utilizarea limitelor de camp
Configurare limite camp

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Maps&Docs"

1. Tn meniul de lucru {‘9:} > selectati "Limita de
camp".

2. Activarea "ldentificdrii automate a limitelor de
camp" Grundeinstellungen

sau

Dezactivati "Identificare automata a limitelor de
camp".

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

fud
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22 | Utilizarea capatului de rand virtual

Utilizarea capatului de rand virtual

22.1 Crearea capatului de rand virtual

Cu un capat de rand virtual se poate defini capatul
de rand real in vederea hartii. In acest mod, zona
capatului de rénd se poate prelucra independent de
restul cAmpului. Latimile partiale se comuta la limita
capatului de rand.

La capatul de rand virtual se creeaza automat linii de
urma.

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

© Limita de camp creata, vezi pagina 114

1. Selectafi in meniul de lucru .@

2. Introduceti Iatimea capatului de rand.

Capat de rand

@ Latime capat de rand

[i'ﬂ_ Incepeti cu jumatate din latimea de

lugru
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22 | Utilizarea capatului de rand virtual
Crearea capatului de rand virtual

Atunci cand se incepe cu jumatate din latimea de
lucru, prima linie de urma "0" este plasata la limita
campului si a doua linie de urma se gaseste la o
Iatime de lucru Tn interiorul limitei cAmpului.

Atunci cand se Tncepe cu toata latimea de lucru,
prima linie de urma "0" se gaseste la o jumatate de
Iatime de lucru in interiorul limitei cAmpului.

3. Pentru a crea prima linie de urmd pe limita

campului,

Activatj "Incepeti cu jumadtate din ldfimea de
lucru”

sau

pentru a crea prima linie de urmd cu o jumdtate
ldtime de lucru indepdrtat in interiorul limitei

de camp,
Dezactivati "Incepefi cu jumatate din l&fimea de
lucru®.

4. Confirmati cu \/

=» Dupa ce capatul de rand virtual este creat, el
este afisat ca o suprafata gri in interiorul limitei
campului.

dll Feld-201B0618-1105

B0

28ha
28ha

#’/’T 100 %

o';r 0.0km/h

11:57

]|

®

dl reld-20180618-1105

28ha
28ha

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh

11:57
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22 | Utilizarea capatului de rand virtual
Crearea capatului de rand virtual

Pentru putea porni imprastierea in interiorul capatului
de rand virtual si pentru a putea folosi liniile de urma
in interiorul capatului de rand virtual trebuie ca acesta

din urma sa fie deblocat.

5. Pentru a debloca capdtul de rdnd virtual,

. . 4]
selectati Tn meniul de lucru =,

6. Pentru a suprima liniile de urmd in cadrul

capdtului de rdnd virtual,

selectati Tn meniul de lucru éj

7. Pentru a bloca capdtul de rdnd virtual,

selectati Tn meniul de lucru éj

I‘ﬂ"l I'+'I

AL

263h
A 3eina
FT 100%

&5 0.0 kmih

0

2,63 ha
2,63 ha

£ 100%

&85 0.0 km/n

-

I'aﬂ I‘+

[ tl) | PR

263 ha
4 e3ha
FT 100%

&5 0.0 kmjn
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22 | Utilizarea capatului de rand virtual
Prelucrarea capatului de rand virtual

22.2 Prelucrarea capatului de rand virtual

1. Apasati scurt pe capatul de rand virtual.

SOEE ® 7
2. Pentru a sterge capdtul de rdnd virtual, . - . {,J @ K/A
selectati ﬁ rﬂ] -'é'?*

Sau

pentru a modifica ldtimea capdtului de rdnd,

n meniul de lucru la {é} > "Limitd cAmp" >
"Lafime capat de rand" introduceti latimea dorita
a capatului de rand

sau

pentru a translata prima linie de urmd,

n meniul de lucru la @ > "Deplasare paraleld"
activati sau dezactivati "Incepere cu jumétate de
lafime de lucru”.
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23 | Marcarea obstacolului

Marcarea obstacolului

Daca pe camp exista obstacole precum gropi cu apa,
stalpi de curent, stanci sau copaci, aceste obstacole
pot fi marcate pe harta AmaTron 4. Daca vehiculul se
deplaseaza spre un obstacol, este emisa o avertizare
si se aplica zoom pe simbolul vehicul.

Avertizarea este emisa numai daca n setari sunt
activate avertizarile; vezi pagina 119.

Hartii i se aplica zoom daca Auto-Zoom este activat;
vezi pagina 70.

Obstacolul marcat poate fi utilizat pentru corectura
driftului GPS, vezi pagina 76.

CONDITII PRELIMINARE
© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch pro”
1. Deplasati-va cu vehiculul spre obstacol.
2. Dacd obstacolul marcat trebuie utilizat pentru

corectura driftului GPS,
observatfi orientarea si pozitia vehiculului.

3. Selectati in meniul de lucru @

=» Pe harta este afisat un simbol de obstacol.

B OdIN WP

POI_20180618 A
A 2

i
7V A

,ff’Tvr}uas. T T T T T T
o"zr 0.0 km/h (fZU Q’b
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23 | Marcarea obstacolului

4. Translatati cu degetul simbolul de obstacol in
pozitia dorita.

5. Dacd trebuie addugat un simbol pentru un
anumit tip de obstacol,
selectati simbolul dorit.

6. Dacd simbolului de obstacol trebuie sd i se
schimbe denumirea,

la

introduceti numele dorit.

7. Dacd simbolul de obstacol trebuie sd fie sters,

selectati ﬁ

8. Pentru a aplica simbolul de obstacol,
apasati scurt pe un loc oarecare, pe harta.
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela

Utilizarea asistentei la deplasarea
paralela

24.1 Configurarea asistentei la deplasarea paralela

24.1.1 Selectarea modelului liniei de urma

Cu AmaTron 4 pot fi Inregistrate diferite tipuri de linii
de urma.

Modele de linii de urma

disponibile Explicatie Imagine

Y
-gai». < ' v A

Linie de urma dreapta
A-B care este creata intre 2
puncte.

Linia de urma curbata
care se nregistreaza
contur netezit intre 2 puncte Tn timpul 7
deplasarii. Contururile se \
aplatizeaza automat.

dll
‘P’T 100% !
fjﬂ 0.0 km/h . 'l/ﬁﬂ

128 MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Configurarea asistentei la deplasarea paralela

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Track"

1. Tn meniul de lucru {‘9:} > "Deplasare paraleld" >

selectati "Model linii de urma".

2. Selectati modelul dorit de linie de urma.

3. Confirmati cu \/

24.1.2 Prelucrarea liniilor de urma

Daca se creeaza linii de urma, distanta dintre liniile
de urma corespunde latimii de lucru a aparatului
conectat. Distanta dintre liniile de urma poate fi
modificata manual.

Daca este necesara deplasarea pe liniile de urma
si cu toate acestea, In timpul prelucrarii trebuie sa
fie generata o suprapunere sau un gol, se poate
schimba suprapunerea liniilor de urma.

1. Tastati o linie de urma.

=» Sunt evidentiate tastele de configurare.

2. selectati {6;}

Deplasare paralela

ﬂﬂj Model linie de urma

Linie A-B

\E‘f K"IIA
&l |z
+— =
@.
\‘/
A0 | %
"
40 &%
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Configurarea asistentei la deplasarea paralela

3. Pentru a modifica distanta dintre liniile de
urmd, < Deplasare paraleld
activati "Introducere manuald"

'df.' Introducere manuala latime linie de urma
sau Distanta linie de urma
pentru a modifica suprapunerea liniei de urmd, H  suprapunereainei go urma

dezactivati "Introducere manualg"

Introduceri posibile pentru suprapunerea liniei de
urma:

e Valoare pozitiva: suprapunere

e Valoare negativa: gol in timpul prelucrarii

4. Introduceti distanta dorita Intre liniile de urma sau
suprapunerea dorita a liniei de urma.

24.1.3 Setarea sensibilitatii barei luminoase/lightbar

Lightbar (bara luminoasa) |I| indica abaterea
tractorului de la linia de urma amplasata cea mai @
apropiat si asista soferul la mentinerea urmei. dll Feld-20180618-1105 W o
|+ : N 2’
Simbolurile triunghiulare ale lightbar lumineaza atunci <J ﬁ K/A
cand abaterea de la linia de urma depaseste valoarea ’{ﬂ] 9
introdusa. & ¥
. £Na
@ B A | %
‘FﬁT 100'%
fg)’ ORI o ﬂ (ED:}
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Crearea liniilor de urma

CONDITII PRELIMINARE
@ Licenta disponibila pentru "GPS-Track"
1. Tn meniul de lucru {6_,} > selectati "Deplasare

paraleld" > "Sensibilitate lightbar (bara de
lumini)".

Deplasare paralela

2. Introduceti valoarea intre 1 cm si 100 cm.

3. Confirmati cu \/

»pfdid  Sensibilitate Lightbar

24.2 Crearea liniilor de urma

24.2.1 Creare linie A-B

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Track"

@ Model linie de urma "A-B" selectat, vezi
pagina 128

2. selectafi //FA-

=» Punctul de start al liniei de urma este definit la
. . . P /_7
pozitia vehiculului. s

1 jEd
o-j, 0.0 kmh 'I/ﬁﬂ
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Crearea liniilor de urma

3. Deplasati la capatul de rand.

B
4. selectafi /(Z .

=» Punctul final al liniei de urma este definit
la pozitia vehiculului. Alte linii de urma sunt
adaugate.

24.2.2 Creare contur netezit

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Track"

@ Selectat model linie de urma "Contur netezit" ;

vezi pagina 128

1. Deplasati la inceputul randului.

2. selectati //j)A

=» Punctul de start al liniei de urma este definit la
pozitia vehiculului.

3. Deplasati la capatul de rand.

INDICATIE

Punctul final al linie de urma trebuie sa fie
indepartat cel putin 15 m fata de punctul de start.

B
4. selectafi /(Z .

=» Punctul final al liniei de urma este definit
la pozitia vehiculului. Alte linii de urma sunt
adaugate.

hO

0.0 kmh

/3 :
2 L] [;CLI [ ) 2 [ @ 0 'i'—' 'I'G

ﬂ 100 %

o‘jr 0.0 km/h

o, Ol //;
Al 5.
§

e e 7
slal @

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Crearea razoarelor

24.3 Crearea razoarelor

Pentru a crea razoare pot fi reliefate anumite linii

de urma. Liniile de urma reliefate indica in ce rand

al zonei de lucru trebuie sa se parcurga pentru a
crea un razor de marimea dorita. Cifra de introdus
indica in ce cadenta trebuie parcurse liniile de urma.
Daca de exemplu este introdus un 2, trebuie parcursa
fiecare a doua linie de urma. Prin aceasta este omisa
intotdeauna o linie de urma si astfel sunt generate
razoare la o latime de lucru.

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Track"

1. Tn meniul de lucru {(:)\,} > selectati "Deplasare Deplasare paralel
paraleld" > "Straturi de cultura".

2. Introduceti valoarea intre 1 si 20.

3. Confirmati cu \/

mﬂ Rézoare

=» Liniile de urma sunt evidentiate in cadenta
indicata.
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Deplasare paralela

24.4 Deplasare paralela

Lightbar |I| indica n timpul deplasarii cu cafi
centimetri se abate vehiculul de la linia de urma

de circulat. Daca abaterea urmei atinge valoarea dl] Feld-20180618-1105

setatd, atunci devine rosu un simbol triunghiular
langa indicatorul n centimetri. Soferului i se indica P
astfel in ce directie trebuie condus vehiculul.
@\v
2.8ha
28ha
‘FﬁT 100'%
Jﬁ;' TR

11:5

=

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Track"

© Lightbar adaugata la bara de stare; vezi
pagina 24

© Sensibilitate Lightbar stabilita; vezi pagina 130

S

Linii de urma create; vezi pagina 131

© Daca este necesar, se creeaza razoare; vezi
pagina 133

» Pentru a mentine vehiculul pe urmd,
conduceti vehiculul cu lungimea indicata pe
directia liniei de urma.

24.5 Translatarea liniilor de urma

Liniile de urma se pot translata pentru a compensa
abaterile, care iau nastere din cauza drift-ului GPS.
Daca liniile de urma afigsate nu mai coincid cu liniile
reale de pe camp, liniile de urma afisate pot fi
translatate manual pe AmaTron 4. Pentru aceasta,
linia de urma care se afla imediat langa simbolul
vehiculului se muta pe pozitia simbolului vehiculului.
Toate celelalte linii de urma se translateaza cu
aceeasi lungime si in aceeasi directie.

134 MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Redenumirea liniilor de urma

CONDITII PRELIMINARE

@ Licenta disponibila pentru "GPS-Track"

» Selectati in meniul de lucru 7 ©.

=» Liniile de urma sunt translatate.

24.6 Redenumirea liniilor de urma

1. Tastati o linie de urma.

=» Sunt evidentiate tastele de configurare.
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24 | Utilizarea asistentei la deplasarea paralela
Ascundere linii de urma

2. selectafi | =s m——]

3. Introduceti numele dorite pentru liniile de urma.

4. Confirmatj cu \/

24.7 Ascundere linii de urma

Daca se ascund liniile de urma, acestea nu se vor
mai afigsa pe vederea hartii. Liniile de urma ascunse
raman salvate in datele campului si pot fi incarcate
din nou.

1. Tastati o linie de urma.

=» Sunt evidentiate tastele de configurare.

2. selectafi @

=» Liniile de urma se ascund.

3. Pentru a incdrca din nou liniile de urmd,
vezi pagina 85.

N} ¥

e - ﬁ U
Al | 5

7
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25 | Utilizarea dispozitivului de coborare automata a timoneriei

Utilizarea dispozitivului de coborare

automata a timoneriei

Dispozitivul de coborare automata a timoneriei
coboara automat timoneria atunci cand stropitoare
este deplasata pe o suprafata neprelucrata.

Valoarea de introdus se refera la momentul la care
AmaTron 4 coboara timoneria, Thainte de a se ajunge
la suprafata neprelucrata.

Valoarea pentru momentul procesului de coboréare
trebuie sa fie determinata manual.

Functionarea corecta din punct de vedere al
timpului dispozitivului de coborare automata a
timoneriei este in functie de urmatorii factori:

e Viteza de deplasare
e Echiparea tractorului
e Echiparea aparatelor

e Cursa de ridicare a timoneriei
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25 | Utilizarea dispozitivului de coborare automata a timoneriei

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta disponibila pentru "GPS-Switch basic"
sau "GPS-Switch pro”

© Conectat stropitoarea de camp compatibila cu
AMAZONE

© Limita de camp creata, vezi pagina 114

1. Tn meniul de lucru {‘é} > selectafi "Dispozitiv de
coboréare automatd a timoneriei".

2. Activati "Dispozitivul de coborare automaté a
timoneriei". Dispozitiv automat de coborére a timeneriei X

Dispozitiv automat de coborare a timoneriei ‘3

3. La"Timpul de previzionare pentru coborarea
timoneriei" introduceti durata procesului de Timp de decatare penteu dispozitivul de caborare a timonaZisis
coboréare in secunde.

4. Confirmati cu \/
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N

Configurarea aparatului de introducere

AUX-N

26.1 Initializarea aparatului de introducere AUX-N

26.1.1 Alocarea aparatului de introducere AUX-N cu functii AmaTron 4

Prin intermediul AmaTron 4 pot fi alocate tastele
aparatelor de introducere AUX-N. Astfel, functiile
AmaTron 4 permit sa fie actionate cu aparatul de
introducere AUX-N.

INDICATIE

Prin intermediul AmaTron 4 pot fi alocate functii

numai aparatelor de introducere AUX-N.

Tabelul urmator arata functiile lui AmaTron 4:

4

&l

il

()

=]

v

Sk

—
4_

Tntoarcerea
orientarii
simbolului
vehiculului
pe vederea
hartji

Activare
comutare
automata a
Iatimilor
partiale

Accesarea
vizualizarii
hartji

Accesarea
meniului
principal

Accesarea
terminalului
Universal

Confirmare

Accesarea
imaginii de
pe camera

Comutare
intre
aplicatiile
ecranului
tactil prin
gesturi de
stergere
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Initializarea aparatului de introducere AUX-N

CONDITII PRELIMINARE

© Aparat de introducere AUX-N conectat

© Numarul UT al AmaTron 4 setat pe 1; vezi
pagina 43

1. Selectati in meniul principal 1 .

= Se afiseaza suprafata transmisa de aparatul de

introducere.
2. Selectati suprafata de comanda pentru tasta dn 09:20
dorita. r—
17273
L %
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Initializarea aparatului de introducere AUX-N

Aparatul de introducere AUX-N este reprezentat
simbolic impreuna cu tasta selectata. Printre ele este
o suprafata de comanda care reprezinta AmaTron 4.
Cu aceasta suprafata de comanda pot fi deschise
functiile AmaTron 4.

3. Deschideti functiile AmaTron 4.

4. Selectafi din lista functia AmaTron 4.

=» Functia AmaTron 4 selectata este atribuita tastei.

5. Confirmati cu \/

= In vederea de ansamblu, este afisata functia dan
selectata AmaTron 4 pe suprafata de comanda
a tastei alocate.

26.1.2 Alocarea functiilor utilajului la aparatul de introducere AUX-N

Prin intermediul AmaTron 4 pot fi alocate tastele
aparatelor de introducere AUX-N. Astfel, functiile
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Initializarea aparatului de introducere AUX-N

utilajului pot fi actionate cu aparatul de introducere
AUX-N.

INDICATIE

Prin intermediul AmaTron 4 pot fi alocate functii
numai aparatelor de introducere AUX-N.

CONDITII PRELIMINARE

© Aparat de introducere AUX-N conectat

© Numarul UT al AmaTron 4 setat pe 1; vezi
pagina 43

1. Selectati in meniul principal 1 .

= Se afiseaza suprafata transmisa de aparatul de
introducere.

2. Selectati suprafata de comanda pentru tasta
dorita.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Initializarea aparatului de introducere AUX-N

Aparatul de introducere AUX-N este reprezentat
simbolic impreuna cu tasta selectata. Dedesubt
sunt suprafete/butoane de comanda care reprezinta
utilajele conectate. Cu aceste suprafete de comanda
pot fi fi deschise functiile utilajelor.

3. Deschideti functiile utilajelor.

4. Selectati functia utilajului din lista.

=» Functia selectata a utilajului este atribuita tastei.

5. Confirmati cu \/

= In vederea de ansamblu, functia selectata a
utilajului se afigseaza pe suprafata de comanda a
tastei alocate.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Initializarea aparatului de introducere AUX-N

26.1.3 Tndepartarea alocarii AUX-N

1. Selectati Tn meniul principal 1 .

= Se afiseaza suprafata transmisa de aparatul de
introducere.

2. Selectati suprafata de comanda cu functia de an
sters. rom—

&

,

31
HEEN -

144 MG6010-RO-RO | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Initializarea aparatului de introducere AUX-N

Aparatul de introducere AUX-N este reprezentat
simbolic impreuna cu tasta selectata. Alaturat este
ilustrata functia alocata.

3. Apasati scurt pe functia alocata.

=» Functia alocata este indepartata.

4. Confirmati cu \/

= 1n vederea de ansamblu, suprafata de comandi a  [fiii
tastei este libera.

17273
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Administrarea alocarii preferate

26.2 Administrarea alocarii preferate

26.2.1 Confirmarea alocarii AUX-N

Daca este conectat un aparat de introducere
AUX-N, atunci dupa fiecare pornire a AmaTron 4
trebuie confirmate alocarile AUX-N pentru aparatele
conectate.

Meniul pentru "Alocare preferatd" se deschide
automat.

1. Controlafi alocarea AUX-N.

2. Atunci cdnd alocarea AUX-N trebuie modificatd,
vezi pagina 146

sau

atunci cdnd alocarea AUX-N este in ordine,

confirmati cu \/

26.2.2 Modificare alocare AUX-N

26.2.2.1 Modificarea alocarii AUX-N prin intermediul listei de functii

Tn cazul alocarii AUX-N prin intermediul liste de
functii sunt listate pe partea sténga toate functiile
disponibile. Tastelor unui aparat de introducere AUX-
N li se pot aloca aceste functii.

1. Dacd functiile nu sunt listate pe partea stdngd,

—>
Selectati €¢—.

2. Selectati functia din lista.

= Se afiseaza o vedere de ansamblu a aparatelor
de introducere AUX-N disponibile.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Administrarea alocarii preferate

3. Selectati aparatul de introducere AUX-N dorit.

= Se afiseaza o vedere de ansamblu a tastelor
disponibile.

Q{®{@
2010
Qf®

4. Selectafj tasta dorita.

= Tasta selectata se afiseaza langa functie.

5. Confirmati cu \/

=» Tasta este atribuitd In vederea de ansamblu a
functiei selectate.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Administrarea alocarii preferate

6. Atribuirea altor taste

sau

Confirmati alocarea AUX-N cu \/

26.2.2.2 Modificarea alocarii AUX-N prin intermediul listei de introducere
Tn cazul alocarii AUX-N prin intermediul liste de

introduceri sunt listate pe partea stanga toate tastele
disponibile. Aceste taste pot fi alocate funcfiilor.

1. Dacd tastele nu sunt listate pe parte stdngd,

—>
Selectafi €¢—.

2. Selectati tasta din lista.

= Se afiseaza o vedere de ansamblu a aparatelor
conectate.

3. Selectati aparatul dorit.

= Se afiseaza o vedere de ansamblu a functjilor
disponibile.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Administrarea alocarii preferate

4. Selectafi functia dorita.

=» Functia selectata se afiseaza langa tasta.

5. Confirmati cu \/

=» Tasta este atribuita in vederea de ansamblu a
functiei selectate.

6. Atribuirea altor functii

sau

Confirmati alocarea AUX-N cu \/

26.2.2.3 Stergerea alocarii AUX-N

1. 1In lista de functii sau in lista de introducere
selectati functia de sters.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Rezolvare conflicte AUX-N

Functia selectata sau tasta aferenta ei a aparatului de
introducere AUX-N este afisata sus, la mijloc.

2. Apasati scurt pe functie sau pe tasta aferenta a
aparatului de introducere AUX-N.

=» Alocarea este eliminata.

3. Confirmati cu \/

26.3 Rezolvare conflicte AUX-N

Unei taste a unui aparat de introducere AUX-N i se
poate aloca numai o singura functie. Daca tastelor
aparatului de introducere AUX-N conectat le sunt
alocate mai multe functii, sunt generate conflicte
AUX-N.

Daca AmaTron 4 identifica aceste conflicte AUX-N,
este evidentiata o fereastra de selectare pentru
tastele si functiile afectate.
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26 | Configurarea aparatului de introducere AUX-N
Rezolvare conflicte AUX-N

1. Selectati tasta din lista @
2. Selectati una din functii din lista |Z|

= Functjia selectata se afiseaza in campul |I|

3. Dacd sunt rezolvate toate conflictele AUX-N,

Confirmati selectia cu \/
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27 | Creare capturi ecran

Creare capturi ecran

O captura de ecran inseamna o imagine a
reprezentarii actuale de pe ecran. Imaginea este
salvata ca figier grafic pe stick-ul USB. Numele
fisierului este format din data calendaristica actuala
si ora actuala.

CONDITII PRELIMINARE
© Stick USB introdus
» Mentineti apasata tasta meniului principal |I|
=» Pe ecran este afisat un simbol al camerei.

Screenshot-ul (captura de ecran) este salvat pe
stick-ul USB.
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28 | Utilizare camera

Utilizare camera

AmaTron 4 poate afisa imagini ale unei camere
conectate.

CONDITII PRELIMINARE

© Licenta existenta pentru "AmaCam”
© Camera conectata
© Camera configurata; vezi pagina 30
» Selectati in meniul principal Sk .
sau
dacd este activatd deplasarea automatd in
marsarier,

deplasati-va in marsarier.

= Se afiseaza imaginea camerei.
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29 | Remediere eroare

Remediere eroare

Eroare

Cauza

Solutie

Receptie GPS perturbata

Receptorul GPS nu functioneaza
corect.

>

Verificati conexiunile.

» Resetarea receptorului GPS
la setarile din fabrica, vezi
pagina 41.
Afisajul unitatii de comanda a Pool nu a fost incarcat corect. » Stergerea Pool-urilor salvate,
masinii eronat in UT vezi pagina 155.
Aparatul conectat nu se afiseaza Pool nu a fost incarcat corect. » Stergerea Pool-urilor salvate,
vezi pagina 155.
Aparatul nu este conectat corect. » Conectafi aparatul din nou.
ISOBUS configurat eronat. » Configurarea ISOBUS, vezi
pagina 43
Latimile partiale nu se afiseaza Eroare la administrarea aparatelor [P Resetarea administrarii
corect Tn vederea hartii aparatelor, vezi pagina 155.
Masinile nu se afiseaza la terminal. | Este conectat al doilea terminal. » Configurarea ISOBUS, vezi
pagina 43
Comutarea latimilor partiale nu Este conectat al doilea terminal. » Configurarea ISOBUS, vezi

functioneaza.

pagina 43
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30 | Resetare la setarile din fabrica

Resetare la setarile din fabrica

1. Tn meniul Setup "Senvice" > selectati‘setriain [N

fabrica".

< Service

@ Setari din fabrica >

Urmatoarele domenii de aplicatii pot fi resetate: _

e Setari terminal: reseteaza toate setarile AmaTron < Setar din fabrica

4
{ié} Setari terminal
e Administrarea aparatelor: sterge toate tractoarele
§| aparatele create Eﬁ Administrarea aparatelor

e Documentare: sterge toate datele de comanda =]  Documentatie

I

e Grupuri salvate: sterge vederile salvate ale
sistemului de comanda aparate

Fool-urile salvate

o
@ Resetare la setdrile din Fabricd

2. Selectati domeniul de aplicatie dorit.

3. Selectati "Resetare la setdrile din fabrica".

4. Confirmati cu \/
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31| Anexa

Anexa

31.1 Alte documente aplicabile

e Manualul cu instructiuni de exploatare pentru
aparat si software-ul sistemului de comanda al
aparatului

e Manual de exploatare pentru receptorii GPS

e Manualul cu instructiuni de exploatare a tractorului
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32 | Indexuri

Indexuri

32.1 Glosar

AUX

AUX Tnseamna "auxiliary" si desemneaza un aparat
suplimentar de introducere cum ar fi de exemplu un
maner multifunctional.

Drift (deviatie) GPS

Ca drift GPS sunt desemnate deviatiile semnalului
GPS, care apar la utilizarea surselor de corecfie cu
precizie redusa. Driftul GPS se identifica prin faptul
cd pozifia simbolului vehiculului pe terminalul de
operare nu mai coincide cu pozifia reald a vehiculului.

E

ECU

ECU desemneaza sistemul de comandéa al maginii
care este incorporat in masina. Terminalul de operare
serveste la accesarea unitéfii de comanda a maginii,
prin care se poate comanda masina.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Sistem european pentru corectarea navigafiei prin
satelit.

F

Farm Management Information System

Un sistem Farm Management Information System
sau pe scurt, FMIS, este un program pentru
administrarea societétilor agricole. Cu un astfel de
program pot fi administrate comenzi si date de baza.

Firmware

Un program de calculator care este implementat intr-
un aparat.

Figier shape

Fisierul shape salveaza informafii de geometrie si
informalfii atribut intr-un set de date. Informatfiile de
geometrie compun forme care pot fi utilizate ca linii
de limit&. Informatiile atribut sunt necesare pentru
aplicafii, de exemplu pentru a comanda cantit&tile de
impré&stiere. Fisierul shape are formatul ".shp".

G

GLONASS

Sistem rusesc global de satelifi de navigafie

H

Harta de aplicatie

Harfile de aplicafii confin datele prin care un element
al aparatului de lucru poate fi comandat. Din date
fac parte cantitdfile de Tmpréastiere sau adancimile de
lucru.
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32 | Indexuri
Glosar

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision): cota pentru
exactitatea datelor de pozifie orizontald (gradele de
latitudine si longitudine), care sunt transmise de
satelifi.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmentation. Sistem
japonez pentru corectarea navigafiei prin satelifi.

R

Rata Baud

Viteza de transfer a datelor, m&surata in bifi per
secunda.

RTK

Sistem care trebuie platit pentru corectarea datelor
satelifilor.

Receptor de valoare impusa

Ca receptor de valoare impusa este desemnat
elementul comandabil al aparatului de lucru. La

o stropitoare de camp poate fi dat ca element
comandabil regulatorul presiunii de stropire prin care
cantitatea de imprastiere permite sa fie reglata.

S

Sursa de corectura

Sursele de corecturd sunt diferitele sisteme pentru
imbunétatirea si corectarea semnalului GPS.

T

Timonerie

Timoneria desemneaza un grup de lafimi parfiale.

TASK.XML

TASK.XML este un fisier care cuprinde date
referitoare la comenzi.

Terminal Universal

Cu ajutorul terminalului Universal poate fi
reprezentatd interfafa de operare a ECU pe terminalul
de operare.
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32 | Indexuri

Registru de cuvinte-cheie

32.2 Registru de cuvinte-cheie

A
Administrare licente 46
Adresa
Redacfie tehnica 8
Ajutor
accesare 25, 28

Alocare AUX-N
afisare 17
apelare prin intermediul meniului pornire rapida 25

AmaCam
autorizare 46
Aparat
comandat 72
Harta de acoperire 55
ISOBUS 52

Aparat ISOBUS
decalaj linie de delimitare 52

Aparat non ISOBUS

configurare 54

creare 53
Aplicatia AmaTron Twin 72
Aplicatia myAmaRouter

Exportarea ISO-XML 94

Importare ISO-XML 92
Aplicatii

autorizare 46

comutare 23

Privire de ansamblu 17

Apps (aplicatii)
comutare 23
Privire de ansamblu 17

Asistenta la deplasarea paralela

Ascundere linii de urma 136

Modificare distanta linie de urma 129

Redenumirea liniilor de urma 135

Avertizari 119
B

Bara suprafetelor (butoanelor) de comanda 20

evidentiere 68

Bara de stare 16
configurare 24
Bara luminoasa 130
Bara taste programabile 20
evidentiere 68
utilizare 72
C
Camera
Afigare imagine camerad 17
conectare 11
setare 30
utilizare 153
Camp
Addugarea datelor de camp din fisierul Shape 87
creare 86
creare fara documentatie 78
identificare automata 120
Import date de camp din fisierul shape 81
Incércare date de camp 85
Cantitate de Tmprastiere
configurare 96
Capat de rand
creare 122,125
Modificare l&time 125
Translatare linie de urma 125
Capat de rand virtual
creare 122, 125
Modificare l&fime 125
Translatare linie de urma 125
Carusel aplicatii 16
Privire de ansamblu 17
utilizare 23
Chineza 27
Comanda gesturilor 23
configurare 36
Comanda cantitati variabile
autorizare 46
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Comenzi de lucru
creare
export
exportare cu aplicafia myAmaRouter
exportare pe stickul USB
importare cu aplicafia myAmaRouter
importare de pe stickul USB

Comutare automata a latimilor partiale
autorizare

Comutare latimi partiale
Conectare regim noapte
Conectare regim zi

Conector de semnal
conectare

Configurarea punctului de acces
Configurare autozoom

Configurare Hotspot
vezi Configurarea punctului de acces WLAN
cu AmaTron 4

Configurare zoom

Date comanda de lucru
export
exportare in format PDF

Date de contact
Redactie tehnica

Deplasare paralela
Dispozitiv de coborare a timoneriei
Dispozitivul de coborére automata a timoneriei

Drift (deviatie) GPS
- corectare cu obstacolul marcat
corectare manuala
Marcarea obstacolului

E

Exportare in format PDF

Fisier diagnoza
export

94
25
94
93
92
90

46
104
25
25

11
50
70

50
70

25
102

128
137
137

76
76
126

102

25

Fisier shape
Adaugarea datelor de camp la camp
Import date
Import date de camp

G

Geometria aparatului
vezi configurare aparat non ISOBUS

Gest de glisare
configurare

Ghidare urma
Ascundere linii de urméa
autorizare
Modificare distan{a linie de urma
Redenumirea liniilor de urma
utilizare

GPS
Inifializare receptor
Utilizarea semnalului de viteza

GPS-Maps&Docs
autorizare

GPS-Switch
autorizare

GPS-Track
autorizare

Harta de aplicatie
Autorizare utilizare
schimbare

Harta
Privire de ansamblu

Identificarea directiei de deplasare
Identificare deplasare cu spatele (marsarier)

Inifializare latime de lucru
vezi configurare aparat non ISOBUS

Initializare 1atimi partiale
vezi configurare aparat non ISOBUS

Initializare masina
vezi configurare aparat non ISOBUS

ISB

87
25
81

54
23
36

136

46
129
135
128

38
62

46

46

46

46
75

19

69
69

54

54

54

15
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ISO XML
Exportarea datelor
Exportarea datelor comenzii pe stickul USB
exportare cu aplicafia myAmaRouter
importare cu aplicafia myAmaRouter
Importul datelor comenzii de pe stick-ul USB
Incércare date de camp

J
Japoneza
L
Linie A-B
creare

Linie de contur urma
creare

Linii de urma
ascundere
creare
Creare rdzoare
Modificarea distantei
redenumire

Lucrare de atelier

Luminozitatea ecranului
reglare prin meniul de pornire rapida
setarea n setdrile de baza

luminozitate afisaj
reglare prin meniul de pornire rapida

Luminozitate
reglare prin meniul de pornire rapid&
reglare prin meniul de pornire rapida
setarea in setdrile de baza

M

Manual de utilizare digital

Masina
comandat
ISOBUS
manual

Meniu de lucru
configurare
evidenfiere
Privire de ansamblu
utilizare

Meniu pornire rapida

Meniu Setup
deschidere

25
93
94
92
90
85

27

131

132

136
131
133
129
135

35
34

25

35
25
34

72
52
53

72
68
20
72

25

17

Modificare caracter de separare a zecimalelor
Modificare limba

Modificare modelare aparate
vezi configurare aparat non ISOBUS

Modificare sistem de unitati de masura

Modificare tip de aparat
vezi configurare aparat non ISOBUS

Montarea
Regim normal

Multi Boom
O
Obstacol
Avertizare
marcare
)
POI

vezi Marcarea obstacolului

Pozitie antena

Receptor GPS
inifializarea altui receptor GPS
Inifializarea receptorului Ag-Star
Inifializare receptor A100, A101 sau A631
Introducere pozifie
Pozifia

Resetarea setarilor din fabrica

Retea
decalaj linie de delimitare

S

Section Control
autorizare
vezi Comutare |afimi parfiale

Semnal de viteza

Senzor de roata
configurare

32
32

54

32

54

10

74

119
126

126

57

41
39
38
54
57

155

50

46
104

59

59
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Senzori
conectare
configurare
Pozitie de lucru
Prizéa putere
Radar
Roata

Senzor priza de putere
configurare

Senzor radar
configurare

Senzorul pozitiei de lucru
configurare

Setarea datei

Setarea formatului orei
Setarea fusului orar
Setarea orei

Straturi de cultura
creare

Sugestii
accesare

Suprafata prelucrata
stergere

Suprapunere
Modificare distan{a linie de urma
Stabilirea gradului de suprapunere
Stabilirea tolerantei de suprapunere la limita
campului
stabilire Tn direcfia de deplasare
Stabilire toleran{a de suprapunere

T

Taste de meniu

Terminal Universal
afisare
Privire de ansamblu

Timonerie
schimbare

Tractoare si aparate
Afisare meniu

Tractor
Configurare senzori
creare

11
59
64
63
60
59

63

60

64, 64
31
31
31
31

133

25, 28

114

129
106

110
104
108

23

17
20

74

17

59
57

uT

Utilizarea multipla a terminalului de operare
vezi configurarea ISOBUS

\%

Valoare impusa
alocare

Vedere 2D
activare

Vedere 3D
activare

Vedere harta
afisare pe dispozitivul terminal mobil
deschidere
Privire de ansamblu

Volum
reglare prin intermediul meniului de pornire
rapida
reglare prin meniul de pornire rapida
setarea in setdrile de baza

VT

W

WLAN
Conectarea AmaTron 4 la refeaua WLAN
Configurare Hotspot

Zone de excludere
creare

-_

Tnceperea
lucrului

Tnregistrare

Stergerea grupului

Stergerea individuala
ascundere
identificare automata

20

43

96

69

69

72
17
19

33
25
33

20

50
50

116

78
111

155

114
118
120
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