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1| Varnost in odgovornost

Varnost in odgovornost

1.1 Cestni promet

Ne uporabljajte upravljalnega raéunalnika oz. upravljalnega terminala med vozZnjo po cesti
Odvrnitev voznikove pozornosti lahko povzroci nesreco in poskodbe, tudi s smrtnim izidom.

» Ne upravljajte upravljalnega ra¢unalnika oz. upravljalnega terminala med voznjo po cesti.

1.2 Vzdrzevanje in skladiSéenje

Skoda zaradi kratkega stika

V primeru izvajanja vzdrzevalnih del na prikljuku, ki je priklju€en ali prigrajen na traktor, obstaja nevarnost
kratkega stika.

» Pred zacetkom izvajanja vzdrZevalnih del
loCite vse povezave med traktorjem in upravljalnim terminalom oz. upravljalnim racunalnikom.

Skoda zaradi prenapetosti

V primeru izvajanja varilskih del na traktorju ali na prikljucku, ki je priklju€en ali prigrajen na traktor, lahko
pride do poskodb upravljalnega racunalnika oz. upravljalnega terminala zaradi prenapetosti.

» Pred zacetkom izvajanja varilskih del
loCite vse povezave med traktorjem in upravljalnim terminalom oz. upravljalnim racunalnikom.

Skoda zaradi nestrokovnega éiSéenja

» Upravljalni raéunalnik oz. upravljalni terminal ¢istite samo z vlazno mehko krpo.
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1| Varnost in odgovornost
Konstrukcijske spremembe

Skoda zaradi neprimerne delovne temperature in temperature skladidéenja

Neupostevanje predpisane delovne temperature in temperature skladiS¢enja lahko poskoduje upravljalni
racunalnik oz. upravljalni terminal in s tem povzro€i nepravilno delovanje in nevarne situacije.

» Upravljalni raéunalnik oz. upravljalni terminal uporabljajte samo pri temperaturah od —20 do +65 °C.

» Upravljalni raéunalnik oz. upravljalni terminal skladiS¢ite samo pri temperaturah od —30 do +80 °C.

1.3 Konstrukcijske spremembe

Nedovoljene spremembe in nedovoljena uporaba

Z nedovoljenimi spremembami ali z nedovoljeno uporabo lahko ogrozite svojo varnost ter vplivate na
Zivljenjsko dobo in/ali na funkcijo upravljalnega terminala.

» Na upravljalnem radunalniku oz. na upravljalnem terminalu lahko izvajate samo spremembe, ki so
opisane v navodilih za uporabo upravljalnega racunalnika ali upravljalnega terminala.

» Upravljalni ra¢unalnik ali upravljalni terminal uporabljajte samo namensko.
» Ne odpirajte upravljalnega ra¢unalnika ali upravljalnega terminala.

» Ne vlecite za kable.

1.4 Kamera

Slika kamere ni osnova za odlo¢€itve, ki so pomembne za varnost

Kamera je asistencni sistem. Kamera ni zamenjava za pomoc¢ signalista ali za lastno pozornost. Kamera
ima med drugim mrtve kote, v katerih ni mogoc€e opaziti ljudi in predmetov. Slika kamere je poleg tega
prikazana z zamudo, kar lahko povzro¢i napa¢no oceno situacij. To lahko privede do telesnih poSkodb in
smrti.

» Vedno opazujte okolico.

» Kamere ne uporabljajte za opravila, kjer obstajajo varnostna tveganja, npr. za voznjo v cestnem
prometu ali za vzvratno voznjo.

» Vedno kontrolirajte pot voznje.

» Kamere ne uporabljajte za upravljanje stroja.
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1| Varnost in odgovornost
Zaslon

1.5 Zaslon

Nevarnost nesrec¢e zaradi napaénih zaslonskih prikazov

Ce zaslon ne deluje pravilno ali e imate omejen pregled nad prikazom, lahko nehote aktivirate funkcije in
tako sprozite funkcije stroja. To lahko privede do telesnih poSkodb, tudi s smrtnim izidom.

» (e imate omejen pregled nad zaslonskim prikazom,

prenehajte z upravljanjem.

» Ce zaslonski prikaz ni pravilen,
vnovi¢ zaZenite upravljalni racunalnik oz. upravljalni terminal.

Nevarnost nesrec¢e zaradi nepravilnih podrsljajev

Z nerodnim podrsljajem (potegom s prstom po zaslonu) lahko nehote aktivirate gumbe za krmiljenje stroja
in tako sproZzite funkcije stroja. To lahko privede do telesnih poSkodb, tudi s smrtnim izidom.

» Podrsljaj zacnite ob robu zaslona.
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2| O teh navodilih za uporabo

O teh navodilih za uporabo

2.1 Avtorske pravice

Za ponatis, prevajanje in razmnozevanje v kakrsni koli
obliki, vklju€no z izvlecki, je potrebno pisno dovoljenje
podjetia AMAZONEN-WERKE.

2.2 Uporabljeni prikazi

2.2.1 Opozorila in opozorilne besede

Opozorila so ozna¢ena z opozorilno besedo in z
barvnim stolpcem, na katerem je varnostni trikotnik.
Opozorilne besede "NEVARNOST", "OPOZORILO"
in "PREVIDNO" opisujejo tezo groze€e nevarnosti in
imajo naslednji pomen:

NEVARNOST
» Oznaduje neposredno nevarnost z visokim

tveganjem najtezjih telesnih poskodb, kot
je odtrganje udov, in smrti.

OPOZORILO
» Oznacéuje mozno nevarnost s srednjim

tveganjem najtezjih telesnih poskodb in
smrti.

PREVIDNO

» Oznaduje nevarnost z majhnim tveganjem
laZjih ali srednjih telesnih poskodb.
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2| O teh navodilih za uporabo
Uporabljeni prikazi

2.2.2 Druga opozorila

A\

3] POMEMBNO

» Oznaduje tveganje skode na stroju.

%1 OKOLJSKO OPOZORILO

» Oznaduje tveganje skode na okolju.

NASVET

Oznacuje namige in napotke za optimalno
uporabo.

2.2.3 Navodila za ravnanje

2.2.3.1 Osteviléena navodila za ravnanje

Operacije, ki morajo biti izvedene v doloCenem

zaporedju, so prikazane kot oStevilcena navodila za
ravnanje. Upostevajte navedeni vrstni red operacij.

Primer:
1. Navodilo za ravnanje st. 1

2. Navodilo za ravnanje st. 2

2.2.3.2 Navodila za ravnanje in reakcije

Reakcije na opravljene delovne operacije so
oznacene s puscico.

Primer:
1. Navodilo za ravnanje st. 1
=» Reakcija na navodilo za ravnanje st. 1

2. Navodilo za ravnanje st. 2

2.2.3.3 Alternativna navodila za ravnanje

Alternativna navodila za ravnanje so vpeljana z
besedo "ali".
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2| O teh navodilih za uporabo
Uporabljeni prikazi

Primer:
1. Navodilo za ravnanje st. 1
ali
alternativno navodilo za ravnanje

2. Navodilo za ravnanje st. 2

2.2.3.4 Navodilo za eno samo operacijo

Ravnanja, ki obsegajo samo eno operacijo, niso
oStevilCena, ampak so oznaCena s puscico.

Primer:

» Navodilo za ravnanje

2.2.3.5 Navodila za ravnanje brez vrstnega reda

Operacije, ki jih ni treba izvesti v doloenem vrstnem
redu, so podane v obliki seznama s puscicami.

Primer:
» Navodilo za ravnanje
» Navodilo za ravnanje

» Navodilo za ravnanje

2.2.3.6 Delavnisko opravilo

DELAVNISKO OPRAVILO

» Oznacuje vzdrzevalna dela, ki jih mora
opraviti ustrezno usposobljeno strokovno
osebje v specializirani delavnici, ki razpolaga
z vso kmetijskotehni¢no, varnostnotehni¢no in
okoljskotehni¢no opremo.

2.2.4 NaStevanja

NaStevanja brez posebnega vrstnega reda so
oznacena kot seznam s tockami.

Primer:
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2| O teh navodilih za uporabo
Povezani dokumenti

e Tocka 1

e Tocka 2

2.2.5 Navajanje pozicij na slikah
Stevilke, ki so vdelane v besedilu, npr. |I| oznacujejo
pozicije na sosedniji sliki.
2.2.6 Navedbe smeri
Ce ni navedeno drugade, veljajo vse navedbe smeri
gledano v smeri vozZnje.

2.3 Povezani dokumenti

Seznam pripadajo¢e dokumentacije je v prilogi.

2.4 Digitalna navodila za uporabo

Digitalna navodila za uporabo in gradivo za e-ucenje
si lahko prenesete na Info-portalu na splethem mestu
AMAZONE.

2.5 Prosimo vas za mnenje

Spostovana bralka, spoStovani bralec, naSa navodila
za uporabo redno posodabljamo. Z vaSimi predlogi za
izboljSave nam lahko pomagate, da bodo navodila za
uporabo Se prijaznejSa do uporabnika. Svoje predloge
nam posljite v pismu, po faksu ali po e-posti.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234

E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Namenska uporaba

Namenska uporaba

e Upravljalni terminal je namenjen vodenju
kmetijskih prikljuckov.

e Navodila za uporabo so del upravljalnega
terminala. Upravljalni terminal je namenjen
izkljuéno uporabi v skladu s temi navodili
za uporabo. Kakrsnakoli uporaba upravljalnega
terminala, ki ni opisana v teh navodilih za
uporabo, lahko povzroci tezke poSkodbe ali smrt
ljudi, kakor tudi Skodo na stroju in materialno
Skodo.

e Uporaba, ki odstopa od opisane namenske
uporabe, Steje za nenamensko. Za Skodo, ki
nastane kot posledica nenamenske uporabe,
odgovarja upravitelj in ne proizvajalec.
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4 | Navodila za montazo

Navodila za montazo

4.1 Montaza terminala AmaTron 4
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4 | Navodila za montazo
Prikljucitev kamere

4.2 Prikljuéitev kamere

LN

4.3 Prikljuéitev signalnega vti¢a

3
S
g
—
o
S

R,

10
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4 | Navodila za montazo
Prikljuc¢itev vhosne naprave AUX-N

4.4 Prikljuéitev vnosne naprave AUX-N

NASVET

Slika opisuje prikljucitev vnosne naprave
AMAZONE AUX-N. Postopek prikljucitve vnosnih
naprav AUX-N drugih proizvajalcev lahko odstopa
od opisanega.
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5| Pregled terminala AmaTron 4

Pregled terminala AmaTron 4

5.1 Pogled od spredaj

AMAZONE

AmaTron 4

[o] [~ [on] [w] []

Tipka za glavni meni

Tipka za univerzalni terminal
Statusna lu¢ka

Tipka za vklop/izklop

Svetlobno tipalo

Bl [=][=] [2] [~]

Tipka za pogled karte

Tipka ISB

Izbirne tipke za vodenje prikljucka
Blizinsko tipalo

Zaslon na dotik

12
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5 | Pregled terminala AmaTron 4
Prikljucki

5.2 Prikljucki

L

[1] zgornji prikljugek USB [2] Zadnji prikljucek USB

@ Priklju¢ek Ethernet za servisna dela E Priklju¢ek za GPS-signal

@ Priklju¢ek vodila CAN @ Priklju¢ek za signale senzorjev
Prikljuéek za kamero

5.3 Tablica s podatki

Stevilka dela AMAZIONE

. [1]F—Nixxx
Sifriran koledarski datum

[2]——CcAxxxx UK c €
Stevilka revizije Bl—x C n
Serijska Stevilka [4F——000x F@ E [=]¢:[x]
=]

(] [«] ¢ [2]
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5| Pregled terminala AmaTron 4

Tipka ISB

[1] Stevilka naprave AMAZONE
AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG

Iz' Sifriran koledarski datum Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Geréte—Nr.I;IIl:”:@:l E m
Tip Typ [ 13] L g%l‘

5.4 Tipka ISB

Funkcija tipke ISB je odvisna od priklju¢enega
prikljucka. Ce je prikljugek opremljen s funkcijo ISB,
je le-ta opisana v navodilih za uporabo prikljuc¢ka.
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6 | Pregled uporabniskega vmesnika

Pregled uporabniSkega vmesnika

6.1 Glavni meni

il

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

==

E: L -
|I| Statusna vrstica |Z| Prikaz aktivne naprave in aktivnega traktorja
Vrtiljak aplikacij
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6 | Pregled uporabniskega vmesnika
Vrtiljak aplikacij

6.2 Vrtiljak aplikacij

B 0.0km/h 15:18

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iz

08 o
!

k3

Na vrtiljaku aplikacij |I| so na voljo naslednje
aplikacije:
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6 | Pregled uporabniskega vmesnika
Vrtiljak aplikacij

Aplikacija Gumb Funkcija

Simbol je odvisen
od izbranega
prikljucka.

Univerzalni terminal Prikaz vodenja nameS¢enega priklju¢ka

=

——

Konfiguracija priklju¢ene vnosne naprave
AUX-N

Meni Nastavitev @ Nastavitev naprave AmaTron 4

Upravijanje prikljuékov ?ﬁ Pregled nad traktorji in prikljucki,

Dodelitev AUX-N

=0

nastavitev traktorjev in prikljuc¢kov

Pogled karte Odpiranje pogleda karte

D
Kamera D% Prikaz slike iz kamere
D
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6 | Pregled uporabniskega vmesnika
Pogled karte

6.3 Pogled karte

6.3.1 Karta

12:14

>_<'f>

o
I I 1 &

W

A

A )
’ﬂ] —bé-.-d—

kg/ha
160,00

1,23ha

@ G 0,12 ha

ragrd

Q

,Iffr 100 %

@_aﬁ 0,0 km/h

o
-~
o |

7
PIIREeE

A3

|I| Izbira karte nanosa

@ Fokus na traktor in prikljucek

|E| Kompas

Dolocitev najmanjSe stopnje povecave
@ Velikost polja in obdelana povrSina
|E Hitrost po GPS-u

Skala vrednosti za karto nanosa

]2l [=] [=] [»] [~]

Aktiviranje pticje perspektive

Izbira Multi Boom

Dolocitev najvecje stopnje povecave
Simboli za traktor in priklju¢ek
Stopnja prekrivanja

Informacije o prikljucku

18
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6 | Pregled uporabniskega vmesnika
Univerzalni terminal

6.3.2 Delovni meni

Sprememba smeri vozZnje

Ustvarjanje vodilne linije

] [o] [=]

Aktiviranje samodejnega preklapljanja delnih
Sirin

Premik vodilnih linij
Ustvarjanje meje polja
Ustvarjanje navideznih ozar
Brez funkcije

Ustvarjanje oznake
Odpiranje menija Polje
Korektura lezenja GPS-a
Ustvarjanje novega polja

Konfiguracija pogleda karte

R 2] Bl [ [=] [¥] [o] [«] [#]

6.4 Univerzalni terminal

Na univerzalnem terminalu je prikazan uporabniSki
vmesnik za vodenje priklju¢ka. Univerzalni terminal
omogoca priklic informacij o priklju¢ku in vodenje
priklju¢ka. Univerzalni terminal je razdeljen na dve
podrogji: "informacije o prikljucku" in "funkcijski
gumbi”. Odvisno od priklju¢ka so lahko gumbi tudi v
podrocju z informacijami o prikljucku.

8 (),
gl -
BeradFA RSt
© @
S—df] |

A~ 40—z
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6 | Pregled uporabniskega vmesnika
Univerzalni terminal

i- |ﬁ 150 L/ha 4__) J

.0 kmsh

—
AfL
a 3.49 ha

—

150 e

L/ha o e 4

100 x

- —

s 5 A0 A | @ B

bar

S24 "

MA MA MA MA MA MA q

[ —

|||| .
L e
& 2

|I| Informacije o prikljucku in vodenje prikljucka |Z| Funkcijski gumbi

NASVET

Prikaz na univerzalnem terminalu je odvisen od
povezanega prikljucka.
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7 | Osnovno upravljanje

Osnovno upravljanje

7.1 Vklop in izklop terminala AmaTron 4

» Za vklop terminala AmaTron 4
pritisnite tipko za vklop/izklop |I|

NASVET

Ce je prikljugena vnosna naprava AUX-N, morate
potrditi njeno dodelitev; glejte stran 144.

» Zaizklop naprave AmaTron 4
drZite pritisnjeno tipko za vklop/izklop |I|

7.2 Uporaba USB-klju€éa

POGOJI

© Kapaciteta USB-kljuca je najve¢ 64 GB

© USB-kljug je formatiran z datote¢nim sistemom
FAT32

» Prikljucite primeren USB-klju¢ v zgornja ali zadnja
vrata USB.

=» PrikaZe se obvestilo, da je bil zaznan USB-kljuc.
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7 | Osnovno upravljanje
Preklapljanje med aplikacijami

7.3 Preklapljanje med aplikacijami

7.3.1 Uporaba menijskih tipk

1. Za odpiranje glavnega menija

pritisnite |I|

2. Za odpiranje pogleda karte

pritisnite @

3. Za odpiranje univerzalnega terminala

pritisnite @

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o HE g 1

7.3.2 Uporaba vrtiljaka aplikacij

1. V glavnem meniju se lahko pomikate med
aplikacijami na vrtiljaku tako, da potegnete s
prstom v levo ali v desno.

2. lzberite Zeleno aplikacijo.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

o B @ 1

7.3.3 Uporaba potez

Aplikacije za poteze lahko izberete v nastavitvenem
meniju, glejte stran 35.
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7 | Osnovno upravljanje
Konfiguracija statusne vrstice

¥4 POMEMBNO

Nevarnost Skode na stroju

Med upravljanjem s potezami lahko
nenamerno pritisnete na gumbe za vodenje
prikljucka.

» Poteg s prstom zac¢nite ob robu zaslona.

» S prstom potegnite od desnega ali levega roba
zaslona proti sredini zaslona.

7.4 Konfiguracija statusne vrstice

Statusna vrstica |I| je prikazana v vseh aplikacijah.
Informacije, ki so prikazane na statusni vrstici, lahko
nastavite.

V spodniji preglednici so prikazane vse razpoloZljive
funkcije:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s HH g 1

Simbol

Informacija

Status samodejnega preklapljanja delnih Sirin

6%_' Hitrost

of‘g GPS-sprejem
09:30 Ura

i} Ime polja

Obdelana povrSina izbranega polja
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7 | Osnovno upravljanje
Uporaba menija za hitri zagon

Simbol Informacija
G Neobdelana povrSina izbranega polja
1 dd 444 Odstopanije vodilne linije

1. Dotaknite se statusne vrstice s prstom za 2
sekundi.

=» Odpre se pregled vseh informacij.

2. Zadodajanje ali odstranjevanje informacij iz
statusne vrstice
s prstom premaknite Zeleno informacijo na zZeleno

mesto.

3. Zaizhod iz konfiguracije
se dotaknite zaslona pod pregledom informacij.

7.5 Uporaba menija za hitri zagon

V meniju za hitri zagon so gumbi za hiter dostop do
naslednjih funkcij:

1.625 ha

Simbol

Funkcija

Izvozite diagnosti¢ne podatke.

Prikli¢ite dodelitev AUX-N.

Izvozite podatke naloga v formatu PDF.

Izvozite podatke o nalogu v formatu ISO-XML.

Priklicite namige.

Preklopite med dnevnim in no¢nim nacinom.

Uvozite podatke naloga v obliki ISO-XML in datoteke
shape.

Nastavite glasnost prek drsnika.

Nastavite svetlost zaslona prek drsnika.

24
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7 | Osnovno upravljanje
Vnasanje sStevilénih vrednosti

1. S prstom potegnite od zgornjega roba proti
sredini zaslona.

=» Odpre se Meni za hitri zagon.

2. lIzberite Zeleno funkcijo.

3. Za zapiranje menija za hitri zagon
se dotaknite zaslona pod menijem za hitri zagon.

0.0 km/h

7.6 VnaSanje Stevilénih vrednosti

Za vnos Stevil¢nih vrednosti se odpre numeriéna
tipkovnica. Na voljo so tudi racunske funkcije.
Izvedene racunske operacije so prikazane nad poljem
za vnos vrednosti. Veljavno obmocje vrednosti je
podano v oglatih oklepajih.

1. Vnesite Stevilke ali raune. TEe76s

41 {-1000... 1000]

2. Vnos potrdite z \/ BE 7 8 9

BEE - -
ali

HEE -
za prekinitev vnosa
se dotaknite zaslona nad numeri¢no tipkovnico.
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7 | Osnovno upravljanje
Vnasanje besedil

7.7 VnaSanje besedil

Za vnos besedil se odpre tipkovnica.

» Za vnos Stevilk ali posebnih znakov %

izberite123. QIwWlEIR|T]|Z|w]|t]|lo|P]O|=

» Za priklic posebnih znakov

izberite 12 .

NASVET

Ob izbiri kitajskega ali japonskega jezika se
latinske €rke pretvorijo v kitajske ali japonske
pismenke. PrikaZzejo se predlogi za pretvorbo. Pri
japonskih pismenkah lahko izbirate med razli¢nimi
vrstami.

» Za izbiro vrste japonskih pismenk

=
X

pritisnite gumb [1]. UL LA BB | LT Le  Lz®
Q W E R T Y U | 0] P <]
A 5 D F G H 1 K L

» Potrdite vnos besedila z \/

ali

za prekinitev vnosa besedila
se dotaknite zaslona nad tipkovnico.

7.8 Brisanje elementov

1. Za brisanje elementov:

izberite ﬁ
2. Potrdite izbris z \/

26 MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




7 | Osnovno upravljanje
Preimenovanje elementov

7.9 Preimenovanje elementov

1. Pritisnite in drzite ime elementa.

2. Vnesite ime.

3. Potrdite ime z \/

7.10 Priklic namigov

Namigi vsebujejo navodila in videoposnetke za lazje
upravljanje terminala AmaTron 4.

PrikaZejo se namigi za naslednje menije:
e Glavni meni
e Pogled karte

e Meni za vnosno napravo AUX-N

1. Vstopite v Zeleni meni.

2. Odprite Meni za hitri zagon.

3. izberite @
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8 | Uporaba univerzalnega terminala

Uporaba univerzalnega terminala

Na univerzalnem terminalu so prikazane funkcije

za vodenje priklju¢ka. Prikljucek lahko upravljate
prek univerzalnega terminala. Preklapljate lahko med
funkcijami za vodenje povezanih priklju¢kov.

Gumbe za vodenije priklju¢ka lahko upravljate
neposredno z dotikom ali s tipkami na desni strani
terminala AmaTron 4. Razpored tipk ustreza prikazu
gumbov na uporabniSkem vmesniku.

1. Za odpiranje univerzalnega terminala
pritisnite tipko za univerzalni terminal |I|

2. Za izbiro funkcij za vodenje prikljucka, med
katerimi lahko prekapljate,
drZite pritisnjeno tipko za univerzalni terminal .
=» Odpre se seznam s povezanimi prikljucki.
3. lzberite Zeleni prikljucek.

=» |zbrani prikljucek je oznacen s kljukico.

4. Za menjavanje med funkcijami za vodenje
izbranih prikljuckov

pritisnite tipko za univerzalni terminal |I|

28
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9 | lzvajanje osnovnih nastavitev

|lzvajanje osnovnih nastavitev

9.1 Nastavitev kamere

1. V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne
nastavitve" > "Nastavitve kamere".

2. Zauporabo kamere
aktivirajte "Kamera".

3. Ce Zelite, da se slika kamere samodejno prikaZe,
ko vkljucite vzvratno prestavo,
aktivirajte moznost "Samodejno zaznavanje
vzvratne voznje".

Vrednost praga za prikaz kamere doloca hitrost
vzvratne voznje, pri kateri se prikaze slika kamere.
4. 'V meniju "Vrednost praga prikaza kamere"

vnesite Zeleno hitrost.

5. Za zrcaljenje slike kamere
izberite moznost "Vodoravno zrcaljenje kamere"
ali "Vertikalno zrcaljenje kamere".

9.2 Aktiviranje vklapljanja z vzigom

Ko je aktivirano vklapljanje z vZzigom, se naprava
AmaTron 4 vkljugi in izkljuci skupaj z vZzigom traktorja.

dll neu 09:26
< Osnovne nastavitve
ngh Nastavitve kamere 5

s

0.0 km/h
< Nastavitve kamere
Df_:;h Kamera a2
ngb Samodejno zaznavanje vzvratne voznje a
S’G Vrednost praga prikaza kamere 0 km/h
,51? Vodoravno zrcaljenje slike kamere (:
Sli' Navpi¢no zrcaljenje slike kamere C.
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lzvajanje osnovnih nastavitev
Nastavitev datuma in ure

V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne
nastavitve".

Moznost "Vklapljanje z vZzigom" aktivirajte

ali

Deaktivirajte "Preklapljanje vziga".

9.3 Nastavitev datuma in ure

1.

V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne
nastavitve" > "Datum in ura".

Ce Zelite priklicati datum in uro prek signala
GPS,
aktivirajte "Casovna sinhronizacija GPS"

ali

Ce Zelite rocno vnesti datum in uro,
deaktivirajte "Casovna sinhronizacija GPS".

Pod "Datum" vnesite Zeleni datum.

Pod "Datumski format" nastavite zeleno obliko
zapisa datuma.

Pod "Ura" vnesite Zeleno uro, ¢asovni format in
¢asovni pas.

[]‘_m Neu

@

Osnovne nastavitve

Preklapljanje vziga

09:26

[]‘_m Neu
<

®'T‘_1

Osnovne nastavitve

Datum in ura

09:26

dll neu

CHC!

12:34

Datum und Uhrzeit

GPS-Zeitsynchronisation

Datum

Uhrzeit

Datumsformat
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9 | lzvajanje osnovnih nastavitev
Sprememba jezika in podrocnih nastavitev

9.4 Sprememba jezika in podroénih nastavitev

1. V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne dll neu 09:32

nastavitve" > "Regija in jezik".

L4 Osnovne nastavitve

e L
(;3 Regija in jezik ?

—

2. Pod "Jezik" izberite Zeleni jezik. &5  0.0km/h
< Regijain jezik
3. Pod "Decimalni lo¢ilni znak" izberite zeleni
decimalni lodilni znak. @ Jezik Deutsch

P Decimalni lodilni znak

4. Pod "Sistem merskih enot" izberite Zeleni sistem

merskih enot. mm  Sistem merskih enot metrisch
9.5 Nastavitev glasnosti
9.5.1 Nastavitev glasnosti v osnovnih nastavitvah
1. V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne & 19:12
nastavitve". a NASTAVITEV
{(‘l}} Osnovne nastavitve >

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 31



9 | Izvajanje osnovnih nastavitev
Nastavitev glasnosti

2. Nastavite glasnost z drsnikom.

< Osnovne nastavitve

|::] ]) Glasnost _—

9.5.2 Nastavitev glasnosti v meniju za hitri zagon

1. S prstom potegnite od zgornjega roba proti
sredini zaslona.

AMAZTOME

=» Odpre se Meni za hitri zagon.

2. Nastavite glasnost z drsnikom.

# @ )
i
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9 | lzvajanje osnovnih nastavitev
Nastavitev svetlosti prikaza

9.6 Nastavitev svetlosti prikaza

9.6.1 Nastavitev svetlosti prikaza v osnovnih

1. V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne
nastavitve" > "Svetlost prikaza".

2. Nastavite svetlost zaslona z drsnikom.

3. Ce Zelite, da se svetlost prikaza samodejno
prilagaja osvetlitvi okolice,
aktivirajte moznost "Samodejna svetlost prikaza".

4. Ce Zelite samodejno preklapljanje med dnevnim
in no¢nim nacinom glede na osvetlitev okolice,

aktivirajte "Samodejni preklop dan-noc".

nastavitvah

Osnovne nastavitve

Svetlost prikaza

Svetlost prikaza

Svetlost prikaza
Samodejna svetlost prikaza

Samodejni preklop dan-no¢

9.6.2 Nastavitev svetlosti prikaza v meniju za hitri zagon

1. S prstom potegnite od zgornjega roba proti
sredini zaslona.

=» Odpre se Meni za hitri zagon.
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9 | Izvajanje osnovnih nastavitev
Prikaz tocke dotika na zaslonu

2. Nastavite svetlost zaslona z drsnikom.

9.7 Prikaz to¢ke dotika na zaslonu

Ko aktivirate to funkcijo, se ob vsakem dotiku zaslona
na mestu dotika pokaZe bel krog.

1. V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne
nastavitve".

@

NASTAVITEV

{@} Osnovne nastavitve >

34

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



9 | lzvajanje osnovnih nastavitev
Aktiviranje aplikacij s potezami

2. Moznost "Prikaz dotika" aktivirajte

ali

Deaktivirajte "Prikaz dotika"

9.8 Aktiviranje aplikacij s potezami

S potezami lahko menjavate med naslednjimi

aplikacijami:
e Pogled karte
e Slika iz kamere
e Univerzalni terminal za vse names&Cene prikljucke
1. V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne
nastavitve" > "Aplikacije s kretnjami".
2. Zelene aplikacije aktivirajte
ali
Deaktivirajte aplikacije.
3. Za preklapljanje med izbranimi aplikacijami

glejte stran 22.

V meniju za uvoz lahko filtrirate datoteke shape
glede na oddaljenost od aktualnega polozaja GPS. V
meniju za uvoz so skrite vse datoteke shape, katerih
podatki so zunaj navedene okolice.

[]‘_'m' Neu

4 Prikaz dotika

09:32

Osnovne nastavitve

[ﬂ]:ﬁ‘ Neu

g:’ Aplikacije s kretnjami

09:32

Osnovne nastavitve

9.9 Konfiguriranje filtra okolice za iskanje polj v meniju za uvoz
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9 | lzvajanje osnovnih nastavitev
Konfiguriranje filtra okolice za iskanje polj v meniju za uvoz

V nastavitvenem meniju izberite "Osnovne dl weu 09:32
nastavitve" > "Filter okolice za iskanje polj v
. " < Osnovne nastavitve
meniju za uvoz".
2. Izberite Zeleno okolico.
@‘_'/ Filter okolice za iskanje polj v meniju za uvoz
36
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10 | Nastavitev GPS-a

Nastavitev GPS-a

10.1 Uporabi signal GPS iz traktorskega vodila ISOBUS

AmaTron 4 lahko uporabi signal GPS v obliki
NMEA2000, ki ga traktor poSilja prek vodila ISOBUS.

NASVET
Ce traktor posilja signal GPS prek vodila ISOBUS,

AmaTron 4 ne more poSiljati signala GPS prek
vodila ISOBUS, glejte stran 61.

1. V nastavitvenem meniju izberite "GPS".

2. Pod "Vhod sprejemnika GPS" izberite "ISOBUS &5  00kmih
NMEA2000". ¢ .
=» Tocki menija "Hitrost prenosa podatkov" in LI Vhod GPS-sprejemnika SOBLS (NMEA2000]

"Konfiguracija GPS-sprejemnika” se deaktivirata.

Bitna hitrost
Konfiguracija GPS-sprejemnika

i%‘@ GPS-Info

10.2 Nastavitev sprejemnika A100, A101 ali A631

Ta sprejemnik GPS nudi moZnost ro¢ne nastavitve
obeh korekturnih satelitov. Korekturna satelita
posiljata korekturne podatke v sprejemnik. Korekturni
podatki poviSajo natanénost.
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10 | Nastavitev GPS-a
Nastavitev sprejemnika Ag-Star

POGOJI

@ PrikljuCen sprejemnik A100, A101 ali A631
1. V nastavitvenem meniju izberite "GPS".

2. Pod "Vhod sprejemnika GPS" izberite "GPS

(NMEAO0183)". < ops
3. lzberite moznost "Konfiguracija GPS- I Vhod GPS-sprejemnika GPS (NMEA0183)
sprejemnika”.
1mat  Bitna hitrost 57600
= |zvede se iskanje prikljuéenega GPS- {199 Konfiguracija GPS-sprejemnika >
sprejemnika.
Prel 'ﬂq"w GPS-Info
4. Pod "Satelit 1" in "Satelit 2" izberite "Avtom." @& 00kmh 15:20
o A100/ A101
=» GPS-sprejemnik z nastavitvijo "Avtom."
samodejno poiSce prave satelite. 1‘?\0 Satelit 1 samodejno
;% Satelit 2 samodejno
NASVET
E NMEA 2000 (CAN) (o )
GPS-sprejemnik lahko posilja podatke D
. . : Tovarniske nastavitve
NMEA2000 v vodilo CAN. To nastavitev lahko
aktivirajo samo izkuSeni uporabniki.
5. Ce naj GPS-sprejemnik posilja podatke
NMEAZ2000 na vodilo CAN,

aktivirajte moznost "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Nastavitev sprejemnika Ag-Star

Ta sprejemnik GPS je mogoce upravljati v razli¢nih
konfiguracijah. Konfiguracije se razlikujejo glede na
satelitski sistem in korekturne satelite. Sprejemnik
GPS je mogoce nastaviti glede na regijo in
razpoloZljivost korekturnih storitev.

S korekturnim na¢inom "SBAS GPS" je na voljo
signal z visoko natan€nostjo pod pogojem, da je
zagotovljen sprejem korekturnega signala SBAS.

Satelitski sistemi SBAS vklju€ujejo korekturne
storitve EGNOS, WAAS in MSAS. Vec informacij
o razpoloZljivosti signala SBAS lahko poiSc¢ete na
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Nastavitev sprejemnika Ag-Star

svetovnem spletu. V regijah, kjer ni signala SBAS,
lahko uporabite korekturni nacin "GPS/GLONASS".

POGOJI
© Priklju€en sprejemnik Ag-Star
1. V nastavitvenem meniju izberite "GPS".

2. Pod "Vhod sprejemnika GPS" izberite "GPS

(NMEA0183)". : ops
3. Pod "Hitr. prenosa podatkov" izberite "Avtom." LI Vhod GPS-sprejemnika GPS (NMEA0183)
4. Izberite moZznost "Konfiguracija GPS- o | Bitna hitrost o7
sprejemnika". {199 Konfiguracija GPS-sprejemnika >
. . e v 'ﬂ%!) GPS-Info
= |zvede se iskanje priklju¢enega GPS-
sprejemnika.
5. Pod "Korekturni nacin" izberite Zeleni korekturni @& 00kmh 15:20
nadin. a Ag-Star
NASVET -:—E Nacin korekture SBAS GPS
. . o >
GPS-sprejemnik lahko posilja podatke L | twEa 2000 can
NMEA2000 v vodilo CAN. To nastavitev lahko D) Tovamiske nastavitve

aktivirajo samo izkuSeni uporabniki.

6. Ce naj GPS-sprejemnik posilja podatke
NMEA2000 na vodilo CAN,
aktivirajte moznost "NMEA 2000 (CAN)".

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

39



10 | Nastavitev GPS-a
Nastavitev drugih GPS-sprejemnikov

10.4 Nastavitev drugih GPS-sprejemnikov

POGOJI

© GPS-sprejemnik prikljucen

Prikljuéeni GPS-sprejemnik mora izpolnjevati
minimalne zahteve. Te vrednosti lahko
poiSéete v navodilih za uporabo GPS-
sprejemnika. GPS-sprejemnike, ki spadajo v
opremo traktorja, lahko konfigurirate prek
traktorja.

© Podpora za NMEA0183

© Hitrost prenosa podatkov: vsaj 19200 baud,
optimalno 57600 baud

GGA: vsaj 5 Hz, optimalno 10 Hz
VTG: vsaj 5 Hz, optimalno 10 Hz
GSA: 1 Hz
ZDA: 1 Hz

©® © ©® ©®

1. V nastavitvenem meniju izberite "GPS".

2. Pod "Vhod sprejemnika GPS" izberite "GPS
(NMEA0183)".

3. Privrednosti GGA in VTG 10 Hz o
pod "Hitr. prenosa podatkov" izberite "57600"

ali (9N
privrednosti GGA in VTG 5 Hz

pod "Hitr. prenosa podatkov" izberite "19200" ali
"57600".

GPS
Vhod GPS-sprejemnika GPS (NMEA0183)
Bitna hitrost 57600
Konfiguracija GPS-sprejemnika >

GPS-Info

10.5 Ponastavitev tovarniskih nastavitev GPS-sprejemnika

Ce GPS-sprejemnik ne deluje pravilno, lahko
ponastavite tovarniSke nastavitve sprejemnika.

40
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Ponastavitev tovarniskih nastavitev GPS-sprejemnika

1. V nastavitvenem meniju izberite "GPS-
sprejemnik”.

2. lzberite moznost "Konfiguracija GPS-

sprejemnika”. < oPs

LI Vhod GPS-sprejemnika GPS (NMEA0183)
5 Bitna hitrost 57600
{99 Konfiguracija GPS-sprejemnika >
'ﬂ%!) GPS-Info

3. izberite "TovarniSke nastavitve". B 0.0km/h 15:20
@ Ag-Star

4. Potrdite ponastavitev z \/ a——
< Nacin korekture SBAS GPS

5. Vnovi¢ nastavite GPS-sprejemnik. L nweA 2000 AN >
C'.D Tovarniske nastavitve
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Konfiguracija ISOBUS

Ce Zelite uporabljati ve¢ upravljalnih terminalov na
vodilu ISOBUS in vnosno napravo AUX-N, morate
konfigurirati ISOBUS.

Vsak upravljalni terminal ISOBUS ima edinstveno
identifikacijsko Stevilko za univerzalni terminal

in Task Controller, tj. Stevilki UT in TC. Na
univerzalnem terminalu so prikazane funkcije za
vodenije prikljucka, Task Controller pa je namenjen
upravljanju dokumentacije o nalogih prikljucka.

Ce izvajanje univerzalnega terminala ali Task
Controller-ja na napravi AmaTron 4 ni potrebno,
je univerzalni terminal oz. Task Controller mogoce
deaktivrati.

Vnosne naprave AUX-N je mogoce konfigurirati samo
na upravljalnem terminalu s Stevilko UT 1.

Ce je AmaTron 4 edini prikljugeni upravljalni terminal,
prikljuéek samodejno prevzame Stevilko UT in Stevilko
TC terminala AmaTron 4.

Ce so poleg terminala AmaTron 4 prikljuéeni drugi
upravljalni terminali, velja naslednje:

Ce so priklju¢eni upravljalni terminali z enako
Stevilko UT ali Stevilko TC, AmaTron 4 samodejno
izbere prosti Stevilki UT in TC. V tem primeru se
prikaze sporocilo.

Stevilki UT in TC v vodeniju priklju¢ka morata
biti nastavljeni tako, da se vodenje prikljucka
in dokumentiranje nalogov izvaja na zelenem
upravljalnem terminalu.

Uporabljeni prikljucek izbere upravljalni terminal
s Stevilkama UT in TC, za kateri je bil priklju¢ek
nazadnje konfiguriran.
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11 | Konfiguracija ISOBUS

1. V nastavitvenem meniju izberite "ISOBUS".

@ Nastavitev

IS0BUS >
2. Zavodenje prikljucka na terminalu AmaTron 4 dll 13:52
aktivirajte UT. ¢ 1SOBUS
3. Ce Zelite konfigurirati priklju¢eno vnosno Aktiviranje UT @
napravo AUX-N prek terminala AmaTron 4, o
pod "UT Stevilka" izberite 1. £ | U teia
% Aktiviranje TC ﬁ)

4. Za prikaz vodenja prikljucka na terminalu
AmaTron 4
v krmiljenju priklju¢ka spremenite Stevilko UT na
Stevilko UT terminala AmaTron 4.

TC stevilka 1

5. Za dokumentiranje nalogov na terminalu
AmaTron 4
aktivirajte TC.

6. Ce Zelite uporabljati dokumentiranje nalogov
in samodejno preklapljanje delnih Sirin
uporabljenega prikljucka na terminalu
AmaTron 4,

v vodenju priklju¢ka spremenite Stevilko TC na
Stevilko TC terminala AmaTron 4.
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11 | Konfiguracija ISOBUS

ODPRAVLJANJE NAPAK

Ali vodenje priklju¢ka, dokumentiranje nalogov
ali konfiguracija AUX-N niso prikazani na
Zelenem upravljalnem terminalu?

. Preverite ujemanje Stevilk UT in TC

upravljalnega terminala in povezanega
prikljucka.

. lzKkljucite vzig.
. Ponovno zazenite vse upravljalne terminale.
. Vkljucite vZzig.

. Ponovno preverite Stevilke UT in TC.
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Upravljanje licenc

S pomogjo funkcije upravljanja licenc lahko aktivirate
licence za trajno uporabo pripadajocih aplikacij.

Mozna je tudi uporaba funkcij brez aktiviranih
licenc v naslednjem obsegu:

e GPS-Track: Moznost uporabe 50 ur po kreiranju
prve vodilne linije.

e GPS-Switch basic in GPS-Switch pro: Moznost
uporabe 50 ur po prvi prikljucitvi prikljucka s
samodejnim preklapljanjem delnih Sirin.

e GPS-Maps&Doc: Podatke o nalogih lahko izvozite
ali uvozite 25-krat.

e AmaCam: Moznost uporabe 50 ur po aktiviranju
kamere v nastavitvah.

Casovno omejene licence za GPS-Track, AmaCam,
GPS-Switch basic in GPS-Switch tecejo dokler je
vkljuéen terminal AmaTron 4, tudi ¢e ne uporabljate
vec ustreznih funkcij.

Ce Zelite aplikacije uporabljati neomejeno ¢asovno
obdobje, morate kupiti licen¢ni klju¢ pri trgovcu z
izdelki AMAZONE.

V spodniji preglednici je podan pregled funkcij, ki se
aktivirajo z licencami.

.. . GPS-Switch | GPS-Switch GPS-
Funkcije Brez licence YVI ¢ wite GPS-Track AmaCam
basic pro Maps&Doc
Koordinatna X
mreza
RO&
ocvna X
povecava
Zaznavanje X
smeri voZnje
Premik karte X
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Funkcije

Brez licence

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Prikaz
traktorja in
prikljucka

Prikaz hitrosti
po GPS-u

Pticja
perspektiva

Kompas

Prikaz
obstojecih
geoelementov

Samodejno
preklapljanje
delnih Sirin z
najve¢ 16
delnimi
Sirinami

Shranjevanje
obdelane
povrSine,

ISOBUS ali
roéno

Ustvarjanje
meje polj

Samodejno
spuScanje
drogovja

Virtualne
ozare

Samodejno
preklapljanje
delnih Sirin z
najve¢ 128
delnimi
Sirinami

Oznalevanje
ovir

Samodejni
zoom

MultiBoom:
uporaba ve¢
ogrodij na
prikljucku
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12 | Upravljanje licenc

Funkcije Brez licence GPS_S\{VItCh GPS-Switch GPS-Track GPS- AmaCam
basic pro Maps&Doc

MultiBin:
uporaba ve¢
sprejemnikov

zahtevanih
vrednosti na
prikljucku

Ustvarjanje
vodilnih linij in X
gred

Preklapljanje
voznih poti X
ISOBUS

Uvoz in izvoz
podatkov
nalogov in X
datotek
Shape

Izvoz
podatkov o
nalogu ISO- X
XML v obliki

PDF

Dokumentiran
ez
georeferencir
anjem

Uporaba kart
nanosa ISO- X
XML

Uporaba kart
nanosa iz
datoteke

shape

Samodejna
prepoznava X
polja

Prikaz
neaktivnih X
mej polja

Prikaz slike iz
kamere
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12 | Upravljanje licenc

1. V nastavitvenem meniju izberite moZnost
"Upravljanje licenc".

V seznamu aplikacij je za vsako licenco prikazan
preostali €as uporabe ter ali je aplikacija aktivirana
ali deaktivirana.

2. Za aktiviranje licenc
se obrnite na trgovca z izdelki AMAZONE.

@ Nastavitev

<3  Upravljanje licenc >

< Lizenz-Management

[ koda terminala

2 ops-Switch basic deaktivirane ®
B GPSSwitch pro deaktivirang ®
=B oP5Track deakkivirano @
=3 GPs-Maps & Doc deaktivirano ®
8 AmaCam deaktivirano @
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Nastavitev omrezja

13.1 Nastavitev dostopne to€ke WLAN z napravo AmaTron 4

OmreZje WLAN lahko nastavite z napravo AmaTron
4 in klju¢em za WLAN. Do tega omreZja WLAN

lahko dostopajo tudi druge naprave s funkcijo

WLAN. OmreZzje WLAN lahko uporabljate za aplikaciji
myAmaRouter in AmaTron Twin.

POGOJI
@ Kupljen paket AmaTron Connect
1. Vstavite USB-klju¢ za WLAN.
2.V nastavitvenem meniju izberite "Omrezje".

3. Aktivirajte moznost "Uporabi WLAN".

< OmreZje
4. Pod "Nacin" izberite "Dostopna tocka".
Z Uporabi WiFi @
5. Pod "OmreZje WLAN" preimenujte omreZzje
WLAN. Macin Dostopna tocka
Omreija WiFi AmaTron4_HotSpat_0118

6. Pod "Geslo" dolocite geslo za omrezje WLAN.

Geslo gYj0J2oY

Informaciie Wik

13.2 Vzpostavitev povezave naprave AmaTron 4 z omrezjem WLAN

Dostop do omreZja WLAN je moZen z napravo
AmaTron 4 in klju¢em za WLAN. OmreZje WLAN
lahko uporabljate za aplikaciji myAmaRouter in
AmaTron Twin.
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Vzpostavitev povezave naprave AmaTron 4 z omrezjem WLAN

POGOJI

© Kupljen paket AmaTron Connect
1. Vstavite USB-klju¢ za WLAN.
2. 'V nastavitvenem meniju izberite "Omrezje".

3. Aktivirajte moznost "Uporabi WLAN".

~

Omrezje

4. Pod "Nacin" izberite "Udelezenec".
Z Uporabi Wii " o)
5. Izberite "Omrezje WLAN".

Macin Udelezenec

Omregje WiFi

PrikaZe se seznam razpoloZljivih omreZij WLAN. m

Simbol klju€avnice pomeni, da je omrezje WLAN WiFi konfiguriraj X
zaSc¢iteno z geslom.

Dmreja Wikl amnrezje Wir

° & X _
: za$Citeno z geslom Omresie Wifi Mot signala 3
Omrezje WiFi MNaslov IP

o)
: odprto

6. Pod "Omrezja WLAN" izberite Zeleno omrezje
WLAN.

Prekind pavezavo

Povezi

7. lzberite "Povezi".

8. Ceje izbrano omreZje WLAN zasciteno z geslom,
vnesite geslo.
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Nastavitev prikljuékov

14.1 Nastavitev priklju€ka ISOBUS

Povezani priklju¢ki ISOBUS se samodejno ustvarijo in
naloZijo se podatki o priklju¢ku. Podatke o priklju¢ku
lahko spreminjate samo prek univerzalnega terminala
v vodeniju prikljucka. Za pravilen prikaz v pogledu
karte je potreben vnos modela prikljucka.

Obvezni podatki so odvisni od naslednjih
dejavnikov:

e Povezani prikljuek je noSen ali viecen.

o GPS-sprejemnik je montiran na traktorju ali na
prikljucku.

e PrikljuCek je samovozne izvedbe.
e Stevilo ogrodij
POGOJI

@ Priklopljen prikljucek ISOBUS

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .

] Upravljanje prikljugkov
2. Pod "Prikljucek" izberite priklopljeni prikljucek. o +  AMAZONE UF02
Fendt 714 TMS = GPS-sprejemnik na prikljucku a»
3. Ceje GPS-Sprejemnik montiran na prikIjUCkul Fendt 714 ZAV | | Modeliranje priklju ¢ka nosen
aktivirajte moznost "GPS-sprejemnik na >
S " Gerategeometrie
prikljucku®. . 200cm
Priklju &ki + X1 200 cm
4. Vprimeru noSenega ali samovoznega prikljucka B o macic o prikjuti =
pod "Modeliranje prikljucka" izberite moznost Delovna irina 280m
WA & AR Stevilo delnih irin 8
nosen Vklopni &as 1000 ms
Izklopni ¢as 1000 ms
ali
Ce je povezani prikljucek vilecen,
pod "Modeliranje prikljucka" izberite moznost 0
"vlecen".
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Nastavitev priklju¢kov, ki niso ISOBUS

Za geometrijo prikljuéka so na voljo naslednje
vrednosti:

e '"X1" razdalja med toc¢ko priklopa in tocko
odlaganja

e "X2" pri strojih z drugim ogrodjem: razdalja med
toCko priklopa in drugo to¢ko odlaganja
e "A" privle€enih strojih: razdalja med tocko

priklopa in zadnjo osjo

e "B" vzdolzni zamik GPS-sprejemnika glede na
tocko priklopa

"C" pre¢ni zamik GPS-sprejemnika glede na

to€ko priklopa v smeri voznje. Pozitivha vrednost
za prec¢ni zamik desno od tocke priklopa,
negativna vrednost za pre¢ni zamik levo od tocke
priklopa.

NASVET

Vsi podatki o geometriji se morajo ujemati z
realno geometrijo prikljucka.

5. Ce Zelite preveriti geometrijske vrednosti,
premerite geometrijo na prikljucku.

6. lzberite "Geometrija prikljucka".

7. Ce je GPS-sprejemnik montiran na prikljucku,
Vnesite vrednosti za "B" in "C".

14.2 Nastavitev priklju€kov, ki niso ISOBUS

14.2.1 Ustvarjanje prikljuékov, ki niso ISOBUS

Za pravilen prikaz na pogledu karte in za pravilno
delovanje preklapljanja delnih Sirin morate ustvariti
prikljucek.

52
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Nastavitev prikljuckov, ki niso ISOBUS

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .

2. Pod "Prikljucki” izberite Tt .

3. Vnesite ime prikljucka.

4. Potrdite z \/

dll 13:22 i

@

Traktorji
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Prikfju cki

AMAZONE UF02

Upravljanje prikljuckov

Non-ISOBUS
GPS-sprejemnik na prikljucku (’
Modeliranje priklju ¢ka nosen
tip prikljucka Sejalnica
Proizvajalec Amazone

Informacije o geometriji:

Delovna $irina

14.2.2 Konfiguracija prikljuékov, ki niso ISOBUS

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .
2. Pod "Prikljucek" izberite Zeleni prikljucek.

Za pravilen prikaz v pogledu karte je potreben vnos
modela prikljucka.

Obvezni podatki so odvisni od naslednjih
dejavnikov:

e Povezani prikljuek je noSen ali vie€en.

o GPS-sprejemnik je montiran na traktorju ali na
prikljucku.

e PrikljuCek je samovozne izvedbe.

3. Vprimeru noSenega ali samovoznega prikljucka
pod "Modeliranje prikljucka" izberite moznost

nosen

ali

Ce je povezani prikljucek vilecen,

pod "Modeliranje priklju¢ka" izberite moznost

"vlecen".

4. Vnesite tip prikljuka in proizvajalca.

il 13:22

@

Trakion|
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

SrrliLEkD

AMAZONE UF02

+

Prikljucki
Non-ISOBUS
GPS-sprejemnik na prikijuchku ()
tdodeliranje prikljucka nosan
Lip prikljucka Sejalnica
Proizvajalec Sejalnica

Informacije o geometriji:

Delavna &irina
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Izbira prikljucka

Za geometrijo prikljuéka so na voljo naslednje
vrednosti:

e X1: razdalja med tocko priklopa in to¢ko odlaganja

e X2 pri vle€enih strojih: razdalja med toc¢ko priklopa
in zadnjo osjo

e A: Precni zamik GPS-sprejemnika glede na tocko
priklopa v smeri voznje. Pozitivna vrednost za
pre¢ni zamik desno od to€ke priklopa, negativna
vrednost za pre¢ni zamik levo od tocke priklopa.

e B: Vzdolzni zamik GPS-sprejemnika glede na
to€ko priklopa

5. Pod "Geometrija prikljucka" vnesite vrednosti za
X1in X2.

6. Ceje GPS-sprejemnik montiran na prikljucku,
pod "Geometrija prikljucka" vnesite vrednosti za A
in B.

7. Pod "Stevilo delnih irin" dologite Stevilo delnih
Sirin povezanega prikljucka.

8. Pod "Standardna delna Sirina" vnesite Sirino za
vse delne Sirine.

V primeru razli¢nih delnih Sirin lahko vnesete vsako
delno Sirino posebej. Delne Sirine so oStevil¢ene od

leve proti desni, gledano v smeri voznje.

9. V seznamu delnih Sirin spremenite vrednosti za
posamezne delne Sirine.

14.3 Izbira prikljuéka

Prikljucki ISOBUS se izberejo samodejno ob priklopu.

V primeru uporabe prikljuc¢ka, ki ni ISOBUS, je treba
izbrati prikljuek, da se bodo nalozili pravi podatki o
njem.
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14 | Nastavitev prikljuckov
Izbira priklju¢ka

POGOJI

@ PrikljuCek je nastavljen, glejte stran 51

e

1. V glavnem meniju izberite It .
2. lIzberite Zeleni prikljucek.

=» |zbrani prikljucek je oznacen s kljukico.

il 13:22

@

Trakion|
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

SrrliLEkD

AMAZONE UF02

Prikljucki

+ Non-ISOBUS

GPS-sprejemnik na prikijuchku ()
tdodeliranje prikljucka nosan
Lip prikljucka Sejalnica
+ Proizvajalec Sejalnica

Informacije o geometriji:

Delavna &irina
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Nastavitev traktorjev

15.1 Ustvarjanje novega traktorja

Za pravilen prikaz na pogledu karte in za pravilno
delovanje samodejnega preklapljanja delnih Sirin
morate ustvariti traktor.

NASVET
Za vsak uporabljeni traktor je treba v meniju
"Prikljucki" ustvariti in nastaviti traktor.

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .

2. Pod "Traktorji" izberite +.

@
3. Vnesite ime traktorja. b +
4. Potrdite z \/ il
5. Sprememba podatkov o geometriji traktorja, glejte G +
stran 56. Spritze Ux5200
6. Konfiguracija senzorjev traktorja, glejte stran 58.
0

B a

Prikljucki

Fendt 714 TMS

Geometrija
A
B
C

Senzorji
Hitrost po GPS-u

Hitrost kolesa

Impulzi

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

15.2 Sprememba podatkov o geometriji traktorja

Podatki o geometriji traktorja dolo¢ajo polozaj GPS-
sprejemnika glede na vzdolzno os, zadnjo os in tocko
priklopa traktorja. Podatki o geometriji so potrebni

za pravilen prikaz na pogledu karte in za pravilno
delovanje preklapljanja delnih Sirin.
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NASVET

Pri nekaterih traktorjih z integriranim GPS-
sprejemnikom poslani polozaj GPS-sprejemnika
ni enak fizi€nemu polozaju GPS-sprejemnika.
Podatki o geometriji traktorja morajo ustrezati
poslanemu poloZaju GPS-sprejemnika. Za ve€
informacij se obrnite na proizvajalca traktorja.

NASVET

Za traktorje z dvema tockama priklopa je treba
ustvariti traktor za vsako tocko priklopa.

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .

2. lzberite Zeleni traktor.

. N () Prikljueki
3. lzberite moZnost "Geometrija".
ot 4+ Fendt714 TMS
u_‘? Geometrija
Fendt 714 ZAV m A 55.¢cm
B 128 em
C T0cm
P{!!\'I;u_r'.kl +

Spritze ux5200

4. Pod "A" vnesite oddaljenost GPS-sprejemnika od m

vzdolZne osi traktorja. X

5. Pod "B" vnesite oddaljenost GPS-sprejemnika od
sredine zadnje osi.

6. Pod "C" vnesite oddaljenost zadnje osi od tocke
priklopa.

7. Potrdite z \/
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15.3 Konfiguracija senzorjev traktorja

15.3.1 Nastavitev kolesnega senzorja

Ce prikljuéek ne posilja lastnega hitrostnega signala
v vodilo ISOBUS, lahko funkcije vodenja priklju¢ka
uporabljajo hitrostni signal kolesnega senzorja.
Kolesni senzor doloc¢a hitrost na podlagi vrtljajev
koles. Ce traktor nima kolesnega senzorja, povezani
priklju¢ek pa potrebuje ta signal, se lahko podatki
kolesnega senzorja simulirajo na osnovi signala GPS.

POGOJI

Ce signal kolesnega senzorja izvira iz
kolesnega senzorja:

© signalni vti¢ je prikljucen, glejte stran 10
1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .
2. Pod "Traktorji" izberite Zeleni traktor.

3. Izberite moznost "Senzorji".

@

Traibarii

Fendt 714 ZAV

Priklocki

Spritze ux5200

Prikljucki

Fendt 714 TMS

Geometrija
A
B
C

Senzorji
Hitrost po GPS-u

Hitrost kolesa

Impulzi

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

4. lzberite "Kolo".

5. Ce Zelite uporabljati signal kolesnega senzorja,
aktivirajte moznost "Poslji signal".

Radar

GPS / NMEAZOOD
Prikljucna gred

Dwigale

Dejanska vrednost

Utenje impulzov

TV

Senzorji X
 Hitrost kolesa 0.0 kmy/h
Podlji podatke senzarjev &
Wir Signalna vticnica
Impulzi

200 Imp/100m
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6. Ce Zelite uporabljati simulacijo signala
kolesnega senzorja na podlagi signala GPS,
pod "Vir" izberite moznost "GPS-sprejemnik”

ali

ce signal kolesnega senzorja izvira iz kolesnega
senzorja,
pod "Vir" izberite moznost "Signalna vti¢nica".

7. (e signal kolesnega senzorja izvira iz kolesnega
senzorja,
pod "Dejanska vrednost" vnesite Stevilo impulzov
na minuto

ali

za dolocitev Stevila impulzov na minuto
izberite moznost "Uc¢enje impulz." in sledite
navodilom na zaslonu.

NASVET

Nastavitve se prevzamejo Sele po tem, ko zaprete
meni.

8. Zaprite meni z ><

15.3.2 Konfiguracija radarskega senzorja

Ce prikljuéek ne posilja lastnega hitrostnega signala
v vodilo ISOBUS, lahko funkcije vodenja priklju¢ka
uporabljajo hitrostni signal radarskega senzorja.
Radarski senzor dolo¢a hitrost na podlagi radarskih
signalov. Ce traktor nima radarskega senzorja,
povezani prikljucek pa potrebuje ta signal, se lahko
podatki radarskega senzorja simulirajo na osnovi
signala GPS.
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POGOJI

Ce signal radarskega senzorja izvira iz
radarskega senzorja:

© signalni vti¢ je prikljucen, glejte stran 10
1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .
2. Pod "Traktorji" izberite Zeleni traktor.

3. lzberite moZnost "Senzorji".

4. lzberite "Radar".

5. Ce Zelite uporabljati signal radarskega senzorja,
aktivirajte moznost "Poslji signal".

6. Ce zelite uporabljati simulacijo signala
radarskega senzorja na podlagi signala GPS,
pod "Vir" izberite moznost "GPS-sprejemnik"

ali

ce signal radarskega senzorja izvira iz
radarskega senzorja,
pod "Vir" izberite moznost "Signalna vti¢nica".

7. Cesignal radarskega senzorja izvira iz
radarskega senzorja,
pod "Dejanska vrednost" vnesite Stevilo impulzov
na minuto

ali
za dolocitev Stevila impulzov na minuto

izberite moznost "Ucenje impulz." in sledite
navodilom na zaslonu.

@ Prikljuki
+ Fendt 714 TMS
ﬂ : Geometrija
Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm
Srir|ved + Senzorji
Spritze Ux5200 = Hitrost po GPS-u 0.0 km/h
Hitrost kolesa 0.0km/h
Impulzi 200 Imp/100m

T T

Senzorji X
Kolo Hitrost po radarju 0.0 km/h
Potlji podatke senzarjey &
CPS { NMEAZ00D Wir Signalna vtidnica
Prikljutna gred
Impulzl

Dwigalo

Dajanska vrednost 200 Imp/100m

Utenje impulzav
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NASVET

Nastavitve se prevzamejo Sele po tem, ko zaprete
meni.

8. Zaprite meniz ><

15.3.3 PosSiljanje signalov GPS/NMEA2000

AmaTron 4 lahko poSilja hitrost in polozaj GPS v
povezani priklju¢ek prek vodila ISOBUS. Povezani
priklju¢ek mora v ta namen podpirati obdelavo
hitrostnega signala prek protokola NMEA2000.

NASVET

Ce v nastavitvah GPS-a pod "Vhod sprejemnika
GPS" izberete "ISOBUS", traktor poSilja signale
GPS na vodilo ISOBUS, glejte stran 37.

V tem primeru so nastavitve v tem meniju
deaktivirane.

i

1. V glavnem meniju izberite

2. Pod "Traktorji" izberite Zeleni traktor.

@ Prikljueki
3. Izberite moznost "Senzorji".
Traiibarjt + Fendt 714 TMS
u-‘? Geometrija

Fendt 714 ZAV m i A3Em
B 128cm
C T0cm

Erlued + Senzofji

Spritze Ux5200 Hitrost po GPS-u 0.0 km/h
Hitrost kolesa 0.0km/h
Impulzi 200 Imp/100m
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4. Izberite "GPS/NMEA2000".

5. (e Zelite izbrati posiljanje hitrostnega signala v
povezani prikljucek prek protokola NMEA2000,
pod "Hitrost" aktivirajte "Poslji signal”.

6. Ce Zelite izbrati posiljanje signala GPS v

povezani prikljucek prek protokola NMEA2000,
pod "PoloZzaj GPS" aktivirajte "Poslji signal”.

NASVET

Nastavitve se prevzamejo Sele po tem, ko zaprete
meni.

7. Zaprite meni z ><

15.3.4 Nastavitev senzorja prikljuéne gredi

Ce povezani prikljugek potrebuje podatek o Stevilu
vrtljajev priklju¢ne gredi, lahko nastavite Stevilo
impulzov na vrtljaj in aktivirate poSiljanje signala za
Stevilo vrtljajev prikljucne gredi.

S

1. V glavnem meniju izberite
2. Pod "Traktorji" izberite Zeleni traktor.

3. lzberite mozZnost "Senzorji".

m

Senzorji X
Kolo Hitrost 0.0 km/h
Radar Poslji signal @
" Polozaj GPS
Priklju ¢éna gred
Posilji signal [ 9]

Dvigalo

@ Prikljuki
Teaiibori + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometrija

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm

Srir|ved + Senzofji

Spritze Ux5200 Hitrost po GPS-u 0.0 km/h
Hitrost kolesa 0.0km/h
Impulzi 200 Imp/100m
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4. lzberite "Priklj. gred".

Senzorji X
5. Ce Zelite izbrati posiljanje Stevila vrtljajev i ” .
o . Kola tevilo vrtlajey prikiuine gredi 1.00 min-1
prikljucne gredi,
. . < Nl " Radar Poslji signal [ @]
izberite moznost "Poslji signal”.
GPS / NMEAZOQD

St impulzov na vrtljaj 1

TG

6. Pod "St. impulzov na vrtljaj" vnesite pravilno
vrednost St. vrtljajev priklju¢ne gredi.

Dwigalo

NASVET

Nastavitve se prevzamejo Sele po tem, ko zaprete
meni.

7. Zaprite meniz ><

15.3.5 Konfiguracija senzorja delovnega poloZaja

15.3.5.1 Konfiguracija digitalnega senzorja delovnega poloZaja

Ce je prikljugen digitalni senzor delovnega poloZaja,
lahko AmaTron 4 uporablja signal senzorja delovnega
poloZaja za ugotavljanje, ali je priklju¢ek v delovnem
poloZaju.

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .

@ Prikljucki
2. Pod "Traktorji" izberite zeleni traktor. faner +  Fendt714TMS
Fen 15 u‘i Geometrija
3. lIzberite moznost "Senzorji". e A 55 cm
B 128 em
C T0ecm
b + Senzorfi
Spritze Ux5200 = Hitrost po GPS-u 0.0 km/h
Hitrost kolesa 0.0km/h
Impulzi 200 Imp/100m
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4. lzberite moznost "Dvigalo”.

5. (e Zelite izbrati posiljanje delovnega poloZaja,
izberite moznost "Poslji signal”.

Kol

Radar

6. Pod "Tip senzorja" izberite moznost "digitalni”.

7. Ce se prikazani delovni poloZaj ne ujema z
dejanskim delovnim poloZajem,
aktivirajte moznost "Invertiraj signal”.

GPS / NMEAZODD

Prikljuins grad

Senzorji

Delovni polazaj

Poslji podatke senzorjev

Tip senzorja

Invertiraj signal

m

X
izk
a@
Digitalni

NASVET

Nastavitve se prevzamejo Sele po tem, ko zaprete
meni.

8. Zaprite meni z ><

15.3.5.2 Konfiguracija analognega senzorja delovnega polozaja

Ce je povezan analogni senzor delovnega poloZaja,
lahko AmaTron 4 uporabi vrednosti napetosti za
ugotavljanje, ali je priklju¢ek v delovnem polozaju.
Terminal AmaTron 4 mora v ta namen opraviti
priucitev vrednosti napetosti za razlicne polozaje.
AmaTron 4 mora poleg tega opraviti priucitev

toCke preklopa med zgornjim in spodnjim kon¢nim
polozajem.

1. V glavnem meniju izberite Eﬂ .

@

2. Pod "Traktorji" izberite Zeleni traktor. b

3. Izberite moznost "Senzorji".

Priklocki

Fendt 714 ZAV

Spritze ux5200

Prikljucki

+ Fendt 714 TMS

ﬁé ‘ Geometrija
@ A
B
C
+ Senzorji
J
= Hitrost po GPS-u

Hitrost kolesa

Impulzi

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. lzberite moznost "Dvigalo”.

5. Ce Zelite izbrati posiljanje delovnega poloZaja,
izberite moznost "Poslji signal”.

6. Pod "Tip senzorja" izberite moznost "analogni”.
Vrednost za "zgornji konéni poloZaj" se Steje kot

delovni polozaj "izklop". Vrednost za "spodnji konéni
polozaj" se Steje kot delovni poloZzaj "vklop".

7. Dvignite stroj v delovni poloZaj s traktorsko
dvigalno napravo.

8. Izberite moznost "Uéenje zgornjega koncnega
poloZaja".

9. Premaknite stroj iz delovnega polozaja s
traktorsko dvigalno napravo.

10. Izberite moznost "Ucenje spodnjega konénega
poloZaja".

11. Traktorsko dvigalno napravo premaknite med
spodniji in zgornji kon¢ni poloZaj.

12. Izberite moznost "Ucenje preklopne tocke".

NASVET

Nastavitve se prevzamejo Sele po tem, ko zaprete
meni.

13. Zaprite meni z ><

15.4 lIzbira traktorja

Izbrati morate traktor, da se bodo nalozili pravi
podatki o priklju¢ku.

Kolo

Radar
GPS | NMEAZODO

Prikljuéna grad

Senzorji X
Delovni polazaj izk

Poilji podatke senzarjev [ @]

Tip senzorja analogni

Utenje zgornjega kanénega polozaja

100 % : 0,00V
Utenje spodnjeaa konénega polozaja

0%:0.00V

Utenje preklopne tocke
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POGOJI

© Traktor je ustvarjen; glejte stran 56

1. V glavnem meniju izberite ?ﬂ .

2. lzberite Zeleni traktor.

@ Prikljuki
=» |zbrani traktor je oznacen s kljukico.
+ Fendt 714 TMS
u-‘? " Geametrija
Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0cm
Erlued + Senzofji
Spritze Ux5200 Hitrost po GPS-u 0.0 km/h
Hitrost kolesa 0.0km/h
Impulzi 200 Imp/100m
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Uporaba pogleda karte

16.1 Konfiguracija pogleda karte

16.1.1 Aktiviranje dinamiénega delovnega menija

Ko je aktivirana ta funkcija, se delovni meni |I| na
pogledu karte samodejno skrije po 10 sekundah.
Delovni meni se nato spet prikaze, ko uporabnik
pribliza roko zaslonu.

,rﬁf 100%

& otkmin

1. V delovnem meniju izberite {:@} > "Osnovne
nastavitve".

2. Moznost "Dinami¢na vrstica z gumbi" aktivirajte

< Osnovne nastavitve

ali

-'E Dynamische Schaltflachenleiste

Deaktivirajte moznost "Dinamicna vrstica z
gumbi"
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16.1.2 Aktiviranje 2D-pogleda

S to funkcijo lahko preklapljate med 2D-pogledom in 6:20 - /4

3D-pogledom. @}

ﬁ 1009
&8 S kmih

1. V delovnem meniju izberite {é\,} > "Osnovne
nastavitve".

2. Aktiviranje 2D-pogleda

Osnovne nastavitve

ali

-

1 P
JﬂJ Aktivirajte 2D-pogled

Deaktivirajte 2D-pogled.

16.1.3 Nastavitev zaznavanja smeri voznje

Zaznavanje smeri voznje skrbi za to, da se simbol
traktorja ne zasuka, ko traktor vozi vzvratno. Viri za
smer voznje so lahko GPS, signali traktorja, ali GPS
in signali traktorja.

NASVET

Ce izberete moznost "Traktor + GPS" in traktor ne
posilja nobenih signalov, se uporabi signal GPS.

68 MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



16 | Uporaba pogleda karte
Konfiguracija pogleda karte

V delovnem meniju izberite @ > "Osnovne

nastavitve".

ali

Pod "Zaznavanje smeri voznje" izberite Zeleni vir

deaktivirajte zaznavanje smeri voznje.

16.1.4 Nastavitev samodejne poveéave

Ko je aktivirana samodejna pove€ava, se
samodejno nastavi povecava karte pri naslednjih
dogodkih:

e \ecja poveCava:

o Priblizanje teh elementov:

ol

ol

<

<

Meja polja
Ozare
Ovira

obdelana povrsina

o Hitrost, manjSa od 3 km/h

e ManjSa povecava:

o Hitrost, vecja od 6 km/h

tv
L1

Osnovne nastavitve

Zaznavanje smeri voznje
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POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch pro”

1. V delovnem meniju izberite {6;} > "Osnovne
nastavitve".

2. Moznost "Samodejni zoom" aktivirajte
Osnovne nastavitve

ali
deaktivirajte.

3. Ceje aktivirana samodejna povecava,
lahko pod moznostjo "Razdalja za sprozitev 2. samodeini zoom
samodejnega zooma" nastavite, pri kateri
oddaljenosti od zgoraj naStetih elementov naj se 8
sproZi samodejna povecava.

Razmik sproZitve za samodejni zoom

4. Preklopite na pogled karte.

5. Karto s prsti povecajte na najvecjo Zeleno stopnjo
povecave.

@\/
6. lzberite g .

Al
,ﬁ 100 %
& oakn/h .i,@

7. Karto s prsti zmanjSajte na najmanj3o Zeleno
stopnjo povecave.

v
8. lzberite ®\

NASVET

Dokler je aktivirana samodejna povec¢ava, lahko 5&3

kadarkoli spremenite stopnjo povecave.

ulll
ﬁ 100 %
&7 sokm/h .i,@
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Prikaz pogleda karte v aplikaciji AmaTron Twin

16.2 Prikaz pogleda karte v aplikaciji AmaTron Twin

Aplikacija AmaTron-Twin omogoca prikaz in
upravljanje pogleda karte terminala AmaTron 4 na
mobilni konéni napravi. Prikazana QR-koda vodi na
prenos aplikacije in na druge informacije.

POGOJI

@ Aplikacija AmaTron Twin je names¢ena na
mobilni kon¢ni napravi

© Na napravi AmaTron 4 je nastavljeno omrezje;
glejte stran 49

© AmaTron 4 in mobilna kon¢na naprava sta v
istem brezZicnem omrezju

1. InStalirajte aplikacijo AmaTron-Twin s pomocjo
QR-kode.

2. ZaZenite aplikacijo AmaTron-Twin.

16.3 Preklop v delovni meni

V delovhem meniju so lahko prikazane funkcije
terminala in funkcije razli¢nih prikljuckov. Izberete
lahko prikljucke, katerih funkcije bodo prikazane. Med
izbranimi funkcijami lahko preklapljate.

1. Ce Zelite izbrati funkcije prikljucka za delovni
meni,
drzite pritisnjeno tipko za pogled karte |I|

=» Prikaze se seznam povezanih prikljuc¢kov. Y N AMAzoNE

2. lzberite Zelene prikljucke.

=» |zbrani prikljucek je oznaen s kljukico.

3. Potrdite z \/
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Prikazovanje in skrivanje informacij o prikljucku

¥4 POMEMBNO

Nevarnost Skode na stroju

Med upravljanjem s potezami lahko
nenamerno pritisnete na gumbe za vodenje
prikljucka.

» Poteg s prstom zac¢nite ob robu zaslona.

NASVET

Ko potegnete s prostom ¢ez delovni meni v
smeri proti sredini zaslona, terminal AmaTron 4
preklaplja med aplikacijami; glejte stran 22.

4. Pritisnite tipko za pogled karte na terminalu
AmaTron 4

ali

potegnite s prstom od desnega roba zaslona na
delovni meni.

16.4 Prikazovanje in skrivanje informacij o prikljuéku

Za stroje AMAZONE so na spodnjem robu pogleda
karte prikazane informacije o prikljucku. Informacije
o priklju¢ku lahko po potrebi skrijete ali ponovno
prikaZete.
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Menjavanje med ogrodji

POGOJI

© Priklopljen stroj AMAZONE ISOBUS

» Ce Zelite skriti informacije o prikljucku,
potegnite s prstom od informacij o napravi proti
spodnjemu robu zaslona

ali
za prikaz informacij o prikljucku

potegnite s prstom od spodnjega roba zaslona
proti sredini zaslona.

16.5 Menjavanje med ogrodji

Ce prikljuéeni stroj podpira Multi Boom, so v pogledu
karte v pregledu ogrodja prikazane delne Sirine
ogrodja. Na simbolu ogrodja je prikazano samo
izbrano ogrodje, tudi obdelana povrSina je prikazana
samo za izbrano ogrodje.

V pregledu ogrodja lahko izberete, katero ogrodje
bo prikazano na simbolu vozila in katera obdelana
povrsina bo prikazana.

» V pregledu ogrodja preklopite na Zeleno ogrodje. &  00km/h

® 3oam |

B —— o 2,
>
|+
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16.6 Menjavanje med kartami nanosa

Ce je enemu sprejemniku zahtevanih vrednosti
dodeljenih ve€ kart nanosa, lahko v pogledu kart
menjavate med kartami nanosa.

POGOJI

@ Izberite Zzeleno ogrodje, glejte stran 73

» Na pogledu karte izberite g

16.7 Povecava karte

S potezami lahko nastavite tudi stopnjo povecave
karte.

» Ce Zelite povecati povecavo,
razmaknite dva prsta na karti

ali

za zmanjSanje povecave
priblizajte dva prsta na karti.

16.8 Preklapljanje pti¢je perspektive

Ce si zelite ogledati vse objekte na karti, lahko
nastavite pti¢jo perspektivo. Pove€ava na karti se
nastavi tako, da so vidni simbol traktorja in vsi objekti
na polju.

r
1. Na pogledu karte izberite ._m_,.

2. Zaizhod iz pticje perspektive

r ol
vnovi€ izberite ,_ﬂJ.
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16.9 lzostritev na simbol vozila

Ce je simbol vozila zunaj prikazanega predela na
karti, lahko izostrite pogled na simbol vozila.

r. "
» Na pogledu karte izberite ,_+_,.

16.10 Korektura lezenja GPS-a

16.10.1 Roé€na korektura lezenja GPS-a

Lezenje GPS-a oznaluje odstopanja signala GPS-a.
Lezenje GPS-a nastane pri uporabi korekturnih virov
z majhno to¢nostjo. Lezenje GPS-a lahko prepoznate
po tem, da se poloZaj mej polja ali obdelanih povrsin
na terminalu AmaTron 4 ne ujema ve¢ z dejanskim
polozajem.

POGOJI
© Ustvarjena meja polja ali obdelana povrsina
1. S pusc¢icami premaknite karto
ali

Ce Zelite vnesti vrednost premika karte
pritisnite na polja za vnos dolZine.

2. Potrdite korekturo z \/

& 00km/h

Qg

16.10.2 korigiranje lezenja GPS-a z oznaéeno oviro

Lezenje GPS-a oznacuje odstopanja signala GPS-a.
Lezenje GPS-a nastane pri uporabi korekturnih virov
z majhno to¢nostjo. Lezenje GPS-a lahko prepoznate
po tem, da se poloZaj mej polja ali obdelanih povrsin
na terminalu AmaTron 4 ne ujema ve¢ z dejanskim
polozajem.

PoloZaj mej polj in obdelanih povrSin lahko
kontrolirate in korigirate na terminalu AmaTron 4
s pomocjo oznacene ovire. Za to potrebujete

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

75



16 | Uporaba pogleda karte
Korektura lezenja GPS-a

markantno mesto na polju, ki ga boste uporabili za
fizi€no referenéno tocko, na primer uvoz na polje ali
drevo. Na to mesto se lahko premaknete kadarkoli,
da bi primerjali realni poloZaj vozila s poloZajem
oznacene ovire na terminalu AmaTron 4. Pomembno
je, da se referenc¢ni tocki vedno priblizate na enak
nadin in iz iste smeri. Ce se poloZaja ne ujemata,
lahko korigirate lezenje GPS-a z ustreznim simbolom
ovire.

POGOJI

© ovira je oznaena; glejte stran 124

1. Zvozilom zapeljite do prave ovire.

2.V delovnem meniju izberite moznost %0

3. Dotaknite se ustreznega simbola ovire. s

4. Potrdite z \/

0.0 km/h
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Zacetek dela

Na voljo sta dve mozZnosti za delo s terminalom
AmaTron 4:

e Delo brez dokumentiranja:

o Podatki o polju se zavrzejo, ko je polje
obdelano.

e Delo z dokumentiranjem:

o Podatki o polju se lahko shranijo in upravljajo,
ko je polje obdelano.

o Podatke o nalogih lahko uvazate in izvazate v
formatu ISO-XML.

o Podatke o nalogih lahko upravljate.

o Podatke o nalogih v formatu ISO XML lahko
dodatno obdelujete v sistemu za upravljanje
kmetije.

Podatki o polju vklju€ujejo naslednje podatke:
e Obdelana povrsina

e Meje polja

e Ovire

e Ozare

e Vodilne linije
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POGOJI

© Na voljo je signal GPS
@ Izbran je pravi traktor, glejte stran 65

@ Izbran je pravi prikljucek, glejte stran 54

1. Ce Zelite ustvariti novo polje,

v delovnem meniju izberite -ﬂZ] S| E ® & ('/';
o .

ali : _,é?*

za nalaganje podatkov o polju iz obstojecih ali mas e OERD &0 4 o +/__‘L 1_/_7

uvoZenih podatkov o nalogu,
glejte stran 83

ali e &

s &

hO

za nalaganje podatkov o polju iz datoteke
Shape,
glejte stran 80.

= Ce obstajajo aktualni zapisi, se prikaZe obvestilo.

2. Ce delate brez dokumentiranja in Zelite zavreci
aktualne zapise,

izberite ><

ali

Ce delate z dokumentiranjem in Zelite shraniti
aktualne zapise,

izberite \/ glejte stran 83.

= Ce so trenutnemu nalogu dodane informacije
o izdelku in zahtevane vrednosti, se prikaze
obvestilo.
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3. Ce Zelite prevzeti informacije o izdelku in
zahtevane vrednosti za novo polje,

izberite \/

ali

Ce Zelite zavreci informacije o izdelku in
zahtevane vrednosti iz trenutnega naloga,

izberite ><

4. Za zacetek beleZenja obdelane povrsine
glejte stran 110.

5. Za upravljanje zapisov
glejte stran 83.

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

79



18 | Uvoz datoteke shape

Uvoz datoteke shape

Datoteke shape, ki so shranjene na USB-kljucu, si
lahko ogledate in iz njih uvozite podatke o poljih.
Podatke o polju lahko takoj obdelate.

NASVET

Ce Zelite dodati podatke k obstojeéemu polju,
glejte stran 86.

V datotekah shape so lahko naslednji podatki o
poljih:
e Karte nanosa

e Meje polja
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POGOJI

@ Vstavljen je USB-klju¢ z datotekami shape

Karte nanosa in meje polj morajo biti
ustvarjene v koordinatnem sistemu WGS-84.
Karte nanosa mej polja sestavljajo 3 datoteke.
Vse 3 datoteke morajo biti shranjene v isti
mapi ali v isti datoteki ZIP na USB-klju€u:

o Datoteka s podatki o geometriji, datotecni
format: .shp

o Datoteka s podatki o objektih, datotecni
format: .dbf

o Datoteka s podatki o atributih, datotecni
format: .shx

1. S prstom potegnite od zgornjega roba proti
sredini zaslona.

AMATOMNE

=» Odpre se Meni za hitri zagon.

2. izberite @_ W @ =)
1 G

=» Ce obstajajo zapisi, se prikaze obvestilo.

3. Ce Zelite zavreci aktualne zapise,
izberite >< 687  0.0km/h

ali

za shranjevanje aktualnih zapisov

izberite \/ glejte stran 83.
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Datoteke shape lahko filtrirate glede na oddaljenost

od aktualnega polozaja GPS, glejte stran 35. l Meni za uvoz X
4. Za filtriranje datotek shape 2l oo N !
| Vrednosti Shape 1
Shapes b
izberite sl/ . . T VR
A \ S jg’ Skaliranje vrednosti 1,00 I
1 Meje polja _—
5. Oznadite s kljukico Zeleno mejo polja ali karto B B 102 )
Meja polja | H 138
nanosa. m 1
: ' = 248 1
E 279
NASVET i St
=
. iy . . 7 >
Karte nanosa je treba dodeliti sprejemnikom
zahtevanih vrednosti priklju¢enega prikljucka. i i il

Ce ima prikljugeni prikljusek ve¢ sprejemnikov
zahtevanih vrednosti, je mogoce izbrati ve¢ kart
nanosa.

Ce ni prikljugen noben prikljugek, je treba kartam
nanosa dodeliti enote.

6. Ceje prikljucen prikljucek,
izberite Zeleni sprejemnik zahtevanih vrednosti
pod "Cilj".

ali

e ni prikljuc¢en noben prikljucek,
izberite Zeleno enoto pod "Enota".

7. Za prilagoditev koli¢ine raztrosa
pod "Skaliranje vrednosti" skalirajte vrednosti za
Zelene koli€ine raztrosa.

8. Potrdite vnose z \/

= Ce v terminalu AmaTron 4 niso shranjeni podatki
0 polju, se v pogledu karte nalozijo izbrane karte
nanosa ali izbrane meje polja.

9. Ce so na terminalu AmaTron 4 izbrani podatki o
polju,
v izbiri polja izberite pripadajoce polje.

10. Ce Zelite upravljati naloZene podatke o polju,
glejte stran 83.
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Delo z dokumentiranjem

19.1 Shranjevanje podatkov o polju

Ce Zelite beleZiti podatke o polju, lahko shranite
zabeleZene podatke o polju. Ce Zelite shraniti
podatke o polju, se pokaZe vpraSanje.

VpraSanje o shranjevanju podatkov o polju se
prikaze v naslednjih primerih:

e Ustvariti Zelite novo polje.

o Naloziti zelite Ze shranjene podatke o polju.

e Podatke o poljih Zelite uvoziti iz datotek Shape.

Ce potrdite vprasanje, se prikaze meni
"Shranjevanje”.

V meniju "Shranjevanje" so Ze shranjena polja
prikazana v seznamu na levi. Ce Zelite zabeleZzene
podatke o polju shraniti v novo polje, lahko ustvarite
novo polje. Na desni strani lahko prekli¢ete izbiro
podatkov o polju, ki jih ne Zelite shraniti v izbrano
polje.

1. Ce Zelite ustvariti novo polje,

izberite + .
2. Izberite Zeleno polje.

3. Cedolocenih podatkov ne Zelite shraniti v polje,
preklicite izbiro podatkov o polju.

4. Potrdite z \/

19.2 Nalaganje podatkov o polju

Ce Zelite uporabljati uvoZene in ustvarjene podatke o
polju, morate naloziti podatke o polju.

Shrani
Meje polja
+ Meje polja

Vadilne linije

+Vadilna linija

Ovire

+ Owire

MNalogi
+ Malog

X
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Nalaganje podatkov o polju

Podatki o polju lahko vkljuéujejo naslednje
podatke:

1.

2.

Nalogi
Meje polja
Vodilne linije

Karte nanosa

POGOJI
© Polje je ustvarjeno, glejte stran 85, ali so
uvozeni podatki o nalogu ISO XML, glejte

stran 89, ali so uvozeni podatki o polju iz
datoteke Shape, glejte stran 86

V delovnem meniju izberite moznost @

Izberite Zeleno polje.

Ce Zelite naloZiti nalog skupaj s poljem,
oznadcite s kljukico Zeleni nalog.

Za upravljanje podatkov o nalogu pred uvozom,
glejte stran 93

Ce Zelite naloZiti vodilne linije skupaj s poljem,
oznacite s kljukico Zelene vodilne linije.

Ce Zelite naloZiti mejo polja skupaj s poljem,
oznacite s kljukico Zeleno mejo polja.

# Polja

01.01.18

Vodilne linije

01.01.18

Meje polja

01.01.18

0

X

- Cddaljerost Zadnja obdelava

Podatki o polju
Nalog
T49.58 ha
112035 km
0.00 km

Koli¢ina raztrosa

konfiguriraj

Stranka

Voznik

84
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Karte nanosa so vkljuéene v podatkih o nalogu in 1
se nalozijo skupaj s podatki naloga. Karte nanosa so Podatki o polju
lahko sestavljene iz vec€ slojev. Take karte nanosa

Wikl Karta nanosa
se imenujejo Multi Layer. Vsak sloj karte nanosa —_— cil
Multi Layer je mogoc¢e dodeliti drugemu prejemniku ' ErG
zahtevanih vrednosti na stroju. el
01.01.21
NASVET _
Prejemniki zahtevanih vrednosti za karte nanosa S

Multi Layer se dodelijo samodejno glede na enote.
Ce prejemniki zahtevanih vrednosti niso pravilno
dodeljeni, jih morate dodeliti ro€no.

7. Ce Zelite prilagoditi karto nanosa,
v izbranem nalogu izberite Zeleno karto nanosa.

8. Ce prejemnik zahtevanih vrednosti pod "Cilj" ne 1
ustreza S[Oju, Karta nanosa
dodelite Zelenega prejemnika zahtevanih

vrednosti pod "Cilj". il

Enata kpiha
9. Za prilagoditev koli¢ine raztrosa
pod "Skaliranje vrednosti" skalirajte vrednosti za

Skaliranje vrednosti 1,00

zelene koli¢ine raztrosa. 100
150
m 200
i 250
10. Potrdite vse vnose z \/

X

= Ce stoji vozilo v bliZini izbranega polja, se na karti
pokazejo polje in izbrani podatki.

19.3 Ustvarjanje novega polja

Osrednji objekt pri dokumentiranju s terminalom
AmaTron 4 je polje.

Ko ustvarite polje, se samodejno shranijo
naslednji podatki o polju:

e Meje polja

e Vodilne linije

e Ovire

e Ozare

Vsakemu polju lahko dodelite naloge. Nalog lahko

vsebuje podatke o koli€ini raztrosa, izdelkih, strankah
in vozniku.
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1. V delovnem meniju izberite moZnost @

2. izberite +. x

Cddaljerost Zadnja obdelava

3. Vnesite ime polja.

4. Potrdite z \/

19.4 Dodajanje podatkov o polju iz datoteke Shape k polju

Datoteke Shape, ki so shranjene na USB-klju€u, si
lahko ogledate in podatke o poljih iz njih dodate k
obstojeéemu polju. Ce Zelite urejati podatke o polju
iz datoteke Shape brez obstojeCega polja, glejte
stran 80.

V datotekah Shape so lahko naslednji podatki o
poljih:
e Karte nanosa

e Meje polja
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POGOJI

© Polje je ustvarjeno, glejte stran 85, ali pa so
uvozeni podatki o nalogu ISO XML, glejte
stran 89

© Vstavljen je USB-klju¢ z datotekami Shape

NASVET

Karte nanosa morajo biti ustvarjene v
koordinatnem sistemu WGS-84.

Karte nanosa sestavljajo 3 datoteke. Vse 3
datoteke morajo biti shranjene v isti mapi
ali v isti datoteki ZIP na USB-klju€u:

e Datoteka s podatki o geometriji, datotecni
format: .shp

e Datoteka s podatki o objektih, datotecni
format: .dbf

e Datoteka s podatki o atributih, datotecni
format: .shx

1. V delovnem meniju izberite moZnost @

2. lzberite Zeleno polje.
b4

Cddaljernost Zadnja obdelava
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3. V meniju za izbiro podatkov o polju izberite . 7 < Podatki o polju
s . . - . alogi Nalo
=» Prikazejo se meje polja in karte nanosa, ki so e g B
shranjene na USB-kljucu VLS = 112035 km
0.00 km

Vodilne linije

Koligina raztrosa

01.01.18 konfiguriraj

Stranka
Meje polja

01.01.18 Voznik

0

4. Oznacite s kljukico Zeleno mejo polja ali karto

nanosa. 1 Meni za uvoz
Karte nanosa Shape 1
NASVET shapes 7 Vrednosti
D e
Karte nanosa je treba dodeliti sprejemnikom Skaliranje vrednosti

Meje polja

zahtevanih vrednosti prikljuCenega prikljucka.
Ce ima prikljugeni prikljusek ve¢ sprejemnikov
zahtevanih vrednosti, je mogoce izbrati ve¢ kart
nanosa.

Meja polja

Ce ni prikljugen noben prikljugek, je treba kartam
nanosa dodeliti enote.

5. Ce je prikljucen prikljucek,
izberite Zeleni sprejemnik zahtevanih vrednosti
pod "Cilj".

ali

Ce ni prikljuc¢en noben prikljucek,
izberite Zeleno enoto pod "Enota”.

6. Za prilagoditev koli¢ine raztrosa
pod "Skaliranje vrednosti" skalirajte vrednosti za
Zelene koli¢ine raztrosa.

7. Potrdite vnose z \/

=» |zbrane karte nanosa se prevzamejo v podatke
o0 polju pod "Nalogi". Izbrani podatki o polju se
prevzamejo v seznam mej polja.
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19.5 Uvoz podatkov naloga v obliki ISO-XML

19.5.1 Uvoz podatkov naloga v obliki ISO-XML z USB-kljué¢a

V terminal AmaTron 4 lahko uvozite in nalozite
podatke nalogov v obliki ISO-XML.

Podatki o nalogih v obliki ISO-XML lahko
vsebujejo naslednje podatke:

e Nalogi

(¢]

Nalogi vsebujejo podatke o poljih, izdelkih,
strankah, voznikih in kartah nanosa.

e Osnovni podatki

(¢]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

Podatki o izdelku
Podatki o stranki
Podatki o vozniku
Meje polja
Vodilne linije
Ovire

Ozare

e Karte nanosa

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

89



19 | Delo z dokumentiranjem
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POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Maps&Doc"

© Podatki o nalogu v obliki ISO-XML so shranjeni
na USB-kljuéu v datoteki XML z imenom
"Taskdata"

NASVET

Ko uvozite podatke o nalogu v obliki ISO-XML,
se podatki obstoje¢ega naloga ISO-XML v
terminalu AmaTron 4 shranijo na USB-klju€ in
izbriSejo na terminalu AmaTron 4.

1. Odprite Meni za hitri zagon.

2. izberite @_

=» PrikaZze se meni za uvoz.

= Ce je datoteka ISO-XML shranjena v podimeniku
na USB-kljucu, je v seznamu prikazano ime
imenika.

= Ce je datoteka ISO-XML shranjena v datoteki
ZIP na USB-klju€u, je v seznamu prikazano ime
datoteke ZIP.

= Ce je v korenskem imeniku na USB-kljuéu
shranjena datoteka ISO-XML, je v seznamu
prikazana to¢ka kot ime glavnega imenika.

s

E_.
@—r

0,0 km/h

@ =)
% o3
(=2

90
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3. Ce Zelite izbrati podatke o nalogu za uvoz,
oznacite s kljukico Zelene podatke o nalogu.

4. Potrdite uvoz z \/

19.5.2 Uvoz podatkov naloga v obliki ISO-XML z aplikacijo myAmaRouter

Platforma myAgrirouter omogoca izmenjavo podatkov
med sistemi za upravljanje kmetij, stroji in prikljucki.
Aplikacija myAmaRouter vzpostavi povezavo z
myAgrirouter-jem.

Prikazana QR-koda vodi na druge informacije.

POGOJI

@ Na voljo je licenca za "GPS-Maps&Docs"

© Aplikacija myAmaRouter je namesc€ena na
mobilni konéni napravi

@ Na napravi AmaTron 4 je nastavljeno omrezje;
glejte stran 49

©@ AmaTron 4 in mobilna kon¢na naprava sta v
istem brezzi€nem omrezju

NASVET
Ko uvozite nove podatke o nalogu, se prepisejo
obstojeci podatki o nalogu v terminalu AmaTron

4. Obstojeci podatki o nalogu se ne shranijo
samodejno.

1. Ce Zelite shraniti obstojece podatke o nalogu,
glejte stran 92.

2. ZaZenite aplikacijo myAmaRouter.

3. ZaZenite uvoz v aplikaciji myAmaRouter.

Datoteke Task

Meni za uvoz b4 !

Sk £ Davmizdsie  22032023-1500
PR Nalogi 10
TASKDATA 2 o Polja 12 1
Izdelki [
TASKDATA 3 1 Stranke 5
TASKDATA 4 " Prikljucki 4 !
Karte nanosa
Karta nanosa 1
=
57 v
i I _,?_
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4. Potrdite uvoz na napravi AmaTron 4.

Vprasanje
(2)
NS

Ma voljo so novi podatki naloga prek myAmaRouter-ja. All
Zelite uvoziti podatke naloga?

19.6 Izvoz podatkov naloga v obliki ISO-XML

19.6.1 Izvoz podatkov o nalogu v obliki ISO-XML na USB-klju¢

Shranjene podatke o nalogu lahko izvozite kot

podatke o nalogu v obliki ISO-XML in jih shranite na

USB-kIjug.
POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Maps&Docs"
© USB-kljuc je vstavljen

1. Odprite Meni za hitri zagon.

N 1
2. izberite \goxu-

=» Podatki o nalogu se shranijo v mapo na USB-
klju€u. Imenik dobi ime "TASKDATA"

= Ce na USB-kljudu Ze obstaja imenik z imenom
"TASKDATA", se ime tega imenika dopolni z
datumom in uro izvoza.

=» Kopija podatkov o nalogu ostane v terminalu
AmaTron 4.

- ‘f#—_l =

AMAZTOME
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19.6.2 lzvoz podatkov naloga v obliki ISO-XML z aplikacijo myAmaRouter

Platforma myAgrirouter omogoca izmenjavo podatkov
med sistemi za upravljanje kmetij, stroji in prikljucki.
Aplikacija myAmaRouter vzpostavi povezavo z
myAgrirouter-jem.

Za vec¢ informacij poskenirajte
prikazano QR-kodo ali odprite povezavo
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter.

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Maps&Docs"

@ Aplikacija myAmaRouter je nameSc¢ena na
mobilni kon¢ni napravi

© Na napravi AmaTron 4 je nastavljeno omrezje;
glejte stran 49

© AmaTron 4 in mobilna kon¢na naprava sta v
istem brezzi€nem omrezju

1. ZaZenite aplikacijo myAmaRouter.
2. ZaZenite izvoz v aplikaciji myAmaRouter.

3. Potrdite izvoz na napravi AmaTron 4.

19.7 Upravljanje podatkov naloga

19.7.1 Ustvarjanje novega naloga

Ce ste ustvarili polje ali ga uvozili prek podatkov o
nalogu, lahko ustvarite nalog in ga dodelite polju.

Vprasanje

Ali Zelite izvozili obstojece podatke naloga prek
myAmaRouter-ja?
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POGOJI

© Podatki o nalogih so uvozeni, glejte stran 89,
ali polje je ustvarjeno, glejte stran 85

1. V delovnem meniju izberite moZnost W

2. lzberite polje.
X

“ Polja Cildaljunost Zadnja cbdelava

3. Pod "Nalogi" izberite . 7 < Podatki o polju

) ) alogi Nalog

4. Vnesite ime za nalog. - 749.58 ha

01.01.18 i~ 112035 km
0.00 km

=» Ce so trenutnemu nalogu dodane informacije
o0 izdelku in zahtevane vrednosti, se prikaze
obvestilo.

Vodilne linije
Koli¢ina raztrosa
01.01.18 konfiguriraj

Stranka
Meje polja

5. Ce Zelite prevzeti informacije o izdelku in 1 oros
zahtevane vrednosti za nov nalog, i

izberite \/ u

ali

Ce Zelite zavre(i informacije o izdelku in
zahtevane vrednosti iz trenutnega naloga,

izberite ><
6. Potrdite z \/

NASVET

Nalogu lahko dodelite naslednje podatke:
e Koli¢ine raztrosa in izdelki, glejte stran 95
e Stranke, glejte stran 98

e Voznik, glejte stran 100
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19.7.2 Konfiguriranje koli€in raztrosa

Sprejemnikom zahtevane vrednosti povezanega
prikljucka je mogoce dodeliti zahtevane vrednosti.
AmaTron 4 prenese vnesene zahtevane vrednosti v
povezani prikljucek.

Za dokumentiranje raztrosa za posamezne izdelke
lahko ustvarite izdelke in vnesete koli¢ine raztrosa.

POGOJI

© Podatki o nalogih so uvozeni, glejte stran 89,
ali polje je ustvarjeno, glejte stran 85

© Nalog je ustvarjen, glejte stran 93, ali uvozen s
podatki o nalogih

© Povezan je prikljuCek ISOBUS z vsaj enim
sprejemnikom zahtevanih vrednosti

1. V delovnem meniju izberite moZnost W

2. lzberite polje.

3. Pod "Nalogi" izberite Zeleni nalog.

Pod "Konfiguriranje koli¢ine raztrosa" je prikazano
ime sprejemnika zahtevanih vrednosti. Za vsak
sprejemnik zahtevanih vrednosti prikljucka je
prikazana ena tocka v meniju.

4. Izberite Zeleni prejemnik zahtevanih vrednosti.

<

Nalogi

01.01.18

Vodilne linije

01.01.18

Meje polja

01.01.18

0

X

Cddaljernost Zadnja obdelava

Podatki o polju

Nalog

749.58 ha
112035 km
0.00 km

Koli¢ina raztrosa

konfiguriraj

Stranka

Voznik
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Na levi strani so prikazane enote, v katerih je mogoce
navesti zahtevano vrednost. Enote doloci prikljucek.

NASVET

Pri vnosu koli¢ine raztrosa v odstotkih se
zahtevana vrednost, ki je podana z enoto,
prilagodi ustrezno odstotni vrednosti.

5. lzberite Zeleno enoto.

6. Vnesite Zeleno vrednost pod "Zahtevana
vrednost".

NASVET

V primeru uporabe karte nanosa vrednost pod
"Zahtevana vrednost" ni upostevana.

Za naslednje primere je mogo¢e vnesti fiksne
zahtevane vrednosti:

e PrikljuCek zapusti polje.

e Izpad signala GPS.

Ce fiksne zahtevane vrednosti niso dologene,
priklju¢ek v obeh primerih zadrzi zadnjo

uporabljeno vrednost.

7. Ce Zelite vnesti fiksne zahtevane vrednosti,
prikazite tocke menija z v

8. Vnesite Zelene vrednosti pod "Zunaj mej polja" in
"Pri izpadu GPS-a".

9. Ce Zelite navesti koli¢ine raztrosa za izdelke,
glejte stran 96.
19.7.3 Upravljanje izdelkov

Vnesete lahko koli¢ine raztrosa za izdelke. AmaTron 4
shrani vnesene koli€ine raztrosa za dokumentacijo.

Koli¢ine raztrosa X 2
Zahtevana vrednost 20,00 kgfha ~ L

- . Zunaj mej polja -- kgtha
Pri izpadu GPS-a -~ kgfha =

Izdelki
=
konfiguracija ...
-
=]
v
1 i3 -r. ”
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POGOJI

© Koli¢ine raztrosa so konfigurirane, glejte
stran 95

1. V meniju "Koli¢ine raztrosa" pod "lzdelki" izberite
"konfiguriranje ..."

2. Ce Zelite ustvariti nov izdelek,

izberite + .

Ime jzdelka

3. Pod "Ime izdelka" izberite ime za izdelek.

4. Pod "Enota" izberite enoto za izdelek.

5. Potrdite z \/

6. Ce Zelite dodeliti izdelek,
pod "lzdelki" izberite Zelene izdelke.

Ime jzdelka

= |zbrani izdelki so opremljeni s kljukico.

7. Potrdite z \/

= |zbrani izdelki so dodeljeni nalogu in prejemniku
zahtevanih vrednosti prikljucka.

8. Ce Zelite spremeniti zahtevano vrednost za
izdelke, Koli¢ine raztrosa X

izberite Zeleni izdelek pod "Izdelki".
Zahtevana vrednost 20,00 kg/iha =

9. Vpisite Zeleno vrednost. furame pole =

Pri izpadu GPS-a --kgiha

Izdelki
10. Potrdite z V konfiguracija ...

Izdelek
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19.7.4 Upravljanje strank

POGOJI

© Podatki o nalogih so uvozeni, glejte stran 89,
ali polje je ustvarjeno, glejte stran 85

© Nalog je ustvarjen; glejte stran 93, ali uvozen s
podatki o nalogih

1. V delovnem meniju izberite moznost W

2. lzberite polje.

NASVET

Ce Zelite ustvariti stranko, morate ustvariti in
izbrati poljuben nalog. Ustvarjeno stranko lahko
zdaj dodelite vsakemu nalogu.

3. Pod "Nalogi" izberite Zeleni nalog.

4. lzberite moznost "Stranka".

<

Nalogi

01.01.18

Vodilne linije

01.01.18

Meje polja

01.01.18

0

X

Cddaljerost Zadnja obdelava

Podatki o polju

Nalog

749.58 ha
1120.35 km
0.00 km

Koli¢ina raztrosa

konfiguriraj

Stranka

Voznik
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5. Ce Zelite ustvariti novo stranko,

izberite + .

6. Vnesite podatke o stranki.

7. Potrdite z \/

8. Ce zelite dodeliti nalogu stranko,
izberite Zeleno stranko.

= |zbrana stranka je oznagena s kljukico.

9. Potrdite z \/

Dodelitev stranke

Priimek

Ulica, hisna Slevitka

Dodelitev stranke

Priimek

Ulica, hisna Slevitka
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19.7.5 Upravljanje voznikov

POGOJI

© Podatki o nalogih so uvozeni, glejte stran 89,
ali polje je ustvarjeno, glejte stran 85

© Nalog je ustvarjen; glejte stran 93, ali uvozen s
podatki o nalogih

1. V delovnem meniju izberite moznost W

2. lzberite polje.

NASVET

Ce Zelite ustvariti voznika, morate ustvariti in
izbrati poljuben nalog. Ustvarjene voznike lahko
zdaj dodelite vsakemu nalogu.

3. Pod "Nalogi" izberite Zeleni nalog.

4. |zberite moznost "Voznik".

<

Nalogi

01.01.18

Vodilne linije

01.01.18

Meje polja

01.01.18

0

X

Cddaljerost Zadnja obdelava

Podatki o polju

Nalog

749.58 ha
1120.35 km
0.00 km

Koli¢ina raztrosa

konfiguriraj

Stranka

Voznik
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8.

=» |zbrani voznik je oznacen s Kljukico.

9.

Ce Zelite ustvariti novega voznika,

izberite + .

Vnesite podatke o vozniku.

Potrdite z \/

Ce Zelite dodeliti nalogu voznika,
izberite Zelenega voznika.

Potrdite z \/ . Vsl

19.8 lzvoz podatkov naloga v obliki PDF

Podatke o trenutnem nalogu lahko izvozite na USB-
klju€ v obliki PDF.

PDF vsebuje naslednje podatke o nalogu:

Povzetek naloga
Podatki o nalogu
Skupne vrednosti prikljucka

Podatki o odlozeni koli¢ini raztrosa na prejemnika
zahtevanih vrednosti

Slika karte prekritja glede na prejemnika
zahtevanih vrednosti

Priimek

Ulica, hidra Slevitha

Priimek

Ulica, hidra Slevitha
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POGOJI

© USB-KIjué je vstavljen

@ Zeleni nalog je naloZen v podatke o polju;
glejte stran 83

1. Odprite Meni za hitri zagon.

PDF
2. izberite |__IV_>

=» Podatki o nalogu se shranijo v mapo
"PDF_Export" na USB-klju€u. Ime datoteke PDF
je sestavljeno iz kombinacije datuma in ure izvoza
ter imena polja in imena naloga.
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Uporaba preklapljanja delnih Sirin

20.1 Nastavitev prekrivanja

20.1.1 Doloéitev prekrivanja v smeri voznje

Prekrivanje v smeri voZznje doloc¢a, za koliko smejo
delne Sirine v smeri voZnje segati ¢ez mejo, preden
se izkljucijo. Prekrivanje v smeri voZnje preprecuje
nastajanje vrzeli med ozarami in vrstami ali med
obdelanimi povrSinami.

Prekrivanje v smeri voznje lahko nastavite posebej za
vklop in posebej za izklop delnih Sirin.

Meje za prekrivanje v smeri voznje:
e Meja med neobdelano in obdelano povrsino

e Meja ozar

NASVET

Za pravilno prekrivanje v smeri voznje velja
naslednje:

e Pravilni Casi preklopa brez prekrivanja morajo
biti nastavljeni v vodeniju prikljucka.

e Ce je predvidena vrzel med ozarami in
vrstami ali med obdelanimi povrSinami, lahko
za prekrivanje v smeri voznje dolocite tudi
negativno vrednost.
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Nastavitev prekrivanja

Pozitivna vrednost za prekrivanje v smeri voZnje | Negativna vrednost za prekrivanje v smeri voznje

‘TN

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali
"GPS-Switch pro”

1. Izberite v delovnem meniju {é} > "Nastavitve
prekrivanja".

= Ce prikljugeni priklju¢ek podpira MultiBoom, se
prikaze izbor ogrodja.

= Ce ima prikljuéek samo eno ogrodije, se izbor
ogrodja preskodi.

2. (e Zelite prevzeti nastavitve prekrivanja za vsa
ogrodja, < Izbira ogrodja

aktivirajte "Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja".
‘ﬁ_ Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja

= Ce je aktivirana moznost "Prevzemi nastavitve za T 1
vsa ogrodja”, lahko izberete samo prvo ogrodje. —
T

3. Izberite ogrodje v seznamu.
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4. lzberite "Prekrivanje v smeri vozZnje pri vklopu".

5. Vnesite vrednost med -1000 cm in 1000 cm.

6. Potrdite z \/

7. lzberite "Prekrivanje v smeri voznje pri izklopu".

8. Vnesite vrednost med -1000 cm in 1000 cm.

9. Potrdite z \/

20.1.2 Dologitev stopnje prekrivanja

Stopnja prekrivanja dolo¢a, za koliko odstotkov lahko
delna Sirina sega ez mejo, preden se izkljuci.
Nastavljena stopnja prekrivanja je prikazana na
pogledu karte.

Meje za stopnjo prekrivanja:
e Meja med neobdelano in obdelano povrsino

e Meja ozar

< Prekrivanje

_ﬁ_ Prekrivanje v smeri voznje pri vklopu

abs

Prekrivanje v smeri voznje priizklopu
E—4 i e p P
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Nastavitev prekrivanja

MoZne nastavitve

Pojasnilo

Slika

0%

Delne Sirine se izkljugijo,
preden bi priSlo do prekrivanja.

50 %

Delne Sirine se izkljucijo, ko
segajo prek meje do polovice.

100 %

Delne Sirine se izkljugijo, ko v
celoti segajo ¢ez mejo.

POGOJI

"GPS-Switch pro"

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali

1. lzberite v delovnem meniju {é:} > "Nastavitve

prekrivanja".

= Ce prikljugeni priklju¢ek podpira MultiBoom, se

prikaze izbor ogrodja.

106
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=» Ce ima prikljuéek samo eno ogrodije, se izbor
ogrodja preskoci.

2. (e Zelite prevzeti nastavitve prekrivanja za vsa
ogrodja, < Izbira ogrodja
aktivirajte "Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja".

_ﬁ_ Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja

= Ce je aktivirana moZnost "Prevzemi nastavitve za T 1
vsa ogrodja”, lahko izberete samo prvo ogrodje.

‘F_T

3. lzberite ogrodje v seznamu.

4. lzberite moznost "Stopnja prekrivanja”.
Prekrivanje

5. Izberite odstotno vrednost.

6. Potrdite z \/

20.1.3 Doloé€itev tolerance prekrivanja

Toleranca prekrivanja dolo¢a, za koliko smejo zunanje
delne Sirine segati ez obdelano povrsino, preden se
izkljucijo. Toleranca prekrivanja preprecuje, da bi se
zunanije delne Sirine pri vzporednih voznjah stalno
izklapljale in vklapljale, ko potegnejo ¢ez mejo.

Meje za toleranco prekrivanja:

e Meja med neobdelano in obdelano povrsino

e Meja ozar

NASVET

Toleranca prekrivanja deluje le, ko je dolo¢ena
stopnja prekrivanja 0 % ali 100 %, glejte
stran 105.
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Nastavitev prekrivanja

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali
"GPS-Switch pro"

1. Izberite v delovnem meniju {é} > "Nastavitve
prekrivanja”.

=» Ce prikljusek podpira Multi Boom, se prikaze
izbor ogrodja.

= Ce ima priklju¢ek samo eno ogrodije, se izbor
ogrodja preskoci.

2. Ce Zelite prevzeti nastavitve prekrivanja za vsa
ogrodja, < Izbira ogrodja
aktivirajte "Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja”.

ﬁ Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja

= Ce je aktivirana moznost "Prevzemi nastavitve za #T 1
vsa ogrodja", lahko izberete samo prvo ogrodje.

3. lzberite ogrodje v seznamu.

4. Izberite moznost "Toleranca prekrivanja".
Prekrivanje

5. Vnesite Zeleno vrednost.

6. Potrdite z \/

_h Toleranca prekrivanja
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20.1.4 Dologitev tolerance prekrivanja na meji polja

Toleranca prekrivanja na meji polja dolo¢a, za koliko
smejo zunanje delne Sirine segati ¢ez mejo polja,
preden se izklju€ijo. Toleranca prekrivanja na meji
polja preprecuje, da bi se zunanje delne Sirine pri
voZnji ob meji polja stalno izklapljale in vklapljale, ker
potegnejo ¢ez mejo polja.

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali
"GPS-Switch pro”

1. Izberite v delovhem meniju @ > "Nastavitve
prekrivanja".

= Ce prikljugeni priklju¢ek podpira MultiBoom, se
prikaZe izbor ogrodja.

= Ce ima prikljuéek samo eno ogrodije, se izbor
ogrodja preskodi.

2. (e Zelite prevzeti nastavitve prekrivanja za vsa
ogrodja, < Izbira ogrodja
aktivirajte "Prevzemi nastavitve za vsa ogrodja".

ﬁ Prewvzemi nastavitve za vsa ogrodja

= Ce je aktivirana moznost "Prevzemi nastavitve za T 1

vsa ogrodja”, lahko izberete samo prvo ogrodje. :
1
3. Izberite ogrodje v seznamu.

MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 109



20 | Uporaba preklapljanja delnih Sirin
Zacetek belezenja

4. lzberite moznost "Toleranca prekrivanja na meji
polja". Prekrivanje

5. Vnesite vrednost med O cm in 150 cm.

6. Potrdite z \/

'FLI Toleranca prekrivanja na meji polia

20.2 Zacetek beleZenja

Ko se zacne beleZenje in so delne Sirine vkljucene,
AmaTron 4 shranjuje podatke o polozaju obdelanih
povrSin. Obdelane povrsine so prikazane na pogledu
karte v zeleni barvi.

Zapisi vklju€ujejo naslednje podatke:
e Obdelana povrsina

e Meje polja

e Ovire

e Ozare

e Vodilne linije

NASVET

Brez korekturnega signala prejeti signal
korigira programska oprema. Do razpoloZljivosti
korigiranega signala lahko prete¢e 5 minut.

Ce je na voljo korigiran signal, bo obdelana
povrSina v pogledu karte prikazana z rumeno
barvo. Ko je na voljo korigiran signal, je obdelana
povrSina prikazana z zeleno barvo.

V nasledniji tabeli je podan pregled stanj delnih Sirin in
pripadajocih barv delnih Sirin na simbolu naprave.
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Prikljuéek s samodejnim preklapljanjem delnih Sirin

Stanje delne Sirine

Barva delne Sirine na simbolu naprave

Priklju¢ek ni v delovhem poloZaju Siva
BeleZenje je ustavljeno, delna Sirina je bila roéno .
o Oranzna
izkljucena
BeleZenje je ustavljeno, delna Sirina je bila ro€no
s Zelena
vkljucena
Delna Sirina je bila izklju¢ena prek samodejnega .
L D Oranzna
preklapljanja delnih Sirin
Delna Sirina je bila vklju¢ena prek samodejnega
. O Zelena
preklapljanja delnih Sirin
Delna Sirina je bila vklju¢ena prek samodejnega
preklapljanja delnih Sirin, delna Sirina ni dosegla Rumena
zahtevane vrednosti
BeleZenje se je zacelo, delna Sirina je bila roéno .
Rdeca

ustavljena

NASVET

V primeru ro¢nega vklapljanja delnih Sirin
prikljucka se s pomocjo barv delnih Sirin

na simbolu priklju¢ka izdajajo priporocila za
preklapljanje.

Priklju€ek z ro€nim preklapljanjem delnih Sirin

Priporo€ilo za preklop

Barva delne Sirine na simbolu naprave

Delna Sirina izklju¢ena

Oranzna

Delna Sirina vkljucena

Zelena
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20 | Uporaba preklapljanja delnih Sirin
Konec belezenja

POGOJI

ISOBUS je konfiguriran, glejte stran 42
Na voljo je signal GPS

Izbran je pravi traktor, glejte stran 65
Izbran je pravi priklju¢ek, glejte stran 54

Prekrivanje je nastavljeno, glejte stran 103

® ©® ©® ® ©® 06

Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali
"GPS-Switch pro"
Pri samodejnem preklapljanju delnih Sirin:

© PrikljuCek je konfiguriran za samodejno
preklapljanje delnih Sirin.

» Ce povezani delovni prikljucek podpira @& 20kmh % o
samodejno preklapljanje delnih Sirin, e ~ 5
y STl ®| &4,
v delovnem meniju izberite b :
4 -+
: K 5
ali
3

‘E‘

Ce je treba delne Sirine povezanega delovnega
prikljucka preklapljati rocno,

v delovnem meniju izberite p—1.

Y dl
o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬂ

20.3 Konec belezenja

» Ce povezani delovni prikljucek podpira
samodejno preklapljanje delnih Sirin,
izkljucite vse delne Sirine prek funkcij vodenja
prikljucka

ali

ustavite

ali

Ce je treba delne Sirine povezanega delovnega
prikljucka preklapljati ro¢no,

==
v delovnem meniju izberite j|—.
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21 | Uporaba mej polja

Uporaba mej polja

21.1 Ustvarjanje meje polja

AmaTron 4 lahko na podlagi obdelane povrSine
ustvari mejo polja. 1z mej polja lahko AmaTron 4
izracuna velikost polja. Iz velikosti polja izhajata
obdelana in preostala povrina. Ce uporabljate
samodejno preklapljanje delnih Sirin, se odlaganje
kon¢a na robu polja.

Ce Zelite ustvariti mejo polja, ne da bi povrino
tudi dejansko obdelali, lahko obdelano povrSino spet
izbriSete na napravi AmaTron 4.

Ce je prikljugen trosilnik ISOBUS, se znotraj mej
polja samodejno ustvari varnostna cona. Ce trosilnik
ISOBUS zapelje v varnostno cono, se delne Sirine
izkljucijo. Na ta nacin je prepreceno trosenje prek
mej polja. Varnostno cono lahko deaktivirate s
konfiguracijo mej polja.

Pri trosilnikih AMAZONE zadnje generacije se
samodejno deaktivira varnostna cona pri trosenju ob
meji.
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21 | Uporaba mej polja
Ustvarjanje meje polja

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali

"GPS-Switch pro"

@ Rob polja je popolnoma obdelan

1. V delovnem meniju izberite moZnost ﬁ

=» Obdelana povrsina se obda z mejo polja. Velikosti
obdelane povrSine in preostale povrSine sta

prikazani na karti: |I|

2. Za izbris obdelane povrsine

se dotaknite obdelane povrSine.

3. izberite ﬁ

=
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21 | Uporaba mej polja
Ustvarjanje izklju€enih con

4. Za ustvarjanje izkljuc¢enih con
glejte stran 115.

5. Za konfiguriranje meje polja
glejte stran 117

21.2 Ustvarjanje izkljuéenih con

Z izkljuéenimi conami lahko oznacite povrSine na
polju, ki naj se ne obdelujejo oz. jih ni mogoce
obdelati. Izklju¢ene cone imajo svojo mejo. Ce
ustvarjate izkljuc¢ene cone in Se niso na voljo

meje polja, se samodejno ustvari meja polja. Meje
izklju€enih con se postavijo znotraj mej polja okrog
povrsin, ki niso obdelane.

Izklju€ena cona mora biti velika vsaj 10 m2.

Ce je prikljugen trosilnik ISOBUS, se okrog izkljugenih
con samodejno ustvari varnostna cona. Ce trosilnik
ISOBUS zapelje v varnostno cono, se delne Sirine
izkljucijo. Na ta nacin je prepreceno trosenje po
izklju€eni coni. Varnostno cono lahko deaktivirate s
konfiguracijo mej polja.

Pri trosilnikih AMAZONE zadnje generacije se
samodejno deaktivira varnostna cona pri trosenju ob
meji.
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21 | Uporaba mej polja
Ustvarjanje izkljuéenih con

POGOJI

@ Polje je popolnoma obdelano

© Znotraj obdelane povrsine je neobdelana
povrsina, ki meri vsaj 10 m?

1. Dotaknite se obdelane povrSine.

2. izberite ﬁ

= Ce meja polja e ni na voljo, se ustvari.

=» Okrog neobdelanih povrSin znotraj meje polja se
ustvarijo izklju¢ene cone.

3. Ce Zelite izbrisati izklju¢eno cono

Dotaknite se izklju¢ene cone in izberite ﬁg.

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | Uporaba mej polja
Skrivanje mej polja

21.3 Skrivanje mej polja

Ce skrijete meje polja, le-te ne bodo veg vidne v
pogledu karte. Skrite meje polja ostanejo shranjene
v podatkih o polju in jih lahko nalozite znova.

1. Dotaknite se meje polja.

2. izberite (r/‘)

3. Za ponovno nalaganje mej polja
glejte stran 83.

21.4 Konfiguracija mej polja

21.4.1 Deaktiviranje varnostne cone

Ce je prikljugen trosilnik ISOBUS, se znotraj mej
polja in okrog izklju€enih con samodejno ustvarijo
varnostne cone. Ko trosilnik ISOBUS zapelje v
varnostno cono, se delne Sirine izkljucijo. Na ta nacin
je prepreceno trosenje prek mej polja ali v izkljuceni
coni. Varnostne cone je mogoce deaktivirati.

Pri trosilnikih AMAZONE zadnje generacije se
varnostne cone samodejno deaktivirajo pri trosenju
ob meji.
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21 | Uporaba mej polja
Konfiguracija mej polja

1. lIzberite v delovnem meniju @ > "Meja polja”.

2. Aktivirajte "Varnostna cona"
£ Osnovne nastavitve

ali

a Varnostna cona

Deaktivirajte "Varnostna cona".

21.4.2 Aktiviranje opozoril na ovire in meje

Opozorila se prikaZzejo na zgornjem robu zaslona in
oglasi se zvocni signal.

Ce so aktivirana, se opozorila izdajo ob
naslednjih dogodkih:
e Blizanje meji polja
e Blizanje oviri
1. Izberite v delovnem meniju {:C:)} > "Meja polja".
2. Aktivirajte "Opozorilo na ovire/meje”

Osnovne nastavitve

ali

Deaktivirajte "Opozorilo na ovire/meje"

&& Opozorilo na ovire/meje

21.4.3 Prikaz neaktivnih mej polja

Ko je aktivirana ta funkcija, so neaktivhe meje polja
prikazane kot tanke sive linije na pogledu karte.
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21 | Uporaba mej polja
Konfiguracija mej polja

1. Izberite v delovnem meniju {(_5,} > "Meja polja".

2. Aktivirajte "Prikaz neaktivnih mej polja”

Osnovne nastavitve

ali

Deaktivirajte "Prikaz neaktivnih mej polja”.

'./1 Prikaz neaktivnih mej polja

21.4.4 Aktiviranje samodejnega zaznavanja mej polja

Ko je aktivirano samodejno zaznavanje mej polja,
terminal AmaTron 4 samodejno prepozna blizino
shranjenega polja. Nalozite lahko podatke o tem
polju, da ga boste obdelali. Ce je funkcija
deaktivirana, morate za obdelavo polja ro¢no izbrati
podatke o polju.

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Maps&Docs"

1. Izberite v delovhem meniju {‘é} > "Meja polja".

2. Aktivirajte "Samodejno zaznavanje mej polja"

Grundeinstellungen

ali

Deaktivirajte "Samodejno zaznavanje mej polja".

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

{ad
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22 | Uporaba navideznih ozar

Uporaba navideznih ozar

22.1 Ustvarjanje navideznih ozar

Z navideznimi ozarami lahko opredelite dejanske
ozare v pogledu karte. Podro¢je ozar lahko tako
obdelujete neodvisno od preostanka polja. Delne
Sirine se preklopijo na meji ozar.

Na navideznih ozarah se samodejno ustvarijo vodilne
linije.

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali
"GPS-Switch pro”

© Meja polja je doloCena, glejte stran 113

1. V delovnem meniju izberite moZnost .@

2. Vnesite Sirino ozar.

@ Sirina czare

[?,‘] Zacni s poloviéno delovno irino
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22 | Uporaba navideznih ozar
Ustvarjanje navideznih ozar

Ce zadnete s poloviéno delovno $irino, leZi prva
vodilna linija "0" na meji polja, druga vodilna linija pa
za eno delovno Sirino od meje proti notranjosti polja.

Ce zaénete s celo delovno $irino, leZi prva vodilna
linija "0" za polovico delovne Sirine od meje proti
notranjosti polja.

3. Za ustvarjanje prve vodilne linije na meji polja
Aktivirajte moznost "Zacni s polovi¢no delovno
Sirino"

ali

za ustvarjanje prve vodilne linije za polovico
delovne sirine znotraj meje polja,

deaktivirajte moznost "Zacni s polovi¢cno delovno
Sirino".

4. Potrdite z \/

= Ustvarjene navidezne ozare so prikazane kot siva
povrSina znotraj mej polja.

dll Feld-201B0618-1105

B0

28ha
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#’/’T 100 %

o';r 0.0km/h

11:57

]|

®
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22 | Uporaba navideznih ozar
Ustvarjanje navideznih ozar

Da bi lahko zaceli z odlaganjem znotraj navideznih
ozar in uporabljali vodilne linije znotraj ozar, morate

navidezne ozare deblokirati.

5. Za deblokiranje navideznih ozar
v delovnem meniju izberite -|-a .

6. Ce Zelite skriti vodilne linije na virtualnih

ozarah,

v delovnem meniju izberite éj

7. Za blokiranje navideznih ozar

v delovnem meniju izberite @éj

I‘ﬂ"l I'+'I

AL
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T 100% & ‘/
68 00kmin k ..H;,’, e W

0
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22 | Uporaba navideznih ozar
Obdelava navideznih ozar

22.2 Obdelava navideznih ozar

1. Dotaknite se navideznih ozar.

2. Za izbris navideznih ozar
izberite ﬁ

ali

za spremembo Sirine ozar
vnesite Zeleno Sirino ozar v delovnem meniju pod

{‘é} > "Meja polja" > "Sirina ozar"
ali

za premik prve vodilne linije

v delovnem meniju pod @ > "Vzporedna
voznja" aktivirajte ali deaktivirajte "Zacni s
polovi¢no delovno Sirino".

®

=]
~ A
Al 9
'ﬂ] K
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23 | Oznacevanje ovir

Oznaéevanje ovir

Ce so na polju ovire, kot so mlake, daljnovodni stebri,
skale ali drevesa, jih lahko oznacite na karti terminala
AmaTron 4. Ko se vozilo pribliza oviri, se prikaze
opozorilo in prikaz na karti se pribliza oz. omeji na
okolico vozila.

Opozorila so izdana le pod pogojem, da jih aktivirate
v nastavitvah; glejte stran 118.

Prikaz na karti se poveca le, Ce je aktivirana
samodejna povecava; glejte stran 69.

Oznaceno oviro lahko uporabite za korekturo lezenja
GPS-a, glejte stran 75.

POGOJI
@ Na voljo je licenca za "GPS-Switch pro”
1. Zvozilom zapeljite do ovire.
2. Ce Zelite uporabiti oznaceno oviro za korekturo

lezenja GPS-q,
si zabelezite usmeritev in poloZaj vozila.

3. V delovnem meniju izberite moznost @

=» Na karti se pokaze simbol ovire.

:ﬂ: POI_20180618 CN} E (’/QA
4 > ?1—

§

xlVa
e
£ me% @
o"zr 0.0 km/h (fZU Q’b
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23 | Oznacevanje ovir

4. Simbol ovire s prstom premaknite na Zeleno
mesto.

5. Ce Zelite dodati simbol za dolocen tip ovire,
izberite Zeleni simbol.

6. Ce Zelite preimenovati simbol ovire,

vnesite Zeleno ime pod

7. Ce Zelite izbrisati simbol ovire,
izberite ﬁ

8. (e Zelite postaviti simbol za oviro,
se dotaknite poljubnega mesta na karti.
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24 | Uporaba pomoci pri vzporedni vozniji

Uporaba pomoé€i pri vzporedni vozniji

24.1 Konfiguracija pomogi pri vzporedni voznji

24.1.1 lzbira vzorca vodilnih linij

AmaTron 4 omogoca zapisovanje razliénih vrst
vodilnih linij.

RazpoloZljivi vzorec

vodilnih linij Pojasnilo Slika

fN‘\ o
B
/ -b‘:-?ﬁ—
§
Ravna vodilna linija 1

A-B je dolo¢ena z dvema L = = | @“I I LT S

to¢kama. @

Ukrivljena vodilna linija, ki i S
_ se zabeleZi metil voZnjo ; 3 /_7
zglajena kontura med dvema to¢kama. 7 S T P
Konture se samodejno \ \
gladijo.

dll
‘P’T 100% !
fjﬂ 0.0 km/h . 'l/ﬁﬂ
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24 | Uporaba pomocgi pri vzporedni voznji
Konfiguracija pomog¢i pri vzporedni voznji

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

1. V delovnem meniju izberite {lé} > "Vzporedna
voznja" > "Vzorec vodilnih linij".

2. lIzberite zeleni vzorec vodilnih linij.

3. Potrdite z \/

24.1.2 Urejanje vodilnih linij

Ko ustvarite vodilne linije, razmik med njimi ustreza
delovni Sirini priklju¢ka. Razmik vodilnih linij lahko
spremenite ro¢no.

Ce Zelite voziti po vodilni liniji in med obdelavo
vseeno pride do vrzeli ali do prekrivanja, lahko
prilagodite prekrivanje vodilnih linij.

1. Dotaknite se vodilne linije.

=» PrikaZejo se konfiguracijski gumbi.

2. izberite {é}

Vzporedna voznja

m Vzorec vodilnih linij Linija A-B

N} 7
o A
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24 | Uporaba pomoci pri vzporedni vozniji
Konfiguracija pomog¢i pri vzporedni voznji

3. Ce Zelite spremeniti razmik vodilnih linij,
aktivirajte "Roc¢ni vnos"

ali

za spreminjanje prekrivanja vodilne linije
deaktivirajte "Roc¢ni vnos"

Mozni vnosi za prekrivanje vodilne linije:

e Pozitivha vrednost: prekrivanje

e Negativna vrednost: vrzel v obdelavi

4. Vnesite Zeleni razmik vodilnih linij ali Zeleno

prekrivanje vodilne linije.

24.1.3 Nastavitev obéutljivosti lightbara

Lightbar |I| prikazuje odstopanje traktorja od najblizje
vodilne linije in mu pomaga obdrZati smer.

Trikotni simboli na lightbaru zasvetijo, ko odstopanje
od vodilne linije preseZe dolo¢eno vrednost.

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

1. V delovnem meniju izberite {é} > "Vzporedna
voznja" > "Obcutljivost lightbara".

2. Vnesite vrednost med 1 cm in 100 cm.

3. Potrdite z \/

Vzporedna voznja

Roéni vnos Sirine vodilnih linij

Razmik vodilnih linij

Prekrivanje vodilne linije

dll Feld-20180618-1105
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Obcutljivost Lightbara
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24 | Uporaba pomoci pri vzporedni vozniji
Ustvarjanje vodilnih linij

24.2 Ustvarjanje vodilnih linij

24.2.1 Ustvarjanje linije A-B

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

© lzbran vzorec vodilnih linij "A-B”", glejte
stran 126

1. Zapeljite na zaCetek vrste.

2. izberite //fA.

= Za zaCetno tocko vodilne linije se nastavi trenutni
poloZaj vozila.

3. Zapeljite na konec vrste.

4. izberite /(Z B.

=» Trenutni poloZaj vozila se nastavi za kon¢no toc¢ko
vodilne linije. Dodajte ve¢ vodilnih linij.

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh
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24 | Uporaba pomoci pri vzporedni voznji
Ustvarjanje gred

24.2.2 Ustvarjanje zglajene konture

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

@ lzbran je vzorec vodilnih linij "zglajena
kontura"; glejte stran 126

1. Zapeljite na zaCetek vrste.

2. izberite //XA-

=» Za zacetno tocko vodilne linije se nastavi trenutni
polozaj vozila.

3. Zapeljite na konec vrste.

NASVET

Koncna toc¢ka vodilne linije mora biti od zacetne
toCke oddaljena vsaj za 15 m.

4. izberite /(Z B.

=» Trenutni poloZaj vozila se nastavi za kon¢no toc¢ko
vodilne linije. Dodajte ve¢ vodilnih linij.

24.3 Ustvarjanje gred

Ce Zelite ustvariti grede, lahko poudarite izbrane
vodilne linije. Poudarjene vodilne linije kaZejo, po
katerem vrstnem redu je treba prevoziti delovno
obmocje, da bi nastala greda Zelene velikosti.
Vneseno Stevilo podaja ritem voznje po vodilnih
linijah. Ce npr. vnesete 2, morate prevoziti vsako
drugo vodilno linijo. Tako boste vedno izpustili po eno
vodilno linijo in ustvarili grede s Sirino, ki je enaka
delovni.
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24 | Uporaba pomoc¢i pri vzporedni vozniji
Vzporedna voznja

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

1. V delovnem meniju izberite {6;} > "Vzporedna
voznja" > "Grede".

Vzporedna voznja

2. Vnesite vrednost med 1 in 20.

3. Potrdite z \/

=» Vodilne linije so poudarjene v havedenem ritmu.

g :ﬂ: E - , () @ (’/DA
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24.4 Vzporedna voznja

Lightbar |I| med voznjo prikazuje, za koliko
centimetrov vozilo odstopa od vodilne linije. Ko
odstopanje od vodilne linije doseZe nastavljeno dll reld-20180618-1105s 171:5
vrednost, se zraven navedenega Stevila centimetrov I ' ~
' d |+ N
pokaze rdec¢ trikoten simbol. Ta pokaze vozniku, v ® ﬁ //&
katero smer mora voditi vozilo. p %
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24 | Uporaba pomoci pri vzporedni vozniji
Premik vodilnih linij

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

© Lightbar je dodan v statusno vrstico; glejte
stran 23

© Obcutljivost lightbara je nastavljena; glejte
stran 128

@ Vodilne linije so ustvarjene; glejte stran 129

@ Po potrebi ustvarjene gredice; glejte stran 130

» Ce Zelite obdrzati vozilo na vodilni liniji,
ga premaknite v smeri vodilne linije za prikazano
razdaljo.

24.5 Premik vodilnih linij

Za izravnavo odstopanj, ki nastanejo zaradi lezenja
GPS-a, lahko premaknete vodilne linije. Ce se
prikazane vodilne linije ne ujemajo vec z dejanskimi
potmi na polju, lahko na terminalu AmaTron 4
premaknete prikazane vodilne linije. Pri tem se
vodilna linija, ki je najblizje simbolu vozila, premakne
na poloZaj simbola vozila. Vse ostale vodilne linije se
premaknejo za isto razdaljo in v isto smer.
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24 | Uporaba pomoci pri vzporedni voznji
Preimenovanje vodilne linije

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Track"

» V delovnem meniju izberite moznost 7 *.

=» \odilne linije so premaknjene.

24.6 Preimenovanje vodilne linije

1. Dotaknite se vodilne linije.

=» PrikaZejo se konfiguracijski gumbi.
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24 | Uporaba pomo¢i pri vzporedni voznji
Skrivanje vodilnih linij

2. izberite | ms m——=f

3. Vnesite Zeleno ime za vodilne linije.

4. Potrdite z \/

24.7 Skrivanje vodilnih linij

Ce skrijete vodilne linije, le-te ne bodo veé vidne v
pogledu karte. Skrite vodilne linije ostanejo shranjene
v podatkih o polju in jih lahko naloZite znova.

=» PrikaZejo se konfiguracijski gumbi. - |55 - A
Al | 5
+

B

2. izberite (/3)
=» Vodilne linije se skrijejo.

3. (e Zelite ponovno naloZiti vodilne linije,
glejte stran 83.
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25 | Uporaba samodejnega spuscanja drogovja

Uporaba samodejnega spus€anja
drogovja

Funkcija samodejnega spus¢anja drogovja
samodejno spusti drogovje, ko Skropilnica zapelje na
neobdelano povrsino.

Vnesena vrednost se nanaSa na trenutek, v
katerem AmaTron 4 spusti drogovje, preden doseze
neobdelano povrsino.

Vrednost za trenutek spusc¢anja morate dolociti rocno.

Casovno pravilno delovanje samodejnega
spuséanja drogovija je odvisno od naslednjih
dejavnikov:

e Hitrost voznje
e Oprema traktorja
e Oprema prikljucka

e Delovni hod drogovja
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25 | Uporaba samodejnega spusc¢anja drogovja

POGOJI

© Na voljo je licenca za "GPS-Switch basic" ali
"GPS-Switch pro"

@ Prikljuena je zdruzljiva Skropilnica AMAZONE

© Meja polja je dolo€ena, glejte stran 113

1. V delovnem meniju izberite moznost {é} >
"Samodejno spusc¢anje drogovja".

2. Aktivirajte moznost "Samodejno spuscanje
drogovja". Samodejno spuiéanje drogovia

Samodejne spuifanje drogovja

3. Pod "Zakasnitev spuS¢anja drogovja" vnesite
trajanje postopka spuscanja v sekundah. o,

4. Potrdite z \/

Cas zgodnjega spuiéanja drogovja
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N

Konfiguracija vnosne naprave AUX-N

26.1 Nastavitev vnosne naprave AUX-N

26.1.1 Dodelitev funkcij AmaTron 4 vnosni napravi AUX-N

S terminalom AmaTron 4 lahko nastavite funkcije
tipk na vnosnih napravah AUX-N. Na ta nacin lahko
izvajate funkcije terminala AmaTron 4 z vnosno
napravo AUX-N.

NASVET

S terminalom AmaTron 4 lahko izbirate samo
funkcije vnosnih naprav AUX-N.

V spodniji preglednici so prikazane funkcije terminala

AmaTron 4:
. Aktiviranje
Obracanje .J - . .
. samodejneg _— - Priklic Menjavanje
simbola Priklic Priklic . S
. a univerzalne . Priklic slike med
vozila v . pogleda glavnega Potrditev L
preklapljanj .. ga kamere aplikacijami
pogledu . karte menija . L
a delnih terminala s podrsljaji
karte &irin
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Nastavitev vnosne naprave AUX-N

POGOJI

© Povezana vnosna naprava AUX-N

@ Stevilka UT terminala AmaTron 4 je
nastavljena na 1; glejte stran 42

1. V glavnem meniju izberite
=» PrikaZe se vmesnik, ki ga poSlje vhosna naprava.

2. lzberite gumb Zelene tipke.

17273

&

b

A
B
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Nastavitev vnosne naprave AUX-N

Odpre se simboli¢ni prikaz vnosne naprave AUX-
N z izbrano tipko. Spodaj je gumb, ki predstavlja
AmaTron 4. S tem gumbom lahko odprete funkcije
AmaTron 4.

3. Odprite funkcije AmaTron 4.

4. Izberite funkcijo AmaTron 4 v seznamu.

=» |zbrana funkcija terminala AmaTron 4 je
dodeljena gumbu.

5. Potrdite z \/

=» |zbrana funkcija terminala AmaTron 4 je v dll
pregledu dodeljena gumbu izbrane tipke.

1r273

26.1.2 Dodelitev funkcij prikljuéka vnosni napravi AUX-N

S terminalom AmaTron 4 lahko nastavite funkcije
tipk na vnosnih napravah AUX-N. Na ta nacin lahko
izvajate funkcije prilkjuc¢ka z vnosno napravo AUX-N.
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Nastavitev vnosne naprave AUX-N

NASVET

S terminalom AmaTron 4 lahko izbirate samo
funkcije vnosnih naprav AUX-N.

POGOJI

© Povezana vnosna naprava AUX-N

@ Stevilka UT terminala AmaTron 4 je
nastavljena na 1; glejte stran 42

1. V glavnem meniju izberite 1
=» Prikaze se vmesnik, ki ga poslje vnosna naprava.

2. Izberite gumb Zelene tipke. dfl 09:20
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Nastavitev vnosne naprave AUX-N

Odpre se simboli¢ni prikaz vnosne naprave AUX-N
z izbrano tipko. Spodaj so gumbi, ki predstavljajo
povezane priklju¢ke. S temi gumbi lahko odpirate
funkcije prikljucka.

3. Odprite funkcije prikljucka.

4. Izbreite funkcije prikljuc¢ka v seznamu.

= |zbrana funkcija priklju¢ka je dodeljena gumbu.

5. Potrdite z \/

=» |zbrana funkcija priklju¢ka je na pregledu
prikazana na gumbu izbrane tipke.
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Nastavitev vnosne naprave AUX-N

26.1.3 Odstranitev dodelitve AUX-N

1. V glavnem meniju izberite 1

= Prikaze se vmesnik, ki ga poSlje vnosna naprava.

2. lzberite gumb s funkcijo, ki jo Zelite izbrisati.

&
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Nastavitev vnosne naprave AUX-N

Odpre se simboli¢ni prikaz vnosne naprave AUX-N z
izbrano tipko. Zraven je prikazana dodeljena funkcija.

3. Dotaknite se dodeljene funkcije.

=» Dodeljena funkcija se odstrani.

4. Potrdite z \/

=» Gumb tipke na pregledu je prost. dl

17273
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Upravljanje prednostne dodelitve

26.2 Upravljanje prednostne dodelitve

26.2.1 Potrditev dodelitve AUX-N

Ce je prikljugena vnosna naprava AUX-N, morate
po vsakem zagonu terminala AmaTron 4 potrditi
dodelitev AUX-N za povezane prikljucke.

Samodejno se odpre meni za "Prednostno dodelitev".

1. Preverite dodelitev AUX-N.

2. Ce Zelite spremeniti dodelitev AUX-N,
glejte stran 144

ali

Ce je dodelitev AUX-N v redu,

potrdite z \/

26.2.2 Sprememba dodelitve AUX-N

26.2.2.1 Sprememba dodelitve AUX-N prek seznama funkcij

Pri dodelitvi AUX-N prek seznama funkcij so vse
razpolozljive funkcije naStete v seznamu na levi.
Tipkam vnosne naprave AUX-N lahko dodelite te
funkcije.

1. Ce funkcije niso nastete na levi strani:

- —>
Izberite €¢—.

2. lzberite funkcijo v seznamu.

=» PrikaZe se pregled razpoloZljivih vnosnih naprav
AUX-N.

144 MG6010-SL-SI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Upravljanje prednostne dodelitve

3. lzberite Zeleno vnosno napravo AUX-N.

=» PrikaZe se pregled razpoloZljivih tipk.

Q{®{@
2010
Qf®

4. lzberite Zeleno tipko.

= |zbrana tipka se prikaZe zraven funkcije.

5. Potrdite z \/

= Tipka je dodeljena funkciji, ki ste jo izbrali v
pregledu.
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Upravljanje prednostne dodelitve

6. Dodelite preostale tipke

ali
potrdite dodelitev AUX-N z \/

26.2.2.2 Sprememba dodelitve AUX-N prek seznama vnosov
Pri dodelitvi AUX-N prek vnosnega seznama so vse

razpoloZljive tipke naStete v seznamu na levi. Tem
tipkam lahko razporedite funkcije.

1. Ce tipke niso nastete na levi strani:

>
Izberite €—.

2. lzberite tipko v seznamu.

= PrikaZze se pregled povezanih prikljuckov.

3. Izberite Zeleni prikljucek.

= PrikaZze se pregled razpoloZljivih funkcij.
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Upravljanje prednostne dodelitve

4. lzberite Zeleno funkcijo.

=» |zbrana funkcija je prikazana zraven tipke.

5. Potrdite z \/

= Tipka je dodeljena funkciji, ki ste jo izbrali v
pregledu.

6. Dodelitev preostale funkcije.

ali

Potrdite dodelitev AUX-N z \/

26.2.2.3 Brisanje dodelitve AUX-N

1. V seznamu funkcij ali v seznamu vnosov izberite
funkcijo, ki jo Zelite izbrisati.
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Odprava sporov AUX-N

Izbrana funkcija ali pripadajoc¢a tipka vnosne naprave
AUX-N je prikazana zgoraj na sredini.

2. Dotaknite se funkcije ali pripadajoce tipke vnosne
naprave AUX-N.

=» Dodelitev se odstrani.

3. Potrdite z \/

26.3 Odprava sporov AUX-N

Vsaki tipki na vnosni napravi AUX-N je lahko
dodeljena samo ena funkcija. Ce je tipkam na
priklju€eni vnosni napravi AUX-N dodeljenih ve¢
funkcij, nastanejo spori AUX-N.

Ce AmaTron 4 prepozna te spore AUX-N, se prikaze
izbirno okno za zadevne tipke in funkcije.

148
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26 | Konfiguracija vnosne naprave AUX-N
Odprava sporov AUX-N

1. Naseznamu izberite .
2. lzberite eno od funkcij na seznamu |Z|

=» |zbrana funkcija se prikaze v polju |I|

3. Ko so odpravljeni vsi spori AUX-N,

potrdite izbiro z \/
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27 | Ustvarjanje zaslonskih posnetkov

Ustvarjanje zaslonskih posnetkov

Zaslonski posnetek je slika trenutnega zaslonskega
prikaza. Slika se shrani na USB-klju€ kot graficna
datoteka. Ime datoteke je sestavljeno iz trenutnega
datuma in ure.

POGOJI

© USB-klju€ je vstavljen

» Drzite pritisnjeno tipko za glavni meni |I|

=» Na zaslonu se pokaze simbol kamere. Zaslonski
posnetek je shranjen na USB-kljuc.
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28 | Uporaba kamere

Uporaba kamere

Terminal AmaTron 4 lahko prikaze sliko iz povezane
kamere.

POGOJI

© Na voljo je licenca za "AmaCam"

© Kamera je priklju¢ena

© Kamera je nastavljena; glejte stran 29
» V glavnem meniju izberite S .

ali

Ce je aktivirano zaznavanje samodejne vozZnje,
zapeljite vzvratno.

=» PrikaZe se slika iz kamere.
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29 | Odpravljanje napak

Odpravljanje napak

Napaka Vzrok ResSitev
Moten sprejem signala GPS Nepravilno delovanje GPS- » Preverite prikljucke.
sprejemnika. » GPS-sprejemnik ponastavite
na tovarniske nastavitve, glejte
stran 40.
Nepravilen prikaz vodenja stroja na | Pool se ni pravilno naloZil. » |zbriSite shranjene poole, glejte
uT stran 153.
Povezani priklju¢ek ni prikazan Pool se ni pravilno nalozil. » |zbriSite shranjene poole, glejte
stran 153.
Prikljucek ni pravilno priklju¢en. » Ponovno prikljucite prikljucek.
Konfiguracija vodila ISOBUS ni » Konfigurirajte ISOBUS, glejte
pravilna. stran 42
Delne Sirine niso pravilno Napaka v upravljanju prikljuckov » Ponastavite upravljanje
prikazane v pogledu karte prikljuckov, glejte stran 153.
Stroji niso prikazani na terminalu. | Priklju¢en je drugi terminal. » Konfigurirajte ISOBUS, glejte
stran 42
Preklapljanje delnih Sirin ne deluje. | Prikljucen je drugi terminal. » Konfigurirajte ISOBUS, glejte
stran 42
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30 | Ponastavitev tovarniskih nastavitev

1.

V nastavitvenem meniju izberite "Servis" >
"TovarniSke nastavitve".

Ponastavite lahko naslednje podatke:

Nastavitev terminala: ponastavitev vseh
nastavitev terminala AmaTron 4

Upravljanje naprav: brisanje vseh ustvarjenih
traktorjev in naprav

Dokumentacija: brisanje vseh podatkov o nalogih

Shranjeni pooli: brisanje shranjenih pogledov
funkcij vodenja prikljuckov

Izberite Zelene podatke.

Izberite moznost "Ponastavi tovarniSke
nastavitve".

Potrdite z \/

Ponastavitev tovarniskih nastavitev

Servis

@ Tovarnitke nastavitve

SIR cE iR

Tovarniske nastavitve

Mastavitve terminala

Upravljanje prikljutkov

Dokumentacija

Shranjeni poali

Ponastavi tovarniske nastavitve

I
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31 | Priloga

Priloga

31.1 Povezani dokumenti

e Navodila za uporabo priklju¢ka in programske
opreme krmiljenja prikljucka

e Navodila za uporabo GPS-sprejemnika

e Navodila za uporabo traktorja
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32 | Kazala

Kazala

32.1 Glosar

AUX

AUX pomeni "auxiliary" in oznacuje dodatno vnosno
napravo, npr. vecfunkcijsko rocko.

D

Datoteka Shape

V datoteki Shape so shranjene informacije o
geometriji in atributih v obliki podatkovnega zapisa.
Informacije o geometriji tvorijo oblike, ki jih je mogoce
uporabiti kot mejne linije. Informacije o atributih so
potrebne za aplikacije, na primer za upravljanje s
koli¢inami raztrosa. Format datoteke Shape je ".shp".

E

ECU

ECU je elektronska krmilna naprava, ki je vgrajena
v stroju. Upravljalni terminali omogoc¢ajo dostop do
krmilja stroja in njegovo upravljanje.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Evropski sistem za korekture pri satelitski navigaciji.

F

Farm Management Information System

Farm Management Information System - FMIS
(Informacijski sistem za upravljanje kmetij) je program
za upravljanje kmetijskih gospodarstev. Tak program
omogoca upravljanje nalogov in osnovnih podatkov.

Firmware

Racunalniski program, ki je fiksno vdelan v napravo.

G

GLONASS

Ruski globalni sistem navigacijskih satelitov

H

Hitrost v baudih

Hitrost prenosa podatkov, merjena v bitih na sekundo.

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision) mera za to¢nost
podatkov o horizontalnem polozaju (geografska Sirina
in dolzina), ki jih poSiljajo sateliti.

K

Karta nanosa

V kartah nanosov so podatki, ki omogocajo
upravljanje elementov delovnega prikljucka. Sem
spadajo tudi koli¢ine raztrosa in delovne globine.

L

Lezenje GPS-a

Lezenje GPS-a oznacuje odstopanja signala GPS,

ki nastanejo pri uporabi korekturnih virov z majhno
tocénostjo. Lezenje GPS-a lahko prepoznate po

tem, da se polozZaj simbola vozila na upravljalnem
terminalu ne ujema vec¢ z dejanskim polozajem vozila.
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32 | Kazala
Glosar

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japonski
sistem za korekture pri satelitski navigaciji.

@)

Ogrodje

Ogrodje oznacuje skupino delnih Sirin.

P

Prejemnik zahtevanih vrednosti

Prejemnik zahtevanih vrednosti je element delovnega
prikljucka, ki ga je mogoce upravljati. Element, ki
ga je mogoce upravljati pri Skropilnici za regulacijo
koli¢ine raztrosa, je regulator tlaka Skropljenja.

R

RTK

Placdljiv sistem za korekture satelitskih podatkov.

T

TASK.XML
Datoteka TASK.XML vsebuje podatke o nalogih.

U

Univerzalni terminal

Univerzalni terminal omogoca prikaz uporabniSkega
vmesnika elektronske krmilne enote na upravljalnem
terminalu.

Vir korektur

Viri korektur so razlicni sistemi za izboljSanje in
korekturo signala GPS.
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32 | Kazala
Kazalo gesel

32.2 Kazalo gesel

2D-pogled
aktiviranje

3D-pogled
aktiviranje

AmaCam
aktiviranje

Aplikacija AmaTron Twin

Aplikacija myAmaRouter
Izvoz ISO-XML
Uvoz ISO-XML

Aplikacije
aktiviranje
Pregled
preklapljanje

Brisanje poolov

Datoteka Shape
Dodajanje podatkov o polju k polju
Uvoz podatkov
Uvoz podatkov o polju

Delavnisko opravilo

Delovni meni
konfiguracija
Pregled
prikaz
uporaba

Delo
zacetek

Delo z ve€ upravljalnimi terminali
glejte Konfiguracija ISOBUS

Diagnosti¢na datoteka
izvoz

Digitalna navodila za uporabo

68

68

45
71

93
91

45
16
22

153

86
24
80

71
19
67
71

77

42

24

Dodelitev AUX-N
prikaz
priklic prek menija za hitri zagon

G

Geometrija prikljucka
glejte Konfiguracija prikljuckov, ki nis

Glasnost
nastavite v osnovnih nastavitvah
nastavitev v meniju za hitri zagon
nastavitev v meniju za hitri zagon

GPS-Maps&Docs
aktiviranje

GPS
Nastavitev sprejemnika
Uporaba hitrostnega signala

GPS-sprejemnik
nastavitev drugih GPS-sprejemnikov
Nastavitev sprejemnika A100, A101
Nastavitev sprejemnika Ag-Star
Polozaj
Vnos polozaja

GPS-Switch
aktiviranje

GPS-Track
aktiviranje

Grede
zlaganje

ISB

ISO-XML
Izvoz podatkov
Izvoz podatkov naloga na USB-klju¢
izvoz z aplikacijo myAmaRouter
Nalaganje podatkov o polju
Uvoz podatkov naloga z USB-kljuca
uvoz z aplikacijo myAmaRouter

Izklju¢ene cone
zlaganje

Izvoz v obliki PDF

16
24

0 ISOBUS 53

31
32
24

45

37
61

40
ali A631 37
38
56
53

45

45

130

14

24
92
93
83
89
91

115

101
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32 | Kazala
Kazalo gesel

Japonscina

Kamera
nastavitev
Prikaz slike iz kamere
prikljucitev
uporaba

Karta nanosa
Aktiviranje uporabe
menjava

Karta
Pregled

KitajS¢ina

Kolesni senzor
konfiguracija

Koli¢ina raztrosa
konfiguracija

Kontaktni podatki
Tehni¢na redakcija

Konturna vodilna linija
zlaganje

Lezenje GPS-a

korigiranje z oznaceno oviro

Oznacevanje ovire
ro¢na korektura

Lightbar
Linija A-B
zlaganje

M

Meja polja
samodejno zaznavanje
skrivanje

Menijske tipke

Meni Nastavitev
odpiranje

Meni za hitri zagon

Montaza
Normalno obratovanje

26

29
16
10
151

45
74

18
26

58

95

130

75
124
75

128

129

113
119
117

22

16
24

Multi Boom

Nalogi
izvoz
izvoz na USB-klju¢
izvoz z aplikacijo myAmaRouter
ustvarjanje
uvoz z aplikacijo myAmaRouter
uvoz z USB-kljuca

Namigi
priklic

Naslov
Tehni¢na redakcija

Nastavitev €asovnega formata
Nastavitev Casovnega pasu
Nastavitev datuma

Nastavitev delnih Sirin

73

24
92
93
93
91
89

24, 27

7
30
30

30

glejte Konfiguracija prikljuckov, ki niso ISOBUS 53

Nastavitev delovne Sirine

glejte Konfiguracija prikljuckov, ki niso ISOBUS 53

Nastavitev dostopne tocke
glejte Nastavitev dostopne tocke WLAN z
napravo AmaTron 4

Nastavitev povecave
Nastavitev samodejne povecave

Nastavitev stroja

49

49
69

69

glejte Konfiguracija prikljuckov, ki niso ISOBUS 53

Nastavitev ure

Navidezne ozare
Premik vodilne linije
Spreminjanje Sirine
zlaganje

Obdelana povrsina
brisanje

Ogrodije
menjava

OmreZje
priprava

Opozorila

30

123
123
120, 123

113

73

49

118
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Ovira

Opozorilo 118

oznacevanje 124
Ozare

Premik vodilne linije 123

Spreminjanje Sirine 123

zlaganje 120, 123

P

Podatki naloga

izvoz 24

izvoz v obliki PDF 101
Pogled karte

odpiranje 16

Pregled 18

prikaz na mobilni konéni napravi 71
Polje

Dodajanje podatkov o polju iz datoteke Shape 86

Nalaganje podatkov o polju 83

samodejno zaznavanje 119

ustvarjanje 85

ustvarjanje brez dokumentiranja 77

Uvoz podatkov o polju iz datoteke shape 80
Polozaj antene 56
Pomo¢

priklic 24, 27
Pomoc¢ pri vzporedni vozniji

Preimenovanje vodilne linije 133

Skrivanje vodilnih linij 134

Spreminjanje razmika vodilnih linij 127
Ponastavitev tovarniskih nastavitev 153
Poteze 22

konfiguracija 35
Preklapljanje delnih Sirin 103
Prekrivanje

Dolocitev stopnje prekrivanja 105

Dolocitev tolerance prekrivanja 107

Dolocitev tolerance prekrivanja na meji polja 109

dolocitev v smeri voznje 103

Spreminjanje razmika vodilnih linij 127
Prikljucek, ki ni ISOBUS

konfiguracija 53

ustvarjanje 52
Prikljucek

ISOBUS 51

izbira 54

vodenje 71

Prikljuéek ISOBUS

priprava 51
Programi
Pregled 16
preklapljanje 22
R
Radarski senzor
konfiguracija 59
S
Samodejno preklapljanje delnih Sirin
aktiviranje 45
Samodejno spuscanje drogovja 135

Section Control

aktiviranje 45

glejte Preklapljanje delnih Sirin 103
Senzor delovnega polozZaja

konfiguracija 63, 63
Senzorji

Delovni polozaj 63

Kolo 58

konfiguracija 58

prikljucitev 10

Priklju¢na gred 62

Radar 59
Senzor prikljuéne gredi

konfiguracija 62
Signal hitrosti 58
Signalni vti¢

prikljucitev 10
Sprememba decimalnega lo€ilnega znaka 31
Sprememba jezika 31

Sprememba modela prikljucka
glejte Konfiguracija prikljuckov, ki niso ISOBUS 53

Sprememba sistema merskih enot 31

Sprememba tipa prikljucka
glejte Konfiguracija prikljuckov, ki niso ISOBUS 53

Spusc¢anje drogovja 135
Statusna vrstica 15
konfiguracija 23
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Stroj
ISOBUS
ro¢no
vodenje

Svetlost
nastavite v osnovnih nastavitvah
nastavitev v meniju za hitri zagon
nastavitev v meniju za hitri zagon

Svetlost prikaza
nastavite v osnovnih nastavitvah
nastavitev v meniju za hitri zagon

Svetlost zaslona
nastavitev v meniju za hitri zagon

T

Toc¢ka zanimanja
glejte Oznacevanje ovire

Traktorji in prikljucki
Prikaz menija

Traktor
Konfiguracija senzorjev
zlaganje
U
Univerzalni terminal
Pregled
prikaz
Upravljanje licenc
Upravljanje s potezami
konfiguracija
uT
\%

Variabilno upravljanje koli¢in
aktiviranje

Vklop dnevnega nacina
Vklop no¢nega nacina

Vodenije po sledi
aktiviranje
Preimenovanje vodilne linije
Skrivanje vodilnih linij
Spreminjanje razmika vodilnih linij
uporaba

51
52
71

33
33
24

33
33

24

124

16

58
56

19
16

45

22
35

19

45
24

24

45
133
134
127
126

Vodilne linije
preimenovanje
skrivanje
Spreminjanje razmika
Ustvarjanje gred
zlaganje

Vrstica zaslonskih tipk
prikaz
uporaba

Vrstica z gumbi
prikaz

Vrtiljak aplikacij
Pregled
uporaba

VT

Vzporedna voznja

WLAN

Nastavitev dostopne tocke
Vzpostavitev povezave naprave AmaTron 4 z

omrezjem WLAN

Zahtevana vrednost
dodelitev

Zapis

Zaznavanje smeri voZnje

Zaznavanje vzvratne voznje

133
134
127
130
129

19
67
71

19
67

15
16
22

19

126

49

49

95
110
68
68
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