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DET FAR INTE

verRa obeRydmt eller overflodigt att lisa och gora
sig inforstddd med denna instruRtionsboR; ty det
ricker inte att frin andra hira berdttas att
maskinen dr sd bra, att det bara dr att Rjpa
masRinen sd gdr allt av sig sjilv. Om maskinen
anvdnds felaRtigt, Ran inte bara féraren utan
dven omgivningen och masKinen sRadas. For att
garantera ett gott resultat mdste man ddrfor gora
sig vl inforstddd med masKinens samtliga
funktioner, underritta sig om hur den ska
anvdndas och mandvreras i fdilt, transporteras och
underhdllas. Ty forst dd Rommer man att bli
tillfreds med bdde masRinen och sig sjilv. Detta
dr syftet med denna instruktionsbok,
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1 Anvandaranvisningar

Kapitlet Anvandaranvisningar ger information om hur
instruktionsboken ska anvéandas.

1.1 Syftet med instruktionsboken

Denna instruktionsbok
. beskriver mandvreringen.

. ger viktiga anvisningar om hur maskinen anvands pa ett sakert
och effektivt satt.

. ar en del av maskinen och ska alltid medféras i maskinen eller i
korfordonet.

. ska forvaras for framtida bruk.

1.2 Riktningsuppgifter i instruktionsboken

Alla riktningar i denna instruktionsbok anges alltid sett i kérriktningen.

1.3 Atergivna illustrationer

Anvisningar och reaktion

Upprékningar

Positionssiffror i bilder

De uppgifter som maskinskotaren ska utféra framstélls som
numrerade handlingsanvisningar. Félj anvisningarnas angivna
ordningsfoljd. Reaktionen pa de respektive handlingsanvisningarna ar
markerade med en pil.
Exempel:

1. Handlingsanvisning 1
— Resultat av atgard 1

2. Handlingsanvisning 2

Upprakningar utan tvingande ordningsféljd framstélls som en
punktlista med nummer.

Exempel:
. Punkt 1
. Punkt 2

Siffror inom parentes hanvisar till motsvarande siffror i bilder. Den
forsta siffran anger vilken bild och den andra siffran motsvaras av
positionssiffran i bilden.

Exempel (Bild 3/6)
o Bild 3
. Position 6



2

2.1

Allmanna sakerhetsanvisningar

Vad sdkerhetssymbolerna illustrerar

Sakerhetsanvisningar markeras med den trekantiga
sakerhetssymbolen och det signalord som star framfor den.
Signalordet (FARA, VARNING, FORSIKTIGHET) beskriver
svarighetsgraden for en hotande fara och har féljande betydelse:

FARA

kannetecknar en omedelbar fara med hog risk, som kan leda till
dddsolycka eller allvarlig personskada (forlust av kroppsdel eller
langtidsskador), om de inte undviks.

Om dessa anvisningar inte foljs hotar ett omedelbart dédsfall
eller mycket svara kroppsskador.

VARNING

betecknar en mojlig fara med medelhdg risk som kan leda till
dodsfall eller (mycket svara) kroppsskador om den inte undviks.

Om dessa anvisningar inte f6ljs hotar dodsfall eller mycket svéara
kroppsskador under vissa omstandigheter.

FORSIKTIGHET

betecknar en fara med lag risk som kan leda till latta eller
medelsvara kroppsskador eller sakskador om den inte undviks.

S>> Bl P

VIKTIGT

betecknar en skyldighet till ett visst upptradande eller en atgard
for korrekt hantering av maskinen.

Att inte folja dessa anvisningar kan leda till stérningar pa
maskinen eller i miljon.

INFORMATION

betecknar tips fér anvandningen och sarskilt anvandbar
information.

Den har informationen hjalper dig att anvanda alla funktioner pa
din maskin optimalt.




3 Produktbeskrivning

Systemet dvervakar utsddesspridningen med sensorer.
Visningen sker via en ISOBUS-terminal (t.ex. AMATRON 3).
AMATRON 3: Efter att du kopplat till AMATRON 3 valjer du modus

ISOBUS.
4 Oversikt
Sensorer:
Modul:
Modulkabelsats for en eller tva
slingor. _———\ Module Out
~ | Tramline (Lift Switch
input)
. Loop 1
| Loop 2
Module In
1 Module Out
| Tramline (Lift Switch
input)
| Loop 1
Module In

CAN-nod

P& sista modulens out-kontakt
ansluts en CAN-nod.




5 Montering och anslutning

5.1 Ansluta sensorer i slingan

Sensorer forbinds ihop i en slinga.

1. Sensorns forsta sensor ansluts med kontakten B i A/-
kabelsatsen.

2. Anslut den andra kontakten pa sensor 1 och anslut sensor 2.

3. Upprepa dessa arbetssteg for slingans alla sensorer. Du kan
ansluta minst 2 eller hégst 54 sensorer i en slinga. Det ar mgjligt
med upp till 8 slingor med max 432 sensorer.

4. Anslut slingans sista sensor med anslutningen A p& A/B-
kabelsatsen.

Sensorernas numrering foljer sin respektive ordningsfoljd i slingan
och efter slingtyp (utsade eller gddsel).

. Slinga 1: sensor 1 till sensor 54
Exempel: utsade 1 till 54

. Slinga 2: sensor 1 till sensor 54
Exempel: godsel 1 till 54

. Slinga 3: sensor 1 till sensor 54
Exempel: utsade 55 till 109

. Slinga 4: sensor 1 till sensor 54
Exempel: gddsel 55 till 109

@ Sparrklaffarna ska haka i d& du stoppar in dem.




5.2

Ansluta kabelsatser

10.

Forbind en kabelsats med forsta (master-)modulen.

Anslut CAN-bussadapterns kabelsats med ISO-
forlangningskabelsatsen samt med "Module In"-kontakten.

Anslut kérsparsbrytaren med maskinen (om det behovs satter
du ihop lyftbrytarens kit med passande kontakt och ansluter till
lyftbrytarens ingadng. Mer information om det hittar du i avsnittet
"Montering av lyftbrytarens kontakt”).

Lyftbrytaren ska vara ansluten till systemets férsta modul.
Korsparskontakten anvands inte for 6vriga modulkabelsatser. |
det har fallet ska du rulla ihop och sakra alla kérsparsledningar
som inte anvands.

Anslut motkontakten B for slinga 1 pa A/B kabelsatsen med den
forsta sensorns motkontakt.

Anslut motkontakten A for slinga 1 pa A/B kabelsatsen med den
sista sensorn i slingan.

Ev. ska du ansluta en forlangningskabelsats med kontakterna
fran slinga 1 och 2.

Anslut "Module Out”-kontakten med "Module In"-kontakten for
nasta modulkabelsatsen.

Anslut évriga moduler och kabelsatser som i stegen 4-9.

Anslut en nod med den sista modulkabelsatsens "Module Out”-
kontakt.



Exempel for system-layouten

5.3

Exempel 1: anslutning for en slinga
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Exempel 2: anslutning for 2 slingor
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Sensormontering i godsel-/utsadesslangarna

mekanisk dosering pneumatisk dosering

Godselévervakning Utsadesdvervakning

Montering arbetslagessensor

() Montera sensorn pa lamplig position.
l Arbetslage — sensorn ar dampad

Ej i arbetslage — sensorn ar inte dampad

Arbetslage:




Vandteg:



6 Forsta idrifttagande

Vid forsta idrifttagningen utfor systemet en automatisk konfiguration
pa de anslutna modulerna och slingorna. Forst maste du bekrafta en
varning for att komma till informationsdisplay-bildskarmen.

Vid den férsta automatiska konfigurationen visas det med ett
meddelande att antalet forvantade moduler inte dverensstammer
med det faktiska antalet.

205
Loop Mismatch IZI

Modul: 1 X
Forvantat: 1
Identifierade:4

Ska du anvanda identifierade
konfigureringen?

Identifierade och férvantade
slingorna ar identiska?

Om inte ska du kontrollera
forbindelsen kabelstam.

IZI bekréafta den identifierade konfigureringen och fortsatt.

Om maskinen &r i arbetslage visas felmeddelandet:

400

Saatgutsensor(en])
Uerstopft

1 2 3 4 5

©

6.1 Forsta konfigurationen

e
Loop #1 ety = || erear
Saatgut
JIII.,S@nscar‘@n ¢/ Loop § \l

1. @ @@ Ange antalet installerade sensorer i




slingan med inmatningsrutan Slingsensorer.
. Minst 2 eller hdgst 54 sensorer ska vara installerade.

. Sensorerna visas som grona punkter i slingan. Om ditt antal inte
stammer inte dverens med det faktiska antalet sensorer som ar
installerade i slingan visas de identifierade sensorerna i gront,
de extra i blatt. Adressanvisningen borjar med kontakten B for
forsta sensorn sa att den ar ansluten med A/B-kabelsatsen.

. Sa snart slingor och sensorer ar anvisade visas de extra
funktionerna for de moduler och sensorer som ar installerade i
slingan.

o
Loop #1 sl | e
Saatgut

2. @ @ @ Gor valet via inmatningsrutan for

materialurval: utsade, godsel eller av.

e Av: Kommunikationen till slingan deaktiveras (da den inte
anvands).

3. ar' Vid behov valjer du nasta slinga och upprepa
inmatningarna.

Loop #1
aff
5ensors on Loop @

@

Minimum of 2
» 5ensors required
on loop

entered above wi
appear around loop B




Systemets drifttillstand

v

Systemdrift

Systemet har 4 drifttillstand:

e Tillstindet NOT READY

Beroende pa lagrad konfiguration upptrader den i initierings- och
startfasen. Sen byter status till "Ready” (Redo) eller "Failed”
(Misslyckad). Om maskinvarans konfiguration inte éverensstammer
med lagrade konfigurationen utléser larm.

. READY STATE

| det har tillstandet ar maskinen inte aktiv vilket betyder att systemet
ar i Standby. | vanliga fall satts det i drifttillstand via lyftbrytaren da
maskinen aktiveras/deaktiveras.

) RUN-status

Maskinen ar i arbetslage och sensordvervakningen ar aktiv.

. Failed State

Den har bildskarmen med rod bakgrund visas da ett fel upptrader i
systemet, stromforsorjningen eller kommunikationen. Ett sadant fel
ska atgardas for att gora systemet funktionsdugligt igen.

Vid idrifttagningen jamfors den senast lagrade systemkonfigurationen
med maskinvarukonfigurationen, Om det avviker avges ett larm.

Systemet aktiveras/deaktiveras via arbetslagessensorn. Vid varje
andring av systemstatusen avges ett larmmeddelande.

Bara ett aktivt larmmeddelande kan visas at gdngen. S& snart den
bekréaftats visas ev. nasta larm.

Systemet &r utrustat med en redundant kommunikation mellan
sensorerna sa att inte hela systemet stangs av p.g.a. en defekt
sensor. Blockerade/defekta sensorer visas med mer utforligare
information pa bildskarmen.

Overvakningsstatusen kan visas med tva bildskarmar:

o Informationsdisplay (systemdversikt och status for alla anslutna
slingor)

e  Slingkonfiguration (status fér enskilda slingor/sensorer)



7.1 Informationsdisplay

Informationsdisplayen
e  visar alla slingor inom systemet,
e visar antalet anslutna sensorer for en slinga/modul,

. identifierar forstoppningar.

(1) Den aktuella slingstatusen som symbol.
(2) Antalet sensorer pa slingan

(3) Larmmeddelande

(4) Oppna detaljerna om larmmeddelandet
(5) Amnet som sprids

(6) Sensorernas justerade kénslighet.

Sensorernas standardinstéllining for kansligheten ar 10. En for
hog/lag installning kan utlésa larm.

For mindre utsaden ska installningen ev. justeras da en sensor inte
registrerar ndgon signalimpuls och déarfor upptéacker en formodad
férstoppning.

o 10 &r den hogsta kansligheten

) 0 ar den lagsta kansligheten

Informationsdisplay for en
slinga

Informationsdisplay

Alarmm%bdung Alarm

Detail

a <l

O >
. —®

Sensibilit.




Funktion aktiveras med:|Funktionsfalt Knappar

Tillbaka till informationsdisplayen

e

Hoja sensorernas kanslighet (1-10)

Utsade E? 1

()
2
Godsel

Sanka sensorernas kanslighet (1-10)

Utsade % ‘

el

Godsel

Slingkonfigurering {} g}é @

Stalla in 6vervakning av korspar [EE]

Aktivera moduldiagnos

=)

(Shift-knapp l )

Systemoversikt

]| o]k

Detaljerad information om larmmeddelanden

@Tillbaka till informationsdisplayen

Alarm
Oetail

Symbolen slingstatus: — o
{ } - Kommunikationen utan problem
ar
‘ J,-“f‘“-hl - Kommunikationen &r begransad
LN il
ar
@™ - Ingen kommunikation
L
ar
Fang - (gron) forstoppning har upptackts, kommunikationen ar
i S utan problem
ar
——_
{ } - (gul) forstoppning har upptéckts, kommunikationen &r

a0 begransad




7.2

Displayen Slingkonfigurering

Sa snart som slingor och sensorer ar anvisade visas funktioner for

slingkonfigureringen péa bildskarmen for slingans installerade moduler
och sensorer. Den utvalda slingan visas da uppe pa bildskarmen som
loop #1, 2.

Displayen slingkonfigurering visar kritiska systemparametrar for
utvalda slingan, darunder sensorstatus, utsddesméangd och
sensorproblem. En fargkodad teckenférklaring visar den aktuella
sensorstatusen.

Slingkonfigurering

O,

f'__F*__L“ﬁ

7

ZEICHEHN

T

Loop #1 e
Saatgut
nsoren ¢/ Loop &

Sensor # 1 Anzahl B8
Zustand

d F+

Ein

Kommunik . Test

d b

Sens.Spanng 11.78
Sensor SH 1.34

©®)
(6)
@)
)
9)
(10)

Sensorn i slingan med tillstandsvisning

Utvald sensor (blinkar)

Visning av utsdédesmangd med aktualisering i sekundtakt.
Inmatningsfalt tillstand:

Pa (aktiv sensor i slingan) eller

Av (inaktiv sensor i slingan) — stoppar larmet for en specifik
sensor under driften.

Resultat for de 3 sensortesterna.

Sensorspanning — For varden under10 V utléser ett larm.
Programversion.

Invarden for forsta konfigureringen.

Funktionsfalt.

Teckenforklaring for sensorernas status.

Sensorernas aktuella status fér en slinga visas med séarskilda

fargkodningar. Sensorernas teckenforklaring beskriver

sensorstatusen efter att testerna avslutats for kommunikationen,

stromforsdrjningen och sensorerna.



Slingkonfigureringens funktionsfalt

Funktion aktiveras med:|Funktionsfalt

Tillbaka till informationsdisplayen

Valja nasta slinga

Vilja féregaende slinga

Vélja slingans nasta sensor

Vilja slingans foregdende sensor

Utfora kommunikationstest

Utfora sjalvtest

dF
"

Utfora prestandatest 12V

Knapparnas funktioner p& manéverfaltet

O . Du kan markera och vélja gula falt fér att utféra installningar.
l ) Det utvalda faltet har en rod ram.

1. @ @ valj gula falt.

2. @ Aktivera valt falt.

. Utsade/godsel/av
. Sensorer i slingan
e  Valj sensorislingan

e  Status pd/av



7.3 Stalla in 6vervakning av korspar

Vid anlaggning av korspar kan du stanga av 6vervakningen av
[EE] utsadesledningar som anvands for att anlagga korspar.

P& sa satt forhindras felmeddelanden som utloses av
utsadesledningarna for korsparen.

Fahrgasse Einst.

Module 1

Input | Typ Ho/Ni Senor
1 Ding HO ZUUEIS
2 Ding HO ZUMEIS
3 AUS
4 AuUs
5 Aus
6 AuUSs

Zubehor Leistung| Ein

Exempel: 1-12 dvervakade utsaddesledningar

X utsadesledningar for korspar

Inmatning 1 Inmatning 2




Modul 1
Inmat| Typ ng/ Sensor
1 | Utsdde | Hog Tilldela | =2 Tilldelning | > Korspar 1
Tilldela sensorer
v v
| s | [4] [ ||
Utsade/ Signalstyrka | | | | | | | |
Vélja godsel Valj hég
OK i Radera
2 | Utsade | Hog Tilldela | 3 Tilldelning > Korspar 2
v v Tilldela sensorer
9] [1o] | | | |
Utsade/ Signalstyrka | | | | | | | |
Vélja godsel Valj hég
OK ([fff]] Radera
7.4 Systemtester

Aktuella systemstatusen kontrolleras eller aterstalls med 3 tester.

Innan testet pa stromforsorjningen ska du utfora ett
kommunikationstest som ska ge godként resultat.

Respektive status visas med 3 teckenforklaringar for sensorerna efter
alla avslutade tester.




Kommunikationstest

Vid foljande fel i systemet ska ett kommunikationstest utforas:

. Signalavbrott mellan moduler och sensorer

. Konfigureringsavvikelse

. Slingavvikelse

Efter systemkontroll visas ett av 3 statusar:
. "Good” (kontroll/bekraftelse av systemdriften)

. "Limited” (kontroll/bekraftelse av systemdriften med en
sensorkommunikationsledning)

. "Fail” (kontroll/bekréaftelse av ett fullstandigt
kommunikationsavbrott som maste atgardas). | sadant fall
utléses ett helskarmslarm och feltypen visas.

Kommunikationstestet har
slagit fel

Loop #2
Fert
Sensors on Loop €

Sensor # 1 Counts @
— — State On _
Comm Test Fail 1
PowerTest Unknownl
Sensor Test “

Kommunikationstestets .
N Gron|# Good
sensors teckenférklaring Two Lines of Sensor Communication.

sn|™ Blocked Sensor/Good
Gron Blocked with Two Lines of Sensor
Communication.

Gul Limited

One Line of Sensor Communication.

Gull* Blocked Sensor/Limited
Blocked with One Line of Sensor
Communication

R&d #* Fail

No Lines of Sensor Communication.

BIA|®™ Unknown

No Information Available.

Rodl® off

User Configured to Ignore Sensor.

m Close




Power-test

12V

*

SENSORTECKENFORKLARINGAR FOR
KOMMUNIKATIONSTESTET

Med den héar teckenfdrklaringen identifieras sju mojliga
sensorstatusar:

GOOD

Sensor- och kommunikationsledningar har klarat sjalvtestet utan
problem och fungerar felfritt.

BLOCKED SENSOR/GOOD

Ett sensorproblem har konstaterats som maste atgardas.
Kommunikationsledningarna fungerar felfritt.

LIMITED

Ett kommunikationsfel har konstaterats mellan 2 sensorer.
Kommunikationen mellan 6vrig slingans évriga sensorer fungerar
bara begrénsat (1 ledning).

BLOCKED SENSOR/LIMITED

Ett problem med en sensor och ett kommunikationsfel mellan
sensorer har konstaterats. Kommunikationen mellan 6vrig slingans
ovriga sensorer fungerar bara begransat (1 ledning).

FAIL

Ett kommunikationsfel har konstaterats mellan flera sensor och/eller
moduler och systemet fungerar inte langre.

UNKNOWN

En konfigureringsavvikelse har konstaterats. Antalet upptackta
sensorer dverensstammer inte med forvantat antal.

OFF

Sensorn sattes till "Off” for slingkonfigureringen i bildskarmen, vilket
gor att sensorn ignoreras och larmmeddelanden stoppas.

Ett fel har uppstatt pa stromférsérjningen mellan sensorer.
Sa utfor du ett Power-test:

Tryck "Power Test” pa bildskarmen for slingkonfigureringen. Efter
systemkontrollen visas ett av 2 tillstand:

. "Good” (kontroll/stromférsérningen &r bekraftad)

. "Unknown” (kontroll/bortfall av stromforsorjningen &r bekraftad)

Resultaten av dessa tester visas i slingkonfigureringens bildskarm



Sensor-test

f:] Mojliga orsaker for ett sensorfel kan vara:
* e  Lag spanning
o Nedsmutsade sensorer

Efter sensorkontrollen visas ett av 2 tillstdnd
. Hake (godként)

. Fragetecken (sensorstatusen ar okand)

S4 utfor du ett sensortest:

1. Tryck "Sensor Test i slingkonfigureringens bildskarm. Under
kontrollen av alla sensorer visas ett sjalvtestfonster.

— Du kan alltid avbryta sjalvtestet med knappen "Cancel”.

2. Efter avslutat sjalvtest trycker du den gréna knappen "OK” for att
lAmna bildskarmen.

Sjalvtestfonster
Self Test in Progress

o o

o *

o o *»

E Cancel
SelT Test Complete

o @ o
o o
o o o

Teckenforklaring for sensorer
# Good
Sensor 5alf Test Pessy

¥ Blocked Sensor/Good

BlLocked wilh sensor sell Tesl PFass,
® Fail
Sensor

Tion Availsile.

- Canfigursd to Ignaore Ssznsar

m Clase




7.5

&

Systemoversikt

Systemoversikt

7.6

Info

1.

Systemdversikten visar antalet anvisade slingor och moduler fér varje
modul.

| informationsdisplayen

Du startar systemoversikten i informationsdisplayen

@ Tillbaks till informationsdisplayen.

Number of Modules

Loops Module 1

m Close

Modulén Diagnos

rmationsdisplay:

Shift-knapp I

Ca

Med diagnosbildskarmen identifieras olika sorters information som
hanger ihop med systemmoduler och som i vanliga fall anvands da fel
ska atgardas.

Varje modul har sammanlagt 3 diagnosbildskarmar som bara ar till for
informationsandamal och som inte kan andras. Du kan anvanda
dessa bildskarmar da systemet ar aktivt.

0l

. vand till nasta sida

e

. Tillbaka till informationsdisplayen




Diagnos sida 1:

DIAGNOSBILDSKARM 1

Diagnostik

(.
Modul #1
Modul Input Erkan Ni
Modul Output Sinn HNi Lﬁl

ECU Leist: 11.85U

Software Uersion: 01.14
Baudatums/Stunde: 14 02 05 13
BootBlock VUersion: 00.03

Seriennummer: 28

Anzahl der Module: 1

MODULE IN DETECT

Star for tillstdndet "High” eller "Low” for atgardande av fel. High =
Oppen och Low = jordad

MODULE OUT SENSE

Star for tillstdndet "High” eller "Low” for atgardande av fel. High =
Oppen och Low = jordad

ECU POWER

Vardet for Electrical Control Unit (ECU) -motsvarar den uppmatta
ECU-spanningen resp. svagstromsidan pa systemet som anvands for
sensorernas och modulernas stromforsdrjning. Det vardet ar i vanliga
fall identiskt eller nastan identiskt med traktorns batterispanning.

PROGRAMVERSION
Modulens programversion.

BUILD DATE/HOUR
Datum/klockslag d& modulen tillverkades.

BOOT BLOCK VERSION
Modulens Boot-Block-version.

SERIAL NUMBER
Alla moduler har ett seriernummer som ar tryckt pa etiketten.

NUMBER OF MODULES
Antal identifierade moduler som &ar anslutna med systemet.



Diagnos sida 2:

Diagnos sida 3:

DIAGNOSBILDSKARM 2

| andra diagnosbildskarmen visas antalet identifierade slingor som ar
anslutna med en modul.

Spéanning och stromstyrka visas for alla slingor.

Diagnostik

e
Modul #1
1 Schleife System
Schl Spg. Strom IEI
1A 11.81U 00.12A
1B 11.83U 00.12A
2A 00.00U 00.00A
2B 00.00U 00.00A
u

Schleif.erkannt 1
2 vo 3

DIAGNOSBILDSKARM 3

| tredje diagnosbildskarmen ges systemets utmatningsvarden for
anslutna komponenter.

TRAMLINE-INGANGAR 1-6

Tramline-varden blirtillgangliga i en kommande programversion.

LIFT SWITCH
Vardet visar utvardet for lyftbrytaren som "High” eller "Low”.
"High” — 6ppen position, systemet &r deaktiverat.

"Low” — lyftbrytaren ar jordad/systemet &r aktivt.

VT ENABLE

Det har vardet ar satt till "Low”.

Diagnostik

Modul #1

Fahrgasse Input1: Ni

Fahrgasse Input2: Ho IEI

Fahrgasse Input3: Ho

Fahrgasse Inputd: Ho
Fahrgasse InputS: Ho
Fahrgasse Input6: Ho

AS-Schalter Ho
UT aktiv: Ni

3 vo 3




8 Underhall

Anvénd flaskborsten for rengoring av sensorerna for att ta bort smuts
och damm.

| bérjan av sésongen och varje vecka

Komponent

Underhéllsarbete

Ledningsslangar

. Spola ur med vatten

. Kontroll av om det finns fel, byt vid behov

Sensorer

. Reng6r med flaskborste




9 Larm
Vid avvikelser fran normala parametrar visas larm.
. Larm for niva 100 galler kritiska varningsmeddelanden i
samband med systemproblem eller slingavvikelser.
—  For att fortsatta driften maste orsakerna atgardas.
. Larm for niva 200 galler elstrombortfall for slingor och sensorer.
. Larm for niva 300 galler sensorfel.
. Larm for niva 400 galler forstoppningar och modulfel.
LARM MOJLIG ORSAK ATGARDER
100 | Loop Shutdown Modulspénningen &r pa éver 1) Kontrollera om kabelsatserna &r 18st anslutna.
(Stanga av slingor) maxdnftvarplet pa 18 V. Slingan stéangs b)  Fordonets laddningssystem regleras inte.
av automatiskt. - .
Kontrollera att systemet har ratt spanning.
101 | ECU Low Voltage Modulspénningen ligger under 1) Kontrollera om kabelsatserna &r 16st anslutna.
gggniﬁg) minvardet pa 11 V. ?) Fordonets laddningssystem regleras inte.
Kontrollera att systemet har ratt spanning.
102 | ECU High Voltage | Modulspénningen ligger 6ver 1) Fordonets laddningssystem regleras inte.
(hég ECU- maxvardet pa 16 V. Kontrollera att systemet har ratt spanning.
spanning)
103 | Low Voltage (1&g Slingspanningen ar under minvéardet 1) Modulspanningen ar eventuellt for 1dg. Kontrollera
spanning) pal11V. om kabelsatserna &r 16st anslutna.
?) Fordonets laddningssystem regleras inte.
Kontrollera att systemet har ratt spanning.
104 | High Voltage (hog | Slingspanningen ar 6ver maxvardet p& [1) Modulspanningen &r eventuellt fér hog. Kontrollera
spanning) 16 V. om kabelsatserna &r 16st anslutna.
?) Fordonets laddningssystem regleras inte.
Kontrollera att systemet har rétt spdnning.
105 | High Current (hdg Slingans stromstyrka ar pa éver 1) Kontrollera om en kabel &r klamd, om pins eller
stromstyrka) 5 Ampere. sensorer ar defekta.
2) Kontrollera systemets jordning.
106 | Position Failure Fel vid modulpositionen. 1) Kontrollera modulkabelsatser. Vid behov
(positionsfel) kontrollerar du med en voltmeter om pin 5 pa
modulen &r jordad i in- resp. utkontakten.
107 | Elf6rsorjning till Elférsorjningen till tillbehdr &r nere p.g.a. ett | 1) Kontrollera elfdrsérjningens kablage till modulen pa
tillbehor har fallit eventuellt defekt kablage med modulen klamda eller skadade kablar.3
ifran som visas pa larmskarmen.
200 | Communication_F | Ett kommunikationsfel har konstaterats 1) Kontrollera att kontakten inte ar 16s eller osakrad.
ailed Sensor i mellan 2 sensorer. Kommunikationen
loopen ar begransad mellan sensorerna. ) Kontrollera om kommunikationskabelns pin 2 och 3
(kommunikationsfe har defekter.
| slingsensor)
201 | Loop Flera fel i kommunikationsledningen 1) Kontrollera flera fel i kommunikationsledningen p&
Communication mellan sensorerna. Slingan ar inte pin 2 och 3.
E)srll)ngkommumkan funktionsduglig. ?) Kontrollera att anslutningarna inte sitter lost.
202 | Loop Modulfel. Slingan &r funktionsduglig 1) Kontrollera anslutningarna pa modulen, A/B-sling-

Communication
(slingkommunikati
on)

men har begransad kommunikation.
Ett kommunikationsfel har konstaterats
mellan 2 sensorer.

resp. forlangningskabelsatsen.




203 | Loop Modulfel. Flera fel i 1) Kontrollera anslutningarna pa modulen, A/B-sling-
Communication kommunikationsledningen mellan resp. forlangningskabelsatsen.
(slingkommunikati modul och sensor. Slingan ar inte
on) funktionsduglig.

204 | Loop Antalet identifierade sensorer 1) Konfigurera systemet med korrekt antal sensorer
Communication Overensstammer inte med det for slingan. Kontrollera om antalet som anges for
(slingkommunikati | forvantade antalet. slingkonfigurationen p& bildskarmen
on) odverensstammer med antalet installerade

sensorer.

205 | Loop Mismatch Antalet identifierade modulslingor 1) Kontrollera alla anslutningar p& modul-
(slingavvikelse) Overensstammer inte med forvantade kabelsatserna.

antalet.

206 | Power Ett elstrombortfall har konstaterats 1) Kontrollera alla sensorer att anslutningarna inte
Communication mellan 2 sensorer. Slingan ar sitter lost.

(stromforsorjning) funktionsduglig men med begransad
stromforsorjning mellan sensorerna.

207 | Power Flera fel pa stromforsérjningen mellan 1)  Kontrollera alla sensorer att anslutningarna inte
Communication sensorerna. Slingan &r inte sitter 6st.

(stromforsorjning) funktionsduglig. Ingen stromférsoérjning
mellan sensorerna har konstaterats.

208 | Power Ett fel pa stromforsorjningen mellan 1) Kontrollera alla sensorer och A/B-sling-kabelsatsen
Communication modul och sensor. Slingan ar att anslutningarna inte sitter l6st eller ar defekta.
(stromforsorjning) funktionsduglig men med begransad

stromférsorjning mellan modul och
sensor.

209 | Power Flera fel pa stromforsérjningen mellan 1)  Kontrollera modulen, A/B-slingor- resp.
Communication modul och sensor. Slingan ar inte forlangnings-kabelsats att anslutningarna inte sitter
(stromforsorjning) funktionsduglig och det finns ingen lost.

stromférsorjning mellan modul och
sensor.

210 | Power Vid Power Test konstaterades 1) Dessa kommunikationsfel méaste atgardas innan du
Communication kommunikationsfel. Testet har utfor testet igen.

(stromforsorjning) avbrutits. 2) Kontrollera att anslutningarna inte sitter 19st.

B) Slingan konfigurerades inte korrekt. Det har
identifierats sensorer och en avvikelse som
behdver korrigeras.

300 | Seed Sensor(s) Sensorfel/linsen nedsmutsad. 1) Kontrollera om sensorer ar defekta och byt ut vid
Self Test Failure behov.

(utsades- .
sjélvtestet har 2) Rengor linsen.
slagit fel)

301 | Fertilizer Sensorfel/linsen nedsmutsad. 1) Kontrollera om sensorer ar defekta och byt ut vid
Sensor(s) Self behov.

Test Failure 2 Rengor linsen
(Godselsensor- ) 9 )
sjalvtestet har

slagit fel)

306 | Seed Sensor Low Sensorspanningen ar for 1ag. 1) Kontrollera sensorférbindelser och fordonets
Voltage (lag laddningsenhet.
spanning pa
utséddessensorn)

307 | Fertilizer Sensor Sensorspanningen ar for 1ag. 1) Kontrollera sensorférbindelser och fordonets

Low Voltage (lag
spanning
godselsensor)

laddningsenhet.




400 | Seed Blockage Sensorflodet ar blockerat. 1) D& sensorn inte blockerar och
(Forstoppning pé& anslutningarna/sensorerna ar i ordning andrar du
utsadet) Sensitivity-vardet pa bildskarmen for
slingkonfigureringen for att atgarda problemet.
401 | Fertilizer Blockage | Sensorflodet &ar blockerat. ?) Da sensorn inte blockerar och
(Forstoppning pa anslutningarna/sensorerna ar i ordning andrar du
gbdslet) Sensitivity-vardet pa bildskarmen for
slingkonfigureringen for att atgarda problemet.
402 | Module Detection Antalet férvéantade moduler 1) Kontrollera att modul-kabelsatsens anslutning inte
Mismatch Overensstammer inte med det har |8sa/defekta kablar.
(modulavvikelse identifierade antalet. Antalet anslutna
har konstaterats) moduler lagras i Master-modulen d&
du stéanger av. Om antalet anslutna
moduler andras tills nasta start 16ser
ett larm ut.
403 | Too Many Systemet har identifierat 4 eller fler 1) D& sensorn inte blockerar och
Modules (for moduler p4 CAN-bussen. anslutningarna/sensorerna ar i ordning andrar du
manga moduler) Sensitivity-vardet pa bildskarmen for
slingkonfigureringen for att atgarda problemet.
404 | Too Many Master Systemet har identifierat minst 1) Kontrollera modul-kabelsatsens modulerna in- och
Modules (for 2 Master-moduler p& CAN-bussen. utanslutningar.
méanga Master-
moduler)
405 | Module Modulen forlorar till och fran 1) Kontrollera att kabelsatsen mellan modulerna inte
Intermittent anslutningen till systemet. har I6sa anslutningar.
(intermittent
modul)
406 | Module Offline Modulen kommunicerar inte/ar i 1) Kontrollera kabelsatsens granssnittsanslutningar
offline-status. och kabelsatsen mellan alla moduler.
?) Kontrollera om den sista modulen, Module out-

anslutningen &r ansluten till en nod.
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