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1| Sauga ir atsakomybé

Sauga ir atsakomybé

1.1 Eismas

Valdymo kompiuterio arba valdymo terminalo nenaudojimas vaZiuojant keliais
Jei atitraukiamas vairuotojo démesys, gali jvykti nelaimingi atsitikimai ir suZalojimai, taip pat ir mirtini.

» Nevaldykite valdymo kompiuterio arba valdymo terminalo vaZiuodami keliais.

1.2 Techniné prieziura ir sandéliavimas

Zala dél trumpojo sujungimo

Atliekant traktoriaus arba prikabinto ar pakabinto padargo remonto darbus, kyla trumpojo sujungimo
pavojus.

» Pries pradédami remonto darbus,
atjunkite visas jungtis tarp valdymo terminalo arba valdymo kompiuterio ir traktoriaus.

Zala dél virgjtampio

Jei atliekami traktoriaus arba prikabinto ar pakabinto padargo suvirinimo darbai, valdymo kompiuterj arba
valdymo terminalg gali sugadinti virSjtampis.

» Pries pradédami suvirinimo darbus,
atjunkite visas jungtis tarp valdymo terminalo arba valdymo kompiuterio ir traktoriaus.

Zala dél netinkamo valymo

» Valdymo kompiuterj arba valdymo terminalg nuvalykite drégna, minksta Sluoste.
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1| Sauga ir atsakomybé
Konstrukciniai pakeitimai

Zala dél netinkamos darbinés temperatiros ir sandéliavimo temperatiiros

Jei nesilaikoma darbinés ir sandéliavimo temperattros, gali bdti paZzeistas valdymo kompiuteris arba
valdymo terminalas, tuo paciu gali sutrikti funkcijos ir susidaryti pavojingos situacijos.

» Valdymo kompiuterj arba valdymo terminalg naudokite tik temperatdroje nuo -20 °C iki +65 °C

» Valdymo kompiuterj arba valdymo terminalg laikykite tik temperattroje nuo -30 °C iki +80 °C

1.3 Konstrukciniai pakeitimai

DraudzZiami pakeitimai ir naudojimas draudziamu badu

Atlikus draudZiamus pakeitimus arba naudojant draudZiamu badu, gali nukentéti jisy saugumas,
sutrumpéti gaminio naudojimo trukmé ir (arba) sutrikti valdymo terminalo funkcija.

> Atlikite tik tokius valdymo kompiuterio arba valdymo terminalo pakeitimus, kurie yra aprasSyti valdymo
kompiuterio arba valdymo terminalo naudojimo instrukcijoje.

» Naudokite valdymo kompiuterj arba valdymo terminalg pagal paskirt;.
» Neatidarykite valdymo kompiuterio arba valdymo terminalo.

» Netempkite uz laidy.

1.4 Kameros sistema

Kameros vaizdas neskirtas saugai svarbiems sprendimams

Kamera yra pagalbiné sistema. Kamera nepakeicia reguliuotojo ir Jisy paciy atidumo. PavyzdZiui, kameros
matymo laukas turi mirties tasSkus, kuriuose nejmanoma matyti Zmoniy ir objekty. Taip pat kameros vaizdas
gali bati rodomas su delsa, todél gali bati klaidingai vertinamos situacijos. Dél to gali bati sunkiai arba
mirtinai suzaloti Zmonés.

> Visada stebékite aplinka.

» Nenaudokite kameros saugai svarbiose situacijose, pavyzdZiui, vaZiuojant keliais arba vaZiuojant
atbuline eiga.

» Visada stebékite vaziavimo kelig.

» Nenaudokite kameros masSinai valdyti.
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1| Sauga ir atsakomybé
Ekranas

1.5 Ekranas

Nelaimingo atsitikimo pavojus dél klaidingy rodmeny ekrane

Jei ekranas sugedes arba riboja rodmeny matymag, gali bati nety€ia suaktyvintos funkcijos ir taip jjungtos
masinos funkcijos. Gali biti sunkiai arba mirtinai suzaloti Zmonés.

» Jei ekrano rodmeny matymas ribotas,

sustabdykite valdyma.

» Jei rodmuo ekrane klaidingas,
iS naujo paleiskite valdymo kompiuterj arba valdymo terminalg.

Nelaimingy atsitikimy pavojus dél netinkamy braukiamuyjy gesty

Atliekant netinkamus braukiamuosius gestus, netyCia gali bati suaktyvinti masinos valdymo mygtukai ir taip
jjungtos masinos funkcijos. Gali bati sunkiai arba mirtinai suzZaloti Zmoneés.

» Braukiamuosius gestus pradékite nuo ekrano krasto.
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2 | Apie Sig naudojimo instrukcija

Apie Sig naudojimo instrukcijg

2.1 Autoriy teisés

Spausdinti, versti ir dauginti bet kokia forma, taip pat
dalimis, leidZziama tik turint ,AMAZONEN-WERKE"
leidimg rastu.

2.2 Panaudotos iliustracijos

2.2.1 |spéjamieji nurodymai ir signaliniai Zodziai

|spéjamieji nurodymai yra pazymeéti vertikaliais
stulpeliais su trikampiu saugos simboliu ir

signaliniu ZodZiu. Signaliniai Zodziai "PAVOJINGA",
"JSPEJIMAS" arba "ATSARGIAI" apibidina gresiangio
pavojaus laipsnj ir turi tokias reikSmes:

PAVOJUS
P> Zymi tiesiogine grésme, dél kurios kyla

didelé sunkiausiy kano suzalojimy, pvz.,
kdino daliy praradimo arba mirties rizika.

ISPEJIMAS
P Zymi galimg grésme, dél kurios kyla

vidutiné sunkiausiy kiino suZalojimy arba
mirties rizika.

ATSARGIAI

P Zymi grésme, dél kurios kyla nedidelé
lengvy ir vidutiniy kiino suzalojimy rizika.
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Panaudotos iliustracijos

2.2.2 Kiti nurodymai

¥ SVARBU

P Zymi zalos masinai rizikg.

1| PASTABA DEL APLINKOS
APSAUGOS

P> Zymi zalos aplinkai rizika.

NURODYMAS

Zymi naudojimo patarimus ir optimalaus
naudojimo nurodymus.

2.2.3 Veiksmy nurodymai

2.2.3.1 Sunumeruoti veiksmy nurodymai
Veiksmuy, kuriuos reikia atlikti apibréZta seka,
nurodymai yra sunumeruoti. Reikia laikytis nurodytos
veiksmy sekos.

Pavyzdys:

1. 1l-asveiksmy nurodymas

2. 2-as veiksmy nurodymas

2.2.3.2 Veiksmy nurodymai ir reakcijos

Reakcijos j veiksmy nurodymus yra pazymeétos
rodykle.

Pavyzdys:
1. 1-as veiksmy nurodymas
=» Masinos reakcija j 1-g veiksmy nurodymag

2. 2-as veiksmy nurodymas
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2 | Apie Sig naudojimo instrukcija
Panaudotos iliustracijos

2.2.3.3 Veiksmy nurodymai

Alternatyvids veiksmy nurodymai pradedami ZodZiu
"arba”.

Pavyzdys:
1. 1l-as veiksmy nurodymas
arba
Alternatyvus veiksmy nurodymas

2. 2-as veiksmy nurodymas

2.2.3.4 Veiksmy nurodymai tik su vienu veiksmu

Veiksmy nurodymai tik su vienu veiksmu
nenumeruojami, o Zymimi rodykle.

Pavyzdys:

» Veiksmy nurodymas

2.2.3.5 Veiksmy nurodymai be sekos

Veiksmy nurodymai, kuriy nereikia atlikti tam tikra
seka, pateikiami sgrasu ir Zzymimi rodykle.

Pavyzdys:
» Veiksmy nurodymas
» Veiksmy nurodymas

» Veiksmy nurodymas

2.2.3.6 Dirbtuvése atliekamas darbas

DIRBTUVESE ATLIEKAMAS DARBAS

> Zymi remonto darbus, kuriuos turi atlikti
specializuotas atitinkamos kvalifikacijos
personalas specializuotose dirbtuvése,
kuriose yra pakankamai Zemés Ukio, saugos
ir aplinkosaugos technikos.
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Kartu galiojantys dokumentai

2.2.4 SaraSai

SaraSai be privalomos sekos pateikiami kaip sgrasai
su iSvardytais punktais.

Pavyzdys:

e 1 punktas

e 2 punktas

2.2.5 Pozicijy numeriai paveiksléliuose
Tekste apibrauktas numeris, pavyzdZiui, II| nurodo

pozicijos skaiciy gretimame paveikslélyje.

2.2.6 Krypties duomenys

Jei nenurodyta kitaip, visa krypties informacija
taikoma vaZziavimo kryptimi.

2.3 Kartu galiojantys dokumentai

Priede yra kartu galiojan¢iy dokumenty sgraSas.

2.4 Skaitmeniné naudojimo instrukcija

Skaitmenine naudojimo instrukcijg ir ,,E-Learning”
galima atsisiysti AMAZONE svetainés informacijos
portale.

2.5 Mums rupi jusy nuomone

Gerbiama skaitytoja, gerbiamas skaitytojau, masy
dokumentai yra nuolat atnaujinami. Jasy pasitlymai
padeda mums parengti aiSkesnius naudotojui
dokumentus. PraSome atsiysti savo pasitlymus
laiSku, faksu ar elektroniniu pastu.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de

MGG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



3 | Naudojimas pagal paskirtj

Naudojimas pagal paskirtj

e Valdymo terminalu valdomi zemés Ukio padargai.

e Naudojimo instrukcija yra valdymo terminalo
dalis. Valdymo terminalas yra skirtas naudoti tik
taip, kaip apibrézta Sioje naudojimo instrukcijoje.
Naudojant valdymo terminalg ne taip, kaip
aprasyta Sioje naudojimo instrukcijoje, galimi
sunkds ir mirtini Zmoniy suzalojimai, zala masinai
ir materialiniai nuostoliai.

e Kitoks naudojimas nei nurodytas naudojimas
pagal paskirtj yra draudziamas. Uz zalg, padarytg
dél naudojimo ne pagal paskirtj, atsako ne
gamintojas, o tik eksploatuotojas.
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Montavimo instrukcija

4.1 ,,AmaTron 4“ montavimas
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4 | Montavimo instrukcija
Kameros prijungimas

4.2 Kameros prijungimas

LN

4.3 Signalinio kiStuko prijungimas

3
S
g
—
o
S

R,

10
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4 | Montavimo instrukcija
AUX-N jvesties jrenginio prijungimas

4.4 AUX-N jvesties jrenginio prijungimas

NURODYMAS

Paveikslélyje parodytas AMAZONE AUX-N
jvesciy jrenginio prijungimas. Kity gamintojy AUX-
N jvesciy jrenginiy prijungimas gali bati kitoks.
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5] ,,AmaTron 4 apzvalga

,2AmaTron 4* apzvalga

5.1 Vaizdas iS priekio

AMAZONE

AmaTron 4

mygtukas pagrindiniam meniu mygtukas Zemélapio vaizdui

mygtukas, skirtas ,Universal Terminal* ISB mygtukas
bldsenos lemputé parink&iy mygtukai jrenginio valdymui

jjungimo ir iSjungimo mygtukas arcio jutiklis

[o] [~ [on] [w] []
Bl [=][=] [2] [~]

rySkumo jutiklis jutiklinis ekranas
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5| ,,AmaTron 4 apzvalga
Jungtys

5.2 Jungtys

|I| VirSutiné USB jungtis |Z| UZpakaliné USB jungtis
@ Eterneto jungtis techninés priezidros darbams E Jungtis GPS signalui
+CAN-Bus" jungtis @ Jungtis jutiklio signalams

Kameros jungtis

5.3 Specifikacijy lentelé

Dalies numeris AMAZIONIE

_ [1]——Nixxx
UZkoduota kalendoriaus data

[2}——CcAxxxx UK c €
Patikros numeris EI—X C n
Serijos numeris [4F——x00xx F(C: E [=] % ]
[=]

(] [«] [d] [2]

MGB010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 13



5| ,,AmaTron 4“ apzvalga
ISB mygtukas

|I| Jrenginio numeris AMAZDNE
AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Iz' Uzkoduota kalendoriaus data Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Geréte—Nr.l_—IIl:”:@:l E m
Tipas Typ [0 3] [l E%l‘

5.4 ISB mygtukas

ISB mygtuko funkcija priklauso nuo prijungto
jrenginio. Jei jrenginys yra su ISB funkcija, Si funkcija
yra apraSyta jrenginio naudojimo instrukcijoje.
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6 | Valdymo sgsajos apzvalga

Valdymo sgsajos apzvalga

6.1 Pagrindinis meniu

il

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

& B g

L]
|I| Basenos juosta |Z| Aktyvaus jrenginio ir aktyvaus traktoriaus
indikatorius

Taikomyjy programy karuselé
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6 | Valdymo sasajos apzvalga
Taikomuyjy programy karuselé

6.2 Taikomuyjy programy karuselé

B 0.0km/h 15:18

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iz

o0y 7 1

& T 4
:

Taikomuyjy programy karuseléje |I| yra Sios
taikomosios programos:
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6 | Valdymo sgsajos apzvalga
Taikomuyjy programy karuselé

Taikomoji programa

Mygtukas

Funkcija

LUniversal Terminal“

Simbolis priklauso
nuo parinkto
jrenginio.

——

=

Prijungto jrenginio valdymo rodymas

AUX-N priskyrimas

=0

Prijungto AUX-N jvesties jrenginio
konfigdravimas

Meniu ,Sgranka“

LAmaTron 4“ jdiegimas

Jrenginiy tvarkymas

Traktoriy ir jrenginiy apzvalga, traktoriy ir
jrenginiy jdiegimas

Kamera

Kameros vaizdo rodymas

Zemélapio vaizdas

Zemélapio vaizdo atvérimas
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17



6 | Valdymo sasajos apzvalga
Zemélapio vaizdas

6.3 Zemélapio vaizdas

6.3.1 Zemélapis

W ﬁ //j’

180,00 ’W _:5':52_

1,23ha
B 0,12 ha @

T 100% T

@_aﬁ 0,0 km/h A

o |

Taikomojo Zemélapio parinkimas |Z| Perspektyvos iS paukscio skrydzio aukscio
suaktyvinimas

Traktoriaus ir jrenginio fokusavimas »Multi Boom*“ parinkimas

][] [=]

Kompasas Maksimalaus mastelio keitimo laipsnio

nustatymas
Minimalaus mastelio keitimo laipsnio nustatymas Traktoriaus ir jrenginio simboliai

Lauko dydis ir apdirbtas plotas Persidengimo laipsnis

Rl[E][=] [=][+]

GPS greitis Informacija apie jrenginius

] [2] [] []

Taikomojo Zzemeélapio verciy skalé
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6 | Valdymo sgsajos apzvalga
,uUniversal Terminal“

6.3.2 Meniu ,,Darbas*

VaZiavimo krypties apgrezimas
8 (),

VéZés linijos sukdrimas
Automatinio sekcijy perjungiklio aktyvinimas @_ _,6.2.__@
VéZiy linijy paslinkimas
Lauko ribos sukdrimas |E'_-l-/—? ﬁ _@
Virtualios apsisukimo zonos sukdrimas @
Be funkcijos

Zymy sukadrimas @_(@ 0’0

Meniu ,Laukas* atidarymas [ — m f:C-):} — 2
L »

GPS nuokrypio koregavimas

Naujo lauko sukdrimas

& B Bl [ [ [¥] [0 [« [&] [¢] [ [=]

Zemélapio vaizdo konfigravimas

6.4 ,,Universal Terminal“

Siame ,Universal Terminal“ vaizduojama jrenginio
valdymo sagsaja. Naudojantis ,Universal Terminal®,
galima perZiaréti informacijg apie jrenginj ir valdyti
jrenginj. ,Universal Terminal* suskirstytas j sritis:
"Informacija apie jrenginj" ir "Funkciniai mygtukai".
Priklausomai nuo jrenginio, mygtukai taip pat gali bati
ir informacijos apie jrengin;j srityje.
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6 | Valdymo sasajos apzvalga
,Universal Terminal*

_l 55 5o

—
AfL
a 3.49 ha

—

S24 "

.0 kmsh

150

172
* ==
L/ha o e 4
100 =z
i i —
bar (et Jamw s ot I e

5.2

L/ha 4__) JJ

e e
[ S |

IIII OMA0FF
£ ‘_

Ml D Ml P
&0 &

2

|I| Informacija apie jrenginj ir jrenginio valdymag |Z| Funkciniai mygtukai

NURODYMAS

»Universal Terminal“ rodmuo priklauso nuo
prijungto jrenginio.

20
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7 | Pagrindinis valdymas

Pagrindinis valdymas

7.1 ,,AmaTron 4* jjungimo ir iSjungimo mygtukas

» Norédami jjungti,AmaTron 49
paspauskite jjungimo ir iSjungimo mygtukg |I|

NURODYMAS

Jei yra prijungtas AUX-N jvesties jrenginys,
turi bati patvirtintas AUX-N jvesties jrenginio
priskyrimas; Zr. psl. 143.

» Norédami isjungti ,AmaTron 4/,
laikykite paspaude jjungimo ir iSjungimo mygtukag

7.2 USB atmintuko naudojimas

BUTINOS SALYGOS

© Maksimali USB atmintuko talpa 64 GB
© USB atmintukas suformatuotas FAT32
rinkmenos sistemoje

» Tinkamag USB atmintuka jstatykite j virSutine arba
galine USB jungtj.

=» Rodomas nurodymas, kad buvo atpazintas USB
atmintukas.
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7 | Pagrindinis valdymas
Taikomuyjy programy perjungimas

7.3 Taikomuyjy programy perjungimas

7.3.1 Meniu mygtuky naudojimas

1. Norédami atverti pagrindinj meniu:
Spauskite |I|

2. Norédami atverti Zemélapio vaizdg,
Spauskite |z|

3. Norédami atverti, Universal Terminal’,
Spauskite @

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o HE g 1

7.3.2 Taikomuyjy programy karuselés naudojimas
1. Pagrindiniame meniu pirstu braukdami j kaire
arba deSine, narSykite taikomyjy programy

karuseleje.

2. Parinkite norimg taikomajg programa.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

o B @ 1

7.3.3 Braukiamyjy gesty naudojimas

Taikomasias programas braukiamiesiems gestams
galima parinkti meniu ,Saranka“, Zr. psl. 35.

22
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7 | Pagrindinis valdymas
Bisenos juostos konfigliravimas

Y SVARBU
Zalos masinai pavojus

Atliekant braukiamuosius gestus, netycia gali
bati suaktyvinti mygtukai.

» Braukiamuosius gestus pradékite nuo
ekrano krasto.

» PirStu nuo deSinio arba kairio ekrano krasto
braukite ekrano vidurio link.

7.4 Busenos juostos konfigaravimas

Blsenos juosta |I| rodoma visose taikomosiose
programose. Informacijg badsenos juostoje galima Ii‘
konfigaruoti.

Sioje lenteléje parodytos visos galimos funkcijos:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s HH g 1

Simbolis Informacija

Automatinio sekcijy perjungiklio bisena
6%_' Greitis

ofg GPS imtuvas

09:30 Laikas

ﬂl] Lauko pavadinimas

W Parinkto lauko apdirbtas plotas
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7 | Pagrindinis valdymas
Sparciojo paleidimo meniu naudojimas

Simbolis Informacija
G Parinkto lauko neapdirbtas plotas
> 444 Nukrypimas nuo vézés linijos

1. Buasenos juosty pirstu lieskite 2 sekundes.
=» Visa informacija rodoma apzvalgoje.

2. Norédami pridéti arba pa$alinti informacijq
biisenos juostoje,
pirStu tempkite norima informacijg j norimg
padét;.

3. Konfigtracijai baigti,
palieskite ekrang po informacijos apzvalga.

1.625 ha

7.5 Sparé€iojo paleidimo meniu naudojimas

Sparciojo paleidimo meniu yra sparciosios prieigos
mygtukai Sioms funkcijoms:

Simbolis Funkcija
@ Diagnostikos duomeny eksportavimas.
G{ AUX-N priskyrimo iSkvietimas.
|P_TI;—> UZduoties duomeny PDF formatu eksportavimas.
['::-'_' UZduoties duomeny ISO-XML formatu eksportavimas.
1SO-XML
@ Patarimy iSkvietimas.
VY . . . . L
:'/D Dienos ir nakties reZzimy perjungimas.
@_ ISO-XML uZduoties duomeny ir ,shape” faily
importavimas.
Ej )) Garso nustatymas slankikliu.
|
—:O:— Ekrano rySkumo nustatymas slankikliu.
|
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7 | Pagrindinis valdymas
Skaitiniy ver€iy jvedimas

1. PirStu braukite nuo virSutinio ekrano krasto
ekrano vidurio link.

= Atveriamas sparciojo paleidimo meniu.

2. Parinkite norimg funkcija.

3. Norédami uzverti sparciojo paleidimo meniu,
palieskite ekrang po sparciojo paleidimo meniu.

0.0 km/h

7.6 Skaitiniy veréiy jvedimas

Jei reikia jvesti skaitines vertes, atsiveria skai€iy
blokas. Papildomai yra skaiciuotuvo funkcijos. Atlikti
skai€iavimai rodomi virS jvestos vertes. Galiojantis
verciy diapazonas nurodomas skliausteliuose.

1. |veskite skai€ius arba skaiCiavimus. 15936

41 {+1000.. 1000]
2. |Jvestj patvirtinkite su \/ EE 7 8 9

oEE - -
arba
- | /| - NI

jvesciai nutraukti
Palieskite ekrang virs skaiciy bloko.

7.7 Teksto jvedimas

Jei reikia jvesti tekstus, atveriamas skaiciy blokas.

MGB010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 25



7 | Pagrindinis valdymas
Elementy Salinimas

P Skaic¢iams ir specialiesiems Zenklams jvesti,

Parinkite L

» Kitiems specialiesiems Zenklams jvesti,

Parinkite Lz .

NURODYMAS

Jei buvo parinkta kiny arba japony kalba,
lotyniSkos raidés perjungiamos j kiny arba japony
kalbos raSmenis. Perjungimui rodomi pasitlymai.
Galima parinkti i$ keliy japonisky raSmeny tipy.
» Norédami parinkti vienq i$ japonisky rasmeny
tipy,
parinkite mygtuka |I|

> Teksto jvestj patvirtinkite su \/

arba

teksto jvescCiai nutraukti
palieskite ekrang virs skaiciy bloko.

7.8 Elementy Salinimas

1. Norédami salinti elementus,

parinkite ﬁ
2. Patvirtinkite $alinimg su \/

X
QlwlE|R|T|lZ|Uu|lt|o|P|O
A DIF|G|H|J|K|L|O|A
# Y X/ C V BN M %
123
L X
Ll Lhe 1= Lt Lz LET
olw|EeElrR|ITIY|U|a]o]|Pr|=
A p F| G | H I K L
z xlelv]e|n|lm
123 - | » v
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7 | Pagrindinis valdymas
Elementy pervardijimas

7.9 Elementy pervardijimas

1. Elemento pavadinimg laikykite paspaude.

2. )veskite pavadinima.

3. Patvirtinkite pavadinimg su \/

7.10 Patarimy iSkvietimas

Patarimuose yra instrukcijos ir vaizdo jrasai,
palengvinantys ,AmaTron 4“ valdyma.

Siems meniu rodomi patarimai:
e Pagrindinis meniu
e Zemélapio vaizdas

e AUX-N jvesties jrenginio meniu

=

Jjunkite norimg meniu.

2. Atverkite sparciojo paleidimo meniu.

parinkite @

w
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8 | ,,Universal Terminal®“ naudojimas

,uJniversal Terminal* naudojimas

»=Universal Terminal* vaizduojamas jrenginio
valdymas. |renginj galima valdyti naudojantis
»Universal Terminal“. Galima perjungti prijungty
jrenginiy valdymo sistemas.

Jrenginio valdymo mygtukai gali bati valdomi tiesiogiai
lieCiant arba mygtukais desSinéje ,AmaTron 4" puséje.
Mygtuky iSdéstymas atitinka mygtuky vaizdavimag
naudotojo sgsajoje.

1. Norédami atverti ,Universal Terminal’,
paspauskite ,Universal Terminal“ mygtukg |I|

2. Norédami parinkti jrenginio valdymo sistemas,

kurias galima perjungti,
laikykite paspaude ,Universal Terminal* mygtukg

=» Atveriamas sgrasas su prijungtais jrenginiais.
3. Parinkite norimg jrengin;.

=» Parinkti jrenginiai pazymimi varnelémis.

4. Norédami perjungti tarp parinkty jrenginiy

valdymo sistemy,
paspauskite ,Universal Terminal“ mygtukg |I|

28
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas

Pagrindiniy nustatymuy atlikimas

9.1 Kameros nustatymas

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Pagrindiniai
nustatymai” > "Kameros nustatymai".

{ Pagrindiniai nustatymai

ngh Kameros nustatymai >

2. Kad biity naudojama kamera: @ 0okmh

Suaktyvinkite "Kamera". < Kameros nustatymai
3. Kad biity automatiskai rodomas kameros L Kamera »
vaizdas, kai jjungiama atbuliné eiga,
. . .. - . Aut tini Ziavi tgal atpazini
suaktyvinkite "Automatinis vaZiavimo atgal S Automatnis vaiiavimo alga apazinimas a»
atpaiinimas". Ll Kameros indikatoriaus slenkstiné verté 0 km/h
. . . . . ,51? Kameros vaizdg atspindéti horizontaliai (:
Kameros indikatoriaus slenkstiné verté rodo, nuo
kokio grei(":io kameros vaizdas rodomas Vaiiuojant Sli' Kameros vaizda atspindéti vertikaliai (0 ]
atbuline eiga.
4. Parinke "Kameros indikatoriaus slenkstiné verté",

jveskite norimg greitj.

5. Kad biity atspindimas kameros vaizdas,
suaktyvinkite "Kameros vaizdg atspindéti
horizontaliai" arba "Kameros vaizdg atspindéti
vertikaliai".
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas
Degimo jjungimo aktyvinimas

9.2 Degimo jjungimo aktyvinimas

Kai yra suaktyvintas degimo jjungimas, ,AmaTron 4*
jjungiamas ir iSjungiamas kartu su traktoriaus degimu.

1. Meniu ,Saranka“ parinkite"Pagrindiniai

nustatymai”.
2. "Degimo jjungimo" suaktyvinimas dl nNeu 09:26
4 Pagrindiniai nustatymai
arba
ISaktyvinkite "Degimo jjlungimas".
y g !J g @ Degimo jjungimas Iﬁ:)
9.3 Datos ir laiko nustatymas
1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Pagrindiniai dll New 09:26
nustatymai" > "Data ir laikas". ¢ Pagrindiniai nustatymai
@"E-l Data ir laikas >
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas
Kalbos ir regiono nustatymy keitimas

2. Jeireikia iskviesti datq ir esamq laikq GPS dll neu 12:34
SIgnalu'_ ) ) ) ) . < Datum und Uhrzeit
suaktyvinkite "GPS laiko sinchronizacija”
@ GPS-Zeitsynchronisation ﬁ)
arba
Datum
Jei datq ir laikq reikia jvesti ranka, (B Unrzeit 1234

iSaktyvinkite "GPS laiko sinchronizacija".

@ Datumsformat

3. |laukelj "Data" jveskite norimg datg.

4. Parinktyje "Datos formatas" nustatykite norimg
datos formata.

5. ] laukelj "Laikas" jveskite norimg laika, laiko
formatg ir laiko zong.

9.4 Kalbos ir regiono nustatymy keitimas

1. Meniu ,Saranka“ pasirinkite "Pagrindiniai
nustatymai" > "Regionas ir kalba".

< Pagrindiniai nustatymai

@ Regionas ir kalba >

2. Parinktyje "Kalba" parinkite norimg kalba.

< Regionas ir kalba

3. Parinktyje "DeSimtainés trupmenos Zenklas"

parinkite norimg deSimtainés trupmenos Zenkla. &) Kana Deutsch
4. Parinktyje "Matavimo vienety sistema" parinkite v | ERERIRRSRR
norimg matavimo vienety sistema.

k
mm  Matavimo vienety sisterna metrisch
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas
Garso nustatymas

9.5 Garso nustatymas

9.5.1 Garso nustatymas pagrindiniuose nustatymuose

1. Meniu ,Saranka“ parinkite"Pagrindiniai :
nustatymai”. o

SARANKA
{@ Pagrindiniai nustatymai S
2. Garsg nustatykite slankikliu. dll neu 09:32
14 Pagrindiniai nustatymai
ﬁ]]) Garsas _—

9.5.2 Garso nustatymas, naudojantis spar€iojo paleidimo meniu

1. PirStu braukite nuo virSutinio ekrano krasto
ekrano vidurio link.

=» Atveriamas sparciojo paleidimo meniu.
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas
Ekrano skaisc¢io nustatymas

2. Garsg nustatykite slankikliu.

68 0.0 km/h

9.6 Ekrano skais€io nustatymas

9.6.1 Ekrano skais€io nustatymas pagrindiniuose nustatymuose

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Pagrindiniai d Neu

nustatymai" > "Ekrano skaistis".
< Pagrindiniai nustatymai

-‘O:- Ekrano skaistis >

2. Ekrano skaistj nustatykite slankikliu.

< Ekrano skaistis

3. Jei ekrano skaistis turi biiti automatiskai
pritaikytas prie aplinkos sqlygy, | Exrano skaistis —_—
Suaktyvinkite "Automatinis ekrano skaistis".

—:(:3,— Automatinis ekrano skaistis a
4. ]el priklausomai nuo aplinkos Sviesos turi biiti -:(:3:- Automatinis dienos ir nakties rezimo perjungimas (0 ]
perjungiami dienos ir nakties reZimai,
Suaktyvinkite "Automatinis dienos ir nakties
rezimo perjungimas".
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas
Ekrano lietimo rodymas

9.6.2 Ekrano skaisé€io nustatymas, naudojantis spar€iojo paleidimo meniu

1. PirStu braukite nuo virSutinio ekrano krasto link
ekrano vidurio.

=» Atveriamas sparciojo paleidimo meniu.

2. Ekrano skaistj nustatykite slankikliu.

0.0 km/h

9.7 Ekrano lietimo rodymas

Jei yra suaktyvinta Si funkcija, kiekvieng kartg palietus
ekrang rodomas baltas apskritimas apie lietimo taska.

2 e
o
O_‘FQ 3.;\0

+
L

e
8 woh
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas
Braukimo gesty taikomuyjy programy aktyvinimas

1. Meniu ,Saranka“ parinkite"Pagrindiniai o} 19:12
nustatymai®. @ SARANKA
{(:)} Pagrindiniai nustatymai >
2. ‘"Lietimosi indikatorius" aktyvinimas dl neu 09:32
< Pagrindiniai nustatymai
arba

ISaktyvinkite "Lietimosi indikatorius"

Z)  Lietimosi indikatorius a»

9.8 Braukimo gesty taikomyjy programy aktyvinimas

Braukiamaisiais gestais gali biti perjungiamos
Sios taikomosios programos:

e Zemélapio vaizdas
e Kameros vaizdas

e ,Universal Terminal visiems prijungtiems
jrenginiams
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9 | Pagrindiniy nustatymy atlikimas

Perimetro filtro lauko paieskai importo meniu konfigiravimas

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Pagrindiniai
nustatymai" > "Braukimo gesty taikomosios
programos".

2. Norimy taikomuyjy programy suaktyvinimas
arba

ISaktyvinkite taikomasias programas.

3. Norimy taikomyjy programy perjungimas,
Zr. psl. 22.

[]‘_'m' Neu

D

09:32

Pagrindiniai nustatymai

Braukimo gesty taikomosios programos P

9.9 Perimetro filtro lauko paieSkai importo meniu konfiguravimas

Importo meniu galima filtruoti ,shape” pagal atstumag
iki aktualios GPS padéties. Visos ,shape” rinkmenos,
kuriy duomenys yra uz nurodyto perimetro, importo
meniu nerodomos.

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Pagrindiniai
nustatymai* > "Perimetro filtras lauko paieSkai

importo meniu".

2. Parinkite norimg perimetra.

dll weu

—

@(

09:32

Pagrindiniai nustatymai

Perimetro filtras lauko paieskai importo meniu

36
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10 | GPS jdiegimas

GPS jdiegimas

10.1 GPS signalo i$ traktoriaus ISOBUS naudojimas

Jei traktorius siuncia GPS signalg kaip NMEA2000
ISOBUS, ,AmaTron 4“ gali naudoti §j GPS signala.

NURODYMAS

Jei traktorius siunc¢ia GPS signalg j ISOBUS,
»LAmaTron 4“ negali siysti GPS signalo j ISOBUS,
Zr. psl. 61.

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "GPS".

2. Parinktyje "GPS imtuvo jéjimas" &5  00kmih
parinkite"ISOBUS NMEA2000".

< GPS

=» Meniu punktai "Sparta bodais" ir "GPS imtuvo I GPs imtuvo jéjimas SORUS (NMEA2000]
konfigdravimas" iSaktyvinami.
Sparta bodais

GPS imtuvo konfigiravimas

'ﬂaiw GPS informacija

10.2 Imtuvo A100, A101 arba A631 jdiegimas

Su Siuo GPS imtuvu galima rankiniu badu nustatyti
abu koregavimo palydovus. Koregavimo palydovai
siuncia koregavimo duomenis imtuvams. Koregavimo
duomenys padidina tiksluma.
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Imtuvo ,,Ag-Star“ jdiegimas

BUTINOS SALYGOS

© Imtuvas A100, A101 arba A631 prijungtas
1. Meniu ,Saranka“ parinkite "GPS".

2. Parinktyje "GPS imtuvo jéjimas" parinkite"GPS
(NMEA0183)".

3. Parinkite "GPS imtuvo konfigdravimas".

= |eSkomas prijungtas GPS imtuvas.

4. Laukelyje "1 palydovas" ir "2 palydovas" parinkite
"AutomatiSkai".

=» Parinkus nustatyma "AutomatiSkai”, GPS imtuvas
automatiskai ieSko tinkamy palydovy.

NURODYMAS

GPS imtuvas gali siysti NMEA2000 duomenis j
,CAN-Bus“. Sj nustatymg turi aktyvinti tik patyre
naudotojai.

5. Jei GPS imtuvas turi siysti NMEA2000 duomenis
i ,CAN-Bus’,
suaktyvinkite "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Imtuvo ,,Ag-Star* jdiegimas

Sj GPS imtuva galima naudoti su jvairiomis
konfigdracijomis. Konfigaracijos skiriasi priklausomai
nuo palydovinés sistemos ir koregavimo palydovy.
GPS imtuvg galima nustatyti priklausomai nuo
regiono ir koregavimo tarnyby dispozicijos.

Naudojant koregavimo rezimg "SBAS GPS", galimas
tikslesnis signalas, kol bus gaunamas SBAS
koregavimo signalas.

SBAS priklauso koregavimo sistemos EGNOS,
WAAS ir MSAS. Daugiau informacijos apie SBAS
disponavimg galima rasti internete. Regionuose,

<

o
(tg)
%

GPS
GPS imtuvo jéjimas GPS (NMEA0183)
Sparta bodais 57600
GPS imtuvo konfigQravimas >

GPS informacija

B

0.0 km/h
m A100/A101
10&0 Palydovas 1 automatinis
;% Palydovas 2 automatinis
E NMEA 2000 (CAN) m
@ Gamykliniai nustatymai
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Imtuvo ,,Ag-Star“ jdiegimas

kuriuose nedisponuojama SBAS, galima naudoti
koregavimo rezimg "GPS/GLONASS".

BUTINOS SALYGOS

@ Imtuvas ,Ag-Star” prijungtas
Meniu ,Sgranka“ parinkite "GPS".

Parinktyje "GPS imtuvo jéjimas" parinkite"GPS
(NMEA0183)".

Parinktyje "Sparta bodais" parinkite
"AutomatiSkai”.

Parinkite "GPS imtuvo konfigdravimas".

leSkomas prijungtas GPS imtuvas.

Parinktyje "Koregavimo rezimas" parinkite norimg
koregavimo rezima.

NURODYMAS

GPS imtuvas gali siysti NMEA2000 duomenis |
,CAN-Bus“. Sj nustatymg turi aktyvinti tik patyre
naudotojai.

6. Jei GPS imtuvas turi siysti NMEA2000 duomenis

i ,CAN-Bus’,
suaktyvinkite "NMEA 2000 (CAN)".

< GPS
L1 GPSimtuvo jgjimas GPS (NMEA0183)
1mer  Sparta bodais 57600
(99 GPs imtuvo konfigdravimas >
'ﬂq"w GPS informacija

&8  0.0km/h 15:20
@ LAg-Star*
= Koregavimo reZimas SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) (o J
C‘D Gamykliniai nustatymai
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Kito GPS imtuvo jdiegimas

1.

2.

3.

10.4 Kito GPS imtuvo jdiegimas

BUTINOS SALYGOS

© GPS imtuvas prijungtas

Prijungtas GPS imtuvas turi iSpildyti Siuos
minimalius reikalavimus. Nurodytos vertés
pateiktos GPS imtuvo naudojimo instrukcijoje.
GPS imtuvus, kurie priklauso traktoriaus
jrangai, galima konfigaruoti traktoriuje.

© Palaiko NMEA0183

© Sparta bodais: maziausia 19200 body arba
optimaliai 57600 body

GGA: maziausia 5 Hz arba optimaliai 10 Hz
VTG: maziausia 5 Hz arba optimaliai 10 Hz
GSA: 1 Hz
ZDA: 1 Hz

® © ©® ©®

Meniu ,Sgranka“ parinkite "GPS".

Parinktyje "GPS imtuvo jéjimas" parinkite"GPS
(NMEA0183)".

Kai GGA verté ir VTG verté yra 10 Hz,
parinktyje "Sparta bodais" parinkite "57600"

arba
kai GGA verté ir VTG verté yra 5 Hz,

parinktyje "Sparta bodais" parinkite "19200" arba
"57600".

GPS
GPS imtuvo jéjimas GPS (NMEA0183)
Sparta bodais 57600
GPS imtuvo konfigQravimas >

GPS informacija

10.5 GPS imtuvo gamykliniy nustatymy atkarimas

Jei GPS imtuvas veikia netinkamai, galima atkurti
GPS imtuvo gamyklinius nustatymus.

40
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GPS imtuvo gamykliniy nustatymy atkarimas

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "GPS imtuvas".

2. Parinkite "GPS imtuvo konfigdravimas".

3. parinkite "Gamykliniai nustatymai".

4. Atkdrima patvirtinkite su \/

5. |diekite GPS imtuvg i$ naujo.

< GPS
L1 GPSsimtuvo jgjimas GPS (NMEA0183)
1mar  Sparta bodais 57600
(99 GPs imtuvo konfigravimas >
'ﬂQ'Q GPS informacija

& 00kmh 15:20
@ +Ag-Star*
'%_?— Koregavimo rezimas SBAS GPS
L1 nmeA 2000 caN) (o J
C‘D Gamykliniai nustatymai
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ISOBUS konfigaravimas

Kad baty galima naudoti kelis prie ISOBUS prijungtus
valdymo terminalus ir AUX-N jvesciy jrenginj, reikia
konfigdruoti ISOBUS.

Kiekvienas ISOBUS valdymo terminalas turi
vienareikdmj identifikacinj numerj, skirtg ,Universal
Terminal® ir ,Task Controller”, UT numerj ir TC numer;.
»Universal Terminal“ vaizduoja jrenginio valdyma,

o0 ,Task Controller* tvarkoma jrenginio uzduociy
dokumentacija.

Jei ,Universal Terminal“ arba , Task Controller* neturi
bdti paleisti su ,AmaTron 4, ,Universal Terminal“ arba
~1ask Controller* galima iSaktyvinti.

AUX-N jvesciy jrenginiai gali bati konfigGruojami tik
valdymo terminale su UT numeriu 1.

Jei ,AmaTron 4" yra vienintelis prijungtas valdymo
terminalas, jrenginys automatiSkai perima ,AmaTron
4 UT numerj ir TC numer;.

Jei greta ,,AmaTron 4“ yra prijungti Kkiti valdymo
terminalai, galioja tai:

e Jei yra prijungti valdymo terminalai su tuo paciu
UT numeriu arba TC numeriu, ,AmaTron 4*
automatiskai parenka laisva UT numerj ir TC
numer;. Siuo atveju rodomas pranesimas.

e Kad norimame valdymo terminale baty galima
valdyti jrenginj ir tvarkyti uzduo€iy dokumentacija,
jrenginio valdymo sistemoje turi bati konfigdruoti
UT ir TC numeriai.

e Prijungtas jrenginys parenka valdymo terminalg
su UT numeriu ir TC numeriu, kuriam jrenginys
paskiausia buvo konfigdruotas.
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1. Meniu ,Saranka“ parinkite "ISOBUS".

@ Saranka
IS0BUS >
2. Jei jrenginio valdymo sistema turi buti i} 13:52
naudojama terminale ,AmaTron 4/
o < ISOBUS
suaktyvinkite UT.
UT aktyvinimas &

3. Jei prijungtas AUX-N jvesciy jrenginys turi biiti
konfigiiruotas, naudojantis ,AmaTron 4/,
parinktyje "UT numeris" parinkite 1. [E] Tcaktyvinimas &

3 UT numeris

TC numeris 1

4. Jei jrenginio valdymo sistema turi biiti
vaizduojama terminale ,AmaTron 4,
jrenginio valdymo sistemoje UT numeris turi
sutapti su ,AmaTron 4“ UT numeriu.

5. Kai uZduociy dokumentacija turi buti
naudojama terminale ,AmaTron 4/,
suaktyvinkite TC.

6. Kai uZduociy dokumentacija ir prijungto
jrenginio automatinis sekcijy perjungiklis turi
biiti naudojami terminale ,AmaTron 4
jrenginio valdymo sistemoje TC numeris turi
sutapti su ,AmaTron 4“ TC numeriu.
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KLAIDOS SALINIMAS

Ar jrenginio valdymo sistema, uzduociy
dokumentacija arba AUX-N konfigdracija
vaizduojama ne norimame valdymo terminale?

. Patikrinkite, ar sutampa valdymo terminalo ir

prijungto jrenginio UT ir TC numeriai.

. ISjunkite degima.

. IS naujo paleiskite visus terminalus.

. Jjunkite degima.

. 18 naujo patikrinkite UT numerius ir TC

numerius.
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Licencijy tvarkymas

Naudojantis licencijos tvarkymo funkcija galima
suaktyvinti licencijas, kad baty galima nuolat naudoti
priklausancias taikomasias programas.

Nesuaktyvinus licencijy Sias funkcijas galima
naudoti taip:

e ,GPS-Track®: galima naudoti 50 valandy, kai
pirmg kartg sukuriama vézés linija.

e ,GPS-Switch basic” ir ,GPS-Switch pro®: galima
naudoti 50 valandy, kai pirma kartg prijungiamas
jrenginys su automatiniu sekcijy perjungikliu.

e ,GPS-Maps&Doc*: uzduoc€iy duomenis galima 25
kartus eksportuoti arba importuoti.

e ,AmaCam® galima naudoti 50 valandy, kai
nustatymuose yra suaktyvinta kamera.

Riboto laiko licencijos ,GPS-Track®, ,AmaCam®,
,GPS-Switch basic” ir ,GPS-Switch pro*“ veikia toliau,
kol yra jjungtas ,AmaTron 4%, taip pat kai atitinkamos
funkcijos nebenaudojamos.

Kad baty galima neribotai naudoti taikomasias
programas, reikia jsigyti licencijos kodg i AMAZONE
prekybos atstovy.

Sioje lenteléje pateikiama apZvalga, kurios funkcijos
atblokuojamos su Siomis licencijomis.

. Néra »GPS-Switch | ,,GPS-Switch ,»GPS-Ma
Funkcijos . e.. WI Y‘VI ,»GPS-Track* “ps ~AmaCam*
licencijos basic pro & Doc
Koordinaciy
. S X
tinklelio linijos
Rankinis
mastelio X
keitimas
VaZziavimo
krypties X
atpazinimas
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Funkcijos

Néra
licencijos

,,GPS-Switch
basic*

,,GPS-Switch
pro*

,,GPS-Track*

..GPS-Maps
& Doc*

,»2AmaCam*

Zemélapio
paslinkimas

X

Traktoriaus ir
jrenginio
rodymas

GPS greicio
rodymas

Perspektyva
iS paukscio
skrydzio
aukscio

Kompasas

Esamy
geometrijos
elementy
vaizdavimas

Automatinis
sekcijy
perjungiklis su
maks. 16
sekcijy

Apdirbto ploto
jraSymas,
ISOBUS arba
rankiniu bddu

Lauko riby
sukdrimas

Automatinis
sijos
nuleidimas

Virtualus
apsisukimas

Automatinis
sekcijy
perjungiklis su
maks. 128
sekcijomis

Klidties
Zyméjimas

Automatinis
mastelio
keitimas
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Funkcijos

Néra
licencijos

,,GPS-Switch
basic*

,,GPS-Switch
pro*

,,GPS-Track*

.GPS-Maps
& Doc*

,»AmaCam*

~MultiBoom*:
keliy sijy

naudojimas
jrenginyje

SMultiBin“:
keliy
numatytyjy
verciy imtuvy
naudojimas
jrenginyje

Veéziy linijy ir
vagy
sukdrimas

ISOBUS
technologiniy
véziy daliklis

UZduoties
duomeny ir
~Shape* faily

importavimas
ir

eksportavima
s

ISO-XML
uzduoties
duomeny
eksportavima
s PDF
formatu

Geometrinés
atskaitos
dokumentavi
mas

ISO-XML
taikomuyjy
Zemélapiy

naudojimas

Taikomuyjy
Zemélapiy i$
~Shape*“
rinkmenos
naudojimas

Automatinis
lauko
atpazinimas
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Funkcijos

Néra

,,GPS-Switch
basic*

,,GPS-Switch

,,GPS-Track*

..GPS-Maps
& Doc*

,»2AmaCam*

licencijos pro

Neaktyviy
lauko riby X
rodymas

Kameros
vaizdo X
rodymas

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Licencijy tvarkymas".

@ Saranka

=3 Licencijy tvarkymas >
Taikomyjy programy sarase kiekvienai licencijai 15:24
rodoma likusi naudojimo trukmé ir, ar taikomoji :

< Lizenz-Management

programa yra suaktyvinta ar iSaktyvinta.

””II" Terminalo kadas

2. Norédami suaktyvinti licencijas,
kreipkités j AMAZONE prekybos atstova. =3

LGP5-Switch basic” isaktyvinta @

B | GPS-Switch pro” isaktyvints @

<3 | GP5Track” iBakiyvinta @
=3 GPS-Maps & Doc iBaktyvinta @
8 .AmaCam” iSaklyvinta @
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Tinklo jdiegimas

13.1 WLAN prieigos tasko su ,,AmaTron 4 jdiegimas

Su ,AmaTron 4 ir WLAN atmintuku galima jdiegti
WLAN tinklg. Prie Sio WLAN tinklo yra galima kity
WLAN palaikanciy prietaisy prieiga. WLAN tinklas
gali bati naudojamas programeléms ,myAmaRouter*
ir AmaTron Twin“.

BUTINOS SALYGOS
@ ,AmaTron Connect” paketas jsigytas
1. |statykite USB-WLAN atmintuka.

2. Meniu ,Sgranka“ parinkite "Tinklas".

3. Suaktyvinkite "WLAN naudojimas”.

] ] o o < Tinklas
4. Meniu "Rezimas" parinkite"Prieigos tasSkas".
’? WLAM naudojimas E}
5. Meniu "WLAN tinklas" pervardinkite WLAN tinklg.
Redim Prieigos taskas
6. Meniu "Slaptazodis" suteikite slaptazodj WLAN WLAN Linklai AmaTrond_HotSpot_0118
tinklui. o
Slaptazodis g¥jlJ2ay

WLAN informacija

13.2 ,,AmaTron 4* sujungimas su WLAN tinklu

Naudojantis ,AmaTron 4" ir WLAN atmintuku yra
galima prieiga prie WLAN tinklo. WLAN tinklas gali
bati naudojamas programéléms ,myAmaRouter* ir
»LAmaTron Twin“.
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»AmaTron 4“ sujungimas su WLAN tinklu

BUTINOS SALYGOS

© ,AmaTron Connect” paketas jsigytas
1. |statykite USB-WLAN atmintuka.
2. Meniu ,Sgranka“ parinkite "Tinklas".
3. Suaktyvinkite "WLAN naudojimas".
4. Meniu "RezZimas" parinkite "Dalyvis".

5. Parinkite "WLAN tinklas".

Rodomas galimy WLAN tinkly sagrasas. Spynos
simbolis rodo, ar WLAN tinklas apsaugotas
slaptazodziu.

[ ]
&: apsaugotas slaptazodziu

[ ]
: vieSas

6. Meniu "WLAN tinklai" parinkite norimg WLAN
tinkla.

7. Parinkite "Sujungimas".
8. Jei parinktas WLAN tinklas yra apsaugotas

slaptaZodZiu,
jveskite slaptazod;.

< Tinklas
S WLAN naudojimas o)
Rezim Dialyvis
WLAN tinklas
WLAN konfiglravimas X
SLAN Ak WLAN Lnklas
' S

WLAN tinklas Signale slipnemas

WLAM tinklas IF adresas

Atjunginas

Sujungimas

—
=]
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Irenginiy jdiegimas

14.1 1ISOBUS jrenginio jdiegimas

Automatiskai sukuriami prijungti ISOBUS jrenginiai

ir jkeliami jrenginiy duomenys. |renginiy duomenys

gali bati kei¢iami tik jrenginiy valdymo

sistemoje esanciu ,Universal Terminal“. Tinkamam

vaizdavimui Zemelapyje turi biti nurodytas jrenginiy
modeliavimas.

Duomenys priklauso nuo Siy veiksniy:

e Prijungtas jrenginys laikomas arba traukiamas.

e GPS imtuvas buvo sumontuotas traktoriuje arba
ant jrenginio.

e Naudojamas jrenginys yra savaeigis.
e Sijy skaicius
BUTINOS SALYGOS

@ ISOBUS jrenginys prijungtas

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

@ Jrenginiy tvarkymas
2. Parinktyje "Jrenginiai" parinkite prijungtg jrengin;. o +  AMAZONE UF02
Fendt 714 TMS = GPS imtuvas ant jrenginio a»
3. Kai GPS imtuvas sumontuotas antl.renginioi Fendt 714 ZAV | Masininis modeliavimas palaikomi
Suaktyvinkite parinktj "GPS imtuvas ant =
. PR Gerétegeometrie
jrenginio". N sooem
+ X1 200 cm
4. Jei prijungtas jrenginys laikomas arba jrenginys S | omacis apie penginius A
yra savaeigis, Darbinis plotis 240m
: ] A H . " H B Sekcijy skaicius a8
parinktyje "/renginiy modeliavimas" parinkite Jumgimo baikes Sbiie
"laikomas" 15jungimo laikas 1000 ms
arba
kai prijungtas jrenginys traukiamas, v
parinktyje "/renginiy modeliavimas" parinkite
"traukiamas".
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»Non-ISOBUS* jrenginiy jdiegimas

Irenginiy geometrijai yra Sios vertés:

e "X1" atstumas tarp prijungimo tasko ir iSbérimo
tadko

e "X2" masSinose su antra sija: atstumas tarp
prijungimo tasko ir iSbérimo tasko

e "A" su traukiamomis masinomis: atstumas tarp
prijungimo tasko ir uzpakalinés asSies

e "B". GPS imtuvo poslinkis isilgine kryptimi
prijungimo tasko link

e "C" GPS imtuvo skersinis poslinkis prijungimo
tasko link, vaziavimo kryptimi. Teigiama verté

skersiniam poslinkiui deSinéje nuo sujungimo
tasko, neigiama verté skersiniam poslinkiui kairéje
nuo prijungimo tasko.

NURODYMAS

Visos geometrijos vertés turi sutapti su realiomis
jrenginio geometrijos vertémis.

5. Geometrijos vertéms tikrinti,
pamatuokite jrenginio geometrijos vertes.

6. Parinkite "frenginio geometrija”.

7. Kai GPS imtuvas sumontuotas ant jrenginio,
jveskite "B" ir "C" vertes.

14.2 ,,Non-ISOBUS* jrenginiy jdiegimas

14.2.1 ,,Non-ISOBUS* jrenginio sukarimas

Tinkamam vaizdavimui Zemeélapyje ir tinkamam
sekcijy perjungiklio veikimui turi bati sukurtas
jrenginys.

52
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»Non-ISOBUS* jrenginiy jdiegimas

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

dll 13:22 i

2. Parinktyje "/renginiai" parinkite +.

@ Jrenginiy tvarkymas
3. Jveskite jrenginio pavadinima. S +  NondSOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS imtuvas ant jrenginio (’
. Fendt 714 ZAV | Masininis modeliavimas palaikomi
4. Patvirtinkite su \/
Jrenginio tipas Séjamoji
Jrenginiai + Gamintojas Amazone
AMAZOMNE UFDZ [ ] Geometrijos informacija:
H‘ Darbinis plotis

14.2.2 ,,Non-ISOBUS* jrenginio konfiglravimas

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

2. Parinktyje "/renginiai" parinkite norima jrenginj. dl 13:22

@ Irenginial
Tinkamam vaizdavimui Zemeélapyje turi bati nurodytas
jrenginiy modeliavimas. _mdps |+ [ | MNoniSOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS imtuvas ant jrenginio ()
Duomenys prik|auso nuo é"»! Veiksniq: Fendt 714 ZAV [ ] Masininis modelisvimas palaikorni
.. . . . . [ranginio ipas Sejamoaiji
e Prijungtas jrenginys laikomas arba traukiamas.
. L — 4 Gamintojas Séjamaji
e GPS imtuvas buvo sumontuotas traktoriuje arba
ant jrenginio AMAZONE UFDZ | | Geormetijos informacija:
. : : - : = T
e Naudojamas jrenginys yra savaeigis. SO Rt
3. Jei prijungtas jrenginys laikomas arba jrenginys

yra savaeigis,
parinktyje "/renginiy modeliavimas" parinkite
"laikomas"

arba
kai prijungtas jrenginys traukiamas,
parinktyje "/renginiy modeliavimas" parinkite

"traukiamas".

4. |veskite jrenginio tipg ir gamintoja.
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Irenginio parinkimas

Irenginiy geometrijai yra Sios vertés:

e X1: atstumas tarp prijungimo tasko ir iSbérimo
tadko

e X2 su traukiamomis masinomis: atstumas tarp
prijungimo tasko ir uzpakalinés asSies

e A: GPS imtuvo skersinis poslinkis prijungimo
tasko link, vaziavimo kryptimi. Teigiama verté
skersiniam poslinkiui deSinéje nuo sujungimo
tasko, neigiama verté skersiniam poslinkiui kairéje
nuo prijungimo tasko.

e B: GPS imtuvo poslinkis iSilgine kryptimi
prijungimo tasko link

5. Laukelyje "frenginio geometrija" jveskite X1 ir X2
vertes.

6. Kai GPS imtuvas sumontuotas ant jrenginio,
parinktyje "/renginio geometrija" jveskite A ir B
vertes.

7. Laukelyje "Sekcijy skaicius" jveskite prijungto
jrenginio sekcijy skaiciy.

8. Laukelyje "Standartines sekcijos plotis" pakeiskite
visy sekcijy plot;.

Jei sekcijy plociai skiriasi, plotj galima

nurodyti atskirai kiekvienai sekcijai. Sekcijos yra
sunumeruotos, Zidrint vaziavimo kryptimi is kairés j
desine.

9. Sekcijy sgrase pakeiskite atskiry sekcijy vertes.

14.3 Jrenginio parinkimas

Jei yra prijungti ISOBUS jrenginiai, jie parenkami
automatiskai.

Jei naudojami ,Non-ISOBUS" jrenginiai, reikia parinkti
jrenginj, kad baty galima jkelti tinkamus jrenginio
duomenis.
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BUTINOS SALYGOS

@ |renginys suderintas, zr. psl. 51

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

2. Parinkite norimg jrengin;. dll 13:22

@ Irenginial
=» Parinktas jrenginys pazymimas varnele.
(it + Non-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS imtuvas ant jrenginio (’
Fendt 714 ZAV n Masininis modeliavimas palaikami
[ranginio tipas Séjamoiji

e 4 Gamintojas Séjamaji
AMAZONE UFD2 | | Geormetijos informacija:

% y Darbinis plolis
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Traktoriy jdiegimas

15.1 Naujo traktoriaus suktrimas

Tinkamam vaizdavimui zemélapyje ir tinkamam
automatinio sekcijy perjungiklio veikimui turi bati
sukurtas traktorius.

NURODYMAS

Kiekvienam traktoriui meniu "frenginiai" turi bati
sukurtas ir suderintas traktorius.

Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

=

2. Parinktyje "Traktoriai" parinkite +.

@
3. )veskite traktoriaus pavadinima. it
4. Patvirtinkite su \/ HERREEIAER
5. Traktoriaus geometrijos duomeny keitimas, Zr. i
psl. 56. Spritze Ux5200
6. Traktoriaus jutikliy konfigiravimas, Zr. psl. 58.
0

B a

Irenginiai

Fendt 714 TMS

Geomelrija
A
B
C

Jutikliai
LOPS" greitis
Rato graitis

Impulsai

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

15.2 Traktoriaus geometrijos duomeny keitimas

Traktoriaus geometriniais duomenimis nurodoma
GPS imtuvo padétis iSilginés aSies, uzpakalinés
asies ir traktoriaus prijungimo tasko atzvilgiu.
Geometrijos duomenys reikalingi tinkamam
vaizdavimui Zemélapyje ir tinkamam sekcijy
perjungiklio veikimui.
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NURODYMAS

Kai kuriuose traktoriuose su intigruotu GPS
imtuvu atsiysta GPS imtuvo padétis nesutampa
su tikrgja GPS imtuvo padétimi. Traktoriaus
geometrijos duomenys turi atitikti GPS imtuvo
atsiystg padetj. Dél iSsamesnés informacijos
kreipkités j traktoriaus gamintoja.

NURODYMAS

Traktoriams su 2 prijungimo taskais reikia
kiekvienam prijungimo taskui sukurti traktoriy.

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .
2. Parinkite norima traktoriy.

3. Parinkite "Geometrija".

4. Laukelyje "A" jveskite GPS imtuvo atstumg iki
traktoriaus iSilginés aSies.

5. Laukelyje "B" jveskite GPS imtuvo atstumg iki
uzpakalinés aSies vidurio.

6. Parinktyje "C" jveskite atstumg nuo uzpakalinés
aSies iki prijungimo tasko.

7. Patvirtinkite su \/

@ |renginiai

Tkl + Fendt 714 TMS

A ' Geometrija

Fendt 714 ZAV m A 35:em
B 128 em
C T0cm

frergiiar +

Spritze ux5200
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15.3 Traktoriaus jutikliy konfigtravimas

15.3.1 Rato jutiklio konfiguravimas

Jei jrenginys nesiuncia j ISOBUS savo greicio signalo,
jrenginio valdymo sistema gali naudoti rato jutiklio
grei€io signala. Rato jutiklis nustato greitj pagal rato
apsisukima. Jei traktorius yra be rato jutiklio, bet
prijungtam jrenginiui reikalingas Sis signalas, galima
sumodeliuoti rato jutiklio duomenis i§ GPS signalo.

BUTINOS SALYGOS

Jei rato jutiklio signalg siunéia rato jutiklis:
© Prijungtas signalinis kiStukas, zr. psl. 10

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

2. Parinktyje "Traktoriai" parinkite norimg traktoriy.

3. Parinkite "Jutikliai".

Irenginiai

+ Fendt 714 TMS

H‘Z | Geometrja

4. Parinkite "Ratas".

5. Jei reikia naudoti rato jutiklio signalg,
suaktyvinkite parinktj "Signalo siuntimas".

Fendt 714 ZAV ] i 55cm
B 128cm
C T0cm
it + Jutikliai
Spritze ux5200 [\ »GPS" greitis 0.0 km/h
Rato graitis 0.0km/h
Irpelsai 200 Imp/100m
Jutikliai X
I  Rato greitis 0.0 km/h
Recaes Jutikliy duomeny siuntimas &
GPS / NMEAZOOD
Saltinis sigralinis ks kinisLrdas
Drarbo velenas:
Kaltuvas Impuisai
Esama vertg 200 Imp/100m

Impulsy programavimas
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6. Jei reikia modeliuoti rato jutiklio signalq is GPS
signalo,
parinktyje "Saltinis" parinkite "GPS imtuvas"

arba

jei rato jutiklio signalq siuncia rato jutiklis,
parinktyje "Saltinis" parinkite "Signalinis kistukinis
lizdas".

7. Jeirato jutiklio signalq siuncia rato jutiklis,
laukelyje "Esama verté" jveskite impulsy skaiciy
per minute

arba

impulsy skaiciui per minute nustatyti,
parinktyje "Impulsy programavimas" laikykités
ekrane rodomy instrukcijy.

NURODYMAS

Nustatymai perimami tik tada, kai meniu
uzdaromas.

8. UZdarykite meniu su ><

15.3.2 Radaro jutiklio konfigtravimas

Jei jrenginys nesiuncia j ISOBUS savo greicio signalo,
jrenginio valdymo sistema gali naudoti radaro jutiklio
greicio signala. Radaro jutiklis greitj nustato pagal
radaro signalus. Jei traktorius yra be radaro jutiklio,
bet prijungtam jrenginiui reikalingas Sitas signalas,
radaro jutiklio duomenys gali bati modeliuojami i3
GPS signalo.
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Traktoriaus jutikliy konfigliravimas

1.

2.

3.

BUTINOS SALYGOS

Jei radaro jutiklio signalg siuncia radaro

jutiklis:

© Prijungtas signalinis kiStukas, zr. psl. 10

Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

Parinktyje "Traktoriai" parinkite norima traktoriy.

Parinkite "Jutikliai".

Parinkite "Radaras".

Jei reikia naudoti radaro jutiklio signalg,
suaktyvinkite parinktj "Signalo siuntimas".

Jei radaro jutiklio signalas turi buti
modeliuojamas is GPS signalo,
parinktyje "Saltinis" parinkite "GPS imtuvas"

arba

jei radaro jutiklio signalq siuncia radaro
Jjutiklis,

parinktyje "Saltinis" parinkite "Signalinis kistukinis

lizdas".

Jei radaro jutiklio signalq siunc¢ia radaro
Jjutiklis,

laukelyje "Esama verté" jveskite impulsy skaiciy

per minute
arba
impulsy skaiciui per minute nustatyti,

parinktyje "Impulsy programavimas" laikykités
ekrane rodomy instrukcijy.

@ [renginiai
+ Fendt 714 TMS
W  Geomelija
@ A 55cm
B 128cm
C T0ecm
iGinl=r + Jutikliai
Spritze ux5200 LGPS" greitis 0.0 km/h
Rato graitis 0.0km/h
Irpelsai 200 Imp/100m
Jutikliai X
Ritas Radara graitis 0.0 km/h
 Jutikiiy duemeny siuntimas @
GPS [/ NMEAZDOO Ealtinis Sinaliais kigtuhinis
Darbao velenas
Keluvas {phisal
Ezama verté 200 Imp/100m

Impulsy programavimas

60

MG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




15 | Traktoriy jdiegimas
Traktoriaus jutikliy konfigliravimas

NURODYMAS

Nustatymai perimami tik tada, kai meniu
uzdaromas.

8. Uzdarykite meniu su ><

15.3.3 GPS/NMEA2000 signaly siuntimas

~LAmaTron 4“ greitj ir GPS padétj j prijungtg jrenginj
gali siysti per ISOBUS. Tam prijungtas jrenginys turi
galéti apdoroti greicio signala NMEA2000 protokolu.

NURODYMAS

Kai GPS nustatymuose parinktyje "GPS imtuvo
jéjimas" yra parinktas "ISOBUS", traktorius
siunc¢ia GPS signalus j ISOBUS, Zr. psl. 37.

Tokiu atveju nustatymai Siame meniu yra

iSaktyvinti.

=

1. Pagrindiniame meniu parinkite

2. Parinktyje "Traktoriai" parinkite norima traktoriy.

@ Irenginiai
3. Parinkite "Jutikliai".
Tra + Fendt 714 TMS
H‘Z | Geometrija

Fendt 714 ZAV m A 35.cm
B 128 em
C T0cm

rEHgine + Jutikiiai

Spritze UX5200 [ »GP3" greitis 0.0 km/h
Rato graitis 0.0km/h
Irmplsai 200 Imp/100m

MGG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 61



15 | Traktoriy jdiegimas
Traktoriaus jutikliy konfigliravimas

4. Parinkite "GPS/NMEA2000".

5. Jei greicio signalas turi biiti siun¢iamas
NMEAZ2000 protokolu  prijungtq jrenginj,
parinktyje "Greitis" suaktyvinkite "Signalo
siuntimas".

6. Jei GPS padeétis turi biti siunciama NMEA2000
protokolu | prijungtq jrenginj,
parinktyje "GPS padétis" suaktyvinkite "Signalo
siuntimas"”.

NURODYMAS
Nustatymai perimami tik tada, kai meniu

uzdaromas.

7. UZdarykite meniu su ><

15.3.4 Darbo veleno konfigaravimas

Jei prijungtam jrenginiui reikalingas darbo veleno
sukimosi greitis, gali bdti nustatomi impulsai per

apsisukima ir siun€iamas darbo veleno sukimosi
greicio signalas.

S

1. Pagrindiniame meniu parinkite

2. Parinktyje "Traktoriai" parinkite norimg traktoriy.

3. Parinkite "Jutikliai".

Ratas

Radaras

Jutikliai

Greitis
Signalo siuntimas

© GPS padétis

Darbo velenas

Keltuvas

Signalo siuntimas

0.0 kmy/h

Fendt 714 ZAV

|restgintst

Spritze ux5200

Irenginiai

+ Fendt 714 TMS

" Geometrija
A
B
C

B oa

+ Jutikliai
LOPS" greitis
Rato graitis

Impulsai

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Parinkite "Darbo velenas".

Jutiklial X
5. Jei turi biiti siunc¢iamas darbo veleno sukimosi IO
. . Ratas Darbo velens sukimasi greitis 1.00 min-1
greicio signalas, _
Radaras Sighala siuntimas &

parinkite "Signalo siuntimas".
GRS/ NMEAZDOO fn N
<t e Impulsal vienam apsisukimui 1

6. Laukelyje "Impulsai per apsisukimg" jveskite
tinkamo darbo veleno sukimosi greicio verte.

Keltuvas

NURODYMAS

Nustatymai perimami tik tada, kai meniu
uzdaromas.

7. UZdarykite meniu su ><
15.3.5 Darbinés padéties jutiklio konfiguravimas

15.3.5.1 Skaitmeninio darbinés padéties jutiklio konfigiiravimas

Jei yra prijungtas skaitmeninis darbinés padéties
jutiklis, ,AmaTron 4“ i$ darbinés padéties jutiklio
signalo gali nustatyti, ar jrenginys yra darbinéje
padétyje.

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .

@ Irenginiai
2. Parinktyje "Traktoriai" parinkite norimg traktoriy. +  Fendt714 TMS
H‘Z B Geometrija
3. Parinkite "Jutikliai". R AR u A s5em
B 128 em
C T0cm
rginis + Jutiklizi
Spritze ux5200 = SRS greilis 0.0km/h
Rato graitis 0.0km/h
Irmplsai 200 Imp/100m
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4. Parinkite "Keltuvas".

5. Jei turi biiti siunc¢iamas darbinés padéties
signalas,
parinkite "Signalo siuntimas".

6. Parinktyje "Jutiklio tipas" parinkite "skaitmeninis".

7. Jeirodoma darbiné padétis nesutampa su
rodoma faktine darbine padétimi,
Suaktyvinkite parinktj "Signalo invertavimas".

NURODYMAS

Nustatymai perimami tik tada, kai meniu
uzdaromas.

8. UZdarykite meniu su ><

Jutikliai X
Ratas Darbing padétis i85
Radaras Julikly duomeny siuntimas @D
GPS / NMEA200G Jutiklio tipas Skaitmeninis
' i
ERIBG VSRS Signalo inverlavimas (0 ]

15.3.5.2 Analoginio darbinés padéties jutiklio konfigiiravimas

Jei yra prijungtas analoginis darbinés padéties
jutiklis, ,AmaTron 4“ i§ jtampos verciy gali nustatyti,
ar jrenginys yra darbinéje padétyje. Tam reikia
suprogramuoti jtampos vertes jvairioms ,AmaTron
4" padétims. Papildomai turi bati suprogramuotas
perjungimo taSkas tarp ,AmaTron 4" virSutinés ir
apatinés galiniy padéciy.

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .
2. Parinktyje "Traktoriai" parinkite norimg traktoriy.

3. Parinkite "Jutikliai".

@ [renginiai

Teakioria + Fendt 714 TMS

ﬁ_é . ‘ Geomelrija

Fendt 714 ZAV m A 55.¢cm
B 128 em
C T0cm

rEHgine + Jutikiiai

Spritze ux5200 = »HPS" greltis 0.0 km/h
Rato graitis 0.0km/h
Irpelsai 200 Imp/100m

64

MG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Traktoriy jdiegimas
Traktoriaus parinkimas

4. Parinkite "Keltuvas".
Jutikliai b4
5. Jei turi biiti siunc¢iamas darbinés padéties
signalas,
parinkite "Signalo siuntimas".

Rt Darbing padatis i8]
Radaras Jutikliy duomeny siuntimas @D
GPS [ NMEAZ00G

Jutikho tipas analoginis

Darbo velenas

6. Parinktyje "Jutiklio tipas" parinkite "analoginis". : . virsutines gafines padeties programavimas

100%:0.00V
"VirSutinés galinés padéties” verté vertinama kaip Apatings galines padeties proaramavimas
darbiné padétis "isj." "Apatinés galinés padeties" 0%:000V
verté vertinama kaip darbiné padétis "jj."

IJ . Perqungimo tasko programavimas

7. Masing su traktoriaus kélimo jrenginiu nustatykite
j darbine padét;.

8. Parinkite "VirSutinés galinés padéties
programavimas".

9. Masing su traktoriaus kélimo jrenginiu nustatykite
taip, kad j nebtty darbinéje padétyje.

10. Parinkite "Apatinés galines padéties
programavimas".

11. Traktoriaus kélimo jrenginj nustatykite tarp
apatinés ir virSutinés galinés padéties.

12. Parinkite "Perjungimo tasko programavimas".

NURODYMAS

Nustatymai perimami tik tada, kai meniu
uzdaromas.

13. UZdarykite meniu su ><

15.4 Traktoriaus parinkimas

Traktorius turi bati parinktas, kad baty galima jkelti
tinkamus jrenginio duomenis.
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BUTINOS SALYGOS

© Traktorius sukurtas; zr. psl. 56

1. Pagrindiniame meniu parinkite ?ﬂ .
2. Parinkite norimag traktoriy.

=» Parinktas traktorius pazymimas varnele.

Fendt 714 ZAV

|estgintai

Spritze ux5200

Irenginiai

+ Fendt 714 TMS

Geomelrija
A
B
C

= o

+ Jutikliai
LOPS" greitis
Rato graitis

Impulsai

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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Zemélapio vaizdo naudojimas

16.1 Zemélapio vaizdo konfigiiravimas

16.1.1 Meniu ,,.Darbas* dinaminis aktyvinimas

Kai yra suaktyvinta Si funkcija, meniu ,Darbas* |I|
Zemeélapio vaizde iSjungiama automatisSkai po 10
sekundziy. Naudotojo rankai priartéjus prie ekrano,
vél jjungiamas meniu ,Darbas".

1. Meniu ,Darbas” parinkite {é}" > "Pagrindiniai
nustatymai”.

2. "Dinaminés mygtuky juostos” suaktyvinimas
arba

ISaktyvinkite "Dinaminé mygtuky juosta”.

ﬁ 100%

& otkmin

< Pagrindiniai nustatymai

-'E Dynamische Schaltflachenleiste
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16.1.2 2D vaizdo aktyvinimas

Sia funkcija galima perjungti is 2D vaizdo j 3D vaizda 6:20 & |

ir atvirksciai. @}

ﬁ 1009
&8 S kmih

1. Meniu ,Darbas” parinkite {é} > "Pagrindiniai
nustatymai”.

2. Suaktyvinkite 2D vaizda

Pagrindiniai nustatymai

arba

ISaktyvinkite 2D vaizda. }ﬂf 2D vaizdo aktyvinimas

w

16.1.3 Vaziavimo krypties atpazinimo konfigaravimas

Vaziavimo krypties atpazinimo funkcija uztikrina,

kad traktoriaus simbolis neapsisukty, kai traktorius
vaziuos atbuline eiga. Vaziavimo krypties Saltinis gali
bati GPS, traktoriaus signalai arba GPS ir traktoriaus
signalai.

NURODYMAS

Jei parinktas "Traktorius + GPS" ir traktorius
nesiuncia signalo, naudojamas GPS signalas.
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1. Meniu ,Darbas” parinkite {(_5;} > "Pagrindiniai
nustatymai”.

2. Parinktyje "VaZiavimo krypties atpaZinimas"
parinkite norimg Saltinj

arba

ISaktyvinkite vaZiavimo krypties atpaZinima.

16.1.4 Automatinis mastelio keitimo konfiguravimas

Kai yra suaktyvintas automatinis mastelio
keitimas, Zemélapio mastelis kei€iamas
automatiskai, esant Siems jvykiams:

e Mastelio didinimas:
o Artéjimas prie Siy elementy:
¢ Lauko riba
o Apsisukimo zona
o Kilidtis
o Apdirbtas plotas
o Greitis mazesnis kaip 3 km/h
e Mastelio mazinimas

o Greitis didesnis kaip 6 km/h

Pagrindiniai nustatymai

Vaziavimo krypties atpazZinimas
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BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Switch pro" yra

1. Meniu ,Darbas” parinkite {C_):} > "Pagrindiniai
nustatymai”.

2. "Automatinis mastelio keitimas" aktyvinimas
Pagrindiniai nustatymai

arba
iSaktyvinimas.

3. Kaiyra suaktyvintas automatinis mastelio
keitimas, B2L Automatinis mastelio keitimas
parinktyje "Automatinio mastelio keitimo
suveikimo atstumas" nustatykite, kokiam atstumui
esant iki pries$ tai jvardyty elementy, suveikia
automatinis mastelio keitimas.

_,@\ Automatinio mastelio keitimo suveikimo atstumas

4. Perjunkite Zemélapio vaizda.

5. Padidinkite Zzemélapj pirstais iki didziausio norimo
mastelio keitimo laipsnio.

@V
6. Parinkite 4= .

Al
,ﬁ 100 %
& oakn/h .i,@

7. Sumazinkite Zemélapj pirStais iki maziausio
norimo mastelio keitimo laipsnio.

v
8. Parinkite ®\

NURODYMAS

Kol yra suaktyvintas automatinis mastelio
keitimas, mastelio keitimo laipsnius galima bet
kada priderinti.

ulll
ﬁ 100 %
&7 sokm/h .i,@
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16.2 Rodyti Zzemélapj ,,AmaTron-Twin*“ programéléje

Naudojant programéle AmaTron-Twin ,AmaTron 4“,
Zemeélapis gali bati vaizduojamas ir valdomas
mobiliajame galutiniame jrenginyje. Pavaizduotas
QR kodas nukreipia iki programélés atsisiuntimo ir
iSsamesnés informacijos.

BUTINOS SALYGOS

@ Programelé ,AmaTron-Twin“ jdiegta
mobiliajame galutiniame jrenginyje

© Tinklas jdiegtas ,AmaTron 4% Zr. psl. 49
© ,AmaTron 4“ ir mobilus galutinis jrenginys yra
tame paCiame WLAN

1. Naudodamiesi QR kodu jdiekite programéle
AmaTron-Twin.

2. Paleiskite programéle AmaTron-Twin.

16.3 Meniu ,,Darbas* perjungimas

Darbo meniu gali bati rodomos terminalo funkcijos ir
jvairiy jrenginiy funkcijos. Galima parinkti jrenginius,
kuriy funkcijos bus rodomos. Parinktas funkcijas
galima perjungti.

1. Norédami parinkti jrenginio funkcijas meniu
,Darbas’,
paspauskite Zemélapio vaizdo mygtukg |I|
=» Rodomas sgrasas su prijungtais jrenginiais. Y \__AmazoNE

2. Parinkite norimus jrenginius.

= Parinkti jrenginiai pazymimi varnelémis.

3. Patvirtinkite su \/

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o E a1
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Informacijos apie jrenginj rodymas arba nerodymas

Y SVARBU
Zalos masinai pavojus

Atliekant braukiamuosius gestus, netycia gali
bati suaktyvinti mygtukai.

» Braukiamuosius gestus pradékite nuo
ekrano krasto.

NURODYMAS

Braukiant pirStg per meniu ,Darbas” ekrano
vidurio kryptimi, ,AmaTron 4“ perjungia
taikomasias programas; Zr. psl. 22.

4. Paspauskite Zemélapio vaizdo mygtukg ant
~AmaTron 4*

arba

pirStu braukite nuo deSinio ekrano krasto iki
meniu ,Darbas".

16.4 Informacijos apie jrenginj rodymas arba nerodymas

AMAZONE masinose Zemélapyje apatiniame ekrano
kraSte rodoma informacija apie jrenginj. Informacija
apie jrenginj gali bati nerodoma arba rodoma pagal
poreikj.
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Sijy perjungimas

BUTINOS SALYGOS

© AMAZONE ISOBUS masina prijungta

» Kad informacija apie jrenginj nebiity rodoma,
braukite pirStu nuo informacijos apie jrenginj iki
apatinio ekrano krasto

arba

kad informacija apie jrenginj btity rodoma,
braukite pirStu nuo apatinio ekrano krasto ekrano
vidurio link.

16.5 Sijy perjungimas

Jei prijungta maSina palaiko ,Multi Boom*“, Zemélapio
vaizde rodomos sijy sekcijos sijy apzvalgoje.
Transporto priemonés simbolis rodo tik parinktg sijg,
apdorotas plotas taip pat rodomas tik parinktai sijai.

Sijy apZvalgoje galima parinkti, kuri sija bus rodoma
su transporto priemonés simboliu ir koks apdorotas

plotas.

P Sijy apzvalgoje pakeiskite j norimg sijg.

BR0
2 o

L
L

o‘g 0.0 km/h

3
B
% || <0 D 4o 5

16.6 Taikomuyjy zemélapiy perjungimas

Jei vienam numatytosios vertés imtuvui priskirti
keli taikomieji Zemélapiai, Zemélapio vaizde galima
perjungti taikomuosius Zemélapius.
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Zemélapio mastelio keitimas

BUTINOS SALYGOS

© Parinkta norima sija, zr. psl. 73

» Zemélapio vaizde parinkite g

16.7 Zemélapio mastelio keitimas

Zemélapio mastelj galima keisti naudojantis gesty
valdymu.

» Norédami padidinti mastelj,
braukite du pirStus ant Zzemélapio tolyn vieng nuo
kito

arba

norédami sumaZzinti mastelj,
braukite du pirStus ant Zemélapio artyn vienas
kito.

16.8 Perspektyvos iS paukséio skrydzio aukS€io perjungimas

Kad Zemélapyje baty rodomi visi objektai, galima
nustatyti perspektyvg iS pauks¢io skrydzio aukscio.
Zemeélapio mastelis kei¢iamas taip, kad bty rodomas
traktoriaus simbolis ir visi lauko objektai.

r =
1. Zemélapio vaizde parinkite m_l

2. Perspektyvai is paukscio skrydZio aukscio
iSjungti,
r oo
iS naujo parinkite ,_WJ.

16.9 Fokusavimas ant transporto priemonés simbolio

Jei transporto priemonés simbolis yra uz rodomos
Zemélapio srities, vaizdag galima fokusuoti ant
transporto priemonés simbolio.

r, 1
» Zemélapio vaizde parinkite ,_+_|.
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16.10 GPS nuokrypio koregavimas

16.10.1 GPS nuokrypio koregavimas rankiniu budu

GPS nuokrypiu vadinami GPS signalo nukrypimai.
GPS nuokrypis susidaro, kai naudojami mazo
tikslumo koregavimo Saltiniai. GPS nuokrypis
atpazjstamas iS to, kad lauko riby arba apdirbto

ploto padétys ,AmaTron 4 nebesutampa su realiomis
padétimis.

BUTINOS SALYGOS
@ Lauko riba sukurta arba plotas apdorotas

1. Zemélapio perstimimas rodyklémis @ 00kmh

®

arba

vertei jvesti, kad btity perstumiamas Zemélapis,
spragtelékite ant ilgumos duomeny.

2. Koregavimg patvirtinkite su \/

16.10.2 GPS nuokrypio koregavimas su pazymeéta kliatimi

GPS nuokrypiu vadinami GPS signalo nukrypimai.
GPS nuokrypis susidaro, kai naudojami mazo
tikslumo koregavimo Saltiniai. GPS nuokrypis
atpazjstamas iS to, kad lauko riby arba apdirbto

ploto padétys ,AmaTron 4" nebesutampa su realiomis
padétimis.

Lauko riby arba apdoroto ploto padétis ,AmaTron 4*
galima kontroliuoti ir koreguoti su pazymeta Kligtimi.
Tam reikalinga pastebima vieta lauke, kuri naudojama
kaip tikras atskaitos tasSkas, pavyzdziui, jvaziavimas
j laukg arba medis. Sig vietg privaZiuoti galima bet
kuriuo metu ir palyginti tikrg transporto priemonés
padétj su pazymétos Kliaties padétimi terminale
,AmaTron 4. Cia svarbu, privaZiuoti atskaitos taskg
visada vienodai ir i$ tos pacios krypties. Kai padétys
nesutampa, galima koreguoti GPS nuokrypj su
atitinkamu klidties simboliu.
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GPS nuokrypio koregavimas

BUTINOS SALYGOS
© Pazyméta klidtis; zr. psl. 123
1. Transporto priemone privaziuokite prie tikros
kliaties.
2. Meniu ,Darbas” parinkite %?’0

3. Spustelékite atitinkamg kliaties simbol;.

4. Patvirtinkite su \/
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Darbo pradéjimas

Yra 2 galimybés dirbti su ,,AmaTron 4*:

Darbas be dokumentacijos:

o Lauko duomenys atmetami po lauko
apdirbimo.

Darbas su dokumentacija:

o Lauko duomenis po lauko apdirbimo galima
iSsaugoti ir tvarkyti.

o Uzduociy duomenis galima importuoti ir
eksportuoti ISO-XML-formatu.

o UZduociy duomenis galima tvarkyti.

o ISO-XML uzduoc€iy duomenys gali bati toliau
apdorojami sistemoje ,Farm-Management
Information System®.

Sie duomenys priklauso prie lauko duomenuy:

Apdirbtas plotas
Lauko ribos
Klidtys
Apsisukimo zona

Véziy linijos
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BUTINOS SALYGOS

@ Yra GPS signalas
© Parinktas tinkamas traktorius, zr. psl. 65

© Parinktas tinkamas jrenginys, zr. psl. 54

1. Norédami sukurti naujq laukgq,

meniu ,Darbas* parinkite -ﬂZ] S| E ® & ('/';
o .
: 4 -b‘:-?ﬁ—
arba é
lauko duomenims is esamy arba importuoty R & & odod B +/__‘L 1_/_7
uzduociy duomeny jkelti, ' i [ ] '
Zr. psl. 83 @
arba o W Q"’
fT 100% o ! L I !
o": 0.0 kb 'I/ﬁﬂ @}

lauko duomenims is ,shape” failo jkelti,

zr. psl. 80.
= Kai jau yra aktualls jraSai, rodomas nurodymas.

2. Jeidirbama be dokumentacijos ir esami jrasai
turi buti atmesti,

Parinkite ><

arba

jei dirbama su dokumentacija ir esami jrasai
turi biiti iSsaugoti,

parinkite \/ Zr. psl. 83.

=» Kai prie esamos uzduoties pridedama informacija
apie gaminj ir numatytosios vertés, rodomas
nurodymas.
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3. Jei informacija apie gaminj ir numatytosios
verteés turi biiti perimtos naujam laukui,

Parinkite \/

arba

Jei aktualios uZduoties informacijq apie gaminj
ir numatytgsias vertes reikia atmesti,

Parinkite ><

4. Norédami pradéti apdirbto ploto jrasymgq,
Zr. psl. 109.

5. [rasams tvarkyti,
Zr. psl. 83.
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»Shape* rinkmenos importavimas

USB atmintuke iSsaugotos ,shape” rinkmenos gali
badti rodomos ir ten esantys lauko duomenys gali bati
importuojami. Sie lauko duomenys gali biti i$ karto
redaguojami.

NURODYMAS

Jei lauko duomenis reikia pridéti prie esamo
lauko, Zr. psl. 86.

»Shape“ rinkmenose gali buti Sie lauko
duomenys:

e Taikomieji Zemélapiai

e Lauko ribos

80
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BUTINOS SALYGOS

© USB atmintukas su ,shape” rinkmenomis
jkistas

Taikomieji Zemélapiai ir lauko ribos turi

bati sukurti su WGS-84 koordinaéiy sistema.

Taikomuosius zemélapius ir lauko ribas sudaro

3 rinkmenos. Visos 3 rinkmenos turi bati

iSsaugotos tame pa€iame kataloge arba toje

pacioje rinkmenoje USB atmintuke:

o Geometrijos duomeny rinkmena, rinkmenos
formatas: .shp

o Duomeny bazés rinkmena, rinkmenos
formatas: .dbf

o Pozymiy duomeny rinkmena, rinkmenos
formatas: .shx

1. PirStu braukite nuo virSutinio ekrano krasto link
ekrano vidurio.

AMATOMNE

= Atveriamas sparciojo paleidimo meniu.

2. Parinkite @_ 5 @ =)
1 A

=» Kai yra aktualds jraSai, rodomas nurodymas.

3. Norint atmesti esamus jrasus,
parinkite>< & 0.0km/h

arba

Norint iSsaugoti esamus jrasus,

parinkite \/ Zr. psl. 83.
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~shape" rinkmenas galima filtruoti pagal atstumg iki

aktualios GPS padeéties, Zr. psl. 36. l Importo meniu *
4. Norédami filtruoti ,shape” rinkmenas, B _TtarE SRR o !
ertés Shape 1
Shapes b
Parinkite Sl/ . g Tikslas
A \ e j g’ Ver¢iy gradavimas 1,00 i
s Lauko ribos
5. PaZymékite varnele norima lauko ribg arba B ko o . : :13; )
taikomajj zemélapj. ! B
1 ; E 268 1
B 279
NURODYMAS i CEED
=
. o 7 >
Taikomieji Zemélapiai turi bati priskiriami prijungto
jrenginio numatytyjy verc&iy imtuvams. Jei i ! I

prijungtas jrenginys turi kelis numatytyjy verciy
imtuvus, galima parinkti kelis taikomuosius
Zemélapius.

Jei jrenginys neprijungtas, taikomiesiems
Zemélapiams reikia priskirti vienetus.

6. Kai yra prijungtas jrenginys:
Parinktyje "Tikslas" priskirkite norimg
numatytosios vertés imtuvag.

arba

Jei jrenginys neprijungtas:
Parinktyje "Vienetas" parinkite norimg vieneta.

7. Norédami priderinti isbérimo / iSpurskimo
kiekius:
parinktyje "Verciy gradavimas" graduokite vertes
norimam iSbérimo / iSpurskimo kiekiui.

8. Patvirtinkite jvestis su \/

= Jei ,AmaTron 4" néra iSsaugota lauko duomeny,
parinkti taikomieji Zemélapiai arba parinktos lauko
ribos jkeliamos j Zemélapiy vaizda.

9. Jei,AmaTron 4“yra lauko duomeny,
lauko parinktyje parinkite priklausantj lauka.

10. Jei jkelti lauko duomenys yra pasene,
Zr. psl. 83.
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Darbas su dokumentacija

19.1 Lauko duomeny iSsaugojimas

Jei lauko duomenys buvo jraSyti, galima iSsaugoti
jrasytus lauko duomenis. Jei galima iSsaugoti lauko
duomenis, rodomas klausimas.

Klausimas dél lauko duomeny iSsaugojimo
rodomas tokiomis aplinkybémis:

e Reikia sukurti naujg lauka.
e Reikia jkelti jau iSsaugotus lauko duomenis.
e Lauko duomenis reikia importuoti i$ ,Shape*”

rinkmeny.

Jei klausimas patvirtinamas, rodomas meniu
"ISsaugojimas".

Meniu "ISsaugojimas" jau iSsaugoti laukai pateikiami lgsaugot X
kairiame saraSe. Jei jraSytus lauko duomenis reikia
iSsaugoti naujam laukui, galima sukurti naujg lauka. Lauks + | Laukoribos
DeSinéje puséje galima atSaukti lauko duomenis, A + Lauko ribos v
kurie neturi bati iSsaugoti parinktam laukui. Vi linijos
. . . . +Vézés linija «
1. Norédami sukurti naujq laukgq,
Klittys
parinkite + . + Klittys v
Uzduatys
2. Parinkite norima lauka. + Uzduatis v
3. Jei tam tikri lauko duomenys neturi biiti X v

iSsaugomi laukui,
atSaukite lauko duomenis.

4. Patvirtinkite su \/

19.2 Lauko duomeny jkélimas

Kad bty galima naudoti importuotus ir sukurtus
lauko duomenis, turi bati jkelti lauko duomenys.
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Lauko duomeny jkélimas

Lauko duomenyse gali bati Sie duomenys:

1.

2.

UZduotys
Lauko ribos
Véziy linijos
Taikomieji Zemélapiai
BUTINOS SALYGOS
© Laukas sukurtas, zr. psl. 85 arba ISO-XML
uzduociy duomenys importuoti, zr. psl. 89

arba lauko duomenys importuoti i$ ,shape*
rinkmenos, zr. psl. 86

Meniu ,Darbas" parinkite W

Parinkite norimg lauka.

Norédami jkelti uzduotj kartu su lauku,
norimg uzduotj pazymeékite varnele.

Norédami pries importavimgq tvarkyti uzZduoties
duomenis,
Zr. psl. 93

Norédami jkelti véZiy linijas kartu su lauku,
pazymeékite varnele norimas véziy linijas.

Norédami jkelti lauko ribq kartu su lauku,
pazymekite varnele norimg lauko riba.

 Laukal

<

Uzduotys

01.01.18

veziy linijos

01.01.18

Lauko ribos

01.01.18

0

Laukai b4

+ Paskutinis agdoroiimas.

Lauko duomenys

Uzduotis

749.58 ha
1120.35 km
0.00 km

I18bérimo / iSpurskimo kiekis

konfigdravimas

Klientas

Vairuotojas

84
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Naujo lauko sukiirimas

Taikomieji Zemélapiai yra uzduoties duomenyse 1
ir jkeliami su uZzduoties duomenimis. Taikomieji Lauko duomenys
Zemélapiai gali biti keliy lygiy. Sie taikomieji

Taikomasis Zemélapis
Zemélapiai vadinami ,Multi Layer” taikomaisiais E—
Zemélapiais. Kiekvienas ,Multi Layer” taikomojo ' Vicriotal
Zemélapio lygis gali bati priskirtas kitam numatytosios et
vertés imtuvui masinoje. Tt

e (b

NURODYMAS

01.01:21
~Multi Layer" taikomuyjy Zemélapiy numatytujy
verciy imtuvai -priskiriami automatiskai pagal
vienetus. Jei numatytyjy verciy imtuvai néra
tinkamai priskirti, juos reikia priskirti rankiniu
badu.

7. Norédami priderinti taikomgjj Zemélapj,
parinktoje uzduotyje parinkite norimg taikomajj
Zemélap;.

8. Jei numatytosios vertés imtuvas parinktyje 1
"Tikslas" netinka Iyglul, Taikomasis zemélapis
parinktyje "Tikslas" priskirkite norimg

numatytosios vertés imtuva. B—

Vienetal
9. Norédami priderinti iShérimo / ispurskimo

Vertiy gradavimas

kiekius:
parinktyje "Verciy gradavimas" graduokite vertes 100
. ey . o 150
norimam iSherimo kiekiui. .
| 250
10. Patvirtinkite visas jvestis su \/ X

=» Kai transporto priemoné yra arti parinkto lauko,
rodomas laukas ir parinkti duomenys Zemélapyje.

19.3 Naujo lauko sukiarimas

Kai yra dokumentacija ,AmaTron 4“, laukas yra
centre.

Kai yra sukurtas laukas, Sie duomenys
automatiSkai iSsaugomi prie lauko:

e Lauko ribos

e Véziy linijos

o Kiliatys

e Apsisukimo zona

Laukui galima priskirti uzduotis. UZduociai galima

priskirti iSbérimo kiekius, gaminius, klientus ir
vairuotojus.
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Lauko duomeny i$ ,,Shape“ rinkmenos pridéjimas prie lauko

Meniu ,Darbas” parinkite @

parinkite + .

# Laukal

Jveskite lauko pavadinimag.

Patvirtinkite su \/

Laukai X

+ Paskutinis agdoroiimas.

19.4 Lauko duomeny i ,,Shape* rinkmenos pridéjimas prie lauko

USB atmintuke iSsaugotos ,,Shape* rinkmenos gali
bati rodomi, o ten esantys lauko duomenys gali bati
pridedami prie esamo lauko. Jei lauko duomenis
~Shape" rinkmena turi apdoroti be esamo lauko, Zr.

psl.

80.

»Shape* failuose gali biti Sie lauko duomenys:

e Taikomieji zemélapiai

Lauko ribos

86
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Lauko duomeny is$ ,,Shape“ rinkmenos pridéjimas prie lauko

BUTINOS SALYGOS

© Laukas sukurtas, zr. psl. 85 arba ISO-XML
uzduociy duomenys importuoti, zr. psl. 89

© USB atmintukas su ,Shape” jkiStas

NURODYMAS

Taikomieji Zemélapiai turi bati sukurti su
WGS-84 koordinadiy sistema.

Taikomuosius Zemélapius sudaro 3
rinkmenos. Visos 3 rinkmenos turi buti
iSsaugotos tame paciame kataloge arba
toje pacioje rinkmenoje USB atmintuke:

e Geometrijos duomeny rinkmena,
rinkmenos formatas: .shp

e Duomeny bazés rinkmena, rinkmenos
formatas: .dbf

e PozZzymiy duomeny rinkmena, rinkmenos
formatas: .shx

1. Meniu ,Darbas” parinkite W

2. Parinkite norimg lauka.
Laukai

# Laukal +
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Lauko duomeny i$ ,,Shape“ rinkmenos pridéjimas prie lauko

3.

-»>

4.

5.

Norédami parinkti lauko duomenis, meniu
parinkite 4—5

Rodomos USB atmintuke iSsaugotos lauko ribos
ir taikomieji Zemélapiai

PaZzymekite varnele norimg lauko ribg arba
taikomajj Zemélapj.

NURODYMAS

Taikomieji Zemélapiai turi bati priskiriami prijungto
jrenginio numatytyjy verciy imtuvams. Jei
prijungtas jrenginys turi kelis numatytyjy verciy
imtuvus, galima parinkti kelis taikomuosius
Zemélapius.

Jei jrenginys neprijungtas, taikomiesiems
Zemeélapiams reikia priskirti vienetus.

Kai yra prijungtas jrenginys:
Parinktyje "Tikslas" priskirkite norima
numatytosios vertés imtuva.

arba

Jei jrenginys neprijungtas:
Parinktyje "Vienetas" parinkite norimg vieneta.

Isbérimo / iSpurskimo kiekiams priderinti,

parinktyje "Verciy gradavimas" graduokite vertes
norimam iSbérimo / iSpurskimo kiekiui.

Patvirtinkite jvestis su \/

Parinkti taikomieji Zemélapiai parinktyje

"Uzduotys" jtraukiami j lauko duomenis. Parinktos

lauko ribos jtraukiamos j lauko riby sgrasa.

< Lauko duomenys

Uzduotys Uzduotis

749.58 ha
112035 km
0.00 km

01.01.18

Veziy linjjos
I18bérimo / iSpurskimo kiekis
01.01.18 konfigiravimas

Klientas
Lauko ribos

01.01.18 Vairuotojas

0

Importo meniu

Taikomieji Zemeélapiai Shape 1

Vertés
Shapes =

D@
Veréiy gradavimas

Lauko ribos

Lauko riba

88
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ISO-XML uzduoties

19.5 ISO-XML uzduoties

19.5.1 ISO-XML uzduoties duomeny importavimas iS USB atmintuko

ISO-XML uzduoties duomenis galima importuoti ir
jkelti j ,AmaTron 4“.

ISO-XML uzduoties duomenyse gali bati Sie
duomenys:

e UZduotys

o UZduotys nurodo laukus, gaminius, klientus,

vairuotojus ir taikomuosius zemélapius.

e Pagrindiniai duomenys

(¢]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

Gaminio duomenys
Klienty duomenys
Vairuotojy duomenys
Lauko ribos

Véziy linijos

Kliatys

Apsisukimo zona

e Taikomieji Zemélapiai

MG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

89



19 | Darbas su dokumentacija

1ISO-XML uzduoties

1.

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Mapsé&Doc" yra
@ ISO-XML uzduociy duomenys kaip XML failas

su pavadinimu "Taskdata" yra USB atmintuke

NURODYMAS

Kai importuojami ISO-XML uZduociy
duomenys, terminale ,AmaTron 4" esantys
ISO-XML uzduociy duomenys iSsaugomi USB
atmintuke ir paSalinami i$ ,AmaTron 4“.

Atverkite sparciojo paleidimo meniu.

Parinkite @_

Rodomas importo meniu.

Jei ISO-XML failas yra iSsaugotas USB atmintuko
pakatalogyje, katalogo pavadinimas rodomas
sgrase.

Jei ISO-XML failas yra i8saugotas kaip ZIP failas
USB atmintuke, ZIP failo pavadinimas rodomas
sgraSe.

Jei ISO-XML failas yra iSsaugotas pagrindiniame
USB atmintuko kataloge, sgrasSe rodomas
punktas kaip pagrindinio katalogo pavadinimas.

@ )
% o3
=%
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3. Norédami parinkti uZduoties duomenis m
importavimui, Importo meniu %

norimus uzduoties duomenis pazymeékite varnele. Useati e
zduociy failai
— =
 TASKDATA 1 [E8) Sudeymodata 220320231500
FEEE Uzduotys 10
4. Importavimg patvirtinkite su : TASKDATA 2 ol | . B
TASKDATA 3 ] Klientai 3
TASKDATA 4 m Jrenginiai 4 i
Taikomieji Zemélapiai
Taikomasis Zemélapis 1
=
57 v
! i L Ner—x=

19.5.2 ISO-XML uzduoéiy duomeny importavimas su ,,myAmaRouter*

Platformoje ,myAgrirouter” galimi duomeny mainai
tarp ,Farm-Management” sistemy, masiny ir m ] 1?'#. H
jrenginiy. Programélé ,myAmaRouter” sujungia su 1

~myAgrirouter,

Pavaizduotas QR kodas nukreipia iki iSsamesnés ‘CR/

informacijos.

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Maps&Docs" yra

© ,myAmaRouter” programélé jdiegta
mobiliajame galutiniame jrenginyje

@ Tinklas jdiegtas ,AmaTron 4% Zr. psl. 49

© ,AmaTron 4“ ir mobilus galutinis jrenginys yra
tame paciame WLAN

NURODYMAS

LAmaTron 4 esantys uzduociy duomenys
perraSomi importuojant naujus uzduociy
duomenis. Esami uzduoc¢iy duomenys
automatiskai neiSsaugomi.

1. Jei esami uZduociy duomenys turi biti iSsaugoti,
Zr. psl. 92.

2. Paleiskite programéle ,myAmaRouter".

3. Pradékite importavimg programéléje
»-myAmaRouter*.
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4. Patvirtinkite importavimg ,AmaTron 4,
Klausimas

—
(2)
\S |

Programéle .myAmaRouter” galima parsisiusti naujus
uZducties duomenis. Ar importuot] uzduocties duomenis?

X v/

19.6 1SO-XML uzduoties duomeny eksportavimas

19.6.1 ISO-XML uzduocéiy duomeny eksportavimas j USB atmintuka

Jrasyti uzduoties duomenys gali bati eksportuoti
kaip ISO-XML uzduoties duomenys ir iSsaugoti USB
atmintuke.

BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Mapsé&Docs" yra
© USB atmintukas jkistas

1. Atverkite sparciojo paleidimo meniu.

“/’-"-’.—7_

—p -5 = AMAZOME

N
2. parinkite ;. -

=» Uzduoties duomenys iSsaugomi kataloge USB
atmintuke. Katalogui suteiktas pavadinimas
"TASKDATA"

=» Jeijau yra katalogas su pavadinimu "TASKDATA"
USB atmintuke, Sio katalogo pavadinimas
papildomas eksportavimo data ir laiku.

= Uzduocdiy duomeny kopija lieka terminale
»~AmaTron 4.
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19.6.2 ISO-XML uzsakymo duomeny eksportavimas programéle ,,myAmaRouter*

Platformoje ,myAgrirouter” galimi duomeny mainai
tarp ,Farm-Management" sistemy, masiny ir m
jrenginiy. Programélé ,myAmaRouter” sujungia su
~-myAgrirouter”.

/ \ nup
Pavaizduotas QR kodas arba nuoroda ‘Clgl

www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter nukreipia iki
iSsamesnés informacijos.

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Maps&Docs" yra

© ,myAmaRouter” programéle jdiegta
mobiliajame galutiniame jrenginyje

@ Tinklas jdiegtas ,AmaTron 4% Zr. psl. 49
@ ,AmaTron 4“ ir mobilus galutinis jrenginys yra
tame paciame WLAN

1. Paleiskite programéle ,myAmaRouter".

2. Pradékite eksportavimg programéléje
~-myAmaRouter*.

3. Patvirtinkite eksportavimg ,AmaTron 4. :
Klausimas X

Ar programéle ,myAmaRouter" eksportuoti esamus
uZduoties duomenis?

19.7 UZduoties duomeny tvarkymas

19.7.1 Naujos uzduoties sukarimas

Jei laukas buvo sukurtas arba importuotas
naudojantis uzduoties duomenis, galima sukurti
uzduotis ir laukui priskirti uzduot;.
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1.

2.

3.

4,

= Kai prie esamos uzduoties pridedama informacija

6.

BUTINOS SALYGOS

© Uzduoties duomenys yra importuoti, zr. psl. 89
arba laukas sukurtas, Zr. psl. 85

Meniu ,Darbas* parinkite w

Parinkite lauka.

Parinktyje "UZduotys" parinkite + .

Jveskite uzduoties pavadinima.

apie gaminj ir numatytosios vertés, rodomas
nurodymas.

Jei informacija apie gaminj ir numatytosios
verteés turi biti perimtos naujai uZduociai,

parinkite \/

arba

Jei aktualios uZduoties informacijq apie gaminj
ir numatytgsias vertes reikia atmesti,

parinkite ><
Patvirtinkite su \/

NURODYMAS

Uzduoé€iai gali bati priskirti Sie duomenys:
e |8bérimo kiekiai ir gaminiai, zr. psl. 95
e Kilientai, zr. psl. 98

e Vairuotojai, zr. psl. 99

 Laukal

<

Uzduotys

01.01.18

veziy linijos

01.01.18

Lauko ribos

01.01.18

0

Laukai X

+ Paskutinis agdoroiimas.

Lauko duomenys

Uzduotis

749.58 ha
112035 km
0.00 km

I18bérimo / i8purskimo kiekis

konfigdravimas

Klientas

Vairuotojas
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19.7.2 ISbérimo kiekiy konfigiaravimas

Prijungto jrenginio nuamtytyjy verciy imtuvams galima
priskirti nuamtytgsias vertes. ,AmaTron 4 perduoda
jvestas numatytgsias vertes j prijungtg jrenginj.

Atskiry gaminiy iSbérimo kiekiams dokumentuoti
galima sukurti gaminius ir nurodyti iSbérimo kiekius.

BUTINOS SALYGOS

© Uzduoties duomenys yra importuoti, Zr. psl. 89
arba laukas sukurtas, Zr. psl. 85

© Uzduotis sukurta, zr. psl. 93 arba importuota
su uzduoties duomenimis

© ISOBUS jrenginys su bent vienu numatytosios
vertés imtuvu prijungtas

1. Meniu ,Darbas” parinkite @
2. Parinkite lauka.

# Laukal

3. Parinktyje "UZduotys" parinkite norimg uzduotj.
<
Parinktyje "ISbérimo kiekio konfigdravimas" rodomas
numatytyjy verciy imtuvo pavadinimas. Kiekvienam
jrenginio numatytyjy verciy imtuvui rodomas meniu
punktas. veziy nios

01.01.18

Uzduotys

01.01.18

4. Parinkite norimag numatytosios vertés imtuva.

Lauko ribos

01.01.18

0

Laukai

X

+

Lauko duomenys

Uzduotis

I18bérimo / iSpurskimo kiekis

konfigdravimas

Klientas

Vairuotojas

& apdorofirias

X

749.58 ha
112035 km
0.00 km
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Kairéje puséje rodomi vienetai, kuriais galima
nurodyti numatytajg verte. Jrenginys nurodo vienetus.

NURODYMAS

Jei iSbérimo kiekis jvedamas procentais, su
vienetais jvesta numatytoji verte atitinkamai
priderinama vertei procentais.

5. Parinkite norimus vienetus.

6. Parinktyje "Numatytoji verté" jveskite norimg
verte.

NURODYMAS

Jei naudojamas taikomasis Zemélapis, verté
parinktyje "Numatytoji verté" ignoruojama.

Siais atvejais galima jvesti fiksuotas
numatytasias vertes:

e |renginys palieka lauka.

e GPS signalas dingsta.

Jei fiksuotos numatytosios vertés nenurodomos,

jrenginys abiem atvejais iSsaugo paskiausiai
naudotg verte.

7. Jeireikia jvesti fiksuotas numatytqsias vertes,
su v jjunkite meniu punkty rodyma.

8. Parinktyje "Uz lauko ribos" ir "Sugedus GPS"
jveskite norimas vertes.

9. Gaminiy ishérimo kiekiams nurodyti,
Zr. psl. 96.
19.7.3 Gaminiy tvarkymas

Prie gaminiy galima jvesti iSbérimo kiekius. ,AmaTron
4" iSsaugo jvestus iSbérimo kiekius dokumentacijai.

ISbérimo kiekiai b4 s
Numatytoji verté 20,00 kglha P
Uz lauko ribos -- kgtha
Sugedus GPS -~ kgfha =
Gaminiai

konfigdravimas...

96
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BUTINOS SALYGOS

© ISbérimo kiekiai konfigaruoti, zr. psl. 95

1. Meniu "iSbérimo kiekiai" parinktyje "Gaminiai"
parinkite "Konfigdravimas..."

2. Norédami sukurti naujq gaminj,

parinkite + .

Gaminio pavadinimas

3. Laukelyje "Gaminio pavadinimas" jveskite
gaminio pavadinimag. Vienctai

4. Parinktyje "Vienetas" parinkite gaminio vieneta.

5. Patvirtinkite su \/

6. Gaminiui priskirti,
parinktyje "Gaminiai" parinkite norimus gaminius.

Gaminio pavadinimas

=» Parinkti gaminiai pazymimi varnele.

L = Wienetai
7. Patvirtinkite su \/

=» Parinkti gaminiai yra priskirti uzduodiai ir jrenginio
numatytyjy verciy imtuvui.

8. Norédami pakeisti gaminiy numatytqjq vertq,
parinktyje "Gaminiai" parinkite norimg gaminj. I8bérimo kiekiai

Numatytoji verté 20,00 kgfha ~

9. |veskite numatytajg verte. | e |

Sugedus GPS --kgiha
10. Patvirtinkite su \/ Gaminiai

konfigdravimas...

Gaminys
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19.7.4 Klienty tvarkymas

BUTINOS SALYGOS

© Uzduoties duomenys yra importuoti, zr. psl. 89
arba laukas sukurtas, zr. psl. 85

© Uzduotis sukurta; zr. psl. 93 arba importuota
su uzduoties duomenimis

1. Meniu ,Darbas" parinkite W

2. Parinkite lauka.

Laukai b4

A Laukal + Paskutinie apdorofimas:

NURODYMAS
Lauko duomenys
Norint sukurti klientus, turi bati sukurta ir parinkta e Usduotis
bet kokia uzduotis. Tada sukurti klientai gali bati 749.58 ha
I, . . v . 01.01.18 = 112035 km
priskirti kiekvienai uzduodciai. 0.00 km

Veziy linjjos . . o
I8bérimo / iSpurskimo kiekis

3. Parinktyje "UZduotys" parinkite bet kurig uzduotj. 01.01.18 w  lonfiguravimas

Klientas
Lauko ribos

4. Parinkite parinktj "Klientas".
01.01.18 [ 8 Vairuotojas

0

5. Naujam klientui sukurti,
L Kliento priskyrimas
parinkite + .
Klilss +_ Verdas
6. Jveskite klienty duomenis.

Pavardes

EEES
7. Patvirtinkite su . TR
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8. Norédami uzduociai priskirti klientg, 1
parinkite norimg klientg. Kiiento priskyrimas

Kiierlas + Viardas

=» Parinktas klientas pazymimas varnele.

9. Patvirtinkite su \/ Kientsa

Pavards

Gatve, namo Mr.

19.7.5 Vairuotojy tvarkymas

BUTINOS SALYGOS

© Uzduoties duomenys yra importuoti, zr. psl. 89
arba laukas sukurtas, Zr. psl. 85

© Uzduotis sukurta; Zr. psl. 93 arba importuota
su uzduoties duomenimis

1. Meniu ,Darbas” parinkite W

2. Parinkite lauka.

Laukai

+

NURODYMAS
Lauko duomenys
Norint sukurti vairuotojus, turi bati sukurta ir e Usduotis
parinkta kokia nors uzduotis. Sukurti vairuotojai 749.58 ha
e . . v . 01.01.18 = 112035 km
tada gali bati priskiriami kiekvienai uzduodiai. 0.00 km
Veziy linijos
I18bérimo / iSpurskimo kiekis
3. Parinktyje "Uzduotys" parinkite bet kurig uZzduot;. 01.01.18 konfigiravimas
Klientas
Lauko ribos

4. Parinkite "Vairuotojai".
01.01.18 Vairuotojas

0
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5. Norédami sukurti naujq vairuotojq,

parinkite + .

6. )veskite vairuotojo duomenis.

7. Patvirtinkite su \/

8. Norédami uZduociai priskirti vairuotojg,
parinkite norima vairuotojg.

=» Parinktas vairuotojas pazymimas varnele.

9. Patvirtinkite su \/

Vairuotojo priskyrimas

Ui + Vit
PRvards

“\és'_mn]in

Gatve, namo Mr.

Vairuotojo priskyrimas

Ui + Vit

Favards

Gatve, namo Mr.

19.8 UZduoties duomeny PDF formatu eksportavimas

Aktualios uzduoties duomenis PDF formatu galima
iSsaugoti USB atmintuke.

PDF faile yra Sie uzduo€iy duomenys:
e Uzduodiy santrauka

e ISsami uzduoties informacija

e Bendrosios jrenginio vertés

e Informacija apie iSbérimo kiekj vienam
numatytosios vertés imtuvui

e Padengimo zemélapio paveikslélis vienam
numatytosios vertés imtuvui

100
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Uzduoties duomeny PDF formatu eksportavimas

BUTINOS SALYGOS

© USB atmintukas jkistas

© Norimg uzduotj jkelkite j lauko duomenis; Zr.
psl. 83

1. Atverkite spar€iojo paleidimo meniu.

PDF
2. parinkite |__IV_>

=» UZduoties duomenys iSsaugomi USB atmintuke
kataloge "PDF_Export". PDF failo pavadinimg
sudaro eksporto data ir laikas, lauko pavadinimas
ir uzduoties pavadinimas.
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Sekcijy perjungiklio naudojimas

20.1 Persidengimo nustatymas

20.1.1 Persidengimo vaziavimo kryptimi nustatymas

Persidengimas vaziavimo kryptimi rodo, kaip toli gali
iSsikisti sekcijos vaziavimo kryptimi uz ribos, kol
sekcijos iSsijungs. Persidengimas vaziavimo kryptimi
apsaugo, kad nesusidaryty tarpy tarp apsisukimo
zonos ir eiliy arba tarp apdirbty ploty.

Persidengimas vaziavimo kryptimi gali bati nustatytas
atskirai sekcijy jjungimui ir iSjungimui.

Persidengimo ribos vaZiavimo kryptimi:

e Riba pereinant i$ neapdirbto ploto j apdirbtg

e Apsisukimo riba

NURODYMAS

Tinkamam persidengimui vaZziavimo kryptimi
galioja:

e Tinkami persijungimo laikai be persidengimo
turi bati nustatyti jrenginio valdymo sistemoje.

e Jei planuojamas tarpas tarp apsisukimo zonos
ir eiliy arba tarp apdirbty ploty, persidengimui
vaziavimo kryptimi galima jvesti ir neigiamg
verte.

102
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Teigiama verté persidengimui vaziavimo kryptimi

Neigiama verté persidengimui vaZziavimo kryptimi

‘TN

BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

1. Meniu ,Darbas” parinkite {é} > "Persidengimo
nustatymai”.

=» Jei prijungtas jrenginys palaiko ,MultiBoom®,
rodoma sijy parinktis.

=» Jei prijungtame jrenginyje yra tik viena sija, sijy
parinkimas praleidziamas.

2. Jei persidengimo nustatymai turi biiti perimti
visoms sijoms,
Suaktyvinkite "Nustatymy perémimas visoms
sijoms".

=» Jei yra suaktyvinta parinktis "Nustatymy
perémimas visoms sijoms", gali bati parinkta tik

pirma sija.

3. Parinkite iS sgraso sija.

< Sijos parinkimas

_ﬁ_ MNustatymu peremimas visoms sijoms
£1 1
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4. Parinkite "Persidengimas vaZziavimo kryptimi
Jjiungiant”. < Persidengimas

_ﬁ_ Persidengimas vaziavimo kryptimi jungiant

5. |veskite verte tarp -1000 cm ir 1000 cm.

6. Patvirtinkite su \/

7. Parinkite "Persidengimas vaziavimo kryptimi
iSjungiant”.

abs

Persidengimas vaziavimo keyptimi iSjungiant
— 9 ¥P ung

8. )veskite verte tarp -1000 cm ir 2000 cm.

9. Patvirtinkite su \/

20.1.2 Persidengimo laipsnio nustatymas

Persidengimo laipsnis nustato, keliais procentais
sekcija gali iSsikisti uz ribos, kol sekcija bus
iSjungta. Nustatytas persidengimo laipsnis rodomas
Zemélapyije.

Persidengimo laipsnio ribos:

e Riba pereinant i neapdirbto ploto j apdirbtg

e Apsisukimo riba
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Galimi nustatymai PaaiSkinimas Paveikslélis
Sekcijos iSjungiamos, kol
0% c . .
nesusidaré persidengimas.
Sekcijos iSjungiamos, kai
50 % sekcijos iSsikiSa per puse uz
ribos.
Sekcijos iSjungiamos, kai
100 % sekcijos visiSkai iSsikiSa uz
ribos.
BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

1. Meniu ,Darbas" parinkite @ > "Persidengimo
nustatymai”.

=» Jei prijungtas jrenginys palaiko ,MultiBoom®,
rodoma sijy parinktis.
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=» Jei prijungtame jrenginyje yra tik viena sija, sijy
parinkimas praleidZziamas.

2. Jei persidengimo nustatymai turi biiti perimti

visoms sijoms, < Sijos parinkimas
Suaktyvinkite "Nustatymy peréemimas visoms
sijoms". _ﬁ_ MNustatymu peremimas visoms sijoms

._fT 1

=» Jei yra suaktyvinta parinktis "Nustatymy
perémimas visoms sijoms", gali bati parinkta tik #1
pirma sija.

3. Parinkite iS sgraso sija.

4. Parinkite "Persidengimo laipsnis".

Persidengimas

5. Parinkite procenty verte.

6. Patvirtinkite su \/

20.1.3 Persidengimo paklaidos nustatymas

Persidengimo paklaida nustato, kaip toli gali iSsikisti
kraStinés sekcijos uz apdirbto ploto, kol sekcijos
iSsijungs. Persidengimo paklaida apsaugo, kad
kraStinés sekcijos lygiagreciojo vaziavimo metu nuolat
neissijungty ir nejsijungty, kai sekcijos siekia riba.

Persidengimo paklaidos ribos:

e Riba pereinant i§ neapdirbto ploto j apdirbtg

e Apsisukimo riba

NURODYMAS

Persidengimo paklaida taikoma tik, kai yra
nustatytas persidengimo laipsnis 0 % arba 100 %;
Zr. psl. 104.
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BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

1. Meniu ,Darbas” parinkite {é\,}" > "Persidengimo
nustatymai”.

=» Jei prijungtas jrenginys palaiko ,Multi Boom*,
rodoma sijy parinktis.

=» Jei prijungtame jrenginyje yra tik viena sija, sijy
parinkimas praleidZziamas.

2. Jei persidengimo nustatymai turi biiti perimti
visoms sijoms, Sijos parinkimas
Suaktyvinkite "Nustatymy perémimas visoms
sijoms".

Nustatymy perémimas visoms sijoms

1 1

= Jei yra suaktyvinta parinktis "Nustatymy
peremimas visoms sijoms", gali bati parinkta tik
pirma sija.

3. Parinkite i§ saraso sija.

4. Parinkite "Persidengimo paklaida”.

Persidengimas
5. )veskite norimg verte.
6. Patvirtinkite su \/

_h Persidengimo paklaida
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Persidengimo nustatymas

20.1.4 Persidengimo paklaidos lauko paribyje nustatymas

Persidengimo paklaida prie lauko nustato, kaip toli
gali iSsikisti krastinés sekcijos uz lauko ribos, kol
sekcijos iSsijungs. Persidengimo paklaida prie lauko
ribos apsaugos, kad krastinés sekcijos vaZiuojant
prie lauko ribos nuolat neiSsijungty ir nejsijungty, nes
sekcijos siekia lauko riba.

BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

1. Meniu ,Darbas" parinkite {:C_):} > "Persidengimo
nustatymai”.

=» Jei prijungtas jrenginys palaiko ,MultiBoom®,
rodoma sijy parinktis.

=» Jei prijungtame jrenginyje yra tik viena sija, sijy
parinkimas praleidziamas.

2. Jei persidengimo nustatymai turi biiti perimti
visoms sijoms,
Suaktyvinkite "Nustatymy perémimas visoms
sijoms".

=» Jei yra suaktyvinta parinktis "Nustatymy
perémimas visoms sijoms", gali bati parinkta tik

pirma sija.

3. Parinkite iS sgraso sija.

< Sijos parinkimas
ﬁ MNustatymu peremimas visoms sijoms
#£1 1

#1
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JraSymo pradéjimas

4. Parinkite "Persidengimo paklaida lauko paribyje".

Persidengimas

5. )veskite verte tarp O cm ir 150 cm.

6. Patvirtinkite su \/

i Persidengimo paklaida lauko parioyie

20.2 JraS8ymo pradéjimas

Jei jraSymas pradétas ir jjungtos sekcijos, ,AmaTron
4" iSsaugo apdirbto ploto padéties duomenis. Apdirbti
plotai Zemélapyje vaizduojami Zalia spalva.

Sie duomenys priklauso prie jrady:
e Apdirbtas plotas

e Lauko ribos

o Kiliatys

e Apsisukimo zona

e VézZiy linijos
NURODYMAS

Jei néra koregavimo signalo, gaunama signalg
koreguoja programiné jranga. Kol bus koreguotas
signalas, gali uZtrukti 5 minutes.

Jei koreguoto signalo néra, apdirbtas plotas
Zemélapio vaizde vaizduojamas geltona spalva.
Jei koreguotas signalas yra, apdirbtas plotas
vaizduojamas Zalia spalva.

Sioje lenteléje pateikiama sekcijy bisenos ir
priklausancios sekcijy spalvos jrenginio simbolyje

apzvalga.
Jrenginys su automatiniu sekcijy perjungikliu
Sekcijos busena Sekcijos spalva jrenginio simbolyje
Jrenginys ne darbinéje padétyje Pilka
JraSymas sustabdytas, sekcija iSjungta rankiniu badu Oranziné
JraSymas sustabdytas, sekcija jjungta rankiniu badu Zalia
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JraSymo pradéjimas

Jrenginys su automatiniu sekcijy perjungikliu

Sekcijos busena

Sekcijos spalva jrenginio simbolyje

Sekcija iSjungta automatiniu sekcijy perjungikliu Oranziné
Sekcija jjungta automatiniu sekcijy perjungikliu Zalia
Sekcija jjungta automatiniu sekcijy perjungikliu,

. o . . Geltona
sekcija nepasieké numatytosios vertés
JraSymas pradétas, sekcija sustabdyta rankiniu badu Raudona

NURODYMAS

Jei jrenginio sekcijos perjungiamos rankiniu
badu, sekcijy spalvos jrenginio simbolyje rodo
perjungimo rekomendacija.

Jrenginys su rankiniu sekcijy perjungikliu

Perjungimo rekomendacija

Sekcijos spalva jrenginio simbolyje

Sekcija i§j.

Oranziné

Sekcija jj.

Zalia

BUTINOS SALYGOS

ISOBUS sukonfiglruotas, zr. psl. 42
Yra GPS signalas

Parinktas tinkamas traktorius, Zr. psl. 65
Parinktas tinkamas jrenginys, zr. psl. 54

Persidengimas nustatytas, Zr. psl. 102

©® © © ® ® ©®

Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

Su automatiniu sekcijy perjungikliu:

© jrenginys konfiglruotas automatiniam sekcijy
perjungikliui

» Jei prijungtas darbo padargas palaiko
automatinj sekcijos perjungiklj,

il
meniu ,Darbas* parinkite
arba

jei prijungto darbo padargo sekcijos
perjungiamos rankiniu bidu,

meniu ,Darbas* parinkite p—.

£ &l +
agra]

©
AT |2

40| <

&
@\J
= Fe

| e

ﬂ 100 %

o-j, 2.0kmh

110

MG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




20 | Sekcijy perjungiklio naudojimas
IraSymo baigimas

20.3 JraS8ymo baigimas

» Jei prijungtas darbo padargas palaiko
automatinj sekcijos perjungiklj,
iSjunkite visas sekcijas naudodamiesi jrenginio
valdymo sistema

arba

sustojimas

arba

jei prijungto darbo padargo sekcijos

perjungiamos rankiniu biidu,

==
meniu ,Darbas” parinkite ||—|.
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Lauko riby naudojimas

21.1 Lauko ribos sukurimas

~AmaTron 4" i§ apdirbto ploto gali sukurti lauko riba.

IS lauko ribos ,AmaTron 4“ gali apskaiciuoti lauko
dydi. IS lauko dydZio paaiSkéja apdirbtas plotas ir
likes plotas. Kai naudojamas automatinis sekcijy
perjungiklis, iSpurSkimas / barstymas sustabdomas
prie lauko ribos.

Kai reikia sukurti lauko riba, faktiSkai neapdirbant
ploto, apdirbtg plotg ,AmaTron 4" galima vél iStrinti.

Jei yra prijungta ISOBUS barstykle, lauko ribose
automatiskai sukuriama saugi zona. Kai ISOBUS
barstyklé jvaziuoja j saugig zona, sekcijos
iSjungiamos. Taip iSvengiama barstymo uz lauko
ribos. Saugig zong iSaktyvinti galima, naudojantis
lauko riby konfigaracija.

Naujos kartos AMAZONE barstyklése saugi zona
barstant paribiuose iSaktyvinama automatiskai.
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Lauko ribos sukirimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

© visiSkai apdirbtas lauko krastas

1. Meniu ,Darbas” parinkite ﬁ

=» Lauko riba nustatoma apie apdirbtg plotg.
Apdirbto ploto ir likusio ploto dydZiai rodomi

Zemélapyje: |I|

2. Apdirbtam plotui istrinti,
spustelékite apdirbtg plotg.

3. Parinkite ﬁ

=

&5 0.0 km/h

Caljr, 71

S
ol

& .

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh

® &

A
4l L5
S

@ 00kmph

© A

0

2.6 ha
1.4 ha

T 10em -

w o A
A
™, 3
g,
Fagrd

A ook

.

50 0.0 km/h

{agPna & nives |
e

® &

14ha

_Pﬁ’ 100% =

36ha . ! m (@

0‘3 0.0 kmfh
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Atmetimo zony sukiirimas

4. Atmetimo zonoms sukurti,
Zr. psl. 114.

5. Lauko ribai konfigtruoti,
zr. psl. 116

21.2 Atmetimo zony sukiarimas

Atmetimo zonomis galima pazyméti lauko plotus,

kuriy nereikia arba negalima apdirbti. Atmetimo zonos

turi savo ribg. Kai sukuriamos atmetimo zonos ir dar
néra lauko ribos, automatiskai sukuriama lauko riba.
Atmetimo zony ribos sukuriamos lauko ribose apie
neapdirbtus plotus.

Atmetimo zona turi bati ne mazesné kaip 10 mz2,

Jei yra prijungta ISOBUS barstyklé, apie atmetimo
zonas automatiSkai sukuriamos saugios zonos. Kai
ISOBUS barstyklé jvaZiuoja j saugig zong, sekcijos
iSjungiamos. Taip iSvengiama barstymo atmetimo
zonose. Saugig zong iSaktyvinti galima, naudojantis
lauko riby konfigdracija.

Naujos kartos AMAZONE barstyklése saugi zona
barstant paribiuose iSaktyvinama automatiskai.
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Atmetimo zony sukirimas

BUTINOS SALYGOS

@ VisiSkai apdirbtas laukas

© Apdirbtame plote yra neapdirbtas maziausia
10 m? plotas

1. Spustelékite apdirbta plotg.

2. Parinkite ﬁ .

CMS-1-00008351
=» Jei dar néra lauko ribos, sukuriama lauko riba.

=» Apie neapdirbtus plotus lauko ribose sukuriamos
atmetimo zonos.

CMS-1-00008350

3. Norédami pasalinti atmetimo zong:

Spustelékite atmetimo zong ir parinkite ﬁg.

CMS-1-00008349
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Lauko ribos paslépimas

21.3 Lauko ribos paslépimas

Jei lauko ribos paslepiamos, lauko ribos Zzemélapio
vaizde neberodomos. Pasléptos lauko ribos lieka
iSsaugotos lauko duomenyse ir jas galima vél jkelti.

1. Spragtelékite ant lauko ribos.

2. Parinkite @

3. Lauko riboms vél jkelti,
Zr. psl. 83.

21.4 Lauko riby konfiguravimas

21.4.1 Saugios zonos iSaktyvinimas

Jei yra prijungta ISOBUS barstyklé, lauko ribose

ir apie atmetimo zonas automatiSkai sukuriamos
saugios zonos. Kai ISOBUS barstyklé jvaziuoja |
saugig zong, sekcijos iSjungiamos. Taip iSvengiama
barstymo uz lauko ribos ir atmetimo zonoje. Saugias
zonas galima iSaktyvinti.

Naujos kartos AMAZONE barstyklése saugios zonos

barstant paribiuose iSaktyvinamos automatiskai.
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Lauko riby konfiguravimas

1. Meniu ,Darbas” parinkite {6;} > "Lauko riba".

2. Suaktyvinkite "Saugi zona"

< Pagrindiniai nustatymai

arba

a Saugi zona

ISaktyvinkite "Saugi zona".

21.4.2 |spéjimy dél klia€iy ir riby aktyvinimas

Jspéjimai rodomi virSutiniame ekrano kraste ir
jjungiamas akustinis signalas.

Jei jspéjimai yra suaktyvinti, Siems jvykiams
rodomi jspéjimai:
e Artéjimas prie lauko ribos
e Artéjimas prie klidties
1. Meniu ,Darbas" parinkite {:C_):} > "Lauko riba".
2. Suaktyvinkite "/spéejimas dél kliaciy / riby"
Pagrindiniai nustatymai
arba
ISaktyvinkite "/spéjimas dél kliaciy / riby".

&& Ispéjimas dél kliaciy / riby

21.4.3 Neaktyviy lauko riby rodymas

Kai yra suaktyvinta Si funkcija, neaktyvios lauko ribos
Zemélapio vaizde rodomos kaip plonos, pilkos linijos.
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Lauko riby konfigiravimas

1. Meniu ,Darbas” parinkite @ > "Lauko riba".

2. Suaktyvinkite "Neaktyviy lauko riby rodymas”

Pagrindiniai nustatymai

arba

ISaktyvinkite "Neaktyviy lauko riby rodymas".

LA Neaktyviy lauko riby rodymas

21.4.4 Automatinio lauko riby atpazinimo aktyvinimas

Kai yra suaktyvintas automatinis lauko riby
atpazinimas, ,AmaTron 4" automatisSkai atpazjsta, ar
yra arti jraSytas laukas. Tada galima jkelti Sio lauko
duomenis laukui apdirbti. Kai funkcija yra iSaktyvinta,
lauko duomenys turi bati parenkami rankiniu badu,
kad laukas baty apdirbamas.

BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Mapsé&Docs" yra

1. Meniu ,Darbas" parinkite @ > "Lauko riba".

2. Suaktyvinkite "Automatinis lauko riby
atpazinimas" Grundeinstellungen

arba

ISaktyvinkite "Automatinis lauko riby
atpazinimas".

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

{od
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Virtualios apsisukimo zonos naudojimas

22.1 Virtualaus apsisukimo sukurimas

Su virtualia apsisukimo zona galima apibréZti realig
apsisukimo zong Zemélapio vaizde. Apsisukimo zona
gali bati apdirbama nepriklausomai nuo likusio lauko.
Prie apsisukimo ribos jjungiamos sekcijos.

Virtualioje apsisukimo zonoje automatiskai
sukuriamos véZziy linijos.

BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

© Lauko riba sukurta, zr. psl. 112

1. Meniu ,Darbas" parinkite .@

2. )veskite apsisukimo zonos plotj.

Apsisukimas

@ Apsizukimo lauko gale plotis 21m

¥
[?,‘] Pradedama nuo puses darbinio plotio (I
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Virtualaus apsisukimo sukirimas

Kai pradedama nuo puseés darbinio plocio, pirma dll Feld-20180618-1105  11:57
vézeés linija "0" yra ant lauko ribos, antra vézés oo
- L . ; : . K] N 9
linija yra vidinéje lauko ribos puséje nutolusi darbiniu = </ @ //A
plociu. 4 7
i
ez,
0] e 1-/—7
2 A7 | %
‘F’/T 100 %
o';r 0.0 km/h .'/.’ZU {6\_}'
Kai pradedama nuo viso darbinio plo¢io, pirma vezés dll Feld-20180618-1105  11:57

linija "0" yra lauko ribos vidinéje puséje nutolusi puse
darbinio plocio.

28ha
28ha

ot a1l
o-j, 0.0 kmh 'I/ﬁﬂ

3. Norédami sukurti pirmq vézés linijq ant lauko
ribos,
suaktyvinkite "Pradedama nuo pusés darbinio
plocio"

arba

Norédami sukurti pirmq véZés linijq per puse
darbinio plocio lauko ribose:

ISaktyvinkite "Pradedama nuo pusés darbinio
plocio".

4. Patvirtinkite su \/

=» Sukadrus virtualig apsisukimo zona, ji rodoma kaip
pilkas plotas lauko ribose.
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Virtualaus apsisukimo sukirimas

Kad baty galima pradéti barstyti virtualioje apsisukimo
zonoje ir naudoti véziy linijas virtualioje apsisukimo
zonoje, virtuali apsisukimo zona turi bati atblokuota.

5. Norédami atblokuoti virtualiq apsisukimo zong,

meniu ,Darbas"” parinkite +d )

6. Norédami paslépti véZiy linijas virtualioje
apsisukimo zonoje,

meniu ,Darbas"” parinkite éj

7. Norédami blokuoti virtualiq apsisukimo zong,

meniu ,Darbas” parinkite @éj

a 2,63 ha
263 ha

FT 100%

\
&5 0.0 kmih \

2,63 ha
263 ha

£ 100%

&85 0.0 km/n

-

ra'l I‘+

[ tl) | SR

G 263 ha
263 ha

FT 100%

&5 0.0 kmin \
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Virtualios apsisukimo zonos redagavimas

22.2 Virtualios apsisukimo zonos redagavimas

Spragtelékite ant virtualios apsisukimo zonos.

Norédami pasalinti virtualiq apsisukimo zong,
parinkite ﬁ

arba

Norédami pakeisti apsisukimo lauko gale plotj,

meniu ,Darbas"” parinktyje {é} > "Lauko riba"
> "Apsisukimo lauko gale plotis" jveskite norimg
apsisukimo lauko gale plotj

arba

Norédami paslinkti pirmq véZeés linijg,

meniu ,Darbas” parinktyje {‘é} > "Lygiagretusis
vaziavimas" suaktyvinkite arba iSaktyvinkite
"Pradedama nuo puseés darbinio plocio”.

L[+ AR
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Klitties pazyméjimas

Jei lauke yra klia¢iy, pvz., vandens gesintuvai,
uolos arba medziai, Sios kliGtys gali bati pazymétos
~LAmaTron 4 Zemelapyje. Jei transporto priemoné
artéja prie klidties, rodomas jspéjimas ir keiC¢iamas
mastelis iki transporto priemonés simbolio.

|spéjimas rodomas tik tada, kai nustatymuose yra
suaktyvinti jspé&jimai; zr. psl. 117.

Zemélapio mastelis keiiamas tik tada, kai yra

suaktyvintas automatinis mastelio keitimas; Zr.
psl. 69.

Pazymeéta klidtis gali bati naudojama GPS nuokrypiui
koreguoti, zr. psl. 75.

BUTINOS SALYGOS
© Licencija "GPS-Switch pro" yra
1. Transporto priemone privaziuokite prie klidties.
2. Jei GPS nuokrypiui koreguoti turi biiti

naudojama paZymeéta Kliiitis,
jsidémeékite transporto priemonés kryptj ir padét;.
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3. Meniu ,Darbas” parinkite @

= Zemélapyje rodomas Klidties simbolis.

) OdIN WP

POI_20180618

£ me% m @

o"zr 0.0 km/h

4. KliGties simbolj pirStu slinkite j norimg padet;.
5. Jeireikia pridéti simbolj tam tikram klitities
tipui,

parinkite norimg simbolj.

6. Jeireikia pervadinti klitities simbolj,

parinktyje | ====== | jveskite norimg pavadinima.

7. Jeireikia salinti klitities simbolj,
Parinkite ﬁ

8. Norédami nustatyti klitities simbolj,
spragtelékite bet kurioje vietoje Zemélapyje.
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Pagalbineés lygiagreé€iojo vaziavimo
priemonés naudojimas

24.1 Pagalbinés lygiagre€iojo vaziavimo priemonés konfiguravimas

24.1.1 Formavimo pavyzdzio parinkimas

~AmaTron 4" galima jraSyti jvairias véZziy linijy rasis.

Esarr)':\/f;;:g?;'mo Paaiskinimas Paveikslélis
o fN‘\ o
sl a2 &
“W §"
Tiesi vézés linija, sukurta a ! '
A-B tarp 2 tasky, =M W oIl o R R U -I-/—7
Vingiuota vézés linija, o $
i&lvaintas kontiras kuri jraSoma vaziuojant g - ,/? /_7
v tarp 2 tasky. Kontdrai R = F
palyginami automatiskai. @
ﬂ 100 % | :
fjﬂ 0.0 km/h 'I/ﬁﬂ ‘{é}
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Pagalbinés lygiagre€iojo vaziavimo priemonés konfigiiravimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Track" yra

1. Meniu ,Darbas" parinkite '{:C_):} > "Lygiagretusis
vaziavimas" > "Formavimo pavyzdys".

Lygiagretusis vaziavimas

2. Parinkite formavimo pavyzd;.

ﬂm Formavimo pavyzdys A-B linija
3. Patvirtinkite su \/

24.1.2 Veéziy linijy redagavimas
Jei sukuriamos véZziy linijos, atstumas tarp veéziy linijy

atitinka prijungto jrenginio darbinj plotj. Atstumg tarp
eiliy galima keisti rankiniu badu.

Jei reikia vaziuoti véziy linijomis, bet turi nesusidaryti

persidengimas arba apdorojimo tarpas, galima
pakeisti véZiy linijy persidengima.

=» Rodomi konfiglracijos mygtukai. \ o L4

ev &
2. Parinkite{(:)}. :
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Pagalbinés lygiagre€iojo vaziavimo priemonés konfigiravimas

3. Atstumui tarp véZiy pakeisti,
suaktyvinkite parinktj "Rankiné jvestis"

arba

veézeés linijos persidengimui keisti,
iSaktyvinkite parinktj "Rankiné jvestis"
Galimos vézés linijos persidengimo jvestys:
e Teigiama verté: persidengimas
e Neigiama verté: apdorojimo tarpas

4. )veskite norimg atstuma tarp véZziy linijy arba
norimg vézés linijos persidengima.

<

7

1

24.1.3 Indikatoriy juostos jautrumo nustatymas

Indikatoriy juosta III rodo traktoriaus nukrypimg nuo
artimiausios vézés linijos ir padeda vairuotojui laikytis
vézeés.

Indikatoriy juostos trikampiai simboliai Sviecia, kai
véziy linijy nuokrypis virSija nurodytg verte.

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Track" yra

1. Meniu ,Darbas” parinkite {(:)} > "Lygiagretusis
vazZiavimas" > "Indikatoriy juostos jautrumas".

2. )veskite verte tarp 1 cm ir 100 cm.

3. Patvirtinkite su \/

Lygiagretusis vaZiavimas

Véziy linijy plocio jvedimas rankiniu badu

Atstumas tarp véziy

Vézés linijos persidengimas

dll Feld-20180618-1105

D08 D &

@\f

2.8ha
28ha

R

100 %

fg.r ook

»efad

Lygiagretusis vaZiavimas

Indikatoriy juostos jautrumo nustatymas

MGG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

127



24 | Pagalbinés lygiagreciojo vaziavimo priemonés naudojimas

Véziy linijy sukiirimas

24.2 Veéziy linijy sukdrimas

24.2.1 A-B linijos sukiarimas

BUTINOS SALYGOS

© Licencija "GPS-Track" yra

© Parinktas formavimo pavyzdys "A-B", zr.
psl. 125

1. Privaziuokite prie eilés pradzios ir

2. Parinkite //fA-

= Kreipiamosios vézés pradzios tasSkas nustatomas
transporto priemonés padétyije.

3. PrivaZiuokite eilés pabaiga.

B
4. Parinkite /(Z .

= Kreipiamosios vezeés pabaigos tasSkas
nustatomas transporto priemonés padétyje.
Pridedamos kitos kreipiamosios vézés.

ﬁ 100 %
o‘jr 0.0 kmifhy

hO

0.0 kmifh

73 ;
F £ [;CLI [ ) 3 E B 'I'— 'I'G
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24 | Pagalbinés lygiagre€iojo vaziavimo priemonés naudojimas

Vagy formavimas

24.2.2 1Slyginto konttiro sukarimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Track" yra

"wew

© Parinktas formavimo pavyzdys "iSlygintas
kontaras"; zr. psl. 125

1. Privaziuokite prie eilés pradzios ir

Tl

A,
2. Parinkite //XA-

2] )

= Kreipiamosios vezés pradzios tasSkas nustatomas
transporto priemonés padétyje.

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmyh

3. PrivaZiuokite eilés pabaiga.

NURODYMAS

Kreipiamosios véZés pabaigos taSkas turi bati
nutoles nuo pradzios tasko ne maziau kaip 15 m.

B
4. Parinkite /(Z .

= Kreipiamosios vézeés pabaigos tasSkas
nustatomas transporto priemonés padeétyije.
Pridedamos kitos kreipiamosios vézés.

ﬁ 100 %
o‘jr 0.0 kmifhy

Tl 71
S8

24.3 Vagy formavimas

Vagoms formuoti galima paryskinti tam tikras
kreipiamasias véZzes. Paryskintos kreipiamosios
vézés rodo, kuria darbo srities eile reikia

vaziuoti, kad bdty suformuota norimo dydZio vaga.
Jvestinas skaicius rodo, kokiu ritmu reikia vazZiuoti
kreipiamosiomis vézémis. Jei, pavyzdziui, jvedamas
2, reikia vaziuoti kas antra kreipiamaja véze.

Taip visada praleidZiama viena kreipiamoji vézé ir
suformuojama darbinio plo€io vaga.
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24 | Pagalbinés lygiagreciojo vaziavimo priemonés naudojimas
Lygiagretusis vaziavimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Track" yra

1. Meniu ,Darbas" parinkite {C_):} > "Lygiagretusis
vaziavimas" > "Vagos".

Lygiagretusis vaziavimas

2. )veskite verte tarp 1 ir 20.

3. Patvirtinkite su \/

= VezZiy linijos iSrySkintos nurodytame ritme.

AT |42
tl:l.urn.-’h Bl | .'/ﬂﬂ {{3}

&Y

24.4 Lygiagretusis vaziavimas

Indikatoriy juosta III vaZiavimo metu rodo, keliais

centimetrais transporto priemoné nukrypsta nuo @
vaziuojamos veézes linijos. Jei vézés nuokrypis dll Feld-20180618-1105 171:5
pasiekia nustatytg verte, trikampis simbolis prie 7S ' ~
. . . | . N
centimetry vertés bus raudonas. Vairuotojui rodoma, <" ﬁ K/&
kokia kryptimi transporto priemonés turi bati valdoma. P 9
_('B: ‘-l‘or'l—

2.8ha
28ha

il
‘FﬁT 100'%
fg} RERVR o ﬂ
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24 | Pagalbinés lygiagre€iojo vaziavimo priemonés naudojimas
Véziy linijy paslinkimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Track" yra

@ Indikatoriy juosta pridéta prie blsenos juostos;
zr. psl. 23

© Indikatoriy juostos jautrumas nustatytas; Zr.
psl. 127

@ Veéziy linijos sukurtos; zr. psl. 128

@ Prireikus sukurtos vagos; zr. psl. 129

» Kad transporto priemoné laikytysi véZes,
parodytame ilgyje valdykite transporto priemone
vézes linijos kryptimi.

24.5 Veéziy linijy paslinkimas

Norint iSlyginti dél GPS nuokrypio atsiradusius
nuokrypius, véziy linijas galima paslinkti. Jei
rodomos véziy linijos nebesutampa su realiomis
vézémis lauke, rodomas véziy linijas ,AmaTron4"“
galima paslinkti rankiniu bddu. Arciausiai transporto
priemonés simbolio esanti vézés linija paslenkama

j transporto priemonés simbolio padétj. Visos véziy
linijos paslenkamos vienodu ilgiu ir ta pacia kryptimi.
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24 | Pagalbinés lygiagreciojo vaziavimo priemonés naudojimas
Véziy linijy pervardijimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Track" yra

» Meniu ,Darbas“ parinkite 7§ *.

= Veéziy linijos yra paslinktos.

24.6 Véziy linijy pervardijimas
1. Palieskite vézes linija.

=» Rodomi konfiglracijos mygtukai.
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24 | Pagalbinés lygiagre€iojo vaziavimo priemonés naudojimas
Véziy linijy paslépimas

2. parinkite | s -]

3. )veskite norimg véziy linijy pavadinima.

4. Patvirtinkite su \/

24.7 Veéziy linijy paslépimas
Jei véziy linijos paslepiamos, véZziy linijos Zemélapio

vaizde neberodomos. Pasléptos véziy linijos lieka
iSsaugotos lauko duomenyse ir jas galima vél jkelti.

S | |3 N 7
=» Rodomi konfigdracijos mygtukai. ' - v % //‘ A
Al
fﬂ g

2. parinkite (/3)

= VeézZiy linijos paslepiamos.

3. VeéZiy linijoms vél jkelti,
Zr. psl. 83.
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25 | Automatinis sijos nuleidimo naudojimas

Automatinis sijos nuleidimo naudojimas

Automatinio sijos nuleidimo funkcija automatiskai
nuleidZia sijg, kai purkStuvas vaziuoja neapdirbtu
plotu.

Jvesta verté susijusi su laiko momentu, kada
~LAmaTron 4" nuleidZia sijg, pries pasiekiant
neapdirbtg plota.

Nuleidimo proceso laiko verte reikia nustatyti rankiniu
badu.

Toliau iSvardyti veiksniai, nuo kuriy priklauso, kad
automatinis sijos nuleidimas vykty tinkamu laiku:
e \Vaziavimo greitis

e Traktoriaus jranga

Jrenginiy jranga

Sijos kélimo kelias
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25 | Automatinis sijos nuleidimo naudojimas

BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "GPS-Switch basic" arba "GPS-
Switch pro” yra

© Prijungtas suderinamas AMAZONE lauko
purkStuvas

© Lauko riba sukurta, zr. psl. 112

1. Meniu ,Darbas” parinkite {‘é} > "Automatinis
sijos nuleidimas".

2. Suaktyvinkite "Automatinis sijos nuleidimas".

Automatinis sijos nuleidimas

3. Laukelyje "Sijos nuleidimo ankstinimo laikas"
jveskite nuleidimo proceso trukme sekundémis.

4. Patvirtinkite su \/

Automatinis sijos nuleidimas

Sijos nuleidimo ankstinimo laikas
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas

AUX-N jvesties jrenginio konfigaravimas

26.1 AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

26.1.1 ,,AmaTron 4* funkcijy priskyrimas AUX-N jvesties jrenginiui

Naudojantis AmaTron 4 galima priskirti AUX-N
jvesties jrenginiy mygtukus. Taip galima suaktyvinti
AmaTron 4 funkcijas AUX-N jvesties jrenginiu.

NURODYMAS

Naudojantis AmaTron 4, funkcijas priskirti galima
tik AUX-N jves€iy jrenginiams.

Sioje lenteléje parodytosAmaTron 4 funkcijos:

Transporto
priemoneés - Braukimo
. . Automatinio | 5 . . S .
simbolio sekaii Zemeélapio | Pagrindinio | ,Universal Kameros gesty
krypties eriun JiLIiIio vaizdo meniu Terminal® Patvirtinti vaizdo taikomuyjy
apgrezimas per] g iSkvietimas | iSkvietimas | iSkvietimas iSkvietimas | programy
AT aktyvinimas e
zemélapio keitimas
vaizde

136
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

BUTINOS SALYGOS

© AUX-N jvesties jrenginys prijungtas

© Nustatytas ,AmaTron 4“ UT numeris 1; Zr.
psl. 42

1. Pagrindiniame meniu parinkite 1 .

=» Rodomas jvesties jrenginio siunéiamas pavirsius.

2. Parinkite norimg mygtuka.

1r2s3

&

-

AL
B
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

AUX-N jvesties jrenginys simboliais rodomas kartu

su parinktu mygtuku. Zemiau pavaizduotas mygtukas,
kurj vaizduoja AmaTron 4. Siuo mygtuku galima
atverti AmaTron 4 funkcijas.

3. Atverkite AmaTron 4 funkcijas.

4. 18 sgraSo parinkite AmaTron 4 funkcijg.

=» Parinkta AmaTron 4 funkcija priskiriama
mygtukui.

5. Patvirtinkite su \/

=» Apzvalgoje rodoma parinkta AmaTron 4 funkcija bl 09:20
ant priskirto mygtuko kontaktinio pavirSiaus. T—

&

26.1.2 Jrenginio funkcijy priskyrimas AUX-N jvesties jrenginiui

Naudojantis ,AmaTron 4“ galima priskirti AUX-N
jvesties jrenginiy mygtukus. Tada galima aktyvinti
jrenginio funkcijas AUX-N jvesties jrenginiu.

138 MGB6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

NURODYMAS

Naudojantis ,AmaTron 4“ funkcijas priskirti galima
tik ,AUX-New" jves€iy jrenginiams.

BUTINOS SALYGOS

© AUX-N jvesties jrenginys prijungtas

© Nustatytas ,AmaTron 4“ UT numeris 1; Zr.
psl. 42

1. Pagrindiniame meniu parinkite 1 .
=» Rodomas jvesties jrenginio siuniamas pavirsius.

2. Parinkite norimg mygtuka.
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

AUX-N jvesties jrenginys simboliais rodomas kartu su
parinktu mygtuku. Cia yra mygtukai, kurie vaizduoja
prijungtus jrenginius. Siais mygtukais galima atverti
jrenginio funkcijas.

3. Atverkite jrenginio funkcijas.

4. Parinkite i5 sgra3o jrenginio funkcijg.

=» Parinkta jrenginio funkcija priskiriama mygtukui.

5. Patvirtinkite su \/

=» Apzvalgoje parinkta jrenginio funkcija rodoma ant
priskirto mygtuko kontaktinio pavirSiaus.

EEEN
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

26.1.3 AUX-N priskyrimo Salinimas

1. Pagrindiniame meniu parinkite 1 .
=» Rodomas jvesties jrenginio siun¢iamas pavirsius.

2. Parinkite mygtuka su funkcija, kurig reikia an
pasalinti. —

&
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N jvesties jrenginio jdiegimas

AUX-N jvesties jrenginys simboliais rodomas kartu su
parinktu mygtuku. Salia pavaizduota priskirta funkcija.

3. Spustelékite priskirtg funkcija.

=» Priskirta funkcija paSalinama.

4. Patvirtinkite su \/

=» Apzvalgoje kontaktinis mygtuko pavirSius laisvas. bl 09:20

17273

m-
B
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
Pirmenybinio priskyrimo tvarkymas

26.2 Pirmenybinio priskyrimo tvarkymas

26.2.1 AUX-N priskyrimo patvirtinimas
Jei AUX-N jvesties jrenginys prijungtas, po kiekvieno
~LAmaTron 4“ turi bati patvirtinti AUX-N priskyrimai

prijungtiems jrenginiams.

Meniu "Pirmenybinis priskyrimas" atidaromas
automatiskai.

1. Patikrinkite AUX-N priskyrima.

2. Jeireikia pakeisti AUX-N priskyrimg,
zr. psl. 143

arba

kai AUX-N priskyrimas yra tinkamas,

patvirtinkite su \/

26.2.2 AUX-N priskyrimo keitimas

26.2.2.1 AUX-N priskyrimo keitimas naudojantis funkcijy sgrasu

AUX-N priskyrimo per funkcijy sgrasa atveju kairéje
puséje rodomas visy galimy funkcijy sarasas. AUX-N
jvesties jrenginio mygtukams gali bati priskirtos Sios
funkcijos.

1. Jei kairéje puséje néra funkcijy sqraso,

=
Parinkite €—.

2. Parinkite iS sgraso funkcija.

=» Rodoma esamy AUX-N jves¢€iy jrenginiy
apzvalga.
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
Pirmenybinio priskyrimo tvarkymas

3. Parinkite naujg AUX-N jvesties jrenginj.

=» Rodoma galimy mygtuky apzvalga.

Q(®@
20110
Qf

4. Parinkite norimg mygtuka.

=» Parinktas mygtukas rodomas Salia funkcijos.

5. Patvirtinkite su \/

=» Mygtukas apzvalgoje yra priskirtas parinktai
funkcijai.

6. Kity mygtuky priskyrimas

arba

AUX-N priskyrimo patvirtinimas su \/
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
Pirmenybinio priskyrimo tvarkymas

26.2.2.2 AUX-N priskyrimo keitimas naudojantis jves€iy sarasSu

AUX-N priskyrimo per jvesciy sgrasa atveju kairéje
puséje rodomas visy galimy mygtuky sgrasas. Siems
mygtukams galima priskirti funkcijas.

1. Jei kairéje puséje néra mygtuky sqraso,

. —=>
Parinkite €—.

2. Parinkite i$ sgra3o mygtuka.

=» Rodoma prijungty jrenginiy apzvalga.

3. Parinkite norimg jrengin;.

=» Rodoma galimy funkcijy apzvalga.
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
Pirmenybinio priskyrimo tvarkymas

4. Parinkite norimg funkcija.

=» Parinkta funkcija rodoma Salia mygtuko.

5. Patvirtinkite su \/

=» Mygtukas apZvalgoje yra priskirtas parinktai
funkcijai.

6. Kity funkcijy priskyrimas

arba
AUX-N priskyrimo patvirtinimas su \/

26.2.2.3 AUX-N priskyrimo Salinimas

1. Funkcijy sgraSe arba jvescCiy saraSe parinkite
funkcija, kurig reikia pasalinti.
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N konflikty Salinimas

Parinkta funkcija arba priklausantis AUX-N jves€iy
jrenginio mygtukas rodomas virSuje per vidur;.

2. Spustelékite funkcijg arba priklausantj AUX-N
jvesciy jrengin;.

= Sis priskyrimas pasalinamas.

3. Patvirtinkite su \/

26.3 AUX-N konflikty Salinimas

AUX-N jvesciy jrenginio mygtukui gali bati priskirta tik
viena funkcija. Jei prijungto AUX-N jvesgiy jrenginio
mygtukams yra priskirtos kelios funkcijos, susidaro
AUX-N konfliktai.

Kai ,AmaTron 4" atpazjsta Siuos AUX-N konfliktus,
rodomas atitinkamy mygtuky ir funkcijy parinkciy
langas.
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26 | AUX-N jvesties jrenginio konfigiiravimas
AUX-N konflikty Salinimas

1. SaraSe parinkite mygtuka.
2. SaraSe |Z| parinkite vieng i$ funkcijy.
=» Parinkta funkcija rodoma laukelyje |I|

3. Kai visi AUX-N konfliktai pasalinti:

Patvirtinkite parinktj su \/
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27 | Momentinés ekrano kopijos sukirimas

Momentinés ekrano kopijos sukirimas

Ekrano kopija yra ekrane rodomo vaizdo paveikslélis.
Paveikslélis iSsaugomas kaip grafinis failas USB
atmintuke. Failo pavadinimg sudaro esama data ir
esamas laikas.

BUTINOS SALYGOS

© USB atmintukas jkiStas

» Laikykite paspaude pagrindinio meniu mygtukag

]

=» Ekrane rodomas kameros simbolis. Ekrano kopija
iSsaugoma USB atmintuke. = \__amazone
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28 | Kameros naudojimas

Kameros naudojimas

»<AmaTron 4“ gali rodyti prijungtos kameros vaizdus.
BUTINOS SALYGOS

@ Licencija "AmaCam" yra
© Kamera prijungta
© Kamera konfigiruota; zr. psl. 29
» Pagrindiniame meniu parinkite Sk .
arba
kai suaktyvintas automatinis vaZiavimo atgal
atpaZinimas,

vaziuokite atgal.

=» Rodomas kameros vaizdas.

150 MG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



29 | Klaidy salinimas

Klaidy Salinimas

Klaida

Priezastis

Sprendimas

Sutrikes GPS imtuvas

GPS imtuvas netinkamai veikia.

>

Patikrinkite jungtis.

» Atkurkite GPS imtuvo
gamyklinius nustatymus, Zr.
psl. 40.
Klaidingas masinos valdiklio UT Netinkamai jkeltas telkinys. » PasSalinkite iSsaugotus
rodmuo telkinius, zr. psl. 152.
Nerodomas prijungtas jrenginys Netinkamai jkeltas telkinys. > Pasalinkite iSsaugotus
telkinius, Zr. psl. 152.
Netinkamai prijungtas jrenginys. » IS naujo prijunkite jrenginj.
Netinkamai sukonfigdruotas » KonfigQruokite ISOBUS, Zr.
ISOBUS. psl. 42
Zemélapio vaizde neteisingai Jrenginiy tvarkymo klaida > Atstatykite jrenginiy tvarkyma,
rodomos sekcijos Zr. psl. 152.
MasSina nerodoma terminale. Prijungtas antras terminalas. » Konfiglruokite ISOBUS, Zr.
psl. 42
Sekcijy perjungiklis neveikia. Prijungtas antras terminalas. » KonfigGruokite ISOBUS, Zr.

psl. 42

MG6010-LT-LT | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

151




30 | Gamykliniy nustatymy atkarimas

Gamykliniy nustatymy atktrimas

1. Meniu ,Saranka“ parinkite "Techniné prieziara" >
"Gamykliniai nustatymai".

Sios naudojimo sritys gali bati atkurtos:

e Terminalo nustatymai: atkuria visus ,AmaTron 4*
nustatymus

e Jrenginiy tvarkymas: Salina visus sukurtus
traktorius ir jrenginius

e Dokumentacija: Salina visus uzduoties duomenis

e ISsaugoti telkiniai: Salina jrenginio valdymo
vaizdus

2. Parinkite norimus naudojimo diapazonus.

3. Parinkite "Gamykliniy nustatymy atkarimas®.

Patvirtinkite su \/

»

< Technine priefidra

@ Gamykliniai nustatymai >

< Gamykliniai nustatymai

{ié} Terminalo nustatymai

Eﬁ Irenginiy tvarkymas

ﬁ Dokumentacija

CICICHL

I5saugoti telkiniai

E op
@ Gamykliniy nustatymy atkOrimas
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31 | Priedas

Priedas

31.1 Kartu galiojantys dokumentai

Jrenginio ir jrenginio valdiklio programinés jrangos
naudojimo instrukcija

GPS gaviklio naudojimo instrukcija

Traktoriaus naudojimo instrukcija
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32 | Sarasai

Sarasai

32.1 AisSkinamasis Zzodynas

AUX

AUX angl. ,"auxiliary™ (pagalbinis) santrumpa, reiSkia
papildoma jvesties jrenginj, pavyzdZiui, daugiafunkce
rankeng.

ECU

ECU vadinama masinos valdymo sistema,
sumontuota masinoje. Valdymo terminale galima
atverti prieigg prie masinos valdymo sistemos ir
valdyti masing.

EGNOS

Angl. ,European Geostationary Navigation Overlay
Service". Europos sistema, skirta palydovinei
navigacijai koreguoti.

GPS nuokrypis

GPS nuokrypis yra GPS signalo nuokrypiai, kurie
atsiranda, naudojant mazo tikslumo koregavimo
Saltinius. GPS nuokrypis atpazjstamas iS to, kad
transporto priemonés simbolio padétis valdymo
terminale nebesutampa su realia transporto
priemonés padétimi.

GLONASS

Rusijos navigaciné palydoviné sistema

HDOP

Angl. ,Horizontal Dilution of Precision® —
horizontalaus tikslumo mazéjimo rodiklis: palydovy
siunc¢iamy horizontaliy padéties duomeny (platumos
ir ilgumos laipsnio) tikslumo dydis.

K

Koregavimo Saltinis

Koregavimo Saltiniai yra jvairios sistemos GPS
signalui gerinti ir koreguoti.

M

MSAS

Angl. ,Multifunctional Satellite Augmenatation®.
Japonijos sistema palydovinei navigacijai koreguoti.

N

Numatytosios vertés imtuvas

Numatytosios vertés imtuvu vadinamas valdomas
darbo jrenginio elementas. Naudojant lauko
purkstuvg, kaip valdomg jrenginj elementg galima
nurodyti purSkimo sléegio reguliatoriy, su kuriuo galima
reguliuoti iSbérimo / iSpurSkimo kiekj.

P

Programiné aparatiné jranga

Kompiuteriné programa, jdiegta jrenginyje.
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RTK

Mokama sistema, skirta palydovy duomeny
koregavimui.

Sparta bodais

Duomeny perdavimo greitis, matuojamas baitais per
sekunde.

Sija
Sija Zymi sekcijy grupe.

Taikomasis Zemélapis

Taikomuosiuose Zemélapiuose yra duomenys, su

kuriais galima valdyti darbo padargo elementg. Siems

duomenims priklauso iSbérimo / iSpurskimo kiekis
arba darbinis gylis.

TASK.XML

TASK.XML yra rinkmena su duomenimis apie
uzduotis.

»Farm Management Information System*

.Farm Management Information System* arba
sutrumpintai FMIS yra programa, skirta Zzemés dkio
jmonéms tvarkyti. Su tokia programa galima tvarkyti
uzduotis ir pagrindinius duomenis.

»Shape* rinkmena

~Shape” rinkmena iSsaugo geometrijos ir poZzymiy
informacijg duomeny rinkinyje. Geometrijos
informacijg sudaro formos, kurias galima naudoti
kaip riby linijas. PoZzymiy informacija reikalinga
taikomosioms programoms, pavyzdZiui, iSbérimo /
iSpurskimo kiekiams valdyti. ,shape” rinkmenos
formatas ,..shp“.

,,universal Terminal“

Naudojantis ,,Universal Terminal“ galima vaizduoti
ECU sgsajg valdymo terminale.
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Rodyklé
32.2 Rodyklé
2 Darbines padéties jutiklis
konfigdravimas 63, 63
2D vaizd§§ Darbinio plocio jdiegimas
aktyvinimas 68 Zr. ,Non-ISOBUS" jrenginio konfigdravimas 53
3 Darbo veleno jutiklis
konfigaravimas 62
3D vaizdas
aktyvinimas gg Datos nustatymas 30
A DeSimtainés trupmenos Zenklo keitimas 31
Diagnostikos failas
A-B linija eksportavimas 24
sukarimas 128 ) ] o
Dienos rezimo jjungimas 24
Adresas . . .
Techniné redakcija 7 Dirbtuvése atliekamas darbas 6
Antenos padétis 56 E
Apdirbtas plotas Ekrano ryskumas
Salinimas 112 nustatymas, naudojantis sparciojo paleidimo
Apsisukimas meniu 24
Plocio keitimas 122 Ekrano skaistis
sukarimas 119,122 nustatymas, naudojantis sparciojo paleidimo
Vézés linijos paslinkimas 122 meniu 34
Atmetimo zonos nustatymas pagrindiniuose nustatymuose 33
sukdrimas 114
G
Automatinio mastelio keitimo konfiglravimas 69
o L Gamykliniy nustatymy atkdrimas 152
Automatinis sekcijy jungiklis
aktyvinimas 45 Garsas
L o nustatymas, naudojantis sparciojo paleidimo
Automatinis sijos nuleidimas 134 meniu 32
AUX-N priskyrimas nustatymas, naudojantis sparciojo paleidimo
atvérimas naudojantis sparciojo paleidimo meniu 24
meniu 24 nustatymas pagrindiniuose nustatymuose 32
rodymas 16 Gesty valdymas 22
B konfigdravimas 35
GPS imtuvas
Braukiamieji gestai 22 Imtuvo A100, A101 arba A631 jdiegimas 37
konfigdravimas 35 Imtuvo ,Ag-Star* jdiegimas 38
Basenos juosta 15 kito GPS imtuvo jdiegimas 40
konfigdravimas 23 Pad.et.|.es nurodymas 53
Pozicija 56
D GPS
Darb Greicio signalo naudojimas 61
arbas Imtuvo jdiegimas 37
pradéjimas 77
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Rodyklé
GPS nuokrypis Kliatis
Kligties pazyméjimas 123 /spéjimas 117
koregavimas rankiniu bdadu 75 pazymeéjimas 123
Koregavimas su pazymeéta kliatimi 75
g pazy Kontaktiniai duomenys
Greicio signalas 58 Techniné redakcija 7
| Kontdro linija
sukdrimas 129
Interneto taSko prieigos jdiegimas
Zr. ,WLAN prieigos tasko su ,AmaTron 4“ L
jdiegimas* 49 .
Laiko formato nustatymas 30
ISB 14 .
Laiko nustatymas 30
ISOBUS jrenginys .
S Laiko zonos nustatymas 30
jdiegimas 51
ISO-XML La“kats (s atoazin 118
Duomeny eksportavimas 24 automatinis & paz'|n.|rnas
. . y Lauko duomeny jkélimas 83
Eksportavimas programéle ,myAmaRouter 93 i . .
. . . « Lauko duomeny importavimas i$ ,shape”
importavimas programéle ,myAmaRouter 91 )
. rinkmenos 80
Lauko duomeny jkélimas 83 . .
< . . . Lauko duomeny i$ ,Shape” rinkmenos
UZduoties duomeny eksportavimas j USB .
. pridéjimas 86
atmintukg 92 .
. . . . . sukdrimas 85
uzduoties duomeny importavimas is USB . N
. sukdrimas be dokumentacijos 77
atmintuko 89
I8bérimo kiekis Laukoriba L 112
L automatinis atpazinimas 118
konfigdravimas 95 L
paslépimas 116
J Licencijy tvarkymas 45
Japony 25 Lygiagretusis vaziavimas 125
Jutikliai M
Darbiné padétis 63
Darbo velenas 62  Mastelio keitimo konfigiravimas 69
konfigaravimas 58 »
prijungimas 10 Masina
Radaras 59 ISOBL_JS o1
Ratas 58 rankinis 52
valdymas 71
K MasSininio modeliavimo keitimas
. zr. ,Non-ISOBUS" jrenginio konfigdravimas 53
Kalbos keitimas 31
K Masinos jdiegimas
amera ) zr. ,Non-ISOBUS" jrenginio konfigdravimas 53
Kameros vaizdo rodymas 16
naudojimas 150 Matavimo vienety sistemos keitimas 31
nustatymas 29 Meni tukai 29
prijungimas 10 eniu mygtuka
Keliy valdymo terminaly naudojimas MEZUJ’DTrbaS 19
Zr. ,ISOBUS konfigdravimas* 42 pzya_ga .
konfigdravimas 71
Kintantis kiekio valdymas naudojimas 71
aktyvinimas 45 rodymas 67
Kiny 25
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Meniu ,Sgranka*“

atidarymas 16
Mygtuky juosta 19
rodymas 67
Montavimas
Normalios darbo sglygos 9
N
Nakties reZzimo jjungimas 24

Numatytoji verté
priskyrimas 95

P

Pagalbiné lygiagrec€iojo vaziavimo priemoné

atstumo tarp véziy keitimas 126

Veziy linijy paslépimas 133

VeZziy linijy pervardijimas 132
Patarimai

iSkvietimas 24,27
PDF eksportavimas 100
Persidengimas

atstumo tarp véziy keitimas 126

nustatymas vaziavimo kryptimi 102

persidengimo laipsnio nustatymas 104

Persidengimo paklaidos lauko paribyje

nustatymas 108

persidengimo paklaidos nustatymas 106
POI

Zr. Klidgties pazyméjimas" 123
Prieigos tasko jdiegimas 49
Programavimo mygtuky juosta 19

naudojimas 71

rodymas 67
Programélés

Apzvalga 16

perjungimas 22
Programélé ,AmaTron-Twin"“ 71
Programélé ,myAmaRouter*

ISO-XML eksportavimas 93

ISO-XML importavimas 91

R

Radaro jutiklis

konfigdravimas 59

Rato jutiklis
konfigdravimas 58
RySkumas
nustatymas, naudojantis sparciojo paleidimo
meniu 34
nustatymas, naudojantis sparciojo paleidimo
meniu 24
nustatymas pagrindiniuose nustatymuose 33

S

Sekcijy derinimas
Zr. ,Non-ISOBUS" jrenginio konfigdravimas 53

Sekcijy perjungiklis 102
Signalinis kiStukas

prijungimas 10
Sija

keitimas 73
Sijos nuleidimas 134
Skaitmeniné naudojimo instrukcija 7
Sparciojo paleidimo meniu 24

T

Taikomasis Zzemélapis

keitimas 73

naudojimo aktyvinimas 45
Taikomosios programos

aktyvinimas 45

ApZvalga 16

perjungimas 22
Taikomyjy programy karuselé 15

ApZvalga 16

naudojimas 22
Telkiniy Salinimas 152
Tinklas

jdiegimas 49
Traktoriai ir jrenginiai

Meniu rodymas 16
Traktorius

jutikliy konfigaravimas 58

sukdrimas 56

U

uT 19
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Rodyklé

UZduoties duomenys Jrenginys
eksportavimas 24 ISOBUS 51
eksportavimas PDF formatu 100 Parinkimas 54

Uzduotys valdymas 71
eksportavimas 24 |spéjimai 117
eksportavimas j USB atmintukg 92 =
Eksportavimas programéle ,myAmaRouter” 93 S
importavimas iS USB atmintuko 89
importavimas programéle ,myAmaRouter* 91 Sviesos juosta 127
sukdarimas 93 -

Z
\ o
Zemeélapio vaizdas
Vagos Apzvalga 18
sukdrimas 129 atidarymas 16
Rodyti mobiliajame galutiniame jrenginyje 71
Vaziavimo atgal atpaZinimas 68
Zemeélapis

VaZiavimo krypties atpazinimas 68 Apzvalga 18

Vézés iSlaikymas Zinynas
aktyvinimas 45 iSkvietimas 24,27
atstumo tarp véziy keitimas 126
naudojimas 125 .

Veziy linijy paslépimas 133
Véziy linijy pervardijimas 132 ,AmaCam®
aktyvinimas 45

Véziy linijos
Atstumo keitimas 126 ,GPS-Maps&Docs*
paslépimas 133 aktyvinimas 45
perv_a.rdljlmas 132 _GPS-Switch®
sukdrimas 128 -

) aktyvinimas 45
Vagy formavimas 129
. . L ,GPS-Track"
Virtuali apsisukimo zona -
.. . aktyvinimas 45
Plocio keitimas 122
sukdrimas 119,122 ,Multi Boom* 73
Vezes linijos paslinkimas 122 . .
-.Non-ISOBUS*" jrenginys
VT 19 konfigdaravimas 53
sukdrimas 52
W .
~Section Control*

WLAN aktyvinimas 45
Interneto tasko prieigos jdiegimas 49 zr. ,Sekcijy perjungiklis® 102
~AmaTron 4" sujungimas su WLAN tinklu 49 ,Shape* failas

I Lauko duomeny pridéjimas prie lauko 86
.shape"“ rinkmena

Irasymas 109 Duomeny importavimas 24

Jrenginio geometrija Lauko duomeny importavimas 80
Zr. ,Non-ISOBUS" jrenginio konfigdravimas 53 Universal Terminal®

Jrenginio tipo keitimas Apzvalga 19

rodymas 16

zr. ,Non-ISOBUS" jrenginio konfigdravimas 53
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