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1 | Bezpecénost a odpovédnost

Bezpeénost a odpovédnost

1.1 Silniéni provoz

Pri jizdé po silnici nepouZivejte ovladaci poéita¢ nebo ovladaci terminal.
Odvedeni pozornosti fidice miZe vést k nehoddm a az smrtelnym zranénim.

P Pri jizdé po silnici neovladejte ovladaci pocita¢ nebo ovladaci termindl.

1.2 Udrzba a skladovani

Poskozeni zkratem
Jestlize se na traktoru nebo pfipojeném naradi provadi udrzbové prace, hrozi zkrat.

» Pred provddénim servisnich pract
odpoijte veSkeré spoje mezi ovladacim terminalem nebo ovladacim pocéitacem a traktorem.

Poskozeni prepétim

Jestlize se na traktoru nebo pfipojeném naradi provadi svarovaci prace, miize dojit k poskozeni ovladaciho
pocitace nebo ovladaciho terminalu prepétim.

» Pred svarovdnim
odpojte veskeré spoje mezi ovladacim terminalem nebo ovladacim pocitacem a traktorem.

Poskozeni neodbornym ¢iSténim

» Cistéte ovladaci poéitaé nebo ovladaci terminal vyhradné vihkym, mékkym hadrem.

Poskozeni nespravnou provozni a skladovaci teplotou

PFi nedodrzovani provozni a skladovaci teploty mize dojit k poSkozeni ovladaciho pocitace nebo
ovladaciho terminalu, a v dasledku toho k chybné funkci a nebezpeénym situacim.

» Provozujte ovladaci pocita¢ nebo ovladaci terminal jen pfi teplotach od -20 °C do +65 °C

» Skladujte ovladaci pocita¢ nebo ovladaci terminal jen pfi teplotach od -30 °C do +80 °C
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1| Bezpecénost a odpovédnost
Konstrukéni zmény

1.3 Konstrukéni zmény

Nepripustné zmény a nepripustné pouziti

Nepfipustné zmény nebo nepfipustné pouzivani muze negativné ovlivnit vasi bezpeénost a/nebo Zivotnost
a funkci ovladaciho terminalu.

» Na ovladacim pogitaci nebo ovladacim terminalu provadéjte jen takové zmény, které jsou popsané v
navodu k obsluze ovladaciho pocitaée nebo ovladaciho terminalu.

» Pouzivejte ovladaci pocita¢ nebo ovladaci terminal v souladu s jeho uréenim.
» Neotvirejte ovladaci pocita¢ nebo ovladaci terminal.

> Netahejte za kabely.

1.4 Kamerovy systém

Na zakladé obrazu kamery ne€init rozhodnuti souvisejici s bezpeénosti

Kamera slouZi jako asisten¢ni systém. Kamera nenahrazuje navigatora ani vlastni pozornost. Zorné pole
kamery mé napf. slepé oblasti, ve kterych nemuiZe zachytit osoby ani objekty. Obraz kamery mize mit
urcité zpozdéni a tudiz se mize situace chybné vyhodnotit. MiZe tak dojit ke zranéni nebo usmrceni osob.

» Neustale sledujte okoli.

» Nepouzivejte kameru pro aplikace souvisejici s bezpecnosti, jako je jizda po verejnych komunikacich
nebo couvani.

» Stale kontrolujte vozovku.

» Nepouzivejte kameru k ovladani stroje.

1.5 Displej

Nebezpeéi nehody v diisledku chybného zobrazeni na displeji

Je-li zobrazeni na displeji chybné, nebo je na néj omezeny vyhled, mohou byt funkce nechténé aktivovany
a tim padem vyvolany funkce stroje. Mlze dojit ke zranéni nebo usmrceni osob.

» KdyZ je omezeny vyhled na displej,

zastavte ovladani.

» KdyZ je zobrazeni na displeji chybné,
restartujte ovladaci pocita¢ nebo ovladaci terminal.
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1 | Bezpecénost a odpovédnost
Displej

Nebezpeéi nehody v disledku nespravného prejeti displeje prstem

PFi nespravném prejeti displeje prstem se mohou omylem aktivovat tlacitka fizeni stroje a tim vyvolat
funkce stroje. MiZe dojit ke zranéni nebo dokonce usmrceni osob.

» Zacinejte prstem prejizdét od okraje displeje.
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2 | K tomuto navodu k obsluze

K tomuto navodu k obsluze

2.1 Autorské pravo

Pretisk, pfeklad a reprodukce v jakékoli formé, véetné

vynatkd, vyZaduji pisemny souhlas spoleénosti
AMAZONEN-WERKE.

2.2 Pouzita vyobrazeni

2.2.1 Vystrazné pokyny a signalni slova

Vystrazné pokyny jsou oznaceny svislym pruhem
s trojuhelnikovym bezpeénostnim symbolem a
signalnim slovem. Signalni slova "NEBEZPECI",
"VAROVANI" nebo "POZOR" popisuji zavaznost
hroziciho ohroZeni a maji nasledujici vyznamy:

NEBEZPECi

P Oznaduje bezprostfedni ohrozeni

zranéni, jako je ztrata ¢asti téla nebo smrt.

VAROVANI

P Oznacuje mozné ohrozeni se stfedné

zranéni nebo smrti.

POZOR

P Oznaduje ohroZeni s malym rizikem
lehkého nebo stfedné tézkého télesného
zranéni.
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2 | K tomuto navodu k obsluze
Pouzita vyobrazeni

2.2.2 DalSi upozornéni

A\

4l DULEZITE

» Oznaduje riziko poskozeni stroje.

1| EKOLOGICKE UPOZORNENI

P Oznaduje riziko poskozeni Zivotniho
prostredi.

UPOZORNENI

Oznacduje tipy k pouziti a informace k optimalnimu
pouzivani.

2.2.3 Pokyny k jednani

2.2.3.1 Cislované pokyny k jednani

Jednani, ktera musi byt provedena v uréitém pofadi,
jsou uvedena jako Cislované pokyny k jednani.
Stanovené poradi jednani se musi dodrzet.

Priklad:

1. Pokyn k jednani 1

2. Pokyn k jednani 2

2.2.3.2 Pokyny k jednéani a reakce

Reakce na pokyny k jednani jsou oznacené Sipkou.
Priklad:

1. Pokyn k jednani 1

=» Reakce stroje na pokyn k jednéni 1

2. Pokyn k jednani 2

2.2.3.3 Alternativni pokyny k jednani

Alternativni pokyny k jednani jsou uvedeny slovem
"nebo".
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2 | K tomuto navodu k obsluze
Pouzita vyobrazeni

Priklad:
1. Pokyn k jednani 1
nebo
alternativni pokyn k jednani

2. Pokyn k jednani 2

2.2.3.4 Pokyny k jednani pouze s jednim jednanim

Pokyny k jednani pouze s jednim jednanim nejsou
¢islované, ale jsou oznacené Sipkou.

Priklad:

» Pokyn k jednani

2.2.3.5 Pokyny k jednani bez poradi

Pokyny k jednani, ktera nemusi byt provedena v
urcitém stanoveném poradi, jsou zobrazeny ve formé
seznamu se Sipkami.

Priklad:

» Pokyn k jednani

» Pokyn k jednani

» Pokyn k jednani

2.2.3.6 Prace v dilné

PRACE V DILNE

» Oznacuije servisni prace, které musi ve
specializované dilné, dostate¢né vybavené z
hlediska zemédélské techniky, bezpeénosti a
techniky ochrany Zivotniho prostfedi provadét
odborny personal s pfislusSnym vzdélanim.

2.2.4 Vyéty

Vycéty bez zavazného poradi jsou zobrazeny jako
seznam s jednotlivymi body vyctu.

Priklad:
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2 | K tomuto navodu k obsluze
DalSi platné dokumenty

e Bod1
e Bod2

2.2.5 Cisla pozic na obréazcich
Oramovaneé Cislo v textu, napfiklad |I| odkazuje na
Cislo pozice na vedlejSim obrazku.
2.2.6 Informace o sméru
Neni-li uvedeno jinak, vSechny sméry jsou ve sméru
jizdy.

2.3 DalSsi platné dokumenty
V pfiloze se nachazi seznam souc¢asné platnych
dokumentd.

2.4 Digitalni navod k obsluze

Digitalni navod k obsluze a e-learning je mozné si
stahnout z informaéniho portalu AMAZONE.

2.5 Vas nazor je dtlezity

Vazena ¢tenarko, vazeny ¢tenafi, naSe dokumenty
jsou pravidelné aktualizovany. VaSe navrhy na
zlepSeni nam pomohou vytvofit dokumenty, které pro

své navrhy dopisem, faxem nebo e-mailem.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234

E-Mail: tr.feedback@amazone.de

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



3 | Predpokladané spravné pouziti

Predpokladané spravné pouziti

e Ovladacim terminalem se fidi zemédélské stroje.

e Navod k obsluze je soucasti ovladaciho terminalu.
Ovladaci terminal je ur€en vyluéné pro pouziti
podle tohoto navodu k obsluze. Pouziti ovladaciho
terminalu, které neni popsano v tomto navodu
k obsluze, mlize vést k té€zZkym zranénim nebo
usmrceni osob, posSkozeni stroje a vécnym
Skodam.

e Jiné nez prfedpokladané pouziti je zakazano a je
v rozporu s ustanovenim vyrobce. Za Skody
zpUsobené v rozporu s ustanovenim vyrobce
neruci vyrobce, ale provozovatel.
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4 | Navod k montazi

Navod k montazi

4.1 Montaz AmaTron 4
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4 | Navod k montazi
Pripojeni kamery

4.2 Pripojeni kamery

LN

4.3 PrFipojeni signalového konektoru

3
S
g
—
o
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R,

10
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4 | Navod k montazi
Pripojeni zadavaciho zarizeni AUX-N

4.4 Pripojeni zadavaciho zafizeni AUX-N

UPOZORNENI

Obrazek ukazuje pfipojeni zadavaciho zafizeni
AUX-N AMAZONE. Pfipojeni zadavacich zafizeni
AUX-N jinych vyrobcl se muze lisit.
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5 | Pfehled zafizeni AMATRON 4

Prehled zarizeni AMATRON 4

5.1 Pohled zepredu

AMAZONE

AmaTron 4

[o] [~ [on] [w] []

Tlagitko pro hlavni menu
Tlagitko pro univerzalni terminal
Stavova kontrolka

Tlagitko zap/vyp

Snimac jasu

Bl [=][=] [2] [~]

Tlacgitko pro mapovy nahled

ISB tlagitko

Tlagitka vybéru pro fizeni naradi
Priblizovaci snimag

Dotykovy displej

12
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5 | Prehled zafizeni AMATRON 4
Pripojky

5.2 PFipojky

|

I

|I| Horni USB pfipojka |Z| Zadni USB pripojka

@ Ethernetova pfipojka pro servisni prace E Pripojka pro signal GPS

|E| PFipojka pro CAN sbérnici @ Pripojka pro signaly snimacu
Kamerova pfipojka

5.3 Typovy Stitek

|I| Cislo dilu AMAZIONE
l—NlXXX

[2] Sifrované kalendafni datum B CAXKXX U K c €

|z| Revizni &islo @—x C n

(4] sériové &islo [4]——x000x F(C: E OO0
[=]
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5 | Prehled zafizeni AMATRON 4
ISB tlagitko

[1] Cislo zafizeni
[2] Sifrované kalendarni datum

Typ

5.4 ISB tlac¢itko

Funkce ISB tlacitka zavisi na pfipojeném zafizeni.
Kdyz ma zafizeni funkci ISB, je funkce ISB popsana v
navodu k obsluze zafizeni.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H

14

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




6 | Prehled rozhrani

Prehled rozhrani

6.1 Hlavni menu

il

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

%

L L
|I| Stavovy Fadek |Z| Zobrazeni aktivniho nafadi a aktivniho traktoru
Karusel aplikaci
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6 | Prehled rozhrani
Karusel aplikaci

6.2 Karusel aplikaci

B 0.0km/h 15:18

OMO

Fendt 714 TMS |

Spritze ux5200

{1

=
iz

k3

ﬁ

dll 3

T

Karusel aplikaci |I| obsahuje nasledujici aplikace:

16
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6 | Prehled rozhrani
Karusel aplikaci

Aplikace Tlagitko Funkce

Symbol zavisi na
zvoleném naradi.

Univerzalni terminal Zobrazeni fizeni pfipojeného naradi

=

Konfigurace pfipojeného vstupniho

Obsazeni AUX-N zarizeni AUX-N

Menu nastavenfi Instalace AmaTron 4

Prehled traktor(l a nafadi, sefizeni traktort

Sprava naradi oy il
a néradi

Kamera Zobrazeni obrazu kamery

Mapovy nahled Otevieni mapového nahledu

SNkl
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6 | Prehled rozhrani
Mapovy nahled

6.3 Mapovy néahled

6.3.1 Mapa

12:14

>_<'f>

W

o
I I 1 &

A

A )
’ﬂ] —bé-.-d—

kg/ha
160,00

1,23ha

@ G 0,12 ha

ragrd

Q

,Iffr 100 %

@_aﬁ 0,0 km/h

o
-~
o |

7
PIIREeE

A3

|I| Volba aplikacni mapy

@ Zaostfeni na traktor a naradi

|E| Kompas

Nastaveni minimalniho stupné zoomu
@ Velikost pole a zpracovana plocha

[11] Rychlost GPS

Hodnotova stupnice pro aplikaéni mapu

]2l [=] [=] [»] [~]

Aktivace ptaci perspektivy

Vybér Multi Boom

Nastaveni maximalniho stupné zoomu
Symboly pro traktor a naradi

Stupen prekryti

Informace pfistroje

18
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6 | Prehled rozhrani
Univerzalni terminal

6.3.2 Pracovni menu

|I| Obraceni sméru jizdy

8 (),

Uréeni vodici stopy

Aktivovani automatického spinani jednotlivych @_ _,6.2.__@

sekcef

] [~

Pfesun vodicich stop IEI ﬁ ﬁ

Vytvofeni hranice pole

.—7 —-
Zalozeni virtualni souvrati . @ ﬂ
Bez funkce @_ (@ 0’0

Vytvoreni znaceni

Otevfeni menu pole .{ﬁy {:C-)_:} @

Korekce GPS driftu

Vytvoreni nového pole

R 2] Bl [ [=] [¥] [o] [«] [#]

Konfigurace mapového nahledu

6.4 Univerzalni terminal

Na univerzalnim terminalu se zobrazuje rozhrani
fizeni naradi. Pfes univerzalni terminal Ize &ist
informace o naradi a fidit naradi. Univerzalni terminal
se ¢leni na oblast "Informace o naradi" a "Funkéni
tlac¢itka". Podle naradi se mohou i v oblasti Informace
0 naradi nachazet tlacitka.
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6 | Prehled rozhrani
Univerzalni terminal

ﬁ i- |ﬁ 150 L ha 4__) JJ
‘T 3.49 he |60 7.0 knsh "
% 150 L/ha ::l*m :}m
- 100 « P
524 - " S.2 bar B @ b
[—
AL A0 A4 A4 M4 A4 o

il ==
I OM/OFF

_ _
aaI]] aaI]J

R N

|I| Informace o naradi a fizeni nafadi |Z| Funkeéni tlaCitka

UPOZORNENI

Zobrazeni na univerzalnim terminalu zavisi na
pfipojeném naradi.

20
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7 | Zakladni obsluha

Zakladni obsluha

7.1 Zapnuti a vypnuti AmaTron 4

» Chcete-li zapnout AmaTron 4,
stisknéte tlacitko pro zapnuti/vypnuti |I|

UPOZORNENI

Kdyz je pfipojené vstupni zafizeni AUX-N, musi
se potvrdit jeho obsazeni; viz strana 143.

» Chcete-li vypnout AmaTron 4,

podrzte stisknuté tlagitko pro zapnuti/vypnuti |I|

7.2 Pouziti USB flash disku

PREDPOKLADY

© Kapacita USB flash disku maximalné 64 GB
© USB flash disk formatovan v souborovém
systému FAT32

» Zasurite vhodny USB flash disk do horni nebo
zadni USB pfipojky.

=» Zobrazi se informace, Ze byl rozpoznan USB
flash disk.

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE
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7 | Zakladni obsluha
Prepinani aplikaci

7.3 Prepinani aplikaci

7.3.1 Pouziti tlacitek menu

1. Chcete-li otevrit hlavni menu,
stisknéte |I|

2. Chcete-li oteviit mapovy ndhled,
stisknéte @

3. Chcete-li otevrit univerzdlni termindl,
stisknéte @

7.3.2 PouZziti karuselu aplikaci

1. V hlavnim menu prochazejte karusel aplikaci
prstem doleva nebo doprava.

2. Zvolte pozadovanou aplikaci.

7.3.3 Ovladani prejetim prstem

Aplikace pro prejeti prstem Ize volit v menu nastavent,
viz strana 35.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

o B @ 1

22
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7 | Zakladni obsluha
Konfigurace stavového radku

4l DULEZITE
Nebezpeéi poSkozeni stroje

PFi nékterém prejeti prstem Ize omylem
stisknout tla¢itka Fizeni naradi.

P Zadinejte prstem prejizdét na okraiji
displeje.

» Prejedte prstem z pravého nebo levého okraje
displeje doprostred.

7.4 Konfigurace stavového radku

Stavovy fadek |I| se zobrazuje ve vSech aplikacich.

Informace na stavovém fadku Ize konfigurovat.

Nasledujici tabulka ukazuje vSechny dostupné
funkce:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s HH g 1

Symbol

Informace

Stav automatického spinani sekci

5%" Rychlost

3‘5 PFijem GPS
09:30 Cas

ﬂl] Nazev pole

Obdélana plocha vybraného pole

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE
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7 | Zakladni obsluha
Pouziti menu rychlého spusténi

Symbol Informace
G Neobdélané plocha vybraného pole
dd 2 44 Odchylka vodicich stop

1. Dotknéte se prstem stavového fadku 2 sekundy.

=» V/Sechny informace se zobrazuji v jednom
prehledu.

Tyl

2. Chcete-li na stavovy rddek pridat nebo z néj

odebrat informace,

pfesunte prstem pozadovanou informaci do

pozadovaného mista.

3. Chcete-li konfiguraci ukoncit,

dotknéte se displeje pod prehledem informaci.

7.5 Pouziti menu rychlého spusténi

Menu rychlého spusténi obsahuje tlacitka pro rychly

pfistup k nasledujicim funkcim:

Symbol

Funkce

]

Export diagnostickych dat.

Vyvolani pfifazeni AUX-N.

|PDF_’!

Export dat zakéazky jako PDF.

Export dat zakazky ve formatu ISO-XML.

Vyvolani tipa.

PFepnuti mezi dennim a no¢nim rezimem.

Import dat zakazky 1ISO-XML a souborl shape.

Nastaveni hlasitosti posuvnym regulatorem.

Nastaveni jasu displeje posuvnym regulatorem.

24
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7 | Zakladni obsluha
Zadavani ciselnych hodnot

1. Prejedte prstem z horniho okraje displeje ke
stfedu displeje.

=» Otevie se menu rychlého spusténi.

2. Zvolte pozadovanou funkci.

3. Chcete-li menu rychlého spusténi zavrit,

dotknéte se displeje pod menu rychlého spusténi.

7.6 Zadavani €iselnych hodnot

Pokud se musi zadavat ¢iselné hodnoty, otevie se
¢iselny blok. Navic jsou k dispozici funkce kalkulacky.
Provadéné vypocty se zobrazuji nad zadavanymi
hodnotami. Rozsah platnych hodnot je uveden v
zavorkach.

1. Zadejte Cisla nebo vypocty.

2. Potvrdte zadani pomoci \/

nebo

chcete-li zaddvdni ukoncit
dotknéte se displeje nad ¢iselnym blokem.

0.0 km/h

15426+

4,1

EEE
EiEIE]
EEAE

{-1000 ... 1000]
8 9
5 6
2 3
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7 | Zakladni obsluha
Zadavani textu

7.7 Zadavani textu

Pokud se musi zadavat text, otevie se blok znakd.

» Chcete-li zaddvat Cislice nebo zvldstni znaky,

zvolte L

» Chcete-li vyvolat dalsi zvidstni znaky,

zvolte e .

UPOZORNENI

Pokud byly vybrany jazyky ¢instina nebo
japonstina, prevedou se pismena latinky na
Cinské nebo japonské znaky. Zobrazuji se navrhy
na pfevod. U japonskych znaku si miZete vybrat z
riznych typa znaka.

» Chcete-li si vybrat mezi typy japonskych znakij,
Zvolte tlagitko [ 1].

» Potvrdte vloZeni textu pomoci \/
nebo

chcete-li ukoncit vkldddni textu
dotknéte se displeje nad blokem znakd.

7.8 Mazani prvki

1. Chcete-li smazat prvky,

zvolte ﬁ
2. Potvrdte smazéani pomoci \/

X
Q W R zZ U (o] U
A D G J o6 A
I C N *
123
L X
Ll Lhe 1= Lt Lz LET
Q W E T u P @
A D F H ] L
z c N
123 & e
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7 | Zakladni obsluha
Prejmenovani prvki

7.9 Prejmenovani prvki
1. Podrzte stisknuté Prejmenovani prvka.

2. Zadejte nazev.

3. Potvrdte nadzev pomoci \/

7.10 Vyvolani tipt

Tipy obsahuji pokyny a videa, ktera usnadnuiji
ovladani AmaTron 4.

Tipy se zobrazuji pro nasleduji menu:
e Hlavni menu
e Mapovy nahled

e Menu pro zadavaci zafizeni AUX-N

=

Prejdéte do pozadovaného menu.

2. Oteviete menu rychlého spusténi.

zvolte @

w
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8 | Pouziti univerzalniho terminalu

Pouziti univerzalniho terminalu

V univerzalnim terminélu se zobrazuje fizeni naradi.
Naradi je mozné ovladat pomoci univerzalniho
terminalu. Mezi fidicimi jednotkami pfipojeného
naradi je mozné prepinat.

Tlagitka ovladani nafadi je mozné ovladat pfimo
dotykem nebo tlacitky na pravé strané AmaTron 4.
Usporadani tlagitek odpovida usporadani tlagitek v
uzivatelském rozhrani.

1. Chcete-li otevrit univerzdlni termindl,

stisknéte tlacitko pro univerzalni terminal |I|
2. Chcete-li vybrat ridici jednotky ndradi, mezi

nimiz Ize prepinat,
podrzte stisknuté tlacitko pro univerzalni terminal

=» Otevre se seznam s pfipojenym néfadim.

3. Zvolte poZzadované naradi.

=» Vybrané druhy nafadi se zaSkrtnou.

4. Chcete-li prepinat mezi ridicimi jednotkami

vybraného ndradi,
stisknéte tlacitko pro univerzalni terminal |I|

28
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni

Provedeni zakladniho nastaveni

9.1 Nastaveni kamery

1. V menu Nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni" > dll Neu 09:26
Nastaveni kamery ) $ Zakladni nastaveni
ngh Nastaveni kamery ]
2. Chcete-li kameru pouZit, & 0okm/h

aktivujte "Kameru". < Nastaveni kamery
3. Chcete-li automaticky ukdzat obraz kamery, L Kamera »
kdyZ se zaradi zpdtecka,
- s - Automatické ani couvani (o
aktivujte "Automatické rozpoznani couvani”. S Automalické ozpoznni couvén|
S’G Prahova hodnota zobrazeni kamery 0 km/h
Prahova hodnota pro zobrazeni kamery udava, od
. , . . . L, .51? Horizontalné zrcadlit obraz kamery (:
jaké rychlosti se zobrazuje obraz kamery pfi couvani.
" , , " ) Sli' Vertikélné zrcadlit obraz kamery C.
4. Pod "Prahova hodnota zobrazeni kamery" zadejte
pozadovanou rychlost.

5. Chcete-li zrcadlit obraz kamery,
aktivujte "Zrcadlit kameru horizontalné" nebo
"Zrcadlit kameru vertikalné".

9.2 Aktivace spinani zapalovani

Kdyz je spinani zapalovani aktivované, AmaTron 4 se
zapina a vypina spole¢né se zapalovanim traktoru.
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Nastaveni data a Casu

1. V menu nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni".
2. "Spinani zapalovani" aktivujte,
nebo

"Spinani zapalovani" deaktivujte.

9.3 Nastaveni data a éasu

1. V menu nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni" >

"Datum a cas".

2. Pokud se md datum a cas nacitat
prostrednictvim signdlu GPS,
aktivujte "synchronizaci ¢asu GPS"

nebo

kdyZ se md datum a Cas zadat rucné,
deaktivujte "synchronizaci ¢asu GPS".

3. Pod "Datum" zadejte pozadované datum.

4. Pod "Forméat data" nastavte pozadovany format
data.

5. Pod "Cas" zadejte pozadovany &as, format &asu a

¢asovou zonu.

dll weu 09:26

< Zakladni nastaveni

@ Spinani zapalovani m
dll weu 09:26

< Zakladni nastaveni

@"E-l Datum a ¢as >
dll e 12:34

< Datum a ¢as

@ Casové synchronizace GPS &

Datum
@ Cas 12:34
@ Forméat data 0.03.2023

30
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Zména nastaveni jazyka a regionu

9.4 Zména nastaveni jazyka a regionu

1. V menu nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni" > dll weu 09:32
Region ajazyk ' < Zakladni nastaveni
@ Region a jazyk »
2. Pod "Jazyk" zvolte poZzadovany jazyk. & 00kmh
] 4 Region a jazyk
3. Pod "Oddélovac desetinnych mist" zvolte
pozadovany oddélova¢ desetinnych mist. C@ s Det

Ciddélovad desetinnych mist

4. Pod "Systém jednotek" zvolte pozadovany systém "
mérnych jednotek.

) - pp————
mm  Systém jednotek metrisch

9.5 Nastaveni hlasitosti

9.5.1 Nastaveni hlasitosti v zakladnich nastavenich

1. V menu nastaveni zvolte "Zékladni nastaveni". o} 19:12

@ SETUP

{(‘l}} Z&akladni nastaveni b
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Nastaveni hlasitosti

2. Nastavte hlasitost posuvnym regulatorem.

< Zakladni nastaveni

|::] ]) Hlasitost _—

9.5.2 Nastaveni hlasitosti v menu rychlého spusténi

1. Prejedte prstem z horniho okraje displeje ke
stfedu displeje.

=» Otevie se menu rychlého spusténi.

2. Nastavte hlasitost posuvnym regulatorem.

# @ )
i

0.0 km/h
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Nastaveni jasu displeje

9.6 Nastaveni jasu displeje

9.6.1 Nastaveni jasu displeje v zadkladnich nastavenich

1. V menu nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni" >

"Jas displeje”.

2. Nastavte jas displeje posuvnym regulatorem.

3. Pokud se md jas displeje automaticky
prizplisobit okolnimu jasu,
aktivujte "Automaticky jas displeje".

4. KdyZ se md mezi dennim a nocnim reZimem
prepinat automaticky v zdvislosti na okolnim
jasu,
aktivujte "Automatické pfepinani den-noc".

Zakladni nastaveni

Jas displeje 3

Jas displeje

Jas displeje D ————
Automaticky jas displeje C’
Automatické prepinani den/noc C’

9.6.2 Nastaveni jasu displeje v menu rychlého spusténi

1. Prejedte prstem z horniho okraje displeje ke
stfedu displeje.

=» Otevie se menu rychlého spusténi.
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Zobrazeni dotyku displeje

2. Nastavte jas displeje posuvnym regulatorem.

0.0 kmfh

9.7 Zobrazeni dotyku displeje

Kdyz je tato funkce aktivovana, zobrazi se pfi kazdém
dotyku displeje bily krouzek v misté dotyku.

1. V menu nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni".

@ SETUP

{@} Z&kladni nastaveni >
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Aktivace pouziti prejeti prstem

2.

"Zobrazeni dotyku" aktivujte
nebo

"Dotykovy displej" deaktivujte

9.8 Aktivace pouZziti prejeti prstem

Pomoci prejeti prstem Ize prechazet mezi
nasledujicimi aplikacemi.

Mapovy néhled
Obraz kamery

Univerzalni terminal pro v8echny pfipojené druhy
nafadi

V menu Nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni" > "
Pouziti pfejeti prstem".

PoZadované aplikace aktivujte
nebo
aplikace deaktivujte.

Chcete-li prepinat mezi zvolenymi aplikacemi,
viz strana 22.

V menu importu Ize soubory shape filtrovat podle
vzdalenosti od aktualni polohy GPS. VSechny
soubory shape, jejichz data jsou mimo zadany
polomér, jsou v menu importu skryty.

dll neu 09:32

< Zakladni nastaveni

‘p Dotykovy displej a»
dll neu 09:32

< Zakladni nastaveni

p Pouziti prejeti prstem >

9.9 Konfigurace obvodového filtru pro vyhledavani poli v menu importu

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE
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9 | Provedeni zakladniho nastaveni
Konfigurace obvodového filtru pro vyhledavani poli v menu importu

1. V menu Nastaveni zvolte "Zakladni nastaveni” dll weu 09:32
> "Obvodovy filtr pro vyhledavani poli v menu
. " < Zakladni nastaveni
importu”.

2. Zvolte poZadovany obvod.

@‘_'/ Obvodovy filtr pro vyhledavani poli v menu importu
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10 | Instalace GPS

Instalace GPS

10.1 Pouziti signalu GPS z ISOBUS traktoru

Pokud traktor vysila signal GPS jako NMEA2000
do ISOBUS, mGze AmaTron 4 pouZivat tento signal
GPS.

UPOZORNENI
Pokud traktor vysila signal GPS do ISOBUS,

AmaTron 4 nemUze vysilat signal GPS do
ISOBUS, viz strana 60.

1. V menu nastaveni zvolte "GPS".

2. Vyberte "Vstup pAijimace GPS"™'ISOBUS &5 00kmh
NMEA2000". < oPs
=» Deaktivuji se poloZky menu "Prenosova rychlost” L1 Vstup prijimace GPS S0BLS (NMEA2000)

a "Konfigurace prjimace GPS".

Pfenosova rychlost
Konfigurovat pfijima¢ GPS

']1%-3 Informace GPS

10.2 Zfizeni pfijimaée A100, A101 nebo A631

Tento pfijima¢ GPS nabizi moznost ruéniho nastaveni
obou korekénich satelitt. Korekeni satelity vysilaji
korekéni data do pfijimaci. Korekéni data zvySuji
presnost.
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10 | Instalace GPS
Zfizeni prijimace Ag-Star

PREDPOKLADY

© Prijimac A100, A101 nebo A631 je pfipojen
1. V menu nastaveni zvolte "GPS".

2. Vyberte "Vstup pAjimace GPS"'GPS
(NMEA0183)".

3. Zvolte "Konfigurovat pAjimac GPS".

=» Probih& vyhledavéani pfipojeného pfijimace GPS.

4. Pod "Satelit 1" a "Satelit 2" zvolte "Automaticky".

=» P¥i nastaveni "Automaticky" pfijima¢ GPS
vyhledava automaticky spravné satelity.

UPOZORNENI

Prijima¢ GPS umi posilat data NMEA2000 na
sbérnici CAN. Toto nastaveni by méli aktivovat jen
zkuSeni uzivatelé.

5. KdyzZ md prijimac GPS posilat data NMEA 2000

na sbérnici CAN,
aktivujte "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 ZFizeni pfijimaée Ag-Star

Tento pfijima¢ GPS Ize provozovat v riznych
konfiguracich. Konfigurace se lisi podle satelitniho

systému a korekénich satelitd. PFijima GPS se mize

nastavit podle regionu a dostupnosti sluzeb korekce.

S korekénim rezimem "SBAS GPS" je k dispozici
signal s vysokou presnosti, dokud je pfijiman
korekéni signal SBAS.

K systémim SBAS patfi sluzby korekce EGNOS,
WAAS a MSAS. Dalsi informace k dostupnosti
signalu SBAS Ize zjistit na internetu. Pro regiony bez
dostupného signélu SBAS Ize pouzit korekéni rezim
"GPS / GLONASS".

< GPS
L1 vstup prijimage GPS GPS (NMEA0183)
?%I:Eﬁ Prenosova rychlost 57600
{199 Konfigurovat piijimag GPS >
'ﬂq"w Informace GPS

68  0.0km/h 15:20
@ A100/ A101
10&0 Satelit 1 automaticky
;% Satelit 2 automaticky
E NMEA 2000 (CAN) (o )
@ Tovarni nastaveni
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10 | Instalace GPS

Zfizeni prijimace Ag-Star

PREDPOKLADY
@ Prijima¢ Ag-Star je pfipojen
1. V menu nastaveni zvolte "GPS".

2. Vyberte "Vstup pfjimace GPS"'GPS
(NMEA0183)".

3. Pod "Prenosova rychlost" zvolte "Automaticky".
4. Zvolte "Konfigurovat pAjimac GPS".

=» Probiha vyhledavani pfipojeného pfijimace GPS.

5. Pod "Korekéni rezim" zvolte pozadovany korekéni
rezim.

UPOZORNENI

PFijima¢ GPS umi posilat data NMEA2000 na
sbérnici CAN. Toto nastaveni by méli aktivovat jen
zkuSeni uzivatelé.

6. Kdyz md prijimac GPS posilat data NMEA 2000
na sbérnici CAN,
aktivujte "NMEA 2000 (CAN)".

< GPS
L1 vstup prijimage GPS GPS (NMEA0183)
?%I:Eﬁ Prenosova rychlost 57600
{199 Konfigurovat pijimag GPS >
'ﬂq"w Informace GPS

68  0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
':—E Korekéni rezim SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
@ Tovarni nastaveni
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10 | Instalace GPS
Zrizeni jinych prijimacu GPS

10.4 Zrizeni jinych pFijimaéa GPS

Q@

PREDPOKLADY

Pfijimac GPS pfipojen

Pripojeny pfijimaé GPS musi spliovat tyto
minimalni pozadavky. Uvedené hodnoty jsou
uvedeny v navodu k obsluze pfijimace GPS.
Prijimace GPS, které patii k vybaveé traktoru,
Ize konfigurovat prostrednictvim traktoru.

@
@

® © ©® ©®

Podporovat NMEAO183

Pfenosova rychlost: minimalné 19200 Baud
nebo optimalné 57600 Baud

GGA: minimalné 5 Hz nebo optimalné 10 Hz
VTG: minimalné 5 Hz nebo optimalné 10 Hz
GSA: 1 Hz
ZDA: 1 Hz

V menu nastaveni zvolte "GPS".

Vyberte "Vstup piijimace GPS™GPS

(NMEA0183)".

Pri hodnote GGA a hodnoté VTG 10 Hz

zvolte u "prenosové rychlosti" "57600"

nebo

pri hodnoté GGA a hodnoté VTG 5 Hz
zvolte u "pfenosové rychlosti" "19200" nebo
"57600".

Vstup pfijimace GPS

Pfenosova rychlost

Konfigurovat pfijima¢ GPS

Informace GPS

GPS

GPS (NMEA0183)

57600

>

10.5 Resetovani pfijimaée GPS na tovarni nastaveni

Kdyz pfijima¢ GPS nefunguje spravné, Ize ho
resetovat na tovarni nastaveni.

40
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10 | Instalace GPS

Resetovani prijimace GPS na tovarni nastaveni

1. V menu nastaveni zvolte "Prjimac GPS".

2. Zvolte "Konfigurovat pAjimac GPS".

< GPS
E Vstup pfijimace GPS GPS (NMEA0183)
?%.:E‘.:i Prenosova rychlost 57600
{199 Konfigurovat pijimag GPS >
'ﬂQ'Q Informace GPS
3. Zvolte "Tovarni nastaveni". B 0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
4. Potvrdte resetovani pomoci \/ o o
o= Korekenirezim SBAS GPS
5. Znovu zfidte pfijima¢ GPS. L nwea 2000 caN) >
C‘D Tovarni nastaveni
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Konfigurace ISOBUS

Chcete-li na sbérnici ISOBUS pouzivat sou¢asné
nékolik ovlddacich terminalt a zadavacich zafizeni
AUX-N, musi byt nakonfigurovana sbérnice ISOBUS.

Kazdy ovladaci terminal ISOBUS ma pro univerzalni
terminal a Task Controller jednoznaéné identifikacni
¢islo, ¢islo UT a ¢&islo TC. Pomoci univerzalniho
terminalu se zobrazuje fizeni naradi a pomoci Task
Controller dokumentace zakazky naradi.

Pokud se na AmaTron 4 nemusi provadét univerzalni
terminal nebo Task Controller, Ize Univerzalni
terminal nebo Task Controller deaktivovat.

Vstupni zafizeni AUX-N Ize konfigurovat jen na
ovladacim terminalu s ¢islem UT 1.

Jestlize je zafizeni AmaTron 4 jedinym pfipojenym
ovladacim terminalem, pfebira naradi automaticky
¢islo UT a €islo TC zafizeni AmaTron 4.

Jsou-li kromé AmaTron 4 pfipojeny dalSi ovladaci
terminaly, plati toto:

e Jsou-li pfipojeny ovladaci terminaly se stejnym
Cislem UT nebo TC, zvoli AmaTron 4 automaticky
volné ¢islo UT a Cislo TC. V takovém pfipadé se
zobrazi hlaseni.

e Aby fizeni nafadi a dokumentace zakazky
probihaly na pozadovaném ovladacim terminalu,
musi byt ¢islo UT a Cislo TC nakonfigurovano v
fizeni naradi.

e Pfipojené naradi voli ovladaci terminal s Cislem
UT a &islem TC, pro ktery bylo nafadi naposledy
konfigurovano.

42

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



11 | Konfigurace ISOBUS

1. V menu nastaveni zvolte "ISOBUS".

@ Nastaveni
IS0BUS >
2. Mad-li se r'izeni ndradi pouZivat na zarizeni dn 13:52
AmaTron 4,
T 4 ISOBUS
aktivujte UT.
Aktivovat UT &
3. Mad-li se pripojené vstupni zarizeni AUX-N
. v T CisloUT
konfigurovat pres AmaTron 4, :
zvolte pod "cislem UT" 1. [E] Axivovat TC &

VT v, ;v , . v, , = Cislo TC 1
4. Ma-li se rizeni ndradi zobrazit na zarizeni

AmaTron 4,
zmérite v fizeni naradi ¢islo UT na &islo UT
AmaTron 4.

5. Mad-Ili se dokumentace zakdzky pouZivat na
zarizeni AmaTron 4,
aktivujte TC.

6. Mad-Ili se dokumentace zakdzky a automatické
spindni sekci pripojeného ndradi pouZivat na
AmaTron 4,
zméiite v fizeni nafadi €islo TC na &islo TC
AmaTron 4.

ODSTRANENI ZAVAD

Nezobrazuje se fizeni ndfadi, dokumentace
zakéazky nebo konfigurace AUX-N na
pozadovaném ovladacim terminalu?

1. Zkontrolujte, zda souhlasi €isla UT/TC
ovladaciho termindlu a pfipojeného zafizeni.

2. Vypnéte zapalovani.
3. Restartujte vSechny ovladaci terminaly.
4. Zapnéte zapalovani.

5. Znovu zkontrolujte Cisla UT a TC.
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Sprava licenci

Pomoci spravy licenci Ize povolit licence, aby se
pFislusné aplikace mohly pouZzivat trvale.

Bez povolenych licenci Ize funkce pouzivat takto:

e GPS-Track: Lze pouzivat 50 hodin, jakmile se
poprveé vytvori vodici stopa.

e GPS-Switch basic a GPS-Switch pro: Lze
pouzivat 50 hodin, jakmile se poprveé pfipoji naradi
s automatickym spinanim sekci.

o GPS-Maps&Doc: Data zakazky Ize 25x exportovat
nebo importovat.

e AmaCam: Lze pouzivat 50 hodin od aktivace
kamery v nastaveni.

Casové omezené licence GPS-Track, AmaCam,
GPS-Switch basic a GPS-Switch pro neprestavaji
plynout, kdyz se zapne AmaTron 4, i kdyz se
pfislusné funkce jiz nepouZzivaji.

Abyste mohli vyuZivat tyto aplikace neomezeng,
musite si u prodejcu spole¢nosti AMAZONE obstarat
licenéni klic.

Nasledujici tabulka obsahuje pfehled, které funkce
jsou v ramci licenci uvolnény.

Zadna GPS-Switch | GPS-Switch GPS-
Funkce . Yv' Wi GPS-Track AmaCam
licence basic pro Maps&Doc
MFizova sit X
Ruéni zoom X
Rozpoznani
o X
sméru jizdy
Posun mapy X
Zobrazeni
traktoru a X
naradi
Zobrazeni X
rychlosti GPS
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12 | Sprava licenci

Funkce

Zadna
licence

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Ptaci
perspektiva

X

Kompas

X

Zobrazeni
existujicich
geoprvku

Automatické
spinani
jednotlivych
sekci s
maximalné 16
sekcemi

Zaznam
zpracované
plochy,
ISOBUS nebo
ruéné

Vytvoreni
hranic pole

Automatické
spusténi
tyGového

astroji

Virtualni
souvrat

Automatické
spinani
jednotlivych
sekci s
maximalné
128 sekcemi

Oznaceni
prekazky

Automatické
zoomovani

MultiBoom:
Pouziti vice
ramen na
naradi

MultiBin:
Pouziti vice
pFijimac
pozadovanyc
h hodnot na
néradi
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12 | Sprava licenci

Funkce

Zadna
licence

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-

PS-Track
GPS-Trac Maps&Doc

AmaCam

Stanoveni
vodicich stop
a zahonu

Prepinani
kolejovych
radka
ISOBUS

Import a
export dat
zakazky a

soubor(

shape

Export dat
zakazky ISO-
XML jako
PDF

Georeferenco
vané
dokumentova
ni

Pouziti
aplika¢nich
map 1ISO-XML

Pouziti
aplika¢nich
map ze
souboru
shape

Automaticka
detekce pole

Zobrazeni
neaktivnich
hranic pole

Zobrazeni
obrazu
kamery
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12 | Sprava licenci

1. V menu Nastaveni zvolte "Spréava licenci".

V seznamu aplikaci se pro kazdou licenci zobrazuje
zbyvajici doba pro uZziti, nebo zda je aplikace
aktivovana nebo deaktivovana.

2. Chcete-li nechat aktivovat licenci,
kontaktujte obchodnika AMAZONE.

@ Nastaveni

<3 Spravalicence >

< Lizenz-Management

(Il kod verminsty

2 ops-Switch basic deaktivovin ®
B GPSSwitch pro deaktivovin ®
=B oP5Track deaktivovan @
=3 GPs-Maps & Doc deaktivowin @
=3 AmaCam deakbivovan @
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13 | Nastaveni sité

Nastaveni sité

13.1 Nastaveni pFistupového bodu WiFi s AmaTron 4

S AmaTron 4 a USB adaptérem WiFi Ize vytvorit
jednu sit WiFi. Ostatni zafizeni s moznosti WiFi
komunikace se mohou k této WiFi siti pfipojit. Sit
WiFi je moZné pouZzit pro aplikace myAmaRouter a
AmaTron Twin.

PREDPOKLADY
© Zakoupeny bali¢ek AmaTron Connect
1. Zasurite USB adaptér WiFi.

2. 'V menu nastaveni zvolte "Sit".

3. Aktivujte "Pouzit WiFi".

< sit
4. Pod "Rezim" zvolte "Pristupovy bod".
Z Poutit WiFi " o)
5. Pod "Sit WiFi" pfejmenujte sit WiFi.
Rezim Pristupovy bod
6. Pod "Heslo" zadejte heslo pro sit WiFi. Sité WiFi AmaTrond_HotSpot_0118
Heslo gYjoJ2oY

InFo WiFi

13.2 Pripojeni AmaTron 4 k siti WiFi

S AmaTron 4 a USB adaptérem WiFi Ize pfistupovat
k siti WiFi. Sit WiFi je mozné pouzit pro aplikace
myAmaRouter a AmaTron Twin.
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13 | Nastaveni sité
Pripojeni AmaTron 4 k siti WiFi

PREDPOKLADY

© Zakoupeny bali¢ek AmaTron Connect
1. Zasurte USB adaptér WiFi.
2.V menu nastaveni zvolte "Sit".
3. Aktivujte "Pouzit WiFi".
4. Pod "Rezim" zvolte "Stanice".

5. Zvolte "sit’' WiFi".

Zobrazi se seznam siti WiFi, které jsou k dispozici.

Symbol zdmku oznaduje, zda je sit WiFi chranéna
heslem.

&: chranéna heslem
[ ]
: oteviena
6. Pod "Sit'WiFi" vyberte poZadovanou sit WiFi.
7. Zvolte "Spojit".

8. KdyZ je zvolend sit chrdnénd heslem,
zadejte heslo.

Odpejit

Peipajit

< sit
Z Pousit WiFi &
Rezim Stanice
Sit WiFi
WiFi konfigurovat X
518 Wi Fl Sit WiFi
=
STt WiFi Intenzita signialu )
SiEWiFi IF adresa
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14 | ZFizovani zafizeni

ZFizovani zarizeni

14.1 Instalace naradi ISOBUS

PFipojené naradi ISOBUS se automaticky instaluje
a nactou se jeho data. Data naradi Ize zménit

jen prostfednictvim univerzalniho terminalu v Fidici
jednotce naradi. Pro spravné zobrazeni v mapovém
nahledu se musi uvést modelovani naradi.

Udaje jsou zavislé na nasledujicich faktorech:

Pfipojené naradi je nesené nebo tazené.

Pfijima¢ GPS je namontovany na traktoru nebo na
naradi.

Pouzité naradi je samojizdny stro;j.

Pocet ramen

PREDPOKLADY

© Zafrizeni ISOBUS pfipojeno

V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .
V ¢éasti "Naradi" zvolte pfipojené naradi.

KdyZ je prijima¢ GPS namontovany na ndrad;,
aktivujte "PAjimac¢ GPS na néradi".

KdyZ je pripojené ndradi nesené, nebo je ndradi
samojizdné,
zvolte pod "Modelovani nafadi" "nesené"

nebo

kdy?Z je pripojené ndradi taZené,

zvolte pod "Modelovani naradi" "tazené".

@

R
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Naradi

E B QA +

A +

Sprava naradi

AMAZONE UF02
Pfijima¢ GPS na néafadi
Simulace néfadi

Gerategeometrie
X1
X1

Informace pfistroje

Pracovni zabér
Pocet dil¢ich Sitek
Cas zapnuti

Cas vypnuti

nesené

200 cm
200 cm

~

240m
a8

1000 ms
1000 ms
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14 | ZFizovani zafizeni
Instalace naradi ne ISOBUS

Pro geometrii naradi existuji nasledujici hodnoty:

e "X1" vzdalenost mezi spojovacim bodem a
bodem aplikace

e "X2" u stroju s druhym ramenem: vzdalenost
mezi spojovacim bodem a bodem aplikace

"A" u tazenych stroju: vzdalenost mezi spojovacim
bodem a zadni napravou

e "B" Podélné presazeni pfijimace GPS vugi
spojovacimu bodu

"C". PFi¢né presazeni pfijimace GPS vici
spojovacimu bodu ve sméru jizdy. Kladna hodnota
pro pfi¢né pfesazeni vpravo od spojovaciho bodu,
zaporna hodnota pro pFi¢né presazeni vlevo od
spojovaciho bodu.

UPOZORNENI

VSechny geometrické hodnoty musi odpovidat
skute¢nym geometrickym hodnotam naradi.

5. Chcete-li zkontrolovat geometrické hodnoty,
zmérte geometrické hodnoty na nafadi.

6. Zvolte "geometrii zafizeni".
7. KdyZ je prijimac GPS namontovany na ndradi,
Zadejte hodnoty pro "B" a "C".

14.2 Instalace naradi ne ISOBUS

14.2.1 Vytvoreni nafadi ne ISOBUS

Pro spravné zobrazeni v mapovém nahledu a
spravnou funkci spinani jednotlivych sekci musi byt
vytvofeno néarfadi.
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14 | ZFizovani zafizeni
Instalace naradi ne ISOBUS

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Pod "Naradi" zvolte T . dl 13:22 '

@ Sprava naradi
3. Zadejte nazev naradi. Dty +  NondSOBUS
Fendt 714 TMS | ] Piijima¢ GPS na naradi (’
4. Potvrdte pomOCi V Fendt 714 ZAV | | Simulace naradi nesené
Typ nafadi Seci stroj
Naadi + Vyrobce Amazone
AMAZONE UFD2 n Informace o geometrii na fadi:
Pracovni zabér
0

14.2.2 Konfigurace naradi ne ISOBUS

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Pod "Néaradi" zvolte pozadované néaradi. dm 13:22

@ Nafadi
Pro spravné zobrazeni v mapovém nahledu se musi
uvést modelovani naradi. mey | Non-iSOBUS
Fendt 714 TMS m Pijimat GPS na nafad( >
Udaje jsou zavislé na nasledujicich faktorech: Fendt 714 ZAV m simulace nafadi nesené
e . 2 zx £ " ~ " Typ ndfadi Secistroj
e Pfipojené naradi je nesené nebo tazené. SRR S
vees . . . NaFad 4 Wyrobee Seci stroj
e Prijimac¢ GPS je namontovany na traktoru nebo na
na’Fadi AMAZONE UFDZ | | Informace @ geometrii naradi:
. Lo . 5 .
e Pourzité naradi je samojizdny stroj. racavnigiber
3. KdyZ je pripojené ndradi nesené, nebo je ndradi

samojizdné,
zvolte pod "Modelovani n&fadi" "nesené"

nebo

kdyZ je ptipojené ndradi taZené,
zvolte pod "Modelovani naradi" "tazené".

4. Zadejte typ naradi a vyrobce.
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14 | ZFizovani zafizeni
Volba naradi

Pro geometrii naradi existuji nasledujici hodnoty:

e X1: vzdalenost spojovaciho bodu od aplikacniho
mista aplikace

e X2 u tazenych strojl: vzdalenost mezi spojovacim
bodem a zadni napravou

e A: PFicné pfesazeni pfijimace GPS vUci
spojovacimu bodu ve sméru jizdy. Kladna hodnota
pro pfi¢né pfesazeni vpravo od spojovaciho bodu,
zaporna hodnota pro pfFi¢né presazeni vlevo od
spojovaciho bodu.

e B: Podélné pfesazeni pfijimace GPS vici
spojovacimu bodu

5. Pod "Geometrie naradi" zadejte hodnoty pro X1 a
X2.

6. KdyZ je prijimac GPS namontovany na ndradi,
zadejte pod "Geometrie nafadi" hodnoty pro A a
B.

7. Pod "Pocet jednotlivych sekci” zadejte pocet
jednotlivych sekci pfipojeného naradi.

8. Pod "Sifka standardni sekce" zméite $itku pro
vSechny sekce.

KdyzZ sekce maji riiznou Sifku, Ize zadat Sifku pro
kaZdou sekci samostatné. Cislovani sekci se provadi

pfi pohledu ve sméru jizdy prabézné zleva doprava.

9. V seznamu sekci zménte hodnoty pro jednotlivé
sekce.

14.3 Volba naradi

Néradi s ISOBUS se pfi pfipojeni zvoli automaticky.

Kdyz se pouziva naradi ne ISOBUS, musi se zvolit
jeden druh néaradi, aby bylo mozné nacist spravna
data néradi.
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14 | ZFizovani zafizeni
Volba naradi

PREDPOKLADY

© Pristroj zfizen, viz strana 50

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Zvolte pozadované nafadi. il 13:22

@ NaFadi
=» Zvolené nafadi se zaSkrtne.
edictary + Non-ISOBUS
Fendt 714 TMS m Pijimat GPS na nafad( >
Fendt 714 ZAV n Simulace nafadi nesené
Typ naradi Secistroj
NEFadl 4 Vrobee Sed stroj
AMAZONE UFDZ | | Informace @ geometrii naradi:
% " Pracovni zabér
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15 | Zfizovani traktort

ZFizovani traktoru

15.1 Vytvoreni nového traktoru

Pro spravné zobrazeni v mapovém néhledu a
spravnou funkci automatického spinani jednotlivych
sekci musi byt vytvoren traktor.

UPOZORNENI

Pro kazdy pouzity traktor se musi vytvofit a
instalovat traktor v menu "Zafizeni".

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Pod "Traktory" zvolte +.

3. Zadejte nazev traktoru.

4. Potvrdte pomoci \/

5. Zmeéna geometrickych Gdaju traktoru, viz
strana 55.

6. Konfigurace snimacu traktoru, viz strana 57.

Traiebor

Fendt 714 ZAV

MAtadl

Spritze ux5200

MNaradi

Fendt 714 TMS

GCeometrie
A
B
C

Snimade
Rychlost GRS
Rychlost kola
Impulzy

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

15.2 Zména geometrickych udaju traktoru

Pomoci geometrickych Gdaja traktoru se udava

poloha pfijimace GPS k podélné ose, zadni napravé
a ke spojovacimu bodu traktoru. Geometrické Udaje

jsou potfebné pro spravné zobrazeni v mapovém

nahledu a spravnou funkci spinani jednotlivych sekci.
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15 | Zfizovani traktort
Zména geometrickych udajl traktoru

UPOZORNENI

U nékterych traktor( s integrovanym pfijimacem
GPS neodpovida vysilana poloha pfijimace GPS
fyzické poloze pfijimage GPS. Udaje o geometrii
traktoru musi odpovidat vysilané poloze pfijimace
GPS. Dalsi informace ziskate od vyrobce traktoru.

UPOZORNENI

Pro traktory se 2 spojovacimi body se musi pro
kazdy spojovaci bod vytvofit jeden traktor.

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Zvolte pozadovany traktor.

. () Nafadi
3. Zvolte "Geometrie".
Tkt +  Fendt 714 TMS
u_‘? Geometrie

Fendt 714 ZAV m A 55.¢cm
B 128 em
C T0cm

M 5:"_ 5_.1_|_ +

Spritze ux5200

4. Pod "A" zadejte vzdalenost pfijimage GPS k m

podélné ose traktoru. X
. ) . A 0cm
5. Pod "B" zadejte vzdalenost pfijimace GPS ke . , A
m
stfedu zadni napravy. ¢ —
C 0Ocm it

6. Pod "C" zadejte vzdalenost zadni napravy od
spojovaciho bodu.

7. Potvrdte pomoci \/
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15.3 Konfigurace snimact traktoru

15.3.1 Konfigurace snimace kola

Jestlize naradi neposila do ISOBUS Zadny vlastni
signal rychlosti, nemuze Fidici jednotka naradi
pouZivat signal rychlosti snimace kola. Snimac¢ kola
zjistuje rychlost podle otaceni kola. Jestlize traktor
nema zadny snimac kola, ale pfipojené naradi tento
signal potfebuje, mohou byt Udaje ze snimace kola
simulovany signalem GPS.

PREDPOKLADY

KdyZ signal snimacée kola pochazi ze snimace
kola:

© Signalovy konektor pfipojeny, viz strana 10
1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .
2. Pod "Traktory" zvolte pozadovany traktor.

3. Zvolte "Snimace".

4. Zvolte "Kolo".

5. Mad-li se pouZit signdl snimace kola,
aktivujte "Vysilat signal”.

@

Traiebor

Fendt 714 ZAV

MAtadl

Spritze ux5200

MNaradi

Fendt 714 TMS

GCeometrie
A
B
C

Snimade
Rychlost GRS
Rychlost kola
Impulzy

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

T

Radar
GPS / NMEAZOOD
Wivod. hridel

Zdvihac) Gstrojfi

Snimace

:::: Rychlost kala

Vysilal data snimace
Zdroj

Impulzy

Aktualni hodnota

Ucit impulzy

X

0.0 km/h
@

Signalovd zdsuvka

200 Imp/100m
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Konfigurace snimacu traktoru

6. Mad-Ii byt signdl snimace kola simulovdn
signdlem GPS,
zvolte pod "Zdroj" "Pfjimaé GPS"

nebo

kdyZ signdl snimace kola pochdzi ze snimace
kola,
zvolte pod "Zdroj" "Signélova zasuvka".

7. KdyZ signdl snimace kola pochdzi ze snimace
kola,
zvolte pod "Aktualni hodnota" pocet impulzd za
minutu

nebo

chcete-li zjistit pocet impulzii za minutu,
fidte se pokyny na displeji pod "U¢it impulzy".

UPOZORNENI

Nastaveni se uplatni aZz po zavieni menu.

8. Zavfete menu pomoci ><

15.3.2 Konfigurace radarového snimace

Jestlize naradi neposila do ISOBUS Zadny vlastni
signal rychlosti, nem(ze fidici jednotka naradi
pouzivat signal rychlosti radarového snimace.
Radarovy snima¢ zjiStuje rychlost podle radarového
signdlu. Jestlize traktor nema zadny radarovy snimac,
ale pfipojené naradi tento signal potfebuje, mohou
byt Udaje z radarového snimace simulovany signalem
GPS.
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MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Zfizovani traktort
Konfigurace snimacu traktoru

PREDPOKLADY

Kdyz signal radarového snimace pochazi z
radarového snimace:

© Signalovy konektor pfipojeny, viz strana 10

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Pod "Traktory" zvolte poZadovany traktor. & 00kmph
@ MaFadi
3. Zvolte "Snimace".
Traiibary + Fendt 714 TMS
. Geometrie
Fendt 714 ZAV m A 35:em
B 128cm
C T0ecm
Mtadl + Snimace
Spritze Ux5200 = Rychlost GPS 0.0 km/h
Rychlost kola 0.0km/h
Impulzy 200 Imp/100m

4. Zvolte "Radar".

Snimace X
5. Ma.-ll 'Se pouZit sgnal radarového snimace, Byehisst radari G
aktivujte "Vysilat signal". 7
" Wysilat data snimace &
TR A . . , / v . . i Zdroj Signalovd zasuvka
6. Ma-li byt signdl radarového snimace simulovdn oot i
signdlem GPS, Zdvihaci dstroji impuley
zvolte pod "Zdroj" "Pjimac GPS" Aktudlnihodnota 200 Imp/100m

Ucit impulzy

nebo

kdyZ signdl radarového snimace pochdzi z
radarového snimace,
zvolte pod "Zdroj" "Signalova zasuvka".

7. KdyZ signdl radarového snimace pochdzi z
radarového snimace,
zvolte pod "Aktualni hodnota" pocet impulzd za
minutu

nebo

chcete-li zjistit pocCet impulzii za minutu,
fidte se pokyny na displeji pod "U¢it impulzy".
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UPOZORNENI

Nastaveni se uplatni az po zavieni menu.

8. Zaviete menu pomoci ><

15.3.3 Vysilani signald GPS/NMEA2000

AmaTron 4 muze odesilat rychlost a polohu GPS do

pfipojeného néaradi prostfednictvim ISOBUS. K tomu
musi pfipojené naradi umét zpracovat signal rychlosti
prostfednictvim protokolu NMEA2000.

UPOZORNENI

KdyzZ je v nastaveni GPS zvoleno v ¢asti "Vstup
pAjimace GPS™ISOBUS", vysila traktor signaly
GPS do ISOBUS, viz strana 37.

V takovém pfipadé jsou nastaveni v tomto menu
deaktivovéna.

e

1. V hlavnim menu zvolte

2. Pod "Traktory" zvolte pozadovany traktor.

@ Naradi
3. Zvolte "Snimace".
Teaiibori + Fendt 714 TMS
u-‘?  Geometrie

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128 em
C T0cm

el + Snimade

Spritze Ux5200 Rychlost GPS 0.0 km/h
Rychlost kela 0.0km/h
Impulzy 200 Imp/100m
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4. Zvolte "GPS/NMEA2000".

5. Md-li se signdl rychlosti posilat pres protokol
NMEA2000 do pripojeného ndradi,
aktivujte v ¢asti "Rychlost™Vysilat signal”.

6. Mad-li se poloha GPS posilat pres protokol

NMEA2000 do ptipojeného ndradi,
aktivujte v ¢asti "Poloha GPS"Vysilat signal".

UPOZORNENI

Nastaveni se uplatni aZz po zavieni menu.

7. Zavrete menu pomoci ><

Snimace
Kolo Rychlost
Radar Vysilat signal
! " Poloha GPS
Vyvod. hfidel
Vysilat signal

Zdvihaci ustroji

m

15.3.4 Konfigurace snimaée vyvodového hfidele

JestliZze pfipojené néfadi potfebuje otacky
vyvodového hfidele, je moZzné nastavit impulzy za

otacku a vysilat signal pro otacky vyvodového hridele.

&

1. V hlavnim menu zvolte

2. Pod "Traktory" zvolte pozadovany traktor.

3. Zvolte "Snimace".

@

Traiebor

Fendt 714 ZAV

MAtadl

Spritze ux5200

MNaradi

Fendt 714 TMS

GCeometrie
A
B
C

Snimade
Rychlost GRS
Rychlost kola
Impulzy

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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7.

15.3.5 Konfigurace snimaée pracovni polohy

Zvolte "Vyvodovy hridel".

Maji-li se vysilat otdcky vyvodového hridele,
zvolte "Vysilat signal”.

Pod "Impulzy za otacku" zadejte hodnotu pro
spravné otacky vyvodového hridele.

UPOZORNENI

Nastaveni se uplatni az po zavieni menu.

Zavrete menu pomoci ><

__

Kolo
Radar

GRS/ NMEAZDOO

Zdvihaci dstraoji

Snimade X

Otacky wyvodoveho hiidele 1.00 min-1

Wysilat signal &

Impulzy na otdéku 1

15.3.5.1 Konfigurace digitalniho snimace pracovni polohy

Je-li pfipojeny digitalni snima¢ pracovni polohy, mize
AmaTron 4 podle signalu snimace pracovni polohy

zZjistit, zda je naradi v pracovni poloze.

1.

2.

3.

V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .
Pod "Traktory" zvolte poZzadovany traktor.

Zvolte "Snimace".

@

Traiebor

Fendt 714 ZAV

MAtadl

Spritze ux5200

MNaradi

+ Fendt 714 TMS

ﬁé ‘ Geometrie

@ A 55ecm
B 128 em
C T0ecm

+ Snimade
Rychlost GPS 0.0 km/h
Rychlost kela 0.0km/h
Impulzy 200 Imp/100m
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4. Zvolte "zvedaci zarizeni".

5. Mad-li se vysilat pracovni poloha,
zvolte "Vysilat signal”.

6. Pod "Typ snimace" zvolte "digitalni".

7. JestliZe zobrazend pracovni poloha nesouhlasi

se skutecnou pracovni polohou,
aktivujte "Invertovat signal".

UPOZORNENI

Nastaveni se uplatni aZz po zavieni menu.

8. Zaviete menu pomoci ><

m

Kol

Radar

GPS | NMEAZODD

\rjucd. hifdel

Snimace X
Pracovni poloha wyp

Wysilat data snimace [ @]
Typ snimace Digitalni

Invertovat signal (0 ]

15.3.5.2 Konfigurace analogového snimaée pracovni polohy

Je-li pfipojeny analogovy snima¢ pracovni polohy,
muze AmaTron 4 podle hodnot napéti zjistit, zda
naradi je v pracovni poloze. K tomu se AmaTron 4
musi naucit hodnoty napéti pro rizné polohy. Navic
se AmaTron 4 musi naucit bod pfepnuti mezi horni a

dolni koncovou polohou.

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .
2. Pod "Traktory" zvolte pozadovany traktor.

3. Zvolte "Snimace".

@

Traiebor

Fendt 714 ZAV

Spritze ux5200

Maradi
Fendt 714 TMS

GCeometrie
A 55ecm
B 128 em
C T0ecm

Snimade
Rychlost GPS 0.0 km/h
Rychlost kola 0.0km/h
Impulzy 200 Imp/100m
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4. Zvolte "zvedaci zarizeni".

5. Mad-li se vysilat pracovni poloha,
zvolte "Vysilat signal”.

6. Pod "Typ snimace" zvolte "analogovy".
Hodnota pro "Horni koncovou polohu" je hodnocena
jako Pracovni poloha "Vyp". Hodnota pro "Dolni

koncovou polohu" je hodnocena jako Pracovni poloha
"Zap".

7. Uvedte stroj pomoci zvedaciho zafizeni traktoru
do pracovni polohy.

8. Zvolte "Naucit horni koncovou polohu".

9. Uvedte stroj pomoci zvedaciho zafizeni traktoru z
pracovni polohy.

10. Zvolte "Naucit dolni koncovou polohu®.

11. Uvedte zvedaci zafizeni traktoru mezi dolni a
horni koncovou polohu.

12. Zvolte "Naucit bod prepnuti®.

UPOZORNENI

Nastaveni se uplatni aZz po zavieni menu.

13. Zavfete menu pomoci ><

15.4 Volba traktoru

Musi se zvolit jeden traktor, aby bylo moZné nacist
spravna data naradi.

Snimace

Kalg Pracovni poloha

Radar Vysilat data snimace

GPS { NMEAZ00D Typ snimace analogowvy

\pod. hifdel

Zautit horni koncovou polohu

100%:0.00V
Zautit dolni koncovou polohu

0%:0.00V

Zautit bod pfepnuti

64
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PREDPOKLADY

@ Traktor vytvoren; viz strana 55

1. V hlavnim menu zvolte ?ﬂ .

2. Zvolte poZadovany traktor.

@ Mafadi
= Zvoleny traktor se zaSkrtne.
+ Fendt 714 TMS
u-‘? ' Geometrie
Fendt 714.ZAV m A e
B 128 em
C T0cm
it 1 snimace
Spritze Ux5200 = Rychlost GPS 0.0 km/h
Rychlost kola 0.0km/h
Impulzy 200 Imp/100m
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Pouziti mapoveho nahledu

16.1 Konfigurace mapového nahledu

16.1.1 Dynamicka aktivace pracovniho menu

Je-li tato funkce aktivovana, pracovni menu |I| v

mapovém nahledu se po 10 sekundach automaticky
skryje. Kdyz uZivatel pfibliZi ruku k displeji, pracovni
menu se opét zobrazi.

,rﬁf 100%

25 sokmm

1. V pracovnim menu zvolte {‘@} > "Z&akladni
nastaveni".

2. "Dynamicky panel softwarovych tlacitek" aktivujte
< Zakladni nastaveni

nebo
-'E Dynamische Schaltflachenleiste

"Dynamicky panel softwarovych tlacitek"
deaktivuijte.
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16.1.2 Aktivace 2D nahledu

S touto funkci Ize pfepinat mezi 2D nahledem a 3D 6:20 g /4

nahledem. @}

£ 1009,
& S kmih

1. V pracovnim menu zvolte é:é} > "Zakladni
nastaveni".

2. Aktivujte 2D nahled

Zakladni nastaveni

nebo

deaktivujte 2D nahled. il Axtivace 2D nahledy

16.1.3 Konfigurace rozpoznani sméru jizdy

Rozpoznéni sméru jizdy zajistuje, aby se symbol
traktoru neotodil, kdyZz traktor couva. Zdrojem pro
smér jizdy muze byt GPS, signaly traktoru nebo GPS
a signaly traktoru.

UPOZORNENI

Kdyz je zvoleno "Traktor + GPS" a traktor nevysila
Zadny signal, pouziva se signal GPS.

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 67



16

| Pouziti mapového nahledu
Konfigurace mapového nahledu

16.1.4 Konfigurace automatického zoomovani

V pracovnim menu zvolte @ > "Z&kladni
nastaveni".

Zvolte pod "Rozpoznani sméru jizdy" pozadovany
zdroj

nebo

deaktivujte rozpoznani smeéru jizdy.

KdyZ je automatické zoomovani aktivované,
velikost mapy se automaticky méni pfi
nasledujicich udalostech:

Priblizeni:
o Priblizeni k nasledujicim prvkim:
o Hranice pole
o Souvrat
o Prekazka
o Osetfena plocha
o Rychlost pod 3 km/h
Oddalovani:

o Rychlost nad 6 km/h

Zakladni nastaveni

Rozpoznani sméru jizdy

68
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PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Switch pro" k dispozici

V pracovnim menu zvolte {é} > "Zakladni
nastaveni".

"Automatické zoomovani" aktivujte

nebo

deaktivuijte.

KdyZ je automatické zoomovdni aktivované,
nastavte pod "Aktivaéni vzdalenost pro
automatické zoomovani”, pfi jaké vzdalenosti od

vySe uvedenych prvkl se automatické zoomovani
aktivuje.

Prejdéte do mapového nahledu.

ZvétSete mapu prsty na nejvySsi pozadovany
stuper zoomu.

v
Zvolte .|.®\ .

280

,Fﬂ' 100 %
o"fj .0 kmy/h

Zakladni nastaveni

E,Q Automatické zoomovani

}a\ Aktivacni vzdalenost pro automatické zoomovani

., Q) 7
- MA

4 —|-a4—

@Y ¢

Y | ola

stuperi zoomu.

v
8. Zvolte ®\

UPOZORNENI

Dokud je automatické zoomovani aktivovane,
muZzete stupné zoomu kdykoli pfizpusobit.

4 +04—
@" |
régra

ﬁ 100 %

& sokmh
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Zobrazeni mapového nahledu v aplikaci AmaTron-Twin

16.2 Zobrazeni mapového nahledu v aplikaci AmaTron-Twin

Pomoci aplikace AmaTron-Twin je mozné mapovy
nahled zafizeni AmaTron 4 zobrazit a ovladat na
mobilnim koncovém zafizeni. Zobrazeny QR kod
vede ke stazeni aplikace a k dalSim informacim.

PREDPOKLADY

© Aplikace AmaTron-Twin instalovana na
mobilnim koncovém zafizeni

© Sit vytvofena v AmaTron 4; viz strana 48

© AmaTron 4 a mobilni koncove zafizeni jsou ve
stejné WLAN

1. Pres QR-kdd instalujte aplikaci AmaTron-Twin.

2. Spustte aplikaci AmaTron-Twin.

16.3 Prepinani pracovniho menu

V pracovnim menu se mohou zobrazovat funkce
terminalu a funkce rlizného naradi. Naradi, jehoz
funkce se zobrazuiji, je mozné zvolit. Mezi zvolenymi
funkcemi je mozné pfepinat.

1. Chcete-li vybrat funkce ndradi pro pracovni
menu,
podrzte stisknuté tlacitko pro mapovy nahled |I|
=» Zobrazi se seznam s pfipojenym néfadim.

2. Vyberte pozadované naradi.

=» Zvolené druhy néfadi se zaSkrtnou.

3. Potvrdte pomoci \/

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o Hh g 1
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4l DULEZITE
Nebezpeéi poSkozeni stroje

PFi nékterém prejeti prstem Ize omylem
stisknout tla¢itka Fizeni naradi.

P Zadinejte prstem prejizdét na okraiji
displeje.

UPOZORNENI

KdyZ pohnete prstem pfes pracovni menu
ke stfedu displeje, AmaTron 4 pfepind mezi
aplikacemi; viz strana 22.

4. Stisknéte tlacitko pro mapovy nahled na AmaTron
4

nebo

prejedte prstem z pravého okraje obrazovky na
pracovni menu.

16.4 Zobrazeni a skryti informaci o naradi

Pro stroje AMAZONE jsou na mapovém néhledu na
dolnim okraji displeje zobrazeny informace o naradi.
Informace o naradi je mozné podle potieby zobrazit
nebo skryt.
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PREDPOKLADY

© Pripojen stroj ISOBUS AMAZONE

» Chcete-li informace o ndradi skryt,
pfejedte prstem z informaci o n&fadi na dolni
okraj displeje

nebo
pro zobrazeni informaci o ndradi

prejedte prstem z dolniho okraje displeje ke
stfedu displeje.

16.5 Pfechod mezi rameny

Pokud pfipojeny stroj podporuje funkci Multi Boom,
zobrazi se v nahledu mapy v pfehledu ramen
jednotlivé sekce ramen. Na symbolu vozidla se
zobrazi pouze vybrané rameno a zpracovavana
oblast se rovnéz zobrazi pouze pro vybrané rameno.

V prehledu ramen Ize zvolit, které rameno se zobrazi
na symbolu vozidla a ktera je zpracovavana plocha.

» V prehledu ramen prejdéte na pozadované
rameno.

16.6 Prepinani mezi aplikaénimi mapami

Pokud je pfijimaci nastavenych hodnot pfifazeno
nékolik aplikacnich map, je mozné v zobrazeni mapy
pfepinat mezi jednotlivymi aplikaénimi mapami.
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PREDPOKLADY

© Pozadovana ramena zvolena, viz strana 72

» V mapovém nahledu zvolte g

16.7 Zmeéna velikosti mapy

Mapu lze pohybem prstd zoomovat.

» Chcete-li pribliZovat,
roztahnéte na mapé dva prsty od sebe

nebo

chcete-li oddalovat,
pfisufite na mapé dva prsty k sobé.

16.8 Prepnuti na ptaéi perspektivu

Chcete-li na mapé zobrazit vSechny objekty, je mozné

nastavit pta¢i perspektivu. Mapa se pfitom oddali
natolik, aby se mohl zobrazit symbol traktoru a
vSechny polni objekty.

r o
1. V mapovém nahledu zvolte ._m_,.

2. Chcete-li ptaci perspektivu opustit,
r=

znovu zvolte m_l

16.9 Zaméreni na symbol vozidla

Kdyz je symbol vozidla mimo zobrazenou oblast
mapy, mize se nahled zaméfit na symbol vozidla.

r
» V mapovém nahledu zvolte ._+_,.
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16.10 Korekce GPS driftu

16.10.1 Rucéni korekce GPS-Drift

Jako GPS-Drift se oznacuji odchylky signalu GPS.
GPS-Drift vznikne, pokud se pouzivaji zdroje korekce
s malou presnosti. Drift GPS poznate podle toho,

Ze poloha hranic pole nebo obdélavané plochy na
AmaTron 4 jiz neodpovidé skute¢né poloze.

PREDPOKLADY

© Hranice pole vytvofena nebo plocha
zpracovana

1. Posurite mapu Sipkami & 00km/h

nebo

chcete-li zadat hodnotu, o niZ se mapa posune,
klepnéte na Udaje délky.

2. Potvrdte korekci pomoci \/

&

16.10.2 GPS-Drift korigovat pomoci vyznaéené prekazky

Jako GPS-Drift se oznacuji odchylky signalu GPS.
GPS-Drift vznikne, pokud se pouzivaji zdroje korekce
s malou presnosti. Drift GPS poznéte podle toho,

Ze poloha hranic pole nebo obdélavané plochy na
AmaTron 4 jiz neodpovida skute¢né poloze.

Polohu hranic pole nebo obdélavané plochy na
AmaTron 4 Ize kontrolovat a korigovat pomoci
vyznacené prekazky. K tomu je tfeba vyrazné misto
na poli, které slouzi jako redlny referenéni bod,
napfiklad vjezd do pole nebo strom. K tomuto
mistu Ize kdykoli najet, aby bylo mozné srovnat
skute¢nou polohu vyznadené prekazky v AmaTron 4.
DuleZité pfitom je pfijet k referenénimu bodu vzdy
stejnym zplsobem a ze stejného sméru. Pokud se
polohy neshoduiji, Ize GPS-Drift korigovat pomoci
pFisluSného symbolu prekazky.
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Korekce GPS driftu

PREDPOKLADY

© Oznacena prekazka; viz strana 123

1. Zajedte vozidlem ke skute¢né prekazce.

2. V pracovnim menu zvolte 4{}0

3. Klepnéte na pfislusny symbol pfekazky. 65  0.0km/h

4. Potvrdte pomoci \/
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Zahajeni prace

Existuji nasledujici 2 moznosti, jak s AmaTron 4
pracovat:

e Préace bez dokumentace:
o Udaje o poli se po obdé&lani pole odmitne.
e Préace s dokumentaci:

o Udaje o poli Ize po obdélani pole ulozit a
spravovat.

o Data zakazky Ize importovat a exportovat ve
formatu ISO-XML.

o Data zakazky je mozné spravovat.
o Data zakazky ve formatu ISO-XML je
mozné dale zpracovavat pomoci informacéniho
systému fizeni farmy (Farm Management
System).
K Gdajuam o poli patfi nasledujici data:
e Obdélana plocha
e Hranice pole
e Prekazky
e Souvrat

e Vodici stopy
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PREDPOKLADY

© Signal GPS k dispozici
© Zvolen spravny traktor, viz strana 64

@ Zvoleno spravné naradi, viz strana 53

1. Chcete-li vytvorit nové pole,

zvolte v pracovnim menu ﬁz] S| E ® & ('/';
nebo ; _,é;?*
chcete-li nacist tdaje pole z existujicich nebo mms e aERD & 8 4 o +/__‘L 1_/_7

importovanych udajii zakdzky,
viz strana 82

nebo B

s &

hO

chcete-li nacist tdaje o poli ze souboru shape,
viz strana 79.

=» KdyzZ jsou k dispozici aktualni zaznamy, zobrazi
se upozornéni.

2. Pracuje-li se bez dokumentace a maji-li se
aktudlni zdznamy zahodit,

zvolte ><

nebo

kdyZ se pracuje se bez dokumentace a aktudIni
zdznamy se maji uloZit,

zvolte \/ viz strana 82.

=» Pokud jsou k aktualni Uloze pfidany informace
o produktu a poZzadované hodnoty, zobrazi se
poznamka.
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Pokud maji byt prevzaty informace o produktu
a poZadované hodnoty pro nové pole,

zvolte \/

nebo

pokud maji byt informace o produktu a
pozZadované hodnoty aktudlni tilohy vyrazeny,

zvolte ><

Chcete-li spustit zdznam zpracované plochy,
viz strana 109.

Maji-li se zdznamy spravovat,
viz strana 82.

78
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Importovani souboru shape

Soubory shape ulozené na USB flash disku mohou
byt zobrazeny a v nich obsazené udaje o poli
importovany. Udaje o poli Ize ihned zpracovat.

UPOZORNENI

Pokud maiji byt idaje o poli pfidany do existujiciho
pole, viz strana 85.

V souborech shape mohou byt obsazeny
nasledujici udaje o poli:

e Aplikacni mapy

e Hranice pole
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PREDPOKLADY

© Zasunuty USB flash disk se soubory shape

Aplikaéni mapy a hranice pole musi byt
vytvorené se souradnicovym systémem
WGS-84. Aplikaéni mapy a hranice pole se
skladaji z 3 soubort. VSechny 3 soubory musi
byt uloZené ve stejném adreséri nebo stejném
ZIP souboru v USB paméti:

o Soubor s geometrickymi daty, format
souboru: .shp

o Soubor s vécnymi daty, format
souboru: .dbf

o Soubor atributd, format souboru: .shx

1. Prejedte prstem z horniho okraje displeje ke
stfedu displeje.

=» Otevie se menu rychlého spusténi.

2. zvolte @_ ] @ <))
i .

= KdyZ jsou jiz k dispozici zaznamy, zobrazi se
upozornéni.

3. Chcete-li aktudlni zdznamy vyradit,
8 53 0.0 km/h
zvolte ><

nebo

chcete-li aktudini zdznamy uloZit,

zvolte \/ viz strana 82.
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Soubory shape Ize filtrovat podle vzdalenosti od
aktualni polohy GPS, viz strana 35.

4. Chcete-li soubory shape filtrovat,

zvolte S& .

5. ZaSkrtnéte poZadovanou hranici pole nebo
aplika¢ni mapu.

UPOZORNENI

Aplikaéni mapy musi byt pfifazeny pfijimacim
pozadovanych hodnot pfipojeného naradi.
Kdyz ma pfipojené zafizeni vice pfijimacu

pozadovanych hodnot, Ize vybrat vice aplikacnich

map.

KdyZ neni pfipojeno Zadné zafizeni, musi byt
aplika¢nim mapam pfifazeny jednotky.

6. KdyZ je pripojeno zarizeni,

vyberte pfijima¢ poZzadovanych hodnot v ¢asti

"Cil".
nebo

kdyZ nenf pripojeno Zddné zarizeni,

zvolte pozadovanou jednotku v ¢asti "Jednotka".

7. Pro prizpiisobeni aplikovaného mnoZstvi

Skalujte v &asti "Skalovat hodnoty" hodnoty na

poZzadované aplikované mnoZstvi.

8. Potvrdte zadani s \/

=» Pokud nejsou v zafizeni AmaTron 4 uloZzena

Zadna data poli, nac¢tou se do mapového nahledu
vybrané aplikaéni mapy nebo vybrané hranice

poli.

9. KdyZjsouv AmaTron 4 tdaje o polj,
vyberte ve vybéru poli pfislusné pole.

10. Pokud maji byt nactené udaje o poli spravovdny,

viz strana 82.

] Menu importu X
Aplikaéni mapy
| Hodnota Shape 1 1
Shapes b
p— Cil
Shape 1 sy -
L \ j S Skalovat hodnoty 1,00
4 Hranice pole
T2
| Hranice pole ] H 138 i
H 139
L 4 B 268 -
H 279
=
57 >
-y 1 =T -
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Prace s dokumentaci

19.1 Ukladani udaju o poli

Pokud byly udaje o poli zaznamenény, mohou se
zaznamenané Udaje o poli ulozit. Pokud se Udaje o
poli mohou ulozit, zobrazi se otazka.

Otéazka k uloZeni daju o poli se zobrazi za
nasledujicich okolnosti:

e Ma byt vytvofeno nové pole.
e Jiz uloZené udaje o poli se maji nacist.

e Udaje o poli se maji importovat ze soubor( shape.

Po potvrzeni otazky se zobrazi menu "UlozZit".

Ulozit X
ulozena pole. Pokud maji byt zaznamenané Udaje o
poli uloZeny do nového pole, Ize vytvofit nové pole. Pole + Hranice pole
Na pravé strané Ize zrusit idaje o poli, které nemaiji - + Hranice pole v
byt pro vybrané pole ulozeny. Vadici stopy
. v, < +Vodici stopa v
1. Chcete-li vytvorit nové pole,
Prekazky
zvolte + . + Piekazky v
Zakazky
2. Zvolte pozadované pole. + Zakazka v
3. JestliZe se urcité udaje o poli nemaji k poli X v

uloZit,
zruSte Udaje o poli.

4. Potvrdte pomoci \/

19.2 Naéteni udaja o poli

Chcete-li idaje o importovanych a vytvorenych polich
pouzivat, musi se Udaje o polich nadist.
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Nacteni udaja o poli

V udajich o poli mohou byt obsazeny nasledujici

udaje:

Zakazky
Hranice pole
Vodici stopy
Aplika¢ni mapy

PREDPOKLADY

@ Pole vytvofeno, viz strana 84 nebo
importovany udaje zakazky ISO-XML, viz
strana 88 nebo importovany udaje o poli ze
souboru shape, viz strana 85

1. V pracovnim menu zvolte 417

2. Zvolte poZadované pole.

X

Veddlerost Posledni zpracovani

3. Chcete-li spolu s polem nacist zakdzku,
zaSkrtnéte poZzadovanou zakazku. < Udaie o poli
Zakazky Zakazka
4. Chcete-li spravovat tidaje zakdzky pred 749.58 ha
; 01.01.18 112035 km
Importem, 0.00km
viz strana 92 Wl S
Aplikované mnozstvi
01.01.18 konfigurovat
5. Chcete-li spolecné s polem nacist vodici stopy, Zakaznik
za3krtnéte pozadované vodici stopy. s
01.01.18
6. Chcete-li spolu s polem nacist hranici pole,

zaSkrtnéte poZadované hranice pole.

0
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Vytvoreni nového pole

Aplika¢ni mapy jsou obsaZeny v datech zakazky

a nacitaji se s daty zakazky. Aplikacni mapy se
mohou skladat z nékolika vrstev. Tyto aplikaéni mapy
se nazyvaji vicevrstvé aplikacni mapy. Kazda vrstva
vicevrstvé aplikaéni mapy muze byt pfifazena jinému
pfijimaci pozadované hodnoty na stroji.

UPOZORNENI

Nastavené hodnoty pfijimacl pro vicevrstvé
aplikacni mapy jsou automaticky pfifazeny

na zakladé jednotek. Pokud nejsou pfijimace
pozadovanych hodnot spravné pfifazeny, je tfeba
je pfifadit rucné.

7. Chcete-li aplikacni mapu prizpiisobit,
zvolte ve vybrané zakézce poZadovanou
aplikaéni mapu.

8. Pokud prijimac poZadovanych hodnot v poloZce
"Cil" neodpovidd vrstveé,
pfifadte pfijima¢ poZzadovanych hodnot v ¢4sti
"Cil".

9. Pro prizptisobeni aplikovaného mnoZstvi
pod "Skéalovat hodnoty" $kéalujte hodnoty na
poZadovand aplikované mnoZzstvi.

10. VSechna zadani potvrdte pomoci \/

=» KdyZ vozidlo stoji v blizkosti zvoleného pole,
zobrazi se pole a zvolena data na mapé.

19.3 Vytvoreni nového pole

Ustfednim bodem dokumentace v AmaTron 4 je pole.

Kdyz pole vytvorené, jsou k nému automaticky
ukladany nésledujici udaje:

e Hranice pole

e \Vodici stopy

e Prekazky

e Souvrat

Poli mohou byt pfifazeny zakazky. Zakazce

mohou byt pfifazena aplikovand mnozstvi, produkty,
zékaznici a Fidici.

Udaje o poli

Aplikacni mapa
Cil
Jednotka

WGl Wupy

010121

|1 atilss ficite

01.01:21

Aplikacni mapa

cil
Jednotia

Skalovat hodnoty

100

150
W 200
m 250

X

84
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Pridani Gdaji o poli ze souboru shape k poli

1. V pracovnim menu zvolte 417

+ '
2. zvolte . . %

Wedleriosk Pesledni zpracovani

3. Zadejte nazev pole.

4. Potvrdte pomoci \/

19.4 P¥idani udaju o poli ze souboru shape k poli

Soubory shape ulozené na USB flash disku mohou
byt zobrazeny a v nich obsazené Udaje o poli pfidany
k existujicimu poli. Pokud maji byt adaje o poli
upraveny ze souboru shape bez existujiciho pole, viz
strana 79.

V souborech shape mohou byt obsazeny
nasledujici tdaje o poli:

e Aplikacni mapy

e Hranice pole
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Pridani udajl o poli ze souboru shape k poli

PREDPOKLADY

@ Pole vytvofeno, viz strana 84 nebo
importovany udaje zakazky ISO-XML, viz
strana 88

© zasunuty USB flash disk se soubory shape

UPOZORNENI

Aplikaéni mapy musi byt vytvorené se
soufadnicovym systémem WGS-84.

Aplikaéni mapy se skladaji z 3 soubor.
VSechny 3 soubory musi byt uloZzené
ve stejném adresafi nebo stejném ZIP
souboru v USB paméti:

e Soubor s geometrickymi daty, format
souboru: .shp

e Soubor s vécnymi daty, format
souboru: .dbf

e Soubor atributl, format souboru: .shx

1. V pracovnim menu zvolte W

2. Zvolte pozadované pole.
5%

WedSluriost Pesledni zpracovani
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Pridani Gdaji o poli ze souboru shape k poli

3. V. menu pro vybér Gdaju o poli zvolte 4—5

Udaije o poli
. . v - P akaz Zakazka
=» Zobrazi se hranice pole a aplikaéni mapy ulozené S B
na USB flash disku il = 112035 km
0.00 km

Vodici stopy

Aplikované mnozstvi

01.01.18 konfigurovat

Zakaznik
Hranice pole

01.01.18

0 <8

4. ZaSkrtnéte poZadovanou hranici pole nebo
aplika¢ni mapu. Menu importu X

Aplikaéni mapy Shape 1

UPOZORNENi Shapes Hodnota Shape 1

S

Aplikaéni mapy musi byt pfifazeny pfijimac¢im Skalovat hodnoty
pozadovanych hodnot pfipojeného néradi.

KdyZ ma pfipojené zafizeni vice pfijimacu
pozadovanych hodnot, Ize vybrat vice aplikacnich
map.

Hranice pole

Hranice pole

Kdyz neni pfipojeno zadné zafizeni, musi byt
aplika¢nim mapam pfifrazeny jednotky.

5. KdyZ je pripojeno zarizenti,
vyberte pfijima¢ poZadovanych hodnot v ¢asti
IICI’|II.

nebo

kdyZ neni pripojeno Zddné zarizeni,
zvolte pozadovanou jednotku v ¢asti "Jednotka".

6. Pro prizpiisobeni aplikovaného mnozstvi
Skalujte v &asti "Skalovat hodnoty" hodnoty na
pozadované aplikované mnoZzstvi.

7. Potvrdte zadani s \/

= Vybrané aplikaéni mapy se pfevezmou pod
"Zakazky" do udaju o poli. Vybrané hranice pole
se pfevezmou do seznamu hranic pole.
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Import dat zakazky ISO-XML

19.5 Import dat zakazky ISO-XML

19.5.1 Import dat zakazky ISO-XML z USB flash disku

Data zakazky 1ISO-XML Ize importovat a nacist do
AmaTron 4.

Data zakazky ISO-XML mohou obsahovat tyto

Udaje:

e Zakazky

(¢]

Zakazky odkazuji na pole, produkty,
zakaznika, fidice a aplikacni mapy.

e Kmenova data

(¢]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

[e]

Udaje o produktu
Zakaznické udaje
Udaje o fidigi
Hranice pole
Vodici stopy
Prekazky

Souvrat’

e Aplika¢ni mapy

88
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Import dat zakazky ISO-XML

PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Maps&Doc" je k dispozici

© Data zakazky ISO-XML ulozena jako soubor
XML s ndzvem "Taskdata" na USB flash disku

UPOZORNENI

KdyZ se importuji data zakdzky 1SO-XML, tak
se existujici data zakazky 1ISO-XML z AmaTron
4 ulozi na USB flash disk a v AmaTron 4 se
smazou.

1. Oteviete menu rychlého spusténi.

2. zvolte @_

=» Zobrazi se menu importu.

=» Pokud je soubor ISO-XML uloZen v podadreséfi
USB flash disku, zobrazi se v seznamu nazev
hlavniho adresare.

0.0 km/h

=» Pokud je soubor ISO XML uloZen v souboru ZIP
na USB flash disku, zobrazi se v seznamu nazev
souboru ZIP.

=» Pokud je soubor ISO-XML uloZen v hlavnim
adresari USB flash disku, zobrazi se v seznamu
bod jako nazev hlavniho adresare.
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Import dat zakazky ISO-XML

3. Chcete-li vybrat data zakdzky pro import, m
Menu importu b4

zaSkrtnéte pozadovana data zakazky.

Task soubory

Task'soubory S 1
L , "% Datum vyhotoveni 23.0320323 - 15:00
4. Potvrdte import pomoci \/ ‘ SRR |@- Zakazky 10
TASKDATA 2 n Pole 12 =
Produkt L]
TASKDATA 3 ] Zékaznl’{:i 3
TASKDATA 4 m Naradi 4 3

Aplikacni mapy

Aplikaéni mapa

7 \/

19.5.2 Import dat zakazky ISO-XML pomoci aplikace myAmaRouter

Pres platformu myAgrirouter Ize pfenaset data mezi

systémy Fizeni farmy, stroji a zafizenimi. Aplikace m ] 1?'#. |
1

myAmaRouter vytvaFi spojeni s myAgrirouter.

Zobrazeny QR kéd vede k dalSim informacim. @

PREDPOKLADY

© Licence pro "GPS-Maps&Docs" je k dispozici

© Aplikace myAmaRouter instalovana na
mobilnim koncovém zafizeni

© Sit vytvofena v AmaTron 4; viz strana 48

© AmaTron 4 a mobilni koncové zafizeni jsou ve
stejné WLAN

UPOZORNENI

Existujici data zakazky v AmaTron 4 se pfi
importu pfepiSou novymi daty zakazky. Existujici
data zakazky nejsou automaticky ukladana.

1. Maji-li se existujici data zakdzky uloZit,
viz strana 91.

2. Spustte aplikaci myAmaRouter.

3. Spustte import v aplikaci myAmaRouter.
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Export dat zakazky ISO-XML

4. Potvrdte import na AmaTron 4.

19.6 Export dat zakazky ISO-XML

L X N v

Otazka

Nova data zakazky jsou k dispozici prostrednictvim
myAmaRouter, Importovat data zakazky?

19.6.1 Export dat zakazky ISO-XML na USB flash disk

Zaznamenand data zakazky Ize exportovat jako data
zakézky ISO-XML a uloZit do USB pameéti.

PREDPOKLADY

© Licence pro "GPS-Maps&Docs" je k dispozici
@ Zasunuta USB pamét

1. Otevrete menu rychlého spusténi.

(@
2. zvolte \goxu-

=» Data zakazky se ulozi do adreséafe na USB flash
disk. Adresar obdrzi nazev "TASKDATA"

=» Pokud na USB flash disku jiz existuje adresar s
nazvem "TASKDATA", je nazev tohoto adreséare
doplnén datem a ¢asem exportu.

= Kopie dat zakazky zlstava v zafizeni AmaTron 4.
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Sprava dat zakazky

19.6.2 Export dat zakazky ISO-XML pomoci aplikace myAmaRouter

Pres platformu myAgrirouter Ize pfenaset data mezi

systémy Fizeni farmy, stroji a zafizenimi. Aplikace m H ﬂil'#l H
1

myAmaRouter vytvari spojeni s myAgrirouter.

Zobrazeny QR kod nebo link
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter vedou k
dalSim informacim.

PREDPOKLADY

© Licence pro "GPS-Maps&Docs" je k dispozici

© Aplikace myAmaRouter instalovana na
mobilnim koncovém zafizeni

@ Sit vytvofena v AmaTron 4; viz strana 48

© AmaTron 4 a mobilni koncové zafizeni jsou ve
stejné WLAN

1. Spustte aplikaci myAmaRouter.

2. Spustte export v aplikaci myAmaRouter.

3. Potvrdte export na AmaTron 4.
Otazka X

Exportovat stavajici data zakazky prostrednictvim
myAmaRouter?

19.7 Spréava dat zakazky

19.7.1 ZaloZeni nové zakazky

KdyZ je pole vytvofeno nebo importovano pres data
zakazky, je mozné vytvofit zakazky a poli pFifadit
zakazku.
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Sprava dat zakazky

PREDPOKLADY
@ Importovana data zakazky, viz strana 88 nebo

vytvofeno pole, viz strana 84

1. V pracovnim menu zvolte 417

2. Zvolte pole.
X

- Veddlerost Posledni zpracovani

3. Pod "Zakazky" vyberte + . < Udaje o poli

Zakazky Zakazka

4. Zadejte nazev zakazky. i

01.01.18 = 1120.35 km
. Lhmt . . 0.00 km
=» Pokud jsou k aktualni uloze pfidany informace

o produktu a pozadované hodnoty, zobrazi se
poznamka.

Vodici stopy
Aplikované mnozZstvi

01.01.18 konfigurovat

Zakaznik

Hranice pole

5. Pokud maji byt prevzaty informace o produktu 01.01.18
a poZadované hodnoty pro novou zakdzku, '

zvolte \/ I u

nebo

pokud maji byt informace o produktu a
poZadované hodnoty aktudlni tilohy vyrazeny,

zvolte ><
6. Potvrdte pomoci \/
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UPOZORNENI
Zakazce mohou byt prifrazeny nasledujici
Udaje:

e aplikovana mnozstvi a produkty, viz
strana 94

e zakaznici, viz strana 97

e fidici, viz strana 99

19.7.2 Konfigurace aplikovanych mnozstvi

Prijima¢im pozadovanych hodnot pfipojeného naradi
je mozné pfifadit pozadované hodnoty. AmaTron 4
prenasi zadané pozadované hodnoty do pfipojeného
néaradi.

Chcete-li dokumentovat aplikovana mnozstvi pro
jednotlivé produkty, Ize vytvofit produkty a zadavat
aplikovana mnoZstvi.

PREDPOKLADY

© Importovana data zakazky, viz strana 88 nebo
vytvoreno pole, viz strana 84

© Zakazka vytvorena; viz strana 92 nebo
importovana s daty zakazky

© Pf¥ipojené naradi ISOBUS alespon s jednim
pfijima¢em pozadovanych hodnot

1. V pracovnim menu zvolte W

2. Zvolte pole.
Pole X

“ Pole - Viddlerost Pesledni zpracovani
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3. Pod "Zakéazky" vyberte pozadovanou zakazku.

< Udaije o poli
V ¢&asti "Konfigurace aplikovaného mnozstvi" se s Zakézka
zobrazuje nazev pfijimace pozadovanych hodnot. = 749.58 ha
v we_w , A 01.01.18 i 112035 km
Pro kazdy pfijima¢ poZzadovanych hodnot naradi se 0.00km

zobrazi poloZzka menu. Witz

Aplikované mnoZstvi
01.01.18 konfigurovat

4. Zvolte pozadovany pfijima¢ pozadovanych
hOant | Zakaznik

Hranice pole

01.01.18

0

Jednotky, ve kterych Ize zadat poZzadovanou hodnotu, 1
se zobrazuji na levé strané. Néaradi specifikuje Aplikovana mnoZstvi
jednotky.

Pozadovana hodnota 20,00 kg/ha P

=N Mimo hranice pole - kgiha
UPOZORNENI

P¥i vypadku GPS -~ kgfha
Pokud je aplikované mnoZstvi zadano v [FiesiHsy
procentech, poZzadovana hodnota zadana s konfigurovat...

jednotkou se upravi podle procentualni hodnoty.

5. Zvolte poZadovanou jednotku.

6. V Casti "Pozadovana hodnota" zadejte
pozadovanou hodnotu.

UPOZORNENI

Pokud se pouzivéa aplika¢ni mapa, je hodnota v
¢asti "Pozadovana hodnota" ignorovana.

Pro néasledujici pfipady lze zadat pevné
pozadované hodnoty:

e Naradi opousti pole.

e Vypadl signal GPS.

Pokud nejsou zadany zadné pevné pozadované
hodnoty, nafadi si v obou pfipadech ponecha
posledni pouZzitou hodnotu.

7. Pokud se maji zadat pevné poZadované
hodnoty,

nechte zobrazit polozky menu s v
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8. V ¢&asti "Mimo hranice pole" a "P# vypadku GPS"
zadejte pozadované hodnoty.

9. Chcete-li uvést aplikovand mnoZstvi pro
produkty,
viz strana 96.

19.7.3 Sprava produktt

K produktim je mozné zadat aplikované mnoZzstvi.
AmaTron 4 uklada zadané aplikované mnozstvi pro
dokumentaéni ucely.

PREDPOKLADY

@ Aplikovana mnozstvi konfigurovana, viz
strana 94

1. V menu "Aplikované mnoZzstvi" zvolte
"Konfigurace" "produktd...".

2. Chcete-li vytvorit novy produkt,

zvolte + .

Mézav produkty

3. Pod "Nazev produktu" zadejte ndzev pro produkt.

Jednotka

4. Pod "Jednotka" zvolte jednotku pro produkt.

5. Potvrdte pomoci \/

6. Chcete-li priradit produkt,
zvolte pod "Produkty" poZadované produkty.

~ « Mézev produktu
=» Zvolené produkty se zaSkrtnou.

& Jednotka
7. Potvrdte pomoci\/.

=» Vybrané produkty jsou pfifazeny zakazce a
pfijimaci poZzadovanych hodnot nafadi.
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8. Chcete-li zménit poZadovanou hodnotu _
produktﬁ, Aplikovana mnozstvi X
zvolte pod "Produkty" poZzadovany produkt.

Pozadovana hodnota 20,00 kg/ha P

. . Mimo hranice pole --kglha |
9. Zadejte poZzadovanou hodnotu. z

Pfi vypadku GPS --kgiha

V Produkty
10. Potvrdte pomoci . Konfigurovat...

Produkt

19.7.4 Sprava zékaznikt

PREDPOKLADY

@ Importovana data zakazky, viz strana 88 nebo
vytvofeno pole, viz strana 84

© Zakazka vytvofena; viz strana 92 nebo
importovana s daty zakazky

1. V pracovnim menu zvolte 417

2. Zvolte pole.
b4

- Veddlerost Posledni zpracovani
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UPOZORNENI

Chcete-li vytvofit zakaznika, musi se vytvofit a
zvolit libovolnd zaké&zka. Vytvoreni zakaznici pak
mohou byt pfifazeni kazdé zakazce.

3. Pod "Zakazky" vyberte libovolnou zakazku.

4. Zvolte "Zakaznik".

5. Chcete-li vytvorit nového zdkaznika,

Zvolte + .

6. Zadejte zakaznické udaje.

7. Potvrdte pomoci \/

8. Chcete-li zakdzce priradit zdkaznika,
vyberte pozadovaného zakaznika.

= Zvoleny zékaznik se zaSkrtne.

9. Potvrdte pomoci \/

Zakazky

01.01.18

Vodici stopy

01.01.18

Hranice pole

01.01.18

0

Udaije o poli

Zakazka

749.58 ha
1120.35 km
0.00 km

Aplikované mnozZstvi

konfigurovat

Zakaznik

Prirazeni zakaznika

Jmeéno

Bijmeni

Ulice, gislo domu

Prirazeni zakaznika

Jmeéno

Bijmeni

Ulice, gislo domu
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19.7.5 Spréva fidi€a

PREDPOKLADY

© Importovana data zakazky, viz strana 88 nebo
vytvofeno pole, viz strana 84

© Zakéazka vytvofena; viz strana 92 nebo
importovana s daty zakazky

1. V pracovnim menu zvolte 417

2. Zvolte pole.

X

Veddlerost Posledni zpracovani

UPOZORNENI
Udaje o poli
Chcete-li vytvorit fidice, musi se vytvofit a zvolit s Zakézka
libovoln& zakazka. Vytvoreni fidi¢i pak mohou byt 749.58 ha
- S p 01.01.18 = 112035 km
pfifazeni kazdé zakéazce. 0.00 km

Vodici stopy
Aplikované mnozstvi

3. Pod "Zakéazky" vyberte libovolnou zakazku. 01.01.18 konfigurovat

Zakaznik
Hranice pole

4. Zvolte "Ridi¢".

01.01.18 Ridig

0

5. Chcete-li stanovit nového Fidice,
Prifazeni fidice
Zvolte +
+_ Jmeéno

6. Zadejte udaje o Fidici.

Bijmeni

7. Potvrdte pomoci \/ | Ulice, 2iele doring
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8. Chcete-li zakdzce priradit ridice, 1
vyberte poZadovaného fidice. Prifazen! fidice

Jmerio

=» Zvoleny Fidi¢ se zaskrtne.

9. Potvrdte pomoci \/

0 erimeni

Ulice, gislo domu

19.8 Export dat zakazky jako PDF

Data aktualni zakazky se mohou ulozit jako PDF na
USB flash disk.

PDF obsahuje tato data zakazky:
e Shrnuti zakazky

e Podrobnosti zakazky

e Celkové hodnoty naradi

e Detaily aplikovaného mnozZstvi na pfijimac
pozadované hodnoty

e Zobrazeni mapy pokryti na pfijima¢ pozadované
hodnoty
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PREDPOKLADY

© USB flash disk je zapojen

© Pozadovana zakazka nac¢tena do udaju o poli;
viz strana 82

1. Oteviete menu rychlého spusténi.

PDF
2. zvolte |__Ip7>

= Data zakéazky se ulozi do adresare "PDF_Export"
na USB flash disk. PDF soubor obsahuje jako
nazev datum a €as exportu jakoZ i nazev pole a
nazev zakazky.
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Pouziti spinani sekci

20.1 Nastavit prekryti

20.1.1 Stanoveni prekryti ve sméru jizdy

Prekryti ve sméru jizdy stanovi, nakolik smi vné;jsi
sekce ve sméru jizdy pfe¢nivat pfes hranici, nez se
vypnou sekce. Pfekryvani ve sméru jizdy brani tomu,
aby vznikaly mezery mezi souvrati a fadky nebo mezi
obdélanymi plochami.

Prekryti ve sméru jizdy Ize nastavit samostatné pro
zapinani a vypinani sekci.

Hranice prekryti ve sméru jizdy:

e Hranice neobdélané a obdélané plochy

e Hranice souvrati

UPOZORNENI

Pro spravné prekryti ve sméru jizdy plati:

e Spravné €asy spinani bez prekryvani se musi
nastavit je v Fidici jednotce zafizeni.

e Jestlize ma vzniknout zamérna mezera mezi
souvrati a fadky nebo mezi obdélanymi
plochami, Ize pro pfekryvani ve sméru jizdy
zadat také zapornou hodnotu.

102
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Kladna hodnota pro prekryti ve sméru jizdy Zaporna hodnota pro prekryti ve sméru jizdy

‘TN

PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Switch basic" nebo "GPS-
Switch pro” k dispozici

1. V pracovnim menu vyberte moZnost {é} >
"Nastaveni prekryvani”.

=» Pokud pfipojené zafizeni podporuje funkci Multi
Boom, zobrazi se vybér ramen.

=» Pokud ma pfipojené zafizeni pouze jedno
rameno, vybér ramen se preskodi.

2. Md-li byt nastaveni prekryti prevzato pro
vSechna ramena, < Vybér ramen

aktivujte "Prevzit nastaveni pro vSechna ramena".
_ﬁ_ PFevzit nastaveni pro viechna ramena

=» Pokud je aktivovana moznost "PouZzit nastaveni T 1
pro vSechna ramena", Ize vybrat pouze prvni
rameno. 71

3. Zvolte rameno ze seznamu.
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4. "Zvolte pfekryti ve sméru jizdy pA zapnuti".
< Piekryvani

5. Zadejte hodnotu v rozmezi -1000 cm az 1000 cm.

_ﬁ_ Prekryti ve sméru jizdy pri zapnuti

ats Prekryti ve sméru jizdy pri vypnuti
6. Potvrdte pomoci \/ -

7. Zvolte "Prekryti ve sméru jizdy pA vypnuti”.

8. Zadejte hodnotu v rozmezi -1000 cm az 1000 cm.

9. Potvrdte pomoci \/

20.1.2 Stanoveni stupné prekryti

Stupen prekryti stanovi, o kolik procent smi pfecnivat
jednotliva sekce pres hranici, nez se sekce vypne.
Nastaveny stuperi prekryti se zobrazuje v mapovém
nahledu.

Hranice pro stupen prekryvani:
e Hranice neobdélané a obdélané plochy

e Hranice souvrati
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Nastavit prekryti
MoZné& nastaveni Vysvétleni Obrazek
Sitky sekci se vypnou, nez
0% . . )
vznikne prekryti.
Sekce se vypnou, pokud
50 % polovina sekce pfesahuje
hranici.
100 % Sekce se \fypnou', pokuc! c'ela
sekce presahuje hranici.
PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Switch basic" nebo "GPS-
Switch pro" k dispozici

1. V pracovnim menu vyberte moznost {é} >
“Nastaveni prekryvani”.

=» Pokud pfipojené zafizeni podporuje funkci Multi
Boom, zobrazi se vybér ramen.
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=» Pokud ma pfipojené zafizeni pouze jedno
rameno, vybér ramen se preskodi.

2. Mad-Ii byt nastaveni prekryti prevzato pro
v§echna ramena,

aktivujte "Prevzit nastaveni pro vSechna ramena".

=» Pokud je aktivovdna moznost "PouZit nastaveni
pro vSechna ramena", Ize vybrat pouze prvni
rameno.

3. Zvolte rameno ze seznamu.

4. Zvolte "Stuperi prekryti”.

5. Zvolte procentudlni hodnotu.

6. Potvrdte pomoci \/

20.1.3 Stanoveni tolerance prekryti

Tolerance prekryti stanovi, nakolik smi sekce
pfecnivat pfes obdélanou plochu, nez se sekce
vypnou. Tolerance prekryti brani tomu, aby se vnéjsi
sekce pfi paralelnich jizdach neustéle vypinaly a
zapinaly, jakmile se dotknou hranice.

Hranice tolerance prekryti:
e Hranice neobdélané a obdélané plochy

e Hranice souvrati

UPOZORNENI

Tolerance prekryti zasahuje jen v pfipadé, ze
stupen prekryti je stanoven na 0 % nebo 100 %;
viz strana 104.

< Vybér ramen

_ﬁ_ Pfevzit nastaveni pro viechna ramena

-l
T

Prekryvani
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PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Switch basic" nebo "GPS-
Switch pro" k dispozici

1. V pracovnim menu vyberte moznost {é} >
"Nastaveni prekryvani".

=» Pokud pfipojené zafizeni podporuje funkci Multi
Boom, zobrazi se vybér ramen.

=» Pokud ma pfipojené zafizeni pouze jedno
rameno, vybér ramen se preskodi.

2. Mad-Ii byt nastaveni prekryti prevzato pro
vsechha ramena, < Vybér ramen
aktivujte "Prevzit nastaveni pro vSechna ramena".

ﬁ Pfevzit nastaveni pro viechna ramena

=» Pokud je aktivovana moznost "Pouzit nastaveni T 1
pro vSechna ramena", Ize vybrat pouze prvni
rameno. il

3. Zvolte rameno ze seznamu.

4. Zvolte "Tolerance prekryti".
Prekrywvani

5. Zadejte poZzadovanou hodnotu.

6. Potvrdte pomoci \/

_h Tolerance piekryti
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20.1.4 Stanoveni tolerance prekryti na hranici pole

Tolerance prekryti na hranici pole stanovi, nakolik smi
vnejsi sekce precnivat pres hranici pole, nez se sekce
vypnou. Tolerance prekryti na hranici pole brani tomu,
aby se vnéjsi sekce pfi jizdé na hranici pole neustéle
vypinaly a zapinaly, jakmile se dotknou hranice pole.

PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Switch basic" nebo "GPS-
Switch pro” k dispozici

1. V pracovnim menu vyberte moZnost @ >
"Nastaveni prekryvani".

=» Pokud pfipojené zafizeni podporuje funkci Multi
Boom, zobrazi se vybér ramen.

=» Pokud ma pfipojené zafizeni pouze jedno
rameno, vybér ramen se preskodi.

2. Mad-li byt nastaveni prekryti prevzato pro
v§echna ramena, < Vybér ramen
aktivujte "Prevzit nastaveni pro vSechna ramena".

ﬁ Pfevzit nastaveni pro viechna ramena

=» Pokud je aktivovana moznost "PouZzit nastaveni 2T 1
pro vSechna ramena", Ize vybrat pouze prvni
rameno. #1

3. Zvolte rameno ze seznamu.
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Spusténi zaznamu

4,

5.

6.

Zvolte "Tolerance prekryti na hranici pole".
Pirekryvani

Zadejte hodnotu v rozmezi 0 cm az 150 cm.

Potvrdte pomoci \/

'i:"l Tolerance prekryti na hranic pole

20.2 Spusténi zdznamu

Kdyz je spustény zaznam a sekce jsou zapnuté,
AmaTron 4 uklada data polohy zpracované plochy.
Zpracované plochy se zobrazuji v mapovém néahledu.

K zaznamuam patfi tyto Udaje:

Obdélana plocha
Hranice pole
Prekazky
Souvrat

Vodici stopy

UPOZORNENI

Bez korekéniho signélu je pfijimany signal
korigovan jen softwarem. Maze uplynout az 5
minut, neZ je korigovany signdl k dispozici.

Neni-li korigovany signal k dispozici, je obdélana
plocha zobrazena v mapovém néhledu Zluté.
Kdyz je korigovany signal k dispozici, je obdélana
plocha zobrazena zelené.

Nasledujici tabulka ukazuje pfehled stavu
jednotlivych sekci a pfislusné barvy sekci v symbolu
néaradi.

Naradi s automatickym spinanim sekci

Stav sekci Barva sekci v symbolu naradi
Néaradi neni v pracovni poloze Seda
Z&znam zastaveny, sekce ru¢né vypnuta oranzova
zelena

Z&znam zastaveny, sekce ruéné zapnuta
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Naradi s automatickym spinanim sekci

Stav sekci Barva sekci v symbolu naradi
Sekce vypnuta pfes automatické spinani sekci oranzova
Sekce zapnuté pfes automatické spinani sekci zelena
Sekce zapnuté pfes automatické spinani sekci, sekce .
. . zluta
nedoséhla poZzadovanou hodnotu
Zaznam spustény, sekce ru¢né zastavena Cervena

UPOZORNENI

KdyZ se sekce naradi spinaji ru¢né, barvy sekci v
symbolu naradi poskytuji doporuéeni spinani.

Naradi s ruénim spinanim sekci

Doporuéeni spinani

Barva sekci v symbolu naradi

Sekce vypnuta

oranzova

Sekce zapnuta

zelena

PREDPOKLADY

ISOBUS je nakonfigurovana, viz strana 42
Signal GPS k dispozici

Zvolen spravny traktor, viz strana 64
Zvoleno spravné naradi, viz strana 53

Prekryti nastaveno, viz strana 102

©® © © ® ©® ©

Licence pro "GPS-Switch basic" nebo "GPS-
Switch pro” k dispozici

PFi automatickém spinani sekci:

© Naradi konfigurovano pro automatické spinani
jednotlivych sekci

» KdyZ pfipojené pracovni ndradi podporuje
automatické spindni jednotlivych sekci,

Al
zvolte v pracovnim menu
nebo

kdyZ jsou sekce pripojeného pracovniho ndradi
spindny rucéné,

zvolte v pracovnim menu p—.

S0 @&

@\4 £

+

< &l -
A7 |

ﬂ 100 %

o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬁ {é}
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20.3 Ukonéeni zaznamu

» KdyZ pfipojené pracovni ndradi podporuje
automatické spindni jednotlivych sekci,
vypnéte vSechny sekce pres Fizeni naradi

nebo

zastavte

nebo

kdyZ jsou sekce pripojeného pracovniho ndradi
spindny rucné,

Fé
zvolte v pracovnim menu J|—.
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Pouziti hranic pole

21.1 Zalozeni hranice pole

AmaTron 4 m(Zze z obdélané plochy vytvofit hranici
pole. Z hranice pole mdZze AmaTron 4 vypocitat
velikost pole. Z velikosti pole vyplyvaji hodnoty
obdélané plochy a zbyvajici plochy. Kdyz se pouziva
automatické spinani sekci, zastavi se aplikace na
hranici pole.

Kdyz se ma zalozit hranice pole, aniz by se
plocha skuteéné obdélavala, Ize obdélanou plochu na
AmaTron 4 opét smazat.

Kdyz je pfipojené rozmetadlo s ISOBUS, vytvori se

v ramci hranice pole automaticky bezpe&nostni zona.
Kdyz rozmetadlo s ISOBUS nejede do bezpecénostni
z0ny, sekce se vypnou. Tim se zabrani rozmetani
pres hranice pole. Bezpecnostni zénu Ize deaktivovat
prostfednictvim konfigurace hranice pole.

U rozmetadel AMAZONE nejnoveéjsi generace
se bezpec€nostni zéna pfi hrani¢nim rozmeténi
automaticky deaktivuje.
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PREDPOKLADY

@ Licence pro "GPS-Switch basic" nebo "GPS-
Switch pro" k dispozici

© Okraj pole pIné zpracovan

1. V pracovnim menu zvolte ﬁ

=» Hranice pole se stanovi kolem obdélané plochy.
Velikosti obdélané plochy a zbyvajici plochy se

zobrazuji na mapé: |I|

2. Prosmazdni obdélané plochy
klepnéte na obdélanou plochu.

3. zvolte ﬁ

=

&5 0.0 km/h

Caljr, 71
SEIEs
ol

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh

& .

® & A
p [

© A

0

2.6 ha
1.4 ha

T 10em -

w o A
A
™, 3
g,
Fagrd

A ook

55 0.0 km/h

{agPna & nives |
e

W A //./"A

14ha

_Pﬁ’ 100% =

26ha . . m
-

0‘3 0.0 kmfh

MG6010-CS-CZ | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

113



21 | Pouziti hranic pole
Vytvoreni vylouéenych zén

4. Chcete-li vytvorit vyloucené zony,
viz strana 114.

5. Chcete-li konfigurovat hranici pole,
viz strana 116

21.2 Vytvoreni vylouéenych zén

Vyloucené zony Ize pouzit k oznaceni oblasti v

poli, které by nemély nebo nemohly byt upravovéany.
Vylou€ené zény obdrzi vlastni hranice. Kdyz se
vytvaFi vyloucené zony a jesté neni k dispozici
hranice pole, automaticky se hranice pole vytvofri.
Hranice vylou¢enych zén jsou umistény uvniti hranic
poli kolem neobdélavanych ploch.

Vylou€ené zéna musi byt velkd nejméné 10 mz2.

KdyZ je pfipojené rozmetadlo s ISOBUS, vytvori

se okolo vylou¢enych z6n automaticky bezpeénostni
zony. Kdyz rozmetadlo s ISOBUS nejede do
bezpec&nostni zony, sekce se vypnou. Tim se zabrani
rozmetani do vylou€enych z6n. Bezpec€nostni zénu
Ize deaktivovat prostfednictvim konfigurace hranice
pole.

U rozmetadel AMAZONE nejnové;jSi generace
se bezpecnostni zéna pfi hrani€nim rozmetani
automaticky deaktivuje.
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PREDPOKLADY

@ Pole plné zpracovano

© Existuje nezpracovana plocha nejméné 10 m?
uvnitf zpracované plochy

1. Klepnéte na zpracovanou plochu.

2. zvolte ﬁ .

CMS-1-00008351

= KdyZ jesté neni k dispozici hranice pole,
automaticky se hranice pole vytvofi.

=» Okolo nezpracovanych ploch uvnitf hranice pole
jsou vytvareny vylou¢ené zoény.

CMS-1-00008350

3. Chcete-li smazat vyloucené zony,

(=
Klepnéte na vylou¢enou z6nu a zvolte ﬁg.

CMS-1-00008349
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21.3 Potla€eni hranice pole

Pokud jsou hranice pole skryty, nezobrazuiji se jiz v
nahledu mapy. Skryté hranice pole zUstavaji ulozeny
v Udajich o poli a Ize je znovu nadcist.

1. Klepnéte na hranici pole.

2. zvolte (/:9

3. Chcete-li hranice pole opét nacist,
viz strana 82.

21.4 Konfigurace hranice pole

21.4.1 Deaktivace bezpeénostni zony

Kdyz je pfipojené rozmetadlo s ISOBUS, vytvori

se uvnitf hranic pole a okolo vylou¢enych zén
automaticky bezpecnostni zény. KdyZ rozmetadlo s
ISOBUS najede do bezpecnostni zony, sekce se
vypnou. Tim se zabrani rozmetani pfes hranice pole
nebo do vylou¢ené zény. Bezpe€nostni zény Ize
deaktivovat.

U rozmetadel AMAZONE nejnovéjSi generace
se bezpecnostni zény pfi hraniénim rozmetani
automaticky deaktivuji.
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1. Zvolte v pracovnim menu @ > "Hranice pole".

2. Aktivujte "bezpecénostni zény"

Zakladni nastaveni

nebo

@' i Bezpecnostni zéna

deaktivujte "bezpecnostni zény".

21.4.2 Aktivace varovani pred prekazkami a hranicemi

Varovani se zobrazuji na hornim okraji obrazovky a
zazni zvukovy signal.

Je-li varovani aktivovano, zobrazi se pfi
nasledujicich udalostech:

e P¥riblizeni k hranici pole

e Priblizeni k prekazce

1. Zvolte v pracovnim menu {‘é} > "Hranice pole".

2. "Varovani pred prekazkami/hranicemi" aktivujte

Zakladni nastaveni

nebo

"Varovani pred prekazkami/hranicemi"
deaktivuijte.

&& Varovani pred prekazkami/hranicemi

21.4.3 Zobrazeni neaktivnich hranic pole

Kdyz je tato funkce aktivovana, hranice neaktivnich
poli se v zobrazeni mapy zobrazi jako tenké Sedé
cary.
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1. Zvolte v pracovnim menu {a} > "Hranice pole".

2. Aktivujte "Zobrazeni neaktivnich hranic pole"

Zakladni nastaveni

nebo

deaktivujte "Zobrazeni neaktivnich hranic pole".

|1 Zobrazeni neaktivnich hranic pole

21.4.4 Aktivace automatického rozpoznavani hranic pole

Je-li aktivovano automatické rozpoznavani hranice
pole, AmaTron 4 automaticky rozpozna, zda se
uloZené pole nachéazi v blizkosti. Udaje pro toto pole
Ize pak nacist, aby bylo mozné pole obdélavat. Je-

li funkce deaktivovana, musi se Udaje o poli vybra<ns1:XMLFault xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat"><ns1:faultstring xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat">java.lang.OutOfMemoryError: Java heap space</ns1:faultstring></ns1:XMLFault>