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1 | Turvallisuus ja vastuu

Turvallisuus ja vastuu

1.1 Maantieliikenne

Ala kayta kayttotietokonetta tai kayttopaatetta julkisella tiella ajon aikana
Kuljettajan hairitseminen voi johtaa onnettomuuksiin ja loukkaantumisiin ja jopa kuolemaan.

> Ala kayta kayttotietokonetta tai kayttopaatetta julkisella tiella ajon aikana.

1.2 Huolto ja varastointi

Oikosulun aiheuttamat vahingot
Kun traktorilla tai siihen kiinnitetyll& laitteella tehd&an huoltotéité, on olemassa oikosulkuvaara.

» Ennen huoltotéiden tekemistd
Erota kaikki yhteydet kayttopaatteen tai kayttétietokoneen ja traktorin valilla.

Ylijannitteen aiheuttamat vahingot

Kun traktorille tai siihen kiinnitetylle tai asennetulle laitteelle tehd&an hitsaustoita, ylijannite voi vaurioittaa
kayttotietokonetta tai kayttopaatetta.

» Ennen kuin teet hitsaustoitd,
Erota kaikki yhteydet kayttOpaatteen tai kayttétietokoneen ja traktorin valilla.

Epaasianmukaisen puhdistuksen aiheuttamat vahingot

» Puhdista kayttotietokone tai kayttopaate vain kostealla, pehmealla liinalla.

Vaarasta kayttolampotilasta ja varastolampdtilasta johtuvat vauriot

Jos kayttolampdtilaa ja varastointilampdtilaa ei oteta huomioon, seurauksena voi olla kayttotietokoneen tai
kayttopaatteen vaurioituminen, mika voi johtaa toimintahairidihin ja vaarallisiin tilanteisiin.

> Kayta kayttotietokonetta tai kayttopaatetta vain lampétiloissa -20 ... +65 C

» Varastoi kayttotietokonetta tai kayttépaatetta vain lampétiloissa -30 ... +80 C

MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 1



1| Turvallisuus ja vastuu
Rakenteelliset muutokset

1.3 Rakenteelliset muutokset

Luvattomat muutokset ja luvaton kaytto

Luvattomat muutokset tai luvattomat kayttotavat voivat heikentaa turvallisuutta ja vaikuttaa kayttopaatteen
kayttoikaan ja/tai toimintaan.

» Tee kayttétietokoneella tai kayttépaatteella vain sellaisia muutoksia, jotka on kuvattu kayttétietokoneen
tai kayttopaatteen kayttdohjeissa.
> Kayta kayttotietokonetta tai kayttopaatetta vain maaraystenmukaisella tavalla.

> Al4 avaa kayttotietokonetta tai kdyttopaatetta.

» Al4 veda johdoista.

1.4 Kamerajarjestelma

Kamerakuva paatoksia varten, jotka eivat ole tarkeitd turvallisuuden kannalta

Kamera toimii osana avustinjarjestelmaa. Kamera ei korvaa opastajaa tai omaa tarkkaavaisuutta. Kameran
nakokentassa on esimerkiksi kuolleita alueita, joissa ihmisia ja esineita ei voi havaita. Kamerakuva

voi myOs nakya viiveelld ja tilanteet voidaan siten arvioida vaarin. Henkil6t voivat sen seurauksena
loukkaantua vakavasti tai kuolla.

» Tarkkaile aina ympéristoa.

» Ala kayta kameraa turvallisuuteen liittyviin toimintoihin, kuten likenteessa ajamiseen tai
peruuttamiseen.

» Tarkkaile aina ajotieta.

> Ala kayta kameraa koneen kayttamiseen.

1.5 Nayttd

Vaarasta naytosta johtuva onnettomuusriski

Jos naytto on viallinen tai ndytén nakyma on rajoitettu, toiminnot voivat aktivoitua tahattomasti ja
konetoiminnot voivat kaynnistya. Henkilt voivat sen vuoksi loukkaantua vakavasti tai kuolla.

» Jos ndytén ndkymd on rajoitettu,

lopeta kaytto.

» Jos ndytén ndkymd on virheellinen,
kaynnista kayttotietokone tai kayttopaate uudelleen.
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1 | Turvallisuus ja vastuu
Naytto

Vaara pyyhkaisyliike voi aiheuttaa onnettomuuksia

Kaytettaessa pyyhkaisyliikkeitd epaasianmukaisesti voidaan vahingossa aktivoida koneen ohjauksen

painikkeita ja kdynnistaa koneen toimintoja. Henkilt voivat sen vuoksi loukkaantua vakavasti tai jopa
kuolla.

» Aloita pyyhkaisyliike aina naytén reunalta.

MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



2| Yleists

Yleista

2.1 Tekijanoikeus

Kopiointi, kd&dntdminen ja monistaminen missa
tahansa muodossa, my0s osittain edellyttda
AMAZONEN-WERKE:n kirjallisen luvan.

2.2 Kaytetyt esitysmuodot

2.2.1 Varoitukset ja huomiosanat

Varoitukset on merkitty pystysuoralla palkilla, jossa
on kolmikulmainen turvamerkki ja huomiosana.
Huomiosanat "VAARA", "VAROITUS" tai "VARO"
kuvaavat uhkaavan vaaran vakavuusastetta ja
tarkoittavat seuraavaa:

VAARA

P Kuvaa vélittdmasti uhkaavaa suurta
vaaraa, josta on seurauksena vakava
ruumiinvamma, kuten kehon osan menetys
tai kuolema.

VAROITUS

» Kuvaa mahdollisesti uhkaavaa keskisuurta
vaaraa, josta on seurauksena vakava
ruumiinvamma tai kuolema.
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2 | Yleista
Kaytetyt esitysmuodot

HUOMAUTUS

P Kuvaa pienempaa vaaraa, joka voi
aiheuttaa lievia tai keskivaikeita
ruumiinvammoja.

2.2.2 Lisaohjeita

¥ TARKEAA

» Kuvaa konevaurion vaaraa.

%3] YMPARISTOA KOSKEVA
HUOMAUTUS

P Kuvaa ympéristévahingon vaaraa.

OHJE

Kuvaa kayttovinkkeja ja ohjeita optimaaliselle
kaytolle.

2.2.3 Menettelyohjeet

2.2.3.1 Numeroidut menettelyohjeet

Menettelyt, jotka on suoritettava tietyssa
jarjestyksessd, on kuvattu numeroituina

menettelyohjeina. Seuraavaa menettelyjarjestysta on

noudatettava.

Esimerkki:

1. Menettelyohje 1

2. Menettelyohje 2

2.2.3.2 Menettelyohjeet ja reaktiot

Menettelyohjeet ja reaktiot on merkitty nuolella.
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2| Yleista
Kaytetyt esitysmuodot

Esimerkki:

1. Menettelyohje 1

=» Reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

2.2.3.3 Vaihtoehtoiset menettelyohjeet

Vaihtoehtoiset toimintaohjeet aloitetaan sanalla "tai".

Esimerkki:
1. Menettelyohje 1
tai
Vaihtoehtoinen menettelyohje

2. Menettelyohje 2

2.2.3.4 Menettelyohjeet vain yhdella toiminnalla

Menettelyohjeita, joissa on vain yksi toiminta, ei
numeroida, vaan ne esitetaan nuolella.

Esimerkki:

» Menettelyohje

2.2.3.5 Menettelyohjeet ilman jarjestysta

Menettelyohjeet, joissa ei tarvitse noudattaa tiettya
jarjestystd, kuvataan luettelona nuolilla.

Esimerkki:
» Menettelyohje
» Menettelyohje

» Menettelyohje
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2 | Yleista
Mukanatoimitetut asiakirjat

2.2.3.6 Korjaamoty6

KORJAAMOTYO

» limaisee kunnossapitotdita, jotka on
suoritettava erikoistuneessa korjaamossa,
joka on asianmukaisesti varustettu
maataloustekniikan, turvallisuuden ja
ymparistén kannalta ja jossa tydskentelee
asianmukaisen koulutuksen saanut
ammattihenkilosto.

2.2.4 Luettelot

Luettelot ilman pakollista jarjestysta on esitetty
listalla, jossa on luetelmakohtia.

Esimerkki:

e Kohta 1
e Kohta 2
2.2.5 Kuvien kohtien numerointi

Tekstissa ymparoity numero, esim. |I| viittaa
viereisessa kuvassa olevaan kohtaan.

2.2.6 Suuntamaarittelyt

Ellei toisin mainita, kaikki suuntatiedot koskevat
ajosuuntaa.

2.3 Mukanatoimitetut asiakirjat

Liitteessa on luettelo mukana toimitetuista
asiakirjoista.

2.4 Digitaalinen kayttoohje

Digitaalisen kayttdohjeen ja E-Learning-materiaalin
voi ladata AMAZONE-verkkosivuston infoportaalista.
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2 | Yleista
Haluamme kuulla mielipiteesi

2.5 Haluamme kuulla mielipiteesi

Hyva lukija, paivitamme saanndllisesti
julkaisemiamme asiakirjoja. Antamanne
parannusehdotukset auttavat meita tekemaan
asiakirjoista vielakin kayttajaystavallisempia. Laheta

ehdotuksesi meille kirjeitse, faksilla tai séhkopostitse.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Maaraystenmukainen kaytto

Maaraystenmukainen kaytto

e Maatalouden laitteita ohjataan kayttépaatteella.

e Kayttdohje on osa kayttopaatetta. Kayttopaate on
tarkoitettu vain taman kayttdohjeen mukaiseen
kayttoon. Kayttopaatteen kayttaminen tavalla, jota
ei ole kuvattu tdssa ohjeessa, voit johtaa vakaviin
henkilévammoihin tai kuolemaan ja kone- ja
esinevaurioihin.

o Kaikki muu kaytté kuin maaraystenmukainen
kayttd on maaraystenvastaista.
Maaraystenvastaisesta kaytosta aiheutuvista
vahingoista ei vastaa valmistaja, vaan
yksinomaan kayttaja.
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4 | Asennusohje

Asennusohje

4.1 AmaTron 4:n asennus

10
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4 | Asennusohje
Kameran liittaminen

4.2 Kameran liittaminen

2 »
L

4.3 Signaalipistokkeen liittdminen

2 f?%ll
30

[,
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4 | Asennusohje
AUX-N-syottolaitteen liittaminen

4.4 AUX-N-syottolaitteen liittdminen

OHJE

Kuva kuvaa AMAZONE AUX-N -syéttolaitteen
kytkemista. Muun valmistajan AUX-N-
syé6ttdlaitteen liittdminen voi poiketa tassa
esitetysta tavasta.
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5 | AmaTron 4 -ohjausyksikon yleiskatsaus

AmaTron 4 -ohjausyksikon yleiskatsaus

5.1 Nakyma edesta

AMAZONE

AmaTron 4

Paavalikon painike
Yleispaatteen painike
Tilan merkkivalo

Paalle-/poispainike

[ ] [~ [on] [w] []

Kirkkausanturi

Bl [=][=] [2] [~]

Karttandkyméan painike
ISB-painike

Laiteohjauksen valintapainikkeet
Lahestymisanturi

Kosketusnaytto
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5| AmaTron 4 -ohjausyksikon yleiskatsaus
Liitannat

5.2 Liitannat

[1] Yiempi USB-liitanta [2] Taempi USB-liitanta
@ Ethernet-liitdnta huoltotoita varten E GPS-signaalin liitanta
|E| CAN-vayléliitanta |E| Anturisignaalien liitant&
Kameraliitant&

5.3 Tyyppikilpi

[1] osanumero AMAZONIE

L [1]——Nixxx
|Z| Salattu kalenteripaivamaara

[2]——CAxxxx c €
[3] Tarkastusnumero [3}—x

|z| Sarjanumero E HXRXX R E
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5 | AmaTron 4 -ohjausyksikon yleiskatsaus
ISB-painike

|I| Laitenumero

|z| Salattu kalenteripaivamaara

Tyyppi

5.4 I1SB-painike

ISB-painikkeen toiminta riippuu liitetysta laitteesta Jos
laitteessa on ISB-toiminto, ISB-toiminto on kuvattu
laitteen kayttdohjeessa.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H
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6 | Kayttoliittyman yleiskatsaus

Kayttoliittyman yleiskatsaus

6.1 Paavalikko

——

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

& B g

N
[1] Tilapalkki [2] Actiivisen laitteen ja aktiivisen traktorin naytt
Sovelluskaruselli
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6 | Kayttoliittyman yleiskatsaus
Sovelluskaruselli

6.2 Sovelluskaruselli

O

O

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

&

{1

=
g

ﬁ

dll 1

T

Sovelluskaruselli |I| siséltaa seuraavat sovellukset:
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6 | Kayttoliittyman yleiskatsaus
Sovelluskaruselli

Sovellus Painike Toiminto
Symboli riippuu
valitusta laitteesta.
Yleispaate Kytketyn laitteen laiteohjauksen nayttd

AUX-N-varaus

Kytketyn AUX-N-sydttolaitteen konfigurointi

Asetusvalikko

AmaTron 4:n asennus

Traktorien ja laitteiden yleiskuvaus,

Laitehallinta o .
traktorien ja laitteiden asentaminen
Kamera Kamerakuvan naytto
Karttanakyma Karttandkyman avaaminen

18
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6 | Kayttoliittyman yleiskatsaus
Karttanakyma

6.3 Karttandkyma

6.3.1 Kartta

_E
Al 34

A b
@\" 160,00 ’W +(§"+

(8] H .ﬁ}éj
B 12
0,12 ha
] 100 e T e (Q
M %

@_f; 0,0 km/h A
oo LB S

o |

0.0 kms/h

bar

Levityskartan valinta Lintuperspektiivin aktivointi

Traktorin ja laitteen kohdistaminen Monipuomivalinta
Kompassi Maksimaalisen zoomaustason maarittdminen
Minimaalisen zoomaustason maarittdminen Traktorin ja laitteen symbolit

Peltoalueen koko ja kasiteltava pinta Paallekkaisyysaste

Rl [2][=] [=] [»] [~]

GPS-nopeus Laitetiedot

&] 2] [] [3] [o] [w] [2]

Arvoasteikko levityskartalle
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6 | Kayttoliittyman yleiskatsaus
Yleispaite

6.3.2 Tyovalikko

Ajosuunnan vaihtaminen painvastaiseksi
Ajouran luominen

Automaattisen osalohkokytkennan aktivointi
Ajourien siirtdminen

Pellon rajan luominen

Virtuaalisen paistekdannoksen luominen
Ei toimintoa

Merkinn&n luominen

Peltovalikon avaaminen

GPS-liukuman korjaus

Uuden pellon luominen

Karttandkyman konfigurointi

& B Bl [ [ [¥] [o] [o] [#] [¢] [ [=]

6.4 Yleispaate

Yleispaatteella naytetaan laiteohjauksen
kayttoliittyma. Laitetiedot voidaan kutsua ja laitetta
voidaan kayttaa yleispaatteelta. Yleispaate jakautuu
"laitetietojen” ja "toimintopainikkeiden" alueeseen.
Laitteesta riippuen laitetietojen alueella voi olla my6s
painikkeita.

8 (),
gl |+
G} L+ E
©—®
S—d] |

—dl] 40—
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6 | Kayttoliittyman yleiskatsaus
Yleispaate

@/W 0"2;} DGPS

£-|ﬁ

150 Lsha

—
AAA
a 3.49 ha

—

.-—

S24

—

Ored

Y.0 kmsh 12
* —]—
150 L/ha ] 4
100 =«
— i —
(et Janet ot I e
S.2 bar

e

A —
FreTvayerTy

||||
OMA0FF

AR AN}
+D_D

2

|I| Laitetiedot ja laiteohjaus

OHJE

Yleispaatteen sisdinen naytto riippuu kytketysta
laitteesta.

|Z| Toimintopainikkeet
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7 | Peruskaytto

Peruskaytto

7.1 AmaTron 4 -ohjausyksikon paalle- ja poiskytkeminen

» Kytke AmaTron 4 pddlle
painamalla paélle-/poispainiketta |I|

OHJE

Jos AUX-N-sy6ttolaite on kytkettynd, AUX-N-
syottolaitteen varaus on vahvistettava; katso
sivu 143.

» Kytke AmaTron 4 pois pddltd
pitamalla paalle-/poispainiketta |I| painettuna.

7.2 USB-tikun kaytto

EDELLYTYKSET

© USB-tikun kapasiteetti maksimissaan 64 Gt

© USB-tikku formatoitu FAT32-
tiedostojarjestelméassa

> Aseta sopiva USB-tikku yla- tai taka-USB-porttiin.

=» Nayttoon tulee viesti, joka ilmoittaa, ettd USB-
tikku on tunnistettu.
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7 | Peruskaytto
Sovellusten valilla vaihtaminen

7.3 Sovellusten valilla vaihtaminen

7.3.1 Valikkopainikkeiden kaytt6

1. Avataksesi pddvalikon

paina |I|

2. Avataksesi karttandkymdn

paina |z|

3. Avataksesi yleispddtteen

paina @

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o HE g 1

7.3.2 Sovelluskarusellin kayttd

1. Selaa sovelluskarusellia pdavalikossa sormella
vasemmalle tai oikealle.

2. Valitse haluttu sovellus.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

o B @ 1

7.3.3 Pyyhkaisyeleiden kaytto

Pyyhkaisyeleilla kaytettavat sovellukset voidaan valita
asetusvalikosta; katso sivu 36.
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7 | Peruskaytto
Tilapalkin konfigurointi

) TARKEAA
Konevaurioiden vaara

Kaytettaessa pyyhkaisyeleita voidaan
vahingossa aktivoida laiteohjauksen
painikkeita.

P Aloita pyyhkaisyele aina nayton reunalta.

» Pyyhi sormella ndyton oikeasta tai vasemmasta
reunasta kohti nayton keskiosaa.

7.4 Tilapalkin konfigurointi

Tilapalkki |I| naytetaan kaikissa sovelluksissa.
Tilapalkin sisaltamia tietoja voidaan konfiguroida.

Seuraava taulukko nayttaa kaikki kaytettévissa olevat
toiminnot:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s BB g 1

Symboli

Tietoja

&Sl

Automaattisen osalohkokytkennén tila

Nopeus

GPS-vastaanotto

Kellonaika

Pellon nimi

Valitun pellon kasitelty peltoalue

24
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7 | Peruskaytto
Pikakdynnistysvalikon kaytto

Symboli Tietoja
G Valitun pellon kéasitteleméaton peltoalue
> ) 444 Ajolinjan poikkeama

1. Kosketa tilapalkkia 2 sekunnin ajan sormella.

=» Kaikki tiedot naytetaén yleiskatsauksessa.

2. Jos haluat lisdtd tilapalkkiin tietoja tai poistaa
niitd siitd,
siirré haluttu tieto sormella haluttuun kohtaan.

3. Kun haluat lopettaa konfiguroinnin,

kosketa nayttda tietojen yleiskatsauksen
alapuolelta.

7.5 Pikakaynnistysvalikon kaytto

Pikakaynnistysvalikko siséltéa painikkeet seuraavien
toimintojen nopeaksi kayttamiseksi:

1.625 ha

Symboli

Toiminto

Vie diagnoositiedot.

Kutsu AUX-N-varaus.

Tehtavatietojen vienti PDF-tiedostona.

Vie tehtavatiedot ISO-XML-muodossa.

Kutsu vinkit.

Vaihda péaivétilan ja yotilan valilla.

Tuo ISO-XML-tehtavatiedot ja shape-tiedostot.

Saada aanenvoimakkuus liukusaatimella.

Saada nayton kirkkaus liukusaatimella.
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7 | Peruskaytto
Arvojen syoéttaminen

1. Pyyhi sormella naytdn ylareunasta kohti nayton
keskiosaa.

= Pikakaynnistysvalikko aukeaa.

2. Valitse haluttu toiminto.
3. Sulje pikakdynnistysvalikko

koskettamalla nayttda pikakaynnistysvalikon
alapuolelta.

7.6 Arvojen syottaminen

Kun jarjestelm&éan on syotettava lukuarvoja, nayttoon
aukeaa numerondppaimisto. Lisaksi kaytettavissa on

laskintoimintoja. Suoritetut laskutoimitukset naytetaan

syotettéavan arvon ylapuolella. Pateva arvoalue
ilmoitetaan suluissa.

1. Syota luvut tai laskutoimitukset.

2. Vahvista sy6ttd painikkeella \/

tai

Jos haluat keskeyttdd syéttdmisen,
kosketa nayttva numeronappaimiston ylapuolelta.

W @ )
i 4] oS
[:"_'?

0,0 km/h

15426+

41 {-1000 .., 1000]

BEE - - -
EEE - - -
EEE - -
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7 | Peruskaytto
Tekstin syottaminen

7.7 Tekstin syottdminen

Kun jarjestelmééan on syotettava tekstid, nayttoon
aukeaa nappaimisto.

» Kun haluat syottdd numeroita tai
erikoismerkkejd,

valitse e

» Jos haluat kutsua lisdd erikoismerkkejd,

valitse 112 .

OHJE

Jos kiinan tai japanin kieli on valittu, latinalaiset
kirjaimet muunnetaan kiinaksi tai japaniksi.
Ehdotukset muuntamista varten naytetaan.
Japanilaisilla merkeilla voit valita erilaisten
kirjasintyyppien valilla.

» Japanilaisten kirjasintyyppien vaihtamiseksi
valitse painike |I|

P vahvista tekstisyotto valitsemalla \/
tai

Tekstisydton peruuttamiseksi
kosketa nayttva numeronappaimiston ylapuolella.

X
Q W R u |1 o P U &
AlSsS|D G JIK|L]JO|A
I C N M, -t
123
L X
Ll Lhe 1= Lt Lz LET
Q W | E|R|T u I 0o P &
A D F H ] K L
z c NOOM
123 ; % e
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7 | Peruskaytto
Elementtien poistaminen

7.8 Elementtien poistaminen

1. Elementtien poistamiseksi

valitse ﬁ

2. Vahvista poisto valitsemalla \/

7.9 Elementtien uudelleen nimeaminen

1. Pida elementin nimeé painettuna.

2. Syota nimitys.

3. Vahvista nimitys valitsemalla \/

7.10 Vinkkien kutsuminen

Vinkit sisdltavat ohjeita ja videoita, jotka helpottavat
AmaTron 4:n kayttoa.

Seuraaville valikoille naytetaan vinkkeja:

e Paavalikko

Karttanakyma

AUX-N-syoéttolaitteen valikko

1. Vaihda haluttuun valikkoon.

2. Avaa pikakaynnistysvalikko.

valitse @

w
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8 | Yleispaatteen kaytto

Yleispaatteen kaytto

Yleispaatteella naytetaéan laiteohjaus. Laitetta
voidaan kayttaa yleispaatteelta. Kytkettyjen laitteiden
laiteohjausten vélilla voidaan vaihdella.

Laiteohjauksen painikkeita voidaan kayttéda suoraan
koskettamalla tai AmaTron 4:n oikealla puolella
olevilla nappaimilla. Nappaimien jarjestys vastaa
kayttoliittyman painikkeiden jarjestysta.

1. Avataksesi yleispddtteen
paina yleispaatteen painiketta |I|

2. Valitaksesi laiteohjaukset, joiden vililld voit
vaihdella = = A AmAazoME

pida yleispaatteen |I| painiketta painettuna. ' 11:43

U.00 we

B-51 n

= Nayttoon aukeaa luettelo kytketyista laitteista.
3. Valitse haluttu laite.

= Valitut laitteet merkitdan ruksilla.

4. Vaihdellaksesi valittujen laitteiden

laiteohjausten vdlilld
paina yleispaatteen painiketta |I|
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9 | Perusasetusten suorittaminen

Perusasetusten suorittaminen

9.1 Kameran asetukset

1. Valitse asetusvalikosta "Perusasetukset” > dll neu 09:26
Kamera-asetukset". ¢ e
ngb Kamera-asetukset >
2. Jos haluat kdyttdd kameraa, @ 00kmh

aktivoi "kamera”. 4 Kamera-asetukset
3. Jotta kamerakuva ndytettdisiin automaattisesti, L Kamera »
kun peruutusvaihde kytketddn pdidille,
L . e . " Automaattinen taaksepainajon tunnist
aktivoi "Automaattinen taaksepainajon tunnistus". K Aulomaatinen taaksepéinejon tunistus a»
Ll Kameran néyton kynnysarvo 0 km/h
Kameranaytdn kynnysarvo osoittaa nopeuden, jolla
. e ,‘_:,1? Kamerakuvan peilaus vaakasuorassa (:
kameran kuva naytetdan peruutettaessa.
L " o Eli' Kamerakuvan peilaus pystysuorassa a»
4. Syota haluttu nopeus kohtaan "Kameranayttn
kynnysarvo".

5. Kamerakuvan peilaamiseksi
Aktivoi "Kamerakuvan peilaus vaakasuorassa" tai
"Kamerakuvan peilaus pystysuorassa".

9.2 Sytytyskytkennan aktivointi

Kun sytytyskytkentéa on aktivoituna, AmaTron 4
kytketdan yhdessa traktorin sytytyksen kanssa paalle
ja pois paalta.

30 MGG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



9 | Perusasetusten suorittaminen
Paivayksen ja kellonajan asettaminen

1. Valitse asetusvalikosta "Perusasetukset".
2. "Sytytyskytkennan" aktivointi
tai

Deaktivoi "sytytyskytkenta".

9.3 Paivayksen ja kellonajan asettaminen

1. Valitse asetusvalikosta "Perusasetukset" >
"Paivamaara ja kellonaika".

2. Kun pdivdys ja kellonaika on haettava GPS-
signaalin avulla,
aktivoi "GPS-aikasynkronointi"

tai

Kun pdivdys ja kellonaika on haettava
manuaalisesti,

deaktivoi "GPS-aikasynkronointi”.

3. Syo6ta haluttu paivamaara kohtaan "Paivamaara".

4. Aseta paivamaaramuoto kohdassa
"Paivamaaramuoto”.

5. Syo6ta kohtaan "Kellonaika" haluttu kellonaika,
aikamuoto ja aikavythyke.

dll neu 09:26

< Perusasetukset

@ Sytytyskytkenta m
D e 09:26

< Perusasetukset

@'ﬁ Paivays ja kellonaika 5
dl Neu 12:34

< Datum und Uhrzeit

GPS-Zeitsynchronisation &
Datum
Uhrzeit 12:24

Datumsformat
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9 | Perusasetusten suorittaminen

Kielen ja alueasetusten muuttaminen

9.4 Kielen ja alueasetusten muuttaminen

1. Valitse asetusvalikosta "Perusasetukset” > "Alue
ja kieli".

9.5 Aanenvoimakkuuden saataminen

Valitse haluamasi kieli kohdasta "Kieli".

Valitse haluamasi desimaalivalimerkki kohdasta
"Desimaalivalimerkki”.

Valitse haluamasi mittayksikkojarjestelma
kohdasta "Mittayksikkojarjestelma”.

dll weu 09:32
4 Perusasetukset
@ Alue ja kieli >

—

sl 0.0 km/h

< Alue ja kieli

g} Kieli Deutsch

P Desimaalivilimerkki

k

Ewrn Mitcayksikkdjarjestelma metrisch

9.5.1 Aanenvoimakkuuden saataminen perusasetuksissa

1.

Valitse asetusvalikosta "Perusasetukset”.

& 19:12
m Asetus

{(‘l}} Perusasetukset b

32
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9 | Perusasetusten suorittaminen
Aianenvoimakkuuden saatiaminen

2. Saada aanenvoimakkuus liukusaatimella.

< Perusasetukset

1)) Aanenvoimakkuus —

9.5.2 Aanenvoimakkuuden saataminen pikakaynnistysvalikon avulla

1. Pyyhi sormella naytdn ylareunasta kohti naytdn
keskiosaa.

= Pikakaynnistysvalikko aukeaa.

2. Saada adnenvoimakkuus liukusaatimella.

W @ <)
i

0.0 km/h
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9 | Perusasetusten suorittaminen
Nayton kirkkauden saataminen

9.6 Nayton kirkkauden saataminen

9.6.1 Nayton kirkkauden asetus perusasetuksiin

1. Valitse asetusvalikossa "Perusasetukset" >
"Nayton kirkkaus".

2. Saada nayton kirkkaus liukusaatimella.

3. Jos ndytén kirkkaus tulee automaattisesti
mukauttaa ympdristén kirkkauteen,
aktivoi "Automaattinen nayton kirkkaus".

4. Josympdriston olosuhteiden mukaan tulee
vaihtaa automaattisesti pdivdtilan ja yétilan
valilld,
aktivoi "Automaattinen y6-paiva-vaihto".

09:32

Perusasetukset

Naytén kirkkaus >

Nayton kirkkaus

Nayton kirkkaus
Automaattinen nayton kirkkaus

Automaattinen yd/paiva-vaihtokytkenta

9.6.2 Nayton kirkkauden saatdminen pikakéaynnistysvalikossa

1. Pyyhkaise sormella nayton ylareunasta nayton
keskelle.

=» Pikakaynnistysvalikko aukeaa.

34
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9 | Perusasetusten suorittaminen
Nayton koskettamisen naytto

2. Saada nayton kirkkaus liukusaatimella.

&8 0.0km/h

9.7 Nayton koskettamisen naytto

Kun tdma toiminto on aktivoituna, naytetaan jokaisen
nayton kosketuksen yhteydessa valkoinen ympyra
kosketuskohdassa.

1. Valitse asetusvalikosta "Perusasetukset".

m Asetus

{@} Perusasetukset >
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9 | Perusasetusten suorittaminen
Pyyhkaisyelesovellusten aktivointi

2. "Kosketuksen nayton" aktivointi dl weu 09:32
. < Perusasetukset
tai
"Kosketusnaytén" deaktivointi
.éD Kosketusnayttd a3
9.8 Pyyhkaisyelesovellusten aktivointi
Pyyhkaisyeleilla voidaan vaihdella seuraavien
sovellusten valilla:
e Karttandkyma
e Kamerakuva
e Yleispaate kaikille kytketyille laitteille
1. Valitse asetusvalikolla "Perusasetukset” > dll neu 09:32
"Hipaisukayttosovellukset".
< Perusasetukset
2. Haluttujen sovellusten aktivointi
tai
Deaktivoi sovellukset.
3. Vaihtaaksesi valittujen sovellusten vililld 42 Hipaisukiytiosovellukset >

katso sivu 23.

9.9 Sadesuodattimen konfigurointi kenttahakuun tuontivalikossa

Tuontivalikossa shape-tiedostoja voidaan suodattaa
nykyisen GPS-sijainnin etaisyyden perusteella. Kaikki
shape-tiedostot, joiden tiedot ovat méaritetyn sateen
ulkopuolella, piilotetaan tuontivalikossa.

36
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9 | Perusasetusten suorittaminen
Sadesuodattimen konfigurointi kenttahakuun tuontivalikossa

1. Valitse asetusvalikossa "Perusasetukset” >
"Sadesuodatin kenttahakuun tuontivalikossa".

< Perusasetukset

2. Valitse haluttu sade.

@‘_'/ Kiertosuodatin kenttahakuun tuontivalikossa

MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 37



10 | GPS:n asennus

GPS:n asennus

10.1 Traktorin ISOBUS-jarjestelman GPS-signaalin kaytto

Jos traktori l[ahettdd GPS-signaalin NMEA2000-
muodossa ISOBUS-jarjestelmaan, AmaTron 4 voi
kayttaa tata GPS-signaalia.

OHJE

Jos traktori lahettdaa GPS-signaalin ISOBUS-
jarjestelmaan, AmaTron 4 ei voi lahettda GPS-
signaalia ISOBUS-jarjestelmaan, katso sivu 61.

1. Valitse asetusvalikossa kohta "GPS".

2. Valitse kohdassa "GPS-vastaanottimen tulo” & 00kmh
vaihtoehto "ISOBUS NMEA2000".

< GPS

= Valikkokohdat "Baudinopeus" ja "GPS- 1 GPS-vastaanottimen tulo SOAUS (NMEAZ000]
vastaanottimen konfigurointi" deaktivoidaan.

Baudinopeus
GPS-vastaanottimen konfigurointi

ﬁﬁ‘w GPS-info

10.2 Vastaanottimen A100, A101 tai A631 asennus

Taman GPS-vastaanottimen avulla voit

saatdd molemmat korjaussatelliitit manuaalisesti.
Korjaussatelliitit [ahettéavat korjaustiedot
vastaanottimelle. Korjaustiedot parantavat tarkkuutta.
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10 | GPS:n asennus
Vastaanottimen Ag-Star asennus

EDELLYTYKSET

© Vastaanotin A100, A101 tai A631 liitetty
1. Valitse asetusvalikossa kohta "GPS".

2. Valitse kohdassa "GPS-vastaanottimen tulo"
vaihtoehto "GPS (NMEA0183)".

3. Valitse "GPS-vastaanottimen konfigurointi®.

= Liitetty GPS-vastaanotin etsitaan.

4. Valitse kohdassa "Satelliitti 1" ja "Satelliitti 2"
"Automaattinen".

= Asetuksella "Automaattinen” GPS-vastaanotin
hakee automaattisesti oikeat satelliitit.

OHJE

GPS-vastaanotin voi lahettdda NMEA2000-tiedot
CAN-vaylaan. Vain kokeneiden kayttajien tulee
aktivoida tamé asetus.

5. Jos GPS-vastaanottimen tulee Idhettdd NMEA

< GPS
L] GPs-vastaanottimen tulo GPS (NMEA0183)
1mat  Baudinopeus 57600
(199 GPS-vastaanottimen konfigurointi >
'ﬂq"w GPS-info

65  0.0km/h 15:20
] A100/A101
10&0 Satelliitti 1 automaattinen
;% Satelliitti 2 automaattinen
L1 nmEA2000 (can) (o )
@ Tehdasasetukset

2000 -tiedot CAN-vdylddin,
aktivoi "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Vastaanottimen Ag-Star asennus

T&td GPS-vastaanotinta voidaan kayttaa erilaisilla
konfiguraatioilla. Konfiguraatioissa on eroja
satelliittijarjestelman ja korjaussatelliittien suhteen.
GPS-vastaanotin voidaan saataa alueen ja
korjauspalveluiden saatavuuden mukaan.

"SBAS GPS" -korjaustilan avulla kaytettavissa
on tarkka signaali, niin kauan kuin SBAS-
korjaussignaalia vastaanotetaan.

SBAS-jarjestelmaan kuuluvat korjauspalvelut
EGNOS, WAAS ja MSAS. Lisatietoja
SBAS:n kaytettavyydesta |0ytyy Internetista. "GPS/
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10 | GPS:n asennus
Vastaanottimen Ag-Star asennus

GLONASS"-korjaustilaa voidaan kayttaa alueilla, joilla

SBAS ei ole kaytettavissa.
EDELLYTYKSET
© Vastaanotin Ag-Star liitetty
1. Valitse asetusvalikossa kohta "GPS".

2. Valitse kohdassa "GPS-vastaanottimen tulo”
vaihtoehto "GPS (NMEAO0183)".

3. \Valitse kohdassa "Baudinopeus""Automaattinen”.

4. Valitse "GPS-vastaanottimen konfigurointi”.

= Liitetty GPS-vastaanotin etsitaan.

5. Valitse haluttu korjaustila kohdassa "Korjaustila".

OHJE

GPS-vastaanotin voi lahettad NMEA2000-tiedot
CAN-vaylaan. Vain kokeneiden kayttajien tulee
aktivoida tdma asetus.

6. Jos GPS-vastaanottimen tulee Idhettdd NMEA
2000 -tiedot CAN-vdylddin,
aktivoi "NMEA 2000 (CAN)".

< GPS
L1 GPS-vastaanottimen tulo GPS (NMEA0183)
w1 Baudinopeus 57600
{199 GPS-vastaanottimen konfigurointi >
'ﬂ%!) GPS-info

68  0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
-o— .
<% Korjaustila SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
@ Tehdasasetukset
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Muiden GPS-vastaanottimien asetus

10.4 Muiden GPS-vastaanottimien asetus

(@)

EDELLYTYKSET

GPS-vastaanotin liitetty

Liitettdvan GPS-vastaanottimen on
taytettava seuraavat vahimmaisvaatimukset:
Annetut arvot lukevat GPS-vastaanottimen
kayttdohjeessa. Traktorin laitteisiin kuuluvat
GPS-vastaanottimet voidaan konfiguroida
traktorin kautta.

@]
@]

©® © ©® ©

Tukee NMEAQ0183:t4

Tiedonsiirtonopeus: vahintadan 19200 baudia
tai optimaalisesti 57600 baudia

GGA: vahintadan 5 Hz tai optimaalisesti 10 Hz
VTG: vahintaan 5 Hz tai optimaalisesti 10 Hz
GSA: 1 Hz
ZDA: 1 Hz

1. Valitse asetusvalikossa kohta "GPS".

2. Valitse kohdassa "GPS-vastaanottimen tulo
vaihtoehto "GPS (NMEA0183)".

< GPS
3. Kun GGA-arvo ja VTG-arvo ovat 10 Hz, L1 GPs-vastaanottimen tulo GPS (NMEA0183)
valitse kohdassa"Baudinopeus" arvo "57600".
w1 Baudinopeus 57600
tai {199 GPS-vastaanottimen konfigurointi >
'ﬂ%!) GPS-info

Kun GGA-arvo ja VTG-arvo ovat 5 Hz,
valitse kohdassa"Baudinopeus" arvo "19200" tai
"57600".

10.5 GPS-vastaanottimen palautus tehdasasetuksiin

Jos GPS-vastaanotin ei toimi oikein, GPS-vastaanotin
voidaan palauttaa tehdasasetuksiin.
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GPS-vastaanottimen palautus tehdasasetuksiin

1. Valitse asetusvalikosta "GPS-vastaanotin".

2. Valitse "GPS-vastaanottimen konfigurointi”.

3. Valitse "Tehdasasetukset".

4. Vahvista palautus painikkeella \/

5. Aseta GPS-vastaanotin uudelleen.

< GPS
1 GPS-vastaanottimen tulo GPS (NMEA0183)
1met  Baudinopeus 57600
{199 GPS-vastaanottimen konfigurointi >
'ﬂ%!) GPS-info

@& 00kmh 15:20
] Ag-Star
== Korjaustila SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
C‘.D Tehdasasetukset
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ISOBUS:n konfigurointi

Jotta useampia kayttopaatteita voidaan kayttaa
ISOBUS-jarjestelméssé ja AUX-N-syottolaitteessa,
ISOBUS on konfiguroitava.

Jokaisella ISOBUS-kayttopaatteella on yksildiva
tunnistenumero yleispaétetté ja tehtavaohjainta
varten, UT-numero ja TC-numero. Laiteohjaus
naytetaan yleispaatteella, ja laitteen tehtéavan
dokumentointia hallitaan tehtéavaohjaimella.

Jos yleispaatetta tai tehtavaohjausta ei tarvitse
kayttad AmaTron 4:ssd, yleispaate tai tehtdvaohjaus
voidaan deaktivoida.

AUX-N-syottolaitteet voidaan konfiguroida vain
kayttopaatteelld, jolla on UT-numero 1.

Jos AmaTron 4 on ainoa liitetty kayttopaate, laite
ottaa automaattisesti AmaTron 4:n UT-numeron ja
TC-numeron.

Jos AmaTron 4:n liséksi on liitettynd muita
kayttopaatteita, sovelletaan seuraavaa:

e Jos liitettyna on kayttopaatteita, joilla on
sama UT-numero tai TC-numero, AmaTron 4
valitsee automaattisesti vapaan UT-numeron ja

TC-numeron. Tassa tapauksessa naytetaan viesti.

e Jotta laiteohjaus ja tehtdvan dokumentointi
suoritettaisiin halutulla kayttopaatteella, UT-
numero ja TC-numero on maaritettava
laiteohjauksessa.

o Liitetty laite valitsee kayttopaatteen silla UT-
numerolla ja TC-numerolla, jolle laite on viimeksi
konfiguroitu.
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1. Valitse asetusvalikossa kohta "ISOBUS".

2. Kun laiteohjausta halutaan kdyttdd AmaTron
4:114,
aktivoi UT.

3. Jos liitetty AUX-N-syéttélaite tulee konfiguroida
AmaTron 4:n kautta,
Valitse kohdassa "UT-numero" arvo 1.

4. Kun laiteohjaus on tarkoitus ndyttdd AmaTron
4:1ld,
muuta laiteohjauksessa UT-numero Amatron 4:n
UT-numeroon.

5. Kun tehtdvin dokumentointia halutaan kdyttdcd

AmaTron 4:11d,
aktivoi TC.

6. Jos AmaTron 4:ssd on tarkoitus kdyttdd
tehtdvin dokumentaatiota ja liitetyn laitteen
automaattista osalohkon ohjausta,
muuta laitechjauksessa TC-numero Amatron 4:n
TC-numeroon.

VIANETSINTA

Eiko laiteohjausta, tehtadvan dokumentaatiota
tai AUX-N-konfiguraatiota nayteta halutuilla
kayttopaatteilla?

1. Tarkista, etta kayttopaatteen ja liitetyn laitteen
UT- ja TC-numerot vastaavat toisiaan.

2. Kytke sytytys pois paalta.
3. Kaynnista kaikki kayttopaatteet uudelleen.

4. Kytke virta paalle.

5. Tarkasta UT-numerot ja TC-numerot uudelleen.

@ Asetus
IS0BUS >
dll 13:52
4 ISOBUS
=3 uT aktivointi &
3 UT-numero 1
=
ﬁJ TC aktivointi m
.ﬁ TC-numero 1
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Lisenssien hallinta

Lisenssien hallinnan avulla voidaan vapauttaa
lisenssit siten, etté niihin liittyvia sovelluksia voidaan
kayttaa jatkuvasti.

IIman vapautettuja lisensseja toimintoja voidaan
kayttaa seuraavasti:

e GPS-Track: voidaan kayttaa 50 tuntia siita, kun
ajoura on ensimmaisen kerran maaritelty.

e GPS-Switch basic ja GPS-Switch pro: voidaan
kayttda 50 tuntia siitd Iahtien, kun laite on liitetty
automaattisella osalohkokytkennalla.

e GPS-Maps&Doc: tehtavatiedot voidaan vieda tai
tuoda 25 kertaa.

e AmaCam: voidaan kayttaa 50 tuntia siita alkaen,
kun kamera on aktivoitu asetuksissa.

Maaraaikaisten lisenssien GPS-Track, AmaCam,
GPS-Switch basic ja GPS-Switch pro voimassaolo
jatkuu niin kauan kuin AmaTron 4 on kytkettyna
paalle, vaikka kyseisia toimintoja ei enaa
kaytettaisikaan.

Jotta sovelluksia voidaan kayttaa rajoittamattomasti,
on hankittava lisenssiavain AMAZONE-
jalleenmyyjalta.

Seuraavassa taulukossa on yleiskatsaus toiminnoista,
jotka vapautetaan lisenssien kanssa.

e - . GPS-Switch | GPS-Switch GPS-
Toiminnot Ei lisenssia YVI ¢ wite GPS-Track AmaCam
basic pro Maps&Doc
Ruutuverkkoli X
njat
Manuaalinen X
zoomaus
Ajosuunnan X
tunnistus
Kartan
. X
siirtdminen
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Toiminnot

Ei lisenssia

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-

PS-Track
GPS-Trac Maps&Doc

AmaCam

Traktorin ja
laitteen naytto

GPS-
nopeuden
naytto

Lintuperspekti
ivi

Kompassi

Olemassa
olevien
geoelementtie
n esitys

Automaattine
n
osalohkokytke
nta, jossa on
enintaan 16
osalohkoa

Kasitellyn
peltoalueen
tallennus,
ISOBUS tai
manuaalinen

Pellon rajojen
luominen

Automaattine
n puomiston
lasku

Virtuaalinen
paistekaanno
S

Automaattine
n
osalohkokytke
nta, jossa on
enintaan 128
osalohkoa

Estemerkinta

Automaattine
n zoomaus

MultiBoom:
Useampien
puomistojen
kayttd
laitteella
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Toiminnot Ei lisenssia GPS_S\{VItCh GPS-Switch GPS-Track GPS- AmaCam
basic pro Maps&Doc

MultiBin:
Useampien
ohjearvovasta
anottimien
kaytto
laitteella

Ajourien ja
peltosarkojen X
luominen

ISOBUS-
ajourakytkent X
a

Tehtavéatietoje
n ja shape-
tiedostojen

tuonti ja vienti

ISO-XML-
tehtavatietoje
n vienti PDF-

tiedostona.

Geokoodattu
dokumentointi

ISO-XML-
levityskarttoje X
n kaytto

Levityskarttoj
en kaytto
shape-
tiedostosta

Automaattine
n peltotunnus

Ei-aktiivisten
pellon rajojen X
naytto

Kamerakuvan
naytto
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1. Valitse asetusvalikossa "Lisenssinhallinta”.

Sovellusluettelossa naytetaan kunkin lisenssin kayton
jaljella oleva kestoaika, tai onko sovellus aktivoituna
vai deaktivoituna.

2. Lisenssin vapauttamista varten
ota yhteyttd AMAZONE-jalleenmyyjaan.

@ Asetus

=3 Lisenssinhallinta >

< Lizenz-Management

I Pasteeen koodi

2 ops-Switch basic deaktivoity ®
B GPSSwitch pro deaktivoity ®
&3 GP5Track deakkivoitu @
=3 GPs-Maps & Doc deaktivoity ®
<® AmaCam deaktivoity @
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Verkon asetus

13.1 WLAN:-liitantapisteen asetus AmaTron 4:11a

AmaTron 4:n ja WLAN-tikun avulla voidaan asettaa
WLAN-verkko. Muut WLAN-yhteensopivat laitteet
voivat kayttaa tatd WLAN-verkkoa. WLAN-verkkoa
voidaan kayttaa sovelluksille myAmaRouter ja
AmaTron Twin.

EDELLYTYKSET
© AmaTron Connect -paketti on ostettu
1. Aseta USB-WLAN-tikku paikalleen.

2. Valitse asetusvalikossa "Verkko".

3. Aktivoi "WLAN".

< Verkko
4. Valitse "Tila"-valikossa "Liitantapiste".
T Kaykd WLAN-yhteyttd @)
5. Nimea WLAN-verkko uudelleen kohdassa
"WLAN-verkko". b i
WLAN-yerkal AmaTrond_HotSpot 0118

6. Syotd WLAN-verkon salasana kohdassa
"Salasana".

Salazana g¥j0J2oY

WLAN-info

13.2 AmaTron 4:n yhdistaminen WLAN-verkkoon

AmaTron 4:n ja WLAN-tikun avulla voidaan paasta
WLAN-verkkoon. WLAN-verkkoa voidaan kayttaa
sovelluksille myAmaRouter ja AmaTron Twin.
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AmaTron 4:n yhdistaminen WLAN-verkkoon

EDELLYTYKSET

© AmaTron Connect -paketti on ostettu

Aseta USB-WLAN-tikku paikalleen.

Valitse asetusvalikossa "Verkko".

Aktivoi "WLAN".

Valitse "Tila"-valikossa"Osallislaite".

Valitse "WLAN-verkko".

Nayttdon ilmestyy luettelo kaytettévissa olevista
WLAN-verkoista. Lukkosymboli ilmaisee, onko
WLAN-verkko salasanasuojattu.

&: salasanasuojattu

d\: avoin

Valitse "WLAN-verkot"-kohdassa haluttu WLAN-
verkko.

Valitse "Yhdista".

Jos valittu WLAN-verkko on salasanasuojattu,
syota salasana.

WLAN-verkko

WLARN-verkko

Signaalinveimakkuus

|P-nzoite

Erota

‘hadistd

< verkko
S Kéytd WLAN-yhteytts o)
Tila Osallislaite
WLAN-verkko
WLAN konfigurointi X
WLAN-verat WLAN-verkko

o)))
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Laitteiden saataminen

14.1 ISOBUS-laitteen asetusten tekeminen

Kytketyt ISOBUS-laitteet luodaan automaattisesti
jarjestelmaan ja niiden laitetiedot ladataan.
Laitetietoja voidaan muuttaa ainoastaan
laiteohjauksen yleispaatteen kautta. Jotta
karttanakyma voitaisiin esittda oikein, on ilmoitettava
laitteiden mallinnus.

Tiedot riippuvat seuraavista tekijoista:

o Kytketty laite on kannatettava tai vedettava.

e GPS-vastaanotin on asennettu traktoriin tai
laitteeseen.

o Kaytetty laite on itseajava.

e Puomistojen lukumaara

EDELLYTYKSET

© ISOBUS-laite liitetty

1. Valitse pdavalikossa gﬂ .

@ Laitehallinta
2. Valitse liitettava laite kohdassa "Laite". ot + | AMAZONE UF02
Fendt 714 TMS = GPS-vastaanotin laitteessa a»
3. ]OS GPS-vastaanotin on asennettu Iaitteeseen/ Fendt 714 ZAV | Laitteiden mallinnus kannettava
aktivoi kohta "GPS-vastaanotin laitteessa". >
Gerategeometrie
X1 200 cm
4. Jos kytketty laite on kannatettava tai itseajava, Laitest + X1 200em
valitse kohdasta "Laitteiden mallinnus” AMAZOHME et 0
"kannatettava" Tysleveys 240m
Osalohkojen lukumaara 8
Paallekytkentaaika 1000 ms
tai Sammutusaika 1000 ms
jos kytkettyd laitetta vedetdcdn,
valitse kohdasta "Laitteiden mallinnus”
"vedettava". 0
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Ei-ISOBUS-laitteiden asetukset

Laitegeometriasta on olemassa seuraavat arvot:

e '"X1" Kytkentapisteen ja levityspisteen valinen
etaisyys

e "X2"koneilla, joissa toinen puomisto:
Kytkentapisteen ja levityspisteen valinen etaisyys

e "A" vedettavilld koneilla: kytkentapisteen ja taka-
akselin valinen etaisyys

e "B" GPS-vastaanottimen pitkittaissiirtyma
kytkentapisteeseen nahden

e "C" GPS-vastaanottimen poikittaissiirtyma
kytkentapisteeseen nahden ajosuunnassa.
Positiivinen arvo poikittaissiirtymalle
oikealle kytkentapisteesta, negatiivinen arvo
poikittaissiirtymalle vasemmalle kytkentapisteesta.

OHJE

Kaikkien geometria-arvojen on vastattava laitteen
todellisia geometria-arvoja.

5. Jos haluat tarkastaa geometria-arvot,
mittaa geometria-arvot laitteesta.

6. Valitse "laitegeometria”.
7. Jos GPS-vastaanotin on asennettu laitteeseen,
Sy6té arvot "B" ja "C".

14.2 Ei-ISOBUS-laitteiden asetukset

14.2.1 Ei-ISOBUS-laitteen luominen

Jotta karttanakymassa nayttdminen ja
osalohkokytkent& toimisivat oikein, jarjestelmééan on
oltava luotuna laite.

52
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Ei-ISOBUS-laitteiden asetukset

1. Valitse pdéavalikossa gﬂ .

dll 13:22 '
2. Valitse kohdasta "Laitteet" +. 3

@ Laitehallinta
3. Syota laitenimi. ot + | NonJSOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS-vastaanotin laitteessa (’
. .. Fendt 714 ZAV | Laitteiden mallinnus kannettava
4. Vahvista painikkeella \/
Laitetyyppi Kylvokone
Laitteet + Valmistaja Amazone
AMAZONE UFD2 [ ] Geometriatiedot:
Tydleveys

14.2.2 Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .

2. Valitse haluamasi laite kohdasta "Laitteet". am 13:22

e . . . @ Laittest
Jotta karttanakyma voitaisiin esittédé oikein, on
ilmoitettava laitteiden mallinnus. skt 4+ Non-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS-vastaanotin laitbeessa (’
Tiedot riippuvat seuraavista tekijoista: Fendt 714 ZAV B (Laitteiden mallinnus Kannettavs
. . R Laitetyyppi Kylvik

o Kytketty laite on kannatettava tai vedettava. e ylvsone

. . . Laltheat + Valmistaja Kylvitkane
e GPS-vastaanotin on asennettu traktoriin tai

laitteeseen. AMAZONE UFD2 [ | Geometriatiedot:

e Kaytetty laite on itseajava. Tybleveys
3. Jos kytketty laite on kannatettava tai itseajava,

valitse kohdasta "Laitteiden mallinnus"
"kannatettava"

tai

jos kytkettyd laitetta vedetdcdin,
valitse kohdasta "Laitteiden mallinnus"
"vedettava".

4. Syota laitetyyppi ja valmistaja.
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Laitteen valinta

Laitegeometriasta on olemassa seuraavat arvot:

e X1: kytkentapisteen ja levityspisteen valinen
etaisyys

e X2 vedettavien koneiden yhteydessa:
kytkentapisteen ja taka-akselin valinen etaisyys

e A: GPS-vastaanottimen poikittaissiirtyma
kytkentapisteeseen nahden ajosuunnassa.
Positiivinen arvo poikittaissiirtymalle
oikealle kytkentapisteesta, negatiivinen arvo
poikittaissiirtymalle vasemmalle kytkentapisteesta.

e B: GPS-vastaanottimen pitkittaissiirtyma
kytkentapisteeseen nahden

5. Syotta kohtaan "Laitegeometria” arvot X1 ja X2.

6. Jos GPS-vastaanotin on asennettu laitteeseen,
syota kohtaan "Laitegeometria” arvot A ja B.

7. Syotta kohtaan "Osalohkojen lukumaara" kytketyn
laitteen osalohkojen lukumaara.

8. Muuta kohdassa "Vakio-osalohkon leveys"
kaikkien osalohkojen leveys.

Jos osalohkojen leveydet ovat erilaiset, voidaan
erillisten osalohkojen leveydet ilmoittaa erikseen.
Osalohkot on numeroitu ajosuuntaan nahden
vasemmalta oikealle.

9. Muuta yksittaisten osalohkojen arvoja
osalohkojen luettelossa.

14.3 Laitteen valinta

ISOBUS-laitteet valitaan automaattisesti, kun ne
litetaan.

Jos kaytetaan ei-ISOBUS-laitteita, on valittava laite,
jotta oikeat laitetiedot voitaisiin ladata.
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Laitteen valinta

EDELLYTYKSET

© Laite asennettu, katso sivu 51

1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .

2. Valitse haluttu laite. dll 13:22

@ Laitteat
=» Valittu laite merkita&n ruksilla.
skl 4+ Mon-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS-vastaanatin laitteessa ()
Fendt 714 ZAV n Laitteiden mallinnus kannettava
Laitelyyppi Kylvtikone

g + Valmistaja Kylvitkane
AMAZONE UFD2 | Geometriatiedok:

% y Tyoleveys
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Traktorien asentaminen

15.1 Uuden traktorin luominen

Traktori on maariteltdva oikeanlaista karttandkymassa
nayttamista varten seké osalohkokytkennén oikeaa
toimintaa varten.

OHJE

Jokaiselle kaytetylle traktorille on luotava ja
asetettava traktori valikossa "Laitteet".

=

Valitse paavalikossa ?ﬂ .

2. Valitse kohdasta "Traktorit" + .

@ Laittest
3. Syo6ta traktorin nimi. feakbot +  Fendt714TMS
Fendt 714 TMS & Geametria
. . Fendt 714 ZAV m i A3Em
4. Vahvista painikkeella \/ B 128cm
C T0cm
5. Traktorigeometriatietojen muuttaminen, katso L + Anturit
sivu 56 Spritze ux5200 = UREnopeys 0.0km/h
PyBranopeus 0.0km/h
. . . .. . kayk: 200 a0
6. Traktorianturien konfigurointi, katso sivu 58. ves e

15.2 Traktorigeometriatietojen muuttaminen

Traktorin geometriatietojen avulla ilmoitetaan
GPS-vastaanottimen sijainti pitkittaisakseliin,
taka-akseliin ja traktorin kytkentépisteeseen
nahden. Geometriatietoja tarvitaan traktorin
oikeaksi nayttamiseksi karttandkymassa seka
osalohkokytkennan asianmukaista toimintaa varten.
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Traktorigeometriatietojen muuttaminen

OHJE

Joissakin traktoreissa, joissa on integroitu GPS-
vastaanotin, GPS-vastaanottimen lahetetty sijainti
ei vastaa GPS-vastaanottimen fyysista sijaintia.
Traktorin geometriatietojen on vastattava GPS-
vastaanottimen lahettdmaa sijaintia. Ota yhteytta
traktorin valmistajaan saadaksesi lisatietoja.

OHJE

Traktoreissa, joissa on 2 kytkentépistettd,
jokaiselle kytkentéapisteelle on maériteltava
traktori.

1. Valitse pdéavalikossa gﬂ .

2. Valitse haluttu traktori.

. . @ Laitteek
3. Valitse "Geometria".
ikt +  Fendt714 TMS
u_‘? Geometria

Fendt 714 ZAV m A 55.¢cm
B 128 em
C T0cm

baittzet +

Spritze ux5200

4. Syota kohtaan "A" GPS-vastaanottimen etaisyys m

traktorin pitkittaisakselista. X
. . A Ocm
5. Syotta kohtaan "B" GPS-vastaanottimen etéisyys ; , A
. . cm
taka-akselin keskiosasta. W
C 0cm i

6. Syota taka-akselin etdisyys kytkentépisteeseen
kohdassa "C".

7. Vahvista painikkeella \/
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Traktorianturien konfigurointi

15.3 Traktorianturien konfigurointi

15.3.1 Pyodraanturin konfigurointi

Jos laite ei tuota omaa nopeussignaalia ISOBUS-
jarjestelmaan, laiteohjaus voi kayttaa pydraanturin
nopeussignaalia. Py6raanturi maarittdd nopeuden
pyoran pyorimisen perusteella. Jos traktorissa ei ole
pyoraanturia, mutta kytkettyné oleva laite tarvitsee
tdmaén signaalin, GPS-signaali pystyy simuloimaan
pyoraanturin tietoja.

EDELLYTYKSET

Jos pyoraanturin signaali on perdisin
pyoraanturista:

@ liitd signaalipistoke; katso sivu 11
1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .
2. Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit".

3. Valitse "Anturit".

4. Valitse "Pyora".

5. Jos haluat kdyttdd pydrdanturin signaalia,
aktivoi kohta "Signaalin lahettaminen"”.

@ Laittest
Traiiborit + Fendt 714 TMS
|-. ﬁ_‘i ‘ Geometria
Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm
AL + Anturit
Spritze Ux5200 GRS-nopeus 0.0 km/h
PyBranopeus 0.0km/h
Sykéykset 200 Imp/100m

TV

Anturit X
) pydranopeus 0.0 kmy/h
i Anturitietojen l3hettaminen @)
GPS [ NMEAZOODD
Lihde Signaalipistorasia
Ulosotto
Noslalaite Sykavkset

Mykyinen arvo 200 Imp/100m

Sykdysten opetus
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6. Jos GPS-signaalin tulee simuloida pyérdanturin
signaali,
valitse kohdassa "Léhde" "GPS-vastaanotin”

tai

Jos pyérdanturin signaali on perdisin
pyordanturista,
valitse kohdassa "Léahde" "Signaalipistorasia”.

7. Jos pyordanturin signaali on perdisin
pyordanturista,
syota kohtaan "Nykyinen arvo" sykaysten
lukumé&ara minuutissa

tai

mddrittddksesi sykdysten lukumddrdn
minuutissa,

noudata kohdassa "Sykaysten opetus" naytélla
naytettavia ohjeita.

OHJE

Asetukset voidaan ottaa kayttdon vasta, kun
valikko suljetaan.

8. Sulje valikko valitsemalla ><

15.3.2 Tutka-anturin konfigurointi

Jos laite ei tuota omaa nopeussignaalia ISOBUS-
jarjestelmaan, laiteohjaus voi kayttaa pydraanturin
nopeussignaalia. Tutka-anturi maarittdd nopeuden
tutkasignaalien perusteella. Jos traktorissa ei ole
tutka-anturia, mutta kytkettyna oleva laite tarvitsee
tdman signaalin, GPS-signaali pystyy simuloimaan
tutka-anturin tietoja.

MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

59



15 | Traktorien asentaminen
Traktorianturien konfigurointi

EDELLYTYKSET

Jos tutka-anturin signaali on peraisin tutka-
anturista:

© liita signaalipistoke; katso sivu 11
1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .

2. Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit".

3. Valitse "Anturit".

4. Valitse "Tutka".

5. Jos haluat kdyttdd tutka-anturin signaalia,
aktivoi kohta "Signaalin lahettaminen"”.

6. Jos GPS-signaalin tulee simuloida tutka-anturin
signaali,
valitse kohdassa "Lahde" "GPS-vastaanotin”

tai

Jos tutka-anturin signaali on perdisin tutka-
anturista,
valitse kohdassa "Léhde" "Signaalipistorasia”.

7. Jos tutka-anturin signaali on perdisin tutka-
anturista,
syota kohtaan "Nykyinen arvo" sykaysten
lukumaara minuutissa

tai

mddrittddksesi sykdysten lukumddrdn
minuutissa,

noudata kohdassa "Sykaysten opetus" naytolla
naytettavia ohjeita.

@ Laittest
Traiiborit + Fendt 714 TMS
| E ﬂ  Geometria
Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm
AL + Anturit
Spritze ux5200 GRS-nopeus 0.0 km/h
PyBranopeus 0.0km/h
Sykéykset 200 Imp/100m
Anturit X
Pyord Tutkanopeus 0.0 km/h
- Tutka  Anturitietojen [hettaminen [ ]
EH s DD Lahde Signaalipistorasia
Ulosotto
Mostolaite Sykavkset
Mykyinen arva 200 Imp/100m
- Sykdysten opetus
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OHJE

Asetukset voidaan ottaa kayttoon vasta, kun
valikko suljetaan.

8. Sulje valikko valitsemalla ><

15.3.3 GPS/NMEA2000-signaalien lahettdminen

AmaTron 4 voi lahettdd nopeuden ja
GPS-sijainnin liitettyyn laitteeseen ISOBUS-
jarjestelmén kautta. Tata varten kytketyn laitteen
on pystyttava kasitteleméén nopeussignaalia
NMEAZ2000-protokollan kautta.

OHJE

Jos GPS-asetusten kohdassa "GPS-
vastaanottimen tulo” on valittu "ISOBUS", traktori
lahettad GPS-signaalit ISOBUS-jarjestelmaan,
katso sivu 38.

Tassa tapauksessa asetukset on deaktivoitu
téssa valikossa.

el

1. Valitse pdavalikossa

2. \Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit".

@ Laittest
3. Valitse "Anturit".
Traiiborit + Fendt 714 TMS
u-‘? Geometria
Fendt 714 ZAV m i A3Em
B 128cm
C T0cm
AL + Anturit
Spritze Ux5200 [ GRS-apeys 0.0km/h
PyBranopeus 0.0km/h
Sykéykset 200 Imp/100m
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7.

Valitse "GPS/NMEA2000".

Jos nopeussignaali tulee Idhettdd NMEA2000-
protokollan kautta kytkettyyn laitteeseen,

aktivoi kohta "Nopeus"'Signaalin lahettaminen".

Jos GPS-sijainti tulee Idhettdd NMEA2000-
protokollan kautta liitettyyn laitteeseen,
aktivoi kohta "GPS-sijainti"Signaalin
[ahettaminen®.

OHJE

Asetukset voidaan ottaa kayttdéon vasta, kun
valikko suljetaan.

Sulje valikko valitsemalla ><

15.3.4 Ulosottoanturin konfigurointi

Jos kytkettyna oleva laite tarvitsee voimanottoakselin

kierrosluvun, voidaan sykaykset kierrosta kohden
asettaa ja voimanottoakselin kierrosluvun signaali

lahettaa.

1. Valitse paavalikossa ?ﬁ

2. Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit".
3. \Valitse "Anturit".

Anturit
Pysra Nopeus
Tutka Signaalin lahettaminen
" GPS-sijainti

Ulosotto

Signaalin lahettaminen
Nostolaite

0.0 kmy/h

@ Laittest
Traiiborit + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometria
Fendt 714 ZAV m i
B
C
AL + Anturit
Spritze ux5200 = UREnopeys
PyGranopeus
Sykaykset

55ecm

128cm
T0ecm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Valitse "Ulosotto".
5. Jos voimanottoakselin kierrosluku tulee
Idhettdd,

valitse "Signaalin l&ahettaminen”.

6. Syota kohtaan "Pulsseja/kierros”
voimanottoakselin kierrosluvun oikea arvo.

OHJE

Asetukset voidaan ottaa kayttddn vasta, kun
valikko suljetaan.

7. Sulje valikko valitsemalla ><

15.3.5 TyOasentoanturin konfigurointi

15.3.5.1 Digitaalisen tydasentoanturin konfigurointi
Jos liitettyna on digitaalinen tydasentoanturi,

AmaTron 4 pystyy maarittamaan tydasentoanturin
signaalin perusteella, onko laite tydasennossa.

1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .
2. Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit".

3. Valitse "Anturit".

__

Pyarad
Tutka

GRS/ NMEAZDOO

Mostolaite

Ankurit

WlmanatLodkselin pydrimisnepens 1,00 min-1

Signaalin [Ehettdminen

Sykayksia/kierros

X

a

1

@

Traiebonit

MS

Fendt 714 ZAV

Labtegt

Spritze ux5200

Laittest

Fendt 714 TMS

Geometria
A
B
C

Anturit
GPS-nopeus
PyGranopeus
Sykaykset

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Valitse "nostolaite". m

Anturit X
5. ]os_ tyoas_ento tz_;lee Iahettga, i o "
valitse "Signaalin I1&hettaminen”.
Tutka Anturitietojen lihettiminen @D
) ) ) o ) GPS / NMEAZODD At ; R
6. Valitse kohdassa "Anturityyppi" "digitaalinen". Sl el

Ulpsotto
: Signaalin muttaminen kidnteisekst (TR

7. Jos ndytetty tyéasento ei vastaa todellista
tyoasentoaq,
aktivoi toiminto "Signaalin muuttaminen
kaanteiseksi".

OHJE

Asetukset voidaan ottaa kayttddn vasta, kun
valikko suljetaan.

8. Sulje valikko valitsemalla ><

15.3.5.2 Analogisen tydasentoanturin konfigurointi

Jos liitettyna on analoginen tydasentoanturi, AmaTron
4 pystyy maarittdmaan jannitearvojen perusteella,
onko laite tydasennossa. Tata varten jarjestelman

on opittava AmaTron 4:n erilaisten asentojen
jannitearvot. Lisaksi sen on opittava AmaTron 4:n
ylemman ja alemman paéateasennon valilla oleva
kytkentapiste.

1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .

@ Laittest
2. Valitse haluttu traktori kohdassa "Traktorit". Traboet + Fendt714 TMS
| Fi i i‘? " Geametria
3. \Valitse "Anturit". Fendt 714 2AV n A e
B 128 em
C T0cm
et + Anturit
Spritze Ux5200 [ GRE-idpeys 0.0km/h
PyBranopeus 0.0km/h
Sykéykset 200 Imp/100m

64 MGG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Traktorien asentaminen
Traktorin valinta

4. Valitse "nostolaite".

5. Jos tyéasento tulee Idhettdd,
valitse "Signaalin l1&hettaminen”.

6. Valitse kohdassa "Anturityyppi" "analoginen”.

"Ylemman paateasennon" arvo tulkitaan

tydasennoksi "pois". "Alemman paateasennon" arvo
tulkitaan tydasennoksi "péélle”.

7. Laita kone traktorin nostolaitteella tydasentoon.
8. Valitse "Ylemmé&n p&ateasennon opetus".

9. Laita kone traktorin nostolaitteella pois
tybasennosta.

10. Valitse "Alemman paateasennon opetus".

11. Aseta traktorin nostolaite alemman ja ylemman
paateasennon valille.

12. Valitse "Kytkentapisteen opetus".

OHJE

Asetukset voidaan ottaa kayttoon vasta, kun
valikko suljetaan.

13. Sulje valikko valitsemalla ><

15.4 Traktorin valinta

Traktori on valittava, jotta oikeat laitetiedot voitaisiin
ladata.

Tutka
GPS | NMEAZODO

Ulesotto

Anturit X

Tybasentn Ei

Anturitietojen lihettiminen @D

Anturityyppi analoginen

Ylermman paateasennon opetus

100%:0.00V

Alemiman padteasennon opetus

0%:0.00V

Kytkentapisteen opetus
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EDELLYTYKSET

@ Traktori luotu; katso sivu 56

1. Valitse paavalikossa ?ﬂ .
2. Valitse haluttu traktori.

=» Valittu traktori merkitaan ruksilla.

Fendt 714 ZAV

Labtegt

Spritze ux5200

Laittest

+ Fendt 714 TMS

u-‘? Geometria

@ A 55ecm
B 128 em
C T0cm

+ Anturit
GPS-nopeus 0.0 km/h
PyBranopeus 0.0km/h
Sykéykset 200 Imp/100m
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Karttandkyman kaytto

16.1 Karttanakyman konfigurointi

16.1.1 Dynaamisen tyoOvalikon aktivointi

Kun toiminto on aktivoituna, ty6valikko |I| tulee
automaattisesti nakyviin karttanakymaan 10 sekunnin
kuluttua. Kun kayttajan kasi lahestyy nayttoa,
tyovalikko tulee jalleen nakyviin.

1. Valitse tyovalikossa {‘é}' > "Perusasetukset"”.
2. "Dynaamisen painikepalkin" aktivointi
tai

Deaktivoi "dynaaminen painikepalkki".

,rﬁf 100%

& otkmin

< Perusasetukset

-E Dynamische Schaltflachenleiste
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16.1.2 2D-nakyman aktivointi

Talla toiminnolla voidaan vaihtaa 2D-nakyman ja 3D-
nakyman valilla.

ﬁ 1009

R

P kmih

1. Valitse tyovalikossa {é} > "Perusasetukset"”.
2. 2D-nakyman aktivointi
tai

Deaktivoi 2D-nékyma.

16.1.3 Ajosuunnan tunnistuksen konfigurointi

Ajosuunnan tunnistus huolehtii, ettei traktorin merkki
kaanny ympari, kun traktori peruuttaa. Ajosuunnan
lahteena voidaan kayttad GPS-jarjestelmaa, traktrorin
signaaleja tai GPS-jarjestelmaa ja traktorin
signaaleja.

OHJE

Kun valittuna on "Traktori + GPS", eika traktori
laheta signaalia, kdytetddn GPS-signaalia.

Perusasetukset

2D-nakyman aktivointi

68
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1. Valitse tydvalikossa @ > "Perusasetukset".

2. \Valitse haluttu lahde kohdasta "Ajosuunnan
tunnistus”

tai

Deaktivoi ajosuunnan tunnistus.

16.1.4 Automaattisen zoomauksen konfigurointi

Kun automaattinen zoomaus on aktivoituna,
kartta zoomataan automaattisesti seuraavissa
tilanteissa:

e Suurentaminen:

o Seuraavien elementtien lahestyminen:

<&

<&

<&

<&

Pellon raja
Paistekdannos
Este

Kasitelty peltoalue

o Nopeus alle 3 km/h

e Pienentaminen:

o Nopeus yli 6 km/h

Perusasetukset

Ajosuunnan tunnistus
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EDELLYTYKSET

© "GPS-Switch pron” lisenssi kaytettavissa

1. \Valitse tydvalikossa '{C_)} > "Perusasetukset".

2. "Automaattisen zoomauksen" aktivointi
Perusasetukset

tai
deaktivointi.

3. Kun automaattinen zoomaus on aktivoitu,
aseta kohdassa "Automaattisen zoomauksen (2. Automaatinen zoomaus
laukaisuetéisyys" milla etaisyydella edella
mainittuihin elementteihin automaattinen
zoomaus laukaistaan.

,@\ Automaattisen zoomauksen laukaisuetéisyys

4. Vaihda karttandkymaan.

5. Suurenna kartta sormillasi suurimmalle halutulle
zoomaustasolle.

@V
6. Valitse 4 ™.

A
,ﬁ 100 %
& ook 4@

7. Pienenna kartta sormillasi pienimmaélle halutulle
zoomaustasolle.

v
8. Valitse ®\

OHJE

Zoomaustasoja voidaan mukauttaa koska
tahansa niin kauan kuin automaattinen zoomaus
on aktivoituna.

il
ﬂ 100 %
& oako/h 4@
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16.2 Karttanakyméan naytté AmaTron-Twin-sovelluksessa

AmaTron-Twin-sovelluksen avulla voidaan AmaTron
4:n karttanakyma esittaa ja sité voidaan kayttaa
mobiilipaatelaitteella. Muodostettu QR-koodi johtaa
sovelluksen lataamiseen lisatietoihin.

EDELLYTYKSET

© AmaTron-Twin-sovellus on asennettu
mobiilipaatelaitteeseen

@ Verkko on asetettu AmaTron 4:ssa; katso
sivu 49

© AmaTron 4 ja mobiilipaatelaite ovat samassa
WLAN:ssa

1. Asenna AmaTron-Twin-sovellus QR-koodin avulla.

2. Kaynnistd AmaTron-Twin-sovellus.

16.3 Tyovalikon vaihto

Tyovalikon sisélla voidaan nayttaa paatteen toiminnot
ja erilaisten laitteiden toiminnot. Laitteet, joiden
toiminnot naytetaan, voidaan valita. Valittujen
toimintojen valilla voi vaihdella.

1. Valitaksesi laitetoiminnot tyovalikkoa varten
pida karttandkyman painiketta |I| painettuna.

=» Nakyviin tulee luettelo kytketyista laitteista.
2. Valitse halutut laitteet.

=» \alitut laitteet merkitaan ruksilla.

3. Vahvista painikkeella \/

AMAFOME

Fendc 714 TMS | Spritze ux5200

o E@ a1
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) TARKEAA
Konevaurioiden vaara

Kaytettaessa pyyhkaisyeleita voidaan
vahingossa aktivoida laiteohjauksen
painikkeita.

P Aloita pyyhkaisyele aina nayton reunalta.

OHJE
Kun sormea liikutetaan tyovalikon ylitse

kohti naytdon keskiosaa, AmaTron 4 vaihtelee
sovellusten valilla; katso sivu 23.

4. Paina AmaTron 4:n karttandkyméan painiketta

tai

pyyhkaise sormella naytén oikeasta reunasta
tyovalikkoon pain.

16.4 Laitetiedot nakyviin ja pois nakyvista

AMAZONE-koneilla karttandkyman laitetiedot nakyvat
nayton alareunassa. Laitetiedot saa tarpeen mukaan
pois nakyvista tai nakyviin.
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EDELLYTYKSET

© AMAZONE ISOBUS-kone liitetty

» Jos haluat saada laitetiedot pois ndkyvistd,
pyyhkaise sormella laitetiedoista kohti nayton
alareunaa

tai
jos haluat saada laitetiedot ndkyviin,

pyyhkaise sormella naytén alareunasta kohti
nayton keskiosaa.

16.5 Puomistojen vaélilla vaihtaminen

Jos liitetty kone tukee monipuomimallia, puomiston
osalohkot nékyvat karttandkymassa puomiston
yleiskatsauksessa. Vain valittu puomisto nakyy
ajoneuvosymbolin kohdalla ja muokattu alue
naytetaan vain valitulle puomistolle.

Puomin yleiskatsauksessa voidaan valita, mika
puomisto nékyy ajoneuvosymbolissa ja mita
muokkausaluetta naytetaan.

» Vaihda puomiston yleiskatsauksessa haluamaasi
puomistoon.

0.0 km/h

® 3oam | @

SomnE :I:Il::? ©

&
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16.6 Vaihto kahden levityskartan valilla

Jos ohjearvovastaanottimelle on méaaritetty useita
levityskarttoja, voit vaihtaa levithyskarttojen valilla
karttanakymassa.

EDELLYTYKSET

@ Haluttu puomisto valittu, katso sivu 73

> \Valitse karttanakymassa g

16.7 Kartan zoomaus

Karttaa voidaan zoomata pyyhkéisyohjausta kayttaen.

» Jos haluat suurentaa ndkymdd,
likuta kahta sormeasi kartalla toisistaan poispain

tai

jos haluat pienentdd ndkymdd,
liikuta kahta sormeasi kartalla toisiaan kohden.

16.8 Lintuperspektiivin kytkeminen

Jos kaikki kohteet halutaan saada nékyviin kartalle,
voidaan kayttaa lintuperspektiivia. Talldin karttaa
zoomataan niin pitkalle, etta traktorisymboli ja kaikki
peltokohteet voidaan nayttaa silla.

r ol
1. Valitse karttandkyméassa Lﬂ .

2. Jos haluat poistua lintuperspektiivistd,
r oo

valitse uudelleen m_,.
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16.9 Ajoneuvon merkkiin kohdistaminen

Jos ajoneuvon merkki on naytetyn kartta-alueen
ulkopuolella, ndkyma voidaan kohdistaa ajoneuvon
merkkiin.

roA
» Valitse karttanakymassa ._+ 0

16.10 GPS-poikkeaman korjaus

16.10.1 GPS-poikkeaman korjaus manuaalisesti

GPS-poikkeamaksi nimitetdan GPS-signaalin
poikkeamia. GPS-poikkeama muodostuu, kun
kaytetdan vahemman tarkkoja korjauslahteitéa. GPS-
poikkeaman tunnistaa siita, etta peltorajan tai
muokattavan alueen paikka AmaTron 4:ll4 ei vastaa
enaé ajoneuvon todellista paikkaa.

EDELLYTYKSET

@ Pellon raja luotu tai pinta muokattu

1. Siirra karttaa nuolten avulla & 00km/h

&

tai

jos haluat syéttdd arvon, jonka verran karttaa
siirretddn,
napsauta pituustietoja.

2. Vahvista korjaus valitsemalla \/

16.10.2 GPS-poikkeaman korjaus merkitylla esteella

GPS-poikkeamaksi nimitetdan GPS-signaalin
poikkeamia. GPS-poikkeama muodostuu, kun
kaytetdan vahemman tarkkoja korjauslahteita. GPS-
poikkeaman tunnistaa siita, etta peltorajan tai
muokattavan alueen paikka AmaTron 4:ll4 ei vastaa
enaé ajoneuvon todellista paikkaa.

Peltorajojen tai muokatun alueen paikat
AmaTron 4:ssa voidaan tarkistaa ja korjata merkitylla
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esteella. Tata varten tarvitaan silmaanpistava pellon
kohta, joka toimii todellisena referenssipisteena,
esimerkiksi pellon sisdanajo tai puu. Tahéan kohtaan
voidaan aina palata ajoneuvon todellisen paikan
vertaamiseksi AmaTron 4:lla olevaan merkityn esteen
paikkaan. Tarkeaa on, etta referenssipisteeseen
ajetaan aina samalla tapaa ja samasta suunnasta.
Jos paikat eivat tdsmaa, GPS-poikkeama voidaan
korjata vastaavalla estesymbolilla.

EDELLYTYKSET

© Este merkitty; katso sivu 123

1. Aja ajoneuvolla todellisen esteen luo.

2. \Valitse tyovalikossa %0

3. Napsauta vastaavaa esteen symbolia. & 00kmh

4. Vahvista painikkeella \/
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Tyon aloitus

AmaTron 4: 114 on kaksi tapaa tydskennella:

Tyoskentely ilman dokumentointia:

o Peltotiedot hylataan pellon kasittelyn jalkeen.

Dokumentoinnin kanssa tyoskentely:

o Peltotiedot voidaan tallentaa ja niita voidaan
hallita pellon kasittelyn jalkeen.

o Tehtavatiedot voidaan tuoda ja vieda ISO-
XML-formaatissa.

o Tehtavatietoja voidaan hallita.

o ISO-XML-tehtavatietoja voidaan kasitella
edelleen Farm Management Information
System -jarjestelmalla.

Seuraavat tiedot kuuluvat peltotietoihin:

Kasitelty peltoalue
Pellon rajat

Esteet
Paistekaannos

Ajourat
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EDELLYTYKSET

© GPS-signaali olemassa
@ Oikea traktori valittu, katso sivu 65

© Oikea laite valittu, katso sivu 54

1. Uuden pellon mddrittelemiseksi,

valitse tyévalikossaﬂ = :‘ﬂ: _ @ ﬁ W

tai -ug?q—

olemassa olevien peltotietojen tai tuotujen TEEL (REEE: +/_—; 1-/—7
tehtdvdtietojen lataamiseksi i y i
katso sivu 83

tai " ol &

s &

hO

peltotietojen lataamiseksi shape-tiedostosta,
katso sivu 80.

=» Kun kaytettdvissa on ajantasaisia tallenteita,
naytolle tulee ohje.

2. Jos tydskentelet ilman dokumentaatiota ja
nykyiset tallenteet on hyldttdvd,

valitse ><

tai

Jos tydskentelet dokumentaatiota kdyttden ja
haluat tallentaa nykyiset tallenteet,

valitse \/ katso sivu 83.

=» Jos nykyiseen tehtavaan on lisatty tuotetietoja ja
ohjearvoja, nakyviin tulee huomautus.
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3. Jos tuotetiedot ja ohjearvot tulee ottaa kdyttoén
uudelle pellolle,

valitse \/

tai

jos haluat hyldtd nykyisen tehtdvdn tuotetiedot
ja ohjearvot,

valitse ><

4. Kisiteltyjen pintojen tallennuksen
kdynnistdmiseksi
katso sivu 109.

5. Tallenteiden hallitsemiseksi,
katso sivu 83.
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shape-tiedoston tuonti

USB-tikulle tallennetut shape-tiedostot voidaan
nayttaa, ja niiden sisaltamat peltotiedot tuoda.
Peltotietoja voidaan muokata heti.

OHJE

Kun peltotiedot taytyy liséta olemassa olevaan
peltoon, katso sivu 86.

shape-tiedostot voivat siséltéda seuraavat
peltotiedot:

e Levityskartat

e Pellon rajat

80
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EDELLYTYKSET

© shape-tiedostot sisaltava USB-tikku on
paikalleen asetettuna

Levityskartat ja peltorajat on pitanyt

laatia WGS-84-koordinaattijarjestelmalla.
Levityskarttojen peltorajat koostuvat kolmesta
tiedostosta. Kaikkien kolmen tiedoston on

oltava tallennettuna samaan ZIP-tiedostoon
USB-tikulle:

o Geometriatietotiedosto, tiedostomuoto: .shp
o Asiatietotiedosto, tiedostomuoto: .dbf

o Attribuuttitietotiedosto, tiedostomuoto: .shx

1. Pyyhkéise sormella nayton ylareunasta nayton
keskelle.

AMATOMNE

=» Pikakaynnistysvalikko aukeaa.

2. valitse @_ W ©) =)
1 .

=» Kun kaytettdvissa on ajankohtaisia tallenteita,
naytolle tulee ohje.

3. Nykyisten tallenteiden hylkddmiseksi
65 0,0 km/h
valitse ><

tai

Nykyisten tallenteiden tallentamiseksi

valitse \/ katso sivu 83.
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Tuontivalikossa shape-tiedostoja voidaan suodattaa

nykyisen GPS-sijainnin etaisyyden perusteella, katso l Tuontivalikko X
Slvu 36 Levityskartat
=
. . . . | A ape
4. shape-tiedostojen suodattamiseksi Shapes ~ WOt_ shepe
\ shape 1 j; E" Tavollte ‘ I
valitse 5[,/ .“ o ' Arvojen asteitus 1.00
) llon raa — ,.
. . S Pellon raj [ m 138
5. Aseta ruksi halutun peltorajan tai levityskartan e Bl g
kohdalle. 1 ' = 268 1
E 279
OHJE 7 5 |
Levityskartat on osoitettava liitetyn laitteen i { I

ohjearvovastaanottimille. Jos kytketyssa laitteessa
on useita ohjearvovastaanottimia, voidaan valita
useita levityskarttoja.

Jos laitetta ei ole kytketty, levityskartoille on
madritettava yksikot.

6. Jos laite on liitettynd,
maarité haluamasi ohjearvovastaanotin kohdassa
"Tavoite".

tai

Jos laitetta ei ole liitettynd,
valitse haluttu yksikkd kohdassa "Yksikkd".

7. Levitysmddrien mukauttamiseksi
asteita arvot halutuille levitysmaarille kohdassa
"Arvojen asteitus".

8. Vahvista syotot painikkeella \/

=» Jos AmaTron 4:4én ei ole tallennettu peltotietoja,
valitut levityskartat tai valitut pellon rajat ladataan
karttanakymaan.

9. Jos kenttdtietoja on saatavilla AmaTron 4:ssd,
valitse vastaava pelto peltovalinnassa.

10. Kun ladattuja peltotietoja tdytyy hallinnoida,
katso sivu 83.
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Dokumentoinnilla tydskentely

19.1 Kenttatietojen tallennus

Kun peltotiedot on merkitty, ne voidaan tallentaa
muistiin. Kun peltotiedot voidaan tallentaa, naytolle
tulee kysymys.

Kysymys peltotietojen tallentamisesta tulee esiin
seuraavissa olosuhteissa:

e Uusi pelto on maariteltava.

e Valmiiksi tallennetut peltotiedot on ladattava.

e Peltotiedot on tuotava Shape-tiedostoista.

Kun kysymys vahvistetaan, valikko "Tallenna" tulee
nakyviin.

Valikon "Tallenna" vasemmanpuoleisessa luettelossa

on valmiiksi tallennetut pellot. Kun merkityt peltotiedot
halutaan tallentaa uuteen peltoon, voidaan maaritella
uusi pelto. Oikealla puolella voidaan poistaa sellaisia

peltotietoja, joita ei pitéisi tallentaa valitulle kentélle.

1. Uuden pellon mddrittelemiseksi,
valitse + .
2. Valitse haluttu pelto.
3. Kun tiettyjd peltotietoja ei haluta tallentaa

tietylle pellolle,
poista peltotiedot.

4. Vahvista painikkeella \/

19.2 Peltotietojen lataaminen

Jotta tuotuja ja luotuja peltotietoja voitaisiin kayttaa,
on peltotiedot ladattava.

Pellaz

Pelto

Tallenna

+ Pellon rajat

+ Pellon rajat

Ajourat

+ Ajoura

Esteet

+ Esteet
Tehtavat

+ Tehtdvd

X
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Peltotietojen lataaminen

Peltotiedot voivat sisaltda seuraavat tiedot:

1.

2.

Tehtavat
Pellon rajat
Ajourat

Levityskartat

EDELLYTYKSET

@ Pelto maaritelty, katso sivu 85 tai ISO-
XML-tehtavatiedot tuotu, katso sivu 88 tai
peltotiedot tuotu shape-tiedostosta, katso
sivu 86

Valitse tydvalikossa W

Valitse haluttu pelto.

Jotta voisit ladata tehtdvdn yhdessd pellon
kanssa,
aseta ruksi halutun tehtavan kohdalle.

Tehtdvdtietojen hallitsemiseksi ennen tuontia
katso sivu 93

Jotta voisit ladata ajouria yhdessd pellon kanssa
aseta ruksi haluttujen ajourien kohdalle.

Jotta voisit ladata peltorajan yhdessd pellon
kanssa,
aseta ruksi halutun peltorajan kohdalle.

# Pellot

<

Tehtavat

01.01.18

Ajourat

01.01.18

Pellon rajat

01.01.18

0

Pellot b4

Peltotiedot

Tehtava

749.58 ha
112035 km
0.00 km

Levitysmaara

konfigurointi

Asiakas

Kuljettaja

8

84
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Uuden pellon luominen

Levityskartat sisaltyvat tehtavatietoihin ja ladataan
tehtavatietojen kanssa. Levityskartat voivat siséaltéda
useampia kerroksia. Taté levityskarttaa nimitetaan
monikerroslevityskartaksi. Jokainen monikerroksisen
levityskartan kerros voidaan osoittaa koneen eri
ohjearvovastaanottimelle.

OHJE

Monikerroksisten levityskarttojen
ohjevastaanottimet osoitetaan automaattisesti
yksikkojen perusteella. Jos ohjearvon
vastaanottimia ei ole méaaritetty oikein, ohjearvon
vastaanottimet on maaritettdva manuaalisesti.

7. Levityskarttojen mukauttamiseksi
valitse haluttu levityskartta valitussa tehtavassa.

8. Jos ohjearvon vastaanotin kohdassa "Tavoite" ei

vastaa kerrosta,
maadritd haluamasi ohjearvon vastaanotin
kohdassa "Tavoite".

9. Levitysmddrien mukauttamiseksi
asteita arvot halutuille levitysmaaérille kohdassa
"Arvojen asteitus".

10. Vahvista kaikki syt6tetyt tiedot painikkeella \/

=» Jos ajoneuvo on valitun pellon l&heisyydessa,
pelto ja valitut tiedot naytetédén kartalla.

19.3 Uuden pellon luominen

AmaTron 4:ssa dokumentoinnin keskipisteessa on
pelto.

Kun pelto on luotu, seuraavat tiedot tallennetaan
automaattisesti pellosta:

e Pellon rajat
e Ajourat
e Esteet

e Paistekaannos

Peltoon voidaan maarittda kuuluvaksi tehtavia.
Tehtavaan voidaan maarittaa kuuluvaksi
levitysmaaria, tuotteita, asiakkaita ja kuljettajia.

|Fatfviit

Ajaurat

010121

Pethcur dujesl

01.01:21

Peltotiedot

Levityskartta

Tavoite
Yksikkd

Levityskarktta

Tavoite
Yhsilko

Arvojen asteitus

100
150
m 200
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Peltotietojen lisaaminen peltoon Shape-tiedostosta

1. Valitse tyovalikossa W

N :
2. valitse . Pellot X

# Fellot + Wilmeinen kasittely

3. Syota pellon nimi.

4. Vahvista painikkeella \/

19.4 Peltotietojen lisddminen peltoon Shape-tiedostosta

USB-tikulle tallennetut Shape-tiedostot voidaan
nayttaa, ja niiden sisaltamat peltotiedot voidaan lisata
olemassa olevaan peltoon. Kun Shape-tiedoston
kenttétietoja halutaan muokata ilman olemassa
olevaa peltoa, katso sivu 80.

Shape-tiedostot voivat siséltaa seuraavat
peltotiedot:

e Levityskartat

e Pellon rajat
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Peltotietojen lisaaminen peltoon Shape-tiedostosta

EDELLYTYKSET

© Pelto maaritelty, katso sivu 85 tai ISO-XML-
tehtavatiedot tuotu, katso sivu 88

© Shape-tiedostot sisaltava USB-tikku on
paikalleen asetettuna

OHJE

Levityskartat on pitanyt laatia WGS-84-
koordinaattijarjestelmalla.

Levityskartat koostuvat kolmesta
tiedostosta. Kaikkien kolmen tiedoston on
oltava tallennettuna samaan ZIP-tiedostoon
USB-tikulle:

e Geometriatietotiedosto,
tiedostomuoto: .shp

e Asiatietotiedosto, tiedostomuoto: .dbf

e Attribuuttitietotiedosto, tiedostomuoto: .shx

1. Valitse tyovalikossa W
2. Valitse haluttu pelto.

# Pellot

3. \Valitse valikosta 4—5 peltotietojen valitsemiseksi. <

=» USB-tikulle tallennetut peltotiedot ja levityskartat e
na.ytetaan 01.01.18

Ajourat

01.01.18

Pellon rajat

01.01.18

0

X

Vilmeinen kisittely

Peltotiedot
Tehtava
749.58 ha
112035 km
0.00 km

Levitysmaara

konfigurointi

Asiakas

Kuljettaja
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ISO-XML-tehtavatietojen tuonti

4. Aseta ruksi halutun peltorajan tai levityskartan

kohdalle. | Tuontivalikko b :
Levityskartat
OHJ E Shapes n Arvot Shape 1 1
| =3 Tavoite
‘ Shape 1 ‘Q:“ - - 5
Levityskartat on osoitettava liitetyn laitteen N j_ Arvojen asteitus 1.00
. . . " . ! Pellon rajat
ohjearvovastaanottimille. Jos kytketyssa laitteessa B : — m 12 1
on useita ohjearvovastaanottimia, voidaan valita el . =
useita levityskarttoja. ; a = 248 1
, E 279
Jos laitetta ei ole kytketty, levityskartoille on i
madritettava yksikot. 4 2
it T —-I--_;

5. Jos laite on liitettynd,
maaéritd haluamasi ohjearvovastaanotin kohdassa
"Tavoite".

tai

Jos laitetta ei ole liitettynd,
valitse haluttu yksikkd kohdassa "Yksikkd".

6. Levitysmddrien mukauttamiseksi

asteita arvot halutuille levitysmaérille kohdassa
"Arvojen asteitus".

7. Vahvista sy6t6t painikkeella \/

=» Valitut levityskartat otetaan peltotietoihin kohtaan
"Tehtavat". Valitut peltorajat otetaan peltorajojen
luetteloon.

19.5 ISO-XML-tehtavéatietojen tuonti

19.5.1 ISO-XML-tehtavétietojen tuonti USB-tikulta

ISO-XML-tehtavatiedot voidaan tuoda ja ladata
AmaTron 4:8an.
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ISO-XML-tehtavatietojen tuonti

ISO-XML-tehtavatiedot voivat sisaltaa seuraavia

tietoja:
e Tehtavat
o Tehtavat viittaavat peltoihin, tuotteisiin,

asiakkaisiin, kuljettajiin ja levityskarttoihin

e Perustiedot

(¢]

(¢]

[e]

[e]

Tuotetiedot
Asiakastiedot
Kuljettajatiedot
Pellon rajat
Ajourat

Esteet

Paistekdannos

e Levityskartat

EDELLYTYKSET

© "GPS-Maps&Doc"lisenssi kaytettavissa
@ ISO-XML-tehtavatiedot ovat kaytettavissa

USB-tikulla XML-tiedostona nimella
"Taskdata".

OHJE

Kun ISO-XML-tehtavatiedot tuodaan,
AmaTron 4:ssa olevat ISO-XML-tehtavatiedot
tallennetaan USB-tikulle ja poistetaan
AmaTron 4:sta.

1. Avaa pikakaynnistysvalikko.
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ISO-XML-tehtavatietojen tuonti

2. valitse @_

=» Tuontivalikko naytetaan.

=» Kun ISO-XML-tiedosto on tallennettu USB-tikun
alihakemistoon, naytetaan luettelossa hakemiston
nimi.

0.0 kmfh

=» Kun ISO-XML-tiedosto on tallennettu USB-
tikun ZIP-tiedostoon, naytetaan luettelossa ZIP-
tiedoston tiedostonimi.

=» Kun ISO-XML-tiedosto on tallennettu USB-tikun
paahakemistoon, piste naytetaan luettelossa

paahakemiston nimena.

3. Tehtdvidtietojen valitsemiseksi tuontia varten,

aseta ruksi haluttujen tehtavétietojen kohdalle. Tuontivalikko

Tehtévatiedostot

4. Vahvista tuonti valitsemalla \/ _ =

TASKDATA 2 L]
TASKDATA 3 n
TASKDATA 4 m

Levityskartat

Levityskartta

7

Laatimispaiva 22.03.2023 - 15:00
Tehtavat 10
Pellot 12
Tuotteet

Asiakkaat

Laitteet

19.5.2 ISO-XML-tehtavatietojen tuonti myAmaRouter-sovelluksella

myAgrirouter-alustan avulla voidaan vaihtaa
tietoja Farm-Management-jarjestelmien, koneiden ja m
laitteiden valilla. myAmaRouter-sovellus perustaa

yhteyden myAgrirouteriin.

/ \ nup
Muodostettu QR-koodi johtaa sovelluksen @

lataamiseen lisatietoihin.
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ISO-XML-tehtavitietojen vienti

EDELLYTYKSET

@ "GPS-Mapsé&Docs™lisenssi kaytettavissa

© myAmaRouter-sovellus asennettu
mobiilipaatelaitteeseen

@ Verkko on asetettu AmaTron 4:ssa; katso
sivu 49

© AmaTron 4 ja mobiilipaatelaite ovat samassa
WLAN:ssa

OHJE

Tuonnin yhteydessa AmaTron 4 -jarjestelmésséa
olevat tehtavatiedot korvataan uusilla
tehtavatiedoilla. Olemassa olevia tehtavatietoja ei
tallenneta automaattisesti.

1. Jos olemassa olevat tehtdvdtiedot halutaan
tallentaa,
katso sivu 91.

2. Kaynnistda myAmaRouter-App.

3. Kaynnista tuonti myAmaRouter-sovelluksessa.

4. Vahvista tuonti AmaTron 4:aan.
Kysymys

Uudet tehtavatiedot ovat kaytettavissd myAmaRouterin
kautta Tuodaanko tehtavatiedot?

19.6 1SO-XML-tehtavatietojen vienti

19.6.1 ISO-XML-tehtavatietojen vienti USB-tikulle

Tallennetut tehtavatiedot voidaan vieda 1ISO-XML-
tehtavatietoina ja tallentaa USB-tikulle.
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ISO-XML-tehtavatietojen vienti

EDELLYTYKSET

© "GPS-Maps&Docs™lisenssi kaytettavissa
@ USB-tikku kiinnitetty

1. Avaa pikakaynnistysvalikko.

(=
2. valitse ;gL

= Tehtavatiedot tallennetaan hakemistoon USB-
tikulle. Hakemiston nimeksi tulee "TASKDATA".

=» Jos hakemisto nimella "TASKDATA" on jo
olemassa USB-muistitikulla, tdaman hakemiston
nimea taydennetaan viennin paivayksella ja
kellonajalla.

= Tehtavatietojen kopio pysyy AmaTron 4:ssa.

19.6.2 ISO-XML-tehtavatietojen vienti myAmaRouter-sovelluksella

myAgrirouter-alustan avulla voidaan vaihtaa

tietoja Farm-Management-jarjestelmien, koneiden ja
laitteiden valilla. myAmaRouter-sovellus perustaa
yhteyden myAgrirouteriin.

Muodostettu QR-koodia tai linkki
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter johtavat
lisatietoihin.

EDELLYTYKSET

© "GPS-Maps&Docs"lisenssi kaytettavissa

© myAmaRouter-sovellus asennettu
mobiilipaatelaitteeseen

©@© Verkko on asetettu AmaTron 4:ssi; katso
sivu 49

© AmaTron 4 ja mobiilipdatelaite ovat samassa
WLAN:ssa

1. Kaynnistd myAmaRouter-App.

2. Kaynnista vienti myAmaRouter-sovelluksessa.

92
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Tehtavatietojen hallinta

3. Vahvista vienti AmaTron 4:44n.

Viedaanko olemassa olevat tehtavatiedot myAmaRouterin
kautta?

19.7 Tehtavatietojen hallinta

19.7.1 Uuden tehtavan luominen

Kun pelto on luotu tai tuotu tehtavatietojen kautta,
voidaan luoda tehtavia ja peltoon voidaan maarittaa
tehtava.

EDELLYTYKSET

© Tehtavatiedot on tuotu, katso sivu 88 tai pelto
luotu, katso sivu 85

1. Valitse tyovalikossa @

2. Valitse pelto.

X

“ Pellot
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Tehtavatietojen hallinta

3.

4,

Valitse kohdasta "Tehtavat" + .

Sy6ta tehtéavanimi.

=» Jos nykyiseen tehtdvaan on lisatty tuotetietoja ja

6.

ohjearvoja, nékyviin tulee huomautus.

Jos tuotetiedot ja ohjearvot tulee ottaa kdyttoon
uudessa tehtdvdssd,

valitse \/

tai

jos haluat hyldtd nykyisen tehtdvdn tuotetiedot
ja ohjearvot,

valitse ><
Vahvista painikkeella \/

OHJE

Tehtavaan voidaan maarittda seuraavat tiedot:
e Levitysmaarat ja tuotteet, katso sivu 94
e Asiakkaat, katso sivu 98

e Kuljettaja, katso sivu 99

19.7.2 Levitysmé&arien konfigurointi

Liitetyn laitteen ohjearvojen vastaanottimille voidaan
madrittdd ohjearvoja. AmaTron 4 siirtda syottetyt
ohjearvot liitettyyn laitteeseen.

Yksittaisten tuotteiden levitysmaarien

do

kumentoimiseksi voidaan luoda tuotteita ja

iimoittaa levitysmaaria.

|' < Peltotiedot x F
Tehtavat + Tehtava !
i e, 749.58 ha
| = 112035 km
0.00 km
=
Ajourat
Levitysmaara
01.01.18 .' konfigurointi <
Asiakas
Pellon rajat
| E
i 01.01.18 = Kuljettaja
e
VRS v

94
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Tehtavatietojen hallinta

EDELLYTYKSET

© Tehtavatiedot on tuotu, katso sivu 88 tai pelto
luotu, katso sivu 85

© Tehtava on luotu, katso sivu 93 tai tuotu
tehtavatietojen kanssa

© Liitettyna on vahintaan yhdella ohjearvojen
vastaanottimella varustettu ISOBUS-laite

1. Valitse tyovalikossa W

2. Valitse pelto.
Pellot b4

“ Pellot - i Wiimeinen kasittely

3. Valitse haluttu tehtava kohdasta "Tehtavat".
L4 Peltotiedot

Kohdassa "Levitysmaaran konfigurointi" naytetaan

Tehtavat Tehtava

ohjearvon vastaanottimen nimi. Laitteen jokaiselle S 749.58 ha
. . . " oo . o L 112035 km
ohjearvojen vastaanottimelle naytetéaén valikkokohta. : 0.00km

. . . . Ajourat . s e
4. Valitse haluttu ohjearvojen vastaanotin. = Levyemam

01.01.18 konfigurointi

Asiakas
Pellon rajat

01.01.18 Kuljettaja

0 <8
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Tehtavatietojen hallinta

Vasemmalla puolella naytetaan yksikot, joissa
ohjearvo voidaan ilmoittaa. Laite maarittaa yksikot.

OHJE

Jos levitysmaéra syodtetaan prosentteina,
kyseessa olevassa yksikdssa syotettyd ohjearvoa
saadetaan prosenttiarvon mukaan.

5. Valitse haluttu yksikko.

6. Syota haluttu arvo kohtaan "Ohjearvo".

OHJE

Kaytettédessa levityskarttaa kohtaan "Ohjearvo"
syotetty arvo jatetdan huomioimatta.

Seuraavia tapauksia varten voidaan syo6ttaa
kiinteat ohjearvot:

e Laite poistuu pellolta.

e GPS-signaali lakkaa toimimasta.

Jos kiinteité ohjearvoja ei maaritetd, laite sailyttaa
molemmissa tapauksissa viimeksi kaytetyn arvon.

7. Jos haluat syéttdd kiinteitd ohjearvoja,

hae valikkokohdat nékyviin toiminnolla v

8. Syo6ta halutut arvot kohtaan "Peltorajan
ulkopuolella” ja "GPS-hairion sattuessa”.

9. Tuotteiden levitysmddrien ilmoittaminen,
katso sivu 96.

19.7.3 Tuotteiden hallinta

Tuotteille voidaan sy6ttaa levitysmaarat. AmaTron
4 tallentaa syotetyt levitysmaarat dokumentointia
varten.

Levitysmaarat X -

Ohjearvo 20,00 kglha ~

.:, Peltorajan ulkopuolella -- kgtha
GPS-héiridn sattuessa -~ kglha =
Tuotteet

konfigurointi...

96
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Tehtavatietojen hallinta

EDELLYTYKSET

@ Levitysmaarat konfiguroitu, katso sivu 94

1. Valitse valikon "Levitysmaarat" kohdasta
"Tuotteet" "konfigurointi...".

2. Jos haluat luoda uuden tuotteen,

valitse + .

Tuotteen nimi

3. Syotta kohtaan "Tuotteen nimi" nimi tuotteelle.

‘haikki

4. Valitse kohdassa "Yksikko" yksikkd tuotteelle.

5. Vahvista painikkeella \/

6. Jos haluat mddrittdd tuotteen,
valitse halutut tuotteet kohdasta "Tuotteet".

Tuotteen nimi

=» Valitut tuotteet merkitaan ruksilla.

I Yhsikkd
7. Vahvista painikkeella \/

= Valitut tuotteet on méaaritetty tehtavaan ja laitteen
ohjearvojen vastaanottimeen.

8. Jos haluat muuttaa tuotteiden ohjearvoaq,

valitse haluttu tuote kohdasta "Tuotteet". Levitysméaarat
vl . Ohjearvo 20,00 kglha Pas
9. Syotta ohjearvo. -
Peltorajan ulkopuolella - kgtha

GPS-hairion sattuessa --kgfha
10. Vahvista painikkeella \/ Tuottest

konfigurointi...

Tuote
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Tehtavatietojen hallinta

19.7.4 Asiakkaiden hallinta

EDELLYTYKSET

© Tehtavatiedot on tuotu, katso sivu 88 tai pelto
luotu, katso sivu 85

© Tehtava on luotu; katso sivu 93 tai tuotu
tehtavatietojen kanssa

1. Valitse tyovalikossa W

2. Valitse pelto.

OHJE

Jos haluat luoda asiakkaan, on ensin luotava ja
valittava jokin tehtéava. Luodut asiakkaat voidaan
taman jalkeen maarittaa jokaiseen tehtavaan.

3. Valitse kohdasta "Tehtavat" mika tahansa tehtava.

4. Valitse "Asiakas".

5. Jos haluat luoda uuden asiakkaan,

valitse + .

6. Syota asiakastiedot.

7. Vahvista painikkeella \/

Tehtavat Tehtava

Pellot b4

# Pellot +

Vilmeinan kisitkely

Peltotiedot

749.58 ha
01.01.18 e 112035 km
0,00 km

Ajourat " -
Levitysmaara

01.01.18 konfigurointi

Asiakas

Pellon rajat

01.01.18 Kuljettaja

0

Etunimi

Suleunim|

Halu, Lalon numera

Paikkakunta

98
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Tehtavatietojen hallinta

8. Jos haluat mddrittdd tehtdvdn tiettyyn
asiakkaaseen kuuluvaksi,
valitse haluttu asiakas.

Maaritys asiakkaaseen
Etunimi

=» Valittu asiakas merkitaan ruksilla.

Suleunim|

9. Vahvista painikkeella \/ Katu, Lolon nuniero

Paikkalunta

19.7.5 Kuljettajien hallinta

EDELLYTYKSET

© Tehtavatiedot on tuotu, katso sivu 88 tai pelto
luotu, katso sivu 85

© Tehtava on luotu; katso sivu 93 tai tuotu
tehtavatietojen kanssa

1. Valitse tyovalikossa @

2. Valitse pelto.
Pellot b4

“ Pellot - i Wiimeinen kasittely

OHJE
< Peltotiedot
Jos haluat luoda kuljettajan, on ensin luotava ja o Tehtava
valittava jokin tehtava. Luodut kuljettajat voidaan 749.58 ha
i s s s . R 01.01.18 = 112035 km
taman jalkeen maarittaa jokaiseen tehtavaan.

0.00 km

(el . -
Levitysmaara

3. Valitse kohdasta "Tehtavat" mika tahansa tehtava. 01.01.18 konfigurointi

Asiakas
Pellon rajat

4. Valitse "Kuljettaja".

01.01.18 Kuljettaja

0 <8
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Tehtavatietojen vienti PDF-tiedostona

5. Jos haluat luoda uuden kuljettajan,

. Kuljettajan maaritys
valitse + .

ulletrile + Etunimi

6. Syota kuljettajatiedot.

B sukunim|

JEuljettaje.
7. Vahvista painikkeella \/ .

Paikkakunta

8. Jos haluat mddrittdd tehtdvdn tiettyyn
kuljettajaan kuuluvaksi,
valitse haluttu kuljettaja.

Etunimi

= Valittu kuljettaja merkitaan ruksilla.

B sukunim|

IEuleitaje.

9. Vahvista painikkeella \/ Katu, Lalon nurmero

Paikkakunta

19.8 Tehtavatietojen vienti PDF-tiedostona

Kyseessa olevan tehtavan tehtavatiedot voidaan
tallentaa USB-tikulle PDF-tiedostona.

PDF-tiedosto siséltad seuraavat tehtavatiedot:
e Tehtavan yhteenveto

e Tehtavatiedot

e Laitteen kokonaisarvot

e Levitysmaaran tiedot ohjearvojen vastaanotinta
kohti

e Peittokartan kuva ohjearvojen vastaanotinta kohti
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Tehtavatietojen vienti PDF-tiedostona

EDELLYTYKSET

© USB-tikku kiinnitetty

@ Halutun tehtavan lataaminen peltotietoihin;
katso sivu 83

1. Avaa pikakaynnistysvalikko.

PDF
2. valitse |__IV_>

= Tehtavatiedot tallennetaan hakemistoon
"PDF_Export" USB-tikulle. PDF-tiedoston nimeksi
tulee viennin paivamaara ja kellonaika seka
pellon nimi ja tehtavan nimi.
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20 | Osalohkokytkennan kayttaminen

Osalohkokytkennan kayttdminen

20.1 Paallekkaisyyden asettaminen

20.1.1 Paallekkaisyyden maarittAminen ajosuuntaan

Paallekkaisyys ajosuuntaan ilmoittaa, kuinka paljon
osalohkot saavat ajosuuntaan ylittda rajan ennen

kuin osalohkot kytkeytyvat pois paalta. Paallekkaisyys
ajosuuntaan estaa, ettd paistekdadnnoksen ja rivien tai
kasiteltyjen peltoalueiden valille muodostuu aukkoja.

Paallekkaisyys ajosuuntaan voidaan asettaa erikseen
osalohkojen paallekytkemiselle ja pois paalta
kytkemiselle.

Rajat paallekkaisyydelle ajosuuntaan:

e Kasittelemattoman ja kasitellyn peltoalueen
vélinen raja

e Paisteraja

OHJE

Ajosuunnan oikealle paallekkaisyydelle patee
seuraava:

e Oikeat kytkentaajat ilman paallekkaisyyksia
taytyy asettaa laiteohjauksessa.

e Jos tarkoituksena on luoda rako
paistekaanndksen ja rivien tai
kasiteltyjen peltoalueiden valille, ajosuunnan
paallekkaisyydelle voidaan sy6ttaa myos
negatiivinen arvo.
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Paallekkdisyyden asettaminen

Positiivinen arvo paéllekkaisyydelle ajosuuntaan | Negatiivinen arvo paallekkaisyydelle ajosuuntaan

‘TN

EDELLYTYKSET

@ Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro" kaytettavissa

1. \Valitse tyovalikosta {é} >
"Paallekkaisasetukset”.

=» Jos liitetty laite tukee MultiBoomia, naytetaéan
puomistovalikoima.

=» Jos liitetty kone kasittéa vain yhden puomiston,
puomiston valinta ohitetaan.

2. Jos pddllekkdisasetukset halutaan ottaa
kdyttdon kaikille puomistoille, < Puomiston valinta
aktivoi "kaikkien puomistojen asetusten

vastaanotto” _ﬁ_ kaikkien puomien asetusten vastaanotto

‘f“

= Kun "Kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto” on aktivoitu, voidaan valita vain 71
ensimmainen puomisto.

3. \Valitse puomisto luettelosta.

MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 103



20 | Osalohkokytkennan kayttaminen
Paallekkdisyyden asettaminen

4. Valitse "paallekkéaisyys ajosuuntaan
paallekytkettaessa". Paallekkaisyys

_ﬁ_ Pagllekkaisyys giosuuntaan padllekytkettiessa

5. Syota arvo valiltd -1000 cm ja 1000 cm.

6. Vahvista painikkeella \/

7. Valitse "Paallekkaisyys ajosuuntaan
sammutettaessa”.

abs

E—4 Paillekksisyys ajosuuntaan sammutettaessa

8. Syo6ta arvo valiltéa -1000 cm ja 1000 cm.

9. Vahvista painikkeella \/

20.1.2 Paallekkaisyysasteen maaritys

Paallekkaisyysaste maarittdd, kuinka monta
prosenttia osalohko saa ylittaa rajan ennen

kuin osalohko kytkeytyy pois paalta. Asetettu
paallekkaisyysaste naytetdan karttanakymassa.

Rajat paallekkaisyysasteelle:

o Kasittelemattoman ja kasitellyn peltoalueen
valinen raja

e Paisteraja
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Paillekkaisyyden asettaminen

Mahdolliset asetukset Selitys Kuva

Osalohkot kytketaan pois
0% paalta ennen paallekkaisyyden
muodostumista.

Osalohkot kytketaan pois
50 % paalta, jos osalohkot ylittavat
rajan puoliksi.

Osalohkot kytketaan pois
100 % paalta, jos osalohkot ylittavat
rajan taydellisesti.

EDELLYTYKSET

@ Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro" kaytettavissa

1. Valitse tydvalikosta {é} >
"Paallekkaisasetukset".

=» Jos liitetty laite tukee MultiBoomia, naytetaan
puomistovalikoima.
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Paallekkdisyyden asettaminen

=» Jos liitetty kone kasittéda vain yhden puomiston,
puomiston valinta ohitetaan.

2. Jos pddllekkdisasetukset halutaan ottaa

kdyttdon kaikille puomistoille, < Puomiston valinta
aktivoi "kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto” _ﬁ_ Kaikkien puomien asetusten vastaanotto

T 1

=» Kun "Kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto" on aktivoitu, voidaan valita vain #1
ensimmainen puomisto.

3. \Valitse puomisto luettelosta.

4. Valitse "Paallekkaisyysaste".
Paallekkaisyys
5. Valitse prosenttiarvo.

6. Vahvista painikkeella \/

20.1.3 Paallekkaisyystoleranssin maaritys

Péaallekkaisyystoleranssi maarittaa, kuinka paljon
ulkoiset osalohkot saavat ylittda kasitellyn
peltoalueen, ennen kuin osalohkot kytkeytyvéat pois
paalta. Paallekkaisyystoleranssi estaa, ettd ulkoiset
osalohkot kytkeytyvat rinnakkaisajoissa koko ajan
pois paalta ja taas paalle, kun osalohkot ylittavat
rajan.

Paallekkaisyystoleranssin rajat:

e Kasittelemattoman ja kasitellyn peltoalueen
valinen raja

e Paisteraja

106 MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



20 | Osalohkokytkennan kayttaminen
Paallekkdisyyden asettaminen

OHJE

Paallekkaisyystoleranssi toimii vain, jos
paallekkaisyystoleranssin arvo on 0 % ... 100 %;
katso sivu 104.

EDELLYTYKSET

@ Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro" kaytettavissa

1. Valitse tydvalikosta {9} >
"Paallekkaisasetukset".

= Jos liitetty kone tukee monipuomimallia,
naytetaan puomistovalikoima.

=» Jos liitetty kone késittéda vain yhden puomiston,
puomiston valinta ohitetaan.

2. Jos pddllekkdisasetukset halutaan ottaa
kdyttdon kaikille puomistoille, < Puomiston valinta

aktivoi "kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto" ﬁ Kaikkien puomien asetusten vastaanotto

1 1

=» Kun "Kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto” on aktivoitu, voidaan valita vain 1
ensimmainen puomisto.

3. \Valitse puomisto luettelosta.

4. Valitse "Paallekkaisyystoleranssi”.
Paallekkaisyys

5. Sy6ta haluttu arvo.

6. Vahvista painikkeella \/

_h Paillekkaisyystolaranssi
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Paallekkdisyyden asettaminen

20.1.4 Paallekkaisyystoleranssin maarittaminen pellon rajalla

Paallekkaisyystoleranssi pellon rajalla maarittaa,
kuinka paljon ulkoiset osalohkot saavat ylittda pellon
rajan, ennen kuin osalohkot kytkeytyvéat pois paalta.
Péaallekkaisyystoleranssi pellon rajalla estaa, ettéa
ulkoiset osalohkot kytkeytyvat jatkuvasti pois paalta
ja taas paalle pellon rajalla ajaessa, koska osalohkot
koskettavat pellon rajaa.

EDELLYTYKSET

@ Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro” kaytettavissa

1. Valitse tyovalikosta {é} >
"Paallekkaisasetukset”.

=» Jos liitetty laite tukee MultiBoomia, naytetaén
puomistovalikoima.

=» Jos liitetty kone kasittéa vain yhden puomiston,
puomiston valinta ohitetaan.

2. Jos pddllekkdisasetukset halutaan ottaa
kdyttodn kaikille puomistoille,
aktivoi "kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto”.

=» Kun "Kaikkien puomistojen asetusten
vastaanotto" on aktivoitu, voidaan valita vain

ensimmainen puomisto.

3. \Valitse puomisto luettelosta.

< Puomiston valinta

ﬁ Kaikkien puomien asetusten vastaanotto
#1 1

#1

108
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Tallennuksen kaynnistaminen

4,

5.

6.

Valitse "Paallekkaisyystoleranssi pellon rajalla”.
Paallekkaisyys

Syéta arvo 0 cm - 150 cm.

Vahvista painikkeella \/

'Fq Paallekkaisyystoleranssi pellon rajalla

20.2 Tallennuksen kadynnistaminen

Kun tallennus on kaynnistetty ja osalohkot kytketty
paalle, AmaTron 4 tallentaa kasitellyn peltoalueen
paikkatiedot. Kasitellyt peltoalueet naytetaan vihreina
karttandkymassa.

Tallenteisiin kuuluvat seuraavat tiedot:

Kasitelty peltoalue
Pellon rajat

Esteet
Paistekaannods

Ajourat

OHJE

llman korjaussignaalia vastaanotetun signaalin
korjaa vain ohjelmisto. Voi kulua 5 minuuttia
ennen kuin korjattu signaali on kaytettavissa.

Jos korjattua signaalia ei ole kaytettavissa,
kasitelty peltoalue naytetaan keltaisena
karttanakymassa. Jos korjattu signaali on
kaytossa, kasitelty peltoalue naytetaan vihreana.

Seuraavassa taulukossa nakyy yleisnakyma
osalohkotilasta ja siihen liittyvista osalohkojen
vareista laitteen merkissa.
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Automaattisella osalohkokytkennalla varustettu laite
Osalohkotila Osalohkon véri laitteen merkissa
Laite ei tydasennossa Harmaa
Tallennus pysaytetty, osalohko kytketty manuaalisesti .
o .py yiety yietty Oranssi
pois paalta
Tallennus pysaytetty, osalohko kytketty manuaalisesti Vihres
paalle
Osalohko kytketty pois paaltd automaattisella .
y ty p P Oranssi
osalohkokytkennalla
Osalohko kytketty paalle automaattisella -
. Vihred
osalohkokytkennalla
Osalohko kytketty paalle automaattisella
osalohkokytkennélla, osalohko ei ole saavuttanut Keltainen
ohjearvoa
Tallennus kaynnistetty, osalohko pysaytett .
> Ky Y pysaytetly Punainen
manuaalisesti
OHJE
Jos laitteen osalohkot kytketddn manuaalisesti,
jarjestelma antaa kytkentasuosituksen laitteen
merkin osalohkon varien kautta.
Laite manuaalisella osalohkokytkennalla
Kytkentasuositus Osalohkon véri laitteen merkissa
Osalohko pois paalta Oranssi
Osalohko paalla Vihrea
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Tallennuksen lopetus

EDELLYTYKSET

ISOBUS konfiguroitu, katso sivu 43
GPS-signaali olemassa

Oikea traktori valittu, katso sivu 65
Oikea laite valittu, katso sivu 54

Paallekkaisyys asetettu, katso sivu 102

® ©® ©® ® ©® 06

Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro” kaytettavissa

Automaattisen osalohkokytkennan
yhteydessa:

© Laite on konfiguroitu automaattiselle
osalohkokytkennalle

P Jjos kytketty tydkone tukee automaattista & 20kmph -
osalohkokytkentdd, e - s
P S[al= ®| &4,
valitse ty6valikossa - .
4 -+
. K W 5
tal
g,
% + *
jos kytketyn tyékoneen osalohkot kytketddn e

manuaalisesti,

==
valitse ty6valikossa p—.

Y dl
o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬂ

20.3 Tallennuksen lopetus

P Jjos kytketty tydkone tukee automaattista
osalohkokytkentdd,
kytke kaikki osalohkot pois paalta laitteen
ohjauksesta

tai
pysayttdminen
tai

jos kytketyn tyékoneen osalohkot kytketddn
manuaalisesti,

valitse ty6valikossa J|—.
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Peltorajojen kaytto

21.1 Pellon rajan luominen

AmaTron 4 voi luoda pellon rajan kasitellysta
peltoalueesta. Pellon rajasta AmaTron 4 voi laskea
pellon koon. Pellon koosta saadaan kasitelty
peltoalue ja jaljelle jaava osuus. Jos automaattista
osalohkokytkentaa kaytetaan, levitys pysaytetaan
pellon rajalle.

Kun pellon raja on maariteltava ilman pinnan
tosiasiallista késittelyd, kéasitelty pinta voidaan taas
poistaa AmaTron 4:sséa.

Kun ISOBUS-levitin on aktivoituna, pellon rajan
sisdpuolelle luodaan automaattisesti turvavyohyke.
Kun ISOBUS-levitin siirretdan turvavythykkeelle,
osalohkot kytkeytyvéat pois paaltéa. Nain estetéaan, etta
levitys tapahtuu peltorajan yli. Turvavydhyke voidaan
deaktivoida peltorajan asetusten avulla.

Uusimman sukupolven AMAZONE-levittimissa
turvavythyke deaktivoidaan automaattisesti
rajalevityksen yhteydessa.

112
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Pellon rajan luominen

EDELLYTYKSET

@ Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro" kaytettavissa

@ Pellon reuna kasitelty taydellisesti

=

&5 0.0 km/h

® &
+

o / -b-?i—
X — - i

1. Valitse tyovalikossa ﬁ .

- 2l
o";rummfh | 'I/ﬁﬂ

=» Pellon raja luodaan késitellyn peltoalueen &
mpéarille. Késitellyn peltoalan ja jaljelle jaavan e e
)p/)elltooalan koot na;/tetlz'lan kartaflafljz| | @ <N} ﬁ Kﬁ.
et = ".éi'
£la

0 | ©
2% y A7 |2

.Fﬁ' 100% N

A ook .ﬂﬂ {é}

2. Kasitellyn pinnan poistamiseksi &5  0.0km/ U %y oo
napauta kasiteltavaa pintaa. e ;
Slal) W
% A
3. valitse ﬁ _

36ha . ! m (@

14ha

_Pﬁ’ 100% = _)
& ookmh _i'_)ﬂ]
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21 | Peltorajojen kaytto
Pois jatettavien vyohykkeiden maarittely

4. Pois jdtettdvien vyohykkeiden mddrittelemiseksi
katso sivu 114.

5. Pellon rajan asettamiseksi
katso sivu 116

21.2 Pois jatettavien vyohykkeiden maarittely

Pois jatettavilla vyohykkeilla voidaan merkita pellon
alueita, joita ei pitaisi tai ei voida kasitella. Pois
jatettavat vyohykkeet saavat omat rajansa. Jos pois
jatettavia vyohykkeita maaritellaén eika pellon rajaa
vielé ole, pellon raja luodaan automaattisesti. Pois
jatettavien vyohykkeiden rajat sijoitetaan pellon rajalle
viljelemattémien alueiden ymparille.

Pois jatettavien vyéhykkeiden on oltava pinta-alaltaan
vahintd&n 10 m2,

Kun ISOBUS-levitin on aktivoituna, pois jatettavien
vyOhykkeiden ympaérille luodaan automaattisesti
turvavyohykkeitd. Kun ISOBUS-levitin siirretaan
turvavybhykkeelle, osalohkot kytkeytyvat pois paalta.
Nain estetdan se, etta levitys tapahtuisi pois
jatettaville vyohykkeille. Turvavydhyke voidaan
deaktivoida peltorajan asetusten avulla.

Uusimman sukupolven AMAZONE-levittimissa
turvavythyke deaktivoidaan automaattisesti
rajalevityksen yhteydessa.

114
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21 | Peltorajojen kaytto
Pois jatettdavien vyohykkeiden maarittely

EDELLYTYKSET

© Pelto kasitelty taydellisesti
© Kasittelematodn pinta vahintdan 10 m?
kasitellyn alueen sisalla

1. Napauta kéasiteltavaa pintaa.

2. valitse ﬁ .

=» Jos pellon rajaa ei ole viela kaytettavissa,
maaritellaén pellon raja.

= Pois jatettavat vyohykkeet luodaan kasiteltavien
alueiden ympdérille.

3. Pois jdtettdvien vydhykkeiden poistamiseksi,
Napauta pois jatettavaa vyohyketta ja valitse

0=/

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | Peltorajojen kaytto
Pellon rajan piilotus

21.3 Pellon rajan piilotus

Jos pellon rajat piilotetaan, pellon rajoja ei enaa
nayteta oikein karttandkymassa. Piilotetut peltojen
rajat pysyvat tallennettuina peltotiedoissa ja ne
voidaan ladata uudelleen.

1. N&payta pellon rajaa.

2. valitse (r/‘) 2

/fﬂ] -o-:?q-

6

3. Pellon rajojen lataamiseksi uudelleen _
katso sivu 83. 1’_/} ,l{,_Y

21.4 Kenttarajojen konfigurointi

21.4.1 Turvavyohykkeen deaktivoitu

Kun ISOBUS-levitin on aktivoituna, pellon rajojen
sisépuolella ja pois jatettavien vyohykkeiden
ympaérille luodaan automaattisesti turvavyohykkeita.
Kun ISOBUS-levitin siirretdan turvavyohykkeelle,
osalohkot kytkeytyvat pois paaltd. Nain estetaan, etta
levitys tapahtuu peltorajan yli tai pois jatettavalle
vyohykkeelle. Turvavythykkeet voidaan deaktivoida.

Uusimman sukupolven AMAZONE-levittimissa
turvavyohykkeet deaktivoidaan automaattisesti
rajalevityksen yhteydessa.
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21 | Peltorajojen kaytto
Kenttarajojen konfigurointi

1. Valitse tyovalikolla @ > "Peltoraja”.

2. "Turvavyohykkeen" aktivointi
L Perusasetukset

tai

a Turvavydhyke

Deaktivoi "turvavythykke".

21.4.2 Esteistd/rajoista varoitusten aktivointi

Varoitukset ndkyvat nayton ylaosassa ja kuuluu
aanimerkki.

Kun varoitukset ovat aktivoituina, seuraavista
tapahtumista annetaan varoitukset:

e Pellon rajan Iahestyminen

e Esteen lahestyminen

1. Valitse tyovalikolla {‘é} > "Peltoraja”.

2. Aktivoi "varoitus esteista/rajoista”
Perusasetukset

tai

Deaktivoi "varoitus esteista/rajoista".

&& Varoitukset esteista/rajoista

21.4.3 Ei-aktiivisten pellon rajojen nayttd

Kun tdma ominaisuus on kaytdssa, ei-aktiiviset
pellon rajat ndkyvat ohuina harmaina viivoina
karttanakymassa.
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21 | Peltorajojen kaytto
Kenttarajojen konfigurointi

1. Valitse tyovalikolla {é} > "Peltoraja”.

2. '"Ei-aktiivisen pellon rajojen nayton" aktivointi

Perusasetukset

tai

Deaktivoi "Ei-aktiivisen pellon rajojen naytto".

Ei-aktiivisen pellon rajojen naytté

21.4.4 Automaattisen pellon rajan tunnistuksen aktivointi
Jos automaattinen pellon rajan tunnistus aktivoidaan,

AmaTron 4 tunnistaa automaattisesti, onko

laheisyydessa tallennettu pelto. Nama peltotiedot

voidaan sitten ladata pellon kasittelemiseksi: Jos

toiminto deaktivoidaan, peltotiedot on valittava
manuaalisesti pellon késittelemiseksi.

EDELLYTYKSET

© "GPS-Mapsé&Docs™lisenssi kaytettavissa

1. Valitse tyovalikolla {@} > "Peltoraja”.

2. "Automaattisen pellon rajan tunnistuksen”
aktivointi Grundeinstellungen

tai

"Automaattisen pellon rajan tunnistuksen”
deaktivointi

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

{od
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22 | Virtuaalisen paistekaannoksen luonti

Virtuaalisen paistekddnnoksen luonti

22.1 Virtuaalisen paistekdédnnoksen luominen

Virtuaalisen paisteen avulla voidaan
karttanakyméssa maéritella todellinen paistekaannos.
Paistekaannoksen alue voidaan kasitella muusta
pellosta riippumatta. Osalohkot kytketaan
paistekaannoksessa.

Virtuaalisessa péistekdannoksesséa ajourat luodaan
automaattisesti.

EDELLYTYKSET

© Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro” kaytettavissa

@ Pellon raja luotu, katso sivu 112

1. Valitse tyovalikossa .@ .

2. Syota paisteleveys.

@ Paisteleveys

[?,‘] Aloitus puolella tydleveydella
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22 | Virtuaalisen paistekaannoksen luonti
Virtuaalisen paistekaannoksen luominen

Kun aloitus tehdaan puolikkaalla tydleveydella,
ensimmainen ajoura on pellon rajalla ja toinen
ajoura "0" sijaitsee tydleveyden verran pellon rajan
sisdpuolella.

Kun aloitus tehdaan koko tydleveydella, ensimméainen
ajoura "0" on puolikkaan tydleveyden verran pellon

rajan sisapuolella.

3. Ajouran mddrittelemiseksi pellon rajalla
aktivoi "aloitus puolikkaalla ty6leveydella"

tai

ensimmdisen ajouran mddrittelemiseksi
puolikkaan tyéleveyden verran pellon rajan
sisdpuolelle

deaktivoi "aloitus puolella ty6leveydella".

4. Vahvista painikkeella \/

=» Kun virtuaalinen paisteka&nnos on luotu,
se naytetddn harmaana alueena peltorajan
sisdpuolella.

dll reld-20180618-1105 11:57

B0

28ha
28ha

‘Fr/T 100 %

o';r 0.0km/h

0

dll Feld-20180618-1105  171:57
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22 | Virtuaalisen paistekaannoksen luonti
Virtuaalisen paistekaannoksen luominen

Jotta levitys voidaan aloittaa virtuaalisen
paistekdannoksen sisélla ja jotta ajouria
virtuaalisen péistekdannoksen sisélla voidaan
kayttaa, virtuaalinen paistekd&nnds on ensin
vapautettava.

5. Virtuaalisen pdistekddnndksen vapauttamiseksi

6. Ajouran poistamiseksi ndkyvistd virtuaalisen
pdistekddnndksen sisdlld

valitse tyovalikossa éj .

7. Virtuaalisen pdistekddnndksen estdmiseksi

valitse tyovalikossa @éj .

=

rﬂ"l l'+

AL

263h
a 3ein
FT 100%

&5 0.0 kmih

2,63 ha
263 ha

£ 100%

&85 0.0 km/n

/'
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[ tl) | SR
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A e3ha
FT 100%

&5 0.0 kmjn
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22 | Virtuaalisen paistekaannoksen luonti
Virtuaalisen paistekaannoksen muokkaamiseksi

22.2 Virtuaalisen paistekaanndksen muokkaamiseksi

1. Napauta virtuaalista paistekaannosta.

SOEE ® 7
2. Jos haluat poistaa virtuaalisen . - . {,J @ K/A
pdistekddnnéksen, 5 3
: S+~
valitse

tai

pdisteleveyden muuttamiseksi,
syota haluamasi paisteleveys tyovalikon

kohdassa @ > "Pellon raja" > "Paisteleveys"

tai

ensimmdisen ajouran siirtdmiseksi
aktivoi tai deaktivoi tytvalikon kohdassa

@ > "Yhdensuuntaisajo" "Aloitus puolella
tyoleveydella”.
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23 | Esteen merkitseminen

Esteen merkitseminen

Jos pellolla on vesimonttujen, sahkopylvaiden,
kallioiden tai puiden kaltaisia esteitd, ne voidaan
merkitd AmaTron 4:n karttaan. Jos ajoneuvo liikkuu
kohti estettd, jarjestelma antaa varoituksen ja
suurentaa ajoneuvon merkin.

Varoitus annetaan ainoastaan, jos varoitukset on
aktivoitu asetuksissa; katso sivu 117.

Kartta suurennetaan ainoastaan, jos automaattinen
zoomaus on aktivoituna; katso sivu 69.

Merkittya estettd voidaan kayttaa GPS-
poikkeamakorjausta varten, katso sivu 75.

EDELLYTYKSET
© "GPS-Switch pron"lisenssi kaytettavissa
1. Aja ajoneuvolla esteen luo.
2. Jos merkittyd estettd halutaan kdyttdd GPS-

poikkeamakorjausta varten,
merkitse ajoneuvon suunta ja sijainti.

3. \Valitse tyovalikossa @

= Kartalla nytetédan esteen merkki.

o OdIN WP

POI_Z01B0G18 A
A 2

i
7V A

,.F;'T 100 % =5 ===l
o"zr 0.0 km/h (fZU Q’b
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23 | Esteen merkitseminen

4. Siirra esteen merkki sormella haluttuun kohtaan.
5. Jos haluat lisdtd ndkymddn tietyn estetyypin
symbolin,

valitse haluttu symboli.

6. Jos haluat nimetd esteen merkin uudelleen,

syota haluttu nimi kohtaan

7. Jos haluat poistaa esteen merkin,
valitse ﬁ

8. Jos haluat asettaa esteen merkin,
napayta haluamaasi kohtaa kartalla.
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto

Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto

24.1 Yhden suuntaisen ajon avustimen maaritys

24.1.1 Uramallin valitseminen

AmaTron 4:lla voidaan tallentaa erityyppisia ajouria.

Kaytettavat uramallit Selitys Kuva

Suora ajoura, joka
A-B luodaan kahden pisteen
vélille.

Mutkainen ajoura, joka
tallennetaan kahden
tasoitettu kynto pisteen vélille ajon
aikana. Kuviot tasoitetaan
automaattisesti.

dll
‘P’T 100% !
fjﬂ 0.0 km/h . 'l/ﬁﬂ
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Yhden suuntaisen ajon avustimen maaritys

EDELLYTYKSET

© "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa

1. Valitse tydvalikossa {C_):} > "Yhdensuuntainen Yhdensuuntainen ajo
ajo" > "Uramalli".

2. Valitse haluttu uramalli.

ﬂm Uramalli A-B-linja
3. Vahvista painikkeella \/

24.1.2 Ajourien muokkaus

Kun ajouria maaritellaan, ajourien vali vastaa liitetyn
laitteen tyOleveytta. Ajouravaleja voidaan muuttaa
manuaalisesti.

Jos ajourille pitédéa ajaa ja siitd huolimatta
muokkauksessa on paallekkaisyytta tai aukkoa,
ajourien paallekkaisyytta voidaan muuttaa.

. .. - -,'U ﬁ //.?
=» Naytolle tulee maarityspainikkeet. I N (A

@u
2. valitse é:é}

SIS
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Yhden suuntaisen ajon avustimen maaritys

3. Ajouravilin muuttamiseksi,
aktivoi "manuaalinen syotto"

tai

Ajouravdlin pddllekkdisyyden muuttamiseksi,
deaktivoi "manuaalinen syotto"

Mahdolliset syotot ajourien paallekkaisyytta
varten:

e Positiivinen arvo: Paallekkaisyys

e Negatiivinen arvo: Aukko muokkauksessa

4. Syo6ta haluamasi ajouravali tai haluttu ajourien
paallekkaisyys.

24.1.3 Valopalkin herkkyyden sdataminen

Valopalkki II| iimaisee traktorin poikkeaman
lahimmasta ajourasta ja auttaa kuljettajaa
pitdytymaan oikeassa linjassa.

Valopalkin kolmikulmaiset symbolit syttyvat palamaan
ajourapoikkeaman ylittdessa ilmoitetun arvon.

< Yhdensuuntainen ajo

'5:7.' Ajouran leveyden manuaalinen sy6ttdminen

Uravali

'H-‘ Uravalin paallekkaisyys

dll Feld-20180618-1105
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Ajourien luominen

EDELLYTYKSET

© "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa

1. \Valitse tydvalikossa {C_)} > "Yhdensuuntainen
ajo" > "Valopalkin herkkyys".

2. Syotd arvo1lcm-100cm.

3. Vahvista painikkeella \/

24.2 Ajourien luominen

24.2.1 A-B-linjan luominen

EDELLYTYKSET

© "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa

@ Uramalli "A-B" valittu, katso sivu 125

1. Ajarivin alkuun.

2. valitse //j)A

=» Ajouran aloituspiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle.

Yhdensuuntainen ajo

wTdd Valopalkin herkkyys

#1 jed
o-j, 0.0 kmh 'I/ﬁﬂ
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Ajourien luominen

3. Ajarivin loppuun.

4. valitse ( (Z B.

=» Ajouran paatepiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle. Muut ajourat lisataan.

24.2.2 Tasoitetun kynnodn luominen

EDELLYTYKSET

@ "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa

@ Uramalli "Tasoitettu kynté" valittuna; katso
sivu 125

1. Ajarivin alkuun.

2. valitse //j)A

=» Ajouran aloituspiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle.

3. Ajarivin loppuun.

OHJE

Ajouran péaatepisteen on oltava vahintaan 15
metrin etdisyydella aloituspisteesta.

4. valitse ( (Z B.

=» Ajouran paatepiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle. Muut ajourat lisataan.

slal nE U &
&l 4

0.0 kmh _{ﬂﬂ

hO

S |d - VA
i
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ﬁ 100 % |
o‘jr 0.0 km/h . _{ﬂﬂ

B ® &7

ﬁ 100 % t
o-j, 0.0 km/h _{ﬂﬂ
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Peltosarkojen luominen

24.3 Peltosarkojen luominen

Peltosarkojen luomiseksi tiettyja ajouria voidaan
kohottaa. Kohotetut ajourat nayttavat, missa
tydalueen rivissa on ajettava, jotta saadaan halutun
kokoinen peltosarka. Syotettava luku ilmoittaa,
mink&laisin valien ajourat on ajettava. Jos esimerkiksi
on syo6tetty luku 2, on ajettava joka toinen ajoura.
Na&in jatetdén aina yksi ajoura valiin, jolloin luodaan
yhden tytleveyden peltosarkat.

EDELLYTYKSET

© "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa

1. Valitse tyovalikossa @ > "Yhdensuuntainen
ajo" > "Peltosarat".

Yhdensuuntainen ajo

2. Syota arvo 1-20.

3. Vahvista painikkeella \/

mﬂ Peltosarat

=» Ajouria korostetaan ilmoitetulla jaksotuksella.

AT |42
tl:l.urn.-’h Bl | .'/ﬂﬂ {{3}

&Y
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Yhdensuuntainen ajo

24.4 Yhdensuuntainen ajo

11:5

=

Valopalkki |I| iimaisee ajon aikana, kuinka monta
senttimetria ajoneuvo poikkeaa ajetusta ajourasta.
Kun ajourasta poikkeama saavuttaa asetetun arvon, dl] Feld-20180618-1105
senttimetriarvon vieressa oleva kolmikulmainen e
. T S\|d|+
symboli muuttuu punaiseksi. Kuljettajalle ilmaistaan
talla tavoin, mihin suuntaan ajoneuvoa on ohjattava.
-ca\nf
2.8ha
28ha
‘FﬁT 100'%
ﬁ;' ORI
EDELLYTYKSET
@ "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa
© Valopalkki lisatty tilapalkkiin; katso sivu 24
@ Valopalkin herkkyys maaritetty; katso sivu 127
© Ajourat luotu; katso sivu 128
© Tarvittaessa peltosarat luotu; katso sivu 130

P Pitddksesi ajoneuvon oikeassa urassa
ohjaa ajoneuvoa ndytetyn mitan verran ajouran
suuntaan.

24.5 Ajourien siirtaminen

Ajouria voidaan siirtda GPS-poikkeamasta
aiheutuneiden poikkeamien korjaamiseksi. Jos
naytetyt ajourat eivat enaa vastaa pellolla olevia
todellisia ajouria, voidaan naytettyja ajouria siirtda
AmaTron4:lla. Tallin ajoneuvomerkin vieresséa oleva
ajoura siirretddn ajoneuvomerkin kohdalle. Kaikkia
muita ajouria siirretddn saman etaisyyden verran
samaan suuntaan.

MG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

131



24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Ajouran uudelleen nimedminen

EDELLYTYKSET

© "GPS-Trackin" lisenssi kaytettavissa

7
> Valitse tydvalikossa * *.

= Ajouria siirretaan.

24.6 Ajouran uudelleen nimeaminen

1. Napauta ajouraa.

=» Naytolle tulee maarityspainikkeet.
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24 | Yhdensuuntaisen ajon avustimen kaytto
Ajourien piilotus

2. valitse | == =]

3. Syo6ta haluamasi ajouran nimi.

4. Vahvista painikkeella \/

24.7 Ajourien piilotus

Kun ajourat on piilotettu, ajouria ei nayteté
karttandkymassa. Piilotetut ajourat pysyvat
tallennettuina peltotiedoissa ja ne voidaan ladata

uudelleen.
e N S E1ES Y &l
= Naytolle tulee madrityspainikkeet. ! ' - — b= > "EA

2. valitse @

=» Ajourat piilotetaan.

3. Ajourien lataamiseksi uudelleen,
katso sivu 83.
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25 | Automaattisen puomiston laskun kaytto

Automaattisen puomiston laskun kaytto

Automaattinen puomiston lasku laskee
puomiston automaattisesti, kun ruisku ajetaan
kasittelemattomalle peltoalueelle.

Syétettava arvo viittaa ajankohtaan, jona AmaTron 4
laskee puomiston, ennen kuin kasittelemé&ton pinta on
saavutettu.

Laskutoiminnon ajankohdan arvo on maaritettava
manuaalisesti.

Ajallisesti oikea automaattisen puomiston laskun
toiminto on riippuvainen seuraavista tekijoista:

e Ajonopeus
o Traktorin varustus
e Laitteiden varustus

e Puomiston nostoetaisyys
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25 | Automaattisen puomiston laskun kaytto

EDELLYTYKSET

@ Lisenssi "GPS-Switch basic" tai "GPS-Switch
pro" kaytettavissa

© Yhteensopiva AMAZONE-peltoruisku liitettyna

© Pellon raja luotu, katso sivu 112

1. Valitse tyovalikossa {é} > "Automaattinen
puomiston lasku".

2. Aktivoi "Automaattinen puomiston lasku".

Automaattinen puomiston lasku

3. Syota kohtaan "Puomiston laskun ennakointiajat"
laskutoiminnon kesto sekunteina.

4. Vahvista painikkeella \/

Automaattinen puomiston lasku

Puomiston laskun esikatseluaika
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AUX-N-syottolaitteen konfigurointi

26.1 AUX-N-syottolaitteen asettelu

26.1.1 AmaTron 4 -toimintojen kayttdminen AUX-N-syo6ttolaitteella

AUX-N-syéttolaitteiden painikkeiden varaukset
voidaan tehdd AmaTron 4:n kautta. Nain laitteen
toimintoja ja AmaTron 4 -toimintoja voidaan kayttaa
AUX-N-syottolaitteella.

OHJE

AmaTron 4:n kautta voidaan maarittaa toimintoja
ainoastaan AUX-New-syottolaitteisiin.

Seuraava taulukko nayttdd AmaTron 4:n toiminnot.

Ajoneuvom
erkin Automaattis . .
- Vaihtaminen
suunnan en R e Yleispaatte Kamerakuv | =~
s s Karttanaky | Paavalikon . hipaisukaytt
kaantamine | osalohkokyt . . en Vahvista an N
) man kutsu | kutsuminen . . Osovelluste
n kennan kutsuminen kutsuminen e
. L n valilla
karttanakym | aktivointi
assa
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26 | AUX-N-syottolaitteen konfigurointi
AUX-N-syottolaitteen asettelu

EDELLYTYKSET

© AUX-N-syottolaite kytkettyna

©@ AmaTron 4:n UT-numero asetettu arvoon 1;
katso sivu 43

1. Valitse paavalikossa 1
= Syoittdlaitteen lahettdma pinta naytetaan.

2. Valitse painike halutulle nappéimelle. an

1r2s3

&

-

AL
B
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AUX-N-syottolaitteen asettelu

AUX-N-syottdlaitteen symboli naytetdan yhdessa
valitun nappaimen kanssa. Sen alla on nayttdpainike,
joka esittdd AmaTron 4:n. Nailla painikkeilla voidaan
avata AmaTron 4 -toiminnot.

3. Avaa AmaTron 4 -toiminnot.

4. Valitse AmaTron 4 -toiminto luettelosta.

= Valittu AmaTron 4 -toiminto maaritetaan
painikkeeseen.

5. Vahvista painikkeella \/

= Yleiskatsauksessa naytetaén valittu AmaTron 4 il 09:20
-toiminto maaritetyssa nappaimessa. T—

m-
B

26.1.2 Laitetoimintojen kayttaminen AUX-N-syottolaitteella.

Kayttamalla AmaTron 4 -jarjestelméa voidaan tehda
AUX-N-syottolaitteiden painikkeiden varaukset. Nain
laitetoimintoja voidaan kayttdd AUX-N-sydttolaitteella.
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AUX-N-syottolaitteen asettelu

OHJE
Kayttamalla AmaTron 4 -jarjestelmalla

voidaan maarittaa toimintoja ainoastaan AUX-N-
syottolaitteisiin.

EDELLYTYKSET

© AUX-N-syottolaite kytkettyna

©@ AmaTron 4:n UT-numero asetettu arvoon 1;
katso sivu 43

1. Valitse paavalikossa
= Sydttolaitteen lahettdma pinta naytetaan.

2. \Valitse painike halutulle nappaimelle.
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AUX-N-syottolaitteen asettelu

AUX-N-syottdlaitteen symboli naytetdan yhdessa
valitun nappaimen kanssa. Niiden alapuolella
nakyvat kytkettyja laitteita esittavat painikkeet. Nailla
painikkeilla voidaan avata laitetoiminnot.

3. Avaa laitetoiminnot.

4. Valitse laitetoiminto luettelosta.

=» Valittu laitetoiminto méaaritetdan painikkeeseen.

5. Vahvista painikkeella \/

= Yleiskatsauksessa naytetaan valittu laitetoiminto dn 09:20
madritetyssa nappaimessa. T—

E
N
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AUX-N-syottolaitteen asettelu

26.1.3 AUX-N-varauksen poisto

1. Valitse paavalikossa 1
= Syottolaitteen lahettdma pinta naytetaan.

2. \Valitse painike, jossa on poistettava toiminto. an

&
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AUX-N-syottolaitteen asettelu

AUX-N-syottdlaitteen symboli naytetdan yhdessa
valitun nappaimen kanssa. Osoitettu toiminto nakyy
sen vieressa.

3. Napauta osoitettua toimintoa.

=» Osoitettu toiminto poistetaan.

4. Vahvista painikkeella \/

= Yleiskatsauksessa nappaimen nayttépainike on bl 09:20
tyhja. T—

17273

m-
B
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Ensisijaisen varauksen hallinta

26.2 Ensisijaisen varauksen hallinta

26.2.1 AUX-N-varauksen vahvistaminen
Jos AUX-N-syottdlaite on kytkettynd, on kytkettyina
olevien laitteiden AUX-N-varaukset vahvistettava

jokaisen AmaTron 4:n kaynnistyksen jalkeen.

"Ensisijaisen varauksen" valikko aukeaa
automaattisesti.

1. Tarkasta AUX-N-varaus.

2. Jos AUX-N-varausta on muutettava,
katso sivu 143

tai

jos AUX-N-varaus on kunnossa,

vahvista painikkeella \/

26.2.2 AUX-N-varauksen muuttaminen

26.2.2.1 AUX-N-varauksen muuttaminen toimintoluettelon kautta

AUX-N-varauksessa toimintoluettelon kautta kaikki
kaytettavissa olevat toiminnot on listattu vasemmalla
puolella. AUX-N-sydéttolaitteen ndppaimet voidaan
varata néilla toiminnoilla.

1. Jos toimintoja ei ole listattu vasemmalla
puolella:

>
valitse €¢—.

2. Valitse toiminto luettelosta.

= Naytolle iimestyy kaytettavissa olevien AUX-N-
syottolaitteiden yleiskatsaus.
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Ensisijaisen varauksen hallinta

3. \Valitse haluttu AUX-N-sy6ttolaite.

= Naytolle iimestyy kaytettavissa olevien
nappaimien yleiskatsaus.

Q(®@
20110
Qf

4. Valitse haluttu nappain.

= Valittu nappain naytetdan toiminnon vieressa.

5. Vahvista painikkeella \/

=» N&ppain on maaritetty valitun toiminnon
yleiskatsauksessa.

6. Muiden nappaimien maarittaminen

tai

Vahvista AUX-N-varaus painamalla \/
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Ensisijaisen varauksen hallinta

26.2.2.2 AUX-N-varauksen muuttaminen syo6ttdluettelon kautta

AUX-N-varauksessa sy6ttolaitteen kautta kaikki
kaytettavissa olevat ndppaimet on listattu vasemmalla
puolella. Naméa nappéaimet voidaan varata
toiminnoilla.

1. Jos ndppdimid ei ole listattu vasemmalla
puolella:

>
valitse €¢—.

2. Valitse nappéin luettelosta.

=» Naytolle iimestyy kytkettyjen laitteiden
yleiskatsaus.

3. Valitse haluttu laite.

=> Naytolle iimestyy kaytettavissa olevien
toimintojen yleiskatsaus.
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Ensisijaisen varauksen hallinta

4. Valitse haluttu toiminto.

=» Valittu toiminto naytetdan nappaimen vieressa.

5. Vahvista painikkeella \/

=» N&ppain on maaritetty valitun toiminnon
yleiskatsauksessa.

6. Muiden toimintojen maarittaminen
tai

Vahvista AUX-N-varaus painamalla \/

26.2.2.3 AUX-N-varauksen poistaminen

1. Valitse poistettava toiminto toimintoluettelosta tai
syottoluettelosta.
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AUX-N-ristiriitojen korjaus

Valittu toiminto tai siihen liittyva AUX-N-tulolaitteen
painike nakyy ylareunassa keskell&.

2. Napauta valittua toimintoa tai siihen liittyvaa AUX-
N-tulolaitteen painiketta.

=» Madritys poistetaan.

3. Vahvista painikkeella \/

26.3 AUX-N-ristiriitojen korjaus

Yhdelle AUX-N-sydttolaitteen painikkeelle voidaan
varata vain yksi toiminto. Jos liitetyn AUX-N-
syottolaitteen painikkeille on varattu useampia
toimintoja, syntyy AUX-N-ristiriitoja.

Kun AmaTron 4 havaitsee nama AUX-N-ristiriidat,
nayttoon tulee kyseisten painikkeiden ja toimintojen
valintaikkuna.
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AUX-N-ristiriitojen korjaus

1. Valitse painike luettelosta @
2. Valitse yksi toiminnoista luettelosta |Z|

= Valittu toiminto ndytetaan kentassa |I|

3. Kun kaikki AUX-N-ristiriidat on korjattu,

Vahvista valinta painikkeella \/
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Kuvakaappausten luominen

Kuvakaappaus esittdd kuvaa kulloisestakin naytosta.
Kuva tallennetaan grafiikkatiedostona USB-tikulle.
Tiedostonimi koostuu ajankohtaisesta paivamaarasta
ja kellonajasta.

EDELLYTYKSET

© USB-tikku kiinnitetty

» Pida paavalikkopainike |I| painettuna.

= Naytolla naytetddn kamerasymboli.
Kuvakaappaus on tallennettu USB-tikulle.

AMAFOME
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Kameran kaytto

AmaTron 4 voi nayttaa kuvia liitettyna olevasta
kamerasta.

EDELLYTYKSET

© Lisenssi "AmaCam" olemassa

© Kamera liitettyna

© Kamera konfiguroitu; katso sivu 30
» Valitse paavalikossa S .

tai

Kun automaattinen taaksepdinajon tunnistus
on aktivoitu,
aja taaksepain.

=» Kamerakuva naytetaan.

150 MGG6010-FI-FI | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



29 | Virheiden korjaaminen

Virheiden korjaaminen

Virhe

Syy

Ratkaisu

GPS-vastaanotto hairiintynyt

GPS-vastaanotin ei toimi oikein.

>

Tarkasta liitannéat.

» GPS-vastaanottimen palautus
tehdasasetuksiin, katso
sivu 41.
Koneen ohjauksen nayttd UT:ssa | Joukkoa ei ladattu oikein. » Poista tallennetut joukot, katso
virheellinen sivu 152.
Liitetty& laitetta ei nayteta Joukkoa ei ladattu oikein. P Poista tallennetut joukot, katso
sivu 152.
Laitetta ei ole liitetty oikein. > Liita laite uudelleen.
ISOBUS vaarin méaaritetty. » ISOBUS:n konfigurointi, katso
sivu 43
Osalohkoja ei nayteta oikein Virhe laitehallinnassa » Palauta laitehallinta, katso
karttanadkymassa. sivu 152.
Konetta ei nayteta naytolla. Toinen paate liitettyna. » ISOBUS:n konfigurointi, katso
sivu 43
Osalohkokytkenta ei toimi. Toinen paate liitettyna. » ISOBUS:n konfigurointi, katso

sivu 43
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Palautus tehdasasetuksiin

1. Valitse asetusvalikossa "Huolto" >
"Tehdasasetukset".

Seuraavat sovellusalueet voidaan palauttaa
alkutilaan:

e Paatteen asetukset: palauttaa kaikki AmaTron 4:n
asetukset alkutilaan

e Laitehallinta: poistaa kaikki luodut traktorit ja
laitteet

e Dokumentaatio: poistaa kaikki tehtavatiedot

e Tallennetut joukot: poistaa laiteohjauksen
tallennetut nakymat

2. Valitse halutut sovellusalueet.

3. Valitse "Palautus tehdasasetuksiin".

Vahvista painikkeella \/

»

< Huolta

@ Tehdasasetukset >

< Tehdasasetukset

{ié} Paitteen asetukset (o ]
Eﬁ Laitehallinta c’
ﬁJ Dokumentaatio (’
E?., Tallennetut joukot (e ]
@ Palautus tehdasasetuksiin

152
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Liite

31.1 Mukanatoimitetut asiakirjat

e Laitteen kayttdohje ja laiteohjauksen ohjelmisto
e GPS-vastaanottimen kayttdohje

e Traktorin kayttoohje
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Hakemistot

32.1 Sanasto

A Firmware

Tietokone-ohjelma, joka on kiintedsti asennettu

AUX laitteeseen.

AUX on lyhenne sanasta "auxiliary” ja tarkoittaa
ylimaaraista syottolaitetta, kuten esimerkiksi G
monitoimikahvaa.

GPS-liukuma
B GPS-poikkeamaksi nimitetaan GPS-signaalin
] poikkeamia, jotka syntyvat kaytettdessa
Baudinopeus korjausléhteita, joiden tarkkuus on alhainen. GPS-
Tiedonsiirtonopeus, mittayksikkona bitti sekunnissa poikkeaman tunnistaa siité, etta ajoneuvon merkin

paikka kayttopaatteella ei vastaa enaa ajoneuvon
todellista paikkaa.

E

ECU GLONASS

Venalainen maailmanlaajuinen

ECU kuvaa koneen ohjausta, joka on asennettu o - N
satelliittipaikannusjarjestelma

koneeseen. Koneen ohjaukseen paasee kasiksi
kayttopaatteen avulla, niin ettd konetta voidaan

Kayttaa. H
EGNOS HDOP
European Geostationary Navigation Overlay Service. ~ (Horizontal Dilution of Precision) Mitta
Eurooppalainen jarjestelméa satelliittipaikannuksen horisontaalisten paikkatietojen tarkkuuteen (leveys- ja
korjaukseen. pituusaste), jotka satelliitit lahettavat.

F K
Farm Management Information System Korjauslahde
Farm Management Information System, tai lyhyesti Korjauslahteet ovat erilaisia jarjestelmia GPS-
FMIS, on ohjelma maatalousyritysten hallintaan. signaalien parantamiseen ja korjaamiseen.
Kyseisella ohjelmalla voidaan hallita tehtavia ja
perustietoja.
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Sanasto

Levityskartta

Levityskartat sisaltavat tietoja, joiden avulla
tyokoneen elementtia voidaan ohjata. Naihin tietoihin
kuuluvat levitysmaéarat tai tydsyvyydet.

M

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japanin
GPS-paikannusta tarkentava SBAS-jarjestelma.

@)

Ohjearvojen vastaanotin

Ohjearvojen vastaanottimeksi nimitetdén tyolaitteen
ohjattavaa elementtid. Peltoruiskussa ohjattavaksi
elementiksi voidaan ilmoittaa ruiskupainesaatimen,
jonka avulla voidaan sadadella levitysmaaraa.

P

Puomisto

Puomi tarkoittaa osalohkojen ryhmaa.

R

RTK

Maksullinen jarjestelma satelliittitietojen korjaukseen.

S

shape-tiedosto

shape-tiedosto tallentaa geometriatiedot ja
attribuuttitiedot yhteen tietueeseen. Geometriatiedot
muodostavat muotoja, joita voidaan kayttaa
rajaviivoina. Attribuuttitietoja tarvitaan sovelluksiin,
esimerkiksi levitysmaaran ohjaukseen. shape-
tiedoston paate on ".shp".

T

TASK.XML
TASK.XML on tiedosto, joka sisaltaa tehtavien tiedot.

Yleispaate

Kayttopaatteen avulla voidaan nayttaa ECU:n
kayttoliittymaa AmaPadilla.
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Hakusanaluettelo

32.2 Hakusanaluettelo

2 Asetusvalikko
Avaaminen 17
2D-nél§yrr.1éi. Automaattinen osalohkokytkenta
Aktivointi 68 Vapautus 45
3 Automaattinen puomiston lasku 134
3D-nakyma Auto-zoomauksen konfigurointi 69
Aktivointi 68 AUX-N-varaus
avaaminen pikakaynnistysvalikosta 25
A Nayttaminen 17
A-B-linja D
Luominen 128
Aikamuodon asettaminen 31  Desimaalivalimerkin muuttaminen 32
Aikavy6hykkeen asettaminen 31 Diagnoositiedosto
Vienti 25
Ajosuunnan tunnistus 68
Digitaalinen kayttéohje 7
Ajouran ohjaus
Ajouran piilotus 133 E
Ajouran uudelleen nimeaminen 132
kaytto 125 Ei-ISOBUS-laite
Uravalin muuttaminen 126 Konfigurointi 53
Vapautus 45 Luominen 52
Ajourat Este
Luominen 128 Merkitseminen 123
Peltosarkojen luominen 130 Varoitus 117
piilotus 133
Uudelleen nime&minen 132 G
Valin muuttaminen 126
GPS-liukuma
AmaCam Esteen merkitseminen 123
Vapautus 45 korjaus merkityll& esteell& 75
AmaTron-Twin-sovellus 71 manuaalinen korjaus £
Antennin sijainti 56 GPS-Maps&Docs
Vapautus 45
Anturit )
Konfigurointi 5g CPS-Switch
littdminen 11 Vapautus 45
Pyora 58  GPS-Track
Tutka 59 Vapautus 45
TyOasento 63 )
Ulosotto 62 GPS-vastaanotin
Sijainnin ilmoittaminen 53
Apps Sijainti 56
vaihtaminen 23 Toisen GPS-vastaanottimen asetus 41
Yleiskatsaus 17 Vastaanottimen A100, A101 tai A631 asennus 38
Vastaanottimen Ag-Star asennus 39
Asennus
Normaali kayttd 10
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Hakusanaluettelo

GPS
Nopeussignaalin kayttaminen
Vastaanottimen asennus

H

Hotspotin asetus
Katso WLAN-liitdntapisteen asetus AmaTron
4:1a

ISB

ISOBUS-laite
Asettaminen

ISO-XML
Peltotietojen lataaminen
Tehtavétietojen tuonti USB-tikulta
Tehtavétietojen vienti USB-tikulle
Tietojen vienti
tuodaan myAmaRouter-sovelluksella
viedaan myAmaRouter-sovelluksen avulla

J

Japani

Joukkojen poistaminen

Kamera
Asettaminen
Kamerakuvan naytto
kayttd
littAminen
Karttandkyma
Avaaminen

naytetaan mobiilipaatelaitteella
Yleiskatsaus

Kartta
Yleiskatsaus

Kellonajan asettaminen
Kielen muuttaminen
Kiina
Kirkkaus
saataminen perusasetuksissa

saataminen pikakaynnistysvalikossa
saataminen pikakaynnistysvalikossa

Koneen asetusten tekeminen
katso Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

61
38

49

15

51

83
88
91
25
90
92

27

152

30
17
150
11

17
71
19

19
31
32
27

34
34
25

53

Kone
ISOBUS
Manuaalinen
ohjaus

Korjaamotyd

Kasitelty peltoalue
Poistaminen

Laitegeometria
katso Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

Laite
ISOBUS
ohjaus
Valinta

Laitetyypin muuttaminen
katso Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

Laitteiden mallinnuksen muuttaminen
katso Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

Levityskartta
Sovelluksen vapautus
vaihda

Levitysmaara
Konfigurointi

Liitantapisteen asetus
Lisenssien hallinta

Lohkon ohjaus
katso Osalohkokytkenta
Vapautus

M

Mittayksikkojarjestelman muuttaminen

Monikayttopaatekayttod
katso ISOBUS-konfigurointi

Monipuomi

Muotoajoura
Luominen

Muuttuva maéaraohjaus
Vapautus

myAmaRouter-sovellus
ISO-XML-tuonti
ISO-XML-vienti

51
52
71

112

53

51
71
54

53

53

45
74

94
49

45

102
45

32

43

73

129

45

90
92
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Hakusanaluettelo

Nopeussignaali

Nayton kirkkaus
saataminen perusasetuksissa
saataminen pikakaynnistysvalikossa
sadataminen pikakaynnistysvalikossa

@)

Ohjearvo
maarittdminen

Ohje
Kutsu

Ohjelmanéppainpalkki
kaytto
nakyviin
Osalohkojen asettaminen
katso Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

Osalohkokytkent&a

Osoite
Tekninen toimitus

Painikepalkki
nakyviin

PDF-tiedoston vienti

Pellon raja
automaattinen tunnistus
piilotus

Pelto
automaattinen tunnistus
Luominen
Luominen ilman dokumentointia
Peltotietojen lataaminen

Peltotietojen lisdédminen Shape-tiedostosta

Peltotietojen tuonti Shape-tiedostosta

Peltosarat
Luominen

Pikakaynnistysvalikko

POI
Katso Esteen merkitseminen

Pois jatettavat vyohykkeet
Luominen

Puomiston lasku

58

34
34
25

94

25, 28

20
71
67

53
102

20
67

100

112
118
116

118
85
77
83
86
80

130

25

123

114
134

Puomisto
vaihda

Pyyhkaisyeleet
Konfigurointi

Pyyhkéisyohjaus
Konfigurointi

Pydran anturi
Konfigurointi

Paistekaannos
Ajouran siirtaminen
Leveyden muuttaminen
Luominen

Paivamaaran asettaminen
Péivatilan paallekytkeminen

Paallekkaisyys
Maérittdminen ajosuuntaan
Paallekkaisyysasteen maaritys

Paallekkaisyystoleranssin maarittdminen

pellon rajalla
Paallekkaisyystoleranssin maaritys
Uravalin muuttaminen

R

Rinnakkaisajoavustin
Ajouran piilotus
Ajouran uudelleen nimeaminen
Uravalin muuttaminen

S

Shape-tiedosto
Peltotietojen lisdaminen pellolle

shape-tiedosto
Peltotietojen tuonti
Tietojen tuonti

Signaalipistokkeen
littdminen

Sovellukset
vaihtaminen
Vapautus
Yleiskatsaus

Sovelluskaruselli
kaytto
Yleiskatsaus

T

Taaksepainajon tunnistus

73

23
36

23
36

58

122
122
119, 122

31

25

102
104

108
106
126

133
132
126

86

80
25

11

23
45
17
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32 | Hakemistot
Hakusanaluettelo

Tallenne
Tehdasasetusten palauttaminen

Tehtavatiedot
Vienti
Vienti PDF-tiedostona

Tehtavat
Luominen
tuodaan myAmaRouter-sovelluksella
tuodaan USB-tikulta
viedaan myAmaRouter-sovelluksen avulla
viedaan USB-tikulle
Vienti

Tilapalkki
Konfigurointi

Traktori
Antureiden konfigurointi
Luominen

Traktorit ja laitteet
Valikon naytto

Tutka-anturi
Konfigurointi

Tydasentoanturi
Konfigurointi

Tydleveyden asettaminen
katso Ei-ISOBUS-laitteen konfigurointi

Ty6n
aloitus

Tyovalikko
Konfigurointi
kaytto
nakyviin
Yleiskatsaus

Ulosottoanturi
Konfigurointi

uT

Valikkopainikkeet
Valopalkki
Varoitukset

Verkko
Asettaminen

109
152

25
100

93
90
88
92
91
25

16
24

58
56

17

59

63, 63

53

77

71
71
67
20

62

20

23
127
117

49

Vinkkeja
Kutsu 25, 28
Virtuaalinen paistekaannos
Ajouran siirtdminen 122
Leveyden muuttaminen 122
Luominen 119, 122
\a) 20
W
WLAN
AmaTron 4:n yhdistaminen WLAN-verkkoon 49
Hotspotin asetus 49
Y
Yhdensuuntainen ajo 125
Yhteystiedot
Tekninen toimitus 8
Yleispaate
Nayttaminen 17
Yleiskatsaus 20
Ydotilan paéllekytkeminen 25
Z
Zoomauksen konfigurointi 69
A
Aanenvoimakkuus
saataminen perusasetuksissa 32
saataminen pikakaynnistysvalikossa 33
saataminen pikakaynnistysvalikossa 25
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