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Veiligheid en verantwoordelijkheid 1 

1.1 Wegverkeer

Bedieningscomputer of bedieningsterminal tijdens het rijden op de openbare weg niet gebruiken

Als de bestuurder wordt afgeleid, kunnen ongevallen en ernstig tot dodelijk lichamelijk letsel het gevolg zijn.

Bedien de bedieningscomputer of bedieningsterminal niet tijdens het rijden op de openbare weg.

1.2 Onderhoud en opslag

Schade door kortsluiting

Indien aan de tractor of een aangehangen of aangebouwde machine onderhoudswerkzaamheden worden
uitgevoerd, bestaat gevaar voor kortsluiting.

Voordat u onderhoudswerkzaamheden uitvoert,
maakt u alle verbindingen tussen bedieningsterminal of bedieningscomputer en tractor los.

Schade door overspanning

Indien aan de tractor of aan een aangehangen of aangebouwde machine gelast wordt, kan de
bedieningscomputer of de bedieningsterminal door overspanning beschadigd raken.

Voordat u gaat lassen,
maakt u alle verbindingen tussen bedieningsterminal of bedieningscomputer en tractor los.

Schade door verkeerde reiniging

Reinig de bedieningscomputer of de bedieningsterminal uitsluitend met een vochtige, zachte doek.

CMS-T-00003619-C.1

CMS-T-00003620-C.1

CMS-T-00003621-D.1
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Schade door verkeerde bedrijfstemperatuur en opslagtemperatuur

Indien de bedrijfstemperatuur en de opslagtemperatuur niet in acht worden genomen, kan schade aan
de bedieningscomputer of de bedieningsterminal ontstaan, wat tot storingen en gevaarlijke situaties kan
leiden.

Gebruik de bedieningscomputer of de bedieningsterminal alleen bij temperaturen van -20 °C tot +65 °C

Bewaar de bedieningscomputer of de bedieningsterminal alleen bij temperaturen van -30 °C tot +80 °C

1.3 Bouwkundige veranderingen

Ontoelaatbare veranderingen en ontoelaatbaar gebruik

Ontoelaatbare veranderingen en ontoelaatbaar gebruik kan uw veiligheid in gevaar brengen en de
levensduur of/en de werking van de bedieningsterminal nadelig beïnvloeden.

Voer aan de bedieningscomputer of de bedieningsterminal alleen veranderingen uit die in de
bedieningshandleiding van de bedieningscomputer of bedieningsterminal zijn beschreven.

Gebruik de bedieningscomputer of de bedieningsterminal alleen conform de bedoeling.

Open de bedieningscomputer of de bedieningsterminal niet.

Trek niet aan de leidingen.

1.4 Camerasysteem

Camerabeeld niet voor veiligheidsrelevante beslissingen

De camera is een assistentiesysteem. De camera is geen vervanging voor een assistent of de eigen
opmerkzaamheid. Zo heeft het camerazichtveld bijvoorbeeld dode hoeken, waarin personen en objecten
niet kunnen worden waargenomen. Ook kan het camerabeeld vertraagd worden weergegeven waardoor
situaties verkeerd kunnen worden ingeschat. Personen kunnen hierdoor ernstig of dodelijk gewond raken.

Houd altijd de omgeving in de gaten.

Gebruik de camera niet voor veiligheidsrelevante toepassingen zoals rijden in het openbaar
wegverkeer of achteruit rijden.

Controleer altijd de rijweg.

Gebruik de camera niet voor het bedienen van de machine.

CMS-T-00003622-C.1

CMS-T-00003623-B.1
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Bouwkundige veranderingen 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE2



1.5 Display

Gevaar voor ongevallen door verkeerde displayweergaven

Indien het display niet optimaal werkt of het zicht op het display is beperkt, kunnen functies ongewild
worden geactiveerd waardoor machinefuncties worden gestart. Daardoor kunnen personen ernstig of
dodelijk letsel oplopen.

Als het zicht op de displayweergave beperkt is,
stopt u met de bediening.

Als de displayweergave foutief is,
herstart u de bedieningscomputer of de bedieningsterminal.

Gevaar voor ongevallen door verkeerd veegbewegingen

Bij verkeerde veegbewegingen kunnen onbedoeld knoppen van de machinebesturing worden bediend
waardoor machinefuncties kunnen worden gestart. Personen kunnen ernstig of dodelijk gewond raken.

Begin met het veeggebaar aan de rand van het display.

CMS-T-00003624-B.1

1 | Veiligheid en verantwoordelijkheid
Display 
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Over deze bedieningshandleiding 2 

2.1 Auteursrecht

Herdruk, vertaling en reproductie in welke vorm dan
ook, met inbegrip van uittreksels, is alleen toegestaan
met schriftelijke toestemming van AMAZONEN-
WERKE.

2.2 Gebruikte beschrijvingen

2.2.1 Waarschuwingen en signalen

Waarschuwingen zijn gemarkeerd met een verticale
balk met een driehoekig veiligheidssymbool en
een signaalwoord. De signaalwoorden "GEVAAR",
"WAARSCHUWING" of "VOORZICHTIG" beschrijven
de ernst van het dreigende risico en hebben de
volgende betekenis:

  
GEVAAR 
 

 

Verwijst naar een direct gevaar met een
hoog risico voor zeer zware lichamelijke
letsels, zoals het verlies van lichaamsdelen
of dood.

 

 

  
WAARSCHUWING 
 

 

Verwijst naar een mogelijk gevaar
met gemiddeld risico voor zeer zware
lichamelijke letsels of dood.

 

 

CMS-T-00000081-J.1

CMS-T-00012308-A.1

CMS-T-005676-G.1

CMS-T-00002415-A.1
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VOORZICHTIG 
 

 

Verwijst naar een gevaar met laag risico op
lichte of gemiddelde lichamelijke letsels.

 

 

2.2.2 Verdere aanwijzingen

  
BELANGRIJK 
 

 

Wijst op een risico voor machineschade.
 

 

  
INSTRUCTIE
MILIEUBESCHERMING 
 

 

Wijst op een risico voor milieuschade.
 

 

OPMERKING

Wijst op gebruikstips en informatie voor een
optimaal gebruik.

2.2.3 Handelingsinstructies

2.2.3.1 Genummerde handelingsinstructies

Handelingen die in een bepaalde volgorde moeten
worden uitgevoerd zijn weergegeven als genummerde
handelingsinstructies. De vastgelegde volgorde van
de handelingen moet gerespecteerd worden.

Voorbeeld:

1. Bedieningsinstructie 1

2. Bedieningsinstructie 2

2.2.3.2 Bedieningsinstructies en reacties

Reacties op handelingsinstructies zijn gemarkeerd
met een pijl.

CMS-T-00002416-A.1

CMS-T-00000473-E.1

CMS-T-005217-B.1

CMS-T-005678-B.1

2 | Over deze bedieningshandleiding
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Voorbeeld:

1. Bedieningsinstructie 1

Reactie op handelingsinstructie 1

2. Bedieningsinstructie 2

2.2.3.3 Alternatieve handelingsinstructies

Alternatieve handelingsinstructies worden ingeleid
met het woord "of".

Voorbeeld:

1. Bedieningsinstructie 1

of

alternatieve handelingsinstructie

2. Bedieningsinstructie 2

2.2.3.4 Handelingsinstructies met slechts één handeling

Handelingsinstructies met slechts één handeling
worden niet genummerd maar met een pijl
weergegeven.

Voorbeeld:

Bedieningsinstructie

2.2.3.5 Handelingsinstructies zonder volgorde

Handelingsinstructies die niet in een bepaalde
volgorde uitgevoerd hoeven te worden, worden
weergegeven in lijstvorm met pijlsymbolen.

Voorbeeld:

Bedieningsinstructie

Bedieningsinstructie

Bedieningsinstructie

CMS-T-00000110-B.1

CMS-T-005211-C.1

CMS-T-005214-C.1
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2.2.3.6 Vakwerkplaats

VAKWERKPLAATS

Markeert reparatiewerkzaamheden die
uitgevoerd moeten worden door
gespecialiseerd en goed opgeleid personeel
in een vakwerkplaats die voldoende is
uitgerust op het gebied van landtechniek,
veiligheid en milieutechniek.

2.2.4 Opsommingen

Opsommingen zonder dwingende volgorde worden
weergegeven met opsommingstekens.

Voorbeeld:

Punt 1

Punt 2

2.2.5 Positienummers in afbeeldingen

Een omkaderd getal, bijvoorbeeld een 1 , verwijst

naar een positienummer op een afbeelding ernaast.

2.2.6 Richtingsspecificaties

Indien niet anders aangegeven gelden alle
richtingsspecificaties in de rijrichting.

2.3 Tevens geldende documenten

Een lijst van andere toepasselijke documenten is
bijgevoegd.

2.4 Digitale bedieningshandleiding

De digitale bedieningshandleiding en het E-Learning-
materiaal kunnen gedownload worden in het Info-
portaal van de AMAZONE-website.

CMS-T-00013932-B.1

CMS-T-000024-A.1

CMS-T-000023-B.1

CMS-T-00012309-A.1

CMS-T-00000616-B.1

CMS-T-00002024-B.1

2 | Over deze bedieningshandleiding
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2.5 Uw mening is belangrijk

Geachte lezer, onze documenten worden regelmatig
bijgewerkt. Uw suggesties helpen ons onze
documenten nog gebruikersvriendelijker te maken.
Stuur ons uw opmerkingen per brief, fax of e-mail.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer  & Co. KGSE
Technische Redaktion
Postfach 51
D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de

CMS-I-00000638

CMS-T-000059-D.1
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Correct gebruik 3 

Met de bedieningsterminal worden
landbouwapparaten bestuurd.

De bedieningshandleiding is een onderdeel van
de bedieningsterminal. De bedieningsterminal
is uitsluitend bestemd voor het
gebruik in overeenstemming met deze
bedieningshandleiding. Toepassingen van de
bedieningsterminal die beschreven zijn in deze
bedieningshandleiding kunnen zware lichamelijke
letsels of de dood tot gevolg hebben en
machineschade of andere materiële schade tot
gevolg hebben.

Andere dan de vermelde toegestane
toepassingen, worden beschouwd als niet
toegestaan. Voor schade die voortvloeit uit
ondeskundig gebruik is de uitsluitend de gebruiker
verantwoordelijk. De fabrikant aanvaardt geen
aansprakelijkheid.

CMS-T-00003618-A.1

3 | Correct gebruik
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Montagehandleiding 4 

4.1 AmaTron 4 monteren

GPS

CMS-I-00000230

CMS-T-00003680-C.1

CMS-T-00000302-D.1

4 | Montagehandleiding
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4.2 Camera aansluiten

CMS-I-00002708

4.3 Signaalstekker aansluiten

I /100mp

CMS-I-00002707

CMS-T-00003681-A.1

CMS-T-00003682-C.1

4 | Montagehandleiding
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4.4 AUX-N-invoerapparaat aansluiten

CMS-I-00002901

OPMERKING

De afbeelding beschrijft de aansluiting van
een AMAZONE AUX-N-invoerapparaat. De
aansluiting van AUX-N-invoerapparaten van
andere fabrikanten kan afwijken.

CMS-T-00003927-B.1

4 | Montagehandleiding
AUX-N-invoerapparaat aansluiten 
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Een overzicht van AmaTron 4 5 

5.1 Vooraanzicht

1 2 3

4

5

6

7

108 9

CMS-I-00001011

1 toets voor het hoofdmenu 2 toets voor de kaartweergave

3 toets voor de Universal Terminal 4 ISB-toets

5 statuslamp 6 selectieknoppen voor de apparaatbediening

7 aan/uit-toets 8 naderingssensor

9 helderheidssensor 10 touchdisplay

CMS-T-00001632-E.1

CMS-T-00001633-C.1
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5.2 Aansluitingen

1

3

4 5 6 7

2

1 Bovenste USB-aansluiting 2 Achterste USB-aansluiting

3 Ethernet-aansluiting voor
servicewerkzaamheden

4 Aansluiting voor GPS-signaal

5 Aansluiting CAN-bus 6 Aansluiting voor sensorsignalen

7 Camera-aansluiting

5.3 Typeplaat

1 Onderdeelnummer

2 Gecodeerde kalenderdatum

3 Revisienummer

4 Serienummer

1

2
3

4

CMS-I-00007283

CMS-T-00000185-B.1

CMS-T-00010641-A.1

5 | Een overzicht van AmaTron 4
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1 Apparaatnummer

2 Gecodeerde kalenderdatum

3 Type
1 2

3

CMS-I-00007286

5.4 ISB-toets

De functie van de ISB-toets is afhankelijk van
het aangesloten apparaat. Wanneer het apparaat
een ISB-functie heeft, is de ISB-functie in de
bedieningshandleiding van het apparaat beschreven.

CMS-T-00013136-A.1

5 | Een overzicht van AmaTron 4
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Een overzicht van de gebruikersinterface 6 

6.1 Hoofdmenu

3

2

1

1 Statusbalk 2 Weergave van het actieve apparaat en de
actieve tractor

3 Toepassingscarrousel

CMS-T-00000210-G.1

CMS-T-00000234-C.1
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6.2 Toepassingscarrousel

1

CMS-I-00000110

De toepassingscarrousel 1  bevat de volgende

toepassingen:

CMS-T-00000254-D.1

6 | Een overzicht van de gebruikersinterface
Toepassingscarrousel 
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Toepassing Knop Functie

Universal Terminal

Het symbool is
afhankelijk van het
gekozen apparaat.

De besturing van het apparaat van het
aangesloten apparaat weergeven

AUX-N-bezetting
Aangesloten AUX-N-invoerapparaat

configureren

Set-up-menu AmaTron 4 configureren

Apparaatbeheer
Overzicht van tractoren en apparaten,

tractoren en apparaten instellen

Camera Camerabeeld weergeven

Kaartweergave Kaartweergave openen

6 | Een overzicht van de gebruikersinterface
Toepassingscarrousel 
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6.3 Kaartweergave

6.3.1 Kaart

6

7

10

11

12

531 2 4

kg/ha
160,00

0,00

13

8

9

CMS-I-00000105

1 Applicatiekaart kiezen 2 Vogelperspectief activeren

3 Tractor en apparaat focussen 4 Multi Boom-keuze

5 Kompas 6 Maximaal zoomniveau vastleggen

7 Minimaal zoomniveau vastleggen 8 Symbolen voor tractor en apparaat

9 Veldgrootte en bewerkt oppervlak 10 Overlappingsgraad

11 GPS-snelheid 12 Apparaatinformatie

13 Waardeschaal voor applicatiekaart

CMS-T-00000241-G.1

CMS-T-00000242-F.1

6 | Een overzicht van de gebruikersinterface
Kaartweergave 
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6.3.2 Werkmenu

1 Rijrichting omkeren

2 Leidspoor aanmaken

3 Automatische sectieregeling activeren

4 Leidsporen verschuiven

5 Veldgrens aanmaken

6 Virtuele wendakker aanmaken

7 Geen functie

8 Markering aanmaken

9 Veldmenu openen

10 GPS-drift-correctie

11 Nieuw veld aanmaken

12 Kaartweergave configureren

1 2

3

5

7

9

11 12

10

8

6

4

CMS-I-00000142

6.4 Universal Terminal

In de Universal Terminal wordt de bedieningsinterface
van de apparaatbesturing weergegeven. Via de
Universal Terminal kan apparaatinformatie worden
opgeroepen en kan het apparaat worden bestuurd.
De Universal Terminal is onderverdeeld in de
bereiken "Apparaatinformatie" en "Functieknoppen".
Afhankelijk van het apparaat kunnen ook in het bereik
van de apparaatinformatie knoppen aanwezig zijn.

CMS-T-00000243-D.1

CMS-T-00000236-D.1
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1 2

CMS-I-00000107

1 Apparaatinformatie en apparaatbesturing 2 Functieknoppen

OPMERKING

De weergave binnen de Universal Terminal is
afhankelijk van het aangesloten apparaat.

6 | Een overzicht van de gebruikersinterface
Universal Terminal 
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Basisbediening 7 

7.1 AmaTron 4 inschakelen en uitschakelen

Om de AmaTron 4 in te schakelen,
Druk op de toets aan/uit 1 .

OPMERKING

Als er een AUX-N-invoerapparaat is aangesloten,
dan moet de bezetting van het AUX-N-
invoerapparaat worden bevestigd; zie pagina 147.

Om de AmaTron 4 uit te schakelen,
Houd de toets aan/uit 1  ingedrukt.

1

7.2 USB-stick gebruiken

VOORWAARDEN

Capaciteit USB-stick maximaal 64 GB

USB-stick in FAT32-bestandssysteem
geformatteerd

Passende USB-stick in de bovenste of achterste
USB-poort steken.

Er verschijnt een melding dat een USB-stick is
herkend.

CMS-T-00000181-H.1

CMS-T-00000207-D.1

CMS-T-00013137-A.1
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7.3 Tussen toepassingen wisselen

7.3.1 Menuknoppen gebruiken

1. Om het hoofdmenu te openen,
1  indrukken.

2. Om de kaartweergave te openen,
2  indrukken.

3. Om de Universal Terminal te openen,
3  indrukken.

1 2 3

CMS-I-00000109

7.3.2 Toepassingscarrousel gebruiken

1. Beweeg met de vinger naar links of rechts om in
het hoofdmenu te bladeren.

2. Kies de gewenste toepassing.

7.3.3 Veeggebaren gebruiken

De toepassingen voor de veeggebaren kunnen in het
setupmenu worden gekozen, zie pagina 37.

CMS-T-00000250-F.1

CMS-T-00000251-C.1

CMS-T-00000252-B.1

CMS-T-00000260-F.1
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BELANGRIJK 
 

Gevaar voor schade aan de machine

Bij een veeggebaar kunnen onopzettelijk
knoppen van de apparatenbesturing worden
bediend.

Begin met het veeggebaar aan de rand
van het display.

 

Veeg met de vinger vanaf de rechter- of
linkerrand van het display naar het midden van
het display.

CMS-I-00000277

7.4 Statusbalk configureren

De statusbalk 1  wordt in alle toepassingen

weergegeven. De gegevens binnen de statusbalk
kunnen worden geconfigureerd.

De volgende tabel toont alle beschikbare functies:

1

CMS-I-00000310

Symbool Informatie

Status van de automatische deelbreedteschakeling

Snelheid

GPS-ontvangst

09:30 Tijd

Veldnaam

Bewerkte oppervlak van het geselecteerde veld

CMS-T-00000197-D.1
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Symbool Informatie

Onbewerkt oppervlak van het geselecteerde veld

? Leidspoorafwijking

1. Raak de statusbalk 2 seconden met de vinger
aan.

Alle gegevens worden in een overzicht
weergegeven.

2. Om gegevens aan de statusbalk toe te voegen of
eruit te verwijderen,
verplaatst u met de vinger de gewenste
informatie naar de gewenste positie.

3. Om de configuratie te beëindigen,
raakt u het display onder het informatieoverzicht
aan.

CMS-I-00000145

7.5 Snelstartmenu gebruiken

Het snelstartmenu bevat knoppen voor de snelle
toegang tot de volgende functies:

Symbool Functie

Diagnosegegevens exporteren.

AUX-N-bezetting oproepen.

PDF Opdrachtgegevens als pdf exporteren.

ISO-XML
Opdrachtgegevens in ISO-XML-formaat exporteren.

Tips oproepen.

Tussen dagmodus en nachtmodus omschakelen.

ISO-XML-opdrachtgegevens en shape-bestanden
importeren.

Volume via de schuifregelaar instellen.

CMS-T-00000203-E.1
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Symbool Functie

Lichtsterkte van het display via de schuifregelaar
instellen.

1. Veeg met de vinger vanaf de bovenste rand van
het display naar het midden van het display.

Het snelstartmenu wordt geopend.

CMS-I-00000278

2. Kies de gewenste functie.

3. Om het snelstartmenu te sluiten,
raakt u het display onder het snelstartmenu aan.

CMS-I-00000144

7.6 Getalswaarde invoeren

Wanneer getalswaarden moeten worden ingevoerd,
wordt er een cijferblok geopend. Daarnaast
zijn computerfuncties beschikbaar. De uitgevoerde
berekeningen worden boven de in te voeren waarde
weergegeven. Het geldige waardenbereik wordt
tussen haakjes weergegeven.

CMS-T-00000204-B.1
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1. Getallen of berekeningen invoeren.

2. Bevestig de invoer met 

of

om de invoer af te breken,
raakt u het display boven het cijferblok aan.

7.7 Tekst invoeren

Wanneer teksten moeten worden ingevoerd, wordt er
een toetsenbord geopend.

Om cijfers of speciale tekens in te voeren,

Kies 123 .

CMS-I-00000113

Om andere speciale tekens op te roepen,

Kies 1/2 .

OPMERKING

Wanneer de talen Chinees of Japans zijn
gekozen, worden de Latijnse letters in Chinese
of Japanse tekens omgezet. Voor de omzetting
worden voorstellen getoond. Bij Japanse tekens
kan worden gekozen tussen verschillende typen.

Om tussen Japanse tekentypes te kiezen,
Knop 1  kiezen.

1

CMS-I-00005064

CMS-T-00000205-D.1
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Tekstinvoer bevestigen met 

of

Om de tekstinvoer af te breken
raak het display boven het tekenblok aan.

7.8 Elementen wissen

1. Om elementen te wissen,

kies .

2. Wissen bevestigen met .

7.9 Elementen hernoemen

1. Elementnaam ingedrukt houden.

2. Naam invoeren.

3. Naam bevestigen met .

7.10 Tips oproepen

De tips bevatten instructies en video's, welke de
bediening van de AmaTron 4 vergemakkelijken.

Voor de volgende menu's worden tips getoond:

Hoofdmenu

Kaartweergave

Menu voor het AUX-N-invoerapparaat

CMS-T-00003584-A.1

CMS-T-00003585-A.1

CMS-T-00003638-B.1
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1. Naar gewenste menu omschakelen.

2. Open het snelstartmenu.

3. Kies .

CMS-I-00000278
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Universal Terminal gebruiken 8 

In de Universal Terminal wordt de apparaatbesturing
getoond. Het apparaat kan via de Universal Terminal
worden bediend. Tussen de apparaatbesturingen
van de aangesloten apparaten kan worden
omgeschakeld.

De knoppen van de apparaatbesturing kunnen
direct worden bediend door aanraken of via de
knoppen aan de rechterzijde van de AmaTron 4.
De rangschikking van de toetsen voldoet aan de
weergave van de knoppen in de gebruikersinterface.

1. Om de Universal Terminal te openen,
toets voor de Universal Terminal 1  indrukken.

2. Om de apparaatbesturingen te kiezen,
waartussen kan worden omgeschakeld,
toets voor de Universal Terminal 1  ingedrukt

houden.

Een lijst met aangesloten apparaten wordt
geopend.

3. Kies het gewenste apparaat.

Gekozen apparaten krijgen een vinkje.

4. Om tussen de apparaatbesturingen van de
gekozen apparaten om te schakelen,
toets voor de Universal Terminal 1  indrukken.

1

CMS-T-00000475-B.1
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Basisinstellingen invoeren 9 

9.1 Camera instellen

1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen" >
"Camera-instellingen".

Camera-instellingen

Contactschakeling

Datum en tijd

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Basisinstellingen

CMS-I-00000152

2. Om de camera te gebruiken,
"Camera" activeren.

3. Om het camerabeeld automatisch weer te geven
als het achteruitrijden begint,
activeert u "Automatische herkenning achteruit
rijden".

De drempelwaarde voor de cameraweergave geeft
aan, vanaf welke snelheid het camerabeeld bij
achteruitrijden wordt getoond.

4. Onder "Drempelwaarde cameraweergave" de
gewenste snelheid invoeren.

5. Om het camerabeeld te spiegelen,
"Camera horizontaal spiegelen" of "Camera
verticaal spiegelen" activeren.

Automatische herkenning achteruit rijden

Camera

Camerabeeld horizontaal spiegelen

Camerabeeld verticaal spiegelen

Camera-instellingen

Drempelwaarde cameraweergave

CMS-I-00000165

CMS-T-00000182-J.1

CMS-T-00000212-I.1
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9.2 Contactschakeling activeren

Als de contactschakeling is geactiveerd, dan wordt
de AmaTron 4 samen met het tractorcontact
ingeschakeld en uitgeschakeld.

1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen".

2. "Contactschakeling" activeren

of

"Contactschakeling" deactiveren.
Camera-instellingen

Dynamische Schaltflächenleiste

Contactschakeling

Datum en tijd

Regio en taal

Geluidsvolume

Basisinstellingen

Camera-instellingen

Contactschakeling

Datum en tijd

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Basisinstellingen

CMS-I-00000160

9.3 Datum en tijd instellen

1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen" >
"Datum en tijd" kiezen.

Camera-instellingen

Contactschakeling

Datum en tijd

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Basisinstellingen

CMS-I-00000148

CMS-T-00000214-F.1

CMS-T-00001685-F.1
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2. Wanneer de datum en de tijd via het gpsS-
signaal moeten worden opgeroepen,
"Gps-tijdsynchronisatie" activeren

of

Wanneer de datum en de tijd handmatig
moeten worden ingevoerd,
"Gps-tijdsynchronisatie" deactiveren.

3. Onder "Datum" de gewenste datum invoeren.

4. Onder "Datumformaat" het gewenste
datumformaat instellen.

5. Onder "Tijd" de gewenste tijd, het tijdsformaat en
de tijdzone invoeren.

Uhrzeit

Datum

Datum und Uhrzeit

Datumsformat

GPS-Zeitsynchronisation

CMS-I-00000153

9.4 Taal en regio-instellingen veranderen

1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen" >
"Regio en taal".

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Aanraakscherm

Toepassingen met veeggebaren

Basisinstellingen

Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu

2. Onder "Taal" de gewenste taal kiezen.

3. Onder "Decimaal scheidingsteken" het gewenste
decimale scheidingsteken kiezen.

4. Onder "Maateenhedensysteem" het gewenste
maateenhedensysteem kiezen.

CMS-T-00000216-F.1
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9.5 Volume instellen

9.5.1 Volume in de basisinstellingen instellen

1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen".

Service

Basisinstellingen

SETUP

Licentiebeheer

Netwerk

CMS-I-00000167

2. Stel het volume via de schuifregelaar in.

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Aanraakscherm

Toepassingen met veeggebaren

Basisinstellingen

Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu

CMS-I-00000178

9.5.2 Volume via het snelstartmenu instellen

1. Veeg met de vinger vanaf de bovenste rand van
het display naar het midden van het display.

Het snelstartmenu wordt geopend.

CMS-I-00000278

CMS-T-00003606-D.1

CMS-T-00000220-G.1

CMS-T-00003607-C.1
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2. Stel het volume via de schuifregelaar in.

CMS-I-00000144

9.6 Displayhelderheid instellen

9.6.1 Displayhelderheid in de basisinstellingen instellen

1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen" >
"Displayhelderheid".

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Aanraakscherm

Toepassingen met veeggebaren

Basisinstellingen

Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu

CMS-I-00000181

2. Stel de displayhelderheid via de schuifregelaar in.

3. Wanneer de displayhelderheid automatisch
op de omgevingshelderheid moet worden
aangepast,
"Automatische displayhelderheid" activeren.

4. Wanneer afhankelijk van de
omgevingshelderheid automatisch tussen
dagmodus en nachtmodus moet worden
omgeschakeld,
"Automatische dag-nacht-omschakeling"
activeren.

Displayhelderheid

Displayhelderheid

Automatische displayhelderheid

Automatische dag-nacht-omschakeling

CMS-I-00004917

CMS-T-00003608-D.1

CMS-T-00000221-G.1
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9.6.2 Displayhelderheid via het snelstartmenu instellen

1. Met de vinger van de bovenste displayrand naar
het midden van het display vegen.

Het snelstartmenu wordt geopend.

CMS-I-00000278

2. Stel de displayhelderheid via de schuifregelaar in.

CMS-I-00000144

9.7 Aanraking van het display weergeven

Als deze functie is geactiveerd, dan wordt bij iedere
aanraking van het display een witte cirkel op het
aanrakingspunt weergegeven.

CMS-I-00002924

CMS-T-00003609-C.1

CMS-T-00000223-G.1
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1. Kies in het set-up-menu "Basisinstellingen".

Service

Basisinstellingen

SETUP

Licentiebeheer

Netwerk

CMS-I-00000167

2. "Aanrakingsweergave" activeren

of

"Aanraakscherm" deactiveren
Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Aanraakscherm

Toepassingen met veeggebaren

Basisinstellingen

Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu

CMS-I-00000180

9.8 Toepassingen met veeggebaren activeren

Met de veeggebaren kan tussen de volgende
toepassingen worden omgeschakeld:

Kaartweergave

Camerabeeld

Universal Terminal voor alle aangesloten
apparaten

CMS-T-00000224-G.1
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1. In het setup-menu "Basisinstellingen" >
"Toepassingen met veeggebaren" kiezen.

2. Gewenste toepassingen activeren

of

Toepassingen deactiveren.

3. Om tussen de gekozen toepassingen om te
schakelen,
zie pagina 23.

Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Aanraakscherm

Toepassingen met veeggebaren

Basisinstellingen

Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu

CMS-I-00000182

9.9 Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu configureren

In het importmenu kunnen de shape-bestanden aan
de hand van de afstand tot de actuele gps-positie
worden gefilterd. Alle shape-bestanden, waarvan
de gegevens buiten de opgegeven omtrek liggen,
worden in het importmenu onderdrukt.

1. Kies in het setup-menu "Basisinstellingen " >
"Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu".

2. Kies de gewenste omtrek.
Regio en taal

Geluidsvolume

Displayhelderheid

Aanraakscherm

Toepassingen met veeggebaren

Basisinstellingen

Cirkelfilter voor veld zoeken in importmenu

CMS-I-00008290

CMS-T-00013055-A.1
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GPS instellen 10 

10.1 GPS-signaal van tractor-ISOBUS gebruiken

Als de tractor een GPS-signaal als NMEA2000 op de
ISOBUS zendt, kan de AmaTron 4 dit GPS-signaal
gebruiken.

OPMERKING

Als de tractor een GPS-signaal op de ISOBUS
zendt, kan de AmaTron 4 het GPS-signaal niet op
de ISOBUS zenden, zie pagina 63.

1. Kies in het setup-menu "GPS".

2. Kies onder "GPS-ontvanger-ingang""ISOBUS
NMEA2000".

De menupunten "Baudrate" en "GPS-ontvanger
configureren" worden gedeactiveerd.

GPS-ontvanger controleren

GPS-info

Baudrate

GPS

GPS-ontvanger ingang

CMS-I-00008403

10.2 Ontvanger A100, A101 of A631 instellen

Deze GPS-ontvanger biedt de mogelijkheid beide
correctiesatellieten handmatig in te stellen. De
correctiesatellieten zenden correctiegegevens naar
de ontvangers. De correctiegegevens verhogen de
precisie.

CMS-T-00001689-G.1

CMS-T-00010450-B.1

CMS-T-00001692-F.1
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VOORWAARDEN

Ontvanger A100, A101 of A631 aangesloten

1. Kies in het setup-menu "GPS".

2. Kies onder "GPS-ontvanger-ingang""GPS
(NMEA0183)".

3. "GPS-ontvanger configureren" kiezen.

De aangesloten GPS-ontvanger wordt gezocht.
GPS-ontvanger controleren

GPS-info

Baudrate

GPS

57600

GPS-ontvanger ingang GPS (NMEA0183)

CMS-I-00001056

4. Onder "Satelliet 1" en "Satelliet 2" "Automatisch"
kiezen.

Met de instelling "Automatisch" zoekt de GPS-
ontvanger automatisch naar de juiste satellieten.

OPMERKING

De GPS-ontvanger kan NMEA2000-gegevens op
de CAN-bus zenden. Deze instelling mag alleen
door ervaren gebruikers worden geactiveerd.

5. Als de GPS-ontvanger de NMEA 2000-gegevens
op de CAN-bus moet zenden,
"NMEA2000 (CAN)" activeren.

Satelliet 2

NMEA 2000 (CAN)

Fabrieksinstellingen

Satelliet 1

A100 / A101

automatisch

automatisch

1

2

CMS-I-00001055

10.3 Ontvanger Ag-Star instellen

Deze GPS-ontvanger kan in verschillende
configuraties worden gebruikt. De configuraties
onderscheiden zich door het satellietensysteem en
de correctiesatellieten. Afhankelijk van regio en
beschikbaarheid van correctiediensten kan de GPS-
ontvanger worden ingesteld.

Met de correctiemodus "SBAS GPS" staat een
signaal met hoge precisie ter beschikking zolang het
SBAS-correctiesignaal wordt ontvangen.

Tot SBAS behoren de correctiediensten EGNOS,
WAAS en MSAS. Meer informatie over de

CMS-T-00001693-G.1
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beschikbaarheid van SBAS kan in het internet
worden gevonden. Voor de regio's zonder SBAS-
beschikbaarheid kan de correctiemodus "GPS/
GLONASS" worden gebruik.

VOORWAARDEN

Ontvanger Ag-Star aangesloten

1. Kies in het setup-menu "GPS".

2. Kies onder "GPS-ontvanger-ingang""GPS
(NMEA0183)".

3. Onder "Baudrate" "Automatisch" kiezen.

4. "GPS-ontvanger configureren" kiezen.

De aangesloten GPS-ontvanger wordt gezocht.

GPS-ontvanger controleren

GPS-info

Baudrate

GPS

57600

GPS-ontvanger ingang GPS (NMEA0183)

CMS-I-00001056

5. Onder "Correctiemodus" de gewenste
correctiemodus kiezen.

OPMERKING

De GPS-ontvanger kan NMEA2000-gegevens op
de CAN-bus zenden. Deze instelling mag alleen
door ervaren gebruikers worden geactiveerd.

6. Als de GPS-ontvanger de NMEA 2000-gegevens
op de CAN-bus moet zenden,
"NMEA2000 (CAN)" activeren.

NMEA 2000 (CAN)

Fabrieksinstellingen

Correctiemodus

Ag-Star

SBAS GPS

CMS-I-00001057
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10.4 Andere GPS-ontvangers instellen

VOORWAARDEN

GPS-ontvanger aangesloten

De aangesloten gps-ontvanger moet aan
de volgende minimale voorwaarden voldoen.
De opgegeven waarden staan in de
bedieningshandleiding van de gps-ontvanger.
Gps-ontvangers die tot de tractoruitrusting
behoren, kunnen via de tractor worden
geconfigureerd.

Ondersteund NMEA0183

Baudrate: minimaal 19200 Baud of optimaal
57600 Baud

GGA: minimaal 5 Hz of optimaal 10 Hz

VTG: minimaal 5 Hz of optimaal 10 Hz

GSA: 1 Hz

ZDA: 1 Hz

1. Kies in het setup-menu "GPS".

2. Kies onder "GPS-ontvanger-ingang""GPS
(NMEA0183)".

3. Bij een GGA-waarde en VTG-waarde van 10 Hz,
onder "Baudrate" "57600" kiezen

of

bij een GGA-waarde en VTG-waarde van 5 Hz,
onder "Baudrate" "19200" of "57600"kiezen.

GPS-ontvanger controleren

GPS-info

Baudrate

GPS

57600

GPS-ontvanger ingang GPS (NMEA0183)

CMS-I-00001056

10.5 GPS-ontvanger naar fabrieksinstellingen resetten

Als de GPS-ontvanger niet correct werkt, dan kan
de GPS-ontvanger terug op de fabrieksinstellingen
worden gezet.

CMS-T-00003635-E.1

CMS-T-00001744-F.1
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1. In het setup-menu "GPS-ontvanger" kiezen.

2. "GPS-ontvanger configureren" kiezen.

GPS-ontvanger controleren

GPS-info

Baudrate

GPS

57600

GPS-ontvanger ingang GPS (NMEA0183)

CMS-I-00001056

3. "Fabrieksinstellingen" kiezen.

4. Resetten bevestigen met .

5. GPS-ontvanger opnieuw instellen. NMEA 2000 (CAN)

Fabrieksinstellingen

Correctiemodus

Ag-Star

SBAS GPS

CMS-I-00001057
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ISOBUS configureren 11 

Om meerdere bedieningsterminals op ISOBUS te
gebruiken en het AUX-N-invoerapparaat te kunnen
gebruiken, moet de ISOBUS worden geconfigureerd.

Elke ISOBUS-bedieningsterminal heeft een eenduidig
identificatienummer voor de Universal Terminal en
de Task Controller, het UT-nummer en het TC-
nummer. Met de Universal Terminal wordt de
apparaatbesturing weergegeven en met de Task
Controller worden de opdrachtdocumentatie van het
apparaat beheerd.

Als de Universal Terminal of de Task Controller niet
op de AmaTron 4 moeten worden uitgevoerd, kunnen
de Universal Terminal of de Task Controller worden
gedeactiveerd.

AUX-N-invoerapparaten kunnen alleen op de
bedieningsterminal met UT-nummer 1 worden
geconfigureerd.

Als de AmaTron 4 de enige aangesloten
bedieningsterminal is, dan neemt het apparaat
automatisch het UT-nummer en het TC-nummer van
de AmaTron 4 over.

Als naast de AmaTron 4 andere
bedieningsterminals zijn aangesloten, geldt het
volgende:

Als bedieningsterminals met hetzelfde UT-
nummer of TC-nummer zijn aangesloten, kiest
de AmaTron 4 automatisch een vrij UT-nummer
en TC-nummer. In dit geval wordt een melding
getoond.

Om de apparaatbesturing en de
opdrachtdocumentatie op de gewenste
bedieningsterminal uit te voeren, moeten
het UT-nummer en het TC-nummer in de
apparaatbesturing zijn geconfigureerd.

Het aangesloten apparaat kiest de
bedieningsterminal met het UT-nummer en het
TC-nummer, waarvoor het apparaat het laatst was
geconfigureerd.

CMS-T-00000281-H.1
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1. Kies in het set-up-menu "ISOBUS".

CMS-I-00000170

2. Als de apparaatbediening op de AmaTron 4
moet worden gebruikt,
UT activeren.

3. Als het aangesloten AUX-N-invoerapparaat via
de AmaTron 4 moet worden geconfigureerd,
onder "UT-nummer" 1 kiezen.

4. Als de apparaatbediening op de AmaTron 4
moet worden weergegeven,
in de apparaatbesturing het UT-nummer naar het
UT-nummer van de AmaTron 4 veranderen.

5. Als de opdrachtdocumentatie op de AmaTron 4
moet worden gebruikt,
TC activeren.

6. Als de opdrachtdocumentatie en de
automatische deelbreedteschakeling van het
aangesloten apparaat op de AmaTron 4 moet
worden gebruikt,
in de apparaatbesturing het TC-nummer naar het
TC-nummer van de AmaTron 4 veranderen.

TC-nummer

UT-nummer

ISOBUS

UT activeren

TC activeren

CMS-I-00000408
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STORINGEN OPLOSSEN

Worden de apparaatbesturing, de
opdrachtdocumentatie of de AUX-N-configuratie
niet op de gewenste bedieningsterminal
weergegeven?

1. UT-nummers en TC-nummers van de
bedieningsterminal en aangesloten apparaat
controleren op overeenstemming.

2. Contact uitschakelen.

3. Alle bedieningsterminals opnieuw starten.

4. Contact inschakelen.

5. UT-nummers en TC-nummers opnieuw
controleren.

11 | ISOBUS configureren
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Licenties beheren 12 

Met behulp van het licentiemanagement kunnen
licenties worden vrijgegeven om de bijbehorende
toepassingen permanent te kunnen gebruiken.

Zonder vrijgegeven licenties kunnen de functies
als volgt worden gebruikt:

GPS-Track: kan 50 uur worden gebruikt, zodra
voor de eerste keer een leidspoor is aangemaakt.

GPS-Switch basic en GPS-Switch pro: kunnen
50 uur worden gebruikt, zodra voor de
eerste keer een machine met automatische
deelbreedteschakeling wordt aangesloten.

GPS-Maps&Doc: opdrachtgegevens kunnen 25
keer worden geëxporteerd of geïmporteerd.

AmaCam: kan 50 uur worden gebruikt, zodra de
camera in de instellingen is geactiveerd.

De in tijd begrensde licenties GPS-Track, AmaCam,
GPS-Switch basis en GPS-Switch pro lopen verder
zolang de AmaTron 4 is ingeschakeld, ook wanneer
de betreffende functie niet wordt gebruikt.

Om de toepassingen onbeperkt te kunnen gebruiken,
moeten licentiecodes bij AMAZONE-dealers worden
aangeschaft.

De volgende tabel bevat een overzicht van de functies
die met de licenties worden vrijgeschakeld.

Functies Geen licentie
GPS-Switch

basic
GPS-Switch

pro
GPS-Track

GPS-
Maps&Doc

AmaCam

Rasterlijnen X

Handmatige
zoom

X

Herkenning
rijrichting

X

Kaart
verschuiven

X

CMS-T-00001691-J.1
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Functies Geen licentie
GPS-Switch

basic
GPS-Switch

pro
GPS-Track

GPS-
Maps&Doc

AmaCam

Weergave van
tractor en
apparaat

X

Weergave van
de gps-
snelheid

X

Vogelperspect
ief

X

Kompas X

Weergave
aanwezig

geo-
elementen

X

Automatische
deelbreedtesc
hakeling met
maximaal 16
deelbreedten

X X

Registratie
van bewerkte

oppervlak,
ISOBUS of
handmatig

X X

Veldgrenzen
aanmaken

X X

Automatisch
boom

neerlaten
X X

Virtuele
wendakker

X X

Automatische
deelbreedtesc
hakeling met

maximaal 128
deelbreedten

X

Hindernismar
kering

X

Auto-Zoom X

MultiBoom:
meerdere

spuitbomen
op de

machine
gebruiken

X
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Functies Geen licentie
GPS-Switch

basic
GPS-Switch

pro
GPS-Track

GPS-
Maps&Doc

AmaCam

MultiBin:
meerdere
gewenste
waarde-

ontvangers op
de machine
gebruiken

X

Leidsporen en
bedden

aanmaken
X

ISOBUS-
rijpadenschak

eling
X

Opdrachtgege
vens en
shape-

bestanden
importeren en

exporteren

X

ISO-XML-
opdrachtgege
vens als PDF

exporteren

X

Geogereferen
ceerd

documentere
n

X

ISO-XML-
applicatiekaar
ten gebruiken

X

Applicatiekaar
ten uit shape-

bestand
gebruiken

X

Automatische
veldherkennin

g
X

Inactieve
veldgrenzen
weergeven

X

Camerabeeld
weergeven

X
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1. In het setup-menu "Licentiebeheer" kiezen.

CMS-I-00000168

In de lijst met toepassingen wordt oor elke licentie de
resterende looptijd voor het gebruik aangegeven en
of de toepassing is geactiveerd of gedeactiveerd.

2. Om licenties te laten vrijschakelen,
contact opnemen met de AMAZONE-dealer.

CMS-I-00001096
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Netwerk instellen 13 

13.1 WiFi-access point met AmaTron 4 instellen

Met de AmaTron 4 en een WiFi-stick kan een WiFi-
netwerk worden ingesteld. Andere apparaten met
WiFi-functie kunnen een verbinding met dit WiFi-
netwerk maken. Het WiFi-netwerk kan voor de apps
myAmaRouter en AmaTron-Twin worden gebruikt.

VOORWAARDEN

AmaTron Connect-pakket aangeschaft

1. USB-WiFi-stick aansluiten.

2. In het setup-menu "Netwerk" kiezen.

3. "WiFi gebruiken" activeren.

4. Onder "Modus" "Access point" kiezen.

5. Onder "WiFi-netwerk" het WiFi-netwerk
hernoemen.

6. Onder "Wachtwoord" een wachtwoord voor het
WiFi-netwerk invoeren.

CMS-I-00003176

13.2 AmaTron 4 met WiFi-netwerk verbinden

Met de AmaTron 4 en een WiFi-stick kan een
verbinding met een WiFi-netwerk worden gemaakt.
Het WiFi-netwerk kan voor de apps myAmaRouter en
AmaTron-Twin worden gebruikt.

CMS-T-00004307-C.1

CMS-T-00004308-C.1

CMS-T-00004309-C.1
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VOORWAARDEN

AmaTron Connect-pakket aangeschaft

1. USB-WiFi-stick aansluiten.

2. In het setup-menu "Netwerk" kiezen.

3. "WiFi gebruiken" activeren.

4. Onder "Modus" "Deelnemer" kiezen.

5. "WiFi-netwerk" kiezen.

CMS-I-00003178

Een lijst met beschikbare WiFi-functies wordt
getoond. Een hangslotsymbool geeft aan of het WiFi-
netwerk is beveiligd met een wachtwoord.

: met wachtwoord beveiligd

: open

6. Onder "WiFi-netwerken" het gewenste WiFi-
netwerk kiezen.

7. "Verbinden" kiezen.

8. Als het gekozen WiFi-netwerk is beveiligd met
een wachtwoord,
wachtwoord invoeren.

CMS-I-00003175
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Apparaten instellen 14 

14.1 ISOBUS-apparaat instellen

Aangesloten ISOBUS-apparaten worden automatisch
aangemaakt en de apparaatgegevens worden
geladen. Het wijzigen van de apparaatgegevens is
alleen mogelijk via de Universal Terminal in de
apparaatbesturing. Voor de correcte weergave in de
kaartweergave moet de apparaatmodellering worden
opgegeven.

De specificaties zijn afhankelijk van de volgende
factoren:

Het aangesloten apparaat wordt gedragen of
getrokken.

De GPS-ontvanger is op de tractor of op het
apparaat gemonteerd.

Het gebruikte apparaat is een zelfrijder.

Aantal spuitbomen

CMS-T-00000194-J.1

CMS-T-00000319-J.1
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VOORWAARDEN

ISOBUS-apparaat aangesloten

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Apparaten" het aangesloten
apparaat.

3. Als de GPS-ontvanger op de tractor of op het
apparaat is gemonteerd,
"GPS-ontvanger op apparaat" activeren.

4. Als het aangesloten apparaat wordt gedragen,
of het apparaat een zelfrijder is,
onder "Apparaatmodellering" "gedragen" kiezen

of

als het aangesloten apparaat wordt getrokken,
onder "Apparaatmodellering" "getrokken" kiezen.

GPS-ontvanger op apparaat

Apparaatmodellering

Apparaten

Apparaatbeheer

Tractoren

ondersteund

Ger tegeometrieä

Werkbreedte
Aantal sectiebreedtes
Inschakeltijd
Uitschakeltijd

Apparaatinformatie

CMS-I-00000243

Voor de apparaatgeometrie bestaan de volgende
waarden:

"X1": afstand tussen koppelingspunt en afgiftepunt

"X2": bij machines met tweede spuitboom: afstand
tussen koppelingspunt en tweede afgiftepunt

"A", bij getrokken machines: afstand tussen
koppelingspunt en achteras

"B": langsverplaatsing van de GPS-ontvanger ten
opzichte van het koppelingspunt

"C": dwarsverplaatsing van de GPS-ontvanger ten
opzichte van het koppelingspunt in de rijrichting.
Positieve waarde voor een dwarsverplaatsing
rechts van het koppelingspunt, negatieve waarde
voor een dwarsverplaatsing links van het
koppelingspunt.

OPMERKING

Alle geometriewaarden moeten met de
werkelijke geometriewaarden van de machine
overeenkomen.

CMS-I-00004941

5. Om de geometriewaarden te controleren,
geometriewaarden op machine nameten.

6. "Apparaatgeometrie" kiezen.

7. Als de GPS-ontvanger op de tractor of op het
apparaat is gemonteerd,
Waarden voor "B" en "C" invoeren.

14 | Apparaten instellen
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14.2 Niet-ISOBUS-apparaten configureren

14.2.1 Niet-ISOBUS-apparaat aanmaken

Voor de correcte weergave in de kaartweergave en
de correcte werking van de deelbreedteschakeling
moet een apparaat zijn aangemaakt.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Onder "Apparaten"  kiezen.

3. Voer de naam van het apparaat in.

4. Bevestig met .

GPS-ontvanger op apparaat

Apparaatmodellering

Apparaten

Apparaatbeheer

Tractoren

ondersteund

Geometriegegevens:

Werkbreedte

Apparaattype

Fabrikant

Zaaimachine

Amazone

CMS-I-00000279

14.2.2 Niet-ISOBUS-apparaat configureren

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Apparaten" het gewenste apparaat.

Voor de correcte weergave in de kaartweergave moet
de apparaatmodellering worden opgegeven.

CMS-I-00000280

CMS-T-00000318-H.1

CMS-T-00000321-G.1

CMS-T-00000322-H.1
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De specificaties zijn afhankelijk van de volgende
factoren:

Het aangesloten apparaat wordt gedragen of
getrokken.

De GPS-ontvanger is op de tractor of op het
apparaat gemonteerd.

Het gebruikte apparaat is een zelfrijder.

3. Als het aangesloten apparaat wordt gedragen,
of het apparaat een zelfrijder is,
onder "Apparaatmodellering" "gedragen" kiezen

of

als het aangesloten apparaat wordt getrokken,
onder "Apparaatmodellering" "getrokken" kiezen.

4. Voer het apparaattype en de fabrikant in.

Voor de apparaatgeometrie bestaan de volgende
waarden:

X1: afstand tussen koppelingspunt en afgiftepunt

X2, bij getrokken machines: afstand tussen
koppelingspunt en achteras

A: dwarsverplaatsing van de GPS-ontvanger ten
opzichte van het koppelingspunt in de rijrichting.
Positieve waarde voor een dwarsverplaatsing
rechts van het koppelingspunt, negatieve waarde
voor een dwarsverplaatsing links van het
koppelingspunt.

B: langsverplaatsing van de GPS-ontvanger ten
opzichte van het koppelingspunt CMS-I-00001044

5. Voer onder "Apparaatgeometrie" waarden in voor
X1 en X2.

6. Als de GPS-ontvanger op de tractor of op het
apparaat is gemonteerd,
onder "Apparaatgeometrie" waarden voor A en B
invoeren.

7. Voer onder "Aantal deelbreedten" het aantal
deelbreedten in van het aangesloten apparaat.

8. Wijzig onder "Breedte van de standaardsectie" de
breedte voor alle secties.

Als de secties verschillende breedtes hebben, dan
kunnen de breedtes voor iedere sectie individueel

14 | Apparaten instellen
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worden opgegeven. De secties zijn in de rijrichting
gezien van links naar rechts genummerd.

9. Wijzig in de lijst van de secties de waarden voor
individuele secties.

14.3 Apparaat kiezen

ISOBUS-apparaten worden automatisch gekozen,
wanneer deze worden aangesloten.

Indien niet-ISOBUS-apparaten gebruikt worden, moet
een apparaat worden gekozen, zodat de correcte
apparaatgegevens worden geladen.

VOORWAARDEN

Apparaat aangemaakt, zie pagina 53

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies het gewenste apparaat.

Het gekozen apparaat krijgt een vinkje.

CMS-I-00000280

CMS-T-00000378-H.1

14 | Apparaten instellen
Apparaat kiezen 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 57



Tractoren instellen 15 

15.1 Nieuwe tractor aanmaken

Voor de correcte weergave in de kaartweergave
en de correcte werking van de automatische
deelbreedteschakeling moet een tractor zijn
aangemaakt.

OPMERKING

Voor elke gebruikte tractor moet in het menu
"Machines" een tractor worden aangemaakt en
ingesteld.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" .

3. Voer de naam van de tractor in.

4. Bevestig met .

5. Tractorgeometriegegevens wijzigen, zie
pagina 58.

6. Tractorsensoren configureren, zie pagina 60.

CMS-I-00000241

15.2 Tractorgeometriegegevens wijzigen

Met de geometriegegevens van de tractor wordt
de positie van de GPS-ontvanger ten opzichte van
de langsas, de achteras en het koppelingspunt van
de tractor aangegeven. De geometriegegevens zijn
nodig voor de correcte weergave in de kaartweergave
en de correcte werking van de sectieregeling.

CMS-T-00000195-J.1

CMS-T-00000238-H.1

CMS-T-00000237-G.1
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OPMERKING

Bij bepaalde tractoren met geïntegreerde
GPS-ontvanger komt de gezonden positie
van de GPS-ontvanger niet overeen met
de fysische positie van de GPS-ontvanger.
De tractorgeometriegegevens moeten met de
verzonden positie van de GPS-ontvanger
overeenkomen. Neem voor meer informatie
contact op met de tractorfabrikant.

OPMERKING

Voor tractoren met 2 koppelingspunten moet
voor elk koppelingspunt een tractor worden
aangemaakt.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies de gewenste tractor.

3. Kies "Geometrie".

CMS-I-00000234

4. Voer onder "A" de afstand van de GPS-ontvanger
ten opzichte van de langsas van de tractor in.

5. Voer onder "B" de afstand van de GPS-ontvanger
ten opzichte van het midden van de achteras in.

6. Onder "C" de afstand van de achteras tot het
koppelingspunt invoeren.

7. Bevestig met .

CMS-I-00000236
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15.3 Tractorsensoren configureren

15.3.1 Wielsensor configureren

Als het apparaat geen eigen snelheidssignaal op de
ISOBUS zendt, dan kan de apparaatbesturing het
snelheidssignaal van de wielsensor gebruiken. De
wielsensor berekent de snelheid aan de hand van
de wielomwenteling. Als de tractor geen wielsensor
heeft, maar het aangesloten apparaat dit signaal
nodig heeft, dan kunnen de wielsensorgegevens van
het GPS-signaal worden gesimuleerd.

VOORWAARDEN

Als het wielsensorsignaal van een wielsensor
afkomstig is:

Signaalstekker aangesloten, zie pagina 11

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" de gewenste tractor.

3. Kies "Sensoren".

CMS-I-00000242

4. Kies "Wiel".

5. Als het wielsensorsignaal dient te worden
gebruikt,
activeer dan "Signaal verzenden".

CMS-I-00000232

CMS-T-00000239-I.1

CMS-T-00000310-G.1
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6. Als het wielsensorsignaal door het GPS-signaal
dient te worden gesimuleerd,
kies dan onder "Bron" "GPS-ontvanger",

of

als het wielsensorsignaal van een wielsensor
afkomstig is,
kies dan onder "Bron" "Signaalcontactdoos".

7. Als het wielsensorsignaal van een wielsensor
afkomstig is,
voer dan onder "Actuele waarde" het aantal
impulsen per minuut in,

of

om het aantal impulsen per minuut te
berekenen,
volg dan onder "Impulsen leren" de aanwijzingen
op het display.

OPMERKING

De instellingen worden pas overgenomen
wanneer het menu wordt gesloten.

8. Menu sluiten met .

15.3.2 Radarsensor configureren

Als het apparaat geen eigen snelheidssignaal op de
ISOBUS zendt, dan kan de apparaatbesturing het
snelheidssignaal van de radarsensor gebruiken. De
radarsensor berekent de snelheid aan de hand van
radarsignalen. Als de tractor geen radarsensor heeft,
maar het aangesloten apparaat dit signaal nodig
heeft, dan kunnen de radarsensorgegevens van het
GPS-signaal worden gesimuleerd.

CMS-T-00000311-G.1
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VOORWAARDEN

Als het radarsensorsignaal van een
radarsensor afkomstig is:

Signaalstekker aangesloten, zie pagina 11

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" de gewenste tractor.

3. Kies "Sensoren".

CMS-I-00000242

4. Kies "Radar".

5. Als het radarsensorsignaal dient te worden
gebruikt,
activeer dan "Signaal verzenden".

6. Als het radarsensorsignaal door het GPS-
signaal dient te worden gesimuleerd,
kies dan onder "Bron" "GPS-ontvanger",

of

als het radarsensorsignaal afkomstig is van een
radarsensor,
kies dan onder "Bron" "Signaalcontactdoos".

7. Als het radarsensorsignaal van een radarsensor
afkomstig is,
voer dan onder "Actuele waarde" het aantal
impulsen per minuut in,

of

om het aantal impulsen per minuut te
berekenen,
volg dan onder "Impulsen leren" de aanwijzingen
op het display.

CMS-I-00000235
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OPMERKING

De instellingen worden pas overgenomen
wanneer het menu wordt gesloten.

8. Menu sluiten met .

15.3.3 GPS/NMEA2000-signalen zenden

De AmaTron 4 kan de snelheid en de GPS-positie
via de ISOBUS aan het aangesloten apparaat
zenden. Daarvoor moet het aangesloten apparaat het
snelheidssignaal via het NMEA2000-protocol kunnen
verwerken.

OPMERKING

Als in de GPS-instelling onder "GPS-ontvanger-
ingang" "ISOBUS" is gekozen, zendt de tractor de
GPS-signalen op de ISOBUS, zie pagina 39.

In dat geval zijn de instellingen in dit menu
gedeactiveerd.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" de gewenste tractor.

3. Kies "Sensoren".

CMS-I-00000242

CMS-T-00000316-H.1
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4. Kies "GPS/NMEA2000".

5. Als het snelheidssignaal via het NMEA2000-
protocol naar het aangesloten apparaat dient
te worden verzonden,
onder "Snelheid""Signaal verzenden" activeren.

6. Als de GPS-positie via het NMEA2000-protocol
naar het aangesloten apparaat dient te worden
verzonden,
onder "GPS-positie ""Signaal verzenden"
activeren.

Signaal verzenden

Sensoren

Snelheid

Radar

Wiel

Aftakas

GPS / NMEA2000

Hefinrichting
Signaal verzenden

GPS-positie

CMS-I-00000233

OPMERKING

De instellingen worden pas overgenomen
wanneer het menu wordt gesloten.

7. Menu sluiten met .

15.3.4 Aftakassensor configureren

Als het aangesloten apparaat het toerental van de
aftakassen nodig heeft, dan kunnen de impulsen
per omwenteling worden ingesteld en kan het
signaal voor het toerental van de aftakassen worden
verzonden.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" de gewenste tractor.

3. Kies "Sensoren".

CMS-I-00000242

CMS-T-00000314-G.1
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4. Kies "Aftakas".

5. Als het toerental van de aftakassen dient te
worden verzonden,
kies dan "Signaal verzenden".

6. Voer onder "Impulsen per omwenteling" de
waarde in voor het correcte toerental van de
aftakassen.

CMS-I-00000239

OPMERKING

De instellingen worden pas overgenomen
wanneer het menu wordt gesloten.

7. Menu sluiten met .

15.3.5 Werkstandsensor configureren

15.3.5.1 Digitale werkstandsensor configureren

Als een digitale werkstandsensor is aangesloten, kan
de AmaTron 4 aan de hand van het signaal van de
werkstandsensor berekenen of het apparaat in de
werkstand staat.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" de gewenste tractor.

3. Kies "Sensoren".

CMS-I-00000242

CMS-T-00000315-G.1

CMS-T-00000312-G.1
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4. "Hefinrichting" kiezen.

5. Als de werkstand dient te worden verzonden,
kies dan "Signaal verzenden".

6. Kies onder "Sensortype" "digitaal".

7. Als de weergegeven werkstand niet met de
werkelijke werkstand overeenkomt,
activeer dan "Signaal inverteren".

CMS-I-00000238

OPMERKING

De instellingen worden pas overgenomen
wanneer het menu wordt gesloten.

8. Menu sluiten met .

15.3.5.2 Analoge werkstandsensor configureren

Als een analoge werkstandsensor is aangesloten,
kan de AmaTron 4 aan de hand van
spanningswaarden berekenen of het apparaat in
de werkstand staat. Daarvoor moet de AmaTron
4 de spanningswaarden voor de verschillende
standen leren. Bovendien moet de AmaTron 4 het
omschakelpunt tussen de bovenste en onderste
eindpositie leren.

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies onder "Tractoren" de gewenste tractor.

3. Kies "Sensoren".

CMS-I-00000242

CMS-T-00000313-G.1
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4. "Hefinrichting" kiezen.

5. Als de werkstand dient te worden verzonden,
kies dan "Signaal verzenden".

6. Kies onder "Sensortype" "analoog".

De waarde voor de "Bovenste eindpositie" wordt als
werkstand "Uit" gewaardeerd. De waarde voor de
"Onderste eindpositie" wordt als werkstand "Aan"
gewaardeerd.

7. De machine met de tractorhefinrichting in de
werkstand zetten.

8. Kies "Bovenste eindpositie leren".

9. De machine met de tractorhefinrichting uit de
werkstand zetten.

10. Kies "Onderste eindpositie leren".

11. Zet de tractorhefinrichting tussen de onderste en
de bovenste eindpositie.

12. Kies "Omschakelpunt leren".

CMS-I-00000237

OPMERKING

De instellingen worden pas overgenomen
wanneer het menu wordt gesloten.

13. Menu sluiten met .

15.4 Tractor kiezen

Een tractor moet worden gekozen, zodat de correcte
apparaatgegevens kunnen worden geladen.

CMS-T-00003589-D.1
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VOORWAARDEN

Tractor aangemaakt; zie pagina 58

1. Kies  in het hoofdmenu.

2. Kies de gewenste tractor.

De gekozen tractor krijgt een vinkje.

CMS-I-00000241
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Kaartweergave gebruiken 16 

16.1 Kaartweergave configureren

16.1.1 Dynamisch werkmenu activeren

Als deze functie is geactiveerd, dan wordt het

werkmenu 1  in de kaartweergave na 10 seconden

automatisch verborgen. Als de gebruiker de hand
naar het display toe beweegt, wordt het werkmenu
weer zichtbaar gemaakt.

1

CMS-I-00002900

1. Kies in het werkmenu  > "Basisinstellingen".

2. "Dynamische knoppenbalk "activeren

of

"Dynamische knoppenbalk" deactiveren.

Dynamische Schaltflächenleiste

Herkenning rijrichting

Auto-zoom

Schakelafstand voor auto-zoom

Basisinstellingen

2D-aanzicht activeren

CMS-I-00000149

CMS-T-00000188-I.1

CMS-T-00000192-I.1

CMS-T-00000211-G.1
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16.1.2 2D-aanzicht activeren

Met deze functie kan tussen het 2D-aanzicht en het
3D-aanzicht worden geschakeld. 2D

3D

CMS-I-00008321

1. Kies in het werkmenu  > "Basisinstellingen".

2. 2D-aanzicht activeren

of

2D-aanzicht deactiveren.

Dynamische Schaltflächenleiste

Herkenning rijrichting

Auto-zoom

Schakelafstand voor auto-zoom

Basisinstellingen

2D-aanzicht activeren

CMS-I-00008320

16.1.3 Herkenning rijrichting configureren

De rijrichtingsherkenning zorgt ervoor, dat het
tractorsymbool niet wordt omgedraaid, wanneer de
tractor achteruit rijdt. De bron voor de rijrichting
kunnen de GPS, tractorsignalen of de GPS en de
tractorsignalen zijn.

OPMERKING

Als "Tractor + GPS" is gekozen en de tractor geen
signaal zendt, wordt het GPS-signaal gebruikt.

CMS-T-00013118-A.1

CMS-T-00000226-G.1
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1. Kies in het werkmenu  > "Basisinstellingen".

2. Onder "Rijrichtingherkenning" de gewenste bron
kiezen

of

Rijrichtingherkenning deactiveren.

Dynamische Schaltflächenleiste

Herkenning rijrichting

Auto-zoom

Schakelafstand voor auto-zoom

2D-aanzicht activeren

Basisinstellingen

16.1.4 Automatisch zoomen configureren

Als de autozoom is geactiveerd, dan wordt de
kaart bij de volgende gebeurtenissen automatisch
gezoomd:

Inzoomen:

Nadering van volgende elementen:

Veldgrens

Keerstrook

Hindernis

Bewerkt oppervlak

Snelheid lager dan 3 km/h

Uitzoomen:

Snelheid hoger dan 6 km/h

CMS-T-00000228-G.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch pro" beschikbaar

1. Kies in het werkmenu  > "Basisinstellingen".

2. "Autozoom" activeren

of

deactiveren.

3. Als de autozoom is geactiveerd,
stel dan onder "Resolutieafstand voor autozoom"
in bij welke afstand t.o.v. de voornoemde
elementen de autozoom in werking wordt gesteld.

Dynamische Schaltflächenleiste

Herkenning rijrichting

Auto-zoom

Schakelafstand voor auto-zoom

Herkenning rijrichting

Basisinstellingen

CMS-I-00000197

4. Schakel om naar de kaartweergave.

5. Vergroot de kaart met de vingers tot de hoogste,
gewenste zoomtrap.

6. Kies .

CMS-I-00000256

7. Verklein de kaart met de vingers tot de laagste,
gewenste zoomtrap.

8. Kies .

OPMERKING

Zolang Autozoom is geactiveerd, kunnen de
zoomtrappen te allen tijde worden aangepast.

CMS-I-00000257
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16.2 Kaartweergave in AmaTron-Twin-app weergeven

Via de AmaTron-Twin-app kan de kaartweergave
van de AmaTron 4 op een mobiel apparaat worden
weergegeven en bediend. De afgebeelde QR-code
leidt naar de app-download en naar aanvullende
informatie.

CMS-I-00003259

VOORWAARDEN

AmaTron-Twin-app op mobiel apparaat
geïnstalleerd

Netwerk in AmaTron 4 ingesteld; zie pagina 51

AmaTron 4 en mobiel apparaat zijn in dezelfde
WLAN

1. Via de QR-code de AmaTron-Twin-app
installeren.

2. AmaTron-Twin-app starten.

16.3 Werkmenu omschakelen

Binnen het werkmenu kunnen de terminalfuncties
en de functies van verschillende apparaten
worden weergegeven. De apparaten, waarvan de
functies worden weergegeven, kunnen worden
gekozen. Tussen de gekozen functies kan worden
omgeschakeld.

1. Om de apparaatfuncties voor het werkmenu te
kiezen,
Toets voor de kaartweergave 1  ingedrukt

houden.

Een lijst met aangesloten apparaten wordt
getoond.

2. Gewenste apparaten kiezen.

Gekozen apparaten krijgen een vinkje.

3. Bevestig met .

1

CMS-I-00001091

CMS-T-00004310-D.1

CMS-T-00000206-F.1
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BELANGRIJK 
 

 

Gevaar voor schade aan de machine

Bij een veeggebaar kunnen onopzettelijk
knoppen van de apparatenbesturing worden
bediend.

Begin met het veeggebaar aan de rand
van het display.

 

 

OPMERKING

Als de vinger verder dan het werkmenu in de
richting van het midden van het display wordt
bewogen, dan schakelt de AmaTron 4 tussen de
toepassingen om; zie pagina 23.

4. Toets voor de kaartweergave op AmaTron 4
indrukken

of

veeg met de vinger vanaf de rechterschermrand
naar het werkmenu.

CMS-I-00000252

16.4 Apparaatinformatie verbergen en zichtbaar maken

Voor AMAZONE-machines zijn op de kaartweergave
aan de onderste rand van het display
de apparaatgegevens zichtbaar gemaakt. De
apparaatgegevens kunnen naar wens worden
verborgen of zichtbaar worden gemaakt.

CMS-T-00000244-C.1
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VOORWAARDEN

AMAZONE ISOBUS-machine aangesloten

Om de apparaatinformatie te verbergen,
veeg dan met de vinger van de
apparaatgegevens naar de onderste rand van het
display,

of

om de apparaatinformatie zichtbaar te maken,
veeg dan met de vinger vanaf de onderste rand
van het display in de richting van het midden van
het display.

CMS-I-00000254

16.5 Tussen de bomen schakelen

Wanneer de aangesloten machine Multi Boom
ondersteunt, worden in het kaartaanzicht de
deelbreedten van de bomen in een boomoverzicht
weergegeven. Op het voertuigsymbool wordt alleen
de gekozen boom getoond en ook het bewerkte
oppervlak wordt alleen voor de gekozen boom
getoond.

Met het boomoverzicht kan worden gekozen, welke
spuitboom op het voertuigsymbool en welk bewerkt
oppervlak wordt getoond.

In het boomoverzicht de gewenste spuitboom
selecteren.

CMS-I-00005061

CMS-T-00007192-B.1
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16.6 Tussen applicatiekaarten schakelen

Wanneer aan een gewenste waarde-ontvanger
meerdere applicatiekaarten zijn toegekend, kan in
het kaartaanzicht tussen de applicatiekaarten worden
geschakeld.

VOORWAARDEN

Gewenste spuitboom gekozen, zie pagina 75

Kies  in de kaartweergave.

16.7 Kaart zoomen

De kaart kan met gebarenbesturing worden
gezoomd.

Om in te zoomen,
beweegt u twee vingers op de kaart uit elkaar,

of

om uit te zoomen,
beweegt u twee vingers op de kaart naar elkaar
toe.

16.8 Vogelperspectief omschakelen

Het vogelperspectief kan worden ingesteld om alle
objecten op de kaart weer te geven. Dan wordt de
kaart zo ver gezoomd, zodat het tractorsymbool en
alle veldobjecten kunnen worden weergegeven.

1. Kies  in de kaartweergave.

2. Om het vogelperspectief te sluiten,

kies dan opnieuw .

CMS-T-00000358-G.1

CMS-T-00000245-B.1

CMS-T-00000356-B.1

16 | Kaartweergave gebruiken
Tussen applicatiekaarten schakelen 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE76



16.9 Op het voertuigsymbool focussen

Als het voertuigsymbool zich buiten het weergegeven
kaartbereik bevindt, dan de weergave zich op het
voertuigsymbool focussen.

Kies  in de kaartweergave.

16.10 GPS-drift corrigeren

16.10.1 GPS-Drift handmatig corrigeren

Met GPS-drift worden de afwijkingen van het GPS-
signaal bedoeld. De GPS-drift ontstaat, wanneer
correctiebronnen met lage nauwkeurigheid worden
gebruikt. De GPS-Drift kan worden herkend doordat
de posities van veldgrenzen of het bewerkte
oppervlak op de AmaTron 4 niet meer overeenkomen
met de werkelijke posities.

VOORWAARDEN

Veldgrens aangemaakt of oppervlak bewerkt

1. Verplaats de kaart met de pijlen,

of

om een waarde in te voeren, waarmee de kaart
wordt verplaatst,
tikt u op de lengtegegevens.

2. Correctie bevestigen met .

CMS-I-00000312

16.10.2 GPS-Drift met gemarkeerde hindernis corrigeren

Met GPS-drift worden de afwijkingen van het GPS-
signaal bedoeld. De GPS-drift ontstaat, wanneer
correctiebronnen met lage nauwkeurigheid worden
gebruikt. De GPS-Drift kan worden herkend doordat
de posities van veldgrenzen of het bewerkte
oppervlak op de AmaTron 4 niet meer overeenkomen
met de werkelijke posities.

CMS-T-00000357-B.1

CMS-T-00007169-A.1

CMS-T-00007170-A.1

CMS-T-00000377-D.1
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De posities van de veldgrenzen of het bewerkte
oppervlak op de AmaTron 4 kan met een
gemarkeerde hindernis worden gecontroleerd en
gecorrigeerd. Hiervoor is een markante positie in
het veld nodig, die als werkelijk referentiepunt
dient, bijvoorbeeld de veldinrit of een boom. Deze
positie kan te allen tijde worden ingenomen, om
de werkelijke voertuigpositie met de positie van
de gemarkeerde hindernis op de AmaTron 4
te vergelijken. Daarbij is van belang, dat het
referentiepunt altijd op dezelfde wijze en vanuit
dezelfde richting wordt benaderd. Wanneer de
posities niet overeenkomen, kan de GPS-Drift met het
betreffende hindernissymbool worden gecorrigeerd.

VOORWAARDEN

Hindernis gemarkeerd; zie pagina 127

1. Met het voertuig naar de werkelijke hindernis
rijden.

2. Kies  in het werkmenu.

3. Op het betreffende hindernissymbool tikken.

4. Bevestig met .

CMS-I-00005005
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Werk beginnen 17 

Er zijn 2 mogelijkheden, om met de AmaTron 4 te
werken:

Zonder documentatie werken:

Veldgegevens worden na de bewerking van
een veld verwijderd.

Met documentatie werken:

Veldgegevens kunnen na het bewerken van
een veld worden opgeslagen en beheerd.

Opdrachtgegevens kunnen in ISO-XML-
formaat worden geïmporteerd en
geëxporteerd.

Opdrachtgegevens kunnen worden beheerd.

ISO-XML-opdrachtgegevens kunnen in een
Farm Management Informatie System worden
verwerkt.

De volgende gegevens behoren tot de
veldgegevens:

Bewerkt oppervlak

Veldgrenzen

Hindernissen

Keerstrook

Leidsporen

CMS-T-00000266-H.1
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VOORWAARDEN

GPS-signaal aanwezig

Correcte tractor gekozen, zie pagina 67

Correct apparaat gekozen, zie pagina 57

1. Om een nieuw veld aan te maken,

kies dan  in het werkmenu,

of

om veldgegevens uit aanwezige of
geïmporteerde opdrachtgegevens te laden,
zie pagina 86

of

om veldgegevens uit een shape-bestand te
laden,
zie pagina 82.

Indien actuele registraties aanwezig zijn, wordt
een melding getoond.

2. Indien zonder documentatie wordt gewerkt
en de actuele registraties verwijderd moeten
worden,

Kies .

of

indien met documentatie wordt gewerkt en de
actuele registraties opgeslagen moeten worden,

 kiezen, zie pagina 85.

Als aan de actuele opdracht productinformatie
een gewenste waarden zijn toegevoegd, wordt
een instructie getoond.

CMS-I-00000202
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3. Indien de productinformatie en gewenste
waarden voor het nieuwe veld moeten worden
overgenomen,

Kies .

of

Als de productinformatie en gewenste waarden
van de actuele opdracht verworpen moeten
worden,

Kies .

4. Om de registratie van het bewerkte oppervlak
te starten,
zie pagina 112.

5. Om de registraties te beheren,
zie pagina 85.
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Shape-bestand importeren 18 

Op de USB-stick opgeslagen shape-bestanden
kunnen worden weergegeven en de daarin
opgenomen veldgegevens kunnen worden
geïmporteerd. De veldgegevens kunnen direct
worden bewerkt.

OPMERKING

Wanneer de veldgegevens aan een aanwezig
veld moeten worden toegevoegd, zie pagina 88.

De volgende veldgegevens kunnen in shape-
bestanden zijn opgenomen:

Applicatiekaarten

Veldgrenzen

CMS-T-00007016-B.1
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VOORWAARDEN

USB-stick met shape-bestanden geplaatst

Applicatiekaarten en veldgrenzen moeten
met het WGS-84-coördinatensysteem zijn
aangemaakt. Applicatiekaarten veldgrenzen
bestaan uit 3 bestanden. Alle 3 bestanden
moeten in dezelfde map of hetzelfde
zipbestand op de USB-stick zijn opgeslagen:

Geometriegegevensbestand,
bestandsformaat: .shp

Artikelgegevensbestand,
bestandsformaat: .dbf

Attributengegevensbestand,
bestandsformaat: .shx

1. Met de vinger van de bovenste displayrand naar
het midden van het display vegen.

Het snelstartmenu wordt geopend.

CMS-I-00000278

2. Kies .

Indien registraties aanwezig zijn, wordt een
melding getoond.

3. Om de actuele registraties te verwijderen,

kies dan ,

of

Om de actuele registraties op te slaan,

 kiezen, zie pagina 85. CMS-I-00000144
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De shape-bestanden kunnen aan de hand van de
afstand tot de actuele gps-positie worden gefilterd,
zie pagina 38.

4. Om de shape-bestanden te filteren,

Kies .

5. Plaats een vinkje bij de gewenste veldgrens of
applicatiekaart.

OPMERKING

De applicatiekaarten moeten aan de gewenste
waardeontvangers van het aangesloten apparaat
worden toegewezen. Wanneer het aangesloten
apparaat meerdere gewenste waardeontvangers
heeft, kunnen meerdere applicatiekaarten worden
gekozen.

Wanneer geen apparaat is aangesloten, moeten
aan de applicatiekaarten eenheden worden
toegewezen.

6. Wanneer een apparaat is aangesloten,
onder "Doel" de gewenste ontvanger kiezen.

of

Wanneer geen apparaat is aangesloten,
Onder "Eenheid" de gewenste eenheid kiezen.

7. Om de afgiftes aan te passen,
onder "Waarde schalen" de schaal op de
gewenste afgiftes instellen.

8. Invoer bevestigen met .

Wanner op de AmaTron 4 geen veldgegevens
zijn opgeslagen, worden de gekozen
applicatiekaarten of de gekozen veldgrenzen in
het kaartaanzicht geladen.

9. Wanneer veldgegevens op de AmaTron 4
aanwezig zijn,
in de veldkeuze het bijbehorende veld kiezen.

10. Wanneer de geladen veldgegevens moeten
worden bewerkt,
zie pagina 85.

Importmenu

Waarden

Doel

Waarden schalen

Applicatiekaarten

Veldgrenzen

Veldgrens

CMS-I-00001094
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Met documentatie werken 19 

19.1 Veldgegevens opslaan

Wanneer veldgegevens zijn geregistreerd, kunnen
de geregistreerde veldgegevens worden opgeslagen.
Wanneer de veldgegevens kunnen worden
opgeslagen, wordt een vraag getoond.

De vraag voor het opslaan van de veldgegevens
wordt onder de volgende omstandigheden
getoond:

Een nieuw veld moet worden aangemaakt.

Al opgeslagen veldgegevens moeten worden
geladen.

Veldgegevens moeten uit shape-bestanden
worden geïmporteerd.

Wanneer de vraag wordt bevestigd, wordt het menu
"Opslaan" weergegeven.

In het menu "Opslaan" worden de al opgeslagen
velden in de linkerlijst opgesomd. Wanneer de
geregistreerde veldgegevens voor een nieuw veld
moeten worden opgeslagen, kan een nieuw veld
worden aangemaakt. Aan de rechterkant kunnen de
veldgegevens worden gekozen, die niet voor het
gekozen veld moeten worden opgeslagen.

1. Om een nieuw veld aan te maken,

Kies .

2. Kies het gewenste veld.

3. Wanneer bepaald veldgegevens niet voor het
veld moeten worden opgeslagen,
veldgegevens deselecteren.

4. Bevestig met .

CMS-I-00004987

CMS-T-00000263-M.1

CMS-T-00007064-A.1
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19.2 Veldgegevens laden

Laad de veldgegevens om geïmporteerde en
aangemaakte veldgegevens te kunnen gebruiken.

De veldgegevens kunnen de volgende gegevens
bevatten:

Opdrachten

Veldgrenzen

Leidsporen

Applicatiekaarten

VOORWAARDEN

Veld aangemaakt, zie pagina 87 of ISO-
XML-opdrachtgegevens geïmporteerd, zie
pagina 91 of veldgegevens uit shape-bestand
geïmporteerd, zie pagina 88

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies het gewenste veld.

CMS-I-00000304

3. Om samen met het veld een opdracht te laden,
plaatst u het vinkje bij de gewenste opdracht.

4. Om de opdrachtgegevens voor het importeren te
beheren,
zie pagina 95

5. Om samen met het veld leidsporen te laden,
plaatst u het vinkje bij de gewenste leidsporen.

6. Om samen met het veld een veldgrens te laden,
plaatst u het vinkje bij de gewenste veldgrens.

01.01.18

01.01.18

Veldgegevens

Opdrachten

01.01.18

Leidsporen

Veldgrenzen

Opdracht

Afgifte

Klant

Bestuurder

configureren

CMS-I-00000303

CMS-T-00000340-H.1
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Applicatiekaarten zijn in de opdrachtgegevens
opgenomen en worden met de opdrachtgegevens
geladen. Applicatiekaarten kunnen uit meerdere
layers bestaan. Deze applicatiekaarten worden Multi
Layer-applicatiekaarten genoemd. Elke layer van
een Multi Layer-applicatiekaart kan aan een andere
gewenste waarde-ontvanger op de machine worden
toegekend.

OPMERKING

De gewenste waarde-ontvangers voor de Multi
Layer-applicatiekaarten worden automatisch aan
de hand van de eenheden toegekend. Wanneer
de gewenste waarde-ontvangers niet correct
zijn toegekend, moeten de gewenste waarde-
ontvangers handmatig worden toegekend.

7. Om een applicatiekaart aan te passen,
in de gekozen opdracht de gewenste
applicatiekaart kiezen.

CMS-I-00005173

8. Wanneer de gewenste waarde-ontvanger onder
"Doel" niet bij de layer past,
onder "Doel" de gewenste ontvanger toekennen.

9. Om de afgiftes aan te passen,
onder "Waarden schalen" de schaal op de
gewenste afgiftes instellen.

10. Alle instellingen bevestigen met .

Als het voertuig in de buurt van het gekozen
veld staat, dan worden het veld en de gekozen
gegevens op de kaart weergegeven. CMS-I-00001090

19.3 Nieuw veld aanmaken

Bij de documentatie in de AmaTron 4 staat het veld in
het middelpunt.

Als een veld is aangemaakt, dan worden de
volgende gegevens automatisch opgeslagen bij
het veld:

Veldgrenzen

Leidsporen

Hindernissen

Keerstrook

CMS-T-00000325-G.1
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Er kunnen opdrachten aan een veld worden
toegewezen. Aan een opdracht kunnen afgiftes,
producten, klanten en bestuurders worden
toegewezen.

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies .

3. Voer veldnamen in.

4. Bevestig met .

CMS-I-00000304

19.4 Veldgegevens uit shape-bestand aan veld toevoegen

Op de USB-stick opgeslagen shape-bestanden
kunnen worden weergegeven en de daarin
opgenomen veldgegevens kunnen aan een aanwezig
veld worden toegevoegd. Wanneer de veldgegevens
van een shape-bestand zonder aanwezig veld
moeten worden bewerkt, zie pagina 82.

De volgende veldgegevens kunnen in shape-
bestanden zijn opgenomen:

Applicatiekaarten

Veldgrenzen

CMS-T-00001738-F.1
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VOORWAARDEN

Veld aangemaakt, zie pagina 87 of ISO-
XML-opdrachtgegevens geïmporteerd, zie
pagina 91

USB-stick met shape-bestanden geplaatst

OPMERKING

Applicatiekaarten moeten met het WGS-84-
coördinatensysteem zijn aangemaakt.

Applicatiekaarten bestaan uit 3 bestanden.
Alle 3 bestanden moeten in dezelfde map
of hetzelfde zipbestand op de USB-stick
zijn opgeslagen:

Geometriegegevensbestand,
bestandsformaat: .shp

Artikelgegevensbestand,
bestandsformaat: .dbf

Attributengegevensbestand,
bestandsformaat: .shx

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies het gewenste veld.

CMS-I-00000304
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3. In het menu voor de keuze van de veldgegevens

 kiezen.

De op de USB-stick opgeslagen veldgrenzen en
applicatiekaarten worden weergegeven

01.01.18

01.01.18

Veldgegevens

Opdrachten

01.01.18

Leidsporen

Veldgrenzen

Opdracht

Afgifte

Klant

Bestuurder

configureren

CMS-I-00000303

4. Plaats een vinkje bij de gewenste veldgrens of
applicatiekaart.

OPMERKING

De applicatiekaarten moeten aan de gewenste
waardeontvangers van het aangesloten apparaat
worden toegewezen. Wanneer het aangesloten
apparaat meerdere gewenste waardeontvangers
heeft, kunnen meerdere applicatiekaarten worden
gekozen.

Wanneer geen apparaat is aangesloten, moeten
aan de applicatiekaarten eenheden worden
toegewezen.

5. Wanneer een apparaat is aangesloten,
onder "Doel" de gewenste ontvanger kiezen.

of

Wanneer geen apparaat is aangesloten,
Onder "Eenheid" de gewenste eenheid kiezen.

6. Om de afgiftes aan te passen,
onder "Waarde schalen" de schaal op de
gewenste afgiftes instellen.

7. Invoer bevestigen met .

De gekozen applicatiekaarten worden onder
"Opdrachten" in de veldgegevens opgenomen.
De gekozen veldgrenzen worden in de lijst met
veldgrenzen opgenomen.

Importmenu

Waarden

Doel

Waarden schalen

Applicatiekaarten

Veldgrenzen

Veldgrens

CMS-I-00001094
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19.5 ISO-XML-opdrachtgegevens importeren

19.5.1 ISO-XML-opdrachtgegevens van USB-stick importeren

ISO-XML-opdrachtgegevens kunnen worden
geïmporteerd en in de AmaTron 4 worden geladen.

ISO-XML-opdrachtgegevens kunnen de volgende
gegevens bevatten:

Opdrachten

Opdrachten verwijzen naar velden, producten,
klanten, bestuurders en applicatiekaarten.

Stamgegevens

Productgegevens

Klantgegevens

Bestuurdersgegevens

Veldgrenzen

Leidsporen

Hindernissen

Keerstrook

Applicatiekaarten

CMS-T-00004311-E.1

CMS-T-00000341-H.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Maps&Doc" beschikbaar

ISO-XML-opdrachtgegevens als xml-bestand
met de naam "Taskdata" op de USB-stick
aanwezig

OPMERKING

Indien ISO-XML-opdrachtgegevens worden
geïmporteerd, dan worden de aanwezige ISO-
XML-opdrachtgegevens van de AmaTron 4 op
de USB-stick opgeslagen en op de AmaTron 4
gewist.

1. Open het snelstartmenu.

CMS-I-00000278

2. Kies .

Het importmenu wordt getoond.

Wanneer een ISO-XML-bestand in een submap
van de USB-stick is opgeslagen, wordt de
mapnaam in de lijst weergegeven.

Wanneer een ISO-XML-bestand in een ZIP-
bestand op de USB-stick is opgeslagen, wordt
de bestandsnaam van het ZIP-bestand in de lijst
weergegeven.

Wanneer een ISO-XML-bestand in de hoofdmap
van de USB-stick is opgeslagen, wordt in de
lijst een punt als naam van de hoofdmap
weergegeven.

CMS-I-00000144
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3. Om opdrachtgegevens voor de import te
selecteren,
vinkje bij de gewenste opdrachtgegevens
plaatsen.

4. Import bevestigen met .

Importmenu

Productiedatum
Opdrachten
Velden
Producten
Klanten
Apparaten

TASKDATA 3

TASKDATA 1

TASKDATA 2

TASKDATA 4

Task-bestanden

Applicatiekaarten

Applicatiekaart

CMS-I-00004920

19.5.2 ISO-XML-opdrachtgegevens met myAmaRouter-app importeren

Via het platform myAgrirouter kunnen gegevens
tussen Farm Management-systemen, machines en
apparaten worden uitgewisseld. De myAmaRouter-
App maakt de verbinding met myAgrirouter.

De afgebeelde QR-code leidt naar aanvullende
informatie.

CMS-I-00003258

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Maps&Docs" beschikbaar

myAmaRouter-app op mobiel apparaat
geïnstalleerd

Netwerk in AmaTron 4 ingesteld; zie pagina 51

AmaTron 4 en mobiel apparaat zijn in dezelfde
WLAN

OPMERKING

De op de AmaTron 4 aanwezige
opdrachtgegevens worden bij de import van
nieuwe opdrachtgegevens overschreven. De
aanwezige opdrachtgegevens worden niet
automatisch opgeslagen.

1. Wanneer de aanwezige opdrachtgegevens
moeten worden opgeslagen,
zie pagina 94.

2. myAmaRouter-app starten.

3. Import in de myAmaRouter-app starten.

CMS-T-00004312-D.1
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4. Import op de AmaTron 4 bevestigen.

CMS-I-00003262

19.6 ISO-XML-opdrachtgegevens exporteren

19.6.1 ISO-XML-opdrachtgegevens naar USB-stick exporteren

Geregistreerde opdrachtgegevens kunnen als ISO-
XML-opdrachtgegevens worden geëxporteerd en op
de USB-stick worden opgeslagen.

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Maps&Docs" beschikbaar

USB-stick geplaatst

1. Open het snelstartmenu.

2. Kies ISO-XML.

De opdrachtgegevens worden in een map op de
USB-stick opgeslagen. De map bevat de naam
"TASKDATA"

Wanneer al een map met de naam "TASKDATA"
op de USB-stick aanwezig is, wordt de naam van
deze map met de datum en de tijd van de export
aangevuld.

Een kopie van de opdrachtgegevens blijft op de
AmaTron 4.

CMS-I-00000278

CMS-T-00004313-D.1

CMS-T-00001743-E.1
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19.6.2 ISO-XML-opdrachtgegevens met myAmaRouter-app exporteren

Via het platform myAgrirouter kunnen gegevens
tussen Farm Management-systemen, machines en
apparaten worden uitgewisseld. De myAmaRouter-
App maakt de verbinding met myAgrirouter.

De afgebeelde QR-code of de link
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter leiden naar
meer informatie.

CMS-I-00003258

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Maps&Docs" beschikbaar

myAmaRouter-app op mobiel apparaat
geïnstalleerd

Netwerk in AmaTron 4 ingesteld; zie pagina 51

AmaTron 4 en mobiel apparaat zijn in dezelfde
WLAN

1. myAmaRouter-app starten.

2. Export in de myAmaRouter-app starten.

3. Export op de AmaTron 4 bevestigen.

CMS-I-00003263

19.7 Opdrachtdata beheren

19.7.1 Nieuwe opdracht aanmaken

Als een veld werd aangemaakt of via
opdrachtgegevens werd geïmporteerd, dan kunnen
opdrachten worden aangemaakt en kan aan het veld
een opdracht worden toegewezen.

CMS-T-00004314-D.1

CMS-T-00007052-C.1

CMS-T-00000326-H.1
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VOORWAARDEN

Opdrachtgegevens geïmporteerd, zie
pagina 91 of veld aangemaakt, zie pagina 87

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies het veld.

CMS-I-00000304

3. Kies onder "Opdrachten" .

4. Voer de opdrachtnaam in.

Als aan de actuele opdracht productinformatie
een gewenste waarden zijn toegevoegd, wordt
een instructie getoond.

5. Indien de productinformatie en gewenste
waarden voor de nieuwe opdracht moeten
worden overgenomen,

kies dan ,

of

Als de productinformatie en gewenste waarden
van de actuele opdracht verworpen moeten
worden,

Kies .

6. Bevestig met .

01.01.18

01.01.18

Veldgegevens

Opdrachten

01.01.18

Leidsporen

Veldgrenzen

Opdracht

Afgifte

Klant

Bestuurder

configureren

CMS-I-00000303
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OPMERKING

Aan een opdracht kunnen de volgende
gegevens worden toegewezen:

Afgiftes en producten, zie pagina 97

Klanten, zie pagina 100

Bestuurders, zie pagina 102

19.7.2 Afgiftes configureren

Aan de gewenste waarde-ontvangers van het
aangesloten apparaat kunnen gewenste waarden
worden toegewezen. De AmaTron 4 draagt de
ingestelde gewenste waarden over aan het
aangesloten apparaat.

Om afgiftes voor afzonderlijke producten
te documenteren, kunnen producten worden
aangemaakt en afgiftes worden aangegeven.

VOORWAARDEN

Opdrachtgegevens geïmporteerd, zie
pagina 91 of veld aangemaakt, zie pagina 87

Opdracht aangemaakt; zie pagina 95 of met de
opdrachtgegevens geïmporteerd

ISOBUS-apparaat met minimaal één gewenste
waarde-ontvanger aangesloten

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies het veld.

CMS-I-00000304

CMS-T-00000333-I.1

19 | Met documentatie werken
Opdrachtdata beheren 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 97



3. Kies onder "Opdrachten" de gewenste opdracht.

Onder "Afgifte configureren "wordt de naam van de
gewenste waarde-ontvanger weergegeven. Voor elke
gewenste waarde-ontvanger van het apparaat wordt
een menupunt weergegeven.

4. Kies de gewenste nominale waarde-ontvanger.
01.01.18

01.01.18

Veldgegevens

Opdrachten

01.01.18

Leidsporen

Veldgrenzen

Opdracht

Afgifte

Klant

Bestuurder

configureren

CMS-I-00000303

Aan de linkerkant worden de eenheden getoond
waarin de gewenste waarde kan worden
weergegeven. Het apparaat stelt de eenheden voor.

OPMERKING

Als de afgifte in procenten wordt ingevoerd, wordt
de met de eenheid gespecificeerde gewenste
waarde overeenkomstig de procentuele waarde
aangepast.

5. Gewenste eenheid kiezen.

6. Onder "Gewenste waarde" de gewenste waarde
invoeren.

OPMERKING

Als een applicatiekaart wordt gebruikt, wordt de
waarde onder "Gewenste waarde" genegeerd.

Voor de volgende situaties kunnen vaste
gewenste waarden worden ingesteld:

De machine verlaat het veld.

Het GPS-signaal valt uit.

Als geen vaste gewenste waarden worden
ingesteld, behoudt het apparaat in beide gevallen
de laatst gebruikte waarde.

7. Als vaste gewenste waarden moeten worden
ingevoerd,

met  de menupunten laten weergeven.

Afgifte

Buiten veldgrens

Setpoint

Bij GPS-uitval

Producten

configureren...

kg/ha

CMS-I-00000305

19 | Met documentatie werken
Opdrachtdata beheren 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE98



8. Onder "Buiten veldgrens" en "Bij GPS-uitval" de
gewenste waarden invoeren.

9. Om afgiftes voor producten te specificeren,
zie pagina 99.

19.7.3 Producten beheren

Bij de producten kunnen afgiftes worden ingevoerd.
De AmaTron 4 slaat de ingevoerde afgiftes op ter
documentatie.

VOORWAARDEN

Afgiftes geconfigureerd, zie pagina 97

1. Kies in het menu "Afgiftes" onder "Producten"
"configureren...".

2. Om een nieuw product aan te maken,

Kies .

3. Voer onder "Productnaam" de naam voor het
product in.

4. Kies onder "Eenheid" de eenheid voor het
product.

5. Bevestig met .

CMS-I-00000306

6. Om een product toe te wijzen,
onder "Producten" de gewenste producten
kiezen.

De gekozen producten krijgen een vinkje.

7. Bevestig met .

De gekozen producten zijn toegewezen aan de
opdracht en aan de nominale waarde-ontvanger
van het apparaat.

CMS-I-00000306

CMS-T-00010597-B.1
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8. Om de nominale waarde van de producten te
wijzigen,
kies dan onder "Producten" het gewenste
product.

9. Voer de nominale waarde in.

10. Bevestig met .

Afgifte

Buiten veldgrens

Setpoint

Bij GPS-uitval

Producten

configureren...

kg/ha

Product

CMS-I-00007246

19.7.4 Klanten beheren

VOORWAARDEN

Opdrachtgegevens geïmporteerd, zie
pagina 91 of veld aangemaakt, zie pagina 87

Opdracht aangemaakt; zie pagina 95 of met de
opdrachtgegevens geïmporteerd

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies het veld.

CMS-T-00000335-G.1
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OPMERKING

Er moet een gewenste opdracht worden
aangemaakt en gekozen om klanten aan te
maken. De aangemaakte klanten kunnen dan aan
iedere opdracht worden toegewezen.

3. Kies onder "Opdrachten" een gewenste opdracht.

4. Kies "Klant".

01.01.18

01.01.18

Veldgegevens

Opdrachten

01.01.18

Leidsporen

Veldgrenzen

Opdracht

Afgifte

Klant

Bestuurder

configureren

5. Om een nieuwe klant aan te maken,

Kies .

6. Klantgegevens invoeren.

7. Bevestig met .

8. Om de opdracht aan een klant toe te wijzen,
de gewenste klant kiezen.

De gekozen klant krijgt een vinkje.

9. Bevestig met .
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19.7.5 Bestuurder beheren

VOORWAARDEN

Opdrachtgegevens geïmporteerd, zie
pagina 91 of veld aangemaakt, zie pagina 87

Opdracht aangemaakt; zie pagina 95 of met de
opdrachtgegevens geïmporteerd

1. Kies  in het werkmenu.

2. Kies het veld.

OPMERKING

Er moet een gewenste opdracht worden
aangemaakt en gekozen om bestuurders aan te
maken. De aangemaakte bestuurders kunnen dan
aan iedere opdracht worden toegewezen.

3. Kies onder "Opdrachten" een gewenste opdracht.

4. Kies "Bestuurder".

01.01.18

01.01.18

Veldgegevens

Opdrachten

01.01.18

Leidsporen

Veldgrenzen

Opdracht

Afgifte

Klant

Bestuurder

configureren

5. Om een nieuwe bestuurder aan te maken,

Kies .

6. Voer de bestuurdersgegevens in.

7. Bevestig met .

CMS-T-00000338-G.1
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8. Om de opdracht aan een bestuurder toe te
wijzen,
de gewenste bestuurder kiezen.

De gekozen bestuurder krijgt een vinkje.

9. Bevestig met .

19.8 Opdrachtgegevens als PDF exporteren

De opdrachtgegevens van de actuele opdracht
kunnen als PDF op de USB-stick worden opgeslagen.

De volgende opdrachtgegevens zijn in het PDF-
bestand opgenomen:

Opdrachtsamenvatting

Opdrachtdetails

Totaalwaarden van het apparaat

Details over afgifte per gewenste waarde-
ontvanger

Afbeelding van een dekkingskaart per gewenste
waarde-ontvanger

CMS-T-00003637-D.1
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VOORWAARDEN

USB-stick geplaatst

Gewenste opdracht in de veldgegevens
geladen; zie pagina 86

1. Open het snelstartmenu.

2. Kies 
PDF

.

CMS-I-00000278

De opdrachtgegevens worden in de map
"PDF_Export" op de USB-stick opgeslagen. Het
PDF-bestand bevat als naam de datum en
de tijd van de export en de veldnamen en
opdrachtnamen.

CMS-I-00004117
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Sectieregeling gebruiken 20 

20.1 Overlapping instellen

20.1.1 Overlapping in rijrichting instellen

De overlapping in de rijrichting geeft aan, hoe ver de
secties in de rijrichting over een grens mogen reiken,
voordat de secties uitschakelen. Een overlapping
in de rijrichting voorkomt, dat gemiste gedeelten
tussen de wendakker en de rijen of tussen bewerkte
oppervlakken ontstaan.

De overlapping in de rijrichting kan apart voor het
inschakelen en het uitschakelen van de secties
worden ingesteld.

Grenzen voor de overlapping in de rijrichting:

Grenzen van onbewerkte te bewerken
oppervlakken

Wendakkergrens

OPMERKING

Voor de correcte overlapping in de rijrichting
geldt het volgende:

De correcte schakeltijden zonder overlapping
moeten in de apparaatbediening worden
ingesteld.

Wanneer een gemist gedeelte tussen
wendakker en de rijen of tussen bewerkte
oppervlakken de bedoeling is, kan voor de
overlapping in de rijrichting ook een negatieve
waarde worden ingevoerd.

CMS-T-00000189-J.1

CMS-T-00000286-H.1

CMS-T-00000287-H.1
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Positieve waarde voor de overlapping in de
rijrichting

Negatieve waarde voor de overlapping in de
rijrichting

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

1. In het werkmenu  >
"Overlappingsinstellingen" kiezen.

Wanneer de aangesloten machine MultiBoom
ondersteunt, wordt een lijst met spuitbomen
weergegeven.

Wanneer de aangesloten machine slechts één
spuitboom heeft, wordt deze spuitboomkeuze
overgeslagen.

2. Wanneer de overlappingsinstellingen voor alle
spuitbomen moeten worden overgenomen,
"Instellingen voor alle bomen overnemen"
activeren.

Wanneer "Instellingen voor alle bomen
overnemen" is geactiveerd, kan alleen de eerste
spuitboom worden gekozen.

3. Spuitboom uit de lijst kiezen.

CMS-I-00004943
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4. "Overlapping in de rijrichting" kiezen.

5. Voer een waarde in tussen -1000 cm en 1000 cm.

6. Bevestig met .

7. Kies "Overlapping in rijrichting bij uitschakelen".

8. Voer een waarde in tussen -1000 cm en 1000 cm.

9. Bevestig met .

CMS-I-00000198

20.1.2 Overlappingsgraad vastleggen

De overlappingsgraad bepaalt met hoeveel procent
een sectie over een grens mag gaan, voordat de
sectie uitschakelt. De ingestelde overlappingsgraad
wordt in de kaartweergave weergegeven.

Grenzen voor de overlappingsgraad:

Grenzen van onbewerkte te bewerken
oppervlakken

Wendakkergrens

CMS-T-00000288-H.1
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Mogelijke instellingen Verklaring Afbeelding

0 %
De deelbreedten worden

uitgeschakeld, voordat een
overlapping ontstaat.

50 %
De secties worden

uitgeschakeld, indien deze voor
de helft over een grens steken.

100 %
De secties worden

uitgeschakeld, indien deze
volledig over een grens steken.

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

1. In het werkmenu  >
"Overlappingsinstellingen" kiezen.

Wanneer de aangesloten machine MultiBoom
ondersteunt, wordt een lijst met spuitbomen
weergegeven.
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Wanneer de aangesloten machine slechts één
spuitboom heeft, wordt deze spuitboomkeuze
overgeslagen.

2. Wanneer de overlappingsinstellingen voor alle
spuitbomen moeten worden overgenomen,
"Instellingen voor alle bomen overnemen"
activeren.

Wanneer "Instellingen voor alle bomen
overnemen" is geactiveerd, kan alleen de eerste
spuitboom worden gekozen.

3. Spuitboom uit de lijst kiezen.

CMS-I-00004943

4. Kies "Overlappingsgraad".

5. Kies het percentage.

6. Bevestig met .

CMS-I-00000199

20.1.3 Overlappingstolerantie vastleggen

De overlappingstolerantie bepaalt, hoe ver de
buitenste secties over een bewerkt oppervlak
mogen steken, voordat deze uitschakelen. Een
overlappingstolerantie voorkomt dat de buitenste
secties bij parallel rijden constant uitschakelen en
inschakelen, indien deze een grens raken.

Grenzen voor de overlappingstolerantie:

Grenzen van onbewerkte te bewerken
oppervlakken

Wendakkergrens

CMS-I-000594

CMS-T-00000289-H.1
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OPMERKING

De overlappingstolerantie werkt alleen, wanneer
de overlappingsgraad op 0% of 100% is ingesteld;
zie pagina 107.

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

1. In het werkmenu  >
"Overlappingsinstellingen" kiezen.

Wanneer de aangesloten machine Multi Boom
ondersteunt, wordt een lijst met spuitbomen
weergegeven.

Wanneer de aangesloten machine slechts één
spuitboom heeft, wordt deze spuitboomkeuze
overgeslagen.

2. Wanneer de overlappingsinstellingen voor alle
spuitbomen moeten worden overgenomen,
"Instellingen voor alle bomen overnemen"
activeren.

Wanneer "Instellingen voor alle bomen
overnemen" is geactiveerd, kan alleen de eerste
spuitboom worden gekozen.

3. Spuitboom uit de lijst kiezen.

CMS-I-00004943

4. Kies "Overlappingstolerantie".

5. Gewenste waarde invoeren.

6. Bevestig met .

CMS-I-00000200
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20.1.4 Overlappingstolerantie aan de veldgrens vastleggen

De overlappingstolerantie aan de veldgrens bepaalt,
hoe ver de buitenste secties over de veldgrens
mogen steken, voordat deze uitschakelen. Een
overlappingstolerantie aan de veldgrens voorkomt
dat de buitenste secties bij ritten aan de veldgrens
constant uitschakelen en inschakelen, omdat deze de
veldgrens raken.

CMS-I-001467

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

1. In het werkmenu  >
"Overlappingsinstellingen" kiezen.

Wanneer de aangesloten machine MultiBoom
ondersteunt, wordt een lijst met spuitbomen
weergegeven.

Wanneer de aangesloten machine slechts één
spuitboom heeft, wordt deze spuitboomkeuze
overgeslagen.

2. Wanneer de overlappingsinstellingen voor alle
spuitbomen moeten worden overgenomen,
"Instellingen voor alle bomen overnemen"
activeren.

Wanneer "Instellingen voor alle bomen
overnemen" is geactiveerd, kan alleen de eerste
spuitboom worden gekozen.

3. Spuitboom uit de lijst kiezen.

CMS-I-00004943

CMS-T-00000290-H.1

20 | Sectieregeling gebruiken
Overlapping instellen 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 111



4. Kies "Overlappingstolerantie aan de veldgrens".

5. Voer een waarde tussen 0 cm en 150 cm in.

6. Bevestig met .

CMS-I-00000201

20.2 Registratie starten

Als de registratie is gestart en de secties
zijn ingeschakeld, dan slaat de AmaTron 4 de
positiegegevens van het bewerkte oppervlak op.
Bewerkte oppervlakken worden op de kaartweergave
in het groen getoond.

De volgende gegevens behoren tot registraties:

Bewerkt oppervlak

Veldgrenzen

Hindernissen

Keerstrook

Leidsporen

OPMERKING

Zonder een correctiesignaal wordt het ontvangen
signaal gecorrigeerd door een software. Er
kunnen 5 minuten verstrijken tot een gecorrigeerd
signaal ter beschikking staat.

Indien geen gecorrigeerd signaal beschikbaar
is, wordt het bewerkte oppervlak in de
kaartweergave in geel weergegeven. Indien een
gecorrigeerd signaal beschikbaar is, wordt het
bewerkte oppervlak in het groen weergegeven.

De volgende tabel toont een overzicht van de
deelbreedtetoestand en de bijbehorende kleuren van
de deelbreedten in het apparaatsymbool.

CMS-T-00000264-I.1
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Apparaat met automatische deelbreedteschakeling

Deelbreedtetoestand Kleur van de deelbreedte in apparaatsymbool

Apparaat niet in werkstand Grijs

Registratie gestopt, deelbreedte handmatig
uitgeschakeld

Oranje

Registratie gestopt, deelbreedte handmatig
ingeschakeld

Groen

Deelbreedte via automatische deelbreedteschakeling
uitgeschakeld

Oranje

Deelbreedte via automatische deelbreedteschakeling
ingeschakeld

Groen

Deelbreedte via automatische deelbreedteschakeling
ingeschakeld, deelbreedte heeft setpoint niet bereikt

Geel

Registratie gestart, deelbreedte handmatig gestopt Rood

OPMERKING

Als de deelbreedte van het apparaat handmatig
worden geschakeld, dan wordt via de kleuren
van de deelbreedten in apparaatsymbool een
schakeladvies gegeven.

Machine met handmatige deelbreedteschakeling

Schakeladvies Kleur van de deelbreedte in apparaatsymbool

Deelbreedte uit Oranje

Deelbreedte aan Groen
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VOORWAARDEN

ISOBUS geconfigureerd, zie pagina 44

GPS-signaal aanwezig

Correcte tractor gekozen, zie pagina 67

Correct apparaat gekozen, zie pagina 57

Overlapping ingesteld, zie pagina 105

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

Bij automatische sectieregeling:

Het apparaat is voor automatische
sectieregeling geconfigureerd

Als het aangesloten werkapparaat de
automatische sectieregeling ondersteunt,

kies dan  in het werkmenu,

of

als de secties van het aangesloten
werkapparaat handmatig worden geschakeld,

kies dan  in het werkmenu.

CMS-I-00000132

20.3 Registratie beëindigen

Als het aangesloten werkapparaat de
automatische sectieregeling ondersteunt,
schakel dan alle secties via de apparaatbesturing
uit,

of

of pauzeer deze,

of

als de secties van het aangesloten
werkapparaat handmatig worden geschakeld,

kies dan  in het werkmenu.

CMS-T-00000265-B.1
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Veldgrenzen gebruiken 21 

21.1 Veldgrens aanmaken

De AmaTron 4 kan uit het bewerkte oppervlak
een veldgrens aanmaken. Uit de veldgrens kan
de AmaTron 4 de veldgrootte berekenen. Uit de
veldgrootte resulteren het bewerkte oppervlak en
het resterende oppervlak. Als de automatische
deelbreedteschakeling wordt gebruikt, stopt de afgifte
aan de veldgrens.

Indien een veldgrens moet worden aangemaakt
zonder het oppervlak werkelijk te bewerken, kan het
bewerkte oppervlak op de AmaTron 4 weer worden
gewist.

Als een ISOBUS-strooier is aangesloten, dan wordt
binnen de veldgrens automatisch een veiligheidszone
aangemaakt. Als de ISOBUS-strooier in de
veiligheidszone komt, schakelen de deelbreedten uit.
Daardoor wordt voorkomen, dat over de veldgrens
heen wordt gestrooid. De veiligheidszone kan via de
veldgrensconfiguratie worden uitgeschakeld.

Bij AMAZONE-strooiers van de nieuwste generatie
wordt de veiligheidszone bij het grensstrooien
automatisch uitgeschakeld.

CMS-T-00001745-G.1

CMS-T-00000298-H.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

Veldrand volledig bewerkt

1. Kies  in het werkmenu.

CMS-I-00000215

De veldgrens wordt om het bewerkte
oppervlak gelegd. De omvang van de bewerkte
oppervlakken en de resterende oppervlakken

worden op de kaart weergegeven: 1

1

CMS-I-00000217

2. Om het bewerkte oppervlak te wissen,
op het bewerkte oppervlak tikken.

3. Kies .

CMS-I-00003261
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4. Om uitsluitingszones aan te maken,
zie pagina 117.

5. Om de veldgrens te configureren,
zie pagina 119

21.2 Uitsluitingszones aanmaken

Met uitsluitingszones kunnen vlakken in het
veld worden gemarkeerd, die niet moeten of
kunnen worden bewerkt. Uitsluitingszones hebben
eigen grenzen. Wanneer uitsluitingszones worden
aangemaakt en nog geen veldgrens aanwezig is,
wordt automatisch een veldgrens aangemaakt. De
grenzen van de uitsluitingszones worden binnen de
veldgrens om niet bewerkte oppervlakken gelegd.

De uitsluitingszone moet minimaal 10 m² groot zijn.

Als een ISOBUS-strooier is aangesloten, dan
worden rondom uitsluitingszones automatisch
veiligheidszones aangemaakt. Als de ISOBUS-
strooier in de veiligheidszone komt, schakelen
de deelbreedten uit. Daardoor wordt voorkomen
dat in de uitsluitingszone wordt gestrooid. De
veiligheidszone kan via de veldgrensconfiguratie
worden uitgeschakeld.

Bij AMAZONE-strooiers van de nieuwste generatie
wordt de veiligheidszone bij het grensstrooien
automatisch uitgeschakeld.

CMS-T-00013057-A.1

21 | Veldgrenzen gebruiken
Uitsluitingszones aanmaken 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 117



VOORWAARDEN

Veld volledig bewerkt

Niet bewerkt oppervlak van minimaal 10 m²
binnen het bewerkte oppervlak aanwezig

1. Op het bewerkte oppervlak tikken.

2. Kies .

CMS-I-00008351

Wanneer nog geen veldgrens aanwezig is, wordt
een veldgrens aangemaakt.

Om het onbewerkte oppervlak binnen de
veldgrens worden uitsluitingszones aangemaakt.

CMS-I-00008350

3. Om een uitsluitingszone te wissen

Op de uitsluitingszone tikken en  kiezen.

CMS-I-00008349
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21.3 Veldgrens verbergen

Wanneer veldgrenzen worden verborgen, worden de
veldgrenzen niet meer in het kaartaanzicht getoond.
De verborgen veldgrenzen blijven in de veldgegevens
opgeslagen en kunnen weer worden geladen.

1. Tik op de veldgrens.

2. Kies .

3. Om de veldgrenzen weer te laden,
zie pagina 86.

CMS-I-00001053

21.4 Veldgrenzen configureren

21.4.1 Veiligheidszone deactiveren

Als een ISOBUS-strooier is aangesloten, dan worden
binnen veldgrenzen en rondom uitsluitingszones
automatisch veiligheidszones aangemaakt. Als de
ISOBUS-strooier in een veiligheidszone komt,
schakelen de deelbreedten uit. Daardoor wordt
voorkomen dat over de veldgrens of in
een uitsluitingszone heen wordt gestrooid. De
veiligheidszones kunnen worden uitgeschakeld.

Bij AMAZONE-strooiers van de nieuwste generatie
worden de veiligheidszones bij het grensstrooien
automatisch uitgeschakeld.

CMS-T-00000308-G.1

CMS-T-00013056-A.1

CMS-T-00013058-A.1
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1. Kies  > "Veldgrens" in het werkmenu.

2. "Veiligheidszone" activeren

of

"Veiligheidszone" deactiveren. Wendakkerbreedte

Veiligheidszone

Inactieve veldgrenzen weergeven

Automatische veldgrensherkenning

Waarschuwing voor hindernissen/grenzen

Basisinstellingen

CMS-I-00008327

21.4.2 Waarschuwing voor hindernissen en grenzen activeren

Waarschuwingen worden aan de bovenste
beeldschermrand getoond en een akoestisch signaal
wordt gegeven.

Indien de waarschuwingen zijn geactiveerd,
dan worden voor de volgende gebeurtenissen
waarschuwingen gegeven:

Nadering van een veldgrens

Nadering van een hindernis

1. Kies  > "Veldgrens" in het werkmenu.

2. "Waarschuwing voor hindernissen/grenzen"
activeren

of

"Waarschuwing voor hindernissen/grenzen"
deactiveren.

Wendakkerbreedte

Veiligheidszone

Inactieve veldgrenzen weergeven

Automatische veldgrensherkenning

Waarschuwing voor hindernissen/grenzen

Basisinstellingen

CMS-I-00000189

CMS-T-00000225-G.1
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21.4.3 Inactieve veldgrenzen weergeven

Wanneer deze functie is ingeschakeld, worden
inactieve veldgrenzen als dunne, grijze lijnen in de
kaartweergave getoond.

1. Kies  > "Veldgrens" in het werkmenu.

2. "Inactieve veldgrenzen weergeven" activeren

of

"Inactieve veldgrenzen weergeven" deactiveren. Wendakkerbreedte

Veiligheidszone

Inactieve veldgrenzen weergeven

Automatische veldgrensherkenning

Waarschuwing voor hindernissen/grenzen

Basisinstellingen

CMS-I-00008328

21.4.4 Automatische veldgrensherkenning activeren

Als de automatische veldgrensherkenning is
geactiveerd, herkent de AmaTron 4 automatisch of
een opgeslagen veld in de buurt aanwezig is. De
veldgegevens voor dit veld kunnen dan worden
geladen, om het veld te bewerken. Als de functie is
uitgeschakeld, moeten de veldgegevens handmatig
worden ingesteld om het veld te bewerken.

CMS-T-00013059-A.1

CMS-T-00003639-C.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Maps&Docs" beschikbaar

1. Kies  > "Veldgrens" in het werkmenu.

2. "Automatische veldgrensherkenning" activeren

of

"Automatische veldgrensherkenning" deactiveren. Fahrtrichtungserkennung

Warnungen vor Hindernissen/Grenzen

Auto Zoom-

Ausl seabstand f r Auto Zoomö   -ü

Automatische Feldauswahl 

Grundeinstellungen

CMS-I-00008291
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Virtuele wendakker gebruiken 22 

22.1 Virtuele wendakker aanmaken

Met een virtuele wendakker kan de werkelijke
wendakker in de kaartweergave worden gedefinieerd.
Het bereik van de wendakker kan zo onafhankelijk
van de rest van het veld worden bewerkt.
De deelbreedten worden aan de wendakkergrens
geschakeld.

Op de virtuele wendakker worden automatische
leidsporen aangemaakt.

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

Veldgrens aangemaakt, zie pagina 115

1. Kies  in het werkmenu.

2. Voer de wendakkerbreedte in.

CMS-I-00000219

CMS-T-00001746-H.1

CMS-T-00000300-I.1
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Indien met halve werkbreedte wordt begonnen, ligt
het eerste leidspoor "0" op de veldgrens en het
tweede leidspoor een werkbreedte verder binnen de
veldgrens.

CMS-I-00000221

Indien met hele werkbreedte wordt begonnen, ligt het
eerste leidspoor "0" een halve werkbreedte verder
binnen de veldgrens.

CMS-I-00000220

3. Om het eerste leidspoor op de veldgrens aan te
maken,
"Met halve werkbreedte beginnen" activeren

of

Om het eerste leidspoor een halve werkbreedte
verder binnen de veldgrens aan te maken,
"Met halve werkbreedte beginnen" deactiveren.

4. Bevestig met .

Nadat de virtuele wendakker is aangemaakt,
wordt de wendakker als grijs vlak binnen de
veldgrens weergegeven.
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Om binnen de virtuele wendakker het uitbrengen
te kunnen starten en om de leidsporen binnen de
virtuele wendakker te kunnen gebruiken, moet de
virtuele wendakker worden ontgrendeld.

CMS-I-00009412

5. Om de virtuele wendakker vrij te geven,

kies dan  in het werkmenu.

6. Om de leidsporen binnen de virtuele wendakker
te verbergen,

kies dan  in het werkmenu.

CMS-I-00009411

7. Om de virtuele wendakker te vergrendelen,

kies dan  in het werkmenu.

CMS-I-00009413
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22.2 Virtuele wendakker bewerken

1. Tik op de virtuele wendakker.

2. Om de virtuele wendakker te wissen,

kies dan ,

of

Om de wendakkerbreedte te veranderen,

in het werkmenu onder  >
"Veldgrens" > "Wendakkerbreedte" de gewenste
wendakkerbreedte invoeren

of

Om het eerste leidspoor te verschuiven

In het werkmenu onder  > "Parallelrijden"
"Met halve werkbreedte beginnen" activeren of
deactiveren.

CMS-I-00000315

CMS-T-00000309-G.1
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Hindernis markeren 23 

Als er op het veld hindernissen aanwezig zijn, zoals
waterplassen, elektriciteitsmasten, rotsen of bomen,
dan kunnen deze hindernissen op de kaart van de
AmaTron 4 worden gemarkeerd. Als het voertuig
een hindernis nadert, dan wordt een waarschuwing
gegeven en wordt op het voertuigsymbool gezoomd.

De waarschuwing wordt alleen gegeven, indien
waarschuwingen in de instellingen zijn geactiveerd;
zie pagina 120.

De kaart wordt alleen gezoomd, indien Autozoom is
geactiveerd; zie pagina 71.

De gemarkeerde hindernis kan voor de GPS-Drift-
correctie worden gebruikt, zie pagina 77.

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch pro" beschikbaar

1. Met het voertuig naar de hindernis rijden.

2. Wanneer de gemarkeerde hindernis voor de
GPS-Drift-correctie moet worden gebruikt,
Voertuigrichting en voertuigpositie markeren.

CMS-T-00000299-G.1
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3. Kies  in het werkmenu.

Er wordt een hindernissymbool weergegeven op
de kaart.

CMS-I-00000222

4. Verplaats het hindernissymbool met de vinger
naar de gewenste positie.

5. Als een symbool dient te worden toegevoegd
voor een bepaald type hindernis,
kies dan het gewenste symbool.

6. Als het hindernissymbool dient te worden
hernoemd,

voer dan onder  de gewenste naam in.

7. Als het hindernissymbool dient te worden
gewist,

Kies .

8. Om het hindernissymbool in te stellen,
tik dan op een gewenste plaats op de kaart.

23 | Hindernis markeren
 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE128



Parallelrijhulpmiddel gebruiken 24 

24.1 Parallelrijhulpmiddel configureren

24.1.1 Leidspoorpatroon kiezen

Met de AmaTron 4 kunnen verschillende soorten
leidsporen worden vastgelegd.

Beschikbare
leidspoorpatronen

Verklaring Afbeelding

A-B
Recht leidspoor dat

tussen 2 punten wordt
aangemaakt.

Afgeronde contour

Gebogen leidspoor
dat tijdens de rit
tussen 2 punten

wordt geregistreerd.
De contouren worden

automatische afgerond.

CMS-T-00000190-J.1

CMS-T-00000231-H.1

CMS-T-00000293-H.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

1. Kies in het werkmenu  > "Parallel rijden" >
"Leidspoorpatroon".

2. Kies het gewenste leidspoorpatroon.

3. Bevestig met .

Bed

Lightbar-gevoeligheid

Leidspoorpatroon

Parallel rijden

A-B-lijn

Met halve werkbreedte beginnen

Overlapping leidspoor

Leidspoorafstand

CMS-I-00000207

24.1.2 Leidsporen bewerken

Wanneer leidsporen worden aangemaakt, komt de
leidspoorafstand overeen met de werkbreedte van
de aangesloten machine. De leidspoorafstand kan
handmatig worden veranderd.

Wanneer op de leidspoor moet worden gereden en
toch een overlapping of een gemist gedeelte in de
bewerking moet ontstaan, kan de overlapping van het
leidspoor worden veranderd.

1. Op een leidspoor tikken.

Configuratieknoppen worden weergegeven.

2. Kies .

CMS-I-00004944

CMS-T-00007040-B.1
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3. Om de leidspoorafstand te veranderen,
"Handmatige invoer" activeren

of

Om de overlapping van het leidspoor te
veranderen,
"Handmatige invoer" deactiveren

Mogelijke instellingen voor de overlapping van
het leidspoor:

Positieve waarde: overlapping

Negatieve waarde: gemist gedeelte in de
bewerking

4. Gewenste leidspoorafstand of gewenste
overlapping van het leidspoor invoeren.

Bed

Lightbar-gevoeligheid

Leidspoorpatroon

Parallel rijden

A-B-lijn

Met halve werkbreedte beginnen

Overlapping leidspoor

Leidspoorafstand

Spoorlijnbreedte handmatig invoeren

CMS-I-00004952

24.1.3 Gevoeligheid van de lightbar instellen

Lightbar 1  geeft de afwijking van de tractor weer

van het leidspoor dat het meeste in de buurt ligt,
en ondersteunt de bestuurder om het spoor aan te
houden.

De driehoekige symbolen van de lightbar gaan
branden als de leidspoorafwijking de opgegeven
waarde overschrijdt.

CMS-I-00000204

CMS-T-00000291-H.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

1. Kies in het werkmenu  > "Parallel rijden" >
"Lightbar-gevoeligheid".

2. Voer een waarde tussen 1 cm en 100 cm in.

3. Bevestig met .

Bed

Lightbar-gevoeligheid

Leidspoorpatroon

Parallel rijden

A-B-lijn

Met halve werkbreedte beginnen

Overlapping leidspoor

Leidspoorafstand

CMS-I-00000205

24.2 Leidsporen aanmaken

24.2.1 A-B lijn aanmaken

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

Leidspoorpatroon "A-B" gekozen, zie
pagina 129

1. Rij naar het begin van de rijen.

2. Kies .

Het startpunt van het leidspoor wordt op de
voertuigpositie ingesteld.

CMS-I-00000208

CMS-T-00001688-F.1

CMS-T-00000296-G.1
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3. Rij naar het einde van de rij.

4. Kies .

Het eindpunt van het leidspoor wordt op de
voertuigpositie ingesteld. Overige leidsporen
worden toegevoegd.

CMS-I-00000209

24.2.2 Afgeronde contour aanmaken

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

Leidspoorpatroon "Afgeronde contour"
gekozen; zie pagina 129

1. Rij naar het begin van de rijen.

2. Kies .

Het startpunt van het leidspoor wordt op de
voertuigpositie ingesteld.

CMS-I-00000211

3. Rij naar het einde van de rij.

OPMERKING

Het eindpunt van het leidspoor moet op minimaal
15 m afstand van het startpunt liggen.

4. Kies .

Het eindpunt van het leidspoor wordt op de
voertuigpositie ingesteld. Overige leidsporen
worden toegevoegd.

CMS-I-00000210

CMS-T-00000297-G.1
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24.3 Bedden aanmaken

Om bedden aan te maken, kunnen bepaalde
leidsporen worden gemarkeerd. De gemarkeerde
leidsporen geven aan, in welke rij het werkgebied
moet worden bereden, om een bed in de gewenste
grootte aan te leggen. Het in te voeren getal
geeft aan, in welk ritme de leidsporen moeten
worden bereden. Wanneer bijvoorbeeld een 2
wordt ingevoerd, moet elk tweede leidspoor worden
bereden. Zo wordt steeds een leidspoor weggelaten
en daarmee een bed ter grootte van een werkbreedte
gemaakt.

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

1. Kies in het werkmenu  > "Parallel rijden" >
"Bed".

2. Voer een waarde tussen 1 en 20 in.

3. Bevestig met .

Bed

Lightbar-gevoeligheid

Leidspoorpatroon

Parallel rijden

A-B-lijn

Met halve werkbreedte beginnen

Overlapping leidspoor

Leidspoorafstand

CMS-I-00000206

De leidsporen worden in het opgegeven ritme
gemarkeerd.

CMS-I-00001095

CMS-T-00000292-H.1
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24.4 Parallel rijden

De lightbar 1  geeft tijdens het rijden weer met

hoeveel centimeter het voertuig van het leidspoor
afwijkt, waarop wordt gereden. Als de spoorafwijking
de ingestelde waarde bereikt, dan wordt een
driehoeksymbool naast de centimeterweergave rood.
Zo ziet de bestuurder in welke richting het voertuig
moet worden gestuurd.

CMS-I-00000204

VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

Lightbar toegevoegd aan statusbalk; zie
pagina 24

Lightbar-gevoeligheid vastgelegd; zie
pagina 131

Leidsporen aangemaakt; zie pagina 132

Indien nodig bedden aangemaakt; zie
pagina 134

Om het voertuig in het spoor te houden,
stuur dan het voertuig volgens de weergegeven
lengte in de richting van het leidspoor.

24.5 Leidsporen verschuiven

Om afwijkingen te compenseren die door de
GPS-drift ontstaan, kunnen leidsporen worden
verschoven. Als de getoonde leidsporen niet meer
overeenstemmen met de werkelijke sporen op het
veld, kunnen de getoonde leidsporen op de AmaTron
4 worden verschoven. Daarbij wordt de naast het
voertuig gelegen leidspoor naar de positie van het
voertuigsymbool verschoven. Alle andere leidsporen
worden over dezelfde afstand in dezelfde richting
verschoven.

CMS-T-00000295-H.1

CMS-T-00003615-B.1
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VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Track" beschikbaar

Kies  in het werkmenu.

CMS-I-00002601

De leidsporen zijn verschoven.

CMS-I-00002602

24.6 Hernoemen leidsporen

1. Op een leidspoor tikken.

Configuratieknoppen worden weergegeven.

CMS-I-00004944

CMS-T-00007022-B.1
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2. Kies .

3. Gewenste naam voor de leidsporen invoeren.

4. Bevestig met .

24.7 Leidsporen verbergen

Wanneer leidsporen worden verborgen, worden de
leidsporen niet meer in het kaartaanzicht getoond.
De verborgen leidsporen blijven in de veldgegevens
opgeslagen en kunnen weer worden geladen.

1. Op een leidspoor tikken.

Configuratieknoppen worden weergegeven.

CMS-I-00004944

2. Kies .

De leidsporen worden verborgen.

3. Om de leidsporen weer te laden,
zie pagina 86.

CMS-T-00007039-B.1

24 | Parallelrijhulpmiddel gebruiken
Leidsporen verbergen 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 137



Automatisch boom neerlaten gebruiken 25 

Met automatisch boom neerlaten worden de bomen
automatisch neergelaten, wanneer de spuit op een
niet bewerkt oppervlak wordt gereden.

De in te voeren waarde is gerelateerd aan het tijdstip
waarop de AmaTron 4 de spuitbomen neerlaat,
voordat het onbewerkte oppervlak is bereikt.

De waarde voor het tijdstip van het neerlaten moet
handmatig worden bepaald.

De in de tijd correcte werking van het automatisch
boom neerlaten is afhankelijk van de volgende
factoren:

Rijsnelheid

Tractoruitrusting

Apparaatuitrusting

Af te leggen weg van de bomen

CMS-T-00000284-H.1

25 | Automatisch boom neerlaten gebruiken
 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE138



VOORWAARDEN

Licentie voor "GPS-Switch basic" of "GPS-
Switch pro" beschikbaar

Compatibele AMAZONE-veldspuit aangesloten

Veldgrens aangemaakt, zie pagina 115

1. Kies in het werkmenu  > "Automatisch boom
neerlaten".

2. Activeer "Automatisch boom neerlaten".

3. Voer onder "Voorbeeldtijden voor boom
neerlaten" de duur in seconden in voor het
neerlaatproces.

4. Bevestig met .

CMS-I-00000214
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AUX-N-invoerapparaat configureren 26 

26.1 AUX-N-invoerapparaat configureren

26.1.1 AUX-N-invoerapparaat met AmaTron 4-functies bezetten

Via de AmaTron 4 is het mogelijk om de toetsen
van AUX-N-invoerapparaten te bezetten. Daardoor
kunnen apparaatfuncties en AmaTron 4-functies met
het AUX-N-invoerapparaat worden bediend.

OPMERKING

Via de AmaTron 4 kunnen alleen AUX-N-
invoerapparaten met functies worden bezet.

De volgende tabel toont de functies van de
AmaTron 4:

Uitlijning
van het

voertuigsym
bool in de

kaartweerg
ave

omkeren

Automatisch
e

deelbreedte
schakeling
activeren

Kaartweerg
ave

oproepen

Hoofdmenu
oproepen

Universal
Terminal
oproepen

Bevestigen
Camerabeel
d oproepen

Tussen de
toepassinge

n
omschakele

n met
veeggebare

n

CMS-T-00000359-H.1

CMS-T-00005926-C.1

CMS-T-00000324-G.1
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VOORWAARDEN

AUX-N-invoerapparaat aangesloten

UT-nummer van de AmaTron 4 op 1 ingesteld;
zie pagina 44

1. Kies  in het hoofdmenu.

De interface die het invoerapparaat heeft
verzonden, wordt weergegeven.

2. Kies de knop voor de gewenste toets.

CMS-I-00000250
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Het AUX-N-invoerapparaat wordt samen met de
gekozen toets symbolisch getoond. Daaronder
bevindt zich een toets die de AmaTron 4 weergeeft.
Met deze knoppen kunnen de AmaTron 4-functies
worden geopend.

3. AmaTron 4-functies openen.

4. AmaTron 4-functie uit de lijst kiezen.

CMS-I-00004280

De gekozen AmaTron 4-functie wordt toegewezen
aan de toets.

CMS-I-00004281

5. Bevestig met 

In het overzicht wordt de geselecteerde
AmaTron 4-functie op de knop van de bezette
toets weergegeven.

CMS-I-00004279

26.1.2 AUX-N-invoerapparaat met apparaatfuncties bezetten

Via de AmaTron 4 is het mogelijk om de
toetsen van AUX-N-invoerapparaten te bezetten.

CMS-T-00005927-C.1
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Daardoor kunnen apparaatfuncties met het AUX-N-
invoerapparaat worden bediend.

OPMERKING

Via de AmaTron 4 kunnen alleen AUX-N-
invoerapparaten met functies worden bezet.

VOORWAARDEN

AUX-N-invoerapparaat aangesloten

UT-nummer van de AmaTron 4 op 1 ingesteld;
zie pagina 44

1. Kies  in het hoofdmenu.

De interface die het invoerapparaat heeft
verzonden, wordt weergegeven.

2. Kies de knop voor de gewenste toets.

CMS-I-00000250
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Het AUX-N-invoerapparaat wordt samen met de
gekozen toets symbolisch getoond. Daaronder
bevinden zich knoppen die aangesloten apparaten
weergeven. Met deze knoppen kunnen de
apparaatfuncties worden geopend.

3. Open apparaatfuncties.

4. Kies de apparaatfunctie uit de lijst.

CMS-I-00000247

De gekozen apparaatfunctie wordt toegewezen
aan de toets.

CMS-I-00000245

5. Bevestig met .

In het overzicht wordt de geselecteerde
apparaatfunctie op de knop van de bezette toets
weergegeven.

CMS-I-00000248
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26.1.3 AUX-N-bezetting verwijderen

1. Kies  in het hoofdmenu.

De interface die het invoerapparaat heeft
verzonden, wordt weergegeven.

2. Knop met de te wissen functie kiezen.

CMS-I-00004279

CMS-T-00014703-A.1
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Het AUX-N-invoerapparaat wordt samen met de
gekozen toets symbolisch getoond. Daarnaast is de
toegekende functie getoond.

3. Tik op de toekende functie.

CMS-I-00004281

De toegekende functie wordt verwijderd.

CMS-I-00004280

4. Bevestig met .

In het overzicht is de knop van de toets vrij.

CMS-I-00000250
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26.2 Voorkeursbezetting beheren

26.2.1 AUX-N bezetting bevestigen

Als er een AUX-N-invoerapparaat is aangesloten, dan
moeten na iedere start van de AmaTron 4 de AUX-N-
bezettingen voor de aangesloten apparaten worden
bevestigd.

Het menu voor de "Voorkeursbezetting" wordt
automatisch geopend.

1. Controleer de AUX-N-bezetting.

2. Als de AUX-N-bezetting dient te worden
gewijzigd,
zie pagina 147

of

Als de AUX-N-bezetting in orde is,

bevestig dan met .

26.2.2 AUX-N-bezetting wijzigen

26.2.2.1 AUX-N-bezetting via de functielijst wijzigen

Bij de AUX-N-bezetting via de functielijst worden alle
beschikbare functies aan de linkerkant opgesomd. De
knoppen van een AUX-N-invoerapparaat kunnen met
deze functies worden bezet.

1. Wanneer de functies niet op de linkerkant zijn
opgesomd,

Kies .

2. Kies de functie uit de lijst.

Er wordt een overzicht van de beschikbare AUX-
N-invoerapparaten weergegeven.

CMS-T-00000361-E.1

CMS-T-00000360-C.1

CMS-T-00000365-E.1

CMS-T-00000362-D.1
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3. Kies het gewenste AUX-N-invoerapparaat.

Er wordt een overzicht van de beschikbare
toetsen weergegeven.

4. Kies de gewenste toets.

De gekozen toets wordt naast de functie
weergegeven.

5. Bevestig met .

De toets is in het overzicht van de gekozen
functie toegewezen.

6. Overige toetsen toewijzen

of

Bevestig de AUX-N-bezetting met .
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26.2.2.2 AUX-N-bezetting via de invoerlijst wijzigen

Bij de AUX-N-bezetting via de invoerlijst worden alle
beschikbare toetsen aan de linkerkant opgesomd.
Deze toetsen kunnen met functies worden bezet.

1. Wanneer de toetsen niet op de linkerkant zijn
opgesomd,

Kies .

2. Kies de toets uit de lijst.

Er wordt een overzicht van de aangesloten
apparaten getoond.

3. Kies het gewenste apparaat.

Er wordt een overzicht van de beschikbare
functies getoond.

CMS-T-00000363-C.1
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4. Kies de gewenste functie.

De gekozen functie wordt naast de toets
weergegeven.

5. Bevestig met .

De toets is in het overzicht van de gekozen
functie toegewezen.

6. Overige functies toewijzen

of

Bevestig de AUX-N-bezetting met .

26.2.2.3 AUX-N-bezetting wissen

1. Kies in de functielijst of de invoerlijst de functie
die moet worden gewist.

CMS-I-00000289

CMS-T-00000364-D.1
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De gekozen functie of de bijbehorende toets van
het AUX-N-invoerapparaat wordt boven in het midden
weergegeven.

2. Op de functie of de bijbehorende toets van het
AUX-N-invoerapparaat tikken.

CMS-I-00004281

De toewijzing wordt verwijderd.

CMS-I-00004280

3. Bevestig met .

26.3 AUX-N-conflicten opheffen

Een toets van een AUX-N-invoerapparaat kan slechts
met één functie worden bezet. Als toetsen van het
aangesloten AUX-N-invoerapparaat met meerdere
functies zijn bezet, ontstaan AUX-N-conflicten.

Als de AmaTron 4 deze AUX-N-conflicten herkent,
wordt een keuzevenster voor de betreffende toetsen
en functies getoond.

CMS-T-00010642-A.1

26 | AUX-N-invoerapparaat configureren
AUX-N-conflicten opheffen 

MG6010-NL-NL | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 151



1. Kies in de lijst 3  de toets.

2. Kies in de lijst 2  één van de functies.

De gekozen functie wordt in het veld 1
weergegeven.

3. Als alle AUX-N-conflicten zijn opgelost,

Keuze bevestigen met .

3 2

1

CMS-I-00007284
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Screenshots maken 27 

Een screenshot is een afbeelding van de actuele
weergave op het display. De afbeelding wordt als
grafisch bestand op de USB-stick opgeslagen. De
bestandsnaam bestaat uit de actuele datum en de
actuele tijd.

VOORWAARDEN

USB-stick geplaatst

Houd de hoofdmenutoets 1  ingedrukt.

Op het display wordt een camerasymbool
weergegeven. De screenshot is opgeslagen op
de USB-stick.

1

CMS-T-00000201-B.1
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Camera gebruiken 28 

De AmaTron 4 kan beelden van een aangesloten
camera weergeven.

VOORWAARDEN

Licentie voor "AmaCam" aanwezig

Camera aangesloten

Camera geconfigureerd; zie pagina 31

Kies  in het hoofdmenu.

of

als de automatische achteruitrijherkenning is
geactiveerd,
achteruit rijden.

Het camerabeeld wordt weergegeven.

CMS-T-00000323-H.1
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Storingen oplossen 29 

Storing Oorzaak Oplossing

GPS-ontvangst gestoord GPS-ontvanger werkt niet correct. Aansluitingen controleren.

GPS-ontvanger op de
fabrieksinstellingen zetten, zie
pagina 42.

Weergave van de
machinebesturing in UT foutief

Pool is niet correct geladen. Opgeslagen pools wissen, zie
pagina 156.

Aangesloten apparaat wordt niet
getoond

Pool is niet correct geladen. Opgeslagen pools wissen, zie
pagina 156.

Apparaat is niet correct
aangesloten.

Apparaat opnieuw aansluiten.

ISOBUS verkeerd geconfigureerd. ISOBUS configureren, zie
pagina 44

Deelbreedten worden in de
kaartweergave niet correct
weergegeven

Fout in het apparaatbeheer Apparaatbeheer resetten, zie
pagina 156.

Machines worden niet op de
terminal weergegeven.

Tweede terminal aangesloten. ISOBUS configureren, zie
pagina 44

Deelbreedteschakeling werkt niet. Tweede terminal aangesloten. ISOBUS configureren, zie
pagina 44

CMS-T-00003627-E.1
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Naar fabrieksinstellingen resetten 30 

1. In het setup-menu "Service" >
"Fabrieksinstellingen" kiezen.

De volgende toepassingsgebieden kunnen
worden gereset:

Terminal-instellingen: reset alle instellingen van de
AmaTron 4

Apparaatbeheer: wist alle aangemaakte tractoren
en apparaten

Documentatie: wist alle opdrachtgegevens

Opgeslagen pools: wist alle opgeslagen
aanzichten an de apparaatbesturing

2. Gewenste toepassingsgebieden kiezen.

3. "Naar fabrieksinstellingen resetten" kiezen.

4. Bevestig met .

CMS-T-00001736-D.1
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Bijlage 31 

31.1 Tevens geldende documenten

Bedieningshandleiding voor het apparaat en de
software van de machinebesturing

Bedieningshandleiding voor de GPS-ontvanger

Bedieningshandleiding van de tractor

CMS-T-00003616-C.1

CMS-T-00003617-C.1
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Indexen 32 

32.1 Verklarende woordenlijst

 
CMS-T-00005867-B.1

A

Applicatiekaart

Applicatiekaarten bevatten gegevens, waarmee een
element van een werktuig kan worden aangestuurd.
Tot deze gegevens behoren afgiftes of werkdiepten.

AUX

AUX staat voor "auxiliary" en heeft betrekking
op een extra invoerapparaat, bijvoorbeeld een
multifunctionele greep.

B

Baudrate

Gegevensoverdrachtsnelheid, gemeten in bits per
seconde.

C

Correctiebron

Correctiebronnen zijn de verschillende systemen voor
de verbetering en de correctie van het GPS-signaal.

E

ECU

ECU staat voor de machinebesturing, welke
in de machine is ingebouwd. Met behulp
van bedieningsterminals kan de machinebesturing
worden benaderd en kan de machine worden
bediend.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Europees systeem voor correctie van de
satellietnavigatie.

F

Farm Management Information System

Een Farm Management Information System,
kortweg FMIS, is een programma voor beheer
bij landbouwkundige bedrijven. Met een dergelijk
programma kunnen opdrachten en stamgegevens
worden beheerd.

Firmware

Een computerprogramma, dat vast in een apparaat is
ingebed.

G

GPS-drift

Met GPS-drift worden de afwijkingen van het GPS-
signaal bedoeld, die ontstaan bij het gebruik van
correctiebronnen met geringe nauwkeurigheid. De
GPS-drift kan worden herkend doordat de positie van
het voertuigsymbool op de bedieningsterminal niet
meer overeenkomt met de werkelijke positie van het
voertuig.

GLONASS

Russisch globaal navigatiesatellietsysteem
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Gewenste waarde-ontvanger

Met gewenste waarde-ontvanger wordt het
bestuurbare element van het werktuig bedoeld.
Bij een veldspuit kan als bestuurbaar element de
spuitdrukregelaar worden aangemerkt, waarmee de
afgifte kan worden geregeld.

H

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision) Maat voor de
nauwkeurigheid van de horizontale positiegegevens
(breedte- en lengtegraad), die door de satellieten
wordt gezonden.

M

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japans
systeem voor correctie van satellietnavigatie.

R

RTK

Betaald systeem voor correctie van satellietgegevens.

S

Spuitbomen

De spuitboom is een groep van deelbreedten.

shape-bestand

Het shape-bestand slaat geometrie-informatie en
attribuutinformatie op in een record. De geometrie-
informatie vormt vormen, die als grenslijnen kunnen
worden gebruikt. De attribuutinformatie is voor de
applicaties nodig, om bijvoorbeeld de afgiftes te
regelen. Het shape-bestand heeft het formaat ".shp".

T

TASK.XML

TASK.XML is een bestand, dat gegevens over de
taken bevat.

U

Universal Terminal

Met behulp van de Universal Terminal kan
de bedieningsinterface van de ECU op de
bedieningsterminal worden afgebeeld.
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32.2 Index

 

2

2D-aanzicht
activeren 70

3

3D-aanzicht
activeren 70

A

A-B-lijn
aanmaken 132

Access point instellen 51

Adres
Technische redactie 8

Afgifte
configureren 97

Aftakassensor
configureren 64

AmaCam
vrijschakelen 47

AmaTron-Twin-app 73

Antennepositie 58

App's
omschakelen 23
Overzicht 17

Apparaatgeometrie
zie Non-ISOBUS-apparaat configureren 55

Apparaat
besturen 73
ISOBUS 53
Kiezen 57

Apparaatmodellering veranderen
zie Non-ISOBUS-apparaat configureren 55

Apparaattype veranderen
zie Non-ISOBUS-apparaat configureren 55

Applicatiekaart
Gebruik vrijschakelen 47
vervangen 76

Automatisch boom neerlaten 138

Automatische deelbreedteschakeling
vrijschakelen 47

Autozoom configureren 71

AUX-N bezetting
Via het snelstartmenu oproepen 25
weergeven 17

B

Bed
aanmaken 134

Bedrijf met meerdere bedieningsterminals
Zie ISOBUS configureren 44

Bewerkt oppervlak
wissen 115

Bomen neerlaten 138

Bomen
vervangen 75

C

Camera
aansluiten 11
Camerabeeld weergeven 17
gebruiken 154
instellen 31

Chinees 27

Contactgegevens
Technische redactie 8

Contourleidspoor
aanmaken 133

D

Dagmodus inschakelen 25

Datum instellen 32

Decimaal scheidingsteken veranderen 33

Deelbreedten instellen
zie Non-ISOBUS-apparaat configureren 55

Diagnosebestand
exporteren 25

Digitale bedieningshandleiding 7
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Displayhelderheid
In de basisinstellingen instellen 35
via het snelstartmenu instellen 36
via het snelstartmenu instellen 25

F

Fabrieksinstellingen resetten 156

G

Gebarenbesturing 23
configureren 37

Geluidsvolume
In de basisinstellingen instellen 34
via het snelstartmenu instellen 34
via het snelstartmenu instellen 25

Gewenste waarde
toekennen 97

GPS-drift
handmatig corrigeren 77
Hindernis markeren 127
met gemarkeerde hindernis corrigeren 77

GPS-Maps&Docs
vrijschakelen 47

GPS
Ontvanger instellen 39
Snelheidssignaal gebruiken 63

GPS-ontvanger
andere GPS-ontvanger instellen 42
Ontvanger A100, A101 of A631 instellen 39
Ontvanger Ag-Star instellen 40
Positie 58
Positie vermelden 55

GPS-Switch
vrijschakelen 47

GPS-Track
vrijschakelen 47

H

Helderheid
In de basisinstellingen instellen 35
via het snelstartmenu instellen 36
via het snelstartmenu instellen 25

Help
oproepen 25, 28

Herkenning achteruit rijden 70

Herkenning rijrichting 70

Hindernis
markeren 127
Waarschuwing 120

Hotspot instellen
Zie WiFi-access point met AmaTron 4 instellen 51

I

ISB 15

ISOBUS-apparaat
instellen 53

ISO-XML
Gegevens exporteren 25
met myAmaRouter-app exporteren 95
met myAmaRouter-app importeren 93
Opdrachtgegevens naar USB-stick exporteren 94
Opdrachtgegevens van USB-stick importeren 91
Veldgegevens laden 86

J

Japans 27

K

Kaart
Overzicht 19

Kaartweergave
openen 17
op mobiele apparaat tonen 73
Overzicht 19

Knoppenbalk 20
zichtbaar maken 69

L

Leidsporen
aanmaken 132
Afstand veranderen 130
Bedden aanmaken 134
Hernoemen 136
verbergen 137

Licenties beheren 47

Lichtrelais 131

M

Maateenhedensysteem veranderen 33

Machine instellen
zie Non-ISOBUS-apparaat configureren 55
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Machine
besturen 73
handmatig 55
ISOBUS 53

Menuknoppen 23

Montage
Normaal bedrijf 10

Multi Boom 75

myAmaRouter-app
ISO-XML exporteren 95
ISO-XML importeren 93

N

Nachtmodus inschakelen 25

Netwerk
instellen 51

Non-ISOBUS-apparaat
aanmaken 55
configureren 55

O

Opdrachten
aanmaken 95
exporteren 25
met myAmaRouter-app exporteren 95
met myAmaRouter-app importeren 93
naar USB-stick exporteren 94
van USB-stick importeren 91

Opdrachtgegevens
als PDF exporteren 103
exporteren 25

Overlapping
in rijrichting instellen 105
Leidspoorafstand veranderen 130
Overlappingsgraad vastleggen 107
Overlappingstolerantie aan de veldgrens
vastleggen 111
Overlappingstolerantie vastleggen 109

P

Parallel rijden 129

Parallelrijhulpmiddel
Hernoemen leidsporen 136
Leidspoorafstand veranderen 130
Leidsporen verbergen 137

PDF exporteren 103

POI
Zie hindernis markeren 127

Pools wissen 156

R

Radarsensor
configureren 61

Registratie 112

S

Sectieregeling 105

Section Control
vrijschakelen 47
Zie deelbreedteschakeling 105

Sensoren
aansluiten 11
Aftakas 64
configureren 60
Radar 61
Werkstand 65
Wiel 60

Setup-menu
openen 17

Shape-bestand
Veldgrenzen aan veld toevoegen 88

Signaalstekker
aansluiten 11

Snelheidssignaal 60

Snelstartmenu 25

Softkey-balk 20
gebruiken 73
zichtbaar maken 69

Spoorgeleiding
gebruiken 129
Hernoemen leidsporen 136
Leidspoorafstand veranderen 130
Leidsporen verbergen 137
vrijschakelen 47

Statusbalk 16
configureren 24

T

Taal wijzigen 33

Tijdformaat instellen 32

Tijd instellen 32
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Tijdzone instellen 32

Tips
oproepen 25, 28

Toepassingen
omschakelen 23
Overzicht 17
vrijschakelen 47

Toepassingscarrousel 16
gebruiken 23
Overzicht 17

Tractor
aanmaken 58
Sensoren configureren 60

Tractoren en apparaten
Menu weergeven 17

U

Uitsluitingszones
aanmaken 117

Universal Terminal
Overzicht 20
weergeven 17

UT 20

V

Vakwerkplaats 7

Variabele hoeveelheidsregeling
vrijschakelen 47

Veeggebaren 23
configureren 37

Veldgrens 115
automatisch herkennen 121
verbergen 119

Veld
aanmaken 87
automatisch herkennen 121
Veldgegevens laden 86
Veldgegevens uit shape-bestand importeren 82
Veldgegevens uit shape-bestand toevoegen 88
zonder documentatie aanmaken 79

Virtuele wendakker
aanmaken 123, 126
Breedte wijzigen 126
Leidspoor verschuiven 126

Vormbestand
Gegevens importeren 25
Veldgegevens importeren 82

VT 20

W

Waarschuwingen 120

Wendakker
aanmaken 123, 126
Breedte wijzigen 126
Leidspoor verschuiven 126

Werk
beginnen 79

Werkbreedte instellen
zie Non-ISOBUS-apparaat configureren 55

Werkmenu
configureren 73
gebruiken 73
Overzicht 20
zichtbaar maken 69

Werkstandsensor
configureren 65, 65

Wielsensor
configureren 60

WiFi
AmaTron 4 met WiFi-netwerk verbinden 51
Hotspot instellen 51

Z

Zoom configureren 71
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