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i przestrzegacé instrukcje
obstugi!

Przechowywaé do
wykorzystania w przysziosci!




NIE MOZNA

Czytac instrukcfi obstugi nieuwaZnie i pobieznie
a potem si¢ tym Rierowal; nie wystarczy od
innych styszeé, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegaé przy zakupie oraz wierzy, Ze teraz
wszystko  stanie sig  samo. UZytRownik
doprowadzi wtedy do szkod nie tylRo dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterRi, Ktorej
PrIyczyng Zrzuci na maszyng zamiast na siebie.
Aby byé pewnym sukcesu, nalezy wnikngé w
sedno rzeczy wzglednie zapoznaé sig z
przeznaczeniem Razdego z zespofow maszyny i
postugiwaniem si¢ nim. Dopiero wtedy moZna
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcji jest tego osiggnigcie.

Leipzig-Plagwitz 1872590, b wrkls
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Dane identyfikacyjne

Producent-Adres

Czesci zamienne-zamawianie

Dane identyfikacyjne

Prosimy wpisac tutaj dane identyfikacyjne maszyny. Dane
identyfikacyjne znajdg Panstwo na tabliczce znamionowej.
Numer identyfikacyjny maszyny:

(dziesieciomiejscowy)

Typ: Amatron+

Rok budowy:

Masa podstawowa kg:

Dopuszczalna masa catkowita kg:

Maksymalny zatadunek kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Listy czesci zamiennych znajdujg sie w portalu czesci zamiennych
pod adresem www.amazone.de.

Zamoéwienia nalezy kierowa¢ do dealera AMAZONE.

Formalnosci dotyczace Instrukcji obstugi

Numer dokumentu: MG3632

Data utworzenia: 10.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2011
Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzadzanie wyciagéw tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

Amatron+ BAG0037.6 10.12



Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

L

Szanowni Klienci,

Zdecydowali sie Panstwo na nasz wysokiej jakosci produkt z bogatej
palety wyrobdw AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dziekujemy za poktadane w nas zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystapity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamoéwionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujace ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

Przy ewentualnych pytaniach lub problemach, prosimy czyta¢
instrukcje obstugi lub po prostu do nas zadzwonic.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwato$¢ Panstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsyta¢ nam Panstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Przedmowa

L

1 Wskazowki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

1.1 Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
e  opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

e  chroni¢ jg do uzywania w przysztosci.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

1.3 Stosowane opisy

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Czynnosci obstugowe i reakcje

Wypunktowania

Cyfry pozycji w ilustracjach

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac podang kolejnos¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynnos¢ jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przykiad:

1. Czynnos¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugowsg 1

2. Czynnos$c¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;j.

Przyktad:
. Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustraciji.

Przykfad (Rys. 3/6)
o Rysunek 3
. Pozycja 6
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Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomo$¢ podstawowych wskazowek dotyczgcych bezpieczehstwa
oraz przepisow bezpieczehstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
. zawsze przechowywac¢ w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujgcego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazéwki dotyczgce bezpieczenstwa oznakowane sg tréjkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujace
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozacego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegadé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciala.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciafa.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowac
lekkie lub srednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiegac.

S B> B P

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegolnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazowki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

Amatron+ BAG0037.6 10.12



Instrukcja montazu

3

3.1

Instrukcja montazu

Przytaczenie

® . Podstawowe wyposazenie ciggnika (Rys. 1/1 konsola z

l rozdzielaczem) musi by¢ zamontowane w kabinie, w polu
widzenia i zasiegu kierowcy tak, aby nie podlegato drganiom i
zapewnito przewodnictwo elektryczne.

— W punktach zamontowania usung¢ farbe tak, aby zapobiec
gromadzeniu sie tadunkdw elektrycznych.

. Odlegtos¢ od radiostacji wzglednie anteny radiowej powinna
wynosi¢ co najmniej 1 m.

Przylacza do podstawowego wyposazenia ciggnika:

o Przewdd taczacy z akumulatorem (Rys. 1/5).

. Przewdd sygnatowy gniazda sygnatowego ciggnika lub czujnika
drogi (Rys. 1/4).

) Przewdd taczacy do AMATRON® (Rys. 1/6).

Do pracy

Przytaczy¢ AMATRON" (Rys. 1/2) do
podstawowego wyposazenia ciggnika.

Wtyczke przewodu tgczacego (Rys. 1/6)
wiozy¢ w Srodkowe 9 biegunowe gniazdo
Sub-D (Rys. 2/1).

Poprzez wtyczke maszyny (Rys. 1/3)
potaczy¢ maszyne z AMATRON®.
Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 1/7) potaczony
bedzie przez przewdd Y (Rys. 1/8).

Port seryjny (Rys. 2/2) umozliwia
przytaczenie PDA.

Rys. 2

10
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3.2

Instrukcja montazu

Przewod taczacy z akumulatorem

Wymagane napiecie akumulatora wynosi 12 V i
musi by¢ odbierane bezposrednio z akumulatora.

Przed dotaczeniem AMATRON" do
ciggnika z wieloma akumulatorami,

nalezy w instrukcji obstugi ciggnika lub
u przedstawiciela producenta ciagnika
sprawdzi¢, do ktérego z akumulatoréw

nalezy podtgczy¢ komputer.

Przewdd taczacy z akumulatorem nalezy
utozy¢ od kabiny do akumulatora i
zamocowac. Przy ukfadaniu przewodu
taczacego z akumulatorem unika¢ jego
zatamywania na ostrych krawedziach.

Odpowiednio skréci¢ dtugosé przewodu
taczacego z akumulatorem

Z konca przewodu (Rys. 3) zdjg¢ ptaszcz
ostony na dtugoéci ok. 250 do 300 mm

oddzielnie odizolowaé koncéwki przewoddw
(Rys. 3) na dlugosci 5 mm.

Niebieskg zyte (masa) wprowadzi¢ w luzne
ucho zacisku (Rys. 4/1).

Zacisna¢ przewod szczypcami

Brazowg zyte (+ 12 Volt) wtozy¢ ztacze
wtykowe (Rys. 4/2)

Zacisna¢ przewdd szczypcami

Ztacze wtykowe (Rys. 4/2) podgrza¢
(zapalniczka lub nagrzewnica) tak, az
pojawi sie klej

Przewdd taczacy z akumulatorem dotgczy¢
do akumulatora ciggnika:

o  Zyle brazowa do +.
o  Zyle niebieska do -.

———
o [l

Rys. 3

Rys. 4

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Opis produktu

4 Opis produktu

Menu giéwne

L

Za pomocg AMATRON" mozna komfortowo sterowaé, obstugiwac i
nadzorowa¢ maszyny AMAZONE.

AMATRON" jest komputerem obejmujacym rézne typy maszyn.

Niniejsza instrukcja opisuje obstuge opryskiwaczy polowych UF, UX,
UG i PANTERA przy pomocy AMATRON".

Obstuga opryskiwacza polowego przez AMATRON rézni sie zaleznie
od typu skfadania belki polowej i wyposazenia maszyny.

Opryskiwacze polowe AMAZONE wyposazone moga by¢ w
nastepujace systemy sktadania belki polowe;j:

o Profi I / II, Profi LS do systeméw hydraulicznych Load-Sensing
o  Wstepny wybdr sktadania
. Sktadanie standardowe z / bez zmiany nachylenia

AMATRON" steruje komputerem maszyny. Komputer maszyny
otrzymuje przy tym wszystkie niezbedne informacje i przejmuje
regulacje wydatku cieczy roboczej w odniesieniu do opryskiwanej
powierzchni w zaleznosci od chwilowej predkosci jazdy.

AMATRON" zapamietuje dane dotyczace uruchomionego zlecenia.

AMATRON" posiada menu gtéwne i menu pracy.

Menu gtéwne sktada sie z wielu menu nizszego 5

poziomu, w ktérych przed rozpoczeciem pracy
. Wprowadzane sg dane,

. Dokonywane lub wprowadzane sg
ustawienia.

Menu robocze
. Podczas pracy menu robocze pokazuje
wszystkie niezbedne dane robocze.

o Poprzez menu robocze maszyna jest
obstugiwana podczas pracy.

Typ maszyny: X Zleceni
Zlecenie nr.: 3
Ilosec zad: 258 a/xa Haszyn.
Impulsy na litr. BES
Wielk.zbiarn. : S28668Litry
Szer. robocza: 24 .08m
i " Iest.
enu
o Pomoc
Rys. 5
CBHIH— 12.8 km/u Erd. @
L4y 1568 m 3. Seap
Pa. : S5.68xa 250 a/xa
{3 548 A/min s
K i
Auto avto TT
auto e
€/3 4500Le) 3 oy, D =

(T

2

AkKii

1Add

Bcm 8.8 a/mnH Bcm
Zlecenie 5 ‘ @91;93 ;zﬁzﬂ:’f
Rys. 6

12
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Opis produktu

4.1 Opis przyciskéw i pol funkcyjnych

Funkcje, ktére pokazane sg po prawej stronie
wyswietlacza na polach funkcji (pole kwadratowe
lub pole kwadratowe podzielone po przekatnej),

sterowane sg przez dwa rzedy przyciskow AMATRDN ¥

umieszczonych po prawej stronie wyswietlacza.

e Jesli na wyswietlaczu pojawiajg sie
kwadratowe pola, wtedy tylko prawy

przycisk (Rys. 7/1) przyporzadkowany jest
do pola funkcyjnego (Rys. 7/A).

e Jesli pola podzielone sg po przekatnej:

o lewy przycisk (Rys. 7/2)
przyporzadkowany jest do lewego
gornego pola funkcyjnego (Rys. 7/B).

o  prawy przycisk (Rys. 7/3) Rys. 7
przyporzadkowany jest do prawego
dolnego pola funkcyjnego (Rys. 7/C).

Wiacz / wytacz
(AMATRON" nalezy do jazdy po drogach publicznych zawsze
wytgczad).

Powrét do poprzedniego widoku menu

Przetaczanie miedzy menu roboczym - menu giéwnym
Przerwanie wprowadzania

w menu roboczym (przytrzymac przycisk min. 1 sekunde)

@ ©

. Przechodzenie do kolejnych stron menu

(mozliwe tylko wtedy, gdy na wyswietlaczu pokazywany jest
symbol (Rys. 7/4))

. Menu programowania wielofunkcyjnego uchwytu

° Kursor na wyswietlaczu w lewo

Kursor na wyswietlaczu w prawo

. Przejecie wybranych cyfr i liter
. Potwierdzenie alarmoéw krytycznych
. 100%-ilo$¢ w menu roboczym

. Kursor na wys$wietlaczu do géry
° Zwiekszanie zadanej dawki rozsiewu podczas pracy (np.:+10%)
(ustawianie kroku ilosciowego, patrz strona 22)

. Kursor na wyswietlaczu w dét
. Zmniejszanie zgdanej dawki rozsiewu podczas pracy (np.:-10%)
(ustawianie kroku ilosciowego, patrz strona 22)

3| § =) @
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Opis produktu

411

Przycisk Shift

Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie

przycisk Shift ' (Rys. 8/1).
Jesli przycisk Shift jest aktywny, jest to
pokazywane na wyswietlaczu (Rys. 9/1).

Przy uruchomieniu przycisku Shift pojawiajg
sie kolejne pola funkcyjne (Rys. 10) i
odpowiednio zmienia sie
przyporzadkowanie przyciskow
funkcyjnych.

Rys. 8
I 8.5 km/h S
g 235 m )
@ 1500 Usmin -
Flidche: 35.82ha
Rys. 9

shift

aB {9
ﬁ 2428

Rys. 10

14
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4.2 Wprowadzanie danych w AMATRON"

[ ] Do obstugi AMATRON" pojawiajg sie

l w tej instrukcji pola funkcyjne
umieszczone tak, aby wyraznie
oznaczyé, ktérego z przyciskow
funkcyjnych nalezy w okreslonej
sytuacji uzyc.

Przykiad:

e  Pole funkcyjne ‘Al

Opis w instrukcji obstugi:

s

7 "r'&: Wykonanie funkcji A.

Akcja:

Aby wykonac¢ funkcje A uzytkownik uruchamia

przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
(Rys. 11/1).

4.3 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesli konieczne jest wprowadzenie tekstu i cyfr
do AMATRON", pojawia sie menu wprowadzania
(Rys. 12).

W dolnej czesci wyswietlacza pojawia sie pole
wyboru (Rys. 12/1) z literami, cyframi oraz
strzatkami oraz linia wprowadzania (Rys. 12/2)
(tekst lub cyfra).

@, @ @ @ Wybor liter i cyfr w

polu wyboru (Rys. 12/3).

o @ Potwierdzenie wyboru (Rys. 12/3).

. CE |Kasowanie linii wprowadzania.
Adra

. Zmiana miedzy wielkimi / matymi
literami.

o v Po dokonaniu wpisu w linii

wprowadzania, zatwierdzi¢ go.

Strzatki = w polu wyboru (Rys. 12/4)
umozliwiajg poruszanie sie po linii tekstu.

Strzatka ¥ w polu wyboru (Rys. 12/4) kasuje
ostatnie wprowadzenie.

Opis produktu

o

el ANUATRDR

]

00
AO®
o),
X0,

® @ @ O

Rys. 11

Bitte Namen eingehen:

A
“abedefghij
kimnopqrst
e Uvwxyz1234
‘4 serseo.;

Adii_

________________________________ - 2

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Opis produktu

4.3.1 Wprowadzanie wartosci cyfro

o Wieksza cyfra

o Mniejsza cyfra

. @ @ Wybor miejsca dziesietnego

@, @ Ustawianie wybranego

miejsca dziesietnego.

afe1s

® ® &L

O
—00
00
100

Rys. 13

16
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Opis produktu

4.3.2 Wybér opcji

1 <&, (> ystavianie strzalk s oarm umion vt o
wyboru (Rys. 14/1). O O
ABA
BBB
— CCC o
2. @Dokonaniewyboru / DDD O O

(Rys. 14/2). | =
A X0,
v

3. Potwierdzenie wyboru.

Rys. 14

4.3.3 Funkcja Toggle (przetaczania)

Wigczanie/wytgczanie funkciji: O U
. Nacisna¢ przycisk funkcyjny (Rys. 15/2)

—  Funkcja wiacz (Rys. 15/1). Funktion: in X O C)\

e  Ponownie nacisna¢ przycisk funkcyjny / O O 2

= L

Rys. 15

—  Funkcja wytacz.

4.4 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od stanu
oprogramowania:
Maszyna: Terminal:

MHX-Wersja: 7.15xx BIN-Wersja: 3.22.0

Amatron+ BAG0037.6 10.12 17



Opis produktu

4.5 Hierarchia AMATRON"

Menu gtéwne 4——} Menu Praca

Auftrag

|

o

/Y

Setup

Menu Zlecenie

e Nazwisko
¢ Notatka
e |los¢ zadana

e Uruchomienie / kontynuacja

zlecenia
e Kasowanie zlecenia
o Kasowanie danych

dziennych wzgl. danych

zlecenia

Menu Setup

Wprowadzanie diagnoz

Wydawanie diagnoz
Symulator predkosci jazdy
Setup terminala
Bazowe dane maszyny
¢ Typ maszyny
¢ Typ belki polowej
¢ Wielko$¢ zbiornika
¢ Czujnik stanu
napetnienia
e Szerokosc¢ robocza
e Liczba sekcji szerokosci
e Liczba dysz w sekcji
szerokosci
e Liczba przeptywomierzy
¢ Regulacja statego
cisnienia
¢ Dysze krawedziowe
e Znakowanie piang

¢ Konfiguracja rozpylaczy
krawedziowych

o Pakiet Komfort

e Sterowanie dyszami
wielostopniowymi

e DistanceControl

¢ Typ sktadania

e Amortyzacja
hydropneumatyczna

¢ Granica alarmu dla
podcisnienia

e TrailTron

e Zbiornik oleju

Maschi . *

[o

ESE]

Menu Dane maszyny

Przestawianie nachylenia /
kalibracja DistanceControl

Impulsy na litr.

Zadana liczba obrotow
WOM

Impulsy na 100m.

State wytaczenie sekcji
szerokosci

Wybor poszczegdinych
sekcji szerokosci

Stan napetnienia-granica
alarmu

Rampa poczatkowa
Krok iloSciowy
Cisnienie maksymalne
Cisnienie minimalne
Automatyczne ryglowanie
belki polowej

Licznik dtugosci odcinka
Autolift

Kalibracja TrailTron
Zadana liczba obrotéw
pompy

High-Flow
DistanceControl

18
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Uruchomienie

5 Uruchomienie
5.1 Ekran startowy
Po wigczeniu AMATRON® przy podtgczonej
wtyczce komputera maszyny, pojawia sie menu
startowe i pokazuje numer wers;ji
oprogramowania terminala. Po ok. 2 sekundach o 5 Setup
AMATRON" automatycznie pokazuje menu Satladent IEE“RSWN
towne. L
g . Eitte warten Version
Gdy po wigczeniu AMATRON tadowane bedg
dane z komputera maszyny, np. przy
e  zastosowaniu nowego komputera maszyny
. zastosowaniu nowego terminala,
. po RESECIE terminala,
bedzie to pokazane przez ekran startowy.
Rys. 16
5.2 Menu gtéwne
Menu gtéwne pokazuje
° wybrany typ maszyny. Tup maszyny: (111 Zleceni
. numer uruchomionego zlecenia. P e 3
i wprowadzong zadang dawke oprysku. Ilosc zad: 2508 a/xa Maszyn.
. impulsy na litr dla 1. przeptywomierza. S i -
mpulsy na litr.
. wielkos¢ zbiornika cieczy roboczej w litrach. Uielk.zbiorn. : 5200 Litry
e wprowadzong szerokos¢ roboczg dla belki exo. b 24.80m
polowej w [m].
[ Iest.
Submenu w menu gtéwnym: P",,En":"',__l Pomoc
Rys. 17
Zleceni
Wywotanie menu Zlecenie (patrz strona
20)
e  Wprowadzanie danych dla nowego
Zlecenia.
. Przed rozpoczeciem pracy uruchomic
Zlecenie.
o Ustalone dane dla ilosci do 20 zlecen
zostang zapisane w pamieci
Maszun.
Wywotanie menu Dane maszyny (patrz
strona 22).
e  Wprowadzanie danych specyficznych dla
maszyny lub indywidualnych.
[est.
Wywotanie menu Setup (patrz strona 40).
. Wprowadzanie ustawien podstawowych.
Amatron+ BAGO0037.6 10.12 19



Uruchomienie

5.3 Menu Zlecenie

l Zleceni

W menu gtdwnym wybrac Zlecenie!

W menu Zlecenie

. mozna zaktadaé, wywotywac¢ wzglednie kontynuowac
poszczegodlne zlecenia.

¢  mozna wywotywac zapamietane dane zlecen. Mozna
zapamieta¢ maksymalnie 20 zlecen (numery zlecen 1 do 20).

o Przy uruchomieniu, wzglednie kontynuacji zlecenia, zlecenie
l aktualne zostaje automatycznie zakonczone i zapamietane.

5.31 Zaktadanie / uruchamianie / wywolywanie zlecenia

Gdy otwe_arte zostamg menu zlecen, pojawi si¢. R 4 wgstart. | Mez
uruchomione (ostatnio opracowywane) zlecenie. Nazuw
¥ :k Notat
i . . otka: ........¢c 000 iannn ]
Do zatozenia nowego zlecenia nalezy
. I I1 d: 258 a7/
wybraé numer zlecenia ﬁ i S asxa
gotowe ha: 36.52 xa h
) Endzir_‘lg: . 3.6 « A
o wasose | Kasowanie danych wybranego Frzecietnie: 108. 85 xary
Zlecenia wysian. ilosec: 9138 Le.
hasdz. : 3.21xa [P
Ilose/d=z. : 802 Le. ]
i | Godz. /dzien: 8.3 4 Kazus
. Wprowadzanie nazwiska @l dzienne
4/1@

. . Rys. 18
4 /retat |\WWprowadzanie notatki

na

. Wprowadzanie zgdanej dawki

wruchomn
. : Wystartowanie zlecenia, wszystkie

naptywajace dla tego zlecenia dane bedg
zapisywane.

Kasud
are
czienme

. Kasowanie danych dziennych

o  Obrobiona powierzchnia (ha/dzien)
o  Zuzytailos¢ nawozu (ilosé/dzien)

o  Czas pracy (godzin/dzien)

® Juz zapisane zlecenia mozna wywotac

l przez i ponownie uruchomi¢ za

uruchon 7

pomoca

20
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Wcisniety przycisk shift l

(Rys. 19):
. Przegladanie zleceh w przéd.
o Przegladanie zlecen w tyt.

5.3.2 Zlecenie zewnetrzne

Poprzez komputer PDA mozna przejgc i

uruchomi¢ w AMATRON" zlecenie zewnetrzne.

Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.

Przenoszenie danych odbywa sie przez port
seryjny.

Zakoncz
zlecen.
zeunetrz.

. konczenie zlecenia zewnetrznego.

. Wprowadzi¢ zagdang dawke.

Uruchomienie

Zlecenie nr.: 2 wystart. o
Hazu. Srrirri e n s i Frzod
o
Hoatka:' orrrrrrrrennnnrrans
Ilosc zad: 280 A/ xa Lecenie
(] o
gotowe ha: 8. 08 xa
Godziny: 8.8 <4
Przecietnie: 8. 808 xarw
wysian.ilosc: a Le.
hasd=x. : B8.88 xa
Iloses/dz. : a Le.
qﬁudz./dzien: 8.8 4
@ 25268

Rys. 19
Zlecenie nr.: 21 Sak o

zlecen.

zewnetrz.

o
Ilosc zad: 258 ASxa
n#xa

gotouwe ha: B.8068 xa
Godziny: 8.8 4
wysian.ilosc: a Le.

Rys. 20

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Uruchomienie

54 Menu Dane maszyny

l Maszyn.

W menu gtéwnym wybraé¢ Dane maszyny!

Dane maszyny sg juz fabrycznie wprowadzone do AMATRON".

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy w menu danych maszyny
sprawdzi¢ dane, wzgl. ustawienia i jesli to konieczne, skorygowac je
(dopasowac ustawienia /wykonac kalibracje).

Strona pierwsza Ijﬂmxosl(Rys. 21)

RS

Impulsy na litr. BES

Uykal ibrowac ustaw. nachylenia %
= o

o Kalibracja "Przestawiania nachylenia" e
(opcja, patrz strona 26)
Zadana 1iczba . = ”
o Kalibracja DistanceControl (opcja, obr. UOHN: 540A/min | L}
patrz strona 27).
49 LInpulsy na 18Bm. 13005 |
. k«1- | Ustalenie / wprowadzenie impulséw @aif@g . #1081
na litr (patrz strona 30).
Rys. 21
Fo Nt
. Wprowadzanie zadanej liczby
obrotéw WOM (patrz strona 33).
G4
o P'Mm Kalibracja czujnika drogi (patrz
strona 36).
Strona druga(Rys. 22) 0dlaczone sekcje . ﬁ
szerok:
. [ ] State wylaczenie sekcji szerokosci. wybrac pojedyncze Wi. %

Pokazywana cyfra (Rys. 22) informuje o
stale wylaczonych sekcjach szerokosci

(cyfra 0 = zadna z sekgji nie jest
wytgczona). (patrz strona 37).

o3
0/1

. Wigczenie / wylgczenie funkciji
wyboru pojedynczych sekcji (patrz strona

67).

sekcje szerok:

granica alarmu 200
napeln:

KonRys.rampy poczatkowe]

Litry

Il

@ Bz/a4

8/1

Alarm

N

kanfig.

Rys. 22

22
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Uruchomienie

. . . 0dlaczone sekcje sze-
si= | Wprowadzenie granicy alarmu dla rok: o

stanu napetnienia.

1

— Podczas opryski, gdy stan napetnienia wybrac pojedyncze
zbiornika cieczy roboczej bedzie nizszy od sekcje szerok: u1-
wprowadzonej granicy alarmu, zatgczy sie
akustyczny sygnat alarmowy.

+ -

granica alarmu 200
L napeln: Litry

1

Alarm

o Uzupetnianie stanu cieczy w
zbiorniku (patrz strona 38).

KonRys.rampy poczatkowej

@ a2/64

N

konfig.
Rys. 23
. il
Strona trzecia (Rys. 24) Krok ilosc. : 10% I:;uic
WE cf“"‘;"'"‘w
. Wprowadzanie kroku ilosciowego. max. cish.: 10Bap v
Wprowadzi¢ zadana wielko$¢ kroku maks
ilosciowego (tutaj 10 %). H
—  Aby zmieni¢ wydatek cieczy roboczej o min. cisn.: 1Bap \m
wprowadzony krok ilosciowy, nalezy MHH.
podczas oprysku nacisng¢ przycisk it anais: PUSLeuanle wyl
/ @ @aaﬂa‘t auto
el sy Rys. 24
i )l g
. __| Wprowadzanie

dopuszczalnego maksymalnego i
minimalnego cidnienia oprysku dla
zamontowanych dysz.

— Podczas oprysku, w przypadku
przekroczenia ustawionych wartosci
cisnienia oprysku w gére lub w dét, zalgczy
sie sygnat alarmowy.

6

aute

. * 1Wigczanie i wytgczanie
automatycznego wyréwnania wahan.

A OSTROZNIE
Uszkodzenie belki polowej przez

automatyczne ryglowanie przy
maszynie stojgcej ukosnie.

—  Wylaczy¢ automatyczne ryglo-
wanie.

Amatron+ BAG0037.6 10.12 23



Uruchomienie

Strona czwarta (Rys. 25)

Wigczenie/wytgczenie licznika
dtugosci odcinka.

Do wyszukiwania sciezek technologicznych,
pokazywany bedzie odcinek pokonywany
na nawrotach. Licznik odcinka zatgcza sie
w momencie wytgczenia "Oprysku".

s W i

o Iml Wigczanie / wylgczanie Auto.

Przed nawrotem Auto Lift podnosi belke polowg
na wprowadzong wysokosc.

ytaczenie przy oprysku belka polowa
zostanie automatycznie podniesiona.

s W i

. i taczenie przy oprysku, belka polowa

zostanie automatycznie opuszczona

Ustawienie wysokosci belki polowej (patrz
strona 66).

DistanceControl:

DistanceControl automatycznie reguluje
nachylenie i wysokos¢ belek polowych.

Wyltaczenie przy oprysku: belka polowa zostanie
automatycznie podniesiona na wprowadzong
wysokos¢.

Regulacje podniesionej belki polowej przy
nawrocie mozna wytaczy¢ na state.

. Iml Wiaczanie / wylgczanie regulacji
nachylenia podniesionej belki polowej na
nawrocie.

T
. m Wigczanie / wylgczanie regulaciji

wysokosci podniesionej belki polowej na
nawrocie

i
. Kalibrierung TrailTron durchzufiihren
(siehe Seite 39).

Liczn. odcinka: wyl a:p{ﬂ
T
m
=TT
Auto Lift wle.

Kalibrowac TrailTron

el It
ﬁﬂ cal
04/05
Rys. 25
Liczn. odcinka wyl a:mtﬂ
A
m
automatyczne
przestaw. nachylenia wyl

na nawrotach

Ay

e

autom. przestawienie

A . wyl
wysokosci na nawrocie y

Kalibrowac TrailTron

ﬁﬂo&05

(\-\I
=

Rys. 26

24
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Strona piata ﬁﬂoaxog;l (Rys. 27)
Opcja dla UX Super i Pantera

1)

High-
. Fio Wigczanie / wytgczanie zwiekszenia

wydatku w celu aplikacji ptynnych
nawozéw.

Ok

. Tylko UX: Wprowadzanie liczby
obrotéw pompy (patrz 39).

=

[

. ' | Wprowadzi¢ tryb DC.

DistanceControl pracuje ze zmiang,
nachylenia lub katéw belki polowe;.

Uruchomienie

High - Flow

)

High-
Flow

Zadany z-.obr.pompy: ijgin (:5 ?
Tryb DC Nachyl. wi
Tryb
Iﬁl 05/05
Rys. 27

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Uruchomienie

5.4.1 Kalibracja przestawiania nachylenia (Dane maszyny | 0,)

- Warunkiem wiasciwego funkcjonowania elektrycznego, wzgl.
hydraulicznego przestawiania nachylenia jest prawidlowe

l wykonanie kalibracji przestawiania nachylenia (Nachylenie-
kalibracja).

Kalibracji przestawiania nachylenia dokonywaé
. przy pierwszym uruchomieniu.

. przy odchyleniach miedzy pokazywang na wyswietlaczu
poziomag pozycjg lanc, a rzeczywistym ustawieniem lanc.

° raz w sezonie.

I T
1. , /=] Ustawi¢ pozycje srodkowa. K";l IBEacJatnachyten:
. 1. Ustawic pozyc.srodkoua - T
Belke polowg ustawi¢ rownolegle do 2. Potuierdzic v
: pozyc. srodkowa T T
podtoza. a2 b :
. Ustawiec prauy opor
4. Potuwierdzic prawy opor a*
e 5. Ustawic lewy opor v
&% E. Potuierdzic leuy opor
2. Zatwierdzi¢ pozycje srodkowa. %&&%
max. "’
T prawa
3. Ustawi¢ prawa pozycje koncowa tak, | %
az ogranicznik odlegtosci bedzie miat lekki max. "
kontakt z ziemia. lewa
Y Rys. 28
4. Fraua Potwierdzi¢ prawg pozycje koricowa

5. Ustawié lewg pozycje koncowa tak,

az ogranicznik odlegtosci bedzie miat lekki
kontakt z ziemia.

6. lewa

Potwierdzi¢ lewa pozycje kohcowa.
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5.4.2 Kalibracja DistanceControl (Dane maszyny | g, 0.))

o Warunkiem wiasciwego funkcjonowania DistanceControl jest
l prawidtowe wykonanie kalibracji. Kalibracje nalezy wykonaé

. przy pierwszym uruchomieniu.

. raz w sezonie.

- Przed kalibracjg DistanceControl nalezy uwazaé, aby podtoze byto
l rowne i nie miato zadnych pochytosci, ktére znajdowatyby sie pod
czujnikami ultradzwiekéw, aby powierzchnia podtoza nie byta zbyt

gtadka (np. asfalt lub beton).

Maszyn.

zmieni¢ na Dane maszyny.

2. zmieni¢ na menu kalibraciji
DistanceControl.
Sama kalibracja przebiega w 3 krokach. Kalibracja Distance Control: =)
 Kalibracja pozioma = Macisnac przycisk "kalibracgja 1 1
pozioma,
= = nacisnac przycisk "kalibracja
=3 reczhna” i belke polowa =z leuwej l‘ﬂl
¥ ; ; i strony nacisnac reka w dol
3. Uruchomi¢ kalibracje pozioma. Tod ok 40cn ndd zienia); LT
— odeczekac do sygnalu
i dzuickowego i zwolnic belke
) polowa . 1 ot
4. , Belke polowg ustawié = BE:kE_Pﬂlﬂﬂﬂ Fonounie Lt}
poziomo. Aktualna wysokos¢ obu czujnikow e ey
pokazywana bedzie przez caty czas (Rys. "automatycznej kalibracji” T,
30)' I‘E!!UIJ.IFII."IFI!! odejsc od belki
polouwej Fﬁﬁ?
Rys. 29
— gdy na wyswietlaczu pojawi sie Belka TR e N
ustawiona poziomo, al ibracja Distance Control: 3
” i 'u I I
1]
@ Ustawic e
5. zatwierdzi¢ pozycje pozioma. POZ10MO: e j l‘ﬂl
o =] e‘:ﬁzﬁm
=TT
1 1
lewa: prawa: skt
169cm 178cm ST T
Teraz belke pozxiomao,
zatwierdzic przuc. m
uprowadzania
|.=u.:|luue;i ‘:ﬁzg:?

Rys. 30
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. Reczne wykonanie kalibracji

D
1. uruchomi¢ reczne wykonywanie

kalibraciji.

2. Lewy wysiegnik belki polowej nacisnaé reka
w dét tak, aby koniec znalazt sie ok 40 cm
nad ziemia. Utrzymac te pozycje przez ok.
5 sekund.

AMATRON" poinformuje sygnatem
dzwiekowym, Ze rozpoznat pozycje.

3. Puscic belke polowg i odczekaé, az na
wyswietlaczu pojawi sie napis "Belka jest
poziomo".

4. Jesli belka polowa nie powrdci
automatycznie do pozycji sSrodkowej (moze
to sie zdarzy¢ na skutek tarcia w
zawieszeniu belki polowej), nalezy
przestawic¢ jg do pozycji sSrodkowej reka.

5. @ zatwierdzi¢ pozycje pozioma.

. Kalibracja automatyczna

I suia T
1. (Rys. 31) Uruchomi¢ kalibracje
automatyczna.

Niebezpieczenstwo zranienia na
skutek samoczynnego przechylania
sie belki polowej!

Przy kalibracji automatycznej nikt nie
moze znajdowac sie w strefie

f NIEBEZPIECZENSTWO

przechylania belki polowe;j.

Belka polowa zostanie automatycznie
podniesiona najpierw z lewej a nastepnie z
prawej strony. Na zakonczenie ustawiona
zostanie ponownie pozioma pozycja belki
polowe;.

Gdy automatyczna kalibracja zakohczy sie,
komputer pokaze taki obraz (Rys. 33).

2. Wyjs¢ z menu.

Jesli belka polowa nie jest ustawiona
dokfadnie poziomo, nie stanowi to

btedu.

Kalibracja Distance Control: =20}
- Macisnac przycisk “"kalibracja 1 1
pozioma,
= nacisnac przycisk "kalibracja
reczna®” i belke polowa x leuwej w
strony nacisnac reka w dol Lzﬁz;ga
(od ok.d48cm nad ziemial,
odeczekac do sygnalu
druickowego i zwolnic belke
polowa
= Belke polowa ponounie 1 auto 1
ustawic reka poxiomo
i nacisnac przycisk
“"automatycznej kalibracji™ 1?%
(!!UUHEF!!! odejsc od belki
palowej ‘:ﬂ;ﬁ:{_
Rys. 31
Kalibracja Distance Control: 9
=TT T
e .I.I HIFS P L] ey, N .ﬂ I I
- Belke powoli fa
hacisnac do ved
~ ok.40cm nad Lo
Zlemla 1 po;zekac
ha sdg. dzwiekowy
ot 1 =uic 1
Ter?z_hezlkl_a poziomo,
zatwierdzic przuc.
wprouwadzania 1?%
i =
polouwej ;2,525:1_
Rys. 32
Kalibracja Distance Control: ==}
T T
- ja ¥ 1
avtomat. e T |
kalibracja red
trwa, odeJsc
od belki
polowej
1 avic 1
Kali h:m_:ju.dzuknn:znnu,
potuwierdz. przyc.
wprowadz. 1%
palowej ‘:ﬂ;ﬁ:{_
Rys. 33
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5.4.3 Impulsy na litr (Dane maszyny |, 0.))

AMATRON" potrzebuje wartosci kalibrazowej "Impulsy na litr" dla
przeptywomierza / przeptywomierza powrotu

o  w celu ustalenia i regulacji dawki oprysku [I/ha].

o  w celu ustalenia dziennego i catkowitego zuzycia ilosci
cieczy roboczej [I].

Wartos¢ kalibrazowg "Impulsy na litr" nalezy, jesli nie jest znana,
ustali¢ poprzez wykonanie kalibracji przeptywomierza /
przeptywomierza powrotu.

Jesli wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na litr" dla przeptywomierza /
przeptywomierza powrotu jest doktadnie znana, mozna jg
wprowadzié do AMATRON" recznie.

Dla doktadnego przeliczania wielko$ci dawki oprysku w [I/ha]
wartos¢ kalibrazowg "Impulsy na litr" nalezy ustalaé¢ co najmniej
raz w roku.

Warto$¢ kalibrazowg "Impulsy na litr" dla przeptywomierza
nalezy ustalac:

o  po demontazu przeptywomierza.

o  po dluzszym czasie pracy, gdyz w przeptywomierzu mogg
gromadzic¢ sie ztogi resztek srodkéw uzywanych do
oprysku.

o  przy rdznicach wystepujacych miedzy wymaganag a
rzeczywista dawka oprysku [I/hal.

Dla doktadnosci przeliczania zuzytej iloSci cieczy roboczej w [l],
nalezy, co najmniej raz w roku poréwnac przeptywomierz
powrotny z przeptywomierzem oprysku.

Przeptywomierz powrotny z przeptywomierzem oprysku
poréwnac:

o  po ustaleniu wartosci kalibrazowej "Impulsy na litr"
przeptywomierza.

o  po demontazu przeptywomierza powrotu.

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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5.4.3.1 Ustalenie Impulséw na litr - przepltywomierz 1

©

. DFM 1 — przeptywomierz
. DFM 2 - przeptywomierz

. DFM 3 — przeptywomierz nawozenia High-Flow

Do zbiornika cieczy roboczej wlaé czystg
wode (ok. 1000 1) tak, az osiggnie poziom
oznaczen napetnienia, umieszczonych po

obu stronach. obr. pompy
Wlaczyc oprysk

Wiaczy¢ WOM i napedzac pompe liczbg

Uyl k
obrotéw roboczych (np. 450 obr/min). R Belri e

Impulsy: 365851

akiuvaln. ustawione:

Rozpocza¢ kalibracje.

Wiaczy¢ belke polowsg i wypryskaé co
najmniej 500 | wody (wg. oznaczen stanu i
napetnienia).

uvzupelnic wyprysk.

B6S Impulsy na litr.

Wlac 1068 litrow czystej wody
Astawic liczbe znamionowych

wypryskac min. 588 litrouw

ilosc wody

DFH 2 |

Imp.
3 5H

Wyswietlacz pokazywat bedzie na biezgaco Rys. 34
wartos¢ "Impulsy” dla wypryskanej ilosci

wody.

Wytaczy¢ belke polowg i WOM.

llos¢ wypryskanej wody doktadnie ustali¢
poprzez ponowne napetnienie zbiornika, do
umieszczonych po obu stronach na
zbiorniku znakéw napetnienia

o  zapomocg cylindra pomiarowego,
o  poprzez zwazenie, lub
o  wodomierzem.

Wprowadzi¢ ustalong wartos¢ wypryskanej
wody, np. 550 I.

@ Zakonczy¢ kalibracje.

AMATRON" automatycznie wyliczy warto$é
kalibrazowg Impulsy na litra, pokaze
wartosc¢ kalibrazowg i zapamieta ja.

4
181 _| Wprowadzenie impulsow dla 1
przeptywomierza.

e

Kal.
DFH 2 | Wyréwnanie 2 przeptywomierza.

Imp.
] Wprowadzenie impulséw dla 3

przeptywomierza.

30
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5.4.3.2
)
Kal.
1. 22 ] W menu zmieni¢ "Poréwnanie 2

przeptywomierza".

2. Do zbiornika cieczy roboczej wla¢ czystg
wode (ok. 1000 1) tak, az osiggnie poziom
oznaczen napetnienia, umieszczonych po

obu stronach.

3. Wiaczy¢ WOM i napedzac¢ pompe liczbg
obrotéw roboczych (np. 450 obr/min).

Uruch.
‘oFn 2
4.

Uruchomi¢ poréwnanie.

Uruchomienie

Poréwnanie przeplywomierza powrotu z przeptywomierzem oprysku

Wlac 18688 litrow cxystej wody
dstawic liczbe znamionowych
obr. pompy
Wlaczyc oprysk
wypryskac min.
WUylaczye oprysk
uvzupelnic wyprysk.

3E5051

508 litrow

ilose wody

Inpul sy:

aktualn. ustauione:

BES Impulsy na litr.

Rys. 35
= Wlac 1868 litrou cxystej Uruch.
wody lub ciecxzy roboczej WyFrou.
OFH 2

= dstaw. znamion.l.obr.pompy
= Uruchom. wyrownanie

® Poréwnanie moze by¢ wykonane tylko
wtedy, gdy "Oprysk" jest wytaczony

® Gdy pojawi sie pokazany obok obraz,
poréwnanie jest zakonczone.

5. @ Zakonczy¢

przeptywomierza powrotu.

— AMATRON" automatycznie wyliczy warto$é

kalibrazowa "Impulsy DFM 2", (impulsy 2
przeptywomierza) pokaze jg i zapamieta.

poréwnanie

- min.188 lir. przepuscic przez
przeplyuomnierz ngq
= Zakoncryc uyrounanie
Inp.
2 SH
Impu.przepl 1: EES Imp. Alitr
Przeply.przepl 1: BLitry
gktualn. ustauione:
Impu.przepl 2: BImp.Alitr
o
Rys. 36
= Wlac 186868 litrow cxzystej Uruch.
wody lub cieczy roboczej wyrouw,
- i OFn 2
- Eex
_ Wurow. ngf'?]
zakonczon Imp.
2 SH
Im br
P
r potuier.przycisk.
ak wprowadz.
Im br
.
Rys. 37
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5.4.3.3

A

Inp.
2 SH

Wprowadzi¢ impulsy na litr dla 2

przept

ywomierza.

Reczne wprowadzenie impulséw na litr - przeptywomierz

Wlac 16868 litrou cxystej

wody lub ciecxy roboczej

= Jdstaw. znamion.l.obr.ponpy
Uruchom. wyrounanie

- min.188 lir. przepuscic przezx
przeplyuomierz

)

Uruch.
wyrou.
OFH 2

\/’ = Zakonczyc wyrounanie

2. Potwierdzi¢ wprowadzenie. é‘“gﬁ
Impu.przepl 1: EES Imp. A litr
Przeply.przepl 1: BLitry
aktualn. ustawione:
Impu.przepl 2: BImp. litr
o
Rys. 38

5.4.3.4 Ustalenie Impulséw na litr - przeptywomierz 3

o W celu ustalenia impulséw na litr dla przeptywomierza 3.

przeptywomierz 3 musi zosta¢ zamontowany w obiegu cieczy na
pozycji przeptywomierza 2.

@k wbd =

Zanotowac¢ impulsy dla przeptywomierza 2.
Uruchomi¢ wyréwnywanie (patrz strona 31).
Zanotowa¢ nowo ustalone impulsy.

Wprowadzi¢ ustalone impulsy dla przeptywomierza 3.

Przepisac¢ wartos¢ impulséw przeptywomierza 2 ze

sporzadzonej dla przeptywomierza 2 notatki.

Zamontowac przeptywomierz 3 na pozycji przeptywomierza 2.

7. Ponownie zamontowaé przeptywomierz 3 i przeptywomierz 2 na
prawidtowych miejscach.

32
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5.4.4 Zadana liczba obrotéw WOM (Dane maszyny | o ,04))

Dla 3 ciggnikbw mozna zapamietac
o  zadane liczby obrotow WOM.
o  impulsy na obrét WOM.

Przy wyborze jednego z zapamietanych ciggnikéw, przejete
zostang jednoczesnie odpowiednie wartosci dla zadanej liczby
obrotéw WOM oraz impulséw na 100 metréw.

AMATRON" nadzoruje zadana liczbe obrotéw WOM. Podczas
oprysku, w przypadku przekroczenia wprowadzonej granicy
alarmu w gore lub w dot, zatgczy sie sygnat alarmu.

5.4.41 Wprowadzenie zadanej liczby obrotéw WOM

3 Zadara liczba ] a
1. | | Wprowadzenie zadanej liczby ah: WAL ceclid by i
obrotéw WOM.
Dla zadanej liczby obrotow WOM e 3
o AP mpulsy na
wprowadzié wartosé "0", jesli obrat Hoh: SInpulsy | 1.0,

- nie ma czujnika liczby obrotéw WOM.

- nadzér liczby obrotow WOM jest

niepozadany.

v

2. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

3. Wprowadzi¢ granice alarmu dla nadzoru
liczby obrotéw. (patrz strona 34).

L Granica alarmu: +18 %
-25%

Rys. 39
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33



Uruchomienie

5.4.4.2 Zapis impulséw na obrét WOM dla réznych ciggnikéw

/ Zadana liczba . 3
1. raniec | VWybra¢ menu pamieci. obr. WOH: S48AR/min '
= As/min
Impulsy na ﬁ
obrot UWOHN: 3 Impulsy 1./0.
= Oranica alarmu: +18%
-25% .
-
Alarm
Rys. 40
2. @ @ Wybra¢ ciagnik (Rys. Znien
41/1). ciasnik
o
Wybrac ciagnik:
noue ine. —}gclh-n}epper; i g }mp. ::n:r .
HESH A chlepper : mp./obr. nowe inF.
3. Wprowadzi¢ impulsy na obrét WOM. Schlepper3 - 2 Imp. 7obr .
4. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

nien
ciasnik
l Zmieni¢ nazwe wybranego
ciagnika.

Rys. 41

5.4.4.3 Zapis granicy alarmu dla liczby obrotéw WOM

o Podczas oprysku alarm zatgcza sie, gdy liczba obrotow WOM
l przekroczy granice alarmu w dot lub w gore.
”?M Zadana liczba ) a
1. |7 Wprowadzenie maksymalnego BBr: “UWOI: Calidtiy A
odchylenia dla alarmu gérnej liczny obrotow
WOM. P
2. Wprowadzi¢ maksymalnie dopuszczalne :E::}sﬁoﬁ? 3 Impulsy 1./0.

odchylenie liczby obrotow WOM, np. + 10%
(najwyzsza dopuszczalna liczba obrotow
WOM: 540 obr/min + 10% = 594 obr/min).

FParmiec

v :
3. Potwierdzi¢ wprowadzenie. « Granica alarmu: +;g§ Alarn

—¥
Alarm

4, Alsrn Powtdrzy¢ czynnosci 1 do 3 dla, np. Rys. 42
- 25% (minimalna dopuszczalna liczba
obrotéw WOM: 540 obr/min - 25% = 405
obr/min).
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5.4.5 Impulsy na 100m (Dane maszyny | i ;04|

i e  AMATRON' potrzebuje wartosci kalibrazowej "Impulsy na 100m"

l do ustalenia

o rzeczywistej predkosci jazdy [km/h].
o dlugosci pokonanego odcinka [m] dla aktualnego zlecenia.
o  wielko$ci opryskanej powierzchni.

. Jesli wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na 100m" jest doktadnie
znana mozna wprowadzi¢ ja do AMATRON" recznie.

o Jesli warto$¢ kalibrazowa "Impulsy na 100m" nie jest znana,
nalezy ustali¢ ja podczas jazdy kalibrazowe;j.

e AMATRON" moze zapamieta¢ warto$¢ kalibrazowa "Impulsy na
100m" dla 3 réznych ciagnikéw. (patrz strona 37). AMATRON"
przejmuje zapamietane wartosci kalibrazowe wybranego
ciggnika..

czujnika drogi w celu doktadnego przeliczenia rzeczywistej
predkosci jazdy w [km/h], dtugosci pokonanego odcinka w [m]
wzgl. wielkosci opryskanej powierzchni [hal].

o e Wartos$¢ kalibrazowa "Impulsy na 100 m" nalezy ustali¢ od

o Ustalenie dokfadnej wartosci kalibrazowej "Impulsy na 100m"
przeprowadza sie przez wykonanie jazdy kalibrazowe;j:

o  przed pierwszym uruchomieniem.

o  przy zastosowaniu innego ciggnika wzgl. po zmianie
wielko$ci opon ciggnika.

o  przy rdznicach wystepujacych miedzy ustalong a
rzeczywista predkoscig jazdy / dtugoscig pokonanego
odcinka.

o  przy rdznicach wystepujacych miedzy ustalong a
rzeczywistg wielkoscig opryskanej powierzchni.

o  przy zmieniajgcych sie warunkach glebowych.

e  Wartosc¢ kalibrazowg "Impulsy na 100m" nalezy ustala¢ w
panujacych na polu warunkach pracy. Jesli oprysk odbywac sie
bedzie z witgczonym napedem wszystkich két ciggnika, to przy
ustalaniu wartosci kalibrazowej réwniez musi by¢ wtaczony
naped wszystkich kot.
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5.4.5.1 Reczne wprowadzenie impulséw na 100 m

Podaw.

reczn.

1. Wprowadzi¢ impulsy na 100m.

2. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

F;hu: wartosc imulsow”’186m
lub kalibrowac automatycznie

aktual.: 13065i mp~186m

Podauw.
reczn.

start

Rys. 43

5.4.5.2 Ustalenie impulséw na 100 przez jazde kalibrazowa

1. Na polu wymierzy¢ odcinek o dtugosci
doktadnie 100 m.

2. Oznaczy¢ poczatek i koniec odcinka
pomiarowego (Rys. 44).

start

Wystartowac jazde kalibrazowa.

4. Odcinek pomiarowy przejecha¢ doktadnie
od poczatku do konca.

—  Wyswietlacz bedzie na biezaco pokazywat
liczbe ustalanych impulséw.

5. Zatrzymac sie doktadnie w punkcie
koncowym.

@ Zakonczy¢ kalibracje.

— AMATRON" przejmie liczbe ustalonych
impulséw i automatycznie wyliczy warto$¢

o

kalibrazowg "Impulsy na 100m" (tutaj 13005

Imp/100m).

o
Fodac wartosc imulsows188m
lub kalibrowac automatycznie

aktual.: 13005i mp~186m

Podaw.
reczh.

start

A
o &

Pariec

Rys. 45
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5.4.5.3 Zapis impulséw na 100 m dla réznych ciagnikow
Zmierjk
1. == lwybraé ciagnik. « e
y ad Wybrac ciagnik:
ey —*5Schlepperl : 13805i mp/1688m _
2. Wprowadzi¢ nazwe ciggnika. gg:}i;;i:g zgggmsﬁggz Ll
3. Wprowadzi¢ liczbe impulséw na 100
m dla tego ciagnika.
v :
4, Potwierdzi¢ wprowadzenie. \/
Rys. 46
5.4.6 State wiaczenie / wytaczenie sekcji szerokosci (Dane maszyny | i ;504))
1. Wybrac¢ zadane sekcje szerokosci ktére  iCRanT SiLooTek
zamierza sie wigczy¢ lub wytaczyé. ugbll-.'lul: sekeje i poprzez
Erter wlaczyc / wylaczyc
@ i —%* Sekcja a1: uyl
2. Dokonaé wyboru. Sekcja B2: wl.
getcju gg ui .
T Sei i 1 H wl.
- Qbok_ wybran_ych sekcji szerokosci pojawi sikia‘ﬁ s y
sie ein (sekcja wtgczona) lub aus (sekcja
wytaczona).
3. Powtdrzyé kroki 1 2, jesli zamierza sie
wiaczyé¢ / wytaczy¢ dalsze sekcje
szerokosci. P \/
v o |
Potwierdzi¢ wprowadzenie. Rys. 47
5. Podczas oprysku sekcje oznaczone aus

beda stale wylgczone.

Uruchomienie

Jesli zamierza sie pracowac
wytgczonymi sekcjami szerokosci,
nalezy je ponownie wigczyc!

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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547 Konfiguracja rampy poczatkowej

Rampa poczatkowa zapobiega
niedostatecznemu dozowaniu podczas ruszania.

N

Rampa pocz wl.
We wprowadzonym czasie rozpoczecia oprysku, 81
dozowanie bedzie dziatato odpowiednio do
symulowanej predkosci jazdy. Pézniej nastapi Punkt pocz-iloSci L |Z
regulacja zalezna od rzeczywistej predkosci plynu: km/h
jazdy. km?h
Regulacja dawki rozpoczyna sig po osiggnieciu Czas do osiagniecia 10s

wprowadzonej predkosci lub przekroczeniu predk. pocz-:
predkosci symulowane;j.

v

° 1 | Wigczanie / wytaczanie rampy
poczatkowe;j.

\N

Rys. 48

i ;

o km'h | Symulowana predko$é rozpoczecia I/ha
jazdy (km/h).

o  Wartosc¢ standardowa: 6 km/h %

o  Wartos¢ maksymalna 12 km/h >
7 7 tiseq]
. t _|Czas, ktory uptywa w sekundach do ~ Rys. 49

momentu, gdy symulowana predko$¢ jazdy

zrowna sie z rzeczywistg predkoscig jazdy.

o) Wartos¢ standardowa: 5 km/h

o  Wartos¢ maksymalna 10 km/h
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5.4.8 Wykonanie kalibracji TrailTron (dane maszyny | # o,,)

Uruchomienie

04

; T
wi
<

: A] ‘. . Kalibracja dyszla
1. , ustawi¢ pozycje srodkowa. 5
Nadazng o$ kierowang / dyszel ustawic tak, é gS:'l':'i CrpomiC: srodkowa
aby kofa opryskiwacza biegty doktadnie po e ok
Sladach kot ciggnika. 3. Ustawic prawy opor
g. En:ui grdfi c prawy opor
. auwic e apar
T B. F‘zl'ui erdzi :HIEEH opor
2. Zatwierdzi¢ pozycje srodkowa.
3. b Ustawi¢ petne wychylenie w prawo. g i'é:::i"?rz?rim 450
Nadazna os$ kierowana / dyszel wychyli sie
az do oporu.
LT Rys. 50
4. —/ Potwierdzi¢ prawg pozycje koncowa.
5. Ustawic petne wychylenie w lewo.
Nadazna o$ kierowana / dyszel wychyli sie
az do oporu.
N
6. Potwierdzi¢ lewg pozycje koncowa.

5.4.9 Wprowadzenie zadanej liczby obrotow pompy (Dane maszyny | i 0, |)

Tylko dla UX / Pantera:

Ok

obrotéw pompy.
Zadana liczba obrotéw pompy =0

— Wytgczanie nadzoru.

+iE
Alarn

u

Wprowadzenie zadanej liczby

. / Wprowadzenie dopuszczalnego L Granica alarmu: + 10%
odchylenia maksymalnej liczby obrotéw - 15%
pompy w %.

Zadana 1.obr.pompy: 548A/min @ ?

A/min

+3
Alarm

=
Alarm

///// Rys.51
o niden |Wprowadzenie dopuszczalnego

odchylenia minimalnej liczby obrotéw
pompy w %.

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Uruchomienie

5.5 Menu Setup

W menu gtéwnym wybraé Setup i potwierdzic¢ !

® Ustawienia w menu Setup sg pracg warsztatowg i mogag by¢
l wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany, fachowy personel!

Strona 1 (Rys. 52) bDane calkowite od uruchomienia:
] Ln (T
Pierwsza strona pokazuje petne dane od chwili Fou. calkou.: 1ES08 b
uruchomienia dla Calkow.litry 3598 Le. el
o  catkowitej obrobionej powierzchni. Calk.czas oprys.: 12414
o  catkowitej ilosci litréw zuzytej cieczy sym. kmsh: 8.0Kkn/
robocze;.
o  catkowitego czasu oprysku
opryskiwaczem. i
Wer=ia MHH: F.BG.H8Zea
Jezdkiz OE/EMAFRS __
I0F-wer=sia: E.5.1 @81?82
Al-Gaste AG—422

/ Rys. 52
. , Woprowadzanie i podawanie

danych diagnostycznych (tylko dla serwisu).

km/h
sym.

. Wprowadzenie symulowanej
predkosci jazdy przy uszkodzonym czujniku
drogi. (patrz strona 108).

e ./ B | Submenu bazowych danych
maszyny. (patrz strona 42).

il

o

o Informacja dotyczgca Setup
terminala.
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- Uruchomienie
Strona 2 (Rys. 53) RESET

Konruter
L MasSZEnd
ceser Uwaga, reset
Ko uter _ . komputera kasuje
. | Przywrécenie fabrycznych ustawien wszustkie dane
komputera maszyny. Wszystkie Przyuwraca ustawienia
wprowadzone i zgromadzone dane fabryczne

(zlecenia, dane maszyny, wartosci
kalibrazowe, dane Setup) zostang utracone.

@ Nalezy zanotowaé

l o Impulsy na litr. @azxaz

. Impulsy na 100m.

Rys. 53
. Impulsy na obrét WOM.

. Dane dotyczace zlecenia

Bazowe dane maszyny nalezy
wprowadzi¢ od nowa.
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Uruchomienie

5.5.1 Wprowadzenie bazowych danych maszyny

ﬁStrona1 Fo1ves (Rys. 54): Typ maszyny: uFa1 Iﬁﬁ

H

j :@q Typ belki : Profi II i

o Wybraé typ maszyny Tup
Tup min.stan nape?. zb. tyl % HT
. Wybraé sktadanie lanc rzy oppusku: 0%
ielk.zbiorn.: 1881Litry e
tzij dkonfigurowac czujnik napeln
. Zbiornik czotowy FT1001 Minimalna N g s

zawarto$¢ w % zbiornika tylnego (20%, rf@m,% konfig

30%, 40%) I; ”
ys.

Wybra¢ wielkos¢ zbiornika.

o kenfis.| Skonfigurowaé czujnik stanu
napetnienia, patrz strona 47.

— Jesli standardowa krzywa stanu napetnienia
nie bedzie stosowana, taka informacja
zostanie wyswietlona..

B2/BE .
Strona 2 @ (Rys. 55): Szer. robocza: e T T

24.00n =
m

u

‘ e
. " | Wprowadzi¢ szeroko$¢ roboczg. Liczba sekcji szerok.: 5
Liczba
:—fr‘:_‘]
Liczba s g . y s DHSZ
. Wprowadzi¢ liczbe sekcji szerokosci. Dysze na sekeje Ha
(Oysze razem: 48 sekeje
D::: SIEer.
. == Woprowadzi¢ liczbe dysz na sekcj Liczba
p Q_ y 1€ Fprzeplywomi erzy: az2 t‘léé]
szerokosci (patrz na stronie 49).
@2;@4 n?
R
n ? ST . Rys. 55
o Wybra¢ liczbe przeptywomierzy.

o 1 (jeden przeptywomierz)

o 2 (przeptywomierz i przeptywomierz
powrotny, standard).

o 3 (nawozenie High-Flow)- ptynnymi
nawozami)
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Strona 3

Strona 4 s o

@3:’86

(Rys. 56):

Wprowadzi¢ wartos¢ dla statej
regulacji cisnienia (wartos¢ standardowa:
10.0).

[ Wiaczanie / wytgczanie rozpylaczy

krawedziowych (rozpylacze graniczne /
rozpylacze kohcowe / rozpylacze
dodatkowe, opcja).

él Wiaczenie / wytgczenie znakowania

piang (opcja).

NA

kenfis-| Konfiguracja rozpylaczy
krawedziowych (opcja, patrz strona 50).

_________ GN

vontig. Konfiguracja pakietu Komfort (patrz
strona 50).

(Rys. 57):

konfig. | Konfiguracja DistanceControl
(opcja), patrz strona 49.

%UJ Wiaczanie / wylgczanie napetniania
ci$nieniowego z zatrzymywaniem
napetniania.

[
—

?

Typ skfadania:
o Belka polowa L

o Belka polowa S ryglowana
hydraulicznie

o Belka polowa S ryglowana
mechanicznie

o Belka polowa Q

Uruchomienie

stata regqul ciln.: 5.0
Dysze kr.: wl
Znakowanie piana: wl
KonRys. dysz kraw-.

Konfiguruj pakiet komfort

I

Rz’"
)

NA

konfig.

@3:‘66

jsicn

konfig.

Rys. 56

Konfigurowac DistanceControl

Napeln. cisn. of f

Typ skiadan: Belka L

kanfig.

@m;'as

Rys. 57

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Uruchomienie

Tylko dla UX:

Engfigurnuuf amartyz. H@ﬂ
G536 ydropneumatyczna :
Strona 5 @ (Rys. 58): H kcm'l"l 5

e  konfis.|Konfiguracja amortyzaciji
hydropneumatycznej, patrz strona 50.

E} Trail Tron: wl
e
. Wiaczenie / wylaczenie sterowania
TrailTron (opcja). ¥enfiguracja Trail-Troen s

_ITJT r@ayas ‘konfiag]

. kenfis.| Konfiguracja TrailTron (patrz strona
45).

Rys. 58

Strona 6 (Rys. 59): Zbiorn. hydr.: wl. @

= 8s1

Q)
81 3s @

. EinWiaczanie / wylaczanie zbiornika | Gzas dzia?.zbio.oleju:
oleju

Wiaczanie tylko dla Profi LS (system
hydrauliki Load-Sensing)

Q)

. t | Czas dziatania zbiornika oleju w

sekundach przy spadajacym cisnieniu. r@asms

Rys. 59
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5.5.1.1  Konfiguracja TrailTron (dane bazowe

@ESK’BE

~—

Uruchomienie

i . Przed konfiguracjg TrailTron nalezy ustali¢ impulsy/100 m, patrz

l strona 35.

. UX: Catkowicie odkreci¢ diawiki sitownikow kierowania.

Nastepnie z powrotem prawidtowo ustawi¢ dtawiki.

® Aby poprawnie skalibrowac¢ uktad kierowniczy ze zwrotnicami,
l najpierw nalezy ustali¢ prawidtowy moment skretu za pomocg
wspotczynnika N, a nastepnie okresli¢ stopien skretu na podstawie

wspotczynnika regulacii.

sl

. Wprowadzi¢ wspotczynnik regulacji
TrailTron.

Dotyczy tylko uktadu kierowniczego ze
zwrotnicami:

—  Wartos¢ standardowa: 1,25

Maszyna nadsterowna (Rys. 61/1):

—  wybdr mniejszego wspétczynnika regulaciji
Maszyna podsterowna (Rys. 61/2):

—  wybdr wiekszego wspoétczynnika regulacji

. ” Wprowadzi¢ wspétczynnik
odchylenia Trail-Tron.

Wspotczynnik odchylenia ustala czutos¢, od
ktérej ograniczniki sterowania zaczynajag
pracowac.

o  O-wrazliwy do 15 niewrazliwy

o zalecana wartos¢: 4 do 8

Usp. regul. Trail-Tron
o

Wspolez. odehyl.

Trail-Tron

Uspal . -H:

'kndzuj kierow. :

1.

15

Rys. 60

Rys. 61

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Sia

. Wprowadzi¢ wspétczynnik N w cm.

Dotyczy tylko ukfadu kierowniczego ze
zwrotnicami:

— Wartos¢ standardowa: 240 cm

Kofa opryskiwacza powinny rozpoczynac ruch
kierowania w tym samym miejscu, co tylne kota
ciggnika (Rys. 62/1)!

Opryskiwacz za pézno wchodzi w zakret i za
p6zno wychodzi z zakretu:

— Miare a (Rys. 62) doda¢ do wspoétczynnika
N.

Opryskiwacz za wcze$nie wchodzi w zakret i za
wczesnie wychodzi z zakretu:

— Miare b (Rys. 62) odja¢ od wspétczynnika
N.

46
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5.5.1.2 Konfiguracja czujnika stanu napetnienia (Setup @B“%

—

. ? | Wiaczyé (jest czujnik stanu
napetnienia) / Wylgczy¢ (brak czujnika
stanu napetnienia) wyposazenie "Czujnik
stanu napetnienia".

— Jesli czujnik stanu napetnienia jest
uszkodzony nalezy go wytgczyé.

=1

. cal. |Wybrac¢ kalibracje czujnika stanu
napetnienia, (patrz strona 47).

i

. lernen | Krzywg stanu napetnienia mozna

~—

Uruchomienie

Czujn.napelnien. : wl.
u
Kalibrowac czujnik napeln.

FProgr.stan nap.

uPndu: krzywa stanu nap.

zaprogramowac na podstawie wielu Rys. 63
pomiaréw.
. pingeb. | Krzywg stanu napetnienia
wprowadzi¢ recznie po RESECIE. Dane
muszg by¢ zebrane na przedpolu.
o
U ze zbiornikiem czotowym: zbiornik czotowy skonfigurowaé
oddzielnie.
o
Kalibracja czujnika stanu napetnienia %
1. Do zbiornika cieczy roboczej wla¢ doktadnie £ o
znana ilo$¢ wody (co najmniej 200 litréw). kelibrosacrezugnik snapeln, aes A
E;E;ﬂ = wlac min. 208 1tr. wody
- pndg: ilose napelnienia
2. ;ﬂ” = | Wprowadzenie aktualnego stanu w litrach
napetnienia.
Poda¢ doktadng ilos¢ wody wlanej do
zbiornika cieczy robocze;.
Programowanie stanu napetnienia
o
1. Napetni¢ zbiornik do nastepnego znaku
pomiarowego.
E Rys. 64
2. |t {Wprowadzi¢ rzeczywista ilo$¢ cieczy =
w zbiorniku. NES i A e d
3. W taki sposob wpisa¢ wszystkie 29 el e e
punktéw pomiarowych. dokladny stan napelnienia.
4. Punkty pomiarowe wypisa¢ poprzez menu ostatni
" i i ienia" Pkt.pomi. :
Wprowadzanie krzywej stanu napetnienia". unri?:z;ie:in: 4.10V
Mapeln. : a Litry
nastepny E;;EEE}
Pkt.pomi.: 2 -
Napeln. : 50 Litry Litry
L aktualny:
Wart.napiecia: 4.8V
Rys. 65
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Wprowadzanie krzywej stanu napetnienia

Egl /////
1. , }il Wybraé punkt pomiarowy.

2 Litry

i

Wprowadzi¢ wartos¢ stanu
napetnienia.

-

Aby wprowadzi¢ catkowitg krzywg stanu
napetnienia, wszystkie punkty pomiarowe
muszg zosta¢ wykonane zgodnie z
punktami 1 do 3.

Wprowadzi¢ warto$é napiecia.

5. Po wprowadzeniu stanu napetnienia nalezy
wykalibrowaé czujnik stanu napetnienia.

Menu stuzy takze do wypisania punktéw
pomiarowych dla pdzniejszego wykorzystania na
wypadek awarii komputera lub po RESECIE.

Wybrac pkt. pomiaru,

napelnienia | napiecia.

aktuvalny:

podac
nalerace do niego wartosci

Pkt .pomi . : 1 Litry
Hapeln. : =15 Litry
Wart.napiecia: 4.58v

URY |

ull

Rys. 66

O

Przy prawie pustym i prawie petnym zbiorniku wybiera¢ mniejsze
odstepy punktéw pomiarowych, niz przy srednim stanie napetnienia!

Punkty pomiarowe krzywej stanu napetnienia nalezy wpisa¢ tutaj:

Punkt Stan Napiecie Punkt Stan Napiecie
pomiaru napetnienia pomiaru napetnienia
1 16

2 17

3 18

4 19

5 20

6 21

7 22

8 23

9 24

10 25

11 26

12 27

13 28

14 29

15

48
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Wprowadzenie liczby dysz na sekcje szerokosci (Setup @ nasee

Uruchomienie

5.5.1.3 )
® Numeracja sekcji szerokosci dla przewoddéw opryskowych nastepuje
l od lewej zewnetrznej, do prawej zewnetrznej, patrzac w kierunku
jazdy. patrz Rys. 67
o 1 _ﬁ- H
p > ; 4. ¢ 5 :
Rys. 67
1. Wybra¢ zadang sekcje szerokosci.
Przuciskami strzalek
wybrac sekcje i poprzezx
@ Enter zmienic wartosc
2. Przeja¢ wprowadzenie. —3 Sekcja a1: a
. _— . " Sekeja B82: g
—  Wyswietlacz zmieni wskazania na "Prosze Sekeja B3: 2
podac liczbe dysz dla 1 sekcji szerokosci". Sekcja B4: g
Sekcja a5: 8
3. Podac liczbe dysz dla 1 sekcji szerokoci
swojego przewodu opryskowego.
4. Kroki 1 do 3 powtarzac¢ tak dtugo, az
podana zostanie liczba dysz dla wszystkich
sekcji szerokosci. [ \/
v . |
5. Potwierdzi¢ wprowadzenie. Rys. 68
5.5.1.4 Konfiguracja DistanceControl (Setup Iﬁ'mmb
Dist. i L. %
1. |kentrol] Wigczy¢ / wytaczy¢ DistanceControl. Nuot. valdymas: wl ‘]';"_““‘“:““‘
1st.
kontrol
2. B | Ustawié czutose czujnikow T
i Empfindlichkeit der
pochylenia. Neigungssensoren: 5 ﬁgli);l.mgs
0 0 — Niska czutosé sensoren
(pagorkowaty teren)
o 10—>Wysoka czutos$é DC wsp-zakretu: 3 [T
(ptaski teren) WUspolcz
skretu
o 5 — Warto$¢ standardowa.
e o
Uspalez
3. [=X=M | Wprowadzié wspdtczynnik krzywej
DistanceControl. Rys. 69
o 0 — niewielka regulacja na zakretach
o 10 — duza regulacja na zakretach
o 3 — wartos$¢ standardowa.
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Uruchomienie

5.5.1.5 Konfiguracja dysz krawedziowych

N A

. Rozpylacze krawedziowe: Randdiisentyp: K J
o  wylagczanie do trzech rozpylaczy i ?
koncowych. Redukcja szerokosci ’
roboczej po 0,5 m. ;::;E:Ei _ f"-"sz'-" L 1 iiﬁi
S
o  zafgczanie dodatkowych rozpylaczy.
Zwiekszenie szerokosci roboczej o 0,5 ]
i na kazdy wysieanik s e L
o  Wiaczanie rozpylaczy granicznych, %
wytgczanie rozpylaczy zewnetrznych. Bez . o n
wplywu na szeroko$¢ robocza [Rrsahl der. Cacdenssne b o . R J
A b LT
o A | Numer sekcji szerokosci, gdzie Rys. 70
zamontowana jest lewa dysza
krawedziowa.
& A A
. <4° Numer sekgji szerokosci, gdzie
zamontowana jest prawa dysza
krawedziowa.
o : , Liczba lewych / prawych
rozpylaczy koncowych
- . . @3;’86
5.5.1.6 Konfiguracja pakietu Komfort (Setup )
@@ . Pakiet komf. Z lacj] %
° £ | Wybra¢ pakiet Komfort. c?&ﬁ?enigmmiesz;ﬁ?: acJm - F:E;

o Wytaczanie

o  Bezregulacji ci$nienia mieszania . .
Kalibruj poz. zaworu ssacego

o  Zregulacjg ci$nienia mieszania Cal.
o  Automatyka mieszania . . . @,
wprowadzic/wyswietlic
poz.zaworu ssacego ! b
geingeb.
Rys. 71
Pakiet Komfort z / bez regulacji ciSnienia mieszania
o Kalibracja zaworu ssgcego jest konieczna, jesli silnik elektryczny nie

l ustawia zaworu ssgcego w prawidtowej pozyciji.
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¢ @
. °* | Skalibrowaé pozycje zaworu E:éég;g”a pozycji zawordu - >
$sgcego. i
64 . " n
- & 1. najazd poz- opgysk i 6%9
1. *_| Ustawi¢ zawor ssacy 2. ustalenie poz. "oprysk
- 3. najazd poz- "ssanie
W pozycji oprysku. 4. ustalenie poz. "ssanie”
5. najazd poz. "plukanie”
- L. ustalenie poz. "plukanie” E;E;
2. Zatwierdzi¢ pozycje oprysku.

> akt. wartosc zaworu ssacego:
@ 0.00 vV
@ ., .
3. +_| Ustawi¢ zawor ssacy

W pozycji ssania.

Rys. 72
(o)
4, Zatwierdzi¢ pozycje ssania.
@
@ . .
5. +_| Ustawi¢ zawor ssacy
W pozycji ptukania.
6. Zatwierdzi¢ pozycje ptukania.
@
°i"o°" | Wprowadzanie / wy$wietlanie pozycji | Pozycja oprysku: 2.50 V| ()
Zaworu ssgcego. eingeb.
— Napiecia odpowiadajgce potozeniom zaworu
s$sgcego mozna wprowadzi¢ bezposrednio. Pozycja ssania: 1.32 V @
eingeb.
Pozycja plukanie 3.50 V
eingeb.
Rys. 73
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5.5.1.7

i

as1

Wiaczanie / wytaczanie amortyzacii
hydropneumatyczne;.

—

)

al.”

&

% - |Wprowadzi¢ zgdang wartos¢
amortyzacji hydropneumatycznej. Wartos¢
standardowa: 80%.

Warto$¢ ta podaje wysokos¢ maszyny jako
procentowg wartosc¢, ktéra powinna byé
zachowana przy zmieniajgcej sie
zawartosci zbiornika.

Kalibracja amortyzacji hydropneumatycznej.

£t

it

ESR

ol

ustawi¢ pozycje goérna.

zatwierdzi¢ pozycje gorna.

ustawi¢ pozycje dolna.

zatwierdzi¢ pozycje dolna.

Knfiguracja amortyzacji hydropneumatycznej (Setup

@ESKE‘E

~—

Xk

Kalibracja amortyzacji hydropneumatyczne;.

Amartyz.
"

Kal ibrowac amortyz.
hydropneunatyczna

Wart.zad: =15 F

hydropneumatyczna wl.

e

8-1

el

Rys. 74

Kal ibrowac amortyz.
hydropneunatyczna

ustawic pozyc. gorna
zatwierdzic pozdyc. gorna
ustawic pozyc. dolna
zatwierdzic pozyc. dolna

Y AT N

1 588
pr 588

aktualna wart.zerowa

=£d

Bl

Rys. 75
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5.6 Setup terminala

Uruchomienie

Przeglada¢ z wcidnietym przyciskiem Shift!

Setup terminala stuzy do zmiany ustawien
wyswietlacza.

. Setur | Wywota¢ wprowadzanie ustawien
wyswietlacza.

E\‘BSION
VEREIOH
uuuuuu
Mersion

. Wskazania urzadzen znajdujgcych
sie na Bus.

/
‘ Strona 1| @"~]

o I/ *1Ustawié kontrast.
O /
. Ustawi¢ jasnosc.

/
* e Odwroci¢ wskazania wyswietlacza
czarne «— —» biate.

t
. o Dzwiek klikniecia przyciskéw
wiaczony/wytaczony
Es!t
. Kasowanie zapamietanych danych.
(patrz strona 40).

. A Ustawienie jezyka komunikacji.
ES e
. Wyjscie z menu Setup terminala.

Wykonanie funkcji resetu terminala
przywraca wszystkie dane terminala
do ustawien fabrycznych. Dane

dotyczace maszyn nie zostajg
utracone.

Setup
E\'ERSIOH
NERSI0H
NERZ10H
Version
BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
AWU-Gaste/AG-429
Rys. 76
Kon
Kont rast: =15k 4 e
® +
Jasnosc: =15k 4 C_. O
*
Klik przyc.: wuwl. (IIDI
Inuwersja: uyl
Jezyk: Hieniec “Et
Jezdk
Rys. 77
Kon
Kont rast: =5 4 e
o +
Haprawde chcesz O
Jd Przywrocic ustawienia e
fabryczne? O
*
HIE - ESC
'f: TAK - przdc.uprou. [I[(DI
Je
Jezak
Rys. 78

Amatron+ BAG0037.6 10.12

53



Uruchomienie

Strona 2

. Wprowadzanie czasu.
:1 459
A3 14]4E
:

. Wprowadzanie daty.

il

. RS232 | Wprowadzanie predkosci
przenoszenia danych.

Strona 3 Setup terminala

Kasowanie programu:

1. @ @ Wybrac¢ program.
]

2. |t | Skasowac program.

Czas: 18: 12: 53
x

A]a]=z|u]|E
A kel EXETA

Data: 18. 11. 2005 PR
FI1 FF FEI FRI

RS5Z32 : STE08 Bodi

(nie tryb prog.)
RS232
@BZKBS

Rys. 79

Uybierz program
gora i "dol”

Program:
Wielk:

Wolna pamiec:

przuciskami : E]

kasowac
Ux

TSkbajt

448 kbajt

@aazaa

Rys. 80
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Praca w polu

6 Praca w polu

OSTROZNIE
Podczas dojazdu do pola i jazdy po drogach publicznych

AMATRON" musi zawsze pozostawaé wylaczony!
— Niebezpieczenstwo wypadku na skutek btednej obstugi!

OSTRZEZENIE
A TrailTron:
Os / dyszel TrailTron nalezy podczas jazdy w transporcie

utrzymywac w pozycji Srodkowej. Dyszel TrailTron zabezpieczy¢
zaworem kulowym.

— Niebezpieczenstwo wypadku

Przed rozpoczeciem oprysku nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
e  Wprowadzi¢ dane maszyny.

. Zatozy¢ i uruchomic zlecenie.
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Praca w polu

6.1 Wskazéwki dotyczace postepowania przy pracy

1.

N

11.

12.

13

wiaczy¢ AMATRON".
przej$¢ do menu Praca.

Sktadanie Profi: Blok hydrauliki zasili¢ w olej poprzez zespot
sterujacy ciagnika.
Roztozy¢ belke polowag

o  Skfadanie Profi, patrz na stronie 70.
i

(v o o

AR

o  Wybdr sktadania: Wybra¢ sktadanie belki polowe;j.
o  przez zespot sterujacy ciggnika.

>
Ustawié wysokosé belki polowej /5] i

T
nachylenie A“ﬁ?

Dla UX/UG z osig / dyszlem kierowanym: Trail-Tron w
tryb pracy automatyczne;.

DistanceControl (opcja) w tryb pracy automatycznej.

@ Wiaczy¢ oprysk, rozpoczaé jazde i opryskaé pole.

Wytaczy¢ oprysk.
Ztozy¢ belke polowg

o  Skfadanie Profi, patrz na stronie 70.
i

AR

o  Wybdr sktadania: Wybra¢ sktadanie belki polowej.
o  przez zespot sterujacy ciggnika.

Os / dyszel kierujgcy ustawi¢ w pozycji sSrodkowe; i
zabezpieczycC.

Dla sktadania Profi: Przerwaé zasilanie w olej.

Wytaczyé AMATRON®.

56
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6.2

Predkos¢ jazdy

Odcinek pozostaty do
oproznienia zbiornika

Obrobiona
powierzchnia
(licznik dzienny)

Liczba obrotow WOM

Regulacja dawki, tryb
reczny / automatyczny

Przestawianie
nachylenia

Znakowanie piang
lewe

Oprysk wtaczony
Oprysk wyfgczony

Odstep dysz od fanu

Wybor poszczegdlnych
sekcji szerokosci do
wigczenia / wytgczenia

High-Flow wigczanie

Aktualne zlecenie

Wskazania menu Praca

CBIH—

e [

8.5 km/h

2354 m

Powierzchn 23.65ha

1a

L

540 gbrlmi

obr/min

TT
c@] Auto c@] Aut

—~

Shift

6.4 bar
250 I/ha

o
ﬁﬂTwE:}

|Pojemnos¢ zbiornika w litrach|

\Wyréwnanie wahan odryglowane

ﬂ‘\ fi
| zaryglowane E

9999999999999

25cm

999999999

DistanceControl

0,5 I/min

wydatek cieczy na minute (tylko w trybie recznym)|

High-Flow

Zlecenie 1

A

@01 mz

Praca w polu

Uzyty przycisk Shift

Cisnienie oprysku

Dawka zgdana
(wprowadzona dawka
oprysku)

Wydatek w %

Liczba obrotow
(hydrauliczny naped
pompy)

TrailTron

-tryb reczny /
automatyczny

-kierunek, w ktorym
steruje TrailTron

-ustawienie dyszla / osi

Znakowanie piang
prawe

Wiaczenie dysz
krawedziowych

Sekcje szerokosci
wylgczone z zewnatrz

State wytgczenie sekgciji
szerokosci

Strona wybrana w
menu roboczym

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Praca w polu

6.3 Funkcje w menu Praca

6.3.1 Wiaczanie / wytaczanie oprysku

Wiaczanie oprysku / Wylaczanie oprysku

. Oprysk wtaczony: Ciecz robocza wydostaje
sie przez dysze.

e  Oprysk wytaczony: Ciecz robocza nie
wydostaje sie przez dysze.

Wskazania w menu roboczym:

! ﬂﬂﬂ

Rys. 81/...
(1) Oprysk wytgczony.
(2) Oprysk wigczony. 2 ﬂ ﬂ
Rys. 81
6.3.2 Regulacja ilosci oprysku
Automatyka / Praca reczna
Automatyka

Przy wtagczonym automatycznym trybie pracy, na
wyswietlaczu pojawia sie symbol "Auto” (Rys.
82/1). Komputer maszyny przejmuje regulacje
dawki oprysku w zaleznosci od aktualnej
predkosci jazdy.

Przyciskami @ wzgl. @ mozna

krokowo zmienia¢ dawke oprysku (patrz na
stronie 23).

Praca reczna
Przy wtagczonym trybie pracy recznej na

wyswietlaczu pojawia sie symbol (Rys.
82/2) oraz dodatkowo wydatek cieczy [I/min].
Uzytkownik reguluje dawke oprysku poprzez
reczng zmiane cisnienia oprysku przyciskami

wzgl.

Tryb pracy recznej nie nadaje sie do oprysku
lecz do prac konserwacyjnych i czyszczenia
opryskiwacza.

1
Auto —

a0

Rys. 82
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Praca w polu

6.3.3 Napetnianie zbiornika cieczy roboczej woda (dane maszyny | @ o0, )

Uzupetnianie stanu cieczy roboczej

Z pokazywanym stanem napetnienia AMATRON" obliczy
pozostatg do pokonania dtugos¢ odcinka, jakg bedzie mozna
opryskaé z ponownym napetnieniem zbiornika.

Ustali¢ dokfadna ilos¢ wody do uzupetnienia.

o Maszyna z granicg sygnalizacji stanu napetnienia:

Podczas napetniania AMATRON™ musi wys$wietlaé menu
napetniania, aby czujnik stanu napetnienia byt aktywny!

Przy uzupetnianiu stanu cieczy w zbiorniku, gdy osiagnieta
zostanie granica meldunku, wtaczy sie sygnat alarmowy. Jesli
granica meldunku zostanie doktadnie dopasowana, to nadzér
uzupetnianej ilosci cieczy roboczej pomaga w unikaniu tworzeniu
zbednych resztek cieczy.

Podczas napetniania ustalana jest ilos¢ dolewanej wody i
pokazywana obok stowa "nachgefiillt:(dolano)"

6.3.3.1  Z czujnikiem stanu napetnienia

s FIE
Granica meld. napeln.: 1881Le. =
1. E Wywota¢ menu napetniania (Rys. .
83). v v ol
2. Woprowadzi¢ granice meldunku dla aktual.stan napeln.:

maksymalnej iloéci uzupetnienia stanu

cieczy robocze;.

Napetnic zbiornik cieczy robocze;..

Uzupetnianie stanu cieczy zakonczyé |
najpozniej przy wtaczeniu sygnatu alarmu. 1 F ll I
« dopelnionao: 355Litry «
5. potwierdzi¢ aktualny stan

napetnienia.

Rys. 83
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Praca w polu

6.3.3.2 Bez czujnika stanu napetnienia
e
1. Wywota¢ menu napetniania (Rys.
46).

Napetni¢ zbiornik cieczy robocze;.

Aktualny stan napetnienia odczytaé na
wskazniku stanu napetnienia.

4. Wprowadzi¢ wartos¢ aktualnego stanu

napefnienia.
v . .
5. Potwierdzi¢ wprowadzenie.
6.3.3.3

Napetnianie przez przytacze ssace:

1. Zawor wiaczajacy armatury cisnieniowej A

W pozyciji

2. Otworzy¢ zawér wigczajacy D.
e

3. Wywota¢ menu napetniania (Rys.
86).

4. Woprowadzi¢ granice meldunku dla
maksymalnej ilosci uzupetnienia stanu
cieczy roboczej

5. Ustawienie ssania przez przytacze
ssgce.

—  Zbiornik zostanie napetniony automatycznie
do granicy meldunku.

—  Po napetnieniu nastgpi automatyczne
przestawienie strony ssgcej na oprysk.

— Ponowne nacisniecie przycisku konczy
napetnianie wczesnie;j.

Podaj aktualny stan
napelnienia:

BLitry

01234 R<>a

SET83
=

® UX Super / Pantera:

Przestawienieoprysk / ssanie mozna
wykonaé takze przyciskami na polu
obstugowym.

v

6. Przejecie wartosci aktualnego stanu
napetnienia.

Rys. 84

Pakiet Comfort: Automatyczne zatrzymywanie napetniania

)
bod
Rys. 85
SLIE
Granica meld. napeln.: 4208Le. —_
) _maks |
Stan: oprysk e
aktual.stan napeln.: .
|
11} l:'
dopelniona: 5S524Litry V

Rys. 86
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Praca w polu

iaf NIEBEZPIECZENSTWO
Dodatkowy inzektor nie moze zosta¢ wtgczony,

gdyz inaczej nie funkcjonuje automatyczne
zatrzymanie napetniania.

6.3.3.4 Automatyczne zatrzymywanie napetniania przy napetnianiu przez przylacze
ciSnieniowe

Napetnianie przez przytgcze cisnieniowe:

G i 1d - ﬁlf_

i bein. s nerdnne 5200 Le ;
1. E Wywota¢ menu napetniania (Rys. _—

87). Actual.stan napeln:
2. Wprowadzi¢ granice meldunku dla 4847

maksymalnej ilosci uzupetnienia stanu

cieczy roboczej. . Y
3. Nacisng¢ przycisk na polu obstugowym thry %)

(Rys. 88/1).

Zbiornik zostanie napetniony dopelniono: O litry N/
automatycznie do granicy sygnalizaciji.

4. Podtgczy¢ zewnetrzny zawor odcinajacy do
weza napetniajacego. Rys. 87

5. W celu zredukowania ci$nienia w wezu
napetniajgcym: nacisng¢ przycisk na polu
obstugowym.

—  Zawor otworzy sie na krotkg chwile.

v

6. Przejecie wartosci aktualnego stanu
napetnienia.

P
ETO7F

i,

. W celu wczesniejszego zakonczenia
napetniania nacisna¢ przycisk o przeciwnej
tresci.

UX Special

Amatron+ BAG0037.6 10.12 61



Praca w polu

6.3.4 Nadazna os / dyszel TrailTron

Automatyka / Praca reczna

NIEBEZPIECZENSTWO

Z wlaczonym TrailTron zabronione jest:

¢ Manewrowanie
e Jazda po drogach

Niebezpieczenstwo wypadku na skutek wywrocenia maszyny!

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wywrécenia maszyny przy skreconym dysziu
kierujagcym; w szczegdlnosci na mocno nieréwnym terenie lub na
pochytosciach!

Przy zaladowanej, lub czesciowo zatadowanej maszynie z
nadaznym dyszlem kierujacym istnieje niebezpieczenstwo
wywrdcenia maszyny przy manewrach zawracania na koncach
pola w nastepstwie przemieszczenia sSrodka ciezkosci po
skreceniu dyszla kierujacego. Szczegdlnie duze jest
niebezpieczenstwo wywrdcenia przy zjazdach ze zbocza.

Nalezy odpowiednio dopasowa¢ swoj sposob jazdy oraz
predkosc¢ jazdy przy manewrach zawracania na nawrotach
zredukowac tak, aby w petni panowacé¢ nad ciggnikiem i maszyna.

Funkcje bezpieczenstwa

!

e  Gdy belka polowa podniesiona zostanie z zaryglowanym
wyroéwnaniem wahan na wysokos$¢ 1,80 m:

— TrailTron zostanie wylaczony (gdy dyszel znajdowat sie bedzie
w pozycji srodkowej).

e  Skfadanie / rozktadanie belki polowej:

—  Os kierujgca / dyszel kierujacy musi znajdowaé sie w pozycji
Srodkowe.

. Gdy zostanie osiggnieta predkosé wyzsza, niz 20 km/h:

—  O$/-dyszel TrailTron przejdg automatycznie do pozyciji
Srodkowej i pozostang w trybie jazdy drogowej do chwili, gdy
predkos¢ bedzie nizsza, niz 20 km/h.

62

Amatron+ BAG0037.6 10.12



Praca w polu

- . Przy witgczonym automatycznym trybie pracy, na wyswietlaczu
l pojawia sie symbol "Auto". Komputer maszyny przejmuje jej
wierne prowadzenie po $ladach ciggnika.

. Przy witgczonym trybie pracy recznej pojawia sie symbol ({% .

. i , A uruchomi¢ na tak dtugo, az opony maszyny beda

ponownie podazaty doktadnie po sladach kot ciagnika (w trybie
pracy recznej lub automatycznej).

—  Opryskiwacz od nowa ustawi sie do ciggnika.

. Na wyswietlaczu pokazane bedzie odchylenie kierowania.

i Kalibracja TrailTron, patrz na stronie 39.
l Konfiguracja TrailTron, patrz na stronie 45.

Wskazania w menu roboczym:

6
Rys. 89/... 1 p. IT |

TrailTron w trybie pracy automatycznej \ \‘\\HII'I

)
(2) TrailTron w trybie pracy recznej
(3) Chwilowy kat ustawienia osi kierujacej/ i
dyszla %E:i
(4) Maszyna sterowana bedzie w lewo, ﬂ ’ (]
przeciwnie do zbocza A
(5) Maszyna sterowana bedzie w prawo,
Rys. 89
przeciwnie do zbocza

(4,5) Strzalki blyskajg razem: Aktywna funkcja
bezpieczenstwa TrailTron

(6) TrailTron w trybie pracy drogowej
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Praca w polu

Jazdy w transporcie

fNE NIEBEZPIECZENSTWO
Do jazd w transporcie dyszel kierujacy / o$ kierujaca ustawi¢ w

pozyciji transportowej!

W innej sytuacji istnieje niebezpieczenstwo wypadku na skutek
wywroécenia sie maszyny!

1. Dyszel kierujacy / 0$ kierujaca ustawic¢ w
pozycji Srodkowej (dyszel kierujacy / kota sg
réwnolegle do maszyny).

W tym celu, w AMATRON™:

1.1 c{% Trail-Tron ustawi¢ w tryb pracy
recznej.

1.2 i , A Recznie wyprostowaé

dyszel kierujacy / 0$ kierujaca.

— Trail-Tron zatrzyma sie automatycznie
po osiggnieciu pozycji Srodkowej.

Wytaczyé AMATRON®.

Wyltaczy¢ zespot sterujacy ciggnika 1
(oznaczenie weza 1 x czerwone).

Rys. 90

4. Dyszel kierujacy (Rys. 90/1) zabezpieczy¢
przez zamkniecie zaworu kulowego (Rys.
90/3) w pozyc;ji 0.
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6.3.5 Distance-Control

Praca w polu

i
7
i

Automatyka / Praca reczna

. Przy wtagczonym automatycznym trybie pracy, na wyswietlaczu

pojawia sie symbol "Auto” (Rys. 91/1). Komputer maszyny
przejmuje regulacje odlegtosci, dysze - tan.

Wczesniej nalezy ustawi¢ zadany odstep, dysze — tan:

>
1. = , Zadany odstep dysz od tanu ustawi¢ wedtug

N

Wiasnych zadanh.
Potwierdzi¢ ustawienie.

— Zadany odstep dysz od tanu zostat zapamietany.

+

3. B Ustali¢ wysokos¢ belki polowej na nawrotach
poprzez ustawienie tej wysokosci dla nawrotéw.

4. /L. Potwierdzié ustawienie.

—  Wysokos¢ belki polowej na nawrotach zostata zapamietana
(osiggana bedzie, jesli oprysk zostanie wytgczony).

. W trybie pracy recznej pojawia sie symbol

(Rys. 91/2). DistanceControl jest
wytaczony. Uzytkownik reguluje odstep
dysz od fanu za pomocg przestawienia
pochylenia i przestawienia wysokosci.

Tem]

o nacisna¢: W menu pracy pokazany
zostanie odstep miedzy dyszami a fanem
(Rys. 91/3).

DI:/

ﬁm —Wﬂ

25¢cm 25
\ 3 / cm

Rys. 91

Poziome ustawienie belki polowej

Belke polowg nalezy przed ztozeniem ustawi¢ poziomo.

f”i OSTROZNIE
Uszkodzenie belki polowej przez poziome ustawianie przy

maszynie stojacej ukosnie.

l Kalibracja DistanceControl patrz na stronie 27
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Praca w polu

6.3.6  Autolift

Autolift przejmuje podnoszenie belki polowej na nawrotach i
opuszczanie belki polowej po wykonaniu nawrotu.

Sterowany jest poprzez wtaczanie i wytaczanie oprysku.

e, Ustawienie wysokosci belki polowej do pozycji roboczej oraz do
[ nawrotéw
: B
+
1. o , Zadany odstep dysz od tanu ustawié wedtug

wlasnych zadan.

2. Potwierdzi¢ ustawienie.
—  Zadany odstep dysz od tanu zostat zapamietany.

+

@
3. Bal| l Ustali¢ wysokosc¢ belki polowej na nawrotach
poprzez ustawienie tej wysokosci dla nawrotéw.

1 3

»

Potwierdzi¢ ustawienie.

—  Wysokos¢ belki polowej na nawrotach zostata zapamietana
(osiggana bedzie, jesli oprysk zostanie wytgczony).

6.3.7 Wiaczanie sekcji szerokosci

Wiaczanie sekcji szerokosci z zewnatrz:

ﬁ Wylaczanie sekcji szerokosci od lewej / od prawe;j.

/=

;f—f_, Wiaczanie sekcji szerokosci w lewo / w prawo.

T

Sekcje szerokosci moga by¢ wytaczane i z z z z z I z z z

wigczane

e podczas oprysku, Rys. 92
o gdy oprysk jest wylgczony.

Rys. 92, Wylgczone sekcje szerokosci od
prawe;j.
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Praca w polu

Stale wylaczenie poszczegdlnych sekcji szerokosci:

Gdy funkcja "Wybdr poszczegdlnych sekcji" jest

wtgczona, to w menu Praca dodatkowo pojawia m
sie pozioma belka ponizej jednej z sekcji
szerokosci. Sekcja oznaczona pozioma belkg Rys. 93

(tutaj wytaczona) pozwala sie przyciskiem @
dowolnie wigczaé i wytaczac, np. przy oprysku

ognisk chwastéw. Przyciskiem @ mozna
wigczac i wytgczaé dowolng sekcje szerokosci,
jesli sekcje te oznaczy sie pozioma belkg

przesuwajac jg odpowiednio przyciskami @ i @

® Patrz réwniez State wylgczenie sekcji szerokosci w menu Dane
l maszyny, strona 22.

Przesterowywanie komputera GPS-Switch przy wigczaniu sekcji szerokosci:

Jesli komputer GPS-Switch znajduje sie w trybie

automatycznym, nastgpi przejecie ustawien I z z : : z : z : : : z ; 7 ?

sekcji szerokosci.

W przypadku przesterowywania recznego (za Rys. 94
pomocg AMATRON, AMACLICK lub

wielofunkcyjnego uchwytu) wytgczone sekcje

szerokosci zostang oznaczone za pomoca

symbolu X, podobnie jak w przypadku

wytgczenia na state.
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6.3.8 Pole wyboru funkcji (wstepny wybér sktadania)
. Wstepny wybor
e T T
o e  zmiany nachylenia lub
. sktadania belki polowe;j.
Wstepny wybdr pokazany zostanie w menu Praca (Rys. 95)!
Funkcje wykonywane bedg zespotem sterujacym ciggnika!
Skladanie: patrz instrukcja obstugi opryskiwacza!
6.3.9

Jednostronne sktadanie belki polowej ze wstepnym wyborem sktadania

Skladanie prawej belki polowej.

Sktadanie lewej belki polowej.

Wskazania w menu roboczym:

Rys. 95/...

Wstepny wybdr sktadania belki polowej.

Wstepny wybdr pokazany zostanie w menu Praca!
Funkcje wykonywane bedg zespotem sterujacym ciggnika!

Skladanie: patrz instrukcja obstugi opryskiwacza!

(2) Wstepny wybdr przestawiania nachylenia. M a
(3) Wstepny wybor sktadania prawej belki ﬂ ﬂ
polowej.
(4) Wstepny wybor sktadania lewej belki
polowej.
Rys. 95
68
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6.3.10 Ustawienie wysokosci belki polowej (sktadanie Profi)

Praca w polu

Er=a Unies¢ belke polowa, opuscié

. w celu ustawienia odstepu dysz od tanu.

e w celu ztozenia belki polowej.

6.3.11 Za-/ odryglowanie wyréwnania wahan (sktadanie Profi)

Wyréwnanie wahan odryglowane
—  przy oprysku

Wyréwnanie wahan zaryglowane

—  przy sktadaniu belki polowej.
—  przy oprysku z lancami jednostronnie ztozonymi.

Wskazania w menu roboczym:

(1) Wyréwnanie wahan zaryglowane.

el
KRRXARRARAREART

(2) Wyréwnanie wahan odryglowane.

® Przez menu danych maszyny mozna

l ustawi¢ automatyczne ryglowanie
wyréwnania wahan.

. Wiaczone automatyczne
ryglowanie — standard.

e  Wytagczone automatyczne
ryglowanie — Do unikniecia
uszkodzen belki polowej w
wyniku automatycznego
ryglowania przy maszynie
ustawionej ukosnie.
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Praca w polu

6.3.12 Skiadanie belki polowej (sktadanie Profi)

Obustronne rozkladanie / skltadanie belki polowej

Sktadanie belki polowej mozliwe jest tylko przy predkosci jazdy

@
l mniejszej, niz 1 km/h.

Opryskiwacze bez sktadania Profi: patrz instrukcja obstugi
opryskiwaczal

. Rozktadanie nie zawsze przebiega symetrycznie.

. Odpowiednie sitowniki hydrauliczne zablokujg belke polowg w
pozycji robocze;.

. Belke polowg sktadac i rozktadacé tylko na rownej powierzchni,
gdyz inaczej moze doj$¢ do uszkodzen podczas sktadanial

. Przy sktadaniu belke polowa zawsze nalezy ustawi¢ poziomo
(pozycja 0), gdyz inaczej wystapig trudnosci z ryglowaniem belki
polowej w pozycji transportowej (uchwyty nie wychwyca kieszeni
wychwytujgcych).

Rozkladanie belki polowej Super L

1. Podnies¢ belke polowa (minimum 30 cm).

i . Zabezpieczenie transportowe odryglowuje sie automatycznie!
l . Po podniesieniu belki polowej musi ona by¢ roztozona w czasie
10 sekund - wigczanie bezpieczenstwal
2./ ==|Obustronnie roztozy¢ belke polowa.

)
Odryglowa¢ wyréwnanie wahan.

Ustawic nachylenie belki polowej / wysokosc¢ lub
DistanceControl.
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L

Skladanie belki polowej Super L

Praca w polu
1. Podnies¢ belke polowg (ok. 2 m) tak, aby po catkowitym

ztozeniu, belka polowa mogta utozy¢ sie bezpiecznie nad
btotnikami, na zbiorniku cieczy roboczej.

Belke polowg ustawi¢ poziomo!
()
2. Zaryglowaé wyréwnanie wahan.
o Automatyczne ryglowanie wyréwnania wahan przy sktadaniu
l obustronnym mozna ustawi¢ w menu danych maszyny.

~
Profi ll: 3. s

Nachyli¢ belke polowg do pozycji koncowe;.

Kompletnie ztozy¢ obustronnie belke polowg do pozyciji
transportowe;j.

E=a

+

5.

Catkowicie opusci¢ belke polowa.

— Ryglowanie transportowe zaryglowane!
Rozktadanie belki polowej Super S

1. Podnies¢ belke polowg (min. 30 cm).
i . Po podniesieniu belki polowej musi ona by¢ roztozona w czasie
l 10 sekund - wiagczanie bezpieczenstwal!
L]

Zabezpieczenie transportowe odryglowuje sie automatycznie!

F
Profi I 2. , == Oba pakiety belki polowej ustawi¢ w pozyciji

poziome;j.

Obustronnie roztozy¢ belke polowa.

4,

Odryglowa¢ wyréwnanie wahan.

5. Ustawi¢ nachylenie belki polowej / wysokosé lub
DistanceControl.
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Praca w polu

Sktadanie belki polowej Super-S

1. Unies¢ belke polowg (ok. 1 m).

O

Belke polowa ustawi¢ poziomo!
2. Zaryglowaé wyréwnanie wahan.
o Automatyczne ryglowanie wyréwnania wahan przy sktadaniu
l obustronnym mozna ustawi¢ w menu danych maszyny.

Kompletnie ztozy¢ obustronnie belke polowa do pozyciji
transportowe;.

=y /
Profill: 4. , /5’79* Pakiety belki polowej ustawi¢ pionowo.

v

+

Opusci¢ belke polowa tak, az zarygluje sie
zabezpieczenie transportowe.

72
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Praca w polu

i Jednostronne sktadanie belki polowej
LV
o
St Jednostronne rozktadanie belki polowej
v
g
® Praca z jednostronnie roztozonymi belka polowymi opryskiwacza
l dopuszczalna jest

tylko z zaryglowanym wyréwnaniem wahan.

tylko, gdy drugi wysiegnik boczny jako pakiet transportowy, jest
przy

o  belce polowej Super S: roziozony w dot

o belce polowej Super L: ztozony do tytu, poprzecznie do
kierunku jazdy.

tylko w celu chwilowego pokonania przeszkod (np. drzewo, stup
sieci elektrycznej itd.).

Przed ztozeniem belki polowej z jednej strony opryskiwacza
nalezy zaryglowa¢ wyréwnanie wahan.

Przy niezaryglowanym wyréwnaniu wahan belka polowa
opryskiwacza moze odbija¢ na bok. Jesli roztozony wysiegnik
boczny opryskiwacza uderzy o ziemie, moze to doprowadzi¢ do
uszkodzenia belki polowe;.

Przy zaryglowanym wyréwnaniu wahanh nalezy znacznie
zmniejszy¢ predkos¢ jazdy tak, aby zapobiec kotysaniu sig i
uderzaniu belki polowej opryskiwacza o ziemie. Przy
niespokojnym prowadzeniu belki polowej nie mozna
zagwarantowac robwnomiernego, poprzecznego rozdziatu cieczy
robocze;.

)
Zaryglowaé¢ wyréwnanie wahan.

1‘

=4] Unies¢ belke polowg do potowy wysokosci unoszenia.

7 Al A

zgdany wysiegnik boczny ztozy¢ lub roztozy¢.

Uktadem zmiany nachylenia ustawic belke polowa réwnolegle do
powierzchni docelowe;.

Wysokos¢ oprysku ustawic tak, aby belka polowa
znajdowata sie w odlegtosci co najmniej 1 m od ziemi.

Wylaczy¢ sekcje szerokosci ztozonego wysiegnika belki polowe;j.

Podczas oprysku jecha¢ ze zredukowang predkoscig jazdy.
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Praca w polu

L

6.3.13 Zmiana katéw wysiegnikéw bocznych (tylko sktadanie Profi Il)

15 Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki polowej z
lewej / prawej strony
't
Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki polowej z
by} lewej / prawej strony

i/
R

Obustronna zmiana kata nachylenia wysiegnikéw belki polowej
w gore i w dét

Jednostronna, niezalezna zmiana katow wysiegnikéw lanc w gore i w
dot, stuzy do przestawiania belki polowej w niekorzystnych warunkach
terenowych, gdy mozliwosci ustawien za pomocg przestawiania
wysokosci i nachylenia belki polowej w stosunku do opryskiwanej
powierzchni okazujg sie niewystarczajace.

O

Roztozonych wysiegnikéw belki polowej nigdy nie przestawiaé o katy
wieksze, niz 20°!

%
o , == W celu ustawienia wysiegnikéw bocznych w

pozycji poziomej belke polowg nalezy maksymalnie nachyli¢ (az
do konca).

. Przechylenie ponizej pozycji poziomej nie jest mozliwe.

. Przed ztozeniem belki polowej do pozycji transportowej nalezy
ustawic jg poziomo.

74
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6.3.14 Przestawianie nachylenia

Praca w polu

o, Przestawianie nachylenia z lewej strony w gére

)

Przestawianie nachylenia z prawej strony w goére

Za pomoca ukfadu przestawiania nachylenia mozna w
niekorzystnych warunkach terenowych np. przy réznej gtebokoéci
kolein, wzglednie przy jezdzie jednym kotem w bruzdzie, ustawi¢
belke polowg rownolegle do powierzchni gleby.

o Kalibracja przestawiania nachylenia, patrz na stronie 26.

Ustawienie belki polowej uktadem przestawiania nachylenia

i
, 2=l uruchomi¢ na tak dtugo, az belka

polowa opryskiwacza ustawiona bedzie
réwnolegle do powierzchni docelowe;.

— Na wyswietlaczu pokazany zostanie symbol
przestawiania nachylenia (Rys. 97/1)
wybranej belki polowej. Tutaj uniesiona jest
lewa belka polowa.

1

) !

N

.

Rys. 97

Odzwierciedlenie przestawienia nachylenia (odzwierciedlenie
> zbocza)

Nachylenie wybranej belki polowej pozwala na
odzwierciedlenie nachylenia na nawrotach, np.
przy oprysku w poprzek zbocza (w linii warstwic).

Pozypja_wyjéciowa: Lewa belka polowa jest Auto i3
podniesiona. € 3 o o
o
X
1. nacisng¢ razi hydrauliczne —
przestawianie nachylenia ustawi belke ﬁﬁm 'ﬁ’
polowa poziomo (pozycja 0). P,
— Na wyswietlaczu pokazany zostanie symbol .
przestawiania nachylenia (Rys. 98/1) RAufirag: 1 il
sygnalizujacy poziome ustawienie belki Rys. 98
polowe;.
2. Wykonaé manewr zawracania na kohcu
pola.
Amatron+ BAG0037.6 10.12 75



Praca w polu

=
3. nacisng¢ jeszcze raz i hydrauliczne «

przestawianie nachylenia odzwierciedli 1288L.i . =
poprzednio wybrane nachylenie belki —
polowe;. ﬂ r ¥ /

1

P
— Na wyswietlaczu pokazany zostanie symbol mﬁm b 4
odzwierciedlenia nachylenia (Rys. 99/1) o,
belki polowej. Teraz uniesiona jest prawa
belka polowa. Rys. 99

Przy lustrzanym odbiciu przestawiania nachylenia, wstepne
l sterowanie TrailTron zostanie automatycznie zlikwidowane ze
wzgledow bezpieczenstwa.

6.3.15 Znakowanie piang

DO& Wiaczenie / wylaczenie znakowania piang z lewej strony 0

Wiaczenie / wylaczenie znakowania piang z prawej strony.

%

Wskazania w menu roboczym:

Rys. 100/... 1
(1) Wiaczone znakowanie piang z lewej strony. 00‘9 ﬂ ﬂ %On
(2) Wiaczone znakowanie piang z prawe;j

strony.

Rys. 100

N
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6.3.16 Rozpylacze graniczne, dysze koncowe lub dysze dodatkowe

Praca w polu

Wiaczenie / wylaczenie prawej dysze krawedziowe

Wiaczenie / wylaczenie lewej dysze krawedziowe

Wskazania w menu roboczym:
Rys. 101/1,2:

. Dysze kohcowe wytaczone.

Rys. 102/1,2:

e  Dysza krawedziowa wigczona. ﬂ[ ﬂ

Rys. 101

3 Dysza dodatkowa wtgczona. ﬂ[ ﬂ

Rys. 102
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Praca w polu

6.3.17 Amortyzacja hydropneumatyczna UX Super (opcja), Pantera

Praca reczna, automatyczna

Eai ! Opuszczanie maszyny w trybie pracy reczne;.

Podnoszenie maszyny w trybie pracy reczne;.

Przy wiaczonym automatycznym trybie pracy Auto AMATRON"
o niezaleznie od ilosci cieczy w zbiorniku reguluje wysokos¢ jazdy
l opryskiwacza zgodnie z wartoscig ustawiong w Setup!

W trybie recznym {[ﬂ] mozna maszyne opuséci¢ lub podniesc.

Wskazania w menu roboczym:

(Rys. 103/1) Amortyzacja hydropneumatyczna w - -
trybi t t j (st .
rybie pracy automatycznej (stan roboczy) o =T I —
19999799997 9999
T~ 2
\HHD A @03 ro3
Rys. 103
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Praca w polu

%@ Wywotanie menu pakietu Comfort

Przetaczanie na oprysk / ptukanie

Rozcienczanie cieczy roboczej

Wiaczenie / wylaczenie czyszczenia

Mieszadlo automatyczne / reczne

Zwiekszenie intensywnosci mieszania

t@‘-ﬂgl
¥

(ETGJ / Zmniejszenie intensywnosci mieszania

_b.’_!m Wiaczyé/wytaczyé oprysk (nacisnaé przycisk Shift)

Napetnianie zbiornika cieczy roboczej przez pakiet Comfort, patrz

@
l strona 60.
i

Przy korzystaniu z funkgcji pakietu Comfort przestrzegac takze
instrukcji obstugi maszyny.
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Praca w polu

Pakiet Comfort umozliwia wigczanie strony
ssacej przez

e AMATRON®,
. przycisk w polu obstugowym (Rys. 104/1).

Ustawienia obstugiwane zdalnie:

e Oprysk (pozycja A)
o Ptukanie / rozcienczanie(pozycja B)

. Napetnianie przez przytgcze ssgce (pozycja
C, tylko w menu napetniania)

6.3.18.1 Rozcienczanie cieczy roboczej woda

1. li Uruchamianie rozcienczania.

— Woda ptuczaca bedzie doprowadzana
przez mieszadto boczne do zbiornika.

2. Obserwowac stan napetnienia zbiornika.

3. Ii Konczenie rozcienczania.

Przy maszynie z DUS przeptukiwany
jest przewdd opryskowy. Przy
ponownym rozpoczeciu oprysku
potrzebne bedzie dwie do pieciu
minut, zanim z rozpylaczy
wydostawac sie bedzie
skoncentrowana ciecz robocza.

= N TE
Rys. 104

Stan: plukac @;
Nugeln.: 2368 Litry ! ;/
rn;ciencz: uui o
reinigen wy g .
.Hieszad: automatycz. (%]
(Eis.miesz: 2.56ap @

Rys. 105

6.3.18.2 Czyszczenie opryskiwacza przy napetnionym zbiorniku (przerwanie pracy)

o

| Przetgczanie strony ssacej na
ptukanie.

— Woda ptuczaca zostanie zassana, zamkna¢
mieszadto.

Przestawienieoprysk / ptukanie mozna
wykonac takze przyciskami na polu
obstugowym.

Stan:
Nugeln. :

rozcienczx:
reinigen

.Mieszad:

Fis.miesz:

2300

3.56ap

plukac : L
Litry i ;

wyl
wyl

automatycz.

Rys. 106
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Praca w polu

Shift
: Stan: luk
Maszyny bez DUS: NuE:ln. : 2300 Litry ?T'Ea
2. Wiaczy¢ oprysk. TN . wyl
—  Przewody opryskowe i dysze zostang oAl uyl
oczyszczone woda.
.Hieszad: automatyce.
Wylaczy¢ oprysk.
Wyia.CZyé naped pompy. ql:i s.miesz: 2.56ap
e
5. Strone ssacg ponownie przetgczyé
na oprysk. Rys. 107

° Zbiornik, mieszadta nie sg oczyszczone!

° Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest niezmieniona

Maszyny z DUS:
2. Odczekaé, az zostang przeptukane
przewody (2 litry wody na metr szerokosci
roboczej).

3. Na chwile wigczy¢ oprysk, w celu
oczyszczenia dysz.

.....

Wylaczy¢ oprysk.

Wylaczy¢ naped pompy.
o)

Strone ssacg ponownie przetgczyé
na oprysk.

° Zbiornik, mieszadta nie sg oczyszczone!

° Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest zmieniona.

° Ptukanie przewodéw opryskowych
nastepuje automatycznie. Wzrasta stan
napetnienia zbiornika cieczy robocze;j.
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Praca w polu

6.3.18.3 Czyszczenie opryskiwacza przy opréznionym zbiorniku

Czyszczenie:
Warunkiem jest utrzymanie stanu napetnienia :*ﬂﬂi ) it I;'_l_'-;k“ @i,
zbiornika < 1% (jesli to mozliwe, zbiornik pusty). e i st
1. Uruchomi¢ pompe (450 obr/min).
rozciencz: wyl
reinigen wyl

! Uruchamianie czyszczenia.

— Mieszadto gtéwne i boczne bedg .Mieszad: automatycz. @
przeptukane, czyszczenie wnetrza zbiornika

N

bedzie wigczone.
ql:is.miesz: 2.5bap

— Nastgpi automatyczne zakonczenie
czyszczenia. @

® Przy maszynach z DUS automatycznie| ~Rys. 108
oczyszczone beda takze przewody

opryskowe.
Shift
Oproéznianie zbiornika: Stan: Plukac b —
- Napeln. : 2300 Litry </
3. Wigczy¢ oprysk. rozciencz: wyl
reinigen wyl
Podczas jazdy wigczy¢ / wytaczyé
opryskiwacz co najmniej piec razy.
Wypryskac¢ ciecz do konca. Nieszad: automatycz.
@ i qﬂis.miesz: 3.956ap
4. Wylaczyc¢ oprysk.
5. Kroki 1 do 3 powtoérzy¢ razlub dwa razy.
— Maszyna jest czystal Rys. 109
6. Jesli to konieczne, resztki spusci¢ na polu
przez zawor spustowy (Rys. 110/K).
7. Oczyscic filtr ssacy i ciSnieniowy.
K
Rys. 110

Szczegoblny sposéb postepowania przy
krytycznych zmianach srodkéw uzywanych
do oprysku:

8. Wila¢ wode.
9. Powtdrzyc¢ kroki 1 do 6.
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Praca w polu

6.3.18.4 Czyszczenie filtru ssacego przy napetnionym zbiorniku

Do czyszczenia filtru ssgcego przy napetnionym
zbiorniku nalezy wywota¢ menu napetniania!

L

1. E Wywota¢ menu napetniania (Rys.
111).

2. Na przylacze ssace zatozy¢ kotpak
zamykajacy.
3. Zawor wiaczajgcy armatury cisnieniowej na

pozycje (Rys. 112).

4. Przyciskami w polu obstugowym strone
ssgca wigczy¢ na napetnianie.

— Pojemnik filtra zostanie odessany do
czysta.

Odkreci¢ pokrywe filtra ssgcego.

Uruchomié zawér odpowietrzajacy na filtrze
ssacym.

7. Zdja¢ pokrywe z filtrem ssgcym i umy¢
woda.

8. Z powrotem zamontowacg filtr ssacy,
wykonujac powyzsze czynnosci w
odwrotnej kolejnosci.

Sprawdzi¢ szczelnos¢ pokrywy filtra.

10. Przyciskami w polu obstugowym strone
ssgcq wigczy¢ na oprysk.

11. Zawdér wigczajacy armatury cisnieniowej na

pozycie L™ ™ J (Rys. 112).

Granica meld. napeln.: 4286Le.

Iy

Stan: oprysk

aktuval.stan napeln.:

‘ @@@‘Ellti

11} l:l
dopelniono: S24Litry V

Rys. 111

Rys. 112
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6.3.18.5 Automatyczna regulacja mieszadta

Mieszadlo z automatyka.
— Intensywnos¢ mieszania regulowana jest
zaleznie od stanu napetnienia.

— Mieszadto gtéwne wylgcza sie, gdy stan
napetnienia zbiornika jest mniejszy, niz 5%.

— Po napehieniu zbiornika mieszadto
ponownie zatgcza sie automatycznie.

=
Ustawié mieszadto na tryb pracy
recznej.

D
- Zmniejszy¢, zwiekszyc

i

intensywno$¢ mieszania

— Mieszadto pozostanie wigczone takze
wtedy, gdy w zbiorniku bedzie mniej, niz 5%
pojemnosci cieczy.

Rys. 114\1: Przy korzystaniu z funkcji pakietu
Comfort przestrzegaé takze instrukcji obstugi
maszyny.

Stan: plukac @i‘
Nngeln.: 2388 Litry
FOZCiEencx: wuyl
reinigen wuyl
.Mieszad: automatycz. C%]
(Cis.miesz: 3.56ap @
G
Rys. 113
Shift
1 &k hizc
S
Auto iy
Auto
1432ZLi.
Sy 0
A 0 0|

/
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@ @ Wywotanie menu pakietu Comfort!

Przelaczanie na oprysk / ptukanie

Rozcienczanie cieczy roboczej

Wiaczenie / wylaczenie czyszczenia

Mieszadlo automatyczne / reczne

Wiaczenie / wylaczenie mieszadta bocznego

Wiaczyé/wytaczy¢ oprysk (nacisnaé przycisk Shift)

Napetnianie zbiornika cieczy roboczej przez pakiet Comfort, patrz
strona 60.
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Praca w polu

Pakiet Comfort umozliwia wtgczanie strony
ssacej przez AMATRON®.

Ustawienia obstugiwane zdalnie:

e  Oprysk @

. Ptukanie / rozciehczanie K;L)

. Napetnianie przez przytacze ssace

(tylko w menu napetniania)

Fntl Y

Przy korzystaniu z funkcji pakietu
Comfort przestrzega¢ takze instrukcji
obstugi maszyny.

6.3.19.1 Rozcienczanie cieczy roboczej woda

<

Uruchamianie rozcienczania.

— Woda ptuczaca bedzie doprowadzana
przez mieszadto boczne do zbiornika.

2. Obserwowa¢ stan napetnienia zbiornika.

N

3. Kohczenie rozcienczania.

Przy maszynie z DUS przeptukiwany
jest przewod opryskowy. Przy
ponownym rozpoczeciu oprysku
potrzebne bedzie dwie do pieciu
minut, zanim z rozpylaczy
wydostawac sie bedzie
skoncentrowana ciecz robocza.

Rys. 115

Zustand: Spri-tzen @ i,
Fallstand: 2308 Liter N"ﬂ

.........

verdinnen: aus lfﬁ
Behdl ter i nnen-
reinigung: aus g
P |
Rys. 116
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6.3.19.2 Czyszczenie opryskiwacza przy napetnionym zbiorniku (przerwanie pracy)

Przetaczanie strony ssacej na
ptukanie.

— Woda ptuczaca zostanie zassana, zamkngé
mieszadto.

Maszyny bez DUS:

N

Wigczy¢ oprysk.

— Przewody opryskowe i dysze zostang
oczyszczone woda.

Wylaczy¢ oprysk.
4. Wylgczy¢ naped pompy.

Strone ssacg ponownie przetgczyé
na oprysk.

° Zbiornik, mieszadta nie sg oczyszczone!

. Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest niezmieniona

Maszyny z DUS:
2. Odczekaé, az zostang przeptukane
przewody (2 litry wody na metr szerokosci
roboczej).

3. — Na chwile wigczy¢ oprysk, w celu
oczyszczenia dysz.

.....

Wylaczy¢ oprysk.
Wylaczy¢ naped pompy.

Strone ssacg ponownie przetgczyé
na oprysk.
° Zbiornik, mieszadta nie sg oczyszczone!

° Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest zmieniona.

.Mieszad:

ql:is.miesz:

Zustand: spritzen
Fallstand: 2388 Liter
verdlinnen: aus %mj
Behdl t er i nnen-
reinigung: aus w
HebenriOhruerk: manuell [::i:j
HebenriOhruerk: gedf fnet
Rys. 117

Shift
Stan: plukac
Napeln. : 2308 Litry !&‘;Ea
rozciencz: wyl
reinigen wyl

automatycz.

2.56ap

Rys. 118
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6.3.19.3 Czyszczenie opryskiwacza przy opréznionym zbiorniku

Czyszczenie:

Warunkiem jest utrzymanie stanu napetnienia
zbiornika < 1% (jesli to mozliwe, zbiornik pusty).

1. Uruchamianie czyszczenia.

— Mieszadto gtéwne i boczne bedg
przeptukane, czyszczenie wnetrza zbiornika
bedzie wigczone.

— Nastgpi automatyczne zakonczenie
czyszczenia.

® Przy maszynach z DUS
automatycznie oczyszczone beda
takze przewody opryskowe.

Zustand:
FOllstand:

spritzen @ ey
Liter EH

.........

2308

verdlnnen: aus e

Behdl ter i nnen-
reinigung: aus

Opréznianie zbiornika:

----- -

2. Wiaczy¢ oprysk.

Podczas jazdy wigczy¢ / wytaczyé
opryskiwacz co najmniej 10 razy.

Wypryskac¢ ciecz do konca.

.....

Wylaczyc¢ oprysk.

&

Kroki 1 do 3 powtoérzy¢ razlub dwa razy.

— Maszyna jest czystal

5. Jesli to konieczne, strone ssaca ustawic

recznie na i resztki cieczy (Rys. 121)
spusécic na polu, a nastfpnie ponownie
recznie ustawi¢ na .

—  Zawor wigczajacy strony ssacej musi sie

zatrzasnagg!

6. Oczyscic filtr ssgcy i cisSnieniowy.

Szczegoblny sposéb postepowania przy
krytycznych zmianach srodkéw uzywanych
do oprysku:

7. Wilaé wode.

8. Powtdrzyc¢ kroki 1 do 6.

Hebenrihruwerk: manuell @
HebenriOhruerk: gedf fnet
Rys. 119
Shift

Stan: plukac

Napeln. : 2308 Litry %&m
rozciehcz: uyl

reinigen wyl

.Hieszad: automatyce.

I‘tI::is..miEE.z: 3.56ap
Rys. 120
UF R
O C)
Qjiiar @ﬁ
o= -
G &
:: Spenl?&l‘(’ﬁﬁ% e,
/- @‘ Y
o oo
g——
e
Rys. 121
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6.3.19.4 Automatyczne odigczanie mieszadta

Praca w polu

Zustand: spritzen E;; —,
Fillstand: 2308 Liter AP

Mieszadio w poz. automatycznego _ Y
odiaczania. i
verdinnen: aus
Behdl ter i nnen-
— Mieszadto wylacza sie, gdy stan reinigung: aus

napetnienia zbiornika jest mniejszy, niz 5%.

—  Po napehieniu zbiornika mieszadto Nebenrihruerk: manuell
ponownie zatgcza sie automatycznie.

3
Hebenrihruerk: gedffnet
i

Odtaczanie mieszadta wyt.
Rys. 122

— Mieszadto pozostanie wiaczone takze ERift
wtedy, gdy w zbiorniku bedzie mniej niz 5% R
pojemnosci cieczy. s

Auto
. Wigczanie / wytaczanie mieszadta

230aLi.

Rys. 123\1: Wskazanie automatycznego
odtgczania mieszadta w menu roboczym. I

IXiXiIXX

Rys. 123

E)
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Praca w polu

6.3.20 Zbiornik czotowy z Flow Control

Tryb automatyki / reczny

Wiaczanie / wylaczanie pompowania do przodu

Wiaczanie / wylaczanie pompowania do tytu

Wskazania w AMATRON" -menu pracy:

Rys. 124, Tryb automatyki wigczony.

Tryb automatyki:

Podczas pracy / transportu agregatu opryskiwacza polowy / zbiornik
czotowym pracowac w trybie automatyki.

Funkcje trybu automatyki:

. Staty obieg cieczy roboczej z efektem mieszadta w zbiorniku
czotowym.

. Regulacja stanu napetnienia obu zbiornikéw podczas oprysku.

Rys. 124

Tryb reczny:

. W trybie recznym rozdziat cieczy roboczej na oba zbiorniki

sterowany jest przez uzytkownika.
Stuzg do tego funkcje:

o  Pompowanie do przodu.
o  Pompowanie do tytu.

e  Oprysk bez zbiornika czotowego.

Rys. 125/ Wiaczony tryb reczny.

(1) Wskazania trybu wigczenia
do przodu.

(2) Wskazania trybu wiaczenia
do tytu.

pompowania

pompowania %_% 1253Li .
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6.3.20.1 Submenu zbiornika czolowego

Praca w polu

Submenu zbiornika czotowego

Tryb automatyki / reczny

Wiaczenie pompowania do przodu

Wiaczenie pompowania do tytu.

Wyltaczenie pompowania do przodu / do tytu.

W menu pracy uruchomic’:| ¥ oznz |:

Wskazania w AMATRON" -submenu zbiornika Rodz.pracy:

czotowego:
Rys. 126/...

(1) Stan napetnienia obu zbiornikow,

Calk.stan napel.:

z tego w zb.czol:

(2) Stan napetnienia FT (zbiornika czotowego), z tego w zb.tyln:

(3) Stan napetnienia UF (opryskiwacza).

ke

Tryb: Praca automat.

1258 Le.

1060 Le.
258 Le.

Rys. 126

moga by¢ wtgczone rownoczesnie.

Pompowanie do przodu oraz pompowanie do tytu

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Praca w polu

Napetnianie

@® Pokazywany w menu napetniania stan g

e eoe g Granica meld. napeln.: 1881Le. =
l napetnienia podaje ilo$¢ napetienia
. _maks |

razem dla obu zbiornikéw.

Przed wspdélnym napetnieniem aktuval.stan napeln.:
zbiornika czotowego i opryskiwacza
nalezy dopasowac granice dla
meldunku o stanie napetnienia.

[ ] Aby unikng¢ przepetnienia zbiornika 3 F
l czotowego, odpowiedni zawor zamyka . . \/
. A L . . dopelniono: 355Litry
sie po osiggnieciu pojemnosci
znamionowe;j.

Rys. 127

Czyszczenie wnetrza

Zbiornik czotowy dysponuje czyszczeniem wnetrza, wtgczanym
réwnolegle z czyszczeniem wnetrza opryskiwacza.

— Patrz instrukcja obstugi UF.

Podczas / po czyszczeniu wnetrza:

Wiaczy¢ pompowanie do tytu tak, az zbiornik czotowy
zostanie oprézniony.

. Po oczyszczeniu wnetrza: wykonac spuszczanie resztek cieczy.

Awaria czujnika stanu napetnienia

Przy awarii czujnika stanu napetnienia
. pojawia sie sygnat alarmowy,
. nastepuje przetgczenie z trybu automatyki na tryb reczny,

e  zamykajg sie oba zawory Flow Control.

6.4 Przechowywanie

Komputer poktadowy po wyjeciu z kabiny ciggnika nalezy
przechowywaé w suchym otoczeniu.
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Praca w polu

6.5 Przyporzadkowanie przyciskéw menu pracy / wielofunkcyjny uchwyt
o W menu Praca, zaleznie od wybranego typu belki polowej pojawiajg
sie rozne pola funkcyjne stuzace do obstugi belki polowej. Ponizszy
l rozdziat pokazuje poszczegdlne pola funkcyjne dla réznych typow
belki polowe;j.

6.5.1 Skladanie standardowe / zmiana nachylenia

Strona 1: Opis pél funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 55:;? Rl 6.3.2 |Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
E?BBB;:/'“ 6.3.1 [Wiaczanie / wytaczanie oprysku

S40U/mi

6.3.7 [Wiaczanie sekcji szerokosci

6.3.7 [Wylaczanie sekcji szerokosci

Bl1/min Bem

6.3.14 |Przestawianie nachylenia

T

-
i L=
s

‘ @ ai/83

l Wecisniety przycisk

Shift: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift 09
3.+ 5bar |o 6.3.14 |Wiaczenie / wylgczenie znakowania piang
2501 /hd %O
108 =]
S48Uminr

6.3.3 |Uzupetnianie stanu cieczy roboczej

2 [| 6.3.14 |Lustrzane odbicie nachylenia / DC: Ustawienie poziome

@@ 6.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
AKXKKKAT| o
B1/min Bem '
o 6.3.20 |UF: Zbiornik czotowy z Flow Control
‘ Iﬂ @1/@3
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Praca w polu

Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift
3.5bar K / ; ; ; ;
s 6.3.16 Wigczenie / wytaczenie prawej dysze krawedziowe
2501 /hd
180%
548 U/min
AKAKXALT
Bl/nin Bem
A i o202

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie:

=

©
9|00
& 00

-

/

N\

J/

OO
DI&0O| | ©OOw

D20 @ O

\
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Praca w polu

6.5.2 Sktadanie belki polowej Profi |
Strona 1: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 EIS:I o] 6.3.2 |Regulacja iloci oprysku: Automatyka / Praca reczna
- ar
21513%;:’ ha e[ 6.3.1 |Wiaczanie / wytaczanie oprysku
540U/nin—
S 6.3.7 [Wiaczanie sekcji szerokosci
g
M % . . ’ .
H‘L ﬁr = 6.3.7 |Wytaczanie sekcji szerokosci
Bl/min Bem [
6.3.14 |Przestawianie nachylenia
A L g y
l Wcisniety przycisk
Shift: Opis pdl funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift 09
3. 5bar [0 6.3.14 |Wiaczenie / wylgczenie znakowania piang
2501 /hd] %O
180 o
S48U/mi ry
&] é 6.3.4 [TrailTron: Ustawienie reczne
. / 6.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
ﬁ‘ ﬁ 2 || 6.3.14 |Lustrzane odbicie nachylenia / DC: Ustawienie poziome
B1/mif Bem |B77
6.3.10 |Uniesc¢ belke polowg, opuscié¢
‘ @ 81483 r_“‘
Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
BRitt]....
3. Dbar [T 6.3.12 |Obustronne rozktadanie / sktadanie belki polowej
180 i
S48 U/mi ry
i =
. 6.3.10 [Unies¢ belke polowa, opusci¢
AKKKKRATI ==
. L N
8l/min Bem 6.3.3 |Uzupetianie stanu cieczy robocze;
A Ll ) . X : ]
B2y B 6.3.11 |Za-/ odryglowanie wyréwnania wahan
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Wecisniety przycisk Shift:  Qpis pél funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift |
3. Sbar | T 6.3.12 |Jednostronne rozktadanie belki polowej
2501/hd
180% =
548U/min -
L 6.3.12 |Jednostronne skfadanie belki polowej
e
AKAKZALT
Bl/nin Bem 'R\
6.3.16 |Wiaczenie / wytgczenie dysze krawedziowe
A ¥ o202 J
Strona 3: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Ehitt
3. Sbar |1 6.3.5 [DC: Automatyka / Praca reczna
2501/ha o ' Y ¢
188%
S40U/miny
6.3.5 |[DC: Odstep rozpylaczy — wskazania tanu
.
. e 6.3.5 [DC / Autolift: Odstep rozpylaczy — Ustalenie fanu
St 6.36 DC / Autolift: Ustawienie wysokosci belki polowej dla
. o nawrotow
B1/min Bem (B3I
6.3.10 |Unies¢ belke polowg, opusci¢
A Iﬂ B3/83 ﬁ

Wecisniety przycisk Shift:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift
3. Sbar 6.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
2501 /hd o y P
188%
548U/min
6.3.20 |Zbiornik czotowy z Flow Control
o 6.317 Hydropneumatyczna amortyzacja: Automatyka / Praca
o reczna
E‘L ﬁr ' 6.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
Bl/min Bem _ _
6.3.17 quropneumatyczna amortyzacja: opuszczanie / podnos-
A [ 6303 - zenie
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Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

UX, UG UF 01

J/

=

® e
® OO

I

&) | 1
@O

\

J

N\

®H @@

O | ©l®®

©
&)
2]@)

\

@
®
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6.5.3 Sktadanie belki polowej Profi Il
Strona 1: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 5% il 6.3.2 [Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
E?Bma;:’h“ 6.3.1 [Wiaczanie / wylaczanie oprysku
S48 U/min
L 6.3.7 [Wiaczanie sekcji szerokosci
% 4
-~ o |
il 6.3.7 [Wylaczanie sekcji szerokosci
o -
Bl/min Bem [T
6.3.14 |Przestawianie nachylenia
A LI P

Wecisniety przycisk Shift:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift
3.5bar o 6.3.14 |Wiaczenie / wytaczenie znakowania piang
2501/hd
1863 Ja]

S48U/min

I gl BN
O\ s™

6.3.4 [TrailTron: Ustawienie reczne

A\

T==
Ad

-o-""_#T\-H
AAAl

6.3.4 [TrailTron: Automatyka / Praca reczna

6.3.14 |Lustrzane odbicie nachylenia / DC: Ustawienie poziome

B1/min Bem |57
6.3.10 |Unies¢ belke polowg, opusci¢
A 8 1,04 .
Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift %
3.5bar || 6.3.13 Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki
2501/h 7 |polowej
100% |
548U min 1@
6.3.13 Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki
b - polowej
EF
' 6.3.10 |Unies¢ belke polowg, opusci¢
i
Bl/min Bem é 6.3.3 |Uzupetnianie stanu cieczy roboczej
[
A & oz aa 6.3.11 |Za- / odryglowanie wyréwnania wahan
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Wecisniety przycisk Shift:  Opis pél funkcyjnych:

Patrz
rozdzial
SHAft | m
3.+ 5bar |7 6.3.12 |J ; ; ;
3. ednostronne rozktadanie belki polowe
2501/hd P )
180 =
548U/min.__»
6.3.12 |Jednostronne skfadanie belki polowej
Ly
s
AKAKKAAT
B1/min Bem 'R\
6.3.16 |Wiaczenie / wylgczenie dysze krawedziowe
A Iﬂ B2 /84 /ﬁ
Strona 3: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift S
3+ Dbar |~ 6.3.12 |Obustronne rozktadanie / sktadanie belki polowej
2501/hd Ao o P :
180 i
548U/mi ry
SR 6.3.13 Obustronna zmiana kata nachylenia wysiegnikow belki
s e polowej w gére i w dot
st
o~ ET=A
+ 6.3.10 [Unies¢ belke polowa, opusci¢
e .0 P o e T
AAARARALAT S —
Al/min Bcm . . . .
6.3.11 |Za- / odryglowanie wyréwnania wahan
.‘ @ B384

Wecisniety przycisk Shift:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
[Bhift]
3. Dbar @@ 6.3.19 (Wywotanie menu pakietu Comfort
2501/0d 777
180% ..
548 U/min
6.3.20 |Zbiornik czotowy z Flow Control
Hydropneumatyczna amortyzacja: Automatyka / Praca
] 6.3.17
reczna
E'L ﬁr 6.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
Bl/min Bem
Hydropneumatyczna amortyzacja: opuszczanie / podnos-
6.3.17 .
‘ @ B2 ./84 zenie

Amatron+ BAG0037.6
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Strona 4: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
EITiEE —
3.5bar Em- I 6.3.5 |DC: Automatyka / Praca reczna
2501/hd | SN
1003
546U/mi n
6.3.5 [DC: Odstep rozpylaczy — wskazania fanu
- gt 6.3.5 [DC / Autolift: Odstep rozpylaczy — Ustalenie fanu

T =T T 6.3.6 DC/ALftO“ftZ Ustawienie wysokosci belki polowej dla
11 1111" nawrotow
B1/min Bem |52
A & oaas ﬁ 6.3.10 [Unies¢ belke polowg, opusci¢

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

UX, UG
S @;
A O O
J
® ®
® @

UF 01

BIE

N

G | 1O 1
@O

J

\

O ® &
® | @ @)

D@

ONOIO
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6.5.4 Wstepny wybér sktadania
Strona 1: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 5% iall| 6.3.2 [Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
E?alﬂaé/hu 6.3.1 |Wiaczanie / wytaczanie oprysku
S40U/mi Ky
6.3.7 [Wiaczanie sekcji szerokosci
_)
- 6.3.7 [Wylgczanie sekcji szerokosci
o
G:Lmin den i;lg;gl o  |Wstepny wybér: zmiany nachylenia / skiadania belki
A B gy vaz | polowej

Wecisniety przycisk Shift:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift
3. Sbar R\ 6.3.16 |Wiaczenie / wylgczenie dysze krawedziowe
2501 /hd /ﬂ'
180
S48 U/mi ry
90‘9 6.3.14 |Wiaczenie / wytaczenie znakowania piang
s
i % 6.3.3 |Uzupetnianie stanu cieczy roboczej
B1/mif Bem |
6.3.8 [Wstepny wybdr: Jednostronne sktadanie belki polowe;j
A B o102 R
Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Ehitt
3. Sbar @ @ 6.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
2501/hd i o y P
180 ..
S48U/mi ry
6.3.20 |Zbiornik czotowy z Flow Control
Bl/min Bem
‘ @ Bz a2
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Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

UF 01 UX, UG

@ O Ol @O O
OO0 800

OO ® ®
\ @@
©® ©®
P@Oﬁ {@@d
O@® O®®
@ © @ ©
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7 Wielofunkcyjny uchwyt

71 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 128/1) mocuje sie 4
Srubami, w wygodnie dostepnym miejscu w
kabinie ciggnika.

Wtyczke wyposazenia podstawowego nalezy
przytaczy¢ do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 128/2).

Wtyczke (Rys. 128/3) wielofunkcyjnego uchwytu
wiozy¢ w gniazdo Sub-D- AMATRON".

7.2 Funkcja

Wielofunkcyjny uchwyt dziata tylko w menu Praca
AMATRON". Umozliwia instynktowng obstuge
AMATRON" podczas pracy w polu.

Do obstugi AMATRON" wielofunkcyjny uchwyt
(Rys. 129) ma do dyspozyciji 8 przyciskow (1 - 8).
Oprécz tego mozna za pomocg przetgcznika
(Rys. 130/2) trojstopniowo zmienic
przyporzadkowanie przyciskow.

Przetacznik standardowo znajduje sie w

e [ pozyciji srodkowej (Rys. 130/A) i
moze by¢ przestawiony

e [ dogory (Rys. 130/B) lub

e I~  wdot(Rys. 130/C).

Pozycja przetacznika sygnalizowana jest diodg
LED (Rys. 130/1).

e = LED $wiecina zétto

e [  LED swieci na czerwono

e [~  LED swieci na zielono

Wielofunkcyjny uchwyt

Rys. 129

Rys. 130

Amatron+ BAG0037.6 10.12
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Wielofunkcyjny uchwyt
7.3 Menu programowania wielofunkcyjnego uchwytu

Menu programowania uruchamiane jest Menu programowania jousticka OO0
przez menu gtéwne. u s

Coo
SO0
Q0
o

Wywotanie menu programowania.

Przy uruchomieniu przycisku na wielofunkcyjnym
uchwycie, na wyswietlaczu pojawi sie
odpowiednia funkcja.

Rys. 131
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Skrzynka przetacznikow sekcji szerokosci AMACLICK

8 Skrzynka przetacznikow sekcji szerokosci AMACLICK

8.1 Montaz

AMACLICK przykreci¢ nad wycieciem konsoli wielofunkcyjnego
uchwytu lub zamontowac w innym, wygodnym miejscu w kabinie
ciagnika.

Potaczenie AMACLICK nastepuje:

. z wielofunkcyjnym uchwytem odpowiednio . bez wielofunkcyjnego uchwytu odpowiednio
do Rys. 133. do Rys. 134.

(A=
st o @)
! 00

Rys. 133 Rys. 134

8.2 Funkcja

Skrzynka przetgcznikow AMACLICK w kombinaciji z

e AMATRON',

e  AMATRON" i wielofunkcyjnym uchwytem

wykorzystywana jest do obstugi opryskiwaczy polowych AMAZONE.

Za pomocg AMACLICK®
. mozna witgczy¢ lub wytaczyé dowolng sekcje szerokosci.

. mozna wiaczy¢ lub wytgczy¢ oprysk.
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Skrzynka przetacznikow sekcji szerokosci AMACLICK

) o AMACLICK
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(1) Wigcznik / wytacznik

o Pozycja przetacznika %:
AMACLICK nie jest aktywny. Obstuga sekcji szerokosci
przez AMATRON" / wielofunkcyjny uchwyt.

o Pozycja przetacznika "AMACLICK:
wigczanie / wytgczanie oprysku oraz sekcji szerokosci
wykonywane jest przez AMACLICK
(obstuga przez AMATRON" / wielofunkcyjny uchwyt jest
wtedy niemozliwa).
Lampki nad wtacznikami sekcji szerokosci pokazuja, ktore z
sekcji sg wigczone.

(2) Wiaczniki sekcji szerokosci
Dla kazdej sekcji szerokosci jest do dyspozycji jeden wigcznik.
Jesli jest wiecej wiacznikdw, niz sekcji szerokosci, to wigczniki z
prawej strony sg nieaktywne (np. opryskiwacz z 11 sekcjami).
AMACLICK z 13 wtgcznikami [0 2 koncowe wigczniki z prawej
strony sg nieaktywne.

(3) Przetacznik wigczania / wylgczania oprysku.
Ciecz robocza bedzie podawana przez wszystkie wigczone
sekcje szerokosci / ciecz robocza nie bedzie podawana.

o W celu oznaczenia nieaktywnych wigcznikdéw sekcji szerokosci
l mozna zdjg¢ ostonki z tworzywa sztucznego.
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Usterka

9 Usterka
9.1 Alarm
Alarm niekrytyczny: (BIH— 12.8 xm/a E””
Meldunek o bledzie (Rys. 135) pojawia sie w Lslo 1568 m 3 55“"
dolnej czesci wyswietlacza i zatgcza sie Lot e ‘"/"“’;

Swi L o e 548 As/min maz
trzykrotny sygnat dzwiekowy. Jesli to mozliwe, oK 54B A/mi r <_

usunagé biad. Auto aut D

&t :Z
YAXXAXKAXRKIAAT

Bem 0.8 A'm1H Bem 1
Nie mozna utrzumac
zadane] wartosci | e
Rys. 135
Alarm krytyczny: CBIR— 12.8 kn/u
Meldunek alarmu (Rys. 136) pojawia sie W ;TH_D 188, m
srodkowej czesci wyswietlacza i zatacza sie ol

sygnat dzwiekowy. T

1. Odczyta¢ meldunek alarmu z wyswietlacza. 2 nie wysyla >
é sygnalu e s
2. @ Potwierdzi¢ meldunek alarmu.
e
9%5 ==
! Potwierdzic ENTER 1‘.%
Zlecenie 5 a1l ./84 i ;zﬁl"ﬂ‘?
Rys. 136

9.2 Silnik ustalajacy nie dziata (pakiet Comfort UX Super)

Silnik ustalajacy zaworu ssacego:

Gdy silnik ustalajacy nie dziata, mozna przerwac
naped i zawor ssacy obstuzyé recznie.

W tym celu nalezy wykreci¢ srube u dotu pola
obstugowego.

Rys. 137
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Silnik ustalajacy czyszczenia wnetrza:

Gdy silnik ustalajacy czyszczenia wnetrza nie
dziata, to czyszczenie wnetrza mozna zataczyé
przez pole obstugowe (Rys. 138/A,B).

Rys. 138
9.3 Awaria czujnika drogi (Imp/100m)
Wprowadzgnie symulowap_ej _predkoéci jazdy w
memfl. Serylge Setup umozliwia dalsza prace po Dane calkowite od uruchemienia:
awarii czujnika drogi. 5 o
W tym celu: Pou. calkouw.: 12368 xa
km#h
1. Odiaczy¢ kabel sygnatowy od Calkow.litry 3E98Le. szm_
podstawowego wyposazenia ciggnika. Bhlk. easopria: 12414
kn/h sym. km/h: 8. 8kn 4
sym. |
2. Wprowadzi¢ symulowang predkos¢
jazdy.
v iy m pog0ee
3. Potwierdzi¢ wprowadzenie. [0Fversigy S50 @la“ B2

— W menu Praca pojawi sie inwersyjny
(odwrécony) symbol predkosci jazdy FiER. Rys. 139

4. Podczas pdzniejszego rozsiewu nalezy
utrzymywac wprowadzong, symulowang
predkosc jazdy.

O Jesli zarejestrowane zostang impulsy
na czujniku drogi, komputer przetaczy

l sie na rzeczywista predkos¢ jazdy
podawang przez czujnik drogi!
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AMAZIONIENI-WERKIE
H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 Tel.: +49 (0) 5405 501-0
D-49202 Hasbergen-Gaste Telefax: + 49 (0) 5405 501-234
Germany e-mail: amazone@amazone.de

http:// www.amazone.de

Zakfady: D-27794 Hude o D-04249 Lipsk e F-57602 Forbach
przedstawicielstwa fabryczne w Anglii i Franciji

Fabryki rozsiewaczy nawozow mineralnych, opryskiwaczy polowych, siewnikéw, narzedzi
uprawowych, uniwersalnych hal magazynowych i narzedzi do gospodarki komunalne;j
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