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AMAZONE 1 | Selle kasutusjuhendi selgitus

Selle kasutusjuhendi selgitus

CMS-T-006637-B.1

Taiendavalt kehtivad dokumendid

CMS-T-00000217-A.1

e GPS-vastuvétja kasutusjuhend

e Masina tarkvara kasutusjuhend

Kehtivus

CMS-T-006632-A.1

See kasutusjuhend kehtib tarkvara versioonile
01.09.00

Teave tarkvaraversiooni kohta: "Seaded” >
"Diagnostika" > "Tarkvara versioonid"

Kasutatud kujutised

CMS-T-00000320-B.1

1.3.1 Juhised

CMS-T-00000174-A.1
MARKUS
Tahistab soovitusi ja viiteid kasutamiseks, mis

aitavad seadme koiki funktsioone optimaalselt
rakendada.
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1| Selle kasutusjuhendi selgitus
Kasutatud kujutised

AMAZONE

1.3.2 Tegevusjuhised

Numereeritud tegevusjuhised

Tegevusi, mis tuleb labi viia kindlas jarjekorras, on
kujutatud numereeritud tegevusjuhistena. Tegevuste
antud jarjestusest tuleb kinni pidada.

Naide:

1. Tegevusjuhis 1

2. Tegevusjuhis 2

1.3.2.1 Tegevusjuhised ja reaktsioonid

Reaktsioonid tegevusjuhistele on tahistatud noolega.

Naide:
1. Tegevusjuhis 1
=» Reaktsioon tegevusjuhisele 1

2. Tegevusjuhis 2

1.3.2.2 Alternatiivsed tegevusjuhised

Valikuliste tegevustega tegevusjuhistele viidatakse

"o

sbnaga "voi".

Naide:

1. Tegevusjuhis 1
vOi

valikuline tegevusjuhis

2. Tegevusjuhis 2

Ainult Gihe tegevusega tegevusjuhised

Ainult Ghe tegevusega tegevusjuhiseid ei
numereerita, vaid kujutatakse noolega.
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1 | Selle kasutusjuhendi selgitus
Kasutatud kujutised

Naide:

» Tegevusjuhis

lima jarjestuseta tegevusjuhised

Tegevusjuhiseid, mida ei tule 1abi viia teatud kindlas

jarjekorras, kujutatakse nooltega tahistatud loendina.

Naide:
» Tegevusjuhis
» Tegevusjuhis

» Tegevusjuhis

1.3.3 Loendid

Loendeid kasutatakse naiteks erinevate
valikuvdimaluste kujutamiseks. Sissekannetele
loendites viidatakse punktidega.

Naide:
e Sissekanne 1
e Sissekanne 2

e Sissekanne 3

1.3.4 Positsiooninumbrid

Positsiooninumbrid tekstis voi selgituses viitavad selle

korval voi kohal toodud joonistel kujutatud
positsiooninumbritele. Joonistel toodud
positsiooninumbrid vdivad olla tihendatud
positsioonijoontega.
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1| Selle kasutusjuhendi selgitus
Kasutatud kujutised

|I| Positsioon 1
|Z| Positsioon 2

E Positsioon 3

AMAZDNIE

1.3.5 Orienteerumisteed

CMS-T-00000021-A.1

Orienteerumisteed on paigutatud tegevusele viitavate
I6ikude algusse ning on mdeldud kiiremaks
orienteerumiseks, eelkdige probleemipdhise
selektiivse lugemise juures. Naide: "Seaded" >
"Diagnostika"” > "Tarkvara versioonid"
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AMAZONE 2 | Paigaldusjuhend

Paigaldusjuhend

Uldine montaaz

1. Paigaldage traktorile GPS-vastuvdtja, vaata
selleks GPS-vastuvdtja kasutusjuhendit.

2. Juhtterminali AMATRON 3 saab lihendada
traktori pohivarustuse voi ISOBUS-kaabli kiilge.
Traktori p&hivarustus (jaoturiga konsool) tuleb
monteerida juhist paremal tema nagemis- ja
haardeulatuses vibratsioonivabalt ning elektrit
juhtivalt kabiini kilge. Kaugus
raadiosideseadmest ja raadioantennist peab
sealjuures olema vahemalt 1 m.

3. Elektrostaatilise laadumise valtimiseks
eemaldage montaazikohtadest varv.
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2 | Paigaldusjuhend
Paigaldamine ISOBUS-reziimi korral

AMAZONE

Paigaldamine ISOBUS-reziimi korral

» Masinatele, mis on ISOBUS Light-kaabli abil
tihendatud ISOBUS-traktoriga:

Inaktiveerige traktori terminali ISOBUS-
funktsioon.
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AMAZONE 2| Paigaldusjuhend
Paigaldamine AMABUS-reziimi korral

Paigaldamine AMABUS-reziimi korral

—_————
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2| Paigaldusjuhend AMAZONE

Paigaldamine paralleelse kaituse korral

Paigaldamine paralleelse kaituse korral

AMATRON3 (& AMATRON3

GPS [

OO ®

GPS
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AMAZONE

3 | AMATRON 3 iilevaade

AMATRON 3 uilevaade

Esikulg

®  AMAZONE UX
21,00 m
7 Sektsioonid

% Traktor 1

| 2016-03-1507:21:44

‘- GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

AMATRON S _ 1]

£y

Teisipdev , 15.03.2016 GPS-Switch

[1] Tumblerldiliti: Valitud meniiiide ja rakenduste
vahel liikumine

|Z| F-klahvid: Vajutage ekraanil lulitusvaljadele

@ Juhtrist: Ekraanil valiku muutmiseks, arvvaartuste
muutmiseks, valiku kinnitamiseks

|I| ACK: Universal Terminali teadete kinnitamine.
AMABUS-reziimis: Masina juhtstisteemis lehitsemine

|E| Escape: Tagasi, katkestamine

[ 6] Sees-Valjas-klahv: AMATRON 3 sissellitamine ja
valjalulitamine
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3 | AMATRON 3 iilevaade AMAZONE
Tagakiilg

Tagakiilg

CMS-T-00004670-A.1

Shift-klahv

CMS-T-005609-A.1

|I| Shift-klahv masina juhtsiisteemi téémenil jaoks

CMS-1-001943

Tlubisilt ja CE-vastavusmargis

CMS-T-005605-A.1

Tiilibisildil tuuakse ara jargmised andmed:

[1] Seadme ident-nr AN ANZ 4 0 NI ENI\WY S RIS
D-49205 Hasberqen / BBG D-04249 Leipzig

2] Taip Gerdite-1dent-Nr [ (1) || :C€

Typ | (2)
|

AT |

942702
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AMAZONE 4| Uldine kisitsemine

Uldine kasitsemine

Tumblerliiliti kasutamine

Tumblerlilitiga |I| saab vahetada valitud menttde
vahel.

» Valitud mentiiides jdrjestikuseks liikumiseks

vajutage lihidalt @

» Peameniiiisse liikumiseks

hoidke @ vajutatult.

MARKUS

Tumblerliliti mentlsid saab valida seadete
mendds, vt Ik 29.

GPS-Switch on tehaseseadistustes vaikimisi
aktiveeritud. Kui siiniga on Uhendatud taiendavad
seadmed, nagu pritsid, AmaPilot* vbid uued,
ISOBUS-Uhilduvad seadmed, siis aktiveeritakse
need automaatselt.
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4| Uldine kisitsemine AMAZONE

F-klahvide kasutamine

F-klahvide kasutamine

Klahvide "F1" kuni "F8" paigutus vastab lulitusvaljade
paigutusele ekraanil. Selles kasutusjuhendis
kasutatakse toimingute selgitamiseks lilitusvaljadel
toodud simboleid. Toimingute labiviimiseks tuleb

. . e | =
vajutada vastavaid F-klahve. S eesws i
=l s
: Ulemise parema lulitusvalja valimiseks S || el

. ‘Sooded

@: Ulemise vasaku lilitusvalja valimiseks

Juhtristi kasutamine

Q ja e: Valiku liigutamine Ules voi

alla

eja e: Valiku liigutamine vasakule vdi paremale

Q: Arvu Ulevétmine

Teksti sisestamine

Kui on vajalik sisestada tekste, siis avaneb margivalja
ja taiendavate lulitusvaljadega mendidi.
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AMAZONE 4| Uldine kisitsemine

Arvvaartuste sisestamine

Tekstimeniiii lilevaade

<II ja ID Sisestusmargise liigutamine vasakule ja
paremale

<z|: Kustutab sisestusmargise ees oleva margi

, \Ye] : Vahetamine suurte ja vaikeste

algustahtede vahel

L&y
€K: Kuvab réhumargiga tahti

@ : TUhjendab sisestusvalja

1. Valige juhtristi abil soovitud mark margivaljal.
2. Lisage Q abil valitud mark sisestusvaljale.

3. Kinnitage sisestus valikuga V

VOl

katkestage sisestus x abil.

Arvvaartuste sisestamine

Kui on vajalik sisestada arvvaartuseid, siis avaneb
numbrivalja ja taiendavate lulitusvaljadega menud.

Numbrimeniiii iilevaade

<II ja ID Sisestusmargiste liigutamine vasakule ja
paremale

%: Muudab pluss- vbi miinusmargi vastupidiseks
Iﬂl]:' : Suurendab margistatud numbrit 1 vorra
= - . . . ~

: Vahendab margistatud numbrit 1 vdrra

@ : TUhjendab sisestusvalja

MG5560-ET-1l | E.1 | 21.04.2020 13



4 | Uldine kisitsemine
Shift-klahvi kasutamine

AMAZONE

1. Valige juhtristi abil soovitud number numbrivaljal.

2. Lisage Q abil valitud number sisestusvaljale.

MARKUS

Sisestusvalja korval paremal kuvatakse
maksimaalvaartus ja minimaalvaartus.

3. Kinnitage sisestus valikuga V

VOl

katkestage sisestus x abil.

Shift-klahvi kasutamine

Shift-klahvi vajatakse masina juhtststeemi té6menuu
jaoks. Kui Shift-klahv on aktiivne, siis kuvatakse seda
ekraanil.

» Vajutage AMATRON 3 tagakuljel l

= Kuvatakse taiendavad funktsioonivaljad, sellest
tulenevalt muutub funktsiooniklahvide kaetus.

14
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5 | Parast sisseliilitamist

Parast sisselulitamist

BUS-reziimi valimine

Peale AMATRON 3 kaivitamist saab valida 2 BUS-
reziimi vahel. BUS-reziimi valik séltub Gihendatud
seadmest.

BUS-reziim:
¢ AMABUS
e ISOBUS

MARKUS

AMATRON 3 kaivitub 10 sekundi jarel
automaatselt viimati valitud BUS-reziimis. Kui
AMATRON 3 peab kaivituma otse viimati valitud
BUS-reziimis, tuleb vastav reziim seadetes
aktiveerida, vt Ik 30.
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5| Parast sisseliilitamist AMAZONE

AUX-N-funktsiooni omistamiste kontrollimine

1. Valige Q véi G abil reziim.
2. Kinnitage 0 abil AMABUS

is0
AMAZIONIE ISOBUS

SW - Version: V01.08.00 L3

BS - Version: 4.2.3344

= Seadistatud BUS-reziimi kuvatakse peamentis

i 2|

Teisipdev, 15.03 2016 GPS-Switch

8 AMAZONE UX =
21,00 m oy
7 Sektsioonid ‘?
= Traktor 1

Tellimused

2016-03-1507:21:44

GPS-Switch

AUX-N-funktsiooni omistamiste kontrollimine

AMATRON 3 iga uue kaivitamise jarel tuleb
turvapdhjustel kontrollida ja kinnitada valiste
sisestusseadmete omistamist. AMATRON 3 tuvastab
valiseid sisestusseadmeid ainult ISOBUS-reziimis.
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AMAZONE 5 | Parast sisseliilitamist

AUX-N-funktsiooni omistamise muutmine

Avatakse kodikide voimalike funktsioonide loend.
Loend sisaldab AMATRON 3 funktsioone ja
Uhendatud seadmete funktsioone.

1. Lehitsege omistamiste loendis a ja
e abil.

2. Kui AUX-N-funktsiooni omistamisi tuleb muuta,
vtlk 17

VOl

kui AUX-N-funktsiooni omistamised on diged,
kinnitage AUX-N-funktsiooni omistamised.

AUX-N-funktsiooni omistamise muutmine

1. Valige Q abil loendis soovitud funktsioon.

=» Avatakse sisestusklahvide loend.

2. Valige e abil soovitud sisestusklahv.
= Sisestusklahvile on omistatud valitud funktsioon.
3. Omistage taiendavaid funktsioone

vOi

Kinnitage omistamised V abil.

MARKUS

Klahvide omistamisi saab igal ajal seadetes
muuta, vt Ik 31.
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6 | Peameniiii iilevaade

AMAZONE

Peamenuu ulevaade

Kellaaeg ja kuupaev

Valitud seade

Alustatud tellimus

[1]
2]
[3] Valitud traktor
[4]
5]

Aktiveeritud GPS-rakendused koos jarelejaanud
kaitusajaga tundides

%: Avab seadme juhtsiisteemi. Simbol voib
Uhendatud seadmest sdltuvalt olla erinev.

: Avab seadme haldamise. Seadmete
seadistamine, vt |k 42

a o
% : Avab AUX-N-funktsiooni omistamise Ulevaate.
AUX-N-funktsiooni omistamise kasutamine, vt Ik 129

: Avab traktori haldamise. Traktorite
seadistamine, vt |k 47

: Avab tellimuste haldamise. Tellimuste
haldamine, vt Ik

@: Avab seadete meniil. Seadete meniii
seadistamine, vt |k

i~ GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

016

| B amazone ux
N éehsgonnid .

Traktorid

o

Seaded

18
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AMATRON 3 seadistamine

Pohiseadistuste teostamine

7.1.1 Tellimuste haldamise aktiveerimine voi inaktiveerimine

Tellimuste haldamisega on véimalik tellimusi ISO-
XML-formaadis t66delda. Tellimuste haldamist saab
aktiveerida voi inaktiveerida. Tellimuste haldamine on
vaikimisi inaktiveeritud. Kui tellimuste haldamine on
aktiveeritud, saab GPS-Switchi ISO-XML-formaadis
kasutada ainult Ghe alustatud tellimusega.

1. Valige "Seaded" > "Seadistused" >
"Pbhiseadistused”.

2. Tellimuste haldamise aktiveerimine voi
inaktiveerimine

3. Taaskaivitage AMATRON 3. Sisse / vilja siiiitega

(I:_’ Helitugevus 10
0

ﬁ Heledus

% Kuupdev ja kellaaeg

€@y piirkond ja keel

7.1.2 Koos siiiitega liilitamise aktiveerimine voi inaktiveerimine

Selle seadistusega maaratakse kindlaks, kas
AMATRON 3 sidestatakse soiduki slilitega.
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AMAZONE

EELDUSED

v AMATRON 3 on ISOBUS-reziimis, vt Ik 15

1. Valige "Seaded"” > "Seadistused" >
"Pbhiseadistused”.

Voimalikud seadistused:

Q: Kui soiduki stitide lUlitatakse sisse voi valja,
[Glitub AMATRON 3 sisse voi valja.

|:| : AMATRON 3 tuleb kasitsi sisse ja valja lulitada.

2. Aktiveerige vdi inaktiveerige koos sultega
lUlitamine.

7.1.3 Helitugevuse seadistamine

Selles menlils saab seadistada helisignaalide
helitugevust.

1. Valige "Seaded” > "Seadistused" >
"Pbhiseadistused" > "Helitugevus".

2. Sisestage vaartus 1 ja 20 vahel.
3. Kinnitage sisestus.

MARKUS

AMATRON 3 ei ole voimalik lUlitada haaletuks.

EE Tellimuste haldamine ]

(I% Helitugevus 10

=0z Heledus

% Kuupaev ja kellaaeg

€& Piirkond ja keel

Tellimuste haldamine ]
@ Sisse / vilja siilitega &

1]
% Heledus

Kuupdev ja kellaaeg

€& Piirkond ja keel

20
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7.1.4 Heleduse seadistamine

» Valige "Seaded” > "Seadistused" >
"Pbhiseadistused" > "Heledus".

Voimalikud seadistused:

o8
25 : Ekraani paevase heleduse protsendimaar

%o Ekraani dise heleduse protsendimaar

/- Seadistab ekraani heleduse valikus "Oise
kéituse heledus" antud vaartusele.

alo
P2 AMATRON 3 klahvide valgustuse heleduse
protsendimaar

L

Tellimuste haldamine ]

Sisse / vilja siilitega &

[(I:; Helitugevus 10

Kuupaev ja kellaaeg

€2y piirkond ja keel

Heledus 66reziimil

Ooreziim o

kG

Klaviatuuri valgustus 20

Q

o
(4
o

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020

21



7 | AMATRON 3 seadistamine
Pohiseadistuste teostamine

AMAZONE

7.1.5 Kuupaeva ja kellaaja seadistamine

» Valige "Seaded” > "Seadistused" >
"Pohiseadistused" > "Kuupd&ev ja kellaaeg".

Voimalikud seadistused:
: Paev, kuu ja aasta aktuaalse kuupaeva jaoks
./ Tunnid ja minutid aktuaalse kellaaja jaoks
[ﬁ]: Vaartus -13 kuni +12 vastava ajavdondi jaoks
(D | _ |
$03: 24-tunni formaat vai 12-tunni formaat

: Erinevad kuupaeva formaadid, "PP" paeva,
"KK" kuu, "AAAA" aasta tahistamiseks

L

Tellimuste haldamine
@ Sisse / vilja siilitega

[(K; Helitugevus
o0

-O> Heledus

‘%

€2 Piirkond ja keel

Kellaaeg
Ajavoond

Ll UTC +1
Ajaformaat

Kuupdeva formaat
& PPKKAAAA

22
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Pohiseadistuste teostamine

7.1.6 Piirkonna ja keele seadistamine

» Valige "Seaded” > "Seadistused" >
"Pohiseadistused" > "Piirkond ja keel".

A Tellimuste haldamine

@ Sisse / vilja siilitega &

[(K; Helitugevus 10

% Heledus

Kuupdaev ja kellaaeg

Voimalikud seadistused:

%: Kasutajaliidese keel

@)

/@: Punkt v6i koma kiimnendkoha eraldajana ( 0.1 % Kiimnendkoha eraldaja

v6i 0,1)

EA Mootiihikud
meetriline

EA: Madétuhikute stusteem
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ISOBUSI konfigureerimine

EELDUSED

v ISOBUSI saab konfigureerida ainult ISOBUS-
reziimis, vt Ik 15

1. Valige "Seaded” > "Seadistused” > "ISOBUS".

AMATRON 3 on Universal Terminali jaoks varustatud
Uhese identifikatsiooninumbriga, ISOBUS-UT-
numbriga. Kui on vajalik seadme juhtsiisteemi
kuvamine AMATRON 3-I, peab ISOBUS-UT-number
kattuma seadme ISOBUS-UT-numbriga. Kui
AMATRON 3 on ainus Uihendatud terminal, votab
seade automaatselt ile AMATRON 3 ISOBUS-UT-
numbri.

2. Sisestage valikus "ISOBUS-UT number"
identifikatsiooninumber AMATRON 3 Universal
Terminali jaoks.

AMATRON 3 on tellimuse dokumentatsiooni jaoks
varustatud Uhese identifikatsiooninumbriga, Task
Controller IDga. Kui on vajalik tellimuse
dokumentatsiooni salvestamine AMATRON 3-I, peab
Task Controller ID kattuma seadme Task Controller
IDga. Kui AMATRON 3 on ainus thendatud terminal,
votab seade automaatselt Gle AMATRON 3 Task
Controller ID.

3. Sisestage valikus "Task Controller ID"
identifikatsiooninumber AMATRON 3 Task
Controlleri jaoks.

Kui Ghendatud traktor ei saada geomeetriaandmeid
vOi sensoriandmeid vdi traktori andmeid ei ole vaja
kasutada, saab AMATRON 3 simuleerida traktorit.
Simuleeritud traktori jaoks on AMATRON 3
varustatud these identifikatsiooninumbriga, TC-ID
TECUga. Simuleeritud TECU kasutamise
vbimaldamiseks peab TECU-ID kattuma Task
Controller IDga.

4. Sisestage valikus "TC-ID TECU"
identifikatsiooninumber simuleeritud Tractor-ECU
jaoks.

Task Controller ID (TC-ID)
C3 TC-ID TECU 1
E“é TC-ID ASD / GPS-Maps 1
n ISOBUS-UT number 1
E% 1
3 Tc-ID TECU 1
TC-ID ASD / GPS-Maps 1
3 !soBUS-UT number 1
Task Controller ID (TC-ID) 1
TC-ID ASD / GPS-Maps 1

24
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Kui ASD-liidesega on tUhendatud seade, maaratakse
TC-ID ASD/GPS-Mapsi kaudu kindlaks, kuhu tuleb
saabuvad andmed saata. ASD-liidese ja GPS-Mapsi
kasutamise voimaldamiseks peab TC-ID ASD/GPS-
Maps kattuma Task Controller IDga

5. Sisestage valikus "TC-ID ASD/GPS-Maps"
identifikatsiooninumber ASD-liidese ja GPS-
Mapsi jaoks.

n ISOBUS-UT number 1

Task Controller ID (TC-ID) 1

n TC-ID TECU 1

GPSi seadistamine

7.3.1 A100/A101-vastuvoétja seadistamine

See GPS-vastuvétja pakub voimalust mélema
korrektuursatelliidi manuaalseks seadistamiseks.
Korrektuursatelliidid saadavad vastuvétjale

korrektuuriandmeid. Korrektuuriandmed suurendavad

tapsust.
1. Valige "GPS-draiver"> "A100/101".
2. Valige valikutes "Satelliit 1" ja "Satelliit 2" "Auto”.

=» Seadistusega "Auto" otsib GPS-vastuvdtja
automaatselt diget satelliiti.

>
A100/ A101

&% satelliit1 Auto
136 SES-5

Satelliit 2 Auto
120 Inmarsat 3F2 AOR-E EGNOS EU

7.3.2 AG-STAR-vastuvotja seadistamine

Seda GPS-vastuvétjat saab kasutada erinevates
konfiguratsioonides. Konfiguratsioonid erinevad
satelliidisisteemi ja korrektuursatelliidi osas. GPS-
vastuvotjat saab seadistada soltuvalt regioonist ja
korrektuurteenuste kattesaadavusest.

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020
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AMAZONE

MARKUS

SBAS korrektuursignaali naol on voimalik
kasutada suure tapsusega signaali nii kaua, kuni
vbetakse vastu SBAS-korrektuursignaali.

SBASI hulka kuuluvad korrektuuriteenused
EGNOS, WAAS ja MSAS. Lisateavet selle kohta
vaata satelliidivastuvétja kasutusjuhendist.

Korrektuursignaali puudumisel korrigeeritakse
signaali ainult tarkvara poolt. Korrigeeritud
signaali kattesaadavuseni voib kuluda 5 minutit.

Kui korrigeeritud signaal ei ole kattesaadav,
kujutatakse to0deldavat pinda GPS-Switchis
kollasena. Kui korrigeeritud signaal on
kattesaadav, kujutatakse to6deldavat pinda
rohelisena.

AG-STARI véimalikud seadistused SBASi
korrektuursignaaliga:

e SBAS GPS

o Sobiv Pdhja-Ameerika, Euroopa ja Venemaa
jaoks

o 12 GPS-satelliiti
o 2 SBAS-satelliiti
e SBAS GPS/ GLONASS

o Sobiv Pdhja-Ameerika, Euroopa ja Venemaa
jaoks

o 8 GPS-satelliiti
o 4 GLONASS-satelliiti
o 2 SBAS-satelliiti

AG-STARI voimalikud seadistused ilma SBASi
korrektuursignaalita:

e GPS/GLONASS 1

o Sobiv kasutamiseks kogu maailmas, kui SBASI

kasutamine ei ole vdimalik
o 10 GPS-satelliiti
o 4 GLONASS-satelliiti
e GPS/GLONASS 2

o Sobiv kasutamiseks kogu maailmas, kui SBASI

kasutamine ei ole véimalik
o 8 GPS-satelliiti
o 6 GLONASS-satelliiti

26
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1. Valige "GPS-draiver" > "AG-STAR/SMART6".

2. Valige valikus "Korrektuursignaal” soovitud
korrektuursignaal.

7.3.3 SMARTG6-vastuvotja seadistamine

SMART®6 saab TerraStari korrektuursignaali vastu

votta ja pakub tanu sellele suuremat tapsust.

Voimalikud seadistused SMART6 jaoks:
e SBAS

e TerraStar

1. Valige "GPS-draiver" > "AG-STAR/SMART6".

2. Valige valikus "Korrektuursignaal” soovitud
korrektuursignaal.

AG-STAR / SMART6

$%  Korrektuursignaal
g SBAS GPS

AG-STAR / SMART6

&3 Korrektuursignaal
Z SBAS GPS

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020
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AMAZONE

7.3.4 Muude GPS-vastuvoétjate seadistamine

1. Valige "GPS-draiver" > "Muud".

2. Sisestage valikus "Boodikiirus" GPS-vastuvétja
boodikiirus.

MARKUS

Boodikiiruse teave on toodud GPS-vastuvétja
kasutusjuhendis.

Uhendatud vastuvétja peab terminalile saatma
jargmised teated:

e GGA
e GSA
e VTG

Sonstige (NMEA 0183)

oroogal

(i Boodikiirus

ASD-liidese seadistamine

ASD-liidese kaudu saab sensori abil edastada
valjastuskoguste normvaartuseid. Nende
normvaartuste kasutamiseks tuleb normvaartused
lisada tellimusele, vt Ik 55.

ASD-liidese seadistamiseks tuleb (ihendatud seadme
andmeedastuskiiruse jaoks valida boodikiirus.
Nouetekohane boodikiirus on toodud seadme
kasutusjuhendis.

» Valige "Seaded” > "Seadistused" > "Liidesed" >
"ASD-boodikiirus”.
Voimalikud seadistused:

e 57600 boodi
e 19200 boodi

§ Valgusriba O

28

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020



AMAZONE 7 | AMATRON 3 seadistamine

Valgusriba seadistamine

Valgusriba seadistamine

CMS-T-004993-A.1

Valgusriba |I| néitab traktori kérvalekaldeid juhtrajalt
ning voimaldab nii tdpset sbitmist juhtradadel.

Takistus!

RTK fik_of
16

1
200 43

& A v — 100

1. Valige "Seaded” > "Seadistused" > "Liidesed" >
"Valgusriba".

2. Valgusriba aktiveerimine vdi inaktiveerimine

(<2
3. Taaskaivitage AMATRON 3. % OFS

=% ASD-boodikiirus 57600
Baud

Tumblerluliti konfigureerimine

CMS-T-001943-A.1

0 abil saab vahetada valitud mentude ja
rakenduste vahel.
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Stardireziimi kindlaksmaaramine

1. Valige "Seaded” > "Seadistused" > "Tumblerl(iliti".

2. Valige menuid, mida saab avada tumblerliiliti
kaudu.

Seaded

& Prits

E!J GPS-Switch

O § O O

Tellimused

Stardireziimi kindlaksmaaramine

AMATRON 3 kaivitamine on vdimalik 3 erinevas
reziimis.

» Valige "Seaded"” > "Seadistused" > "Stardireziim".

Voimalikud seadistused:

: BUS-reziimi on vdimalik valida, kui AMATRON
3 kaivitatakse.

AMABUS-reziim

ISOBUS-reziim

: AMATRON 3 kaivitub alati AMABUS-reZiimis

: AMATRON 3 kaivitub alati ISOBUS-rezZiimis

Paralleelse kaituse seadistamine

Uheaegselt on véimalik kasutada mitut terminali.
Mitme terminali iheaegseks kasutamiseks tuleb
ISOBUS konfigureerida ISOBUS-seadistustes ja
vajadusel masina juhtseadmes (UT), vt Ik 24. Selles
menuds maaratakse kindlaks, millised funktsioonid
peab AMATRON 3 (le votma. Kui kasutatakse
naiteks kahte AMATRON 3-terminali, saab Uhel
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AMATRON 3-| kujutada seadme juhtsisteemi ja teisel
AMATRON 3-1 GPS-funktsioone.

» Valige "Seaded” > "Seadistused" > "Paralleeine
kéitus".

Voimalikud seadistused:

#
: AMATRON 3 kaudu on juurdepaas seadme
juhtsiisteemi ja saab kasutada GPS-funktsioone.

AMATRON 3 kaudu on ainult juurdepaas
seadme juhtsusteemi. Tasc Controller logitakse
BUSIlt valja.

: AMATRON 3 kaudu saab kasutada ainult GPS-
funktsioone. UT logitakse BUSIlt valja

AMATRON (ainult UT)

O O

GPS-Switch (ainult Task
= Controller)

Aux-N-sisestusseadme kasutamine

7.9.1 AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine

AUX-N-funktsiooni omistamisega saab AMATRON 3
ja seadme teatud funktsioone omistada valise
sisestusseadme klahvidele. Samas saab AMATRON
3 funktsioone omistada valisele sisestusseadmele
ainult siis, kui AMATRON 3 ISOBUS-UT-number on
1, vt Ik 24. Selliseks valiseks sisestusseadmeks on
naiteks AmaPilot*. Kui ihele AmaPilot* klahvile
omistatakse seadme funktsioon, saab funktsiooni
omistatud klahviga kaivitada.

EELDUSED
v AMATRON 3 on ISOBUS-reziimis, vt Ik 15

» Valige "Seaded” > "AUX-N-funktsiooni
omistamine”.

=» Kuvatakse vdimalike funktsioonide loend.

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020

31



7 | AMATRON 3 seadistamine AMAZONE

Aux-N-sisestusseadme kasutamine

Voimalikud seadistused:

AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine
funktsiooniloendi kaudu, vt Ik 32

AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine
sisestusloendi kaudu, vt Ik 33

7.9.1.1 AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine funktsiooniloendi kaudu

AUX-N-funktsiooni omistamisel funktsiooniloendi
kaudu kuvatakse koik véimalikud funktsioonid
vasakus servas. Neid funktsioone on vdimalik
omistada valise sisestusseadme klahvidele.

1. Kui funktsioone ei kuvata vasakus servas:
D
Valige {4.
2. Valige loendist funktsioon.

=» Avatakse voimalike klahvide loend.

3. \Valige loendist klahv.

=» Valitud klahvile omistatakse funktsioon.
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7.9.1.2 AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine sisestusloendi kaudu
AUX-N-funktsiooni omistamisel sisestusloendi kaudu
kuvatakse koik voimalikud klahvid vasakus servas.

Nendele klahvidele on voimalik omistada funktsioone.

1. Kui klahve ei kuvata vasakus servas:

KD
Valige ¥=1.
2. Valige loendist klahvid.

=» Avatakse voimalike funktsioonide loend.

3. Valige loendist funktsioon.

=» Klahvile omistatakse valitud funktsioon.

gl &@a
L

0s1

ﬂﬁl

0/1

]

NGO @i

k TS 7T

o
g

7.9.1.3 Valitud AUX-N-funktsiooni omistamise kustutamine

1. Valige loendist soovitud omistatud funktsioon.

2. Valige @
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3. Kinnitage valikuga "Jah".

=» Omistatud funktsioon kustutatakse.

D

(=]
Kustutada omistatud

funktsioon?

7.9.1.4 Koikide AUX-N-funktsiooni omistamiste kustutamine

1. Valige @

2. Kinnitage valikuga "Jah".

=» Omistatud funktsioon kustutatakse.

D

(=]
Kas kustutada koik omistatud
funktsioonid?

7.9.2 AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine funktsiooniloendi
kaudu

AUX-N-kaetuse funktsiooniloendi omistamisel
funktsiooniloendi kaudu kuvatakse kdik voimalikud
funktsioonid vasakus servas. Neid funktsioone on
vOimalik omistada valise sisestusseadme klahvidele.
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1. Kui funktsioone ei kuvata vasakus servas:
KD
valige =1.
2. Valige loendist funktsioon.

=» Avatakse voimalike klahvide loend.

3. Valige loendist klahv.

=» V/alitud klahvile omistatakse funktsioon.

7.9.3 AUX-N-funktsiooni omistamise kindlaksmaaramine sisestusloendi
kaudu

AUX-N-funktsiooni omistamisel sisestusloendi kaudu
kuvatakse kdik voimalikud klahvid vasakus servas.
Nendele klahvidele on vdimalik omistada funktsioone.

1. Kui klahve ei kuvata vasakus servas:
E
valige &=1.
2. Valige loendist klahvid.

=» Avatakse voimalike funktsioonide loend.
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3. Valige loendist funktsioon. » AUX-N-Belegung

=» Klahvile omistatakse valitud funktsioon. _ I )@2

1. Valige loendist soovitud omistatud funktsioon.

2. valige @

3. Kinnitage valikuga "Jah".

=» Omistatud funktsioon kustutatakse.

Kustutada omistatud
funktsioon?
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7.9.5 Koikide AUX-N-funktsiooni omistamiste kustutamine

1. valige m

2. Kinnitage valikuga "Jah".

=» Omistatud funktsioon kustutatakse.

D
o
Kas kustutada koik omistatud

funktsioonid?

Litsentsi halduse kasutamine

AMATRON 3-l saab kasutada 3 rakendust:
e GPS-Switch

e GPS-Track

o GPS-Maps

MARKUS

Need 3 rakendust on aktiveeritud 50 tunni
pikkuseks kasutuskestuseks. Rakenduste
piiramatuks kasutamiseks tuleb tellida AMAZONE
kaudu litsentsivoti.

Nende 3 rakenduse pisivaks kasutamiseks
AMATRON 3-| saab need litsentsihalduse kaudu
aktiveerida.
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Jargnevas tabelis on toodud Ulevaade, millised
funktsioonid aktiveeritakse litsentside kaudu.

Funktsioonid

GPS-Switch

GPS-Track

GPS-Maps Litsentsivaba

Referentspunkti
maaramine ja GPS-i
kalibreerimine

Soidusuuna
tuvastamine

Kaardi suumimine ja
nihutamine

Pdllupeenra
kindlaksméaaramine

Pollupiiride
maaramine

Takistuste
maaramine

Poldude tootlemise
kasitsi salvestamine

Sektsioonide kasitsi
ja automaatne lilitus

Hoovastiku
automaatne
langetamine

Juhtradade loomine

Juhtradade loomine
pollupeenral

Kaardirastri
kuvamine

Aplikatsioonikaartide
kasutamine

1. Valige "Seaded” > "Seadistused" >

"Litsentsihaldus".

2. Valige soovitud rakendused.

37:35h

GPS-Track
S

GPS-Maps 50:00 h
S P

BWEMSWNHJWAINUSFTR

09:40 h
BWEMSWNHJWAINUSIBG

BWEMSWNHJWAINUSLSV
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Diagnostika kasutamine

3. Vajutage Q

4. Sisestage litsentsivoti ja kinnitage.
=» Rakendus on aktiveeritud.
MARKUS

Kui litsentsivoti kustutati tahtmatult, siis vajutage

selle uuesti taastamiseks %

Diagnostika kasutamine

7.11.1 USB haldamise kasutamine

USB-malupulga vormindamine

1. Kui on vajalik koikide andmete kustutamine
USB-mdlupulgal:

valige %

2. Kinnitage valikuga "Jah".

=» USB-malupulka vormindatakse.

Faili voi kausta kustutamine USB-malupulgal

1. Valige loendist soovitud fail voi kaust.

2. valige ﬁ

3. Kinnitage valikuga "Jah".

=» Fail voi kaust kustutatakse.

Andmete salvestamine USB-malupulgale

Selle funktsiooniga salvestatakse tellimuse koik
salvestatud andmed USB-malupulgale.

Schliissel:

Status:

Restzeit:

: GPS-Switch

: BWEMSWNHJWAINUSFTR

JAINUSFTR

BWEMSWNHJWAINU.

0000000000

deaktiveeri

37:35h
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7 | AMATRON 3 seadistamine
Diagnostika kasutamine

AMAZONE

EELDUSED

v Tellimuste haldamine aktiveeritud; vt Ik 19

» valige .

=» Tellimuse andmed kirjutatakse USB-malupulgale.

7.11.2 Puuli haldamise kasutamine

"Puuliks" nimetatakse faili, mis kirjutab seadme
tarkvara kujutise terminali. Seadme esmakordsel
Uhendamisel voi peale varskendamist laaditakse
seadme puul automaatselt ja salvestatakse
terminalis. Puuli saab uuesti laadida, kui see kustutati
eelnevalt puuli haldamises ja nii terminal kui ka masin
kaivitati uuesti.

1. Valige "Seaded"” > "Seadistused" > "Diagnostika"
> "Puuli haldamine”.

=» Avatakse "puulide" loend.

2. Valige puul.

3. valige ’@l

4. Kinnitage kustutamine.

5. Taaskaivitage AMATRON 3.

7.11.3 CAN-diagnostika kasutamine

CAN-diagnostika on eranditult méeldud
teenindustdotajatele hoolduseesmarkidel
kasutamiseks.

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer
Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer
Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer

Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer
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Diagnostika kasutamine

EELDUSED

v USB-malupulk on Ghendatud

1. Valige "Seaded” > "Seadistused" > "Diagnostika"
> "CAN-diagnostika".

2. Seadistage valikus "CAN-Trace-aktiveerimine”,
kas CAN-Trace tuleb kaivitada kasitsi voi peale
AMATRON 3 taaskaivitamist.

Kaitusaeg (Min.)

3. Seadistage valikus "Kéitusaeg" salvestamise
kestus minutites.

4. Kui seadistati "CAN-Trace-aktiveerimine"”
"kdisitsi",

kaivitage CAN-Trace vajutades o

vOi

mon

kui seadistati "CAN-Trace-aktiveerimine" "peale
terminali taaskdivitamist”,
taaskaivitage AMATRON 3.

=» CAN-Trace on kaivitatud.

5. CAN-Trace'i peatamiseks:

valige ‘il

7.11.4 Lahtestamise teostamine

Selles meniiiis saab lahtestada GPS-Switch-
seadistusi ja AMATRON 3-seadistusi.

1. Valige "Seaded" > "Seadistused" > "Diagnostika"
> "L &htestamine”.

2. GPS-Switch-seadistuste Idhtestamiseks:
Valige "GPS-Switchi/Tracki ldhtestamine”.

3. AMATRON 3-seadistuste Idhtestamiseks ja
andmete kustutamiseks,
Valige "Tehaseseadistused".

ﬂ Tehaseseadistused

4. Kinnitage lahtestamine.
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8 | Seadmete seadistamine

AMAZONE

Seadmete seadistamine

Seadmete haldamine

GPS-Switch-funktsioonide kasutamiseks tuleb
seadistada jargmised seadmed:

o AMABUS-seadmed

e Seadmed, mis ei saa suhelda terminaliga

Sisestatud seadmeandmete abil saab AMATRON 3
Uhendatud seadet juhtida.

Sisestada tuleb jargmised seadme andmed:
e Seadme nimi

e Seadme tuup

e Geomeetriaandmed

e Sektsiooni andmed

ISOBUS-seadmed logivad end automaatselt sisse
ning neid ei ole vaja seadistada

42
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Seadme andmete tootlemine

» Valige peameniil > "Seadmed".

07:36

Teisipdev , 15.03.2016

9 AMAZONE UX
21,00 m
T Sektsioonid

=5 Traktor 1

£ 2016-03-1507:21:44

GPS-Track

Seadmemeniiii iilevaade
|I| Olemasolevad seadmed

|Z| Teave valitud seadme kohta

@: Avab peamendii
+: Lisab seadme

AMAZONE 09-37-48 (ISOBUS-Prils)
6,00 m 0cm

m : Kustutab valitud seadme ) Ocm

/: Avab valitud seadme andmed, vt |k 43

Seadme andmete tootlemine

MARKUS

ISOBUS-seadmete andmeid tuleb téodelda UT
seadete kaudu.

1. Valige "Peamentiii" > "Seadmed".

»

L) Multsija

2. Lisage uus seade
vOi

toodelge valitud seadet.

= Avatakse menul "Seadme andmed". -
AMAZONE UX (1ISOBUS-Prits)
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8 | Seadmete seadistamine AMAZONE

Geomeetriaandmete tootlemine

3. Sisestage valikus "Nimi" seadme jaoks nimi.

4. Kui on iihendatud AMABUS-seade: L UX4200
Valige valikus "Seadme tiilip" Gihendatud seade. _; Seadme tiiiip

AMABUS-Prits

MARKUS 61 Geomeetria andmed

Seadme tiilipi on v&imalik valida ainult siis, kui o Sektsioonide arv 9

AMATRON 3 kaivitati AMABUS-reziimis, vt Ik 15.
=— Standardne sektsioon 300,0
= cm

5. Maarake valikus "Sektsioonide arv" masina jaoks .
_ s o Sektsioon nr. 300,0
kindlaks sektsioonide arv. =R

6. Koikidele sektsioonidele sama laiuse
mddramiseks:
Sisestage valikus "Standardne sektsioon" Uks
Uhine vaartus koikide sektsioonide jaoks.

7. Kuion vajalik mddrata kindlatele sektsioonidele
liks laius:
Sisestage valikus "Sektsiooni nr" Giks vaartus
vastavate sektsioonide jaoks.

MARKUS

Sektsioonid on numereeritud sdidusuunas
vaadates vasakult paremale.

Geomeetriaandmete tootlemine

Geomeetriaandmeid vajatakse GPS-Switchi
nduetekohaseks talitluseks. Sektsioonide lulitus,
ettenahtud radade hoidmine ja koguse muutuv
juhtimine séltuvad nduetekohastest
geomeetriaandmetest.

1. Valige "Seadme andmed" > "Geomeetriaandmed

"

& Nimi
UX4200

.I;I Seadme tiilip
AMABUS-Prits

oo Sektsioonide arv 9
o=

— Standardne sektsioon 300,0
s 2 cm

o Sektsioon nr. 300,0
E:ﬂﬂ cm
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8 | Seadmete seadistamine
Seadme valimine

2. Sisestage valikus "X7" kaugus Uhenduspunkti ja
aplikatsioonipunkti vahel.

MARKUS

Aplikatsioonipunktid:
e Pollupritsid: pritsimisduusid
e Vaetisekilvik: puisteketaste keskkoht

e Kiilvikud: tagumised adraterad

3. Sisestage valikus "X2" kaugus Uhenduspunkti ja
telje vahel.

MARKUS

e Vaartust "X2" vajatakse ainult veetavate
seadmete puhul. Kui GPS-Switch-seadistustes
valitakse seadme modelleerimine "veetav”,
saab sisestada vaartuse "X2", vt Ik 79.

o Kui muudetakse geomeetriavaartuseid laoturi
jaoks, tuleb GPS-Switch-seadistustes muuta
pdllupeenra kaugust sama vaartuse vorra, vt
Ik 83.

Seadme valimine

Kui on Gihendatud uks jargmistest seadmetest, tuleb
GPS-Switchi kasutamiseks valida see tihendatud
seade:

o AMABUS-seade

e Seadmed, mis ei saa suhelda terminaliga

ISOBUS-seadmed logivad end automaatselt BUSI
sisse, seega ei ole neid vaja valida.

MG5560-ET-II | E.1 | 21.04.2020
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Seadme valimine

AMAZONE

EELDUSED

v Seadme andmed t6o6deldud, vt |k 43

Valikus olevad seadmed on varustatud

margistuskastiga: I:l .

» Margistage soovitud seade.

® UX4200 ( AMABUS-Prits)
27,00 m
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9 | Traktorite seadistamine

Traktorite seadistamine

Traktorite haldamine

Uhendatud seadme nduetekohaseks juhtimiseks

AMATRON 3 poolt tuleb AMATRON 3-le edastada ka

kasutatava traktori andmed.

Vajatakse jargnevaid traktori andmeid:
e Geomeetriaandmed

e Sensori andmed

MARKUS

ISOBUS-traktorid saavad oma andmeid
iseseisvalt AMATRON 3-le edastada. Selleks
peab ISOBUS-traktor olema vastavalt
konfigureeritud. Teave selle kohta on toodud
ISOBUS-traktori kasutusjuhendis.

MARKUS

Traktor tuleb seadistada jargmistel juhtudel:
e AMATRON 3 kaitatakse AMABUS-reziimis

e [SOBUS-traktori andmeedastus on
inaktiveeritud

e |ISOBUS-traktori poolt edastatud andmeid ei
tule kasutada
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9 | Traktorite seadistamine AMAZONE

Traktori andmete too6tlemine

» Valige peamenil > "Traktorid".

L
om e

Traktorimeniiii lilevaade
|I| Olemasolevad traktorid

e

|z| Teave valitud traktori kohta

@: Avab peamenl

+: Lisab traktori, vt Ik 48

6o Traktor 1

Traktor 0
12 em " Rattasens
m : Kustutab valitud traktori Ocm 0,0 kv

80 cm i 0 U/min

/ : Avab valitud traktori andmed t66tlemiseks, vt
k 48

Traktori andmete tootlemine

1. Lisage menlus "Traktorid" uus traktor

VoI

Traktor 1
toodelge valitud traktorit.

=» Avatakse menUl "Traktori andmed".

Traktor 0

12 cm % Rattasens
Ocm 0,0 km/h
80 cm ! 0U/min
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9 | Traktorite seadistamine
Traktori geomeetriaandmete to6tlemine

2. Andke valikus "Nimi" traktorile nimi.

Traktor 0

,% Geomeetria andmed

Geomeetriaandmete
saatmine

@ Sensorid

Traktor 0
12 ecm

Rattasens
0,0 km/h
%l 0U/min

Ocm
80 cm

Traktori geomeetriaandmete tootlemine

Traktori geomeetriaandmeid vajatakse GPS-Switchi
nduetekohaseks talitluseks. Sektsioonide lulitus,
ettendhtud radade hoidmine ja koguse muutuv
juhtimine on séltuvad nduetekohastest
geomeetriaandmetest.

Geomeetriaandmed tuleb sisestada jargmistel
juhtudel:

e Traktor ei saada geomeetriaandmeid.

e Traktori poolt saadetud geomeetriaandmeid ei tule
kasutada.

e GPS-vastuvdtja monteeriti traktorile hiljem.

1. "Traktori andmed" > "Geomeetriaandmed".

Traktor 0

%

@ Geomeetriaandmete
saatmine

Sensorid

% Traktor 0
12 cm Rattasens
0,0 km/h

&l 0U/min

Ocm

80 cm

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020
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9 | Traktorite seadistamine AMAZONE

Traktori geomeetriaandmete to6tlemine

2. Kui GPS-vastuvétja on monteeritud telje
keskkohast paremale:
Sisestage valikus "A" GPS-vastuvdétja ja telje
keskkoha vahelise kauguse jaoks positiivne
vaartus

VOl

kui GPS-vastuvétja on monteeritud telje
keskkohast vasakule:

Sisestage valikus "A"” GPS-vastuvdtja ja telje
keskkoha vahelise kauguse jaoks negatiivhe
vaartus.

3. Kui GPS-vastuvotja on monteeritud telje
keskkoha ette:
Sisestage valikus "B" GPS-vastuvdétja ja telje
keskkoha vahelise kauguse jaoks positiivne
vaartus

VOI

kui GPS-vastuvétja on monteeritud telje
keskkoha taha:

Sisestage valikus "B" GPS-vastuvdtja ja telje
keskkoha vahelise kauguse jaoks negatiivhe
vaartus.

4. Sisestage valikus "C" kaugus tagasilla ja
Uhenduspunkti vahel.

= Traktori jaoks on geomeetriaandmed kindlaks
maaratud.

5. Geomeetriaandmete kasutamiseks: =
Aktiveerige menlls "Traktori andmed" funktsioon Nimi
"Geomeetriaandmete saatmine". - Traktor 0
!% Geomeetria andmed

@ Sensorid

Traktor 0
12 cm

B Ocm

C 80cm
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9 | Traktorite seadistamine
Traktori sensorite konfigureerimine

Traktori sensorite konfigureerimine

Traktori sensorid tuleb konfigureerida ainult siis, kui
traktoril ei ole kiirusesensorit ja seega ei saada
kiiruse andmeid. Sellisel juhul saab kiiruse andmeid
AMATRON 3-le edastada valistelt sensoritelt, naiteks
rattasensoritelt voi GPS-sensoritelt.

EELDUSED

~ AMATRON 3 on ISOBUS-reziimis kaivitatud, vt
k 15

1. "Traktori andmed" > "Sensorid".

=» Avatakse menll "Sensorid".

2. Sisestage valikus "Kiiruse allikad", millisel viisil
tehakse kindlaks traktori Kiirus.

MARKUS

Kuvatakse ainult kiiruse allikaid, mis ei ole veel
ISOBUSile sisse logitud.

3. Sisestage valikus "Jéuvétuvéll” impulsside arv,
mida jéuvotuvdll ihe pédrde kohta saadab.

4. Kuivalikus "Kiiruse allikas" valiti rattasensor
véi radarsensor:
Sisestage valikus "Impulsse 100 m kohta"
impulsside arv, mida rattasensor saadab v&i 100
m kohta saadab

VOl

kui impulsside arv 100 m kohta on tundmatu:
Valige "Impulsside kindlakstegemine 100 m
kohta" ja jargige juhendeid ekraanil.

Nimi

% Geomeetria andmed

Traktor 0

Geomeetriaandmete
"= saatmine

%

#* Rattasens
2 0,0km/h
%l 0U/min

Impulssi / 100 m

m Soitke impulsid 100m kohta
oo gjsse

Jousiirdevoll 1
Impulssi poorde kohta:

14

=

> Traktor 0
12cm &t Rattasens
0,0 km/h

&l 0 U/min

Ocm
80 cm
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9 | Traktorite seadistamine AMAZONE

Traktori valimine

Traktori valimine

GPS-Switchi kasutamiseks peab olema valitud
traktor.

EELDUSED
v Traktori andmed té6deldud, vt Ik 43
» Margistage soovitud traktor.

=» Traktor on valitud.

Traktor 1

% Traktor 0
12em . Rattasens
0cm € 0,0 km/h
80 cm 0 U/min
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Tellimuste haldamise kasutamine

Tellimuste haldamine

Tellimuste haldamisega on véimalik tellimusi ISO-
XML-formaadis tdddelda. ISO-XML-tellimusi saab
Farm Management Information Systemi (FMIS) abil
koostada ja USB-malupulga abil AMATRON 3-le lle
kanda. Valikuliselt on vdimalik tellimusi koostada ja
toodelda AMATRON 3-ga.

ISO-XML-formaadis tellimusest saab pdllupiire ja
aplikatsioonikaarte té6delda GPS-Switchiga.

Importida saab kahte tiiiipi aplikatsioonikaarte:

e Kaarditlilip 1: Seda kaardittilipi kuvatakse GPS-
Switch-kaardil. Salvestatud normvaartused
kantakse Ule seadmele ja tdddeldakse.

e Kaarditlilip 2: Seda kaardititipi ei kuvata GPS-
Switch-kaardil. Salvestatud normvaartused
kantakse Ule seadmele ja tdddeldakse.

Kui AMATRON 3-I kaivitatakse tellimus, kuvatakse
GPS-Switch-kaardil pdllupiirid ja aplikatsioonikaardid
ning tellimuse andmed salvestatakse. Koostatud 1SO-
XML-tellimusest ja Uhendatud seadmest soltub,
milliseid tellimuse andmeid salvestatakse.

Muuhulgas on voimalik salvestada jargmiseid
tellimuse andmeid:

e Valjastuskogused

e Valjastuspositsioonid

e Traktorite ja seadmete kaituskestus
Todddeldud tellimusi saab eksportida ja Farm

Management Information Systemis (FMIS) edasi
téodelda.
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10 | Tellimuste haldamise kasutamine
Tellimuste haldamine

AMAZONE

EELDUSED

v Tellimuste haldamine aktiveeritud, vt Ik 19

v USB-malupulk Ghendatud

» Peamenll > "Tellimused".

Tellimuse meniiii lilevaade
|I| Olemasolevad tellimused

|z| Teave valitud tellimuse kohta
@: Avab peameniil

@: Avab pohiandmete menud, vt Ik
+: Lisab tellimuse, vt Ik 55

m : Kustutab valitud tellimuse

o el \il: Kaivitab voi peatab valitud tellimuse, vt
Ik 64 ja vt Ik 65

%: Kopeerib valitud tellimuse, vt Ik 63
: Ekspordib tellimused, vt Ik 65

@: Avab otsingu, vt Ik 63

07:36

Teisipdev , 15.03.2016

AMAZONE UX
21,00 m
7 Sektsioonid

Traktor 1

2016-03-1507:21:44
Tellimused

i. GPS-Switch

GPS-Track
GPS-Maps

CMS-1-002175

EI— E] Uus tellimus 2

Uus tellimus 3

Pald

@_ Kliendiandmed

00h:01
15.03.2016 11:03h

CMS-1-002241
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Tellimuste tootlemine

Tellimuste tootlemine

10.2.1 Uue tellimuse loomine

AMATRON 3-ga saab luua ja téodelda tellimusi ISO-
XML-formaadis. Loodud tellimusi saab eksportida ja
Farm Management Information Systemis (FMIS)
edasi tdodelda.

Tellimustele on voimalik lisada jargnevaid
taqiendavaid andmeid:

e Podlluandmed

e Kliendiandmed

e Valjastuskoguste normvaartused
e Toote andmed

e ToOtajate andmed

e Seadme andmed

e Traktori andmed
1. Valige Tellimused > +

=» Avatakse menuu "Uus tellimus”.

2. Sisestage tellimuse nimi.

= Uus tellim
3. \Valige pdld. us tellimus

& Kliendiandmed
MARKUS

Kliendivaliku vt Ik 70 ja pdlluvaliku vt Ik 69
menliides saab kliente ja pdlde ka lisada.

5. Kinnitage sisestused.

10.2.2 Normvaartuste lisamine tellimusele

Juhitavate seadmeelementide juurde saab maarata
normvaartuseid. Selliselt maaratakse kindlaks naiteks
pritsi, laoturi vdi kulviku valjastuskogused.
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10 | Tellimuste haldamise kasutamine AMAZDONE

Tellimuste tootlemine

Viljastuskoguste normvaartused voivad parineda
jargmistest allikatest:

e AMATRON 3-s kindlaksméaaratud normvaartused
e Imporditud kujund-formaadis aplikatsioonikaardilt

e Valiselt seadmelt ASD-liidese kaudu

EELDUSED

v Tellimus kaivitatud, vt Ik 64

Kui normvaartus peab parinema

pohiandmetest:

v Normvaartus péhiandmetesse lisatud, vt
lk 67

Kui normvaartus peab parinema kujund-

formaadis aplikatsioonikaardilt:

v Kujund-formaadis aplikatsioonikaart
imporditud, vt Ik 121

Kui normvaartuse lilekandmine peab toimuma

ASD-liidese kaudu:

v ASD-liides seadistatud, vt Ik 28

1. Valige valikus "Tellimused" > vélja kaivitatud
tellimus.

Uus tellimus 3
Uus tellimus 2

00h:0Tm:37s
E 15.03.2016 11:03h
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Tellimuste tootlemine

2. Valige "Normvéértused".

Uus tellimus 1

=» Avatakse menll "Normvéértused”. Kuvatakse
juhitavad seadmeelemendid.

AMAZONE UX
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Tellimuste to6tlemine

AMAZONE

3. Valige juhitav seadmeelement.

=» Avaneb normvaartuse valiku menii. Kuvatakse
pdhiandmetes sisestatud normvaartused.

MARKUS

Kui normvéaartused puuduvad, avab AMATRON 3
automaatselt menii normvaartuse loomiseks.
Sellisel juhul, vt Ik 68.

4. Valige loendist soovitud normvaartus.

= Valitud normvaartus on maaratud juhitava
seadmeelemendi juurde.

10.2.3 Tootaja lisamine tellimusele

Tootajate to0aja kindlakstegemiseks saab neid
tootajaid lisada tellimusele.

500,00 I/ha Toode 1

100,00 I/ha
Toode 1

100,00 I/ha Toode 1
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10 | Tellimuste haldamise kasutamine
Tellimuste té6tlemine

EELDUSED

v Tootaja sisestatud pdhiandmetesse, vt Ik 67

v Tellimus kaivitatud, vt Ik 64

1. Valige valikus "Tellimused" > kaivitatud tellimus.

2. valige ﬂ%

=» Avatakse menul "Tébtaja mééramine”.

Kuvatakse juba maaratud td6tajaid.

ﬂ%: Tobaja arvestamine kaivitatud
ﬂ%: Tboaja arvestamine peatatud

@: Avab valitud tellimuse

I:|I:I|:': Lisab uue tootaja

o VoI \i‘: Kaivitab voi peatab valitud to6taja

to0aja arvestamise

Uus tellimus 3
Uus tellimus 2

00h:0Tm:37s
15.03.2016 11:03h

X

X, Tootajate jaotamine

L&l AMAZONE UX

AMAZONE UX

En Tootajad 2
15.03.2016 12:13:51

ED Tootajad 3

15.03.20716 12:13:49

15.03.2016 12:13:53
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Tellimuste tootlemine

3. Téétaja lisamiseks:
valige ':D:'

4. Valige loendist soovitud to6taja.

= Valitud to6taja lisatakse tellimusele.

5, Tostajad 2

5, Téotajad 3

Tootajad 1

5. Téétaja jaoks tobaja arvestamise kdivitamiseks:

valige o 15.03.2016 12:24:35

6. Tdodtaja jaoks tééaja arvestamise peatamiseks: ﬂﬁn Téotajad 2

. Tootajad 3
valige E‘ ED ) 15.03.2016 12:24:51

15.03.2016 12:24:50

10.2.4 Seadmete ja traktorite lisamine tellimusele

Seadmete ja traktorite t60aja kindlakstegemiseks
saab neid seadmeid ja traktoreid lisada tellimusele.
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EELDUSED

v Seade seadistatud, vt Ik 42
v Traktor seadistatud, vt Ik 47
v Tellimus kaivitatud, vt Ik 64

1. Valige valikus "Tellimused" > kaivitatud tellimus.

2. valige %

=» Avatakse menll "Seadmete kuuluvus”.
Kuvatakse juba juurdekuuluvad seadmed ja
traktorid.

@: Tobaja arvestamine kaivitatud

'@: Tobaja arvestamine peatatud

<é): Avab valitud tellimuse

I:I|:||:': Avab mendi valitud seadmete ja traktoritega

o o]l \i‘: Kaivitab voi peatab valitud seadme voi
valitud traktori t66aja arvestamise

| »

Uus tellimus 1

00h:00m:30s
14.08.2015 10:03h

* AMAZONE UX

15.03.2016 12:22:27

.@ Traktor 0
15.03.2016 12:22:28
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3. Seadme vdi traktori lisamiseks:
valige ':D:'

=» Kuvatakse meniu valikus olevate seadmete ja
traktoritega.

4. Valige loendist soovitud seade voi soovitud
traktor.

=» Valitud seade voi valitud traktor lisatakse
tellimusele.

5. Seadme véi traktori jaoks to6aja arvestamise
kdivitamiseks:

valige o

6. Seadme véi traktori jaoks to6aja arvestamise
peatamiseks:

valige E‘

10.2.5 Kaardi tuubi kontrollimine

Kui tellimus kanti ISO-XML-formaadis
aplikatsioonikaardi abil Farm Management
Information Systemist Gle AMATRON 3-le, kuvatakse
siin kaardi tuup.

e Kaardi tudp 1: Aplikatsioonikaarti kuvatakse GPS-
Switchis ja normvaartuseid tdodeldakse.

e Kaardi tutp 2: Aplikatsioonikaarti ei kuvata GPS-
Switchis, kuid normvaartuseid toddeldakse.

5 Tootajad 1

" AMAZONE UX
00 h
+£, 0.00 km
% 0.00 ha

15.03.2016 12:22:27

.@ Traktor 0
15.03.2016 12:22:28

L& AMAZONE UX

= AMAZONE UX
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10.2.6 Tellimuste otsimine

1. Valige Tellimused > p

2. Sisestage otsingusona.
3. Kinnitage sisestus.

=» Kuvatakse leitud tellimused.

10.2.7 Tellimuste kopeerimine

Samade andmetega tellimuste mitmekordseks
tootlemiseks saab tellimusi kopeerida.

Uus tellimus 1

Uus tellimus 2

00h:01m:17s
@ 15.03.2016 12:15h
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Tellimuste tootlemine

1. Valige valikus "Tellimused" > Uks tellimus.

2. valige %

3. Kinnitage kopeerimine.

Uus tellimus 3
Uus tellimus 2

@ 00h:0Tm:37s
E 15.03.2016 11:03h

=» Tellimus kopeeritakse ja tahistatakse "*".

Uus tellimus 1
Uus tellimus 3
Uus tellimus 2

10.2.8 Tellimuse kaivitamine

Tellimuse kaivitamisel salvestatakse tellimuse
andmed. Tellimuses kindlaksmaaratud pdlluandmeid
kuvatakse kaardil GPS-Switchis.
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EELDUSED

v Tellimus imporditud véi loodud:
o Tellimuse importimine, vt Ik

o Tellimuse loomine vt Ik 55

1. Valige valikus "Tellimused" > Uks tellimus.

2. valige o

=» Valitud tellimus kaivitatakse.

10.2.9 Tellimuse peatamine

Tellimuse peatamisel tellimuse andmeid enam ei
salvestata.

1. Valige valikus "Tellimused" > valja t60solev
tellimus.

2. valige E‘

= Valitud tellimus peatatakse.

10.2.10 Tellimuste eksportimine

Eksporditud tellimused salvestatakse USB-
malupulgale. Eksporditud tellimusi saab siis Farm
Management Information Systemiga (FMIS) edasi
téodelda.

Uus tellimus 1

Uus tellimus 2

00h:01m:17s
E 15.03.2016 12:15h

Uus tellimus 3
Uus tellimus 2

00h:01m:37s REY
i 15.03.2016 11:03h
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Pohiandmete halduse kasutamine

AMAZONE

EELDUSED

v USB-malupulk on Ghendatud

» Valige "Tellimused" > .

= KOoik tellimused eksporditakse ja salvestatakse

USB-malupulgale.

g »

Uus tellimus 1

Uus tellimus 2

@ 00h:01m:17s
15.03.2016 12:15h

Pohiandmete halduse kasutamine

10.3.1 Pohiandmete haldamine

Pdhiandmed on taiendav teave, mida saab
AMATRON 3-s sisestada ja salvestada. Sisestatud
pdhiandmeid saab lisada tellimustele. P6hiandmeid
Farm Management Information Systemist (FMIS) ei
ole véimalik té6delda.

Pdhiandmete juurde kuulub jargmine teave:

Valjastuskoguste normvaartused
Pélluandmed

Kliendiandmed

Tootajate andmed

Toote andmed

66
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» Valige "Tellimused" > @ .

=» Avatakse menll "Péhiandmed".

Voimalikud seadistused:

op
]
&
o

: "Normvéértused" haldamine, vt Ik 67

. "Péllud" haldamine, vt Ik 69

: "Kliendid" haldamine, vt Ik 70

: "Té6tajad” haldamine, vt Ik 71

: "Tooted" haldamine, vt Ik 72

MARKUS

""tahistatud valjad on kohustuslikud valjad, mis
tuleb taita. Naiteks on kohustuslikud valjad
“Normvéértused"” voi "Perekonnanimi”.

10.3.2 Normvaartuste haldamine

Juhitavate seadmeelementide juurde saab maarata

normvaartuseid. Selliselt maaratakse kindlaks naiteks

pritsi, laoturi v&i kilviku valjastuskogus.

Uus tellimus 3
Uus tellimus 2

) 00h:01m:37s
E 15.03.2016 11:03h

] Péllud
5 Kliendid
B, Téstajad

Tooted
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» Valige "Tellimused" > @ > "Normvéértused".

Normvaartuste meniii lGlevaade
@: Avab pohiandmete meniu

I:|I I|:': Lisab normvaéartuse

9® 200,00 I/ha Toode 2

@: Kustutab valitud normvaartuse %@ 300,00 I/ha Toode 3

100,00 I/ha
Toode 1

10.3.3 Normvaartuste tootlemine

Tellimuse jaoks kasutatud toodete
dokumenteerimiseks saab normvaartuseid koostada
erinevatest toodetest.

Normvaartuse koostamiseks erinevatest toodetest
tuleb tooted valja valida, vt |k 72.

1. Valige normvaartus loendist

VOl

_ » 9® 200,00 I/ha Toode 2
lisage uue normvaartus.

9® 300,00 I/ha Toode 3

100,00 I/ha
Toode 1

=» Avatakse menll "Normvéértus".
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Pohiandmete halduse kasutamine

() : Rida Uldise valjastuskoguse jaoks

I/ha Toode 1

oo
[ =1: Rida toote jaoks.

I/ha Toode 2

200,00
- 300,00 I/ha Toode 3

(=] 0,00 Uhik Toote andmed

2. Sisestage esimeses veerus toodete
normvaartused.

3. Valige teises veerus normvaartuste mootiihik.
4. Valige kolmandas veerus valja tooted.

MARKUS

Tootevaliku meniits saab tooteid ka lisada ja
muuta, vt Ik 73.

5. Kinnitage sisestused.

= Uldised véljastuskogused ja méotiihik
edastatakse masinale. Siin naites "Toode 1": 500
I/ha.

10.3.4 Poldude haldamine

Pdlde saab lisada dokumenteerimiseks, milliseid
pdlde vastavates tellimustes t66deldi.

» Valige "Tellimused" > @ > "Péllud".

@: Avab p6hiandmete menuu
E:]:': Lisab pollu

@: Kustutab valitud pdllu

p: Avab otsingu, vt Ik 63 = Pald1
#1 1,00 ha

Y, Kliendiandmed
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10.3.5 Polluandmete tootlemine

1. Valige pdld
VoI
Lisage uus pdld.

=» Avatakse menuu "Pdélluandmed”.

2. Sisestage andmed ja kinnitage.

10.3.6 Klientide haldamine

Kliendiandmeid on vdimalik lisada tellimustele.
Selliselt saab dokumenteerida, millise kliendi jaoks
vastavat tellimust tod6deldakse.

» Valige "Tellimused" > @ > "Kliendid".

Kliendimeniii iilevaade
|I| Olemasolevad kliendid

[2] Teave valitud klientide kohta

@: Avab pbhiandmete menuu

E:]:': Lisab kliendi

@: Kustutab valitud kliendi

p: Avab otsingu
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10.3.7 Kliendiandmete to6tlemine
1. Valige klient loendist

voi

lisage uus klient.
= Avatakse menul "Kliendiandmed".

2. Sisestage kliendiandmed.

3. Kinnitage sisestused.

10.3.8 Tootajate haldamine

Todotajate andmeid saab lisada tellimustele. Nii saate
dokumenteerida iga t66taja tooaega.

» Valige "Tellimused" > @ > "Tootajad".
Tootajate meniii lilevaade

<é): Avab pbhiandmete menul

I:|I:||:': Lisab tootaja

ﬁjl‘ : Kustutab valitud too6taja

p: Avab otsingu

'a. Perekonnanimi

&5 Tootajad 2

B, Tostajad 3

& Tootajad 1
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10.3.9 Tootajate andmete tootlemine
1. Valige loendist to6taja

vOi

lisage uus to6taja.
=» Avatakse menul "Téotajate andmed”.

2. Sisestage tootajate andmed.

3. Kinnitage sisestused.

10.3.10 Toodete haldamine

Tooteid saab lisada normvaartustele. Nii saab
dokumenteerida, millised tooteid millistes kogustes
kasutati.

» Valige "Tellimused" > @ > "Tooted".
Toote meniiii iilevaade
b: Avab pbhiandmete menui

+: Lisab toote

m : Kustutab valitud toote

@: Avab otsingu
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10.3.11 Toote andmete tootlemine

1. Valige loendist toode
VoI
lisage uus toode.

=» Avatakse menti "Toote andmed".

2. Sisestage andmed ja kinnitage.

MARKUS

Toodet saab Uhe tootegrupi juurde maarata ainult
siis, kui tootegruppide andmed koostati Farm
Management Information Systemiga. Need
andmed laaditakse automaatselt USB-
malupulgalt.
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GPS-Switchi kasutamine

GPS-Switchi lilevaade

11.1.1 GPS-Switchi kasutajaliides

11.1.1.1 Sumbolid kaardil

:

'y

[][E] (3]

0
T
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Pollupiiri hoiatus

Kompass

][] [2]

Téodeldud pindala helerohelisena, kahekordselt
té6deldud pindala tumerohelisena

Traktori simbol ja seadme stimbol

Pollupiir punasena

] [o] [#]

Korrektuuri allikas, satelliitide arv ja GPS-
signaalitugevus

11.1.1.2 Naidud valjaspool kaarti

|I| Juhtrajalt kérvalekaldumine sentimeetrites,
noolesimbolid suuna ja juhtrajalt kdrvalekaldumise
ulatuse kohta

[2] GPS-Switch-mentii lilitusvaljad

@ Seadme teave

& =] B [e] [=] [&]

"GPS"-kiirus

Téo6deldud pindala ja Ulejaénud pindala
Takistus

"Virtuaalne" pdllupeenar hallina
Juhtraja numbriga juhtrada

Sektsioonide lilituse reziim

|
Takistus!
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11.1.1.3 GPS-Switch-meniii

Lehekiilg 1

ﬁ: Avab peameniit

: Vahetab lehekiilgede 1 ja 2 vahel

°kéivitab ja E‘ peatab salvestamise kasitsi
juhitava masina puhul

)
kéivitab ja @ peatab salvestamise ISOBUS-
vdi AMABUS-masina puhul

@: Avab menuu "Pélluandmed”

|9 voi [[Z]1l]: Maaravad kindlaks juhtradade
stardipunkti ja 16pp-punkti voi kustutavad juhtrajad

ﬂ vOi C]ﬁ: Pallupiiri loomine vdi pdllupiiri

kustutamine
% vOi % : P6orab soiduki simbolit

% voi : Vahetab suumi ja kaardi nihutamise
vahel

Lehekiilg 2

a : Loob virtuaalse pdllupeenra ja aktiveerib selle.

@: Aktiveerib pdllu sisepindala to6tlemise ja
blokeerib virtuaalse pdllupeenra

ﬂ: Kustutab "virtuaalse" pollupeenra
A: Loob takistuse

ﬁ : Kustutab takistuse

4{2%: Avab GPS-Switch-kalibreerimise

: Avab GPS-Switch-seadistused

CMS-T-005248-B.1

PEPPP 0 44444

(@ o || Taibue!
3l 1] 0 i

-3

-2

CMS-1-001538

PP 0 44444
3] 0

-2] -] 0l il

CMS-I-001542
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11.1.1.4 Vea siimbolid

: Tellimuse andmed puuduvad. Tellimuse
andmete loomine, vt Ik

: Traktor-ECU puudub, traktori loomine, vt |k 47
Q: Seade puudub, seadme loomine, vt Ik 42

&: GPS-signaal puudub, GPSi seadistamine, vt Ik

11.1.2 GPS-Switch-funktsioonid

11.1.2.1 Automaatne sektsioonide liilitus

Kui Ghendatud seadme sektsioonid on sisse lUlitatud,
margistatakse téddeldav pind AMATRON 3 kaardil
rohelisena. Optimaalse kattumuse saavutamiseks
saab AMATRON 3 dhendatud seadme sektsioone
automaatselt sisse lulitada ja valja lilitada. Selleks
kasutab AMATRON 3 iihendatud GPS-vastuvétja
GPS-signaali.

MARKUS

Uhendatud vastuvétja peab terminalile saatma
jargmised teated:

e GGA
e GSA
e VTG

Automaatse sektsioonide liilituse jaoks saab
kasutada jargnevaid seadistusi:

e Kattuvusmaar 0%, 50% voi 100%

e Kattuvustolerantsid kuni 25 cm

e Kattuvustolerantsid pdllupiiril kuni 25 cm

o Ulekattumused vi alakattumused sdidusuunas

-1000 cm kuni +1000 cm

Nende seadistustega saab sekkuda automaatsesse
sektsioonide lulitusse, et kohandada automaatset
sektsioonide lUlitust individuaalsetele vajadustele.

o1 bt

0.0 km/h
2.34 na Bt

69 v

MEY oo
o5

A

12,0 km/h

RTK fix
il

12.0 kmsh
2.64 ha B

6.3 bar H

1
200 3

100
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11.1.2.2 Ettenahtud radade hoidmine GPS-Tracki abil

AMATRON 3-I saab maarata kindlaks juhtradasid,
mis aitavad juhil pdldu tihikuteta té6delda. Peale
juhtradade loomist kuvatakse neid kaardil. lic

44442 4444

0% Hindgrnis!

0

Kasutada saab jargnevaid juhtradade naidiseid:
e A-Brajad: Sirged juhtrajad kahe punkti vahel

e A+: Sirged juhtrajad nurgam&6du jargi

e Kontuur: Séidetud vahemiku kujulised kurvidega RTK fi

juhtrajad 1,57h 16
: ) ﬁ 5,99 h
. . . . 9.0 kmsh
Kaardi Ulemises servas kuvatakse valgusriba, et juht 4.61 ha {
saaks juhtradasid kindlalt jélgida. Valgusriba koosneb 6.4 bar

kolmnurksetest simbolitest, mis naitavad juhtrajalt
koérvalekaldumist. Selliselt saab juht vastavasse
suunda juhtida.

MARKUS

See rakendus on 50 tunni pikkuseks
kasutuskestuseks vabaks lllitatud. Rakenduse
piiramatuks kasutamiseks tuleb tellida AMAZONE
kaudu litsentsivoti.

11.1.2.3 Koguse muutuv juhtimine GPS-Mapsiga

GPS-Mapsiga saab aplikatsioonikaarte kujund- SR

N e 50%
formaadis importida ja kasutada.
Aplikatsioonikaartidega saab juhtida Ghendatud
seadme uhte elementi. Selliselt saab naiteks juhtida
pritsi, vaetiselaoturi voi kilviku valjastuskoguseid.

MARKUS

b1
Selle funktisooni piiramatuks kasutamiseks tuleb éiii
tellida AMAZONE kaudu litsentsivéti. T

2.57 ha
6 £ 9 bar
11.1.3 Nouded GPS-kvaliteedile
GPS-kvaliteet
0 kuni 6 (normseisukord) Hea
DGPS HDOP 6 kuni 8 Keskmine
HDOP suurem kui 8 Halb
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GPS-kvaliteet

HDOP 0 kuni 6 Keskmine
GPS HDOP 6 kuni 8 Halb
HDOP suurem kui 8 Halb

e Hea kvaliteet: Téddeldud pindala kujutatakse
roheliselt

o Keskmine kvaliteet: T6ddeldud pindala
kujutatakse kollaselt

e Halb kvaliteet: GPS liiga ebatépne. Példu ei
kuvata enam GPS-Switchil

GPS-Switchi jaoks pohiseadistuste teostamine

11.2.1 Seadme modelleerimise kindlaksmaaramine

Seadme modelleerimise andmeid vajatakse
seadmete erinevate jareljooksuomaduste
simuleerimiseks.

» Valige "GPS-Switch" > > "Seadme
modelleerimine".

Voimalikud seadistused:

e 'paigaldatud”. Pealepaigaldatud seadmete ja ilma
taisveota juhitavate autonoomsete sdidukite jaoks

e '"veetav" Tiisliga seadmete jaoks

e "autonoomne séOiduk™ Taisveoga juhitavate
autonoomsete sdidukite jaoks

MARKUS

Kui seadme modelleerimiseks valiti "veetav”, tuleb
AMABUS-masinate voi kasitsi juhitava masina
geomeetriaandmetes sisestada vaartus "X2", vt

Ik 44.

Soidusuuna tuvastamine

Traktor + GPS
o Kattuvusmaar 50
r  Kattuvustolerants 50
tml"l cm

ﬂ Kattuvustolerants pollupiiril 0

Kattumine sdidusuunas 0

11.2.2 Soidusuuna tuvastamise allika valimine

Sodidusuuna tuvastamine tagab, et traktori siimbol ei
pdordu imber, kui traktor séidab tagasisuunas.
Sdidusuuna tuvastamise jaoks saab kasutada
erinevaid allikaid. Kui allikad ei taga nduetekohast
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soidusuuna tuvastamist, siis saab sdidusuuna
tuvastamise valja lulitada.

» Valige "GPS-Switch" > > "Séidusuuna

% Seadme modelleerimine

tuvastamine”. eita
o . G 1

Véimalikud seadistused: (L] Traktor + GPS

o 'viljas" H Kattuvusmaar 50

[T %

® 'GPS” i Kattuvustolerants 50

t::ld' cm

o "Traktor+GPS: Kui traktor edastab séidusuuna
signaali, siis kasutatakse seda. Kui ei, siis ﬂ Kattuvustolerants pollupiiril 0
kasutatakse GPS-signaali.” cm

=1 Kattumine soidusuunas 0
LI | cm

MARKUS

Traktori simboli suunda saab kasitsi imber
poorata; vt Ik 96. Kui traktor saadab
tagasisuunas soitmise signaali, ei saa funktsiooni
"Suuna Umberpodramine" kasutada.

11.2.3 Akustilise pollupiirihoiatuse aktiveerimine

Kui traktor Iaheneb pdllupiirile, saab AMATRON 3
edastada hoiatusheli.

» Valige "GPS-Switch" > é& > "Akustiline .-
pobllupiirihoiatus”.

Juhtradade naidis

H Juhtradade vahemik

m Peenrad

mwa Valgusriba-tundlikkus

@ Poldude tuvastamine

11.2.4 Kaardi esituse kindlaksmaaramine

Kaarti saab GPS-Switchis kuvada kahemddtmeliselt
voi kolmemoodtmeliselt.
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1. Valige "GPS-Switch" > > "Kaardi esitus".

2. Valige kaardi soovitud esitus. @ Kaardi ofientatsioon

11.2.5 Kaardi orientatsiooni kindlaksmaaramine

Kaardi orientatsiooni jaoks on 2 voimalikku
seadistust:

e "So6idusuund”: Kaart p6o6rdub koos sdidukiga.
Kompass kaardil naitab aktuaalset sdidusuunda.

e "Pé6hi". Kaart on alati samas suunas.

1. Valige "PS-Switch" > > "Kaardi

. o 1 Kaardi esitus
orientatsioon”.

2. Valige kaardi soovitud orientatsioon.

11.2.6 GPS-Switch-seadistuste teostamine laoturi jaoks

11.2.6.1 Turvatsooni automaatne loomine

Selle funktsiooniga maaratakse kindlaks, kas pdllupiiri
sisse luuakse automaatselt turvatsoon.
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EELDUSED

AMABUS-laoturi jaoks:
v Laotur thendatud

+ AMATRON 3 AMABUS-reziimis kaivitatud; vt
lk 15

v Seadmemenlis on valitud laotur, vt Ik 45

ISOBUS-laoturi jaoks:
v Laotur Ghendatud

v AMATRON 3 ISOBUS-reziimis kaivitatud, vt
lk 15

» Valige "GPS-Switch" > > "Turvatsooni T
. ) Kaardi esitus
automaatne loomine". [z0ff

@ Kaardi orientatsioon
Voimalikud seadistused:

[ ]
@: Kui luuakse pollupiir, luuakse automaatselt
turvatsoon.

[ J
D : Kui luuakse pdllupiir, siis kuvatakse paring,
kas turvatsoon tuleb luua.
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11.2.6.2 Pollupeenra kauguse seadistamine

CMS-T-006119-A.1

Pdllupeenra kaugus @ on vahemik pdllupeenra piiri

Eja laoturi aplikatsioonipunkti vahel |Z| Valjastuse
saab kaivitada alles siis, kui laoturi aplikatsioonipunkt
on podllupeenra kauguse vorra pdllupeenra piirist
kaugemal. Kui pdllupeenra kaugus on néuetekohaselt

seadistatud, siis valditakse, et laotuspind |I| ulatuks
pdllupeenrasse.

9w

—

CMS-1-002104

EELDUSED

AMABUS-laoturi jaoks:
«~ Laotur ihendatud

+ AMATRON 3 AMABUS-reZiimis kaivitatud; vt
lk 15

v Seadmemenidus on valitud laotur, vt Ik 45

v Laoturi geomeetriavaartused sisestati
nduetekohaselt, vt |k 44

ISOBUS-laoturi jaoks:

v Laotur Ghendatud

+~ AMATRON 3 ISOBUS-reziimis kaivitatud; vt
lk 15

1. Valige "GPS-Switch" > > "Pbllupeenra
kaugus".

2. Sisestage soovitud pdllupeenra kaugus ja
kinnitage.
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AMAZONE

11.2.7 GPS-Switch-seadistuste teostamine pritside jaoks

11.2.7.1 Hoovastiku automaatse langetamise seadistamine

Hoovastiku automaatne langetamine langetab
hoovastiku automaatselt, kui pritsiga sbéidetakse
tootlemata pindalale.

MARKUS

Sisestatav vaartus lahtub langetustoimingu
kestusest.

Hoovastiku automaatse langetamise ajaliselt
nouetekohane funktsioon sé6ltub jargmistest
teguritest:

e Sodidukiirus
e Traktori varustus
e Seadme varustus

e Hoovastiku tostevahemik

Langetustoimingu kestus tuleb kasitsi kindlaks
teha.

84
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GPS-Switchi jaoks pohiseadistuste teostamine

EELDUSED

AMABUS-pritside jaoks:
v Prits Ghendatud

v~ AMATRON 3 AMABUS-reziimis kaivitatud; vt
k 15

v Seadmemenlius on valitud prits, vt Ik 45

v Pollupiir loodud, vt Ik 98

AMAZONE ISOBUS-pritside jaoks:
v Prits Uhendatud

v AMATRON 3 ISOBUS-reziimis kaivitatud, vt
k 15

v Pollupiir loodud, vt Ik 98

1. Valige "GPS-Switch" > > "Hoovastiku
automaatne langetamine”.

1 Kaardi esitus

Kaardi orientatsioon
2. Sisestage langetustoimingu kestus

millisekundites ja kinnitage.

11.2.8 GPS-Switch-seadistuste teostamine kiulviku jaoks

11.2.8.1 Juhiabisiisteemi konfigureerimine

Juhiabislisteem abistab juhti pdllu tihikuteta
tootlemisel. Kulviku llitusviivituste ja ebalhtlase
sOidukiiruse téttu vdivad tekkida kilviridade
ulekattumused vdi alakattumused. Juhiabiststeem
annab juhile helisignaali ja stimboli abil marku, et
soiduk laheneb lulituspunktile ja kiirust tuleb hoida
konstantsena.

Sisestatav vaartus maarab kindlaks, millise masina ja
[Ulituspunkti vahelise kauguse juures aktiveeritakse
juhiabislsteem.
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AMAZONE

Voimalikud liilituspunktid:

Pallupiir
Pdllupeenra piir

Piir té6deldud ja todtlemata pindala vahel

MARKUS

Lisateave juhiabisisteemi kasutamise kohta, vt
Ik 123.

EELDUSED

AMABUS-kiilviku jaoks:
v Kulvik thendatud

v AMATRON 3 AMABUS-reziimis kaivitatud, vt
k 15

v Seadmemenuis on valitud kilvik, vt Ik 45

ISOBUS kiilviku jaoks:
v Kiilvik ihendatud

v AMATRON 3 ISOBUS-reziimis kaivitatud, vt
k 15

Valige "GPS-Switch" > ;s? > "Juhiabisiisteem".

Sisestage soovitud vahemik ja kinnitage

VoI

kui on vajalik juhiabisiisteem inaktiveerida:
Sisestage "0" ja kinnitage

1 Kaardi esitus

Kaardi orientatsioon

86
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11.2.9 Eelvaate aegade seadistamine

Kui sektsioonid lilitatakse sisse |I| siis kulub
mdnisada millisekundit, kuni valjastus tegelikult
kaivitub |Z| See sisselllitusviivitus E voib
pdhjustada tootlemises alakattumusi. Kui sektsioonid
lUlitatakse valja, siis kulub samuti ménisada
millisekundit, kuni valjastus tegelikult seiskub. See
valjalulitusviivitus voib pohjustada tdéotlemises
ulekattumusi.

Eelvaate ajad kompenseerivad need viivitused
sektsioonide sisselllitamisel ja valjalulitamisel.

MARKUS

Eelvaate aegu saab seadistada ainult AMABUS-
kilvikute ja AMABUS-pritside jaoks.

MARKUS

"Eelvaate aeg Sees" tuleb seadistada selliselt, et
valjastus kaivitub tapselt ja selliselt valditakse
alakattumust.

"Eelvaate aeg Véljas" tuleb seadistada selliselt, et
valjastus seiskub tapselt ja selliselt valditakse
Ulekattumust.

Piirid véljastuse Start ja Stopp jaoks:

e Piir téddeldud pindalalt tootlemata pindalale
e Pollupiir

e Pdllupeenra piir

Kui tekivad soovimatud ulekattumused voi
alakattumused, saab néuetekohaseid

eelvaateaegu kindlaks teha tabeli voi valemi abil;
vt Ik 90.

Soovitud Ulekattumusi voi alakattumusi saab
kindlaks maarata seadistuses " Ulekattumine
séidusuunas ", vt Ik 115.

RARRARRRAR AR AR RARRRARARRARRARARARA,
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Viljallulitamise eelvaateaeg

Sisseliilitamise eelvaateaeg

i S
U

v
A

(A) Ulekattumuse pikkus

Viljaliilitamine: So6itmine to6deldud pindalale
e Prits: Eelvaateaja lUhendamine

e Kiilvik: Eelvaateaja pikendamine

Sisseliilitamine: Véljasoitmine toodeldud pindalalt
e Prits: Eelvaateaja lGihendamine

e Kilvik: Eelvaateaja lUhendamine

Viljaliilitamise eelvaateaeg

Sisseliilitamise eelvaateaeg

s
B

jB_
b

(B) Tootlemata ala pikkus

Viljalilitamine: Soitmine t66deldud pindalale

e Prits: Eelvaateaja pikendamine

e Kiulvik: Eelvaateaja luhendamine

Sisseliilitamine: Véljasoitmine to6deldud pindalalt

e Prits: Eelvaateaja pikendamine

e Kilvik: Eelvaateaja pikendamine

88
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EELDUSED

v AMABUS-masin Ghendatud

v AMATRON 3 AMABUS-reZiimis kaivitatud, vt

k 15

v Seadmemeniils on valitud AMABUS-masin, vt

Ik 45

1. Valige "GPS-Switch" > > "Eelvaateaeg
Sees”.

2. Sisestage kindlakstehtud eelvaateaeg.

3. Valige "GPS-Switch" > > "Eelvaateaeg
Véljas".

4. Sisestage kindlakstehtud eelvaateaeg.

) Kaardi esitus

@ Kaardi orientatsioon

Eg Eelvaade VALJA

%? Juhiabisiisteem 50

m

Kaardi esitus
|20
@ Kaardi orientatsioon

® Eelvaade SISSE

¢

%? Juhiabisiisteem
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11.2.10 Eelvaateaegade korrektuuriaegade kindlakstegemine

Ulekattumuse pikkus (A) / tdétlemata pindala pikkus (B)
0,5m 1,0m 1,5m 20m 2,5m 3,0m
5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
= 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
_\E 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
:é 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
é 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
Z 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

Loetlemata kiiruste ja vahemaade korrektuuriaegu (A,
B) saab interpoleerida, ekstrapoleerida voi arvestada
jargmise valemi abil:

Korrektuuriajad eelvaateaegade jaoks Pikkus [m] % 3600
[ms] Liikumiskiirus [km/h]

Kiilvitehnikas méjutavad sisse- ja véljaliilitamise
eelvaateaega jargmised tegurid:

e Edastusajad soltuvalt kulvisesordist,
edastuskaugusest ja ventilaatori
poorlemiskiirusest

e Soiduomadused soltuvalt kiirusest, kiirendusest ja
pidurdamisest

o GPS-tapsus soltuvalt korrektuurisignaalist ja GPS-
vastuvodtja varskenduskiirusest

MARKUS

Tapseks liilitamiseks pollupeenral — eelkdige
kiilvikute puhul - on kindlasti ndutavad
jargmised punktid:

o GPS-vastuvdtja RTK-tapsus (varskenduskiirus
vahemalt 5 Hz)

e Untlane kiirus péllupeenrale sisenemisel ja
pollupeenralt valjumisel
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11.2.11 Sisseliilitusaegade ja valjalulitusaegade kontrollimine

Kui sektsioonid lulitatakse sisse, siis kulub ménisada
millisekundit, kuni valjastus tegelikult kaivitub. See
sisselulitusviivitus voib pohjustada toétlemises
alakattumusi. Kui sektsioonid lulitatakse valja, siis
kulub samuti mdénisada millisekundit, kuni valjastus
tegelikult seiskub. See valjalllitusviivitus voib
pdhjustada tootlemises Ulekattumusi.

Lulitusajad kompenseerivad neid viivitusi
sektsioonide sisselllitamisel ja valjalulitamisel.

MARKUS

Lilitusaegu kuvatakse ainult ISOBUS-kilvikute ja
ISOBUS-pritside puhul. Lilitusaegu saab muuta
ainult seadme juhtsiisteemi kaudu.

EELDUSED

v 1SOBUS-masin Gihendatud

v AMATRON 3 ISOBUS-reziimis kaivitatud, vt
lk 15

1. Kontrollige GPS-Switch-seadistustes vaartuseid
"Sissellilitusaeg" ja "Véljaliilitusaeg".

i) Kaardi esitus

2. Kui liilitusajad ei ole néuetekohased: @ Kaardi orientatsioon
Muutke lllitusaegu seadme juhtsiisteemis.
¢ Sisseliilitamise aeg

EmEs

2

== Hoovastiku automaatne
¥ langetamine

GPS-Switchi kaivitamine

11.3.1 GPS-Switchi kaivitamine tellimuste haldamisega

Aktiveeritud tellimuste haldamise korral saab tellimusi
ISO-XML-formaadis importida ja tdodelda.
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EELDUSED

Kui GPS-Switch tuleb tellimuste haldamisega
kaivitada, peavad olema tiidetud jargmised
eeltingimused:

v GPS seadistatud, vt Ik

v ISOBUS-seadmete ja AMABUS-seadmete
puhul: Seade tihendatud

v 1SOBUS-sedmete puhul: ISOBUS &igesti
konfigureeritud, vt |k 24

v AMABUS-seadmete ja seadmete puhul, mis ei
saa suhelda terminaliga: Seade valitud, vt
Ik 45

v Traktor valitud, vt Ik 52
v Tellimuste haldamine aktiveeritud, vt Ik 19
v USB-malupulk thendatud

v Tellimus ISO-XML-formaadis imporditud voi
loodud:

o Tellimuse importimine, vt Ik

o Tellimuse loomine vt Ik 55

v Tellimus Kkaivitatud, vt [k 64

» Valige peamenil > "GPS-Switch".

07:36 Al

= GPS-Switch kaivitatakse. Teisipdev , 15.03.2016 GPS-Switch
®  AMAZONE UX
Jargnevaid andmeid kuvatakse GPS-Switch- 21.00m

7 Sektsioonid

kaardil:
aard Traktor 1

e Traktori simbol

e Seadme siimbol 2016-03-15 07:21:44

e Tellimuses loodud pdllupiir ja aplikatsioonikaart

- GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

CMS-1-002167
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~

7. VEA KORVALDAMINE

Andmeid ei kuvata GPS-Switch-kaardil?

Eeltingimusi GPS-Switchi kéivitamiseks ei
téidetud. GPS-Switch-kaardil vilguvad
veastimbolid.

1. Kontrollige eeltingimusi GPS-Switchi
kaivitamiseks.

2. Kaivitage GPS-Switch uuesti.

0.0 kmsh
2.34 ha

68 bar

0 a
— 100x
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11.3.2 GPS-Switchi kaivitamine ilma tellimuste haldamiseta

CMS-T-005152-A.1

EELDUSED

Kui GPS-Switch tuleb kiivitada ilma tellimuste
haldamiseta, peavad olema taidetud jargmised
eeltingimused:

v GPS seadistatud, vt |k

v ISOBUS-seadmete ja AMABUS-seadmete
puhul: Seade tihendatud

v 1SOBUS-sedmete puhul: ISOBUS
konfigureeritud, vt |k 24

v AMABUS-seadmete ja seadmete puhul, mis ei
saa suhelda terminaliga: Seade valitud, vt
Ik 45

v Traktor valitud, vt Ik 52

v Tellimuste haldamine inaktiveeritud, vt Ik 19

» Valige peameniil > "GPS-Switch".

07:36 Al

=» GPS-Switch kaivitatakse. Teisipdev , 15.03.2016 GPS-Switch

7 Sektsioonid

=5 Traktor 1

£ AMAZONE UX _ D
Jargnevaid andmeid kuvatakse GPS-Switch- tatm |4 ] ‘

kaardil:

e Traktori simbol

e Seadme siimbol ] 2016-03-1507:21:44

GPS-Track
GPS-Maps

CMS-1-002167
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Kaardi suumimine

VEA KORVALDAMINE

Andmeid ei kuvata GPS-Switch-kaardil?

Eeltingimusi GPS-Switchi kéivitamiseks ei
taidetud. GPS-Switch-kaardil vilguvad
veastimbolid.

4 o

0.0 knsh
2.34 ha Badigd

6.9 bar H

CMS-1-001543

1. Kontrollige eeltingimusi GPS-Switchi
kaivitamiseks.

2. Kaivitage GPS-Switch uuesti.

Kaardi suumimine

CMS-T-003545-A.1

Kaarti suumitakse ja nihutatakse juhtristiga. GPS-
Switch-meniiiis kuvatakse, milline moélemast
funktsioonist on hetkel aktiivne:

* %: Suum
.

¢8y. Kaardi nihutamine

1. Kui kaardi nihutamine on aktiivne: PPPPP 0 44444
Valige . ﬂa"-@
-3l -2 [-1] 0 i

= Kuvatakse simbol suumimise jaoks: %

2. Kaardi suumimiseks viikeste sammudena:

Vajutage @ ja e .
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Kaardi nihutamine

3. Kaardi suumimiseks suurte sammudena:

Vajutage aja e

4. Kaardi suumimiseks standardméédule ja
soiduki siimboli fokusseerimiseks:

Vajutage Q

Kaardi nihutamine

CMS-T-001615-A.1

Kaarti suumitakse ja nihutatakse juhtristiga. GPS-
Switch-meniiiis kuvatakse, milline mélemast
funktsioonist on hetkel aktiivne:

* %: Suum
.

¢83. Kaardi nihutamine

1. Kui suumimine on aktiivne: MDIPD 0 44444
vaiige 5. (@ son | | Takistus!|
-3 -2 Bl 0 i

=» Kuvatakse simbol kaardi nihutamise jaoks: .

2. Nihutage kaarti juhtristi abil.

3. Soiduki stimboli fokusseerimiseks ja kaardi
suumimiseks standardmaoédule:

Vajutage Q

Traktori sumboli suuna iimberpodramine

CMS-T-006326-A.1

Kui traktori simboli suund kaardil ei kattu traktori
sdidusuunaga, saab sdiduki sumbolit kasitsi imber
poorata. Séidusuund tehakse kindlaks kas traktori voi
GPS-signaali kaudu, vt Ik 79. Stimbolit kuvatakse
sealjuures ainult siis, kui signaali hinnatakse GPSi
kaudu. Traktori signaali olemasolu korral simbolit ei
kuvata.
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Takistuse margistamine

1. Kui traktor séidab tagasisuunas, traktori
siimbol on aga suunatud ettepoole:

Valige % .

2. Kui traktor séidab edasisuunas, traktori siimbol
on aga suunatud tahapoole:

Valige ﬁ .

Takistuse margistamine

1. "GPS-Switch" > A

= Kaardil vilgub takistuse simbol A

=» Takistuse simboli kdrval kuvatakse nihutamise
pikkuse andmed.

2. Nihutage juhtristi abil takistuse stimbol soovitud
kohale.

= Kui vajutatakse juhtristi klahvidele, siis
liigutatakse takistuse simbolit iga kord Ghe meetri
vorra.

Om
"5p
|sannnnsnnnn:}
0,49 ha
0,71 ha 0,0 km/h
1.8 km/h ez
2.53 ha (
4 £ ? bar __%
@ <8m
A ~5m
|sannnnsnnnn:}
RTK fix
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmsh e |
2.53 ha 0 7ha
4 £ ? bar ( LS| 1 O O [
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Takistusmargise kustutamine

3. Kui takistuse stiimbol nihutati soovitud kohta: @ _@
Vajutage Q A
=» Takistus on paigutatud. Pikkuse andmed A
nihutamise jaoks peidetakse. —
RTK fix
0,49 ha “]
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmsh 1
2.53 ha B 3 0 %3
4 £ ? bar (j 1 O O *

Takistusmargise kustutamine

CMS-T-001605-A.1

Koik takistusmargised 30 m raadiusega tsoonis
kustutatakse.

1. Positsioneerige traktor margistatud takistusest
maksimaalselt 30 m kaugusele.

2. "GPS-Switch" > &

3. Kinnitage kustutamine.

Pollupiiri loomine

CMS-T-001595-B.1

AMATRON 3 saab t66deldud pindalast luua pdllupiiri.
Pollupiiri alusel saab AMATRON 3 arvutada pdllu
suuruse. Pdllu suurusest tuleneb té6deldud pindala ja
tootlemata pindala.

98 MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020



AMAZONE

11 | GPS-Switchi kasutamine
Pollupiiri kustutamine

EELDUSED

v Palludar taielikult té6deldud

» "GPS-Switch" > ﬂ

=» Pollupiir luuakse téddeldud pindala Gmber.

4,08 ha

RTK fix
sl
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 knsh 1
2.20 ha Ny 0 %2

6.8 barH 100x

Pollupiiri kustutamine

1. "GPS-Switch" > ﬁ

2. Kinnitage kustutamine.

CMS-T-004872-A.1
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Virtuaalse pollupeenra haldamine

Virtuaalse po6llupeenra haldamine

11.11.1 Virtuaalse pollupeenra loomine

EELDUSED

v Pdllupiir loodud, vt Ik 98

1. "GPS-Switch"> a so% | A

2. Sisestage pdllupeenra laius ja kinnitage.

= Kuvatakse paring podllupeenra juhtradade kohta. 'S
L]
_]/ I 1 I T T e
RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 km ] !
2. zko /hha 0+a

6.8 bapH 100x

MARKUS

Kui esimene juhtrada maaratakse pollupiirile,
asub teine pdllupeenra juhtrada Ghe téolaiuse
vorra pollupiirist seespool.

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 km/h S |
220 s 0%z

6.8 barH 100x
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MARKUS

Kui esimest pdllupeenra juhtrada ei maarata
pdllupiirile, asub esimene pbllupeenra juhtrada
poole tdodlaiuse vorra pollupiirist seespool.

3. Kui esimene péllupeenra juhtrada tuleb
mddrata pollupiirile:
Valige "Jah"

voi
kui esimest péllupeenra juhtrada ei tule
mddrata péllupiirile:

Valige "Ei".

=» Peale pdllupeenra maaramist kuvatakse
pollupeenar halli pinnana pdllupiiri sees.

MARKUS

Valjastuse kaivitamiseks pdllupeenra sees ja
juhtradade kasutamiseks pdllupeenra sees tuleb
pdllupeenar vabaks lilitada, vt Ik 101.

4,08 ha
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 km/h
2.20 ha Bt

G .8 bar H

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 kms/h A !
2.20 ha 0 %a

6.8 bar H

11.11.1.1 Pollupeenra blokeerimine voi vabaks lulitamine

Pdllupeenart saab valjastuse jaoks blokeerida voi
vabaks lilitada. Selle funktsiooni jaocks ei ole GPS-
Track-litsents vajalik.

e Podllupeenar blokeeritud: Pollupeenart kujutatakse
hallina. Kui sektsioonid ulatuvad péllupeenrale,
siis lUlitatakse automaatreziimis sektsioonid valja.

e Podllupeenar vabaks lilitatud: Pollupeenart
kujutatakse oranzilt. Kui sektsioonid ulatuvad
pdllupeenrale, siis lllitatakse automaatreziimis
sektsioonid sisse. Pdllupeenral maaratakse
kindlaks juhtrajad.
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11.11.1.2 Pollupeenra kustutamine

CMS-T-003540-A.1

PP 0 44444
oo |

-2] 1] I

1. "GPS-Switch" > ﬂ

§@) o0 |
-3

2. Kinnitage kustutamine.

=» POdllupeenar on kustutatud.

11.11.2 Pollupeenra blokeerimine voi vabaks liilitamine

CMS-T-003550-B.1

Pdllupeenart saab valjastuse jaoks blokeerida voi
vabaks lilitada. Selle funktsiooni jaoks ei ole GPS-
Track-litsents vajalik.

e Pdllupeenar blokeeritud: Pdllupeenart kujutatakse
hallina. Kui sektsioonid ulatuvad pdllupeenrale,
siis lUlitatakse automaatreziimis sektsioonid valja.

e Pdllupeenar vabaks lulitatud: Pdllupeenart
kujutatakse oranzilt. Kui sektsioonid ulatuvad
pdllupeenrale, siis lilitatakse automaatreziimis
sektsioonid sisse. Pdllupeenral maaratakse
kindlaks juhtrajad.

11.11.3 Pollupeenra kustutamine

CMS-T-003540-A.1

PPPPP 0 44444
(g con | [Takiduus |
-3l 0| i

-2] -] [

1. "GPS-Switch" > ﬁ
2. Kinnitage kustutamine.

=» POdllupeenar on kustutatud.

CMS-I-001542
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Juhtradade kasutamine

11.12.1 Juhtradade naidise valimine

Juhtrajad aitavad juhil poldu tihikuteta toddelda.
Vastavalt vajadusele on voimalik valida erinevaid
juhtradade naidiseid. Kui pdldu tuleb té6delda
peenratena, saab juhtradasid teatud vahekauguste
jarel esile tosta.

AMATRON 3 kaardi Glemises servas kuvatakse
valgusriba, et juht saaks juhtradasid kergemini
jalgida. Valgusriba naitab rajast kdrvalekaldumise
pikkust. Valgusriba saab GPS-Switch-seadistustes
konfigureerida.

AMATRON 3 abil saab salvestada erinevat liiki
juhtradasid. Juhtradade mustrit saab muuta GPS-
Switch-seadistustes.
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Olemasolevad

juhtradade niidised Selgitus Joonis

PPPPP 0 4444

Sirge juhtrada, mis
A-B maaratakse kahe punkti
vahele.

TK fix
2,47 ha 16
3,96 ha 9,0 km/h d 3
9.0 kmsh ke |
1.81 % 0 "ha

7.0 hh:r' H 100~

xr\ .
m@ 50 %

Sirge juhtrada, mis
maaratakse teatud nurga

A+ all. Juhtraja antud nurk on
toodud pdéhja-léuna-telje
suunas.
47 ha
3,96 ha
6.0 kmsh
1.51

?O bar

PEPPP 65 4444

Ebaregulaarne juhtrada,
mis salvestatakse séidu
Kontuur ajal kahe punkti vahel.
Kontuure Ghtlustatakse
automaatselt.

2,85 ha
4,63 ha
1

6.0 kmsh
200 43

2.0 o H 100*

RTK fix
il
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EELDUSED

v GPS-Track aktiveeritud, vt Ik 37

1. Valige "GPS-Switch" > > "Juhtradade
néidis".

2. Valige valja soovitud juhtradade néaidis ja
kinnitage.

@ Akustiline pollupiirihoiatus

il

H Juhtradade vahemik

m Peenrad 1

vl >

wa  Valgusriba-tundlikkus 10
g:% cm
@ Poldude tuvastamine 5,0

km

11.12.2 Juhtradade vahemiku kindlaksmaaramine

Juhtrajade vahemik maaratakse automaatselt
kindlaks todlaiusele. Kui radadest peetakse tapselt

kinni, siis on tagatud taielik kattumus. Kui soovitakse

radade ulekattumist, saab juhtradade vahemikku
kasitsi muuta.

MARKUS
Kui soovitud Ulekattumuse jaoks vahendatakse

juhtradade vahemikku, tuleb kattuvustolerantsi
vastavalt kohandada, vt Ik 113.

1. Valige "GPS-Switch" > > "Juhtradade
vahemik".

2. Sisestage soovitud juhtradade vahemiku pikkus
ja kinnitage.

11.12.3 Peenrate loomine

Peenrate loomiseks saab teatud juhtradasid esile
tosta. Esiletdstetud juhtrajad naitavad, millises

Akustiline pollupiirihoiatus
palliy vl >

m Peenrad

war  Valgusriba-tundlikkus 10
ﬂ cm
@ Poldude tuvastamine 5,0

(limbruskond) km
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tootsooni reas tuleb sodita, et luua soovitud suuruses
peenar. Sisestatav arv maarab, millises ritmis tuleb
juhtradasid sbita. Kui naiteks sisestatakse 2, tuleb
soita igal teisel juhtrajal. Selliselt jaetakse alati ks
juhtrada vahele ja luuakse uhe todlaiusega peenraid.

1. Valige "GPS-Switch" > > "Peenrad".

2. Sisestage soovitud ritm ja kinnitage

Akustiline
pollupiirihoiatus
Juhtradade naidis

A-B
M Juhtradade vahemik

i)

w4 Valgusriba-tundlikkus

ﬂ cm

@ Poldude tuvastamine 5,0
(limbruskond) km

11.12.4 Valgusriba tundlikkuse kindlaksmaaramine

Kui s6iduk kaldub sdidetavalt juhtrajalt kdrvale, siis
kuvatakse juhtrajalt kérvalekaldumise pikkust
noolesimbolitega, mis muutuvad Uksteise jarel
kollaseks |I| Valgusriba tundlikkus naitab, millise
pikkuse vorra voib traktor juhtrajalt kdrvale kaldude
enne, kui jargmine sumbol juhtrajalt kdrvalekaldumise
naidul kollaseks muutub.

1. Valige "GPS-Switch" > > "Valgusriba
tundlikkus".

2. Sisestage noutavalt juhtrajalt kbrvalekaldumise
pikkus ja kinnitage.

Akustiline
pollupiirihoiatus
Juhtradade naidis
A-B
Juhtradade vahemik

Peenrad

Poldude tuvastamine
(iimbruskond)

@

106
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11.12.5 Juhtradade loomine

11.12.5.1 A-B raja loomine

EELDUSED

v Valitud on juhtradade muster "A-B", vt Ik 103

v Juhtraja |6pp-punkt peab olema juhtraja
stardipunktist véhemalt 15 m kaugusel.

1. Sbditke rea algusse.

2. valige EJEI

=» Juhtraja stardipunkt maaratakse séiduki
positsiooni.

3. Soitke rea I6ppu.

4. valige EJEI

=» Juhtraja I16pp-punkt maaratakse soiduki

positsiooni. Lisatakse tdiendavad juhtrajad.

IIQ 50%

i

—T

0,0 km/h

RTK fix
2l

1.9 kms/h
2.65 ha s

4. 7 bar (__—,3

I
Oha

100

(4422 IR LLLE
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11.12.5.2 Kontuurjoone loomine

EELDUSED

v Valitud on juhtradade naidis "Kontuur”; vt
Ik 103

1. Soitke rea algusse.

2. valige EJE]

=» Juhtraja stardipunkt maaratakse sdiduki
positsiooni.

3. Sobitke rea I6ppu.

MARKUS

Juhtraja |6pp-punkt peab olema juhtraja
stardipunktist vahemalt 15 m kaugusel.

4. valige @P

=» Juhtraja I16pp-punkt maaratakse soiduki
positsiooni. Lisatakse tadiendavad juhtrajad.

11.12.5.3 A+ radade loomine
EELDUSED
v Valitud on juhtradade naidis "A+", vt [k 103
1. Soitke rea algusse.

2. valige EJE]

= Kuvatakse numbrivali juhtraja nurga
sisestamiseks.

MARKUS

Juhtraja eelseadistatud nurk vastab séiduki
joondamisele pohja-lduna-telje suunas. Kui
kasutatakse eelseadistatud nurka, joondatakse
juhtrajad séidusuunas.

3. Kui juhtrajad ei tule joondada séidusuunas:
Sisestage juhtradade soovitud nurk ja kinnitage.
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Sektsioonide lulituse kasutamine

11.13.1 Sektsioonide kasitsi lulituse kasutamine

11.13.1.1 Sektsioonide kasitsi lilitamise aktiveerimine

GPS-Switchi saab kaitada ka kasitsi, siis on
automaatne sektsioonide lilitus inaktiveeritud.
Sektsioonid tuleb kasitsi sisse ja valja lilitada.

EELDUSED

AMABUS-seadmete ja kasitsi juhitavate
seadmete jaoks:

v AMABUS-seade vdi kasitsi juhitav seade
seadistatud, vt |k 42

ISOBUS-seadmete jaoks:

v ISOBUS-seade thendatud

AMABUS- ja ISOBUS-seadmed

Toddeldud pindalade salvestamine kaivitub, kui
sektsioonid lUlitatakse kasitsi sisse ja seiskub, kui
sektsioonid lulitatakse kasitsi valja.

Aktiveeritud reziimi kuvatakse kaardil |I| LT’_]

» Kui on aktiveeritud automaatreziim: @
0%

Valige GPS-Switch-menls @ .

=» Kasireziim on aktiveeritud. Sektsioone tuleb
lGlitada kasitsi.

RTK fix

200 5o
100
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Kasitsi juhitavad seadmed

MARKUS

Kasitsi juhitavate seadmete puhul tuleb ka
salvestamine kasitsi kaivitada ja seisata.

1. Salvestamise kdivitamiseks:

Valige GPS-Switch-meniis @

2. Salvestamise peatamiseks

Valige GPS-Switch-meniis E‘
11.13.2 Automaatse sektsioonide liilituse kasutamine

11.13.2.1 Automaatse sektsioonide liilituse aktiveerimine

GPS-Switchi saab kaitada kasireziimis ja
automaatreziimis. Automaatreziimis on automaatne
sektsioonide lUlitus aktiveeritud.

Kui sektsioonidega soidetakse lile jargmiste
piiride, siis lulitatakse sektsioonid automaatselt
sisse ja vilja.

e Pollupiir

e Piir téddeldud pindalalt tootlemata pindalale
e Pollupeenra piir

Toddeldud pindalade salvestamine kaivitub, kui

sektsioonid lilitatakse sisse ja seiskub, kui
sektsioonid lUlitatakse valja.
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EELDUSED

v AMABUS-seade voi ISOBUS-seade

Uhendatud

+~ Uhendatud seade on automaatse sektsioonide

IUlituse jaoks konfigureeritud

Aktiveeritud reziimi kuvatakse kaardil |I|

» Kui aktiveeritud on kdsireZiim:

Valige GPS-Switch-meniiiis &3

=» Automaatreziim on aktiveeritud. Sektsioone
[Ulitatakse valitud Glekattumustest soltuvalt

automaatselt.

Vs

12,0 km/h
12.0 n A i
5,64 b ;j‘ 200 5
B. 3 bar f\_ )) 1DDx

11.13.2.2 Kattuvusmaara kindlaksmaaramine

Kattuvusmaar maarab kindlaks, mitme protsendi
vorra voib sektsioon Ule piiri ulatuda enne, kui
sektsioon lUlitatakse valja. Seadistatud

kattuvusméara |I| kuvatakse automaatreziimi

stimboli korval.

Piirid kattuvusmaara jaoks:

e Piir tédtlemata pindala ja toddeldud pindala vahel

e Pdllupeenra piir

12,0 km/h
12.0 kmsh b !
2.64 na ;j‘ 208 T
B. 3 bar f\_ )) 1DDx
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Sektsioonid lilitatakse
0% enne Ulekattumuse
tekkimist valja.

CMS-1-002003

Sektsioonid lulitatakse
100 % valja, kui need ulatuvad
taielikult Gle piiri.

CMS-1-002004
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1. Valige "GPS-Switch" > "Kattuvusméaér".

2. Valige valja protsendimaar ja kinnitage.

% Seadme modelleerimine
veetav

Soidusuuna tuvastamine
Traktor + GPS

- 50
y -

i Kattuvustolerants 50
=9 em

ﬂ Kattuvustolerants pollupiiril 0

Kattumine soidusuunas 0

CMS-1-002265

11.13.2.3 Kattuvustolerantsi kindlaksmaaramine

Kattuvustolerants maarab kindlaks, kui kaugele
voivad valimised sektsioonid ulatuda t66deldud
pindalale enne, kui need sektsioonid lulitatakse vélja.
Kattuvustolerants valdib, et valimisi sektsioone
IUlitatakse paralleelsditude puhul piiri puudutamisel
pidevalt sisse ja valja.

Kattuvustolerantsi piirid:
e Piir todtlemata pindala ja t6ddeldud pindala vahel

e Podllupeenra piir

» Valige "GPS-Switch" > > "Kattuvustolerants”

Voimalikud seadistused:

e Pool todlaiust voi 0 cm kuni maksimaalselt 150 cm

MARKUS

Kattuvustolerants rakendub ainult siis, kui
kattuvusmaar on kindlaks maaratud vaartustele
0 % va&i 100 %; vt Ik 111.

CMS-T-003410-A.1

CMS-1-000594

% Seadme modelleerimine
veetav

lﬁ Soidusuuna tuvastamine

Traktor + GPS
H Kattuvusmaar 50
iy

%

ﬂ Kattuvustolerants pollupiirii 0

cm

Kattumine soidusuunas 0

cm

CMS-1-002269
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11.13.2.4 Kattuvustolerantsi kindlaksmaaramine pollupiiril

Kattuvustolerants pollupiiril maarab kindlaks, kui
kaugele vdivad valimised sektsioonid ulatuda tle
pdllupiiri enne, kui need lilituvad valja.
Kattuvustolerants pollupiiril valdib, et valimisi
sektsioone lUlitatakse pollupiiri juures pidevalt sisse ja
valja, kuna need riivavad pollupiiri. Sest pollupiiril

kehtib alati kattuvusméaar 0 %.

» Valige "GPS-Switch" > > "Kattuvustolerants

pollupiiril”.

Voimalikud seadistused:

e Vaartus 0 cm ja 25 cm vahel

% Seadme modelleerimine

veetav
Iﬂ Soidusuuna tuvastamine
Traktor + GPS

7 Kattuvusmaar 50

s %

n Kattuvustolerants 50
cm

Kattumine soidusuunas 0

cm

CMS-T-003440-A.1

@

D D a

rfi’?@

CMS-I-001467

CMS-1-002273
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11.13.2.5 Kattumuse kindlaksmaaramine soidusuunas

CMS-T-003435-A.1

Kattumus sdidusuunas naitab, kui kaugele vdivad
sektsioonid sb6idusuunas Ule piiri ulatuda enne, kui
need sektsioonid liilitatakse vélja. Ulekattumus
sdidusuunas takistab tuhikute tekkimist pdllupeenra ja
ridade voi to6deldud pindade vahel.

Piirid kattumuse jaoks s6idusuunas:
e Piir to6tlemata pindala ja t66deldud pindala vahel

e Pdllupeenra piir

CMS-I-001468

» Valige "GPS-Switch" > SCZ} > "Kattumus
séidusuunas”

% Seadme modelleerimine
veetav

lﬂ Soidusuuna tuvastamine

Voimalikud seadistused: Traktor + GPS

e Vaartus -1000 cm ja 1000 cm vahel g | Kattuvusmaar 50

o
o

" n Kattuvustolerants 50
MARKUS 1] cm

ﬂ Kattuvustolerants pollupiiril 0

Kui on ette nahtud tuhik pdllupeenra ja ridade voi B2

téodeldud pindade vahel, saab Ulekattumuse
jaoks sdidusuunas sisestada ka negatiivse
vaartuse. Selliselt valditakse naiteks kulviridade
Ulekattumuse teket.

CMS-1-002277
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Polluandmete haldamine

11.14.1 Kogutud poélluandmete salvestamine

AMATRON 3 abil koostatud pélluandmeid saab
salvestisena salvestada USB-malupulgale.
Salvestatud salvestisi saab hilisemal ajahetkel
laadida ja uuesti kasutada.

Pdlluandmete hulka kuuluvad jargmised andmed:
e Pollupiir

e Toddeldud pindala

e Juhtrajad

e Takistused

e Aplikatsioonikaardid

e Pdllupeenar
EELDUSED
v USB-malupulk Ghendatud

1. Valige "GPS-Switch" > @

=» Avatakse pdlluandmete menuu.

=]
2. Valige polluandmete menuis .
3. Sisestage polluandmete faili nimi ja kinnitage.

=» Pdlluandmed salvestatakse USB-malupulgale.

11.14.2 Kogutud polluandmete kustutamine

Kaiki kogutud polluandmeid saab kustutada.
Pdlluandmeid saab eelnevalt USB-malupulgale
salvestada.

Pdlluandmete hulka kuuluvad jargmised andmed:
e Pollupiir

e Toddeldud pindala

e Juhtrajad
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e Takistused
e Aplikatsioonikaardid

e Podllupeenar

1y
1. "GPS-Switch" > @-

=» Avatakse polluandmete menad.

2. Valige p6lluandmete menuus %

3. Kui on vajalik pélluandmete kustutamine ilma
polluandmete salvestamiseta USB-mdlupulgale:
Valige "Ei".

=» Podlluandmed kustutatakse aktuaalsest
tellimusest.

4. Kuion vajalik kogutud pélluandmete
salvestamine USB-mdlupulgale enne
poélluandmete kustutamist:

Valige "Jah".

5. Sisestage po6lluandmete jaoks nimi ja kinnitage.
=» Pdlluandmed salvestatakse USB-malupulgale.

=» Podlluandmed kustutatakse.

11.14.3 Polluandmete laadimine salvestisest

Salvestised on pdélluandmete failid, mis on AMATRON
3 poolt koostatud ja salvestatud.

Laadida saab jargmiseid p6lluandmeid:
e Pdllupiirid

e Toodeldud pinnad

e Juhtrajad

e Takistused

e Aplikatsioonikaardid

e Pollupeenar
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EELDUSED

v Salvestised on USB-malupulgal

1. Valige "GPS-Switch" > @.

=» Avatakse pdlluandmete menuu.

2. Valige polluandmete menuis Ia\_&l

3. Valige "Salvestis".

=» Kuvatakse salvestatud pdlluandmete failid.
GIS-import (kuju fail)
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4. Polluandmete faili kustutamiseks:

Valige @ .

VOl

poélluandmete failide otsimiseks:

Valige p

VOl

limbritseva piirkonna példude koikide
polluandmete failide kuvamiseks:

Valige g

MARKUS

Umbritsev piirkond, mille kohta kuvatakse
olemasolevaid poélluandmete faile, séltub

Umbritseva piirkonna pélluandmete failide
kuvamiseks on vajalik GPS-signaal.

5. Pélluandmete faili laadimiseks:
Valige valja soovitud pdlluandmete fail.

6. Valige, millised pélluandmed tuleb importida ja
kinnitage.

= Valitud pdlluandmed imporditakse.

20150831-1426

vastavatest GPS-Switch-seadistustest, vt Ik 119.

Toddeldud pindala
Juhtrajad
Takistused

Pollupeenar

U8 8 K K

Aplikatsioonikaardid

11.14.3.1 Poldude tuvastamise umbritseva piirkonna kindlaksmaaramine

Pdldude tuvastamise Umbritsev piirkond maarab,

milliseid pélluandmete faile pdlluandmete importimise

juures kuvatakse. Kuvatakse sdiduki positisooni
Umber antud piirkonnas kdikide pdldude
pdlluandmete failid.
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1. Valige "GPS-Switch" > > "Példude
tuvastamine ((imbritsev piirkond)".

2. Sisestage umbritsev piirkond ja kinnitage.

@Akustilinep6|lupiirihoiatus 2 o)

1 Juhtradade naidis

A-B
Juhtradade vahemik 2100

cm

k=
m Peenrad 1

wa Valgusriba-tundlikkus 10

11.14.4 Poldude tuvastamise iimbritseva piirkonna kindlaksmaaramine

Pdldude tuvastamise Umbritsev piirkond maarab,
milliseid polluandmete faile pdlluandmete importimise
juures kuvatakse. Kuvatakse sdiduki positisooni

Umber antud piirkonnas koéikide pdldude
pdlluandmete failid.

1. Valige "GPS-Switch" > > "Példude
tuvastamine (limbritsev piirkond)".

2. Sisestage Umbritsev piirkond ja kinnitage.

Akustiline pollupiirihoiatus 2 o)

Juhtradade niidis

A-B
Juhtradade vahemik 2100
cm

I
m Peenrad 1

wan Valgusriba-tundlikkus 10
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11.14.5 Polluandmete laadimine kujund-failist

1. GPS-Switch > @

= Avatakse pdlluandmete menud.

2. Valige pdélluandmete menuus El

3. Valige "GIS-import".

4. Valige, milline pdlluandmete tudp tuleb laadida.

= Kuvatakse USB-malupulga sisu.

Salvestised (AMATRON [
3)

Valistustsoonid

Aplikatsioonikaardid Il
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Polluandmete haldamine

5. Valige valja kujund-fail ja kinnitage.

= Valitud pdlluandmete tlilip imporditakse. 20150831-1426

MARKUS

Imporditud aplikatsioonikaardid tuleb
konfigureerida, vt Ik 122.

11.14.5.1 Aplikatsioonikaartide konfigureerimine

Kui pdlluandmete importimise juures valiti
"Aplikatsioonikaardid", tuleb teostada taiendavad
seadistused.

1. Valige valjastuskoguste jaoks vaartused.

2. Valige valjastuskoguste jaoks Uhik. 1.00 2.00 3.00 4.00 5.00

VALUE

3. Kui kéiki vidrtuseid tuleb kindla 200.00 230.00 260.00 270.00 280.00
protsendimdcdra vérra suurendada voi
vidhendada:

Valige ,/ ja sisestage protsendimaar.

4. Kui on vajalik muuta tihte kindlat vddrtust:
Valige loendist vaartus ja sisestage uus vaartus.
Naide: Valjastuskogust tuleb suurendada 10 %
vorra, sisestage 110 % ja kinnitage.

=» Aplikatsioonikaart imporditakse.

MARKUS

Aplikatsioonikaardi kasutamiseks ISO-XML- _ ] 230,00
tellimuse jaoks tuleb aplikatsioonikaart lisada _ ~| 260,00

tellimusele normvaartusena. | 270,00
| 290,00
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Juhiabisiisteemi kasutamine

11.14.6 Aplikatsioonikaartide konfigureerimine

Kui pdlluandmete importimise juures valiti
"Aplikatsioonikaardid”, tuleb teostada taiendavad
seadistused.

1. Valige valjastuskoguste jaoks vaartused.

2. Valige valjastuskoguste jaoks uhik. 1.00 2.00 3.00 4.00 5.00

VALUE

3. Kui kéiki vidrtuseid tuleb kindla 200.00 230.00 260.00 270.00 250.00
protsendimdcdra vorra suurendada voi
vihendada:

Valige / ja sisestage protsendimaar.

4. Kui on vajalik muuta iihte kindlat vddrtust:
Valige loendist vaartus ja sisestage uus vaartus.
Naide: Valjastuskogust tuleb suurendada 10 %
vorra, sisestage 110 % ja kinnitage.

= Aplikatsioonikaart imporditakse.

MARKUS

Aplikatsioonikaardi kasutamiseks ISO-XML- [ 230,00

tellimuse jaoks tuleb aplikatsioonikaart lisada 71 260,00
tellimusele normvaartusena. [ 270,00
"~ 290,00

Juhiabislisteemi kasutamine

Kalviku lUlitusviivituste ja ebalhtlase soidukiiruse
tottu voivad tekkida kulviridade Ulekattumused voi
alakattumused. Juhiabiststeem abistab juhti pollu
tihikuteta to6tlemisel. Juhiabislisteem annab juhile
helisignaali ja simboli abil marku, et sdiduk lAheneb
[ilituspunktile ja kiirust tuleb hoida konstantsena.
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Juhiabisiisteemi kasutamine

Juhiabisiisteemi saab kasutada jargmiste piiride
juures:

e Pollupeenra piir

e Pollupiir

e Piir téddeldud pindalalt toétlemata pindalale
Praktikas on tavaliseks lulituspunktiks pdllupeenra

piir. Jargnevas juhendis selgitatakse juhiabististeemi
pdllupeenrale séitmise naitel.

EELDUSED

v Juhiabiststeem konfigureeritud, vt Ik 85

v GPS-Switch on automaatreziimis, vt Ik 110
1. Soitke pdllupeenra suunas.
=» Alates konfigureeritud kaugusest pdéllupeenrani
kuvatakse seadme lilituspunkti jaoks taiendav

stimbol.

= AMATRON 3 edastab kaks llihikest madalat heli.

2. Hoidke Kiirust.

=» Kui tdiendav simbol on joudnud pdllupeenra
piirile, lUlitatakse sektsioonid vélja. Taiendav
sumbol varvub roheliseks ja jaab pdllupeenra piiril
seisma.

= Kui kiirust hoitakse kuni valjastuse seiskumiseni
konstantsena, jaab taiendav siimbol rohelist
varvi. Ulekattumust vi alakattumust ei teki.

= Kui kiirus muutub kuni valjastuse seiskumiseni
ebaregulaarseks, varvub taiendav simbol
punaseks ja nihkub. AMATRON 3 edastab pika
korge helisignaali. Tekib Ulekattumus voi
alakattumus.
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GPS-Switchi kalibreerimine

11.16.1 GPS-Switchi korrigeerimine

GPS-korvalekalde Uhtlustamiseks saab GPS-Switchi
kalibreerida. GPS-korvalekalde naol on tegemist
GPS-signaali korvalekalletega. GPS-korvalekalle
tekib, kui kasutatakse vahese tdpsusega
korrektuuriallikaid. GPS-korvalekalde tunneb ara
sellest, et séiduki simboli positsioon AMATRON 3-| ei
Uhildu enam sbéiduki reaalse positsiooniga.

GPS-korvalekallet saab korrigeerida 2 viisil:

e GPS-korvalekalde korrigeerimine
referentspunktiga

e GPS-koérvalekalde korrigeerimine kasitsi

» Valige "GPS-Switch" > g’b

=» Avatakse menuu "Kalibreerimine”. Loetletakse
olemasolevad referentspunktid.

@: Tagasi GPS-Switchi

ﬂE C (RTK fix)
ED:': Maéarab kindlaks Uhe referentspunkti, vt Ik 125 A (RTK fix)
ﬁ: Kustutab margistatud referentspunkti HEI B (RTK fix)
A &
Z voi =1 Sorteerib referentspunktid tahestiku voi
kauguse jargi

ﬂE : Kéivitab margistatud referentspunkti jaoks
kalibreerimise, vt Ik 125

0,63

0,81
"..:i.l
1,01

¢E5: Avab positsiooni manuaalse korrektuuri, vt
lk 127

11.16.2 GPS-korvalekalde korrigeerimine referentspunktiga

11.16.2.1 Referentspunkti loomine

Sdiduki positsiooni saab virtuaalse referentspunkti
alusel kontrollida ja korrigeerida. Selleks vajatakse
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pdllul tahistatud kohta, mida saab kasutada reaalse
referentspunktina, nditeks pdllule pealesdidukoht voi
puu. Soiduki reaalse positsiooni vérdlemiseks
virtuaalse referentspunktiga AMATRON 3-I saab igal
ajal sellesse punkti sdita. Sealjuures on tahtis, et

referentspunkti sdidetakse alati samal viisil ja samast

suunast. Kui positsioonid ei kattu, siis saab kaivitada
vastava referentspunkti jaoks kalibreerimise.

1. Sbditke sdidukiga Uhte iseloomulikku kohta.
2. Looge uus referentspunkt.
3. Sisestage referentspunkti nimi ja kinnitage.

=» Referentspunkt maaratakse sdiduki aktuaalsele
positsioonile.

11.16.2.2 Kalibreerimise kaivitamine

EELDUSED

v Referentspunkt maaratud

1. Soitke sodidukiga Uhte reaalsesse referentspunkti.

2. Margistage referentspunkt loendis.

3. valige ﬂE

=» Kalibreerimine on kaivitatud. Virtuaalne
referentspunkt nihutatakse séiduki positsioonile.

C (RTK fix)
A (RTK fix)

B (RTK fix)

C (RTK fix)
A (RTK fix)

B (RTK fix)
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11.16.3 GPS-korvalekalde korrigeerimine kasitsi

1. GPS-Switch > <§">

= Avatakse GPS-Switch-kalibreerimine

2. Kaivitage valikuga =g
kalibreerimine.

B manuaalne

= Kuvatakse GPS-Switch-kaart.

3. Nihutage so6iduki sim

bolit juhtristi abil.

=» Soiduki simbolit nihutatakse seadistatud

sammupikkuse vorra.

=» Nihutamise pikkust kuvatakse kaardi peal

vastaval noolel.

4. Sammupikkuse muutmiseks:

valige .

5. Séiduki stiimboli nihutamiseks kindla pikkuse

vorra iiles voi alla:

valige |§|

.@) 50%

=

RTK fix

0,0 km/h

0.0 kmsh 1
1.93 ha i 3 03

? 9 O bar ( 1 OO” ]
J]E C (RTK fix) 0,04
ke
A (RTK fix) 0,45
I ke
0,54

B (RTK fix)

ke

h 4

RTK fix
il

0.0 knsh
1.93 ha e

7 . 0 bar H

1
0ha

100x

MG5560-ET-11 | E.1 | 21.04.2020

127



11 | GPS-Switchi kasutamine
Vilise valgusriba kasutamine

AMAZONE

6. Soiduki stimboli nihutamiseks kindla pikkuse
vorra vasakule voi paremale:

valige @

7. Kinnitage seadistused.

11.17
Valise valgusriba kasutamine

Valgusriba naitab ettendhtud radade hoidmist.

Alumine LED-riba naitab korvalekallet juhtrajast
vasakule voi paremale.

Ulemine LED-riba néitab rooli vajalikku péérdenurka
uuesti juhtrajale jdbudmiseks. Kui helendavad ainult
kollased LEDid, on masin juhtrajal.

Valgusriba peab olema sama boodikiirusega kui
AMATRON 3 ja GPS-vastuvdtja. Valgusriba on
vaikimisi seatud boodikiirusele 19200. Boodikiirust
saab muuta valgusriba konfiguratsioonimenius.

1. Valgusriba boodikiiruse muutmiseks
konfiguratsioonimentiiis:

Hoidke - vajutatult ja lilitage AMATRON 3
sisse.

Ulemine LED-riba naitab konfiguratsioonimentiiis
boodikiirust: boodikiirused 600 kuni 57600 vasakult
tdusvalt.

Alumine LED-riba naitab konfiguratsioonimentits
tarkvara versiooni. Tarkvara versioon: x.x, x = 1-5
pdlevat LEDi).

2. Boodikiiruse suurendamiseks voi
vihendamiseks:

v b
Vajutage Q:',S vOi .
3. Lahkuge konfiguratsioonimenuust.

4. Taaskaivitage AMATRON.

oo o011

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

8
o0 0 0olle e o 00
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AUX-N-menuu kasutamine

Kui on Ghendatud véline sisestusseade, saab AUX-N-

menul kaudu seda sisestusseadet kaidelda. Menuu
sisesed funktsioonid sdltuvad tihendatud valisest
sisestusseadmest. Selles kasutusjuhendis
kirjeldatakse AUX-N-meniiid AmaPilot* baasil.

1. Valige peameniiis AUX-N.

AmaPilot* iga klahvi kohta kuvatakse omistatud
funktsioon.

2. Liikuge juhtristiga omistatud funktsioonide vahel.

3. Omistatud funktsiooni tiksikasjade kuvamiseks:

Vajutage Q

= Valitud omistatud funktsiooni kuvatakse koos
juurdekuuluva seadme sumboliga.

4. Omistatud funktsiooni tiksikasjade sulgemiseks:

Vajutage Q

07:36

Teisipdev , 15.03.2016

AMAZONE UX
21,00 m
T Sektsioonid

Traktor 1

2016-03-1507:21:44

4. GPS-Switch

GPS-Track
GPS-Maps

01

[P

vy

0/1

il

Rl
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Haire korvaldamine

Haire Pohjus Korvaldamine

Ribade moodustumine radade vahele Sbidurajad valed Korrigeerige soiduradu

GPS-korvalekalde referentspunkti
kalibreerimine

e Avage GPS-diagnostika menud

Andmed olemas? Ei?

e Kontrollige antenni / valise
GPS-i Ghendusi.

e Kontrollige, kas lamp antenni
juures pdleb. Punane: Toide /
Oranz: GPS / Roheline: DGPS

e Kontrollige valist GPS-seadet.
Seadistused 19200 boodi, 8
andmebitti, paarsus puudub, 1
stoppbitt

GPS-vastuvdtja ei ole levis

Andmed olemas? Jah?

e Kontrollige valisel seadmel
NMEA andmekogumeid: GGA,
VTG, GSA, 5Hz

e Kontrollige GPS-kvaliteeti. Kas
GPS-signaal on liiga halb?
Vaata signaalile esitatavate
nduete loendit.

e Oodake mdned sekundid ja

lUlitage veel kord sisse.
AMATRON 3 liiga kiiresti valja- ja
sisse lilitatud e Eemaldage pohivarustuse
kiljest 9-kontaktiga pistik ja
Uhendage uuesti.

AMATRON 3 ei saa sisse lulitada

Kas GGA, VTG ja GSA
GPS-Switch ei liilitu nduetekohaselt, edastamine toimub vaartusega 5
enamasti liiga hilja Hz?

e Kontrollige valist GPSi.

Masina stimbol ei liigu séitmisel, Kas GGA, VTG ja GSA
samas seda kuvatakse ning see edastamine toimub vaartusega 5
reageerib sisselllitamisele ja Hz?

valjaltlitamisele (sinine, punane, hall) e Kontrollige valist GPSi.

130 MG5560-ET-I1 | E.1 | 21.04.2020



AMAZONE

13 | Haire korvaldamine

Haire

Pohjus

Korvaldamine

GPS-Switch ei reageeri masinale

e Kontrollige, kas Task
Controlleris on seadistatud dige
masin

Kontrollige, kas masinal on dige
tarkvara
e Laotur: alates versioonist 2.31

e Prits: alates versioonist
7.06.01/02m

e Kilvik: alates versioonist 6.04 /
2.22

Traktori TECU? Ei?

e Seaded > TECU simuleeritud,
sisestage ja aktiveerige traktor

e Kaivitage tellimus

AMATRON 3 (iks voi mitu sektsiooni
ei reageeri GPS-Switchile voi
vastupidi

e Kontrollige, kas sektsioonide
arv GPS-Switchis kattub
AMATRON 3 sektsioonide
arvuga

Uksikuid sektsioone liilitatakse liga
vara voi liiga hilja

Kontrollige, kas Uksikute
sektsioonide suurus GPS-Switchis
kattub peaarvutis toodud
sektsioonidega.

Teade

P6hjus

Korvaldamine

Klahvi ja funktsiooni maaramine pole
lubatud. Valige muu kombinatsioon.

Valitud funktsiooni ei saa valitud
klahviga aktiveerida.

Valige funktsiooni jaoks méni muu
klahv vdi maarake klahvile moni
muu funktsioon.

Funktsiooni omistamised tuleb teha
terminalis UT-numbriga 1.

AMATRON 3-| ei ole UT-numbrit
1 ja sellest ei lahtu AUX-N
funktsiooni omistamine.

Teostage funktsiooni omistamine
monel teisel seadmel vdi maarake
AMATRON 3-le UT-number 1, vt
Ik 24.

See ECU on veel initsialiseerimata.

Uhendatud seadet ei olnud
voimalik laadida.

Oodake voi taaskaivitage
AMATRON 3.

Uks v6i mitu eelistatud omistatud
funktsiooni olid konfliktsed ja
kustutati.

Mitme tGhendatud seadme
funktsioonid olid konfigureeritud
samadele klahvidele. Maarati
ainult esimese seadme
omistatud funktsioonid.

Kontrollige AUX-N funktsiooni
omistamisi ja maarake vajadusel
uuesti, vt Ik 31

Viga AUX-N funktsiooni omistamisel.
Omistatud funktsioonid kustutatakse.

Kustutage vastava seadme puul, vt
Ik 40.

Taaskaivitage AMATRON 3.

Selle funktsiooni puhul ei ole
funktsiooni kasitsi omistamised
lubatud.

Selle funktsiooni omistamine on
seadme poolt kindlaks maaratud
ja seda ei saa muuta.
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Teade

Pohjus

Korvaldamine

Viga puuli laadimisel.

Kustutage vastava seadme puul, vt
Ik 40.

Taaskaivitage seadmed.

Tuvastati mitu sama TC-ID-ga Task
Controllerit. Kontrollige ISOBUS-
seadistusi.

Koikidel ihendatud terminalidel

peavad olema erinevad TC-ID-d.

Kontrollige ISOBUS-seadistusi, vt
Ik 24

Tuvastati mitu sama UT-ID-ga
terminali. Kontrollige ISOBUS-
seadistusi.

Koikidel ihendatud terminalidel

peavad olema erinevad UT-ID-d.

Kontrollige ISOBUS-seadistusi, vt
Ik 24

GPS-vastuvétja pole initsialiseeritud.

GPS-vastuvoétja lahtestatakse.

Vastuvotja pole veel taielikult
laaditud.

Oodake voi kaivitage vajadusel
GPS-vastuvoétja uuesti.

Valgusriba aktiivne. Parameetreid ei
saa lugeda.

Inaktiveerige seadistustes
valgusriba, vt Ik 29.

Korrake toimingut.
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Kuvatommise koostamine

Kuvatdmmisena salvestatakse antud tarkvara
kasutajaliidese kujutis pildifailina USB-pulgale.

EELDUSED

v USB-malupulk Ghendatud

. X)) @ .
» Hoidke &% ja vajutatult.
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Loendid

SONASTIK

AEF-sertifikaat

AEF-setrtifikaat tbendab, et ISOBUS-komponent
vastab AEF-i poolt kindlaksméératud ISOBUS-
standardile ja omab vastavaid funktsioone. Seega
Ghildub ISOBUS-komponent teiste sertifitseeritud
ISOBUS-komponentidega.

Aplikatsioonikaart

Aplikatsioonikaardid sisaldavad andmeid, millega
saab seadme lihte elementi juhtida. Nende andmete
hulka kuuluvad véljastuskogused voi té6sligavused.

Atribuut

Kujund-failis saab tabeli veergudes salvestada
erinevaid véértuseid. Tabeli veergusid nimetatakse
atribuutideks ja neid on véimalik (ksikult valida. Nii
saab néiteks kujund-failis salvestada toote jaoks
erinevaid véljastuskogused.

ASD

Automatiseeritud valdkonnaspetsiifiline
dokumentatsioon. ASD-liidesega saab ASD-
Uhilduvaid andmeid kanda ile AMATRON 3-le. Siia
hulka kuuluvad néiteks sensorite andmed.

AUX

AUX tédhendab auxiliary ja tahistab taiendavat
sisestusseadet, néiteks multifunktsioonkéepidet.

CMS-T-003880-A.1

Boodikiirus

Andmeedastuskiirus, méddetud bittides sekundis.

DGPS

Differential GPS: Diferentseeritud globaalne
positsioneerimissiisteem. Korrektuursiisteem
suurendab téapsust +/-0,5 m (0,02 m RTK puhul).

ECU

ECU tahistab seadme juhtslisteemi, mis on
seadmesse paigaldatud. Juhtterminali abil on
Jjuurdepéés seadme juhtsiisteemi ja saab seadet
kéidelda.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Euroopa stlisteem satelliidipbhise navigeerimise
korrigeerimiseks.

Farm Management Information System

Farm Management Information System, FMIS, on
pbllumajanduslike ettevétete haldamiseks méeldud
programm. Sellise programmiga saab hallata tellimusi
Ja péhiandmeid.
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GPS

Global Positioning System voi globaalne
positsioneerimissiisteem.

GLONASS

Venemaa Féderatsiooni globaalne navigeerimise
satelliidististeem

HDOP

Horizontal Dilution of Precision: Satelliitide poolt
saadetavate horisontaalsete asendiandmete (laius- ja
pikkuskraad) tdpsuse méot.

I

Joondamisnurk

Té&histab vastuvotja asendit montaaZzi juures.

Juhtsuurus

Juhtsuuruse all moistetakse té6seadme juhitavat
elementi. Pollupritsi puhul saab juhitavaks
elemendiks méérata pritsimisrbhuregulaatorit, mille
abil saab reguleerida véljastuskogust.

Korrektuuriallikas

Korrektuuriallikad on GPS-signaali parendamiseks ja
korrektuuriks méeldud erinevad slisteemid.

Kujund-fail

Kujund-fail salvestab (ihes andmekogumis
geomeetriateabe ja atribuuditeabe. Geomeetriateave
moodustab kujundeid, mida saab kasutada
piijoontena. Atribuuditeavet vajatakse rakenduste
Jjaoks, néiteks véljastuskoguste juhtimiseks. Kujund-
faili faililaiend on ".shp".

MSAS

Muiltifunctional Satellite Augmenatation. Jaapani
stisteem satelliidipbhise navigeerimise korrektuuriks.

Pollupiir

Virtuaalne joon AMATRON 3 kaardil. Pollupiiriga
madrgistatakse piirkonda, mida saab té6delda. Kui
médratakse kindlaks péllupiir, siis saab AMATRON 3
arvutada jdrgmised véértused:

e Pdllu suurus

e t60deldud pindala

e tootlemata pindala

Piisivara

Arvutiprogramm, mis on ihe seadmega pdisivalt
lihendatud.

Pohiandmed

Muuhulgas kuuluvad pohiandmete hulka
jargmised andmed:

e Kilientide, ettevotete ja to6tajate andmed

e Pdldude andmed

Sdidukite ja tddseadmete andmed

e Juhtradade andmed

RTK

Tasuline siisteem satelliidiandmete korrektuuriks

I

TASKDATA.XML

TASKDATA. XML on fail, mis sisaldab tellimuste
andmeid.

Universal Terminal (UT)

Universal Terminali abil saab ECU kasutajaliidest
kuvada AMATRON 3 peal.
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