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Bagskalanndan Rullarum ile ilgili bilgiler edinip veya goriip
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degildir. Satinalma ve maRinamn iyi olup olmadyjina iliskin
fikir sahibi olma islemleri tam olarak, Risinin Rendisine
baghdyr.  Bu gibi dikRatsiz ve dzensiz durumlar soz
Ronusu oldugunda ilgili Risi sadece Rendine zarar vermeRle
Ralmaz aym zamanda maRinamin da zarar gérmesine neden
olabilir. Yaplan islemlerin sonucunda basanh sonuglar elde
edebilmeR icin Ronu iyi derecede analiz edifmeli, makinamin
Rullaam amact hakkinda yeterli derecede bilgi sahibi
olunmal ve iR Rullanum oncesinde yeterli diizeyde alistirma
yapimahdir. Ancak, bu gseRilde bir makinadan -vyeterli
diizeyde verim almak, olanakl olur. Bu Rullamm Rylavuzu
bu verimin elde edilmesini Rolaylastirmak, igin
tasarlanmgstar.
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Onsoz

Onsoz

Kullanici degerlendirmesi

L

Sayin migsterimiz,

AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG'nin genig Urin
yelpazesi kapsamindaki kaliteli GriniUmuazi segmekte karar kildiniz.
Bize gbstermis oldugunuz guven icin tesekkur ederiz.

Makinay! teslim alirken, nakliye esnasinda hasar meydana gelip
gelmedigini ve pargalarin eksik olup olmadigini litfen kontrol ediniz!
irsaliyeyi esas alarak 1smarlanmis 6zel donanimlara dahil olarak
teslim edilen makina aksaminin eksiksiz oldugunu kontrol ediniz.
Sadece aninda bildirilen itirazlar durumunda maddi hasar tazminatlari
muamkan olur!

ik isletime almadan énce bu kullanim kilavuzunu, ézellikle burada
guvenlik uyarilarini okuyunuz ve bunlari dikkate aliniz. Ancak bu
dokUmanlari iyice inceledikten sonra yeni edindiginiz makinanin
avantajlarindan tam olarak yararlanabilirsiniz.

Makinay! isletime almadan dnce, makinayi kullanacak butin
elemanlarin bu kullanim kilavuzunu dikkatle okumus ve anlamis
olmalarindan emin olunuz.

Soru veya problemlerin ¢gikmasi durumunda bu kullanim kilavuzuna
basvurun veya bulundugunuz yerdeki yetkili servis ile irtibata gegin.

Asinma etkisindeki pargalarin diizenli bakimi ve aginma durumunda
gecikmeden degistiriimesi makinanizin kullanim siresini arttirir.

Sayin okuyucu,

kullanim kilavuzlarimiz dlizenli olarak giincellenir. Yapacaginiz
Oneriler ile kullanici dostu bir kilavuzun olugsmasi i¢in katkida
bulunabilirsiniz.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0

E-posta: amazone@amazone.de
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Kullanici bilgileri

1 Kullanici bilgileri

Kullanici bilgileri bélimu kullanim kilavuzu hakkinda bilgiler igerir.

1.1 Dokiimanin amaci

Bu kullanim kilavuzu
. makinanin kullanimini ve bakimini agiklar.

. makine ile givenlik talimatlarina uygun ve etkin bir galisma igin
onemli bilgiler verir.

. makinenin ayrilmaz bir pargasidir ve her zaman makine tzerinde
veya gekici aragta bulunmalidir.

. daha sonra tekrar kullaniimak tizere muhafaza edilmelidir.

1.2 Kullanim kilavuzundaki yer bilgileri

Bu kullanim kilavuzundaki batin yén verileri suris yénunl gosterir.

1.3 Kullanilan gosterim sekilleri

islem talimatlan ve reaksiyonlar

Kullanici tarafindan yapilacak islemler numaralanmigs islem talimatlar
olarak gosterilmistir. islemler igin belirtilen siralamaya uyunuz. ilgili
islem talimatina ait reaksiyon gerekli oldugu durumda bir ok ile
isaretlenmistir.

Ornek:
1. lIslem talimati 1

— Islem talimati 1 igin makinanin reaksiyonu
2. islem talimati 2

Siralamalar

Sirasi 6nemli olmayan sayimlar liste halinde sayim noktalari olarak
belirtilmigstir.

Ornek:

o Nokta 1

. Nokta 2

Resimlerdeki pozisyon sayilari

Yuvarlak parantez i¢cindeki rakamlar resimlerdeki pozisyon sayilarini
belirtir.

8 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Genel giivenlik uyarilari

2 Genel guvenlik uyarilari

Temel guvenlik uyarilari ve glvenlik talimatlarinin bilinmesi makinanin
guvenlik talimatlarina uygun ve arizasiz igletimi i¢in temel kosuldur.

Kullanim kilavuzu
. daima makinanin kullanim yerinde muhafaza edilmelidir!

. her zaman kullanici ve bakim personelinin rahat erigebilecegi bir
yerde olmalidir!

21 Guvenlik sembollerinin gosterimi

Guvenlik uyarilari Giggen seklindeki glivenlik semboli ve bunun éniine
gelen anahtar kelimesi ile isaretlenmistir. Anahtar kelime (TEHLIKE,
UYARI, DIKKAT) olugabilecek tehlikenin derecesini tanimlar ve
asagidaki anlama sahiptir:

TEHLIKE

onlenmedigi durumda yiiksek risk tasiyan, 6liim veya agir
yaralanmalara (uzuv kaybi veya kalici sakatliklar) neden olan
tehlikeleri igaret eder.

Bu uyarilara dikkat edilmemesi durumunda dogrudan 6liim veya
agir yaralanma tehlikesi vardir.

UYARI

onlenmedigi durumda orta seviyede risk tagiyan, 6liim veya
(agir) yaralanmalara neden olan olasi tehlikeleri igsaret eder.

Bu uyarilara dikkat edilmemesi durumunda sartlara bagh olarak
oliim veya agir yaralanma tehlikesi vardir.

DIKKAT

onlenmedigi durumda diisiik seviyede risk tasiyan, hafif veya
orta dereceli yaralanmalara veya maddi hasarlara neden
olabilecek tehlikeleri isaret eder.

ONEMLI

makinenin usuliine uygun kullanilmasi igin 6zel bir davranis veya
islemin yapilmasi zorunlulugunu isaret eder.

S|P Pl P

Bu uyarilara uyulmamasi durumunda makinada veya makina
cevresinde hasarlar meydana gelebilir.

& BILGI
l kullanim i¢in ipuglari ve 6zellikle yararh bilgileri igsaret eder.

Bu bilgiler makinanin biitiin fonksiyonlarini optimum
kullanmaniz i¢in yardimcidir.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 9



Genel giivenlik uyarilari

2.2 GPS kullanimi ile ilgili glivenlik uyarilari

UYARI

Giibre serpme makinasinin serpme yelpazesi, otomatik modda
calisma alanindaki insanlar i¢in potansiyel bir tehlike
olusturmaktadir.

Bu tehlike, kapatma sturglsiiniin otomatik olarak acilmasiyla ortaya
cikabilir.

10 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Montaj talimati

3 Montaj talimati

Yazilim, GPS anteni traktoriin (izerine monte edilecek sekilde
geligtirilmistir, bkz. sayfa 77.

& e  AMATRON 3'lUn baglantisi, traktor temel donanimi veya
l ISOBUS kablosuyla yapilabilir.

o  Traktér temel donanimi (dagiticinin yer aldigi konsol), kabine

elektrigi iletir durumda monte edilmelidir.

—  Elektrostatik yiklenme olmamasi igin montaj yerlerindeki boyayi
cikartiniz.

. Telsiz ve telsiz anteni arasindaki mesafe en az 1 m olmahdir.

surlcunin sag tarafindaki gérme ve tutma alanina salinimsiz ve

3.1 AMABUS

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Montaj talimati

3.2 ISOBUS / ISOBUS Light

,I_l_l_I_I_I_I_I_I_I_I_I‘

X AMATRON 3
Q

o0
Nl

ISOBUS Light kablolamasi ile bir ISOBUS traktoriine bagli olan
makineler igin:

e  Traktdr terminalinin ISOBUS fonksiyonu devre digi birakiimaldir.

3.3 ikinci terminalin baglanmasi

= AMATRONZ
o0
oo
o0
lole

= GPS-Switch
o0
o

o
o
A

5
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Montaj talimati

3.4 Harici 1s1kh gosterge gubugunun ve simiilasyonlu traktor ECU'sunun
kablolamasi
Isiklh gosterge gubugu Simiilasyonlu traktor ECU'su

Lightbar

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 13



Uriin tanimi

4

Uriin tanimi

L

AMATRON 3, makinanin donanimina bagli olarak iki isletim tirinde
kullanilabilir:

. AMAZONE makineler icin AMAZONE terminali olarak
(AMABUS)

. ISOBUS donanimi olan tim makinalar igin ISOBUS terminali
olarak (AEF 2013 uyarinca ISOBUS sertifikasi).

!

AMATRON 3 acildiginda ISOBUS veya AMABUS isletim taru
arasinda secim yapilabilir.

Terminal Setup menusunden standart baslangi¢c uygulamasini da
ayarlamak mUmkundar.

4.1

4.2

AMATRON 3'teki uygulamalar

AMATRON 3'lerin tamaminda bulunan uygulamalar:
. Makinanin kullanimi (ISOBUS veya AMABUS)
e  Terminal Setup

Opsiyonel uygulamalar:

e  GPS-Switch

e  GPS-Track

. GPS-Maps

e  GPS-Headland

e  TaskController (Gorev Yodneticisi)

Makina kumandasi uygulamasi

!

AMAZONE makinanin kullanimi ve kontrolu i¢in ayri kullanim
kilavuzuna bakiniz.

4.3

4.4

Terminal Setup uygulamasi

Terminal Setup'ta direkt terminal ile ilgili olan ayarlar yapilabilir, bkz.
sayfa 25.

TaskController uygulamasi

TaskController gérev yoneticisidir, bkz. sayfa 36.

50 saatlik deneme versiyonu etkinlestiriimigtir.

14
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Uriin tanimi

4.5 GPS uygulamalari

S8 GPS'in kullanilabilmesi i¢in bir GPS alicisi gereklidir.

4.5.1 GPS-Switch (opsiyonel)

Tarim aletleri kullanilirken, makinalarin strilmeyen bolimlerde acilip
kapatilmasi ve tarla kenarlarindan gegisler hatali dozajlamalara yol
acabilir. Ust liste gelen kisimlarin yol agabilecegi olasi sonuglar
bitkilerin zarar gérmesi, ylzey sularinin zarar gérmesi veya ekinlerin
kiriimasi olabilir. Bu dezavantajlar, bir GPS alicisina bagh olan GPS-
Switch ile dnlenebilir.

GPS-Switch, sirilmeyen bélimde, tarla kenarinda veya engellerin
cevresinden dolasilirken hassas bir pozisyon kumandasini mimkuin
kilar.

S6z konusu makinanin kollari, kismi geniglikleri veya serpme
Ozellikleri dikkate alinir.

Tarla ilk kez dolagilirken tarla sinirlari belirlenir. Bu sinirlar 1siginda
GPS-Switch, makine parametrelerine de bagh olarak cihazin tarladaki
hangi pozisyonda acilip kapatilacagini veya ¢alisma genisliginin
degistiriimesinin gerekip gerekmedigini belirler.

50 saatlik deneme versiyonu etkinlestirilmistir.
4.5.2 GPS-Track (opsiyonel)

GPS-Track, tarlada serit takibini saglar.
Bu uygulama GPS-Switch'e entegre edilmistir, bkz. sayfa 86.

50 saatlik deneme versiyonu etkinlestirilmigstir.

4.5.3 GPS Headland

Sanal bir strdlmeyen bolim yaratir.
Bu uygulama GPS-Switch'e entegre edilmistir, bkz. sayfa 73.

50 saatlik deneme versiyonu etkinlestirilmigtir.

454 GPS-Maps uygulama haritalarini alma (opsiyonel)

Uygulama haritalarinin alindidi tarlalar, kayitl nominal degerlere gore
isleme alinir. Haritalar alindiktan sonra bu nominal degerler
degistirilebilir.

Bu uygulama GPS-Switch'e entegre edilmistir, bkz. sayfa 68.

50 saatlik deneme versiyonu etkinlestirilmistir.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 15



Uriin tanimi
4.6 Yazilim durumu

Bu kullanim kilavuzu asagidaki yazilim
tarihinden itibaren gegerlidir:

AMATRON 3 yazilim strimu V 01.06.00
& Yazilim durumu, Terminal-Setup'in alt mentisu olan terminal
l diyagnozundan gorinttlenebilir.

4.7 USB arabirimi

GPS-Switch, USB bellek ile veri aligverisinin yapilmasini mimkin
kilan bir USB arabirimine sahiptir.

4.8 Tip plakasi ve CE isareti

Asagidaki resim, tip plakasi ve CE isaretinin

yerlesimini gOsterir. B%
Tip plakasinda yazilanlar: Gertite-(dent-Nr. (1) I |

(1) Makina ID no.: Typ | (2) IC€
@) Tip swzaz L0 R PRATREY

16 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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AMATRON 3 terminalinin kullanimi

5 AMATRON 3 terminalinin kullanimi

AMATRON 3, her zaman en son baslatilan isletim tliriinde baglar.
o Buna alternatif olarak
. isletim tirtG makina agildiktan sonra segilebilir.
o ISO-VT (ISOBUS)
o  AMAZONE terminali (AMABUS)

e AMATRON 3 standart olarak Terminal Setup'ta segilen igletim
tirinde galismaya basglar.

51.1 AMATRON 3 uygulamasinin se¢ilmesi

AMATRON 3 uygulamasinin segilmesi

. Makina kumandasi uygulamasi
. GPS uygulamasi

. Setup Terminal

. TaskController

Makina kumandasi GPS Setup Terminal TaskController
(ana mena) (ana meni)

i
L §
w

nnnnnn

® Tusa U¢ saniye bastiginizda

l manuel olarak uygulama

segebileceginiz bir menu gdruntdlenir. Fertilizer
o 4 Amazonen Werke H. Dreyer

0xZ6 DxAO00010000C400CEZ

O0xA0 O0xA00ABOD0ZBIFFFFF

i IsSs0BUS-TC

0=F7 DxAO00B82000C400CEZ

GPS-SKWitch

0x1C OxA0001 FO00C400CEZ

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 17



AMATRON 3 terminalinin kullanimi
5.2 Tuslarin ve fonksiyon alanlarinin tanimi

Ekranin sag kenarinda bir fonksiyon alani ile
gosterilen fonksiyonlar, ekranin sagindaki iki tus
dizisiyle kumanda edilir.

AMABUS

. Kare fonksiyon alani (A)
—  Tuglar (F1 -F4)

Capraz ayriml fonksiyon alani:
e  Sag alt fonksiyon alani (B)
— Tuglar (F1—-F4)

e  Sol ust fonksiyon alani (C)
— Tuslar (F5 - F8)

ISOBUS

o Kare fonksiyon alani (A)
— Tuslar (F1—F4)
o Kare fonksiyon alani (B)
— Tuslar (F5 - F8)

18 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



AMATRON 3 terminalinin kullanimi

Ac¢ma / Kapama
(AMATRON 3'U kamuya agik yollara ¢gikarken her zaman kapali
tutunuz).

Uygulamalar arasinda gegis yapma

© ©

. Bir dnceki menl gorintisiine donme
is meniisii - ana menii
arasinda gegis yapma
. Girisi iptal etme
is meniisiine gitme (tusu en az 1 saniye basil tutunuz)

m
[}
O
°

Diger meni sayfalarina gitme

GPS diyagnozu

Cok fonksiyonlu tutamak tanitma menusu
ISOBUS alarm ekranlarini onaylama

B
%

(uygulamaya gére)

. Ekrandaki imleg sola

. Ekrandaki imle¢ saga

. Segilen sayi ve harfleri devralma
Kritik alarmi onaylama
is meniisiinde %100 miktar

. Ekrandaki imle¢ yukari
. Hedef miktari is sirasinda miktar adimi kadar artirma

. Ekrandaki imle¢ asagdi
° Hedef miktari is sirasinda miktar adimi kadar azaltma

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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AMATRON 3 terminalinin kullanimi

5.21 Shift tusu

& Shift tusu, makina kumandasinin is menusinde kullanilir.

e  Cihazin arka tarafinda shift tusu ' yer
almaktadir (1).

e  Shift tusu etkinken, ekranda gdsterilir.

. Shift tusuna basildiginda bagka fonksiyon
alanlari gdsterilir ve fonksiyon tuslarinin o
islevleri buna gore degisir.

Shift] g9

shift

= A,

oy

[::d::
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5.3 Terminale giris yapma

AMATRON 3 terminalinin kullanimi

& Terminalin kullanimi i¢in bu kullanim
kilavuzunda fonksiyon alanlari

l gOsterilmektedir, burada bu fonksiyon
alanina ait tugsa basiimasi gerektigi
anlatilmaktadir.

MATRON

Ornek:

A

Kullanim kilavuzundaki agiklama:

A

islem:

. fonksiyon alani:

A fonksiyonu uygulanir.

Kullanici, A fonksiyonunu uygulamak igin bu
fonksiyon alanina ait olan F2 tusuna basar.

5.3.1 Metin girisi

Terminalde metin veya sayi girisi yapilmasi
gerektiginde bir giris menlsu gdsterilir. 1

Ekranin alt kisminda sayilarin ve harflerin
bulundugu bir se¢im alani gdsterilir, bunlar 0000000
kullanilarak giris satiri (1) olusturulur.

@@ QUERTZUIOPU
@@ _ _ ASDFGHJKLOA
’ , , Secim alanindaki By XxCcUBNM

harfler veya sayilar segilir.

. @ Secim onaylanir

. [ Giris satirindaki isaret sola kaydirilir.

. A Girig satirindaki isaret saga kaydirilir.

o Girig satirinda harf/say silinir

e " Secim alanindaki sayilar

- Segcim alanindaki harfler,
buyuk / kuguk harf gegisi

v’

. Giris satirini tamamladiktan sonra
onaylayiniz.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 21



AMATRON 3 terminalinin kullanimi
5.3.2 Say girisi
. + Sayi artar

o ™ Sayi azalir

veya

. @@ Ondalik hanesi segilir

. @ @ Secilen ondalik hanesi

ayarlanir
& Giris i¢in sinir degerleri, giris degerinin saginda gdsterilir:
l 30000
0@200
Q
i Negatif degerler (6rn. GPSx) girmek i¢in ondalik haneler @
@ Uzerinden Q'a getirilmeli, ardindan ™ ile negatif alana
girilmelidir.

5.3.3 Seceneklerin segilmesi

e Secme okunu (1) @ ve @ ile

konumlandiriniz. Maschinentyp auswihlen und mit

Eingabetaste libernehmen
. @ Secimi onaylayiniz (2).

22 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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5.3.4 Toggle fonksiyonu

Fonksiyonlar acilip kapatilir:

e  Fonksiyon tusuna (2) bir kez basildiginda
—  Fonksiyon agilir (1).

. Fonksiyon tusuna tekrar basildiginda

—  Fonksiyon kapanir.

AMATRON 3 terminalinin kullanimi

Funktion:

5.3.5 ISOBUS, Terminal Setup, TaskController girigleri

(1) Bir fonksiyon satirini segerek giris yapma.

(2) Gri bir fonksiyon alanini segerek giris
yapma.

<ap
@ Secim onaylanir

. @ Secim devralinir

Secim yapilr

[:j XXXXXXXXXX

D XXXKXXXXXX @ I
@) ]

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Makina kumandasi

6 Makina kumandasi
Makina kumandasi menusune gegilir
6.1 ISO-VT terminali olarak kullanim
Makinalar gerekli sartlari yerine getiriyorsa AMATRON 3, ISOBUS
terminali olarak kullanilabilir.
Makina kumandasinin ilgili ISOBUS yazilimina ait kullanim
kilavuzuna da dikkat ediniz.

6.2 AMAZONE terminali olarak kullanim

Makina kumandasinin ilgili AMABUS yazilimina ait kullanim
kilavuzuna da dikkat ediniz.

24 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



Terminal Setup

Terminal Setup

Terminal Setup menustine gegilir

.‘“

*

Gece-Giindiiz gegisi

Terminal ayarlari yapilir
(bkz. sayfa 26)

Traktor ECU (bkz. sayfa 27)

Aux-N atamasi, herhangi bir gok
fonksiyonlu tutamaga fonksiyon atamasi
yapilir (bkz. sayfa 30)

Lisans yonetimi (bkz. sayfa 32)

Terminal diyagnozu (bkz. sayfa 33)

Toggle digmesi ayarlari (bkz. sayfa 34)

Terminal baslangi¢ uygulamasi
yapilandirilir (bkz. sayfa 34)

Terminal paralel isletimi yapilandirilir
(bkz. sayfa 35)

Terminal program yoneticisi (bkz. sayfa 35)

Terminal Einstellungen
o kontiguirieren

% Iraktor ECU

@ AUX N Belegung

ﬁ Lizen1s Managernenl

m Terminal Diagrose

ﬁ Togale-Button Enstellungen

Terminal Start-Applikation
konfigurieren

Terminal Parallelbetrieb
konfigurieren

0 Terrninal Progranm-Managers

| =)

Alt mentlerden Terminal Setup'a donalir

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Terminal Setup

71 Terminal Ayarlan
e Aydinlik ayari F llelligkeit
° Ses siddeti ayari 2 Lautstirke 1..20 20
. Tarih ayari 5 Datum: 2001201
e  Saatayari (L) Uhrzeit: 13:33
e Zaman dilimi ayari :&L) Faitzone -13._+12 1
e Dilayarn Bl soacne Deutsch
e Olcii birimi ayari (yalnizca ISOBUS) m MaBeiheilen
. Saat formati ayari ®  Zeittormat 24h
e  Ondalik isareti ayari (yalnizca ISOBUS) ®  Dezimalrennzeichen
e  Tarih formati ayari ®  Datumsformat tmmijii
e  ASD baud orani ®  ASD Baudrate 19200
o ISOBUS-UT numarasi (yalnizca ISOBUS)
- ISOBUS-UT 1
—  Birden fazla terminal kullaniliyorsa number
AMATRON 3'e bir ID numarasi atanmalidir.
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Terminal Setup
7.2 Traktor ECU'su (simulasyonlu)

ISOBUS traktoriin traktor ECU'su makina igin gerekli olan traktor
verilerini aktarir.

Simulasyonlu traktér ECU'suna birden fazla traktériin verileri manuel
olarak girilebilir.

Traktér ECU'su (similasyonlu) olusturulmus ve etkin olmalidir:
. Tim AMABUS makinalar igin

AMABUS makinalar, ISOBUS traktdrlerden veri alamaz.
° ISOBUS traktor olmadiginda, ISOBUS makinalar igin.

ISOBUS makinalarda veri aktarimi icin bir ISOBUS traktor
gereklidir.

o ISOBUS traktdruin baglanti verileri kullanilamadiginda, ISOBUS
makinalar igin.

GPS-Switch Gzerinden kumanda icin gerekli olan baglanti verileri
(traktdr geometrisi bilgileri).

Bunun igin ayri bir baglanti kablosu gereklidir, bkz. sayfa 13.

Traktor ECU'su olusturulmus ve etkindir - 63 TRACTOR O W
Traktor ECU'su olusturulmustur ve etkin degildir - [ waks D
Secilebilir traktorlerin gdsterimi:
¢ 9 #8 TRACTOR_10 J &
59 TRACTOR 1 —|
o TRAC_S62 :| o
8
Traktor verilerinin gésterimi: Traktor Name: TRAC 552
Gaschwindigkeits - Quelle: Radeansar
=)
i
OAY .
3 Ek traktor olusturulur
EDIT
. Segilen traktoér diizenlenir
. % Secilen traktor silinir
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Terminal Setup

Yeni traktor olusturma veya diizenleme

Traktor igin herhangi bir ad girilir

GPS alicisinin pozisyonu ve
baglanti noktasi degerleri girilir.

Baglanti verileri gonderilir.
Hiz ayarlari

Tali tahrik mili ayarlar

Baglanti verileri

A: GPS alicisinin ¢capraz yonde makina
merkezine pozisyonu

o  sag - pozitif deger
o  sol - negatif deger

B: GPS alicisinin uzunlamasina yonde arka
aksa pozisyonu

o  aksin 6nlinde — pozitif deger
o  aksin arkasinda - negatif deger

C: Cekme agzi / alt baglanti takma
noktalarinin uzunlamasina yonde arka aksa
pozisyonu

Iraktor Name: ITEACT OR_0

Koppeldaten

Koppeldaten Senden '\ //

Geschwindigkeits -
Elnsteliuingen

Zapfwellen -
Einsteliungen

Koppeldaten

A o cm

28
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Hiz ayarlarn

Terminal Setup

. Hiz sinyalinin kaynagi segilir.
®  Geschwindigkelts - Quells Radsensor
. 100 m basina pals degeri girilir, veya
®  Tinpulse pro 100 200
o 100 m bagina pals degeri belirlenir:
Impulse auf 100m
Flar . e elnfahren
1.
2. Tam 100 m diiz gidiniz, durunuz. ® Wheel based speed: 0.0 km/h
Sl
3.
— Belirlenen palslar gosterilir.
—  Giuncel hiz gosterilir
Tali tahrik mili ayarlan
. Devir basina pals sayisi girilir.
®  Inmpulse pro Umdrehung: 1
—  Guncel tali tahrik mili devri gosterilir
!F:r?:‘:dlz:TO output shaft 0.0 Ujtniin
AMATRON 3 BAGO0094.6 02.15 29



Terminal Setup

7.3 Aux-N atamasi (ISOBUS)

@ Serbestce fonksiyon atamasi yapilabilecek bir ¢cok fonksiyonlu
l tutamak baglanmissa, ISOBUS makinesinin fonksiyonlari gok
fonksiyonlu tutamagin bir tusuna atanabilir.

=
> C
— > S s
o c S (2]
P = ° £k
= @ > L e
< < o S8
= |2 = o2
Tus atamasi yapmak igin: :E
—  Guncel tus fonksiyonlari gosterilir. 11 I
B a ©
1. @ Fonksiyon listesinden bir & ] =] .
fonksiyon segciniz. 11
U )
) X .
2. @ Secimi onaylayiniz. (u-' ﬁ < hf” .
—  Tus listesi gosterilir. 11
3. Cok fonksiyonlu tutamakta dilediginiz (_'H\_I E £ HES .
diizeydeki dilediginiz tusa basiniz (tim gok et
fonksiyonlu tutamaklarda mimkin degildir). 14
& . | @ T <
Buna alternatif olarak mentden bir =
tus fonksiyonu secip

segiminizi onaylayabilirsiniz.

—  Segilen fonksiyon segilen tusa atanmistir.

° Tam atamalar silinir
. Bir atama silinir
° Geri
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UYARI

Serbest atamali gok fonksiyonlu tutamagin yanhslhkla
kullanilmasi istenmeyen fonksiyonlarin uygulanmasina yol
acabilir.

AMATRON 3 baslatildiktan sonra bagh olan ¢ok fonksiyonlu
tutamagin fonksiyon atamasi gosterilir.

1. Fonksiyon atamasini bilingli bir sekilde kontrol ediniz.

Fonkisyon atamasini onaylayiniz.

Tus atamasi AMATRON 3'te goruntilenebilir.

Farkh dizeylerdeki tus atamalarini goérintilemek igin ¢gok fonksiyonlu
tutamakta ilgili diizeyi etkinlestiriniz.

= || &

MFG

==

.l

{ A=)

%!
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7.4

Lisans yonetimi

Satin alinan yeni lisanslari etkinlestirmek
igin ilgili uygulama secilmeli ve génderilen
anahtar kodu girilmelidir.

Tum 50 saatlik deneme versiyonlari i¢in
kalan sure gosterilir.

g GPS Switch (37:59)

& GPS-Track  (50:00)

9 GPS Maps (48:04)

]

BUIRGIKIGZTHOGUFTR

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGUIEG

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGULSY
—{
Name: GP5-Switch
Code: BUIRGIKIGZTHOGUFTR
R
Schlissel:
Status: deaktiviert
Restzeit: 37:5%h

32
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7.5 Terminal diyagnozu

. Yazilim surdmleri

> En iist satirda AMATRON 3'iin yazilim L software versionen
surima gosterilir.

Asagidaki satirlar, ilgili yazilim modullerinin
surimlerini gdsterir.

. USB ydnetimi

Burada gorev verileri ve glnluk dosyalari ﬁ USB Verwaliung
goruntulenebilir ve silinebilir. Bunun igin
daha once verileri USB bellege
kaydetmeniz gereklidir. Ayrica ekran
resimlerinin bir listesi gosterilir.

. Havuz yonetimi

Burada, daha 6nce ylklenmis olan tim ﬁ Pool Verwaltung
makinalarin kullanim ekranlari gosterilir. Bir
makina artik gerekli degilse, o havuz

silinebilir.
. Reset
GPS-Switch/Track'i resetleme: ﬁ Reset

GPS uygulamalarindaki tim ayarlar
sifirlanir. Olusturulan makinalar silinir.

AMATRON 3 terminal ayarlarini resetleme:

AMATRON 3'ln tim ayarlari (dil v.s.)
sifirlanir.

Fabrika ayarlari:
GPS-Switch/Track ve AMATRON 3'U resetleme.

AMATRON 3 tim uygulamalariyla tamamen
sifirlanir.

e M Ekran resmi gekilebilir

. ® ScreenShots aktivieren \/ 1
Bunun igin:

1. Ekran resmi i¢in ekran igerigini
goruntileyiniz.

@ @ tuslarina ayni anda basiniz.

— USB bellekte ekran resimleri klasori
olusturulur.

—  Ekran igeriginin oldugu dosya bu klasére
kopyalanir.

. Fonksiyonlara genel bakis

. Functionality Ubersicht
o s bilgisayar diyagnozu L runctonaity Obersic

o  CanTrace ayarlari
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7.6 Toggle diigmesi ayarlari

tusu ile toggle yapilarak direkt

erigilebilecek fonksiyonlar segcilir.

& Terminal-Setup (Servis) kapaliyken,

tusuna Ug¢ saniye boyunca
basilarak etkinlestirilebilir.

ﬁ Setup
ISOBUS-TC
GPS-Switch

7.7 Terminal baslangi¢ uygulamasi

. Terminal Boot menistu ile baslatilir

. Terminal AMABUS modunda baglatilir

. Terminal ISOBUS modunda baglatilir

ﬁ Terminal mit Boot-Meni1 starten

Terminal im Amatron+ - Modus
starten

Terminal im Isobus - Modus
starten

o 0B

34
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Terminal Setup

7.8 Terminal paralel igletimini yapilandirma

S8 Makina kumandasi ve GPS uygulamasi farkli terminallerde

l calisacaksa, ilgili terminale istenen fonksiyon atanmalidir.
e  Terminal AMATRON ve GPS-Switch olarak Terminal als Amatron und GPS-

baslatilir Switch starten

e Terminal AMATRON olarak baslatilir E Terminal als Amatron starten D
e  Terminal GPS-Switch olarak baslatilir [ Terminal als GPs-switch starten D
7.9 Terminal program yoneticisi

. Harici 1s1kh gosterge gubugu etkinlestirilir.

Harici 1s1kll gdsterge gubugu terminaldeki ﬁ LightBar

GPS girisi ile GPS alicisinin arasina
baglanir, bkz. sayfa 13.
ﬂ GPS GPS_SGR1

e  GPS alicisina gore GPS suriiciisi segilir
o  etkin degil
o GPS_A100/101
o GPS_NovAtel
o GPS_SGR1
o  GPS_STD (standart)

o GPS alicisi yapilandirilir, bkz. sayfa 50.
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TaskController - Gorev Yoneticisi

8 TaskController - Gorev Yoneticisi
TaskController menisine gegilir

TaskController, kumanda terminalinde tarim makinasi ile ¢iftlik

ybnetim sistemi arasinda bir araylz olugsturan bir uygulamadir.

TaskController ile

. Kok veriler ve gorevler alinir

. ana veriler olusturulabilir.

e  gOrevler olusturulabilir ve dizenlenebilir.

o Ciftlik yonetim sisteminden alinan ana veriler buradan degistirilemez.

Su fonksiyonlar desteklenmektedir:

. Terminalde goérevler olusturulabilir.

. Bir tarla haritas1 yardimiyla planlanan goérevler izlenebilir ve
duzenlenebilir.

e  Gorevden GPS-Switch'e uygulama haritasi aktarilabilir.

. On bilgiler ISOBUS is bilgisayarina aktarilabilir.

o islerin yapildig belgelenir. Belgelenen verilerin tirt, ISOBUS ig
bilgisayarinin turane baghdir.

. is sonuglari daha sonra PC yazilimi ile degerlendirilmek (izere
kaydedilir.

. Kesintisiz olarak goérev verileri kaydedilir.

USB bellek

USB bellek iki gérevi yerine getirir:

e  Tarla haritasi ile terminal arasinda veri aktarimi saglar.

is sirasinda harici bellek olarak gérev yapar.

USB bellek is sirasinda daima takili olmalidir.

o USB bellek takilmadi / Task Data klaséri olusturulmadi goéstergesi:
R
& TaskController sunlardan olusmaktadir:
l e  Gorevler
e  Ana veriler
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TaskController - Gorev Yoneticisi

Auftrage

Aktif goreve gidis — bir gérev P4 ciammdaten
baslatiimigsa =

SRR

Gorev listesine gidis — gorev basglatiimamigsa.

R

D#

@ TaskData klasorii USB bellekte

olusturulur. Buraya tarla dosyasindaki
ISO-XML gorev verileri kaydedilir.

, 1%

Formati USB- bellek, verilerinin

silinmesi.
o  TaskController modu ayarlanir, bkz. sayfa
45
’
. [

Veriler USB bellege kaydedilir.

o USB bellegi ¢cikartmadan 6nce verileri kaydetmeyi unutmayiniz.

Aksi takdirde gorev verileri kaybolabilir.
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TaskController - Gorev Yoneticisi
8.1 Gorevler
Gorev listesi:

Tiim gorevler gosterilir:

Baslatilan gérev (yesil)
Biten gorev: (kirmizi)
Yeni goérev, bos: D (sar)

Secilen gorevin verileri olarak ana veriler
gosterilir:

@ isaretli gorev segildikten sonra

baslatilabilir veya durdurulabilir.

Dﬁi
. Yeni gorev olugturma
. % Gorevi kopyalama
D)

Bos gorevler degistirilebilir:

1. @ Segili gorev acilr.

EDIT
2. Gorev dlzenlenir

Yeni veya bitirilen goérevin baslatilmasi:

. B Segili gérev baslatilir, ise
baslanmadan énce

=)

. geri

B rkas 240 19.07.12

KAS 240 19.07.12

B xas 240 19.07.12 N
B 2008-12-01 20:06:58
9
KAS 240 18.07.12
## Bei Beckmann
& AEF AVIS Workshop,
QCh:04m:24s é)

2012-07-19 13:40:40

B xas 240 19.07.12
g AEF FMIS Workshop,
i@ wallenhorst

& Montessori-Str.

oy Betriebs-AK 2,

“4 255 kg/ha

%4 Amazone Streuer r
Y Betriebs-AK 2,

'5 Cuengen mineral, Kreiselstreusr

(o
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Baslatiimig gorev:

dﬁ
42| Nominal degeri giriniz.

— Uygulama haritalari otomatik olarak atanir

(GPS-Maps, ASD, uygulama haritali gorev).

o Baslatilan gérev nominal deger /
uygulama haritasi ile yiiriitiilebilir.

H

Baslatilan gorev bitirilir

—  Bitirilmis bir gérev yeniden baslatilabilir.

=)

geri

TaskController - Gorev Yoneticisi

Auftrag401 |.|
Pflanzenschutz spritzen Tastfeld
ﬂi&é Sollwerte, 162,68 Ifha _Wasser

- -

& AMAZONE UF01

Sabit nominal deger:

o . Her gbrev icin bir nominal deger girilmelidir.

Uygulama haritasi Uzerinden degisken nominal deger:

e  Alinan godrevler bir uygulama haritasi i¢erebilir.

e  GPS-Maps uzerinden alinan uygulama haritalari siparise

atanabilir.

e  ASD arabirimi Gzerinden nominal degerler géreve atanabilir.

Uygulama haritas1 GPS-Switch'te gosterilir ve nominal miktar

tespitinde kullanilr.

. @Baslatllan gobreve giris yapilir

o ls asamalar

o  Nominal miktar ayarlanir ve makinaya

atanir
o Mdasteri
o Tarla
o Boélim
o Yetkiliisgi
o  Traktor
o  Sdricu

o lsin tiri

TSK-1

*448 250 kg/ha

i, AEF FMIS Workshop,

‘ Wallenhorst

§ Bei Beckmann

] Betriebs-AK 2,

% Amazone Tractor

‘I Betriehs-AK 2,

¥ Duengen mineral, Kreiselstreuer

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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TaskController - Gorev Yoneticisi
8.2 Ana veriler

Ana verilere su objeler kaydedilebilir:

Nom. degerler Bkz. sayfa 41

Bolimler
Tarlalar

Musteriler

Cihazlar Bkz. sayfa 42
isci

Urtinler

& Obijeler ayri ayri goérintulenebilir. Degisiklikler yapilabilir.

. @ Secili obje agilir

Nesne arama

D&
Yeni obje olusturulur
. K Obje silinir

EDIT
. Obje duzenlenir

)

. geri (daima ana sayfaya donulur)
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TaskController - Gorev Yoneticisi

8.2.1 Nominal degerler

. Nominal degerler olusturulabilir.
78.99 |/ha _Diinger Q

. Gorevler uygulama haritalari igerebilir

Gosterge: Sayi, birim, madde ASD

162.68 kg/ha _Diinger D
. Nominal degerler GPS-Maps tzerinden
(shape dosyasi) alinabilir. GPS-Maps

Gosterge: GPS-Maps

M GPS-Maps

o Nominal degerler ASD arabirimi (izerinden =)
kullanima sunulabilir.

Gosterge: ASD

Nominal degerlerin girilmesi

Deger Birim Madde

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 41



TaskController - Gorev Yoneticisi

8.2.2 Cihaz girme

Amazone cihaz geometrisi ayarlari
. AMABUS makinasi oturum agmis olmalidir.

. ISOBUS ve AMABUS: Bagka makinalar
oturum acabilir.

ISO-XML cihazlari

. ISOBUS'taki tim makinalar burada otomatik
olarak oturum acar.

Amazone cihaz geometrisi ayarlari

. \/ Cihaz etkin

o Cihaz etkin degil
. Yeni cihaz olusturulur
EDIT
. Mevcut cihazin ayarlari degistirilir
. Segili cihaz silinir
. Geri donilir ve yeni / degistirilen

cihazin etkinlestiriimesi onaylanir

Einslellurgen

Ariggone Gordle-eormel e |

d*“_é’ TRO-HMI Gt

=
u
T 0.
bl Za-m 3001 %
T
# Edx 6000 []

Name: Za-m 3001

Maschinentyp: Streuer

Anz, Teilbreiten: & .
GFsx: 0 zs.i-'

GPSy: 0

42
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TaskController - Gorev Yoneticisi

Cihaz olusturma veya degistirme

. Ad
o Makina tipi & Name: AMAZCONF 00-22-26
ISOBUS: Yalnizca manuel makina
mimkandar. 4  Maschinentyp: Samaschine
. Kismi genislik sayisi
[ Standart tek k|Sm| gen|§||k + A, TeilbleiLen: i
. Kismi genislikler 1, 2, ...(standart tek kismi
geniglikten farkliysa teker teker girilmelidir)
¥ Standard Einzelteilbr.: 600.0 cm
s
; # TbHNm:1 600.0 cm
o @L GPS x girilir
GPS X1 L H

Gerategeametrie
GPS X 6l¢lsU, dozaj organi ile baglanti

noktasinin mesafesini gosterir. GPS X1: 1900 cm
e ilaglama makinasi: Piiskiirtme memelerine GPs K 1050) cm
mesafesi.
e  Gubre serpme makinasi: Serpme disklerinin H 8
merkezine mesafesi. £
3 Ekim makinasi: Arka slirgliye mesafesi. ’ H B £
GPS X2 ————————— !

GPS X1 6lgusu, aks ile baglanti noktasinin
mesafesini gosterir.

Glbre serpme makinasi (AMABUS):

Glbre serpme makinasinin kapanis noktasini ayarlamak igin GPS X1
degeri degistirilebilir.

Acilis noktasi ise surilmeyen bolim mesafesi Gzerinden degistirilir,
bkz. sayfa 59.
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TaskController - Gorev Yoneticisi

Ekim makinalarn i¢in GPS X

Ornek:

Makine GPS X1 [cm] Makine GPS X1 [cm]
min. maks. min. maks.
9000-TC 815 6000 Activ 685
6000-2 170 6001 Activ 685
EDX | 6000-TC 725 6002 Activ 685
6000-2C 170 3001 718
9000-T 815 Cirrus | 4001 718
303 Special WS 224 236 6001 718
303 Special RoteC 210 221 3002 718
353 Special 224 236 4002 718
AD-P 403 Special 210 221 6002 718
303 Super RoteC 205 209 3003 588 703
303 Super RoteC+ 217 221 3003 compact 612 727
403 Super RoteC 205 209 Cirrus 3503 612 727
403 Super RoteC+ 217 221 4003 612 727
649- 6003 -2 dak. 612 727
6000 666-
682 (standart) C 6001 423 503
ayena
8000 771 6001-C 423 503
Citan | 9500 771 12001 1107 | 1257
Condor
12000 921 15001 1107 1257
12001 955 PS RoteC 222
15001 1105 RoteC+ 234
GPS X1 degerini 6zellikle ekim makinasi igin azami dikkat ve
hassasiyetle belirleyiniz / giriniz.
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TaskController - Gorev Yoneticisi

8.3 TaskController ile / olmadan galisma

X

. TaskController agilir / kapatilir.

TaskController uygulamasi iki modda galistirilabilir:

e  TaskController tizerinden gorev yoneticisi ile

o  TaskController tiim islevlere sahiptir.

o  Calismaya baslanmadan 6nce gorev TaskController'dan
baslatiimahdir.

e  TaskController tizerinden gorev yoneticisi olmadan

o  makinanin dahili gérev yoneticisi etkindir

o  TaskController'l kullanmiyorsaniz veya aktive etmediyseniz
bu modu kullaniniz.

o TaskController olmadan GPS-Switch kullanilabilir.

o  Sadece bagh olan makina gosterilir.

o USB bellek olmadan ¢alismak mimkuanduir.

TaskController uygulamasinin modunu soyle
degistirebilirsiniz:

v

TaskController Gzerinden gérev

yoneticisi ile

TaskController Gzerinden gérev

yoneticisi olmadan (makinanin dahili gérev
yoneticisi)

Einstellungen

brbeitsmodus:

“ /1 Auftragsverwaltung

[}

™,

A N

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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TaskController - Gorev Yoneticisi

8.3.1 AMABUS ve TaskController (ISO) yazilimina sahip makinalar

o TaskController asadidaki durumlarda kullanilamaz:
. AMABUS V 6.04 ve daha eski, V 2.21 ve daha eski yazilimi olan

ekim makinalari.

e AMABUS V 5.30 ve daha eski yazilimi olan siraya tek tane ekim
makineleri.

—  Ana veriler menusu

AMABUS yaziliminda cihaz geometrisi @ggﬁ
TaskController'in Cihazlar alt Cihazlar
menusine manuel olarak girilmelidir.

Amazona Gerdte-Geomelrle
Finstell nogen
. AMAZONE cihaz geometrisi ayarlari,

bkz. sayfa 42 ﬂ@' 1SO-XMI Gerate

8.3.2 TaskController'siz makinalar

TaskController yerine cihaz geometrisi
l giris maskesi gosterilir.

) Giincel makina |
i isi E
. AMAZONE cihaz geometrisi ayarlari,

bkz. sayfa 42

. TaskController acilir / kapatilir

TM v 01.03.19b
TCv 010312
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GPS uygulamasina genel bakig

9 GPS uygulamasina genel bakis

GPS menisune gegilir

9.1 Ana meni

GPS Switch ile galigilabilmesi icin asagidaki
giriglerin yapilmis olmasi gereklidir.

Ana meni su bilgileri géstermektedir:

Gorev baglatild Auftran: Pfl hutz soritzen Testfeld
Alternatif galigma modu: Gorev yoneticisi yok Hitrag: Fianzenschultz spritzen © ctlagdalen
Schlagname:
TaskController'da making| _ _
(otomatik olarak ISOBUS iizerinden veya| [ Maschinentyp: Spritze Info
AMABUS'ta olusturularak Arbeitsbreite: 21.00 m
Anzahl Teilbreiten: 42
Traktérin baglanti verileri: Koppeldaten: Amazone Tractor
(otomatik olarak ISOBUS Uzerinden veya PP ' Ihe
simulasyonlu TECU girisi ile "
Sehp
Artaribsnweni GRSiagnose
Ana mend, ise baglamadan énce gerekli verilerin
girilecegdi alt menulere ayriimaktadir.
. Bolum verileri menlisu
. Uygulama bilgileri
o GPS-Switch menusu
47
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(81 12.6kmsh fg@% 4.1 bar
. gOsterim yazilim strimune baghdir 250 1732m 6/3 \ 2001/ha
. is verileri yalnizca makine kumandasi ve &= 12471 100 %
Section Control bir terminalde ¢alisirken
gOsterilir.
48

GPS uygulamasina genel bakig

9.2 is meniisii

l Ana menu

is menisi

GPS-Switch is menusi

is verileri kapali makina kumandasi is meniisi

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



Tarla sinirinin is mentstinde gosterimi.

Kismen islenmis tarla sinirinin is menisinde
gosterimi.

(2 boyut modu)

GPS-Track paralel sirlis yardimiyla islenmis
surdlmeyen bolimin is menisiinde gosterimi.

(3 boyut modu)

3 boyutlu gdsterim, uygulama karti is menisiine
yuklenmistir.

GPS uygulamasina genel bakis

0

A.79 ha

S
18.8 n .||||

G
R

ik

R 100%
1.58 ha

18.

A om

B

44 K]

Y. 44 haf 18.8|n

f Feldgrenze!

100%

2. 22 ha
2.31 ha

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15

49



GPS uygulamasina genel bakig

9.3 GPS diyagnozu menusu

© __ RGIPR
l Ana menu

GPS diyagnozu

ARMAFTIMNE

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

Terminal Setup'ta segilen GPS alicilari gosterilir:

Ayarlamadan once:
e  Terminal Setup'in terminal program yoneticisi alt mentstinden

Isikli gésterge cubugunu devre digi birakiniz, bkz. sayfa 35.

. GPS alicisini direkt AMATRON 3'e baglayiniz (i1sikli gosterge
cubugunu cikartiniz).

GPS alicisi A100 / A101, NovAtel, standart

o Baud orani 19200 (standart).

Baud oranini degistirmek icin: -

- #Baudrate
1. " Baud oranini ayarlayiniz. % Satellit 1
2. AMATRON 3'ii yeniden baslatiniz. #% Satellit 2

= Korrektursignal

3. Degisen baud orani GPS alicisina
gonderilir.
A100 / A101, NovAtel: ﬂ
. Uydu 1: 120 ayarlayiniz.
e Uydu 2: 126 ayarlayiniz. GPS vV 01.01.22 b

. Duzeltme sinyali: EGNOS ayarlayiniz.
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GPS alicisi SGR1

Yapilandirma otomatik olarak yapilir. Daha
hassas bir sinyal degerlendirmesi igin
performans orani yikseltilebilir.

. Duzeltme sinyali segilir
. Veriler igin performans orani segilir.
— Performans orani 5 Hz Standart

— Performans orani 10 Hz

OK

. Performans orani onaylanir

)

. GPS verilerinin gosterimi

GPS diyagnozu, GPS sinyali ile ilgili glincel
verileri ve hata diyagnozu ile ilgili ham verileri
gosterir.

GPS uygulamasina genel bakig

Korrektursignal Egnos EU

L]

Ausgaberate GHr

]
..

Ausgaberate 10Hz W

o

AMAZOMNE

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

o

I

Geogr.Breite 1 51.0991738 N
Geoqgr.L&nge : 11.6816583 E
Qualitat ; 02 DGPS
Anzahl : 08

Kurs : 50.00
Geschwindigkeit 1 0.00 km/h

Empfangsfrequenz :5 Hz

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,1.6, 1
$GPGGA,085546.37,5105.95043,N,01140.899

$GPVTG,50.00,T,50.00,M,0.00,N,0.00,K

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS uygulamasina genel bakig

9.4 GPS-Switch'in hiyerarsisi

Esc @
. e & . =
Is menusiu Ana menii e GPS
diyagnozu
Esc
N RS
Bilg
Manuel / Otomatik
Tarla sinirini Béliim verileri Setup
belirleme / silme GPS-Switch

Paralel siirus

Tarla gérunimiu
biyiit, kiigiilt,

o €9

o €9

Cakigsma derecesi

timu
Engel Yeni Cakigma toleransi
Pusula Yiikleme Siriilmeyen bolim
mesafesi
2 boyutlu <-> 3 Kaydetme
boyutlu Tarla siniri cakisma
Alma toleransi
Referans noktasi .
koyma / ayarlama Verme Makina modelleme
GPS-Switch Zoom Alan algilama
ayarlan Bos hafiza Sesli
(EIFEm TR ErEr Hafizayi tarla sinir uyarisi
yeniden Onizleme siiresi
diizenleme

Cihaz geometrisi

Otomatik kanat indirme

52
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GPS uygulamasina genel bakig

9.5 GPS parametrelerinin tanimi

GPS

Global Positioning System (Kuresel Konumlandirma Sistemi)

DGPS

Differential GPS (Diferansiyel GPS)

Duzeltme sistemi dogrulugu +/- 0,5 m'ye gikartir
(RTK'de 0,02 m).

HDOP

Horizontal Dilution of Precision (GPS degerlerinin kalitesi)

9.6 GPS kalitesi ile ilgili sartlar

GPS-Switch igin GPS, DGPS ve HDOP parametrelerine bagli GPS
kalitesi.

GPS kalitesi

DGPS 0ilaé Iyi

(Hedef durum)

HDOP 6 ila 8 Orta

HDOP 8'den buyulk Kétl
GPS HDOP 0 ila 6 Orta

HDOP 6ila 8 Koétl

HDOP 8'den buyulk Kétl

lyi kalite:

. Otomatik modda ¢alismak mimkinddr.
Orta kalite:

. Otomatik modda ¢alismak mumkinddr.
. islenen ylizey sari gésterilir
Kota kalite:

GPS net degildir. Tarla GPS-Switch'te goésterilmez. Bu nedenle
islenen tarla da isaretlenemez, otomatik modda galismak ve tarla
sinirt olugturmak miamkun degildir.

!

Koétiu GPS veya ariza durumunda, GPS-Switch her zaman
otomatik olarak manuel moda geger!

Manuel moda gecis her zaman makinanin kapanmasina neden olur.
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10 GPS uygulamasinin igletime alinmasi
10.1  ilk igletime alma
& e  Yeni bir GPS alicisi ilk kez kullanildiginda birkag dakika
l OnyuUkleme yapacaktir. Ancak bunun ardindan GPS-Switch
sinyal alacaktir.

. Daha sonraki kullanimlarda ise GPS-Switch'in DGPS sinyallerini
almak icin ihtiya¢ duydugu stre yaklasik 30 saniyedir.

10.1.1 Yabanci bir GPS sistemine baglanma
AMAZONE GPS alicisinin yerine yabanci bir GPS sistemi
kullanihyorsa, GPS sisteminde sunlar saglanmalidir:

. Seri arabirim mevcut olmaldir, baglanti 9 kutuplu Sub-D RS232
soketi ile yapilacaktir

o Hiz: 19.200 Baud
o  Veriler: 8 veri biti
o Parite: Parite yok
o  Durma biti :1 durma biti
(8N1)
. Uygun veri kimeleri (NMEA protokoli)

o GPGGA, GPVTG (5 Hz olarak), GPGSA (5Hz veya 1 Hz
olarak)
veri kimeleri

. Duzeltme sinyali (DGPS) mevcut olmalidir.

10.1.2 Temel durum

[ ] Temel durum, makinanin agildiktan sonra daha fonksiyonlar
l baglatilmadan énceki durumudur.

Tum sistem acildiktan sonra sistem manuel moda gecer! Makina
temel durumdadir.

ilaglama makinasi:

° Kismi genislik valfleri kapal

. Tam kismi genislikler 6nceden secilmis
Giibre serpme makinasi:

. Diskler kapali

. TUm kismi geniglikler dnceden segilmis

e  Sirgi kapali
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10.2 GPS-Switch kurulum menusu

Setup
> Ana meniide seginiz:

Sayfa bir o m.-oal

I Cakisma derecesi girilir, siehe Seite 57.
. Cakigma toleransi girilir, bkz. sayfa 58.

o Tarla siniri gakigsma toleransi girilir, yalnizca
ilaglama makinasi igin, bkz. sayfa 59.

&
ES

. Makina modelleme ile farkli makina
tiplerinin ardil calisma 6zellikleri simtle
edilir.

o devre disi (U¢ noktall baglantiya sahip
makina)

o  Cekilen makina

o  Cekici makinasiz arag

GPS uygulamasinin igletime alinmasi

Ulberlappungsgrad:

Uberlappungstoleranz:

100%

0cm

liberlappungstoleranz Feldgrenze: 0 cm

Maschinenmodellierung:
gezogene Maschine

| ooz

‘& i |
MBI TN
Sayfa iki & 02103 Akustische Feldgrenzenwarnung: ein Olf 1
01 +
. Tarla siniri agildiginda sesli tarla Schlage erkennen (Umkreis): 5.0 km
sinirt denetimi agilip kapatilir. —
. ,Tarlalarin yikleme sirasinda gosterildigi
cevre km cinsinden girilir.
. Kismi genisliklerin 6nizleme siresi 6nceden +
acihir, yalnizca ilaglama makinasi ve ekim Vorschauzeit Fir Einschalten 600 ms
makinasi igin, bkz. sayfa 59. —
. Kismi genisliklerin dnizleme suresi =4
gecikmeli olarak kapanir, yalnizca ilaclama Yorschauzeit for Ausschalten 300 ms
makinasi ve ekim makinasi i¢in, bkz. sayfa 0202 —
59.
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GPS uygulamasinin igletime alinmasi

Sayfa li¢

ilagclama makinasi

Tarla siniri dahilinde otomatik kanat
indirme.

Sure milisaniye olarak girilir.

Makina galistirimadan 6nce kanatin
indirildigi sure.

Standart: 0 ms

Maksimum: 5000 ms

56

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



10.2.1 Cakigsma derecesi

is sirasinda, bir kismi genisligin islenmis olan
veya islenmeyecek bolimlerinin Ustl gizilebilir.

Cakisma derecesi, burada s6z konusu kismi
genisligin devreye alinip alinmayacagini gosterir.

Cakigma derecesi % 0:

—  Minimum ¢akigma varsa, ilgili kismi genislik
kapatilir.

Cakigma derecesi % 50:

—  Bir kismi genisligin % 50'sinde cakisma
varsa, kismi genislik agilir.

Gubre serpme makinasi icin tavsiye edilir!

Cakisma derecesi % 100:

—  Ancak bir kismi genigligin tamaminda
gakisma oldugunda kismi genislik kapatilir.

Sadece ilaglama makinasi igin / glibre serpme
makinasi:

Sinirda veya guvenlik bolgesinde genel olarak %
0'lik bir cakisma derecesiyle calisilir.

Yalnizca ekim makinalari igin:

Cakigsma derecesi % 100 tavsiye edilir.

GPS uygulamasinin igletime alinmasi

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS uygulamasmm isletime alinmasi

10.2.2 Cakigma toleransi

Dis kismi genisligin hassas olmama oranini
gOsterir ve disik ¢cakismada kismi genigligin
surekli agiimasini énler.

Ayar araligi: 0 ila 50 cm.

Ornek 1:

Cakisma derecesi: % 0

Cakisma toleransi: 50 cm

Ornek 2:
Cakigsma derecesi: % 100
Cakigma toleransi: 50 cm
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10.2.3 Tarla siniri ¢gakigsma toleransi

Sinirda dis kismi genisligin sirekli olarak
acilmamasi i¢in, sinirdaki cakisma toleransi ayri
olarak ayarlanabilir.

Sinir gakisma toleransini ayarlayiniz.
o  Maksimum 25 cm

o  Standart/ tavsiye edilen 0 cm

Kullanici sorumlulugu kendisine ait
olarak (ayar degistirme uyarisi) bu
degeri maksimum

25 cm'ye (yarim meme mesafesi)
ayarlayabilir.

10.2.4 Sirilmeyen boélim mesafesi

Guibre serpme makinasi (AMABUS):

(V) Sirdlmeyen bolim mesafesi, glibre serpme
makinesinin tarlaya giristeki agilis noktasini
belirler. (stiriimeyen bolim ile serpme diski
arasindaki mesafe)

(1) Sdrdlmeyen bdlim
(2) Tarla

(3) Sdrulmeyen bélime giriste kapanis noktasi
(GPS X1'e bagh)

(4) Tarlaya giriste acilis noktasi (GPS X1'e ve

GPS uygulamasinin igletime alinmasi

V'ye bagl)
Bkz. sayfa 92.

& Sirdlmeyen bélim mesafesi V, standart olarak yarim galisma

l genigligine ayarlanmistir.
30 m'den buytk calisma genisliklerinde veya 6zel gubre tlrlerinde
ayarlama yapmak gerekebilir.
Gulbre serpme makinasinin agilis ve kapanis noktalarini ayarlamak
icin, GPS X1 degeri ve surilmeyen bélim mesafesi degistirilebilir.
Yalnizca kapanis noktasi dogruysa (GPS X1) surilmeyen bolim
mesafesini girerek agilis noktasini ayarlayiniz.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS uygulamasinin igletime alinmasi

10.2.5 Acilis ve kapanis 6nizleme suresi

& Gubre serpme makinalari ve ISOBUS ilaglama makinalari i¢in gegerli

l degildir!

Yalnizca ekim makinalari ve AMABUS ilaglama makinalari igindir!

3 Onizleme siiresi, arazinin dikis yeri olmadan islenebilmesini
saglar.
o islenmemis alandan islenmis alana gegiste.

o islenmis alandan islenmemis alana gegiste.

. Cakismanin buyukligu, diger etkenlerin yanisira surus hizina
baghdir.

3 Onizleme, milisaniye cinsinden bir siire girisidir.

. Buyuk 6nizleme sureleri ve yuksek hizlar, istenmeyen
calistirmalara yol agabilir.

Optimum tarla islenisi

(1) Siriilmeyen boliim / islenmis boliim

(2) Tarlanin gakisma olmadan dikissiz islenmesi

islenmis boliimlerde gakisma

Kapanis 6nizleme siresi Acllis dnizleme siresi
A A '

p 4 E

(A) Cakigsma uzunlugu

. Kapanis — islenmis bir alana girme: . Acilis — islenmis bélimden cikis:
o ilaclama makinasi: Onizleme siiresini o ilaclama makinasi: Onizleme siiresini
kisaltiniz. kisaltiniz.
o Ekim makinasi: Onizleme siiresini o Ekim makinasi: Onizleme siiresini
artiriniz. kisaltiniz.
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islenmemis alan

Kapanis 6nizleme suresi Acilig 6nizleme suresi
B B

(B) Islenmemis alan uzunlugu

. Kapanma — islenmis bir alana giris: . Acilis — islenmis bélimden cikis:
o llaglama makinasi: Onizleme siiresini o llaglama makinasi: Onizleme siresini
uzatiniz. uzatiniz.
o Ekim makinasi: Onizleme siiresini o Ekim makinasi: Onizleme siiresini
kisaltiniz. artiriniz.
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Ekim teknolojisinde tavsiye edilen 6nizleme siireleri

L

Onizleme siiresi,

sunlar igin: Tahil kg / ha Kolza kg / ha Giibre kg / ha
[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Aciis | 2500 2400 2800 2600 - -
3m Kapanig| 2600 2800 2400 3000 - -
Acilis 3500 3400 3900 3400 4000 3800
AVANT 4000
Kapanis 3600 3800 4300 4800 3900 4300
AVANT 5000 Acilis 3800 3600 4100 3700 3900 3800
Kapanig | 4400 5000 4000 4300 4300 4700
Acllis 3600 4000 5000 4900 4300 3900
AVANT 6000
Kapanig | 4600 4700 6500 6200 5100 5200
Acilis | 2900 2700 3000 2400 - -
CAYENA 6001
Kapanig 3100 3500 2800 3200 - -
Aciis | 2300 2100 1900 2300 2600 2600
CAYENA 6001-C
Kapanis 2600 2700 1400 2600 2700 3000
Special Kapanis | 3400 3200 2900 3000 — -
Compact Kapanig | 2900 2900 1800 | 2600 - .
Acilis | 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C
Kapanig| 2600 2800 1900 2200 3000 3300
Acilis | 2600 2500 2800 2600 = =
Cirrus 4002
Kapanis 2900 3100 2800 2900 = =
Aciis | 2800 2600 2900 2700 - -
Cirrus 6002
Kapanig 3400 3600 3400 3800 - -
Acilis 3800 3500 3800 3400 = —
Cirrus 6003-2
Kapanis 3800 3700 3600 3700 - —
Aciis | 2500 2300 3000 2700 2700 2700
Cirrus 6003-2C
Kapanig| 2800 2900 3100 3600 3400 3500
Acilis 2600 2300 2700 2400 = —
Citan 6000
Kapanis 2800 3100 2500 2800 = —
Acilis 3200 3100 2000 2000 - -
Citan 12000
Kapanis 3600 3700 1600 1600 - -
EDX: Section Control tim ayristirmayi veya tek bir sirayi kumanda eder.
EDX Acilis 1200
Ayristirma Kapanis 200
EDX Tek sira Acilig 1160
kumandasi Kapanis 600

Verilen degerler tavsiye niteligindedir, mutlaka kontrol edilmeleri

gerekir.
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Cakismada / islenmemis alanlarda énizleme sureleri igin dizeltme sureleri

Cakisma uzunlugu (A) / islenmemis alan uzunlugu (B

0,5m 1,0m 1,5m 2,0m 2,5m 3,0m
5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
E = 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
gg 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
@ | 11| 164ms| 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms
& Listelenmeyen hizlar ve mesafeler (A, B) i¢in diizeltme stireleri

Onizleme sireleri igin diizeltme siireleri [ms] =

turetilebilir veya su formiille hesaplanabilir:

Uzunluk [m]
Sirds hizi [km/h]

x 3600

Ekim teknolojisinde aclilis ve kapanis igin énizleme siresi su
etkenlerden etkilenir:

e  Asagidakilere bagli sevk sureleri
o  Tohum tiri
o  Sevk mesafesi
o Fandevri
. Asagidakilere bagh suris davranisi
o Hz
o  Hizlanma
o  Frenleme
o  Asagidakilere bagli GPS hassasiyeti
o  Duzeltme sinyali

o  GPS alicisinin giincellenme orani

!

Surilmeyen alanda hassas bir kumanda igin — 6zellikle ekim
makinalarinda - sunlar sarttir:

o GPS alicisinin RTK hassasiyeti (glincellenme orani min. 5 Hz)

e  Sirilmeyen alana giris ve ¢ikislarda degismeyen hiz

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS uygulamasinin igletime alinmasi

10.3 Bolim verileri meniisii

Schlagdaten

- Ana meniide seginiz:
Amazone Feld0S
Meu ) ) NEU
. Bir tarlanin yeni kaydi.
— Beyaz ekran, tarlanin yeni kaydi igin Laden
sistemin hazir oldugunu gosterir.
Tarlanin adi: -adsiz-.
Speichem
Irnport
& Tarla kaydedilirken tarlanin ad1 verilir.
Expart

Laden #8.49 ha 010z

. Calismaya baglanmadan 6nce tarla
Ozellikleri USB bellekten yiklenir, bkz. sayfa
65.

ichem|
o E Calisma sonrasinda tarla USB

bellege ytklenir.
— Ad giriniz.

Cratan
imnpeHtieran

. Shape dosyalari USB bellekten
alinir, bkz. sayfa 67.

Export|
. Bolim dosyasi baska uygulamalar
icin Shape (shp) formatinda PC'ye aktarilir.

Sayfa iki il QQaggl Amazone FeldD5 @l
) =
. Tarla gérintisi bayataltr
° _@\ Tarla gorintasi kigultaltr
Freier
Speicher
. L NS Bulunulan konum merkezlenir
Freier
) Speicher
Speicher| -
. USB bellekteki bos hafiza kapasitesi  |g .49 ha 2 jo2 "
g6rantulenir.
Speiche1
reorg. . o
o Bos hafiza yetersizse USB bellegin

hafizasi optimize edilir.

® 50 kayit isleminden sonra hafiza
otomatik olarak optimize edilir.
l —  Ekrandaki mesaji onaylayiniz.
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10.3.1  Bolum verilerinin yuklenmesi / silinmesi

Su bolim verileri goériuntulenebilir:
. Tarla islenmeye bagslanirken tarla siniri.

. is daha dnce yarida kesilmis ve simdi
devam edilecekse, islenmig alan (tarlanin
islenmis bolimdi ile tarla sinin).

o GPS-Track i¢in kilavuz izleri
o Engeller

e Istisna bélumleri

. Uygulama haritalari

. Sirdlmeyen bdlim

—  Goruntilenemeyen bolum verileri gri

gOsterilir.
1. USB bellegi takiniz.
Mein
Laden| o Soll die aktuelle Aufnahme
2. Yiikleme alt menisiind aginiz. gespeichert werden?
la
la Mein
3. / Guncel alani kaydediniz.
4.
wbocnng [
Limkreis Amazone_Feld... aden
o Yalnizca ayarlanan gevre Amazone Feldol
icindeki tarlalar gosterilir, bkz. sayfa -
¢ 9 y Amazone_FeldD2
95. Suchen
Amazone_Feldd3
o Tam tarlalar g0sterilir.
Amazone_Feld0S Linkreis
5. "y > Dilediginiz tarlay:
seginiz veya
Loeschen
Suchen
bir metin girdikten sonra tarlayi
arayiniz.
Laden
6. Secimi onaylayiniz.
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7. @ , @ Dilediginiz tarla

Ozelliklerini teker teker isaretleyiniz.

8. @ Tarla 6zelligini seginiz.
> M

—  Gri tarla 6zellikleri segilemez.

Ok

©

Tarla 6zelligini yukleyiniz.

—  Segilen tarla ekranda gosterilir.

E=e
10 Ana menlye donalir

Loeschen

. USB bellekte segili bir tarla silinir.

1. @ , @ Dilediginiz tarlayi

seciniz.

Ja Mein

tusuna basiniz.

@Feldgrenze

lecarbeitete Fliche

@Leitspuren
DHindernisse

@Ausschlusszunen

Amazone_Feld...
Amazone_Feldol

Ok

Laden

Amazone_Feldo2

Amazone_Feld03

Amazone_Feld05

Amazone_Feldo4

Suchen

Urnkreis

Loaschen

66
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10.3.2 GPS-Maps - Shape dosyalarinin alinmasi

1.

USB bellegi takiniz.

Impor

Veri alma alt menUsunU aginiz.

@ , @ Dilediginiz icerigi

seginiz.

Impor

Secim onaylanir.

@ , @ Shape dosyasinin

oldugu veri dizinini seginiz.

@ Veri dizini degistirilir

\ En Ust dizin dizeyi
\.. Bir Ust dizin diizeyi

\xxx Su dizine geg¢

Laden

Shape dosyasi glincel tarlaya
kaydedilir.

Typ
Feldgrenze Tmport
Ausschlusszanen
Applikationskarten
Laden
\applicationmaps
Alle

WOATA
\Exclusion Zones
YHindernisse
\Leitspuren
\sCreencapy

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Uygulama haritalarini alma

Alma sirasinda direkt bu klasdre erisildiginden, uygulama haritalari
tercihen applicationmaps klasériine kaydedilmelidir.
Uygulama haritalari alinirken sunlar segilmelidir: Rate (Ifha)

e Ihtiyag miktari

. Etkin madde orani: kg veya litre etkin
madde/ha (etkin maddeyi % olarak

belirtiniz) 13333 Rate Alle
15556
— Uygulama haritasinda ihtiyag miktari, etkin
madde igerigine gore tekrar hesaplanir.
Rate Einzein
Rate Alle
. Uygulama haritasinin tim ihtiyac
miktarlar girilen % degerine degistirilir. Loschen
EQH [ _g~ordardl. shF

Rate Eirgeln

. Bazi ihtiya¢ miktarlari segcilir @
L ve degistirilr.
Léschen

. Uygulama haritasi silinir.

© Alinan uygulama haritasi is mentisiinde gésterilir.

10.4 Bilgi meniisu

Info
—Ana menude seginiz:

Bilgi menusinde mevcut uygulamalar gosterilir.
GPS-Switch SW-Yarsion; 1.7.5

Uygulamalar igin su bilgiler gosterilir: (c2004 - 2010 LAGOS Computersenvice GmbH

. Deneme sirimlerinde kalan siire Feature [

5PS-Switch aktiviert

e  Tam surimlerde aktivasyon

BGCSDA DEELEMESETFIFR HR HU IT LT
L MBMLFLFT RC RU 5K SLSR 2V TR
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11 GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

ise baglanmadan énce su girigler yapiimig olmalidir:

BolUm verilerinin girilmesi (sayfa 64).
Makina geometrisi ayarlari (sayfa 54).

Kurulum ayarinin yapilmasi (sayfa 55).

Calisma sekline gore sunlar mantiklidir:

111

Her zaman tarlanin yeni kaydinin yapilmasi (bkz. sayfa 80),

Tarlalarin veya tarla sinirlarinin yeni kayittan sonra USB bellege
kaydedilmesi ve tarla islenmeye baslanmadan dnce ylklenmesi
(bkz. sayfa 82).

GPS-Switch is menusi gostergesi

10

-] @O

™~

9 \Cm] 1005

1.58 ha

ey
ZHm

(1) Tarla siniri (kirmizi)
(2) Islenmis alan (yesil)
(3) Islenmemis alan (beyaz)
) Is makinasi sembolii
) Calisma genisligi
(6) GPS sinyali kuvveti
) Cakisma derecesi
)

Otomatik veya Manuel mod

(9) BOlIUmUn toplam alan dlgtsu (tarla siniri
icinde)

(10) Referans noktasi, kalibrasyon noktasi.
(11) Pusula

(12) Tarla sinirinda makina uyarisi

(13) Kalibrasyon istegi
(

14) Uge kadar cakisma (yalnizca ilaglama
makinasinda)

(15) Eklenen engel

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi
is meniisiinde kismi geniglikler ile is makinasi
sembol.

(1) Kismi genislikler (gri — makina ¢alisma
konumunda degil)

(2) Acilmis kismi genislikler
o mavi
(3) Kapanmis kismi genislikler

) kirmizi

ISOBUS makinasi:

Makinanin is uzunlugu aktarilirken siyah bir
cizgiyle isaretlenir.

(1) s uzunlugu

(2,3) Acilis / kapanis noktasi, makinanin ayarina

gore.
AMAZONE ilaglama makinasi: Bkz. ISOBUS

kullanma kilavuzu, kismi genislik kumandasinin

konfiglirasyonu.

70
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11.2 GPS-Switch is menustiindeki fonksiyon alanlari

01 0/1
. Manuel / Otomatik mod ayari, bkz. @] O
sayfa 74.
[A]
()
Otomatik modu bes saniye iginde
onaylayiniz. @
— Ekranda Manuel / Otomatik mod gdsterilir. ED*'I' a
R gees (o
J ® | Manuel cihaz geometrisi istisnai @ .||I
durumu (otomatik kismi genislik kumandasi 15.0 m aLjoz

yoktur), bkz. sayfa 85.

.

3 Tarla siniri belirlenir (yeni kayitta ilk
tarla turundan hemen sonra).

. Tarla siniri1 silinir.

[ ]
N5

GPS Track: GPS Track kilavuz
cgizgileri olusturulur

GPS Track: Kilavuz gizgileri silinir

Tarla géruntist bayataltr

Tarla géruntisa kagultalar

N LA

Ug saniye igin tarlanin tamami
gOsterilir

. Bulunulan konum merkezlenir
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

@ Sayfa iki il J2.ru:5|

Tarladaki engel terminalde
isaretlenir, bkz. sayfa 79.

X

Engel silinir.

4=

DGPZ

Ha
@ .III Setup
18 @ m 0z joz

Ekran yonu
o  Kuzeyi yukari bakar,

o  Surls yonu yukari bakar.

‘(]
i Ekran goruntusu degistirilir 2D <
3D

>

Tarlada GPS sinyali i¢in referans
noktasi olusturulur veya listeden mevcut
referans noktasi segilir, bkz. sayfa 77.

yeni tarla kaydindan 6nce.

A Tarla kalibre edilir.

daha 6nce kaydedilen bir tarla
dizenlenirken.

sey
GFS-Switeh

Kurulum menusune gegilir, makina
otomatik modda kalir, bkz. sayfa 55 ve
sayfa 89!

72
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11.2.1  Ayarlanabilir suriilmeyen bélim / GPS-Headland

GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

@ Sayfa li¢ i Ja.rual

Ayarlanabilir striimeyen boluim: m
rd
rd

ise baglanmadan énce bir siirlilmeyen bolim
ayarlandidi takdirde, tarlanin i¢ kismi énce D
otomatik modda iglenebilir. Ardindan sdridlmeyen A
bolim islenir. Sirilmeyen boélimde kilavuz izleri
olusturulur.

RA
' el
@3-78 ha @ -~
1, E’SUrUImeyen bolim olusturunuz 3,99 ha 18.89

o  Surllmeyen bolimin genigligi girilir

-

o  Birinci kilavuz izinin konumu girilir.
Yarim is genigligiyle (1) mi / tam
calisma genisligiyle (2) mi baglansin?

—  Surdlmeyen bdlim turuncu — Kismi 2
genislikler strilmeyen bdlumde kapanir.

2. Tarlaigini duzenleyiniz.

D Surilmeyen bdlim etkinlestiriniz

—  Surllmeyen bolim gri — Surtlmeyen bélim
diizenlenebilir.

w

4. Sarulmeyen boluma duzenleyiniz.

) m Sirtlmeyen bolimi siliniz.
. [.:] Tarla igini dizenlemek icin gegis

yapilir
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11.3

Otomatik mod ve manuel mod

GPS-Switch uygulamasi hem otomatik modda, hem de manuel
modda kullanilabilir.

Otomatik modda kismi genigliklerin agiligi/kapanigi tarlada ve
surilmeyen bolimde otomatik olarak gergeklesir.

Otomatik mod:

e  Agllig, kapanis ve kismi genislik kumandasi otomatik olarak
gerceklesir.

Manuel mod:
. Otomatik kismi genislik kumandasi olmaz.

. Makina; makina kumandasi, joystick, AMACLICK uzerinden
kullanilir.

¢ Terminalde yalnizca gdsterilir ve isaretlenir.

ISOBUS:

Section Control her zaman en son ¢ikilan modda ¢alismaya baslar.
Otomatik mod asagidakilerden sonra korunur:

. Kumanda terminalinin agiimasi

e  Yeni bir goérevin baslatiimasi

e  GPS kesintisi

—  Gerekirse Section Control' makina yazilimi Gzerinden kumanda
ediniz.

AMABUS:

Section Control her zaman manuel modda galismaya baglar.

Otomatik mod

1. Makinayi ¢galisma konumuna getiriniz.

2. GPS-Switch uygulamasini seginiz.
3. GPS-Switch is menisini seciniz.

4. [I2BRE Otomatik modu seginiz.

Makina kumandasi uygulamasini seginiz.

5.
6. ISOBUS: Gerekiyorsa makina kumandasinda Section Control'l
otomatik olarak ayarlayiniz.
7. Gerekiyorsa makinayi galistiriniz
8. Harekete gegciriniz ve galismaya baglayiniz.
—  Kismi genislikler otomatik olarak agilip kapatilir.
— lIslenen alan GPS-Switch is meniisiinde gosterilir.

74
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Maniiel mod

1. Makinayi ¢galisma konumuna getiriniz.

2. GPS-Switch uygulamasini seginiz.
3. GPS-Switch is menisini seginiz.

4. Manuel modu seginiz.

Makina kumandasi uygulamasini seginiz.

Kismi geniglikleri manuel olarak makina kumandasi Gzerinden
acip kapatiniz.

o

— lIslenen alan GPS-Switch is meniisiinde gosterilir.

& Otomatik modda ¢aligsmak igin gereken sartlar:
l . Makina hazirlanmig olmaldir:

o) ilaclama makinasi: Kanat agiimis ve titresim dengelemesi
¢6zilmis olmalidir.

—Kilitli titresim dengelemesi ile tek tarafli
ilaglama yalnizca manuel modda mimkunddr.

o  Ekim makinasi: EKim makasi is konumunda olmalidir.

o  Gubre serpme makinasi: Serpme diskleri agik olmahdir.
. GPS sinyali yeterli kalitede olmalidir:

o HDOPile GPS </=6

o HDOP ile DGPS </= 8
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& Otomatik modda kismi genigliklerin makina kumandasi ve gok
l fonkisyonlu tutamak Uzerinden agilip kapatiimasi

. mumkunddr (yazilim sturdmu 7.15'ten itbbaren AMABUS ilaglama
makinasi),

. mumkuin degildir (diger makinalar).

ilaglama makinasi:

. Kismi genisliklerin AMACLICK'ten kapatiimasi, GPS-Switch
uygulamasindan daha yuUksek dncelige sahiptir.

Ancak bu sekilde kapatilan kismi genigliklerin arkasindaki alan
halen yesil isaretlidir.

— Boylece, manuel olarak atlanan bir bélumin bir sonraki gegiste
otomatik olarak kapatilmasi saglanmaktadir.

. Otomatik modda kismi genisliklerin makina kumandasi
Uzerinden secilmesi mimkuandur.

Distan kapatilan kismi geniglikler GPS-Switch'te de kalici olarak
kapatilir ve s6zkonusu alan yesil isaretlenmez.

— Bu sayede 6rnegin 27m'lik bir ilaglama makinasinda 2 dis kismi
genislik surekli olarak kapatilabilir ve boylece 21m'lik strus izleri
ile bir bolum islenebilir.

& ilaglama makinasinin / giibre serpme makinasina ait disk tahriginin
makina kumandasi Uzerinden kapatilmasi otomatik modda da
l muUmkuinddir.

is meniisiinden ¢ikildiginda, arizalarda veya kétii GPS sinyalinde
GPS-Switch manuel moda geger.

— llaglama makinasi: Kismi genislikler kapatilir.
—  Gubre serpme makinasi: Surgu kapatilir.

DIKKAT

Kismi genisgliklerin kendi kendine a¢ilmasiyla otomatik modda
geri geri giderken istenmeden giibreleme / ilaglama
gerceklesebilir.

GPS-Switch yalnizca siiriis yoninde sorunsuz ¢alisir. Manevralarda,
Ozellikle geri geri surtsleri de igeriyorsa, guvenlik nedeniyle GPS-
Switch manuel moda alinmaldir.

Bunun yerine makina kumandasi tizerinden:
. ilaclama makinasi - Piiskiirtecleri kapatiniz,

. Gubre serpme makinasi — Kapatma stirgisini kapatiniz,
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi
1.4 Referans noktasi
Referans noktasi, GPS sinyalinin tarla konumu igin aldigi
referanstir.

Referans noktasi

. bir tarla kaydedilmeden 6nce ayarlanmali/ veya mevcut olan
kullaniimahdir,

. istendigi takdirde veya gdsterilenden sapma varsa terminal
Uzerinden tarlaya ayarlanmalidir.

& Referans noktasi

l e  traktordeki GPS alicisinin tarlada bulundugu noktadir.
o traktorle gidilmeli ve ara¢ dururken kaydedilmelidir,
. GPS sinyali igin konum kalibrasyonunda kullanilir,

e tekrar bulunabilir herhangi bir noktadir. Bu nokta, islenecek
tarlanin Ustlinde veya yakininda olmalidir.

(6rn. traktoérin 6n tekerlegi ile sinir tagina gitme),

o tarla kaydedilirken daha sonraki is adimlari igin hatirlanmalidir.

Referans noktasi son derece bilingli bir sekilde belirlenmelidir.
Referans noktasina her kalibrasyonda ayni taraftan ayni sekilde
gidilir.

Referans noktasinin konulmasi ve kalibrasyonu igin bir dizeltme

sinyalinin bulunmasi siddetle tavsiye edilir.

Net olmayan bir referans noktasina karsi uyari oldugunda bu nokta
kullanilmamalidir.

GPS anteninin pozisyonu baska bir traktore takildiktan sonra
degismigse, referans noktasi tekrar ayarlanmalidir.

—  Bu durumda kalibrasyon yetersizdir.

11.4.1 Hatali / yanhs kalibrasyon

Yanlis kalibre edilen veriler is yapilirken kullanilamaz.
Yanliglikla yanhs bir yerde kalibrasyon yaptiysaniz, dogru yere gidip

kalibrasyonu tekrar yapabilirsiniz.
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11.4.2 Yeni referans noktasi atama

Yeni bir referans noktasi ayarlamak igin su sekilde hareket edilmelidir.
1. Tarlayi yukleyiniz
2. Tarlayi kalibre ediniz

—  Simdi yeni bir referans noktasi ayarlanabilir veya listeden

segcilebilir.
11.4.3 RTK-GPS kullanimi
o Bu hareket sekli igin bir RTK istasyonunun kullaniimasi gereklidir.
& RTK sinyali arizalandiginda tarlanin kalibre edilebilmesi icin bir RTK
l istasyonu kullanilsa da referans noktasi konulmalidir.

o Referans noktasi ayarlanirken veya kalibre
edilirken GPS verilerinin islenmesi yaklasik
15 saniye sirer (dUzeltme sinyali yoksa 30
saniye) ve ekranda gdsterilir. Referenzpunkt gesetzt!

@ Weiter mit Enter...
o Referans noktasini onaylayiniz.

=
—
—

&
Ly

Vi
(=

®

230

@ DGPS
18.8 m _@} a8
; ail
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11.5

Engellerin isaretlenmesi

Tarladaki engeller terminalden isaretlenebilir.

1.

A

Engeli ekleyiniz.

2. @ @ @ @ Engeli kaydiriniz.

— Engelin GPS antenine pozisyonu gosterilir.

3. @ Pozisyonu onaylayiniz

X

30 metre gevredeki engeller silinir.

GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

[ = )

Engellere ulagilmadan 6nce sesli ve

l gorsel bir uyari verilir.

& Hindernis!

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15

79



GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

L

11.6  Yeni tarla kaydinda hareket sekli

Normal olarak tarla ¢calismasinin basinda tarlanin turlanmasi

sirasinda siiriilmeyen boliim ele alinacaksa:

— Her zaman tarla icin yeni kayit yapiniz.

— Ik tarla turunu manuel modda gergeklestiriniz.

— llaglama makinasi: ilk tarla turu otomatik modda da yapilabilir.
Bunun i¢in otomatik modda da manevra yaparken ve geri geri
giderken puskurtegleri manuel olarak agip kapatiniz.

Yeni kayittan 6nce: Ekranda tarla / tarla siniri yoktur.

160 1oha ©
X
_/'/./.
+ gyre (]
£ 100% ‘ @ |I|II I:j
Z1.8 m " ‘ 0203 [ H
1. @ AMATRON 3'U aginiz.
—  Yaklasik 30 saniye sonra AMATRON 3 DGPS sinyali alir.
2. GPS uygulamasini seginiz.
3. Bolum verileri mendsinu seginiz.
4, Yeni tarla kaydi yapiniz.
— Tarla -isimsiz- olusturulmustur.
5. Ana menlye donindz.
Is menlsinu seciniz.
Tarla / tarla siniri kaydedilecekse referans noktasini ayarlayiniz /
yukleyiniz.
[
0 Referans noktasina gidiniz ve koyunuz, ya da
I%.j
o Referans noktasini listeden seginiz.
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

e  Yeniolusturulan tarla kaydedilecekse referans noktasi
ayarlanmalidir / yaklenmelidir.

. Blyuk iglem stresi gerektiren genis tarlalar s6z konusuysa,
ancak bu sekilde tarla kalibre edilebileceginden referans noktasi
ayarlanmalidir / yiklenmelidir.

— Bodylece uydu kaymasindan olusabilecek yanlisliklar
Onlenecektir.

— Ik tarla turunu gergeklestiriniz, bkz. sayfa 74.

Tarla turu tamamlandiktan sonra:

8. Durdurunuz.

)

—  Tarla siniri gdsterilir.

©

Tarla sinirini belirleyiniz.

10. Tarla icini dizenleyiniz.
—  Kismi genislikler otomatik olarak agilip kapatilr!

—  Tarlanin tamaminin Uzerinden gegildikten sonra tim kismi
genislikler otomatik olarak kapatilir.

11. Gerekiyorsa GPS uygulamalari ile makina kumandasi
arasinda gecis yapiniz.

Kullanim sonrasinda:
1. Makina kumandasi: Makinayi kapatiniz.

2. Gerekiyorsa: Bolum verilerini USB bellege kaydediniz
(bkz. sayfa 65).

3. @AMATRON 3'U kapatiniz.
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi
11.7 Bir tarla sinin / tarla yuklenirken hareket sekli

—  Tarla turu otomatik modda yapilabilir.

Bunun i¢in otomatik modda da manevra yaparken ve geri geri
giderken puskurtecleri manuel olarak acip kapatiniz.

Kayitli / yUkla tarla siniri.

=
—
—

& Feldgrenze!

G
NE

2

o ® &
5.64 ha 27.8 m .ll

1. @ AMATRON 3'U aginiz.

—  Yaklasik 30 saniye sonra AMATRON 3 DGPS sinyali alir.

GPS uygulamasini seginiz.

Tarla sinirini / tarlay bélim verileri mendsu Uzerinden yukleyiniz
(bkz. sayfa 65).

Esc . e
4. Ana menuye dénunlz.
I[s menusunu seginiz.

Referans noktasina gidiniz.

i

7. ﬁ Tarlay kalibre ediniz ve 15 saniye durunuz.

8. Makina kumandasi uygulamasini seginiz.

— Tarlay! otomatik modda duzenleyiniz.
Kullanim sonrasinda:

1. lIsi yarida kestiginizde: Tarlayi USB bellege kaydediniz, bkz.
sayfa 65.

2. Makina kumandasi: Makinayi kapatiniz.

3. @ AMATRON 3'l kapatiniz.
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11.8  lsin yarida kesilmesi

GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

Tarlanin igini yarida keserken / kumanda terminalini kapatirken
sunlara dikkat ediniz:

. Referans noktasi ayarlanmalidir.

. Arag bilgisayari tekrar agildiktan sonra tarlanin islenme durumu
is ekraninda gosterilir ve ise devam edilebilir.

. is yarida kesildikten sonra bagka bir tarla islenecekse, tarlanin
bir USB bellege kaydedilmesi gereklidir.

is yarida kesildikten sonra tarla yiiklenmigtir.

Amazone Feld0S

Laden

Speicherm
Irnpaott

Expiort

B.49 ha 01/02
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

11.9 s sirasinda

& Tarla sinirina ulagiimadan 6nce sesli ve gorsel bir uyar verilir.

Bir referans noktasi ayarlanmigsa:

Son kalibrasyonun ardindan doért saat gegmisse
ve GPS-Switch yapmanizi istediyse en kisa
zamanda yeni bir kalibrasyon yapiniz. Die letzte Kalibrierung
liegt zu lange zuriick.
Bitte fiilhren Sie bald
eine neue Kalibrierung
durch!

/

Bestdtigen mit Enter...

O o5
1.46 ha S{N@ al
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GPS-Switch uygulamasinin kullanimi

11.10 Manuel cihaz geometrisinde REC

Otomatik kismi genislik kumandasi olmayan
makinalar igin: DDDDD 3 ﬂﬂﬂﬂ(] HEE

1. Kismi geniglikleri manuel olarak makinadan

O

aciniz.
Ayni anda
REC

2. hed islenen tarlanin kaydina baglayiniz. y @l

REC =L
3. Kismi geniglikler ® lile her BEP —
kapatildiginda ayni anda kaydi da .Ill

durdurunuz.

ayarlanabilir, kaydedilebilir ve otomatik kismi geniglik kumandali

Kayittan sonra tarla sinirina gidilirken, tarla siniri terminalden
makinalar i¢in kullanilabilir.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS Track uygulamasi
12 GPS Track uygulamasi
121 Fonksiyonu

GPS Track tarlada serit takibi saglayan bir uygulamadir. ilk
kilavuz izine goére paralel kilavuz izleri olusturulur.
Terminalde bu kilavuz izleri gosterilir.

Isikll gbsterge gubugu traktéran kilavuz izinden sapmasini
gosterir ve kilavuz izlerinin tam olarak izlenebilmesini saglar.

12.2  is meniisiinde GPS Track

P - RN

\ \_<
\-‘ [

(1) Numaralandirilmis kilavuz izleri

Shift

—t]
s

(2) Etkin kilavuz izi (mavi)

(3) Sonraki kilavuz izi

(4) Kilavuz izinin bulunmasini saglayan isikli gdsterge gubugu
(5) Kilavuz izi ile aradaki mesafe, cm olarak

(A) Kilavuz izlerini olusturmak igin baslangi¢ noktasi

(B) Kilavuz izlerini olusturmak igin bitis noktasi

86 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



L

12.3 GPS Track kullanimi

1.

ad sl

GPS Track uygulamasi

GPS-Switch kurulumu:

o  Yonlendirme sablonunu seginiz, bkz. sayfa 89.
o  Tarhlan giriniz, bkz. sayfa 90.

o Kilavuz gizgisi mesafesini giriniz, bkz. sayfa 89.

ik sirlis sirasinda siirlis gizgisinde klavuz izleri olusturunuz,
bkz. sayfa 88.

Olusturulan kilavuz izleri segilen yénlendirme sablonunda
gOsterilir.

Daima bir sonraki numaraya sahip olan kilavuz izini bulunuz.

Kilavuz izine ulasildidinda iz mavi igaretlenir.
Kilavuz izinden geginiz.
Bunu yaparken isikli gésterge cubuguna dikkat ediniz.

ilk kez gecerken mevcut engelleri kaydediniz, bkz. sayfa 79.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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GPS Track uygulamasi

12.4 Kilavuz izlerinin olusturulmasi

12.41 AB yonlendirme sablonu ustliinden kilavuz izleri, diizeltilmis veya ayni

Kilavuz izleri olusturulmadan dnce kurulum menisinde su girig
yapiimalidir, bkz. sayfa 89:
. Ydénlendirme sablonunu seginiz
e  Tarh slrugu

. Kilavuz izi mesafesi

[2i)
1. Kilavuz izlerini olusturmak igin baslangig noktasi A'yi
belirleyiniz.

2. Kilavuz izinin olusturulmasi i¢in gereken sirisi yapiniz.

A
3. Kilavuz izlerini olusturmak igin bitis noktasi B'yi
belirleyiniz.

—  Kilavuz izleri hesaplanir ve terminalde gosterilir.

4. |Z Kilavuz izleri silinir.

f W SR
=1 0 2]
B

/

12.4.2 A+ yonlendirme sablonu lizerinden kilavuz izleri

AlE]

1. Kilavuz izlerini olugturmak icin baslangic¢ noktasi A'yi
belirleyiniz.
AlE]

2. Kilavuz izlerinin akis acisini giriniz.

— Kilavuz izleri hesaplanir ve terminalde gdsterilir.
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GPS Track uygulamasi

12.5 GPS-Switch ayarlari (GPS Track)

| setp qIITRS
|§ menusunde: Filhrungsmuster: AB B‘\., (\1:\('(\('
+
Beete 1
-
o " l'Yénlendirme sablonu diiz bir A

o . Leitspurabstand 18000 cm
baglanti ¢izgisi veya A ve B noktalari P

arasinda herhangi bir kontur.

Lightbar
+ A Empfindlichkeit 10cm |
0 , Tarhlar. o |

L
o L ‘ ‘ Kilavuz izi mesafesi
Standart olarak makinanin ¢alisma
genisligidir. Bir gakismayi glivence
altina almak i¢in bu deger biraz
dusdarulebilir.

0 E , A Isikli gosterge

¢ubugunun hassasiyetini cm olarak
ayarlayiniz.

Al

- | i) Uzua” il U:W;il bkz. sayfa 55.

12.51 Yodnlendirme sablonu

GPS Track ile farkli yonlendirme sablonlari olusturabilirsiniz.
Paralel siirus

Kilavuz izleri paralel gizgilerdir:

e AB — Kilavuz izleri, konulan A ve B noktalarina baglanan
paralel dogrulardir.

. A+ — Kilavuz izleri bir A noktasi ve izlerin takip edecegi bir agi
ile paralel dogrular olarak belirlenmistir.

-2 [ 1] 3]
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GPS Track uygulamasi
Kontiir izleme

Kilavuz izleri rastgele konturlerdir.

. Duzeltimis kontir — Kilavuz izleri, ilk kilavuz izi yarigapinin
ayarlandidi egriler icerir. I¢ egrilerinin yaninda yarigap kugular,
dis egrilerin yaninda bulyr.

e Ayni kontlr — Kilavuz izleri egriler icerir, burada tim kilavuz
izleri ilk izle aynidir.

12.5.2 Tarh sirisii

Tarh surlsleri sirasinda bir kilavuz izinden sonra hemen yaninda iz
surilmez, onun yerine bir veya birkag kilavuz izi daha sonra islenmek
Uzere atlanir.

Bdylece yandaki kilavuz izinin surtlmesi igin manevra yapiimasi
gerekmez.

Burada kilavuz izlerinin zaman araligi girilmelidir.
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GPS Track uygulamasi

12.6 Isikli gosterge gubugu

Isikli gbsterge cubudu, izin nasil takip edildigini gosterir.

e  Alttaki LED ¢ubudu kilavuz izinden sola veya saga dogru
sapmay!i gdsterir.

. Ust LED gubugu ise tekrar kilavuz izine dénmek igin gereken
direksiyon hareketini gosterir.

e  Yalnizca sari LED’ler yaniyorsa makina kilavuz izindedir.

ayarlanmigtir. AMATRON3 ve GPS alicisi, isikli gosterge cubugu ile

o Isikli  gosterge ¢ubugu standart olarak 19200 baud oranina
ayni baud oranina ayarlanmis olmalidir.

Isikli gésterge gubugunun baud orani yapilandirma menudsinden
ayarlanabilir.

Ust LED ¢ubugu yapilandirma meniisiinde baud oranini gosterir.

— Baud oranlari (600-57600) soldan baslayarak yukselir.

Alt LED ¢ubugu yapilandirma menusinde yazilim durumunu gdésterir.
—  Yazihm durumu: x.x (x = 1-5 yanan LED).

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

e  Yapilandirma menUsunu goruntuleyiniz: basili tutunuz ve

AMATRONS3'U aginiz.
. + /- baud oranini konfiglirasyon menistinden degistiriniz.

. Konfigirasyon mentsinden ¢ikinizz: AMATRONS'U tekrar aginiz.
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Anza/ SSS

13 Ariza/ SSS

Glbre serpme makinasi:
GPS-Switch
. surls yonunde erken kapaniyor
. surls yoniinde gec¢ kapaniyor
. surls yonunde erken agiliyor
. surls yonunde geg aciliyor

Ornek:

Sorun:

Gubre serpme makinasi 5m erken
kapaniyor, glincel GPS X1 degeri -
3000.

. surls yénune ¢apraz olarak dogru degil

Task Controller — Cihaz geometrisi:

—  GPS x degerini ylikseltiniz

—  GPS x degerini disuriniz.

— siUrtlmeyen bolim mesafesi V'yi artiriniz
—  slrtlmeyen bolim mesafesi V'yi azaltiniz
Cozim:

GPS X1 degeri: -8000'e ¢ikartiniz.
—  Gubre serpme makinasi diizglin kapaniyor,
ancak gec aciliyor.

Cozim:
Sirdlmeyen bélim mesafesi V: 5000 azaltiniz.

— GPS y degeri yanhs

— Onisaret yanhs

izler arasinda cizgiler olusuyor

TECU:
—  Adegeri yanhs

—  GPS-Drift, referans noktasini kalibre ediniz.

2
Alim yok: & -

GPS diyagnoz meniisiinii aginiz.

Veriler mevcut mu? Hayir

Veriler mevcut mu? Evet ->

e  Anten/ harici GPS baglantilarini kontrol
ediniz

e  Antendeki lamba yaniyor mu?
(kirmizi: Agik, turuncu: GPS, yesil: DGPS)

. Harici GPS cihazini kontrol ediniz. Ayarlar
19200 Baud, 8 veri biti, parite yok, 1 durma
biti

. Harici cihaz NMEA veri kimelerini kontrol
eidniz. GGA, VTG, GSA, 5Hz

e  GPS kalitesini kontrol ediniz. GPS sinyali
koti ma? Sinyal gereklilikleri listesine
bakiniz.

AMATRON 3 acilmiyor

AMATRON 3 fazla hizli kapatilip agiimisgtir.

. Birka¢ saniye bekleyiniz ve tekrar aginiz.

. 9 kutuplu soketi temel donanimdan ¢ekiniz
ve tekrar takiniz.

GPS-Switch diizgiin anahtarlamiyor

(¢ogunlukla geg).

. Harici GPS'i kontrol edin. GGA, VTG ve
GSA 5Hz ile génderiliyor mu?

92
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Ariza / SSS

Makina sembolii siiriis esnasinda hareket
etmiyor,

ancak gosteriliyor ve agma / kapamaya tepki
veriyor (mavi/kirmizi/gri).

Harici GPS'i kontrol edin. GGA, VTG ve
GSA 5Hz ile génderiliyor mu?

Hata mesaji: Tarla siniri olugturulamiyor.

— Tarla sinirt zaten mevcuttur.

Yeni bir bélimun olusturulmasi unutulmustur.

Kusbakisi olarak bélim goérintilenebilir.

Yeni bdlim olusturunuz, bir kez daha
cevresini dolasiniz (gerekiyorsa Uriin
uygulamadan), ardindan tarla sinirini
belirleyiniz.

GPS-Switch makinaya tepki vermiyor.

TaskController'da dogru makina ayarlanmis
mi?

Makina dogru yazilima sahip mi?

Gubre serpme makinasi: Surim 2.31'den
itibaren

ilaglama makinasi: Siirim 7.06.01/02m'den
itibaren

Ekim makinasi: Strim 6.04 / 2.22'den
itibaren

Traktoriin TECU'su?

Hayir? Terminal Setup: Traktér TECU'sunu
(simllasyonu) giriniz / etkinlestiriniz.

Gorevi baglatiniz.

AMATRON 3'te bir veya birden fazla kismi
genislik GPS-Switch'e tepki vermiyor,
veya tersi.

GPS-Switch'teki kismi genislik sayisinin
AMATRON 3'tekilerle ayni olup olmadigini
kontrol ediniz.

Bazi kismi geniglikler ge¢ veya erken devreye

giriyor

Kismi genisliklerin GPS-Switch'deki geniglik
degerlerinin is bilgisayarindakilerle ayni olup
olmadiklarini kontrol ediniz.

Tarla sinin yiiklendikten sonra kaydi.

Tarla sinirt halen kaymig mi?

Referans noktasini kalibre ediniz.

Referans noktasi tam olarak bulunamamis /
gidilememigtir.

GPS-Switch tepki vermiyor veya hatali tepki

veriyor.

9 kutuplu soketi temel donanimdan g¢ekiniz
ve tekrar takiniz.

GPS-Switch'i aginiz
Yeni tarla olusturunuz!

Eski tarlay1 kaydetmeyiniz!

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Ariza / SSS
GPS-Switch GPS sinyali almadiginda bu durum
ekranda gosterilir.

—  GPS-Switch otomatik moddan manuel
moda gegcer!

GPS-Switch bir sinyali kagak olarak
tanimladiginda bu durum ekranda gosterilir.

—  GPS-Switch otomatik moddan manuel
moda geger!

Otomatik moda gegis yalnizca tanimlanmis olan
tarla sinirinda midmkuinddar.

— Tarla sinirt manuel modda tanimlanir!
veya

— Tarla siniri yuklenir.

& Feldgrenze (Shift |

GPS ist ausgefallen!

Bestatigen mit Enter ...

Y

12.56 ha 3g @

& Feldgrenze[ [Shift |

GPS-Ausreisser!
Bestatigen mit Enter...
oe 3
—

12.56 ha 554 i II
Umschalten in den
Automatikmodus nur mit
definierter Feldgrenze
mioglich.

Bestdtigen mit Enter...
DGR
Ha I
35n |

94
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1. tur sirasinda kot GPS sinyali:

. Kéti GPS sinyali ile galisilan alan sari
isaretlenmistir.

— Emniyet bélgesi buyumustur.

GPS sinyali yok.

— Tarla géruntilenemez.

Makina hazir degil:
. Disk tahrigi acik mi?

. ilaglama makinasi kanadi ¢éziilmis mi?

Ariza / SSS

0

2.86 ha

(=]
—
—

G
O

JON
E%ﬁ’ g

|ip]

=
g
=]
piz

23O

Die Maschine ist nicht fir
den Automatikmodus
vorbereitet!

Bestatigen mit Enter...

/

vae m g

GF =
Ba

al
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Bakim
14 Bakim

141 USB bellek veri yonetimi

Adresse |~ E:), j a Wechseln zu
Mame | Grife | Tvp | Gednderkt am |
[CiData Dateiardrer 21.08.2007 04:43
|[C)GPS-SwitchExpark Dateiardrer 23.08.2007 06:11

USB bellek, verilerin kaydedilmesi icin iki klasor ierir:
. Data
Kayitli tim tarlalar ve tarla sinirlarini igeren tg¢ dosya.

— USB bellegin hafizasi doldugunda Data klasort PC'ye
kaydedilmelidir.

. GPS-Switch Export

GIS programi igin Shape verileri.
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Bakim

14.2  Yazilim giincellemesi yapma

PC'de: —
1. Zip dosyasini genisletiniz. Name
2. Dosyalari USB bellegin ana dizinine install_amatron3_V010600
kopyalayiniz. lib
e  Halen mevcut olan dosyalar USB bellekte Terminal
kalabilir. - autoexec.bat
& | AUTORUM.INF
4| BTBase.dll
lﬁ BTTOPInstaller.exe

3. USB bellegi kapali durumdaki AMATRON
3'e takiniz.

4, 'e basiniz ve basili tutunuz, @

AMATRON 3'U aginiz.

5. 1, 2, 3 tuglarina sirayla basiniz.

Aeruore-Tt o Wit

@ onaylayiniz. install amatron3 VO1.06.00

—  Yeni yazihm otomatik olarak yuklenir.

AMAZONE logosu ekrana geldiginde
yukleme sona ermistir.

7. USB bellegi ¢ikartiniz ve PC'deki beg
dosyay!i tekrar siliniz.

—  Ekranda sonraki gorintu gosterilir. m

o

8. @ AMATRON 3'U kapatiniz.

9. @ AMATRON 3'U tekrar aginiz.

14.3 Saklama

Traktér kabininden ¢ikarttiginiz arag bilgisayarini kuru yerde
saklayiniz.
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