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Hinweise zur Streutabelle

P

1 Hinweise zur Streutabelle

Alle Einstellungen der AMAZONE Diingerstreuer erfolgen nach An-
gaben der Streutabelle.

Alle handelsublichen Diingersorten werden in der AMAZONE-
Streuhalle abgestreut und die hierbei ermittelten Einstelldaten in die
Streutabelle aufgenommen.

Die in der Streutabelle aufgefiihrten Diingersorten waren beim Ermit-
teln der Einstelldaten in einwandfreiem Zustand.

Infolge unterschiedlicher Diingerbeschaffenheit

. durch Witterungseinflisse und/oder unglinstige Lagerbedingun-
gen,

. Schwankungen der physikalischen Dungereigenschaften - auch
innerhalb der gleichen Sorte und Marke - ,

. durch Veranderungen der Streueigenschaften des Diingers,

Koénnen Abweichungen von den Angaben der Streutabelle zum Ein-
stellen der gewiinschten Streumenge oder Arbeitsbreite notwendig
sein.

Eine Garantie, dass Ihr Diinger selbst mit gleichem Namen und vom
gleichen Hersteller die gleichen Streueigenschaften besitzt, wie der
von uns getestete Diinger, kann nicht ilbernommen werden.

. Die Einstellwerte der Streutabelle sind nur als Richtwerte anzu-
sehen, da sich die Streueigenschaften des Dlingers verandern
kénnen und somit andere Einstellungen erforderlich machen.

. Bei unbekannten Diingersorten oder auch zur allgemeinen Kon-
trolle der eingestellten Arbeitsbreite ist eine Arbeitsbreitenkon-
trolle in einfacher Weise mit dem mobilen Prifstand durchfihr-
bar.

. Die angegebenen Einstellungs-Empfehlungen fir die Querver-
teilung (Arbeitsbreite) beziehen sich ausschlie3lich auf die Ge-
wichtsverteilung und nicht auf die N&hrstoffverteilung.

Je nach Arbeitsbreite, Diingersorte und Dingungsart (Normal-
oder Grenz- bzw. Randstreuen) die Angaben fir

. Streuscheibentyp,
e  Anbauhéhe,
. Schaufelstellung und

. Zapfwellen- bzw. Streuscheiben-Drehzahl fiir Normal- und
Grenz- bzw. Randstreuen

der Streutabelle entnehmen.

Alle Einstellungen mit gréRter Sorgfalt vornehmen. Abweichungen
von der optimalen Einstellung kénnen das Streubild negativ veran-
dern.

Wir weisen ausdricklich darauf hin, dass keine Haftung fir Folge-
schaden infolge von Streufehlern tibernommen wird.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17



ﬂ de

Hinweise zur Streutabelle

11 Anbringen der Klebefolien auf die Trichter

& Auf die zwei Messtrichter des Mobilen Priifstandes sind die beilie-
l genden selbstklebenden Folien entsprechend Fig. 1 anzubringen.

Die nummerierten Folien kennzeichnen die Seite des Messtrichters in
der der aufgefangene Dinger aus der entsprechenden Messreihe
(I bis 1V) gefullt wird.

Omﬁpw
iBE(HEEE

Fig. 1
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Produktbeschreibung
2 Produktbeschreibung

Der Mobile Priifstand ermdglicht eine Kontrolle der Diinger-
Querverteilung auf dem Feld.

Hierzu stehen 16 Auffangschalen zur Verfligung, die nach Anweisung
aufgestellt werden.

Nach Aufstellen der Auffangschalen zwei bzw. drei Fahrgassen ab-
fahren.

Die mit dem Mobilen Priufstand ermittelte Querverteilung wird mittels
eines Berechnungsschemas oder einer Software bewertet.

Gegebenenfalls kann die gewahlte Einstellung der Streuschaufel /
des Einleitsystems / der Streuscheibendrehzahl (je nach Diinger-
streuer) optimiert werden.

Die Bewertung der Dunger-Querverteilung kann auf verschiedene
Arten geschehen:

. Berechnung mit Bedienterminal des Diingerstreuers

. Berechnung mit Berechnungsschema dieser Betriebsanleitung
bei Maschinen ohne Bedienterminal

6 Mobiler Priifstand DB538.5 06.17
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Funktionsbeschreibung

3 Funktionsbeschreibung
Der mobile Priifstand besteht aus 16 Auffangschalen und 2 Mess-
trichtern.
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Fig. 2

Durch die Anordnung von jeweils 4 Auffangschalen hintereinander
und parallel in 4 Reihen zueinander ist eine bessere Kontrolle der
Dunger-Querverteilung gegeben (Fig. 2). Durch Zusammenschiitten
der jeweiligen 4 aufgefangenen Diingermengen ergibt sich ein aus-
sagefahiger Mittelwert (Fig. 3).
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Funktionsbeschreibung
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Die Trichterhélften der Messtrichter sind auf der Vorder- und Ricksei-
te unterschiedlich gekennzeichnet (1, 11, 111, V). Jeder einzelnen
Trichterhélfte ist eine grau hinterlegte Reihe Auffangschalen (I, 11, 111,
1VV) zugeordnet. Die waagerechten Teilstriche dienen zur Bewertung
der Dingerpegel.

Zur Bewertung beide Messtrichter nebeneinander auf eine ebene
Flache stellen. Den Messtrichter mit der Kennzeichnung I / 11 links
und den Messtrichter mit der Kennzeichnung 111 / IV rechts aufstel-
len.

Den von den Auffangschalen aufgefangenen Dinger in die entspre-
chenden Trichterhalften einschiutten. Anhand der Dungerpegel in den
vier Trichterhélften die Dunger-Querverteilung bewerten.

Bei einem Streubild mit guter Diinger-Querverteilung (wie in (Fig. 2)
abgebildet und in der Streuhalle mit 20 Auffangschalen je 10 m Ar-
beitsbreite aufgefangen) missten auch beim Einsatz des mobilen
Prifstandes die Dungerpegel aller Trichterhalften (I, I, 111, 1V) gleich
sein.

Variieren die Dingerpegel in den Trichterhalften um nur 1 bis 1,5
Teilstriche ist die Querverteilung noch als gut zu bezeichnen.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17
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Funktionsbeschreibung
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Fig. 4

Fig. 5

F1, F2, F3 = Fahrgassen  1..3

E = Fahrgassenabstand

1/2 F = halber Fahrgassenabstand
A = Arbeitsbreite

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 9
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Einsatz des mobilen Prifstandes
4 Einsatz des mobilen Priufstandes

4.1 Auffangschalen aufstellen

Entsprechend Fig. 4 jeweils 4 Auffangschalen hintereinander
und parallel in 4 Reihen zueinander auf ebener Bodenoberflache
wie folgt aufstellen:

1. 4 Auffangschalen I in der Fahrgasse F2.

2. 4 Auffangschalen IV parallel zur Fahrgasse F2 im Abstand der
halben Arbeitsbreite (1/2 F).

3. 4 Auffangschalen 111 parallel zur Fahrgasse F2 im Abstand der
drittel Arbeitsbreite (1/3 F).

4. 4 Auffangschalen 1l parallel zur Fahrgasse F2 im Abstand der
sechstel Arbeitsbreite (1/6 F).

4.2 Kontrolle der eingestellten Arbeitsbreite

1. Streuer nach Streutabelle auf die gewiinschte Arbeitsbreite ein-
stellen.

2. Fahrgasse F1 mit der vorgeschriebenen Zapfwellen- bzw.
Streuscheiben-Drehzahl abfahren.

3. Vor dem Abfahren der Fahrgasse F2 prifen, ob die Auffang-
schale | Diinger aufgefangen hat.

3.1 Wenn nein, nur noch Fahrgasse F2 abfahren (Fig. 4).
3.2 Wenn ja, Fahrgasse F2 und F3 abfahren (Fig. 5).

4. Aufgefangene Dingermengen der Auffangschalenreihen I, 11,
111, 1V in die entsprechenden Trichterhélften schitten.

5. Anhand der Diingerpegel in den vier Trichterhélften die Diinger-
Querverteilung bewerten.

4.3 Bewertung der Dingerpegel

Empfehlungen zur Einstellung beim Normalstreuen

Die einzelnen Dingerpegel an den waagerech-

ten Teilstrichen (Fig. 6/1) der Trichterhalften ﬁ ﬁ
ablesen und notieren. LA LR
Beispiel:
. Trichterhalfte 1 = 10 Teilstriche 1
. Trichterhéalfte 2 = 9,5 Teilstriche
10 \\ / 9.5

Fig. 6

10 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17



o

43.1

de

Einsatz des mobilen Prifstandes

Auswertung mit Bedienterminal Dungerstreuer

O

Siehe auch Betriebsanleitung Software AMABUS / ISOBUS.

ISOBUS

Die Abstande der Duingerauffangschalen
werden abhangig von der Arbeitsbreite
angezeigt.

1. Die Anzahl der Teilstriche fir Diingerpegel |
bis IV eingeben.

Neue Einstellwerte berechnen.

Einstellung nach berechneten Einstellwer-
ten vornehmen.

ZA-TS | ZG-TS:
. Korrektur des Einleitsystems

o  Negativer Wert — Position des Einleit-
system um den Wert reduzieren.

0 Positiver Wert — Position des Einleit-
system um den Wert erhdhen.

. Korrektur der Streuscheibendrehzahl

o  Negativer Wert — Drehzahl um den
Wert reduzieren.

0 Positiver Wert — Drehzahl um den

Wert erhéhen.

Errechnete Werte speichern.

Korrektur der Streuscheibendrehzahl 0 U/min

0.0 m 4.0 m 8.0 m 12.0m
N N
N NS
\\./ ~
\\./ v
v I < II TII TU
s %
YyHE Y B O O
>y B v N | B
P
N BN | B B
yH vy N o o
4.0 .0 S. 0 B
berechnen
% Mobiler Prifstand
Einleitsystem Korrektur -8

x abbrechen =5>%speichern

& Die korrigierten Werte

o automatisch eingestellt
(bei Hydraulischem Streuschei-
benantrieb, elektrischer Einstel-
lung des Einleitsystems),

werden im Menl Diinger abge-
legt,

) muissen eingestellt werden
(bei mechanischem Streuschei-
benantrieb, manueller Einstellung
des Einleitsystems).

Mobiler Prifstand DB538.5 06.17

11



de

Einsatz des mobilen Prifstandes

ZA-V:
. Korrektur der Streuschaufelposition

Die gewahlten Streuschaufel-Positionen um
die errechneten Streuschaufel-Verstell-
Positionen korrigieren.

o  Negativer Wert: Schaufeln um den
Wert auf der Skala zurtickschwenken.

0 Positiver Wert: Schaufeln um den Wert

auf der Skala vorschwenken.

Errechnete Werte speichern.

% Mobiler Priufstand

neue Schaufelstellung

kurze Schaufel -4.0

lange Schaufel -4,5

x abbrechen =D%speichern

& Die korrigierten Werte

e werden im Meni Dinger abge-
legt,

. mussen eingestellt werden.

12
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Einsatz des mobilen Prifstandes

AMABUS
1. Aus Hauptmeni das Meni Mo-
biler Prufstand starten.
- r L] L] £ - ( .
2. Die Anzahl der Teilstriche fir 5.0 4.0 4.0 >.0
Dungerpegel | eingeben. neve Schaufelstellung:
kurze Schaufel:
lange Schaufel:
3. Die Anzahl der Teilstriche fir Fig. 7
Dungerpegel Il eingeben.
4, Die Anzahl der Teilstriche fur
Dungerpegel 111 eingeben.
5. Die Anzahl der Teilstriche fir

Duingerpegel 1V eingeben.

Nach Eingabe der Diingerpegel I - 1V wird die
optimierte Schaufeleinstellung fir die kurzen und
langen Schaufeln berechnet und angezeigt.

6. Die gewahlten Streuschaufel-Positionen um
die errechneten Streuschaufel-Verstell-
Positionen korrigieren.

6.1 Negativer Wert: Schaufeln um den
Wert auf der Skala zurtickschwenken.

6.2 Positiver Wert: Schaufeln um den Wert
auf der Skala vorschwenken.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 13
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Einsatz des mobilen Prifstandes

4.3.2 Auswertung mit Berechnungsschema

Berechnungsschema fiir Streuer der Baureihe ZA-M, ZA-V:

Fig. 8

1. Die Anzahl der abgelesenen Teilstriche fiir die einzelnen Din-
gerpegel (1, I, 111, 1V) in die entsprechenden Kéastchen (11, 111,
1V) der oberen Zeile (Fig. 8/1) des Berechnungsschemas zur
Ermittlung der Streuschaufel-Verstell-Positionen eintragen.

2. Die Werte A, B, C, D, E, F und G nach der im jeweiligen Be-
rechnungsschema vorgegebenen Vorgehensweise nacheinan-
der ausrechnen.

3. Durch Addieren der Werte "F" und "E" die Streuschaufel-
Verstell-Positionen fiir die kurze Streuschaufel berechnen.

4. Durch Addieren der Werte "G" und "E" die Streuschaufel-
Verstell-Positionen fiir die lange Streuschaufel berechnen.

5. Die gewahlten Streuschaufel-Positionen um die errechneten
Streuschaufel-Verstell-Positionen korrigieren.

5.1 Negativer Wert: Schaufel um den Wert auf der Skala zu-
rickschwenken.

5.2 Positiver Wert: Schaufel um den Wert auf der Skala vor-
schwenken.

6. Die Arbeitsbreiten-Kontrolle mit den neuen Streuschaufel-
Stellungen wiederholen.

14 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Beispiel 1:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI 1w % IEI IEI ) % IEI IEI IE/
11,5 |
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ ] \ ] 6.25
\ / \ /
\ / \ /
\ ]
- ——— g | g~ o
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
Ll 11 111 v
100 - _ﬁf—’/ T
%7 0 \\.‘\. il
0 ]
Fig. 9

Die gewdahlte Streuschaufel-Stellung ist nicht optimal, da die Differenz
der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu

grold ist.

In der Streuhalle wirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-

dete Streubild erzeugen.

. Zuviel Diinger in Maschinenmitte, zu wenig Diinger im Uberlap-

pungsbereich.

& Grobbeurteilung des Streubildes:
l . ZA-V, ZA-M: Alle Streuschaufeln auf grol3eren Zahlenwert
. ZA-TS, ZG-TS: Einleitsystem auf gréReren Zahlenwert

Mobiler Prifstand DB538.5 06.17

15



de ﬂ

Einsatz des mobilen Prifstandes

Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 1
Streuer der Baureihe ZA-M, ZA-V

%EEE %E

NIRLRY 11
A Y
11,5

0

10,87
4,25 4,25
Streuschaufel-Verstell-Positionen
kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 10

Alle Streuschaufeln um 4 (4,25) Positionen auf einen héheren Zah-
lenwert vorstellen.

16 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17



o

Beispiel 2:

de

Einsatz des mobilen Prifstandes
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Fig. 11
Die gewdhlte Streuschaufel-Stellung ist nicht korrekt, da die Differenz
der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu
grol3 ist.
In der Streuhalle wirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-
dete Streubild erzeugen.
. Zuwenig Diinger in Maschinenmitte, zu viel Diinger im Uberlap-
pungsbereich.
& Grobbeurteilung des Streubildes:

. ZA-V, ZA-M: Alle Streuschaufeln auf kleineren Zahlenwert

. ZA-TS, ZG-TS: Einleitsystem auf kleineren Zahlenwert

Mobiler Prifstand DB538.5 06.17 17
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 2 - Streuer der Baureihe ZA-M,
ZA-V

,

i
NEIRIIRY

=)
7,5 .

5 |
O | -
i
a
1
w
&

)
S =

Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 12

Die kurzen Streuschaufeln um 3 (-3,25) Positionen und die langen
Streuschaufeln um 5 (-4,75) Positionen auf einen niedrigeren Zah-
lenwert zuriickstellen.

18 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Beispiel 3:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI IE/ % IEI IEI IE/ % IEI IEI IE/
10 \
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\\ // \\ 55
/ )
\ / \ /
\ / \ /
| E< >E< >E< >j
. 1 i v
[y A /’/ i l: 7:‘ \l!/-/\\ %Z
10044 A N SR ) 7
- _/ ) ;\d\:_/-:‘__ e 'Tl‘ Wi T— _7
% 0 \\\\__
(ENRERS g8 e
Fig. 13

Die gewahlte Streuschaufel-Stellung ist nicht korrekt, da die Differenz

der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu

grol3 ist.

In der Streuhalle wirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-

dete Streubild erzeugen.

. Zuwenig Dunger in Maschinenmitte, zu viel Dinger im Bereich
der Auffangschale 3 und zu wenig Dinger im Uberlappungsbe-
reich.

& Grobbeurteilung des Streubildes:
l . ZA-V, ZA-M: Alle Streuschaufeln auf gré3eren Zahlenwert

. ZA-TS, ZG-TS: Einleitsystem auf gréReren Zahlenwert, ggf.
Drehzahl erhéhen.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 19
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Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 3 - Streuer der Baureihe ZA-M,
ZA-V

%EEE %E?

IRV oo
A

9

g
!

-

Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 14

Die kurzen Streuschaufeln um 1 (0,75) Position und die langen
Streuschaufeln um 4 (4,25) Positionen auf einen hoheren Zahlen-
wert vorstellen.
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o

Beispiel 4:

de

Einsatz des mobilen Prifstandes

7,75 § /

T8 4 0
11 111 1v
100 _ / ] ;\_\ e — M
ml \H T T;’-—- *\’T;_" i ‘\:‘ L‘T\ T\_ = N\, all g
% E \
s i
0 L+ AT [~1=L
Fig. 15

Die gewahlte Streuschaufel-Stellung ist nicht korrekt, da die Differenz
der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu
grold ist.

In der Streuhalle wiirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-

dete Streubild erzeugen.

. Zuviel Dinger in Maschinenmitte, zu wenig Diinger im Bereich

der Auffangschale 2 und 3 und zu viel Diinger im Uberlap-
pungsbereich.

Grobbeurteilung des Streubildes:

. ZA-V, ZA-M: Kurze Streuschaufeln auf grof3eren Zahlenwert,
lange Streuschaufeln auf kleineren Zahlenwert

. ZA-TS, ZG-TS: Streuscheibendrehzahl reduzieren.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 21
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 4 - Streuer der Baureihe ZA-M,
ZA-V

,

i
NEIRIIRY

10

0

9,25

Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 16

Die kurzen Streuschaufeln um 2 (1,63) Positionen auf einen héhe-
ren Zahlenwert vorstellen und die langen Streuschaufeln um 2 (-
1,62) Positionen auf einen niedrigeren Zahlenwert zuriickstellen.

22 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Kopiervorlagen Berechnungsschema — Streuer der Baureihe ZA-M, ZA-V

T

:
Loy 1o
!

—(Co— =

1~

N4
Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel
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Hints for the setting chart

1 Hints for the setting chart

For all settings on the AMAZONE fertiliser follow the indications of the
setting chart.

All common fertilisers are test-spread in the AMAZONE test hall and
the hereby determined setting figures are entered into the setting
chart.

All fertilisers mentioned in the setting chart were in excellent condition
when determining the setting values.

Due to varying fertiliser characteristics because of
¢ weather influence and/or unfavourable studding conditions,

. deviations of the physical properties of the fertiliser — also within
the same kind and brand —,

. changing the spreading behaviour of the fertiliser,

deviations from the figures for setting the desired spread rate or work-
ing width in the setting chart may become necessary.

No guarantee can be given that your fertiliser — even with the same
name and from the same manufacturer — has the same spreading
behaviour as the fertiliser tested by us.

e  The setting figures of the setting chart can only be taken as
standard as the spreading behaviour of the fertiliser may change
and require other settings.

e  With unknown kinds of fertiliser or for a checking of the working
width set, a working width check can easily be conducted with
the mobile test kit.

e The indicated setting recommendations for the lateral distribu-
tion (working width) only refer to the weight distribution and not
to the nutrient distribution.

Depending on working width, type of fertiliser and kind of fertilis-
ing (normal- or boundary- or border spreading) take the indications
for

e type of spreading disc,
. mounting height,
e  vane position and

. pto shaft rev. speed or spreading disc rev. speed for normal- or
boundary- or border spreading

from the setting chart.

Carry out all settings with greatest care. Deviations from the optimum
setting may change the spread pattern negatively.

We implicitly point out that we do not accept liability for consequential
damage due to spreading errors.

DB538.5 06.17
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Hints for the setting chart

1.1 Affixing of the enclosed self-adhesive foils to the two measurement
funnels
The enclosed self-adhesive foils must be affixed to the two measure-
. ment funnels of the mobile test bench as shown.

l The numbered foils designate the side of the measurement funnel in

which the collected fertiliser from the respective measurement row
(I'to 1V) is to be filled.
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Product description

2 Product description

The mobile test kit allows checking the lateral distribution of the ferti-
liser in the field.

For this purpose 16 collecting trays are available which should be
placed as prescribed.

After having placed the collecting trays drive down two or three bouts.

The lateral distribution which has been determined with the help of
the mobile test kit is evaluated by using a calculation scheme or a
software.

If necessary, the selected setting of the spreading vane / delivery
system / spreading disc speed (depending on the fertiliser spreader)
can be optimised.

The lateral fertiliser distribution can be evaluated in different ways:
. Calculation with the control terminal of the fertiliser spreader

. Calculation with calculation formula in this operating manual for
implements without control terminal

DB538.5 06.17
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Way of function

3 Way of function

The mobile fertiliser test kit consists of 16 collecting trays and 2
measuring funnels.

TR

| UBF [ 16F | L6F |
11 1 v
100 [ 77**7*77— ’-7& g M= 7“*;"‘* . 1] R ——777777 =
L i 7‘7&_ y M Wi < J] L—f\fﬁ* M ML
I J LX& Y
% B el
il
il ; N
7"Z é ~
LA i | N4l
0

Fig. 1

Each 4 collecting trays are arranged one after another and parallel in
4 rows. This way a better check of the fertiliser lateral distribution is
(Fig. 1). Pouring together the collected fertiliser amounts of the rele-
vant 4 collected fertiliser quantities results in a clear mean value

(Fig. 2).
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Way of function
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Fig. 2

The funnel halves of the measuring funnels are differently marked on
the front- and on the rear side (I, I, 111, 1V). To each individual funnel
half belongs a grey marked row of collecting trays (1, 1, I11, IV). The
horizontal scale lines serve as valuation of the fertiliser level.

For valuation place both measuring funnels side by side on a level
ground. Place the measuring funnel with the mark I / Il on the left
hand side and the measuring funnel with the mark 111 / IV on the right
hand side.

Pour the fertiliser collected in the collection trays into the relevant
funnel halves. Value the lateral distribution with the aid of the fertiliser
level in the four funnel halves.

For a spread pattern with a good fertiliser lateral distribution (as illus-
trated in (Fig. 1) and collected in the spreading test hall with 20 col-
lecting trays per 10 m working width) the fertiliser levels of all funnel
halves (1, 11, I11, IV) should be the same also when using the mobile
fertiliser test rig.

& If the fertiliser level in the funnel halves only vary by 1 to 1.5 scale
l lines, the lateral distribution is still considered to be good.
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Way of function
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Fig. 3

Fig. 4

F1, F2, F3 = Tramlines 1.3
F = Tramline spacing
1/2 F = half tramline spacing
A = Working width
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Operation with the mobile fertiliser test kit

4 Operation with the mobile fertiliser test kit

4.1 Arranging the collecting trays

According to Fig. 3 arrange each 4 collecting trays one after
another and parallel in 4 rows towards each other on a level
ground as follows:

1. 4 Collecting trays | in tramline F2.

2. 4 Collecting trays 1V parallel to the tramline F2 at a distance of
half the working width (1/2 F).

3. 4 Collecting trays I11 parallel to the tramline F2 at a distance of
one third of the working width (1/3 F).

4. 4 Collecting trays Il parallel to the tramline F2 at a distance of
sixth of the working width (1/6 F).

4.2 Checking the set working width

1. Set the spreader to the desired working width according to the
setting chart.

2. Travel along tramline F1 with the prescribed pto shaft- and
spreading disc rev. speed.

3. Before travelling along the tramline F2 check whether the col-
lecting tray | has collected fertiliser.

3.1 If not, only travel along tramline F2 (Fig. 3).
3.2 In the affirmative travel along tramline F2 and F3 (Fig. 4).

4. Pour the collected fertiliser of the collecting trays I, 11, 111, IV
into the relevant funnel halves.

5. According to the fertiliser level in the four funnel halves value the
fertiliser lateral distribution.

4.3 Valuation of the fertiliser level

Recommendations for spreading vane setting for normal fertilising

Read and note the individual fertiliser levels on
the horizontal scale lines (Fig. 5/1) of the funnel ﬁ ﬁ
halves. LA L LA
Example:
. Funnel halve 1 = 10 scale lines 1
. Funnel halve 2 = 9.5 scale lines k
10 Y 95
\ [ =
\ /
\ /
Fig.5
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Operation with the mobile fertiliser test kit

43.1 Calculation with the aid of on-board-computer of the fertiliser spreader

o See the AMABUS / ISOBUS operating manual.

ISOBUS
The distances between the fertiliser collec- C.0m 4.0 m 8.0m 12.0m
tion trays are displayed depending on the / )
working width. NG T\ N
\./' e
1. Enter the number of scale lines for fertiliser NG N
level I to V. ~ T v T ITT TU
YE Y W O O
2. Calculate the new adjustment value. y ¥ N N N
\\./ ~
3. Perform the adjustment after calculating the N [ N N [ [
setting value. N H S B o o
4.0 6.0 5.0 6.0
calculate
ZA-TS | ZG-TS:
. . Mobile test rig
. Correction of the delivery system
o Negative value — Reduce the position Delivery system correction 8
of the delivery system by the value.
o Positive value — Increase the position
of the delivery system by the value.
Correction of the spreading disc speed O rpm
. Correction of the spreading disc speed
o Negative value — Reduce the speed
by the value.
o  Positive value — Increase the speed by cancel =>|&|Save
the value. X

i

Save the calculated value.

. The corrected values

. will be stored in the Fertiliser
menu,

o  will be automatically adjusted
(with hydraulic spreading disc
drive, electrical adjustment of the
delivery system),

. must be adjusted
(with mechanical spreading disc
drive, manual adjustment of the
delivery system).

32 DB538.5 06.17



e

ZA-V:
. Correction of the spreading vane position

Correct the selected spreading vane posi-
tions according to the calculated spreading
vane adjustment positions.

o  Negative value: swivel the vanes back
according to the value on the scale.

0 Positive value: swivel the vanes for-

ward according to the value on the
scale.

Save the calculated value.

en

Operation with the mobile fertiliser test kit

% Mobile test rig

New blade setting

Short blade -4.0

Long blade -4.5

x Cancel =i>%8ave

. The corrected values

. will be stored in the Fertiliser
menu,

. must be adjusted.

DB538.5 06.17
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Operation with the mobile fertiliser test kit

AMABUS

1. Start the menu mobile test kit
from the main menu.

2. Input of scale lines for the ferti-
liser level I.

3. Input of scale lines for the ferti-
liser level I1.

4. Input of scale lines for the ferti-
liser level I11.

5. Input of scale lines for the ferti-

liser level 1V.

After the input of the fertiliser levels I - IV the
optimised vane position for the short and long
vanes is calculated and indicated.

6. Correction of the spreading vane positions
by the calculated spreading vane adjusting
positions.

6.1 Negative value: Swivel backwards the
vanes by the value on the scale.

6.2 Positive value: Swivel forward the
vanes by the value on the scale.

5.0 4.0 4.0

neue Schaufelstellunsg:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

5.0\

Fig. 6
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- Operation with the mobile fertiliser test kit
43.2 Evaluation with the aid of the calculation scheme

Calculation scheme of spreader of series ZA-M / ZA-V:

F+E G+E

Fig. 7

1. Insert the number of the read off scale lines for the individual
fertiliser levels (1, 1, 111, 1V) into the relevant (I, 11, 111, 1V) in the
upper line (Fig. 8/1) of the calculation scheme to determine the
spreading vane setting positions.

2. Calculate the values A, B, C, D, E, F and G according to the
prescribed procedure in the relevant calculation scheme one by
one.

3. Add the values "F" and "E" to calculate the spreading vane set-
ting positions for the short spreading vane.

4. Add the values "G" and "E" to calculate the spreading vane set-
ting positions for the long spreading vane.

5. Correction of the spreading vane positions by the calculated
spreading vane adjusting positions.

5.1 Negative value: Swivel backwards the vanes by the value
on the scale.

5.2 Positive value: Swivel forward the vanes by the value on
the scale.

6. Repeat the working width check with the new spreading vane
setting positions.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

4.4 Examples for valuation of the fertiliser level
Example 1:
% IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI IE/
11,5
\ /10,25
\\ // ’
\ / 8 |
\ 7 \ ] 6.25
\ / \ /
\ / \ /
\ /
-} | | o
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
1 11 11 v
100 - /,_,‘—“J \—:; -
% E% /\\\‘\ (]
: |

The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too
big.

In the spreading test hall a spreader which had been set in this way
would result in the illustrated spread pattern.

e  Too much fertiliser in the implement's centre, too little fertiliser
within the overlapping range.

& Rough assessment of the spread pattern:
l . ZA-V, ZA-M: all spreading vanes at a larger numerical value
. ZA-TS, ZG-TS: delivery system at a larger numerical value
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Calculating the spreading vane setting positions for the example 1 - spreader of series ZA-M /
ZA-V:

%EEE %EE
I I

TRIRY I
!

115— = —1025

.

o > 187 5

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 9
Advance all spreading vanes by 4 (4,25) positions to a higher figure

value.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Example 2:

%EEE

E S | I 1 I 1%

/10,5
9,5 \\ /
7,5 | /75 \ /
\ / \ /
\\ // \\ //
\ / \ /
| - - <
200 ] i v
100 f——f LR ERSEERANEN fRaesi=
- MO ] \ R
= il H ] N \
| r PO
0 -
Fig. 10
The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too
big.
In the spreading test hall a spreader which had been set in this way
would result in the illustrated spread pattern.
e  Too much fertiliser in the implement's centre, too little fertiliser
within the overlapping range.
& Rough assessment of the spread pattern:

. ZA-V, ZA-M: all spreading vanes at a smaller numerical value

. ZA-TS, ZG-TS: delivery system at a smaller numerical value
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Calculating the spr
ZA-V
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Operation with the mobile fertiliser test kit

eading vane setting positions for the example 2 -- spreader of series ZA-M /

gl B 4
I

i
TRTIRYY

7,5

-

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 11

Put back the short spreading vanes by 3 (-3,25) positions and the

long spreading vanes by 5 (-4,75) positions on a lower figure value.

DB538.5 06.17
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Example 3:

i

:

;

e e B

|

K

o e

100

IS

The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too

big.

In the spreading test hall a spreader which had been set in this way

would result in the illustrated spread pattern.

Too little fertiliser in the implement's centre, too much fertiliser
within the range of the collecting tray 3 and too little fertiliser

within the overlapping area.

Rough assessment of the spread pattern:

ZA-V, ZA-M: all spreading vanes at a larger numerical value

ZA-TS, ZG-TS: delivery system at a larger numerical value, in-
crease speed if necessary.

40
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Calculating the spr
ZA-V

en

Operation with the mobile fertiliser test kit

eading vane setting positions for the example 3 - - spreader of series ZA-M /

gl B 4
I

i
TRTIRYY

9

8,75

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 13

Advance the short spreading vanes by 1 (0,75) positions and the

long spreading vanes by 4 (4,25) positions to a higher figure value.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Example 4:

%EM %aa

L
EEET
[EEEE]
[EEEE]

[l =
i -

100 Fr [ : : ~

B

3

Fig. 14

The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too
big.

In the spreading test hall a spreader which had been set in this way
would result in the illustrated spread pattern.

e Too little fertiliser in the implement's centre, too little fertiliser
within the range of the collecting tray 2 and 3 and too much ferti-
liser within the overlapping area.

& Rough assessment of the spread pattern:

l . ZA-V, ZA-M: short spreading vanes at a larger numerical value,
long spreading vanes at a smaller numerical value

. ZA-TS, ZG-TS: reduce spreading disc speed.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Calculating the spreading vane setting positions for the example 4 - spreader of series ZA-M /
ZA-V

gl B 4
I

i
TRTIRYY

10

023, < (02 )———»{013]

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 15

Advance the short spreading vanes by 2 (1,63) positions to a high-
er figure value and put back the long spreading vanes by
2 (-1,62) positions to a lower figure value.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Master patterns calculation scheme - - spreader of series ZA-M |/ ZA-V

!

iy

oy
I

i
IR ITR)Y 1

-

O =

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes
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Conseils concernant le guide de réglage

1 Conseils concernant le guide de réglage

Tous les réglages de I'épandeur centrifuge AMAZONE se font selon
les spécifications du guide de réglage.

Toutes les variétés d'engrais couramment vendues dans le commerce
sont épandues dans le hall d'épandage AMAZONE et les parameétres
de réglage ainsi déterminés sont enregistrés sur le guide de réglage.

Les variétés d'engrais mentionnées sur le guide de réglage étaient en
parfait état pour déterminer les parameétres de réglage.

Suite a des caractéristiques d'engrais variables

. par une influence atmosphérique et/ou des conditions de stock-
age défavorables,

e  variations des propriétés physiques de I'engrais, méme pour une
variété identique et une marque identique,

. par des modifications des caractéristiques d'épandage de I'en-
grais,

des écarts par rapport aux spécifications du guide de réglage peuvent
étre nécessaires pour régler le débit souhaité ou la largeur de travail.

Nous ne pouvons vous garantir que votre engrais, méme s'il a le
méme nom et le méme fabricant, posséde les mémes propriétés
d'épandage que I'engrais que nous avons testé.

. Les valeurs de réglage du guide de réglage doivent étre consi-
dérées comme des valeurs indicatives, car les caractéristiques
d'épandage de I'engrais peuvent se modifier et nécessiter ainsi
d'autres réglages.

e  Silavariété d'engrais est inconnue ou pour un contréle général
de la largeur de travail réglée, il est possible de réaliser un con-
trole de la largeur de travail de facon simple en utilisant le banc
de contréle mobile.

. Les conseils de réglage indiqués pour la répartition transversale
(largeur de travail) se réferent exclusivement a la répartition de
la masse et non pas a la répartition des éléments actifs.

En fonction de la largeur de travail, de la variété d'engrais et du
type d'engrais (épandage normal ou en limite ou en bordure), les
spécifications pour

. le type de disque d'épandage,
. la hauteur d'attelage,
. la position des aubes et

e le régime de prise de force ou régime des disques d'épandage
pour épandage normal et en limite ou en bordure

relever sur le guide de réglage.

Tous les réglages doivent étre réalisés avec le plus grand soin. Les
écarts par rapport au réglage optimal peuvent modifier la courbe
d'épandage de facon négative.

Nous faisons expressément remarquer que nous déclinons toute
responsabilité pour les dommages consécutifs a des erreurs d'épan-
dage.
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Conseils concernant le guide de réglage

1.1 Appliquer les films autocollants sur les deux cones de mesure

Appliquer les films autocollants ci-joints selon la figure sur les deux
@ cbnes de mesure du banc d’essai mobile.
l Les films numérotés signalent le c6té du cdne de mesure dans lequel
I'engrais de la série de mesure correspondante (I a IV) doit étre rem-
pli.

48
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Description de la machine

2 Description de la machine

Le banc de contrdle mobile permet un contrdle de la répartition trans-
versale de l'engrais dans le champ.

Vous disposez pour ce faire de 16 bacs d'étalonnage qui sont dispo-
sés selon les consignes.

Une fois les bacs d'étalonnage positionnés, parcourez deux ou trois
voies jalonnées.

La répartition transversale déterminée avec le banc de contréle mo-
bile est évaluée en utilisant le schéma de calcul ou un logiciel.

Le réglage sélectionné de l'aube d'épandage / du systeme d'introduc-
tion / de la vitesse de rotation des disques d'épandage (selon I'épan-
deur) peut étre optimisé, le cas échéant.

L'évaluation de la répartition transversale de I'engrais peut étre réali-
sée de plusieurs manieres :

e  Calcul avec le terminal de commande de I'épandeur d'engrais

. Calcul selon le schéma de calcul de ce manuel d'utilisation par
la machine et sans terminal de commande

DB538.5 06.17
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Description du fonctionnement

3 Description du fonctionnement

Le banc de contrdle mobile est composé de 16 bacs d'étalonnage et
2 cbnes de mesure.

TR

E= 1/6 F=E= 1/6 F=E: 1/6 F=E

11 11 LV

Fig. 1

En positionnant respectivement 4 bacs d'étalonnage les uns derriere
les autres et paralléles en 4 rangées, on a un meilleur contréle de la
répartition transversale de I'engrais (Fig. 1). En versant collective-
ment le volume d'engrais recueilli dans les 4 bacs d'étalonnage, on
obtient une valeur moyenne plus significative (Fig. 2).
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Description du fonctionnement
\ %
I

Fig. 2

Les moitiés des cones de mesure sont marquées differemment sur la
partie avant et la partie arriere (1, 11, 111, V). A chaque moitié de céne
de mesure est assignée une rangée de bacs d'étalonnage soulignée
en gris (1, 1, 111, 1V). Les graduations horizontales servent a évaluer
le niveau d'engrais.

Pour I'évaluation, placez les deux cones de mesure 'un a cété de
l'autre sur une surface plane. Placez le cdne de mesure portant la
marque | / Il a gauche et le cone de mesure portant la marque 111/
1V & droite.

Versez I'engrais recueilli dans les bacs d'étalonnage dans les moitiés
de cbnes correspondants. A l'aide du niveau d'engrais dans les
guatre moitiés de cdne, évaluez la répartition transversale de I'en-
grais.

Sur une courbe d'épandage avec une bonne répartition transversale
de I'engrais (comme illustré (Fig. 1) et recueilli dans le hall d'épan-
dage avec 20 bacs d'étalonnage par largeur de travail 10 m), le ni-
veau d'engrais de toutes les moitiés de cénes (I, I, 11, 1V) devrait
étre identique, méme en utilisant le banc de contréle mobile.

& Si le niveau d'engrais dans les moitiés de trémie varie de seulement
l 1 a 1,5 graduation, la répartition transversale est considérée comme
bonne.
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Description du fonctionnement

F1 F2

TN,

vy vy
\H,ﬂ.,m EA.H/ \ERH EHA/

Fig. 3

Fig. 4

F1, F2, F3 = Voies jalonnées 1.3

F = Ecartement des passages

1/2 F = 1/2 distance entre voies jalonnées
A = Largeur de travail
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Utilisation du banc de contrdle mobile

4 Utilisation du banc de contrdle mobile

4.1 Positionnez les bacs d'étalonnage

Conformément a Fig. 3, positionnez respectivement 4 bacs d'éta-
lonnage les uns derriére les autres et paralléles en 4 rangées sur
un sol plat, en procédant comme suit :

1. 4 bacs d'étalonnage | dans la voie jalonnée F2.

2. 4 bacs d'étalonnage IV paralléles a la voie jalonnée F2 a une
demie largeur de travail (1/2 F).

3. 4 bacs d'étalonnage 111 paralléles a la voie jalonnée F2 a une
distance d'un tiers de la largeur de travail (1/3 F).

4. 4 bacs d'étalonnage |l paralléles a la voie jalonnée F2 a une
distance d'un sixieme de la largeur de travail (1/6 F).

4.2 Controle de la largeur de travail réglée

1. Réglez I'épandeur en fonction du guide de réglage sur la largeur
de travail souhaitée.

2. Parcourez la voie jalonnée F1 avec le régime de prise de force
ou des disques d'épandage assigné.

3. Avant de parcourir la voie jalonnée F2 vérifiez que le bac d'éta-
lonnage | a recueilli de I'engrais.
3.1 Sice n'est pas le cas, parcourez seulement la voie jalon-
née F2 (Fig. 3).
3.2 Sic'estle cas, parcourez la voie jalonnée F2 et F3 (Fig. 4).
4. Versez la quantité d'engrais recueillie dans les rangées de bacs

d'étalonnage I, 11, 111, IV dans les moitiés de cOnes correspon-
dantes.

5. Al'aide du niveau d'engrais dans les quatre moitiés de cbne,
évaluez la répartition transversale de I'engrais.

4.3 Evaluation du niveau d'engrais

Conseils pour le réglage des aubes d'épandage pour I'épandage normal

Relevez et notez les différents niveaux d'engrais
au niveau des graduations horizontales (Fig. 5/1) ﬁ ﬁ
sur les moitiés de cone. LR EL A
Exemple:
o Moitié de cbne 1 = 10 graduations 1
o Moitié de cbne 2 = 9,5 graduations
10
\ 795
\ [~
\ /
\ /
Fig.5
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43.1 Calcul avec I'ordinateur de bord de I'épandeur d'engrais

L

Voir notice d'utilisation terminal de commande / logiciel AMABUS /

ISOBUS !

ISOBUS

Les écarts entre les réceptacles collecteurs
d'engrais sont affichés en fonction de la
largeur de travail.

1. Saisir le nombre de graduations | a IV sur
I'échelle d'épandage.

mEE
oma| Calculer les nouvelles valeurs de con-
signe.

3. Effectuer le réglage en fonction des valeurs
de consignes calculées.

ZA-TS/ZG-TS:
. Correction du systéeme d'introduction

o  Valeur négative : réduire la position du
systeme d'introduction de la valeur.

o  Valeur positive : augmenter la position
du systéme d'introduction de la valeur.

. Correction de la vitesse de rotation du
disque d'épandage

o  Valeur négative : réduire la vitesse de
rotation de la valeur.

o  Valeur positive : augmenter la vitesse

de rotation de la valeur.

Enregistrer les valeurs obtenues.

0.0m 4

\.'/ T 4
N N
NS N
\\./ ~
\\./ v
MR

s . //
Q:/ . \:/'

o
Q'/ . N

q .

8.0 m 12.00m
ITT TU
B B
= =
N N
= =
5.0 6.0

disques d'épandage

% Banc de contréle mobile

Correction du systéme d'introduction -8

Correction de la vitesse de rotation des

0 tr/min

X interromp

ﬁenreg.
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& Les valeurs corrigées

e  sont automatiquement insérées
dans le menu Engrais,

e  sont réglées automatiquement
(pour un entrainement hydrau-
lique des disques d'épandage,
réglage électrique du systéme
d'introduction),

e  doivent étre réglées
(pour un entrainement méca-
nigue des disques d'épandage,
réglage manuel du systéme
d'introduction).

ZA-V .

. Correction de la position des aubes d'épan-
dage

Corrigez les positions sélectionnées pour
les aubes d'épandage afin qu'elles corres-
pondent aux positions de réglage calculées
pour les aubes d'épandage.

o  Valeur négative : ramener les aubes
d'épandage en arriére de la valeur sur
la graduation.

o  Valeur positive : déplacer les aubes
d'épandage en avant de la valeur sur

Enregistrer les valeurs obtenues.

la graduation.
& Les valeurs corrigées
e  sont automatiguement insérées
dans le menu Engrais,

o doivent étre réglées.

fr

Utilisation du banc de contrdle mobile

% Banc de contréle mobile

Nouvelle pos. aube

Aubes courtes -4.0

Aubes longues -4,5

x interromp =i>%enreg.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

AMABUS
% I I1  III
1. Depuis le menu principal, lancez
le menu Banc de contr6le mobile.
- r - . ]
2. Introduisez le nombre de gra- 5.0 4.0 4.0
duations pour le niveau d'engrais 1. neue Schaufelstelluns:
kurze Schaufel:
lange Schaufel:
3. Introduisez le nombre de gra- Fig. 6
duations pour le niveau d'engrais I1.
4. Introduisez le nombre de gra-
duations pour le niveau d'engrais I11.
5. Introduisez le nombre de gra-

duations pour le niveau d'engrais V.

Une fois le niveau d'engrais introduit I - 1V, le
réglage optimisé des aubes pour les aubes
courtes et les aubes longues est calculé et affi-
ché.

6. Corrigez les positions d'aubes d'épandage
sélectionnées du nombre des positions de
réglage calculées pour les aubes d'épan-
dage.

6.1 Valeur négative: Pivotez les aubes
vers l'arriere sur la valeur de I'échelle
graduée.

6.2 Valeur positive: Pivotez les aubes vers

l'avant sur la valeur de I'échelle gra-
duée.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

43.2 Evaluation avec schéma de calcul

Schéma de calcul pour I'épandeur d'engrais de la serie ZA-M, ZA- V:

F+E G+E

Fig. 7

Introduisez le nombre de graduations lues pour les différents
niveaux d'engrais (I, I, 111, 1V) dans les cases correspondantes
(1, I, 1, 1V) de la ligne supérieure (Fig. 8/1) du schéma de cal-
cul pour déterminer les positions de réglage des aubes d'épan-
dage.

Calculez successivement les valeurs A, B, C, D, E, F et G selon
le procédé assigné sur le schéma de calcul correspondant.

En additionnant les valeurs "F" et "E", calculez les positions de
réglage des aubes d'épandage pour les aubes courtes.

En additionnant les valeurs "G" et "E", calculez les positions de
réglage des aubes d'épandage pour les aubes longues.

Corrigez les positions d'aubes d'épandage sélectionnées du

nombre des positions de réglage calculées pour les aubes

d'épandage.

5.1 Valeur négative: Pivotez les aubes vers l'arriére sur la va-
leur de I'échelle graduée.

5.2 Valeur positive: Pivotez les aubes vers l'avant sur la valeur
de I'échelle graduée.

Répétez le contrdle de largeur de travail avec les nouvelles posi-
tions d'aubes d'épandage.

DB538.5 06.17
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4.4 Exemples pour évaluation du niveau d'engrais

Exemple 1:

—mm
S

=
=

11,5
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ ] \ ] 6,25
\ / \ /
\ / \ /
\ ]
|l | g~ ] | g~ |
| E 1/6 F E 1/6 F E 16 F E
1 11 111 v
100 Uq¥y m=s

i |
\

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cénes.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe
d'épandage représentée.

e  Trop d'engrais au centre de la machine, pas assez d'engrais sur
la zone de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : toutes les aubes d'épandage sur la valeur la plus
élevée

. ZA-TS, ZG-TS : systéme d'introduction sur la valeur la plus éle-
vée
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 1 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

%EEE %Iﬁ

LR IIRY I
!

115— = —1025

.

o > 187 5

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 9

Réglez toutes les aubes d'épandage de 4 (4,25) positions sur une
valeur supérieure.

DB538.5 06.17



fr

Utilisation du banc de contrdle mobile

Exemple 2:

%EEE %EEE %EEE

E S | I 1 I 1% N T I ) B 1% E S | I 1 I 1%

/10,5
9,5} /
\ /
75 | /7,5 \ /
\ / \ /
\\ // \\ //
\ / \ /
] B > E—— P~ R——
S
100411 AT AL ok
o ! e E T \ / *r*:-
| b 204
oi g
Fig. 10

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cones.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe

d'épandage représentée.

. Pas assez d'engrais au centre de la machine, trop d'engrais sur
la zone de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : toutes les aubes d'épandage sur la valeur la plus
basse

. ZA-TS, ZG-TS : systeme d'introduction sur la valeur la plus
basse
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 2 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

Hias T

I 1y |

75— = — 15

[

-

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 11

Ramenez les aubes d'épandage courtes de 3 (-3,25) positions et
les aubes longues de 5 (-4,75) positions sur une valeur inférieure.
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Exemple 3:
% IEI IEI w % IEI IEI IE/ % IEI IEI 1w
10 Y
9 \ 18,5 \
/ \
// \\ 55
/ \ ] >
/ \ /
| T T
. 11 11 v
,_\_ // o LT T-L l‘, \\ i,Z
100 {4} s Py 5 v
*\-\:_,-:‘___‘7‘ TL:,_ o ‘\__ N 7
0 B L1 B — |
Fig. 12

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cénes.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe
d'épandage représentée.

. Pas assez d'engrais au centre de la machine, trop d'engrais sur
la zone du bac d'étalonnage 3 et pas assez d'engrais dans la
zone de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : toutes les aubes d'épandage sur la valeur la plus
élevée

. ZA-TS, ZG-TS : systéme d'introduction sur la valeur la plus éle-
vée, augmenter la vitesse de rotation le cas échéant.
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Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 3 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

Hias T

I 1y |

[

8,75

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 13

Avancez les aubes courtes de 1 (0,75) position et les aubes
longues de 4 (4,25) positions sur une valeur supérieure.
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Exemple 4:

/ 775 /
/

\
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11 11 1
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Fig. 14

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cénes.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe
d'épandage représentée.

e  Trop d'engrais au centre de la machine, pas assez d'engrais sur
la zone du bac d'étalonnage 2 et 3 et trop d'engrais sur la zone
de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : les aubes d'épandage courtes sur la valeur la plus
élevée, les aubes d'épandage longues sur la valeur la plus
basse

. ZA-TS, ZG-TS : réduire la vitesse de rotation des disques
d'épandage.
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Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 4 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

Hias T

I 1y |

10 — - — 85

(- mm

9,25

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 15

Avancez les aubes courtes de 2 (1,63) positions sur une valeur
supérieure et ramenez les aubes longues de 2 (-1,62) positions sur

une valeur inférieure.
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Copie du schéma de calcul - I'épandeur d'engrais de la serie ZA-M, ZA- V

5
I

N

H
IRTTRLY

;

-
"
-
-
-

)
N

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue
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Aanwijzingen voor de strooitabel

1 Aanwijzingen voor de strooitabel

Alle instellingen voor de AMAZONE kunstmeststrooier geschieden
volgens opgave in de strooitabel.

Alle kunstmestsoorten die in de handel zijn werden in de AMAZONE-
strooihal getest en de hieruit verkregen instelgegevens zijn in de
strooitabel opgenomen.

De kunstmestsoorten die in de strooitabel voorkomen bevonden zich
tijdens het vaststellen van de instelgevens in goede toestand.

Als gevolg van verschillen in de conditie van de kunstmest door
. door weeersinvloeden en/of ongunstige opslag omstandigheden,

. schomellingen in de fysieke eigenschappen — ook bij dezelfde
soort en merk -,

. door verandering in de strooieigenschappen van de kunstmest,

kunnen afwijkingen op de instelling volgens de strooitabel noodzake-
lijk zijn om de gewenste strooihoeveelheid en werkbreedte te berei-
ken.

Een garantie, dat uw kunstmest zelfs met dezelfde naan en van de-
zelfde fabrikant dezelfde strooieigenschappen bezit als de kunstmest
die door ons is getest, kan niet worden gegeven.

. De instegegevens uit de strooitabel moeten als richtwaarden
worden beschouwd, omdat de strooieigenschappen kunnen af-
wijken waardoor een andere instelling noodzakelijk is.

e  Voor onbekende kunstmestsoorten en ook voor de algemene
controle van de ingestelde werkbreedte kan op eenvoudige wij-