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ilk galistirmadan 6nce bu
kullanim kilavuzunu okuyunuz
ve dikkate aliniz!
Daha sonra tekrar kullanmak
icin muhafaza ediniz!



ES DARF NICHT

unbequem und iiberfliissig erscheinen, die
Gebrauchs-Anweisung zu lesen und sich danach
zu richten; denn es geniigt nicht, von anderen zu
horen und zu sehen, dass eine Maschine gut sei,
sie daraufhin zu Raufen und zu glauben, es gehe
nun alles von selbst. Der Betreffende wiirde
alsdann nicht nur sich selbst Schaden zufiigen,
sondern auch den Fehler begehen, die Ursache
eines etwaigen Misserfolges auf die Maschine
anstatt auf sich zu schieben. Um des guten
Erfolges sicher zu sein, muss man in den Geist der
Sache eindringen, bzw. sich iiber den Zweck einer
jeden Einrichtung an der Maschine unterrichten
und sich in der Handhabung Ubung verschaffen.
Dann erst wird man sowohl mit der Maschine als
auch mit sich selbst zufrieden sein. Das zu
erreichen, ist der Zweck, dieser Gebrauchs-
Anweisung.

LeipzigPlagwitz 1872. % 0 L4/
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Tanimlama verileri

Uretici adresi

Yedek parga siparisi

Kullanim kilavuzu hakkinda

Tanimlama verileri

Buraya makinanin tanimlama verilerini giriniz. Tanimlama verilerini tip

plakasi Uzerinde bulabilirsiniz.

Makina tanim no:
(on haneli)

Tip: AMABUS

Uretim yili:

Ana agirhik kg:

izin verilen toplam agirlik kg:

Maksimum ilave yuk kg:
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Online yedek parca katalogu: www.amazone.de

Yedek pargalarin siparisinde litfen her zaman makinanin tanim

numarasini (on haneli) veriniz.
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Onsoz

Onsoz

Kullanici degerlendirmesi

L

Sayin misterimiz,

AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG'nin genig Urun
yelpazesi kapsamindaki kaliteli GrinUmuazi segmekte karar kildiniz.
Bize gostermis oldugunuz guven icin tesekkur ederiz.

Makinayi teslim alirken, nakliye esnasinda hasar meydana gelip
gelmedigini ve pargalarin eksik olup olmadigini litfen kontrol ediniz!
irsaliyeyi esas alarak ismarlanmis 6zel donanimlara dahil olarak
teslim edilen makina aksaminin eksiksiz oldugunu kontrol ediniz.
Sadece aninda bildirilen itirazlar durumunda maddi hasar tazminatlari
mamkdan olur!

ilk isletime almadan énce bu kullanim kilavuzunu, 6zellikle burada
glvenlik uyarilarini okuyunuz ve bunlari dikkate aliniz. Ancak bu
dokUmanlari iyice inceledikten sonra yeni edindiginiz makinanin
avantajlarindan tam olarak yararlanabilirsiniz.

Makinayi isletime almadan dnce, makinayi kullanacak butin
elemanlarin bu kullanim kilavuzunu dikkatle okumus ve anlamis
olmalarindan emin olunuz.

Sorular veya problemlerin gikmasi durumunda bu kullanim kilavuzuna
basvurunuz veya bize telefonla arayiniz.

Asinma etkisindeki pargalarin dizenli bakimi ve asinma durumunda
gecikmeden degistiriimesi makinanizin kullanim stresini arttirir.

Sayin okuyucu,

kullanimiz kilavuzlarimiz diizenli olarak glincellenir. Yapacaginiz
oneriler ile kullanici dostu bir kilavuzun olugmasi i¢in katkida
bulunabilirsiniz. Onerilerinizi bir faks ile bize iletiniz.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Faks.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Kullanici bilgileri

1 Kullanici bilgileri

Kullanici bilgileri bélimu kullanim kilavuzu hakkinda bilgiler igerir.

1.1 Dokiimanin amaci

Bu kullanim kilavuzu
. makinanin kullanimi ve bakimini agiklar.

. makina ile guivenlik talimatlarina uygun ve etkin bir galisma igin
onemli bilgiler verir.

. makinanin ayrilmaz bir pargcasidir ve her zaman makina Uzerinde
veya ¢ekme aracinda bulunmalidir.

e daha sonra tekrar kullanmak icin muhafaza edilmelidir.

1.2 Kullanim kilavuzundaki yer bilgileri

Bu kullanim kilavuzundaki batin yon verileri stris yonuni gosterir.

1.3 Kullanilan gosterim sekilleri

islem talimatlar ve reaksiyonlar

Kullanici tarafindan yapilacak islemler numaralanmig islem talimatlari
olarak gésterilmistir. islemler icin belirtilen siralamaya uyunuz. Ilgili
islem talimatina ait reaksiyon gerekli oldugu durumda bir ok ile
isaretlenmistir.

Ornek:
1. lIslem talimati 1

— Iglem talimati 1 igin makinanin reaksiyonu
2. lIslem talimati 2

Sayimlar

Sirasi dnemli olmayan sayimlar liste halinde sayim noktalari olarak
belirtilmigtir.

Ornek:

o Nokta 1

. Nokta 2

Resimlerdeki pozisyon sayilari

Yuvarlak parantez icindeki rakamlar resimlerdeki pozisyon sayilarini

sayisi gosterir.
Ornek (Fig. 3/6)
o Figur 3

. Pozisyon 6

AMABUS BAG0123.0 12.12 7



Genel giivenlik uyarilari

L

2 Genel glivenlik uyarilari

Temel guvenlik uyarilari ve glvenlik talimatlarinin bilinmesi makinanin
guvenlik talimatlarina uygun ve arizasiz igletimi igin temel kosuldur.

O

Kullanim kilavuzu
. daima makinanin kullanim yerinde muhafaza edilmelidir!

. her zaman kullanici ve bakim personelinin rahat erigebilecegi bir
yerde olmalidir!

21 Guvenlik sembollerinin gosterimi

Guvenlik uyarilari Giggen seklindeki glivenlik semboli ve bunun énline
gelen anahtar kelimesi ile isaretlenmistir. Anahtar kelime (TEHLIKE,
UYARI, DIKKAT) olugabilecek tehlikenin derecesini tanimlar
asagidaki anlama sahiptir:

TEHLIKE

onlenmedigi durumda yiiksek risk tasiyan, 6liim veya agir
yaralanmalara (organ kaybi veya kalici sakatliklar) neden olan
tehlikeleri igaret eder.

Bu uyarilara dikkat edilmemesi durumunda dogrudan 6liim veya
agir yaralanma tehlikesi vardir.

UYARI

onlenmedigi durumda orta seviyede risk tagiyan, 6liim veya
(agir) yaralanmalara neden olan olasi tehlikeleri isaret eder.

Bu uyarilara dikkat edilmemesi durumunda sartlara bagl olarak
oliim veya agir yaralanma tehlikesi vardir.

DIKKAT

onlenmedigi durumda diisiik seviyede risk tasiyan, hafif veya
orta dereceli yaralanmalara veya maddi hasarlara neden
olabilecek tehlikeleri isaret eder.

S|B B P

ONEMLI

makinanin usuliine uygun kullanilmasi igin 6zel bir davranis veya
islemin yapilmasi zorunlulugunu isaret eder.

Bu uyarilara uyulmamasi durumunda makinada veya makina
cevresinde hasarlar meydana gelebilir.

BILGI
kullanim igin ip uglan ve 6zellikle yararh bilgileri isaret eder.

Bu bilgiler makinanin biitiin fonksiyonlarini optimum
kullanmaniz igin yardimcidir.

AMABUS BAG0123.0 12.12



Uriin tanimi
3 Uriin tanimi

AMABUS- yazilim ve AMATRON 3 kullanim terminali ile
AMAZDONE makineleri rahatlikla galistirilabilir, kullanilabilir ve
denetlenebilmektedir.

AMABUS yazilimi asagidaki AMAZDONE makineleri ile ¢aligir:
e  Elektro hidrolik ayarli otomatik banda sahip ZG-B drive.

e ZA-M-ultra giibre serpme tertibatina ve hidrolik glibre
serpme tahrikine sahip ZG-B ultra hydro.

AMABUS yazilimi surls hizina bagli olarak
¢ikis miktarini diizenler.

Bir tusa basarak makina ve donanima gére

e daha dnce girilen adimlar halinde (6rn. +/-
%10) glibre atim miktarinin degistiriimesine.

. surls esnasinda bir gubre kalibrasyonuna
(sadece agirlik 6lgiim sistemi).

. konforlu sinirda glibrelemeye.
Maschinentyp: Z6-B Ultra huydro |[Aufirag

o

. konforlu kamali gliibre serpme
(sadece ZG-B ultra hydro).

Auftrags-Hr.: 2
- Soll ; 280 kgsh E
Ana menii (Fig. 1) PR i
Cal.
. . Cal.- Faktor: 1.681
Ana menl birgok alt meniden olugsmaktadir. Bu ) i .
alt meniilere calismaya baslamadan énce Arbeitsbreite: 21.8 n Maschi .
. veriler girilmeli, vorg.Geschu. : 18 kmsh
e ayarlar belirlenmeli veya girilmelidir. B %
Arbei t 5=
menl Setup
Fig. 1
Calisma meniisii (Fig. 2) EHH— 3 .Skmth o~
S>3y 2354 = B s o
e  Calisirken gcalisma menisi gerekli tim Fliche: 23.85ha Auto
. . . . I . " {:n ::>
guibre serpme verilerini gostermektedir. 3 548 U/min
. Calisma menisu Gzerinden makina { 2G-B Drive \ =
kullanim sirasinda kumanda edilir. i B,
B3
Pl.
kg 25 |(auf
Band: 2354 kg P1.
53 zu
= i
P ] Liriter
Auftrag: < (E

Fig. 2

AMABUS BAG0123.0 12.12 9



Uriin tanimi

31 AMATRON 3 arag bilgisayarina girigler

- AMATRON 3 arac bilgisayari -
kullanimi igin bu kullanim et e &

l kilavuzunda fonksiyon alanlari o AMATRON
gOsterilmektedir; amag, fonksiyon
alanina ait tusa basiimasi gerektigini = .
belirtmek. y g

]

Ornek:

00
X,
o0
00

e  Fonksiyon alani ” 'A —
Kullanim kilavuzundaki tanimi: = -
L

A Fonksiyon A yerine getiriniz.
Eylem: Fig. 3
Kullanici, fonksiyon A'yi yerine getirmek igin

fonksiyon alanina atanan tusa (Fig. 3/1)
basmaktadir.

3.2 Yazilim durumu

Bu kullanim kilavuzu agagdidaki yazilim
durumundan itibaren gegerlidir:

Makina: MHX vers.: 2.29.01

10 AMABUS BAG0123.0 12.12



Uriin tanimi
3.3 Yazilim hiyerarsisi
Calisma meniisii 4—.—P Ana menii

fuftrag f .%&/ f

T ¥ 110
II s I' - G"I I I.I e I’

(dururken)

e Adgirme e s genigligini girme
e No girme e Atilacak ilag miktarini girme

o Atilacak ilag miktari girisi
e |s emri baglatma/devam ettirme
e s emrisime

e GUnlUk verileri siime

e Hiz girme
o Kalibrasyon faktor girme

e Gibre
gerceklestirme.

e Slrgu agma / kapatma

e Otomatik bant agma / kapatma

kalibrasyonu

Maschl . 6 @% i y Fa 6
Maki ileri —— Y Servi - —
fest tezgahi

e Glbre dolum seviyesi

e Gubre ilave etme

e Gubre alarm siniri

e Tanki bosaltma

o Miktar degisikligini yapilandirma
e Her 100m igin pals kalibrasyonu

e Tali tahrik mili nominal devir
sayisini degistirme

e Dobnis mesafe sayaci

e Gb.sep.mdara a.

e Trail-Tron kalibrasyonu

e Disk nominal devir sayisi

o Disk devir sayisi
- Tarla sinirnnda gibreleme
- Tarla kenarinda gibreleme
- Hendekte gubreleme

e Girig diyagnozu
e Cikis diyagnozu
e Simiile edilen hiz
o Temel veri segimi

- Makina tipi

- Tarti her.

- Tarti hicr. kalibr.

- Limiter (sinirlayici) mevcut
- Surgu temel ayar

- Hidrolik tente

- Kapatma surgisu

- Ayar faktérd

- RESET

- Bant hizi goéstergesi

- Trail-Tron

- Trail-Tron sapma faktoéri
- Trail-Tron ayar faktori

AMABUS BAG0123.0 12.12
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isletime alma

4 Isletime alma
41 Ana meni
Auftrag .
. i§ emri meniisii (ka. sayfa 19) Hnjchlnenigp: Z6-B Ultra hydro |[Aufirag
o Yeniig emriyle ilgili verilerin giriimesi. Auftrags-Nr. : ]
o  Gubre serpmeye baslamadan once is By 200  kasha E
emrinin baglatiimasi. 9 9
. . '] . cnl 3
o Mgks. 20 !slgnen is emrinin tespit Cal.- Faktor: 1.01
edilen verileri kaydedilir
Arbeitsbreite: 21.8 m Haschi .
ﬁ . . . vorg.BGeschu. : 18 km/h
. tal. | Giibre kalibrasyonu menisi
(bkz. sayfa 21): & @
Her kullanimdan 6nce serpilecek glbre igin Arbeits- ety
giibre kalibrasyon faktérii belirlenmelidir. oent E
Fig. 4

—  Agirlik lguim teknigine sahip ZG-B'de bir
kalibrasyon slrusu sirasinda kalibrasyon
faktoru tespit edilebilir (bkz. sayfa 24).

Maschi .
° Makina verileri meniisi

(bkz. sayfa 13).

Makinaya 6zgl veya bireysel verilerin
giriimesi.

)

o Mobil test tezgahi menusu (bkz.
sayfa 34)
Mobil test tezgahiyla enine dagitim
kontroliinde disk kanadinin hesaplanmasi
icin. (Bkz. mobil test tezgahi kullanim
kilavuzu).

. Servis setup menusu

(bkz. sayfa 30)
Temel ayar girisi.

12 AMABUS BAG0123.0 12.12



isletime alma

4.2 Makina verilerinin girilmesi

l Maschi .

Ana menide Makina verileri seginiz!

'r/—lﬁ' A4 .
\)Sayfa 1 (Fig. 5): Dinger fil1stand: 1568 kg ﬁl
kg
H@D e
. k2" | Glibre dolum seviyesini kg cinsinden Strever befillen E
girme. kg
S Alarm
Q:l Alarmgrenze: 208 kg Iﬁl
. ks~ | GUbre ilave etme (bkz. sayfa 52). ks
rﬁ Behdl ter leeren: 8.8cm s o~
3 s [ Kalan miktar igin alarm sinirini kg
B6/1
cinsinden girme. @ a1
Tanki bosaltma, bkz. sayfa 53. Fig. 5
e ZG-B Drive: (Fig. 5)
| — —
81 | Otomatik bant agma / kapatma,
ZG-B ultra hydro: =
* Fig. 6 Y Behdlter leeren: li. 8lImp.
( 9 ) re. almp. Iﬁ
I% @ 81 64

Tank bosaltma alt menUsiniU agma. Fig. 6

A .
IQiglkinci sayfa (Fig. 7) . o 5
Hengenreduzierung konfigurieren konfig
kun-fzig. -mn'.!—l
. Miktar degisikligini yapilandirma Impulse pro 188m: 13060 O
(bkz. sayfa 15). Ire /1880
?é!‘!’ Zapfuel lensoll . a ~
e ™™ Her 100m igin pals belirleme dreheahl: OxZmy i
(bkz. sayfa 16).
[o s
o Tali tahrik mili nominal devir sayisini @ pered
girme Fig.7

(bkz. sayfa 17).

AMABUS BAG0123.0 12.12 13



isletime alma

(e .
@ Ugiincii sayfa (Fig. 8). =
5t reckenzihler: Aus A
- —
|£| Reis
° m | Mesafe sayacini agma / kapatma: Reisstreuen: Aus
. . L o L Schneckenkorn: Ein
Siirme izlerini bulmak i¢in dénlste kat G
edilen mesafe gosterilir. Mesafe sayaci
kapatma surguleri kapanirken mesafe P —— Iﬁl
k=
kaydina baglar. i ke
° i Piring atma agma / kapatma. @
ZG-B icin miisaade edilmemektedir! pasad
Fig. 8
. Haserat 6ldurtct uygulama
agma / kapama.
ZG-B icin miisaade edilmemektedir!
. %s_ | Gb.sep.m dara a. Orn. dzel
aksesuarlarin takilmasindan sonra (bkz.
sayfa 33).
o  Gubre serpme makinasini tamamen
bosaltiniz, E semboll sénene kadar
bekleyiniz.
0 %s_|onaylayiniz.
o~
.@ Dérdiincii sayfa (Fig. 9) Scheibensolldreh= @
zahl: F28U/min -
Sadece ZG-B ultra hydro in: .
—>  Disk devir sayilari icin giibre tablosuna pechzall bel LT §C
bakiniz. i
{a Drehzahl bei Grenz- g £/
J /~?| Disk nominal devir sayisi, dev/dak streven am Graben: 308U/min @
cinsinden, standart 720 d/dak.)
Drehzahl bei
EC R;:d::reueﬁ: 488U/mi n F
. e Tarla sinirinda gubrelemede disk @ pasma|
devir sayisi, dev/dak cinsinden. ]
Fig. 9
gz
. @ Hendekte glibrelemede disk devir

sayisl, dev/dak cinsinden.

=

. @ _|Tarla kenarinda glubrelemede disk
devir sayisi, dev/dak cinsinden.

14 AMABUS BAG0123.0 12.12



- bl
/’
'@Darduncu sayfa(Fig. 10) Travt Ironikatibricren

Sadece ZG-B drive icin:

isletime alma

3 S

° Trail-Tron safti kalibrasyonu, bkz.
sayfa 18.

@ B4./89

Fig. 10

4.21 Miktar azaltma konfigiirasyonu (makina verileri )

Henge
in % — Menge

. Miktar adimini giriniz (calisma Hengenschei i 184 in X%
sirasinda miktar degisikligi ile ilgili yizdesel
deger).

Mengenreduzierung beim
gc Grenzst reuen: 18 2

. -% | Sadece ZG-B ultra hydrao icin:

Tarla sinirinda glbreleme sirasinda miktar Mengenreduzierung beim g -
azaltma Grenzstreuven am Graben: 183% "
—

. "% | Sadece ZG-B ultra hydro icin: | pengcpreduzierung bein - %
Hendekte glbreleme sirasinda miktar -
azaltma

Fig. 11

. ~* | Sadece ZG-B ultra hydrao icin:

Tarla kenarinda giibreleme sirasinda miktar
azaltma
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isletime alma

4.2.2

L

Mesafe sezicisi kalibrasyonu (makina verileri )

Gergek hizi tespit etmek icin AMAATRON 3 arag bilgisayarinin
pals/100m kalibrasyon degerine ihtiyaci vardir.

ISO-Bus kablajli traktérlerde pals/100m i¢in 0 degeri mantel olarak

i girilmelidir.

Pals/100m kalibrasyon deg@eri 250'nin altinda olmamalidir, aksi
takdirde AMATRON 3 talimatlara uygun calismaz.

(o2}

Pals/100m Gg farkli sekilde girilebilir:

man.
Eingabe

. Deger biliniyor ve
AMATRON 3 arac bilgisayarina manuel olarak giriliyor.

0 — ISO-Bus kablajli traktorlerde.

o Deger bilinmiyor ve 100 m'lik bir 6lcim mesafesi slrulerek

tespit ediliyor:

Tarlada tam olarak 100 metrelik bir 6lgim
mesafesi dlgliniiz. Olglim mesafesinin
baslangi¢ ve bitis noktasini isaretleyiniz
(Fig. 13).

Start

Kalibrasyonu baglatiniz.

Olglim mesafesini baslangi¢ noktasindan
bitis noktasina kadar kesin bigimde suriiniiz
(harekete gecildiginde sayag¢ 0 degerini
alir). Ekranda surekli olarak tespit edilen
palslar gosterilir.

100 m sonra durunuz. Ekranda simdi tespit
edilen pals sayisi gosterilir.

@ Pals/100m degerini kabul etme.

Deger, hafizada segili traktére atanir.

Pals/100m degeri reddetme.

man.
E i ngabe
Wert fur Impulse/188m eingeben
oder auvtomatisch kalibrieren
Start
aktuell: 136008 Inp/100m
ol

Sreicher

Tarlada o6ldurtcl tim tekerleklerden
¢ekis sistemi de acik olmalidir.

16
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. srerner | Pals/100m degeri 3 traktor igin eelieERar
kaydedilebilir: Bitte Schlepper wihlen:
1. & (&> Traktori seginiz —> Sohioreerl (100001eR A0V |usiiee.
Schlepper3 : 258 Imp~188m
2. Adi giriniz / degistiriniz.
3. . Segilen traktor igin pals/100m giriniz.
Burada kayith bir traktor segilirse, ilgili
pals/100m degeri ve tali tahrik mili Fig. 14
nominal devir sayisi devralinir.
4.2.3 Tali tahrik mili nominal devir sayisinin girilmesi (makina verileri )
o Sadece tali tahrik mili devir sayisi tespiti olan traktorler igin.
a Zapfuellensoll- . a
. Ymin | Tali tahrik mili nominal devir sayisini drehzahl; Riglimin .
girme, orn.:
540 d/dak Standar?_devir sayllari Imli..i,lsp_ Emhzupf- ol L3
we enumnarenung . mpuilse
220 d/dak (bkz. gubre tablosu) 9 P I.-U.
SFreicher
. |o  tali tahrik mili sensorii mevcut ~
0 d/dak: degil. o] ol
o tali tahrik mili denetimi Seeicher
istenmiyor. Alarmgrenze: + 18# F|1+af;’ﬂ
- 50% =
ﬁ Alarm
. PY | Tali tahrik mili devri bagina pals Fig. 15

sayisini giriniz (saticiya, traktor ureticisine
basvurulmal).

"5
ilgili tali tahrik mili devir sayisi

dev/dak. ile 3 traktor igin hafiza.

@, @ Traktorl seginiz —m.

fEchlerrer
Andern

Ad1 giriniz / degistiriniz.

neue
Uridr eh—
unzen

Tali tahrik mili devir sayisini giriniz.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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) ilgili pals/devir degeri ile 3 traktor igin

hafiza.

1. @ @ Traktorl seginiz —m.

o L7 | Adi giriniz / degistiriniz.

3. Tali tahrik mili pals/devir degerini
giriniz.

4. Ust alarm sinirini % olarak giriniz.
(Standart deger %10).

5. Alt alarm sinirini % olarak giriniz.
(Standart deger %10).

4.2.4  Trail-Tron saft kalibrasyonu (makina verileri )

1. Traktori ZG-B ile kisa bir mesafe diz

suriiniiz ve I , ile traktor ve

ZG-B bir hizaya gelene kadar dogrultunuz.

T

2. Orta konumu belirleyiniz.

Traktori azami sag tahdit ile igeri kiriniz ve

Trail-Tron silindiri ile igeri strtiniz.
i
Traktérl azami sol tahdit ile igeri kiriniz ve

o

Sag tahdidi belirleyiniz.

Trail-Tron silindiri ile disari striniz.

IS

6. Sol tahdidi belirleyiniz.

%
Deichselanschlidge kalibrieren ﬂﬂ
1.MHittelstellung anfahren LT T
2.Hittelstellung festlegen
3.Rechtsanschlag anfahren
4. Rechtsanschlag festlegen
5.Linksanschlag anfahren
E.Linksanschlag festlegen aahian
aktuelle Rohuert P Aahins

des Trail Trons: 985 ,

Fig. 16

18
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4.3 Is emri olusturma

l Auftra

Ana meniide is emri seginiz!

is emri meniisii agilirsa, baslatilan (en son SRiFL]
islenen) is emri gorintilenir. Auftrags-Nr. : 1 ats
En fazla 20 is emri (is emri no.1-20) Hames: BRcalreuce Notiz
kaydedilebilir. Mot iz: 20088-03-12
Sollmenge: DB kg/ha ks/ha
. Yeni bir i§ emrini olu§jcu.rmak igin bir ig fertige Fliche: B.0808ha
emri numarasi (Fig. 17/1) seginiz. Stunden: 8.8 h puttrss
Durchschni t1t .80 hash e
ausgeb. Henge: a kg
firas
‘@ rad Han i Cverilerin < ha’Teg: 23.E5ha \Bscher
. Segilen is emri verilerini silme Hereertay 5 g
s Stunden/Tag: 8.8 h T-:Iastes_
// 1 h H] s 155chen
o Ad girme k5
ok Fig. 17
~

rA .
2 "= Not girme

ks/ta

Atilacak ilag miktarini girme

sta’;?
j Olusan verilerin bu is emrine

kaydedilmesi i¢in is emrini baslatma.

Tages-
daten
15schen

Gunluk verileri silme

o Islenen alan (ha/giin)
o  Uygulanan gibre miktari (miktar/gun)

o  Calisma suresi (saat/gin)

@ Dahaonce kaydedilen i emirleri
l ile acilabilir ve i ile tekrar

baslatilabilir.

AMABUS BAG0123.0 12.12 19
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L

Auftrags-Hr. : 1
Basili Shift tusu l Fig. 18): Ruftras
s ( 9 ) Mame: BR Streuer e
Mot iz: 2008-03-12
. is emri ilerleme. Sol lmenge: 200 kg/ha FUttras
fertige Fldche: 8.88ha
2 gm":e"l:-. bt g' gn: /h
i i qi urchschni i a
. Is emri geri gitme. Ehpbitasis HE 8 ha
ha/Tag: 23.65ha
Menge/Tag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@l 1528
Fig. 18
431 Harici is emri
Bir PDA bilgisayari araciligiyla harici bir is emri
AMATRON 3 arag bilgisayarina aktarilabilir Auftrags-Nr.: 280888312 externen
ve basglatilabilir. Rachdan
Bu is emrinin numarasi daima 21'dir.
. Lo L 5ol lmenge: 2808 kg/ha
Veri aktarimi seri bir arabirim zerinden . .
gergeHe§w. fertige Fldche: 8.88ha
Stunden: 8.8 h
externen
Betnah o o ausgeb. Menge: B kg
o harici is emrini sonlandirma.
Kalibrierfakior: 1.886
Fig. 19
20 AMABUS BAG0123.0 12.12
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4.4 Gubre kalibrasyonu

i |

Cal. |Ana meniide Giibre kalibrasyonu seginiz!

Gubre kalibrasyon faktéri, AMATRON 3 ayarlama karakteristigini
belirler ve asagidakilere baglidir

o Serpilecek guibrenin akis karakteristigi.

. Girilen gubre atim miktari.

. Girilen is genisligi.

Glbre akis karakteristigi asagidakilere baghdir

. Gubre depolamasi, giibre depolama suresi ve iklimsel faktorler.
. Calisma kosullari.

Kalibrasyon degeri giibre serpme makinasina gore farkh farkli tespit
edilir.

Asagida yer alan tablo, ilgili glibre serpme makinalarina ait
kalibrasyon iglemlerinin tarif edildigi sayfalari gdstermektedir.

ZG-B ultra hydro | ultra hydro drive drive
Agirhik dlgiim Agirhk dlgiim
teknigi ile teknigi ile
Dururken kalibrasyon Sayfa 22 Sayfa 22 Sayfa 26 Sayfa 26
Otomatik olarak bir
kalibrasyon surusu Sayfa 24 Sayfa 28
sirasinda

. Bu gubre akis karakteristigi, kisa glibre depolama suiresi
sirasinda degisiklik gosterebilir.
Bu nedenle her kullanimdan énce serpilecek glbre icin glibre
kalibrasyon faktéri yeniden belirlenmelidir.

O

. Teorik ve gergek gubre atim miktari arasinda sapmalar meydana
gelirse gubre kalibrasyon faktérini daima yeniden belirleyiniz.

ZG-B ultra hydro:
e AMATRON 3 ara¢ bilgisayarina girilen glbre atim miktari bir
l azami degeri (is genisligine, 6ngdrilen hiza ve girilen
kalibrasyon faktoriine bagli) asmamahdir.
— Dozaj surguleri komple agildijinda azami gubre atim
miktari/ha'ya ulasiimistir.

e  Gubre icin gergek kalibrasyon faktorleri (0.7-1.4):
0 0.7, Ure igin
o 1.0, kalsiyum amonyum nitrat (KAS) igin
o 1.4, ince, agir PK glbre igin
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441

ZG-B ultra hydro icin arag durma konumunda iken giibre kalibrasyon

faktoriiniin belirlenmesi

Cal.

Giibre kalibrasyonu meniisiinii seginiz:

10.
11.

12.

Traktoérl ve makinayi istem digi galismaya
ve istem disI kaymaya karsi emniyete
aliniz.

Gubre kazanina yeterli miktarda gubre
doldurunuz.

Sol diski ¢ikariniz.

Toplama tankini ¢ikig deliginin altina
koyunuz (ZG-B kullanim kilavuzunu
dikkate aliniz!).

[ is genisligini kontrol ediniz / giriniz.
A Atilacak ilag miktarini kontrol ediniz /

giriniz.

[ Ongériilen hizi kontrol ediniz / giriniz,
Kesin kalibrasyon faktérinin

belirlenmesi icin kalibrasyon faktorini
giriniz, érn.: 1.00.

Kalibrasyon faktori olarak

o  gubre tablosundaki miktar faktoru
kullanilabilir.
o  0n degerlerden faydalanilabilir.

N S
QD

Vordes.

Otomatik bandi devreye aliniz
(ekranda goéruntilenir) ve bununla gubre
savagini doldurunuz. Otomatik bant, giibre
savagi doldugunda otomatik olarak durur.
Traktor tali tahrik milini devreye almayiniz!

]

Sol hidrolik strglyu aginiz

Toplama tanki dolar dolmaz, hidrolik

el

surglyu kapatiniz

Toplanan gubre miktarini tartiniz (toplama
tanki agirhidini dikkate aliniz).

~1inken Hyd.Schieber &ffnen
~warten bis Auffangbehdl ter voll
Faufgefangene Menge in kg
eingeben

Zeit: Bs

Aktuell eingestellte

Arbei tsbreite: 28m
Ausbr i ngmenge: 258 kg/ha
vorg. Geschu. : 8kmn/h

Kalibrierungsfaktor: 1.88

k=sha

krsh

Ca
Fak.

==

Vordos.

Fig. 20

22
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Kullanilan terazi tam olgim
yapabilmelidir. Farkliliklar olmasi
durumunda gergekten atilan giibre
miktarinda sapmalar ortaya ¢ikabilir.

13. Tartilan guibre miktari degerini kg cinsinden
giriniz.

— Yeni kalibrasyon faktéri gosterilir
(Fig. 21).

14. @ Kalibrasyon faktérind onaylayiniz
veya

ile reddediniz

igletime alma

=Scheibennenndrehzahl einstellen
1 iy e Lpg

Bt neuer Cal.- Faktor: 11 RS

-au

ei 1.87 krsh
Ca
Fak.

Ak

Ar

Au a

va mit Eingabetaste be-

stdtigen oder mit ESC
Ka abbrechen
Fig. 21

AMABUS BAG0123.0 12.12
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44.2

L

Agirlik 6lgiim sistemi ile glibre kalibrasyon faktoriiniin otomatik olarak
belirlenmesi, ZG-B ultra hydrao i¢in

o

Agirlik 6lgiim teknigi araciligiyla glibre kalibrasyonu glibre
serpilirken (en az 1000kg glibre atilmali) gerceklesir.

. ik giibre kalibrasyonundan sonra, kalibrasyon faktoriini
optimize etmek igin daha buytk atilacak ilag miktarlariyla (6rn.

2500 kg) baska kalibrasyonlar gergeklestiriimelidir.

-4

Cal.

Giibre kalibrasyonu meniisiinii seginiz:

1 [ is genisligini kontrol ediniz / giriniz.

~1inken Hyd.Schieber &ffnen
Fwarten bis Auffangbehdlter voll
Faufgefangense Henge in kg
eingeben

Zeit: Bs

Aktuell eingestellte

k=a/ha

kb

Ca
Fal.

/ Arbeitsbreite: 20 A
2 _ '_‘9’.'“ Atilacak ilag miktarini kontrol ediniz / E:?:'é:g:ﬁ:ge 252 t:;::“
giriniz. Kalibrierungsfaktor: 1.608 i
[::;7, Vordos.
3. Ongériilen hizi kontrol ediniz / giriniz.
Fig. 22
4. Kesin kalibrasyon faktérunin
belirlenmesi icin kalibrasyon faktorini
giriniz, 6rn.: 1.00.
== —
5. | ** |Gerekirse 6n oday!
(Fig. 23) guibreyle doldurunuz.
—  On oda doldugunda dolum otomatik olarak
durur.
Fig. 23
. Basindan itibaren istenen ilag miktarini serpmek igin
kullanimdan énce
o ara¢ durma konumunda iken yapilan kalibrasyon
gergeklestirilebilir.
o  gubre tablosundan kalibrasyon faktéri (miktar faktori) elde
edilebilir.
o  kalibrasyon faktori igin bir 6n deger girilebilir.
i . Gubre serpme makinali traktor kalibrasyonun basinda ve
l sonunda yatay konumda olmalidir.
o Kalibrasyon faktorQ tespiti sadece terazinin dinlenme
konumunda basglatilabilir ve sonlandirilabilir.
- E Ekranda sembolil gérintilenirse, giibre serpme makinasi
dinlenme konumunda degildir.
24 AMABUS BAG0123.0 12.12
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Kalibrasyonun baglatiimasi:

1. Calisma mentsuni seginiz.
B/
2. 1/ Kalibrasyonu baslatiniz,

o

B s

Kapatma surgusind aginiz ve surise

baslayiniz.

Her zamanki gibi gubre serpme islemine
baslayiniz ve en az 1000 kg gtibre atiniz.

Calisma menusinde atilan giibre miktari
gosterilir (Fig. 24/1).

En az 1000 kg gubre atildiktan sonra,
kapatma sulrgusuni kapatiniz ve durunuz.

G

El /
4,
Kalibrasyonu sonlandiriniz.

Yeni kalibrasyon faktori gosterilir
(Fig. 25).

@ Kalibrasyon faktérind kabul ediniz

veya

ile reddediniz

Gibre serpmede artik optimize edilmis
suirgii ayari ile ¢aligilir.

isletime alma

Fig. 24
En- 8.8 km/h =
Dy 321 m &

Flicshes: 1 23 e

neuer Cal.- Faktor: L]

[; 1.07 ;J ey

mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC i
k=

k

abbrechen

Auftrag: 3

Fig. 25

. Kalibrasyonun basariyla gerceklestiriimesi icin en az 500 kg

o gubre atilmalidir.

Gosterge

500 kg'dan itibaren.

. Kalibrasyon 500 kg glbre atilmadan sonlandirilirsa, guncel
kalibrasyon faktori ile galigilmaya devam edilir.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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443
B drive icin
tal. | Gilbre kalibrasyonu menusiinii seginiz
1. Traktoérl ve makinayi istem digi gcalismaya

10.

11.

12.

ve istem digI kaymaya karsi emniyete
aliniz.

Gubre kazanina yeterli miktarda gubre
doldurunuz.

Her iki diski sokuintiz.

Birer blylk toplama tankini gibre
oluklarinin altina yerlestiriniz (ZG-B
kullanim kilavuzunu dikkate aliniz!).

[ is genisligini kontrol ediniz / giriniz.
A Atilacak ilag miktarini kontrol ediniz /

giriniz.
[ Ongériilen hizi kontrol ediniz /

giriniz.

Gubrenin birim agirligini giriniz (bkz.

gubre tablosu).

Yeni ana surgl konumu ayar degeri
gosterilir (Fig. 27).

Ana sirglyu tavsiye edilen konuma
ayarlayiniz (bkz. ZG-B kullanim kilavuzu)

@ yeni ana surgl konumunu devreye

aliniz.

Vordos.

Gubre, otomatik bandin sonuna
ulasana kadar 6n dozaj yapiniz. Ikili
surguller otomatik olarak agilir.

P

Vordos.

On dozaiji sonlandiriniz.

L

Arac¢ durma konumunda iken giibre kalibrasyon faktoriiniin belirlenmesi, ZG-

~Hauptschieber einstellen
~vardosieren
~Kalibrierung starten
~aufgefangene Henge in kg
eingeben

Bandgeschuwindigkeit:
] Zeit: Bs [

Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite:
Ausbr i ngmenge:

vorg. Geschu.

Schit tgewicht:

1.0 m
15
18

Hauptschieberstel lung:25

k=a/ha

8.8 cm/s

krish

k=s1

kg/ha
kms/h

1.25kgr1

==

Vardos.

Fig. 26

~Hauptschieber einstellen

-yl i

- Ko
~au
ei

heue Haupt-

942

mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe

schieberstelluhg:,

k=a/ha

=)

kb

k=1

' ha
'h

P

Ha b rr—er—rer—rrorrs———————

A\

UYARI

On dozaji sonlandirirken otomatik
kapanan ikili stirgli nedeniyle
yaralanma tehlikesi.

==

Vordos.

Fig. 27

26
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Kalibrasyonun baglatiimasi:

LT~
13. Ikili strguleri aginiz.

— Kalibrasyon sirasinda AMATRON 3
kalibrasyon suresini saniye olarak
gOstermektedir.

P
14. Toplama tanki doldugunda ikili
surgller kapanir.

15. Toplanan gubre miktarini tartiniz (toplama
tanki agirhgini dikkate aliniz).

Kullanilan terazi tam dlgim

o yapabilmelidir. Farkhliklar olmasi
durumunda gergekten atilan giibre
miktarinda sapmalar ortaya ¢ikabilir.

16. Tartilan guibre miktari degerini kg cinsinden
giriniz.
Kalibrasyon tamamlanmisgtir!

—  Gubre serpmede artik optimize edilmis bant
hizi ile ¢ahgilir.

Teorik ve hesaplanan kalibrasyon
faktoérl arasindaki fark ok blyukse,
yeni bir ana surl ayari 6ngérilir. Bu

ayarla kalibrasyon islemi
tekrarlanmalidir.

igletime alma
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4.4.4
belirlenmesi,
ZG-B drive icin

L

Agirlik 6lgiim sistemi ile glibre kalibrasyon faktoriiniin otomatik olarak

o .

. Gubre kalibrasyonu glibre serpilirken (en az 1000kg glbre
atilmali) gerceklesir.

ilk glibre kalibrasyonundan sonra, kalibrasyon faktériinii

optimize etmek icin daha buyuk atilacak ila¢c miktarlariyla (6rn.
2500 kg) baska kalibrasyonlar gerceklestiriimelidir.

-4

Cal.

Giibre kalibrasyonu meniisiini
seginiz:

is genisligini kontrol ediniz / giriniz.

kasha

Atilacak ilag miktarini kontrol ediniz /

Qi

Ongorilen hizi kontrol ediniz /
giriniz.

N

Gubre birim agirligini giriniz
—  Birim agirhdi igin gubre tablosuna bakiniz.

— Yeni ana surgl konumu ayar degeri
gosterilir (Fig. 28).

5. Ana sirglyu tavsiye edilen konuma
ayarlayiniz (bkz. ZG-B kullanim kilavuzu)

6 @ Yeni ana surgl konumunu devreye

aliniz.

S
0O

7 as1

Gubre, otomatik bandin sonuna
ulasana kadar 6n dozaj yapiniz. Ikili
surguler otomatik olarak agilir.

DIKKAT

On dozaji sonlandirirken otomatik
kapanan ikili strgt nedeniyle
yaralanma tehlikesi.

A

On dozaiji sonlandiriniz.

[l
~Hauptschieber einstellen
~vardosieren
~Kalibrierung starten kssha
~aufgefangene Menge in kg
eingeben kb
Bandgeschuindigkeit: 8.8 em/s e
=] Zeit: Bs [~
:kéugilbeip?esiellie o
rbeitsbreite: .8 m i:l:l
Ausbr i ngmenge: 15 kgrha
varg.beschu. 18 km~h
Schutigeuwicht: 1.25kg”1
= =
Hauptschieberstellung:25 @
Vardos.
Fig. 28
M
~Hauptschieber einstellen
- ailan 5 oo s
_Eu kasha
-ad heue Haupt- e
ei . .
schieberstel lung:
Ba s i
3,
Ak 42
Ax .iijt:b
Fu mit Eingabetaste be- ::u
;“ stdtigen oder mit 1
= Bldttern =zur Hilfe P,
Habprrwwrr—ecrwrcrrerrs—
Vardos.
Fig. 29

28

AMABUS BAG0123.0 12.12




igletime alma

. Glbre serpme makinali traktor kalibrasyonun basinda ve
o sonunda yatay konumda olmalidir.
e  Kalibrasyon faktoru tespiti sadece dinlenme konumunda
baglatilabilir ve sonlandirilabilir.

- E Ekranda semboll gorintilenirse, glibre serpme makinasi
dinlenme konumunda degildir.

Kalibrasyonun basglatiimasi: i
k=

1. Calisma menusini seginiz.

£ i) 5
E /: [ 26-B '| Jﬁ]
2. | Otomatik kalibrasyonu baslatiniz. Brarna lﬁr
(=l
T kg EIW
3. ikili stirglleri aginiz ve suiriisi Band: 2354 9
baslatiniz. o3 ——
4. Her zamanki gibi glibre serpme iglemine e e
baslayiniz ve en az 1000 kg gubre atiniz. @ %

Calisma menustnde atilan gibre miktari
gosterilir (Fig. 30/1).

5.

Fig. 30

En az 1000 kg glbre serpiniz.

B o

Her iki ikili stirglyu kapatip durunuz.

G

= /
4,
Otomatik kalibrasyonu sonlandiriniz.

Gubre serpmede artik optimize edilmis
bant hizi (Fig. 30/1) ile ¢alisilir.

Teorik ve hesaplanan bant hizi arasindaki fark ¢ok buyukse, yeni bir
ana surid ayari dngdéruldr. Bu ayarla kalibrasyon iglemi
tekrarlanmalidir.

gubre atilmalidir.

v

Gosterge 500 kg'dan itibaren.

o . Kalibrasyonun basariyla gergeklestiriimesi icin en az 500 kg

. Kalibrasyon 500 kg glbre atilmadan sonlandirilirsa, guncel
kalibrasyon faktori ile galisilmaya devam edilir.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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4.5 Servis setup

Ana menude Setup seciniz ve ile onaylayiniz!

—EE;/

bt
o 4 Bilgisayar diyagnozu, giris (Sadece

musteri hizmetleri igin).

d
d
e
. ﬁ Bilgisayar diyagnozu, ¢ikis (Sadece
masgteri hizmetleri igin).

knsh

. o Simule edilen hizi girme (arizali
mesafe sezicisine ragmen serpmeye devam
edilebilmesini saglar, bkz. sayfa 59).

o 7 Terminal Setup (bkz. sayfa 34)

2
. /4/% Temel verilerin girilmesi

(bkz. sayfa 31).

Setup meniisti (Fig. 32) @ sayfa

2:

RESET

aschinend
rechner

. Makina bilgisayarini fabrika ayarina
geri alma.

Girilen ve toplanan tim veriler (is
emirleri, makina verileri, kalibrasyon
degerleri, setup verileri) kaybolur.

Asagida yer alan verileri daha 6nce not ediniz:

. Terazinin 1. ve 2. parametresi.

. Sol ve sag slirgu temel ayar palslari.
. Her 100m i¢in pals

. Tali tahrik mili devri basina pals

Gesamtdaten seit Inbetriebrnahme
Gesant f1dche: 5689 ha o
Gesamtmenge: 124 1
Gesamtstreuzeit: S88h
sim.km/h: B8.8km h
Et..—p
MH#—ersion: 2.29.681
Prpogoent . BEQER/ERAL B
Ah-Gaste/AE-425 @ 81782 | 7 ES5HH
Fig. 31
Achtung, der "RESET® | reser
des Rechners loscht  feschinen

rechher

alle Daten und setzt
ihn auf seine Werks-—
einstellungen zurilck

Bitte schreiben sie sich vor
dem “Reset” folgende Werte auf:

-Parameter 1 und 2 der Uaage
=Schiebergrundeinstel lung
links und rechts

=Impulse pro 188m

=Impulse pro Umdr./Zapfuelle

@' A2z

Fig. 32

30
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& g
Z Sayfa 1 Temel veriler (Fig. 33): Maschinentyp: ZG-B Drive

h
. FEE | Makina tipi segimi. Wimeezalle: ot W
. Tarti hiicresi mevcut Acik / Kapall. Wiegezelle kalibrieren
Cal.

. ! | Tarti hiicresi kalibrasyonu Limiter: links Limiter

(bkz. Sayfa 33). @ 81,63
Fig. 33

) | Limiter (sinirlayici) mevcut
o Sol
o Sag
o Kapali

= — elektr.Schiebergrund- @
@Sayfa 2 Temel veriler (Fig. ein=telivhg
34):
= hyd. Flane: Aus
5%

. & ZG-B ultra hydro: B
Sol stirgu temel ayar hud. SchlieBschieber: mit Feder | <--3
(Sayfa 57).

A
S :

e /U ZG-Bultra hydrao: Sag sirgi Resclioklar; t- 28 m_u_‘

temel ayar (Sayfa 57). @ B2/83

Tente mevcut: Agik / Kapal

%\ Fig. 34
E=

{==>

. = | Hidrolik kapatma siirglisii:

o Yayh (Gift yonld)
o Yaysiz (tek yonli)

]

. Ayar faktérd (musteri hizmetleri igin)
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@ Sayfa 3 Temel veriler (Fig.

35):

l= — —
Anzeige

. v Band | Bant hizinin ¢galisma menusinde
gOsterilmesini agma / kapama.

]
. @ Trail-Tron safti mevcut
A¢ma / kapama.

Trail-Tron sapma faktoriini girme.

Sapma faktor, kumandanin hangi
[ ] direksiyon dénis agisindan itibaren

l ¢alismaya baglayacagi hassasiyeti
belirtmektedir.

0 - hassas
15 -

tercih edilen degerler: 8 - 10

hassas degil

. % Trail-Tron safti ayar faktora.
— Standart deger:1,25

o  Makinanin arka tarafi savruldu (Fig.

36/1):
— daha kuglk ayar faktori seginiz

o  Makina disik kumanda edildi (Fig.
36/2:

— daha buyuk ayar faktéri seginiz

Anzeige Bandge-
schwindigkeit: Ein
Trail Tron: Ein
Abuweichungsfaktaor
Trail Tron: 8
Regel faktor Trail Tron: 1.25
I@ B3/83
Fig. 35

Fig. 36

32
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451 Tarti hiicresinin darasini almak / kalibrasyon

Tarti hiicresi fabrikada darasi alinmis ve kalibre

edilmig olarak teslim edilir. Fakat gercek ve ﬁ

gOsterilen gubre atim miktari arasinda veya tank Wiegezelle kalibrieren E kg

kapasitesinde farkliliklar olmasi durumunda, tarti Tara

hiicresi yeniden kalibre edilmelidir. :g::zﬂ:: f::}:'f;ﬁ" ¥ Iﬁl
=0D0nger einfillen (min.5808kg)

=FOllmenge in kg =ingeben Sookg
bkz. Servis menlsi Setup ‘A Temle veriler

Birinci sayfa .

Ozel aksesuarlarin takilmasindan g

. . 1 ; e
sonra tarti hiicresinin darasi der Wiegezelle: 230564 Eitigtbe
alinmahdir.

Fig. 37
1. Gibre serpme makinasini tamamen bosaltiniz (bkz. sayfa 53).

2. Traktort gubre serpme makinasi ile yatay bir alana koyunuz,

E sonene kadar bekleyiniz.

it DIKKAT

Ekranda E sembolii goriintiilenirse, makina dinlenme
konumunda degildir.

0

Tara | basiniz.

w

— Giibre serpme makinasinin darasi alinmistir.

4. En az 500 kg'lik tam olarak tartiimig bir gibre miktarini

doldurunuz, E semboll sénene kadar bekleyiniz.

56

5@oks | basiniz.

6. Tartilan gubre miktarini kg cinsinden AMATRON 3 ara¢
bilgisayarina giriniz

—  Gulbre serpme makinasi kalibre edilmistir.

- Kontrol i¢in galisma menusundeki géstergeyi doldurulan glibre miktari

l ile karsilastiriniz.
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4.6 Mobil test tezgahi

1 ¥

Ana menude Mobil test tezgahi seginiz!

Mobil test tezgahini, mobil test tezgahi kullanim
kilavuzuna gére yerlestiriniz ve enine dagitimi
degerlendiriniz.

1. Litfen glibre seviyesi | skala gizgisi

ni giriniz.
2. Litfen glbre seviyesi ll skala gizgisi

ni giriniz.

5.0 4.0 4.0 5.0

3. Litfen glbre seviyesi lll skala gizgisi neve Schaufelstellung:

nt ginniz. kurze Schaufel:

lange Schaufel:

4. Lutfen gubre seviyesi IV skala gizgisi

sayisini giriniz. Fig. 38

5. Segilen gibre serpme diski kanadi ~
pozisyonlarini hesaplanan guibre serpme
diski kanadi ayar pozisyonlari kadar
diuzeltiniz.

o 4 kurulum pozisyonundaki gibre
toplama haznelerinde toplanan gibre

l miktarlarini (Fig. 39, I, 11, 111, 1V)
AMATRON 3 | - IV fonksiyon
alanlarina duzenleyiniz.
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5 Tarlada kullanim

DIKKAT
Tarlaya giderken ve trafige agik caddelerde AMATRON 3
daima kapali tutulmalidir!

— Yanhs kullanim nedeniyle kaza tehlikesi!

o AQgirlik 6lguim teknigi olan gubre serpme makinasi:

l . Gubre serpmeye baglamadan énce otomatik giibre
kalibrasyonunu gerceklestiriniz.

o AMATRON 3 arag bilgisayarini ilk kez kullanmadan énce ve 6zel
aksesuarlarin takilmasindan sonra gibre serpme makinasinin
darasini aliniz (bkz. sayfa 33).

® Giibre serpmeye baslamadan dnce asagida yer alan girisler yapiimis

l olmalidir:

o Makina verilerinin girilmesi (bkz. sayfa 13).

. is emrinin olusturulmasi ve is emrinin baglatiimasi (bkz. sayfa
19).

. Dururken gubre kalibrasyonu veya kalibrasyon degerinin manuel
olarak girilmesi (bkz. sayfa 21).

Bir tusa basarak giibre serpme sirasindaki giibre atim miktari istendigi gibi degistirilebilir

Tusa her basildiginda glbre atim

! . i b
miktari miktar adimi kadar (bkz. sayfa -
13) cift tarafli arttirilir (6rn.:+%10). %EE || i || %EE
188 % 188 X%
Gubre atim miktarinin cift tarafli
%100'e geri alinmasi. Ké
2354

Tusa her basildiginda glibre atim
miktari miktar adimi (bkz. sayfa 15) — —H
kadar cift tarafli azaltilir (6rn.:-%10).

Fig. 40
() Degistirilen gubre atim miktari ¢calisma menustnde kg/ha ve yulzde
l olarak gdsterilir (Fig. 40).
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5.1

Hiz

Glibre kazani bosalana
kadar kalan mesafe

Glbre serpilen alan
(is emrinde)

Tali tahrik mili devir sayisi

Sol glibre atim miktari
kg/ha cinsinden

Sol gubre atim miktari %
cinsinden

Bant hizi

Hidrolik strgl
aclk

Hidrolik strgl
kapali

Tarla sinirinda giibreleme

Sadece ZG-B ultra
hydro:
Hendekte glibreleme
Tarla kenarinda gubreleme
Bir kismi genislik kapali

iki kismi genislik kapali

Disk devir sayisi
sol / sag

Glincel is emri

Calisma meniisi

Brr- 8.5 kmh E
2oy 2354 m
Flache: 23.85ha (”T““r
o] 548 U/min o
Auto
f \
| 26-B |
E| kasfha
P L 0
| Tank igerigi kg cinsinden]
!
kg 25
Band: 2354 kg
5.3
:mfﬁ (= e | [ ml|
o= —
| Otomatik bant calisiyor]
e S W TR LRy
e i IR e T e s
Al
S
—l. 00
sl [ T——
.
T28Umin TZ28U min

Auftrag: 3

@ ol ez

L

Sadece agirlik 6lglim
teknigi ile: terazi dinlenme
konumunda, terazi
dinlenme konumunda
degil

Saft konumu

Trail-Tron silindiri 6n
kumandasinin
gerceklestigi yon.
Trail-Tron otomatik
isletimde

Trail-Tron mantel
isletimde

Sag guibre atim miktari
kg/ha cinsinden

Sag gibre atim miktari %
cinsinden

Otomatik kalibrasyon
sirasinda (agirlik 6lgim
sistemi) uygulanan miktar.

Tarla sinirinda giibreleme
6n secimi

Hendekte glbreleme 6n
segimi

Tarla kenarinda giibreleme
on secgimi

Bir kismi genislik kapali 6n
secimi

iki kismi genislik kapali 6n
segimi

Sadece ZG-B ultra
hydro:

Calisma meniisiinde
acllan sayfa

36
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5.2 Calisma menusiindeki fonksiyonlar

5.21 Kapatma siirgiisi

Pl N

Her iki kapatma siirgisi agik / kapali.

7 L

Kapatma surgusu sol, sag acik / kapali.

Kullanimdan énce kapatma sirgulerini aginiz
. ve eszamanl olarak harekete geginiz,

3 diskler dogru devir sayisina ulastiginda.

Fig. 41/...

(1) Sol kapatma surgusi agik gostergesi.

(2) Sag kapatma surgusu kapali géstergesi.

Z6-B

——

Fig. 41

5.2.2 ZG-B, Trail-Tron ile

Trail-Tron kullanimi i¢in bir tali tahrik mili sensori veya traktoriin
bir sinyal kablosu gereklidir!

TEHLIKE

Trail-Tron devrede iken asagidakilerin yapilmasi yasaktir:
) Manevra

o  Trafikte surisg

Makinanin devrilmesi sonucu kaza tehlikesi!

i
AN
ZA

TEHLIKE

Direksiyon safti i¢eri kinldiginda makina i¢in devrilme tehlikesi;
ozellikle gok engebeli veya egimli arazilerde!

Yuklii veya kismen yiiklii, arka ilave direksiyon saftina sahip
makinada, direksiyon safti i¢eri kirllmig iken yiiksek hizla yapilan
doénius manevrasi sirasinda agirlik noktasinin degigsmesi
nedeniyle devrilme tehlikesi vardir. Ozellikle egimli arazilerde
inig sirasinda devrilme tehlikesi yiiksektir.

Traktor ve makinaya hakim olacak sekilde suiriig seklinizi
ayarlayiniz ve doéniis manevrasi sirasinda siiriis hizinizi azaltiniz.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Trail-Tron devrede iken makinanin devrilmesini
onlemek igin giivenlik fonksiyonlari!

!

Guvenlik fonksiyonlari!

Hidrolik surgu traktor tali tahrik mili devrede iken cift tarafli
kapatilirsa:

Trail-Tron 30 saniye sonra manuel isletime gegecektir (saft orta
konumda ise).

Traktor tali tahrik mili kapatilirsa:

Trail-Tron kapatilir (saft orta konumda ise).

Maniiel isletim <+—» Otomatik isletim arasinda gec¢is

Trail-Tron saftini sola / saga kumanda etme

Otomatik igletim devrede iken ekranda Auto semboli
gOruntulenir. Makina bilgisayari makinanin ekme hizasina uygun
bicimde g¢alismasini saglar.

20 km/h'nin Uzerinde bir sliris hizina ulasilirsa (trafikte suris),
Trail-Tron safti sifir konumuna geger ve trafikte striis modunda
kalir.

Trafikte sirus semboli ekranda gorintilenir.

Surls hizi tekrar 20 km/h'nin altina inerse Trail-Tron tekrar daha
Once secilen moda gecer.

Manuiel isletim devrede iken c@ semboli goérintilenir.

i veya tusuna, makina lastikleri tekrar tam olarak

traktor izine gecene kadar basiniz.

Makina traktére dogru yeniden hizalanir. Ekranda segili
direksiyon donus agisi gosterilir.

38
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AMATRON 3 arag bilgisayarindaki gostergeler

Tarlada kullanim

Fig. 42:...
(1) Trail-Tron otomatik igletimde 5
(2) Trail-Tron manuel isletimde [=HH — 7 M
(3) Trail-Tron trafikte sirus isletiminde o [0 6
) . . . ) . Fliche:
(4) Trail-Tron guvenlik fonksiyonu aktif, Trail- ﬂ \CZI Auto
Tron kapatiliyor! ; X \
(5) Yonlendirici aks/ direksiyon safti giincel | 26-B 1
ayar acgisinin gdstergesi.
(6) Saft sola dogru yokusa karsi kumanda =R Sy 2
ediliyor. - [0
Fliche:
(7) Saft saga dogru yokusa karsi kumanda 'ﬂ' O
ediliyor. / \
(6,7) birlikte yanar: |I 26-B I|
Saft orta konumuna ulasana kadar Trail-
Tron galisir, ardindan saft orta konumda =R~ ey T
kalir! :1 Iﬂ{g ‘ 3
acne:
3 £ _,_L
£ L
| 26-B '|
EHh - T 4
iy
Flédche:
L el
i i
| Z6-B '|
Fig. 42
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Tasima siiruigleri

TEHLIKE
Makinanin devrilmesi sonucu kaza tehlikesi!

Tasima sirusleri igin direksiyon saftini tasima konumuna getiriniz!

1. Direksiyon saftini orta konuma getiriniz
(direksiyon saft makinayla ayni hizada).

Bunun igin:

1.1 c\ﬂIl] Trail-Tron'u manuel igletime
aliniz.

1.2 li Direksiyon saftini

manuel olarak dogrultunuz.

— Trail-Tron orta konuma ulastiginda
otomatik olarak durur.

2. AMATRON 3 arag bilgisayarini
kapatiniz.

3. Traktor kontrol dnitesi 1'i
(hortum isareti 1 x kirmizi) kapatiniz.

— Yag sirkilasyonunu kapatiniz.

4. Direksiyon saftini kesme vanasini (Fig.
43/1) kapatarak 0 pozisyonunda emniyete ]
aliniz. Fig. 43

DIKKAT
Traktor tekerlegi ve direksiyon safti hidrolik silindir arasinda

carpisma tehlikesi.

Direksiyon safti tasima konumunda iken traktérin sag tarafli
direksiyon donus agisi sinirhidir!
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5.2.3 Limiter (sinirlayici) ile tarla sinirinda gilibreleme

Limiter (sinirlayici) ile tarla sinirinda guibreleme agma / kapama.

Liniter J Y
1, Tarla sinirinda giibrelemeye | 26-B
baslamadan 6nce Limiter (sinirlayiciyr)
indiriniz.

2. Tarla kenarinda gubreleme iglemini
yuratiniz.
(1 ‘
3. Tarla sinirinda giibreleme .2 i ’
isleminden sonra Limiter (sinirlayiciyi)

kaldiriniz. TN S T

Kullanimdan &nce indirilen Limiter (sinirlayiciyr)
gubre tablosuna goére ayarlayiniz ve tekrar
kaldiriniz.

Fig. 44/...

(1) Gosterge: Tarla sinirinda giibreleme
sirasinda indirilmis Limiter (sinirlayici).

(2) Gosterge: Siirgller kapali iken 6n segimi
yapilan Limiter (sinirlayici).

—  Gosterim igin Limiter (sinirlayici) sensori
takili olmahdir.
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5.2.4 Giibre atim miktarinin tek tarafli degistirilmesi (sadece ZG-B ultra hydro)

Tarlada kullanim

E Sol / sag giibre atim miktarinin arttiriimasi.

% Sol / sag guibre atim miktarinin azaltilmasi.

[

e  Tusa her basildiginda glbre atim miktar

girilen miktar adimi kadar (6rn. %10) 250 1oms |- 225 (sha
degistirilir. 100 ZG-B | 3o
e  Miktar adimini makina verileri mentsine
giriniz. A
Fig. 45/...

(1) Gosterge: Degistirilen glibre atim miktarinin
kg/ha ve ylizde cinsinden.

Fig. 45
5.2.5 Tente
Tente agma, kapama.
O Tente tamamen acllana veya kapanana kadar tusa basiniz.
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5.2.6 Gubre kalibrasyonu

i Agirhik 6lgim sistemi icin otomatik giibre kalibrasyonu, bkz. sayfa

Sal 24,

Fig. 46/... = 5

(1) Gosterge: Kalibrasyon siiriisii sirasinda e E
glbre serpme makinasi. 250 s ¢ Y D5@ s
Glibre serpmeye baglamadan énce giibre 1o |I 26-8 \ oo

kalibrasyonu.

(2) Gosterge: Terazi dinlenme konumunda
degil.

(3) Gosterge: Kalibrasyon sirasinda uygulanan
gubre miktari, kg cinsinden.

Fig. 46

5.2.7 Gibre ilave etme (sadece ZG-B ultra hydro)

ks Glbre ilave etme, bkz. sayfa 52.
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5.2.8 Giibre serpme tahrikinin agilmasi ve kapatiimasi (sadece ZG-B ultra

hydro)
81
.
e Diskler agik / kapall.
o Devreye almak i¢in sinyal sesi susana kadar en az Ug¢ saniye tuga
l basiniz.

Disk devir sayisini makina verileri menistne
giriniz. L i

|| Z26-B Ulira hudro
Fig. 46/...

(1) Gosterge: Disk devir sayisl. )
S [ W

[
UYARI 720U/min 720U/min
Doénen diskler nedeniyle yaralanma B
tehlikesi.
Kigileri disklerin oldugu bdlgeden Fiq. 47
uzaklastiriniz. 9-

5.2.9 Kismi genisglikler (sadece ZG-B ultra hydro)

' ‘ Sol, sag kismi genisliklerin devreye alinmasi (3 adim halinde).
' ‘ Sol, sag kismi genisliklerin kapatiimasi (3 adim halinde).

Fig. 48/...
(1) Gosterge: iki sag kismi genislik kapali. II Z26-B \

@  Sirgiler kapali iken bir kismi genislik
l azaltmasi 6nceden segilebilir.

Fig. 48
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5.2.10 Tarla sinirinda giibreleme (sadece ZG-B ultra hydro)

y A Hendekte glbreleme sol / sag agma / kapama.
:‘ ‘; Tarla sinirinda gubreleme sol / sag agma / kapama.
% ,_/ /g Tarla kenarinda glibreleme sol / sag agma / kapama.

o Tarla sinirinda giibreleme cift tarafli olarak da gercgeklestirilebilir
l — Sol ve sag tarla sinirinda giibreleme agilmal.

' ‘ Disk devir sayisini sinir tarafinda azaltma / arttirma.
@ . Tarla sinirinda gubreleme devir sayisi tusa her basildiginda 10
l dev/dak arttirilir veya azaltilir.

. Degistirilen tarla sinirinda gubreleme devir sayisi daha sonraki
tarla sinirinda glibreleme iglemleri igin kaydedilir.

. Diskler dururken tarla sinirinda glibreleme

onceden segilebilir. i 4
|| Z6-B Ultra hudro

. Diskler dénerken disk devir sayisini sinir
tarafinda tarla sinirinda gubreleme devir
sayisina azaltilir.

e  Tarla sinirinda gubreleme devir sayisi,
makina verileri menlstnde ilgili tarla
sinirinda gubreleme turd igin girilir.

e  Tarla sinirinda ve hendekte glbreleme igin
makina verileri menisinde sinir tarafi ile
ilgili bir miktar azaltmasi girilmelidir.

Fig. 49/... Fig. 49
(1) Gosterge: tarla sinirinda gubreleme
devrede.
(2) Gosterge: Azaltiimis disk devir sayisi.
o Surguler dururken tarla sinirinda giibreleme énceden secilebilir.
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5.3 ZG-B drive
5.31 Kullanim sirasinda uygulanacak yéntem

1. Traktor kontrol Gnitesi 1'i devreye aliniz.

— Yag sirkilasyonunu devreye aliniz.

170 ) AMATRON 3 arag bilgisayarini devreye aliniz.

@ Calisma menusini seginiz.

Tali tahrik mili devir sayisini ayarlayiniz (gubre tablosunda
ongoruldiagu gibi).

P

Sirusu baslatiniz ve ikili sirglyl aginiz

Agirlik 6lgiim sisteminde bir kalibrasyon surliglyle baslanabilir.

7. Tarla sinirinda/ hendekte veya tarla kenarinda gibreleme ile

Limiter

baslanirsa, Limiter (sinirlayiciyr) devreye aliniz.

Gubre serpme sirasinda AMATRON 3 arag bilgisayari, ¢calisma
menusunu gosterir. Buradan gubre serpme icin gerekli tum ayarlar
gerceklestiriimelidir.

Tespit edilen veriler baslatilan is emrine kaydedilir.

- AMATRON 3 ile hatasiz galigabilmek icin ZG-B drive asgari
l calisma hizi 4 km/h'dir.

Kullanimdan sonra:

2l

ikili stirgliy kapatiniz.

Tali tahrik milini kapatiniz.

Traktdr kontrol Unitesi 1'i devreye aliniz.

Ve n oo

Yag sirkilasyonunu kapatiniz.

IFi0)]
4. AMATRON 3 arac bilgisayarini kapatiniz.
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5.3.2 Calisma menusu tus dosenisi

Sayfa 1: Fonksiyon alanlarinin tanimi:

Tarlada kullanim

bkz. BoIim
EHR—  g.5km¢h T oy
Doy 2354 5 2.
Flache: 23.85ha | T
O 540 Ur/min <2 Autol—0
{ } =]
[ 26-B Drive | 5.2.1
@ =rha e
5k
ke 5.2.2
2354 5.2.3
5.2.2
Auftrag: 1
UYARI
20 km/h siiriis hizindan itibaren Trail-Tron kapatilir ve saft
otomatik olarak orta konuma gecer.
l Shift tusu basili: Fonksiyon alanlarinin tanimi:
bkz. Bolim
EH— g.5kmh T
L 2354 i
Flache: 23.65ha |
o] 548 Usmin <O Autol—
{ 13
|  26-B Drive |
@ k=sha
A
kg 5.2.5
2354
5.2.6
Auftrag: 1 597
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Tarlada kullanim

5.4 ZG-B ultra hydro

5.4.1 Kullanim sirasinda uygulanacak yéontem

1.

%

_)

Traktor kontrol Unitesi 1'i devreye aliniz.

Yag sirkilasyonunu devreye aliniz.

170 ) AMATRON 3 arag bilgisayarini devreye aliniz.

Ese ) Calisma menilsiini seginiz.

Sirusi baslatiniz ve hidrolik stirgiyd aginiz

il
7 Agirlik 6lgim sisteminde bir kalibrasyon siriisiiyle
baslanabilir

Tarla sinir/ hendek veya tarla kenarinda gubreleme ile
baslanirsa:

l ‘Tarla sinirinda gubreleme tirina ve tarla kenarini

(sol / sag seginiz ve devreye aliniz.

Glbre serpme sirasinda AMATRON 3 arac bilgisayari,
c¢alisma menusunu gosterir. Buradan gubre serpme icin gerekli
tum ayarlar gerceklestiriimelidir.

Tespit edilen veriler baglatilan is emrine kaydedilir.

Kullanimdan sonra:

4.

P

Kapatma strglstni kapatiniz.

[
i,

7 Diskleri kapatiniz.

Traktor kontrol Gnitesini devreye aliniz ve bu sekilde kontrol
blogunun hidrolik yag beslemesini kesiniz.

/0 ) AMATRON 3 arac bilgisayarini kapatiniz.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Tarlada kullanim

Sayfa 1:

Fonksiyon alanlarinin tanimi:

bkz. B6Iim

BEHHR— 12.8kmh

Doy 1234m
Fliche: 45.6Tha

200

kasha
1688 %

=

=
T20U

200

kasha
188 %

i y
fza-a Ultra hgdru\

Shift] @1 !
o =1
LA riim
i |

S e

Auftrag:

5.2.8
5.21

5.2.1

5.2.9

5.2.9

Shift tusu basih:

Fonksiyon alanlarinin tanimi:
bkz. B6lim

EHR—~ 12.8km/h

m_HIJKg 1234m
Fliche: 45.67Tha

200

kasha
188 %

i 1
200 ||ZE-B Ultra hgdru\

kasha
188 %

Shift

Auftrag:

5.24

524

5.2.5

5.2.6

5.2.7

Sayfa 2:

Fonksiyon alanlarinin tanimi:

bkz. B6IUm

EHR—~ 12.8kn/h

Lok 1234m
Flrche: 45.67ha

200

k=a/ha
1686 %

=

=
720U

200

kasha
166 %

/ y
||ZE-B Ultra hgdru\

Shift

KGR

Auftrag: @

-

L

—
=

5.2.10

5.2.10

5.2.10

5.2.10
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Cok fonksiyonlu kol dosenisi
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Tarlada kullanim

5.5 Gubre ilave etme
o Calisma menisinde (Fig. 50). EHH— 8.5kmsh
. Makina verileri menlUsinde Birinci sayfa mlf_fg 25 thu
@ (Fig. 51). ol 5480 U/min 1D Auto
i 13
|  26-B Drive |
i Brsiha
Bt o 25 [P1
1. kst [ Dolum menuUsuni aginiz. kg kg auf
2. Gilbre ilave ediniz. 2354 F{"'g"& o 2&,

Agirlik 6l¢iim teknigi olmayan giibre serpme
makinasi:

L k=
. . .. . . Auftrag: 1 %
— llave edilen gubre miktarini kg cinsinden
giriniz. Fig. 50
Agirhik 6l¢iim teknigi olan guibre serpme
makinasi: Dinger fillstand: 1568 kg
— llave edilen giibre miktarini kg cinsinden kg
gOsterilir. R

@ Streuver befullen E
ilave edilen gubre miktarini onaylayiniz H:‘E
(Fig. 52). Iﬁl
Alarmgrenze: 208 kg
kg

Behdl ter leeren: 8.8ems @
@lm;m 81

Fig. 51

DOongerfOllstand: 1568 kg Iﬁl
kg

Hachfillvargang lduft,
nachgefiillte Dingermenge: CEIREG

st 1354kg B4 E
kg
m{  "eEERI o
kg

Be =

@l g1see | 821

Fig. 52
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Tarlada kullanim
5.6 Gubre deposunun bosaltiimasi

Glbre deposunda kalan giibre asagidakiler tGizerinden bosaltilabilir:
° ZG-B ultra hydrao'da huni uglari tGzerinden.

. 2ZG-B drive'da otomatik bant (zerinden.

ZG-B drive (Fig. 53)

1. Diskleri sokiniiz (bkz. makina kullanim
kilavuzu) Dinger fillstand: 1568 kg ﬁl
2. Makina verileri menusu: kg
QO . Strever befullen
91 | Otomatik bandi devreye aliniz. -
g
—  Ikili stirgliler otomatik olarak agilir. Alarm
— Kalan giibre tanktan sevk edilir. Alarmgrenze: 200 kg E
kg
oo __ o
3 8’1 | Otomatik bandi kapatiniz. Behidl ter leeren: B8.8ecm/'s
— Ikili stirguler glivenlik nedenlerinden dolay! @ o] TR
acik kalir. Fig. 53

ZG-B ultra hydro (Fig. 54)

1. Diskleri sokiniz (bkz. makina kullanim

kilavuzu). Dinger fillstand: Bkg ﬁ
2. Makina verileri menusu: kg

ﬁ 7
Tanki bogaltma alt menusu (Fig. 55). E
9
Hlatrr
Alarmgrenze: Bkg @I
kg

Behdlter leeren: 1li. a8lImp.
re. 8Imp.

@ @1/a4

Fig. 54
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Tarlada kullanim

7, =
. ) Behidlter leeren: li. 3 Imp. i.
3. ./ _#¥|Sol ve sag dozajlama re. 2 Imp. -
surgisund aginiz. @
. ST R
4. /=Js0l ve sag hidrolik siirgiyii [
aglmz(‘ -"L). e
== PUM-5ignal Bandboden: 180 ¥ OO,
5. %' |Otomatik bandi devreye aliniz. il
— Kalan glibre tanktan sevk edilir.
— Bosaltma sirasinda karigtirici devrededir.
@ Fig. 55
6. | %' |Otomatik bandi kapatiniz.
. Makinayi agik diskler ile durdurunuz.
. Dolumdan 6nce kapatma surgulerini tekrar
kapatiniz.
UYARI
Tahrikli karigtirici nedeniyle huni uglari bolgesinde yaralanma

tehlikesi!

Kesinlikle alttan strgu acgikligina elinizi uzatmayiniz veya surgu
acikligina cisimler sokmayiniz.

54 AMABUS BAG0123.0 12.12



6 Cok fonksiyonlu kol
6.1 Montaj

Cok fonksiyonlu kol (Fig. 56/1) 4 civata ile kolay
tutulacak sekilde traktor kabinine sabitlenir.

Baglanti igin temel donanim soketini gok
fonksiyonlu kolun 9 kutuplu Sub-D burcuna (Fig.
56/2) takiniz.

Cok fonksiyonlu kolun soketini (Fig. 56/3)
AMATRON 3 arac bilgisayarinin ortadaki
Sub-D burcuna takiniz.

6.2 Fonksiyon

Cok fonksiyonlu kol sadece AMATRON 3
¢alisma menusunde ¢alismaktadir. Tarlada
kullanimda AMATRON 3 arac bilgisayarinin
kor kullanimina imkan vermektedir.

AMATRON 3 kullanimi igin ¢ok fonksiyonlu
kol (Fig. 57) 8 tusa (1 - 8) sahiptir. Bunun diginda
salter (Fig. 58/2) araciligiyla tuslarin ddsenisi 3
kez degistirilebilir.

Salter standart olarak

e [~ orta konumdadir (Fig. 58/A) ve

e [ yukar (Fig. 58/B) veya

o [~ asagi (Fig. 58/C) hareket ettirilebilir.

Salterin konumu bir LED lambasiyla (Fig. 58/1)
gosterilir.

e [~ LED gbstergesi sari
« [LED gostergesi kirmizi

o [~ LED géstergesi yesil

Cok fonksiyonlu kol

Fig. 57

Fig. 58

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Cok fonksiyonlu kol

6.3 Tus dosenisi:

Tus Z(?-B ZG-B
Drive Ultra hydro
15 Trail-Tron'u agma/kapama Giibre serpme tahriki agma/kapama
2f
3= Sol kismi genislikleri devreye alma
4f= Sol kismi genislikleri kapatma
5= Sag kismi geniglikleri
devreye alma
N Sag kismi geniglikleri
kapatma
7B Saft €
b~ Saft >
1) = Her iki kapatma siirgisiinii agma
20~ Her iki kapatma siirglisiinii kapatma
30~ Sol kapatma siirgiisiinii agma
ap= Sol kapatma siirgiisiinii kapatma
5f= Sag kapatma siirgiisiinii agma
6= Sag kapatma siirglisiinii kapatma
7h= = Miktar adimi [%]
S + Miktar adimi [%]
1 [z Kalibrasyon baslatma (sadece agirlik 6lgim teknigi ile).
2= Miktar %100
3= Sol + miktar adimi [%]
4 [ Sol = miktar adimi [%]
5[~ Sag + miktar adimi [%]
6 == Sag = miktar adimi [%]
7 fr= Limiter (sinirlayici) agma/kapama Tarla smlrlnsc:)all gubreleme
8 e Tarla smlrmdau giibreleme
sag
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Bakim ve temizlik

7 Bakim ve temizlik
UYARI
Bakim ve temizlik ¢caligmalarini sadece disk ve karigtirma mili
tahriki kapali iken gercgeklestiriniz.

71 Temizlik

TEHLIKE
Siirginin gahstirilmasi sirasinda tahliye deligine temas

edilmemelidir! Ezilme tehlikesi!

ZG-B ultra hydro:

Gubre serpme makinasini temizlemek icin hidrolik strguler ve
elektrikle ¢alisan dozajlama surgdleri, su ve glibre artiklarinin
bosalabilmesi icin aciimalidir.

. Dozajlama suirgilerinin agiimasi/kapatiimasi (bkz. makina
verileri menUsu Sayfa 13).

. Kapatma surgllerinin agilmasi/kapanmasi (bkz. calisma
menusa).

7.2 Surgu temel ayar

ZG-B ultra hydro:

Elektrikli dozajlama surguleri tarafindan izin
verilen tahliye delidi enine kesiti fabrikada
ayarlanmigtir (Fig. 59).

Ayni slrgu ayarinda her iki huni ucunda
dengesiz bir bosaltma tespit edilirse, strgt temel
ayari kontrol edilmelidir.

Fig. 59

Her iki dozajlama stirgusu igin stirgl temel
ayarini setup menusu Uzerinden ayarlayiniz: elektr.Schiebergrund-

F_ ;E/i/:

ikinci sayfa (Fig. 60):

B E—

// o hyd. SchlieBschieber: mit Feder | €-->

2. Sol taraf strgi temel ayarini e
gerceklestiriniz.

/] Regel faktor: 1.88
Ao I
3. . ®J)|Sag taraf siirgli temel ayarini B2/B4

gerceklestiriniz. Fig. 60

LB
(&

hyd. Plane: Aus
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Bakim ve temizlik

4.

5.

e
s
/ﬁf 8| Tahliye deligini tamamen kapatiniz (0
palsa geginiz).

1“5%5/
;/ Tahliye deligini 1500 palsa kadar

aginiz.

f TEHLIKE
au yd = A
1588 * e e
ARl o
/avf 8| s tuslarina

basildiginda dozajlama siirgileri
bolgesinde yaralanma tehlikesi,
¢luinkii dozajlama siirgiileri, se¢ilen
siirgii ayarina gecgilmeden kapanir.

Parmaklarinizi ve ayar mastarini

acma kesitinde birakmayiniz.

Serbest birakilan tahliye deligi enine
kesitinden ayar mastari (Fig. 62/1) (opsiyon,
siparis no.: 915018) kolayca itilebilmelidir.

o  Ayar mastari serbest birakilan tahliye
deligi enine kesitinden gegirilemiyor:
3
7

& Mastar tam olarak delige uyana

kadar giincel sapmayi (offset) 5'er pals
arttiriniz (Fig. 63).

o  Ayar mastari ¢cok fazla bosluga sahip:

|
24
7

/~_=% | Mastar tam olarak delige uyana
kadar giincel sapmayi (offset) 5'er pals
azaltiniz (Fig. 63).

7. @ Pozisyonu giris tusuyla onaylayiniz.

178

Inpul s—-
manzeige

Ayar motorlarinin palslari (Fig. 64/1)

calisma menusunde gdruntulenebilir.

Schiebergrundeinstel lung: auf
links: 1580

-1588 Impulse anfahren o
-mit Lehre ffnung prifen auf
-gegebenenfalls mit +5/-5

karregieren +5
-mit Eingabetaste Position

bestdt igen -5

=zur Kontrolle 1588 Impulse
erneut anfahren

aktuelle Impulse: 1588 man.
gespeicherter O0ffset: 188 Eingabe
aktueller Offset: 185

. 2 Impul 5=
Anzeige der Impulse im i
Arbei tsmeni: Ein anzelag

1/8

Fig. 61

Fig. 63

EH—~ 12.8kmh B

oo 1234m &

Fliche: 45.67ha 1) =
.

f —
200 z6-B Ultra hl_-|d|3| 200 r=
k=sha k=sha

1'3?'?;\\ o %

1500 1500

T

]
T2001

Auftrag: @ @ %
Fig. 64
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Ariza
8 Ariza
8.1 Alarm
Kritik olmayan alarm:
Ekranin alt bélimunde hata mesaiji (Fig. 65) Haschinentyp: 2G-B Ultra hydro |Aufirag
gOruntulenir ve sinyal sesi U¢ kez duyulur. |
Mumkinse hatayi gideriniz. Auftrags-Hr.: 2
Sollmenge: 2808 kg/ha E
Cal.
Cal.- Faktor: 1.081
Arbeitsbreite: 21.0 m Maschi .
varg. Beschu. : 18 kmsh
Sollwert kann nicht %
eingehalten werden A
Fig. 65
Kritik alarm:
Ekranin orta bdliminde alarm mesaji (Fig. 66) Maschinentyp: 2G-B Ultra hydro |Auftrag
goruntulenir ve bir sinyal sesi duyulur.
1. Ekrandaki alarm mesajini okuyunuz. e Stellmotor
Sao' ln 5 Fha
@ reagiert nicht Cal.
2. Alarm mesajini onaylayiniz. Ca
Ar Masehi .
va'! mit Eingabetaste be- h
stdtigen oder mit
s Blattern zur Hilfe %
Arbei t 5=
mend Setup
Fig. 66
8.2 Mesafe sezicisinin devre digi kalmasi (pals/100m)
Simule edilgn pir hizin setup menusine girilmesi
mesafe sezicisi devre disi kaldiktan sonra
serpmeye devam edilmesini saglamaktadir.
L. Gesantdaten seit Inbetriebnahme
Bunun igin:
1. Sinyal kablosunu traktor teme Gesamt fléche: 5629 ha :':‘;"'
donanimindan gekiniz. Belnd ek 124 1
knsh Gesamtstreuzeit: SESh
2. | |Simle edilen hizi giriniz. S i 8. 6kmsh

3. Serpmeye devam ederken girilen, simile
edilen hiza uyunuz.

Gt

MHx-Uer=ian:
Serachen:

I0F=Llet=icn:
Al-Gaste AG-4

EFREIRRANL BoH
5 B @ 1,782

]

[ lnelm ] N ]

Mesafe sezicisine palslar kaydedilir
kaydedilmez, bilgisayar gercek mesafe| Fig. 67
l sezicisi hizina geger.
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