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Lue tama kayttoohjekirja
ennen ensimmaista
kayttoonottokertaa ja noudata
siind annettuja neuvojal!
Sailyta se hyvassa tallessa
tulevaa kayttoa varten!




KAYTTOOHIEEN

lukeminen ja sen noudattaminen ei saa tuntua
epdmiellyttiviltd tai turhalta. Ei riitd, ettd olet
ndhnyt Roneen ja Ruullut, ettd se toimii hyvin, ja
ettd ostat sen uskoen, ettd RaiRRi sujuu sen
jdlkeen itsestddn. Ndin Roneen ostaja aiheuttaa
vahinkoa itselleen ja tekee sen virheen, ettd hin
syyttdd mahdollisesta Roneessa esiintyvdstd
hiiriostd Ronetta eiRd itseddn. Jotta Ronetta
voitaisiin  Rdyttdd oikein, Rdyttdjin on
paneuduttava asiaan eli opeteltava Roneen
jJoRaisen laitteen RdyttdtarRoitus ja harjoiteltava
Roneen Rdsittelyd. Vasta sen jilkeen Roneen
Rayttdjd voi olla tyytyvdinen seRd Roneeseen ettd
itseensd. Tdmdn saavuttaminen on tdmdn
Rdyttdohjeen tarRoitus.

Letpzig-Plagwitz 1872. Q%Z,”@ @3—%/
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Tunnistustiedot

Valmistajan osoite

Varaosien tilaus

Tunnistustiedot

Merkitse tahan koneen tunnistustiedot. Tunnistustiedot saat
konekilvesta.

Koneen tunnistusnumero:
(kymmennumeroinen)

Tyyppi: AMABUS

Valmistusvuosi:

Peruspaino kg:

Sallittu kokonaispaino kg:

Maksimikuormitus kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax: +49 (0) 5405 501-234

Sahkodposti: amazone@amazone.de

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 501-290

Fax: +49 (0) 5405 501-106
Sahkoposti: et@amazone.de
Online-varaosaluettelo: www.amazone.de

limoita varaosia tilatessasi aina koneen tunnistusnumero
(kymmennumeroinen).

Kayttdohjeiden julkaisutiedot

Asiakirjanumero: MG4588
Julkaisuajankohta: 12.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2008
Kaikki oikeudet pidatetaan.

Jalkipainos, myos osittainen, on sallittu ainoastaan AMAZONEN-
WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG:n luvalla.

AMABUS BAG0123.0 12.12



Esipuhe

Esipuhe

Kayttadjan antama palaute

Arvoisa asiakas

Olet hankkinut laadukkaan koneen AMAZONEN-WERKE,
H. DREYER GmbH & Co. KG:n kattavasta tuotevalikoimasta.
Kiitamme meille osoittamastasi luottamuksesta.

Varmista vastaanoton yhteydessa, ettei koneeseen ole tullut
kuljetusvaurioita ja etta siita ei puutu osia! Tarkasta toimitetun koneen
seka tilattujen erikoisvarusteiden taydellisyys kuormakirjan avulla.
Vahingot korvataan vain silloin, kun reklamaatio tehdaan valittomasti!

Ennen kuin otat koneen ensimmaista kertaa kayttoon, tutustu
huolellisesti tdhan kayttdohjekirjaan ja erityisesti sen
turvallisuusohijeisiin. Luettuasi ohjeet huolellisesti lapi osaat kayttaa
tehokkaasti hyvaksi uuden koneesi tarjoamia etuja.

Varmista, etta kaikki koneen kayttajat lukevat nama kayttdohjeet
ennen koneen kayttddnottoa.

Mahdollisten kysymysten tai ongelmien yhteydessa etsi neuvoa tasta
kayttbohjekirjasta tai soita meille.

Saanndllinen huolto ja kuluneiden tai vaurioituneiden osien oikea-
aikainen vaihto pidentaa koneen kayttoikaa.

Arvoisa lukija

Paivitamme saanndllisesti julkaisemiamme kayttdohjeita. Antamanne
parannusehdotukset auttavat meita tekemaan kayttdohjeista vielakin
kayttajaystavallisempia. Laheta ehdotuksesi meille faksilla.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax: + 49 (0) 5405 501-234

Sahkoposti: amazone@amazone.de

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Ohjeita kayttajalle

1 Ohjeita kayttajalle

Ohjeita kayttajalle -luku sisaltaa kayttdohjekirjan kayttoon liittyvia
tietoja.

1.1 Asiakirjan tarkoitus

Nama kayttoohjeet

. sisaltavat koneen kayton ja huollon kuvauksen.

e antavat tarkeitd koneen turvalliseen ja tehokkaaseen kayttéon
liittyvia ohjeita.

. ovat osa konetta ja niiden on aina oltava koneen tai traktorin
mukana.

o tulee sdilyttda hyvassa tallessa tulevaa kayttoa varten.

1.2 Kayttdohjeissa annetut sijaintitiedot

Kaikki ndissa kayttbohjeissa annetut suuntatiedot ovat aina
ajosuuntaan nahden.

1.3 Kaytetyt esitysmuodot

Menettelyohjeet ja reaktiot

Luettelot

Kuvien kohtien numerointi

Tehtavat, jotka kayttajan tulee suorittaa, on esitetty numeroituina
menettelyohjeina. Noudata annettujen menettelyohjeiden jarjestysta.
Menettelyohjeeseen liittyva reaktio on merkitty tarvittaessa nuolella.
Esimerkki:

1. Menettelyohje 1
—  Koneen reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

Luettelot iiman pakollista jarjestysta on esitetty mustilla pisteilla
merkitylla listalla.

Esimerkki:
° Kohta 1
. Kohta 2

Sulkeissa annetut luvut ilmoittavat kuvissa olevien kohtien numerot.
Ensimmainen numero ilmoittaa kuvan numeron, toinen numero
kuvassa olevan kohdan numeron.

Esimerkki (kuva 3/6)
o Kuva 3
) Kohta 6

AMABUS BAG0123.0 12.12



Yleiset turvallisuusohjeet

L

2 Yleiset turvallisuusohjeet

Asiaankuuluvien turvallisuusohjeiden ja turvallisuusmaaraysten
tunteminen ovat perusedellytyksena koneen turvalliselle kaytdlle ja
luotettavalle toiminnalle.

O

Kayttdohjekirjan
. on aina oltava koneen kayttépaikassal

e  taytyy aina olla helposti kayttajan ja huoltohenkildkunnan
saatavillal

2.1 Turvallisuustunnuksien esitysmuoto

Turvallisuusohjeet on merkitty kolmikulmaisella tunnuksella ja sen
vieressa olevalla varoitussanalla. Varoitussana (VAARA, VAROITUS,
VARO) kuvaa uhkaavan vaaran vakavuusastetta ja tarkoittaa
seuraavaa:

VAARA

kuvaa valitonta vakavaa vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai vakavia ruumiinvammoja
(raajojen menettdmisen tai pysyvia vammoja).

Néaiden ohjeiden noudattamatta jattdminen saattaa valittomaan
kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VAROITUS

kuvaa mahdollista keskisuurta vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai (vakavia)
ruumiinvammoja.

Naiden ohjeiden noudattamatta jattAminen saattaa joissakin
tapauksissa kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VARO

kuvaa pienempéd vaaraa, joka voi aiheuttaa onnettomuuden
sattuessa lievia tai keskivaikeita ruumiinvammoja tai
esinevahinkoja.

S|B Pl B

TARKEAA

kuvaa velvoitusta erityiseen menettelytapaan tai
toimenpiteeseen koneen asianmukaisen kasittelyn
varmistamiseksi.

Naiden ohjeiden laiminly®dnti voi aiheuttaa hairidita koneessa tai
ympaéristossa.

OHJE
kuvaa sovellusvinkkeja ja erityisen hyodyllisia tietoja.

Nama ohjeet opastavat kayttamaan optimaalisesti koneen kaikkiaj
toimintoja.

AMABUS BAG0123.0 12.12



3

Tuotekuvaus

Tuotekuvaus

AMABUS-ohjelmiston ja AMATRON 3 -kayttopaatteen avulla
voit ohjata, kayttda ja valvoa AMAZONE-koneita mukavasti.

AMABUS-ohjelmisto toimii seuraavien AMAZONE-koneiden

kanssa:

. ZG-B drive sahkéhydraulisesti sdadetylla pohjahihnalla.

¢ ZG-B ultra hydra levitinkoneistolla ZA-M-ultra ja
hydraulisella levityslautaskaytolla.

AMABUS-ohjelmisto s&ataa levitysmaaraa
ajonopeuden mukaan.

Nappaimen painalluksella voit riippuen
kulloisestakin koneesta ja varustuksesta

. muuttaa levitysmaaraa ennalta asetetuin
askelin (esim. +/- 10%).

. suorittaa lannoitekalibroinnin ajon aikana
(vain punnitseva levitin).

e tehda mukavasti rajalevityksen.

o tehda mukavasti kiilalevityksen
(vain ZG-B ultra hydro).

Paéavalikko (Kuva 1)

Paavalikko koostuu useammasta alivalikosta,
joissa on ennen toiden aloittamista

syotettava tiedot,

maaritettava tai syotettava asetukset.

Tyo6valikko (Kuva 2)
e  Tyon aikana tydvalikko ilmoittaa kaikki
tarvittavat levitystiedot.

. Konetta ohjataan kayton aikana tydvalikon
valityksella.

Hachine. type: Z6-B Ultra hydro |Job
Job Ho.: 1
Des.quantity: 280 kg/ha E;ij%
Cal.
Cal. factor: 1.86
Warking width: 21.8 m Hachi .
Preselected speed: 18 km/h
operati.
meny Setup
Kuva l
EHR— g.Skm¢h 7™
LD kg 2354m £
Fliche: 23.65ha Huto&
e 548 U/min 0>
f ; =]
| 26-B Drive |
mks:’ha IL‘
B
Pl.
kg 25 |auf
2354 kg P1.
zu
[ =11
P I Limiter
rotras 4 (- 0)
Kuva 2

AMABUS BAG0123.0 12.12



Tuotekuvaus

3.1 Sydttojen tekeminen ohjausyksikossda AMATRON 3

@ Ohjausyksikon AMATRON 3 .
kayttéa varten tasséa et e -

l kayttoohjekirjassa on kuvattu o ool
toimintokentat; talla halutaan selventad
sitd, etté kyseiselle toimintokentélle | .
kohdennettua nappainta tulee painaa. | | /ﬁ/\

]

Esimerkki:

00
X,
o0
00

e
e  Toimintokenttd -~ IJ--*::

Kayttdohjekirjassa oleva kuvaus:

2. Suorita toiminto A.

Toimenpide: Kuva 3

Kayttéja painaa toimintokentalle kohdennettua
nappainta (Kuva 3/1), kun han haluaa suorittaa
toiminnon A.

3.2 Ohjelmistoversio

Tama kayttoohjekirja patee alkaen
ohjelmistoversiosta:

Kone: MHX-versio: 2.29.01

10 AMABUS BAG0123.0 12.12



Tuotekuvaus
3.3 Ohjelmiston hierarkia
Tyovalikko  —@B—» paavalikko
Ruftrag 6 ? 6

¢ Nimen sy6ttd
e Muistiinpanon sy6ttd

e Levitysmaaran syottd

e Tilauksen aloittaminen/jatkaminen

e Tilauksen poisto

e Paivakohtaisten tietojen poisto

(paikallaan)

o Tydleveyden syo6ttd

o Levitysmaaran syotto

¢ Nopeuden syo6ttd

o Kalibrointikertoimen sy6ttd

e Lannoitekalibroinnin suoritus.

e Luistin avaus / suljenta

e Pohjahihnan paalle-

/poiskytkenta

?
FMaschl. ‘ // 6
— - | ikl

e Lannoitteen tayttdmaara

e Lannoitteen lisdys

e Lannoitteen halytysraja

e Sailion tyhjennys

e Maaranmuutoksen maaritys

e Pulsseja/ 100m kalibrointi

¢ Voimanottoakselin ohjekierrosluvun

muuttaminen
e Paisteen matkalaskuri
e Levittimen taaraus
e Trail-Tronin kalibrointi
e Lautasten ohjekierrosluku

e Lautaskierrosluku
- Rajalevitys
- Reunalevitys
- Ojalevitys

e Syo6tdn vianmaaritys

e Ulosannon vianmaaritys
e Simuloitu nopeus

e Perustietojen valinta

- Konetyyppi

- Punnituskenno

- Punnituskennon kalibrointi
- Limiter asennettu

- Luistien perussaato

- Hydraulinen suojapeite

- Sulkuluisti

- Saatokerroin

- Palautus alkutilaan (RESET)
- Hihnanopeuden naytt6

- Trail-Tron

- Trail-Tronin poikkeamakerroin

- Trail-Tronin saatokerroin

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Kayttoonotto

4 Kayttodnotto

41 Paavalikko

ok
° Valikko Tilaus (kS. sivu 19) Machine. iype: Z26-B Ulira hydro |Job
o  Tietojen sy6tto uudelle tilaukselle. TJob No. : 1
o  Kaynnista tilaus ennen levityksen .
aloittamista. Des.quantity: 208 kg-/ha
o  Enintdan 20 kasitellyn tilauksen Cal.
méaritetyt tiedot tallennetaan muistiin Cal. factor: 1.06
Iﬁl Working width: 21.8 m Machi .
. tal. [Valikko Lannoitteen kalibrointi it e b S Tinrh
(ks. sivu 21): %
Maarita ennen jokaista kayttOkertaa operati.
levitettavan lannoitteen kalibrointikerroin. ment actop
Kuva 4

—  Punnitustekniikalla varustetun mallin ZG-B
kanssa kalibrointikerroin voidaan maarittaa
kalibrointiajon aikana (ks. sivu 24).

Machine

. Valikko Konetiedot
(ks. sivu 13).
Konekohtaisten tai yksildllisten tietojen
syotto.
’@

. Valikko Siirrettava koestusalusta
(ks. sivu 34)

Siipiasetuksen laskemiseen tarkastettaessa
poikittaislevitys siirrettavalla
koestusalustalla. (Katso siirrettavan
koestusalustan kayttdohjeet).

. Valikko Huollon asennustoiminto

(ks. kuva 30)
Perusasetusten syotto.

12 AMABUS BAG0123.0 12.12



Kayttéonotto

4.2 Konetietojen sydttaminen

l Machine

Valitse paavalikosta Konetiedot!

-
@DS'VU 1(Kuva 5): Fert.fill.level: 1568 kg ﬁl
kg

@@@ e
. ks~ | Lannoitteen tayttdmaaran Filling the spre @l
syottaminen yksikdssa kg. ks
Y Hlarm
g’@ Alarm limit: 200 kg E
. k" | Lannoitteen lisddminen (katso sivu ks
51).
% empty hopper: 5.3en's o
1 . @ pioma| B1
o 9 1Jaannésmaaran halytysrajan
sy6ttaminen yksikdssa kg. Kuvas

Sailion tyhjennys, ks. kuva 52.
e ZG-B Drive: (Kuva5)

Pohjahihnan paalle-/poiskytkenta
e ZG-B Ultra Hydro: |

(Kuva 6) Imp.shutter: 1.h.: 1508 Imp.
r.h.: 1568 Imp. IE
I% @ @164

Sailién tyhjennyksen alivalikon

avaaminen. Kuva 6
|/—Iﬁl H H L
\)SIVU kaksi -Iﬂ (Kuva7) T — - ?:“Q'
) i
. Maaranmuutoksen maaritys (katso Imp. per 1008m: 13008 RS
sivu 15). Ire 108
i
e @ —— ™
e [ Pulsseja / 100m maaritys PLO.shatt: S40u/min & 7
(katso sivu 16).
e
. Voimanottoakselin ohjekierrosluvun @ nerms
sy6ttdminen Kuva 7
(ks. sivu 17).

AMABUS BAG0123.0 12.12 13



Kayttoonotto

-
& Sivu kolme(Kuva 8).

L igm
. m | Matkalaskuri paalle / pois:

Ajourien l6ytamiseksi ajettu matka
ilmoitetaan paisteessa. Matkalaskuri aloittaa
matkan mittaamisen sulkuluistien
sulkemisen yhteydessa.

Reis

o Riisin levitys paalle / pois.
Ei luvallista mallissa ZG-B!

%s_| Etanansyéttiaineen levitys

paalle / pois.
Ei luvallista mallissa ZG-B!

oy

. 99| Levittimen taaraus. Esim.

lisavarusteiden asentamisen jalkeen (katso
sivu 33).

o  Tyhjenna levitin taydellisesti, odota,

kunnes tunnus E sammuu.

Bkg

o  Hyvéaksy

'@ Sivu nelja (Kuva 9).

Vain mallille ZG-B ultra hydro:

— Katso levityslautaskierrosluvut
levitystaulukosta.

T »
/ Levityslautasen ohjekierrosluvun
1syiittéminen yksikdssa 1/min, vakioarvo 720

/mm)

—

. @ Levityslautaskierrosluku 1/min
rajalevityksessa.

~J

gz
. @ Levityslautaskierrosluku 1/min

ojalevityksessa.

=

. e Levityslautaskierrosluku 1/min
reunalevityksessa.

Pre-meter the:

Reisstreuen:
Slug pellets:

Counterbal . the sp. @ Iﬁl

off s

I n I
Reis
off
On
P

@ B384

Kuva 8
Desired (\
disc speed: T28U/min -
Rev. speed for gc
bound. spread. :1.h 358UAmin
i

Drehzahl bei Grenz- § A
streuen am Graben: 208U min @
Orehzahl bei
Randst reuven: 488U min F

(i asves | @

Kuva 9

14
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— il B
(/—
'@Sivu nelj'a(Kuva 10) Calibrate Trail Tron

Vain mallille ZG-B drive :

Kayttéonotto

3 S

. Trail-Tron-aisan kalibrointi, ks. sivu
18.

@ 8585

Kuva 10

4.2.1 Maaranvahennyksen maaritys (konetiedot )

Henge
in % . . Quan.
. Maaraaskeleen syottd avanile Stee: bk in X%
(prosentuaalisen maaranmuutoksen arvo
tydskentelyn aikana).
Spread rate reduction
gc boundary spreading: 18 o
. =%_|Vain mallile ZG-B ultra
hydro:: méaranvahennys Hengenreduzierung beim gc
rajalevityksessa Grenzstreuen am Graben: 18% "
P
—x . . Mengenreduzierung beim F
. Vain mallille ZG-B ultra Randst reven: 10%
hydro:: maaranvahennys ojalevityksessa -%
? Kuva 11
. =* _|Vain mallile ZG-B ultra

hydro: maaranvdhennys
reunalevityksessa

AMABUS BAG0123.0 12.12 15



Kayttoonotto

4.2.2

Matka-anturin kalibrointi (konetiedot )

L

Todellisen nopeuden maarittamiseksi AMATRON 3 tarvitsee

kalibrointiarvon Pulsseja/100m.

o ISO-vaylakaapeloiduissa traktoreissa syotd manuaalisesti
l Pulsseja/100m arvoksi 0.

AMATRON 3 cei toimi maaraystenmukaisesti.

Kalibrointiarvo Pulsseja/100m ei saa olla pienempi kuin 250, muuten

—_

mitta

ja paatepiste (Kuva 13).

Mittaa pellolla tasmalleen 100 m pituinen

Arvo Pulsseja/100m voidaan sy6ttaa kolmella eri tavalla:

Han.
Input

. Arvo tunnetaan ja sy6tetddn manuaalisesti
ohjausyksikélla
AMATRON 3.

0 — I1SO-vaylakaapeleloiduissa traktoreissa.

e  Arvoa ei tunneta ja maaritetdan ajamalla 100 m mittausmatka:

usmatka. Merkitse mittausmatkan alku-

Enter value for impulses/188m

Start

or automatic calibration

Kaynnista kalibrointi.

Aja mittausmatka tarkasti alkupisteesta

paatepisteeseen asti (Iahddn yhteydessa Actual: 13000Imp/180m

lasku

jatkuvasti mitatut pulssit.

4. Pysa

ilmoitetaan mitattujen pulssien lukumaara.

ri nollautuu). Naytolla ilmoitetaan

hdy 100 m jalkeen. Sitten naytolla

Man.
Input

Start

—y
Wy

Meror g

Arvo Kuva 12
5. @ Hyvaksy arvo Pulsseja/100m, v
kohdennetaan muistissa valitulle traktorille.

(2}

. Kumoa arvo Pulsseja/100m.

O

Jos pellolla ajetaan nelivedolla,
nelivedon taytyy olla paalld myos
silloin, kun matka-anturi kalibroidaan.

16
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N s== | Arvon Pulsseja/100m voi tallentaa 3
traktorille:

1. @ @ Valitse traktori —

Tractor
Chanse
2. Sy6ta / muuta nimi.
Hew inF.
3. Syoéta Pulsseja/100m valitulle
traktorille.

Kayttéonotto

Flease select tractor:

—3*Tractor__1 : 13000 Imp/100m ./
Tractor__2 : 5488Imp/1800m
Tractor__3 : 258 Imp~ 180m

Tractor
Chanae

MHew imF.

Jos tdssa kohdassa valitaan muistiin
tallennettu traktori, silloin vastaava
arvo Pulsseja/100m ja
voimanottoakselin ohjekierrosluku
hyvaksytaan.

O

Kuva 14

4.2.3 Voimanottoakselin ohjekierrosluvun syottaminen (konetiedot )
- Vain sellaiset traktorit, joissa voimanottoakselin kierroslukumittaus.
o PTO shaft: _ o)
. Ymin | Syéta voimanottoakselin e benen [
ohjekierrosluku, esim.:
540 1/min Vakiokierrosluvut Impulses per PTO- ﬁ
7201/ (ks. levitystaulukko) Shaft rev.: 2Impulse | Imp,U.
min '[‘I_gzmru
o' |° Ei voimanottoakselin anturia. o]
™ o  Voimanottoakselin valvontaa ei {3
haluta. Menar 4
Alarm limit: + 10% ALEFn
{} - so% Hﬂin
. I | Pulsseja / voimanottoakselin kierros
Kuva 15

syobttaminen (kysyttava traktorin
valmistajalta, myyjalta).

S’Pqeqjcher
ﬂ
. I Muisti 3 traktorille ja niille kuuluvalle

voimanottoakselin kierrosluvulle 1/min.

1. @ @ Valitse traktori —.

Tractor
Chanze

2. Sy6ta / muuta nimi.

Mew
rew s

3. Syota voimanottoakselin kierrosluku.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Kayttoonotto

Muisti 3 traktorille ja niille kuuluvalle

arvolle Pulsseja/kierros.

@, @ Valitse traktori —m.

1.
T
2. Syoéta / muuta nimi.
Mew inF.
3. Syo6ta Pulsseja / voimanottoakselin
kierros.
F|1+a?in
4, Syo6ta ylempi halytysraja %:ssa.
(Normaaliarvo 10%).
5. Syoéta alempi halytysraja %:ssa.
(Normaaliarvo 10%).
4.2.4  Trail-Tron-aisan kalibrointi (konetiedot )
1. Aja traktorilla ZG-B:n kanssa lyhyt matka ‘ﬁ‘

@ #|
suoraan ja oikaise I , avulla, Learn drau bar stops Iﬁ'
Ifu.nnes traktori ja ZG-B ovat samassa B ——— T
linjassa. 2.determine nmid position v

g.gi?ri up r.h|.1 Sh;lp
. N. ST0Q
T E.S.iguf:ml;lgelrh. siin J—
Maarita keskiasento. Sxdmtermingl-h: ‘oter e
Kaanna traktorin ohjaus oikeaan
Actual rough wval AT
e . . “E! \ of the Trail Tro 8985
aariasentoon ja aja avulla Trail-Tron- N
sylinteri sisdan. ;
Kuva 16
7
Maarita oikea aariasento.
Kaanna traktorin ohjaus vasempaan
aariasentoon ja aja I avulla Trail-Tron-
sylinteri ulos.
7
6. Maarita vasen aariasento.

18
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Kayttéonotto
4.3 Tilauksen laadinta
l Auftra
Valitse paavalikosta Tilaus!
Kun avaat tilausvalikon, nayttéon tulee .
kéynnistetty (viimeksi kasitelty) tilaus. Job Ne.: 23tarted E ik
Muistiin voidaan tallentaa enintdan 20 tilausta Hame: (Sazox Mote
(tilausnumero 1-20). Hote: instrpetion
Des.quantity: 288 ka/ha kssha
Valitse uuden tilauksen laadintaa varten Finished area: 6.60ha
i Hours: 8.8 h Start
tilausnumero (Kuva 17/1). ety O OB L tar
] Quant . spread: 5] kg
S Oelete
. J/”?‘c%" Poista valitun tilauksen tiedot 'ﬁ;:ﬂ:‘:}';dug: 3-“‘",:; 90
Hours/day: 6.8 h Delete

Hae the data

v AT ‘1 ARl 5 | 2F 909
. Syo6ta nimi L=

/] Kuva 17
~
g
v

o /™= Sy6tad muistinpano

ks/Fa

. Syota levitysmaara
E

. “ Kaynnist tilaus, jotta kertyvat tiedot
tallennetaan tdman tilauksen alle.

. C Poista paivakohtaiset tiedot

o Kasitelty alue (ha/vrk)
o Levitetty lannoitemaara (maara/vrk)

o  Tydaika (tuntia/vrk)

. Ennestaan tallennetut tilaukset

l voidaan hakea nayttéon avulla

ar
EEL Y
b
g

ja kdynnistaa uudelleen”  avulla.
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Kayttoonotto

_ T Job No.: 2Started E
Painettuna oleva Shift-nappain (Kuva piely
Hame: Amazone
18):
Hote: instruction
next Des.quantity: 2868 kg/ha hren:
. Tilauksen selaus eteenpain. PR 8. B0 ha
Hours: 8.8 h
— Average: 8.800hash
2en . . Guant . spread: 8 kg
. Tilauksen selaus taaksepain.
hasday: 8.88ha
Amount #day: a kg
Hours/day: 8.8 h
@ 2518
Kuva 18
4.3.1 Ulkoinen tilaus
PDA-tietokoneen kautta ulkoinen tilaus voidaan
valittda ohjausyksikolle AMATRON 3 ja Job Me.: 28080312 E Finish
kaynnistaa. Sorder

Tama tilaus saa aina tilausnumeron 21.
) . o Des.quantity: 2808 kg/ha
Tiedonsiirto tapahtuu sarjaliitdnnan kautta.

Finished area: 8.00 ha
finish
ext.e;nal HOI.II"S: B . a h
Jo . .
J Ulkoisen tilauksen lopetus. Guant . spread: 8 kg

Kalibrierfaktor: 1.8

Kuva 19
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Kayttéonotto

4.4 Lannoitteen kalibrointi

00

Cal. |valitse paavalikosta Lannoitteen kalibrointi!

Lannoitteen kalibrointikerroin maaraa ohjausyksikon AMATRON

3 saatotoimintamuodon ja se riippuu

. levitettavan lannoitteen juoksevuudesta.

. syotetysta levitysmaarasta.

. syotetysta tydleveydesta.

Lannoitteen juoksevuus on puolestaan riippuvainen

. lannoitteen varastointitavasta, lannoitteen varastointiajasta ja
iimastollisista tekijoista.

o  tydskentelyolosuhteista.

Kalibrointiarvo maaritetaan eri tavoin kulloisenkin levittimen mukaan.

Seuraava taulukko viittaa sivuihin, joissa on kuvattu kyseisten
levittimien kalibrointimenetelmat.

ZG-B ultra hydro | ultra hydro drive drive
Punnitustekniikall Punnitustekniikalla
a
Kalibrointi paikallaan Sivu22 Sivu22 Sivu26 Sivu26
Automaattisesti Sivu24 Sivu28

kalibrointiajon aikana

. Lannoitteen juoksevuus voi muuttua jo lyhyenkin varastointiajan
kuluessa.
Maarita siksi levitettavan lannoitteen kalibrointikerroin ennen
jokaista kayttokertaa uudelleen.

. Maarita lannoitteen kalibrointikerroin aina uudelleen, kun
teoreettisen ja todellisen levitysmaaran valilla ilmenee
poikkeamia.

ZG-B ultra hydro:

e  Ohjausyksikk66n AMATRON 3 syotetty levitysmaara ei saa
ylittdd maksimiarvoa (riippuu tydleveydesta, kaytettavasta
ajonopeudesta ja sydtetysta kalibrointikertoimesta).

—  Suurin sallittu levitysmaara/ha on saavutettu, kun annosteluluistit
ovat kokonaan auki.

e Lannoitteen realistiset kalibrointikertoimet (0.7-1.4):
o 0.7 urealle
o 1.0 kalkkiammoniumsalpietarille (KAS)
o 1.4 hienolle raskaalle PK—lannoitteelle

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Kayttoonotto

44.1

hydro

-4

Cal.

L

Lannoitteen kalibrointikertoimen maaritys paikallaan malleissa ZG-B ultra

Lannoitteen kalibroinnin valikon

valinta:

full

Varmista traktori ja kone tahattoman
kaynnistymisen ja tahattoman paikaltaan
vierimisen estamiseksi.

Tayta riittdvd maara lannoitetta sailioon.
Ota vasen levityslautanen pois.

Aseta astia ulostuloaukon alle (noudata
ZG-B:n kayttdohjeita!).

Set the rated speed
Fopen 1.h. huydr.
Fuait until collect. bucket is

Fenter collected quantily in kg

Actually set
working width:
application rate:
presel .
calibration factor: 1.886

M
shut ter e
krsh
Ca
Bs Fac.
208 kg/'ha
18 kmsh
==
Vardos.

Kuva 20

[ Tarkasta / sy6ta tyOleveys.
A Tarkasta / syta levitysmaara.

[ Tarkasta / sy6ta kaytettava nopeus,
Sy6ta kalibrointikerroin tarkan

kalibrointikertoimen maarittamiseksi, esim.:
1.00.

Kalibrointikertoimena voidaan

o  kayttaa levitystaulukosta saatua
maarakerrointa.
o  kayttda kokemusperaisia arvoja.

— =

=

Vordes.

Kytke pohjahihna paalle (tulee
nayttéon) ja tayta nain lannoitesulku.
Pohjahihna pysahtyy automaattisesti
lannoitesulun tultua tayteen.

Al kytke traktorin voimanottoakselia paalle!

]

10. Avaa vasen hydrauliluisti
11. Heti kun astia on tullut tayteen, sulje
~
hydrauliluisti
12. Punnitse talteenotettu lannoitemaara
(huomioi astian paino).
22 AMABUS BAG0123.0 12.12



L

Kaytettavan vaa“an taytyy punnita
tarkasti. Epatarkkuudet voivat
aiheuttaa poikkeamia todelliseen
levitysmaaraan.

13. Syéta punnitun lannoitemaaran arvo kg:na.

—  Uusi kalibrointikerroin tulee nayttoon
(Kuva 21).

14. @ Hyvaksy kalibrointikerroin, tai kumoa

),
se avulla

Kayttéonotto

Set

the rated speed
1 |y | ™ P PET B e

Bt
fu

mh=lt

Ae
wo
ap
Pr
ca

Hew cal.- factor:

1.83

Confirm with
Enter key or press ESC
to stop

k=asha

krmsh

Ca
Fac.

Kuva 21

AMABUS BAG0123.0 12.12

23



L

Kayttoonotto

4.4.2 Lannoitteen kalibrointikertoimen automaattinen maaritys punnitsevalla
levittimella malleissa ZG-B ultra hydro

. Lannoitekalibrointi punnitustekniikan avulla tapahtuu
levittdmisen aikana, jolloin lannoitetta taytyy levittda vahintaan
1000 kg.

. Ensimmaisen lannoitekalibroinnin jalkeen kannattaa suorittaa
liskalibrointeja suuremmilla levitysmaarilla (esim. 2500 kg),
jotta kalibrointikerroin saadaan optimoitua vieldkin tarkemmaksi.

ﬁ ) . o . Set the rated speed )
al. || annoitteen kalibroinnin valikon ropen 1.h. hudr. shutter . it

; . =wait until collect. bucket is 2and
valinta: full

Fenter collected quantity in kg knsh

Ca
: Time: Bs Fac.
1 Tarkasta / syota tydleveys.

: Actually set
working width: 18.8m A
application rate: 280 kg/ha
L . e presel . speed: 18 kms'h
2. k=2 | Tarkasta / syotéa levitysmaara. calibration factor: 1.86 g

Vardos.

3 Tarkasta / syota kaytettdva nopeus.

4. ‘ Syoéta kalibrointikerroin tarkan

kalibrointikertoimen maarittamiseksi, esim.:
1.00.

— =

Kuva 22

AN

T

]

5. L *! |Tarvittaessa tayta esikammio

(Kuva 23) lannoitteella.

— Tayttd loppuu automaattisesti esikammion
tultua tayteen.

Kuva 23

o e Jotta levitysmaara olisi alusta alkaen oikea, voit ennen kaytén

aloittamista

o  suorittaa kalibroinnin paikallaan.
o ottaa kalibrointikertoimen (maarakerroin) levitystaulukosta.
o  syottaa kalibrointikertoimeksi kokemusperaisen arvon.

i . Traktorin ja levittimen taytyy olla kalibroinnin alussa ja lopussa
l vaakasuorassa.

. Kalibrointikertoimen maarittdmisen voi kaynnistaa ja lopettaa
vain silloin, kun vaaka on vakaassa asennossa.

— Jos nayttédn tulee tunnus E siina tapauksessa levitin ei ole
vakaassa asennossa.
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L

Kalibroinnin kaynnistdminen:

1.

Valitse tyévalikko.

B
2k

Kayttéonotto

|' 26-B '|
B k=sha
B

2. Kaynnista kalibrointi,
P kg EHJJ
Avaa sulkuluistit ja I&hde liikkeelle. 2354 kg
4. Aloita levitys tavalliseen tapaan ja levita [
vahintaan 1000 kg lannoitetta. _J
P B k=
—  Tyévalikossa iimoitetaan levitetty OO, —
lannoitemaara (Kuva 24/1).
Kuva 24
5. Kun lannoitetta on levitetty vahintdan 1000 Bn- 12.8 knrh
kg, sulje sulkuluistit ja pysahdy. B ke 3E58 m @ ?
T HI'- N | 5929
// ﬂ New cal.- factor: A
6. Lopeta kalibrointi. E 1.083 ; ﬁ
— Uusi kalibrointikerroin tulee nayttéon @
(Kuva 25). e
5
7. @ Hyvaksy kalibrointikerroin, tai kumoa — - I::Enfi s - -
ES e nter key or press
se avulla to stop .
Job: 2 =5
—  Sitten levityksen yhteydessa Kuva 25
tydskennellaan optimoidulla
luistiasennolla.
. Kalibroinnin onnistumiseksi taytyy levittaa vahintaan 500 kg
o maara lannoitetta.
Nayttd 500 kg alkaen.

. Jos kalibrointi lopetetaan ennen kuin lannoitetta on levitetty 500
kg maara, siind tapauksessa tydskentelya jatketaan nykyisella

kalibrointikertoimella.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Kayttoonotto

4.4.3

Cal .

Lannoitteen kalibroinnin valikon

valinta

10.

11.

12.

Varmista traktori ja kone tahattoman
kaynnistymisen ja tahattoman paikaltaan
vierimisen estamiseksi.

Tayta riittdvd maara lannoitetta sailiéon.
Ota molemmat levityslautaset pois.

Aseta kummankin lannoitekourun alle
suuret astiat (noudata ZG-B:n
kayttdohjeita!).

[ Tarkasta / syota tyoleveys.
A Tarkasta / syota levitysmaara.

[ Tarkasta / syota kaytettava nopeus.

Sy6ta lannoitteen tarypaino (ks.

levitystaulukko).

Uuden paaluistiasennon saatdarvo tulee
nayttéon (Kuva 27).

Saada paaluisti suositeltuun asentoon (ks.
ZG-B:n kayttoohjeet)

@ Hyvaksy uusi paaluistiasento.

P

Vordos.

Esiannostele, kunnes lannoite
saavuttaa pohjahihnan loppupaan.
Kaksoisluistit avautuvat automaattisesti.

P

Vordos.

Lopeta esiannostelu.

L

Lannoitteen kalibrointikertoimen maaritys paikallaan mallissa ZG-B drive

VAROITUS
Loukkaantumisvaara automaattisesti

sulkeutuvien kaksoisluistien takia
esiannostelun paattyessa.

~distance counter ;
~Adjust the main shutter
-Start the calibration kaiha
=Enter the collected amount
in kg krmsh
EBelt speed: 8.8 cm's s
3,
] Time: Bs [
Actually set
working width 18.8 m i:l:l
Spread rate: 200 kg/ha
Intended speed. 18 km+h
Bulk density: 1.25kg”l
==
Main shutter position:25 (:i::z:)
Vordos.
Kuva 26
M
~distance counter
_H maac b bleas st cleaad o
54 kasha
'fz New main shutter o
position
Be & ka1
=,
g 42
c
ua giijtlz.
?F' Confirm with ::“
E" entering key or 1
. press ESC e
) N — OO
Vordos.
Kuva 27

26
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Kayttéonotto
Kalibroinnin kaynnistdminen:
T
13. Avaa kaksoisluistit.
— Kalibroinnin aikana AMATRON 3
ilmoittaa kalibrointiajan sekunteina.
T
14. Sulje kaksoisluistit astioiden tultua
tayteen.
15. Punnitse talteenotettu lannoitemaara
(huomioi astian paino).
Kaytettavan vaa“an taytyy punnita
tarkasti. Epatarkkuudet voivat
aiheuttaa poikkeamia todelliseen
levitysmaaraan.
16. Syoéta punnitun lannoitemaaran arvo kg:na.
Kalibrointi saatu paatdkseen!
—  Sitten levityksen yhteydessa tyoskennellaan
optimoidulla hihnanopeudella.
Jos teoreettisen kalibrointikertoimen ja
lasketun kalibrointikertoimen valinen
ero on liian suuri, siind tapauksessa
jarjestelma antaa uuden
paaluistiasennon. Taman asetuksen
kanssa tulee suorittaa
kalibrointitoimenpide uudelleen.
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Kayttoonotto

444 Lannoitteen kalibrointikertoimen automaattinen maaritys punnitsevalla
levittimelld mallissa ZG-B drive

3 Lannoitekalibrointi tapahtuu levityksen aikana, jolloin lannoitetta
o taytyy levittaa vahintaan 1000 kg.

3 Ensimmaisen lannoitekalibroinnin jalkeen kannattaa suorittaa
lisdkalibrointeja suuremmilla levitysmaarilla (esim. 2500 kg), jotta
kalibrointikerroin saadaan optimoitua vielakin tarkemmaksi.

-2 o

cal. | Lannoitteen kalibroinnin valikon rdistance counter
; FAdjust the main shutter
valinta: -Start the calibration LR
=Enter the collected amount
in kg kb
W Belt speed: 8.8 cns s
3,
ey g e Time: 8
1. Tarkasta / sy6ta tyGleveys. iz | Tilme gl
horking uidih 18.0 ol
workKking uwi . m
o R
S P v Wiended speads =
2. Tarkasta / sy6ta levitysmaara. Bulk densifg: 1.25kar1
==
V Main shutter position:25
3. Tarkasta / syotéa kaytettéva nopeus. vardas;
I Kuva 28
4. Sy6ta lannoitteen tarypaino —
.. . . —dist t
—  Katso tarypaino levitystaulukosta. I stk el L e
54 k=sha
—  Uuden paaluistiasennon saatoarvo tulee -?: New main shutter e
nayttddn (Kuva 28). position
Be s
5. Saada paaluisti suositeltuun asentoon (ks. kel
ZG-B:n kayttdohjeet) i 42
[ =
wo T
) o s Confirm with ha
6. Hyvaksy uusi paaluistiasento. B“ entering key or 1
o press ESC e
| —— Ma br—wrrerrer T T TETTTE @
C%) Vordos.
7. Esiannostele, kunnes lannoite
saavuttaa pohjahihnan loppupaan. Kuva 29

Kaksoisluistit avautuvat automaattisesti.

VARO
Loukkaantumisvaara automaattisesti

sulkeutuvien kaksoisluistien takia
esiannostelun paattyessa.

8. ' |Lopeta esiannostelu.

28 AMABUS BAG0123.0 12.12



Kayttéonotto

e  Traktorin ja levittimen taytyy olla kalibroinnin alussa ja lopussa
o vaakasuorassa.
. Kalibrointikertoimen maarittdmisen voi kdynnistaa ja lopettaa
vain vakaassa asennossa.

— Jos nayttéon tulee tunnus E siina tapauksessa levitin ei ole
vakaassa asennossa.

Kalibroinnin k&ynnistaminen: i
k=
1. Valitse tyévalikko.
£ i)
f [ z6-B éﬂ%]]
2. " Kaynnista automaattinen kalibrointi. Bksiha lﬁr
B
T~ kg EIW
3. Avaa kaksoisluistit ja lahde liikkeelle. B;ng: 2354 9
4. Aloita levitys tavalliseen tapaan ja levita en/s Ceeeed i
vahintdan 1000 kg lannoitetta. P ks Les_
Tyovalikossa ilmoitetaan levitetty lannoitemaara @ —

(Kuva 30/1).

5. Levita vahintaan 1000 kg lannoitetta.

Kuva 30

P N
6. Sulje molemmat kaksoisluistit ja
pysahdy.

B

7. Lopeta automaattinen kalibrointi.

— Sitten levityksen yhteydessa
tyoskennelldén optimoidulla
hihnanopeudella (Kuva 30/1).

Jos teoreettisen ja lasketun hihnanopeuden valinen ero on liian suuri,
siind tapauksessa jarjestelma antaa uuden paaluistiasennon. Téman
asetuksen kanssa tulee suorittaa kalibrointitoimenpide uudelleen.

maara lannoitetta.

v

Nayttod 500 kg alkaen.

o . Kalibroinnin onnistumiseksi taytyy levittaa vahintdan 500 kg

. Jos kalibrointi lopetetaan ennen kuin lannoitetta on levitetty 500
kg maara, siind tapauksessa tyoskentelya jatketaan nykyisella
kalibrointikertoimella.
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4.5 Huollon asennustoiminto

Valitse paavalikosta Asennustoiminto ja hyvaksy

.
painamalla !

Sivu 1 asennusvalikossa (Kuva 31). 1
Total data since starting
— operation
// Total area: 5889 ha :?;h
. Tietokoneen sy6tdn vianmaaritys
. . Total quan.: 124
(vain asiakaspalvelulle).
» Total spre.time: S68h
e
/ﬁﬁm ) ) L sim. km/h: 8.8km/h
. z Tietokoneen ulosannon vianmaaritys
(vain asiakaspalvelulle). et
chersion: 119,
o SFSlersin 405 [ asvez |
. Simuloidun nopeuden syo6tto Kuva 31

(mahdollistaa levityksen jatkamisen
viallisesta matka-anturista huolimatta, katso
sivu 58).

. Paatteen asennustoiminto (ks. sivu

34)

A
o /4/% Perustietojen syo6ttd

(katso sivu 31).

3 » Attention, ”RESET”
@ Sivu 2 asennusvalikossa of computer deletes MaSRthSiEnTen—
(Kuva 32): all data and resets |
on its factory sett

RESET
aschinend

o ™™ | Koneen tietokoneen palautus Egzzrfh;hﬁnrfsj‘?:‘; 5&?:25_“"”9
tehdasasetuksiin.

-Parameter 1 and 2 of the bala.

. . . . =Shutter basic position
Kaikki syotetyt ja kertyneet tiedot left and right hand side
(tilaukset, konetiedot, kalibrointitiedot, '}"‘P'-'ISEE per 1868m
! TR =Impulses per rev./PTO
l asennustiedot) haviavat.

@ B2/82

Laita edeltdkasin seuraavat tiedot muistiin:
Kuva 32

e Vaa'an parametri 1 ja 2.

e  Vasemman ja oikean luistin perussdadon
pulssit.

. Pulsseja/ 100 m
. Pulsseja / voimanottoakselin kierros
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# Sivu 1 Perustiedot (Kuva 33):

-
. B Konetyypin valinta.
wl?

. Punnituskenno asennettu Paalle /

Pois.
. ! | Punnituskennon kalibrointi (ks.

sivu 33).

Lini-er
. Limiter asennettu

o Vasemmalla
o Oikealla

o) Pois

@Sivu 2 Perustiedot (Kuva 34):

F p
v
. & ZG-B ultra hydro:

vasemman luistin perussaato
(sivu 56).

d
. /&) zG-B ultra hydra: oikean
luistin perussaato (sivu 56).

E=
-3
. = | Hydraulinen sulkuluisti:

Suojapeite asennettu: Paalle / Pois

o Jousella (kaksitoiminen)

o Jouseton (yksitoiminen)

]

. Saatdkerroin (asiakaspalvelulle)

Kayttéonotto

Machine. type: Z6-B Drive

Weigh cell: On

Cal.the wueigh cell

Limiter: L.h.:

1R
i B

s] ?

Cal.

@ 81484

Limiter

Kuva 33

Electr. shutter basic
position

Help mi

Control fact

hyd. Plane: off

t Feder

(&7
&

{-=2

a2/ 84

Kuva 34

AMABUS BAG0123.0 12.12
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@Sivu 3 Perustiedot (Kuva 35):

[~ ——

Anzeige

v Band | Hihnanopeuden nayttaminen
tydvalikossa Paalle / Pois.

oM
@ Trail-Tron-aisa asennettu
Paalle / Pois.

Trail-Tronin poikkeamakertoimen
sy6ttaminen.

Poikkeamakerroin ilmoittaa

[ herkkyyden sille, mista

l ohjausasennosta lahtien
ohjausjarjestelma alkaa toimia.
0 - herkka

15 -

Suositellut arvot: 8 - 10

epaherkka

% Trail-Tron-aisan saatokerroin.

— Vakioarvo:1,25

o  Kone yliohjautuva (Kuva 36/1):
— Valitse pienempi saatdkerroin
o  Kone aliohjautuva (Kuva 36/2:

— Valitse suurempi saatdkerroin

o —r —
Display belt-
speed: On Cg::j:)
Display
of belt
oM
Trail Tron: On i b
deviation fac.
Trail Tron: g
Control fac.Trail Tron: 1.25
g2/02
Kuva 35
T T mﬂﬁ':*@;i\_\
S e, e ‘”“l;,;;?\
SN RN
B ‘.‘. 3y -.‘: 5
o L
-
Kuva 36

32
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45.1 Punnituskennon taaraus / kalibrointi

Punnituskenno toimitetaan tehtaalta taarattuna ja
kalibroituna. Jos havaitset kuitenkin poikkeamia
todellisen ja ilmoitetun levitysmaaran, tai sailion

sisallyksen valilla, siind tapauksessa
punnituskenno taytyy kalibroida uudelleen.

Katso huollon asennusvalikko , perustiedot

sivu yksi .

Lisdvarusteiden asennuksen jalkeen

l punnituskenno taytyy taarata.

1. Tyhjenna lannoitteenlevitin tdydellisesti (ks. sivu 52).

Kayttéonotto

=Emptying spreader
=-counterbalance sp.

=fill in fertil. (min.S500kg)
-enter filling rate in kg

Actual rough wval
of the weigh cel 38564

Calibration wueigh cell: E%i

¥

man.
Input

Kuva 37

2. Pysakai traktori levittimen kanssa vaakasuoralle alustalle, odota,

kunnes E sammuu.

ij VARO

Jos nayttéon tulee tunnus E siinéa tapauksessa kone ei ole

vakaassa asennossa.

@

Paina

5

Tara

— Levitin on taarattu.

4. Tayta tarkasti punnittu, vahintdan 500 kg suuruinen

lannoitemaara, odota, kunnes tunnus E sammuu.

Paina

00

S5B80kg |.

Syo6ta punnittu lannoitemaara kg:na ohjausyksikkdon
AMATRON 3

— Levitin on kalibroitu.

o Vertaa tarkastuksen vuoksi tyévalikon ilmoitusta ja taytettya

l lannoiteméaaraa toisiinsa.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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4.6

Siirrettava koestusalusta

1 ¥

Valitse paavalikosta Siirrettavé koestusalusta!

Kayta siirrettdvaa koestusalustaa siirrettavan
koestusalustan kayttéohjeiden mukaan, ja
analysoi poikittaislevitys.

1. Syobta asteikkoviivojen maara
lannoitetasolle .

2. Syoéta asteikkoviivojen maara
lannoitetasolle 1.

3. Syoéta asteikkoviivojen maara
lannoitetasolle III.

4. Syota asteikkoviivojen maara
lannoitetasolle IV.

5. Korjaa valittuja levitinsiipiasentoja
laskettujen levitinsiipisdatéasentojen verran.

o Kohdenna 4 sijaintipaikassa (Kuva 39,

I, 11, 111, V) oleviin lannoiteastioihin
talteenkeratyt lannoitemaarat
ohjausyksikon AMATRON 3
toimintokentille I - V.

5.0 4.0 4.0 5.0K5s

hew vane position:

short wvane:
long vane:

Kuva 38

Kuva 39

34
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Kaytto pellolla

5 Kaytto pellolla

VARO
Pellolle ajon aikana jajulkisilla teilla ajettaecssa AMATRON 3
taytyy aina pitdd sammutettuna!

— Onnettomuusvaara virheellisen kayton takia!

o Punnitustekniikalla varustettu levitin:
l . Suorita levityksen alussa automaattinen lannoitekalibrointi.

. Ennen ensimmaista kayttokertaa ja lisdvarusteiden asennuksen
jalkeen taaraa levitin (katso sivu 33).

o Ennen levityksen aloittamista seuraavat sy6tot taytyy olla tehtyna:
l . Konetietojen syotto (katso sivu 13).
. Tilauksen laadinta ja tilauksen kaynnistys (katso sivu 19).

. Lannoitteen kalibrointi paikallaan tai kalibrointiarvon
manuaalinen sy6tto (katso sivu 21).

Nappéaimen painalluksella levitysmaaraa voidaan muuttaa levityksen aikana koska tahansa

Kutakin nappainpainallusta kohti ; )
levitysmaaraa korotetaan
@ méaaraaskeleen (ks. sivu 13) verran %95;,.% |I e || %EE
molemmilla puolilla (esim.:+10%). 100 % 160 %
@ Levitysmaaran palautus molemmilla kg
puolilla 100% tasolle.
2354
Kutakin nappainpainallusta kohti C—— _-H
levitysmaaraa vahennetaan
@ maaraaskeleen (ks. sivu 15) verran
molemmilla puolilla (esim.:-10%).
Kuva 40
Muutettu levitysmaara ilmoitetaan tyévalikossa yksikdssa kg/ha ja
[
l prosentteina (Kuva 40).
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51 Tyovalikko

Nopeus

Jéljelld oleva matka
kunnes saili6 tyhja

Levitetty alue
(tilauksessa)

Voimanottoakselin
kierrosluku

Levitysmaara vasemmalla
kg/ha

Levitysmaara vasemmalla
%

Hihnanopeus

Hydrauliluistit avattu
Hydrauliluistit suljettu
Rajalevitys

Vain ZG-B ultra
hydro:

Ojalevitys
Reunalevitys
Yksi osalohko poiskytketty

Kahden osalohkon
poiskytkenta

Levityslautaskierrosluku
vasemmalla / oikealla

Nykyinen tilaus

BLH- 8.5 km/h E
D—okg 2354 m
Fldche: 23.65ha f“T”W
3 548 U/min o
Auto
¥ 1
{ 2G-B \
mksfha
e 8

|_Sailion sisaltd kgl

/

kg 25
Band: 2354 kg
5.3
:I'I'h""E- [ =1 [ 1
Ei
| Pohjahihna kaynniss]
. A,
s et I~ S RN T 5 s A
AR
S
——lS 0
sl [ T——
.
720U min 720U min

Auftrag: 3

@ ala82

L

Vain punnitustekniikan
kanssa: vaaka vakaassa
asennossa, vaaka ei
vakaassa asennossa

Aisa-asento
Suunta johon Trail-Tron-
sylinteri on esiohjannut.

Trail-Tron
automaattikdytéssa

Trail-Tron kasikaytéssa

Levitysmaara oikealla
kg/ha

Levitysmaara oikealla %

Levitetty maara
automaattisen kalibroinnin
aikana (punnitseva levitin).

Rajalevityksen esivalinta

Ojalevityksen esivalinta

Reunalevityksen esivalinta

Yhden osalohkon
poiskytkennan esivalinta

Kahden osalohkon
poiskytkennan esivalinta

Vain ZG-B ultra
hydro:

Avattu sivu tydvalikossa

36
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Kaytto pellolla
5.2 Tyovalikon toiminnot

5.2.1 Sulkuluistit

] Molemmat sulkuluistit auki / kiinni.

: [ Vasen, oikea sulkuluisti auki / kiinni.

Ennen kayttdéa avaa sulkuluistit

{
e jalahde samanaikaisesti likkeelle, |' 26-B

3 kun levityslautaset ovat saavuttaneet
oikean kierrosluvun.

Kuva 41/...

(1) llmoitus vasen sulkuluisti auki.

(2) llmoitus oikea sulkuluisti kiinni.

Kuva 41

5.2.2 ZG-B jossa Trail-Tron

Trail-Tronin kaytt6on tarvitaan voimanottoakselin anturi tai
signaalikaapeli traktorista!

VAARA

e Tiellaajo
Onnettomuusvaara, koska kone voi kaatua!

VAARA

A Kiellettya, kun Trail-Tron on kytketty toimintaan:

e Tydkoneiden siirtely pihalla
A Koneen kaatumisvaara, kun ohjausaisa on kdannettyna;
erityisesti erittdin epatasaisessa maastossa tai rinteisséal!
Seurantaohjausaisalla varustetun, kuormatun tai osittain
kuormatun koneen kaatumisvaara, jos paisteessa kaannytaan
suurella ajonopeudella, koska painopiste siirtyy ohjausaisan
ollessa kdannettynd. Kaatumisvaara on erityisen suuri ajettaessa
alamakeen.

Sopeuta ajotapa tilanteeseen sopivaksi ja vahenné ajonopeutta
kaantyessasi paisteessa, niin etta pystyt hallitsemaan
luotettavasti traktoria ja konetta.
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Varotoiminnot, joilla estetddn koneen kaatuminen Trail-Tron-ohjauksen ollessa
paallekytkettyna!

!

Varotoiminnot!

Jos hydrauliluisti suljetaan molemmilla puolilla traktorin
voimanottoakselin ollessa paallekytkettyna:

Trail-Tron kytkeytyy 30 sekunnin kuluttua kasikayttoon (kun aisa
on keskiasennossa).

Jos traktorin voimanottoakseli kytketdan pois toiminnasta:

Trail-Tron kytkeytyy pois toiminnasta (kun aisa on
keskiasennossa).

Vaihtaminen ohjaustapojen kasikaytté <—» automaattikaytto
valilla

Trail-Tron—aisan k&antd vasemmalle / oikealle

Automatiikkakaytdn ollessa paalla nayttdon tulee tunnus Auto.
Koneen tietokone huolehtii siita, ettd kone kulkee tarkasti
traktorin ajouraa seuraten.

Jos ajonopeus kasvaa yli 20 km/h vauhtiin (tiellaajo), Trail-Tron-
aisa siirtyy nolla-asentoon ja jaa tiellaajon kayttotilaan.

Nayttdéon tulee tielldajon tunnus

Kun ajonopeus laskee alle 20 km/h vauhtiin, Trail-Tron kytkeytyy
jalleen aiemmin valittuun kayttétilaan.

Kasikayton ollessa paalla nayttdéon tulee tunnus c@ . Paina

nappainta I tai niin kauan, kunnes koneen renkaat

kulkevat taas tdsmalleen traktorin ajouria pitkin.

Kone suuntautuu uudelleen traktorin suhteen. Naytossa
ilmoitetaan valittu ohjauskaannos.

38
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Naytdn ilmoitukset ohjausyksikossda AMATRON 3

Kaytto pellolla

Kuva 42:...
(1) Trail-Tron automaattikaytéssa 5
(2) Trail-Tron kasikaytossa [=HH — 7 M
(3) Trail-Tron tiekaytossa s (L2 6
. . L ) Fliche:
(4) Trail-Tron-varotoiminto aktivoitu, Trail-Tron ﬂ Auto
kytkeytyy pois paalta! i ) \
(5) Ohjausakselin/-aisan nykyisen saatokulman |' Z6-B '| 1
nayttod
(6) Aisaa ohjataan vasemmalle rinteen =R Sy 2
suuntaan. oy (L0
Fliche:
(7) Aisaa ohjataan oikealle rinteen suuntaan. 'ﬂ' O
(6,7) Palavat yhdessa: ¢ b
aisan keskiasennon saavuttamiseen asti |I 2G-B I|
Trail-Tron on toiminnassa, sen jalkeen aisa
jaa keskiasentoon! [EHH —+ O B B
£ Aok ‘ 3
acne:
o] o L
£ L
| 26-B '|
[(=HH — o - R 4
iy
Flédche:
L el
i i
| Z6-B '|
Kuva 42
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Kuljetusajot

VAARA
Onnettomuusvaara, koska kone voi kaatua!

Laita ohjausaisa kuljetusajoja varten kuljetusasentoon!

1. Laita ohjausaisa keskiasentoon (ohjausaisa
(Kuva 43/1) on samassa linjassa koneen
kanssa).

Sita varten

Ota Trail-Tron kasikayttoéon.

1.2 li Suorista ohjausaisa

manuaallsestl

— Trail-Tron pysahtyy automaattisesti, kun
keskiasento on saavutettu.

Kytke AMATRON 3 pois paalta.

Kytke traktorin ohjainlaite 1
(letkumerkinta 1 x punainen) pois paalta.

—  Kytke dljynkierto pois toiminnasta.

4. Lukitse ohjausaisa sulkemalla sulkuhana
(Kuva 43/2) asentoon O.

Kuva 43

VARO
Traktorin pydréan ja ohjausaisan hydraulisylinterin keskindinen

tormaysvaara.

Traktorin oikeanpuoleinen ohjauksen aariasento on rajoittunut, kun
ohjausaisa on kuljetusasennossal!
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523 Rajalevitys Limiterin kanssa

Kaytto pellolla

Rajalevitys Limiterin kanssa paalle / pois.

Limiter J 1!
1, Ennen rajalevitysta laske Limiter | 26-B
alas.
2. Suorita rajalevitys.
Limiter A
3. Rajalevityksen jalkeen nosta Limiter . ‘
yl6s.
Ennen kayttéa sdada laskettu Limiter ":\_2_.:’
levitystaulukon mukaan ja nosta taas ylds.
y : Y 2N LT
Kuva 44/...
(1) llmoitus Limiter laskettu rajalevityksen Kuva 44
aikana.
(2) Illmoitus Limiter esivalittu luistien ollessa
kiinni.

— llmoitusta varten Limiterin anturin taytyy olla
asennettuna.

5.2.4 Levitysmaaran toispuolinen muuttaminen (vain ZG-B ultra hydro)

ﬁ Vasemman / oikean puolen levitysmé&aréan korottaminen.

]

% Vasemman / oikean puolen levitysmé&aran vahentaminen.

e  Levitysmaéaraa muutetaan jokaisella ;
nappainpainalluksella syttetyn 250 arms | 225 arha
maaraaskeleen verran (esim. 10%). 108 26-B 38 %

e  Syo6td maéaraaskel konetietojen valikossa. o

Kuva 45/...

(1) limoitus muutettu levitysmaara yksikossa
kg/ha ja prosentteina.

Kuva 45
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5.2.5 Suojapeite

Suojapeite auki, kiinni.

o Paina ndppainta niin kauan, kunnes suojapeite on avattu tai suljettu

l taydellisesti.

526 Lannoitteen kalibrointi

i Automaattinen lannoitteen kalibrointi punnitsevalle levittimelle,
< katso sivu 24.

Kuva 46/... —

(1) llmoitus lannoitteenlevitin kalibrointiajon < E 2
aikana. 250 cama |- Y 250 1a/ma
Kalibroi lannoite levityksen alussa. 1o e \ e

(2) Illmoitus vaaka ei vakaassa asennossa.

(3) Levitetyn lannoitemaaran ilmoitus kg:na
kalibroinnin aikana.

Kuva 46

5.2.7 Lannoitteen lisaaminen (vain ZG-B ultra hydro)

ks Lannoitteen lisays, katso sivu 51.
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5.2.8 Levityslautaskaytdon paalle- ja poiskytkenta (vain ZG-B ultra hydrao)

N Levityslautaset paalle / pois.
- Paallekytkentda varten paina nappainta vahintdan kolme sekuntia,
l kunnes merkkiaani vaikenee.

Syota levityslautasten kierrosluku valikossa

Konetiedot. £ il
Z26-B Ulira hudro
Kuva 46/...

(1) Levityslautaskierrosluvun ilmoitus.

[
VAROITUS 728U/min 720U/min
Loukkaantumisvaara pyorivien e

levityslautasten takia.

Kaske ihmisia poistumaan

levityslautasten kayttoalueelta. Kuva 47

5.2.9 Osalohkot (vain ZG-B ultra hydrao)

Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen
toimintaankytkenta (3-portaisesti).

Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen poiskytkenta (3-
portaisesti).

Kuva 48/...

(1) limoitus kaksi oikeanpuoleista osalohkoa II Z2G-B \
kytketty pois.

o Luistien ollessa kiinni voidaan esivalita
l osalohkovahennys.

Kuva 48
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5.2.10 Rajalevitys (vain ZG-B ultra hydro)

g Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen ojalevityksen paallekytkenta /
poiskytkenta.

g Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen rajalevityksen paallekytkenta
:§ / poiskytkenta.

% Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen reunalevityksen
i paallekytkents / poiskytkenta.

o Rajalevitys voidaan tehdd my6s molemminpuolisesti
l — Kytke vasen ja oikea rajalevitys paalle.
' ‘ Vahenna / korota levityslautaskierroslukua rajan puolella.
@ . Rajalevityskierroslukua korotetaan tai vahennetaan jokaisella
l nappainpainalluksella 10 1/min verran.

. Muutettu rajalevityskierrosluku tallennetaan tulevaa rajalevitysta
varten.

. Levityslautasten ollessa pysahdyksissa

rajalevitys voidaan esivalita. L i
|| Z6-B Ulira hudro

. Levityslautasten pyoriessa
levityslautaskierrosluku vdhennetaan rajan
puolella rajalevityskierrosluvulle.

. Rajalevityskierrosluku sydtetaan
konetietojen valikossa kulloisellekin
rajalevitystavalle.

. Raja- ja ojalevitysta varten taytyy syottaa
rajanpuoleinen maaranvahennys valikossa

Konetiedot.
Kuva 48/... Kuva 49
(1) limoitus rajalevitys kytketty paalle.
(2) limoitus vahennetty levityslautaskierrosluku.
- Luistien ollessa kiinni rajalevitys voidaan esivalita.
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53 ZG-B drive

Kaytto pellolla

531 Menettelytapa kayton yhteydessa

1. Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

—  Kytke dljynkierto toimintaan.

0/7@
2. Q Kytke AMATRON 3 paalle.

Eas
Q Valitse tydvalikko.

Saada voimanottoakselin kierrosluku (kuten levitystaulukossa on
ilmoitettu).

@

e

Lahde liikkeelle ja avaa kaksoisluistit

6. Punnitsevan levittimen yhteydessa voidaan aloittaa
kalibrointiajolla.

Limiter

7. Jos aloitat raja-/oja- tai reunalevitykselld, kytke Limiter

padlle.

Levityksen aikana AMATRON 3 nayttaa tyovalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.

Méaaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.

Mallin ZG-B drive tydskentelynopeuden on oltava vahintaan 4
km/h ohjausyksikon AMATRON 3 virheettdoman toiminnan
takaamiseksi.

Kayton jalkeen:

P

Sulje kaksoisluistit.

Kytke voimanottoakseli pois paalta.

Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

Vow v oo

Kytke oljynkierto pois toiminnasta.

/@
4, Kytke AMATRON 3 pois paalta.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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5.3.2

Tyovalikon ndppaimien varaus

Sivu 1:

Toimintokenttien kuvaus:

Katso luku
ER—~ g.5kmvh T 501
LI 2354 5 2.
Flache: 23.65ha | T
e 548 U/min 2 Autol—
£ “ =]
| 26-B Drive | 5.2.1
B ki [
55
K 5.2.2
2354 523
522
Auftrag: 1

VAROITUS

20 km/h ajonopeudesta lahtien Trail-Tron kytkeytyy pois
toiminnasta ja aisa siirtyy automaattisesti keskiasentoon.

Shift-nappain painettuna:

Toimintokenttien kuvaus:

Katso luku
EHR— g.5kmh
Iy 2354 5
Flache: 23.65ha |
3 548 Usmin 0O Auto
i y
f 2ZG-B Drive \
) ks rha
5 )
kg 525
2354
5.2.6
Auftrag: 1
uftrag 597

46
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5.4 ZG-B ultra hydro
541 Menettelytapa kayton yhteydessa

1. Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

—  Kytke dljynkierto toimintaan.

0/7@
2. Q Kytke AMATRON 3 paalle.

Eas
3. QValitse tyovalikko.
Caw
;'ny/
4. E/ Kytke levityslautaset paalle.

5. L&hde liikkeelle ja avaa hydrauliluistit

i

6. Punnitsevan levittimen yhteydessa voidaan aloittaa
kalibrointiajolla

7. Jos aloitat raja-/oja- tai reunalevityksella:

l ‘Valltse ja kytke rajalevitystapa ja pellonreuna

(vasen / oikea) paalle.

— Levityksen aikana AMATRON 3 nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.

— Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.

Kayton jalkeen:

]
1. Sulje sulkuluistit.

C
TSP

2. 7 Kytke levityslautaset pois paalta.

3. Kayta traktorin ohjainlaitetta ja keskeyta siten ohjauslohkon
hydrauliéljynsyo6tto.

0/@
4. Q Kytke AMATRON 3 pois paalta.
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Sivu 1:

Toimintokenttien kuvaus:

Katso luku
EHH— 12.8kmh [ERifi) o1 5.2.8
_H"'" 1234 LS Tin
Fliche: 45.67ha A 5.2.1
i Y
200 26-B Ultra hudro| 200 = 5.2.1
k=sha k=asha
188 % 186 % Il;
il
A 5.2.9
c e
T20L/min
il
e —— = 5.2.9
e oo} ] =
l Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus:
Katso luku
EHR— 12.8knsh BRI
LD ook 1234m & 5.24
Fliiche: 45.67ha @
£ Y %
200 z6-B Ultra hudro| 200 -Z 524
k=asha k=asha
168 % 188 % %
Pl.
auf 525
F1
|m zu
T20 W min
,_.T i 5.2.6
k= =
o
Poftras: OO | W = 5.2.7

Sivu 2:

Toimintokenttien kuvaus:

Katso luku
EHR~ 12.0knh [BEATE] ey
Loy 1234 m 5.2.10
Flrache: 45.67ha @*‘
Fi 1Y :;
EKE}P [26-B Ultra hydro) %h@ 5.2.10
10@ % 186 % K
% 5.2.10
[ e
T20l°min
e f—— — 5.2.10
Auftrag: @ @ i

Kaytto pellolla
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nappaimien varaus

Ohjaussauvan
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55 Lannoitteen lisays

. Tydvalikossa (Kuva 50).

. Konetietojen valikossa sivu yksi

(Kuva 51).

T
] )

1. | 050

2. Lisaa lannoitetta.

Avaa lisaysvalikko.

Lannoitteenlevitin ilman punnitustekniikkaa:

—  Syota lisatty lannoitemaara kg:ssa.

Punnitustekniikalla varustettu
lannoitteenlevitin:

—  Lisatty lannoitemaara ilmoitetaan kg:ssa.

@ Hyvaksy lisatty lannoitemaara

(Kuva 52).

Kaytto pellolla

EHH—  8.Skmvh T
Doy 2354 m
Fldche: 23.65ha
3 548 U/min <25 Auto
f 1]
| 26-B Drive |
@ 1z/ha
H S 25 [PI.
Band: kg - auf
5.3 2354 PUH: Pl.
cm/'s 168 # zu
=] [Coom 1
T s o e
— Lo
Auftrag: 1 @
Kuva 50
Fert.fill.level: 1568 kg
kg
i
Filling the spreader E
kg
Alarm
Alarm limit: 208 kg E
kg
Belt speed: 0.8ends |
@ 8-1

Kuva 51
Fert.fill.level: 1568 kg Iﬁl
kg
Refilli d .
Rerilled fort T quantitg! | e
i 1354kg B4 E
kg
Alarm
. &
kg
[={y] = (—}_>_>
@ aisa4 | 871
Kuva 52
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Kaytto pellolla
5.6 Lannoitesailion tyhjentaminen

Lannoitesailioon jaljelle jaanyt lannoite voidaan paastaa ulos
o suppilokarkien kautta mallissa ZG-B ultra hydro.

e  pohjahihnan kautta mallissa ZG-B drive.

ZG-B drive (Kuva 53)

1. lIrrota levityslautaset (katso koneen

kayttoohjeet) Fert.fill.level: 1568 kg

T

2. Konetietojen valikko:

)
N

Filling the spreader

Kytke pohjahihna paalle

1

<]

1

i
u

ju o]
—
i
£
=

— Kaksoisluistit avautuvat automaattisesti.

— Jaanndslannoite siirretaan sailidsta pois. MR 200k E
kg
=~ ==
Belt speed: 8.8cm/
3. | @1 | Kytke pohjahihna pois paalts R @5“ s
-1
—  Kaksoisluistit jadvat turvallisuussyista
avoimiksi. Kuva 53
ZG-B ultra hydro (Kuva 54)
1. lIrrota levityslautaset (ks. koneen
kayttoohjeet). Fert.fill.level: 1568 kg ﬁl
2. Valikko Konetiedot: kg

i
7

% Filling the spre

Sailién tyhjennyksen alivalikko (Kuva

]

55) Alatm
Alarm limit: 208 kg Iﬁl
kg
Imp.shutter: 1.h.: 1568 Imp.
r.h.: 1568 Imp. IE
Iﬂ 81,84

Kuva 54
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Kaytto pellolla

7, =
. Imp.shutter: 1.h.: 1508 Imp. 1.h

3. . /_s=¥|Avaa vasen ja oikea r.h.: 1588 Inp. ’
annosteluluisti. ﬁ
= =]

4 '/ ==|Avaa vasen ja oikea =1 D= [
hydrauliluisti (-l B ) Ea
=D Belt speed: 106 ¥ OO

5. |_%! |Kytke pohjahihna palle. B!

— Jaannoéslannoite siirretaan sailiésta pois.
— Tyhjennyksen aikana sekoitinlaitteisto on

paallekytkettyna.
Kuva 55

o —r—

6 as1

Kytke pohjahihna pois paalta.

. Laita kone sailytykseen luistit avattuina.

. Sulje sulkuluistit, kun taytat taas sailion.

VAROITUS
Suppilokarkien kohdalla on loukkaantumisvaara

sekoitinlaitteiston kayttékoneiston takia!

Ala missaan tapauksessa tartu kadella alhaalta luistiaukon I&pi tai
tydnna esineita luistiaukkoon.
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Ohjaussauva

6 Ohjaussauva
6.1 Asennus

Ohjaussauva (Kuva 56/1) kiinnitetaan 4 ruuvilla
helposti kaytettavaan paikkaan traktorin
ohjaamossa.

Kytke liitantaa varten perusvarustuksen pistoke
ohjaussauvan 9-napaiseen Sub-D-koskettimeen
(Kuva 56/2).

Kytke ohjaussauvan pistoke (Kuva 56/3)
ohjausyksikon AMATRON 3 keskimmaiseen
Sub-D-koskettimeen

6.2 Toiminta

Ohjaussauva toimii vain ohjausyksikon
AMATRON 3 tyovalikossa. Sen avulla voit
ohjata ohjausyksikk6d AMATRON 3
peltokaytdssa ilman etta katsot ohjausyksikk6on.

Ohjausyksikon AMATRON 3 ohjausta varten
ohjaussauvassa (Kuva 57) on kaytettavissa 8
nappainta (1 - 8). Lisaksi katkaisimella (Kuva
58/2) voidaan muuttaa nappaimien varausta 3-
pykalaisesti.

Katkaisin on normaalisti

e [~ keskiasennossa (Kuva 58/A) ja voidaan
kaantaa

o [ yI6s (Kuva 58/B) tai
e [=alas (Kuva 58/C).

Katkaisimen asento ilmoitetaan LED-valon (Kuva
58/1) avulla

. b = LED-valo keltainen
o [ LED-valo punainen

e [ LED-valo vihrea

Kuva 56

Kuva 57

Kuva 58

54
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E— Ohjaussauva
6.3 Nappaimien varaus:
Nappéain Zl?-B ZG-8
Drive Ultra hydro

1= Trail-Tron p&alle/pois Levityslautasten kayttékoneisto p&alle/pois

2=

3= Vasemmanpuoleisten osalohkojen
toimintaankytkenta

4= Vasemmanpuoleisten osalohkojen poiskytkenta

5= Oikeanpuoleisten osalohkojen
toimintaankytkenta

6= Oikeanpuoleisten osalohkojen

poiskytkenta

78 Vetoaisa <

g~ Vetoaisa >

1hr- Molemmat sulkuluistit auki

2b - Molemmat sulkuluistit kiinni

3b- Vasen sulkuluisti auki

4b- Vasen sulkuluisti kiinni

50~ Oikea sulkuluisti auki

6~ Oikea sulkuluisti kiinni

7h- - maaraaskel [%]

glh= + maaraaskel [%]

1 Kalibroinnin kaynnistys (vain punnitustekniikan kanssa).

2 [ Mséra 100%

3= Vasen + maaraaskel [%]

4= Vasen - maaraaskel [%]

5 [ Oikea + méaaraaskel [%]

6 [ Oikea - maaraaskel [%)]

7 [ Limiter paalle/pois Vasen rajalevitys

8 fr= Oikea rajalevitys

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Huolto ja puhdistus

7 Huolto ja puhdistus
VAROITUS
Huolto- ja puhdistustdité saa suorittaa vain silloin, kun
levityslautas- ja sekoitinakselikayttd on kytketty pois paalta.

7.1 Puhdistus

VAARA
Ala tartu luisteja kayttaessasi paastvaukkoon! Puristumisvaaral

ZG-B ultra hydro:

Lannoitteenlevittimen puhdistamiseksi hydrauliluistit ja
sahkokayttoiset annosteluluistit taytyy avata, jotta vesi ja
lannoitejaamat paasevat valumaan pois.

e  Avaa/sulje annosteluluistit (katso konetietojen valikko sivu 13).

e  Avaa/sulje sulkuluistit (ks. tyévalikko).

7.2 Luistien perussaato

ZG-B ultra hydro:

Sahkokayttdisten annosteluluistien paastdéaukon
halkaisija on saadetty tehtaalla (Kuva 59).

Jos havaitset molempien suppilopaiden
tyhjenevan keskenaan epatasaisesti, vaikka
luistiasento on kummassakin sama, luistien
perussaato taytyy siind tapauksessa tarkastaa.

Kuva 59
Tee molempien annosteluluistien perussaato
huollon asennusvalikon kautta: Electr. shutter basic @
position @
e
v
1. Paina ?/ . é
huyd. Plane: off
Sivu kaksi (Kuva 60):
T, e
// . o Help mit Feder | {(-=>
2. Suorita vasemman puolen luistin I
perussaato.
// Control fact 1.88
Al y [T |
3. .~ ®J|Suorita oikean puolen luistin 8284
perussaato. Kuva 60
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Huolto ja puhdistus

/// Basic shutter setting: to
e R . . L.h.: 1580
4, te 8 | Sulje paastdaukko taydellisesti (siirra s S .
; -Start up impul ses
OpUBsme) =check opening with gauge to @
= =correct with +5/-5
1500 i f necessary +5
e . =confirm position
5. Avaa paastéaukko 1500 pulssille with enter key -5
asti -recheck by starting up
’ 1588 impulses again
Actual impulses: 156 Man.
VAARA Stored offset: 100 Input
Loukkaantumisvaara Retualoffack: 183
annosteluluistien alueella i i i Impulse
Vo S Yonlninnt 1= "oy [oTEla
1560 P E 18
painettaessa nappaimia, ,

/ o Kuva 61
5 4

e e
e / /5| koska

annosteluluistit sulkeutuvat ennen
valittuun luistiasentoon menemista.

Ala jata sormia ja saatotulkkia
aukkoon.

6. Saatoétulkki (Kuva 62/1) (valinnainen,
tilausnumero: 915018) taytyy sitten pystya
tyontdmaan kevyesti avonaiseen
paastdaukkoon.

o Jos saatdtulkkia ei saa tydnnettyd
avonaiseen paastdaukkoon:

3
A
7 Korota nykyista Offset-saatoa

kulloinkin 5 pulssilla, kunnes tulkki
sopii tarkalleen aukkoon (Kuva 63),

o  Saatdtulkissa on liikaa valysta:

A
224

s
/5| Vahenna nykyista Offset-saatoa
kulloinkin 5 pulssilla, kunnes tulkki

sopii tarkalleen aukkoon (Kuva 63). Kuva 63
7. @ Hyvaksy asento sy6ttonappaimella.
Ineulse EHH—  12.0kmeh B
% | saatémoottorien pulssit (Kuva 64/1) ;1—;.:"'31“29_ ‘1'§3g.""hu ) -

voidaan ilmoittaa tydvalikossa.

f
200 z6-B uUltra hgdlE 200 r=
k=sha k=sha

1'3?'?;\\ o @
1500 1500

T

O
T20l*min

Auftrag: Cﬁ) ﬂ

Kuva 64
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Toimintahairio

8 Toimintahairio
8.1 Halytys

Ei-kriittinen halytys:
Naytdn alaosaan tulee virheilmoitus (Kuva 65) ja Machine.type: ZA-M Comfort Job
laite antaa kolme kertaa merkkidanen. Hoida
virhe mahdollisuuksien mukaan pois Job No.: 5
palvajarJeStykseSta' Des.quantity: 250 kg~ha Iﬁl
Cal.
Cal. factor: 1.67
Working width: 24.8 n Maschi .
Preselected speed: 12 km#/h
Desired rate %
cannot be maintained | g.4,
Kuva 65
Kriittinen halytys:
Nayton keskiosaan tulee halytysilmoitus (Kuva Machine.type: ZA-M Comfort Job
66) ja laite antaa halytysaanen. '
1. Lue halytysilmoitus naytssté. ¥ Bdiiing. rotor E
e left hand rha
does not react Cal.
2. Kuittaa halytysilmoitus. Ca
Wo Maschi .
Pr Confirm with vh
entering key or
by paging to help %
ti.
nP:;:ul Help Setup
Kuva 66
8.2 Matka-anturin vioittuminen (pulsseja/100m)
Simuloidun _no_peuden syétt.éminen yaliko__ssa
Asennustoiminto mahdollistaa levitystydn
jatkamisen myds silloin, jos matka-anturi lakkaa
toimimasta. Total data since starting
operation
Sita varten: Total area: 5683 ha !_:T;h
1. Veda signaalikaapeli irti traktorin Tatal Guin.: 1241
perusvarustuksesta.
Total spre.time: S68h
kndh sim.km/h: 8.8kmh
2. Syoéta simuloitu nopeus. =
3. Noudata levitystyon jatkamisen aikana e 5
syo6ttdmadasi simuloitua nopeutta. g.aﬁggEE%EEi X @l — =

o Heti kun matka-anturilta rekisterdidaan
pulsseja, tietokone vaihtaa matka-

l anturilta saamansa todellisen
nopeuden kayttéon.

Kuva 67
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