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NIE MOZNA

Czytac instruRgji obstugi nieuwaznie i pobieznie
a potem sig tym Rierowaé; nie wystarczy od
innych sfyszec, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegaé przy zakupie oraz wierzy, Ze teraz
wszystko  stanie sig  samo. UZytkownik
doprowadzi wtedy do szkod nie tylko dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterki, Ktorej
PrIyCzyng Zrzuci na maszyng zamiast na siebie.
Aby by¢ pewnym sukcesu, nalezy wnikngé w
sedno rzeczy wzglednie zapoznal sig 2
przeznaczeniem RaZdego z zespotow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcfi jest tego osiggnigcie.

Leipzig-Plagwitz 1872. .0 ikl
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Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

P

Szanowni Klienci,

Zdecydowali sie Panstwo na nasz wysokiej jakosci produkt z bogatej
palety wyrobow AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dziekujemy za poktadane w nas zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystgpity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamowionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujgce ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

W razie ewentualnych pytan lub probleméw nalezy zapoznac sie
z odpowiednim fragmentem niniejszej instrukcji obstugi lub
skontaktowac¢ sie z lokalnym serwisem partnerskim.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwatos¢ Panstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsyta¢é nam Panstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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1.1

1.2

1.3

Wskazowki dla uzytkownika

Wskazéwki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazoéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
. opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

e jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

. chroni¢ jg do uzywania w przysztoSci.
Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Stosowane opisy

Czynnosci obstugowe i reakcje

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujgcy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac¢ podang kolejnos¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynnosé jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przyktad:

1. Czynnos$c¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugows 1

2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;.

Przykfad:
o Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry pozycji w ilustracjach

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustrac;ji.

Przyktad (Rys. 3/6)
. Rysunek 3
. Pozycja 6
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Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogdlne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomos¢ podstawowych wskazowek dotyczgcych bezpieczenstwa
oraz przepisOw bezpieczenhstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
e  zawsze przechowywa¢ w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujgcego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazdéwki dotyczgce bezpieczenstwa oznakowane sg tréjkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujace
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozgcego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utratg zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie si¢ temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utratg zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowaé
lekkie lub srednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiega¢.

S B> B P

WAZNE

oznacza zobowiazanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegOlnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazowki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé¢
wszystkie funkcje waszej maszyny.

Oprogramowanie AMABUS BAG0117.1 02.14



3 Opis produktu

Opis produktu

Za pomocg oprogramowania AMABUS i terminala obstugowego

AMATRON 3 mozna komfortowo sterowaé, obstugiwac i

nadzorowa¢ maszyny AMAZONE.

Niniejsza instrukcja opisuje obstuge opryskiwaczy polowych UF, UX,
UG i PANTERA przy pomocy AMATRON 3.

Obstuga opryskiwacza polowego przez AMATRON 3 rézni sie
zaleznie od typu skfadania belki polowej i wyposazenia maszyny.

Opryskiwacze polowe AMAZONE wyposazone mogg byé w
nastepujgce systemy sktadania belki polowe;j:

o Profi | / Il, Profi LS do systemdéw hydraulicznych Load-Sensing
o  Wstepny wybdr sktadania
e  Skfadanie standardowe z / bez zmiany nachylenia

AMATRON 3 steruje komputerem maszyny. Komputer maszyny
otrzymuje przy tym wszystkie niezbedne informacje i przejmuje
regulacje wydatku cieczy roboczej w odniesieniu do opryskiwanej
powierzchni w zaleznosci od chwilowej predkosci jazdy.

AMATRON 3 zapamietuje dane dotyczgce uruchomionego zlecenia.

AMATRON 3 posiada menu gtéwne i menu pracy.

Menu gitéwne

Menu gtéwne sktada sie z wielu menu nizszego
poziomu, w ktoérych przed rozpoczeciem pracy
) Wprowadzane sg dane,

) Dokonywane lub wprowadzane sg
ustawienia.

Menu robocze
) Podczas pracy menu robocze pokazuje
wszystkie niezbedne dane robocze.

o Poprzez menu robocze maszyna jest
obstugiwana podczas pracy.

Tup maszyny: U Zleceni
x

Zlecenie nr.: 3

Ilosc zad: 258 a/xa Maszyn.
Impulsy na litr. BES

Wielk.zbiorn.: 5200 Litry

Szer. robocza: 24.80m
B = Iest.

enu
pracy Pomoc

Rys. 1

CBH— 12.8 km/w
Loy 1568 m

Pow. : 5.68xa
ﬂ S48 A/min
DK
Auto auto

| | I =
TIARAKIAXAKEAZT
Zlecenie S ‘ @L}l;ag ‘:ﬂ‘;ﬁ?
Rys. 2
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Opis produktu

3.1 Wprowadzanie danych w AMATRON 3

& Do obstugi AMATRON 3 pojawiajg sie

l w tej instrukcji pola funkcyjne P‘fﬁ—: :
umieszczone tak, aby wyraznie = AN EREI N
oznaczy¢, ktérego z przyciskow / O O

funkcyjnych nalezy w okreslonej

sytuacji uzyé. A O
| 00
o0

® @ ® &

Przyktad:

e  Pole funkcyjne “ ‘A

Opis w instrukcji obstugi:

%
/A Wykonanie funkcji A.
Akcja: e

Aby wykonaé funkcje A uzytkownik uruchamia
przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
(Rys. 3/1).

3.2 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od stanu
oprogramowania:
Maszyna:

MHX-Wersja: 7.15xx

10 Oprogramowanie AMABUS BAG0117.1 02.14
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3.3

Hierarchia oprogramowania

Menu gtéwne 4——} Menu Praca

Opis produktu

70

A

slup

Menu Zlecenie

Nazwisko

Notatka

llo$¢ zadana

Uruchomienie / kontynuacja
Zlecenia

Kasowanie zlecenia

Kasowanie danych
dziennych wzgl. danych
Zlecenia

Menu Setup

Wprowadzanie diagnoz
Wydawanie diagnoz
Symulator predkosci jazdy
Bazowe dane maszyny
o Typ maszyny
o Typ belki polowej
o Wielkos¢ zbiornika
e Czujnik stanu
napetienia
e Szerokos¢ robocza
e Liczba sekcji szerokosci
e Liczba dysz w sekcji
szerokosci
e Liczba przeptywomierzy
* Regulacja statego
cisnienia
e Dysze krawedziowe
e Znakowanie piang

» Konfiguracja rozpylaczy
krawedziowych

¢ Pakiet Komfort

o Sterowanie dyszami
wielostopniowymi

¢ DistanceControl

o Typ sktadania

o Amortyzacja
hydropneumatyczna

¢ Granica alarmu dla
podcisnienia

e TrailTron

e Zbiornik oleju

o || A
10

Menu Dane maszyny

Przestawianie nachylenia /
kalibracja DistanceControl

Impulsy na litr.

Zgdana liczba obrotow
WOM

Impulsy na 100m.

State wylgczenie sekgc;ji
szerokosci

Wybor poszczegdinych
sekcji szerokosci

Stan napetnienia-granica
alarmu

Rampa poczatkowa
Krok ilosciowy
Ci$nienie maksymalne
Cisnienie minimalne
Automatyczne ryglowanie
belki polowej

Licznik dlugosci odcinka
Autolift

Kalibracja TrailTron
Zadana liczba obrotow
pompy

High-Flow
DistanceControl

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14

11



Uruchomienie

4 Uruchomienie

41 Menu giéwne

Menu gtéwne pokazuje

e wybrany typ maszyny.

. numer uruchomionego zlecenia.

. wprowadzong zgdang dawke oprysku.

. impulsy na litr dla 1. przeptywomierza.

. wielkos¢ zbiornika cieczy roboczej w litrach.

. wprowadzong szerokosc roboczg dla belki
polowej w [m].

Submenu w menu giéwnym:

Zleceni

Wywotanie menu Zlecenie (patrz strona

13)

e  Wprowadzanie danych dla nowego
Zlecenia.

. Przed rozpoczeciem pracy uruchomié
Zlecenie.

. Ustalone dane dla iloci do 20 zlecen
zostang zapisane w pamieci

Maszyn.

Wywotanie menu Dane maszyny (patrz
strona 15).

e  Wprowadzanie danych specyficznych dla
maszyny lub indywidualnych.

lest.

e  Wprowadzanie ustawien podstawowych.

Wywotanie menu Setup (patrz strona 33).

Typ maszyny: ux Zleceni
u

Zlecenie nr.: 3

Ilosc zad: 258 aA/'xa Maszyn.
Impulsy na litr. BES

Wielk.zbiarn.: Sz200 Litry

Szer. robocza: 24.00m
* " Iest.

enu
BEHEY Pomoc

Rys. 4

12
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4.2 Menu Zlecenie

Uruchomienie

l Zleceni

W menu gtéwnym wybrac Zlecenie!

W menu Zlecenie

. mozna zaktadac¢, wywotywaé wzglednie kontynuowac
poszczegoblne zlecenia.

. mozna wywotywac¢ zapamigtane dane zlecen. Mozna
zapamietaé maksymalnie 20 zlecen (numery zlecen 1 do 20).

@ Przy uruchomieniu, wzglednie kontynuacji zlecenia, zlecenie
l aktualne zostaje automatycznie zakonczone i zapamietane.

421 Zaktadanie / uruchamianie / wywolywanie zlecenia

Gdy otwarte zostanie menu zlecen, pojawi sie

Hazw

: : . Zlecenie nr.: 4 wystart.
uruchomione (ostatnio opracowywane) zlecenie. Nazu
» :k Motat
. . A otka: ........... .00
@ Do zatozenia nowego zlecenia nalezy
wybraé¢ numer zlecenia ﬁ Lioac:Fads 2Rl Azxa nixa
gotowe ha: 36.52 xa e
God=zi ny: 3. o e o
. lssonae | Kasowanie danych wybranego Frzecietnie: 108. 85 xaru
Zlecenia uysian. ilosec: 9136 Le.
harsd=z. : 3.21xa [P
Ilosc/d=z. : 882 Le. .
pazs | Godz. /dzien: 8.2 4 P s
. Wprowadzanie nazwiska dz tene
@ 416
) ) Rys. 5
o retat [\VWprowadzanie notatki
) Wprowadzanie zgdanej dawki
uruchomn
o - Wystartowanie zlecenia, wszystkie
naptywajgce dla tego zlecenia dane bedag
zapisywane.
=
CTienne . .
. Kasowanie danych dziennych
o  Obrobiona powierzchnia (ha/dzien)
o  Zuzyta ilos¢ nawozu (ilosé/dzien)
o  Czas pracy (godzin/dzien)
& Juz zapisane zlecenia mozna wywotac
l przez i ponownie uruchomic¢ za
uruchon
pomocg : .
Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14 13



Uruchomienie

Wcisniety przycisk shift l

(Rys. 6):
. Przegladanie zlecen w przéd.
. i Przegladanie zlecen w tyt.

Zlecenie nr.: 2 wystart. 71
eC.
HAEZWL s v r e R Frzod
o
Natka:  oosmnrrsnmrrsmrriri
Ilosc zad: 200 2/ xa Lecenie
(1] o
gotowe ha: 8.800xa
Godziny: 8.8 «
Przecietnie: 8. 80 xa/ -
wysian. ilosc: a Le.
hasdz. : 8.88 xa
Ilosc/dzx. : a Le.
8.8 4

dEr.lr.lz Sdzien:

@ 2720

Rys. 6
422 Zlecenie zewnetrzne
Poprzez komputer PDA mozna przejgcC i ]
uruchomié¢ w AMATRON 3 zlecenie zewnetrzne. Zlecenie nr.: 21 Zskoncz
Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21. = AU
Przenoszenie danych odbywa sie przez port Ilosc zad: 258 A/xa
seryjny. . nxa
gotowe ha: 8.808 xa
Godziny: 8.8 4
ey i . . wysian.ilosc: 5] Le.
. konhczenie zlecenia zewnetrznego.
. Wprowadzi¢ zgdang dawke. i
Rys. 7
14 Oprogramowanie AMABUS BAG0117.1 02.14




4.3 Menu Dane maszyny

Uruchomienie

l Maszyn.

W menu gtéwnym wybra¢ Dane maszyny!

Dane maszyny sg juz fabrycznie wprowadzone do AMATRON 3.

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy w menu danych maszyny
sprawdzi¢ dane, wzgl. ustawienia i jesli to konieczne, skorygowac je

(dopasowac ustawienia /wykonaé kalibracje).

Wykal ibrowac ustaw. nachylenia :Egﬁgz:
o

Strona pierwsza Iﬁﬂmml(Rys. 8)

PR

o Kalibracja "Przestawiania nachylenia"
(opcja, patrz strona 19)

o Kalibracja DistanceControl (opcja,
patrz strona 20).

A

. *a1- | Ustalenie / wprowadzenie impulséw

na litr (patrz strona 23).

Fo Nt
o Wprowadzanie zgdanej liczby
obrotow WOM (patrz strona 26).

53

)ﬂ.r‘lﬂﬂn

Kalibracja czujnika drogi (patrz
strona 29).

@Strona druga (Rys. 9)

o State wytgczenie sekcji szerokosci.
Pokazywana cyfra (Rys. 9) informuje o stale
wytgczonych sekcjach szerokosci (cyfra 0 =
zadna z sekcji nie jest wytgczona). (patrz
strona 30).

o i Wigczenie / wytgczenie funkciji

wyboru pojedynczych sekcji (patrz strona
57).

Impulsy na litr.

Zadana liczba
obr. WOH:

Impulsy na 188m.

S48 A/min

120685

dD

@lm /83

Rys. 8

0dlaczone sekcje
szerok:

wybrac pojedyncze
sekcje szerok:

granica alarmu
napeln:

wi.

200
Litry

KonRys.rampy poczatkowe]j

@ az/84

Rys. 9
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Uruchomienie

S

Eisn.

Wprowadzenie granicy alarmu dla
stanu napeienia.

Podczas opryski, gdy stan napetnienia
zbiornika cieczy roboczej bedzie nizszy od
wprowadzonej granicy alarmu, zatgczy sie
akustyczny sygnat alarmowy.

g

E Uzupetnianie stanu cieczy w
zbiorniku (patrz strona 31).

@ Strona trzecia (Rys. 11)

Ilese
w %

Wprowadzanie kroku iloSciowego.
Wprowadzi¢ zgdang wielkos¢ kroku
ilosciowego (tutaj 10 %).

Aby zmieni¢ wydatek cieczy roboczej o
wprowadzony krok iloéciowy, nalezy

podczas oprysku nacisngc przycisk
/

Faniphe: 8 (A:ﬁh\.-
boe 2 o
mu{s F:'}““ .
Wprowadzanie

dopuszczalnego maksymalnego i
minimalnego cisnienia oprysku dla
zamontowanych dysz.

Podczas oprysku, w przypadku
przekroczenia ustawionych warto$ci
cisnienia oprysku w gére lub w dét, zatgczy
sie sygnat alarmowy.

6

aute

Wiaczanie i wytaczanie
automatycznego wyréwnania wahan.

0dlaczone sekcje 0
szerok:
wybrac pojedyncze Wl

sekcje szerok:

200
Litry

granica alarmu
napeln:

KonRys.rampy poczatkowe]j

@ az/84

14

+

Hik

Alarm

A

AN

OSTROZNIE

Uszkodzenie belki polowej przez
automatyczne ryglowanie przy
maszynie stojgcej ukosnie.

—  Wylgczyé automatyczne ryglo-
wanie.

konfig.
Rys. 10

Il
Krok ilosc.: 10% e

N :

LT
max. cisn.: 186ap ! Tﬁ”

. maks

LT
min. cisn.: 1B6ap ! Rﬁ?

| MMH.
Fautomat. ryglowanie: uyl

@93.}84 autao

Rys. 11

16
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@Strona czwarta (Rys. 12)

Uruchomienie

Liczn. odcinka: wyl i:mtﬂ
il el

° m__| Wiaczenie/wylgczenie licznika Auto Lift wl. Iml
dtugosci odcinka. ?

i

Do wyszukiwania $ciezek technologicznych,
pokazywany bedzie odcinek pokonywany
na nawrotach. Licznik odcinka zatgcza sie
w momencie wytgczenia "Oprysku".

Kalibrowac TrailTron

T Iy

= cal

o * ¥ | Wigczanie / wytgczanie Auto. @04;'05

Przed nawrotem Auto Lift podnosi belke polowg Rys. 12
na wprowadzong wysokosc.

) Iml ytgczenie przy oprysku belka polowa
zostanie automatycznie podniesiona.

s W e

) L taczenie przy oprysku, belka polowa

zostanie automatycznie opuszczona

Ustawienie wysokosci belki polowej (patrz
strona 56).

DistanceControl:

DistanceControl automatycznie reguluje Liczn. odcinka wyl
nachylenie i wysokosc¢ belek polowych.

| T
A
]

Wytgczenie przy oprysku: belka polowa zostanie automatvczne
automatycznie podniesiona na wprowadzong przestaz . nachylenia  wyl
wysokosc. na nawrotach

| —

S )

Regulacje podniesionej belki polowej przy
nawrocie mozna wytgczy¢ na state. autom. przestawienie

wysokosci na nawrocie wyl
. ? W Wigczanie / wytaczanie regulacii Kalibrowac TrailTron Ve B
nachylenia podniesionej belki polowej na @ Cal
nawrocie. 04/05
A
$ Rys. 13

o m Wigczanie / wylgczanie regulaciji
wysoko$ci podniesionej belki polowej na
nawrocie

&
o Kalibrierung TrailTron durchzufihren
(siehe Seite 32).

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14 17



Uruchomienie

@Strona piata ﬁﬂc@osl (Rys. 14) High - Flow Ht.lgfl
i gh-
F1
Opcja dla UX Super i Pantera ow
. 540
:ﬁfi Zadany z-.obr-.pompy: } ... C:b 7
. Flau |\Wigczanie / wylgczanie zwiekszenia
wydatku w celu aplikacji ptynnych ﬂ?a
Nawozow. Tryb DC Nachyl. LSty
Tryb
Ok
. Tylko UX: Wprowadzanie liczby
obrotéw pom atrz 32).
pompy (p ) [ 08/05
e
i Rys. 14
e " IWprowadzi¢ tryb DC. y

DistanceControl pracuje ze zmiang
nachylenia lub katéw belki polowe;.

18 Oprogramowanie AMABUS BAG0117.1 02.14



Uruchomienie

4.3.1 Kalibracja przestawiania nachylenia (Dane maszyny | i)

& Warunkiem wtasciwego funkcjonowania elektrycznego, wzgl.
hydraulicznego przestawiania nachylenia jest prawidtowe

l wykonanie kalibracji przestawiania nachylenia (Nachylenie-
kalibracja).

Kalibracji przestawiania nachylenia dokonywacé
. przy pierwszym uruchomieniu.

. przy odchyleniach miedzy pokazywang na wyswietlaczu
poziomg pozycjg lanc, a rzeczywistym ustawieniem lanc.

. raz w sezonie.

= T,
] ., ., Kal ibracja nachylen.
1. , 1l Ustawi¢ pozycje srodkowa. »
o 1. Ustawiec poxryc.srodkouwa ;ﬁﬁ?
Belke polowg ustawi¢ réwnolegle do 2. Potuierdzic
podtoza. pozyc. srodkouwa e T T
3. Ustawic prawy opor
4. Potwierdzic prauy opor ar
ecoTTe 5. Ustawiec lewy opor Y
a” EB. Potuwierdzic lewy opor
2. Zatwierdzi¢ pozycje srodkowa. %%
S prava
3. Ustawi¢ prawg pozycje koncowg tak, | %
az ogranicznik odlegtosci bedzie miat lekki max. "
kontakt z ziemig. lewa
“*\:% Rys. 15
4. | Prase | Potwierdzic prawg pozycje kohcowag

5. /=1 Ustawié lewa pozycje koncows tak,
az ogranicznik odlegtosci bedzie miat lekki
kontakt z ziemig.

6. lewa

Potwierdzi¢ lewg pozycje koncowa.

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14 19



Uruchomienie

P

4.3.2 Kalibracja DistanceControl (Dane maszyny| ¥ 0104])
& Warunkiem wtasciwego funkcjonowania DistanceControl jest
l prawidtowe wykonanie kalibracji. Kalibracje nalezy wykonaé¢
. przy pierwszym uruchomieniu.
. raz w sezonie.
& Przed kalibracjg DistanceControl nalezy uwazaé, aby podtoze byto
l rowne i nie miato Zadnych pochytosci, ktdre znajdowatyby sie pod
czujnikami ultradzwiekow, aby powierzchnia podtoza nie byta zbyt
gtadka (np. asfalt lub beton).
Maszyn.
1. zmieni¢ na Dane maszyny.
2. zmieni¢ na menu kalibracji

DistanceControl.

Sama kalibracja przebiega w 3 krokach.

o Kalibracja pozioma

i = 1
3. Uruchomié kalibracje pozioma.

s, /
4. , Belke polowg ustawic

poziomo. Aktualna wysokos$¢ obu czujnikow
pokazywana bedzie przez caty czas (Rys.
17).

— gdy na wyswietlaczu pojawi sie Belka
ustawiona poziomo,

5. @ zatwierdzi¢ pozycje pozioma.

Kalibracja Distance Control: = =)

= Macisnac przycisk "kalibracja 1 1
pozioma,

= nacisnac przycisk "kalibracja
reczna” i belke polowa z lewej JW
strony nacisnac reka w dol £zﬁzﬁﬂ
(od ok.48cm nad ziemial,
odczekac do sygnalu
dzuiekowego i zwolnic belke
poloua

- Belke polowa ponounie
ustawic reka poziomo
i nacisnac przycisk
"automatycznej kalibracji”™

"t 1 UWAGA! ! odejsc od belki
polouwej

1 =auvtc 1

oo,

Rys. 16

Kalibracja Distance Control: ==

=TT
a1

Ustawic

POZ10MO: e j lJW
== 51525?
e F T T
1 1
lewa: prawa:t it
- 1169cm 178cm
Terax belke poxiomo,
ratwierdzic przyc. ?ﬁm
o uprouwadzania
polouej ‘ﬂ§§?
Rys. 17

20
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L

. Reczne wykonanie kalibracji

Y
1. uruchomi¢ reczne wykonywanie

kalibraciji.

2. Lewy wysiegnik belki polowej nacisng¢ reka
w dét tak, aby koniec znalazt sie ok 40 cm
nad ziemig. Utrzymac te pozycje przez ok.
5 sekund.

AMATRON 3 poinformuje sygnatem
dzwigkowym, Ze rozpoznat pozycje.

3. Pusci¢ belke polowg i odczekaé, az na
wyswietlaczu pojawi sie napis "Belka jest
poziomo".

4. Jesli belka polowa nie powrdci
automatycznie do pozycji sSrodkowej (moze
to sie zdarzy¢ na skutek tarcia w

zawieszeniu belki polowej), nalezy
przestawic¢ jg do pozycji sSrodkowej reka.

5. @ zatwierdzi¢ pozycje pozioma.

. Kalibracja automatyczna

I suia T

(Rys. 18) Uruchomi¢ kalibracje
automatyczna.

Niebezpieczenstwo zranienia na
skutek samoczynnego przechylania
sie belki polowej!

Przy kalibracji automatycznej nikt nie
moze znajdowac sie w strefie
przechylania belki polowej.

f NIEBEZPIECZENSTWO

Belka polowa zostanie automatycznie
podniesiona najpierw z lewej a nastepnie z
prawej strony. Na zakohczenie ustawiona
zostanie ponownie pozioma pozycja belki
polowe;.

Gdy automatyczna kalibracja zakonczy sie,
komputer pokaze taki obraz (Rys. 20).

2. Wyjs¢ z menu.

Jesli belka polowa nie jest ustawiona
dokfadnie poziomo, nie stanowi to
btedu.

Uruchomienie

Kalibracja Distance Control:

- Macisnac
pozioma,

- nacisnac
reczha®
strony nacisnac reka w dol
({od ok.48cm nad ziemial,
odczekac do sygnalu
dzuwiekowego i zuolnic belke
polouwa

= Belke poloua ponounie
ustawic reka poziomo
i nacisnac przycisk
"automatycznej kalibracji™

ﬁ!UUHEH!! odejsc od belki
polouej

przycisk "kalibracja 1 1

przycisk "kalibracja
i belke polowa = leuwej

e

T =utc 1

Rys. 18

Kalibracja Distance Control:

Belke powoli
nac isnac do

=TT T
a1

avtomat.
kalibracja
trwa, odejsc

od belki

polowej

Kal ibracja zakonczona,
potuwierdz. przyc.
uprouadz.

polouej

~ ok.40cm nad Lo
Zlermla 1 PCH;ZEﬂCEC:
ha syg. dzwiekowy
Lk 1 autc
e T T
Ter?z_beékg pozioma,
zatwierdzic przyc.
uprowadzania 1%
! =
polouej ;ﬂ;ﬁ?
Rys. 19
Kalibracja Distance Control: ==}

et AW v
ol 1

Rys. 20
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Uruchomienie

4.3.3

P

Impulsy na litr (Dane maszyny [, .))

AMATRON 3 potrzebuje wartosci kalibrazowej "Impulsy na litr"
dla przeptywomierza / przeptywomierza powrotu

o  w celu ustalenia i regulacji dawki oprysku [I/hal].

o  w celu ustalenia dziennego i catkowitego zuzycia ilosci
cieczy roboczej [l].

Wartosc¢ kalibrazowg "Impulsy na litr" nalezy, jesli nie jest znana,
ustali¢ poprzez wykonanie kalibracji przeptywomierza /
przeptywomierza powrotu.

Jesli wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na litr" dla przeptywomierza /
przeptywomierza powrotu jest doktadnie znana, mozna jg
wprowadzi¢ do AMATRON 3 recznie.

Dla dokfadnego przeliczania wielkosci dawki oprysku w [I/ha]
wartos¢ kalibrazowg "Impulsy na litr" nalezy ustalaé co najmniej
raz w roku.

Wartosc¢ kalibrazowa "Impulsy na litr" dla przeptywomierza
nalezy ustalac:

0 po demontazu przeptywomierza.

0 po diuzszym czasie pracy, gdyz w przeptywomierzu mogg
gromadzi¢ sie ztogi resztek srodkéw uzywanych do
oprysku.

0 przy réznicach wystepujacych miedzy wymagang a
rzeczywistg dawkg oprysku [I/ha].

Dla doktadnosci przeliczania zuzytej ilo$ci cieczy roboczej w [l],
nalezy, co najmniej raz w roku poréwnac przeptywomierz
powrotny z przeptywomierzem oprysku.

Przeptywomierz powrotny z przeptywomierzem oprysku
poréwnac:

o  po ustaleniu wartosci kalibrazowej "Impulsy na litr"
przeptywomierza.

o po demontazu przeptywomierza powrotu.

22
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Uruchomienie

4.3.3.1 Ustalenie Impulséw na litr - przeptywomierz 1

. DFM 1 — przeptywomierz
. DFM 2 - przeptywomierz

. DFM 3 — przeptywomierz nawozenia High-Flow

1. Do zbiornika cieczy roboczej wla¢ czystg

wode (ok,. 1000 l). talf, az osiagnie poziom Ulac 1000 1itrow czyste;j wody
oznaczen napeinlenla, umleszczonych po Astawic liczbe znamionowych
obu stronach. obr. pompy

Ulaczyc oprysk

wypryskac min. 508 litrow
Uylaczyc oprysk

uvzupelnic wyprysk. ilosc wody

Impulsy: 365351

2. Wigczy¢ WOM i napedzac pompe liczba
obrotéw roboczych (np. 450 obr/min).

aktuvaln. ustawione:

3. Rozpocza¢ kalibracje. Kal.
B6S Impulsy na litr. DFHM 2
4. Wigczy¢ belke polowg i wypryskaé co
najmniej 500 | wody (wg. oznaczenh stanu B T‘L‘,;fl’al
napetnienia). émgﬁ

—  Wyswietlacz pokazywat bedzie na biezagco Rys. 21
wartos¢ "Impulsy" dla wypryskanej ilosci
wody.

Wytgczy¢ belke polowg i WOM.

llos¢ wypryskanej wody doktadnie ustali¢
poprzez ponowne napetnienie zbiornika, do
umieszczonych po obu stronach na
zbiorniku znakéw napetnienia

o zapomocg cylindra pomiarowego,
o) poprzez zwazenie, lub
o  wodomierzem.

7. Wprowadzi¢ ustalong wartos¢ wypryskanej
wody, np. 550 I.

@ Zakonczy¢ kalibracje.

— AMATRON 3 automatycznie wyliczy
wartos¢ kalibrazowg Impulsy na litra,
pokaze wartosc¢ kalibrazowg i zapamieta ja.

4
o 1°5h Wprowadzenie impulséw dla 1
przeptywomierza.

g
e |2 [\Wyréwnanie 2 przeptywomierza.

Imp.
o 3 5 Wprowadzenie impulséw dla 3

przeptywomierza.

®
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4.3.3.2

4.

Poréwnanie przeplywomierza powrotu z przeplywomierzem oprysku

8
Kal .
DFH 2

W menu zmieni¢ "Poréwnanie 2
przeptywomierza".

Do zbiornika cieczy roboczej wla¢ czystg
wode (ok. 1000 1) tak, az osiggnie poziom
oznaczenh napetnienia, umieszczonych po
obu stronach.

Wigczyé WOM i napedzac¢ pompe liczbg
obrotéw roboczych (np. 450 obr/min).
Uruch.

wyrou.
DFN 2

Uruchomi¢ poréwnanie.

= Ulac 1088 litrow cxystej wody
- dstawic liczbe znamionowych
obr. pompy
Ulaczyc oprysk
uypryskac min.
Uylaczyce oprysk
uzupelnic wyprysk.

365851

588 litrow

ilose wody

Impul sy:
aktualn. ustawione:

EES Impulsy na litr.

Rys. 22

- Wlac 1668 litrow czystej
wody lub cieczy roboczej

= dstaw. znamion.l.obr.ponpy

= Uruchom.uyrounanie

- min.188 ltr. przepuscic przex
przeplyuomierz

- Zakonczgc uwyrownanie

& Poréwnanie moze by¢ wykonane tylko
wtedy, gdy "Oprysk" jest wytgczony
@ Gdy pojawi sie pokazany obok obraz,
poréwnanie jest zakonczone.

5. @ Zakonczyé¢ poréwnanie

przeptywomierza powrotu.

AMATRON 3 automatycznie wyliczy
wartosc¢ kalibrazowg "Impulsy DFM 2",
(impulsy 2 przeptywomierza) pokaze jg i
zapamieta.

o

Uruch.
wyrou.
OFM 2

Inp.
2 SH
Impu.przepl 1: EBES Imp. Alitr
Przeply.przepl 1: BLitry
aktualn. ustawione:
Impu.przepl 2: BImp.Alitr
o
Rys. 23
= WUlac 1868 litrou cxystej Uruch.
wody lub ciecxzy roboczej wyrou.
- i OFH 2
- Fex
= Wurow. 1;‘[;'5%?]
Zakonczon Inp.
2 SH
Im r
P
r potwier.przycisk.
ak wprouwadz.
Im r
o
Rys. 24

24
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4.3.3.3 Reczne wprowadzenie impulséw na litr - przeplywomierz

}%é = Wlac 1668 litrouw cxystej Uruch.
2 BH ia ; wody lub cieczy roboczej Wwyrow,
1. Wpro,wadZIC impulsy na litr dia 2 - dstaw. znamion.l.obr.pompy OFM 2
przep’rywomlerza. = Uruchom. wyrowunanie
- min.188 lir. przepuscic przez
przeplyuomierz Tkgq
\/’ = Zakoncryc uwyrouwnanie I
np.

2. Potwierdzi¢ wprowadzenie. 2 SN

Impu.przepl 1: BES Imp.Alitr
Przeply.przepl 1: BLitry

aktualn. ustawione:

Impu.przepl 2: BImp.Alitr

o

Rys. 25

4.3.3.4 Ustalenie Impulséw na litr - przeptywomierz 3

& W celu ustalenia impulséw na litr dla przeptywomierza 3.
l przeptywomierz 3 musi zosta¢ zamontowany w obiegu cieczy na
pozycji przeptywomierza 2.

Zamontowac przeptywomierz 3 na pozycji przeptywomierza 2.
Zanotowac impulsy dla przeptywomierza 2.

Uruchomi¢ wyréwnywanie (patrz strona 24).

Zanotowac nowo ustalone impulsy.

Wprowadzi¢ ustalone impulsy dla przeptywomierza 3.

Przepisa¢ wartos¢ impulséw przeptywomierza 2 ze
sporzadzonej dla przeptywomierza 2 notatki.

7. Ponownie zamontowac przeptywomierz 3 i przeptywomierz 2 na
prawidtowych miejscach.

2 o
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4.3.4  Zadana liczba obrotéw WOM (Dane maszyny |, .,))

£ . Dla 3 ciggnikow mozna zapamietaé

l o  zadane liczby obrotow WOM.
o  impulsy na obrét WOM.

. Przy wyborze jednego z zapamigtanych ciggnikow, przejete
zostang jednoczesnie odpowiednie wartosci dla zgdanej liczby

obrotéw WOM oraz impulséw na 100 metrow.

e  AMATRON 3 nadzoruje zgdang liczbe obrotow WOM. Podczas
oprysku, w przypadku przekroczenia wprowadzonej granicy

alarmu w gore lub w dot, zatgczy sie sygnat alarmu.

4.3.41 Wprowadzenie zagdanej liczby obrotéw WOM

——~

o]

1 A/min

Wprowadzenie zgdanej liczby
obrotow WOM.

Dla zgdanej liczby obrotéw WOM
wprowadzi¢ wartosc "0", jesli

- nie ma czujnika liczby obrotéw WOM.

- nadzoér liczby obrotéw WOM jest
niepozadany.

v

2. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

3. Wprowadzi¢ granice alarmu dla nadzoru
liczby obrotéw. (patrz strona 27).

Zadana liczba
obr. WOH:

oo

Impulsy na
obrot WOM:

x Granica alarmu:

S48 A/min

3 Impulsy

+18%
-25%

Rys. 26

26
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4.34.2

1. % Wybra¢ menu pamieci.

2. @ @ Wybraé ciggnik (Rys.

28/1).

noue ine.

3. Wprowadzi¢ impulsy na obrot WOM.

v

4. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

Zapis impulséw na obrét WOM dla réznych ciagnikéw

Uruchomienie

Zrien
ciasnik
l Zmieni¢ nazwe wybranego

ciggnika.

4343

Zadana liczba E
cbr. WOHM: S48RA/min

H Asmin
Impulsy na ﬁ

obrot WOHM: 2Impulsy 1./0.

< Oranica alarmu: +108 %

-25% it
Alarm
Rys. 27
Znien
ciasnik
o

Wybrac ciagnik:

—*Schlepperl : 3Imp. obr.
Schlepper2 : SImp.sobr. ‘nowe ine.
Schlepper3 : Z21Imp./obr.

o ..“"’

Rys. 28

Zapis granicy alarmu dla liczby obrotéw WOM

Podczas oprysku alarm zatgcza sie, gdy liczba obrotéw WOM
przekroczy granice alarmu w dot lub w goére.

Fl*a:f"\
1. I/ Wprowadzenie maksymalnego

odchylenia dla alarmu gornej liczny obrotow
WOM.

2. Wprowadzi¢ maksymalnie dopuszczalne
odchylenie liczby obrotow WOM, np. + 10%
(najwyzsza dopuszczalna liczba obrotow
WOM: 540 obr/min + 10% = 594 obr/min).

v

3. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

4. Alsrn Powtdrzyé czynnosci 1 do 3 dla, np.
- 25% (minimalna dopuszczalna liczba
obrotow WOM: 540 obr/min - 25% = 405
obr/min).

Zadana liczba
obr. WOH:

bt

Impulsy na
obrot WOH:

« Granica alarmu:

S48 A/min

3 Impul sy

+18%
-25%

Rys. 29
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4.3.5

P

Impulsy na 100m (Dane maszyny [, o.))

AMATRON 3 potrzebuje wartosci kalibrazowej "Impulsy na
100m" do ustalenia

o  rzeczywistej predkosci jazdy [km/h].
o  dlugosci pokonanego odcinka [m] dla aktualnego zlecenia.
o  wielkosci opryskanej powierzchni.

Jesli wartosc¢ kalibrazowa "Impulsy na 100m" jest dokfadnie
znana mozna wprowadzi¢ jg do AMATRON 3 recznie.

Jesli wartosc¢ kalibrazowa "Impulsy na 100m" nie jest znana,
nalezy ustali¢ jg podczas jazdy kalibrazowe;j.

AMATRON 3 moze zapamieta¢ wartosc¢ kalibrazowg "Impulsy na
100m" dla 3 r6znych ciggnikéw. (patrz strona 30). AMATRON 3
przejmuje zapamietane wartosci kalibrazowe wybranego
ciggnika..

e

Dla maszyn, ktére sg poditagczane do ciggnika ISOBUS
za pomocg okablowania ISOBUS Light.

Wprowadzi¢ wartos¢ dla ,,Liczba impulséw na 100 m”: 0

e

Wartosc¢ kalibrazowa "Impulsy na 100 m" nalezy ustali¢ od
czujnika drogi w celu doktadnego przeliczenia rzeczywistej
predkosci jazdy w [km/h], dtugosci pokonanego odcinka w [m]
wzgl. wielkosci opryskanej powierzchni [hal].

Ustalenie dokfadnej warto$ci kalibrazowej "Impulsy na 100m"
przeprowadza sie przez wykonanie jazdy kalibrazowe;:

o przed pierwszym uruchomieniem.

o  przy zastosowaniu innego ciggnika wzgl. po zmianie
wielkosci opon ciggnika.

o  przy réznicach wystepujgcych miedzy ustalong a
rzeczywistg predkoscig jazdy / dtugoscig pokonanego
odcinka.

o  przy réznicach wystepujgcych miedzy ustalong a
rzeczywistg wielkoscig opryskanej powierzchni.

0 przy zmieniajgcych sie warunkach glebowych.

Warto$¢ kalibrazowg "Impulsy na 100m" nalezy ustala¢ w
panujgcych na polu warunkach pracy. Jesli oprysk odbywac sie
bedzie z wigczonym napedem wszystkich két ciggnika, to przy
ustalaniu warto$ci kalibrazowej rowniez musi by¢ wtgczony
naped wszystkich kot.

28
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4.3.5.1 Reczne wprowadzenie impulséw na 100 m

I:::::f Podauw.
1. Wprowadzi¢ impulsy na 100m. o fEsE:
Podac wartosc imulsow”188m
\/, lub kalibrowac automatycznie
2. Potwierdzi¢ wprowadzenie. start

aktual.: 13865 mp-188m

Faniec

Rys. 30

4.3.5.2 Ustalenie impulséw na 100 przez jazde kalibrazowg

1. Na polu wymierzy¢ odcinek o diugosci
doktadnie 100 m.

2. Oznaczy¢ poczatek i koniec odcinka
pomiarowego (Rys. 31).

i Rys. 31
Wystartowac jazde kalibrazows.

. . . i . Podaw.
Odcinek pomiarowy przejecha¢ dokfadnie reczn.
od poczatku do konca. Podac wartosc imulsow”1800m

L. . . lub kalibrowac automatycznie

—  Woyswietlacz bedzie na biezgco pokazywat

liczbe ustalanych impulséw. start

5. Zatrzymac sie doktadnie w punkcie
kohAcowym. aktual.: 13085i mp/108m

Pniec
@ Zakonczy¢ kalibracje.

— AMATRON 3 przejmie liczbe ustalonych
impulséw i automatycznie wyliczy wartos¢
kalibrazowg "Impulsy na 100m" (tutaj 13005  Rys, 32
Imp/100m).

o
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P

4.3.5.3 Zapis impulséw na 100 m dla réznych ciggnikéw
Znien
1. == Jwybraé ciggnik. :
y ad Uybrac ciagnik:
Pt —*5chlepperl : 13555! mp~1868m _
2. Wprowadzi¢ nazwe ciggnika. gzngsz:g : zgggiz;;}ggz Sl L
3. Wprowadzi¢ liczbe impulséw na 100
m dla tego ciggnika.
v ;
4. Potwierdzi¢ wprowadzenie. \/
Rys. 33
4.3.6 State wigczenie / wylaczenie sekcji szerokosci (Dane maszyny | i 5,/04))
1. Wybraé zadane sekcje szerokosci ktére = e -
zamierza sig wigczy¢ lub wytgczyé. Droc —Skcici mamrses
Erter ulaczyc / uylaczyc
@ —3* Sekcja ai: wyl
2. Dokonac¢ wyboru. Sekcja B2: wl.
. L get::_iu gg u}.
- O'bok. wybraqych sekcji szerokosci pojawi szkgg: e 31 :
sie ein (sekcja wigczona) lub aus (sekcja
wytgczona).
3. Powtérzy¢ kroki 11 2, jesli zamierza sie
wigczy¢ / wytgczy¢ dalsze sekcje
szerokosci. P \/
v . .
4. Potwierdzi¢ wprowadzenie. Rys. 34
5. Podczas oprysku sekcje oznaczone aus
bedg stale wytaczone.
Jesli zamierza sie pracowaé
wytgczonymi sekcjami szerokosci,
nalezy je ponownie wigczyc!
30 Oprogramowanie AMABUS BAG0117.1 02.14
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4.3.7 Konfiguracja rampy poczatkowej

Rampa poczatkowa zapobiega

niedostatecznemu dozowaniu podczas ruszania. |Z
Rampa pocz wl.

We wprowadzonym czasie rozpoczecia oprysku, 81

dozowanie bedzie dziatato odpowiednio do

symulowanej predkosci jazdy. Pozniej nastgpi Punkt pocz.iloSci L |Z

regulacja zalezna od rzeczywistej predkosci plynu: km/h

jazdy. km?h

Regulacja dawki rozpoczyna sie po osiggnieciu Czas do osiagniecia
wprowadzonej predkosci lub przekroczeniu predk. pocz.: 10s |Z
predkosci symulowane;j. £

7

o et |Wigczanie / wytgczanie rampy
poczatkowe;.

i

A
o kmh | Symulowana predko$¢ rozpoczecia I/ha
jazdy (km/h). o 7

Rys. 35

o Wartos$¢ standardowa: 6 km/h " b

o  Warto$¢ maksymalna 12 km/h >

Z

. t | Czas, ktory uptywa w sekundach do Rys. 36
momentu, gdy symulowana predkosc¢ jazdy
zrowna sie z rzeczywistg predkoscig jazdy.

Oy
R

A
}. Kl

o Wartos$¢ standardowa: 5 km/h

o  Warto$¢ maksymalna 10 km/h
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4.3.8  Wykonanie kalibracji TrailTron (dane maszyny | ¥ ;,04|)

1. [ A ustawic¢ pozycje srodkowa. K?'h":‘m dyszla é &]
Nadazng o$ kierowang / dyszel ustawic tak, é gs:m_di =dP92'.-|=- srodkoua o SRl Ko
aby kota opryskiwacza biegty doktadnie po e P
Sladach kot ciggnika. 3. Ustauwic prauwy opor

g. En:ui n_;rr.lTi c prawy opor
N SsTauvic [={1] opoFr
T E. Potwierdzi :Hlezg opor

2. Zatwierdzi¢ pozycje srodkowa. :;

3. _b Ustawi¢ petne wychylenie w prawo. IORIUa NG e e i
Nadgzna o$ kierowana / dyszel wychyli sie
az do oporu.

PR AN Rys. 37

4. —Z

4

5. Ustawi¢ petne wychylenie w lewo.
Nadazna o$ kierowana / dyszel wychyli sie
az do oporu.

Potwierdzi¢ prawg pozycje koncowa.

R

N

Potwierdzi¢ lewg pozycje koncowa.

4.3.9 Wprowadzenie zadanej liczby obrotéw pompy (Dane maszyny | i o,.)

Tylko dla UX / Pantera:

Zadarna 1.obr.pompy: S48A/min @ ?

@ = i A/min
. Wprowadzenie zgdanej liczby
obrotow pompy.

Zadana liczba obrotéw pompy =0

— Wytaczanie nadzoru.

+iE
Alarn

e |7 Wprowadzenie dopuszczalnego . Branica alarmu:  + 10% ‘ATar
odchylenia maksymalnej liczby obrotow - 15% ' o
pompy w %. RAlarn

/ Rys. 38
. “‘_‘z’"IWprowadzenie dopuszczalnego

odchylenia minimalnej liczby obrotéow
pompy w %.
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4.4 Menu Setup

W menu gtéwnym wybraé Setup i potwierdzi¢ !

& Ustawienia w menu Setup sg pracg warsztatowg i mogg byé
l wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany, fachowy personel!
Strona 1 (Rys. 39) Dane calkowite od uruchomienia:
. |
Pierwsza strona pokazuje petne dane od chwili Pou. calkeow.: 12368 xa o
uruchomienia dla Calkow.litry 3698Le. 53.,,_
o  catkowitej obrobionej powierzchni. Calk.czas oprys.: 1241w
o  catkowitej ilosci litréw zuzytej cieczy sum. km/h: 8.0km M
robocze;.
o catkowitego czasu oprysku —F
opryskiwaczem. . i =
Wersia MHE:  7.86.82es
Jezgkizs | OESEMSFRS __
[0F-wersiz: 5.5.1 @auaz D;m
All-Gaste AE—423

/ Rys. 39
. , Wprowadzanie i podawanie

danych diagnostycznych (tylko dla serwisu).

kn/h
sym.

o Wprowadzenie symulowane;j
predkosci jazdy przy uszkodzonym czujniku
drogi. (patrz strona 101).

e ./ B |Submenu bazowych danych
maszyny. (patrz strona 35).

:
==

o Informacja dotyczgca Setup
terminala.
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@ Strona 2 (Rys. 40)

RESET

Eoreuter
Nz

Przywrécenie fabrycznych ustawien

komputera maszyny. Wszystkie
wprowadzone i zgromadzone dane
(zlecenia, dane maszyny, wartosci

kalibrazowe, dane Setup) zostang utracone.

P

Nalezy zanotowac

Impulsy na litr.
Impulsy na 100m.
Impulsy na obrét WOM.

Dane dotyczace zlecenia

Bazowe dane maszyny nalezy
wprowadzi¢ od nowa.

Uwaga, reset
komputera kasuje
wszystkie dane
przyuwraca ustawienia
fabryczne

@azzaz

RESET

Komputer
NEEFET

Rys. 40

34
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441

ﬁ Strona 1

Wybraé typ maszyny

L

(Rys. 41):

) Wybrac¢ sktadanie lanc

o Zbiornik czotowy FT1001 Minimalna
zawartos¢ w % zbiornika tylnego (20%,
30%, 40%)

Minimalna pojemnos¢ wskazuje, w jakim
stopniu podczas oprysku zostanie
oprézniony zbiornik tylny, zanim nastgpi
przepompowywanie cieczy ze zbiornika
przedniego do zbiornika tylnego.
Pompowanie do tytu zostanie zakornczone,
gdy zostanie osiggnieta 0 10% wyzsza
pojemnos¢ od minimalne;.

=

o Wybrac wielkos¢ zbiornika.

o kenfis.| Skonfigurowac czujnik stanu
napetnienia, patrz strona 39.

— Jesli standardowa krzywa stanu napetnienia

nie bedzie stosowana, taka informacja
zostanie wyswietlona..

@ Strona 2

ezros (Rys. 42):

Wprowadzenie bazowych danych maszyny

Uruchomienie

Tup maszyny: UFB1 Fﬂm
% P
P el e
T belki Prafi II
P f T
min.stan nupelzb.iglzax
b i A 1801Litry =
e
onfigurowac cxujnik napeln. ; ; EE
. Fiﬁlawas konfig

Rys. 41

Szer. robocza:

=

24.00n ===

. i i
. " _[Wprowadzi¢ szerokosc¢ robocza. Liczba sekecji szerck.: 5 Eﬁ;ﬁ
Liczba
I..iczhn YT . ;. DHEZ
o Wprowadzi¢ liczbe sekcji szerokosci. Duysze na sekcje na
({Dysze razen: 48) sekecje
D::= sSTer.
sekecje . T
o |==" [Wprowadzi¢ liczbg dysz na sekcjg q_'f",;:g?wmi e a2 t[éé]
szerokosci (patrz na stronie 41).
@2£B4 n?
T\lé';é] Rys. 42
o " ? |Wybra¢ liczbe przeptywomierzy. '
o 1 (jeden przeptywomierz)
o 2 (przeptywomierz i przeptywomierz
powrotny, standard).
o 3 (nawozenie High-Flow)- ptynnymi
nawozami)
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@ Strona 3

@ Strona 4

@3;"86

(Rys. 43):

Wprowadzi¢ wartos¢ dla statej
regulacji cisnienia (warto$¢ standardowa:
10.0).

K
[ Witaczanie / wylgczanie rozpylaczy

krawedziowych (rozpylacze graniczne /
rozpylacze koncowe / rozpylacze
dodatkowe, opcja).

ﬁ Witaczenie / wylgczenie znakowania
piang (opcja).

NA

kenfis:| Konfiguracja rozpylaczy
krawedziowych (opcja, patrz strona 42).

_________ G

kontig. Konfiguracja pakietu Komfort (patrz
strona 42).

ﬂﬁﬂ@qfas

(Rys. 44):

kenfia.| Konfiguracja DistanceControl
(opcja), patrz strona 41.

%()J Witaczanie / wylgczanie napetniania
ciSnieniowego z zatrzymywaniem
napetniania.

AT
—

?

Typ skfadania:
Belka polowa L

o  Belka polowa S ryglowana
hydraulicznie

o  Belka polowa S ryglowana
mechanicznie

o Belka polowa Q

sta tatregul 5.0
Dysze kr.: wl
Znakowanie piana: wl
KonRys. dysz kraw-

Konfiguruj pakiet komfort

@SHBE

Rys. 43

Konfigurowac DistanceControl

Napeln. cisn. of f

Typ sktadan: Belka L

kanfig.

@qu'as

Rys. 44

36
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Tylko dla UX:

@StronaS @By% (Rys. 45):

o kenfis.| Konfiguracja amortyzacji
hydropneumatycznej, patrz strona 42.

E}
) Wigczenie / wytgczenie sterowania
TrailTron (opcja).

e

o kenfis.| Konfiguracja TrailTron (patrz strona
38).

@ Strona 6 (Rys. 46):
o

. 871 | EinWigczanie / wytgczanie zbiornika

oleju

Wiagczanie tylko dla Profi LS (system
hydrauliki Load-Sensing)

Q)

. t | Czas dziatania zbiornika oleju w

sekundach przy spadajgcym cisnieniu.

Uruchomienie

Konfigurowac amortyz.
hggrnpneumuigcznu

konfig

Trail Tron: ul.

Konfiguracja Trail-Tron e

F@E’E’r% konfig

Rys. 45

Zbiorn. hydr.:
= CoBs1

Czas dzia’.zbhio.oleju: 3s : i:)

F@BGIBG ‘

Rys. 46
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Uruchomienie

4.41.1 Konfiguracja TrailTron (dane bazowe filos o )

£ . Przed konfiguracjg TrailTron nalezy ustali¢ impulsy/100 m, patrz

l strona 28.

. UX: Catkowicie odkreci¢ dtawiki sitownikow kierowania.
Nastepnie z powrotem prawidiowo ustawi¢ dfawiki.

& Aby poprawnie skalibrowac¢ ukfad kierowniczy ze zwrotnicami,

l najpierw nalezy ustali¢ prawidtowy moment skretu za pomocg
wspétczynnika N, a nastepnie okresli¢ stopien skretu na podstawie
wspotczynnika regulacji.

ﬂ‘ﬂ Usp. regul. Trail-Tron 1.15 !ﬂ_ﬂ

. Wprowadzi¢ wspétczynnik regulacji u

TrailTron.
Dotyczy tylko uktadu kierowniczego ze Uspolez. odchyl .
zwrotnicami: Lrallslron 2
—  Wartosc¢ standardowa: 1,00

. . WUspol . -H: 188cm

Maszyna nadsterowna (Fig. 48/1): E,i'}I:m
—  wybdér mniejszego wspétczynnika regulacji Vei
Maszyna podsterowna (Fig. 48/2): ‘Rodzaj kierow.: 0s Y

—  wybor wiekszego wspédtczynnika regulaciji
Fig. 47

o " Wprowadzi¢ wspotczynnik
odchylenia Trail-Tron.

Wspotczynnik odchylenia ustala czutosé, od
ktorej ograniczniki sterowania zaczynajg
pracowac.

o  O-wrazliwy do 15 niewrazliwy

0 zalecana wartos¢: 4 do 8.

Q}m Wprowadzi¢ wspotczynnik N w cm.

Dotyczy tylko uktadu kierowniczego ze
zwrotnicami:

- Wartos¢ standardowa: 240 cm

Kota opryskiwacza powinny rozpoczynac ruch

kierowania w tym samym miejscu, co tylne kofa

ciggnika (Fig. 49/1)!

Opryskiwacz za pézno wchodzi w zakret i za
p6zno wychodzi z zakretu:

— I\N/I|are a (Fig. 49) doda¢ do wspotczynnika Fig. 49

Opryskiwacz za wczesnie wchodzi w zakret i za
wczesnie wychodzi z zakretu:

— Miare b (Fig. 49) odja¢ od wspétczynnika N.
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441.2

—

? |Wigczyé (jest czujnik stanu
napetnienia) / Wytgczyc¢ (brak czujnika
stanu napetnienia) wyposazenie "Czujnik
stanu napetnienia".

Jesli czujnik stanu napetnienia jest
uszkodzony nalezy go wylgczyc.

—

tal. |Wybrac¢ kalibracje czujnika stanu
napetnienia, (patrz strona 39).

i

lernen

Krzywg stanu napetnienia mozna
zaprogramowac na podstawie wielu
pomiarow.

=

eingeb.

Krzywag stanu napetnienia
wprowadzi¢ recznie po RESECIE. Dane
muszg by¢ zebrane na przedpolu.

Konfiguracja czujnika stanu napetnienia (Setup

a1 06 )

Uruchomienie

Czujn.napelnien. : ul.
"

Progr.stan nap.

'%nduc krzywa stanu nap.

Kalibrowac czujnik napeln.

Rys. 50

o

oddzielnie.

U ze zbiornikiem czotowym: zbiornik czotowy skonfigurowaé

Kalibracja czujnika stanu napetnienia

1.

Do zbiornika cieczy roboczej wla¢ doktadnie

znan? ilo§¢ wody (co najmniej 200 litrow).

208 » | \NWprowadzenie aktualnego stanu
napetnienia.
Podac¢ doktadng ilos¢ wody wlanej do
zbiornika cieczy roboczej.

Programowanie stanu napetnienia

1.

Napefni¢ zbiornik do nastepnego znaku
pomiarowego.

Fiq

Litry

Wprowadzi¢ rzeczywistg ilo$¢ cieczy
w zbiorniku.

W taki sposéb wpisa¢ wszystkie 29
punktéw pomiarowych.

Punkty pomiarowe wypisa¢ poprzez menu
"Wprowadzanie krzywej stanu napetnienia".

by

= wlac min. 288 ltr. wody
= podac ilosc napelnienia
u litrach

s
Kalibrowac cxzujnik napeln.

—

280

Rys. 51

by

H
u:TEpnie wartosci

Wart.napiecia:

elnic do kolejnej uprowadzo.
i podac
dokladny stan napelnienia.

ostatni
Fkt.pomi.: 1
Wart.napiecia: 4.18V
Hapeln. : a Litry
Pkt .pomi.: 2 "
Napeln. : 50 Litry: Litry
L aktualny:

4.00V

Rys. 52
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Wprowadzanie krzywej stanu napetnienia

1. , lil Wybrac¢ punkt pomiarowy.

F@

2 Litry

Wprowadzi¢ wartos¢ stanu
napetnienia.

i)

¥ _[Wprowadzi¢ warto$¢ napiecia.

Aby wprowadzi¢ catkowitg krzywa stanu
napetnienia, wszystkie punkty pomiarowe
muszg zosta¢ wykonane zgodnie z
punktami 1 do 3.

5. Po wprowadzeniu stanu napetnienia nalezy

wykalibrowaé czujnik stanu napetnienia.

Menu stuzy takze do wypisania punktéw

pomiarowych dla p6zniejszego wykorzystania na

wypadek awarii komputera lub po RESECIE.

Xk

b3

Uybrac pkt. pomiaru,

napelnienia i napiecia.

aktualny:
Pkt .ponmi.:
Mapeln. :

1
58
Wart.napiecia: 4,50

podac +1
nalexace do niego wartosci }}x

—

Litry
Litry

=

Rys. 53

!

Przy prawie pustym i prawie petnym zbiorniku wybiera¢ mniejsze
odstepy punktéw pomiarowych, niz przy srednim stanie napetnienia!

Punkty pomiarowe krzywej stanu napetnienia nalezy wpisa¢ tutaj:

Punkt Stan Napiecie Punkt Stan Napiecie
pomiaru napetnienia pomiaru napelnienia

1 16

2 17

3 18

4 19

5 20

6 21

7 22

8 23

9 24

10 25

11 26

12 27

13 28

14 29

15
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Uruchomienie

441.3 Wprowadzenie liczby dysz na sekcje szerokosci (Setup @ pasee

~~

& Numeracja sekcji szerokosci dla przewoddéw opryskowych nastepuje
l od lewej zewnetrznej, do prawej zewnetrznej, patrzgc w kierunku
jazdy. patrz Rys. 54

‘%f‘
1 @ 1 .
'3 4 5

Rys. 54

1. Wybrac¢ zgdang sekcje szerokosci.
y 3 a 1 Przyciskami strxzalek

wybrac sekecje i poprzex
Erter zmienic wartosc
2. Przejg¢ wprowadzenie. » Sekcja a1: a
L L . " Sekeja 8z: 8
—  Woyswietlacz zmieni wskazania na "Prosze Sekcja o3: g
podac liczbe dysz dla 1 sekcji szeroko$ci". Sekeja B4 : 8
Sekcja a5: g

3. Podac liczbe dysz dla 1 sekcji szerokosci
swojego przewodu opryskowego.

4. Kroki 1 do 3 powtarzac tak diugo, az
podana zostanie liczba dysz dla wszystkich
sekcji szerokosci. B \/

v

5. Potwierdzi¢ wprowadzenie. Rys. 55

4.41.4 Konfiguracja DistanceControl (Setup @04/05)

[ s
1. [lkentrol] Wigczyé / wylgczy¢ DistanceControl. Nuot. valdymas: wl ]‘;“f“‘"‘:“‘“
1stC-
g kontrol
2. L2 | Ustawic czuto$é czujnikow %
i Empfindlichkeit der
pochylenia. Neigungssensoren: 5 ﬁgg;;ngs
o 0 — Niska czutos¢ gungs-
(pagérkowaty teren) sensoren
o 10 - Wysoka czutosé DC wsp-zakretu: 3 wi
(ptaski teren) Wspolcz
skretu
o 5 — Wartos¢ standardowa.
e
Uspalez
3. ZE= ] Wprowadzi¢ wspotczynnik krzywej
DistanceControl. Rys. 56

o 0 — niewielka regulacja na zakretach
o 10 — duza regulacja na zakretach

o) 3 — wartos¢ standardowa.
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441.5 Konfiguracja dysz krawedziowych

N A

. ? Rozpylacze krawedziowe: Randdisentyp: : R\ /ﬁ
. % 7
o  wylgczanie do trzech rozpylaczy AR
koncowych. Redukcja szerokosci : :
roboczej po 0,5 m. fpllod domyle: | EEARE
k=
o  zalgczanie dodatkowych rozpylaczy. sbibalir
Zwiekszenie szerokosci roboczej o 0,5 . ;
m na kazdy wysiegnik ;::1:':;::55 : dyszy krau. 5 ’fﬁ]ﬁ
o
o  Wiaczanie rozpylaczy granicznych, < 2=
wytgczanie rozpylaczy zewnetrznych. Bez : s 'R: )
wptywu na szeroko$é roboczg i L }.L_ : } J
n 7
Ly oYY
. b> | Numer sekciji szerokosci, gdzie Rys. 57
zamontowana jest lewa dysza
krawedziowa.
p o
. “4° Numer sekcji szerokosci, gdzie
zamontowana jest prawa dysza
krawedziowa.
o : , Liczba lewych / prawych
rozpylaczy koncowych
441.6 Konfiguracja pakietu Komfort (Setup @83’% )
= | pekter kont. 7 resutecy o |0
o £ " lWybra¢ pakiet Komfort. g RO e i o i @
o  Wytgczanie i
o  Bezregulacji cisnienia mieszania Kali . '@’
alibruj poz. zaworu ssacego
o  Zregulacjg ci$nienia mieszania cal.
o  Automatyka mieszania . . ) @,
wprowadzic/wyswietlic
poz.zaworu ssacego eingeb

Rys. 58
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Pakiet Komfort z / bez regulacji ciSnienia mieszania

& Kalibracja zaworu ssgcego jest konieczna, jesli silnik elektryczny nie
l ustawia zaworu ssgcego w prawidtowej pozyciji.
¢ @
. t**_ | Skalibrowaé pozycje zaworu Egiéggﬁqa pozycji zaworu - e
$s3cego. =
@ - ial Lal
- & 1. najazd poz- opaysk " g%;
1. | Ustawi¢ zawér ssacy 2. ustalenie poz. "oprysk
" 3. najazd poz. "ssanie
W pozycji oprysku. 4. ustalenie poz. "ssanie”
5. najazd poz. "plukanie”
b. ustalenie poz. "plukanie”
& Go)
2. Zatwierdzi¢ pozycje oprysku.

— akt. wartosc zaworu ssacego :
Q? 0.00V
@ l .
3. | Ustawi¢ zawor ssacy

W pozycji ssania.

Rys. 59
(o)
4, Zatwierdzi¢ pozycje ssania.
@
@ g .
5. | Ustawi¢ zawor ssgcy
w pozycji ptukania.
6. Zatwierdzi¢ pozycje ptukania.
G
“*r°°" | Wprowadzanie / wy$wietlanie pozycji | Pozycja oprysku: 2.50 V|
Zaworu ssgcego. eingab.
— Napiecia odpowiadajgce potozeniom zaworu
s$sgcego mozna wprowadzi¢ bezposrednio. Pozycja ssania: 1.32 Vv
Pozycja plukanie 3.50 V
eingob.
Rys. 60
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441.7
o [Bflﬂ
Wigczanie / wytgczanie amortyzaciji
hydropneumatyczne;.
i .
° al. I

&

° E

Wprowadzi¢ zgdang wartosé
amortyzacji hydropneumatycznej. Wartosé
standardowa: 80%.

Warto$¢ ta podaje wysokos¢ maszyny jako
procentowg warto$¢, ktéra powinna byé
zachowana przy zmieniajgcej sie
zawartosci zbiornika.

Kalibracja amortyzacji hydropneumatyczne;.

1. =£1 ustawié pozycje gorna.

2. (= zatwierdzi¢ pozycje gérna.
EE RS

3. ustawi¢ pozycje dolnag.

4. zatwierdzi¢ pozycje dolna.

Knfiguracja amortyzacji hydropneumatycznej (Setup filos-as )

Xk

Kalibracja amortyzacji hydropneumatyczne;.

Amortyz. huydropneumatyczna wl.
x

Sk

8-1

Kal ibrowac amortyz.
hydropneumatyczhna

Wart.zad: 28 %

E

Rys. 61

Kal i browac amortyzx.
hydropneumatyczna

ustawic pozyc. gorna
ratwierdzic pozyc. gorna
ustawic pozyc. dolna
ratuwierdzic pozyc. dolna

BN =

1 568
pr S008

akivalna wart.zerouwa

Rys. 62
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Praca w polu

5 Praca w polu

OSTROZNIE
Podczas dojazdu do pola i jazdy po drogach publicznych

AMATRON 3 musi zawsze pozostawa¢ wytgczony!
— Niebezpieczenstwo wypadku na skutek btednej obstugi!

OSTRZEZENIE
A TrailTron:
Os / dyszel TrailTron nalezy podczas jazdy w transporcie

utrzymywaé w pozycji sSrodkowej. Dyszel TrailTron zabezpieczyé¢

zaworem kulowym.

— Niebezpieczenstwo wypadku

Przed rozpoczeciem oprysku nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

¢  Wprowadzi¢ dane maszyny.
. Zatozyc¢ i uruchomic zlecenie.

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14
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5.1 Wskazowki dotyczace postepowania przy pracy

1.

2.
3.

4.

11.

12.

13

@ wigczyé AMATRON 3.

przejs¢ do menu Praca.

Sktadanie Profi: Blok hydrauliki zasili¢ w olej poprzez zespét
sterujgcy ciggnika.
Roztozy¢ belke polowg

o  Skfadanie Profi, patrz na stronie 60.
end

RV L Vv

o  Wybdr sktadania: Wybrac¢ sktadanie belki polowej.
o  przez zespot sterujgey ciggnika.

LVVA
Ustawi¢ wysoko$c¢ belki polowej , [

A

nachylenie /“‘z"?

Dla UX/UG z osig / dyszlem kierowanym: Trail-Tron w
tryb pracy automatycznej.

DistanceControl (opcja) w tryb pracy automatyczne;.

@ Wigczy¢ oprysk, rozpoczgé jazde i opryskac pole.

Wytgczy¢ oprysk.
Ztozy¢ belke polowg

o  Skfadanie Profi, patrz na stronie 60.
i

e T T

AR

o  Wybdr sktadania: Wybrac¢ sktadanie belki polowej.
o  przez zespot sterujgcy ciggnika.

Os$ / dyszel kierujgcy ustawi¢ w pozycji Srodkowej i
zabezpieczyC.

Dla sktadania Profi: Przerwa¢ zasilanie w ole;j.

@ Wytaczyé AMATRON 3.

46
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5.2

Predkos¢ jazdy

Odcinek pozostaty do
oproznienia zbiornika

Obrobiona
powierzchnia
(licznik dzienny)

Liczba obrotéw WOM

Regulacja dawki, tryb
reczny / automatyczny

Przestawianie
nachylenia

Znakowanie piang
lewe

Oprysk wtgczony
Oprysk wytgczony

Odstep dysz od fanu

Wybdr poszczegdlnych
sekcji szerokosci do
wigczenia / wylgczenia

High-Flow wigczanie

Aktualne zlecenie

Wskazania menu Praca

Shift

8.5 km/h

C(BIR—
m_; 6.4 bar

250 I/ha

2354 m

Powierzchn 23.65ha
ia

L

100%

540 rC\)br/ml

&2 40
obr/min

TT
QJEU Auto anﬂ Auto

|Pojemnos¢ zbiornika w litrach}

o=

DistanceControl

999999979

25cm

0,5 I/min
IWydatek cieczy na minute (tylko w trybie recznym)|

High-Flow

Zlecenie 1

A

@ﬂﬂ'ﬂ?

Praca w polu

Uzyty przycisk Shift

Cisnienie oprysku

Dawka zgdana
(wprowadzona dawka
oprysku)

Wydatek w %

Liczba obrotow
(hydrauliczny naped
pompy)

TrailTron

-tryb reczny /
automatyczny

-kierunek, w ktérym
steruje TrailTron

-ustawienie dyszla / osi

Znakowanie piang
prawe

Wiaczenie dysz
krawedziowych

Sekcje szerokosci
wylgczone z zewnatrz

State wylgczenie sekc;ji
szerokosci

Strona wybrana w
menu roboczym
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5.3 Funkcje w menu Praca

5.3.1 Wiaczanie / wytgczanie oprysku

Wiaczanie oprysku / Wytaczanie oprysku

. Oprysk wtgczony: Ciecz robocza wydostaje
sie przez dysze.

e  Oprysk wytgczony: Ciecz robocza nie 1 ﬂ ﬂ
wydostaje sie przez dysze.

Wskazania w menu roboczym:

Rys. 63/...
(1) Oprysk wytgczony.
(2) Oprysk wigczony. 2 ﬂ ﬂ

Rys. 63

5.3.2 Regulacja ilosci oprysku

Automatyka / Praca reczna

Automatyka

y—
Przy wtgczonym automatycznym trybie pracy, na
wyswietlaczu pojawia sie symbol "Auto" (Rys. 1
64/1). Komputer maszyny przejmuje regulacje Auto —

dawki oprysku w zaleznosci od aktualne;j
predkosci jazdy.

Przyciskami@wzgl.@moina m ﬂ

krokowo zmienia¢ dawke oprysku (patrz na
stronie 16).

Praca reczna

Rys. 64
Przy wtgczonym trybie pracy recznej na

I

wyswietlaczu pojawia sie symbol k (Rys.
64/2) oraz dodatkowo wydatek cieczy [I/min].
Uzytkownik reguluje dawke oprysku poprzez
reczng zmiane cisnienia oprysku przyciskami

wzgl.

Tryb pracy recznej nie nadaje sie do oprysku
lecz do prac konserwacyjnych i czyszczenia
opryskiwacza.
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5.3.3 Napetnianie zbiornika cieczy roboczej woda (dane maszyny | i ;)

Uzupetnianie stanu cieczy roboczej

Z pokazywanym stanem napetnienia AMATRON 3 obliczy
pozostatg do pokonania dtugos¢ odcinka, jakg bedzie mozna
opryskac¢ z ponownym napetnieniem zbiornika.

Ustali¢ dokfadng ilos¢ wody do uzupetnienia.

o Maszyna z granicg sygnalizacji stanu napetnienia:
o Podczas napetniania AMATRON 3 musi wy$wietla¢ menu

napetniania, aby czujnik stanu napetnienia byt aktywny!

Przy uzupetnianiu stanu cieczy w zbiorniku, gdy osiggnieta
zostanie granica meldunku, wtgczy sie sygnat alarmowy. Jesli
granica meldunku zostanie doktadnie dopasowana, to nadzér
uzupetnianej ilosci cieczy roboczej pomaga w unikaniu tworzeniu
zbednych resztek cieczy.

Podczas napetniania ustalana jest ilos¢ dolewanej wody i
pokazywana obok stowa "nachgefiillt:(dolano)"

5.3.3.1 Z czujnikiem stanu napetnienia

L vl
Granica meld. napeln.: 1881Le. =
1. E Wywota¢ menu napetniania (Rys. -
65). )
2. Wprowadzi¢ granice meldunku dla aktual .stan napeln.:

maksymalnej ilosci uzupetnienia stanu

cieczy robocze;.

Napetnic¢ zbiornik cieczy robocze;..

Uzupetnianie stanu cieczy zakonczyé ]
najpdzniej przy wigczeniu sygnatu alarmu. 1 F ll I
v ) N dopelniona: 355Litry V
5. potwierdzi¢ aktualny stan

napetnienia.

Rys. 65
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5.3.3.2 Bez czujnika stanu napelnienia

g
1. Wywota¢ menu napetniania (Rys.
33). Podaj aktualhny stan
napelnienia:
Napetni¢ zbiornik cieczy roboczej. BLitry i @
Aktualny stan napetnienia odczyta¢ na
wskazniku stanu napetnienia.
4. Wprowadzi¢ wartos¢ aktualnego stanu 81234 A <> a
napetnienia. 56789 :
=
v
5. Potwierdzi¢ wprowadzenie. i ~/
Rys. 66

5.3.3.3 Pakiet Comfort: Automatyczne zatrzymywanie napetniania

Napelnianie przez przytacze ssace:

1. Zawor wigczajgcy armatury cisnieniowej A

=l

W pozycji

2. Otworzy¢ zawor wigczajgcy D.
Bg

3. Wywota¢ menu napetniania (Rys.
68).

4. Wprowadzi¢ granice meldunku dla
maksymalnej ilodci uzupetnienia stanu

cieczy roboczej Rys. 67
S g
Fu
L . Granica meld. napeln.: 4288Le. —
5. Ustawienie ssania przez przytacze £ B ove st
ssace. i _maks |
Stan: oprusk —_
—  Zbiornik zostanie napetniony automatycznie

. aktual.stan napeln.: "

do granicy meldunku. @

—  Po napetnieniu nastgpi automatyczne
przestawienie strony ssgcej na oprysk.

— Ponowne nacisnigcie przycisku konczy m

napetnianie wczesnie;. 1 F ll I — ]
=y
. dopelniono: S524Litry V

UX Super / Pantera:

l Przestawienieoprysk / ssanie mozna Rys. 68
wykonac takze przyciskami na polu
obstugowym.

v

6. Przejecie wartosci aktualnego stanu
napetnienia.
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fni NIEBEZPIECZENSTWO
Dodatkowy inzektor nie moze zosta¢ wigczony,

gdyz inaczej nie funkcjonuje automatyczne
zatrzymanie napetniania.

5.3.3.4 Automatyczne zatrzymywanie napetniania przy napetnianiu przez przylacze
cisnieniowe

Napetnianie przez przytgcze cisnieniowe:

i gg‘fﬂffa meld. na- 5200 Le
E _max_ |

1. Wywota¢ menu napetniania (Rys.
69). Actual.stan napeln:
2. Woprowadzi¢ granice meldunku dla 4847
maksymalnej ilosci uzupetnienia stanu
cieczy robocze;j. Lit !
3. Nacisng¢ przycisk na polu obstugowym Iy Ej
(Rys. 70/1).
Zbiornik zostanie napetniony dopelniono: 0O litry N/
automatycznie do granicy sygnalizaciji.

4. Podtagczy¢ zewnetrzny zawdr odcinajgcy do
weza napetniajgcego. Rys. 69

5. W celu zredukowania ci$nienia w wezu
napetniajgcym: nacisng¢ przycisk na polu
obstugowym.

—  Zawor otworzy sie na krotkg chwile.

v

6. Przejecie warto$ci aktualnego stanu
napetnienia.

T
graee

o W celu wczeéniejszego zakonczenia
napetniania nacisng¢ przycisk o przeciwnej
tresci.

UX Special

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14 51



Praca w polu

5.3.4 Nadazna os / dyszel TrailTron

Automatyka / Praca reczna

NIEBEZPIECZENSTWO

Z wiaczonym TrailTron zabronione jest:

¢ Manewrowanie
e Jazda po drogach

Niebezpieczenstwo wypadku na skutek wywrocenia maszyny!

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wywrécenia maszyny przy skreconym dyszlu
kierujacym; w szczegoélnosci na mocno nieréwnym terenie lub na
pochytosciach!

Przy zaladowanej, lub czesciowo zatadowanej maszynie z
nadaznym dyszlem kierujacym istnieje niebezpieczenstwo
wywrdécenia maszyny przy manewrach zawracania na koncach
pola w nastepstwie przemieszczenia srodka ciezkosci po
skreceniu dyszla kierujagcego. Szczegolnie duze jest
niebezpieczenstwo wywrécenia przy zjazdach ze zbocza.

Nalezy odpowiednio dopasowaé swéj sposoéb jazdy oraz
predkosé¢ jazdy przy manewrach zawracania na nawrotach
zredukowac tak, aby w petni panowacé¢ nad ciggnikiem i maszyna.

Funkcje bezpieczenstwa

O

e  Gdy belka polowa podniesiona zostanie z zaryglowanym
wyréwnaniem wahan na wysokos$¢ 1,80 m:

— TrailTron zostanie wytaczony (gdy dyszel znajdowat sie bedzie
w pozycji srodkowe;j).

e  Skfadanie / rozktadanie belki polowe;j:

—  Os kierujgca / dyszel kierujgcy musi znajdowacé sie w pozycji
srodkowe;.

) Gdy zostanie osiggnieta predkosé wyzsza, niz 20 km/h:

—  0O$/-dyszel TrailTron przejdg automatycznie do pozyciji
srodkowej i pozostang w trybie jazdy drogowej do chwili, gdy
predkosc¢ bedzie nizsza, niz 20 km/h.

52
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&3 ° Przy wigczonym automatycznym trybie pracy, na wyswietlaczu
l pojawia sie symbol "Auto". Komputer maszyny przejmuje jej
wierne prowadzenie po sladach ciggnika.

U
. Przy wtgczonym trybie pracy recznej pojawia sie symbol .

. i , A uruchomié¢ na tak dtugo, az opony maszyny bedg

ponownie podgzaty doktadnie po sladach kot ciggnika (w trybie
pracy recznej lub automatycznej).

—  Opryskiwacz od nowa ustawi sie do ciggnika.

. Na wyswietlaczu pokazane bedzie odchylenie kierowania.

£ Kalibracja TrailTron, patrz na stronie 32.
l Konfiguracja TrailTron, patrz na stronie 38.

Wskazania w menu roboczym:

6
Rys. 71/... 1 2 IT |

(1) TrailTron w trybie pracy automatycznej \ \?{@

(2) TrailTron w trybie pracy recznej

(3) Chwilowy kat ustawienia osi kierujgcej/ "
dyszla %E:;

4
(4) Maszyna sterowana bedzie w lewo, ﬂ ”1

przeciwnie do zbocza é

(5) Maszyna sterowana bedzie w prawo,

Rys. 71
przeciwnie do zbocza

(4,5) Strzalki btyskajg razem: Aktywna funkcja
bezpieczenstwa TrailTron

(6) TrailTron w trybie pracy drogowej
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Jazdy w transporcie

f} NIEBEZPIECZENSTWO
Do jazd w transporcie dyszel kierujagcy / o$ kierujaca ustawi¢ w

pozycji transportowej!

W innej sytuacji istnieje niebezpieczenstwo wypadku na skutek
wywrécenia sie¢ maszyny!

1. Dyszel kierujgcy / 0$ kierujgcg ustawi¢ w
pozycji sSrodkowej (dyszel kierujgcy / kota sg
réwnolegle do maszyny).

W tym celu, w AMATRON 3:

1.1 “*.—’] Trail-Tron ustawi¢ w tryb pracy
recznej.

1.2 i , A Recznie wyprostowac

dyszel kierujgcy / 0$ kierujgca.

—  Trail-Tron zatrzyma sie automatycznie
po osiggnieciu pozycji Srodkowe;j.

2. Wylaczy¢ AMATRON 3.

Wylgczy¢ zespdt sterujgcy ciggnika 1
(oznaczenie weza 1 x czerwone).

4. Dyszel kierujagcy (Rys. 72/1) zabezpieczy¢
przez zamkniecie zaworu kulowego (Rys.
72/3) w pozycji 0.
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5.3.5 Distance-Control

Automatyka / Praca reczna

o Przy wigczonym automatycznym trybie pracy, na wyswietlaczu
pojawia sie symbol "Auto" (Rys. 73/1). Komputer maszyny
przejmuje regulacje odlegtosci, dysze - tan.

Wczesniej nalezy ustawi¢ zadany odstep, dysze — tan:

“
= S Zgdany odstep dysz od tanu ustawi¢ wedtug

wlasnych zgdanh.

E Potwierdzi¢ ustawienie.

— Zadany odstep dysz od tanu zostat zapamietany.

>
3. ﬁ, Ustali¢ wysokosc¢ belki polowej na nawrotach

poprzez ustawienie tej wysokos$ci dla nawrotow.

n

B

Potwierdzi¢ ustawienie.

—  Wysoko$¢ belki polowej na nawrotach zostata zapamietana
(osiggana bedzie, jesli oprysk zostanie wytgczony).

o W trybie pracy recznej pojawia sie symbol

i} oc /
\_]] (Rys. 73/2). DistanceControl jest

wylgczony. Uzytkownik reguluje odstep

dysz od fanu za pomocg przestawienia
pochylenia i przestawienia wysokosci. Flui n
ﬂ

) nacisng¢: W menu pracy pokazany
zostanie odstep miedzy dyszami a tanem
(Rys. 73/3).

25cm 25
\ 5 / cm

Rys. 73

Poziome ustawienie belki polowej

Belke polowg nalezy przed ztozeniem ustawié¢ poziomo.

f"ﬁ OSTROZNIE
Uszkodzenie belki polowej przez poziome ustawianie przy

maszynie stojgcej ukosnie.

l Kalibracja DistanceControl patrz na stronie 20
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5.3.6  Autolift

Autolift przejmuje podnoszenie belki polowej na nawrotach i
opuszczanie belki polowej po wykonaniu nawrotu.

Sterowany jest poprzez wigczanie i wytgczanie oprysku.

gl 7 Ustawienie wysokosci belki polowej do pozycji roboczej oraz do
s nawrotéw
, EZ=A
+
1. 7S ' Zadany odstep dysz od tanu ustawi¢ wedtug

wiasnych zgdanh.

N

Potwierdzi¢ ustawienie.
— Zadany odstep dysz od tanu zostat zapamigtany.

+

@
3. B l Ustali¢ wysokos¢ belki polowej na nawrotach
poprzez ustawienie tej wysokosci dla nawrotéw.

T 4

»

Potwierdzi¢ ustawienie.

—  Wysokos¢ belki polowej na nawrotach zostata zapamietana
(osiggana bedzie, jesli oprysk zostanie wylgczony).

5.3.7  Wiaczanie sekcji szerokosci

Wiaczanie sekcji szerokosci z zewnatrz:

e Wyltaczanie sekcji szerokosci od lewej / od prawej.

]

;f—f, Wiaczanie sekcji szerokosci w lewo / w prawo.

T

Sekcje szerokosci mogg by¢ wytgczane i z z z z z I z z z

wigczane

e podczas oprysku, Rys. 74

o gdy oprysk jest wytgczony.

Rys. 74, Wylgczone sekcje szerokosci od
prawe;.
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Stale wylaczenie poszczegdlnych sekcji szerokosci:

Gdy funkcja "Wybor poszczegdlnych sekcji" jest

wigczona, to w menu Praca dodatkowo pojawia m
sie pozioma belka ponizej jednej z sekcji
szerokosci. Sekcja oznaczona pozioma belkg Rys. 75

(tutaj wytgczona) pozwala sie przyciskiem @
dowolnie wigczac i wytgczac, np. przy oprysku

ognisk chwastoéw. Przyciskiem @ mozna
wigczac i wytgczaé dowolng sekcje szerokosci,

jesli sekcje te oznaczy sie poziomag belkg

przesuwajac jg odpowiednio przyciskami @ i @

& Patrz rowniez State wytaczenie sekcji szerokosci w menu Dane
l maszyny, strona 15.

Przesterowywanie komputera GPS-Switch przy wigczaniu sekcji szerokosci:

Jesli komputer GPS-Switch znajduje sie w trybie

automatycznym, nastagpi przejecie ustawien : z z : : z : : : : : z >? * i

sekcji szerokosci.

W przypadku przesterowywania recznego (za Rys. 76
pomocg AMATRON, AMACLICK lub

wielofunkcyjnego uchwytu) wytgczone sekcje

szerokosci zostang oznaczone za pomocg

symbolu X, podobnie jak w przypadku

wytgczenia na state.
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5.3.8 Pole wyboru funkcji (wstepny wybér skladania)
O TR Wstepny wybor
e T T
s . zmiany nachylenia lub
S
. sktadania belki polowe;j.
Wstepny wybor pokazany zostanie w menu Praca (Rys. 77)!
Funkcje wykonywane bedg zespotem sterujgcym ciggnikal!
Sktadanie: patrz instrukcja obstugi opryskiwacza!
5.3.9

Jednostronne skiadanie belki polowej ze wstepnym wyborem skiadania

Skitadanie prawej belki polowej.

Sktadanie lewej belki polowej.

Wskazania w menu roboczym:

Rys. 77/...

(1)
()
®)

(4)

Wstepny wybdér sktadania belki polowej.

Wstepny wybdr przestawiania nachylenia. M [r

Wstepny wybdr sktadania prawej belki r j
polowe;. T
Wstepny wybor skiadania lewej belki III

polowej.

Wstepny wybér pokazany zostanie w menu Praca!
Funkcje wykonywane bedg zespotem sterujgcym ciggnika!
Skladanie: patrz instrukcja obstugi opryskiwacza!

Ty I,

Rys. 77
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5.3.10 Ustawienie wysokosci belki polowej (sktadanie Profi)

Praca w polu

E=A Unies¢ belke polowa, opuscié

e w celu ustawienia odstepu dysz od fanu.

e wcelu zlozenia belki polowe;j.

5.3.11 Za-/ odryglowanie wyréwnania wahan (sktadanie Profi)

Wyréwnanie wahan odryglowane
—  przy oprysku

Wyréwnanie wahan zaryglowane

—  przy skfadaniu belki polowe;.
—  przy oprysku z lancami jednostronnie ztozonymi.

Wskazania w menu roboczym:

B

(1) Wyrdéwnanie wahan zaryglowane.

(2) Wyréwnanie wahan odryglowane.

& Przez menu danych maszyny mozna
l ustawi¢ automatyczne ryglowanie
wyréwnania wahan.

o Wigczone automatyczne
ryglowanie — standard.

o Wytgczone automatyczne
ryglowanie — Do unikniecia
uszkodzeh belki polowej w
wyniku automatycznego
ryglowania przy maszynie
ustawionej ukosnie.
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5.3.12 Skiadanie belki polowej (sktadanie Profi)

Obustronne rozktadanie / sktadanie belki polowej

Sktadanie belki polowej mozliwe jest tylko przy predkosci jazdy
mniejszej, niz 1 km/h.

Opryskiwacze bez sktadania Profi: patrz instrukcja obstugi
opryskiwacza!

Rozktadanie nie zawsze przebiega symetrycznie.

Odpowiednie sitowniki hydrauliczne zablokujg belke polowag w
pozyciji roboczej.

Belke polowg skfadac i rozktada¢ tylko na réwnej powierzchni,
gdyz inaczej moze dojs¢ do uszkodzen podczas sktadania!

Przy skfadaniu belke polowg zawsze nalezy ustawi¢ poziomo
(pozycja 0), gdyz inaczej wystapig trudnosci z ryglowaniem belki
polowej w pozyciji transportowej (uchwyty nie wychwycg kieszeni
wychwytujgcych).

Rozktadanie belki polowej Super L

1. Podnies¢ belke polowg (minimum 30 cm).

Zabezpieczenie transportowe odryglowuje sie automatycznie!

Po podniesieniu belki polowej musi ona by¢ roztozona w czasie
10 sekund - wigczanie bezpieczenstwal!

~=] Obustronnie roztozyé belke polowa.

)
Odryglowaé wyréwnanie wahan.

Ustawi¢ nachylenie belki polowej / wysoko$¢ lub
DistanceControl.

60

Oprogramowanie AMABUS BAG0117.1 02.14



o

Praca w polu

Skladanie belki polowej Super L

1. Podnies¢ belke polowg (ok. 2 m) tak, aby po catkowitym

ztozeniu, belka polowa mogta utozy¢ sie bezpiecznie nad
btotnikami, na zbiorniku cieczy robocze;j.

o Belke polowg ustawi¢ poziomo!

()
2. Zaryglowaé wyréwnanie wahan.
& Automatyczne ryglowanie wyréwnania wahan przy sktadaniu
l obustronnym mozna ustawi¢ w menu danych maszyny.
r
Profill: 3. , St Nachyli¢ belke polowg do pozycji kohcowe;.
4. Kompletnie ztozy¢ obustronnie belke polowg do pozyciji
transportowe;.
LVVA
5. Catkowicie opusci¢ belke polowa.

— Ryglowanie transportowe zaryglowane!

Rozktadanie belki polowej Super S

1. Podnie$é belke polowg (min. 30 cm).

£ . Po podniesieniu belki polowej musi ona by¢ roztozona w czasie
l 10 sekund - wtgczanie bezpieczehstwal!
. Zabezpieczenie transportowe odryglowuje sie automatycznie!

.
ProfilI: 2. , “=Y Oba pakiety belki polowej ustawi¢ w pozyciji

poziome;.
3./ ==]Obustronnie roztozy¢ belke polowa.
)
4. Odryglowa¢ wyréwnanie wahan.

Ustawi¢ nachylenie belki polowej / wysoko$¢ lub
DistanceControl.
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Sktadanie belki polowej Super-S

1. Unies¢ belke polowg (ok. 1 m).
o Belke polowg ustawi¢ poziomo!

)
2. Zaryglowa¢ wyréwnanie wahan.

O Automatyczne ryglowanie wyroéwnania wahan przy sktadaniu
l obustronnym mozna ustawi¢ w menu danych maszyny.

3. Kompletnie ztozy¢ obustronnie belke polowag do pozyciji
transportowe;.
1= I
Profill: 4. , L Pakiety belki polowej ustawi¢ pionowo.
LVW
5. Opusci¢ belke polowg tak, az zarygluje sie

zabezpieczenie transportowe.
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o Jednostronne skladanie belki polowej
L
e
f Jednostronne rozktadanie belki polowej
v
g
& Praca z jednostronnie roztozonymi belka polowymi opryskiwacza
dopuszczalna jest
l o tylko z zaryglowanym wyréwnaniem wahan.
o tylko, gdy drugi wysiegnik boczny jako pakiet transportowy, jest
przy
0 belce polowej Super S: roztozony w dét
o  belce polowej Super L: ztozony do tytu, poprzecznie do
kierunku jazdy.
. tylko w celu chwilowego pokonania przeszkdd (np. drzewo, stup
sieci elektrycznej itd.).
o Przed zloZzeniem belki polowej z jednej strony opryskiwacza
nalezy zaryglowa¢ wyréwnanie wahan.

o Przy niezaryglowanym wyréwnaniu wahan belka polowa
opryskiwacza moze odbija¢ na bok. Jesli roztozony wysiegnik
boczny opryskiwacza uderzy o ziemie, moze to doprowadzi¢ do
uszkodzenia belki polowe;.

. Przy zaryglowanym wyréwnaniu wahan nalezy znacznie
zmniejszy¢ predkos$c¢ jazdy tak, aby zapobiec kotysaniu sie i
uderzaniu belki polowej opryskiwacza o ziemie. Przy
niespokojnym prowadzeniu belki polowej nie mozna
zagwarantowa¢ robwnomiernego, poprzecznego rozdziatu cieczy

robocze;.
1. Zaryglowa¢ wyréwnanie wahan.
2. oy 228 Unies¢ belke polowg do potowy wysokosci unoszenia.

N Al A

zgdany wysiegnik boczny ztozy¢ lub roztozy¢.

4. Uktadem zmiany nachylenia ustawi¢ belke polowg réwnolegle do
powierzchni docelowe;.

5. Wysokos¢ oprysku ustawi¢ tak, aby belka polowa
znajdowata sie w odlegtosci co najmniej 1 m od ziemi.

6. WytagczyC sekcje szerokosci ztozonego wysiegnika belki polowej.

Podczas oprysku jecha¢ ze zredukowang predkoscig jazdy.
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P

5.3.13 Zmiana katéw wysiegnikéw bocznych (tylko sktadanie Profi Il)

] Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki polowej z
lewej / prawej strony
'y
Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki polowej z
B lewej / prawej strony

et/
R

Obustronna zmiana kata nachylenia wysiegnikéw belki polowej
w gore i w dét

Jednostronna, niezalezna zmiana kgtow wysiegnikow lanc w gére i w
dot, stuzy do przestawiania belki polowej w niekorzystnych warunkach
terenowych, gdy mozliwosci ustawien za pomocg przestawiania
wysokosci i nachylenia belki polowej w stosunku do opryskiwanej
powierzchni okazujg sie niewystarczajgce.

O

Roztozonych wysiegnikow belki polowej nigdy nie przestawia¢ o katy
wieksze, niz 20°!

7
o , /=W celu ustawienia wysiegnikow bocznych w

pozycji poziomej belke polowg nalezy maksymalnie nachyli¢ (az
do konca).

. Przechylenie ponizej pozycji poziomej nie jest mozliwe.

. Przed ztozeniem belki polowej do pozycji transportowej nalezy
ustawic¢ jg poziomo.

64
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5.3.14 Przestawianie nachylenia

Praca w polu

From, Przestawianie nachylenia z lewej strony w gére

)

Przestawianie nachylenia z prawej strony w goére

Za pomocg uktadu przestawiania nachylenia mozna w
niekorzystnych warunkach terenowych np. przy réznej gtebokosci
kolein, wzglednie przy jezdzie jednym kotem w bruzdzie, ustawi¢
belke polowa réwnolegle do powierzchni gleby.

o Kalibracja przestawiania nachylenia, patrz na stronie 19.

Ustawienie belki polowej uktadem przestawiania nachylenia

7
, 2% uruchomi¢ na tak dtugo, az belka

polowa opryskiwacza ustawiona bedzie
réwnolegle do powierzchni docelowe;.

— Na wyswietlaczu pokazany zostanie symbol
przestawiania nachylenia (Rys. 79/1)
wybranej belki polowej. Tutaj uniesiona jest
lewa belka polowa.

1

2 1

L.

Rys. 79

Odzwierciedlenie przestawienia nachylenia (odzwierciedlenie
e zbocza)

Nachylenie wybranej belki polowej pozwala na
odzwierciedlenie nachylenia na nawrotach, np.

przy oprysku w poprzek zbocza (w linii warstwic).

Pozycja wyjsciowa: Lewa belka polowa jest Aute bz
podniesiona. o
S (Eﬂ =
ok 54
1. nacisngc¢ razi hydrauliczne EI —
przestawianie nachylenia ustawi belke mﬁ '?f
polowg poziomo (pozycja 0). Frm,
— Na wyswietlaczu pokazany zostanie symbol -
przestawiania nachylenia (Rys. 80/1) Auf faag: ™ i
sygnalizujgcy poziome ustawienie belki Rys. 80
polowej.
2. Wykonaé manewr zawracania na koncu
pola.
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-

3. nacisnaé jeszcze raz i hydrauliczne /i

przestawianie nachylenia odzwierciedli é.,—»—*—? 1zo3L1. " S

poprzednio wybrane nachylenie belki —

polowej. / ﬂ[ El W ﬁff

i ) . =S ..——'T-.. //r—t

Na wyswietlaczu pokazany zostanie symbol ﬁﬁi‘ it T

odzwierciedlenia nachylenia (Rys. 81/1) e,
belki polowej. Teraz uniesiona jest prawa

belka polowa.

Rys. 81

Przy lustrzanym odbiciu przestawiania nachylenia, wstepne
sterowanie TrailTron zostanie automatycznie zlikwidowane ze
wzgledow bezpieczenstwa.

5.3.15 Znakowanie piang

o

Wiaczenie / wylaczenie znakowania piang z lewej strony 0

%

Wiaczenie / wytaczenie znakowania piang z prawej strony.

Wskazania w menu roboczym:

Rys. 82/... 1 2
(1) Wiaczone znakowanie piang z lewej strony. 0\9 ﬂ ﬂ %Oc:
(2) Wiaczone znakowanie piang z prawej
strony.
Rys. 82
66
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5.3.16 Rozpylacze graniczne, dysze koncowe lub dysze dodatkowe

Wiaczenie / wylaczenie prawej dysze krawedziowe

Wiaczenie / wytaczenie lewej dysze krawedziowe

Wskazania w menu roboczym:

Rys. 83/1,2:
e  Dysza krawedziowa witgczona. ﬂl ﬂ

. Dysze kohcowe wytgczone.

Rys. 83

Rys. 84/1,2:
e Dysza dodatkowa wigczona. ﬂ[ ﬂ

Rys. 84
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Praca w polu

5.3.17 Amortyzacja hydropneumatyczna UX Super (opcja), Pantera

Praca reczna, automatyczna

=Nt Opuszczanie maszyny w trybie pracy recznej.

Podnoszenie maszyny w trybie pracy recznej.

Przy witgczonym automatycznym trybie pracy Auto AMATRON 3
5] niezaleznie od ilosci cieczy w zbiorniku reguluje wysokos¢ jazdy
l opryskiwacza zgodnie z wartoscig ustawiong w Setup!

W trybie recznym ﬁ\_l] mozna maszyne opusci¢ lub podniesé.
Wskazania w menu roboczym:
(Rys. 85/1) Amortyzacja hydropneumatyczna w = =
trybie pracy automatycznej (stan roboczy).
el | [ [
V\AARARZAAAAAAL]T
g - A @03 103
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Praca w polu

5.3.18 Pakiet Comfort UX Super (opcja), Pantera

Wywotanie menu pakietu Comfort

Przetaczanie na oprysk / ptukanie

Rozcienczanie cieczy roboczej

Wiaczenie / wytaczenie czyszczenia

Mieszadlo automatyczne / reczne

Zwiekszenie intensywnosci mieszania

@ / Zmniejszenie intensywnosci mieszania

'__b.'_tm Wiaczyé/wytaczyé oprysk (nacisngé przycisk Shift)
& Napetnianie zbiornika cieczy roboczej przez pakiet Comfort, patrz
l strona 50.
rzy korzystaniu z funkcji pakietu Comfort przestrzegac takze
© Przy korzystaniu z funkji pakietu Comfort przestrzegac tak:
l instrukcji obstugi maszyny.
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Praca w polu

Pakiet Comfort umozliwia wigczanie strony
ssgcej przez
e AMATRON 3,

. przycisk w polu obstugowym (Rys. 86/1).

Ustawienia obstugiwane zdalnie:

. Oprysk (pozycja A)
. Ptukanie / rozcienczanie(pozycja B)

. Napetnianie przez przytacze ssgce (pozycja
C, tylko w menu napetniania)

5.3.18.1 Rozcienczanie cieczy roboczej woda

1. li Uruchamianie rozciehczania.

— Woda ptuczgca bedzie doprowadzana
przez mieszadto boczne do zbiornika.

2. Obserwowa¢ stan napetnienia zbiornika.

3. li Konczenie rozcienczania.

Przy maszynie z DUS przeptukiwany
jest przewdd opryskowy. Przy
ponownym rozpoczeciu oprysku
potrzebne bedzie dwie do pieciu
minut, zanim z rozpylaczy
wydostawac sie bedzie
skoncentrowana ciecz robocza.

Stan:
Nugeln.:

rozciencz:
reinigen

.Mieszad:

(I:is.miesz:

Plukac ;Q%E%
2388 Litry ' ;
wul
wy 1
:
automatycz. C%]
3.56ap {CN
: 45

Rys. 87

5.3.18.2 Czyszczenie opryskiwacza przy napetnionym zbiorniku (przerwanie pracy)

o)

L.

1. #| Przetaczanie strony ssacej na
ptukanie.

— Woda ptuczgca zostanie zassana, zamkng¢
mieszadto.

Przestawienieoprysk / ptukanie mozna
wykonacé takze przyciskami na polu
obstugowym.

Stan:
Nugeln.:

Fozciencz:
reinigen

.Hieszad:

‘Fis.miesz:

2300

3.56ap '

plukac
Litry

uyl
wuyl

automatycz.

Rys. 88
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Praca w polu

Shift
Maszyny bez DUS: Stan: 1uk
yny Napeln. : 2300 Litry r!;"v_Ea
2. Wigczy¢ oprysk. :
rozciencz: uyl
—  Przewody opryskowe i dysze zostang rELngen wyl
oczyszczone woda.
!’-.".WSB .Hieszad: automatycz.
Wytgczy¢ oprysk.
Wytgczy¢ naped pompy. Lis.miesz: 3.56ap
=
5. ' Strone ssgcg ponownie przetgczyé
na oprysk. Rys. 89

° Zbiornik, mieszadta nie sg oczyszczone!

. Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest niezmieniona

Maszyny z DUS:

2. Odczekaé, az zostang przeptukane
przewody (2 litry wody na metr szerokosci
roboczej).

3. [ Na chwile wigczy¢ oprysk, w celu
oczyszczenia dysz.

.....

Wytgczy¢ oprysk.

Wylgczyé naped pompy.
)

[T

6. w Strone ssgcg ponownie przetgczyé
na oprysk.

° Zbiornik, mieszadta nie sg oczyszczone!

. Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest zmieniona.

. Ptukanie przewodéw opryskowych
nastepuje automatycznie. Wzrasta stan
napetnienia zbiornika cieczy roboczej.
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Praca w polu

5.3.18.3 Czyszczenie opryskiwacza przy opréznionym zbiorniku

Czyszczenie:

Warunkiem jest utrzymanie stanu napetnienia ﬁ'““i _ S5 ||=_1_l-+lk==
zbiornika < 1% (jesli to mozliwe, zbiornik pusty). g .
1. Uruchomi¢ pompe (450 obr/min). ;
rozciencz: ug} i
FEIRNI gEn wy '
A . .
2. 2l Uruchamianie czyszczenia.

— Mieszadto gtéwne i boczne beda .Hieszad: auvtomatycz. @
przeptukane, czyszczenie wnetrza zbiornika

bedzie wigczone. :
ins.miesz: 3.56ap @
— Nastgpi automatyczne zakohczenie :
. +

czyszczenia.

)

®  Przy maszynach z DUS automatycznie|  Rys. 90
oczyszczone bedg takze przewody

opryskowe.
Shift
Bopian: PRI Stan: luk
Oproznianie zbiornika: NGE:M_ : 2200 ll’_i'-; r‘;: !&m
3. Wiaczyc¢ oprysk. rozciencz: uyl
reinigen uyl
Podczas jazdy wigczy¢ / wytgczyé
opryskiwacz co najmniej piec razy.
Wypryska¢ ciecz do konca. -Hieszad: automatycz.
b I
@ ) Lis.miesz: 3.56ap
4. Wytgczy¢ oprysk.
5. Kroki 1 do 3 powtdrzy¢ razlub dwa razy.
— Maszyna jest czystal Rys. 91
6. Jesli to konieczne, resztki spusci¢ na polu
przez zawor spustowy (Rys. 92/K).
7. Oczyscic filtr ssgcy i ciSnieniowy.
K
Rys. 92

Szczegdblny sposéb postepowania przy
krytycznych zmianach srodkéw uzywanych
do oprysku:

8. WIlac¢ wode.
9. Powtdrzyc kroki 1 do 6.
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Praca w polu

5.3.18.4 Czyszczenie filtru ssagcego przy napetnionym zbiorniku

Do czyszczenia filtru ssgcego przy napetnionym
zbiorniku nalezy wywota¢ menu napetniania!

[

1. Wywota¢ menu napetniania (Rys.
93).

2. Na przylgcze ssace zatozy¢ kotpak
zamykajacy.

3. Zawor wigczajgcy armatury cisnieniowej na

pozycje (Rys. 94).

4. Przyciskami w polu obstugowym strone
ssgcg wigczy¢ na napetnianie.

— Pojemnik filtra zostanie odessany do
czysta.

Odkreci¢ pokrywe filtra ssgcego.

Uruchomi¢ zaw6r odpowietrzajgcy na filtrze
ssgcym.

7. Zdjac pokrywe z filtrem ssgcym i umyc¢
woda.

8. Z powrotem zamontowac¢ filtr ssacy,
wykonujgc powyzsze czynnosci w
odwrotnej kolejnosci.

Sprawdzi¢ szczelnosé pokrywy filtra.

10. Przyciskami w polu obstugowym strone
s$sgcqg witgczyC€ na oprysk.

11. Zawor wigczajgcy armatury ci$nieniowej na

pozycje L™ ™ | (Rys. 94).

Granica meld. napeln.: 4208Le.

o

Stan: oprusk

aktual.stan napeln.:

B

L1IrY

Rys. 93

Rys. 94
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Praca w polu

5.3.18.5 Automatyczna regulacja mieszadta

+ Stan: plukac @i‘
p= Nugeln. : 2388 Litry !
Mieszadto z automatyka.
e . . rozciencz: wyl
— Intensywnos¢ mieszania regulowana jest reinigen wygl
zaleznie od stanu napetnienia.
— Mieszadto giéwne wytgcza sie, gdy stan ;
napetnienia zbiornika jest mniejszy, niz 5%. -Nieszad: auvtomatycz. |
—  Po napetnieniu zbiornika mieszadto :
ponownie zatgcza sie automatycznie. Cis.miesz: 3.56ap @
-I-E

C‘E}J Rys. 95

Ustawi¢ mieszadto na tryb pracy
recznej.

Z
- Zmniejszyc¢, zwiekszy¢

intensywno$¢ mieszania

— Mieszadto pozostanie wtgczone takze
wtedy, gdy w zbiorniku bedzie mniej, niz 5%
pojemnosci cieczy.

Rys. 96\1: Przy korzystaniu z funkcji pakietu Shitt

Comfort przestrzegac¢ takze instrukcji obstugi 1 &ls @

maszyny. s ?@
Auto TT

fq..
i
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Praca w polu

5.3.19 Pakiet Comfort UF, UG, UX Special (opcja)

@ @ Wywotanie menu pakietu Comfort!

Przetaczanie na oprysk / ptukanie

Rozcienczanie cieczy roboczej

Wiaczenie / wylaczenie czyszczenia

Mieszadlo automatyczne / reczne

Wiaczenie / wytaczenie mieszadta bocznego

Wiaczyé/wytaczyé oprysk (nacisngé przycisk Shift)

Napetnianie zbiornika cieczy roboczej przez pakiet Comfort, patrz
strona 50.
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Praca w polu

Pakiet Comfort umozliwia wigczanie strony
ssgcej przez AMATRON 3.

Ustawienia obstugiwane zdalnie:

e  Oprysk @

. Ptukanie / rozcienczanie K;L)

. Napetnianie przez przytacze ssace

(tylko w menu napetniania)

Fntl Y

Przy korzystaniu z funkcji pakietu
Comfort przestrzegac takze instrukgc;ji
obstugi maszyny.

5.3.19.1 Rozcienczanie cieczy roboczej woda

N

1. Uruchamianie rozciehczania.

— Woda ptuczaca bedzie doprowadzana
przez mieszadto boczne do zbiornika.

2. Obserwowa¢ stan napetnienia zbiornika.

N

3. Konczenie rozcienczania.

( )
AT o>
=)
YN

il
v
~=

% [‘:l/d e
—

Rys. 97
Stan: oprysk @ S
Napelh. : 2208 Litry G
Fozciencz: uyl @
Czyszez.unetrza
zbhiorn. : uyl 0

Przy maszynie z DUS przeptukiwany
jest przewdd opryskowy. Przy
ponownym rozpoczeciu oprysku
potrzebne bedzie dwie do pieciu
minut, zanim z rozpylaczy
wydostawac sie bedzie
skoncentrowana ciecz robocza.

O

Rys. 98

76
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Praca w polu

5.3.19.2 Czyszczenie opryskiwacza przy napetnionym zbiorniku (przerwanie pracy)

.

8 Przetgczanie strony ssgcej na
ptukanie.

Woda ptuczaca zostanie zassana, zamkngé
mieszadto.

Maszyny bez DUS:

N

.....

Wiaczyé oprysk.

Przewody opryskowe i dysze zostang
0Cczyszczone wodg.

.....

Wytgczy¢ oprysk.
Wytaczy¢ naped pompy.

o

% | Strone ssaca ponownie przetaczyé
na oprysk.

Zbiornik, mieszadla nie sg oczyszczone!

Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest niezmieniona

Maszyny z DUS:

2.

Odczeka¢, az zostang przeptukane
przewody (2 litry wody na metr szerokosci
roboczej).

"""" Na chwile wtgczy¢ oprysk, w celu
oczyszczenia dysz.

.....

Wytgczy¢ oprysk.
Wytaczy¢ naped pompy.

9 Strone ssgcg ponownie przetgczy¢
na oprysk.

Zbiornik, mieszadla nie sg oczyszczone!

Koncentracja cieczy roboczej w
zbiorniku jest zmieniona.

Stan: oprysk @ o
Hapeln. : 2308 Litry BE
rozciencz: wyl @
Czyszecz.unetrza

zhiorn.: wyl 0
Hebenrkhruerk: reczhie @
Hebenrkhruerk: gei ffnet
Rys. 99

Shitt

Stan: plukac

Nugeln. : 2368 Litry

rozciencz: uyl

reinigen uyl

.Hieszad: automatycx.
(l:is.miesz: 3.56ap

Rys. 100
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Praca w polu

5.3.19.3 Czyszczenie opryskiwacza przy opréznionym zbiorniku

Czyszczenie:

Warunkiem jest utrzymanie stanu napetnienia
zbiornika < 1% (jesli to mozliwe, zbiornik pusty).

1. Uruchamianie czyszczenia.

— Mieszadto gtéwne i boczne bedg
przeptukane, czyszczenie wnetrza zbiornika
bedzie wigczone.

— Nastgpi automatyczne zakonczenie
czyszczenia.

Przy maszynach z DUS
automatycznie oczyszczone beda
takze przewody opryskowe.

Opréznianie zbiornika:

vvvvv -

2. Wiaczyc¢ oprysk.

Podczas jazdy wigczy¢ / wytaczyc
opryskiwacz co najmniej 10 razy.

Wypryskac¢ ciecz do konca.

Wytgczy¢ oprysk.

»

Kroki 1 do 3 powtorzy¢ razlub dwa razy.

— Maszyna jest czystal

5. Jesdli to konieczne, strone ssgcg ustawié¢

recznie na i resztki cieczy (Rys. 103)
spusci¢ na polu, a nastﬁpnie ponownie
recznie ustawi¢ na .

—  Zawoér wigczajgcy strony ssacej musi sie

zatrzasng¢!

6. Oczyscic filtr ssacy i cisSnieniowy.

Szczegolny sposéb postepowania przy
krytycznych zmianach srodkéw uzywanych
do oprysku:

7. Wilaé wode.
8. Powtérzy¢ kroki 1 do 6.

Stan: oprysk @
Napeln. : 2308 Litry AP
rFozciencz: uyl @
Cxryszez.unetrza
zhiorn.: uyl
Nebenrikhruerk: reczhie
Hebenrkhruerk: gei ffnet 6
Rys. 101
Shift
Stan: Pl_uku.: b. -
Nngeln. : 23868 Litry _ﬂm
rozciencz: wyl
reinigen wyl
.Hieszad: automatyczx.
ql:is.miesz: 3.59bap
Rys. 102
uF %
@
( )
AN I
A TIGT e
Nl -
( )
R a _
G 3
UX Special A
f’”/,‘f .‘_h\“x_-,b\%\x
# flé \.\_}t\
e L . y
( ) \
o> [{ |
) ,/
My
Rys. 103
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5.3.19.4 Automatyczne odtaczanie mieszadta

@ Mieszadto w poz. automatycznego
odiaczania.

— Mieszadlo wylgcza sie, gdy stan

napetnienia zbiornika jest mniejszy, niz 5%.

Po napetnieniu zbiornika mieszadto
ponownie zatgcza sie automatycznie.

=

— Mieszadlo pozostanie wigczone takze
wtedy, gdy w zbiorniku bedzie mniej niz 5%
pojemnosci cieczy.

Rys. 105\1: Wskazanie automatycznego
odtgczania mieszadta w menu roboczym.

Odtaczanie mieszadta wyt.

Wigczanie / wytgczanie mieszadta

Praca w polu

Stan: oprysk @ i
Hapeln. : 2300 Litry Pt e
Enz:i encx: ; wyl @
or i R
Hebenrkhruerk: reczhnie @
Hebenrkhruerk: gei ffnet
Rys. 104
|5hi [

Auto

23BaLi .
X iiiskix
Rys. 105
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Praca w polu

5.3.20 Zbiornik czotowy z Flow Control

Tryb automatyki / reczny

Wiaczanie / wytaczanie pompowania do przodu

Wiaczanie / wylagczanie pompowania do tytu

Tryb automatyki:

Podczas pracy / transportu agregatu opryskiwacza polowy / zbiornik
czotowym pracowac w trybie automatyki.

Funkcje trybu automatyki:

. Staty obieg cieczy roboczej z efektem mieszadta w zbiorniku
czotowym.

. Regulacja stanu napetnienia obu zbiornikéw podczas oprysku.

Wskazania w AMATRON 3 -menu pracy:

Rys. 106, Tryb automatyki wtgczony.

Rys. 106
Tryb reczny:
e W trybie recznym rozdziat cieczy roboczej na oba zbiorniki
sterowany jest przez uzytkownika.
Stuzg do tego funkcje:

0 Pompowanie do przodu.
0 Pompowanie do tytu.

. Oprysk bez zbiornika czotowego.

Rys. 107/ Wtgczony tryb reczny.

(1) Wskazania trybu wigczenia pompowania
do przodu.

(2) Wskazania trybu wigczenia pompowania %_% 1253 L.
do tytu. i—\

Rys. 107
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5.3.20.1 Submenu zbiornika czotowego

Praca w polu

Submenu zbiornika czotowego

Tryb automatyki / reczny

Wiaczenie pompowania do przodu

Wiaczenie pompowania do tytu.

Wylaczenie pompowania do przodu / do tytu.

. "
W menu pracy uruchomié| ¥ oznz |:

Wskazania w AMATRON 3 -submenu zbiornika
czotowego:

Rys. 108/...
(1) Stan napetnienia obu zbiornikow,
(2) Stan napetnienia FT (zbiornika czotowego),

(3) Stan napetnienia UF (opryskiwacza).

Rodz.pracy:

Calk.stan napel.:

r tego w zb.czol:
r tego w zb. tyln:

o

Tryb: Praca automat.

1258 Le.

18608 Le.
258 Le.

Rys. 108

Pompowanie do przodu oraz pompowanie do tytu
mogag by¢ wtgczone réwnoczesnie.
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Praca w polu

Napetnianie

@ Pokazywany w menu napetniania stan . L

e A o GBranica meld. napeln.: 1881Le. =
l napetnienia podaje ilos¢ napetnienia ”El

razem dla obu zbiornikdw. "

Przed wspdlnym napetnieniem aktual.stan napeln.:
zbiornika czotowego i opryskiwacza
nalezy dopasowac granice dla
meldunku o stanie napetnienia.

© Aby unikngc¢ przepetnienia zbiornika =

l c_zo+owego, ogipqwied.ni zawoér zamyka ooy aoELitry \/
sie po osiggnieciu pojemnosci )
znamionowe;j.

Rys. 109

Czyszczenie wnetrza

Zbiornik czotowy dysponuje czyszczeniem wnetrza, wigczanym
réwnolegle z czyszczeniem wnetrza opryskiwacza.

—  Patrz instrukcja obstugi UF.

Podczas / po czyszczeniu wnetrza:

Wiaczyé pompowanie do tytu tak, az zbiornik czotowy
zostanie oprézniony.

. Po oczyszczeniu wnetrza: wykona¢ spuszczanie resztek cieczy.

Awaria czujnika stanu napetnienia

Przy awarii czujnika stanu napetnienia
. pojawia sie sygnat alarmowy,
. nastepuje przetgczenie z trybu automatyki na tryb reczny,

. zamykajg sie oba zawory Flow Control.
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Praca w polu

5.4 Przyporzadkowanie przyciskéw menu pracy / wielofunkcyjny uchwyt
& W menu Praca, zaleznie od wybranego typu belki polowej pojawiajg
sie rézne pola funkcyjne stuzgce do obstugi belki polowej. Ponizszy
l rozdziat pokazuje poszczegodlne pola funkcyjne dla réznych typéw
belki polowej.

5.4.1 Skladanie standardowe / zmiana nachylenia

Strona 1: Opis pal funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 5‘% pull 5.3.2 [Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
2155%;;"'“ 5.3.1 [Wigczanie / wytaczanie oprysku

S548U/mi ry

5.3.7 |Wiaczanie sekcji szerokosci

v o
—t
o o
5.3.7 |Wylaczanie sekcji szeroko$ci
AKAKZRATIC=
IBI/min Bem (T
5.3.14 |Przestawianie nachylenia
.‘ Iﬂmﬂaa ;21525?

Wcisniety przycisk

Shift: Opis pal funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift 09
3. Sbar |o 6.3.14 |Wiaczenie / wylgczenie znakowania piang
2501 /ha %O
1084 0
S48 U/mi nwr

5.3.3 |Uzupetnianie stanu cieczy roboczej

2 || 5.3.14 |Lustrzane odbicie nachylenia / DC: Ustawienie poziome

@@ 5.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
B1/min Bem ;
. 5.3.20 |UF: Zbiornik czotowy z Flow Control
‘ Iﬂ a1,/83
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Praca w polu

Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift K /
3. Sbar by 6.3.16 Wiaczenie / wylgczenie prawej dysze krawedziowe
2501 /hq ,ﬂ'
1083
S48U/min
Bl1/min Bem
‘ Iﬂ B2/83

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie:

=
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Praca w polu

5.4.2 Sktadanie belki polowej Profi |

Strona 1: Opis pdl funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 SIS:I Ml 5.3.2 [Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
- ar
E?B@n;s/hﬂ 5.3.1 [Wigczanie / wytgczanie oprysku
548U/min

5.3.7 [Wigczanie sekcji szerokosci

B

Tr
=

T - 5.3.7 [Wylgczanie sekcji szerokosci
==
AXAKXRATIC >
P i

B1/min Bem

5.3.14 |Przestawianie nachylenia

.‘ @l ai1/832

Wcisniety przycisk

Shift: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift
3. 5bar |o 6.3.14 |Wiaczenie / wylgczenie znakowania piang
2501 /hq

108~

>
S5480U/mi ry &]

é 5.3.4 |TrailTron: Ustawienie reczne

-~ / 5.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
EL ﬂﬁ' =g [ 5.3.14 |Lustrzane odbicie nachylenia / DC: Ustawienie poziome
B1/min Bem (557
5.3.10 [Unies¢ belke polowg, opusci¢
A 0 o102 ﬁ

Strona 2: Opis pdl funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift A
3. Dbar |7 5.3.12 |Obustronne rozktadanie / sktadanie belki polowej
108 e
548U min
7
" 5.3.10 |Unies¢ belke polowg, opuscié¢
racwan|
- "
B1/min Bem 5.3.3 |Uzupetnianie stanu cieczy roboczej
A B2/ 5.3.11 |Za-/ odryglowanie wyréwnania wahan

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14 85



Praca w polu

Wecisniety przycisk Shift:  Opis pél funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift |~ ~_=
géa:‘:;u .. || 5-3.12 [Jednostronne rozktadanie belki polowej
180% ik
548U/min-_- -
e . . .
O 5.3.12 [Jednostronne sktadanie belki polowej
Bl/min Bem 'R\
6.3.16 |Wigczenie / wytgczenie dysze krawedziowe
‘ Iﬂ B2/83 ,ﬂ.
Strona 3: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
[Bhift]
3. Dbar ﬂ‘T“ 5.3.5 |DC: Automatyka / Praca reczna
251/hnI hﬂ I Y ¢
180
548 U/mi ry
Tem 1 5.3.5 |DC: Odstep rozpylaczy — wskazania tanu
= e 5.3.5 |DC/ Autolift: Odstep rozpylaczy — Ustalenie tanu
T[T~ e 536 DC/ALftoIn‘t: Ustawienie wysokosci belki polowej dla
li 1;1]" nawrotow
B1/min Bem |EZ2
5.3.10 [Unies¢ belke polowg, opuscié¢
A Iﬂ B3,/83 ﬁ

Wecisniety przycisk Shift:  Opis pél funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
[Exa
3. Sbar 5.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
2501 /hd) w P
180
548 U/mi ry
5.3.20 |Zbiornik czotowy z Flow Control
- 6.3.17 Hydropneumatyczna amortyzacja: Automatyka / Praca
T reczna
ﬁ‘L ﬁr 5.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
. £ 4
. - 6.3.17 Hydropneumatyczna amortyzacja: opuszczanie / podno-
‘ @ @3 /03 Eif e szenie
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Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie
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Praca w polu
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Praca w polu

54.3 Skiadanie belki polowej Profi
Strona 1: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 5% gl 5.3.2 |Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
2?5;:’"'“ 5.3.1 |Wigczanie / wytgczanie oprysku
S548U/min
" 5.3.7 |Wigczanie sekcji szerokosci
% 4
—t
Y L
5.3.7 |Wylgczanie sekcji szerokosci
o B ) o o
ALARIALTIL =
8l/min Bem |
5.3.14 |Przestawianie nachylenia
A [ &1.04 T

Wecisniety przycisk Shift:  Opis pol funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift oé
3. 5bar [0 6.3.14 |Wigczenie / wytgczenie znakowania piang
2501 /ha %O
180 0
548 U/mi ry
é é 5.3.4 [TrailTron: Ustawienie reczne
~ / 5.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
’E"f‘i ﬁr = || 5.3.14 |Lustrzane odbicie nachylenia / DC: Ustawienie poziome
B1/min P
5.3.10 [Unies¢ belke polowg, opusci¢
A (& &1.m4 g
Strona 2: Opis pél funkeyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift %
géab” f 5313 Jeldnosltronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki
1/h polowej
toy ] S
S40U/mi ry 1
&= 5313 Jednostronna zmiana kata nachylenia wysiegnika belki
B " polowej
EZ5d
. 5.3.10 [Unies¢ belke polowg, opusci¢
rr
Blimin Bem E 5.3.3 |Uzupetnianie stanu cieczy roboczej
A 1 a2 a4 5.3.11 |Za-/ odryglowanie wyréwnania wahan
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Praca w polu

Wecisniety przycisk Shift:  Opis poél funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Shift |~ ~_»
3.5bar |7 ; ; ;
5.3.12 |Jednostronne rozktadanie belki polowe
2501/hd v P )
180% —!
548U/min_-_»
it
5.3.12 |Jednostronne sktadanie belki polowej
B
Bl/min Bem 'R\
6.3.16 |Wiaczenie / wytgczenie dysze krawedziowe
A Doz, A
Strona 3: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift .
3. Dbar |~ 5.3.12 |Obustronne rozktadanie / sktadanie belki polowej
180% e
S40U/min -
e 5313 Obustronna zmiana kata nachylenia wysiegnikow belki
- e polowej w gore i w dot
Ny
s ovcow|
v 5.3.10 |Unies¢ belke polowg, opuscié¢
] - il o t
AXAKXRAT/ ==
B1/mi
e e 5.3.11 |Za-/ odryglowanie wyréwnania wahan
.‘ @ B3 o84

Wecisniety przycisk Shift:  Qpis pél funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
[hift]
3. S5bar @@ 5.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
2501/ha 7Y
1005 |
540U mi n
5.3.20 |Zbiornik czotowy z Flow Control
- 6.3.17 Hydropneumatyczna amortyzacja: Automatyka / Praca
o reczna
ﬁ‘L "iﬁr 5.3.4 |TrailTron: Automatyka / Praca reczna
Bl/min Bem |Si

6.3.17 Hydropneumatyczna amortyzacja: opuszczanie / podno-
e szenie

.‘ @l Bz2./04
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Praca w polu

Strona 4: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
Shift
3. Shbar E{'ﬂ] I 5.3.5 |DC: Automatyka / Praca reczna
2501 /hd 1 Y
1003
548U/ nmi n
fﬂﬁﬂﬁf 5.3.5 |DC: Odstep rozpylaczy — wskazania tanu
- kgt 5.3.5 |DC/ Autolift: Odstep rozpylaczy — Ustalenie tanu
T[T~ S8 536 DC/ALftollft: Ustawienie wysokosci belki polowej dla
xx Ixxr nawrotow
B1/nin Bem
A + 5.3.10 [Unies¢ belke polowg, opusci¢
@l A B  Faare |

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

UX, UG
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Praca w polu

5.44  Wstepny wyboér skladania
Strona 1: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
3 5% ball 5.3.2 |Regulacja ilosci oprysku: Automatyka / Praca reczna
215,3;;""“ 5.3.1 |Wigczanie / wytaczanie oprysku
540U mi N
5.3.7 [Wigczanie sekcji szerokosci
B =
i 5.3.7 [Wylgczanie sekcji szerokosci
AKAKXRATI
Bl/min Bem £ A N . . .
T 538 Wstepny wybdr: zmiany nachylenia / sktadania belki
A B a1e2 |t polowej

Wecisniety przycisk Shift:  Qpis pél funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
Ehitt
3. Sbar K 6.3.16 |Wiaczenie / wytgczenie dysze krawedziowe
2501 /hd /ﬂ'
108
548U min
Doé 6.3.14 |Wiaczenie / wylgczenie znakowania piang
%
% 5.3.3 [Uzupehianie stanu cieczy roboczej
Bl/min Bem |
6.3.8 [Wstepny wybdr: Jednostronne sktadanie belki polowej
A B 01,02 o
Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
BRati]
3. Sbar @ @ 5.3.19 |Wywotanie menu pakietu Comfort
2501/hd i o W P
1084 .
548U min
5.3.20 |Zbiornik czotowy z Flow Control

T
LYY

A

Bem

@ B2sEz

KEAAT——

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14

91




Praca w polu

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie
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6 Wielofunkcyjny uchwyt AMATRON 3

Wielofunkcyjny uchwyt AMATRON 3

6.1 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 110/1) mocuje sie 4
Srubami, w wygodnie dostepnym miejscu w
kabinie ciggnika.

Wtyczke wyposazenia podstawowego nalezy
przytgczy¢ do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 110/2).

Wtyczke (Rys. 110/3) wielofunkcyjnego uchwytu
wiozy¢ w gniazdo Sub-D- AMATRON 3.

6.2 Funkcja

Wielofunkcyjny uchwyt dziata tylko w menu Praca
terminala obstugowego. Umozliwia instynktowng
obstuge maszyny podczas pracy w polu.

Do obstugi maszyny wielofunkcyjny uchwyt (Rys.
111) wyposazony jest w 8 przyciskéw (1 - 8).
Oprocz tego mozna za pomocg przetgcznika
(Rys. 112/2) trojstopniowo zmienic
przyporzgadkowanie przyciskow.

Przetgcznik standardowo znajduje sie w

e b= pozycji srodkowej (Rys. 112/A) i
moze by¢ przestawiony

e [  dogory (Rys. 112/B) lub Rys. 111
o = wdot(Rys. 112/C).

Pozycja przetacznika sygnalizowana jest diodg
LED (Rys. 112/1).

e I LED $éwieci na zéto
o = LED $wieci na czerwono

e I LED $wieci na zielono

Rys. 112
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Wielofunkcyjny uchwyt AMATRON 3

P

6.3 Menu programowania wielofunkcyjnego uchwytu

Menu programowania uruchamiane jest

przez menu gtowne.

SO0
. 22 | Wywotanie menu programowania.

Przy uruchomieniu przycisku na wielofunkcyjnym
uchwycie, na wyswietlaczu pojawi sie
odpowiednia funkcja.

ooo
Menu programowania jousticka [ ReRS]

N . O]

000
[e]e)e
OO

Rys. 114

94
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Wielofunkcyjny uchwyt AmaPilot

7 Wielofunkcyjny uchwyt AmaPilot

AmaPilot umozliwia sterowanie wszystkimi
waznymi funkcjami oprysku oraz kierowanie
wszystkimi kotami.

30 funkcji mozna witgczy¢ jednym ruchem palca.

Ponadto mozna sie przetgczy¢ na dwa dalsze
poziomy.

e  Poziom standardowy

. Poziom 2 z przytrzymywanym spustem po
tylnej stronie

. Poziom 3 po nacisnieciu podswietlanego
przycisku

Oprogramowanie AMABUS BAGO0117.1 02.14
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Wielofunkcyjny uchwyt AmaPilot

Przyciski AmaPilota

Poziom standardowy:

P

Podtgczenie/odtgczenie sekcji szerokosci po
lewej stronie

Podtgczenie/odtgczenie sekcji szerokosci po
prawej stronie

Wigczenie/wytgczenie oprysku

Zmniejszenie/zwiekszenie dawki oprysku

Dysze krawedziowe w lewo/prawo

Poziom 2: i F

Zmiana katow lewego wysiegnika lancy w
doét/w gore

Zmiana katow prawego wysiegnika lancy w
doét/w gore

Pokaz menu
Odbicie belki polowej

Odblokowanie/blokowanie
kompensacji wahan

Uniesienie/opuszczenie belki polowej

Roztozenie/ztozenie belki polowej

96
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Funkcje na wszystkich poziomach:

Wielofunkcyjny uchwyt AmaPilot

Pantera: Skret két tylnych w lewo
UX: Skret osi/dyszla w lewo

Pantera: Skret két tylnych w prawo
UX: Skret osi/dyszla w prawo

Pantera:

Przetgczanie kierowania

2 kotami/4 kotami

UX:

Przetgczanie
automatycznego/recznego
sterowania AutoTrail
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Skrzynka przetacznikow sekcji szerokosci AMACLICK

8 Skrzynka przetacznikow sekcji szerokosci AMACLICK

8.1 Montaz

AMACLICK przykreci¢ nad wycieciem konsoli wielofunkcyjnego
uchwytu lub zamontowa¢ w innym, wygodnym miejscu w kabinie
ciggnika.

Potaczenie AMACLICK nastepuje:

. z wielofunkcyjnym uchwytem odpowiednio . bez wielofunkcyjnego uchwytu odpowiednio
do Rys. 115. do Rys. 116.
I E‘J "
‘::.]-I  SweTRON 00)

Rys. 117 Rys. 118

8.2 Funkcja

Skrzynka przetgcznikow AMACLICK w kombinacji z

¢ AMATRON 3,

e  AMATRON 3 i wielofunkcyjnym uchwytem

wykorzystywana jest do obstugi opryskiwaczy polowych AMAZONE.

Za pomocg AMACLICK®
. mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ dowolng sekcje szerokosci.

. mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ oprysk.
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Skrzynka przetacznikow sekcji szerokosci AMACLICK

) © AMACGLICK
©o 0o 0 0o 0o 0o 0 0 ©

q/ﬂ/‘\/’z}l .\ .“/—\\r_ /i\)/‘\/.\f’“\/‘\

S S

N /
—~

2
(1) Wiacznik / wytgcznik

o Pozycja przetgcznika %:
AMACLICK nie jest aktywny. Obstuga sekcji szerokosci
przez AMATRON 3 / wielofunkcyjny uchwyt.

o Pozycja przetacznika "AMACLICK
wigczanie / wytaczanie oprysku oraz sekcji szerokosci
wykonywane jest przez AMACLICK
(obstuga przez AMATRON 3 / wielofunkcyjny uchwyt jest
wtedy niemozliwa).
Lampki nad wigcznikami sekcji szerokosci pokazujag, ktére z
sekcji sg wigczone.

(2) Wiaczniki sekcji szerokosci
Dla kazdej sekcji szerokosci jest do dyspozycji jeden wigcznik.
Jesli jest wiecej wigcznikdw, niz sekcji szerokosci, to wtgczniki z
prawej strony sg nieaktywne (np. opryskiwacz z 11 sekcjami).
AMACLICK z 13 wtgcznikami [[] 2 koncowe wiaczniki z prawej
strony sg nieaktywne.

(3) Przetgcznik wigczania ? / wytgczania oprysku
Ciecz robocza bedzie podawana przez wszystkie wigczone
sekcje szerokosci / ciecz robocza nie bedzie podawana.

© W celu oznaczenia nieaktywnych wtacznikdw sekcji szerokosci
l mozna zdjg¢ ostonki z tworzywa sztucznego.
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Usterka
9 Usterka
9.1 Alarm

Alarm niekrytyczny:

Meldunek o btedzie (Rys. 117) pojawia sie w
dolnej czesci wyswietlacza i zatgcza sie
trzykrotny sygnat dzwigkowy. Jesli to mozliwe,
usungc btad.

Alarm krytyczny:

Meldunek alarmu (Rys. 118) pojawia sie w
srodkowej czesci wyswietlacza i zatgcza sie
sygnat dzwiekowy.

1. Odczyta¢ meldunek alarmu z wyswietlacza.

2. @ Potwierdzi¢ meldunek alarmu.

CBRIN— 12.8 kmu Ll
I, 1568 m 3. 56a h!J
Fom. :I:I 5.68xa EIEBBB;E/QuE
i SRz in 548 A/min =
nElfn auto © T'ch' i =
] =
€/3 4500Le. @j;i@ b3 3

2 I T | T\I %Ooﬂ -
(IXRARXAXRKRAAT &
" Nie nczn:aanm?:‘zgnaacm:

zadanej wartosci ot
Rys. 119
CBIH— 12.B km/u gl
Sip 15EB m i 1 Sﬁup h‘_kl
Por— xu.i
£ 4
Przeplywomierz 534
2 nie wysyla ; %
é syghalu |
- —
¥ s
i Potuierdzic ENTER 1?%
Zlecenie 5 @1/84 E ;252::?
Rys. 120

9.2 Silnik ustalajacy nie dziata (pakiet Comfort UX Super)

Silnik ustalajacy zaworu ssacego:

Gdy silnik ustalajagcy nie dziata, mozna przerwac
naped i zawdr ssacy obstuzy¢ recznie.

W tym celu nalezy wykreci¢ srube u dotu pola
obstugowego.

Rys. 121

100
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Silnik ustalajacy czyszczenia wnetrza:

Gdy silnik ustalajgcy czyszczenia wnetrza nie
dziata, to czyszczenie wnetrza mozna zatgczy¢
przez pole obstugowe (Rys. 120/A,B).

Usterka

<

J:jm

Rys. 122

9.3 Awaria czujnika drogi (Imp/100m)

Wprowadzenie symulowanej predkosci jazdy w
menu Service Setup umozliwia dalszg prace po
awarii czujnika drogi.

W tym celu:

1. Odtaczy¢ kabel sygnatowy od
podstawowego wyposazenia ciggnika.

km/h |
sym. |
2. |Wprowadzi¢ symulowang predkosé
jazdy.
v . |
3. Potwierdzi¢ wprowadzenie.

— W menu Praca pojawi sie inwersyjny
(odwrécony) symbol predkosci jazdy KaER.

4. Podczas pézniejszego rozsiewu nalezy
utrzymywaé wprowadzong, symulowang
predkos¢ jazdy.

& Jedli zarejestrowane zostang impulsy
na czujniku drogi, komputer przetgczy

l sie na rzeczywistg predkosc¢ jazdy
podawang przez czujnik drogi!

Dane calkouwite od uruchomienia:
x «{omm
FPouw. calkouw.: 12368 xa
km/h
Calkow.litry 3698 Le. ity
Calk.czas oprys.: 12414
sym. km/h: 8.8k
o
Wer=ia MHH: F.BG6.A0Z2es
Jezdkiz OE/EHN/FRS__
I0FP-wer=sda; 5.5.1 [ﬂ§181f82
All-Gaste AG—423

Rys. 123
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AMAZIONENI-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 Tel.: +49 (0) 5405 501-0
D-49202 Hasbergen-Gaste Telefax: + 49 (0) 5405 501-234
Germany e-mail: amazone@amazone.de

http://  www.amazone.de

Zaktady: D-27794 Hude o D-04249 Lipsk e F-57602 Forbach
przedstawicielstwa fabryczne w Anglii i Franciji

Fabryki rozsiewaczy nawozow mineralnych, opryskiwaczy polowych, siewnikow, narzedzi uprawowych
i narzedzi do gospodarki komunalnej
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