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KAYTTOOHIEEN

lukeminen ja sen noudattaminen ei saa tuntua
epdmiellyttiviltd tai turhalta. Ei riitd, ettd olet
ndhnyt Roneen ja Ruullut, ettd se toimii hyvin, ja
ettd ostat sen usRoen, ettd RaiRRi sujuu sen
jélkeen itsestddn. Ndin Roneen ostaja aiheuttaa
vahinkoa itselleen ja tekee sen virheen, ettd hdin
syyttid mahdollisesta Roneessa estintyvdstd
hdiriostd Konetta eiRd itseddn. Jotta Ronetta
voitaisiin  Riyttdd oiRein, Rdyttdjin on
paneuduttava asiaan eli opeteltava Roneen
JoRaisen laitteen RdyttitarRoitus ja harjoiteltava
Roneen Rdsittelyd. Vasta sen jilkeen Roneen
Rayttdjd voi olla tyytyvdinen seRd Roneeseen ettd
itseensd. Tdmdn saavuttaminen on tdmdn Rdyt-
tdofijeen tarRoitus.

Leipzig-Plagwitz 1872. .0 okl
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Valmistajan osoite

Varaosien tilaus

Tunnistustiedot

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax: +49 (0) 5405 501-234

Sahkoposti: amazone@amazone.de

Varaosaluettelot 16ytyvat vapaapaasyiselta varaosien palvelusivulta
osoitteessa www.amazone.de.

Osoita tilaukset AMAZONE -liikkeelle.

Kayttéohjeiden julkaisutiedot

Asiakirjanumero: MG4536
Julkaisuajankohta: 11.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2012

Kaikki oikeudet pidatetaan.

Jalkipainos, myos osittainen, on sallittu ainoastaan
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG:n luvalla.
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Esipuhe

Esipuhe

Kayttajan antama palaute

Arvoisa asiakas

Olet hankkinut laadukkaan koneen AMAZONEN-WERKE,
H. DREYER GmbH & Co. KG:n kattavasta tuotevalikoimasta.
Kiitamme meille osoittamastasi luottamuksesta.

Varmista vastaanoton yhteydessa, ettei koneeseen ole tullut
kuljetusvaurioita ja etta siita ei puutu osia! Tarkasta toimitetun koneen
seka tilattujen erikoisvarusteiden taydellisyys kuormakirjan avulla.
Vahingot korvataan vain silloin, kun reklamaatio tehdaan valittémasti!

Ennen kuin otat koneen ensimmaista kertaa kayttoon, tutustu
huolellisesti tahan kayttdohjekirjaan ja erityisesti sen
turvallisuusohjeisiin. Luettuasi ohjeet huolellisesti [api osaat kayttada
tehokkaasti hyvaksi uuden koneesi tarjoamia etuja.

Varmista, etta kaikki koneen kayttajat lukevat ndma kayttdohjeet
ennen koneen kayttddnottoa.

Mahdollisten kysymysten tai ongelmien yhteydessa etsi neuvoa tasta
kayttdohjeesta tai ota yhteys paikan paalla olevaan
huoltokumppaniisi.

Saanndllinen huolto ja kuluneiden tai vaurioituneiden osien oikea-
aikainen vaihto pidentaa koneen kayttoikaa.

Arvoisa lukija

Paivitamme saanndllisesti julkaisemiamme kayttdohjeita. Antamanne
parannusehdotukset auttavat meita tekemaan kayttdohjeista vielakin
kayttdjaystavallisempia. Laheta ehdotuksesi meille faksilla.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax: +49 (0) 5405 501-234

Sahkdposti: amazone@amazone.de

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



1.2
1.3

2.1

3.1
3.2
3.3

4.1

42
421
422
43
4.3.1
432
433
43.3.1
433.2
4.3.3.3
4334
434
4341
4342
4343
435
4.3.5.1
435.2
4.3.5.3

4.3.6

437
438
4.3.9

4.4
4.4.1

4411
4412
4413
4414
44.1.5
44.1.6
4417

5.1
5.2

Sisallysluettelo
Ohjeita KAYAJAIIE ..o eeaaeea 7
ASIAKIFAN TAIKOIUS ... e 7
Kayttdohjeissa annetut sijaintitiedot..............oooiiii 7
Kaytetyt eSitySmMUOAOL..........co o 7
Yleiset turvalliSUUSONJEEL.........vveeiie e 8
Turvallisuustunnuksien eSitySMUOLO ... 8
TUOTEKUVAUS ... s 9
Syoéttdjen tekeminen ohjausyksikdssd AMATRON 3. 10
(0] ]1=11 0 0153 (0)Y7=T £ o TP PRSPPI 10
Ohjelmiston hIEIarKia@ ...........eeiiiiiiiiiiiei e e e e e e e e e e e et areeeee s 11
6=\ Y41 (e T 0] g Yo ) £ {0 I PP PP PPPRRPPIN 12
= E= Y= 1114 o T RS RRP 12
1= 10 £ V2= 114 T 13
Tilauksen laatiminen / k&ynnistdminen / hakeminen nyttoon ..........ccoocveeiiiiiiiiic e, 13
L0101 1= o T i1 = T LSRR 14
Konetietojen ValIKKO .........oouiiiiie e e e 15
Kaltevuuden s&&don kalibrointi (konetiedot | [ 104 ])..vverevevererrireerieierieeieeeeeee e 19
DistanceControlin (puomiston autom. korkeussdadon) kalibrointi (konetiedot| ﬁﬂmmb ....... 20
Pulsseja / litra (konetiedot | T 01/04]) ++reerereeeeseneneeeeeeeeee ettt 22
Pulsseja / litra -arvon maarittdminen — virtausmittari 1...........ccociii e, 23
Paluuvirtausmittarin tasaaminen virtausmittariin nahden ... 24
Pulsseja / litra -arvon sy6ttdminen manuaalisesti - paluuvirtausmittari...............cccccvveeeeenn. 25
Pulsseja / litra -arvon maarittaminen — virtausmittari 3.............cccccceei i 25
Ulosottoakselin ohjekierrosluku (konetiedot| o100 |) ............................................................ 26
Ulosottoakselin ohjekierrosluvun syottaminen....... ... 26
Pulsseja / ulosottoakselin kierros -arvon tallentaminen eri traktorien osalta ......................... 27
Ulosottoakselin ohjekierrosluvun hélytysrajan tallentaminen ............cccooooiiiii e, 27
Pulsseja / 100 m (konetiedot| Ijﬂm;ml) ................................................................................... 28
Pulsseja / 100 m -arvon syottaminen manuaaliSesti ...........cocccvveeiiiii i 29
Pulsseja / 100 m -arvon maarittaminen kalibrointiajon avulla..............cccccooieiiiiiiiiiiieeneee, 29
Pulsseja / 100 m -arvon tallentaminen eri traktorien osalta................cccccccvveeieeiiiicciiieeee e, 30
Osalohkojen kytkeminen pysyvasti paalle / pois (konetiedot | [F go/gs|) - ereveeererrererceereernenenes 30
Lahtokorotuksen maaritys (asetukset @b‘"m ) e 31
TrailTronin kalibrointi (KONEEAOt | [ g0a]) «+-vrevevrereerreerriiiririeiriisieirece s 32
Pumpun ohjekierrosluvun syéttaminen (konetiedot | [F gy/0a]) - eeeererrereereeennnieeernccens 32
ASEIUSVAIKKO ...t e e 33
Koneen perustietojen SyOtt@miNen ... 35
TrailTronin maaritys (perustiedot @BEJ% ) O 38
Tayttdbmaaran ilmoittimen maarittdminen (asetus @B“% ) S 39
Suutinten lukumaara / osalohko -tiedon syéttaminen (asetus @ pasee ) 41
DistanceControlin (puomiston autom. korkeussaadon) maaritys (asetus @mms ) PO 41
Kulmasuutinten maaritys (asetus @83’% )OSR 42
Comfort-paketin konfigurointi (asetus @83’% ) PP 42
Hydropneumaattisen jousituksen maaritys (asetus ) ............................................. 44
KAYTO PeIOIIA ..o 45
Menettelytapa k8yton YhteydeSSA.......coooiiiiiiii e 46
QIR0 )2 11 (e = 1Y Co PSPPSRI 47

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 5



Sisallysluettelo -
53 TOIMINNOt tYOVAIKOSSA ....ccciiviiieiiie ettt e e 48
5.3.1 Ruiskutuksen kytkeminen pAAIIE/POIS .........uuueiiiiiiiiiiieiee e 48
53.2 RUISKUtUSMEBArAN SAATO0. .....coi it e e 48
5.3.3 Ruiskutusseossailion tayttaminen vedella.................cco oo, 49
5.3.3.1 Tayttomaaran ilmoittimella ..............eeeeeieeiii e e e e rnrnenenrnenrnenee 49
5.3.3.2  liman tayttdmAAran ilMoOItinta .............uumiiiii et rnrnrnrnae 50
5.3.3.3  Comfort-paketti: automaattinen tayton IOpetUS ............ccccuiiiiiiieiiiieee e 50
5.3.3.4 Automaattinen taytdn lopetus taytettdessa paineliitdnnan kautta...................ccooo 51
534 TrailTron -seuranta-akseli/-aiSa ............oooiii e 52
5.3.5 DistanceControl (puomiston automaattinen korkeuden S8&t0) ...........cccevvvveeiiiiiiiiiiiee e 55
5.3.6 U (o1 1 PSSR 56
5.3.7 Osalohkojen KYtKENT@..........ooiiiii e 56
5.3.8 Valintatoimintokenttd (esivalintataitto)............ccooiiiii 58
5.3.9 Puomiston taittaminen yhdelta puolelta esivalintataitolla.......................ccccce e, 58
5.3.10  Puomiston korkeuden saatd (Profi-taitto)............cceevveiiiiiiiiiee e 59
5.3.11 Heilunnantasaajan lukitus / lukituksen avaus (Profi-taitto)............cccccoeeiiiiiii e, 59
5.3.12 Puomiston taittaminen (Profi-taitto)............c..ueeerieii i 60
5.3.13  Sivupuomin kokoontaitto (vain Profi-taitto 1)..........ccccccoeiimiiiii e 64
5.3.14 KalteVUUAEN SAAO........ueiiiiiiiiiieee et e e e e e e e 65
5.3.15  Vaahtomerkinta ...... ..ot e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e nnneeeas 66
5.3.16  Rajasuuttimet, paatysuuttimet tai lisGsuuttimet............cccoo 67
5.3.17  Hydropneumaattinen jousitus UX Super (valinnainen), Pantera ...............coccooiiiiiiie 68
5.3.18  Comfort-paketti UX Super (valinnainen), Pantera...........cccooeeiiiiiiiiii e 69
5.3.18.1 Ruiskutusseoksen laimentaminen huuhteluvedelld ... 70
5.3.18.2 Ruiskun puhdistus sailidn ollessa taysi (tydn KESKeYtys)........coooiiiiiiiiiiiiiiiiiciieee e 70
5.3.18.3 Ruiskun puhdistus sdilidn ollessa tyhja...............uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiee e 72
5.3.18.4 Imusuodattimen puhdistus sailiON OlleSSa taYSi ...........uuuuuuruiiiiriiiiiiiiiiiiiie e, 73
5.3.18.5 Automaattinen sekoitimen SAAL0 ...........coooi i 74
5.3.19  Comfort-paketti UF, UG, UX Special (valinnainen)............cccceeeeeeiiiiiieiie e 75
5.3.19.1 Ruiskutusseoksen laimentaminen. ..o 76
5.3.19.2 Ruiskun puhdistus sailion ollessa taysi (tyon KESKEYLYS).......ccccvviiiiiiiiiieeiiieiiieieeee e 77
5.3.19.3 Ruiskun puhdistus silidn ollessa tyhja............cooouiiiiiiiii e 78
5.3.19.4 Automaattinen sekoittimen poiskytkenta..............ccoooiiiiii 79
5.3.20  Etusailio jossa virtauksen vValvoNta ..o 80
LR 2 O B N = NV 111 {0 I = (0= 1 o S 81
54 Tyovalikon / ohjaussauvan NAPPAIMIEN VArauS ............ccccuviiiieeeeeiiiiiiieeeeeeeeeerreee e e e e eeeaneees 83
54.1 Vakiotaitto / kaltevuuden SAAL0 ..........oooiuiiiiii s 83
54.2 Puomiston taitto Profi | ... . ... 85
543 Puomiston taitto Profi 1l ... ... e 88
544 ESIValiNtataitto . ...oooeee e 91
6 ONJAUSSAUVA ....ciiiiiiiie et e e e e e e e b e e e e e ees 93
6.1 ==Y o T 1 SRS 93
6.2 B o101 ] = TS TP PPPPR PSP 93
6.3 Ohjaussauvan MAAritySValKKO..........cueiiiiiiii e 94
7 Osalohkojen ohjauslaatikko AMAGLICK ..., 95
71 ==Y o T 1 SRS 98
7.2 B o101 ] = TS PP PEPPR PSP 98
8 TOIMINTANAITIO ... 100
8.1 L P2 Y £ PRSP 100
8.2 Servomoottori mennyt epakuntoon (Comfort-paketti UX Super) .......ccccooviiioiiiniiiiiiie 100
8.3 Matka-anturi mennyt epakuntoon (IMp / 100 M) .....ccuumiiiiiiei e 101
6 Software AMABUS BAGO0117.1 02.14



Ohjeita kayttajalle

1 Ohjeita kayttajalle

Ohjeita kayttajalle -luku sisaltaa kayttdohjekirjan kayttdon liittyvia

tietoja.

11 Asiakirjan tarkoitus

Nama kayttoohjeet

. sisaltavat koneen kayton ja huollon kuvauksen.

. antavat tarkeita koneen turvalliseen ja tehokkaaseen kayttéon
liittyvid ohjeita.

. ovat osa konetta ja niiden on aina oltava koneen tai traktorin
mukana.

. tulee sailyttdaa hyvassa tallessa tulevaa kayttdéa varten.

1.2 Kayttdohjeissa annetut sijaintitiedot

Kaikki naissa kayttoohjeissa annetut suuntatiedot ovat aina
ajosuuntaan nahden.

1.3 Kaytetyt esitysmuodot

Menettelyohjeet ja reaktiot

Luettelot

Kuvien kohtien numerointi

Tehtavat, jotka kayttajan tulee suorittaa, on esitetty numeroituina
menettelyohjeina. Noudata annettujen menettelyohjeiden jarjestysta.
Menettelyohjeeseen liittyva reaktio on merkitty tarvittaessa nuolella.
Esimerkki:

1. Menettelyohje 1
—  Koneen reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

Luettelot ilman pakollista jarjestysta on esitetty mustilla pisteilla
merkitylla listalla.

Esimerkki:
° Kohta 1
° Kohta 2

Sulkeissa annetut luvut ilmoittavat kuvissa olevien kohtien numerot.
Ensimmainen numero ilmoittaa kuvan numeron, toinen numero
kuvassa olevan kohdan numeron.

Esimerkki (kuva 3/6)
. Kuva 3
. Kohta 6

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Yleiset turvallisuusohjeet

P

2 Yleiset turvallisuusohjeet

Asiaankuuluvien turvallisuusohjeiden ja turvallisuusmaaraysten
tunteminen ovat perusedellytyksena koneen turvalliselle kaytdlle ja
luotettavalle toiminnalle.

O

Kayttdohjekirjan
. on aina oltava koneen kayttépaikassa!

. taytyy aina olla helposti kayttajan ja huoltohenkildkunnan
saatavilla!

2.1 Turvallisuustunnuksien esitysmuoto

Turvallisuusohjeet on merkitty kolmikulmaisella tunnuksella ja sen
vieressa olevalla varoitussanalla. Varoitussana (VAARA, VAROITUS,
VARO) kuvaa uhkaavan vaaran vakavuusastetta ja tarkoittaa
seuraavaa:

VAARA

kuvaa valitonta vakavaa vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai vakavia ruumiinvammojal
(raajojen menettamisen tai pysyvia vammoja).

Naiden ohjeiden noudattamatta jattdminen saattaa valittdmaan
kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VAROITUS

kuvaa mahdollista keskisuurta vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai (vakavia)
ruumiinvammoja.

Néaiden ohjeiden noudattamatta jattdminen saattaa joissakin
tapauksissa kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VARO

kuvaa pienempéé vaaraa, joka voi aiheuttaa onnettomuuden
sattuessa lievia tai keskivaikeita ruumiinvammoja tai
esinevahinkoja.

S B> B P

TARKEAA

kuvaa velvoitusta erityiseen menettelytapaan tai
toimenpiteeseen koneen asianmukaisen kasittelyn
varmistamiseksi.

Naiden ohjeiden laiminly®dnti voi aiheuttaa héiriéitd koneessa tai
ympaéaristossa.

OHJE
kuvaa sovellusvinkkeja ja erityisen hyodyllisia tietoja.

Nama ohjeet opastavat kayttamaan optimaalisesti koneen kaikkial
toimintoja.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



3

Tuotekuvaus

Paavalikko

Paavalikko koostuu useammasta alivalikosta, "
joissa on ennen toiden aloittamista Tilaushro: 3

) syétettava tiedot,

) maaritettava tai syotettava asetukset.

Tydvalikko

) Tyon aikana tydvalikko ilmoittaa kaikki

tarvittavat tyotiedot.

) Konetta ohjataan kayton aikana tyévalikon

valityksella.

Tuotekuvaus

AMABUS-ohjelmiston ja AMATRON 3 -kayttopaatteen avulla
voit ohjata, kayttaa ja valvoa AMAZIONE-koneita mukavasti.

Tassa kayttdohjeessa kuvataan kasvinsuojeluruiskujen UIF, UX,
UG ja PANTERA kayttda ohjausyksikon AMATRON 3 avulla.

Kasvinsuojeluruiskun kayttd ohjausyksikolla AMATRON 3
vaihtelee puomiston taittotyypin ja koneen varusteiden mukaan.

AMAZDONE -kasvinsuojeluruiskut voidaan varustaa seuraavilla
puomiston taitoilla:

. Profi | / Il, Profi LS Load-Sensing-hydraulijarjestelmalle
° Esivalintataitto
° Vakiotaitto kaltevuuden saadolla tai ilman

Ohjausyksikkd AMATRON 3 ohjaa koneen tietokonetta. Nain
koneen tietokone saa kaikki tarvittavat tiedot ja huolehtii kayttdmaaran
pinta-alariippuvaisesta saadésta kulloisenkin ajonopeuden
mukaisesti.

Ohjainyksikkd AMATRON 3 tallentaa kaynnistetyn tilauksen
tiedot.

Ohjainyksikkd AMATRON 3 koostuu paavalikosta ja tyovalikosta.

Konetyyppi : U Tilaus

Ohjemddrd: 258 1/ha Kone

Pulsseja # litra: BES

Sdilidkoko: 5208 litra

Tydleveys: 24.80m

B — - Asen.

Tydvalik Ohje

Kuval

CBH— 12.8 km/t [Shift |

L4, 1568 m 3. Sbar

P.zala: 5.E8ha 2501/ha

& . 549 min 190%
Auto Auto TT

DO9I I ] I
YAKZARXAXKKXRLT

Benm 8.81/min Bem
Tilaus: s A @BUBS ;ﬂfﬁ?
Kuva 2
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Tuotekuvaus

3.1 Syottojen tekeminen ohjausyksikossa AMATRON 3

© Ohjausyksikon AMATRON 3

l kayttda varten tadssa kayttdohjekirjassa
on kuvattu toimintokentat; talla
halutaan selventaa sita, etta kyseiselle
toimintokentalle kohdennettua
nappainta tulee painaa.

Esimerkki:

e  Toimintokenttd £

Kayttbohjekirjassa oleva kuvaus:

A Suorita toiminto A.
Toimenpide:

Kayttaja painaa toimintokentalle kohdennettua
nappainta (Kuva 3/1), kun han haluaa suorittaa
toiminnon A.

3.2 Ohjelmistoversio

ARATTROR T

"

L0
X,
00

=D

Kuva 3

Tama kayttdohjekirja patee alkaen ohjelmistoversiosta:

Kone:

MHX-Versio: 7.15.xx

10
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L

3.3

Ohjelmiston hierarkia

Paavalikko

Tuotekuvaus

<——> Tyévalikko

70

A

slup

Tilauksen valikko

Nimi

Muistiinpano

Ohjemaara

Tilauksen
aloittaminen/jatkaminen
Tilauksen poisto

Paiva- tai tilauskohtaisten
tietojen poisto

Asetusvalikko

Syo6tén vianmaaritys
Ulosannon vianmaaritys
Nopeussimulaattori
Koneen perustiedot

o Konetyyppi

¢ Puomistotyyppi

¢ Sailion koko

o Tayttdmaaran ilmoitin

o Tybleveys

e Osalohkojen lukumaara

e Suuttimia / osalohko

o Virtausmittarien
lukumaara

¢ Paineensaatévakiot

¢ Reunasuuttimet

¢ Vaahtomerkinta

e Reunasuuttimien
maaritys

o Comfort-paketti

¢ DistanceControl

o Taittotyyppi

o Hydropneumaattinen
jousitus

¢ Alipaineen halytysraja

e TrailTron

e Oljyvaraaja

o || A
10

Konetietojen valikko

Kaltevuuden saato /
DistanceControlin kalibrointi

Pulsseja / litra

Ulosottoakselin
ohjekierrosluku

Pulsseja / 100 m

Osalohkojen jatkuva
poiskytkenta

Yksittaisten osalohkojen
valinta

Tayttomaaran halytysraja
Lahtokorotus
Maaraaskel
Maksimipaine
Minimipaine
Ruiskutuspuomiston
automaattinen lukitus
Matkalaskuri

Autolift

TrailTronin kalibrointi
Pumpun ohjekierrosluku
High-Flow
DistanceControl

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Kayttoonotto

4 Kayttodnotto

4.1 Paavalikko

Paavalikko nayttaa

e valitun konetyypin. Konetyyppi : ux Tilaws
B

e  aloitetun tilauksen tilausnumeron. i auchess e

e  syotetyn ohjemaaran. Ohjemddrd: 250 1/ha Kone

. 1. virtausmittarin Pulsseja / litra -arvon.
Pulsseja # litra: BES

. ruiskutusseossailion koon litroissa.

Sdilidkoko: S200 litra
. ruiskutuspuomiston syotetyn tyleveyden Tudleveys: 24.00m
[m].
* — - Asen.
Paavalikon alavalikot: Tgeneal ik Ohje
Kuva 4

Tilaus

Tilausvalikon haku nayttéon (ks. sivu 13)
. Tietojen sy6ttd uudelle tilaukselle.

. Kaynnista tilaus ennen tydn aloittamista.
. Enintdan 20 kasitellyn tilauksen maaritetyt
tiedot tallennetaan muistiin

Kone

Konetietojen valikon haku nayttoon (ks.
sivu 15)

. Konekohtaisten tai yksildllisten tietojen
syotto.

Asen.
‘_ Asetusvalikon haku nayttdon (ks. sivu 33)

. Perusasetusten sy6tto.

12 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Kayttoonotto

4.2 Tilausvalikko

Tilaus

__ 1 Valitse paavalikosta Tilaus!

Tilausvalikossa
. voit laatia ja kdynnistaa tai jatkaa yksittaisia tilauksia.

. voit hakea tallennettuja tilaustietoja nayttéon. Voit tallentaa
enintdan 20 tilausta (tilausnumerot 1 — 20).

& Kéaynnistettdessa tai jatkettaessa tilausta aiemmin esilla ollut
l tilaus lopetetaan ja tallennetaan automaattisesti.

42.1 Tilauksen laatiminen / k&ynnistdminen / hakeminen nayttéon

Kun avaat tilausvalikon, nayttéon tulee : = :
. . . e . Tilausnro: 4 kdynnist.
kaynnistetty (viimeksi kasitelty) tilaus. Himi:
mic L
@ . . . Hul S s n e n s i
Valitse uuden tilauksen laadintaa varten
tilausnumero [ 1/z], phdendard. bt 1/ha
valmis ha: 36.52ha .
. ) . . Tunni t: 3.6 1 Rl
. +eista_| Poista valitun tilauksen tiedot Keskimddr. : 10. 85 ha/t
levit. mddrd: 9136 Li.
ini hasvrk: 3.21ha i
“/ Madrasork ge2  Li. creists
° ¥ Syéta nimi funtiasvrk: 8.3 t Poizts
Fuak .
tiedot
@ 416
. mis. | Sy6ta muistiinpano Kuvas
o Syo6ta ohjemaara

k&unn.
o : Kaynnista tilaus, jotta kertyvat tiedot

tallennetaan taman tilauksen alle.

Poista
paniale o
I tigdot

Poista paivakohtaiset tiedot

o Kasitelty alue (ha/vrk)
o Levitetty lannoitemaara (maara/vrk)

o  Tyodaika (tuntia/vrk)

. Ennestaan tallennetut tilaukset

l voidaan hakea naytté6n avulla

kawnn.
:» avulla.

ja kaynnistaa uudelleen

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 13



Kayttoonotto

Painettuna oleva Shift-nappain l
6):

Til.
eteene
° I Tilauksen selaus eteenpain.

(Kuva

Til.
laakser.

I Tilauksen selaus taaksepain.

422 Ulkoinen tilaus

PDA-tietokoneen kautta ulkoinen tilaus voidaan
valittda ohjausyksikolle AMATRON 3 ja
kaynnistaa.

Tama tilaus saa aina tilausnumeron 21.

Tiedonsiirto tapahtuu sarjaliitdinnan kautta.

eta

. Ulkoisen tilauksen lopetus.

1/ha

. Ohjemaaran syotto

P

Tilausnhro: 2 kdynnist. Ti1
Hilmize i Eisanarnisi eteerr
=
L T N S P P P
Ohjemddrd: 208 kgasha Til.
taakser.
valmis ha: 8.88ha
Tunni t: a.a t
Keskimddr. : 8.880hast
levit. mddrd: a Li.
hasvrk: 8.80 ha
Mddrd/vrk: a Li.
ncl'uni'iu./vrk: 8.e t
@ 2528
Kuva 6
Tilausnro: 21 loreta
ulkoinen
- tilau=s
Ohjemddrd: 258 1/ha
1/ha
valmis ha: 8.88ha
Tunnit: 8.0 t
levit. mddrd: a Li.

Kuva 7

14
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Kayttoonotto

4.3 Konetietojen valikko

l Kone

Valitse paavalikosta Konetiedot!

Konetiedot on sydtetty jo tehtaalla ohjausyksikk66n AMAATRON 3.

Ennen ensimmaista kayttdonottoa konekohtaiset tiedot ja sdadot on
tarkastettava konetietojen valikosta ja tarvittaessa ne on korjattava
(saatdjen sovittaminen / kalibroinnin tekeminen).

Kallistussdiddon kalibrointi

Sivu yksi ﬁptmusl(Kuva 8) %

i o
e )
d Pulsseja # litra: EES t‘
o Kaltevuuden saadsn kalibrointi i
(valinnainen, ks. sivu 19)
V.ottoaks. . — »
o  DistanceControlin kalibrointi ohje-k. luku: S491/min | L}
(valinnainen, ks.sivu 20)
@ Pulsseja’100n: 13005 iy
. - | Pulsseja / litra -arvon maaritys / @91;93 I./1006m
syottd (ks. sivu 23).
Kuva 8
Fo Nt
o Ulosottoakselin ohjekierrosluvun

syottaminen (ks. sivu 26).

s
o)

o [171%n Matka-anturin kalibrointi (ks. sivu

29).

@ Sivu kaksi (Kuva 9) T:,i_.ﬁz'i'tk‘gh-"' o
u

1A

ﬁ yksittdisten lohkojen 5
. Osalohkojen kytkeminen pysyvésti valinta: Pd. e

pois paaltd. Naytdssa nakyva luku (Kuva 9)
kertoo pysyvasti pois kytkettyjen
osalohkojen lukumaaran (luku 0 = yhtaan
osalohkoa ei ole kytketty pois). (Ks. sivu

I

Tdyt tatason
hilytysraja: 2081litra

Hal

30).

“os BZ/E3 konfig.
. " | Yksittaisten osalohkojen @ onTrs

valintatoiminnon kytkeminen paalle/pois. Kuva9

(Ks. sivu 57).
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Kayttéonotto
. .| Tayttdbmaaran halytysrajan

sy6ttdminen.

—Ruiskutuskaytdossa kuuluu varoitusaanimerkki,
jos ruiskutusseossailion tayttdmaara laskee
alle tayttdmaaran halytysrajan.

L

o [*°"fi3] | ahtdkorotuksen maaritys

(ks. sivu 31).

@ Sivu kolme (Kuva 11)

Mddrd
%

. Maaraaskelen syottd. Syota
haluamasi maaraaskel (tdssa 10 %).

—  Kun ruiskutuskaytdssa painetaan nappaimia

/ , kayttdmaaraa muuttuu
kullakin nappaimen painalluksella syotetyn
maaraaskelen verran.

T

\hol

bar

A
maks

Asennettujen
ruiskutussuuttimien suurimman ja
pienimman sallitun ruiskutuspaineen syotto.

—  Ruiskutuskaytéssa kuuluu
varoitusaanimerkki, jos sallitut
ruiskutuspaineet ylittyvat tai alittuvat.

El
. 2 I Heilunnantasaajan automaattinen
lukitus paalle ja pois.

poiskytketyt
lohkot:
o

yksittdisten lohkojen

valinta:

Tédyt t6tason

|

pa. I =E

hidlytysraja: Z2081litra

@az;aa konfig.
Kuva 10
Mddrdaskel : 18% j Madei

=

maks. paine:

min.paine:

autom. lukitus:

1bar ! oo
 Hin.

i )

= H

@awm Auto

fnf VARO
Ruiskutuspuomisto vaurioituu, jos

automaattinen lukitus tapahtuu
koneen ollessa vinossa.

—  Kytke automaattinen lukitus pois
paalta.

Kuva 11

16
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@ Sivu nelja (Kuva 12)

Matkalaskuri paalle / pois.

Ajourien l16ytamiseksi ajettu matka
ilmoitetaan paisteessa. Matkalaskuri
aloittaa matkan mittaamisen heti, kun
"ruiskutus" on kytketty pois paalta.

Auto Lift nostaa ennen kaantamista puomiston
sisdansyotettyyn korkeuteen.

o Iml Ruiskutuksen poiskytkennan
yhteydessa puomisto nostetaan
automaattisesti ylos.

Autoliftin paalle-/poiskytkenta.

o oy o

o ? M| Ruiskutuksen paallekytkennan

yhteydessa puomisto lasketaan
automaattisesti alas.

Saada puomistokorkeus (katso sivu 60).
DistanceControl:

DistanceControl sdatelee automaattisesti
puomiston kallistuksen ja korkeuden asetusta.

Kun ruiskutus kytketdan pois paalta
paistekdanndksen yhteydessa, puomisto nousee
automaattisesti sisdansyotettyyn korkeuteen.

Paistekdannoksessa nostetun puomiston saatd
voidaan kytkea pysyvasti pois paalta:

s W e

) ? U Nostetun puomiston kallistuksen

saadon kytkenta paalle/pois
paistekdannoksessa.

A

t

) m Nostetun puomiston korkeuden
saadon kytkenta paalle/pois
paistekdannoksessa.

.;"?")..
Kal
[ ]

TrailTronin kalibrointi (ks. 32).

Kayttoon

otto

Matkalaskuri Po-

Autoliftin Pa.

TrailTronin kalibrointi

i

'ﬂ RN
E 3
i

—
>
—F

-

ﬁﬂ Cal
04/05
Kuva 12
Matkalaskuri: Po. iimtﬂ
A
m
autom. kallistus- Po
sddtd pdisteessa: : I ) I
RAA
Automaattinen t
korkeus- saato Po-
pdisteella: ﬁ%fm
TrailTronin kalibr.
"l B
ﬁﬂ Cal
04/05

Kuva 13
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Kayttoonotto
@Sivu viisi ﬁﬂo&m:sl (Kuva 14) High - Flow ”ngél
g :
High-
Flouw
Valinnainen malleille UX Super ja PANTERA.
't_léé] Pump-.ohjek-luku: S4O0rpm @‘?
Hi gh-
. Flow | Kayttdomaaran lisdamisen
kytkeminen paalle/pois nestemaisen @
lannoitteen levitysta varten. DC-tila: Kallist .-
Tila
Ok
. Vain UX: Pumpun ohjekierrosluvun
syotto (ks. 32). ﬂl05;’06
] Kuva 14
. T''e [ pC-kayttdtavan syottd.

DistanceControl kayttaa kaltevuuden
saatda tai puomiston taittoa.

18 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Kayttoonotto
43.1  Kaltevuuden saadon kalibrointi (konetiedot [ @, o))
& Sahkotoimisen tai hydraulisen kaltevuuden sdéaddén moitteeton
toiminta edellyttaa, ettad kaltevuuden saatd on kalibroitu oikein
l (kaltevuuden kalibrointi).

Tee kaltevuuden kalibrointi
. ensimmaisen kayttdonoton yhteydessa

e  jos naytdssa nakyva vaakasuora ruiskutuspuomiston suuntaus
poikkeaa ruiskutuspuomiston todellisesta suuntauksesta.

° kerran kauden aikana.

E T
. . Kallistuskalibrointi
1. | g Aja keskiasentoon. o T
. ) 1. Aja keskiasentoon iF
Suuntaa ruiskutuspuomisto vaakasuoraan 2. Mddritd keskiasento
maan pintaan 3. Aja oikeaan vasteeseen P i e
: 4. Mddritd oikea vaste
5. Aja vasempaan vasteeseen ar
E. Mddritd vasen vaste
2. L * |Masrita keskiasento. N
maks. "
T, oik.

3. Aja oikeaan aariasentoon, kunnes H ﬁ
oikea etaisyystuki koskettaa maata maks. "
kevyesti. ras.

N Kuva 15
maks.”

4. |_°ik- | Maarita oikea aariasento

5. /=1 Aja vasempaan aariasentoon,
kunnes vasen etaisyystuki koskettaa maata
kevyesti.

maks. ™

6. L= | Maarita vasen aariasento.
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Kayttoonotto

4.3.2 DistanceControlin (puomiston autom. korkeussaadon) kalibrointi (konetiedot
| @01,."01-1|)

& DistanceControlin moitteeton toiminta edellyttda oikein tehtya
l kalibrointia Tee kalibrointi

. ensimmaisen kayttédnoton yhteydessa.

. kerran kauden aikana.

& Ennen DistanceControlin kalibrointia on varmistettava, etta alusta on
l tasainen eika se vieta, ettd ultradanianturien alapuolella ei ole
syvennyksia, ettd alustan pinta ei ole liian siled (esimerkiksi asfalttia
tai betonia).
Kone
1. Vaihda konevalikkoon.
2. Vaihda DistanceControlin

kalibrointivalikkoon.

Varsinainen kalibrointi tapahtuu kolmessa Distance Control kalibrointi: =
vaiheessa. g Gt daipien sadton 1 1
=Prina ndppdintd "vaakasuora
kalibrointi

Vaakatasokalibrointi =Paina ndppdintd "manuaalinen

kalibrainti” ja paina puomisto ‘w
. hitaasti wvasemmalla puolella Lﬁﬂ;ﬂ
! . e . .. kdsin alas (n.<48cm
3. Kaynnista vaakatasokalibrointi. maanpinnan yldpuolelle), odota
merkkiddintd ja pddstd puomisto
T, vapaaksi
=Laita puomisto jdlleen kidsin LZ%‘:‘E:;
. vaakasuoraan asentoon ja paina
4. ’ Suuntaa PuomlSt(? nippdintd “"automaattinen
vaakatasoon. Kummankin anturin kalibraointi” T,
kulloinenkin korkeus nakyy naytéssa (Kuva | THUOMIO! ! astu syrjddn
17). puomiston luota Prs
Kuva 16
— Jos nayttoon ilmestyy palkki nyt ] ] L.
vaakasuorassa: Distance Control kalibrointi: = =
Pl T T 1 1
@ k¢ saada vaaka- —
5. vahvista vaakasuora asento. kg sSUoraan: lo PW
h
ki o 2] a‘:ﬁﬁ
meg 1 1 fa
me 1 o
v{ vasehn! oikea: St
"Li 169cm 178cm | Seroms
Hid Palkki waakasuvorassa,
ke vahvista T,
i vuorohdppdimelld
puomiston luota = o=
Kuva 17
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L

° Kalibroinnin tekeminen kasin

Y

1. Kaynnistd manuaalinen kalibrointi.

2. Paina puomiston vasenta puomia kadella
alaspain, kunnes puomin paa on n. 40 cm
maanpinnan ylapuolella. Pida puomia tédssa
asennossa n. 5 sekunnin ajan.

—  Ohjausyksikk6 AMATRON 3 iimaisee
aanimerkilla, etta se on tunnistanut
asennon.

3. PA&asta puomisto tdman jalkeen ja odota,
kunnes naytdssa lukee "palkki nyt
vaakasuorassa".

4. Jos puomisto ei palaa automaattisesti
keskiasentoon (nain voi tapahtua puomiston
ripustuksen hankauksesta johtuen),
puomisto taytyy siirtda keskiasentoon kasin.

5. @Vahvista vaakasuora asento.

° Automaattinen kalibrointi

Auto

1. (Kuva 18) Kaynnista automaattinen
kalibrointi.

VAARA

Loukkaantumisvaara puomiston
kallistuessa itsestaan!

A\

Automaattisen kalibroinnin aikana
puomiston kallistelualueella oleskelu
on kielletty.

— Puomisto nousee ensin automaattisesti
vasemmalta ja sitten oikealta puolelta.
Taman jalkeen palautetaan vaakasuora
asento.

—  Kun automaattinen kalibrointi on saatu
paatokseen, tietokone nayttda tdman
naytdssaan (Kuva 20).

2. @ Poistu valikosta.

& Jos puomisto ei ole tasmalleen
vaakatasossa, kyse ei ole virheesta.

Kayttéonotto
Distance Control kalibraointi: ==}
=Peina ndppdintd "wvaakasuora 1 1
kalibrointi
=Paina ndppdintd "manuaalinen
kalibrointi” ja paina puomisto w
hitaasti vasemmalla puolella W
kdsin alas (n.4B8cm
maanpinnan yldpuolelle), odota
merkkiddntd ja pddstd puomisto
vapaaksi
=Laita puomisto jdlleen kdsin 1 fAute T
vaokasuoraan asentoon ja paina
ndppdintd "aultomaattinen
kalibrointi” ?%a
(!!HUOT_HO!! astu syrjdidn
puomiston luota ‘:ﬂ.;g:?
Kuva 18
Distance Control kalibrointi: = =
=T T
kgt Ty 1 1
k. . .
-:: Paina puomisto |
q 1 1 o
£y hitaasti n.40cm N
ki maanpilnnan p
n{d ylipuolelle Jja }a
modota merkki&antatfe
=Lg I Auto I
:: Palkki wvaakasuorassa, na
vahvista
ks vuorondppdimel 14 ?ﬁ?&:‘
R | BRI AR
puoniston luota ‘:ﬁzp:ﬁf
Kuva 19
Distance Control kalibraointi: ==}
T T
—Priss wimmiimli "malacimu. I 1
ki
P4 i iapbton_. g o' 4
g alibrolntl o
h g
kitoiminnassa, astu B
n{syr . Jj3dn puomistonta
o luota bo
-Ld 1 futc 1
ol Kalibrointi lopetettu, [
vahvista
ks vuoronidppdimel 14 1%
iRl
puoniston luota ;2'525?1‘

Kuva 20
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Kayttoonotto

4.3.3

P

Pulsseja/ litra (konetiedot | ﬁﬂ[mmb

Ohjausyksikkd AMATRON 3 tarvitsee virtausmittarin /
paluuvirtausmittarin kalibrointiarvoa "Pulsseja / litra"

o  kayttdmaaran [I/ha] maarittamiseen ja saatelyyn.

o levitetyn ruiskutusseoksen paivakohtaisen maaran ja
kokonaismaaran [I] maarittamiseen.

Jos kalibrointiarvo ei ole tiedossa, kalibrointiarvo "Pulsseja / litra"
on maaritettdva kalibroimalla virtausmittari / paluuvirtausmittari.

Voit sy6ttaa virtausmittarin / paluuvirtausmittarin kalibrointiarvon
"Pulsseja / litra" manuaalisesti ohjausyksikkoon AMATRON
3, jos tarkka kalibrointiarvo on tiedossa.

Jotta kayttdmaara voidaan laskea tasmallisesti yksikdssa [I/ha],
virtausmittarin kalibrointiarvo "Pulsseja / litra" on maaritettava
vahintadan kerran vuodessa.

Maarita virtausmittarin kalibrointiarvo "Pulsseja / litra" aina:
o  virtausmittarin irrotuksen jalkeen.

o  pitempaan jatkuneen kayton jalkeen, koska virtausmittariin
voi muodostua ruiskutusnestejgamien kerrostumia.

o jos tarvittavan ja todella levitetyn kayttémaaran [I/ha] valilla
havaitaan eroa.

Jotta levitetty ruiskutusseosmaara voidaan laskea tdsmallisesti
yksikdssa [l], paluuvirtausmittari on tasattava vahintaan kerran
vuodessa virtausmittariin ndhden.

Tasaa paluuvirtausmittari virtausmittariin nahden:

o virtausmittarin kalibrointiarvon "Pulsseja / litra"
maarittdmisen jalkeen.

o paluuvirtausmittarin irrotuksen jalkeen.

22
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Kayttoonotto

° DFM 2 — Paluuvirtausmittari

4.3.3.1 Pulsseja/ litra -arvon maarittdminen — virtausmittari 1
. DFM 1 — Virtausmittari
e DFM 3 - High Flow
1. Tayta ruiskutusseossailiodn puhdasta vetta

©

(n. 1000 I) ruiskutusseossailion molemmilla
puolilla olevaan tayttdmerkintaan saakka.

Kytke ulosottoakseli paalle ja kayta
pumppua kayttokierrosluvulla (esimerkiksi
450 kierr./min).

Kaynnista kalibrointitapahtuma.

Kytke ruiskutuspuomisto paalle ja paasta
vahintaan 500 | vetta (tayttdomaaran nayton
mukaan) ruiskutuspuomiston kautta.

Nayttd kertoo pois laskettavan vesimaaran
jatkuvasti maaritettavan "pulssien" arvon.

Kytke ruiskutuspuomisto ja ulosottoakseli
pois paalta.

Maarita pois laskettu vesimaara
tasmallisesti tayttdmalla
ruiskutusseossailioon taas vetta
ruiskutusseossailion molemmilla puolilla
olevaan tayttdmerkintaan saakka

o) mitta-astian avulla,
o) punnitsemalla tai
o  kayttdmalla vesimittaria.

Syota maaritetyn vesimaaran arvo,
esimerkiksi 550 I.

@ Paata kalibrointitapahtuma.

Ohjausyksikkd AMAATRON 3 laskee
automaattisesti kalibrointiarvon Pulsseja /
litra, nayttda kalibrointiarvon ja tallentaa
sen.

)

Puls.
un 1 | Syota DFM 1:n pulssit.

un 2 | Tasaa DFM 2.

W3 } Syotda DFM 3:n pulssit.

Tdytd 160688 litraa puhdasta
~ettd

Sdddd pumpun nim.kierrosluku
Kytke ruisku pddlle

Ruiskuta wihint. 588 litraa
Kuytke ruisku pois pddltd
Syidtd ruiskutetiu litram.

Pulssit: 365851

nykginen asetus:

B65Pulsseja # litra

Kuva 21

Software AMABUS BAG0117.1 02.14

23



Kayttoonotto

4.3.3.2

.
1. |92 |vaihda valikkoon "Virtausmittarin 2

tasaaminen".

2. Téayta ruiskutusseossailiodn puhdasta vetta
(n. 1000 I) ruiskutusseossailion molemmilla
puolilla olevaan tayttdmerkintdan saakka.

3. Kytke ulosottoakseli paalle ja kayta
pumppua kayttdkierrosluvulla (esimerkiksi
450 kierr./min).

Aloi ta
VH 2

tasaus
4

Kaynnista tasaaminen.

Paluuvirtausmittarin tasaaminen virtausmittariin nahden

Tdytd 1600 litraa puhdasta

& Tasaaminen voi tapahtua vain, kun
l "Ruiskutus"” on kytketty pois paalta

& Kun viereinen ilmoitus ilmestyy
nayttéon, tasaaminen on saatu
paatdkseen.

5. @ Paata paluuvirtausmittarin

tasaaminen.

—  Ohjausyksikk6 AMATRON 3 laskee
automaattisesti kalibrointiarvon "Pulssit
DFM 2", nayttaa kalibrointiarvon ja tallentaa
sen.

~ettd vH 1
- Sdddd pumpun nim.kierrosluku
= Kutke ruisku pddlle
- Roiskuta vdhint. 588 litraa Tkgq
- Kytke ruisku pois pddltd
- Sy&td ruiskutettu litram. Puls.
VH 1
Pulssit: | E
nykyinen asetus: t‘
Kal.
EESPulsseja # litra v 2
o
Kuva 22
- Tdytd 1668 litraa puhdasta Alaoita
vettd tai ruisk.ainetta UH 2
- Sdddd pumpun nim.kierrosluku ' tasaus
- Aloita tasaussddtd
= Anna virrata vdhint. 188
litraa 1.virtaus- mittarin Tkgq
ldapi
= Lopeta tasaussddt. Puls.
UH 2
Puls. VH 1: BES5Puls./lit.
Virtaus VH 1: Blitra
nukyinen asetus:
Puls. VH 2: BPuls.”lit.
o
Kuva 23
- Tdytd 1668 litraa puhdasta Alaita
vettd tai ruisk.ainetta VH 2
- SR el i i tu ' tasaus

-

Tasauss. n
- Puls.
VH 2

Pu t.

Vi

nyl vuorondppdimelld

Pu t.
o
Kuva 24

24
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Kayttoonotto
4.3.3.3 Pulsseja/ litra -arvon sydttdminen manuaalisesti - paluuvirtausmittari
}L‘ﬁ - Téigil::i IE_BB liiruu_puhdusiu Aloita
1. L Sybté virtausmittarin 2 pulssit. = 55;55 :-:l:'lp:l:l ﬁli‘r}l?ll(?z:::sluku izguﬁs
- :lni ta, ius?ussﬁ.ﬁfﬁi et
v o 11traa 1.virtaus— mittarin *\L‘éflv’l
2. Vahvista syottdmasi arvo. ldpi
= Lopeta tasaussdit. Pul-lnl 52.
Puls. VH 1: EBSPuls.”lit.
Virtaus VH 1: Blitra
nykyinen asetus:
Puls. VH 2: BPuls.”lit.
o
Kuva 25
4.3.3.4 Pulsseja/ litra -arvon maarittdminen — virtausmittari 3
& DFM 3:n Pulsseja / litra -arvon maarittamista varten DFM 3 taytyy
l asentaa DFM 2:n paikalle nestekiertoon.

1. Asenna DFM 3 DFM 2:n paikalle.

2. Kirjoita DFM 2:n pulssimaara muistiin.

3. Aloita tasaus (ks. sivu 24).

4. Kirjoita nyt maaritetty pulssimaara muistiin.

5. Syo6ta DFM 3:n osalta maaritetty pulssimaara.

6. Korvaa DFM 2:n pulssimaara muistiin kirjatulla DFM 2 -arvolla.

7. Asenna DFM 3 ja DFM 2 takaisin oikeille paikoilleen.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Kayttoonotto

4.3.4 Ulosottoakselin ohjekierrosluku (konetiedot | i mmb

) uistiin voidaan tallentaa kolmen traktorin
£ Muistii id tallentaa kol traktori
l o  ulosottoakselin ohjekierrosluvut

o  pulssit / ulosottoakselin kierros.

. Kun jokin muistiin tallennetuista traktoreista valitaan, otetaan
samalla kayttdon kyseisen traktorin ulosottoakselin
ohjekierrosluku seka pulssimaara / 100 m.

. Ohjausyksikkd AMATRON 3 valvoo ulosottoakselin
ohjekierroslukua. Ruiskutuskaytdéssa kuuluu varoitusaanimerkki,
jos syotetty halytysraja ylittyy tai alittuu.

4.3.4.1 Ulosottoakselin ohjekierrosluvun sydttaminen

&

1 1/min

Syota ulosottoakselin
ohjekierrosluku.

Sydta ulosottoakselin ohjekierrosluvuksi
arvo "0", jos

- ulosottoakselin kierroslukuanturia ei ole.

- kierrosluvun valvontaa ei haluta.

v

2. Vahvista syottdmasi arvo.

3. Syota halytysarvo kierrosluvun valvontaa
varten. (Ks. sivu 27).

V.ot toaks. a
ohje-k. luku: 548 1/min
w 1/min

Pulsseja # voimano

kierros: 3Fulssit
x Hil . raja: + 18%#
- 25%
Kuva 26

26
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4.3.4.2

Kayttoonotto

Pulsseja / ulosottoakselin kierros -arvon tallentaminen eri traktorien osalta

% V.ot toaks. . E
1. mﬁn1Va"$e[nu5ﬁvaHkko_ ohje-k. luku: S481/min '
H 1/min
Pulsseja # voimano
kierros: JPulssit
< Hdl.raja: + 183
- 25% :
-%
hal.
Kuva 27
2. @ @ Valitse traktori (Kuva Muuts
28/1 ) traktori
Uu;iise traktori:
wusi ruls —*Schlepperl : JPulsskier.
AEA i i Schlepper2 : SPFuls/kier. 'wusi ruls
3. _ Syota Pulsseja / ulosottoakselin Schlspperd’: P Pularkicr
kierros.
4, Vahvista sy6ttamasi arvo.
@ ¥ V
l Valitun traktorin traktorinimen
muuttaminen.
Kuva 28
4.3.4.3 Ulosottoakselin ohjekierrosluvun halytysrajan tallentaminen
& Ruiskutuskaytdssa kuuluu varoitusaanimerkki, jos ulosottoakselin
senhetkinen kierrosluku ylittaa tai alittaa ulosottoakselin sydtetyn
l ohjekierrosluvun halytysrajan.
hil. ' ni_inuks. . a
1. s Syéta ulosottoakselin Srassl kol AL B i

maksimipoikkeama ylahalytykseen saakka.

2. Syota ulosottoakselin ohjekierrosluvun

suurin sallittu poikkeama, esimerkiksi + 10

% (ulosottoakselin suurin sallittu

kierrosluku: 540 kierr./min + 10 % = 594

kierr./min).

v

3. Vahvista syottdmasi arvo.

4, % Toista vaiheet 1 — 3 esimerkiksi

arvoa - 25 % varten (ulosottoakselin pienin
sallittu kierrosluku: 540 kierr./min - 25 % =

405 Kierr./min).

Pulsseja # wvoimano

kierros: 3Pulssit
« Hdl . raja: + 18%
- 25%

Kuva 29
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Kayttoonotto

4.3.5

P

Pulsseja /100 m (konetiedot | Eﬂmmb

Ohjausyksikko AMATRON 3 tarvitsee kalibrointiarvoa
"Pulsseja / 100 m" voidakseen maarittaa

o todellisen ajonopeuden [km/h].
o ajetun matkan [m] senhetkisen tilauksen osalta.
o tyGstetyn pinta-alan.

Voit sy6ttaa kalibrointiarvon "Pulsseja / 100 m" manuaalisesti
ohjausyksikk66n AMATRON 3, jos tarkka kalibrointiarvo on
tiedossa.

Kalibrointiarvo "Pulsseja / 100 m" on maaritettava kalibrointiajon
avulla, jos kalibrointiarvoa ei ole tiedossa.

Ohjausyksikkd AMATRON 3 voi tallentaa kolmen eri
traktorin kalibrointiarvot "Pulsseja / 100 m". (Ks. sivu 30).
Ohjausyksikkd AMATRON 3 ottaa kayttdon valitun traktorin
tallennetut kalibrointiarvot.

Koneille, jotka on liitetty ISOBUS-traktoriin
ISOBUS Light -kaapeloinnilla.

Syoéta arvo "Pulsseja/ 100 m": 0.

Jotta voidaan tasmallisesti laskea todellinen ajonopeus
yksikdssa [km/h], ajettu matka yksikdssa [m] tai tyOstetty pinta-
ala yksikdssa [ha], on maaritettdva matka-anturin kalibrointiarvo
"Pulsseja /100 m".

Maarita tarkka kalibrointiarvo "Pulsseja / 100 m" kalibrointiajolla
aina:

o  ennen ensimmaista kayttdonottoa.

o  kayttdessasi toista traktoria tai muutettuasi traktorin
rengaskokoa.

o  kun maaritetyn ja todellisen ajonopeuden / ajetun matkan
valilla iimenee eroa.

o  kun maaritetyn ja tosiasiassa tyostetyn pinta-alan valilla
iimenee eroa.

o kun maasto-olosuhteet vaihtelevat.

Kalibrointiarvo "Pulsseja / 100 m" on maaritettava pellolla
vallitsevissa kayttdolosuhteissa. Jos ruiskutuskaytté tapahtuu
nelivedon ollessa kytkettyna, on myds kalibrointiarvoa
maariteltdessa kytkettava neliveto paalle.

28
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Kayttoonotto
4.3.5.1 Pulsseja/ 100 m -arvon sydttaminen manuaalisesti
sustis e
1. | 1Syo6ta Pulsseja/ 100 m -arvo. . syotto
Sydtd arvo koht. Pulssejas188m
tai kalibroi automaatt.
2. Vahvista syéttamasi arvo. Kiyn.
nyk. : 13885Ful /188m -
e
Muisti
o
Kuva 30
4.3.5.2 Pulsseja/ 100 m -arvon maarittaminen kalibrointiajon avulla

1. Mittaa pellolla tasmalleen 100 m pituinen
mittausmatka.

2. Merkitse mittausmatkan alku- ja paatepiste
(Kuva 31).

Kiiyn .
— 1 Kéynnista kalibrointiajo.

Aja mittausmatka tarkalleen alkupisteesta
paatepisteeseen.

—  Naytdlla ilmoitetaan jatkuvasti mitatut
pulssit.

5. Pysahdy tasmalleen paatepisteeseen.

@ Paata kalibrointitapahtuma.

—  Ohjausyksikk6 AMATRON 3 ottaa
pulssien maaritetyn lukumaaran kayttéonsa
ja laskee automaattisesti kalibrointiarvon
"Pulsseja / 100m" (tdssa 13005 pulssia/100
m).

o

Kuva 31
man.
syatta
by
Sydtd arvo koht. Pulssejas188m
tai kalibroi automaatt.
Kdun.

nyk. : 13885Pul #180m

Kuva 32
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4.3.5.3

Huisti

Valitse traktori.

Houta
traktori

2. Sy6ta traktorin nimi.

3. Syo6ta tdman traktorin Pulsseja / 100
m -arvo.

4. Vahvista syottdmasi arvo.

4.3.6

1. Valitse se osalohko, jonka haluat kytkea
pysyvasti paalle tai pois.

2. @ Ota valintasi kayttoon.

— Valitun osalohkon viereen ilmestyy ein
(osalohko kytketty paalle) tai aus (osalohko
kytketty pois).

3. Toista vaiheet 1 ja 2, jos haluat kytkea
muita osalohkoja paalle / pois.
4. Vahvista syéttdmasi valinta.

Ruiskutuskaytdssa sanalla aus merkityt
osalohkot ovat pysyvasti poiskytkettyina.

Pulsseja /100 m -arvon tallentaminen eri traktorien osalta

P

—*5chlepperl

quiise traktori:

: 13685Pul #188m

Muuta
traktori

Schlepper2 : 532Pul/188m wusi puls
Schlepperd : 2682Pul ~186m
L4 V
Kuva 33

Osalohkojen kytkeminen pysyvasti paalle / pois (konetiedot | G¥ o04))

Valitse nuolindppdinilld
lohko ja kytke pdidlles/pois

Erterin kanssa

Pysyvasti pois kytketyt osalohkot on
kytkettava jalleen paalle, jos niitéa on
l maara taas kayttaa tydskentelyssa!

—3 Lohko ai: pa.
Lohko a2: pd.
Lohkao a3: pd.
Lohkao a4: pd.
Lohko as: pd.
“ v’
Kuva 34

30
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4.3.7  L&htokorotuksen maaritys (asetukset s o

Lahtokoroke estaa aliannostelun liikkkeellelahdon
yhteydessa.

Annetun ajan loppuunkulumiseen asti annostelu
tehdaan simuloitua lahtdnopeutta vastaavasti.
Sen jalkeen ruiskutusmaaraa saadetaan
nopeuskohtaisesti.

Kun sisaansyotetty nopeus saavutetaan tai
simuloitu nopeus ylitetdan, alkaa maaransaato.

4

o #1 |Lahtokorokkeen kytkenta paalle/pois.

7

e  [kmh | Simuloitu lhténopeus (km/h).

o) Standardiarvo: 6 km/h

0 Maksimiarvo 12 km/h

v

o t | Aika sekunneissa, joka kuluu siihen
asti kunnes simuloitu nopeus on saavutettu
todellisesti.

o Standardiarvo: 5 km/h

o Maksimiarvo 10 km/h

Kayttoonotto

Lahtdkoroke:

Ruisk.maardn alku-

Pa.

7

8/1

bkm/h tfi

kohta:
km?h
Alkukohtanopeuden 10s |Zi
ajan saavutus:
t
Kuva 35
Iy
I’ha
|
-
- »
v 1 [sec]
—1 |
Kuva 36
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4.3.8

1. [ , AAja keskiasentoon. Suuntaa

4.3.9

seurantaohjausakseli/-aisa siten, etta
hinattavan ruiskun pyorat kulkevat
tdsmalleen traktorin ajouria pitkin.

L

Maarita keskiasento.

b Aja oikeaan aariasentoon.
Seurantaohjausakseli/-aisa ajaa
vasteeseen.

T

7

Aja vasempaan aariasentoon.
Seurantaohjausakseli/-aisa ajaa
vasteeseen.

Maarita oikea aariasento.

R

N

Maarita vasen aariasento.

Koskee vain malleja UX / PANTERA:

R /| Sy6ta sallittu poikkeama pumpun

minimikierroslukuun saakka prosenteissa.

Ok

Pumpun ohjekierrosluku =0

Sy6tad pumpun ohjekierrosluku.

— Valvonta kytketty pois paalta.

4
hil.

TrailTronin kalibrointi (konetiedot | (¥ o04))

Xk

Vetoaisan kalibr.

x

. Aja keskiasentoon

Mddritd keskiasento v
Aja cikeaan vasteeseen
Mddritd oikea vaste

Aja vasempaan vasteeseen
Hddritd wvasen vaste

NAELUN -

. Trail Tronin
nyk. karkea arvo: 458

2| 1]

-
(5o

Kuva 37

Pumpun ohjekierrosluvun sydttdminen (konetiedot | ¥ g404))

I Sy6ta sallittu poikkeama pumpun
maksimikierroslukuun saakka prosenteissa.

Pump. ohjek.luku: 548 1/min
b3
« Hil . raja: + 18#
- 15%

1/min

Kuva 38
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Kayttoonotto

4.4 Asetusvalikko

Valitse pdavalikosta Asetustoiminto ja hyvaksy painamalla

O

© Asetusvalikossa tehtavat asetukset kuuluvat korjaamotdihin ja niita
l saavat tehdad ainoastaan patevat ammattihenkil6t!

. 01/02
Sivu 1 (Kuva 39) Kok.tiedot kduttdsnot. ldhiien
. |
Ensimmaisella sivulla ndytetdan seuraavat Kok.pint.ala: 12368 ha i v
kokonaistiedot kayttdonotosta alkaen: km/h
Kok.litram.: 3638Li. Sim.
o kaikkiaan tyostetty kokonaispinta-ala. Kok. ruisk.aika: 1241 +
o  kaikkiaan levitetyn ruiskutusseoksen km/h Sim: 8. 0kmst
kokonaislitramaara.
o  kasvinsuojeluruiskun
kokonaisruiskutusaika. E
MHE-wer=sio:  F.HG.BZ2es
kislet: | OEAEHW/FR/_—
I0FP-wer=sio: 5.5.1 @Eﬂflﬂ
Al-Gaste AG—423
/ Kuva 39
. , Diagnoositietojen sybttd ja

ulosanto (vain asiakaspalvelua varten).

km/h

o Simuloidun nopeuden syétto, jos
matka-anturi ei toimi. (Ks. sivu 101).

e ./ B [Koneen perustietojen alavalikko.
(Ks. sivu 35).

il

o

o Paatteen asetustoimintoon liittyvaa
tietoa.
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Kayttoonotto

@ Sivu 2 (Kuva 40)

HOLL. |

Koneen
liglok. |

Koneen tietokoneen palautus
tehdasasetuksiin. Kaikki syotetyt ja
kertyneet tiedot (tilaukset, konetiedot,
kalibrointitiedot, asetustiedot) haviavat.

P

& Merkitse muistiin seuraavat arvot:
l o Pulsseja / litra
o Pulsseja / 100 m
) Pulsseja / ulosottoakselin kierros
o Tilaustiedot

Kaikki koneen perustiedot on
syotettava uudelleen.

Huormio, tietokoneen
nollaus poistaa
kaikki tiedot

Ja palauttaa sen
tehdasasetuksiin.

@azmz

HOLL.

Kohesn
tietok.

Kuva 40
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44.1

ﬁsm 1
E

@B“% (Kuva 41):

Valitse konetyyppi

Typ
o Valitse puomiston taitto
|.--:—Z HTj
o Etusailion FT1001

vahimmaistilavuus prosenteissa
takasailiosta (20%, 30%, 40%)

Minimimaara ilmoittaa, kuinka pitkalti
perasailid tyhjennetaan ruiskutuksen
aikana, ennen kuin etusailiésta pumpataan
seosta perasailioon.

Pumppaus perasailioon lopetetaan, kun
saavutettu maara on 10 % asetetun
minimimaaran ylapuolella.

=

. Valitse sailion koko.

]

o konfig.| MAarita tayttomaaranilmoitin, ks. sivu
39.

— Jos standardityyppista tayttémaarakayraa ei
kayteta, naytetdan seuraava.

@ Sivu 2

@ i (Kuva 42):

o " | Syota tyoleveys.

o Syo6ta osalohkojen lukumaara.

. lebke | Sy6ta suutinten lukumaara

osalohkolla (ks. sivulla 41).

R

n?

o * | Sy6ta virtausmittarien lukumaara.

o 1 (virtausmittari)

o 2 (virtausmittari ja paluuvirtausmittari,
vakio).

o 3 (High-Flow)

Koneen perustietojen sydttaminen

Kayttoonotto

Konetygppi : UFa1
n s
T T
P .1 i: P i II i
wom. tyyppi rofi Tup

Perdsdil. wvih.
tdyt tataso ruiskutett28¥
Sdilidkoko: 18811itra

ilmaisin

wkonfiguroi tdyttst.

Kuva 41

e T e

Tydleveys: 24.88m /™

u

Lohkojen mddrd: S
Médrd

Suut -
timia

lohko

)

Suuttimia # lohko
(Suutt. ght.: 48

Virtausnittarien
madrd: a2

@32&14

Kuva 42

Software AMABUS BAG0117.1 02.14

35



Kayttoonotto

@ Sivu 3 @83’% (Kuva 43):

[

N

/poiskytkenta (rajasuutin / paatysuutin /

(vakioarvo: 10.0).

painensddtdvakio.: 5.0

Reunasuut:

Syota paineensaatovakioiden arvo a-.
y P Vaahtomerkinta: P

L e Reunasuut konfigur.
Reunasuuttimien paalle-

lisdsuutin, valinnainen). Mukavuuspaketin konfigur-

.

@SHBE

Vaahtomerkinnén (valinnainen) Kuva 43

kytkeminen paalle / pois.

NA

konfig.

Reunasuuttimien maaritys (ks. sivu

42).

)

[ ) konfig.

Comfort-paketin konfigurointi (ks.

sivu 42).

@ Sivu 4 {05 (Kuva 44):

DistanceControlin konfigur

maarit

(0]

painetayton kytkenta paalle/pois.

‘| DistanceControlin (valinnainen) Painetayttd: po-

ys, ks. sivu 41.

Tayton lopetuksella varustetun

kanfig.

Taittotyyppi: L- puomisto A
AT, —
T @mxae ~
. * | Taittotyyppi: .
o L-puomisto Kuva 44

o  S-puomisto, hydraulisesti lukittu

o  S-puomisto, mekaanisesti lukittu

o  Q-puomisto

36
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Koskee vain mallia LIX:
Eudr?pneur_nu?!' . Jjousituksen
. anfigurointi '

@SIVU 5 | [BFesrs (Kuva 45): ofis konfig

o kenfis.| M&aritd hydropneumaattinen
jousitus, ks. sivu 42. "0

ali- Trail Tron: pd. N
Paine-
halyty) = . . e . !

o rade | Alipaineen halytysrajan sy6tto. (vain e
UX-erikoiskoneissa alipainetunnistimen Trail Tronin konfigur. =
kanssa). -

F@E’WE konfig.

Kuva 45

E}
o TrailTron -ohjauksen (valinnainen)
kytkeminen paalle / pois.

e

. kenfis.| TrailTronin maaritys, ks. sivu 38.

. [==p sl
@ Sivu 6 @' (Kuva 46) Hydrovaraaja: pd. @
H CoBasl

. 871 | Oljyvaraajan paalle-/poiskytkenta Jélkik.aika, &ljysdilid: 3s ©
t
Paallekytkenta vain Profi LS:lle (Load- ke
Sensing-hydraulijarjestelma)

Q)

t

Oljyvaraajan jallkikayntiaika
sekunneissa paineen laskiessa.

r@aa;aa

Kuva 46
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Kayttoonotto
4.4.1.1 TrailTronin maaritys (perustiedot @By%
£ . Ennen TrailTronin maaritystd on maaritettdva Pulsseja / 100 m -
l arvo, ks. sivu 28.
. WUX: Kierra ohjaussylinterien kuristimet aivan auki. Aseta sen
jalkeen kuristin taas oikein.
& Akselitanko-ohjauksen oikeaa kalibroimista varten maarita ensin N-
kertoimen avulla sisdankaanndn oikea ajankohta ja maaraa sitten
l ohjausliikkeen voimakkuus saatokertoimen avulla.

sl

. Syo6ta TrailTronin saatokerroin.

Vain akselitanko-ohjausta varten:
—  Vakioarvo:1,00

Kone yliohjautuva (Fig. 48/1):

— Valitse pienempi saatdkerroin
Kone aliohjautuva (Fig. 48/2):

— Valitse suurempi saatokerroin

. " Syo6ta TrailTronin poikkeamakerroin.

Poikkeamakerroin ilmoittaa herkkyyden sille,
mistad ohjausasennosta lahtien ohjausjarjestelma
alkaa toimia.

o  0-herkka — 15 epaherkka

o Suositellut arvot: 4 bis 8.

Lk

Vain akselitanko-ohjausta varten:

. Syo6ta N-kerroin cm:ssa.

—  Vakioarvo: 240 cm

Ruiskun pydrien tulee alkaa kadantya
kaarteeseen samalla kohdalla kuin traktorin
takapyorat (Fig. 49/1)!

Ruisku kaantyy kaarteeseen lilan myohaan ja
takaisin liian myohaan:

— Lisaa mitta a (Fig. 49) von N-Faktor abzie-
hen.

Ruisku kaantyy kaarteeseen liian aikaisin ja
takaisin liian aikaisin::

— Vahenna mitta b (Fig. 49) N-kertoimesta.

Trail Tronin sddtoker.: 1.15 wﬂﬂ

H

Trail Tronin

poikkeamakerr. : 8
N-kerr.: 188cm ;gi?I
cm
La.
ucOhjuusiggppi: Aks. e
Kuva 47

Kuva 49
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4.4.1.2

—

? _|Varusteen "tayttdmaaran ilmoitin"
kytkeminen paalle (tayttdmaaran ilmoitin

saatavilla) / pois (ei tayttémaaran ilmoitinta).

Jos tayttdmaaran ilmoitin on viallinen: kytke
tayttdmaaran ilmoitin pois paalta.

—_—

Cal. |Valitse tayttdbmaaran ilmoittimen
kalibrointi, (ks. sivu 39).

i

lernen | TAyttOmaarakayra voidaan maarittaa
useamman mittauksen perusteella.

]

eingeb. | Sy6ta tayttomaarakayra alkutilaan
palautuksen (RESET) jalkeen
manuaalisesti. Tiedot taytyy merkita
muistiin etukateen.

Tayttomaaran ilmoittimen maarittdminen (asetus

L

L=y

Kayttoonotto

Tayt tot.

u

ilmais.: pd.
Tdyttét. ilmaisimen kalib.

Opeta tdyttétaso

%HEiE tdyt t&tasckdyrd

Kuva 50

O

UF jossa etusailio: maarita etusailid erikseen.

Tayttomaaran ilmoittimen kalibrointi

1.

Tayta tdsmalleen maaritelty vesimaara
(vahintdan 200 litraa) ruiskutusseossailidon.

=

208 1

Nykyisen tayttémaaran syoéttdminen.
Syota ruiskutusseossailioon taytetty
vesimaara tasmalleen.

Tayttomaaran selvittaminen

1.

Tayta sailiéta seuraavaan
mittauspisteeseen saakka.

==

litra

Syota todellinen sailidn sisalto.

Merkitse kaikki 29 mittauspistetta talla
tavoin.

Kirjaa mittauspisteet valikossa
"Tayttdomaarakayran syottd".

o

x
Tdyttdét. ilmaisimen kalib.

=Tdytd vidhint.208 litraa
puhdasta vettd

=Systd tdyttomd. litroissa

200 1

Kuva 51

o

Korota tdyttdtasoca seuraavaan
annet tuun arvoon ja syétd
tarkka tdygttdtaso.

viime

Hit.piste: 1

Jinni tearvo: 4._18V

Tdyt . taso: a
seuraava

Hit.piste: 2

Tdyt. taso: =15]

L hgkyinen:

Jdnni tearvo: 4.88v

litra

litra: litra

—

Kuva 52
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Kayttoonotto

Tayttomaarakayran syotto

1. lﬁ ,éValitse mittauspiste.

2. litra Sybta tayttdmaaran arvo.

fror)

Jotta tayttdbmaarakayra voidaan syottaa
taydellisesti, taytyy kaikki mittauspisteet

Y | Syota jannitteen arvo.

pisteesta 1 pisteeseen 3 syottaa.

5. Kun tayttbmaarakayra on syotetty,
tayttdmaaran ilmoitin on kalibroitava.

Valikosta voidaan myds kirjata mittauspisteet
mybhempaa kayttdéa varten, jos tietokoneeseen
tulee vikaa tai asetukset palautetaan alkutilaan

(RESET).

nykyinen:

Hit.piste:
Tdyt. taso:
Jdnni tearvo:

Valitse mittauspiste ja sydtd
siihen kuuluvat tdyttotason
Ja jdnnitteen arvot.

Kuva 53

O

Sailion ollessa melkein tyhja tai melkein taysi mittauspisteiden valit on
valittava pienemmiksi kuin tayttémaaran ollessa keskitasolla!

Merkitse tayttomaarakayran mittauspisteet tdhéan:

Mittauspiste

Tayttobmaara

Jannite

Mittauspiste

Tayttomaara

Jannite

1

16
> 17
3 18
4 19
5 20
6 21
7 22
8 23
9 24
10 25
11 26
12 27
13 28
14 29
15
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4.4.1.3

Suutinten lukumaéré / osalohko -tiedon sydttaminen (asetus

@ G288

Kayttoonotto

Ruiskuputken osalohkojen numerointi tapahtuu ajosuuntaan nahden
vasemmasta ulkoreunasta oikeaan ulkoreunaan, ks. Kuva 54.

] #J._- i
I
R ——— o] i) 1]
1 2 3
Kuva 54
1. Valitse haluamasi osalohko.
Valitse nuolindppdimilld
lohko ja muuta arvo
Ernderin kanssa
2. @ Ota syo6ttamasi tieto kayttdon. s A o1: 8
i . s Wea. g Lohko B2: 8
— Nayttd vaihtaa sy6tt6dn "Sydta osalohkon 1 Lohko B3: =)
suuttimien lukumaara". Lohko B4: 8
Lohko a5: a8
3. Syota ruiskuputken osalohkon 1 suuttimien
lukumaara.
4. Toista vaiheet 1 — 3, kunnes olet syottanyt
kaikkien osalohkojen suutinten lukumaaran.
o V
5. Vahvista syottdmasi tieto.
Kuva 55
4.4.1.4 DistanceControlin (puomiston autom. korkeusséaadon) maaritys (asetus @qus
Dist. . . . DistanceControl: pa. sy
1. [entrel| DistanceControlin kytkeminen paalle Dist.
/ pois. Control
- allistusantureiden T
g | | herkkyys: > | anises
2. -1 Saada kallistusantureiden herkkyys. herkicyys
o 0 — Pieni herkkyys ﬂﬂ?&
(epatasainen maasto) DC kdyrdkerroin: 3 -
kkear'yrroai-n

10 — Suuri herkkyys
(tasainen maasto)

o

o) 5 — Vakioarvo.

wndiany
Kdyrid-
3. kerroin

DistanceControlin kaarrekertoimen

Syottd.
o) 0 — niukka saato kaarteissa
o) 10 — runsas saato kaarteissa

o) 3 — vakioarvo.

Kuva 56
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44.1.5

Kulmasuutinten méaaritys (asetus

@3:’86

° Reunasuutin:

o enintdan kolmen paatesuuttimen
toiminnan katkaisu. Tydleveyden
vahennys kulloinkin 0,5 m.

o  ulomman lisasuuttimen paallekytkenta.
Tydleveyden korotus kulloinkin 0,5 m /
puomi.

o rajasuuttimen paallekytkenta,
ulomman suuttimen poiskytkenta. Ei
vaikutusta tyoleveyteen

Ly oYY
. k> | Sen osalohkon numero, johon
vasen kulmasuutin on asennettu.

Ty

. “4°| Sen osalohkon numero, johon oikea

kulmasuutin on asennettu.

° : , Paatesuutinten maara

vasemmalla / oikealla

44.1.6

Comfort-paketin konfigurointi (asetus

o

Valitse Comfort-paketti.

Kytke pois
ilman sekoituspainesaatda
sekoituspainesaadolla

sekoitusautomaatti

Randdisentyp:
H

Vas reunasuutt. asento

Lohko: 1

0ik reunasuutt. asento

Lohko: 5

Anzahl der Enddisen li.: 1
re. : 1

Kuva 57

@3:’86

Comfort-pak.
nesdddolla

sekoituspai-

Imuhana-asentojen kalibroin-
ti

Imuhana-asentojen syotto /
naytto

Kuva 58

Comfort-paketin kalibrointi sekoituspainesaadollé tai ilman sekoituspaineséatoa

asentoon.

Imuhana taytyy kalibroida, jos sahkédmoottori ei vie imuhanaa oikeaan

42
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Imuhana-asentojen kalibro-
inti

° I Kalibroi imuhanan asento.

y
1. @ Vie imuhana

ol
1. kohta "ruiskutus”™ aloitus
. 2. kohta "ruiskutus"” maari- g%;
ruiskutusasentoon. tys
3. kohta "imu" aloitus
4. kohta "imu"™ maaritys
— 5. kohta "huuhtelu” a}gipus
2. Maéarita ruiskutusasento. b. kohta "huuhtelu” madritys @
@ A‘ Imuhanan todell. arvo::
3. *_|Vie imuhana imuasentoon. .00V ’
4, Maarita imuasento. Kuva 59

y
5. Vie imuhana

huuhteluasentoon.

6. LI Maarita huuhteluasento.
&
e [*"**[|muhanan asentojen Ruiskutuskohta: e-30 v %
sisdansyotto/naytto. eingab.
— Imuhanan asentojen vastaavat jannitykset
voidaan sy6ttaa suoraan sisaan. High-Flow: 1.32 V @
eingeb.
kohta huuhtelu. 3.50 V
eingob.
Kuva 60

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 43



Kayttoonotto

4.4.1.7 Hydropneumaattisen jousituksen maaritys (asetus @By%

e

. e-1- | Hydropneumaattisen jousituksen
kytkeminen paalle / pois.

. _[E-l ! Hydropneumaattisen jousituksen
kalibrointi.

&

. % - | Hydropneumaattisen jousituksen
ohjearvon sy6ttd. Vakioarvo: 80 %.
Tama arvo ilmaisee koneen korkeuden
prosenttilukuna, jota tulee noudattaa sailion
sisallén vaihdellessa.

Hydropneumaattisen jousituksen kalibrointi

1. /=2 Ajo ylaasentoon.

2. = Ylaasennon maaritys.
EE RS

3. Ajo ala-asentoon.

4. Ala-asennon maaritys.

hydropneumaat. jousitus: pd. Gg;gh

* 8/1
hydropneumaat. jousituksen
kalibrointi

al.
Ohjearvo: g86x BQH
i 0

o0
Kuva 61

hydropneumaat. jousituksen
kalibrointi

1.Aja yldasentoon
2.Mddritd yldasento
J.Aja ala-asentoon
4 _HMddritd ala-asento

nykyinen karkea arveo vas.: 5808 U U

oik.: 568

o’

Kuva 62

a4
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5 Kaytto pellolla

VARO

Pellolle ajon aikana ja julkisilla teilld ajettaecssa AMATRON 3
taytyy aina pitdd sammutettuna!

— Onnettomuusvaara virheellisen kayton takia!

VAROITUS
A TrailTron:
Pida TrailTron -akseli/-aisa kuljetusajossa keskiasennossa.

Varmista TrailTron -aisa kuulahanalla.

—  Onnettomuusvaara!

Ennen ruiskutuksen aloittamista seuraavien syéttojen taytyy olla
tehtyna:
. Konetietojen syottaminen.

e  Tilauksen laatiminen ja tilauksen kdynnistaminen.
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51 Menettelytapa kayton yhteydesséa

: @ Kytke AMATRON 3 paille.

. @ Vaihda tyévalikkoon.

3. Profi-taitto: Hydrauliikkayksikon 6ljynsaanti traktorin
ohjauslaitteen kautta.

4. Taita ruiskutuspuomisto auki

—_

N

0 Profi-taitto, ks. sivulla 60.

.

AR

o Esivalintataitto: valitse puomiston taitto.

o  Traktorin ohjainlaitteella.

> g
5. S34ada puomiston korkeus , ja kaltevuus /“‘z"?

i

6. Malleissa UX/UG joissa ohjausakseli/-aisa: TrailTron
automaattikaytolla.

7. DistanceControl (valinnainen) automaattikaytolla.

8. @ Kytke ruiskutus paalle, lahde liikkeelle traktorilla ja
ruiskuta pinta-ala.

9. Kytke ruiskutus pois toiminnasta.
10. Taita ruiskutuspuomisto kiinni
o  Profi-taitto, ks. sivulla 60.

S

e T T

R

0 Esivalintataitto: valitse puomiston taitto.
o  Traktorin ohjainlaitteella.
11. Vie ohjausakseli/-aisa keskiasentoon ja varmista.

12. Profi-taitossa: katkaise oljynsaanti.

13. @ Kytke AMATRON 3 pois paalta.
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5.2

Nopeus
Jaljella oleva matka
kunnes sailio tyhja

Kasitelty pinta-ala
(paivalaskuri)

Ulosottoakselin
kierrosluku

Maaransaato
kayttoétapa
kasi/automatiikka

Kaltevuuden saato

Vaahtomerkinta
vasen

Ruiskutus kytketty
paalle

Ruiskutus kytketty pois

Ruiskutussuuttimen ja
kasvuston valinen
etdisyys

Yksittaisten
osalohkojen valinta
paalle-/poiskytkentaa
varten

High-Flow paalle
Nykyinen tilaus

Tydvalikkonaytto

CBIN— 8.5 km/h Shift

1 N P 2354 m 6.4 bar
Pinta-ala  23.65ha 250 I/ha
¥ 540 U/min 100%

TT
QJ&% Auto quﬂ Auto

[Silion sisaltd litroissal

o

o

heilunnantasaajan lukitus auki / lukittuna

AAAARAAAA1IA244T
ARARRRARARARARA

[DistanceControlf

AAAALALAL™ 777

25cm

0,5 I/min
[Kayttomaara / minuutti (vain kasikaytossa)|

High-Flow

A

@Dﬂ'ﬂ?

Tilaus

Kaytto pellolla

Shift-nappain varattu

Ruiskutuspaine

Ohjemaara (syotetty
kayttdmaara)
Kayttémaara
prosenteissa

Kierrosluku
(hydraulinen
pumppukayttd)

TrailTron

-Kayttotapa
kasi/automatiikka

-Suunta, johon
TrailTron esiohjaa

-Asento aisa / akseli

Vaahtomerkinta
oikea

Reunasuutin kytketty
paalle

Osalohkot kytketty pois
paalta ulkopuolelta

Osalohkot kytketty
pysyvasti pois paalta

Avattu sivu
tyévalikossa

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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5.3 Toiminnot tydvalikossa

5.3.1 Ruiskutuksen kytkeminen péaalle/pois

Ruiskutuksen kytkeminen pé&alle / ruiskutuksen kytkeminen pois

o Ruiskutus kytkettynad paalle: ruiskutusneste
levitetaan ruiskutussuuttimien kautta.

. Ruiskutus kytkettyna pois: ruiskutusnestetta
ei leviteta.

Naytto tydvalikossa:

Kuva 63/...

(1) Ruiskutus kytkettyna pois paalta.
(2) Ruiskutus kytkettyna paalle.

5.3.2 Ruiskutusmaaran saato

ﬂﬂﬂ

KXXRAKKXKRKXREI
ﬂﬂﬂ
XXXKAKKAKAKERAT

Kuva 63

Automatiikka / kasikaytto

Automatiikka

Automatiikkakaytdn ollessa paalla nayttoon tulee
tunnus "Auto" (Kuva 64/1). Koneen tietokone
huolehtii kayttomaaran saadosta kulloisenkin
ajonopeuden mukaisesti.

Nappaimilla @ tai @ voidaan

muuttaa kayttdomaaraa maaraaskelen verran
(sivulla 16).

Kasikaytto

Kun kasikayttd on kytketty paalle, nayttoon

iimestyy tunnus W\—]] (Kuva 64/2) ja liséksi tieto
[I/min]. Kayttdbmaaraa saadetddn manuaalisesti
muuttamalla ruiskutuspainetta nappaimilla

@ja @

Kasikayttd ei sovellu ruiskutuskayttéon, vaan
ainoastaan huolto- ja puhdistustéihin.

@]""—2

1
Auto —

ﬂﬂ
CixkERakRARKLAT

Kuva 64

48
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5.3.3 Ruiskutusseossailion tayttaminen vedella

Ruiskutusseoksen lisdaminen sailioon

&3 . Ohjausyksikkd6 AMATRON 3 laskee jaljelld olevan matkan,
l joka voidaan ruiskuttaa tayttamisen jalkeen naytdéssa nakyvalla
uudella tayttomaaralla.

. Maaritd veden tarkka tayttdmaara

o Kone tayttdtason ilmoitusrajalla:
o Tayton yhteydessa on tayttovalikolla oltava nayttd
AMATRON 3, jotta tayttdétasoilmaisin olisi aktiivinen!

) Lisattaessa ruiskutusseosta sailioon kuuluu halytysaanimerkki,
kun ruiskutusliuoksen tayttdmaara saavuttaa syodtetyn
iimoitusrajan. Ruiskutusseoksen lisdysmaaran valvonta auttaa
valttdmaan turhia jadnndsmaaria, jos ilmoitusraja sovitetaan
tdsmalleen lasketun lisdysmaaran mukaiseksi.

. Tayttétapahtumassa maaritellaan lisatty vesimaara, ja se
iimoitetaan sanan "lisatty:" vieressa

5.3.3.1 Tayttdmaaran ilmoittimella

s e
Tdyt tomddrdn ilm.raja: 1881Li. =
1. E Hae nayttoon tayttovalikko (Kuva u
65). e
2. Syo6ta ilmoitusraja ruiskutusseoksen nukyinen tiyttdtase:

enimmaislisaysmaaraa varten.

3. Tayta ruiskutusseossailio. 4. Lopeta
tayttaminen viimeistaan silloin, kun

varoitusaanimerkki kuuluu. =

v E
5. Vahvista nykyinen tayttomaara. \/

lisdtty: 3551litra

Kuva 65
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5.3.3.2 llman tayttémaaréan ilmoitinta

e
1. Hae nayttdon tayttdvalikko (Kuva
65). Sydtd nykyinen
tdytt&taso:
Tayta ruiskutusseossailio. Blitra _ @
Lue senhetkinen tayttomaara tayttomaaran !
naytosta.
4. Syo6ta nykyisen tayttémaaran arvo. N A ¢ a
56789
v = !
5. Vahvista sy6ttamasi arvo. ; V
Kuva 66

5.3.3.3 Comfort-paketti: automaattinen taytén lopetus

Tayttd imuliittimen kautta

1. K&anna painevarustuksen kytkentdhana

asentoon A @

2. Avaa kytkentahana D
g
E Hae nayttoon tayttovalikko (Kuva 68)

Syota ilmoitusraja ruiskutusseoksen
enimmaislisdysmaaraa varten.

3

Fu

o

Saada imu imuliittimen kautta.

—  Saili6 tayttyy automaattisesti ilmoitusrajaan

saakka. Tdyttémddrdn ilm.raja: 1861Li. -EEF
(e
> Tayton jalkeen imupuoli kytkeytyy . |_maks |

automaattisesti takaisin ruiskutukselle.

. s kyi tdyt t &t :
— Tayttd voidaan keskeyttdd aiemmassa SRS PR =T

vaiheessa painamalla nappainta uudelleen

& UX Super /Pantera:

l Ruiskutuksen / imun vaihto voidaan u
tehdd myds ohjaustaulussa olevalla
painikkeella. B

lisdtty: 3551itra V
v
6. Kéayta tdaman hetkisen tayttdtason Kuva 68
arvoa.

50 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

Kaytto pellolla

fni VAARA 0
Lisdinjektoria ei saa kytkead paalle, koska
muuten automaattinen tayténkatkaisu ei
toimi. @9
N\

)

5.3.3.4 Automaattinen taytdn lopetus taytettdessa paineliitinnan kautta

Tayttd paineliitinnan kautta:

Tayttomddrdn _-lf_
i ilm.raja.: 5200 Li ﬁ
1. Hae nayttoon tayttovalikko (Kuva —_
69). Nykyinen tdyttdtaso:
2. Syo6ta ilmoitusraja ruiskutusseoksen 4847
enimmaislisdysmaaraa varten.
3. Paina hallintapaneelin nappainta (Kuva Litra frork

70/1).

—  Saili6 tayttyy automaattisesti ilmoitusrajaan
saakka. Lisdtty: 0 litra
Sulje tayttéletkussa oleva sulkuhana.

& ot

Tayttoletkun paineenalennusta varten: Kuva 69
Paina hallintapaneelin nappainta.

— Venttiili avautuu lyhytaikaisesti.

v

6. Kayta taman hetkisen tayttotason
arvoa.

d-opR

o = | Tayttévaiheen ennenaikaista
lopetusta varten. Paina vaihtoehtoista
nappainta.

UX Special

Kuva 70
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534 TrailTron -seuranta-akseli/-aisa

Automatiikka / kasikaytto

VAARA

Kiellettyd, kun TrailTron on kytketty toimintaan:
o Tyobkoneiden siirtely pihalla
o Tiella ajo

Onnettomuusvaara, koska kone voi kaatua!

fnf VAARA
Koneen kaatumisvaara, kun ohjausaisa on kdannettyna;

erityisesti erittain epétasaisessa maastossa tai rinteissa!

Seurantaohjausaisalla varustetun, kuormatun tai osittain
kuormatun koneen kaatumisvaara, jos péaisteessa kaannytaan
suurella ajonopeudella, koska painopiste siirtyy ohjausaisan
ollessa kdannettynd. Kaatumisvaara on erityisen suuri ajettaessa
alamékeen.

Sopeuta ajotapa tilanteeseen sopivaksi ja vahenné ajonopeutta
kéantyessasi paisteessa, niin etta pystyt hallitsemaan
luotettavasti traktoria ja konetta.

Varotoiminnot

) Jos ruiskutuspuomisto nostetaan heilunnantasaaja lukittuna yli
1,80 m korkeammalle:

—  TrailTron kytkeytyy pois toiminnasta (heti kun aisa on
keskiasennossa).

) Ruiskutuspuomiston taittaminen sisaan/ulos:
—  Ohjausakselin/ohjausaisan taytyy olla keskiasennossa.
) Jos ajetaan yli 20 km/h nopeutta:

— TrailTron -akseli/-aisa menee automaattisesti keskiasentoon ja
jaa tieliikennetilaan, kunnes ajonopeus on taas alle 20 km/h.

52 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Kaytto pellolla

&3 ° Automatiikkakayton ollessa paalla nayttoon tulee tunnus "Auto”.
l Koneen tietokone huolehtii siitd, ettd kone kulkee tarkasti
traktorin ajouraa seuraten.

o  Kasikaytdn ollessa paalla nayttdodn tulee tunnus CJI’] .

o i , Atéytyy painaa niin kauan, kunnes koneen renkaat

kulkevat jalleen tarkasti traktorin ajourissa (kasikaytdssa tai
automaattikaytossa).

— Hinattava ruisku suuntautuu uudelleen traktorin suhteen.

. Naytdssa ilmoitetaan ohjauskdannds.

£ TrailTronin kalibrointi, ks. sivulla 32.
l TrailTronin maaritys, ks. sivulla 38.

Naytto tyovalikossa:
Kuva 71/... 1
(1) TrailTron automaattikaytdssa \ A

(2) TrailTron kasikaytossa

(3) Ohjausakselin/-aisan taman hetkinen <::| E:}
saatokulma | 4 Pl R s f
(4) Kone ohjataan vasemmalle rinnetta vasten - ﬂ ’ 1
/b ;
(5) Kone ohjataan oikealle rinnettd vasten -

’@ Kuva 71

(4,5) Nuolet vilkkuvat yhdessa:
TrailTron -varotoiminto aktivoitu

(6) TrailTron tielikenteessa
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Kuljetusajot

f} VAARA
Laita ohjausaisa/ohjausakseli kuljetusajoja varten

kuljetusasentoon!

Muuten kone voi kaatua ja aiheuttaa onnettomuuden!

1. Laita ohjausaisa/ohjausakseli
keskiasentoon (ohjausaisa/pyorat ovat
samansuuntaiset koneen kanssa).

Sita varten ohjausyksikossa AMATRON
3

1.1 “*.—’] Ota TrailTron kasikayttoon.

ohjausaisa/ohjausakseli manuaalisesti.

—  TrailTron pyséhtyy automaattisesti, kun
keskiasento on saavutettu.

Kytke AMATRON 3 pois paalta.

Kytke traktorin ohjainlaite 1
(letkumerkinta 1 x punainen) pois paalta.

Kuva 72

4. Lukitse ohjausaisa (Kuva 72/1) sulkemalla
kuulahana (Kuva 72/3) asentoon O.
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535 DistanceControl (puomiston automaattinen korkeuden s&éto)

Automatiikka / kasikaytto

. Automatiikkakaytdn ollessa paalla nayttdon tulee tunnus "Auto”
(Kuva 73/1). Koneen tietokone huolehtii suuttimen ja kasvuston
valisen etaisyyden saadosta.

Maéarita ensin suuttimen ja kasvuston valinen ohje-etéisyys:

>
rirs ) Saada suuttimen ja kasvuston valinen ohje-

etaisyys haluamaksesi.

E Vahvista saato.

—  Suuttimen ja kasvuston valinen ohje-etaisyys on tallennettu.

>
3. ﬁ, Maarita puomiston korkeus kdantamisen osalta

siirtdmalla puomisto haluttuun kdannodksen aikaiseen
korkeuteen.

n

B

Vahvista saato.

—  Puomiston korkeus k&antamista varten on tallennettu (siihen
siirrytdan heti, kun ruiskutus kytketaan pois paalta).

o Kéasikaytdssa nayttoon ilmestyy tunnus

| pC /
H\_]] (Kuva 73/2). DistanceControl on

kytketty pois paalta. Suutinten ja kasvuston

valista etaisyytta sdadetdan manuaalisesti
kaltevuuden ja korkeuden saadolla. Flui n
"“ ﬂ

o kayttd: Suutinten ja kasvuston
valinen etdisyys naytetaan tyovalikossa
(Kuva 73/3).

25¢cm 25
\ 3 / cm

Kuva 73

Suuntaa puomisto vaakatasoon

Suuntaa ruiskutuspuomisto vaakatasoon ennen kiinni taittamista.

inj VARO
Ruiskutuspuomisto vaurioituu, jos vaakatasoon suuntaaminen

tapahtuu koneen ollessa vinossa.

l DistanceControlin kalibrointi, ks. sivulla 20
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5.3.6 Autolift

Autolift huolehtii puomiston nostosta paisteissa ja puomiston laskusta
kadannoksen jalkeen.

Tata ohjataan ruiskutuksen paalle- ja poiskytkennan valityksella.

s, Puomistokorkeuden s&ato kaytdssa ja paisteisséa

1. [ &n

' Saada suuttimen ja kasvuston valinen ohje-
etaisyys haluamaksesi.

N

Vahvista saato.

—  Suuttimen ja kasvuston valinen ohje-etdisyys on tallennettu.

+

@
3. Bl l Maarita puomiston korkeus kaantamisen osalta
siirtdmalld puomisto haluttuun kdanndksen aikaiseen
korkeuteen.

T 4

»

Vahvista saato.

— Puomiston korkeus kaantamista varten on tallennettu (siihen
siirrytdan heti, kun ruiskutus kytketdan pois paalta).

5.3.7 Osalohkojen kytkenta

Osalohkojen kytkenta ulkopuolelta:

ﬁ Vasemman- / oikeanpuoleisten osalohkojen kytkeminen pois
kaytosta.
e
il
"ff?‘ Vasemman- / oikeanpuoleisten osalohkojen lisddminen.
—F

Osalohkoja voidaan kytkea pois kaytosta ja lisata I I I I z I I I I

kayttoon

e ruiskutuksen aikana, Kuva 74

o kun ruiskutus on kytkettyna pois kaytosta.

Kuva 74, Osalohko oikealta kytketty pois
kaytosta.

56 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

Kaytto pellolla

Osalohkojen kytkeminen pysyvasti pois paalta :

Jos toiminto "Yksittéisten osalohkojen valinta" on

kytketty paalle, tydvalikkoon ilmestyy yhden m
osalohkon alapuolelle lisaksi vaakasuora palkki.
Vaakasuoralla palkilla merkitty osalohko (tassa

pois kytkettynd) voidaan kytkea oman valinnan

Kuva 75

mukaan paalle ja pois nappaimella @
esimerkiksi ruiskutettaessa rikkakasvi-ikkunoita.

Nappaimella @ voit kytked minka tahansa
osalohkon paalle tai pois, kun olet siirtdnyt
vaakasuoran palkin vastaavaan kohtaan

kayttden nappaimia @ja @
& Katso myds Osalohkojen kytkeminen pysyvasti pois paalta
l konetietojen valikossa, sivu 15.

GPS-kytkimen ohitusohjaus osalohkojen vaihdon yhteydessa:

Jos GPS-kytkin on automaattitilassa,

osalohkojen vaihto toteutetaan sita kautta! : z z : : z : : : : : z >? E i

Jos se ohitusohjataan manuaalisesti
(AMATRON, AMACLICK tai Kuva 76
monitoimiohjaussauva), poiskytketyt osalohkot

merkitaan kuten pysyvassa poiskytkennassa X-

merkinnalla.
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5.3.8 Valintatoimintokentta (esivalintataitto)
O TR Esivalinta
e T T
= . kaltevuuden saato tai
S
. puomiston taitto.
Esivalinta naytetdan tydvalikossa (Kuva 77)!
Toiminnot toteutetaan traktorin ohjainlaitteen kautta!
Taittotoiminto: ks. kasvinsuojeluruiskun kayttéohje!
5.3.9 Puomiston taittaminen yhdelta puolelta esivalintataitolla

Oikean puomiston taitto.

Vasemman puomiston taitto.

Naytto tydvalikossa:

Esivalinta naytetdan tydvalikossal
Toiminnot toteutetaan traktorin ohjainlaitteen kautta!

Taittotoiminto: ks. kasvinsuojeluruiskun kayttéohje!

T 2y

Kuva 77/...
- w4

(1) Esivalinta puomiston taitto.
(2) Esivalinta kaltevuuden s&éto. M g
(3) Esivalinta oikean puomiston taitto. r« ~‘]
(4) Esivalinta vasemman puomiston taitto.

Kuva 77
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B Puomiston nosto, laskeminen

. Ruiskutussuuttimen ja kasvuston valisen etaisyyden saatamista
varten.

. Puomiston taittoa varten.

5.3.11 Heilunnantasaajan lukitus / lukituksen avaus (Profi-taitto)

Heilunnantasaajan lukitus vapautettu
— ruiskutettaessa

Heilunnantasaajan lukittu

— puomistoa taitettaessa.
— ruiskutettaessa yhdelta puolelta taitetulla puomistolla.

Nayttd tydvalikossa:

e
KXXXRKEAKXXXXKT

(1) Heilunnantasaaja lukittuna.

(2) Heilunnantasaajan lukitus vapautettuna.

2 fi_\
. Konetietovalikosta voidaan saataa ﬂ ﬂ ﬂ

l heilunnantasaajan lukkiutuminen
automaattisesti.

. Automaattinen lukitus
paallekytkettyna — Vakiona. Kuva 78

. Automaattinen lukitus
poiskytkettynd — Jotta
ruiskutuspuomisto ei vaurioituisi
automaattisen lukituksen takia
koneen ollessa vinossa.
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5.3.12 Puomiston taittaminen (Profi-taitto)

Puomiston taitto auki / kiinni molemmilta puolilta

Puomiston taitto on mahdollista vain silloin, kun ajonopeus on alle

@
l 1 km/h.

Kun kasvinsuojeluruiskussa ei ole Profi-taittoa: ks.
kasvinsuojeluruiskun kayttéohje!

. Aukitaitto ei aina tapahdu symmetrisesti.

. Kulloisetkin hydrauliikkasylinterit lukitsevat ruiskutuspuomiston
tydskentelyasentoon.

. Taita ruiskutuspuomisto vain tasaisella alustalla, koska muuten
taittamisen yhteydessa voi tulla vaurioita!

. Suuntaa ruiskutuspuomisto ennen kiinni taittoa aina takaisin
vaakasuoraan (0-asentoon), koska muuten ruiskutuspuomiston
lukitsemisessa kuljetusasentoon saattaa tulla hankaluuksia
(tartuntapitimet eivat tartu tartuntataskuihin).

Super L -puomiston taittaminen auki

1. Nosta puomistoa (vahintaan 30 cm).

£ . Kuljetuslukitus avautuu automaattisesti!

l . Puomiston nostamisen jalkeen auki taitto on tehtava 10 sekunnin
kuluessa - turvakytkenta!

2. / ==]Taita puomisto molemmilta puolilta auki.

()
Vapauta heilunnantasaajan lukitus.

Saada puomiston kaltevuus / korkeus tai DistanceControl.
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Super L -puomiston taittaminen kiinni

1. Nosta puomistoa (n. 2 m), jotta se on turvallisesti

lokasuojien ylapuolella taittuessaan kokonaan kiinni
ruiskutussailiéta vasten.

L

Suuntaa puomisto vaakatasoon!

Lukitse heilunnantasaaja.

Konetietovalikosta voidaan saataa heilunnantasaajan lukkiutuminen
automaattisesti, kun kaytetdan puomiston molemminpuolista
kiinnitaittoa.

Profi Il

3.

o

v
, “=! Taita puomisto ulos paateasentoon.

Taita puomisto molemmilta puolilta kokonaan kiinni
kuljetusasentoon.

Ewd
+

Laske puomisto kokonaan alas.

Kuljetuslukitus lukittuu!

Super S -puomiston taittaminen auki

Nosta puomistoa (vahintdan 30 cm).

1.
&3 . Puomiston nostamisen jalkeen auki taitto on tehtdva 10 sekunnin
l kuluessa - turvakytkenta!
. Kuljetuslukitus avautuu automaattisesti!
F
Profi Ii: 2. , “=! Kaanna molemmat puomistopaketit vaakasuoraan
asentoon.
3. / ==|Taita puomisto molemmilta puolilta auki.

()
Vapauta heilunnantasaajan lukitus.

Saada puomiston kaltevuus / korkeus tai DistanceControl.
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Super S -puomiston taittaminen kiinni

1. Nosta puomistoa (n. 1 m).

O

Suuntaa puomisto vaakatasoon!

)
2. Lukitse heilunnantasaaja.

Konetietovalikosta voidaan saataa heilunnantasaajan lukkiutuminen
automaattisesti, kun kaytetddn puomiston molemminpuolista
kiinnitaittoa.

Profi Il

3. [ Taita puomisto molemmilta puolilta kokonaan kiinni

kuljetusasentoon.
1= '

4. , “=' Kaanna puomistopaketit pystysuoraan asentoon.
LVW

5. Laske puomistoa alaspain, kunnes kuljetusasennon

lukitus lukkiutuu.

62
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o Puomiston taittaminen kiinni yhdelté puolelta
—
B
e
LN Puomiston taittaminen auki yhdelta puolelta
——
v
—
& Yhdelta puolelta auki taitetulla ruiskutuspuomistolla saa tyéskennella

vain, kun heilunnantasaaja on lukittuna.
vain, jos toisen sivun puomisto on

o  Super S -puomisto: taitettu pakettina alas
kuljetusasennosta

o  Super L -puomisto: taitettu pakettina kuljetusasennosta
taakse poikittain ajosuuntaan nahden.

vain lyhytaikaisesti esteiden (puu, sdhkdpylvas jne.) ohittamista
varten.

Lukitse heilunnantasaaja ennen kuin taitat ruiskutuspuomiston
yhdelta puolelta kiinni.

Jos heilunnantasaajaa ei ole lukittu, ruiskutuspuomisto saattaa
hakata toisella puolella. Jos aukitaitettu puomi osuu maahan,
ruiskutuspuomisto saattaa vaurioitua.

Alenna ajonopeuttasi merkittavasti ruiskutuskaytdssa
valttaaksesi ruiskutuspuomiston keinunnan ja maakosketukset
heilunnantasaajan ollessa lukittuna. Jos ruiskutuspuomiston
ohjaus on rauhatonta, poikittaislevityksen tasaisuutta ei voida
taata.

)
Lukitse heilunnantasaaja.

1‘

=4| Nosta ruiskutuspuomisto keskikorkeudelle.

VAV A

Haluttu sivupuomi taittuu kokoon tai auki.

Suuntaa ruiskutuspuomisto kaltevuuden saatéa kayttaen
kohdepinnan suuntaiseksi.

Saada ruiskutuskorkeus siten, etta ruiskutuspuomiston

etdisyys maanpintaan on vahintdan 1 m.
Kytke kiinnitaitetun sivupuomin osalohkot pois kaytdsta.

Ruiskutuskaytdssa aja huomattavasti hitaammalla nopeudella.
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5.3.13 Sivupuomin kokoontaitto (vain Profi-taitto II)

1%
e

Sivupuomin yhden puolen kokoontaitto vasen / oikea

Ly b

Sivupuomin yhden puolen aukitaitto vasen / oikea

et/
R

Sivupuomien molemminpuolinen kokoon- ja aukitaitto

Ruiskutuspuomiston sivupuomien kokoon- ja aukitaittotoiminto on
tarkoitettu sivupuomien kokoon- ja aukitaittamiseen erittain hankalissa
maasto-olosuhteissa, kun ruiskutuspuomiston korkeuden ja
kaltevuuden saatdmahdollisuudet eivat enaa riita ruiskutuspuomiston
suuntaamiseen kohdepintaan nahden.

O

Ala koskaan taita aukitaitettua ruiskutuspuomiston sivupuomia
enempaa kuin 20°!

”
. , o Sivupuomin suuntaamiseksi vaakasuoraan

asentoon taita ruiskutuspuomisto kokonaan ulos (siirra
paateasentoon).

o Taittaminen vaakasuoran asennon alapuolelle ei ole mahdollista.

o Suuntaa ruiskutuspuomisto vaakatasoon ennen
ruiskutuspuomiston taittamista kuljetusasentoon.

64
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/

' Kaltevuuden s&ato vasen ylos

)

I Kaltevuuden saatd oikea ylos

Ruiskutuspuomisto voidaan taittaa maanpinnan tai kohdepinnan
suuntaiseksi kaltevuuden sdadon avulla hankalissa maasto-
olosuhteissa, esimerkiksi jos ajourat ovat eri syvyiset tai jos ajetaan
toiselta puolelta vaossa.

o Kaltevuuden s3adon kalibrointi, ks. sivulla 19.

Ruiskutuspuomiston suuntaaminen kaltevuuden sdadon avulla

T . ; . A
1283Li. Corgr
Pida , 2= painettuna, kunnes i~ ‘ﬂ ;f—f
ruiskutuspuomisto on suuntautunut kohdepinnan 1
— Naytdssa nakyva kaltevuuden saadon — o,
tunnus (Kuva 79/1) nayttaa /
ruiskutuspuomiston valitun kaltevuuden. Aufiras: 2 A B o cag | P
Tassa ruiskutuspuomiston vasen puoli on
nostettuna. Kuva 79
Kaltevuuden sddddn muuttaminen vastakkaiseksi (rinteen
e peilaaminen)
Ruiskutuspuomistolle valittu kaltevuus on helppo
muuttaa vastakkaiseksi kaannyttdessa
paisteessa, esimerkiksi ruiskutettaessa rinteita
poikittaissuunnassa rinteeseen nahden
(korkeuskayraa pitkin).
Lahtdasento: ruiskutuspuomiston vasen puoli on f=t:
nostettuna. %:_i
e
. . 7
1. Paina kerran, hydraulinen S
kaltevuuden saatd suuntaa T
ruiskutuspuomiston vaakatasoon (0- Fome,
asento).
— NAaytdssa nakyvé kaltevuuden sédadon Auftrags ™ i
tunnus (Kuva 80/1) nayttaa Kuva 80
ruiskutuspuomiston vaakasuoran
suuntauksen.
2. Tee kaannds paisteessa.
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— o
=
3. Paina uudelleen, hydraulinen e
kaltevuuden s&até muuttaa é.,—»—*—? 1203L1. " e
ruiskutuspuomiston kaltevuuden aiemmin / g - = /5
kaytetyn peilikuvaksi. 1 B T
e n i o | = e
—  Naytdssa nakyva kaltevuuden saadon ‘[Izi 111 | P
tunnus (Kuva 81/1) nayttaa T,
ruiskutuspuomiston painvastaiseksi Kuva 81

muutetun kaltevuuden. Nyt
ruiskutuspuomiston oikea puoli on

nostettuna.
& Kallistussaadon takaisinliikkeen yhteydessa TrailTronin esiohjaus
l lopetetaan turvallisuussyista automaattisesti.

5.3.15 Vaahtomerkinta

O& Vasemman vaahtomerkinnan kytkeminen péalle / pois
|m]

Oikean vaahtomerkinnan kytkeminen pé&alle / pois.

%

Nayttd tydvalikossa:

N

Kuva 82/... 1

(1) Vasen vaahtomerkinta kytketty paalle. DO@ ﬂ ﬂ %Ou
(2) Oikea vaahtomerkinta kytketty paalle.

Kuva 82
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Oikean reunasuuttimen kytkeminen paalle / pois

Vasemman reunasuuttimen kytkeminen paalle / pois

Naytto tyovalikossa:

o Paatysuuttimet kytketty pois paalta.

Kuva 83/1,2:
e  Reunasuutin kytketty paalle. ﬂl ﬂ

o Lisasuutin kytketty paalle.

1

Kuva 83

Kuva 84/1,2:
o Lisasuutin kytketty paalle. ﬂ[ ﬂ

1

Kuva 84
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5.3.17 Hydropneumaattinen jousitus UX Super (valinnainen), Pantera

Kéasikaytto, automatiikka

=Nt Koneen laskeminen kasikaytossa.

Koneen nostaminen kasikaytossa.

Kun automaattikaytté Auto on kytkettynd, AMATRON 3 s3ataa
& kasvinsuojeluruiskun ajokorkeuden asennetun arvon mukaiseksi
l sailién tayttdmaarasta riippumattal

Kasikaytossa ﬁ\_]] konetta voidaan laskea tai nostaa.

Nayttd tydvalikossa:
(Kuva 85/1): hydropneumaattinen jousitus = =
automaattikaytdssa (kayttotila).

el | [ [
V\AAAARZAZAAAALT

i w
\Hﬁo‘ @uama

Kuva 85
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5.3.18 Comfort-paketti UX Super (valinnainen), Pantera

@@ Comfort-pakettivalikon haku nayttoon

Ruiskutuksen/huuhtelun vaihto

Ruiskutusseoksen laimentaminen

Puhdistuksen paalle-/poiskytkenta

Sekoitin automaattinen / manuaalinen

Sekoitusintensiteetin korotus

Sekoitusintensiteetin vahennys

Ruiskutuksen kytkeminen p&alle/pois (Shift-nappaimen
painallus)

Ruiskutusseossailion tayttd Comfort-paketin avulla, ks. sivu 50.

Suorittaessasi Comfort-Paketin toimintoja huomioi myés koneen

@
l kayttoohjeet.
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Comfort-paketti mahdollistaa imupuolen
kytkemisen

. ohjausyksikdlla AMATRON 3,

e  ohjaustaulun ndppéaimella (Kuva 86/1).

Kauko-ohjattavat saadot:

. Ruiskutus (asento A)
. Huuhtelu / laimennus (asento B)

o  Tayttd imuliittimen kautta (asento C, vain
tayttévalikosta)

Kuva 86

5.3.18.1 Ruiskutusseoksen laimentaminen huuhteluvedella

Tila: huuht . %&
1. Aloita laimennus. Tdyt.tase: 2308 litra L e

—  Huuhteluvetta johdetaan sailioon

sivusekoittimen kautta. laimenna: Po.
reinigen Po.

2. Tarkkaile sailion tayttdmaaraa.

g

) Sekoitin: automaat.

3. Lopeta laimennus. f
s

(Sek.Puine: 3.5bar

DUS-jarjestelmalla varustetussa

koneessa ruiskutusputki huuhdellaan.
Aloitettaessa ruiskutus uudelleen Kuva 87
kestaa kahdesta viiteen minuuttiin,

ennen kuin konsentroitua
ruiskutusseosta voidaan levittaa.

5.3.18.2 Ruiskun puhdistus sailién ollessa taysi (tyon keskeytys)

— :
e Tila: huuht . %

1. LI Kytke imupuoli huuhtelulle. Flylhotase: Z3GB " Lited

—  Huuhteluvettd imetaan, sekoittimet
sammuvat. laimenna: po.
reinigen po.

Ruiskutuksen / huuhtelun vaihto e
voidaan tehda myods ohjaustaulussa !
l olevalla painikkeella. Sekoitin: auvtomaat . @

| Sek. paine: 3.5bar '@

Kuva 88
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Koneet ilman DUS-jarjestelmaa: Shitt
Tila: huuht .
b Téyt.taso: 2300 litra ?ﬁm
2. Kytke ruiskutus toimintaan.
— Ruiskutusputket ja suuttimet puhdistetaan laimenna: po.
huuhteluvedella. LB RARE: o Rg-
Kytke ruiskutus pois toiminnasta. Sckoitin: st omdat:
Sammuta pumppukaytto.
%‘ Sek.paine: 3.5bar
5. L_*vaihda imupuoli jalleen

ruiskutukselle.

e  sailiota ja sekoittimia ei ole puhdistettut  <Uv@89

. Sailién seospitoisuus ei ole muuttunut

Koneet joissa DUS-jarjestelma:

2. Odota, kunnes kaksi litraa huuhteluvetta
yhta tybleveyden metria kohti on huuhdeltu.

[

3. Kytke ruiskutus hetkeksi paalle
suuttimien puhdistamiseksi.

[

Kytke ruiskutus pois toiminnasta.

Sammuta pumppukaytto.

o

6. L™ vainda imupuoli jalleen
ruiskutukselle.

. Sailiota ja sekoittimia ei ole puhdistettu!
. Sailién seospitoisuus on muuttunut.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 71



Kayttd pellolla

5.3.18.3 Ruiskun puhdistus sdilion ollessa tyhja

Puhdistus:

Edellytyksena on, etta sailion tayttdaste on <1 %
(séili6 mahdollisimman tyhja).

1. Kayta pumppua nopeudella 450 min™.

n

Lﬂﬂ Aloita puhdistus.

— Pa&aa- ja sivusekoittimet huuhdellaan, sailién
puhdistus kytketaan paalle.

— Puhdistus lopetetaan automaattisesti.

Tila:

laimenna:
reinigen

Sekoitin:

© DUS-jarjestelmalla varustetuissa
koneissa puhdistetaan automaattisesti
myos ruiskutusputki.

Sailion tyhjennys:

3. Kytke ruiskutus toimintaan.

Kytke ruiskutus ajon aikana vahintaan 10
kertaa paalle / pois.

Ruiskuta ruisku tyhjaksi.

3 -~

4. Kytke ruiskutus pois toiminnasta.

Toista vaiheet 1 — 3 kerran tai kaksi.

—  Kone on puhdas!

6. Tyhjenna tarvittaessa jaannosmaara
tyhjennyshanan (Kuva 92/K) avulla pellolle.

7. Puhdista imu- ja painesuodatin.

Erityismenettely ruiskutusnesteen kriittisessa
vaihdossa:

8. Lisaa huuhteluvetta.
9. Puhdistusaineen lisdamista suositellaan.
10. Toista vaiheet 1 — 6.

TEEi.iusu:

Sek. paine:

huuht .
2368 litra

PO.
pPO.

automaat . @

3.5bar @

Kuva 90
Shift
Tila: huuht . .
Tdyt .t : 2388 1it i
dy aso itra ".!m
laimenna: po.
reinigen po.
Sekoitin: automaat.
ﬁek.puine: 3.5bar
Kuva 91
K
Kuva 92

72
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5.3.18.4 Imusuodattimen puhdistus séilion ollessa taysi

Kun imusuodatin on maara puhdistaa sailion

ollessa taysi, tayttovalikko on haettava nayttoon! Téyt tBmiddrdn ilm. raja: 4200Li .
i ) _maks ]
Tila: ruisk. —_—
1. Hae nayttoon tayttovalikko (Kuva
93) y y ( nykyinen tdyttétaso: @;

2. Sulje imuliitin korkilla.
3. Painevarustuksen katkaisinvipu asennossa

.
(Kuva 94).

4. Kytke imupuoli taytolle ohjaustaulun i 1 I a \/

nappaimella. lisdtty: 5241itra

—  Suodatinmalja imetaan tyhjaksi.
. . . Kuva 93
Avaa imusuodattimen kansi.

Kéyta imusuodattimen kevennysventtiilia.

Ota imusuodattimen kansi pois ja puhdista
vedella. :

8. Kokoa imusuodatin jalleen painvastaisessa

jarjestyksessa.
Tarkasta suodattimen kannen tiiviys.. @ H.O

10. Kytke imupuoli ruiskutukselle ohjaustaulun
nappaimella.

11. Painevarustuksen katkaisinvipu asennossa

(Kuva 94).

Kuva 94
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5.3.18.5 Automaattinen sekoittimen saato

. TiYas Rkt %

= Tiilai.iusn: 2200 litra
Sekoittimen kytkeminen automatiikalle.

—  Sekoitusintensiteettia saadetaan ,1.:: :?;:: ;;:
tayttétason mukaan.

— Paasekoitin kytkeytyy pois paalta, kun ;
sailion tayttdaste on alle 5 %. Sekoitin: automaat . :

—  Sekoitin kytkeytyy tayton jalkeen :
automaattisesti jalleen paalle. Sek. paine: 3.5bar @

L@J Kuva 95
Sekoittimen asetus manuaalikayttoon.

D
- , Sekoitusintensiteetin korotus,

vahennys

—  Sekoitin jaa toimintaan myos silloin, kun
sailion tayttdaste on alle 5 %.

Kuva 96\1: Automaattisen sekoittimen Ehitt %
pyséytyksen nayttd tydvalikossa. 1 &= G

éﬂ [L—"]
KXIXAKXAKAKIAXX

Kuva 96
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5.3.19 Comfort-paketti UF, UG, UX Special (valinnainen)

@ @ Comfort-pakettivalikon haku nayttoon!

Ruiskutuksen/huuhtelun vaihto

Ruiskutusseoksen laimentaminen

Puhdistuksen paalle-/poiskytkenta

Sekoitin automaattinen / manuaalinen

Sivusekoittimen paalle-/poiskytkenta

Ruiskutuksen kytkeminen pé&alle/pois (Shift-nappaimen
painallus)

& Ruiskutusseossailion tayttd Comfort-paketin avulla, ks. sivu 50.
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Comfort-paketti mahdollistaa imupuolen UF o
kytkemisen ohjausyksikon AMATRON 3 :

avulla. Q%
=

Kauko-ohjattavat sdadot: -

( )
o Ruiskutus @ —— 'Lé) gi ®+ E—} 1
. Huuhtelu / laimennus K;L) qﬂfv’m‘v)
Tayttd imuliittimen kautta

uUx Special A
(vain tayttévalikossa) uGE K@\

Suorittaessasi Comfort-Paketin
toimintoja huomioi myds koneen

Kayttohjeet. (A)) 'ﬁb O > 15 |
o)

Kuva 97

5.3.19.1 Ruiskutusseoksen laimentaminen

' Tila: ruisk. 9
1. Aloita laimennus Tdyt. taso: 2300 litra e

—  Huuhteluvetta johdetaan sailioon

N

sivusekoittimen kautta. laimenna: PO.
. s ia e s s Sdilidn sisidp.
2. Tarkkaile sailion tayttdmaaraa. puhdistus: PoO.

N

' Kuva 98
3. Lopeta laimennus.

DUS-jarjestelmalla varustetussa
koneessa ruiskutusputki huuhdellaan.
Aloitettaessa ruiskutus uudelleen
kestaa kahdesta viiteen minuuttiin,

ennen kuin konsentroitua
ruiskutusseosta voidaan levittaa.
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5.3.19.2 Ruiskun puhdistus sdilion ollessa taysi (tyon keskeytys)

.

1. 5

Kytke imupuoli huuhtelulle.

—  Huuhteluvetta imetaan, sekoittimet
sammuyvat.

Koneet ilman DUS-jarjestelmaa:

2. Kytke ruiskutus toimintaan.
— Ruiskutusputket ja suuttimet puhdistetaan
huuhteluvedella.
3. Kytke ruiskutus pois toiminnasta.
Sammuta pumppukaytto.
5. %] vaihda imupuoli jalleen

ruiskutukselle.

Sailiota ja sekoittimia ei ole puhdistettu!
Sailion seospitoisuus ei ole muuttunut.

Koneet joissa DUS-jarjestelma:
2. Odota, kunnes kaksi litraa huuhteluvetta

yhta tybleveyden metria kohti on huuhdeltu.

[

3. Kytke ruiskutus hetkeksi paalle
suuttimien puhdistamiseksi.

pew g

Kytke ruiskutus pois toiminnasta.

Sammuta pumppukaytto.

.

6. L] Vaihda imupuoli jalleen
ruiskutukselle.

Sailiota ja sekoittimia ei ole puhdistettu!

Sailién seospitoisuus on muuttunut.

Kayt

to pellolla

lltSEk. paine:

Tila: ruisk. @ S
Tdyt. taso: 2308 litra B
laimenna: po @
Sdilidgn sisdp.
puhdistus: po @
HebenrGhruerk: man. @
Nebenrihruerk: gedf fnet
Kuva 99
Shift

Tila: huuht .
Tagt.taso: 2300 litra ?ﬁm
laimenna: poO.
reinigen poO.
Sekoitin: automaat.

3.5bar

Kuva 100
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5.3.19.3 Ruiskun puhdistus sdilion ollessa tyhja

Puhdistus:

Edellytyksena on, etta sailion tayttdaste on <1 %
(sailio mahdollisimman tyhja).

1. Kayta pumppua nopeudella 450 min™.

Aloita puhdistus.

— Paa- ja sivusekoittimet huuhdellaan, sailion
puhdistus kytketaan paalle.

n

— Puhdistus lopetetaan automaattisesti.

DUS-jarjestelmélla varustetuissa
koneissa puhdistetaan
automaattisesti myoés
ruiskutusputki.

Sailidon tyhjennys:

3 -~

3. Kytke ruiskutus toimintaan.

Kytke ruisku ajon aikana 10 kertaa paalle /
pois.

Ruiskuta ruisku tyhjaksi.

Kytke ruiskutus pois toiminnasta.
Toista vaiheet 1 — 3 kerran tai kaksi.

Kone on puhdas!
Tyhjenna tarvittaessa jadnndésmaara
tyhjennyshanan (Kuva 92/K) avulla pellolle.

—Imupuolen katkaisinvivun taytyy lukittua!

oV o »

7. Puhdista imu- ja painesuodatin.

Erityismenettely ruiskutusnesteen kriittisessa
vaihdossa:

8. Lisaa huuhteluvetta.
9. Puhdistusaineen lisdamista suositellaan.
10. Toista vaiheet 1 — 6.

Tila: ruisk. @ e
Tédyt . taso: 2308 litra ek i
laimenna: Po. ﬁj
Sdilidon sisdp.
puhdistus: PO.
Hebenrihruerk: man. @
Mebenrihruerk: geoffnet
Kuva 101
Shift
Tila: huuht .
Téyt taso: 2300 litra !&m
laimenna: Po.
reinigen PO.
Sekaoitin: automaat.
Sek.paine: 3.5bar
Kuva 102
al
NG
4 )
ACH o> ugD)|
AL )
‘-*(-/.—\- )
S5 %
UX Special A"
uG L -
yd (@ "
/ [:"'"\ ’“‘\) \\
o>
PE—
L
{EJ y4
| i }fo-ﬁ/
Kuva 103

78

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



5.3.19.4 Automaattinen sekoittimen poiskytkenta

=)

Aseta sekoitin automaattiselle

pysaytykselle.

%

Sekoitin kytkeytyy pois paalta, kun sailion
tayttdaste on alle 5 %.

Sekoitin kytkeytyy tayton jalkeen
automaattisesti jalleen paalle.

=

Sekoittimen pysaytys pois.

%

Sekoitin jaa toimintaan myds silloin, kun
sailion tayttdaste on alle 5 %.

Sekoittimen paalle-/poiskytkenta.

Kuva 105\1: Automaattisen sekoittimen
pysaytyksen naytto tydvalikossa.

Kaytto pellolla

Tila: ruisk. @ S
Tdyt. taso: 2208 litra B
laimenna: pPo. @
Sdilién sisdp.
puhdistus: po. @
HebenrGhruerk: man. @
Nebenrihruerk: gedf fnet
Kuva 104
|Shi Tt @
i
Auto
2200Li

Kuva 105
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5.3.20 Etusailio jossa virtauksen valvonta

Kéayttotapa automatiikka / kasikaytto

Eteenpumppauksen kytkeminen paalle / pois

Taaksepumppauksen kytkeminen p&alle / pois

Kayttotapa automatiikka:

Kayta kasvinsuojeluruiskun ja etusailion yhdistelmaa kayton /
kuljetuksen aikana automatiikka-kayttétavalla.

Automatiikka-kayttétavan toiminnot:

. Ruiskutusseoksen jatkuva kierto etusailidssa
sekoitinvaikutuksella.

. Kummankin sailion tayttémaarien saato ruiskutuskaytossa.

Nayttd AMATRON 3 -tyovalikossa:

Kuva 106, Automatiikka-kayttétapa kytkettyna
paalle.

Kuva 106
Kayttotapa kasikaytto:

. Kayttotavassa kasikaytto kayttdja ohjaa ruiskutusseoksen
jakautumista kumpaankin sailiéon.

Tata varten on kaytettavissa seuraavat toiminnot:
o  Pumppaus eteen.
0 Pumppaus taakse.

. Ruiskutus ilman etusailiota.

Kuva 107/ kayttotapa kasikaytto kytkettyna
paalle.

(1) Naytto eteenpumppaus-kayttétapa

kytkettyna paalle.
(2) Nayttd taaksepumppaus-kayttétapa é 3 1253Li.
kytkettyna paalle.

Kuva 107
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5.3.20.1 Alavalikko etusailio

Alavalikko etusailio

Kéayttotapa automatiikka / kasikaytto

Eteenpumppauksen kytkeminen paalle

Taaksepumppauksen kytkeminen paalle

Eteen-/taaksepumppauksen kytkeminen pois

Tyévalikossa > . paina | ﬂl 02102 | Tila: Automaattikdytta

Nayttd AMATRON 3 -alavalikossa etusailio: Kiyt t&tapa:
Kuva 108/...

(1) Molempien séilididen tayttdmaara,

Tayttétaso ght. : 1258 Li.
(2) Tayttomaara FT, si |Iu. ‘i"—*ﬂﬁa.i.!if'ﬁai 1223 IEE )
" " T S111Td aKasall . Sssa: 1.
(3) Tayttdomaara UF. B
Kuva 108

Eteenpumppaus ja taaksepumppaus voidaan kytkea
paalle yhta aikaa.
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Taytto
@  Tayttdvalikossa nakyva tayttdmaara el 11 4
l iimoittaa molempien sailididen B
tayttdbmaaran yhteensa. _maks |
Sovita tayttdmaaran ilmoitusraja ennen nukyginen tiyttétaso:
etusailion ja kasvinsuojeluruiskun
yhteistayttoa.

[
O Etutankin ylitayttymisen valttdmiseksi — ]
l vastaava venttiili sulkeutuu, kun o 1 r a V

nimellistayttdmaara saavutetaan.

lisatty: 35581litra

Kuva 109

Sisapuhdistus

Etusailidssa on sisdpuhdistustoiminto, jota kaytetdan rinnakkain
kasvinsuojeluruiskun sisdpuhdistuksen kanssa.
—  Ks. UF:n kayttoohje.

Sisdpuhdistuksen aikana / jalkeen:

Kytke taaksepumppaus péaalle, kunnes etusailié on
tyhjentynyt.
. Sisapuhdistuksen jalkeen: tyhjenna jaannésmaara.

Tayttomaéaran anturin vioittuminen

Jos tayttdmaaran anturiin tulee vika,
. annetaan halytysmerkki,
. kayttétapa vaihtuu automatiikasta kasikayttétapaan,

° molemmat virtauksen valvonnan venttiilit menevat kiinni.
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5.4 Tydvalikon / ohjaussauvan nappaimien varaus
& Tydvalikkoon ilmestyy valitusta ruiskutuspuomistotyypista riippuen
erilaisia toimintokenttia ruiskutuspuomiston kayttéa varten.
l Seuraavissa luvuissa esitellaan eri ruiskutuspuomistotyyppien
toimintokentat yksitellen.
54.1 Vakiotaitto / kaltevuuden s&ato
Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
Shift [N . . . .
3. Spar |4 5.3.2 |Ruiskutusmaaran saatd: Automatiikka / kasikayttd
2201 /ha 531 |Ruiskutuksen kytkeminen palle / pois
548U min
537 |Osalohkojen lisdaminen
2.4
—t
W # . . . e e I
5.3.7 |Osalohkojen kytkeminen pois kaytdsta.
o o g =
AKAKKRATIC™
8l/min Bem (T
5.3.14 |Kaltevuuden s&ato
.‘ Iﬂ a1/832 ;21525?

' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift
3. Sbar 6.3.14 |Vaahtomerkinnan kytkeminen paalle / pois
2501 /hd
1084
S48U/mi ny . e
5.3.3 [Ruiskutusseoksen lisaaminen sailidoon
5.3.14 |Kallistuksen peilaaminen / DC: suuntaus vaakatasoon
5.3.19 |Comfort-pakettivalikon haku nayttddn
B1/min Bem
5.3.20 |UF: Etusaili jossa virtauksen valvonta
‘ Iﬂ G183
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Sivu 2: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
Shift K /
S.SI:H:.I' 6.3.16 R ; ; ;
3. eunasuuttimen kytkeminen paalle / pois
2501 /hdl /,ﬂ' yt P P
1083
S48 UAmin
Bl/min Bem
‘ Iﬂ B2/83

Ohjaussauvan ndppdaimien varaus:
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54.2 Puomiston taitto Profi |

Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
. Slsme L] 5.3.2 |Ruiskutusmaaran saatd: Automatiikka / kasikayttd
- ar
21513%;:/'“ 5.3.1 [Ruiskutuksen kytkeminen paalle / pois
548U/min
537 |Osalohkojen lisdaminen
vy
. =
— - 5.3.7 |Osalohkojen kytkeminen pois kaytosta.
ALARXRLAT L ==
B1/min Ben |
5.3.14 [Kaltevuuden saato
A i o103 BT

' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift
3.5bar |n 6.3.14 |Vaahtomerkinnan kytkeminen paélle / pois
25037
]

Es
548U mi ry &]

é 5.3.4 |TrailTron: Manuell suuntaus manuaalisesti

~ / 5.3.4 [TrailTron: Automatiikka / kasikaytto
T=5 ﬁ7 = | 5.3.14 |Kallistuksen peilaaminen / DC: suuntaus vaakatasoon
AKAKKARTIS
Bl/min Bem | ]
5.3.10 |Puomiston nosto, laskeminen
A [ o102 ﬁ

Sivu 2: o _
Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
Shift] .
Hd 3. uomiston taitto auki / kiinni molemmilta puolilta
1882 e
248U minf
owow|
; 5.3.10 [Puomiston nosto, laskeminen
Bl/min Bem 5.3.3 |Ruiskutusseoksen lisaaminen sailioon
A L 5.3.11 |Heilunnantasaajan lukitus / lukituksen avaus
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' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift |~ "
3. Sbar | 7 5.3.12 [Puomiston taittaminen auki yhdelté puolelta
2501/hd v
180 —
540U/min .~
G 5.3.12 [Puomiston taittaminen kiinni yhdelta puolelta
b
AKAKKAAT
B1/min Bem 'R\
6.3.16 [Reunasuuttimen kytkeminen paalle / pois
A Iﬂ B2/83 /ﬁ

Sivu 3: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale

[ERift]
3. Sbar |19 5.3.5 |DC: Automatiikka / kasikéyttd
2501 /hdl hﬂ

108%

540 U/mir

5.3.5 |DC: ruiskutussuuttimen ja kasvuston valin nayttaminen

535 DC / Autolift: ruiskutussuuttimen ja kasvuston valin
o maaritys
536 DC / Autolift: paisteessa kaytetyn puomistokorkeuden

Ay
li lil;§ maaritys

Iem 7
1

Bl/min Bem

5.3.10 [Puomiston nosto, laskeminen

.‘ @ Eichdric

' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift

3.5bar @ @ . v g

s 5.3.19 |Comfort-pakettivalikon haku nayttoon
2501/hd i P Y

188% .

s48Umingy

5.3.20 |Etusaili6 jossa virtauksen valvonta

~ 6.3.17 |Hydropneumaattinen jousitus: Automatiikka / kasikaytto
ﬁé ﬁ T 5.3.4 |TrailTron: Automatiikka / késikayttd
lB 1/min Bem [=—=
6.3.17 |Hydropneumaattinen jousitus: lasku / nosto
A [ 030z i e
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Ohjaussauvan néppéaimien varaus

UX, UG

® © O @O
sooF eoer
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5.4.3 Puomiston taitto Profi Il
Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
3 5'% M 532 |Ruiskutusmaaran saato: Automatiikka / kasikayttd
2%;{""“ 5.3.1 |Ruiskutuksen kytkeminen paslle / pois
5480U/mi r
537 |Osalohkojen lisddminen
b 4
—t
- 5.3.7 |Osalohkojen kytkeminen pois kaytosta.
ALARIALTIL =
Bl/min Bem |
5.3.14 [Kaltevuuden saato
A B o104 T

' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift O&
3. 5bar [0 5.3.15 [Vaahtomerkinnan kytkeminen paalle / pois
2501 /ha %O
180 0
548 U/mi ry
é é 5.3.4 |TrailTron: Manuell suuntaus manuaalisesti
. / 5.3.4 |TrailTron: Automatiikka / kasikayttd
’E"f‘i ﬁr =" || 5.3.14 |Kallistuksen peilaaminen / DC: suuntaus vaakatasoon
B1/min Bem |°77
5.3.10 [Puomiston nosto, laskeminen
A (& &1.m4 g
Sivu 2: o .
Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
[Ehift]
3 Bher || 2 uouom -
gt ak 5.3.13 [Sivupuomin yhden puolen kokoontaitto
2501/hd /g
100% f
S40U/mi ry l.ﬁﬁ
5.3.13 [Sivupuomin yhden puolen aukitaitto
Em b
EZ5d
. 5.3.10 [Puomiston nosto, laskeminen
rr
Bl/min Bem E 5.3.3 |Ruiskutusseoksen lisdaminen sailioon
A 1 a2 a4 5.3.11 [Heilunnantasaajan lukitus / lukituksen avaus
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' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift |-~ =
3, Bbar | * - : W - "
. 5.3.12 |Puomiston taittaminen auki yhdelta puolelta
2501/hd y P
180% —
548U/min
G 5.3.12 [Puomiston taittaminen kiinni yhdelta puolelta
bl
AKAKKAAT
Bl/nin Bem 'R\
6.3.16 |Reunasuuttimen kytkeminen paalle / pois
A Iﬂ a2 /54 /ﬁ
Sivu 3: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
3.+ Sbar |~ 5.3.12 [Puomiston taitto auki / kiinni molemmilta puolilta
2501/hd  onns
180% e
548U0/min -
ey
5.3.13 |Sivupuomien molemminpuolinen kokoon- ja aukitaitto
Eirle
s =2
+ 5.3.10 |Puomiston nosto, laskeminen
] e i t
AKAKIRAT/ =2
N e 5.3.11 |Heilunnantasaajan lukitus / lukituksen avaus
.‘ @ B3 84

' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift
3. Dbar @@ 5.3.19 |Comfort-pakettivalikon haku ndyttéén
2501/hd T
180 ...
S548U/mi n

5.3.20 |Etusaili6 jossa virtauksen valvonta

™ & 6.3.17 |Hydropneumaattinen jousitus: Automatiikka / kasikayttd

T~
AAARAAAL

Bl/min Bem =%

‘ @ 83 84

5.3.4 [TrailTron: Automatiikka / kasikaytto

6.3.17 |Hydropneumaattinen jousitus: lasku / nosto
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Sivu 4: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
[BRift]
3 Bia- 5.3.5 |DC: Automatiikka / késikayttd
2501 /hdl I E!' I
100%
548U/min
i:zsz 5.3.5 |DC: ruiskutussuuttimen ja kasvuston valin ndyttaminen
cm
T
T 535 DC / Autolift: ruiskutussuuttimen ja kasvuston valin
a puscbiuu 22 Imadritys
el % 536 DC/ Autoln‘t: paisteessa kaytetyn puomistokorkeuden
i; 11;]’ madritys
B1/min Bem |B77
t 5.3.10 [Puomiston nosto, laskeminen

.‘ @ 84,84

k|

Ohjaussauvan nappdaimien varaus
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54.4 Esivalintataitto

Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
3 5'% i ]| 532 |Ruiskutusmaaran saatd: Automatiikka / kasikayttd
2155%;;"'“ 5.3.1 |Ruiskutuksen kytkeminen paslle / pois
548U/mi n

537 |Osalohkojen lisdaminen

5.3.7 |Osalohkojen kytkeminen pois kaytosta.

AXIKRRAT| ™
Bl/min Bem [ T cag

A Iﬂ @12 |

Esivalinta: kaltevuuden saaté / puomiston taitto

' Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus

Ks.
kappale
Shift
3. Sbar R 6.3.16 [Reunasuuttimen kytkeminen paalle / pois
2501 /hd A’
180%
548U/mi n
.30‘9 6.3.14 |Vaahtomerkinnan kytkeminen paalle / pois
%
Efa 5.3.3  |Ruiskutusseoksen lisaaminen sailioon
AKKKKAAT
Bl/nin Bem |~
6.3.8 [Esivalinta: puomiston taitto yhdelta puolelta
A B o102 P
Sivu 2:
Toimintokenttien kuvaus
Ks.
kappale
Shift
3. Sbar @ @ 5.3.19 |Comfort-pakettivalikon haku nayttéén
2501 smd Y7 3. p y
188 ..
S40U/min
5.3.20 |Etusailid jossa virtauksen valvonta
Bl/min Bem
.‘ @ |28z
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Ohjaussauvan ndppdaimien varaus
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6 Ohjaussauva AMATRON 3

Ohjaussauva AMATRON 3

6.1 Asennus

Ohjaussauva (Kuva 110/1) kiinnitetaan 4 ruuvilla
helposti kaytettavaan paikkaan traktorin
ohjaamossa.

Kytke litantaa varten perusvarustuksen pistoke
ohjaussauvan 9-napaiseen Sub-D-koskettimeen
(Kuva 110/2).

Kytke ohjaussauvan pistoke (Kuva 110/3)
ohjausyksikon AMATRON 3 Sub-D-
koskettimeen

Kuva 110

6.2 Toiminta

Ohjaussauva toimii vain kayttdpaatteen
tydvalikossa. Sen avulla voit ohjata konetta
peltokaytdssa katsomatta ohjausyksikk&on.

Ohjaussauvassa (Kuva 111) on kaytettavissa 8
nappainta (1 - 8) koneen ohjausta varten. Lisaksi
katkaisimella (Kuva 112/2) voidaan muuttaa
nappaimien varausta 3-pykalaisesti.

Katkaisin on normaalisti

o [ keskiasennossa (Kuva 112/A) ja
voidaan kaantaa

e [ yios (Kuva 112/B) tai
e = alas (Kuva 112/C).

Kuva 111

Katkaisimen asento ilmoitetaan LED-valon (Kuva
112/1) avulla

e [  LED-valo keltainen
o« I LED-valo punainen

e [ LED-valo vihrea.

Kuva 112
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Ohjaussauva AMATRON 3

6.3 Ohjaussauvan maaritysvalikko
. .. . oo
Maaritysvalikko kadynnistetdan Ohjaussauvan opetusval ikko 000
paavalikon kautta. x =19
[eReNs]
. o) Maaritysvalikon hakeminen
nayttoon.

Kuva 113

00O
[e]e)e

O O

Painettaessa jotakin ohjaussauvan nappainta
vastaava toiminto ilmestyy nayttéon.

~N

Kuva 114
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7 Monitoimikahva AmabPilot

AmaPilot mahdollistaa kaikkien tarkeiden

ruiskutoimintojen seka 4-pydraohjauksen kayton.

30 toimintoa voidaan valita peukalolla
painamalla. Lisdksi voidaan kytkea paalle myods
kaksi muuta tasoa.

. Vakiotaso

. Taso 2 pidettaessa takapuolella olevaa
laukaisinta painettuna

. Taso 3 valopainikkeen kytkemisen jalkeen

Monitoimikahva AmaPilot

Kuva 115

Kuva 116
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Monitoimikahva AmaPilot

AmaPilotin toimintojen varaukset

Vakiotaso:

Vasemmanpuoleisten osalohkojen Oikeanpuoleisten osalohkojen
kytkenta/poiskytkenta kytkenta/poiskytkenta

Ruiskun kytkenta paalle/pois

Levitysmaaran vahennys/lisdys | Reunasuuttimet vasemmalla/oikealla
Taso 2: : F
Vasemmanpuoleisen sivupuomin Oikeanpuoleisen sivupuomin
ylakaantd/alakaantd ylakaantd/alakaantd

DistanceControl
Puomiston peilaaminen

Puomiston nosto/lasku | Ruiskutuspuomiston kaltevuus
Taso 3: =N =
Vasemmanpuolisen puomiston Oikeanpuoleisen puomiston
kokoontaitto/aukitaitto kokoontaitto/aukitaitto

Heilunnantasaajan
lukitus/vapautus

Puomiston nosto/lasku | Puomiston kokoontaitto/aukitaitto
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Toiminnot kaikilla tasoilla:

Monitoimikahva AmaPilot

Pantera: takapydraohjauksen ohjaus
vasemmalle

UX: akselin/aisan ohjaus vasemmalle

Pantera: takapydraohjauksen ohjaus oikealle

UX: akselin/aisan ohjaus oikealle

Pantera:

Kytkenta

2 <->4 -pydraohjaus

UX:

AutoTrail-kytkenta
automatiikka - manuaalinen

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Osalohkojen ohjauslaatikko AMACLICK

8 Osalohkojen ohjauslaatikko AMAGLICK

8.1 Asennus

Ruuvaa AMACGLICK konsolin aukon ylapuolelle ohjaussauvan
yhteyteen tai asenna se vaihtoehtoisesti traktorin ohjaamoon
sellaiseen kohtaan, josta siihen ylettyy helposti.

AMACLICK-ohjauslaatikon liitdnta tapahtuu

. ohjaussauvan kanssa kuten Kuva 115. . ilman ohjaussauvaa kuten Kuva 116.
™ _."_\l I(.gll S ’_W
i ] LGRS o o L] SnsaTRm o O
00, [ Polol
| 00'1\ | 00\
J. 3 o0 'y | o0 ‘\
'_Ei @_ —edddbd 5 HBEIDDD ('\_(_@ @ pEDODOOOEEDE |I!

Kuva 117 Kuva 118

8.2 Toiminta

Ohjauslaatikkoa AMAGLICK kaytetdan yhdessa
[0 ohjausyksikon AMATRON 3,
[1 ohjausyksikon AMATRON 3 ja ohjaussauvan

kanssa AMAZONE-kasvinsuojeluruiskujen kayttamiseen.

Ohjauslaatikon AMAGLICK avulla

e voidaan mika tahansa osalohko kytkea kayttdon tai pois kaytosta
tarpeen mukaan.

e voidaan kytkea ruiskutusseoksen levitys paalle ja pois.
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Osalohkojen ohjauslaatikko AMACLICK

) © AMACGLICK

o o o o o o o o

q/ﬂ/‘\/’z}l .\ .“/—\\r_ /i\)/‘\/.\f’“\/‘\

S S

N /
—~

2
(1) Paalle-/poiskatkaisin

o Katkaisimen asento %:

AMACLICK ei aktiivisena. Osalohkojen kayttd
ohjainyksikolla AMATRON 3 / ohjaussauvalla.

o Katkaisimen asento "AMACLICK :
Ruiskutus paalle / pois ja osalohkot kytketaan
ohjauslaatikolla AMAGLICK
(kayttd ohjausyksikdllda AMATRON 3 / ohjaussauvalla ei
silloin ole mahdollista).
Osalohkokatkaisimen ylapuolella oleva valo ilmoittaa, etta
osalohko on kytkettyna paalle.

(2) Osalohkokatkaisin
Jokaista osalohkoa varten on kaytettavissa osalohkokatkaisin.
Jos katkaisimia on enemman kuin osalohkoja, oikeanpuoleisia
katkaisimia ei ole varattu (esimerkiksi kasvinsuojeluruisku, jossa
11 osalohkoa, AMACGLICK 13 katkaisinta [] 2 katkaisinta
aivan oikealla ei ole varattu).

(3) Ruiskutuskatkaisin paalle ? / pois
Kaikkien kayttdon kytkettyjen osalohkojen kautta levitetdan
ruiskutusseosta / ruiskutusseosta ei leviteta.

& Varaamattomat osalohkokatkaisimet voidaan merkita poistamalla
l niistd muoviset hatut.
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Toimintahairio

9 Toimintahairio

9.1 Halytys

Ei-kriittinen halytys: Aufo oLy T 4 :
o o Huto 5//25
Nayton alaosaan tulee virheilmoitus (Kuva 117) €/3 4500L] . et l§§’ -
ja laite antaa kolme kertaa merkkidanen. Hoida
virhe mahdollisuuksien mukaan pois M F = “‘”
paivajarjestyksesta. 309 | | | \ %Co /
Bem Oh B.81/min. _ Bem :
Jearvoa el
pustytsd noudattamaan | ) #ﬁﬂ
Kuva 119
Kriittinen halytys: CEBHH— 12.8 kmt 11
. . e oo 1568 m 3.5bar EL'
Naytén keskiosaan tulee halytysilmoitus (Kuva b ] . ‘
118) ja laite antaa halytysaanen. ﬂ : L |
1. Lue halytysilmoitus naytosta. Vir taus— 5
mittari 2 ei i %
@ é laheta signaalia |
2. Kuittaa halytysilmoitus. o
Qog S
i =
vahvista ENTER:11d =
Tilaus: 5 &1 /64 i ,ﬂ';?-’:?
Kuva 120
9.2 Servomoottori mennyt epdkuntoon (Comfort-paketti UX Super)

Imuhanan servomoottori:

Jos imuhanan moottori on mennyt epakuntoon,
kayttd voidaan keskeyttaa ja imuhanaa pystytaan
ohjaamaan manuaalisesti.

Irrota sité varten ruuvi ohjaustaulun alta.

Kuva 121
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Sisapuhdistuksen servomoottori:

Jos sisapuhdistuksen moottori on mennyt
epakuntoon, sisdpuhdistus voidaan kytkea
toimintaan ohjaustaulun (Kuva 120/A,B) kautta.

9.3

Simuloidun nopeuden sy6ttdminen huollon
asetusvalikossa mahdollistaa levitystydn
jatkamisen myds silloin, jos matka-anturi lakkaa
toimimasta.

Sita varten:
1. Veda signaalikaapeli irti traktorin
perusvarustuksesta.
km/h
2. __|Syéta simuloitu nopeus.
3. Vahvista syottdmasi tieto.

—  Tydvalikkoon ilmestyy kaanteinen
nopeussymboli KiEk.

4. Noudata levitystydn jatkamisen aikana
syottdmaasi simuloitua nopeutta.

Muistiinpanoja

—_—

-

C

B

o

\

Kuva 122

Matka-anturi mennyt epdkuntoon (Imp / 100 m)

Kok. tiedot kiyttdénot.

x
Kok.pint.ala:
Kok.litram.:
Kok.ruisk. aika:

kmsh sim:

o’

MHE-wer=sio:  F.HG.AZ2es
Kielet: DE/EM/FRS __

& Heti kun matka-anturilta rekisterdidaan

pulsseja, tietokone vaihtaa matka-
l anturilta saamansa todellisen
nopeuden kayttoon.

I0P—wersio: E.E5.1
All-Gaste AG—429

ldhtien

12368 ha
3898Li.
1241+

8.0kmt

@auaz

kmsh

sim.

Kuva 123
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H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 Puhelin: +49 (0) 5405 501-0
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