Notice d'utilisation

AMAZONE

Logiciel AMABWS pour pulvérisateur

Poignée multifonctions AMAPILOT
Poignée multifonctions AMATRON 3
Boitier de commande de troncons AMACGLICK

=f 12.2 km/h 3. Sbar
L3y 3808 m 2501 /ha
Fldche: 3.21ha 1802
L3 548 U/min

oc

Auto

Aufirag: 1
Avant la mise en service,
'\B/'Eég;‘?? ' 0214 veuillez lire attentivement la
' ' présente notice d'utilisation et

Printed in Germany .
vous conformer aux consignes

de sécurité qu'elle contient !
A conserver pour une
utilisation ultérieure !

fr




IC NE DOIT PAS

paraitre superflu de lire la notice d’utilisation et
de s’y conformer; car il ne suffit pas d’ apprendre
par d’autres personnes que cette machine est
bonne, de Lacheter et de croire qu'elle fonctionne
toute seule. La personne concernée ne nuirait alors
pas seulement a elle-méme, mais commettrait éga-
lement [erreur, de reporter la cause d’un éventuel
échec sur la machine, au lieu de s'en prendre a elle-
méme. Pour étre siir de votre succés, vous devez
vous pénétrer de Uesprit de la chose, ou vous faire
expliquer le sens d’un dispositif sur la machine et
vous habituer a le manipuler. Alors vous serez sa-
tisfait de la machine et de vous méme. Le but de
cette notice d utilisation est que vous parveniez d
cet objectif.

Leipzig-Plagwitz 1872. 520 bk
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Adresse du constructeur

Données d'identification

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tél. : +49 (0) 5405 50 1-0
Fax : +49 (0) 5405 501-234

E-mail : amazone@amazone.de

Commande de piéces de rechange

Les listes de pieces détachées figurent dans le portail des piéces
détachées avec acceés libre sous www.amazone.de.

Veuillez adresser vos commandes a votre concessionnaire AMA-
ZONE.

Informations légales relatives a la notice d'utilisation

Numeéro de document : MG4540
Date de création : 02.14

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2014
Tous droits réserveés.

La reproduction, méme partielle, est autorisée uniqguement avec
l'autorisation préalable de
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Avant-propos

Avant-propos

Avis de l'utilisateur

P

Cher client,

Vous avez choisi d'acquérir un produit de qualité, issu de la vaste
gamme de produits proposée par AMAZONEN-WERKE,

H. DREYER GmbH & Co. KG, et Nous vous remercions de la con-
fiance que vous nous accordez.

A la réception de la machine, veuillez vérifier qu'il ne manque rien et
que la machine n'a pas été endommagée pendant le transport. Assu-
rez-vous que la machine livrée est compléte et comporte tous les
équipements en option commandeés, en vous aidant du bordereau de
livraison. Seules les réclamations immédiates seront prises en consi-
dération.

Avant la mise en service, veuillez lire cette notice d'utilisation et res-
pecter les consignes qu'elle contient, en particulier celles relatives a la
sécurité. Aprés avoir lu soigneusement la notice, vous serez en me-
sure de tirer le meilleur parti de votre nouvelle machine.

Veuillez vous assurer que tous les utilisateurs de la machine ont bien
lu la présente notice d'utilisation avant de procéder a la mise en ser-
vice.

Si vous avez des questions ou rencontrez des problémes, veuillez
consulter cette notice d'utilisation ou contactez votre partenaire de
services local.

Un entretien régulier et le remplacement en temps utile des piéces
usées ou endommagées sont indispensables pour accroitre la durée
de vie de votre matériel.

Chére Madame, cher Monsieur,

Nous actualisons réguliérement nos notices d'utilisation. A cet égard,
vos suggestions d'amélioration nous permettent de rendre nos notices
plus agréables et faciles a utiliser. Par conséquent, n'hésitez pas a
nous envoyer vos suggestions par télécopie.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tél. : +49 (0) 5405 50 1-0
Fax : +49 (0) 5405 501-234

E-mail : amazone@amazone.de
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Remarques destinées aux utilisateurs

1 Remarques destinées aux utilisateurs

Le présent chapitre fournit des informations concernant la maniére
d'exploiter cette notice d'utilisation.

1.1 Objet du document

La présente notice d'utilisation
° décrit les modalités d'utilisation et d'entretien de la machine.

o  fournit des instructions importantes pour une utilisation efficace
et en toute sécurité de la machine.

. fait partie intégrante de la machine et doit étre conservée a
proximité de celle-ci ou sur le tracteur.

. doit étre conservée pour une utilisation ultérieure.

1.2 Indications de direction dans la notice d'utilisation

Toutes les indications de direction dans la notice d'utilisation sont
fournies par rapport au sens de la marche.

1.3 Conventions utilisées

Consignes opératoires et réactions

Enumérations

Les actions a exécuter par I'utilisateur sont représentées sous formes
de consignes opératoires numeérotées. |l convient de respecter |'ordre
indiqué des consignes. La réaction consécutive a l'application de la
consigne opératoire correspondante est signalée, le cas échéant, par
une fléche.

Exemple :
1. Consigne opératoire 1

— Reéaction de la machine a la consigne opératoire 1
2. Consigne opératoire 2

Les énumérations sans indication d'un ordre a respecter impérative-
ment se présentent sous la forme d'une liste a puces (points d'énu-
mération).

Exemple :
. Point 1
. Point 2

Indications de position dans les illustrations

Les chiffres entre parenthéses renvoient aux indications de position
dans les illustrations. Le premier chiffre indique le numéro de lillustra-
tion et le second, la position au sein de l'illustration correspondante.

Exemple (Fig. 3/6)
. Figure 3
. Position 6

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14



Consignes générales de sécurité

P

2 Consignes générales de sécurité

La connaissance des consignes de sécurité essentielles et des pres-
criptions de sécurité constitue une condition préalable fondamentale a
l'utilisation en toute sécurité et au fonctionnement sans incidents de la
machine.

O

La notice d'utilisation

. doit toujours étre conservée sur le lieu d'utilisation de la ma-
chine.

. doit étre accessible a tout instant aux utilisateurs et au person-
nel d'entretien.

2.1 Conventions relatives aux symboles de sécurité

Les consignes de sécurité sont identifiées par le symbole triangulaire
de sécurité et le terme d'avertissement qui le précéde. Ce terme
d'avertissement (DANGER, AVERTISSEMENT, ATTENTION) décrit
l'importance du risque encouru et a la signification suivante :

DANGER

caractérise un danger immédiat de niveau élevé qui, s'il n'est pas
évité, peut entrainer la mort ou des blessures extrémement
graves (perte de membres ou dommages a long terme).

Le non-respect de ces consignes peut entrainer la mort ou des
blessures extrémement graves.

AVERTISSEMENT

caractérise un danger potentiel de niveau moyen qui, s'il n'est
pas évité, peut entrainer la mort ou des blessures corporelles
(extrémement graves).

Le non-respect de ces consignes peut, dans certaines circons-
tances, entrainer la mort ou des blessures extrémement graves.

ATTENTION

caractérise un danger de faible niveau qui, s'il n'est pas évité,
peut entrainer des blessures corporelles ou des dommages ma-
tériels d'importance réduite a moyenne.

S B> B P

IMPORTANT

caractérise une obligation d'adopter un comportement particulier
ou d'effectuer une action spécifique pour I'utilisation correcte de
la machine.

Le non-respect de ces consignes peut étre source de dysfonc-
tionnements sur la machine ou d'incidents dans son environne-
ment.

REMARQUE

caractérise des conseils d'utilisation et des informations particu-
liéerement utiles.

Ces conseils vous aident a utiliser au mieux toutes les fonctions
de la machine.

Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14
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Description de la machine

Description de la machine

Le logiciel AMABUS et le terminal de commande AMATRON
3 permettent de commander, de contrOler et de surveiller conforta-
blement les machines AMAZONE.

La présente notice d'utilisation décrit le mode de fonctionnement des
pulvérisateurs UF, UX, UG et Pantera avec 'AMATRON 3.

La commande du pulvérisateur avec 'AMATRON 3 varie en fonc-
tion du type de pliage de la rampe et de I'équipement de la machine.

Les pulvérisateurs AMAZONE peuvent étre équipés des pliages de
rampe suivants :

. Profi | / Il, Profi LS pour systéme hydraulique a appel de charge
. pliage présélectionnable

e pliage standard avec / sans correction d'assiette

Le terminal AMATRON 3 commande un ordinateur machine.
L'ordinateur machine recgoit toutes les données nécessaires et il prend

en charge la modulation du débit en fonction de la surface et de la
vitesse d'avancement instantanée.

Le terminal AMATRON 3 mémorise les données pour une mis-
sion commencée.

L'AMATRON 3 comporte un menu principal et un menu de tra-

vail.
Menu principal
Tuype machine: U Mission
Le menu principal comprend quatre sous-menus. H
Avant de commencer I'épandage, N” mission: 3
o entrez les données requises dans ces sous- Gté cons.: 258 1/ha Machi .

ces sous-menus. Taille trémie: 5200 Litre
Largeur trawv.: 24.80m
i m Setup
(=110 ) N
travail Ride
Fig. 1
Menu de travail CBIR— 12.8 kmrt ERift]
L4y 1568 n gégbur
e Le menu de travail affiche toutes les don- Suxf. : :‘.‘ga :'“/ wa;"h“
nées nécessaires en cours de pulvérisation. | & oc Eihh p

menus,

déterminez ou entrez les paramétres dans

Le menu de travail permet de commander
la machine pendant I'épandage.

Impulsions/litre: ==

Auto Auto TT

Auto ﬁ%
€/3 45086 ) G o, 2
2 | r; | T\I %Qoﬂ‘?fip
(XiAARKALKKKAAT

Bem - B.081/min Bem 1=
Hission: L] ‘ @91;93 Fzﬁo’-"’f
Fig. 2
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Description de la machine

3.1

Saisies sur 'AMATRON 3

Pour faciliter I'utilisation de 'AMA- -
TRON 3, |a présente notice d'utilisa- l{iﬁ

tion présente le champ de fonction -

pour indiquer d'actionner la touche

correspondante.

Exemple :

e  Champ de fonction ~ "r'&: :

Description dans la notice d'utilisation :

+ "A Exécution de Ia fonction A.

Action :

s

ARATTROR T

"

L0
X,
00

=D

Fig. 3

l'utilisateur actionne la touche (Fig. 3/1) affectée
au champ pour exécuter la fonction A.

3.2 Version logicielle

La présente notice d'utilisation est pertinente a partir des versions

logicielles suivantes :
Machine :

version MHX : 7. 15.xx

10
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3.3

Hiérarchie du logiciel

Description de la machine

Menu principal 4——} Menu de travail

70

A

l

Menu Mission

Nom

Note

Quantité de consigne
Lancement / poursuite d'une
mission

Suppression d'une mission

Suppression de données
journalieres ou de données
sur une mission

Menu Setup

Saisie de données de dia-
gnostic
Obtention de données de
diagnostic
Simulateur de vitesse
Données de base de la ma-
chine

¢ Type de machine

e Type de rampe

e Capacité de la cuve

¢ Indicateur du niveau de

remplissage

e Largeur de travail

e Nombre de trongons

¢ Buses par trongon

e Nombre de débitmeétres

» Constante de régulation

de pression
e Buses de bordure
¢ Marquage par mousse

o Configurer les buses de
bordure

¢ Pack Confort

o Dispositif DistanceCon-
trol

e Type de pliage

e Suspension hydropneu-
matique

e Seuil d'alarme dépres-
sion

e TrailTron

e Réservoir d'huile

o || A
10

courue

Menu Données machine

Etalonnage de la correction
d'assiette / du dispositif Dis-
tanceControl

Nombre d'impulsions par
litre

Régime de consigne de
prise de force

Nombre d'impulsions pour
100 m

Désactivation permanente
de trongons

Sélection individuelle des
trongons

Seuil d'alarme du niveau de
remplissage

Rampe de démarrage
Palier

Pression maximale
Pression minimale

Verrouillage automatique de
la rampe de pulvérisation

Compteur de distance par

Autolift

Etalonnage du systéme
TrailTron

Régime nominal de pompe
High-Flow
Dispositif DistanceControl

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14
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Mise en service

4 Mise en service

4.1 Menu principal

Le menu principal affiche

e le type de machine sélectionné,

e le numéro de la mission en cours,
. la quantité de consigne saisie,

. le nombre d'impulsions par litre du
1% débitmétre,

. la capacité en litre de la cuve a bouiillie,

. la largeur de travail saisie pour la rampe de
pulvérisation en [m].

Sous-menus du menu principal

Hission

Appel du menu Mission (voir page 13)

. Saisie des données pour la nouvelle mis-
sion.

. Commencer une mission avant le début du
travail.

. Les données déterminées pour les missions
(20 maxi.) sont mémorisées.

Hachi .

Appel du menu Données machine (voir

page 15).

. Saisie de données spécifiques a la machine
ou de données individuelles.

Setup

Appel du menu Setup (voir page 33).
. Saisie des parameétres de base.

Tupe machine: ux Mission
b3
H* mission: 3
QAté cons. : 258 1/ha Machi .
Impulsions/litre: BES
Taille trémie: 5288 Litre
Largeur trav.: 24.88m
i " Setup
enu .
travail Ride

Fig. 4

12
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Mise en service

4.2 Menu Mission
l Hission
Sélectionnez Mission dans le menu principal.
Dans le menu Mission
. Vous pouvez parameétrer et commencer ou continuer vos mis-
sions ;
e vous pouvez afficher les données de mission enregistrées. Il est
possible d'enregistrer jusqu'a 20 missions (n° de mission de 1 a
20).
& Au début ou lors de la reprise d'une mission, la mission en cours
l est automatiquement interrompue et enregistrée.

4.2.1 Créer / commencer / afficher une mission

Lorsque vous accédez au menu Mission, c'est la
mission en cours (la derniére mission traitée) qui
s'affiche.

@ Pour paramétrer une nouvelle mission,

sélectionnez un numéro de mission .

A Suppression des données de la mis-

sion sélectionnée

Harm
. Saisie du nom e L et |Saisie

d'une note

1/ha

J Saisie du débit de consigne

. Lancement de la mission, mise en

ceuvre de toutes les données compilées.

SUFFI.
danii.
JOUFF. . , .
) Suppression des données journa-

lieres

o  Surface traitée (hal/jour)

o  Quantité d'engrais épandu (quanti-
té/jour)

o  Temps de travail (heures/jour)

& Les missions en mémoire peuvent étre

l appelés avec et relancées avec

Dénarr. -

4 Démarré

Hor

Nomi:: e e
= Hote

HeESE e e e e

Qté cons.: 2581/ha e

ha traités: 36.5Zha o

Heures: 3.6 t el

Hoyenne: 18. 85 ha-t

Débit épandu: 9136 IC]

harjr: 3.21ha 5

Debi t/gr: 802 G —

quures/Jr: 8.3 t SLPEr
danin
J0UE R

@ 416
Fig. 5
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Mise en service

P

) 3 l ) N" mission: 2 Démarré T
Touche Shift enfoncée (Fig. 6) : . o bl b L aut
x
Hate:: rosmnrrnnmrrrmrriri
N . . . ka/h e
. mission(s) suivante(s), Riceqhs 2R0is ha His= on
ha traités: 8.80 ha
e Moscrs 8. 00 hast
issi Acé oyenne: . a
. mission(s) précédente(s). DebTt Enandu: Rt
hasjr: 8.88ha
Débits/jr: B G
dHeures/:jr: 8.8 t
@ 2728
Fig. 6
4.2.2 Mission externe
Il est possible de transférer une mission sur .
'AMATRON 3 par l'intermédiaire d'un assis- N” mission: 21 Terniner
tant personnel. Il n'y alors plus qu'a la lancer. 2 externe
Cette mission recoit toujours le numéro 21.
Qté cons.: 2508 1/ha
icai A ' 1/ha
I:a tran§m_|s_3|on d(?_s donnees’s.effectue par ha traités: 0.808 ha
l'intermédiaire de l'interface série.
Heures: 8.8 t
Terminer Debit épandu: a G
I
. Fin de la mission externe.
o
. Saisie du débit de consigne.
Fig. 7
14 Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14
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4.3 Menu Données machine

Mise en service

l Hachi .

Sélectionnez les données machine dans le menu principal !

Les données machines sont déja saisies en usine dans ['

AMATRON 3.

Avant la premiére mise en service, vous devez contrdler les données
spécifiques a la machine et les réglages dans le menu Données ma-
chine et les corriger si nécessaire (ajuster les réglages / effectuer un

étalonnage).

Page une ﬁﬂmmsl(Fig. 8)

RS

o Etalonnage de la correction d'assiette
(option, voir page 19)

o  Etalonnage du dispositif DistanceCon-
trol (option, voir page 20)

A

. E*- | Détermination / saisie du nombre

d'impulsions par litre (voir page 23).

Fo Nt
) Saisie du régime de consigne de la
prise de force (voir page 26).

s
o)

o [7*%nEtalonnage du capteur d'avance-

ment (voir page 29).

@Page deux (Fig. 9)

) Désactivation permanente de tron-
cons. Le chiffre affiché (Fig. 9) correspond
au nombre de trongons désactivés de fagon
permanente (chiffre 0 = aucun trongon dé-
sactivé). (Voir page 30).

=
o ' | Activation / désactivation de la fonc-
tion de sélection individuelle des trongons.

(Voir page 58).

Etalonnage correction assiette %

L o
Impulsions/litre: BES Tkgq
Et.
Régime nomi- u
nal PDF: S548tr/mn | $3 7
L]
L Impuls. pr 188 m: 136885 s

@91593 I.-186m

Fig. 8

Trongons ! ;
désactivés: a : |
" | N

Sélection différents

troncons: On vty

8.1

Seuil alarme

niv. rempl. 208Litre

Alar.

7
@ams konflg

Rampe de démarrage cunfig;

Fig. 9

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14
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Mise en service

° Alarm

Saisie du seuil d'alarme du niveau
de remplissage.

— Lors de la pulvérisation, un signal d'alarme
retentit lorsque le niveau de remplissage de
la cuve a bouillie est inférieur au seuil
d'alarme du niveau de remplissage.

il

e  [=nfis] Configurer la rampe de démarrage
(voir page 31)

@ Page trois (Fig. 11)

Débi t
en #

. Saisie du palier. Saisissez le palier
souhaité (ici 10 %).

— A chaque pression des touches @/

lors de la pulvérisation, le débit est
modifié par palier correspondant a la valeur
indiquée en %.

i i

bar bar

maks | | Min.

. Saisie de la pression de pul-
vérisation maximale et minimale autorisée
pour les buses intégrées.

— Lors de la pulvérisation, un signal d'alarme
retentit en cas de franchissement des seuils
minimal et maximal de pression de pulveri-
sation autorisée.

o
. 2 | Activation et désactivation du ver-
rouillage automatique de I'amortissement

tridimensionnel.

Xk

Trongons
désact ivés: 8
x

Sélection différents

t rongons: On fem%

a-1

Seuwil alarme

niv. rempl. 2800Litre

Alar.

7
@azzm konflg.

Rampe de démarrage cunfig;

ini ATTENTION
Risque d'endommagement de la

rampe de pulvérisation en cas de ver-
rouillage automatique sur la machine
placée en dévers.

— Désactiver le verrouillage auto-
matique.

Fig. 10
. Débi t
Palier: 10% A
" :
LT
Press._maxi . 10bar ! Tﬁz
. maks
LT
Press._mini. 1bar powbar
 Hin
“Verrouillage automatique:Off ' ﬂ
@83.384 Auto

Fig. 11

16
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@Page quatre (Fig. 12)

Activation / désactivation du comp-
teur de distance parcourue.

La distance parcourue s'affiche en tourniére
pour tracer les jalonnages. Le compteur de
distance parcourue enregistre la distance
parcourue dés que "pulvérisation" est dé-
sactive.

s W e

. ?W| Activer / désactiver la fonction Auto-

lift.

Auto Lift Iléve la rampe a la hauteur saisie avant
le virage.

o Lorsque la pulvérisation est désactivée

o o o

?

la rampe est automatiquement

relevée.

o  Lorsque la pulvérisation est activée

Iml la rampe est automatiquement
abaissée.

Régler les hauteurs de la rampe (voir
page 57).

Distance Control :

Distance Control régle automatiquement la hau-
teur et l'inclinaison de la rampe.

Lorsque la pulvérisation est arrétée dans la tour-
niere, la rampe est automatiquement levée a la

Mise en service

compteur de distance par-

ff
courue °

Autolift on

Etalonnage TrailTron

—
>
—tll

Ijl 04/05

Cal

-

Fig. 12

Cpt.dist.parc.: off

Correction incl automatique en

[ T
k]
]

hauteur saisie. tourniére: off I > I
Le réglage de la rampe levée dans un virage
peut étre désactivé en permanence : Réglage hauteur auto sur 1
tourniere : off m
?

o 7| Activer/désactiver le réglage de Etalonnage TrailTron T
l'inclinaison de la rampe levée dans un vi- Cal
rage. ﬁil 04/05

A .
4 Fig. 13

o m Activer/désactiver le réglage de la
hauteur de la rampe levée dans un virage
ﬁi

Cal

) Etalonnage du systéme TrailTron
(voir en page 32).

Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14 17



Mise en service

@Page cinqg 'jpﬂﬁfﬂﬁl (Fig. 14)

Option sur les pulvérisateurs UX Super et

Pantera.
1)
High-

° Flouw

Activation / désactivation de I'aug-

mentation du débit de pulvérisation de I'en-
grais liquide.

Ok

saisie
32).

du régime nominal de pompe (voir

L

[remn AR

Hodus

Saisissez le mode DC.

Le dispositif DistanceControl est associé a
la correction d'assiette ou a l'inclinaison de
la rampe.

Uniquement sur le pulvérisateur UX :

High - Flow

Hi gh-
Flow

Régime nom. pompe : 540 tr/mn @ ?
Mode DC Inclin. ULy
Modus
Iﬁ|05;’06
Fig. 14

18
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Mise en service

4.3.1 Etalonnage de la correction d'assiette (Données machine | lﬂmmal)

& La condition indispensable au bon fonctionnement de la correc-

l tion électrique ou hydraulique d'assiette consiste a réaliser cor-
rectement I'étalonnage de la correction d'assiette (étalonnage de
I'inclinaison).

Procédez a I'étalonnage de I'inclinaison
. lors de la premiére mise en service ;

. en cas de différences entre la position horizontale de la rampe
de pulvérisation indiquée a I'écran et la position effective de la
rampe de pulvérisation ;

. une fois par saison.

& T
1. sl Réglez la position centrale. Efskennass:nelia:

x W
e L 1. Démarrer position centr. T
Placez la rampe de pulvérisation a I'hori- 2. Figer position centr. ¥
3. Démarrer position P Wi e
zontale par rapport au sol. bulée D
4. Figer position butée O ar
5. Démarrer position
ae . . butée G
2. Figez la position centrale. E. Figer position butée G %
e max. ™
T a D
3. Inclinez la rampe jusqu'en butée a B %
droite, I'entretoise droite doit légérement g
toucher le sol. i G

= Fig. 15

max. ™

4. 80 |Figez la position de butée droite.

5. /1 Inclinez la rampe jusqu'en butée a
gauche, I'entretoise droite doit Iégérement
toucher le sol.

~

max. ™

6. 2% |Figez la position de butée gauche.

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14 19



Mise en service

P

4.3.2 Etalonnage du dispositif DistanceControl (Données machine | P o1/04))
& La condition indispensable au bon fonctionnement du dispositif
l DistanceControl consiste a réaliser correctement I'étalonnage du
dispositif. Procédez a I'étalonnage
. lors de la premiére mise en service,
. une fois par saison.
@ Avant de procéder au calibrage du dispositif DistanceControl, assu-
l rez-vous que la surface est plane et ne présente pas d'inclinaison,
qu'il n'y a pas de dépression sous les capteurs a ultrasons et que la
surface n'est pas trop réguliére (par ex. asphalte ou béton).
Hachi .
1. Accédez au menu Données ma-
chine.
2. % ] Accédez au menu d'étalonnage du

dispositif DistanceControl.

L'étalonnage se déroule en 3 étapes.

e Etalonnage horizontal

=]
[ e

T 1
3. Lancez I'étalonnage horizontal.

T /
4. , Positionnez la rampe a I'hori-

zontale. La hauteur des deux capteurs est
constamment affichée (Fig. 17).

— L'affichage indique "Rampe a présent ho-
rizontale" :

5. @confirmez la position horizontale.

Etalonnage Distance Control: = =)
T T
- BRppuyer sur la touche 1 1
*Etalonnage horizontal”™
= Appuyer sur la touche
"Etalonnage manuel” et Jw
abaisser lentement a4 la main Liﬁzsﬂ
la rampe du cété gauche
(jusqu’da env. 48 em du sold,
attendre le signal sonore et
reldcher la rampe
- Replacer 4 la main la rampe enﬁzgégké
position horizontale et
appuyer sur la touche

*Etalonnage automatique®™ ?%;
‘I ITATTENT 10N! ! S5'éloigner de la
rampe #ﬂ§§?
Fig. 16
Etalonnage Distance Control: = =)
[ T e
- B e 4 b 1 1
¢ Régler a4 1°hori-
zonhtale: $
s L
= K e
1 1 i
T [3: D: 1 Aute I
169cm 178cm N s

Barre horizontale,valider
avec touche
. entrée

20
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. Etalonnage manuel

Y

1. Lancez I'étalonnage manuel.

2. Abaissez manuellement I'extrémité gauche
de la rampe jusqu'a ce que son extrémité
soit a env. 40 cm du sol. Maintenez cette
position 5 secondes env.

— L'AMATRON 3 émet un signal sonore
indiquant qu'il a reconnu la position.

3. Relachez la rampe et attendez que I'affi-
chage indique "Rampe a présent horizon-
tale".

4. Silarampe ne rejoint pas automatiquement
sa position centrale (cela peut se produire
en cas de frottements au niveau de la sus-
pension de la rampe), il est nécessaire de
la replacer manuellement en position cen-
trale.

5. @Confirmez la position horizontale.

. Etalonnage automatique

Auto

1. (Fig. 18) Lancez I'étalonnage auto-
matique.

DANGER
A Risque de blessures causées par la
rampe pivotant automatiquement.

Lors de I'étalonnage automatique,
personne ne doit se trouver dans la
zone de pivotement de la rampe.

— Larampe est d'abord relevée automati-
quement a gauche puis a droite. La position
horizontale est ensuite rétablie.

— L'ordinateur indique la fin de I'étalonnage
automatique (Fig. 20).

2. @ Quittez le menu.

& Il est possible que la rampe ne soit pas
exactement positionnée a I'horizontale,
il ne s'agit pas d'un défaut.

Mise en service

Etalonnage Distance Control: ==}

- RBppuyer sur la touche 1 1
"Etalonnage horizontal”

- Appuyer sur la touche
"Etalonnage manuel” et Jw
abaisser lentement a la main giﬁzﬁﬂ
la rampe du coté gauche
(jusqu’a env. 48 cm du sol),
attendre le signal sonore et
reldcher la rampe

= Replacer 4 la main la rampe En£2%2§:£
position horizontale et
appuyer sur la touche

"Etalonnage automatique™ ?“Eh;
‘I IATTENT ION! ! S'éloigner de la
rampe ;ﬂ;g?
Fig. 18
Etalonnage Distance Control: =20}
=T T
_ El 1 F'y | I I

- tPousser lentement P
rampe Jusqu’a

env. 40 cm du sol ==

et attendre !

sighal sonore

il EHI Aute

Barre horizontale,valider
avec touche

=

ent rée ?ﬂtﬁa
]
Fig. 19
Etalonnage Distance Control: ==}
1 1

Etalonnage
auvtomatique lﬂ
en cours, se
retirer de la !
rampe ]

Etalonnage terming,
confirmer avec touche
ent rée

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14
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Mise en service

4.3.3 Nombre d'impulsions par litre (Données machine | Eﬂm;mb

£ . La valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions par litre" du débit-
l meétre / dispositif de mesure de retour en cuve est nécessaire a
'AMATRON 3

o  pour calculer et moduler le débit [I/ha] ;

o  pour calculer la quantité journaliere et totale de bouillie pul-
vérisee [l].

. Lorsque la valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions par litre"
est inconnue, elle doit étre déterminée via un processus d'éta-
lonnage du débitmétre / dispositif de mesure de retour en cuve.

. Lorsque la valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions par litre"
est connue pour le débitmeétre / dispositif de mesure de retour en
cuve, elle peut étre saisie manuellement dans

AMATRON 3.

. Pour une conversion exacte du débit en [I/ha], il est nécessaire
de déterminer la valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions par
litre" du débitmétre au moins une fois par an.

. La valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions par litre" du débit-
meétre doit &tre en principe déterminée :

o  aprés le démontage du débitmeétre ;

o  aprés une durée d'utilisation prolongée, car des dépbts du
produit pulvérisé peuvent se former dans le débitmétre ;

o en cas de différences entre le débit requis et réel [I/ha].

. Pour effectuer une conversion exacte de la quantité de bouillie
pulvérisée en [I], vous devez ajuster le dispositif de mesure de
retour en cuve avec le débitmétre au moins une fois par an.

. Ajustez le dispositif de mesure de retour en cuve avec le débit-
métre :

o apreés le calcul de la valeur d'étalonnage "nombre d'impul-
sions par litre" du débitmétre ;

o aprés le démontage du débitmétre.

22 Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14
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Mise en service
4.3.3.1 Calcul du nombre d'impulsions par litre — Débitmetre 1
o  DEB 1- Débitmetre

. DEB 2 — Dispositif de mesure de retour en cuve

. DEB 3 — Débitmétre épandage High-Flow

1. Remplissez la cuve a bouillie d'eau propre
(env. 1'009 ), jusqu aux reperes de remplis- - Ajouter 1008 1 d’eau propre
sage situés des deux cétés de la cuve. - ;Régler Déb. 1
) . régime nominal pompe- Metire e
2. Enclenchez la prise de force et faites tour- Fu}v{arisuieur En_mur;lﬂ‘ls i
AAi H H - WwiveEriSer au molns
ner la pompe au régime qui convient (par iRiEefer shluericatoin ’t‘lé?é]
ex. 450 tr/min). - Entrer qté pulvérisée en 1 :Il'mbP.‘l
[= =
Impuls.: 365351 lgfl?l
Déb.1 || ancez le processus d'étalonnage. Réglage actuel: Ei
Activez la rampe de pulvérisation et épan- BES Impulsions/litre déb. 2
dez au moins 500 | d'eau (selon l'affichage k l«‘éél
du niveau de remplissage) via la rampe de }
pulvérisation. deb 3
—  L'écran affiche le nombre d'impulsions cu- Fig. 21

mulé pour le volume d'eau consomme.

5. Désactivez la rampe de pulvérisation et
débrayez la prise de force.

6. Déterminez de maniére précise le volume
d'eau consommeé en faisant I'appoint en eau
dans la cuve a bouillie jusqu'aux repéres de
remplissage situés des deux cétés de la
cuve

o alaide d'un récipient gradué,
o en effectuant une pesée ou
o en utilisant un compteur a eau.

7. Saisissez la valeur correspondante, par ex.
550 1.

8. @ Terminez le processus d'étalon-

nage.

— L'AMATRON 3 calcule, affiche et mé-
morise automatiquement la valeur d'étalon-
nage nombre d'impulsions par litre.

)

Imp.

o déb.1 | : saisie du nombre d'impulsions pour
DEB 1.

o |@. 2]: gjustage de DEB 2.

I’mp. .. ' .
) déb.3 | : saisie du nombre d'impulsions pour

DEB 3.
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Mise en service

4.3.3.2 Ajustage du dispositif de mesure de retour en cuve avec le débitmétre

Et. . WA . - Ajout i0@8 1 d°
1. 4. 2] Accédez au menu "Ajustage du dé- = ,gé;'ilefr e )
bitmétre 2". régime nominal pompe- Metire Déb. 1
pulvérisateur en marche
= Pulvériser au moins 588 1 ngél
- Arréter pulvérisateur
= Entrer gqté pulvérisée en 1 I,I'I'IP-
déb. 1
Impuls.: 365351 | E
Réglage actuel: tE‘l'
BES Impulsions/litre déb. 2|
o
Fig. 22
2. Remplissez la cuve a bouillie d'eau propre e T i
: ' N . - ocuter eau propre Emar .
(env. 1000 1), jusqu'aux repéres de remplis- Pyt g ko L bl
sage situés des deux cotés de la cuve. - ;Régler régime nominal pompe :'déb. 2
- Dér_nurrer réglage .
3. Enclenchez la prise de force et faites tour- = :“':l‘?bf'?s??—" au moins 188 1 L‘?é]
2 . . s débitmétre
ner la pompe au régime qui convient (par & Tebminer Elalohiage i\
ex. 450 tr/min). Imp.
déb, 2
Démar . Impuls.déb. 1: EES Imp. /1
régl. Debit débitm.1: BLitre
4 déb. 2 L l'aiust
: ancez lajustage. Réglage actuel:
Impuls.déb. 2: BImp. -1
o
Fig. 23

. L'ajustage peut étre réalisé unique- - Ajouter 1008 1 d'eau propre | Démar.
ment lorsque "pulvérisation" est désac- ou produit traitement dr,ebsl 5
- =4 [=] =
termine Imp.
déb. 2
. . ra I Im
@ L'ajuste est terminé lorsque I'écran Dé :
; . Confirmer av.
l affiche le message ci-contre. Ré touche entrée
Im

5. @ Achevez l'ajustage du dispositif de

mesure de retour en cuve.

— L'AMATRON 3 calcule, affiche et mé-
morise automatiquement la valeur d'étalon-
nage "nombre d'impulsions DEB 2".
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Mise en service

4.3.3.3 Saisie manuelle du nombre d'impulsions par litre - Dispositif de mesure de retour en

cuve
T\lé?é] - Ajouter 1088 1 d’'eau propre Démar.
Imp. . . " . ou produit traitement regl.
1. L[9éb.2 | Saisissez le nombre d'impulsions - .Régler régime nominal pompe 'déb. 2
pour le débitmétre 2. - Démarrer réglage e o e
= Faire passer au moins 188 1
ds débitmetre t‘lé?f"’]
V - Terminer &talonnage I
2. Confirmez la saisie. démbp_.z
Impuls.déb. 1: BES Imp. 1
Débit débitm.1: BLitre
Réglage actuel:
Impuls.déb. 2: BImp.-1
3
Fig. 25
4.3.3.4 Calcul du nombre d'impulsions par litre — Débitmétre 3
& Pour déterminer le nombre d'impulsions par litre du DEB 3,le DEB 3
l doit étre monté au niveau du circuit hydraulique du DEB 2.
1. Montez le DEB 3 au niveau du DEB 2.
2. Notez le nombre d'impulsions du DEB 2.
3. Lancez I'ajustage (voir page 24).
4. Notez le nombre d'impulsions déterminé.
5. Saisissez le nombre d'impulsions déterminé pour DEB 3.
6. Remplacez le nombre d'impulsions de DEB 2 par la valeur notée

pour DEB 2.
7. Replacez DEB 3 et DEB 2 a leur place.

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14
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Mise en service

4.3.4

Régime de consigne de prise de force (Données machine | ;04))

Il est possible de mémoriser pour 3 tracteurs
o le régime de consigne de prise de force,
0 le nombre d'impulsions par tour de prise de force.

La sélection d'un tracteur mémorisé entraine la reprise automa-
tique des valeurs correspondantes pour le régime de consigne
de prise de force et le nombre d'impulsions pour 100 m.

L'AMATRON 3 contrdle le régime de consigne de prise de
force. Un signal d'alarme retentit lors de la pulvérisation en cas
de franchissement des seuils d'alarme minimal et maximal sai-

SIS.

4.3.4.1 Saisie du régime de consigne de prise de force

™y rl . . Ealie']
*.‘}_ Régime nomi- ﬂ
1. [%™'" | Saisissez le régime de consigne de et kOR: ailidd e
prise de force.
Sa|5|_ssez la va_Ieur 0" pour le régime de o o g ¥
consigne de prise de force prise de force: 3 Impuls I./tr
- lorsqu'il n'y a pas de capteur du régime
prise de force,
- lorsque le contrdle du régime n'est pas ac-
tive. . Seuil al.: + 10%
- 25% s
v . o Alsr.
2. Confirmez la saisie.

3. Saisissez les seuils d'alarme pour le con-
tréle du régime. (voir page 27).

Fig. 26

26
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Mise en service

4.3.4.2 Mémorisation du nombre d'impulsions par tour de prise de force pour plusieurs trac-

teurs

o , . .
1. Sélectionnez le menu Mémoire.

2. @ @ Sélectionnez le tracteur

(Fig. 28/1).
3. Saisissez le nombre d'impulsions
par tour de prise de force.
v . -
4, Confirmez la saisie.

- . . T
Régime nomi- {:
nal PDF: S48 1t r/mn

H tr/mn
impul sions/tour t:
prise de foarce: 3 Impuls. I./4r

:Seuil al.: + 18%
- 25% i
Alar.
Fig. 27

Schlerrer
l Modification du nom du tracteur
sélectionné.

o
Sélectionner tracteur:

Modif.
tracteur

—*Schlepperl : SImp.Atr
Schlepper SImp.Atr Mu. ire
Schlepper3 : Z2Imp. A tr
o V
Fig. 28

4.3.4.3 Mémorisation des seuils d'alarme pour le régime de consigne de prise de force

& Lors de la pulvérisation, un signal d'alarme retentit lorsque le régime
prise de force est supérieur ou inférieur aux seuils maximal et minimal
saisis pour le régime de consigne de prise de force.

+3
Alar. .. . ——
////// Régime nomi- ci
1. Saisissez I'écart maximal autorisé m;cl FDF : 540t r/mn Ay
F/ MmN

avant le déclenchement du signal d'alarme
indiquant un régime trop élevé de prise de
force.

2. Saisissez I'écart maximal autorisé pour le
régime de prise de force, par ex. + 10 %

(régime maximal autorisé de prise de force :

540 tr/min + 10 % = 594 tr/min).

v

3. Confirmez la saisie.

4, Az Répétez les étapes 1 a 3 pour par
ex. - 25 % (régime minimal autorisé de
prise de force : 540 tr/min - 25 % =
405 tr/min).

impulsions/tour

prise de force: 3 Impuls.
< Seuil al.: + 183
- 25%
Fig. 29
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4.3.5

P

Nombre d'impulsions pour 100 m (Données machine |y, 04))

La valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions pour 100 m" est
nécessaire a '’AMATRON 3 pour calculer

o lavitesse d'avancement effective [km/h],
o ladistance parcourue [m] pour la mission en cours,
0 la surface travaillée.

Lorsque la valeur exacte d'étalonnage "nombre d'impulsions
pour 100 m" est connue, elle peut étre saisie manuellement dans
AMATRON 3.

Lorsque la valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions pour
100 m" est inconnue, elle doit étre calculée lors d'un parcours
d'étalonnage.

L'AMATRON 3 peut mémoriser les valeurs d'étalonnage
"nombre d'impulsions pour 100 m" de 3 tracteurs différents. (Voir
page 30). LAMATRON 3 reprend les valeurs d'étalonnage
mémorisées du tracteur sélectionné.

-~

Pour les machines raccordées par un cablage light ISOBUS a un
tracteur ISOBUS.

Valeur pour "Impulsions par 100 m" : saisir 0.

e

Pour une conversion exacte de la vitesse d'avancement effective
en [km/h], de la distance parcourue en [m] ou de la surface tra-
vaillée en [ha], il est nécessaire de déterminer la valeur d'étalon-
nage "nombre d'impulsions pour 100 m" au niveau du capteur
d'avancement.

Calculez précisément la valeur d'étalonnage "nombre d'impul-
sions pour 100 m" lors d'un parcours d'étalonnage :

o avant la premiére mise en service ;

0 lors de I'utilisation d'un autre tracteur ou de la modification
de la taille des pneus de votre tracteur ;

o) en cas de différence notable entre la valeur calculée et la
valeur réelle de la vitesse d'avancement / distance parcou-
rue ;

o en cas de différence notable entre la valeur calculée et la
valeur réelle de surface travaillée ;

o en présence de plusieurs natures de sol.

Vous devez calculer la valeur d'étalonnage "nombre d'impulsions]
pour 100 m" en fonction des conditions d'utilisation existantes. Si
vous devez utiliser la traction intégrale pour votre travail, le cal-
cul de la valeur d'étalonnage doit étre fait avec la traction inté-
grale activée.

28
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4.3.5.1 Saisie manuelle du nombre d'impulsions pour 100 m
Saisie Saisie
1. Saisissez le nombre d'impulsions . g
pour 100 m. Entrer wvaleur impulsion/188m
ou étalonnage automatigque
v Début
2. Confirmez la saisie.
Actuel: 13805Pul/108m -
e
Mé&roire
o
Fig. 30
4.3.5.2 Calcul du nombre d'impulsions pour 100 m lors d'un parcours d'étalonnage

1. Mesurez un parcours exact de 100 m dans
le champ.

2. Repérez les points de départ et d'arrivée
(Fig. 31).

Début

Lancez le parcours d'étalonnage.

Couvrez la distance du départ a l'arrivée.

— L'écran affiche les impulsions calculées
consécutivement.

5. Arrétez-vous précisément au point d'arri-

Fig. 31
Saisie
mamn.
b3
Entrer valeur impulsions188m
ou étalonnage automatique
Début

vée.
Actuel: 13005Pul/~108m i1
I
6. @ Achevez le processus d'étalon- fleneire
nage.
— L'AMATRON 3 enregistre le nombre
des impulsions calculées et détermine
automatiquement la valeur d'étalonnage Fig. 32
"nombre d'impulsions pour 100 m" (ici
13005 imp/100 m).
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4.3.5.3
50
1. [™™"* | Sélectionnez un tracteur.
NI
2. Saisissez le nom du tracteur.
Mu. imF.
3. Entrez le nombre d'impulsions pour
100 m pour le tracteur en question.
4. Confirmez la saisie.
4.3.6
1. Sélectionnez le trongon que vous souhaitez

désactiver.

2. @ Enregistrez la sélection.

-

A c6té du trongon sélectionné apparait act.
(trongon activé) ou dés. (trongon désacti-
vé).

Répétez les étapes 1 et 2 si vous souhaitez
activer / désactiver d'autres trongons.

v

Confirmez la saisie.

Les trongons désignés par dés. sont désac-
tivés de fagon permanente lors de la pulvé-
risation.

Mémorisation du nombre d'impulsions pour 100 m de plusieurs tracteurs

P

Séfecfinnner tracteur:

—%*5chlepperl : 13865FPul ~188m
Schlepper2 : 532Pul/188m
Schlepperd : 2682Pul ~186m

Modif.
tracteur

v’

Fig. 33

Activation / désactivation permanente de trongons (Données machine | i 504))

désactiver avec Entrée

Selectionner trongon avec
touches fléchées et activer/

& Les trongons désactivés de fagon
permanente doivent étre a nouveau

l activés si vous souhaitez les utiliser
pour le travail.

—3 Trongon ai: off
Troncon a2: On
Troncon a3: On
Troncon a4: On
Trongon as: On
“ v
Fig. 34

30
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4.3.6.1 Configurer larampe de démarrage

La rampe de démarrage prévient tout sous-
dosage lors du démarrage. i
sz o Rampe démarrage: on
Jusqu'a I'écoulement du temps indiqué, le do- P g
sage est effectué selon la vitesse de départ si- ari
mulée. La régulation du débit de pulvérisation en
fonction de la vitesse prend ensuite le relais. Moment démarr. quant.a pul- ¢
veriser:
Lorsque la vitesse saisie est atteinte ou que la kmnh
vitesse simulée est dépassée, la régulation de la
quantité commence. Temps jusqu'a atteinte de la 10s LE
vit.point démarrage:
Z ¢
) 8t | Activer/désactiver la rampe de dé-
marrage.

Z Fig. 35

e |kmh|Vitesse de départ simulée (km/h).

o  Valeur standard : 6 km/h I’ha
o  Valeur maximale 12 km/h } B

. t | Temps nécessaire pour atteindre — >
réellement la vitesse simulée (en se- - t [sec]
condes).

o Valeur standard: 5 s Fig. 36

o Valeur maximale 10 s
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4.3.7 Etalonnage du systéme TrailTron (Données machine | i 04))

: Etal ti
1. A Réglez la position centrale. : e

Positionnez I'essieu / le timon directeur sui- Démarrer position centr.

-
(5o

veur de telle sorte que les pneus du pulvéri- Eégﬁ:,:ﬂs;;;’;i zﬁ'" LI
sateur attelé passent exactement dans les butée D

Figer position butée D
Démarrer position
butée G

Figer position butée G

traces des pneus du tracteur.
T
, | L

a] . Valeur brute

\ G , , act. Trail Tron: 458
<Y Braquez a droite jusqu'en butée.
L'essieu / le timon directeur suiveur doit étre
en butée.

nm bk WUNe=

Figez la position centrale.

2| 1]

Fig. 37

T

4. —Z

4

5. Braquez a gauche jusqu'en butée.
L'essieu / le timon directeur suiveur doit étre
en butée.

Figez la position de butée droite.

R

3

Figez la position de butée gauche.

4.3.8 Saisie du régime nominal de pompe (Données machine | @ 04

Uniquement sur les pulvérisateurs UX / Pan- ~
tera : Régime nom. pompe: 248tr/mn H

b8
©7?
. tremn | Saisissez le régime nominal de
pompe.

tr/mn

Régime nominal de pompe =0

— Controéle désactivé.

+3
ijy// kSeuil al.: + }g§
. Saisissez en % l'écart autorisé pour -

le régime nominal de pompe maximal.

l Fig. 38
. A Saisissez en % l'écart autorisé pour

le régime nominal de pompe minimal.
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4.4 Menu Setup

Sélectionnez le menu Setup dans le menu principal et con-

-
firmez avec !

& Les réglages du menu Setup ne doivent étre réalisés qu'en atelier par
l du personnel qualifié !

Page 1(Fig. 39) . .

Total données dep.mise en ser.:

x
La premiéere page indique toutes les données Surface tot.: 12368 ha T
depuis la mise en service concernant Sim.
Total 1: 363806 kmn/h
o la surface totale travaillée, Tps pulvér.total: 1241 4
o le volume total de bouillie consommee Sim. kmsh 6.0kmnt

(en litre),

o ladurée totale d'utilisation du pulvéri-
sateur.

o
Version MH<: 7.85,8Z2es
Lansues: LE ENAFRS
Uersion IOP: E.E.1 Bl /82

Al-Gaste HE—423
' / Fig. 39
o : saisie et affichage de don-

nées de diagnostic (service aprés-vente
uniquement).

km/h

o : saisie d'une vitesse simulée en cas
de capteur d'avancement défectueux. (Voir
page 102).

. < B | : accés au sous-menu Données de
base de la machine. (Voir page 35).

a
et

o Informations sur le Setup (terminal).
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@ Page 2 (Fig. 40)

O-diraieur
machise

: rétablissement du réglage usine de

I'ordinateur machine. Toutes les données

saisies et accumulées (missions, données
machines, valeurs d'étalonnage, données
de paramétrage) sont perdues.

Notez

le nombre d'impulsions par litre,

le nombre d'impulsions pour
100 m,

le nombre d'impulsions par tour
de prise de force

les données concernant la mis-
sion.

Vous devrez a nouveau saisir toutes
les données de base de la machine.

P

Attention, réinit-
ialiser l1°ordinateur
supplrime toutes les
données et remet le
syst. aux réglages
usine.

RESET

Or dinateun
rachine

@azzaz

Fig. 40

34
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441 Saisie des données de base de la machine

ﬁ Page 1 (Fig. 41)
5

Sélection du type de la machine.

T

o B Sélection du pliage de la rampe.
tf;Tj

o Trémie frontale FT1001 capacité

minimale en % de la trémie arriere (20 %,
30 %, 40 %)

Le contenu minimum indique de combien le
réservoir arriere peut étre videé lors de la
pulvérisation avant que la bouillie du réser-
voir avant soit pompée dans le réservoir ar-
riere.

Le pompage vers l'arriére est terminé
quand 10 % de plus que la valeur minimale
réglée sont atteints.

=

o Sélection de la capacité de la cuve.

o kenfis.| Configuration de l'indicateur du ni-
veau de remplissage, voir page 39.

—  Sila courbe de niveau de remplissage
standard n'est pas utilisée, cela est affiché.

@Page 2 @BW% (Fig. 42)

AEEs:
) " _|Saisie de la largeur de travail.
e ["®°]Saisie du nombre de trongons.
Buses
tron-
o son | Saisie du nombre de buses par tron-
con (voir en page 42).
A9
o " * |Sélection du nombre de débitmetres.

o 1 (un débitmétre)

o 2 (débitmétre et dispositif de mesure
de retour en cuve, standard).

o 3 (épandage High-Flow)

Mise en service

Type machine:
"

T T
T ) P i II
ype rampe rofi Tpe
Hiveau min. rés. arriér % RA

lors pulvérisation: 208¥%

Taille trémie:

monfigurer indic.

UFB1 o

1B81Litre

=
niv. rempl. E;;EEEE
F@lﬂif@ﬁ Config.

Fig. 41

Largeur trav.:
x

Buses par {roncon
(Total buses:

Mombre de débit-
mét res:

Mombre de {rongons:

24.00n ===
m
s e
Hombre
Buses
par
40) t ron-
con
oz )
@Lﬂzxm n?

Fig. 42
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@ Page 3 | @03;05| (Fig. 43)

[

Saisie de la constante de régulation

de pression (valeur standard : 10,0).

N

Activer / désactiver les buses de

bordure (buse de limite / buse d'extrémité /
buse supplémentaire, en option).

.

quage

Activation / désactivation du mar-
par mousse (option).

NA

konfig.

Configurer les buses de bordure

)

[ ) konfig.

(option, voir page 43).

Configurer le paquet confort (voir

page 43).).

@ Page 4 I:EOA/% (Fig. 44)

(0]

AT
—

?

‘| Configuration du dispositif Distance-
Control (option), voir page 42.

Activer/désactiver le remplissage de

pression avec arrét de remplissage.

Type de pliage :

o rampe L

o rampe S a verrouillage hydraulique

o rampe S a verrouillage mécanique

o rampe Q

Buses de bo

Const. régul.

Marquage mousse:

Configurer buses de bord.

configurer pack confort

press.: 5.0

on

on

Fig. 43

Configur. Distance Control

Rempl.press:

kanfig.

off

Typ. Repliage: Rampe L ARV WAy
— —b
@mxae ”
Fig. 44

36
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Uniquement sur pulvérisateur X

@ Page 5 @E‘SKE‘E

(Fig. 45)

o kenfig.| Configuration de la suspension hy-
dropneumatique, voir page 43.

E}

B

o Activation / désactivation de la
commande du systéme TrailTron (option).

e

o kenfis.| Configuration du systéme TrailTron,
voir page 38.

@ Page 6 (Fig. 46):
o

. 871 | Activer / désactiver le réservoir

d'huile
Activer uniquement pour le Profi LS (sys-
teme hydraulique a appel de charge)

o

. t | Durée de temporisation (en se-

condes) du réservoir d'huile en cas de dimi-
nution de la pression.

Mise en service

Configur. suspension
hggrnpneumuiique

‘Confia.

D0
Trail Tron: Oon oS

1

Tonfiguration Trail Tron P

r@ayasé Confia.

Fig. 45
Accu. hydraul . : Oon : C)

= [ P |
Ourée d’erre Rés. a huil s : (}

1
o
r@asme }

Fig. 46
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44.1.1

Configuration du systéme TrailTron (Données de base

P

@95/96

. UX : ouvrez complétement les restricteurs du vérin de direction.
Par la suite, régler a nouveau correctement I'étranglement.

Avant de configurer le systéme TrailTron, il est nécessaire de
calculer le nombre d'impulsions pour 100 m, voir page 28.

. Pour étalonner la direction a fusée correctement, établir d'abord avec
le facteur N l'instant correct de braquage et déterminer ensuite, a
I'aide du facteur de commande, l'intensité de la direction.

sl

. Saisissez le facteur de régulation du
TrailTron.

Uniquement pour direction a fusée :
— Valeur standard : 1,00
Machine survireuse (Fig. 47/1):

— choisissez un facteur de régulation plus
faible

Machine sous-vireuse (Fig. 47/2):

— choisissez un facteur de régulation plus
élevé

. _ Saisissez le facteur de déviation du
TrailTron.

Le facteur de déviation exprime la sensibilité,
c'est-a-dire le niveau a partir duquel la régulation
commence a fonctionner.

o De 0 (sensible) a 15 (non sensible)

o  Valeurs préconisées : 4 a 8.

Sia

Uniquement pour direction a fusée :

. Saisissez le facteur N en cm.

Les pneus du pulvérisateur doivent commencer
a braquer au méme endroit que les pneus arriére
du tracteur (Fig. 49/1).

Le pulverisateur tourne trop tard dans le virage
et redresse trop tard :

Le pulvérisateur braque trop tard :

— ajoutez la mesure a (Fig. 49) au facteur N.
Le pulverisateur tourne trop t6t dans le virage et
redresse trop tot :

— retirez la mesure b (Fig. 49) au facteur N.

Fact. régul. Trail-Tron 1.15

: sl

Facteur déviation
Trail-Tron: 8

Fact. HN:

ﬁgpe direction:

Fig. 47

Fig. 49

38
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4.4.1.2 Configuration de lI'indicateur du niveau de remplissage (Setup @B“%

E;EE} Indie.niv.rempl . : Oon

o ? | Activation (indicateur du niveau de "
remplissage disponible) / désactivation (pas
d'indicateur du niveau de remplissage) de
l'indicateur du niveau de remplissage. Etalonner indic. niv. rempl.

—  En cas d'indicateur du niveau de remplis-
sage défectueux : désactivez l'indicateur du

" 'I'I._
. Em .\)

niveau de remplissage. Appr.niv.rempl.
63

. = Sélection de I'étalonnage de l'indica- . = )
teur du niveau de remplissage, (voir Jaisir courbe niv.rempl.
page 39).
HEFF . .
Fig. 50

° HPEW. Détermination de la courbe de ni-
veau de remplissage a l'aide de plusieurs
relevés.
=]

o ssizir | Saisie manuelle de la courbe de

niveau de remplissage aprés une réinitiali-
sation. Les données doivent étre recueillies
pendant la phase préparatoire.

Pulvérisateur UF avec cuve frontale : configurez séparément
la cuve frontale.

u
Etalonnage de l'indicateur du niveau de rem- E
plissage =
Etalonner indie. niv. rempl. 2008 1
. ) - Ajouter au - 288 1
1. Versez un volume d'eau précis (au moins d’eau propre
200 litres) dans la cuve a bouillie. FHEALESE uah S

remplissage en 1

=

2. 208 1

Saisissez le niveau de remplissage
actuel. Saisissez la valeur exacte du vo-
lume d'eau versé dans la cuve a bouillie.

Fig. 51
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B
Apprentissage du niveau de remplissage
. . , . . Hu;?menier niveau rempl. jusqu’a
1. Remplissez la cuve jusqu'au prochain point val. suivante prescrite et
de mesure. saisir niveauw exact rempl.
E:E} Dernier
o L Pt mesure: 1
2. |Litre | Saisissez la capacité réelle de la :91 tage: a4' 193_ ;
cuve. 1V.Femp. : 1Tre
3. Relevez les 29 points de mesure de cette Suivant [ ]
Fi mesure: 2 -
fagon. MNiv.remp.: 58 Litre: Litre
4. Extrayez les points de mesure via le menu L Actuel :
"Saisie de la courbe de niveau de remplis- Voltage: 4.80V
sage".
Fig. 52

Saisie de la courbe de niveau de remplissage

s I\{‘l
}ii . St’ﬂeciinnner point mesure et +1
y\i 3 . . sdisir wvaleurs corresp. pr \\

1. , }z__SeIectlonnez un point de niv. rempl. et tension.

mesure. E
Actuel: -
E} Pt mesure: 1 Litre

Lit isi i i Niv. remp. : 50 Litre
2. itre | Saisissez le niveau de remplissage. Usliace FaEs E
== | v
Y | Saisissez la tension. R

Pour saisir intégralement la courbe de ni-
veau de remplissage, il est nécessaire de
répéter les étapes 1 a 3 pour I'ensemble

des points de mesure. Fig. 53

5. Une fois la courbe de niveau de remplis-
sage saisie, l'indicateur du niveau de rem-
plissage doit étre étalonné.

Ce menu sert également a extraire les points de
mesure pour une utilisation ultérieure en cas
d'ordinateur défectueux ou de réinitialisation.

En cas de cuve presque vide ou presque pleine, sélectionnez des
écarts moindres entre les points de mesure par rapport a un niveau
de remplissage intermédiaire.

40 Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14



Saisissez ici les données pour chaque point de mesure de la courbe de niveau de remplis-

Mise en service

sage :

Point de me- | Niveau de Tension Point de me- | Niveau de Tension
sure remplissage sure remplissage
1 16

2 17

3 18

4 19

5 20

6 21

7 22

8 23

9 24

10 25

11 26

12 27

13 28

14 29

15
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4.4.1.3

Saisie du nombre de buses par trongon (Setup (i 206 )

P

& La numérotation des trongons de la conduite de pulvérisation a lieu
l de la gauche vers la droite, dans le sens d'avancement, voir Fig. 54.

. EE
L Ilj -§$;§r
.3.

Fig. 54

1. Sélectionnez le trongon souhaité.

2. @ Validez la sélection.

— L'écran affiche alors "Saisir le nombre de
buses sur le trongon 1".

3. Indiquez le nombre de buses sur le tron-
¢on 1 de votre conduite de pulvérisation.

4. Reépétez les étapes 1 a 3 pour saisir le
nombre de buses sur chaque trongon.

Selectionner trongon avec
touches fléchées =t modifier
veleur avec Entrée

—» Trongon ai: 8
Trongon a2: g
Troncon a3: g
Troncon a4: 8
Trongon as: 8

o V
v | -
5. Confirmez la saisie. -
Fig. 55
4.4.1.4 Configuration du dispositif DistanceControl (Setup @qus
waiFiun
Dist. L i L ) . Eﬂ¥mh
1. [entrel] Activation / désactivation du disposi- Distance Control: on (R A
tif DistanceControl. Dist.
Control
i aﬂ?&.
. [2:0:0%0 | Régler la sensibilité des capteurs Eensibé}itélqieS_cap' g [FRRNARE
" H H eurs inclinailison . N
d'inclinaison. S;,"isr_] 2P
o 0 — basse sensibilité natsen
terrain vallonné 'ﬂﬂ?&
( ) - Fact. courbe DC 3 (AR
o 10 — haute sensibilité Facteur
(terrain plat) courbe
o 5 — Valeur par défaut.
o
Facleur
2. == | Saisissez le facteur de courbe du .
Fig. 56

dispositif DistanceControl.

o 0 — moins de régulation dans les
courbes

o) 10 — plus de régulation dans les
courbes

o 3 — valeur standard.

42

Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14



L

Mise en service

4.4.1.5 Configuration des buses de bordure (Setup @83’% )

° Buse de bordure :

o) Désactiver jusqu'a trois buses d'ex- Randdiisentyp: 3“\ /ﬁ
trémité. Largeur de travail diminuée de i o
0,5 m par buse désactivée.

Pos. buse de bor. gauche m

o  Activer la buse extérieure supplémen- TraHcah: 1 \
=

taire. Largeur de travail augmentée de
0,5 m par bras. S
o  Activer la buse de limite, désactiver la ;:2;,;::?‘5‘ derior: Hraite 5 :E E

buse extérieure. Aucune influence sur
la largeur de travail.

[ 4]
Anzahl der Enddisen li.: 1 :k
LY SN re.: 1 ,ﬁ
. b> | Numéro du troncon ot la buse de v on?
bordure gauche est installée. _
Fig. 57
PSS eY Y
I

Numeéro du trongon ou la buse de
bordure droite est installée.

° ; , Nombre de buses d'extrémi-

té a gauche / droite.

4.4.1.6 Configurer le paquet confort (Setup il e )

@@ Sélecti [ t fort paquet confort Avec régulation de la ;5
o électionner le paquet confort. bression d'agitation @

o  Désactiver b
o  Sans régulation de la pression d'agita- ) " ) )

ti calibr.positions robinet aspi.

on
o  Avec régulation de la pression d'agita-

tion Saisir/afficher positions robinet @

.. . de racleur )
o  Rihrmatik eingeb.
Fig. 58

Calibrer le paquet confort avec/sans réglage de la pression d'agitation

& Le calibrage du robinet d'aspiration est nécessaire dans le cas ou le
l moteur électrique du robinet d'aspiration n'est pas opéré en position
correcte.
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Mise en service

@

Cal.

Calibrer les position du robinet
d'aspiration.

Calibrage position robinet d'aspiration

@ & 1. Pos. lancer "pulvérisation" %
1. “ Placer le robinet d'aspiration 2. Pos. definirpulverisation
. e 3. Pos. lancer "aspirer
en position de pulvérisation. 4. Pos. définir "aspirer” -
5. Pos. lancer "rincer"
6. Pos. définir "rincer"
&
2. Définir la position de pulvérisation.
aktueller Wert des Saughahns:
@ ‘ 0.00 V
3. 4 Placer le robinet d'aspiration
en position d'aspiration. Fig. 59
o)
4. Déterminer la position d'aspiration.
@
@ . e
5. - _| Placer le robinet d'aspiration
en position de ringage.
6. Déterminer la position de ringage.
@
e [*"***]|Saisir/afficher les positions du robi- Pos. pulvérisation: 2.50 V %
net d'aspiration. eingeb.
— Les tensions correspondant aux positions
du robinet d'aspiration peuvent étre saisies la position d'aspiration 1.32V @
directement. .
eingeb.
la position de ringage 3.50 v
eingob.
Fig. 60
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4.4.1.7 Configuration de la suspension hydropneumatique (Setup @By%

i

o o1~ | Activation / désactivation de la
suspension hydropneumatique.

o LE..l U Etalonnage de la

suspension hydropneumatique.

L@U Saisie de la valeur nominale de la
suspension hydropneumatique. Valeur
standard : 80 %.

Cette valeur indique la hauteur de la ma-
chine (en pourcentage) qui doit étre respec-
tée en cas de changement de la capacité
de la cuve.

Etalonnage de la suspension hydropneumatique

1. /Z£% Réglez la position supérieure.

2. I Figez la position supérieure.

it

i

3. Réglez la position inférieure.

B

4. Figez la position inférieure.

Mise en service

Suspension hydropneumat. : Oon Gg;gh

® 8-1
Etalonn. suspension
hydropneumat i que

t.
Val .non. : gox BQH
SR

o
Fig. 61

Etalonn. suspension
hydropneumat i que

2.Figer position supér.

4.Figer position infér.

o

1.0émarrer position supér.

3.0émarrer position infér.

Valeur brute u:iuglle a G: 5680 U U

Fig. 62
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P

5 Utilisation sur champ
ATTENTION
Pour les trajets jusqu'aux champs et les déplacements sur les
voies publiques, arrétez toujours 'AMATRON 3!
— Risque d'accident en cas de manipulation incorrecte !
AVERTISSEMENT

A TrailTron :

placez I'essieu / le timon TrailTron en position centrale pour les
déplacements. Sécurisez le timon TrailTron avec un robinet a
boisseau sphérique.
— Risque d'accident
Avant le début de la pulvérisation, les taches suivantes doivent étre
effectuées :
. saisie des données machine,
e  création et lancement de la mission.
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51 Procédure d'utilisation

N

1.

12.

13

@ Mettez AMATRON 3 en marche.

Ese , .
O Accédez au menu de travail.

Pliage Profi : alimentez le bloc hydraulique en huile par le biais
du distributeur du tracteur.

Dépliez la rampe de pulvérisation
o  pliage Profi, voir en page 61 ;

o  pliage présélectionnable : sélectionnez le dépliage de la
iy

\/\/'\/\/_

rampe ;
o  par le biais du distributeur du tracteur.

+
‘
Réglez la hauteur de la rampe /22| ainsi que son incli-
AP
naison A"”‘? \

Pour pulvérisateurs UX/UG avec essieu / timon directeur :
TrailTron en mode automatique.

Dispositif DistanceControl (option) en mode automatique.

@ Mettez le pulvérisateur en marche, avancez-le avec le
tracteur et pulvérisez la surface.

@ Arrétez le pulvérisateur.

Repliez la rampe de pulvérisation

o  pliage Profi, voir en page 61 ;
o pliage présélectionnable : sélectionnez le repliage de la
o

AR

rampe ;
o  par le biais du distributeur du tracteur.

Amenez l'essieu / le timon directeur en position centrale et sécu-
risez-le.

Pour le pliage Profi : interrompez I'alimentation en huile.

@ Arrétez 'TAMATRON 3.
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5.2

Vitesse

Parcours restant jus-
qu'a ce que la cuve soit
vide

Surface traitée
(compteur journalier)

Régime de la prise de
force

Mode manuel / auto-
matique de régulation
du débit

Correction d'assiette

Marquage par mousse
gauche

Pulvérisation activée

Pulvérisation désacti-
vée
Distance buse de pul-

vérisation-plantes sur
pied

Sélection individuelle
des trongons pour les
activer / désactiver

High-Flow ein

Mission en cours

Affichage du menu de travail

CBH — 8.5 km/h Shift

(TR 0354 m 6,4 bar
Surface 23.65 ha 250 I/ha
ﬂ' 540 tr/mn 100 %

&

540 tr/min

TT
r‘% Auto r“Jxﬂ Auto

[Capacité de la cuve en litre]

o

5
IAmortissement tridimensionnel déverrouillé

verrouillé E

ALALALAAAA1AL1LT
ARRAARRAAARRAARA

[DistanceControlf

25cm

AAAALAAALRTTTTTT

XXXX

0,5 I/min
[Débit par minute (uniquement en mode manuel)|

High-Flow

A

@01 m2

Mission 1

Touche Shift affectée

Pression de pulvérisa-
tion

Débit de consigne (dé-
bit saisi)

Débit en %

Régime (entrainement
de pompe hydraulique)

TrailTron

-Mode manuel / auto-
matique

-Sens d'action du Trail-
Tron

-Position du timon / de
I'essieu

Marquage par mousse
droite

Buse de bordure acti-
vée

Trongons désactivés de
I'extérieur

Trongons désactivés
de fagon permanente

Page active du menu
de travail

48
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53 Fonctions dans le menu de travail

5.3.1 Activation / désactivation de la pulvérisation

Activation de la pulvérisation / désactivation de la pulvérisation

o Pulvérisation activée : le liquide est pulvéri-
sé par les buses de pulvérisation.

o Pulvérisation désactivée : aucun liquide
n'est pulvérisé.

Affichage dans le menu de travail :
Fig. 63/...
(1) Pulvérisation désactivée.

(2) Pulvérisation activée.

! ﬂﬂﬂ

FRRRRRTRRARER?
2 ﬂﬂﬂ
sExcfaicaaia

Fig. 63

5.3.2 Régulation du débit de pulvérisation

Mode automatique / manuel

Mode automatique

Lorsque le mode automatique est activé, le sym-
bole "Auto" (Fig. 64/1) s'affiche a I'écran. L'ordi-
nateur machine gére la régulation du débit en
fonction de la vitesse d'avancement.

Il est possible de modifier le débit par palier a

I'aide des touches ou (en page
16).

Mode manuel

Lorsque le mode manuel est activé, le symbole

W\_}] (Fig. 64/2) s'affiche a I'écran ainsi que le
débit par minute [I/min]. Vous modulez le débit
manuellement en modifiant la pression de pulvé-

risation a l'aide des touches ou

.

Le mode manuel ne convient pas pour la pulvéri-
sation, il convient uniqguement pour les opéra-
tions de maintenance et de nettoyage.

1
Auto —

e

Fig. 64
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5.3.3 Remplissage de la cuve a bouillie d'eau (Données machine | @ ;04

Remplissage de la cuve a bouillie

© . Grace au niveau de remplissage affiché aprés le remplissage,
l 'AMATRON 3 détermine la distance que le pulvérisateur
peut traiter avec le contenu de sa cuve.

. Déterminez le volume de remplissage exact en eau

o Machine avec seuil de signalisation de remplissage :

o Lors du remplissage, 'AMATRON 3 doit afficher le menu de
remplissage pour que l'indicateur de niveau de remplissage soit
active !

° Lors du remplissage de la cuve a bouillie, un signal d'alarme
retentit lorsque le niveau de remplissage de la cuve a bouillie at-
teint cette valeur limite. Le contréle du volume de bouillie permet
d'éviter un reliquat inutile lorsque la valeur limite est précisément
adaptée au volume a compléter calculé

o Lors du processus de remplissage, le volume d'eau ajouté est
calculé et affiché a coté du terme "appoint”

5.3.3.1 Avec indicateur du niveau de remplissage
L B
Seuil ann.niv.rempl.: 188106 ==
1. E Accédez au menu Remplissage (Fig. .
65). e
2. Saisissez la valeur maximale du niveau de Miv. rempl. actuel:
remplissage
3. Remplissez le réservoir de bouillie de pulvé-
risation. 4. Stoppez le remplissage
dés que le signal d'alarme retentit. s
v
5. Confirmez le niveau de remplissage i \/
actuel. Appoint: 355Litre
Fig. 65
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5.3.3.2 Sans indicateur du niveau de remplissage
g
1. E Accédez au menu Remplissage (Fig.
65). Entrer niveau de remplissage
actuel: !
2. R'ernpll_ssez le réservoir de bouillie de pul- BLitre _ @
vérisation. i
3. Relevez le niveau de remplissage a l'aide
du repére du niveau de remplissage situé '
sur la cuve. 81234 A<->a
o _ _ 56729 .
4. Saisissez la valeur du niveau de remplis- e o
sage. : \/
5. Confirmez la saisie. Fig. 66
5.3.3.3 Pack Confort : arrét automatique du remplissage

Remplissage par raccord d'aspiration

1. Robinet commande de la robinetterie de

2. Ouvrir le robinet de commande D.

pression A en position

g

3. Accédez au menu Remplissage
(Fig. 68).

4. Saisissez la valeur maximale du niveau de
remplissage.

&3

5. (o) Réglez l'aspiration par raccord
d'aspiration.

— La cuve est automatiquement remplie jus-
qu'a la valeur limite.

— Aprés le remplissage, le c6té aspiration
bascule automatiquement en mode pulvéri-
sation.

— Une nouvelle pression sur la touche de
confirmation permet d'interrompre le pro-
cessus de remplissage

Fig. 67

& UX Super /Pantera:

l Le passage du mode pulvérisation au
mode aspiration et vice-versa peut

également étre réalisé a 'aide de la

touche sur le tableau de commande

Seuil ann.niv.rempl.:

=

Etat:

Hiv. rempl. actuel:

o

S24Litre

v

6. Reprendre la valeur du niveau de
remplissage actuel.

Appoint:

4200 6

Pulwér.

AR

e

Fig. 68
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fni DANGER
La fonction d'arrét automatique du remplis-

sage ne fonctionne pas si l'injecteur sup-
plémentaire est activé.

5

5.3.3.4 Arrét automatique du remplissage lors du remplissage via le raccord de pression

Remplissage via le raccord de pression: s
i Seuil ann. Niv. Rempl.: 5200 Li ||
1. Accédez au menu Remplissage _—
(Fig. 69). Niv. Rempl. Actuel:
2. Saisissez la valeur maximale du niveau de 4847
remplissage.
3. Appuyer sur la touche du tableau de com- Li frork
. Iitre
mande (Fig. 70/1). Ej
— La cuve est automatiquement remplie jus-
qu'au seuil de notification. Appoint: 0 litres N/
4. Raccorder le robinet d'arrét externe sur le

tuyau de remplissage. ]
Fig. 69
5. Pour une décharge de pression dans le
tuyau de remplissage : appuyer sur la

touche du tableau de commande.
— La soupape s'ouvre brievement.

v

6. Reprendre la valeur du niveau de
remplissage actuel.

d-opR

. ~ | Pour arréter le processus de rem-
plissage de fagon anticipée : appuyer sur
une autre touche.

UX Specia

52 Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14



Utilisation sur champ

534 Essieu / timon suiveur TrailTron

Mode automatique / manuel

DANGER

Lorsque la fonction TrailTron est activée, les opérations sui-
vantes sont interdites :

¢ Manceuvres
e Circulation routiére

Risque d'accident par basculement de la machine!

DANGER

Risque de basculement de la machine lorsque le timon directeur
est braqué, en particulier sur un sol trés accidenté ou en dévers !

Lorsque la machine est chargée ou a moitié chargée avec timon
directeur suiveur, elle risque de basculer lors des manceuvres en
tourniére a une vitesse élevée en raison du déplacement du
centre de gravité lorsque le timon directeur est braqué. Le risque
de basculement est particulierement important en descente.

Lors des manceuvres en tourniéere, adaptez votre mode de con-
duite et réduisez la vitesse d'avancement de fagon a toujours
pouvoir maitriser en toute sécurité le tracteur et la machine.

Fonctions de sécurité

) Si la rampe de pulvérisation avec amortissement tridimensionnel
verrouillé est relevée de plus de 1,80 m :

— le systéme TrailTron est désactivé (dés que le timon se trouve
en position centrale).

) Rabattre / déployer la rampe de pulvérisation :

— L'essieu directeur / le timon directeur doit se trouver en position
centrale.

o Si la vitesse d'avancement dépasse les 20 km/h :

— le timon / I'essieu TrailTron se déplace automatiquement en
position centrale et reste en mode de déplacement sur route
jusqu'a ce que la vitesse d'avancement soit inférieure a 20 km/h.
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&3 ° Lorsque le mode automatique est activé, le symbole "Auto" s'af-
l fiche a I'écran. L'ordinateur machine assure le suivi de la trajec-
toire de la machine.

. Lorsque le mode manuel est activé, le symbole C'JI’} s'affiche a
I'écran.

. Actionner la touche i 4 jusqu'a ce que les pneus de la

machine se trouvent a nouveau exactement dans la voie du trac-
teur (en mode manuel ou automatique).

—  Le pulvérisateur attelé se raligne sur le tracteur.

. La butée de braquage est a nouveau affichée.

&3 Etalonnage du systéme TrailTron, voir en page 32.
l Configuration du systéme TrailTron, voir en page 38.

Affichage dans le menu de travail :
Fig. 71/... 1
(1) TrailTron en mode automatique ™~

(2) TrailTron en mode manuel

(3) Angle de réglage momentané de l'essieu / !
timon directeur %E:}

(4) La machine est orientée vers la gauche

contre le dévers A

(5) La machine est orientée vers la droite

contre le dévers i

(4,5) Les fleches clignotent simultanément :
la fonction de sécurité TrailTron est acti-
vée

(6) TrailTron en mode circulation routiere
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Déplacements sur la voie publique

f} DANGER
Pour les déplacements sur la voie publique, amenez le ti-

mon/l'essieu de direction en position de transport !

Utilisation sur champ

Sinon, il y arisque d'accident par basculement de la machine !

1. Amenez le timon / I'essieu directeur en po-
sition centrale (le timon de direction / les
roues sont alignés avec la machine).

Pour cela, procédez aux opérations sui-
vantes sur AMATRON 3 :

11 ﬂ"h—’] Activez le mode manuel du
systéme TrailTron.

1.2 i , AAlignez le timon / I'es-

sieu directeur manuellement.

— Le systéme TrailTron s'arréte automati- i
quement lorsque la position centrale est Fig. 72
atteinte.

Déconnectez AMATRON 3.

Déconnectez le distributeur hydraulique du
tracteur 1
(repére sur le flexible 1 x rouge).

4. Fixez le timon directeur (Fig. 72/1) en posi-
tion 0 n fermant le robinet d'arrét (Fig. 72/3).
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535 Dispositif DistanceControl

Mode automatique / manuel

e  Lorsque le mode automatique est activé, le symbole "Auto" (Fig.
73/1) s'affiche a I'écran. L'ordinateur machine gére le réglage de
la distance buse de pulvérisation - plantes sur pied.

Détermination au préalable de la distance nominale buse de pul-
vérisation - plantes sur pied :

>
ﬁ, Réglez la distance nominale buse de pulvérisation

- plantes sur pied.

2. Validez le réglage.
— La distance nominale buse de pulvérisation - plantes sur pied est
memorisée.

+

@
3. Bl l Figez la hauteur de la rampe en virage en réglant
la hauteur de rampe souhaitée en virage.

&

Luud Validez le réglage.
— La hauteur de la rampe est mémorisée (est reprise dés que pul-
vérisation est désactivée).

@
. Le symbole (Fig. 73/2) s'affiche en oc /

mode manuel. Le dispositif DistanceControl
est désactivé. Vous réglez manuellement la

distance buse de pulvérisation - plantes sur
pied via la correction d'assiette et le réglage Flui n
de la hauteur. ﬂ

Tem]

. Confirmez : la distance buse de pul-
vérisation - plantes sur pied est affichée

dans le menu de travail (Fig. 73/3). 25 cm 25cm

Fig. 73

Positionnement de la rampe a I'horizontale

Positionnez la rampe a I'horizontale avant le repliage.

ATTENTION

Risque d'endommagement de la rampe de pulvérisation en cas
de positionnement horizontal alors que la machine est inclinée.

Etalonnage du dispositif DistanceControl, voir en page 20

me | > [

56 Logiciel AMABUS BAGO0117.1 02.14




L

Utilisation sur champ

5.3.6 Autolift
La fonction Autolift reléve la rampe en tourniére et abaisse la rampe
apres le demi-tour en tourniére.
Celle-ci est commandée par I'activation et la désactivation de la pul-
vérisation.
=y Régler les hauteurs de la rampe en utilisation et en tourniére.
ST
F
+
1. ﬁ, Réglez la distance nominale buse de pulvérisation
- plantes sur pied.
2. E Validez le réglage.
— La distance nominale buse de pulvérisation - plantes sur pied est
mémorisée.
+
3. ﬁ, Figez la hauteur de la rampe en virage en réglant
la hauteur de rampe souhaitée en virage.
4. Lud Validez le réglage.
— La hauteur de la rampe est mémorisée (est reprise dés que pul-
vérisation est désactivée).
5.3.7 Activer trongons

Activer trongons de I'extérieur :

% Désactivation des troncons depuis la gauche / depuis la droite.
—
Comer

'éf_? Activation des troncons vers la gauche / vers la droite.
—

Les trongons peuvent étre activés et désactives.

e pendant la pulvérisation,
e lorsque la pulvérisation est désactivée.

Fig. 74, trongon désactivé depuis I'extrémité

droite.

AAAALAAALR™TTT7T

Fig. 74
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Désactiver certains troncons de maniére permanente:

Lorsque la fonction "sélection individuelle des

trongons" est activee, un trait horizontal apparait m
sous un trongon dans le menu de travail. Le
trongon identifié par ce trait horizontal (ici désac- Fig. 75

tivé) peut étre au choix activé ou désactivé a

I'aide de la touche @ par ex. lors de la pul-
vérisation de zones de mauvaises herbes. Dé-

placez le trait horizontal a I'aide des touches @

et @ pour activer ou désactiver les trongons de

votre choix a l'aide de la touche @

& Vois aussi Désactiver des trongons de maniére permanente dans le
l menu Données de machine, page 15.

Dépasser le GPS-Switch pour la commande de trongons :

Lorsque le GPS-Switch est en mode automa-

Si ce automatisme est dépassé par une com-
mande manuelle (par AMATRON, Fig. 76
AMACLICK ou la poignée multifonctions),

les trongons désactivés sont marqués avec un X,

comme pour une désactivation permanente.
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5.3.8 Champ des fonctions présélectionnables (pliage présélectionnable)

S
2T T

R A

Présélection
° Correction de l'assiette ou

. dépliage / repliage de la rampe

La présélection est affichée dans le menu de travail (Fig. 77).
Les fonctions sont exécutées par le biais du distributeur du tracteur.

Processus de dépliage / repliage : voir la notice d'utilisation du
pulvérisateur.

5.3.9 Dépliage / repliage unilatéral de la rampe avec le pliage présélectionnable

Dépliage / repliage de larampe a droite.

Dépliage / repliage de larampe a gauche.

Affichage dans le menu de travail :

Fig. 77/...

(1) Présélection dépliage / repliage de la

rampe.

a droite.

(4) Présélection dépliage / repliage de la rampe

a gauche.

LY. |
(2) Présélection correction de I'assiette. Mﬂ[ \ﬂ

(3) Présélection dépliage / repliage de la rampe

La présélection est affichée dans le menu de travail.
Les fonctions sont exécutées par le biais du distributeur du tracteur.

Processus de dépliage / repliage : voir la notice d'utilisation du
pulvérisateur.

L %2 e 3

Fig. 77
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5.3.10 Reéglage de la hauteur de la rampe (pliage Profi)

A Relever, abaisser la rampe

. Pour régler la distance entre la buse de pulvérisation et les
plantes sur pied.

. Pour déplier/replier la rampe.

5.3.11 Verrouillage / déverrouillage de I'amortissement tridimensionnel (pliage Profi)

Amortissement tridimensionnel déverrouillé
— lors de la pulvérisation

Amortissement tridimensionnel verrouillé

— lors du dépliage / repliage de la rampe,

— lors de la pulvérisation avec une rampe dépliée / repliée d'un
seul coté.

Affichage dans le menu de travail :

ol
IIIIIIIIIIIIY,

(1) Amortissement tridimensionnel verrouillé.

(2) Amortissement tridimensionnel déverrouillé.

2
& Il est possible de régler un verrouillage E
l automatique de I'amortissement tridi- ﬂ ﬂ

mensionnel par le menu Données
machine.

) Verrouillage automatique activé
— Standard. Fig. 78

) Verrouillage automatique désac-
tivé — Pour éviter que la rampe
de pulvérisation soit endomma-
gée par la fonction de verrouil-
lage automatique lorsque la ma-
chine est en dévers.
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5.3.12 Dépliage / repliage de la rampe (pliage Profi)

Dépliage / repliage bilatéral de la rampe

& La rampe peut étre déployée / repliée uniquement lorsque la vitesse
l d'avancement est inférieure a 1 km/h.

Pulvérisateurs sans pliage Profi : voir la notice d'utilisation du pulvéri-
sateur.

. Le dépliage n'est pas toujours symétrique.

. Les vérins hydrauliques bloquent la rampe de pulvérisation en
position de travail.

. Dépliez / repliez la rampe de pulvérisation uniquement sur une
surface plane pour éviter tout dommage pendant la procédure !

. La rampe de pulvérisation doit toujours étre replacée a I'horizon-
tale avant le repliage (position Q) pour éviter toute difficulté lors
du verrouillage de la rampe en position de transport (les sup-
ports ne regoivent pas les berceaux de réception).

1. Relevez la rampe (30 cm au moins).

&3 . La sécurité de transport se déverrouille automatiquement !

Dépliage de la rampe Super L

l . Une fois la rampe relevée, elle doit étre dépliée en 10 secondes
pour des raisons de sécurite.

2. / ==|Dépliez la rampe de chaque coté.

)
Déverrouillez I'amortissement tridimensionnel.

Réglez l'inclinaison / la hauteur de la rampe ou le dispositif Dis-
tanceControl.
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1. Relevez la rampe (2 m env.) pour qu'elle se replie en

toute sécurité en cas de repliage intégral au-dessus de l'aile au
niveau de la cuve a bouillie.

o Positionnez la rampe a I'horizontale !

Utilisation sur champ

Repliage de la rampe Super L

()
2. Verrouillez I'amortissement tridimensionnel.
& En cas de repliage bilatéral, il est possible de régler le verrouillage
automatique de I'amortissement tridimensionnelle dans le menu Don-
nées machine.

LB
. ' eyt , o , .
Profill : 3. , Coudez la tringlerie jusqu'en butée.

4. Repliez complétement les deux cotés de la rampe pour
I'amener en position de transport.

Ewd
+

o

Abaissez entierement la tringlerie.

— Position de transport verrouillée !

1. Relevez la rampe (30 cm au moins).

Dépliage de la rampe Super S

&3 . Une fois la rampe relevée, elle doit étre dépliée en 10 secondes
l pour des raisons de sécurite.
. La sécurité de transport se déverrouille automatiquement !

7
2. , ==Y Coudez les deux cotés de la rampe en position

Profi Il :
horizontale.
3. / ==|Dépliez la rampe de chaque coté.
- ra . . 0 . .
4, Déverrouillez 'amortissement tridimensionnel.

Réglez l'inclinaison / la hauteur de la rampe ou le dispositif Dis-
tanceControl.
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Repliage de la rampe Super S

1. Relevez la rampe (1 m env.).
o Positionnez la rampe a I'horizontale !

)
2. Verrouillez I'amortissement tridimensionnel.
& En cas de repliage bilatéral, il est possible de régler le verrouillage
l automatique de I'amortissement tridimensionnelle dans le menu Don-
nées machine.

3. Repliez complétement les deux cbdtés de la rampe pour
I'amener en position de transport.

>
Profill: 4, , 1| Relevez les deux cotés de la rampe en position

verticale.

Erwd
+

5. Abaissez la rampe jusqu'a I'enclenchement du verrouil-
lage de transport.
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A Repliage unilatéral de la rampe
—

18

L) Dépliage unilatéral de la rampe
——
v
—
& La pulvérisation avec une rampe dépliée d'un seul cété est autorisée
l e uniquement avec 'amortissement tridimensionnel verrouillé ;

. uniqguement lorsque I'autre groupe latéral de trongons
0 rampe Super S : n'est plus en position de transport et est
deplié,
0 rampe Super L : n'est plus en position de transport et est

replié vers l'arriere, perpendiculairement au sens d'avan-
cement ;

e uniquement pour franchir des obstacles (arbre, pyléne élec-
trique, etc.).

. Verrouillez I'amortissement tridimensionnel avant de replier uni-
latéralement la rampe de pulvérisation.

. Si I'amortissement tridimensionnel n'est pas verrouillé, la rampe
de pulvérisation risque de taper d'un cété. Si le trongon latéral
déplié tape sur le sol, la rampe de pulvérisation risque d'étre en-
dommagée.

. Réduisez sensiblement votre vitesse d'avancement lors de la
pulvérisation ; vous évitez ainsi, lorsque I'amortissement tridi-
mensionnel est verrouillé, un balancement et un contact avec le
sol de la rampe de pulvérisation. Si le guidage de la rampe est
irrégulier, 'hnomogénéité de la répartition transversale n'est plus

assurée.
1. _@ Verrouillez I'amortissement tridimensionnel.
T , . . Y .
2. =2l Relevez la rampe de pulvérisation a une hauteur inter-
médiaire.

AN A

Le trongon souhaité se replie ou se déplie.

4. Alignez la rampe de pulvérisation parallélement a la surface
visée en utilisant la correction d'assiette.

T . .
5. Réglez la hauteur de pulvérisation de la rampe pour que
la rampe soit au moins a 1 m au-dessus de la surface du sol.

6. Désactivez les trongons de la partie de la rampe repliée.

Réduisez nettement la vitesse au cours de la pulvérisation.
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5.3.13 Inclinaison d'un trongon latéral (pliage Profi Il uniquement)

155 Inclinaison unilatérale d'un trongon vers le haut (a gauche /
droite)
&y
b N o . R
Inclinaison unilatérale d'un troncon vers le bas (a gauche /
v | droite)

Inclinaison bilatérale d'un trongon vers le haut / bas

Les trongons latéraux de la rampe de pulvérisation peuvent étre incli-
nés en cas de conditions du sol défavorables, lorsque les possibilités
de réglage de la hauteur et de la correction d'assiette ne suffisent plus
pour orienter la rampe par rapport a la surface visée.

N'inclinez jamais un trongon latéral déplié de plus de 20° vers le haut !

bt
. , Pour aligner les trongons latéraux en position

horizontale, coudez la rampe de pulvérisation au maximum
(amenez-la en butée).

o Il n'est pas possible d'incliner un trongon latéral vers le bas au-
dessous de la position horizontale.

o Placez la rampe de pulvérisation a I'horizontale avant de la re-
plier en position de transport.
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5.3.14 Correction d'assiette

' Correction d'assiette élevée a gauche
I Correction d'assiette élevée a droite

La rampe de pulvérisation se régle parallelement au sol ou a la sur-
face visée en utilisant la correction d'assiette si les conditions du sol
sont défavorables, par exemple si la profondeur des sillons varie ou
si le tracteur progresse d'un seul c6té dans le sillon.

o Etalonnage de la correction d'assiette, voir en page 19.

Réglage de larampe de pulvérisation avec la correction d'assiette

/

)

3

? 3 A s [
‘ 12688Li. ===
Actionnez l et /~jusqu'a ce que la o e,

P
rampe de pulvérisation soit paralléle a la surface 1 k:3
visée. e L e / %

TAAAARAAARA """ 7
A

LT ;{ﬂ:ﬁ’f

— Le symbole de la correction d'assiette (Fig.
79/1) affiche l'inclinaison de la rampe rete-
nue. Ici, le cété gauche de la rampe de pul- Aufiras: 2
vérisation est relevé.

—

Fig. 79

Miroiter la correction d'assiette (miroiter la pente)
‘A@

L'inclinaison de la rampe retenue se laisse miroi-
ter facilement lors des manceuvres en tourniére,
par ex. lors de la pulvérisation en dévers de biais
(en courbe de niveau).

Position initiale : le c6té gauche de la rampe de
pulvérisation est relevé. €

poa
< - b
1. Actionnez une fois et la correction B
hydraulique d'assiette positionne la rampe ﬁﬁm b3
E%a

de pulvérisation a I'horizontale (Position 0).

{1

—

— Le symbole de la correction d'assiette (Fig.
80/1) affiche la position horizontale de la

rampe. Fig. 80
2. Effectuez la manceuvre en tourniére.

Auftrag: 1

—
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—
T
3. Actionnez une nouvelle fois /%~ et Ia e
correction hydraulique d'assiette miroite é/‘é 1288Li . =
l'inclinaison de la rampe appliquée aupara- / gﬁ g —
vant. 1 23
—
— Le symbole de la correction d'assiette (Fig. ﬁﬁ W |‘Jﬂ: i Eﬁ’
81/1) affiche Il'inclinaison de la rampe miroi- o,
tée. A présent, le coté droit de la rampe de Fig. 81
pulvérisation est relevé. 9.
& Lorsque la correction d'assiette est répercutée, la fonction TrailTron
l est automatiquement relevée en position neutre pour des raisons de
sécurité.
5.3.15 Marquage par mousse
O& Activation / désactivation du marquage par mousse a gauche
o 5.3.3

Activation / désactivation du marquage par mousse a droite.

%

Affichage dans le menu de travail :

Fig. 82/...

1
(1) Marquage par mousse activé a gauche. 0\9 ﬂ ﬂ %05

(2) Marquage par mousse activé a droite.

Fig. 82
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5.3.16 Buses de limite, buses d'extrémité ou buses supplémentaires

Activation / désactivation de la buse de bordure droite

Activation / désactivation de la buse de bordure gauche

Affichage dans le menu de travail :
Fig. 83/1, 2:
e  buse de bordure activée, ﬂl ﬂ
. buses d'extrémité désactivées. m
1 2
Fig. 83
Fig. 84/1,2:
. buse supplémentaire activée. ﬂ[ ﬂ
1 2
Fig. 84
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5.3.17 Suspension hydropneumatique UX Super (option), Pantera

Mode manuel, automatique

=Nt Abaissez la machine en mode manuel.

Relevez la machine en mode manuel.

Lorsque le mode automatique est activé, 'AMATRON 3 regle la
5] hauteur d'avancement du pulvérisateur a la valeur fixée dans le menu
l Setup, indépendamment du contenu de la cuve.

o | o ,
En mode manuel \_l] , la machine peut étre abaissée ou relevée.

Affichage dans le menu de travail :

(Fig. 85/1) : suspension hydropneumatique ~

en mode automatique (état de marche). P
{XXKAKXAKAKKKAT

i
\Hﬁo A @03 103
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5.3.18 Pack Confort UX Super(option), Pantera

Appel du menu Pack Confort

Commutation Pulvérisation / Ringcage

Dilution de la bouillie

Activation / désactivation du nettoyage

Organe agitateur en mode automatique / manuel

w‘-gl
¥

Augmentation de l'intensité des organes agitateurs

Diminution de I'intensité des organes agitateurs

Mettre en marche/a I'arrét des pulvérisateurs
(actionner la touche Majuscule)

Remplissage de la cuve a bouillie par le biais du pack Confort, voir
page 51.

Veuillez aussi respecter lors de I'utilisation des fonctions du pack
confort la notice d'utilisation de la machine.

70
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Le pack Confort permet de contrdler le cété aspi-
ration par

. 'AMATRON 3,

. le bouton-poussoir sur le tableau de com-
mande (Fig. 86/1).

Réglages possibles a distance :
. pulvérisation (position A)
. ringage / dilution (position B)

o remplissage par raccord d'aspiration (posi-
tion C, uniguement dans le menu Remplis-
sage)

Fig. 86

5.3.18.1 Dilution de la bouillie avec de I'eau de rincage

1. lI Lancez la dilution.

— La cuve est alimentée en eau de ringcage
par l'organe agitateur complémentaire.

2. Surveillez le niveau de remplissage de la
cuve.

3. i Stoppez la dilution.

Utilisation sur champ

La conduite de pulvérisation est rincée
en cas de systéme de circulation sous
pression. Au début de la pulvérisation
suivante, un délai de deux a cing mi-

nutes est nécessaire avant de pouvoir
pulvériser la bouillie concentrée.

Etat: Ring.
Hi\;.remp.: 2388 Litre
Oiluer: Off P
reinigen off !

|
Org. ag.: Automat i que @
Press.ag.: 3.5bar :@

-|-5

Fig. 87

5.3.18.2 Nettoyage du pulvérisateur lorsque la cuve est pleine (interruption du travail)

3

-

1. ] Commutez le coté aspiration sur
ringage.

— L'eau de ringage est aspirée, fermez les
organes agitateurs.

& Le passage du mode pulvérisation au
mode aspiration et vice-versa peut

l également étre réalisé a l'aide du bou-
ton-poussoir sur le tableau de com-
mande.

Etat: Ring.
Ni\;.remp.: 2388 Litre
Diluer: gFF b
reinigen !
|
Org. ag.: Automat i que C%]
FPress.ag.: 3.5bar @
)
Fig. 88
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Machines sans systéme de circulation sous

pression :
2. Mettez le pulvérisateur en marche.
— Les conduites de pulvérisation et les buses

sont nettoyées avec de I'eau de ringage.

Arrétez le pulvérisateur.

Arrétez I'entrainement de pompe.

Recommutez le cbté aspiration sur
pulvérisation.

La cuve et les organes agitateurs ne
sont pas nettoyés !

La concentration de la bouillie dans la
cuve reste la méme

Machines avec systéme de circulation sous
pression :

2.

Attendre jusqu'a ce que 2 litre d'eau de
ringage par métre de largeur de travail ont
rincé les conduites.

Enclenchez brievement le pulvérisa-
teur pour nettoyer les buses.

Arrétez le pulvérisateur.

Arrétez I'entrainement de pompe.

#| Recommutez le coté aspiration sur
pulvérisation.

La cuve et les organes agitateurs ne
sont pas nettoyés !

La concentration de bouillie dans la cuve
est modifiée.

Shift
Etat: Ring. b —
Nl\;.remp.: 2388 Litre ﬂm
Diluer: off
reinigen off
Org. ag.: Automat i que
fress.ug. : 3.5bar
Fig. 89
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5.3.18.3 Nettoyage du pulvérisateur lorsque la cuve est vide

Nettoyage :

Condition indispensable : niveau de remplissage
<1 % (cuve la plus vide possible).

1.

N

Faire fonctionner la pompe a un régime de
400 tr/min.

Lmﬁ Lancez le nettoyage.

Les organes agitateurs principal et com-
plémentaire sont rincés, le nettoyage inté-
rieur de la cuve est mis en marche.

Le processus de nettoyage se termine
automatiquement.

Utilisation sur champ

& La conduite de pulvérisation est éga-

lement nettoyée automatiquement en
cas de systeme de circulation sous
pression.

Vidange de la cuve :

Pt~

Mettez le pulvérisateur en marche.

activez et désactivez la pulvérisation au
moins dix fois pendant le parcours.

Pulvérisez jusqu'a ce que la cuve soit vide.

.....

Arrétez le pulvérisateur.

Répétez les étapes 1 a 3 une voire deux
fois.

La machine est propre !

Le cas échéant, éliminez le reliquat par le
robinet de vidange (Fig. 92) dans le champ.

Nettoyer le filtre a pression et d'aspiration.

Procédure particuliére en cas de changement
critique du liquide de pulvérisation :

8. Faites I'appoint d'eau de ringage.

9. Répétez les étapes 1 a 6.

Etat: Ring.
Ni\;.remp.: 2308 Litre
Diluer:
reinigen
Org. ag.:
J’ress.ug.: 3.5bar @
-|-5

Fig. 90

Shift
Etat: Rinc. b —
NI\;.I"EI‘I‘IP.: 2388 Litre _ﬂm
Diluer: off
reinigen off
Org. ag.: Automat ique
fress.ug. ; 3.5bar
Fig. 91

K

Fig. 92
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5.3.18.4 Nettoyage du filtre d'aspiration avec la cuve remplie

Pour nettoyer le filtre d'aspiration avec la cuve
remplie, il est nécessaire d'accéder au menu
Remplissage.

g

1. Accédez au menu Remplissage (Fig.
93).

2. Fermez le raccord d'aspiration a l'aide du
bouchon.

3. Placez le robinet sélecteur en position

(Fig. 94).

4. Commutez le c6té aspiration sur remplis-
sage a l'aide du bouton-poussoir sur le ta-
bleau de commande.

— Le godet de filtration est complétement vidé
par aspiration.

Desserrer le couvercle du filtre d'aspiration.

6. Actionner la vanne de purge du filtre d'aspi-
ration.

7. Enlever le couvercle avec le filtre d'aspira-
tion et les nettoyer avec de I'eau.

8. Remonter le filtre d'aspiration dans I'ordre
inverse.

Vérifier I'étanchéité au couvercle du filtre.

10. Commutez le coté aspiration sur pulvérisa-
tion a I'aide du bouton-poussoir sur le ta-
bleau de commande.

11. Placez le robinet sélecteur en position

* ™ (Fig. 94).

S
Seuil ann.niv.rempl.: 428806 —_
) [_maks |
Etat: Pulvér. —
Niv. rempl. actuel: @i‘
|
Appoint: S24dLitre V

Fig. 93

Fig. 94
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5.3.18.5 Reégulation automatique de I'organe agitateur

oz

tique.

Organe agitateur en mode automa-

— L'intensité d'agitation est régulée en fonc-
tion du niveau de remplissage.

— L'organe agitateur principal s'arréte lorsque
le contenu de la cuve est inférieur a 5 %.

— L'organe agitateur se remet automatique-
ment en marche aprés un remplissage.

»

Réglez I'organe agitateur sur manuel.

%
- Augmentez, diminuez

l'intensité d'agitation

— L'organe agitateur reste activé méme sile
contenu de la cuve est inférieur a 5 %.

Fig. 96\1: Veuillez aussi respecter lors de I'utili-
sation des fonctions du pack confort la notice
d'utilisation de la machine.

Utilisation sur champ

Etat: Ring.

Ni';c-.remp.: 2388 Litre

Diluer: off

reinigen off !

Org. ag.: Automat ique @

nL]"rlzss.:lg.: 3.5bar @
+5

Fig. 95

Shift
e
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5.3.19 Pack Confort UF, UG, UX Special (option)

0

Appel du menu Pack Confort

Commutation Pulvérisation / Ringcage

Dilution de la bouillie

Activation / désactivation du nettoyage

Organe agitateur en mode automatique / manuel

Activation / désactivation de I'organe agitateur complémentaire

b“m Mettre en marche/a I'arrét des pulvérisateurs
i (actionner la touche Majuscule)

Remplissage de la cuve a bouillie par le biais du pack Confort, voir
page 51.

76
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Le pack Confort permet de contréler le cété aspi- uF o
ration par 'AMATRON 3. .

Réglages possibles a distance :

~
. pulve’risation@ {"ﬂ_“\:‘) ‘C Vi @> E‘

A N [
| N
. ringage / dilution K;L) q(._, —
. remplissage par le raccord d'aspiration % J [ % l
uUX Special A
i tdans | Rempli ue - T
=5 — \\\
(uniquement dans le menu Remplissage) /&fx’ H;f_j N

sation des fonctions du pack confort =
la notice d'utilisation de la machine.

e L = —
o Veuillez aussi respecter lors de I'utili- ‘\A,,}) @G b @/‘ l(,)i

Fig. 97

5.3.19.1 Dilution de la bouillie avec de I'eau de rincage

Etat: Pulvwér. @ S
1. Lancez la dilution Hiv.remp.: 2388 Litre ih

— La cuve est alimentée en eau de ringcage

par l'organe agitateur complémentaire. Diluer: off
. ) ) Net toyage intérieur
2. Surveillez le niveau de remplissage de la cuve: Off
cuve.
Fig. 98

3. li Stoppez la dilution.

La conduite de pulvérisation est rincée

en cas de systéme de circulation sous

pression. Au début de la pulvérisation
suivante, un délai de deux a cing mi-

nutes est nécessaire avant de pouvoir
pulvériser la bouillie concentrée.
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5.3.19.2 Nettoyage du pulvérisateur lorsque la cuve est pleine (interruption du travail)

@a E!ui : Pl._ll VEF. @ ey
1. ¥ | Commutez le coté aspiration sur Niv.remp.: 2380 Litre GE
rincage. =
— L'eau de ringage est aspirée, fermez les Diluer: Off rj
i Met toyage intérieur
organes agitateurs. bl off
Hebenrihruerk: Manuel . @
Mebenrihruerk: geoffnet ‘
Fig. 99
Machines sans systéme de circulation sous Shitt
ression : Etat: Rinc.
P Niy.remp.: 2300 Litre !‘&m
2. Mettez le pulvérisateur en marche. ‘
Diluer: off
—>  Les conduites de pulvérisation et les buses reinigen off
sont nettoyées avec de I'eau de ringage.
-b“'m Org. ag.: Automat i que
Arrétez le pulvérisateur.
A@rretez I'entrainement de pompe. Press.ag.: 3 Shar
5. 9| Recommutez le coté aspiration sur
pulvérisation. Fig. 100

. La cuve et les organes agitateurs ne
sont pas nettoyés !

. La concentration de la bouillie dans la
cuve reste la méme.

Machines avec systéeme de circulation sous
pression :

2. Attendre jusqu'a ce que 2 litre d'eau de
ringage par métre de largeur de travail ont
rincé les conduites.

b,

3. Enclenchez brievement le pulvérisa-
teur pour nettoyer les buses.

4. Arrétez le pulvérisateur.

Arrétez I'entrainement de pompe.

=

6. ¥ | Recommutez le coté aspiration sur
pulvérisation.

. La cuve et les organes agitateurs ne
sont pas nettoyés !

. La concentration de bouillie dans la cuve
est modifiée.
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5.3.19.3 Nettoyage du pulvérisateur lorsque la cuve est vide

Nettoyage :
Condition indispensable : niveau de remplissage Etat: Pulvér.
<1 % (cuve la plus vide possible). it kenp. : e=ll Erts
1. Faire fonctionner la pompe a un régime de ey
400 tr/min. Diluer: off ,:ﬁ
MNettoyage intérieur
‘ cuve: off u
2. Lancez le nettoyage.
— Les organes agitateurs principal et com- Nebenrlhruerk: Manuel .
plémentaire sont rincés, le nettoyage inté-
rieur de la cuve est mis en marche.
) HebenrGhruerk: gedf fnet
— Le processus de nettoyage se termine
automatiquement.
@ La conduite de pulvérisation est éga- Fig. 101
l lement nettoyée automatiquement en Shift
cas de systéme de circulation sous Etat: Ring. :
pression. Niy.remp.: 2380 Litre !&m
Vidange de la cuve: Di luer: off
b’ reinigen off
3. mettez la pulvérisation en marche
activez et désactivez la pulverisation au Otg: ags s Automat i que
moins dix fois pendant le parcours.
Pulvérisez jusqu'a ce que la cuve soit vide.
fress.ug. ; 3.5bar
4. Arrétez le pulvérisateur..
Répétez les étapes 1 a 3 une voire deux Fig. 102
fois.
— La machine est propre !
6. Sinécessaire, mettre le c6té aspiration a la UF N

main sur et vidanger le reliquat (Fig.

103) dans le champ et régler apres a la

main a nouveau

— Le robinet sélecteur du cbté aspiration doit
s'enclencher !

7. Nettoyer le filtre a pression et d'aspiration.

Procédure particuliére en cas de changement
critique du liquide de pulvérisation :

8. Faites I'appoint d'eau de ringage
9. Répétez les étapes 1 a 6.

Ii’_‘“\lr’_‘“)

AT o>
.
S %

UX Special A
(1T ~ T

Fig. 103
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5.3.19.4 Mise en marche automatique de I'organe agitateur

@ Organe agitateur en mode automa-
tique.

— L'organe agitateur s'arréte lorsque le conte-
nu de la cuve est inférieur a 5 %.

— L'organe agitateur se remet automatique-
ment en marche aprés un remplissage.

@ Réglez I'organe agitateur sur manuel.

— L'organe agitateur reste activé méme sile
contenu de la cuve est inférieur a 5 %.

o Activez / désactivez 'organe agita-

teur.

Fig. 105\1: Affichage arrét automatique de I'or-
gane agitateur dans le menu de travail.

Etat: Pulwver. E;; e

Niv.remp. : 2308 Litre G
I

Oiluer: off .

Het toyage intérieur

cuve: off @

Mebenrihruerk: Manuel . [::ij)

Hebenrihruerk: gedffnet .

Fig. 104

Shift

Auto

23080Li .

e e B
A A A A AdAAdA A

Fig. 105
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5.3.20 Cuve frontale avec Flow-Control

Mode automatique / manuel

Activation / désactivation du pompage vers l'avant

Activation / désactivation du pompage vers l'arriere

Mode automatique :

placez le pulvérisateur / la combinaison cuve frontale en mode auto-
matique pendant son utilisation / le transport.

Fonctions du mode automatique :

e circulation permanente de la bouillie avec un effet d'agitation
dans la cuve frontale.

. régulation du niveau de remplissage des deux cuves au cours
de la pulvérisation.

Affichage dans le menu de travail de
AMATRON 3 :

Fig. 106, mode automatique activé.

Fig. 106
Mode manuel :

. en mode manuel, la répartition de la bouillie dans les deux
cuves est contrélée par I'utilisateur.

Cela est possible grace aux fonctions :
o pompage vers l'avant,
o  pompage vers l'arriére,

. pulvérisation sans cuve frontale.

Fig. 107/ Mode manuel activé.

(1) Affichage mode pompage vers l'avant
activé.

(2) Affichage mode pompage vers l'arriere
activé.
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5.3.20.1 Sous-menu Cuve frontale

Sous-menu Cuve frontale

Mode automatique / manuel

Activation du pompage vers l'avant

Activation du pompage vers l'arriére.

Désactivation du pompage vers l'avant / I'arriére.

Dans le menu de travail ﬂl 022 | sélectionnez

Affichage dans le sous-menu Cuve frontale de
'AMATRON 3 :

Fig. 108/...
(1) niveau de remplissage des deux cuves,
(2) niveau de remplissage FT,

(3) niveau de remplissage UF.

Mode: Hode auto.

x
Mode expl.:
Total niv.rempl.: 1258 6
bDs trémie frontale: 18688 &6
bDs trémie AR: 258 6
o
Fig. 108

Les fonctions "pompage vers l'avant” et "pompage
vers 'avant" peuvent étre activées simultanément.

82
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Remplissage

Utilisation sur champ

o Remplissage de la cuve frontale par le biais du pulvérisateur UF.
e

Sélectionnez le menu Remplissage.

@® Leniveaude remplissage affiché dans
le menu Remplissage correspond au
volume de remplissage des deux
cuves réunies.

Adaptez la valeur limite du niveau de
remplissage avant de remplir la cuve
frontale et le pulvérisateur.

& Pour éviter un trop-plein dans la cuve
frontale, la vanne correspondante se

ferme lorsque le volume nominal est

atteint.

Nettoyage intérieur

sLIE
Seuil amn.niv.rempl.: 18816 —_
:
Hiv. rempl. actuel:
]
Appoint: 355Litre V
Fig. 109

La cuve frontale dispose d'un systéme de nettoyage intérieur qui peut
étre activé paralleélement au nettoyage intérieur du pulvérisateur.

—  Voir la notice d'utilisation UF.

Pendant / aprés le nettoyage intérieur :

frontale soit vide.

activez le pompage vers l'arriére jusqu'a ce que la cuve

. Apres le nettoyage intérieur : procédez a I'élimination des rési-

dus.

Défaillance d'un capteur de niveau de remplissage

En cas de défaillance d'un capteur de niveau de remplissage,

. un signal d'alarme retentit,

. le mode automatique est remplacé par le mode manuel,

. les deux clapets du Flow-Control se ferment.

Logiciel AMABUS BAG0117.1 02.14
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P

5.4 Affectation des touches Menu de travail / poignée multifonctions
. Dans le menu de travail, différents champs de fonction concernant
l'utilisation de la rampe de pulvérisation apparaissent selon le type de
l rampe de pulvérisation sélectionné. Les chapitres suivants indiquent
les champs de fonction selon les différents types de rampe de pulvé-
risation.
541 Pliage standard / correction d'assiette
Page 1: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
[ERift | 532 Régulation du débit de pulvérisation:
3. Sbar ™ |Mode automatique / manuel
f
2155,%;"‘“ 5.3.1 |Activation / désactivation de la pulvérisation
548 U/mi ry
5.3.7 |Activation des trongons
5.3.7 |Désactivation des trongons
FT9I9999, 9
B1/min Bem
5.3.14 |Correction d'assiette
‘ Iﬂ a1./a3 ‘:;EEZ’?T

Touche Shift action- Description des champs de fonction

née :
Voir
chapitre
Shift 09
3.+ Sbar |o 5.3.15 [Activation / désactivation du marquage par mousse
2501 /hd %O
1004 u]
S548UAmi n ) . o
5.3.3 |Remplissage de la cuve a bouillie
e 5.3.14 [Refléter l'inclinaison / DC : ajuster horizontalement
@@ 5.3.19 [Appel du menu Pack Confort
gt
Bl/min Bem
5.3.20 |UF: Cuve frontale avec Flow-Control
‘ Iﬂj @1./83
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Page 2: Description des champs de fonction :
Voir
chapitre
Shitt R\ /
3. Sbar - 5.3.16 |Activation / désactivation des buses de bordure
2501 /hd ,ﬂ'
100
248U mi n|
Bl/min Bem
‘ Iﬂ Bzs83

Affectation des touches de la poignée multifonctions :

@ O

=

®
& | O

& 00

i

® @

W&

@ @
i

F
) @1

OO
D|I&O
W20

L
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5.4.2 Pliage de la rampe Profi |
Page 1: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
ERLTL S 5392 Régulation du débit de pulveérisation:
3. Sear & T Mode automatique / manuel
E?B@a;:/hu i 5.3.1 |Activation / désactivation de la pulvérisation
548 U/mi n‘ﬁ' :
3 5.3.7 |Activation des trongons
=
e =
E’L Tﬁr = 5.3.7 |Désactivation des trongons
‘Bl/min Bem [T
5.3.14 |Correction d'assiette
‘ Iﬂ =y ‘:zf;ﬁ?

Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction

Voir
chapitre
Shift Oé
3. 5bar |p 5.3.15 |Activation / désactivation du marquage par mousse
2501 /hdl %O
180% la!
S40U/mi
&] :é 5.3.4 |TrailTron: aligner manuellement
/ 5.3.4 |TrailTron: Mode automatique / manuel
=& [| 5.3.14 [Refléter l'inclinaison / DC : ajuster horizontalement
‘B1/min T
5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
A  &1.0a ﬁ
Page 2: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
Shift S
3. Dbar |77 5.3.12 |Dépliage / repliage bilatéral de la rampe
180% i
S40U/mi
E=A
. 5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
Bl/min Bem 5.3.3 |Remplissage de la cuve a bouillie
A & o205 5311 ;/i(e;:ggllllage/ déverrouillage de I'amortissement tridimen-
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I Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction
Voir
chapitre
Shift ]~ =
3. Sbar | 53.12 |Dépliage unilatéral de la rampe
2501/hd v
108 —t
548U min -
. . . ra
i~ || 9312 [Repliage unilatéral de la rampe
e

] o o e S
AXAKXAXI
L - - R\ 5.3.16

A B ozas J

Activation / désactivation de la buse de bordure

Page 3: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
BRiti]
3. Dbar [T it 5.3.5 [DC: Mode automatique / manuel
251;4-..:1 M| I q
180
540U mi n
. 535 DC: afficher la distance buse de pulvérisation — plantes
[ em] 22 lsur pied
" Esees 535 DC / Autolift: définir la distance buse de pulvérisation —
L, o plantes sur pied
8 i T 5.3.6 |DC / Autolift: définir la hauteur de la rampe en tourniére
AAARAAAJ [« iy
B1l/min Bem B4
A 5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
.‘ @ 83783 e
I Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction
Voir
chapitre
BRati]
3. Dbar 5.3.19 [Appel du menu Pack Confort
2501 /hd
180%
548U/mi n

5.3.20 [Cuve frontale avec Flow-Control

- @ 5317 Suspension hydropneumatique: Mode manuel, automa-

tique
Ly |+
ﬁ‘i -”iﬁ | 5.3.4 [TrailTron: Mode manuel, automatique
B1/min Bem |2
5.3.17 |Suspension hydropneumatique: Abaissez / Relevez
A o303 | Teug
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Affectation des touches de la poignée multifonctions

UX, UG UF 01
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543 Pliage de la rampe Profi Il

Page 1: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
EEERERNL (1] 532 Régulation du débit de pulvérisation:
3. Sbar > |Mode automatique / manuel
§
215,3%;;/““ T 5.3.1 [Activation / désactivation de la pulvérisation
540U/mi n% :
% 5.3.7 [|Activation des trongons
E—T—
L
= 5.3.7 [Désactivation des trongons
e
B1/min Bem [
5.3.14 |Correction d'assiette
A & 21,04 T
I Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction
Voir
chapitre
Shift 09
3. 5bar |0 5.3.15 |Activation / désactivation du marquage par mousse
2501 /ha %0
180% la]
548U/min
é é 5.3.4 [TrailTron: aligner manuellement

5.3.4 [TrailTron: Mode automatique / manuel

A\

5.3.14 |Refléter l'inclinaison / DC : ajuster horizontalement

AXAKZRAT

B1/min Bem |S772
5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
A 1 104 @
Page 2: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
ERitt]
3.5 e . i :
+ Jbar 5.3.13 |Inclinaison unilatérale d'un trongon vers le haut
2501/hd
100% !
548U min 1,39?5;'*
5.3.13 |[Inclinaison unilatérale d'un trongon vers le bas
b
ovcow|
+ 5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
+
|
Blrmin Bem h 5.3.3 |Remplissage de la cuve & bouillie
Verrouillage / déverrouillage de I'amortissement tridimen-
A & oz 04 5.3.11 sionnel g 9
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Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction

Voir
chapitre
Shift |~ ~_»
3.5bar |7 anli s
5.3.12 [Dépliage unilatéral de la rampe
2501/hd v plag P
180% —
548U/min._-_»
—* . . ra
5.3.12 |Repliage unilatéral de la rampe
L
Bl/min Bem 'R\
5.3.16 [|Activation / désactivation de la buse de bordure
A Bozas|,” A
Page 3: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
Shift o
3. Sbar (= 5.3.12 |Dépliage / repliage bilatéral de la rampe
180% e
S40U/mi
e
5.3.13 |[Inclinaison bilatérale d'un trongon vers le haut / bas
=
ET=A
+ 5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
+
e
Bl/min Bem Y 5311 Verrouillage / déverrouillage de I'amortissement tridimen-
" sionnel
‘ @ B384

Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction

Voir
chapitre
[BRift]
3. Sbar 5.3.19 |Appel du menu Pack Confort
2501 /hd]
100%
548 U/min
5.3.20 |Cuve frontale avec Flow-Control
- 5317 Suspension hydropneumatique: Mode manuel, automa-
T tique
ﬁ ﬁr 5.3.4 |TrailTron: Mode manuel, automatique
B1/min Bem
5.3.17 [Suspension hydropneumatique : abaisser / relever
.‘ @l B3 Ed
90
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Page 4: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
iU H
3.5kar [T¥ M I 5.3.5 |DC: Mode automatique / manuel
5B smal | (W
540U ni
min . . o .
535 |PC:afficherladistance buse de pulverisation — plantes
] em ] sur pied
ey 535 DC / Autolift: définir la distance buse de pulvérisation —
) b ity "~ |plantes sur pied
E‘L ﬂ}r 1t 1|| 5.3.6 |[DC/ Autolift: définir la hauteur de la rampe en tourniére
‘Bl/min Bem P52
5.3.10 [Relever, abaisser la rampe
‘ @ B4./84 Iﬁ P

Affectation des touches de la poignée multifonctions
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5.4.4 Pliage présélectionnable

Page 1: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
[Ehift s 530 |Reégulation du débit de pulvérisation:
3. Sbar 2 |Mode automatique / manuel
2501 /hd - e .
1003 5.3.1 |Activation / désactivation de la pulvérisation
S40U/mi ry
5.3.7 |Activation des trongcons
5.3.7 |Désactivation des trongons
' gee 538 Présélection: Correction de I'assiette / dépliage et repliage
A L. - de la rampe
I Touche Shift actionnée : Description des champs de fonction
Voir
chapitre
Shift
3. 5bar R\ 5.3.16 [Activation / désactivation de la buse de bordure
2501 /hd /ﬂ'
180%
S40U/mi
00‘9 5.3.15 [Activation / désactivation du marquage par mousse
%
% 5.3.3 |Remplissage de la cuve a bouillie
Bl/min Bem |
5.3.9 |Présélection : dépliage / repliage unilatéral de la rampe
A B a1z o
Page 2: Description des champs de fonction
Voir
chapitre
[Ehift]
3. Sbar 5.3.19 |Appel du menu Pack Confort
2501 /ha o PP
180%
S40U/mi
5.3.20 [Cuve frontale avec Flow-Control
B1/min Bem
‘ @ B2/82
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UF 01 UX, UG
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6 Poignée multifonctions AMATRON 3

6.1 Montage

La poignée multifonctions (Fig. 110/1) est fixée a
portée de main dans la cabine du tracteur a 'aide
de 4 vis.

Pour la raccorder, branchez le connecteur de
I'équipement de base dans la fiche Sub-D 9
broches de la poignée multifonctions (Fig. 110/2).

Branchez le connecteur (Fig. 110/3) de la poi-
gnée multifonctions dans la fiche Sub-D de
'AMATRON 3.

6.2 Fonctionnement

La poignée multifonctions ne fonctionne que pour
le menu de travail du terminal de commande. Elle
permet de commander la machine sans l'aide de
l'interface lors du travail au champ.

La poignée multifonctions (Fig. 111) dispose de 8
touches (1 - 8) pour commander la machine. Un
commutateur (Fig. 112/2) donne aux touches 3
affectations différentes.

Ce commutateur se situe normalement en

o« = position centrale (Fig. 112/A) et peut
étre manoceuvré

o« I vers le haut (Fig. 112/B) ou

o = vers le bas (Fig. 112/C).

La position du commutateur est indiqué par une
DEL (Fig. 112/1).

e [  DELjaune

e I  DELrouge

. for DEL verte.

Fig. 111

Fig. 112
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6.3 Menu d'apprentissage de la poignée multifonctions

Le menu d'apprentissage est accessible

depuis le menu principal.

Coo
SO0

. °2'| Appelez le menu d'apprentissage.

L'actionnement d'une touche de la poignée multi-
fonctions permet d'afficher la fonction correspon-
dante.

Menu poignée multifonctions
o

oo
(oo

Fig. 113

000
[e]e)e
OO

Fig. 114
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7 Poignée multifonctions AmabPilot

L'AmaPilot permet de commander toutes les
fonctions importantes du pulvérisateur et la di-
rection toutes roues.

30 fonctions sont sélectionnables d'un appui du
pouce. Deux autres niveaux peuvent également
étre activés.

. Niveau standard

. Niveau 2 lorsque le déclencheur est main-
tenu sur le cété arriere

. Niveau 3 aprés activation du bouton lumi-
neux

Fig. 115
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Affectation AmaPilot

Niveau standard :

Activation / désactivation de la
pulvérisation

Réduire / augmenter le débit Buses de bordure gauche / droite

Niveau 2 : i ?

Déplier / replier le trongon latéral gauche

Déplier / replier le trongon latéral droit

DistanceControl
Miroiter la rampe

Assiette rampe de pulvérisation

Niveau 3 : =7 0=
Déplier / replier la rampe a droite

Déplier / replier la rampe a gauche

Verrouiller / déverrouiller

I'amortissement tridimension-
nel

Déplier / replier la rampe

Relever / descendre la rampe
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Fonctions a tous les niveaux :

Pantera : braquer la direction roues arriére vers
la gauche

UX : braquer I'essieu / le timon vers la gauche

Pantera : braquer la direction roues arriére vers
la droite

UX : braquer I'essieu / le timon vers la droite]

Pantera :

Commutation direction

2 roues <-> toutes roues
UX:

AutoTrail commutation Auto-
matique - manuelle

98
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Boitier de commande des trongons AMACLICK

8 Boitier de commande des troncons AMAGLIGK

8.1 Montage

Fixez ' AMAGLICK 3a la poignée multifonctions par I'orifice de la
console ou fixez-le dans la cabine du tracteur a portée de main.

Le raccordement de I' AMAGLICK est pos-
sible :

) avec la poignée multifonctions comme pré- . sans la poignée multifonctions comme pré-
senté en Fig. 117. senté en Fig. 118.

Fig. 117 Fig. 118

8.2 Fonctionnement
Le boitier de commande AMAREGLICK est utilisé en association
avec
. 'AMATRON 3,
. AMATRON 3 et la poignée multifonctions

pour commander les pulvérisateurs AMAZONE.

L'AMACLICK' permet d'activer ou de désactiver
. les différents trongons,

. I'application de la bouillie.
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) °© AMALLICK

o O
}J)”'i\/l\ff\ oj”j )
\
—~

2

(1) Interrupteur marche / arrét

o Position %:

AMACLICK désactivée. Commande des trongons par le
biais de 'AMATRON 3 / la poignée multifonctions.

o Position "AMACLICK :
La pulvérisation et les trongons sont commandés avec
[AMACLICK
(Il n'est alors plus possible de les commander par le biais de
AMATRON 3/ la poignée multifonctions).
Le témoin lumineux au-dessus des commutateurs de tron-
¢on indique que le trongon est activé.

(2) Commutateur de trongon
Un commutateur est affecté a chaque trongon.
S'il y a plus de commutateurs que de trongons, les commuta-
teurs situés sur la droite ne sont pas affectés (par ex. pulvérisa-
teur avec 11 trongons, AMAECLICK 13 commutateurs[Jes
2 commutateurs situés tout a droite ne sont pas affectés).

(3) Commutateur activation ? désactivation de la pulvérisation

=

La bouillie est appliquée par le biais de tous les trongons acti-
vés / la bouillie n'est pas appliquée.

& Pour distinguer les commutateurs de trongons non affectés, les capu-
l chons en plastique peuvent étre retirés.
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9 Défauts
9.1 Alerte

Alerte non critique :

Un message de défaut (Fig. 119) apparait dans
la partie basse de I'écran et un signal sonore
retentit trois fois. Corrigez le défaut si possible.

Alerte critique :

Un message d'alerte (Fig. 120) apparait dans la
partie centrale de I'écran et un signal sonore
retentit.

1. Lisez les message d'alerte a I'écran.

Défauts
CBH— 12.0 km/t il
L4, 1568 m 3.5bar :
Sugf.: 5.68ha 2501/ha n
160% -
ﬂ oC 848 tr/mn @ 54Bir/mn: ~
Auto Auto TT :

L A e
CKARRKXARAKIRLT
:'InEe.spect valeor .

consigne impossible e
Fig. 119
CBHR— 12.8 kmst L
1568 mm 3. 5Sbar M

Debitmetre -y
2 n*érnet ; %
é aucun sighnal

© =/
2. Validez le message d'alerte. ng - B
T i =
Confirmer av. ENTREE =
Mission: 5 @184 ;ﬂfﬁ?
Fig. 120
9.2 Panne du servomoteur (pack Confort UX Super)

Servomoteur du robinet d'aspiration :

Si le moteur du robinet d'aspiration est en panne,
I'entrainement peut étre interrompu et le robinet
d'aspiration actionné manuellement.

Pour cela, retirez la vis située sous le tableau de
commande.

Fig. 121
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Servomoteur du nettoyage intérieur :

Si le moteur du nettoyage intérieur est en panne,
le nettoyage intérieur peut étre commuté par
l'intermédiaire du tableau de commande

(Fig. 122/A, B).

Fig. 122

9.3 Panne du capteur d'avancement (imp/100 m)

Entrer une vitesse simulée dans le menu Service
Setup permet de poursuivre I'épandage en cas
de panne du capteur d'avancement.

Pour cela :

1. Retirez le cable de signal de I'équipement
de base du tracteur.

km/h
sim.

2. Entrez la vitesse simulée.

v

w

Confirmez la saisie.

— Le symbole inversé de vitesse s'affiche
dans le menu travail iER.

4. Respectez la vitesse entrée pour la suite
des opérations d'épandage.

& Dés que des impulsions sont enregis-
trées au niveau du capteur d'avance-

l ment, l'ordinateur passe a la vitesse
effectivement transmise par le capteur
d'avancement.

Total données dep.mise en ser.:

oo

Surface tot.: 12368 ha
Total 1: 3639806
Tps pulvér. total: 124114
Sim. km/h 8.9kmt

o’

Version MH=: 7. E

L B2es
Lansues: OE/EHN/FR/__
Uersion IOP: E.E.1 Bl /682

AW-Gaste AG-429

Sim.
km#'h

Fig. 123
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