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NIE MOZNA

Czytac instruRgji obstugi nieuwaznie i pobieZnie
a potem sig tym Rierowal; nie wystarczy od
innych styszeé, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegal przy zaRupie oraz wierzyé, Ze teraz
wszystko  stanie sig  samo. UZytkownik
doprowadzi wtedy do szkod nie tylRo dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterRi, Ktorej
przyczyne Zrzuci na maszyneg zamiast na siebie.
Aby byé pewnym sukcesu, nalezy wnikngé w
sedno rzeczy wzglgdnie zapoznal sig 2
przeznaczeniem Razdego z zespofow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcji jest tego osiggnigcie.
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Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzadzanie wyciggéw tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

Przedmowa

Szanowni Klienci,

Zdecydowali sie Panstwo na nasz wysokiej jakosci produkt z bogatej
palety wyrobéw AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dziekujemy za poktadane w nas zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystapity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wiacznie z
zamoéwionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujace ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

Przy ewentualnych pytaniach lub problemach, prosimy czytac¢
instrukcje obstugi lub po prostu do nas zadzwonic.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwato$¢ Pahstwa maszyny.

Uzytkownik-ocena

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsytaé nam Panstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Amatron+ BAG0116.0 12.12 3



Spis tresci

1 Wskazowki dla uzytkownika..........cceeeeiiiiiiiiiiccceccss s s e e s e e s e e enmnnnns 6
1.1 Przeznaczenie dOKUMENTOW ..........ooiiiiiiiiiiii et e e e e e e e 6
1.2 Podawanie kierunkow w instrukcji 0bStUGi ..........eeiiiiiiiiii 6
1.3 ) (o0 )V T= T A LT o] o1 PP PPPRR 6
2 Ogdlne wskazowki dotyczace bezpieczenstwa ..........ccccovvvimmrreeeeniciiiiiennns 7
2.1 Przedstawienie symboli bezpi@CZeNStWa ............ccoiiiiiiiiiiie e 7
3 1 70T =38 o] o o [ 1] 1 (U 8
3.1 Wprowadzanie danych w AMATRIIN 3 ... 9
3.2 1= gl o] elyeTe ] x=Ta g o1t 2= o = PSR 9
3.3 Hierarchia OprogramoOWaNIA ...........coiiiiiiiiiiiee e e e e e e e e e e e e e e s ennrreeeeaae s 10
4 UrUChOMIENIE ... s 11
4.1 Y Y aTU e (o)1 = PSPPI 11
4.2 Wprowadzanie danyCh MaSZYNY.........c.eeiiiiiiiiiiiie e 12
421 Redukcja ilosci (dane maszyny ) ............................................................................ 14
422 Kalibracja czujnika drogi (dane maszyny ) ............................................................. 15
423 Wprowadzanie zgdanej liczby obrotéw WOM (dane maszyny ) ............................ 16
4.3 ZaKIadani@ ZIBCENIA. ... ...uuiiiiiiiiiii e e e e e e e e e e e e aeaans 18
4.3.1 ZIECENIE ZEWNEIIZINE .. ..eeiiiiieie ettt ettt e ettt e e s bt e e s nn e e e e snne e e e s annneeas 19
4.4 Kalibracja NAWOZU .........oeiiiiiii it e e e e e e e e e e e e e e e e et re e e e e e e e e annrnneeas 20
441 Ustalanie wspotczynnika kalibracji Nnawozu W mi€jSCU..........cccvvvviiiieiiiiiiceeee e 21
442 Przeprowadzanie jazdy kalibracyjnej nawozu (kalibracja offline) ............ccccoviiiiiinnn. 23
443 Ciagta kalibracja nawozu (kalibracja onling) ...........cocceiiiiiiiiiiii e 25
444 Kalibracja srodkéw do zwalczania SIimakow ..........cc.ceoiiiiiiiiiiii e 27
4.5 SEUUD SEIWISU ..eeiiiiiiiiiiieeee ettt e et e e e e e e s e et e e e e e e e e saeaabaeeeaeaeeeasannreeeeaaeeeaanreneeas 30
451 Tarowanie / kalibracja kKOmory Wagowej ............uueeiiiiiiiiiiiiieiieec e 32
4.6 Ruchome stanowisko POMIGroOWEe ... 33
5 = Lo IR o Yo L S 34
5.1 Wskazania MenU rODOCZEGO0 .......coiieiiieeie ettt e e e e e e e e e e e e e e e eans 35
5.2 FUNKCjE W MENU FODOCZYM ...t 36
5.2.1 Zasuwy zamykajace (tylko ZA-M Comfort, Hydro) ..., 36
5.2.2 Rozsiew graniczny z LIMItErem...........ooi i 36
523 Zmiana dawki rOZSIEWU [€WO / PrAWO.........ouueiiiiiiiiie ettt e e 37
5.2.4 Plandeka (tylko ZA-M Comfort, Hydro).................c.ccooo i, 37
5.2.5 Kalibracja nawozu (tylko ZA-M Profis) ... 38
5.2.6 Uzupetnienie iloSCi NAWOZU ..o 38
5.2.7 Wiaczanie i wylaczanie napedu tarcz rozsiewajacych (tylko ZA-M Hydra).................. 39
5.2.8 Sekcje szerokosci (tylko ZA-MHYAFD)..............ccoooooiiiiii e 40
5.2.9 Rozsiew graniczny (tylko ZA-M HYAIFD)...............cooooiiiiiiiiecee e 41
5.3 ZA-M TEORE ... ettt e e bt e st e e s be e sabeeenbeeenaee 42
5.3.1 SpPOSOb POSLEPOWEANIA PIZY PrACY ....eeeiueieiiiieitii ettt ettt e e 42
5.3.2 Przyporzadkowanie przycCiskOw menu robOCZEJO0 ........ccuueieiiiiiieiiiiee e 43
54 ZA-MEOMFOEE .. 44
541 SpPOoSOb POSLEPOWANIA PIZY PrACY ...eeeeeeeeeiiieeieeeeeee e e et ee e e e e e e e e e e e e e e e aaannaeeeeaeeeeaaannenneeas 44
54.2 Przyporzadkowanie przyciskOw menu roboCZego .........cooviiiiiiiiiiiiiiiiie e 45
5.5 ZA-MHYUED . ...ttt 47
5.5.1 SPOSOD POStEPOWANIA PIZY PraACY .....uvveeeeiiiieeeiitiiieeeetieeeeesteeeessteeeeestaeeeesteeeeesnseeeeesanseeaeans 47
5.5.2 Przyporzadkowanie przyciskOw menu roboCZego ..........coceeviiiiiiiiiiiiii e 48
5.6 Uzupetnienie ll0SCi NAWOZU ............oiiiiiiii et e e e e e e e e e e e e neeeeeas 50
5.7 Oproznianie zbiornika rOZSIEWACZA............c.c.uuiiiiiee et a e e e e aaees 51
6 Wielofunkcyjny uchwyt...........ooooiii e 52
6.1 1Y/ 1 = 4R 52
6.2 T o] o= PP 52

4 Amatron+ BAG0116.0 12.12



7.1
7.2

8.1
8.2
8.3
8.4

Spis tresci

Przyporzadkowanie PrzyCiSKOW: ..........oi it e e e e e eas 53
KOoNSerwacja i CZYSZCZENIE .......cceuiirremenirrrrmassssrrnnassssrrsmnsssssrnnnssssssnnsssanees 54
(0.4 Vo7 1SS 54
Podstawowe USTaWIENIE ZASUWY ........ccoouiiiiiiiiiee it 54
0L =T o 56
Y = 1 0 2 D OSSPSR 56
Komunikaty bledu i POMOC...........coo s 57
Awaria SilNiKOW UStaWIJACYCR ........ooiiiee e 61
Awaria czujnika drogi (IMP/TO0M) ....cooiiiiiie e e e 62

Amatron+ BAG0116.0 12.12 5



Wskazowki dla uzytkownika

L

1 Wskazoéwki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

1.1 Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
e  opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma byé zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

e  chroni€ jg do uzywania w przysztosci.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

1.3 Stosowane opisy

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Czynnosci obstugowe i reakcje

Wypunktowania

Cyfry pozyciji w ilustracjach

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac podang kolejnos¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynnos¢ jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przyktad:

1. Czynnos¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugowag 1

2. Czynnosc¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;j.

Przyktad:
) Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustracji.

Przykiad (Rys. 3/6)

. Rysunek 3
. Pozycja 6
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Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogdlne wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomo$¢ podstawowych wskazowek dotyczacych bezpieczehstwa
oraz przepisow bezpieczehstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

Instrukcja obstugi
. zawsze przechowywac¢ w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujacego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazéwki dotyczgce bezpieczenstwa oznakowane sg tréjkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujgce
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozacego niebezpieczenstwa i ma nastepujace znaczenie:

NIEBEZPIECZENSTWO
oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem

$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciafla.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utratg zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowac
lekkie lub srednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiegac.

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

e B> P

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

® WSKAZOWKA
l oznacza szczegOlnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazowki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.
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Opis produktu

3

Opis produktu

Za pomocg oprogramowania AMABUS i terminala obstugowego
AMATRON 3 mozna komfortowo sterowaé, obstugiwac i
nadzorowac¢ maszyny AMAZONE.

Oprogramowanie AMABUS wspotpracuje z nastepujacymi
maszynami AMAZONE:

e ZA-M Tronic z napedem od WOM.
e ZA-MComfort

o  z hydraulicznym blokiem sterowania zasuwami
zamykajacymi Limiterem i plandekami (zaleznie od
wyposazenia)

o  znapedem od WOM.

e ZA-MHydro

o  z hydraulicznym napedem tarcz rozsiewajgcych,

o  z hydraulicznym blokiem sterowania zasuwami
zamykajacymi i plandekami (zaleznie od wyposazenia)

o  ztechnikg wazenia.

e ZA-M Profis z technikg wazenia.

Oprogramowanic AMABUS reguluje dawke
wysiewu w zaleznosci od predkosci jazdy. W Tup maszyny: 2ZA-M Tronic 21 eceni
zalezno$ci od wyposazenia, jedno nacisniecie x
przycisku pozwala maszynie T 1
e  zmiane dawki rozsiewu we wczesniej Ilose zad: 288 kr/xa g
podanych krokach (np. +/- 10%). Kal.
e kalibracje nawozu podczas jazdy (tylko Usp. kaliber: 1.0
rozsiewacze z Waga)- Szer. robocza: 18.8 m MHaszyn.
. komfortowy rozsiew graniczny. przeuw. predk. : 18 kn/u
. rozsiew na klinach pola b @
(tylko ZA-M Hydro ). Henu
pracy Iest.
Menu gtéwne (Rys. 1) Rys. 1
BR- 8.5 km/u —
Menu gtéwne sktada sie z wielu menu nizszego S—log 2354 M &
poziomu, w ktérych przed rozpoczeciem pracy Poy.:  23.BSxa =7
o] 540 1/min s
—
. Wprowadzane sg dane, | ZA-N Tronic profis | =
e  Dokonywane lub wprowadzane sg 250 . ua 250 rxa =
ustawienia. 186 % - 166 ¥ =
25
2354
Menu robocze (Rys. 2) L= SR
_—_. VAo D TS
. Menu robocze pokazuje podczas pracy i
wszystkie konieczne dane dotyczace i i P g
rozsiewu. 2leceni : 1 =5
. Poprzez menu robocze maszyna jest Rys. 2

obstugiwana podczas pracy.
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Opis produktu

341 Wprowadzanie danych w AMATRON 3

- Do obstugi AMATRON 3 pojawiajq
sie w tej instrukciji pola funkcyjne e ;
l umieszczone tak, aby wyraznie — ARNIATIRORN ¥
oznaczy¢, ktérego z przyciskow | | ‘. O O
funkcyjnych nalezy w okreslonej /ﬁ
sytuacji uzyé. A O CD

Przykiad: | X0,
e  Pole funkcyjne {...“..\:: O O

Opis w instrukcji obstugi
pis w instrukcji obstugi:
| SS¢

v
/A Wykonanie funkgji A.
oo Rys. 3

Aby wykonac funkcje A uzytkownik uruchamia
przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
(Rys. 3/1).

3.2 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od
stanu oprogramowania:

Maszyna: Wersja MHX: 2.32.01

Amatron+ BAG0116.0 12.12 9



Opis produktu

3.3 Hierarchia oprogramowania

Menu robocze

4—.—P Menu gtéwne

fuftrag

Esc —»

Menu Zlecenie
o Wprowadzanie nazwisk
o Wprowadzanie notatki

e Uruchomienie / kontynuacja
Zlecenia

o Kasowanie zlecenia
¢ Wprowadzanie dawki rozsiewu

o Kasowanie danych dziennych

L s
- 7]
a
l §
Seny kallbraci o T

Poda¢ szerokos¢ roboczg
Wprowadzanie zgdanej dawki
Wprowadzanie predkosci jazdy

Wprowadzanie wspotczynnika
kalibracji

Wykonywanie kalibracji nawozu.

Ustawienie dawki srodkow
przeciwko $limakom.

4 ~| 4 4
| @ 9| & yar
l ul l o l d
Menu Dane maszyny Ruchome Menu Service Setup
stanowisko
pomiarowe

e Stan napetnienia nawozem

e Uzupetnienie ilosci nawozu

e Granica alarmu dla nawozu

e Oprdznianie zbiornika

o Konfiguracja zmian dawki

o Kalibracja impulséw na 100 m

e Zmiana zadanej liczby obrotow
WOM

e Licznik odcinka dla nawrotow

o Kalibracja $rodkéw przeciwko
Slimakom / wybér ryzu

e Tarowanie rozsiewacza

¢ Kalibracja online/offline

e Zadana liczba obrotéw tarcz
e Liczba obrotéw tarcz

- Wysiew graniczny
-  Wysiew krawedziowy
- Woysiew przy rowach

Wprowadzanie diagnozy
Podawanie diagnozy
Symulowana predkos¢ jazdy
Wybdr danych bazowych

- Typ maszyny

- Komora wagowa

- Kalibracja komory wagowej

- Podstawowe ustawienie
zasuw

- Hydrauliczne plandeki

- Istniejacy Limiter

- Zasuwa zamykajaca Jedno-,
dwukierunkowa

- Wspotczynnik regulacji

- RESET

10
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Uruchomienie

4 Uruchomienie
4.1 Menu gtéwne
. T ZA-H Troni z1 i
. masIuvny: = FORIC ecenli
o Menu Zlecenie (strona 18) H': el
o  Wprowadzanie danych dla nowego Zlecenie nr.: 1
Zlecenia. . . Ilose zad: 2688 Kr/xa g
o  Przed rozpoczeciem rozsiewu Kal .
uruchomic zlecenie.
. i WUsp. kalibr: 1.86
o Ustalone dane dla ilosci do 20 zlecen 3
Zostanq Zapisane w pam|QC| Szer. robocza: 18.8 n Maszyn.
? przew. predk. : 18 KHA
. ¥=1-_| Men Kalibracja nawozu (strona 20) T %
) MHenu
o  Przed rozpoczeciem pracy pracy lest.

rozsiewaczem nalezy na nowo ustali¢ Rys. 4
wspotczynnik kalibracji rozsiewanego
nawozu.

Przy ZA-M Profis mozna

o  wspotczynnik kalibracji ustali¢ podczas
jazdy kalibrazowej (strona 23).

o kalibracjg online na biezaco wyliczaé
wartosc¢ kalibracyjng podczas rozsiewu
(strona 25).

W
o LE™" [Menu Srodki przeciwko $limakom

(strona 27)

o  Zastepuje menu Kalibracja nawozu
przy rozsiewaniu srodkéw przeciwko
Slimakom.

o  Menu Srodki przeciwko $limakom
uaktywniane bedzie przez menu Dane
maszyny.

Haszyn.

. Menu Dane maszyny (strona 12)

o  Wprowadzanie danych specyficznych
dla maszyny lub indywidualnych.

. Menu Setup (strona 30)

o  Wprowadzanie ustawien
podstawowych.

) I Men Ruchome stanowisko

pomiarowe (strona 33)

o Do wyliczania pozycji topatek przy
sprawdzaniu rozdziatu poprzecznego
za pomocg ruchomego stanowiska
pomiarowego. (Patrz instrukcja obstugi
ruchomego stanowiska pomiarowego).

Amatron+ BAG0116.0 12.12 1



Uruchomienie

4.2 Wprowadzanie danych maszyny

l Haszyn.

W menu gtéwnym wybra¢ Dane maszyny!

Strona pierwsza (Rys. 5) %

Hapeln. nawozem: 1568 kr
B Kr

v
. J Wprowadzi¢ ilos$¢ zatadowanego %

: i’ Napeln. ;
nawozu w kg (nie dla ZA-M profis). SREN-EOSS LEN ~

= Sisn.
s o Gran.alarmu: 2008 kr
. Uzupetnienie ilosci nawozu (patrz fra
strona 50).
Oprozn.zbiornik: le. 8 Imp. ?
& PF. 8 Imp. Le
Sisn. 4
S [Hove| 5%
. * | Podanie granicy alarmu dla resztek Rvs. 5
nawozu w kg. ys.
=
e il i . )
o , £_#X } otwieranie / zamykanie

zasuw dozujgcych (w celu opréznienia
zbiornika, patrz strona 51).

o~
| Iﬁl LIRS
\)Strona druQa (Rys. 6) Kofiguracja redukcji dauwki knn-'l?:i o
-3
konfig. mli!_l
. Konfiguracja zmiany ilo$ci (patrz Impulsy na 188m. 13008 O
strona 14). irp /1880
ﬁ Zadarna liczba . o -
e [ Ustalenie impulséw na 100m B SHON: B1/min &}
(patrz strona 15).
g i
. Wprowadzanie zadanej liczby @ Bz./B4
obrotéw WOM (patrz strona 16, nie dla
ZA-M Hydro). Rys. 6

12 Amatron+ BAG0116.0 12.12



Uruchomienie

o~
I Iﬁl . e, E E
Strona trzecia (Rys. 7) Liczn. odcinka: wyl  ppa
i =
H:n Ryz
o« = i ie liczni Rozsi : 1
OdCink;IYiaczanle / wytgczanie licznika 5:;3' ﬁ_ :i"f:uk: z‘il
' PO
Do wyszukiwania sciezek technologicznych, ﬁl
pokazywany bedzie odcinek pokonywany Tarow. rozsiewacz
na nawrotach. Licznik odcinka zaczyna 9 wr
prace przy zamknieciu zasuwy - . , .
zamykajacej. Proba wysiewu na polu: Kal. offline Proba
= @ pacas| O
. Wiaczanie / wytaczanie wysiewu Rys. 7
ryzu.

. A Wiaczanie / wytgczanie wysiewu

srodkéw przeciwko slimakom.

Wigczanie: Kalibracja srodkéw przeciwko
slimakom pojawia sie w menu gidwnym
(strona 27).

OSTROZNIE
W strefie zasuw dozujacych istnieje

niebezpieczenstwo odniesienia
obrazen ciata przy wtaczaniu
Wysiewu srodkéw przeciwko
$limakom, na skutek automatycznego
zamykania sie zasuw.

B ur

3 Tarowanie rozsiewacza. Np. po
zamontowaniu wyposazenia specjalnego
(patrz strona 32).

o  Calkowicie opréznic rozsiewacz
nawozow, odczekac, az zniknie

symbol E

o

8 kr
Tara

o potwierdzic.

Prala
L
. Wybra¢ prébe wysiewu na polu.

o Kalibracja online (patrz str. 25)

o Kalibracja offline (patrz str. 23)

Amatron+ BAG0116.0 12.12 13



Uruchomienie

'@ Strona czwarta (Rys. 8)

ZA-M Hydro:

@\

?

: Podawanie zgdanej liczby obrotow

tarcz rozsiewajagcych w obr/min (wartos¢ z

tabeli

rozsiewu, standardowo 720 1/min.)

. o

Liczba obrotow tarcz rozsiewajgcych

w obr/

min przy rozsiewie granicznym.

Liczba obrotow tarcz rozsiewajgcych
min przy rozsiewie przy rowach.

Liczba obrotow tarcz rozsiewajgcych

w obr/

421

min przy rozsiewie krawedziowym.

Dawka
w H

(warto

Wprowadzanie kroku ilosciowego
$¢ dla procentowej zmiany dawki

rozsiewu podczas pracy).

-

° =%

wszystkie ZA~-M: Redukcja dawki

przy rozsiewie granicznym

[

ZA-M: Redukcja dawki przy

rozsiewie przy rowach

=

° -

ZA-M: Redukcja dawki przy

rozsiewie krawedziowym

Zadarna 1.obr.

iu;:z: T2081/min

L. obr.przy

rozxsie grani.: 3581/min

L.obr. przy rozsieuw.

ganicz.na rowach: 2881/min

L.obr.przy

Frozs. krawedz. : 4801/min
@ a4./84

Rys. 8

Redukcja ilosci (dane maszyny )

Krok ilose.: 183
Reduk . dauvki przy

rozsiew. granicznym: 18%
Redukecja dawki przy
rozsiew.granicz.na ro.: 184
Reduk.dauki przy
rozsieu.kravedzio: 183

Rys. 9

14
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4.2.2

Kalibracja czujnika drogi (dane maszyny )

Uruchomienie

Do ustalenia rzeczywistej predkosci jazdy AMATRON 3
potrzebuje wartosci kalibrazowej Impulsy/100m.

o Warto$¢ kalibrazowa Impulsy/100m nie moze by¢ mniejsza, niz 250,
l gdyz inaczef AMATRGON 3 nie bedzie pracowat prawidtowo.

Dla maszyn, ktére sa podtaczane do ciagnika ISOBUS

za pomocg okablowania ISOBUS Light.

° Wprowadzi¢ wartos¢ dla ,,Liczba impulséw na 100 m”: 0

B

o

Dla wprowadzenia Impulsy/100m przewidziano trzy mozliwosci:

FEC.
Uprow. .

. Wartos¢ jest znana i zostanie wprowadzona do
AMATRON 3 recznie.

e  Wartosc¢ nie jest znana i zostanie ustalona poprzez
przejechanie odcinka pomiarowego o dtugosci 100 m.

Na polu wymierzy¢ odcinek pomiarowy o
dtugosci doktadnie 100 m. Oznaczy¢
poczatek i koniec odcinka pomiarowego
(Rys. 11).

start

Uruchomi¢ kalibracje.

Odcinek pomiarowy przejechaé¢ doktadnie
od poczatku do konca.

przy ruszeniu z miejsca licznik przeskoczy
na0

Na wyswietlaczu bedzie na biezaco
pokazywana liczba otrzymanych impulsow.

Po 100 m zatrzymac sie.

Na wyswietlaczu pokazana bedzie teraz
ustalona liczba impulséw.

@ przejmuje wartos¢ Impulsy/100m.

Wartosc¢ ta przyporzadkowana zostaje q
pamieci do wybranego ciagnika.

Odrzucenie wartosci Impulsy/100m.

u
Podac wartosc Impulsy/1808m
lub kalibrouwac automatycznie.

aktual.: 120608i mp~1800m

rec.
WUprow. .

Pamiec

Jesli jazda w polu odbywac sie bedzie
z napedem na wszystkie kota, to

podczas kalibracji czujnika drogi
réwniez musi by¢ wtaczony naped
wszystkich koét.

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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L

i
e @

R Fniee | Warto$¢ Imp/100m pozwala sie

.3
zapamietac dla 3 ciggnikow: Uybrac ciagnik:

1. <& TS wybrac ciagnik —» [ Tuisiees

Clasnik
znien

2. Wprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.

rowe 1re .

3. Wprowadzi¢ Imp/100m dla
wybranego ciggnika.

: 12008 mp/100m /
5480i mp~ 188m
258i mp/100m

Ciashik
Zrien

niole iMF.

Jesli wybrany tu bedzie zapamietany

o : ; Rys. 12
ciagnik, to przejeta zostanie

odpowiednia warto$¢ dla Imp/100m

oraz zadana liczba obrotow WOM.

4.2.3 Wprowadzanie zadanej liczby obrotéw WOM (dane maszyny )

i e  Tylko dla ciggnikéw z liczeniem obrotéw WOM.

——

fe) szunﬁoai:zbu
. /=in | Wprowadzenie zadanej liczby iy )
obrotow WOM
o) 540me,720me Impulsy na
obrot WOM:

— Standardowa liczba obrotow.
o 0Ymin:

—brak czujnika liczby obrotéw WOM /
nadzér WOM nie jest pozadany.

k Oran.alarmu:

el

o L° | Wprowadzanie impulséw na obrét

S48 1/min

2 Impulsy

1 +

O =

ey

e

1/min

o)

ImpsO.

Pariec
—y

P

Famiec

]
S15H.
-%
=13R.

WOM (pytaé u sprzedawcy). Rys. 13

%‘h:iln'
. / Pamiec dla 3 ciggnikéw z nalezacag

do nich liczbg obrotow WOM.

1. @ @ wybrac ciggnik ==,

2. o Wprowadzi¢ / zmienic¢ nazwe.
3. Wprowadzi¢ liczbe obrotow WOM.
16 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Uruchomienie

nalezacych do nich wartoéci
impulséw/obrot.

1. @ @ wybrac¢ ciggnik =,

2. o Wprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.
3. Wprowadzi¢ impulsy / obrét WOM.
4. Wprowadzi¢ gérng granice alarmu w

%. (warto$¢ standardowa 10%).

5. A Wprowadzi¢ dolng granice alarmu w
%. (warto$¢ standardowa 10%).

Amatron+ BAG0116.0 12.12 17



Uruchomienie

4.3 Zakladanie zlecenia

l Zleceni

W menu gtéwnym wybrac Zlecenie!

Gdy otwarte zostanie menu zlecen, pojawi sie . Posunl -
uruchomione (ostatnio opracowywane) zlecenie. Zlecenle nr.: 1
. . . . . N Ty o T f
Mozna zapamieta¢ maksymalnie 20 zlecen S Motka
(numery zlecen 1-20). Motka: ....................
Ilosc =zad: 208 kr/xa K xa
Do zatozenia nowego zlecenia nalezy gotow.powierz. : B.00xa
A i Godzing: 8.8 4 U uzhor
wybraé numer zlecenia (Rys. 14). =i T oy uchar
wysian.ilosec: a KF
. ha/dz. : 23.65xa e
. Kasowanie danych wybranego Ilosc/dz. : B K
zlecenia \Godz. /dzien: 8.8 4 Kasui

dzienne
1428

Wprowadzanie nazwiska Rys. 14

Motka

AN

Wprowadzanie notatki

wrfua

. Wprowadzanie zadanej dawki
[Oruchon 7
zlecen.

. Wystartowac zlecenie, wszystkie
naptywajgce dla tego zlecenia dane bedag
zapisywane.

e /EEn Kasowanie zlecenia

Kasud
dzfe”nane . .
o Kasowanie danych dziennych

o  Obrobiona powierzchnia (ha/dzien)
o  Zuzytailos¢ nawozu (ilosé/dzien)

o  Czas pracy (godzin/dzien)

o Juz zapisane zlecenia mozna wywotac

l przez i ponownie uruchomi¢ za
Liruchon
Zlecen.
pomoca l .

18 Amatron+ BAG0116.0 12.12



Uruchomienie

Wcisniety przycisk shift l (Rys. 15): Fleechleshi.: 1 Zlec,
HNamw., .....ccieiiiinrinnnns s
Notka: ....................
=) .
- Przegladanie zlecen w przéd. Ilosc zad: 288 kr/xa i
gotow.powierz. : 8.808xa
Ziecenie Godziny: 8.8 4
vl . . Przecietnie: 8. 88 xa/q
- Przegladanie zleceh w tyt. wysian. ilose: B kr
hardz. : 23.BS5xa
Ilosesdz. : a8 KF
[Godz. /dzien: 8.8 4
Iﬁl 14280

Rys. 15
431 Zlecenie zewnetrzne
Poprzez komputer PDA mozna przejac i .
uruchomi¢ w AMATRON 3 Zzlecenie SiRCERieTnE MEAODISle Zakoncz
Zeantrzne. " zewnetrz.
Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.
Ilose =zad: 200 kr #xa
Prze_noszeme danych odbywa sie przez port NI N o 0.00 xa
seryjny.
Godzinyg: 8.8 4
ZEEEE%E: wysian. ilose: a Kr
. konczenie zlecenia zewnetrznego. . i
Usp.kal ibracji: 1.886
-3
Rys. 16
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Uruchomienie

4.4

Kalibracja nawozu

¥

W menu gtéwnym wybraé Kalibracje nawozu!

Wspotczynnik kalibracji nawozu ustala zachowania regulacyjne przez
AMATRON 3 jest zalezny od

e  zdolnosci sptywania rozsiewanego hawozu.

. od wprowadzonej dawki rozsiewu.

e od wprowadzonej szerokosci robocze;.

Zdolno$¢ sptywania rozsiewanego nawozu zalezy od

e  skladowania nawozu, czasu sktadowania i czynnikow
klimatycznych.

e  warunkéw pracy

Wartos¢ kalibrazowa ustalana jest réznie, w zaleznosci od
rozsiewacza.

Ponizsza tabela informuje o stronach, na ktérych opisane zostaty
czynnosci kalibracyjne dla poszczegolnych rozsiewaczy

ZA-M ZA-M profis
Kalibracja w miejscu Strona 21 Strona 21
Automatycznie podczas jazdy Strona 23
kalibrazowej
Kalibracja online Strona 25
g?rlr:zfé?va Srodkéw do zwalczania Strona 27 Strona 27

e  Wiasciwosci sptywania nawozu moga zmienia¢ sie nawet przy
krétkim czasie jego magazynowania.

Dlatego tez, przed rozpoczeciem pracy rozsiewaczem nalezy na
nowo ustali¢ wspotczynnik kalibracji rozsiewanego nawozu.

e  Wspdtczynnik kalibracji nawozu zawsze nalezy ustala¢ na nowo,
jesli wystepuijg réznice miedzy teoretyczng a rzeczywistg iloscig,
rozsiewanego nawozu.

. Wprowadzona do AMATRON 3 dawka rozsiewu nie moze
przekracza¢ wartosci maksymalnej (zaleznie od szerokosci
roboczej, przewidywanej predkosci jazdy i podanego
wspotczynnika kalibracii).

— Maksymalna dawka rozsiewu osiggnieta jest wtedy, gdy zasuwa
jest catkowicie otwarta.

- Realne wspotczynniki kalibracji dla nawozu (0.7-1.4):
l e 0.7 dla mocznika
. 1.0 dla saletry wapniowo-amonowej (KAS)
. 1.4 dla miatkich, ciezkich nawozéw PK
20 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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441 Ustalanie wspoétczynnika kalibracji nawozu w miejscu

1. Wsypac do zbiornika rozsiewacza
wystarczajaco duza ilos¢ nawozu. FUstaw znamionowa.l.obr.tarez )
., . . rotworz lewa zasuwe hydraul.
2. Zdja¢ lewa tarcze rozsiewajaca. ~odczekaj az pojemnik bedzie LS
pelny
Pod lewym otworem wylotowym ~podaj zebruE ilosc w kg i)
zamocowac pojemnik na nawoz SAmin
(przestrzegac instrukcji obstugi ZA-M). Czas: Be s
e Akt. usta.szer.rob.:
. . Wielkosc _ 0.0m A
4. | Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokos$é rozsiewu:przewid. B kr/xa
robocza_ predkosce. : B KMy
Wspolez.kalibracji: ©.00 [ 1
L L 1/min
5. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke
rozsiewu.

V Rys. 17
6. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢

przewidywang predkosc¢ jazdy.

7. A Dla ustalenia doktadnego

wspotczynnika kalibracji, wprowadzic¢
wspétczynnik kalibracji np. 1.00.

Jako wspdtczynnik kalibracji mozna
wykorzystac

o  wspotczynnik ilosciowy z tabeli
rozsiewu.

o podaé go na podstawie wartosci z
wiasnych doswiadczen.

OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo zranienia przez obracajaca sie, prawa tarcze

rozsiewajaca.

Usunag¢ ludzi ze strefy tarcz rozsiewajacych

8. WOM ciggnika ustawi¢ zgodnie z tabelg
rozsiewu.

271
ZA-M Hydro: wiaczy¢ tarcze
rozsiewajgce.

9. Otworzy¢ lewg zasuwe zamykajacq

o  Uruchomic¢ 1 zespdt sterujacy ciggnika.

]

o ZA-M Hydro/Comfort:

Amatron+ BAG0116.0 12.12 21
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10. Jesli pojemnik na nawdz jest petny,
zamkna¢ lewg zasuwe zamykajaca.
o  Uruchomi¢ 1 zespét sterujacy ciggnika.
]
o ZA-M Hydro/Comfort:
11. Wylaczy¢ naped tarcz rozsiewajgcych.
o  Wylgczyé WOM.
o ZA-M Hydra: Tarcze
rozsiewajgce wytaczajg sie
automatycznie.
12. Zwazy¢ zebrang ilo$¢ nawozu
(uwzgledniajac mase pojemnika).
o Waga stosowana do wazenia musi wazy¢ doktadnie. Niedoktadnosci
moga powodowac odchylenia w rzeczywiscie wysiewanej dawce
l nawozu.
13. Wprowadzi¢ wartos¢ zwazonej ilosci —
nawozu w kg. -U?iuu zrnamionowa. l.obr. tarcz
Y- 1 | S| 1
— Pokazany zostanie nowy wspotczynnik -njn nowy wspolcz.kalib. ety
kaIibraCji _P EMAY
Pd 1.87
(Rys. 18).
=]
W=k .
14. @ Zatwierdzié wspétczynnik kalibracii, E'.‘
lub "': Potwierdz. przyc. o
wprowadzania, przyc. ESC
F¥ i bprzeruiljd
odrzucié¢ go. s i P;:ﬁg:u i
Rys. 18
o Rozsiew ryzu:
l Ryz
Menu danych maszyny: | wiaczony rozsiew ryzu.
—  Ze wzgledu na bardzo rézng zdolno$¢ sptywania ryzu,
realistyczne wspotczynniki kalibracji zwieksza sie w granicach
od 0 do 2.
22 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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4.4.2 Przeprowadzanie jazdy kalibracyjnej nawozu (kalibracja offline)

Tylko dla ZA-M Profis:
Automatyczna kalibracja nawozu nastepuje na Liczn. odcinka: wyl L HH
poczatku pracy, podczas rozsiewu przy czym - =
musi zostac¢ rozsiane co najmniej 200kg nawozu. Ruz
Rozsie ryzu: uyl
Srod.p.sl imak: ul.
Maszyn. Qi @
Menu danych maszyny strona trzecia I
: Tarow. rozsieuwacz ﬁ
8 kr
Praba rroba P IITH :
oy robawysiewil na polu Kal. offline Proba
. Kalibracja w trybie offline. @ wavma | VY
Tryb kalibracji offline jest wigczony. Rys. 19

Przed automatyczng kalibracjg nawozu:

. kel- | Wybra¢ menu kalibracji nawozu.
) FUstaw znamionowa.l.obr.tarez )
1. ; Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szeroko$é :::ﬁ‘:‘;;n}iez: ::i::ﬁl :‘-"g;_;:} i Kr/xa
robocza. Felny . K
I! ~podaj zebruﬁ i lnﬂﬁ"ff‘:i hg
" . Ka
2. . Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke Czas: Oec il
rozsiewd. Akt. usta.szer.rob.:
Uielk ) 7 p.e
V r;:si :33: przewid. 8 :r/‘xu A
3. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ rredkosc. : B KMy
przewidywang predkos¢ jazdy. Mspolcz.kalibracji: ©.80 Berast
A 1/min
4. /.| Dla ustalenia doktadnego
wspotczynnika kalibracji, wprowadzié¢ Rys. 20
wspotczynnik kalibracji np.
1.00.
Do wprowadzenia wspoétczynnika kalibracji
mozna
o  pobraé wspoétczynnik kalibracji
(wspotczynnik ilosciowy) z tabeli
rozsiewu.
o podac¢ go na podstawie wartosci z
wiasnych doswiadczen.
o albo wczesniej wykonac kalibracje w
miejscu (strona 21).
i . Na poczatku i na koncu kalibracji ciggnik z rozsiewaczem musi
l by¢ ustawiony poziomo.

. Ustalenie wspotczynnika kalibracji moze sie rozpoczag i
zakonczy¢ tylko przy spoczynkowej pozycji wagi.

— Jesli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E to znaczy, ze
rozsiewacz nie jest w pozycji spoczynkowe;.
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Automatyczne ustalenie wspétczynnika ER- 2.5 kMAu %
kalibracji nawozu. L ajg 2354 n &
Pomw. : 23.65xa @
Q L) 548 1/min i
Eee , —
1. Wybra¢ menu robocze. | ZA-N Tronic profiS | [F—
[ ' 25 ErsS=a 25@ Er /S xa @
1, 166 3% ’ 108 i =
ic ibraci Sy 25
2. | Uruchon’nc automaty’cznq Faht.)raqe. 2354 ee
W zwykly sposob rozpoczac rozsiew i N e
rozsia¢ co najmniej 200 kg nawozu.
— W menu roboczym pokazana zostanie o g
rozsiana ilos¢ nawozu (Rys. 21/1). Z1leceni : 1 T
— W menu roboczym wyswietla sie Rvs. 21
informacja, kiedy rozsiano 200 kg nawozu ys-
(Rys. 21/2). —
4. Jesli rozsiane zostato co najmniej 200 kg [Sianumnamionoe: s lanee
nawozu, zamknaé zasuwe zamykajaca i -nj“ nowy uspolez.kalib. s
zatrzymac sie. K 1 87 K
Ea
5. Zakonczy¢ automatyczng kalibracje. - )
— Pokazany zostanie nowy wspotczynnik Wi Potuierdz. przyc.
kalibraciji ;: wprowadzania, przyc. ESC =
Prrerui ]
(Rys. 22)- s lub przegladac
pomoc
6. @ Zatwierdzi¢ wspotczynnik kalibraciji,
lub Rys. 22
.,
odrzucié go.
- Aby zoptymalizowaé wspotczynnik
kalibracji, jazde kalibrazowg mozna
l wykonaé w kazdej chwili podczas
pracy.
. Kalibracja nawozu za pomocg techniki wagi nastepuje podczas
rozsiewu przy czym powinno by¢ rozsiane co najmniej 200 kg
nawozu.

e  Aby jeszcze bardziej zoptymalizowa¢ wspotczynnik kalibracji, to
po pierwszej kalibracji powinno wykonac sie kolejne kalibracje z
wiekszymi dawkami rozsiewu (np. 1000 kg).
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443

Tylko dla ZA-M Profis:

Wartos$¢ kalibrazowa wyliczana jest stale w
oparciu o0 wazenie online oraz teoretyczng ilo$¢
rozsianego nawozu. Konieczne ustawienie
zasuw dostosowywane bedzie online.

Maszyn.

Menu danych maszyny strona trzecia

@ LM

Praba
L
. Tryb kalibracji online.

Jesli podczas rozsiewu nawéz ma by¢ stale
kalibrowany, nalezy wtaczy¢ kalibracje online
(Rys. 23/1).

Tryb kalibracji online jest wiaczony:

Przed kalibracjg nawozu online:

¥

. kal. | Wybra¢ menu kalibracji nawozu.

ﬁw

Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokosé
obocza.

-

N

Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke
rozsiewu.

3. [ Sprawdzi¢ / wprowadzi¢

przewidywang predkosc¢ jazdy.

4. A Dla ustalenia doktadnego

wspotczynnika kalibracji, wprowadzic¢
wspétczynnik kalibracji np. 1.00.

Do wprowadzenia wspotczynnika kalibraciji
mozna

pobra¢ wspétczynnik kalibracji
(wspotczynnik ilosciowy) z tabeli
rozsiewu.

O

podaé go na podstawie wartosci z
wiasnych doswiadczen.

O

Uruchomienie

Ciagta kalibracja nawozu (kalibracja online)

Liczn. odcinka: uyl "m:l
- t ] 1
Ryzx
Rozsie ryzu: wyl
Srod.p.slimak: wl.
Tarow. rozsiewacz ﬁ
8 kr
Proba wysiewu na polu! i
L P Kal. offline Proba
@aaxm hilds
Rys. 23

FUstaw znamionowa.l.obr.tarcz
otworz lewa zasuvwe hydraul.

Fodezekaj ax pojemnik bedzie

pelny

~podaj zebrana ilosec w kg

"] Czas: B [~

Akt. usta.szer.rob.:

Wielkosc 18.8m
rozsiewu:przewid. 208 kr/xa
predkosc. : 10 kM-

Wspolez.kalibracji: 1.8E

K %a

KM Y

Ka
WsF .

1/min

Rys. 24
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Na poczatku rozsiewu w menu

roboczym (Rys. 25) uruchomi¢ kalibracje
online.

Kalibracja online daje sie wigczy¢ tylko
przy wadze w pozycji spoczynkowej i
przy co najmniej 200 kg nawozu w
zbiorniku.

Jesli na wyswietlaczu pojawia sie

symbol E to znaczy, ze rozsiewacz
nie jest w pozycji spoczynkowej.

Przy kalibracji online w menu roboczym
pokazywane beda;:

(1) Chwilowy wspotczynnik kalibraciji.

(2) llos¢ nawozu rozsiana od ostatniej kalibracji
online, waga online aktywna.

(3) Wspodtczynnik kalibracji jest ustalony.

| O |
| 250 250 l _\g\j@
kaiha kasha
108 % kg 108 % LR
Ca 2354
10p B=—= — —1 0Okg
A i S
o]
Rys. 25
|:=R 8.5 xkm/u —
Bk 2354 M &
Pomw. : 23.65xa ﬁ
o) 540 1/min =
| —
| ZA-H Tronic profiS | [F—
25@”;:@ Esmﬁrfxa @
166 ¥ r 108 % LK

ez 2354 e

25

——een. A ——— S
i kr
Zleceni: 1 e
Rys. 26
Przy pracy w terenie pagérkowatym lub na nierdwnym podtozu moze,
ze wzgledow uwarunkowanych systemowo, dochodzi¢ do wahan w
ustalaniu masy:
Tutaj
g
o

wytgczy¢ kalibracje online podczas jazdy.

—  Wskazania (Rys. 26/1,2,3) znikna.

— Praca bedzie wykonywana z pokazywanym wspotczynnikiem

kalibracji (Rys. 26/1).

o Jesliilos¢ nawozu w zbiorniku bedzie mniejsza, niz 200 kg to
podczas rozsiewu kalibracja online zostanie automatycznie
l wylgczonal!

Po napetnieniu zbiornika (ilo$¢ wieksza, niz 500kg) kalibracja online
zostanie automatycznie wigczona ponownie!

26
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444 Kalibracja srodkéw do zwalczania slimakéw

Uruchomienie

OSTROZNIE ¥
. . Liczn. odcinka: uyl i
Przed rozpoczeciem rozsiewu x —
$rodkow przeciwko $limakom i
nalezy koniecznie wykonac¢ . Ryz
. ; . Rozsie ryzu: uyl
kontrole dawki rozsiewu po kolei Sred.p.slimak: wl.
dla obu otworéw wylotowych. ST
Do rozsiewu srodkow przeciwko slimakom w ey el ie ait i i w
Kr
a8 kr
Haszyn. "
menu danych maszyny strona 3 : Préba wysiewn na polu: Kal. offline s
ﬁ ﬁ' paraa| O
1. wigczy¢ srodki przeciwko slimakom
(Rys. 27). Rys. 27
. Kalibracja srodkéw przeciwko slimakom
dla lewego otworu wylotowego: Tup maszyny: ZA-N Tronic Zleceni
x
2. Wsypac do zbiornika rozsiewacza .
. . . . Zlecenie nr.: 1
wystarczajgco duzg srodka przeciwko
Slimakom. Ilosc zad: 200 Kkr/xa
. . . . Kal.
Zdemontowac obie tarcze rozsiewajace. Wep. kalibr: o5
4, Po_d Iewy otwor wylotowy podstawié Szer. robocza: 18.8 Hacsuns
pojemnik.
przew. predk. : 168 KM
%y T 9
5. Uruchomié¢ menu gtéwne [5'™!- | tak, aby Henu
dostaé sie do kalibracji sSrodkow przeciwko pracy lest.
Slimakom. Rys. 28
?’ Przyciskami +10 impul )
. C o - *
6. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokos¢ i r:'i'E' ?m:ﬂisw ._.5:',:5” =
robocza, zasuwe w zadanej pozycji S
~rozsiana ilesc mozna
s?ruuglzi c Ta pomoca kmh
. - - licznika ha praca
7. w2 ] Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ zgdang,
daka +18
le.
knsh Aktualnie ustawiona +18
Eraca i i szer . robocza: 18.8n PF.
8. Sprawdzi¢ / wprowadzié Dawka rozsiewu: 200 Kkr/xa
przewidywang predkosé jazdy. (kmeh = praca: Q.0 xmAy I:__B
. . Impulsy zasuuwy lewej: a -
9. Wymagana dia wprowadzonej wartosci P P e 8 P:?
pozycje zasuwy pobra¢ z tabeli rozsiewu.
Rys. 29
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Uruchomienie

7
10. | , i Przycisk naciskac¢ tak, az

krawedz odczytu (Rys. 30/1) lewej zasuwy
dozujacej pokazywaé bedzie wymagane
ustawienie zasuwy.

Rys. 30
FOsUn
Zleceni 2lecenie nr.: 1 Hazu
1. przez menu gtéwne zmieni¢ Blagi;  lsssasssssssassssan L
do menu zlecen (Rys. 31). i
Motka: ............cccivu
Fo e Ilose =zad: 208 kr /xa Kr A
dzienne
12. Skasowac¢ dane dzienne w gotou.pouierz. : 0.00xa
uruchomionym zleceniu (Rys. 31). Godzinyg: 8.8 4y Uruchon
y Ry ) Przecietnie: 8.88xa =1EcEh;
wysian. ilosc: a Kr
hasdz. : 23.65xa e
IloscAd=z. : a Kr
LGodz. /dzien: 8.8 4 Kasui
dane
@ e dzienne
Rys. 31

Ej—’ 8.5 kKM 4 %
. v [nul +
13. zmieni¢ na menu robocze L—fokg 2354 M e

(Rys. 32). Pow.: 23.85xa

] o ) 548 1/min &
14. Wigczy¢ naped tarcz rozsiewajacych. | FA-H Tronic profis | —E’_“’)
o WOM ciagr)ika ustawi¢ zgodnie z 250 urxa 250 orin @
tabelg rozsiewu. _ i fo Sy -
e 2354 B
o ZA-M Hydro:

—. @

15. Otworzy¢ lewg zasuwe zamykajaca. i
o Uruchomié zespdt sterujacy. i %@P il L
=

Zleceni ?

o ZA-M Hydro/Comfort: Rys. 32

— W menu roboczym pokazywana bedzie
teoretycznie zasiana powierzchnia.

16. Gdy zgodnie ze wskazaniami obsiane jest
ok 1 ha,

zamknac lewg zasuwe zamykajaca.

o  Uruchomi¢ zespét sterujacy.

o ZA-M Hydro/Comfort:
17. Wytaczy¢ naped tarcz rozsiewajacych.

18. Zwazyc¢ zebrang ilos¢ Srodka przeciwko
Slimakom (uwzgledniajac mase pojemnika).
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Uruchomienie

o Waga stosowana do wazenia musi
l wazy¢ doktadnie. Niedoktadnosci

mogg powodowac odchylenia w
rzeczywiscie rozsiewanej dawce.

19.

20.

Zleceni

Odczytac teoretycznie rozsiang ilos¢
srodka przeciwko slimakom ze zlecenia i
poréwnac z iloscig zwazong.

Wyliczona w zleceniu ilosc¢ jest

wigksza niz ilos¢ zwazona

:15
L zwiekszy¢ dawke rozsiewu.

mniejsza niz ilos¢ zwazona

=18
le.

-
-

zmniejszy¢ dawke rozsiewu.

o Kalibracja sSrodkéw przeciwko slimakom dla prawego otworu
wylotowego:

Po prawej stronie postepowaé w taki sam sposéb, jak przy kalibracji
Srodka przeciwko slimakom dla lewego otworu wylotowego.

uwage na utrzymanie statej predkosci jazdy (takiej, jak wprowadzona
do AMATRON 3), gdyz elektryczne silniki ustawiajgce podczas
rozsiewu $rodkéw przeciwko $limakom nie sg regulowane
proporcjonalnie do predkosci jazdy.

o Przy rozsiewie srodkéw przeciwko slimakom koniecznie zwracac

o W menu roboczym poprzez slimaka pokazywane jest, ze w menu
l danych maszyny wybrano Srodki przeciwko slimakom.
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Uruchomienie

4.5

Setup serwisu

W menu gtéwnym wybraé Setup i potwierdzié !

Strona 1 (Rys. 33)

m/
7

Wprowadzanie diagnoz komputera
(tylko dla serwisu).

d
-~
b
A Wydawanie diagnoz komputera (tylko

dla serwisu).

KHA
sym.

Wprowadzanie symulowanej
predkosci jazdy (pozwala na dalsza prace
mimo uszkodzenia czujnika drogi, patrz
strona 62).

¢ Setup terminala (patrz strona 33).

4
/4/% Wprowadzanie danych bazowych
(patrz strona 31).

@ Strona 2 (Rys. 34)

RESET

Konruter
Maszuny

Przywrécenie fabrycznych ustawien
komputera maszyny.

Wszystkie wprowadzone i
zgromadzone dane (zlecenia, dane
maszyny, wartosci kalibrazowe, dane
Setup) zostang utracone.

Wczesniej zanotowaé nastepujace dane:

Parametr 1 i 2 wagi.

Impulsy podstawowego ustawienia lewe;j i
prawej zasuwy.

Impulsy na 100m.

Impulsy na obrét WOM

[T
= <_-

Dane calkowite od uruchomienia: o

Fow. calkow.: 5689 xa ::;H

I11. calkow.: 124 ¢

Calk.czas wysiew 260w

sym. km/h: a.8kM

Etu—p

Flersia MH¢:  2.29.61

%Eﬁgkl: e SDEKSBKFRIHL H{ﬁ
FFueea 08 (fH ovvez | e
Rys. 33

Uwaga. ""RESET?™ RESET

komputera kasuje
wszystkie dane =
przywraca ustawienia
fabryczne

Przed wykonaniem “Reset”
rapisac nastepujaca wartosc:

=Parametr 1 i 2 wagi

=podstaw.ustawienie zasuw
lewej i prawej

=Impulsy na 10Bm

-Impulsy na obr./UOH

k

Korruter
naszdny

@ BZ/BZ

Rys. 34

30
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Uruchomienie

e P
£ Strona 1 dane bazowe (Rys. Tup maszyny: ZA-M Comfort
35): ) e

e Komora wag: ul. ?
. B Wybor typu maszyny.

E? Kal ibrac. komory wagi.
. Wiaczenie / wytaczenie istniejace; Kal.
komory wagowe;.
E FPTI : leuy PT1
Kal. . . . Iﬁl 8184
. Kalibracja komory wagowej (strona
32). Rys. 35

PTI

o Istniejacy Limiter
o lewy
o  prawy

o  wytgczony

elektr. podst.

R + i i
@ Strona 2 dane podstawowe i

&7
(7

(Rys. 36):
@ hyd.pland: wyl
o | Podstawowe ustawienie lewej B

zasuwy (Strona 54)' hyd. rasuwa zrmykajaca: ze sprexy | (=-->

z
"F’r-\
. &) podstawowe ustawienie prawej 1.00

Usp. regul. : E
zasuwy (strona 54). i I” I_I

B2./84

% Rys. 36
o Istniejace plandeki: wtaczanie /
wytgczanie
1=
{==>
. = | Hydrauliczna zasuwa zamykajaca:

o Ze sprezyng (dziatajaca
jednokierunkowo)

o Bez sprezyny (dziatajgca
dwukierunkowo)

]

. Wspdétczynnik regulacji (dla serwisu,
tylko ZA-M hydrao).
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Uruchomienie

4.5.1 Tarowanie / kalibracja komory wagowej

Komora wagowa jest dostarczana w stanie
fabrycznego wytarowania i kalibracji. Jesli jednak ﬁ
wystepujg odchylenia miedzy rzeczywista a Kalibrac. komory uwagi. E B kr
pokazywang dawka rozsiewu lub zawartoscig 0 . Tara
Lo . . . -0prozn. rozsiewacz v

zbiornika, komore wagowag nalezy wykalibrowac T hrelas  ras e W
od nowa. -Wsypac nawoz (min.S5B0B0kg)

-Podac rnapelnienie w kg SHOkr
Patrz menu Setup serwis , dane
podstawowe strona pierwsza .

aktual. wart.ze.
i kom.wagouej: 20564 uPrl'Eﬂ:b;
Po zamontowaniu wyposazenia

specjalnego komore wagowg nalezy Rys. 37
l wytarowag.

1. Catkowicie oproznic rozsiewacz (wprowadzanie danych
maszyny, strona pierwsza , strona 12), odczeka¢ az

zniknie symbol E

S~

B8 kr

Tara | Potwierdzié.

Ciagnik z zamontowanym rozsiewaczem ustawic¢ na poziomej

powierzchni, odczekaé az symbol E zniknie.

f OSTROZNIE
Jesli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E, to znaczy, ze

ciagnik nie jest w pozycji spoczynkowe;.

o~

4. | f.%e | potwierdzié — rozsiewacz jest wytarowany.

5. Wsypa¢ doktadnie odwazong ilos¢ min. 500 kg nawozu i

poczekaé, az symbol E zniknie.

——
RN
6 Shokr

potwierdzic.

7. Zwazong ilo$¢ nawozu w kg wprowadzi¢ do AMATRON 3

— Rozsiewacz jest wykalibrowany.

o Do kontroli, wskazania w menu roboczym poréwnac¢ z rzeczywiscie
l napetniong iloscig nawozu.
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Uruchomienie

4.6 Ruchome stanowisko pomiarowe

1 )
W menu gtéwnym wybra¢ Ruchome stanowisko
pomiarowe!

Mobilne stanowisko pomiarowe ustawi¢ zgodnie
Z jego instrukcjg obstugi i oceni¢ poprzeczny

g Typ maszyny: ZA-H Tronic Z1leceni
rozdziata nawozu. ®
Zlecenie nr.: 1
Ilosc zad: 208 Kr#/'xa g
Kal.
Usp. kalibr: 1.86
Szer. robocza: 18.8 n Haszyn.
przeu. predk. : 18 KM
MHenu
pracy Iest.

1. Podac liczbe kresek podziatki dla |

poziomu nawozu.
2. Podac liczbe kresek podziatki dla |

poziomu nawozu.

5.0 4.0 4.0 5.0

3. Podac¢ liczbe kresek podziatki dla | noua porycja lopatek:

poziomu nawozu. g kr‘otkle lopa‘tkl

dlugie lopatki:

4. Podac liczbe kresek podziatki dla |

poziomu nawozu. Rys. 39

5. Skorygowaé wybrang pozycje topatek
wysiewajgcych o wyliczong pozycje topatek
wysiewajgcych.

o Zgromadzone w pojemnikach iloSci
nawozu przyporzgadkowac do 4 pozycji

l ustawienia (Rys. 40, 1, 11, 111, 1V) pol
funkcyjnych 1 do IV AMATRON 3.

Rys. 40
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Praca w polu

5 Praca w polu
OSTROZNIE
Podczas dojazdu do pola i jazdy po drogach publicznych
AMATRON 3 musi zawsze pozostawacé wytaczony!
— Niebezpieczenstwo wypadku na skutek btednej obstugi!
() ZA-M Profis:
l . Na poczatku rozsiewu wykona¢ automatyczng kalibracje
nawozu.
. Przed pierwszym rozpoczeciem pracy AMATRON 3 i po
zamontowaniu wyposazenia specjalnego wytarowac rozsiewacz
(patrz strona 32).
o Przed rozpoczeciem rozsiewu nalezy wykonac¢ nastepujgce
l czynnosci:
e  Wprowadzi¢ dane maszyny (patrz strona 12).
. Zatozy¢ zlecenie i uruchomic je (patrz strona 18).
o  Wykalibrowa¢ nawdz lub recznie wprowadzi¢ warto$¢
kalibrazowg (patrz strona 20).

Dawke rozsiewu mozna nacisnieciem przycisku dowolnie zmienia¢ podczas rozsiewu

Kazde nacisniecie przycisku powoduje
@ obustronne zwiekszenie dawki

rozsiewu o ustawiony krok ilosciowy | ZA-H

(strona 12) (np.:+10%). 250 12/ha 250 ko/ha
@ Przywrécenie obustronnej dawki 100 3 198 ¥

rozsiewu do 100%.

B N | oo =

Kazde nacisniecie przycisku powoduje e, PR et A

@ obustronne zmniejszenie dawki

rozsiewu o ustawiony krok ilosciowy Rys. 41
(strona 12) (np.:-10%).

o Zmieniona warto$¢ pokazywana bedzie w menu roboczym w kg/ha
l oraz w procentach (Rys. 41).
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Predkos¢ jazdy

Odcinek pozostaty do
opréznienia zbiornika

Zasiana powierzchnia
(w zleceniu)

Dawka rozsiewu lewa w
kg/ha

Dawka rozsiewu lewa w
%

Tylko ZA-M Profis:

Wspotczynnik kalibracii
(tylko przy kalibracji
online)

Zasuwy zamykajace
otwarte

Zasuwy zamykajace
zamkniete

Wysiew graniczny

Tylko ZA-M Hydro:

Wysiew przy rowach

Wysiew krawedziowy
Wiaczona jedna sekcja
szerokosci

Wylaczone dwie sekcje
szerokosci

Liczba obrotow lewej /
prawej tarczy
rozsiewajacej

Aktualne zlecenie

Wskazania menu roboczego

BH- 8.5 km/h

Sy 2354 m

Fldche: 23.65ha

Esmkﬂu‘ha ESBkSHha
188 X 1a@ X
Ca ks v
.27 2354 e
— | = w

| Zawartos¢ zbiornika w kg]

—ceeeEEE, A

Pt i IR R I 7 i o

AR

S S ]

e R, [/

cosssmmillh. O T——

muh.
T28Umin T28U/min
Flufl'ru.g: 3 | @ El'l.-"'laz‘

Praca w polu

Tylko ZA-M Profis:

Waga w pozycji
spoczynkowej

Waga nie w pozycji
spoczynkowej

Dawka rozsiewu prawa
w kg/ha

Dawka rozsiewu prawa
w %

Kalibracja
ustalona/rozsiana ilos¢
minimalna.

llo$¢ rozsiana podczas
automatycznej kalibraciji

Wybor rozsiewu
granicznego

Wybor rozsiewu przy
rowach

Wybor rozsiewu
krawedziowego

Wybor wytaczenia jednej
sekcji szerokosci

Wybor wytgczenia
dwodch sekcji szerokosci

Tylko ZA-M Hydro:

Strona w menu
roboczym

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Praca w polu

5.2 Funkcje w menu roboczym

5.21 Zasuwy zamykajace (tylko ZA-M Comfort, Hydro)

I Obie zasuwy zamykajace otwarte / zamkniete.

? [ Zasuwa zamykajgca lewa, prawa, otwarta / zamknieta.

Przed rozpoczeciem pracy otworzy¢ zasuwy
zamykajgce

. i rownoczes$nie ruszy¢ z miejsca,

. gdy tarcze rozsiewajace uzyskajg
prawidtowg liczbe obrotéw.

Rys. 42/...

(1) Wskaznik otwarcia lewej zasuwy
zamykajacej.

(2) Wskaznik zamkniecia prawej zasuwy
zamykajacej.

5.2.2 Rozsiew graniczny z Limiterem

| 2A-H
25@ kasha 25@ kasha
186 loa X
1 ‘2
S [ -1 = S | —
—milh. T
Rys. 42

- Wigczenie / wylgczenie rozsiewu granicznego z Limiterem (tylko
ZA-M Comfort).
1 PTI P d ) . | ZH_"
. rzed rozsiewem granicznym
opuscié Limiter. Jranieany 250 2ha . 250 kasha
2. Wykonac rozsiew graniczny. 188 % 10 X
PTI -:I\. [ =1 | e S e |
3. Po wykonaniu rozsiewu granicznego - p—
podnies¢ Limiter. 2
Przed rozpoczeciem pracy opuszczony Limiter N\ [ TTTTT——
nalezy ustawi¢ zgodnie z tabelg rozsiewu i
ponownie go podnies¢. Rys. 43

Rys. 43/...

(1) Wskaznik opuszczenia Limitera podczas
rozsiewu granicznego.

—  Musi by¢ zamontowany czujnik Limitera.

(2) Wskaznik opuszczonego Limitera przy
zamknietych zasuwach.

—  Musi by¢ zamontowany czujnik Limitera.

36
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5.2.3

Zmiana dawki rozsiewu lewo / prawo

Praca w polu

Zwiekszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.

]

Zmniejszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.

. Kazde nacisniecie przycisku powoduje

zmiane dawki rozsiewu o wprowadzony

krok ilo$ciowy (np. 10%). | ZA-H |
e  Krok ilosciowy nalezy wprowadzi¢ w menu 250 kasha 225 ha

danych maszyny.

108 % 98 % __/ Cr

Rys. 44/... S L= =
(1) Wskaznik zmienionej dawki rozsiewu w

kg/ha i procentach. Rys. 44
5.24 Plandeka (tylko ZA-M Comfort, Hydro)

Otwieranie / zamykanie plandeki.
- Przycisk nacisng¢ tak, az plandeka zostanie catkowicie otwarta wzgl.

zamknieta.

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Praca w polu

5.2.5 Kalibracja nawozu (tylko ZA-M Profis)

L

strona 23.

i Automatyczna kalibracja nawozu dla rozsiewacza z waga, patrz
Kr

Rys. 45/...

(1) Wskazania rozsiewacza podczas jazdy
kalibrazowe;.

Kalibracja nawozu
o na poczatku rozsiewu, albo
o kalibracja nawozu online.

(2) Wskaznik wagi nie bedacej w pozyciji
spoczynkowe;.

(3) Wskaznik rozsianej ilosci nawozu w kg
podczas kalibraciji.

(4) Kalibracja online:

Symbol wyswietla sie po ustaleniu
wspotczynnika kalibracji.

Kalibracja offline:

Symbol wyswietla sie po rozsianiu 200 kg
nawozu przy kalibracji offline. Wskazuje on,
ze mozna zakonhczy¢ jazde kalibracyjna.

(5) Wskazanie aktualnego wspotczynnika
kalibraciji

5.2.6 Uzupetnienie ilosci nawozu

| ZR-N

T‘g 250 varha 250 kgfh;“}

100 X% /g v
kg

Kr Uzupetnienie ilosci nawozu (patrz strona 50).

38
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Praca w polu

5.2.7 Wiaczanie i wylaczanie napedu tarcz rozsiewajacych (tylko ZA-M Hydrao)

81
man _
Tarcze rozsiewajgce wiacz / wylgcz.
- W celu wigczenia przycisk nacisnaé na co najmniej trzy sekundy tak,
l az zataczy sie sygnat akustyczny.

Tarcze rozsiewajgce napedzane beda z liczbg

obrotow wprowadzong w menu danych maszyny. | 2A-H

Rys. 45/...

(1) Wskazania liczby obrotéw tarcz A

rozsiewajgcych. - el I
728U/min 720U/min
Rys. 46

OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo zranienia przez wirujace tarcze rozsiewajace.
Usuna¢ ludzi ze strefy tarcz rozsiewajacych
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Praca w polu

5.2.8 Sekcje szerokosci (tylko ZA-M Hydrao)

il
= Dotaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony (w 3 krokach).
s
=
Odtaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony (w 3 krokach).
M
Rys. 47]...
(1) Wskazania wytgczenia dwodch sekcji
szerokosci z prawe;j strony. | Z2A-H
25@ k=s/ha 25@ ks/sha
180 ¥ ig@ ¥
1
| B S | e Sl |
RS e o . ]
Rys. 47
() Przy zamknietych zasuwach mozna wybra¢ redukcje jednej sekgciji

l szerokosci.
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Praca w polu

5.2.9 Rozsiew graniczny (tylko ZA-M Hydra)

A Wiaczenie / wytgczenie rozsiewu przy rowach lewa / prawa.

| ,:/ % Wiaczenie / wytgczenie rozsiewu granicznego lewa / prawa.

/ / Wiaczenie / wytgczenie rozsiewu krawedziowego lewa / prawa.

o Mozliwe jest takze wykonanie obustronnego rozsiewu krawedziowego
l —  Wiaczyé rozsiew graniczne lewej i prawej strony.
Zredukowac / zwiekszy¢ liczbe obrotow tarcz rozsiewajacych dla
; wybranej strony i rodzaju rozsiewu granicznego.
i . Liczba obrotdéw rozsiewu granicznego jest poprzez kazde
l nacisniecie przycisku zwiekszana lub zmniejszana o 10
obr/min..

e  Zmieniona liczba obrotéw rozsiewu granicznego zostanie
zapamietana do ponownego rozsiewu granicznego.

. Przy zatrzymanych tarczach
rozsiewajgcych mozna wstepnie wybrac | ZA-H
rozsiew graniczny. 256 12ma 250 1ams:
. Przy obracajacych sie tarczach
rozsiewajacych liczba obrotéw tarczy 1@@ % _ 1a@ ¥
rozsiewajacej po stronie rozsiewu 9N 15
granicznego zostanie zredukowana do St (R and e =
liczby obrotéw dla rozsiewu granicznego. A AEE——
e  Liczbe obrotéw dla rozsiewu granicznego 320 L/min 540 Usmin
podaje sie w menu danych maszyny dla

kazdego rodzaju rozsiewu granicznego. Rys. 48

. Do rozsiewu granicznego i rozsiewu przy
rowach w menu danych maszyny podaje
sie redukcje dawki po stronie granicy pola
lub po stronie rowu.

Rys. 48/...
(1) Wskazania rozsiewu granicznego
wigczone.

(2) Wskazania zredukowanej liczby obrotéw
tarczy rozsiewajacej.

o Przy zamknietych zasuwach mozna wstepnie wybraé rozsiew

l graniczny.
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Praca w polu

5.3 ZA-M Tronic

5.3.1 Sposob postepowania przy pracy

1. @ wiaczyé AMATRON 3.

N

Eas
. Q Wybraé menu robocze.
3

Ustawi¢ liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli rozsiewu).

Rozpoczac¢ jazde i poprzez 1 i 2 zespét sterujacy ciggnika
otworzy¢ obie zasuwy zamykajgce.

5. Przy rozsiewaczu z wagg
o  rozpoczal jazde kalibrazowg
albo
o  wykonac kalibracje online (wtgczy¢ w menu danych
maszyny).
6. Podczas rozsiewu AMATRON 3 pokazuje menu robocze.
Stad wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.
7. Ustalone dane zostang zapisane dla uruchomionego zlecenia.
Po pracy:
1. Obie zasuwy zamykajace zamkna¢ za pomoca 1 i 2 zespotu
sterujgcego w ciagniku.
2. Wytaczyé WOM.
3. @ Wytaczy¢ AMATRON 3.

42
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5.3.2 Przyporzadkowanie przyciskow menu roboczego

Praca w polu

Strona 1: Opis pol funkcyjnych
Patrz
rozdziat
E L; 5.2.3 |Zwigkszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.
%
—
5EQ | FE 5.2.3 |Zmniejszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.
i 2ha @
| 108 ¥ e =
>4 kg
= e
A i S
5.2.5 [Automatyczna kalibracja nawozu
k=
=5 5.2.6 |Uzupetnienie ilosci nawozu

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

OO

A

=

A

® OO0

®0O

J

L

O|O®||®IOO0O

O®@3
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Praca w polu

54 ZA-M Comfort

5.4.1 Sposob postepowania przy pracy

1.

Uruchomi¢ 1 zespot sterujacy w ciggniku i w ten sposéb zasili¢
blok sterowania w olej hydrauliczny.

2 @ wigczy¢ AMATRON 3.
3. Wybra(: menu robocze.
Ustawic liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli rozsiewu).
P
5. Rozpocza¢ jazde i otworzy¢ obie zasuwy zamykajgce
6. Przy rozsiewaczu z wagg
o  rozpocza¢ jazde kalibrazowg
albo
o  wykonac kalibracje online (wtgczy¢ w menu danych
maszyny).
7. Gdy rozpoczyna sie od rozsiewu granicznego:
PTI
wigczy¢ Limiter.
— Podczas rozsiewu AMATRON 3 pokazuje menu robocze.
Stad wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.
— Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.
Po pracy:
P
1. Zamkna¢ obie zasuwy zamykajace.
Wytaczy¢ WOM.
Uruchomié 1 zespot sterujacy w ciggniku i w ten sposéb
przerwac zasilanie bloku sterowania w ole;j.
4. @ Wytaczy¢ AMATRON 3.
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Praca w polu

5.4.2 Przyporzadkowanie przyciskow menu roboczego

Strona 1: Opis pol funkcyjnych
Patrz
rozdziat
B R 5.2.1 |Obie zasuwy zamykajgce otwarte / zamkniete.
| |2 . . .
250 rortm 5.2.1 |Obie zasuwy zamykajgce otwarte / zamkniete.
g 188 ¥
54 \S
e =9 Limiter 5.2.2 |Wiaczenie / wytaczenie rozsiewu granicznego z Limiterem
A e~

l Wecisniety przycisk

Shift: Opis pol funkcyjnych
Patrz
rozdziat
E +._; 5273 |Zwigkszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.
-.-;"'
| I—
550 | e 523 |Zmniejszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.
kasha @
| 168 % e i
>4 kg
Bt |
PP e S
5.2.5 [Automatyczna kalibracja nawozu
k=
— 5.2.6 |Uzupetnienie ilosci nawozu
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Praca w polu

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

560
oo e
O®

~N

00 G|
® 0 ®

v

© O
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5.5 ZA-M Hydro

Praca w polu

5.5.1 Sposob postepowania przy pracy

1.

Uruchomié¢ 1 zespot sterujacy w ciggniku i w ten sposéb zasili¢
blok sterowania w olej hydrauliczny.

> @ wlaczy¢ AMATRON 3.
ESe
3 Wybrac’: menu robocze.
[
;'ng/
4. | Wiaczy¢ tarcze rozsiewajgce.
T
5. Rozpoczgc¢ jazde i otworzy¢ zasuwy zamykajace
6. Przy rozsiewaczu z wagg
o rozpoczgc¢ jazde kalibrazowg
albo
o  wykonac kalibracje online (wlagczy¢ w menu danych
maszyny).
7. Gdy rozpoczyna sie od rozsiewu granicznego / rozsiewu przy
rowach:
E , wybrac’: i wtgczy¢ rodzaj rozsiewu granicznego i
na krawedzi pola (lewa / prawa).
— Podczas rozsiewu AMATRON 3 pokazuje menu robocze.
Stad wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.
— Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.
Po pracy:

Ll

Zamknag¢ zasuwy zamykajace.

Cl
TS

2 Wytaczyc tarcze rozsiewajgce.

Uruchomi¢ 1 zespot sterujacy w ciggniku i w ten sposéb
przerwac zasilanie bloku sterowania w ole;j.

4. Wylgczy¢ @ AMATRON 3.
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Praca w polu

5.5.2 Przyporzadkowanie przyciskéw menu roboczego

Strona 1: Opis pdl funkcyjnych
Patrz
rozdziat
8.1 507 i .
E e 4 Tarcze rozsiewajace wiacz / wytacz.
e 521 lopie zasuwy zamykajace otwarte / zamkniete.
| .ﬂ
- 2_._—;@ . 5.21 [Zasuwa zamykajgca lewa, prawa, otwarta / zamknieta.
g 168 X%
354 il
- i kg 5.2.8 |Dotaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony.
P i R =N
<2
5.2.8 |Odtaczanie sekcji szeroko$ci z lewej, prawej strony.
|
—

l Wcisniety przycisk

Shift: Opis pol funkcyjnych
Patrz
rozdziat
E +\a:’\-’_ 5.2.3 |Zwiekszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.
%
| I— |
| E2 5.2.3 |Zmniejszenie dawki rozsiewu lewo, prawo.
25@ kasha @
g 188 % =2
154 25 (Pl.
ey kg mOT e 5.2.4 |Otwieranie / zamykanie plandeki.
e RN [\ e i I s
Zu
5.2.5 [Automatyczna kalibracja nawozu
k=
sri
9.2.6  |Uzupenienie ilosci nawozu
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Praca w polu

Strona 2: Opis pol funkcyjnych
Patrz
rozdziat
G 529 Redukcja/zwiekszanie liczby obrotow tarcz
(e - rozsiewajgcych
| %Z/ 509 |Whczenie / wytaczenie rozsiewu przy rowach lewa /
250 sha % prawa
g 168 3 e
! Wiaczenie / wylgczenie rozsiewu granicznego lewa /
59 kg %C 529 | rawa.
k 599 Wiaczenie / wytgczenie rozsiewu krawedziowego lewa /
§ o prawa

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

™ @O
06

0O
5@ 0)
S O O
O ®

D0 ®
®0®

©Q

-

| L2
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Praca w polu

5.6 Uzupetnienie ilosci nawozu

e W menu roboczym (Rys. 49).

e W menu danych maszyny, strona pierwsza

(Rys. 50).

Otworzy¢ menu napetniania.

2. Wsypac¢ nawéz.
Rozsiewacz nawozu bez techniki wazenia:
—  Wprowadzi¢ dosypang ilo$¢ nawozu w kg.
Rozsiewacz nawozoéw z technika wazenia:

—  Uzupetniona ilos¢ nawozu pokazana bedzie
w kg.

@ potwierdzi¢ dosypang ilos¢ nawozu

(Rys. 50).

| 8.5 kM/u —
L kg 2354 K
Fan. : 23.65xa QE;;
e 540 1/min L
—
| ZA-H Tronic profiS | o=
Esmnrr’xa Esmﬁn"xa @
168 % kr 168 ¥ LK
Ka 25
183 2354 Kkr
S
. L
|
. L
Zleceni : 1 E
Rys. 49
Hapeln. nawozem: 1568 kr W
* Kr
s
Hapeln.roxzsiew Eiffiiig
Kr
Sisn.
GBran.alarmu: 208 kr
Kr
proznic zbiorn: 5.3cH e éLa

@ 8184

=

Rys. 50
Hapeln. nawozem: 1568 kr W
I Krr
Hapelnianie trua,
dosypana ilosc nauvozu: i
N
g 21354kr K | [
Sisn.
& potuier.przycisk.
N wprouwadz.
Kr
HOp [ éLe.
o /S
Rys. 51

50
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Praca w polu
5.7 Oproéznianie zbiornika rozsiewacza

Pozostate w zbiorniku resztki nawozu mozna
spusci¢ poprzez koncowki lejkow.

1. Zdemontowac tarcze rozsiewajgce (patrz
instrukcja obstugi maszyny)

Hapeln. nawozem: 1568 kr % %

2. Menu danych maszyny: " Kr
= 14
= Napeln. rozsieuw w
, £_#d } Otworzy¢ obie zasuwy Kr
dozujace. Sisn.
3. Otworzy¢ obie zasuwy zamykajgce. Gran.alarmu: 2008 kr
o Uruchomi¢ 1i 2 zespdt sterujacy w gl
i i [+] zbi ik: le. 8 Imp.
ciggniku. |Oprozn. zbiorni PE. g I:E @
| P @ a1./64 F‘Er g
o ZA-M Hydro, Comfort:
i o Rys. 52
— Resztki nawozu wysypig sie.
. Maszyne odstawia¢ z otwartymi zasuwami
. Przed napetnieniem ponownie zamknaé
zasuwy.
OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo zranienia w strefie obracajacego sie

mieszadta i napedu tarcz rozsiewajacych.

W celu usuniecia resztek nawozu wytaczy¢ mieszadto i naped tarcz
rozsiewajgcych!
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Wielofunkcyjny uchwyt

6 Wielofunkcyjny uchwyt

6.1 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 53/1) mocuje sie 4
Srubami, w wygodnie dostepnym miejscu w
kabinie ciggnika.

Wtyczke wyposazenia podstawowego nalezy
przytaczy¢ do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 53/2).
Wtyczke (Rys. 53/3) wielofunkcyjnego uchwytu
przytaczy¢ do srodkowego gniazda Sub-D
AMATRON 3.

6.2 Funkcja

Wielofunkcyjny uchwyt dziata tylko w menu
Praca AMATRON 3. Umozliwia on
instynktowng obstuge AMATRON 3 podczas
pracy w polu.

Do obstugi AMATRON 3 wielofunkcyjny
uchwyt (Rys. 54) ma do dyspozycji 8 przyciskéw
(1 - 8). Oprocz tego mozna za pomocyg
przetagcznika (Rys. 55/2) trojstopniowo zmienic
przyporzadkowanie przyciskow.

Przetacznik standardowo znajduje sie w

e [= pozycji sSrodkowej (Rys. 55/A) i moze
by¢ przestawiony

e [ do gory (Rys. 55/B) lub
e [F=wdot (Rys. 55/C).

Pozycja przetacznika sygnalizowana jest diodg
LED (Rys. 55/1).

e [ = LED swieci na zétto
e ™ LED $wieci na czerwono

e [ LED swieci na zielono

Rys. 54

Rys. 55

52
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Wielofunkcyjny uchwyt

6.3 Przyporzadkowanie przyciskéw:
Przycisk ZA-“_’I ZA-M ZA-M
Tronic Comfort Hydro
__ Wiaczenie / wylgczenie
1= napedu tarcz
rozsiewajgcych
2f=
3= Dotaczenie sekcji
szerokosci z lewej
4= Odtaczenie sekcji
szerokosci z lewej
5= Dotaczenie sekgji
szerokosci z prawej
6= Odtaczenie sekgji
szerokosci z prawej
di=
g
10= Otwarcie obu zasuw zamykajacych
2~ Zamkniecie obu zasuw zamykajacych
30~ Otwarcie lewej zasuwy zamykajgcej
40~ Zamkniecie lewej zasuwy zamykajacej
50 Otwarcie prawej zasuwy zamykajacej
60~ Zamkniecie prawej zasuwy zamykajacej
70~ - Krok ilosciowy [%]
8- + Krok ilogciowy [%]
10 Start kalibracji (tylko z technikg wazenia).
2[= Dawka 100%
3b= Lewa + Krok ilosciowy [%]
4f= Lewa - Krok ilosciowy [%]
5= Prawa + Krok iloéciowy [%]
60 Prawa - Krok iloéciowy [%]
7 b Limiter wiacz/wylacz Rozsiew graniczny strona
lewa
8 Rozsiew graniczny strona

prawa
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Konserwacja i czyszczenie

7 Konserwacja i czyszczenie
OSTRZEZENIE
Prace konserwacyjne i czyszczenie wykonywac¢ tylko przy
wytaczonym napedzie tarcz rozsiewajacych i wylaczonym
napedzie watka mieszadta.

71 Czyszczenie

NIEBEZPIECZENSTWO
Przy uruchamianiu zasuw nie siega¢ w otwér przelotowy!

Niebezpieczenstwo przygniecenia!

Do czyszczenia rozsiewacza zasuwy zamykajace oraz elektrycznie
uruchamiane zasuwy dozujgce muszg by¢ otwarte tak, aby mogta
odptyngé woda i resztki nawozu.

. Otwieranie/zamykanie zasuw dozujacych (patrz menu danych
maszyny strona 12).

e  Otwieranie/zamykanie zasuw zamykajacych (patrz menu
robocze ZA-M hydro/ZA-M comfort ).

7.2 Podstawowe ustawienie zasuwy

Poprzeczne otwarcie elektrycznie uruchamianej
zasuwy dozujacej ustawione jest fabrycznie
(Rys. 56).

Jesli przy takim samym ustawieniu zasuw
dochodzi do nierbwnomiernego oprozniania
lejkdw rozsiewacza, nalezy w nastepujacy
sposob sprawdzi¢ podstawowe ustawienie
zasuw.

Rys. 56
Podstawowe ustawienie zasuw dla obu zasuw
i 5 : lektr.podst.
g(;ilj?cych nalezy wykonaé¢ poprzez menu 55‘?“”?2:?25“5”“5 @
5
1. ?/ Wybra¢ dane podstawowe. hyd. pland: uyl
- E—
Strona druga (Rys. 57): hyd. zasuwa zmukajaca: ze sprezy | {—-3
b,/ L
2. Wykona¢ podstawowe ustawienie L Wsp.regul.: 1.80
lewej strony. i ” I.I
Rys. 57

3. @ Wykonac¢ podstawowe ustawienie

prawej strony.
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Konserwacja i czyszczenie

// Schiebergrundeinstellung: auf
A _ . . links: 1588
4. auf 8| Catkowicie zamkng¢ otwor R it
i 0 i - - mpulse anfahren
przelotowy (ustawi¢ O impulsow). “mit Lehre Bffnung profen auf B
ao -gegebenenfalls mit +5/-5
1508, korregieren +5
i . . . =mit Eingabetaste Fosition
5. Otworzy¢ otwor przelotowy az do bestitigen -5
1500 impulséw. -zur Kontrolle 1588 Impulse
erncut anfahren
, aktuelle Impulse: 1588 man.
NIEBEZPIECZENSTWO gespeicherter O0ffset: 188 Eingabe
Niebezpieczenstwo zranienia w aktueller Offset: 185
obrebie zasuw dozujacych podczas Anzeige der Impulse im ::2:}5;
1°5"ég/ Arbei tsmeni: Ein ‘.I./Bg
uruchamiania przyciskéw, v
// 1-5// // RyS. 58
ot a| |7 /5| gdyz przed

osiagnieciem wybranego
ustawienia zasuwy dozujace
zamykaja sie.

W otworze przelotowym nie
pozostawiaé palcéw ani przymiaru.

6. Przymiar ustawiajacy (Rys. 59/1) (opcja, nr.
kat.: 915018) musi sie teraz dawac¢ lekko
przesuwacé przez utworzony, poprzeczny
otwor przelotowy.

o  Przymiar ustawiajacy nie daje sie
przesuna¢ przez poprzeczny otwor
przelotowy:

3

e
7 Aktualny offset
(ustawienie) zwiekszy¢ o 5 impulsow tak, az
przymiar bedzie dokladnie pasowat do
otworu (Rys. 60

).

o  Przymiar ustawiajacy ma zbyt duzo

luzu:
|
//
/~ -5 | Aktualny offset (ustawienie) Rys. 60
zmniejszy¢ o 5 impulsow tak, az przymiar
bedzie doktadnie pasowat do otworu (Rys. 60 B 8.5 knvh ﬁ
\ Doy 2354 m @ +E
. Fldche: 23.85h @
ﬂ“ ) 540 U:min i
—
@ . . | ZA-M Tronic profis Lol
7. Przyciskiem wprowadzania 550 550 =
zatwierdzié¢ pozycje. "5‘”"‘5/\ i S
taad kg o =
25
et e N/ 2854077 kg
" limpulsy (Rys. 61/1) silnikéw ustawiajacych | _ b, ——T——
mogag by¢ pokazywane w menu roboczym.
: .
Auftrag: | =
Rys. 61
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Usterka
8 Usterka
8.1 Alarm
Alarm niekrytyczny:
Meldunek o btedzie (Rys. 62) pojawia sig¢ w Typ maszyny: ZA-M Comfort Zleceni
dolnej czesci wyswietlacza i zatgcza sie 3
trzykrotny sygnat dzwiekowy. Jesli to mozliwe, Zlecenie nr.: 5
usunag btad. Ilose =zad: 250 Kr/xa g
Przyktad: Kal.
Wsp. kalibr: 1.87
. Meldunek o btedzie: Za niska liczba
obrotéw tarcz rozsiewajacych. Szer. robocza: 24.8 Maszyn.
—  Sposoéb usuniecia: Zwiekszy¢ liczbe RrESURRSCl i LA
obrotow WOM. . - %
Nie mozha utrzumac
zadanej wartosci oty
Rys. 62
Alarm krytyczny:
Meldunek alarmu (Rys. 63) pojawia sie w Typ maszyny: ZA-M Comfort Zleceni
srodkowej czesci wyswietlacza i zatacza sie [
sygnat dzwiekowy. Z1 } .
) o Lewy silnik ?
1. Odczytaé¢ meldunek alarmu z wy$wietlacza. n ustau. ¥'xa
hie reaguje Kal.
© “s
2 Potwierdzi¢ meldunek alarmu. Sx Maszyn.
Fr Potwierdziec ENTER K-
Menu %
pracy Iest.
Rys. 63
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8.2

Komunikaty btedu i pomoc

Usterka

Komunikaty btedu

Opis/przyczyna btedu

Usuwanie biedu

1 NiehmOi“,a Plzzy tlliypiu z:fapth %arametréyv i P2y |+ Zmniejszyé predkosé
zacrt owac tone 25;; r;ﬁjzsirfwuosm jazdy nie mozna zachowat | o zmniejszy¢ zadang dawke
wartosci zadane;j rozsiewu
2 Brak wpisu wartosci zadanej w ,kg/ha” o Wpisac wartos¢ zadang
3 Brak szerokosci Brak woi Kosci rob . ” .
robocze] rak wpisu szerokosci roboczej w ,m o Wpisac szerokosé robocza
4 Lewy sitownik Lewy sitownik nie przesuwa sie po * Wymienis’:’sii-ownil.(
nie reaguje wysterowaniu e Sprawdzi¢ sitownik w
diagnozie
5 Prawy sitownik Prawy sitownik nie przesuwa sig po ° Wymieni?S”_OW”i!(
nie reaguje wysterowaniu . S.prawdglc sitownik w
diagnozie
; < Liczba obrotow WOM wychodzi, przyjmujac za L ]
6 \ly\llc(;li)/la (,)t?r‘?to.w punkt wyj$cia zapisang wartos¢ zadana, poza  Dostosowac liczbe obrotéw
rozni sie podane granice. WOM
7 Za niski stan Stan napetnienia zbiornika jest nizszy niz  Uzupetic n’aW()Z_
napetnienia podany stan alarmowy. ¢ Dostosowac granice stanu
alarmowego
Za mata liczba . . S . .
8 | obrotéw tarcz L|cgpa obrq_tow Farcz rozslewaljlqcytl)ch JEStt' o Dostosowac liczbe obrotéow
rozsiewajacych mniejsza niz wpisana zadana liczba obrotdw. tarcz rozsiewajacych
Za niski stan - .
napehienia Stan napetienia komory dozowania * Sprawdzic stan napetnienia
9 K P urzadzenia ZG-B PreciS/Ultra Hydro jest za zbiornika nawozem
omory niski e Sprawdzi¢ czujniki w
dozowania diagnozie Wprowadzanie
e Czy nawoz byt rozsiewany
Za wysoki stan S inienia k g ) tylko potowicznie? Jesli _
napehnienia tan napetnienia komory dozowania tak, w komorze dozowania
10 komory urzadzenia ZG-B PreciS/Ultra Hydro jest mogto dojé¢ do
dozowania za Wysoki »Spietrzenia”.
e Sprawdzi¢ czujniki w
diagnozie Wprowadzanie
Warto$¢
11 wskazywana Waga nie dostarcza rownomiernego * Odgzekac, 'ai wskazame:
przez wage sygnatu wagi  sig uspokoi
waha sie (komunikat znika)
Nacisng¢
12 przyc!sl§ »Shift” i Nacisniet? przycisk ,Wywotanie setupu o Nacisnaé wspomniang,
i’(Per.eJd_Z (:O y terminala kombinacje przyciskow
olejnej strony
P . e Chodzi o zapytanie
éI%Zd)gsv a nie Czujnik pozycji sSrodkowej Trail Tron bezp|e_c:zgnstwa W
13 ~ostata (dyszla) nie wysyta sygnatu, mimo ze odn|es__|e,n|u do cz_u;mka
aniet komputer poktadowy na niego czeka. pozycji srodkowej.
osiagnicta e Przesuna¢ dyszel na
_ pozycje srodkowa
Min. liczba kg o o o e Nacisng¢ przycisk ,ESC”
nie zostata Przy ,,KallpraCJl na p'olu m|n|malpa ilosé e Uruchomié ponownie
14 | Jeszcze | nawozu nie zostata jeszcze rozsiana, lecz JKalibracje podczas jazdy” i
rozsmna.’ wc[snu@t.y ”zostai przycisk ,Zakohcz nacisnac przycisk Zakoncz
A”F""W‘i‘c kalibracje”. dopiero po wyswietleniu si¢
kalibracje?

haczyka
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Za niski stan

napetnienia Nacisnieto przycisk ,Uruchom
15 zbiornika, kalibracje”/,Uruchom kalibracje online”, B )
minimalna jednak stan napetnienia zbiornika jest Uzupetni¢ nawéz
zawartosc nizszy niz podana wartosc¢.
zbiornika 500 kg
Biad_ kalibracji Po skalibrowaniu wagi wartos¢
16 | Vad' (parametr 2 parametru 2 byta mniejsza niz 1,0. To Arove kali i i
ponizej 1,0), f . e Powtorzy¢ kalibracje wagi
. . | jest niedopuszczalne.
prosze powtorzy¢
. ] . ) . Wprowadzic¢ liczbe
17 Brak impulséw na | Brak liczby |mpglsow na 1Q0 m, z tego impulséw na 100 m
100 m powodu nie mozna obliczy¢ predkosci Wyjezdzi¢ liczbe impulséw
na 100 m
s Nowo wprowadzona warto$¢ zadana
Wartos$¢ zadana . ; . " . o
) . jest znacznie wyzsza/nizsza niz wartos¢
znacznie odbiega d Kt K tatni _ _ _
18 | od wartosci Z?, sna= z kiorg \II\V/Iy _O”Y‘r"’anodo?,‘i ”:jo Przeprowadzi¢ kalibracje
zadanej przy probe wysiewu. Moze prowadzi¢ to do podczas postoju
kali . problemoéw z rzeczywiscie rozsiang
alibracji S
iloscig nawozu
Nacisnieto przycisk ,Wywotaj menu
Kalibracja kalibracji”, chociaz lewa zasuwa jest .
19 niemozliwa, otwarta. Kalibracja jest mozliwa tylko Zamkna_p Zasuwe
otwarta lewa wtedy, gdy lewa zasuwa jest zamknieta, hydrauliczng w menu
zasuwa poniewaz jest ona uzywana jako roboczym
»Zasuwa uruchamiajgca”
Kalibracja Liczba obrotow WOM wychodzi
hiemozliwa, nie (podczas kalibracji), przyjmujac za punkt .t :
20 | mozna zachowa¢ wyjscia zapisan w,artoéc’: zadang, poza Dostasowa liczbe obrotow
liczby obrotow ())/éane rgnicea aPp WOM
WOM P 9
Kalibracja
niemozliwa, nie Liczba obrotéw tarcz rozsiewajacych . )
21 | mozna zachowaé | jest mniejsza (podczas kalibragii) niz Dostosowac liczbe obrotéw
liczby obrotéw wpisana zadana liczba obrotow. tarcz rozsiewajacych
tarcz
Czy dostepna jest opcja
. oo . ~Waga™?
22 | Awaria wagi Elektrgqlka wagi nie wysyfa zadnych Sprawdzi¢ wage w
wartosci do komputera poktadowego diagnozie Wprowadzanie
Sprawdzi¢ wzrokowo
potaczenie z wagg
Ta warto$¢
znajduje Sie poza Wprowadzona wartos¢ jest
zadanymi . o - -
23 . . wyzsza/nizsza niz wartos¢
granicami, czy d
. . opuszczalna
mimo to jg
przejac?
Nacisnieto przycisk ,Wywotaj menu
Kalibracja kalibracji’, podczas gdy rejestrowana
24 | podczas jazdy nie | jest predkos¢ jazdy. Kalibracja w tym o Zatrzymacé sie
jest mozliwa. menu jest mozliwa tylko podczas
postoju
58 Amatron+ BAG0116.0 12.12



Usterka

Za mata ilos¢
oleju, funkcje

o Wigczy¢ obieg oleju

e Sprawdzi¢ doprowadzanie
oleju do funkgiji hydr.

e Sprawdzi¢ wysterowanie
odpowiednich zaworéw
(diagnoza Wydawanie)

:i};dr:l.ozliwe Wysterowano funkcje hydr. (np. UWAGA! Wytgczy¢ przy

25 UWAGA! ' zamkniecie lewej zasuwy), lecz brak tym sterownik
Zasuwy elekir. reakcji (np. zmiana sygnatu czujnika) hydrauliczny!

t
zosaly UWAGA! Po wyswietleniu
ete... ]

btedu nalezy w menu
roboczym nacisna¢ 2x przycisk
.Enter’, aby ustawi¢ wartos¢
zadang znowu na 100%.

Z uwagi na

wartos¢ zadang

kalibracja Nie mozna osiggna¢ pozycji zasuwy

niemozliwa, dozujacej obliczonej na podstawie e Dostosowad/sprawdzié

26 | sprawdzi¢ wartosci ,Wartos¢ zadana/wspotczynnik :rsar?]Se(i acispra c
wspotczynnik kalibracji/przewidziana P ry
kalibracji i predkosc¢/szerokosé robocza”
przewidziang
predkosé
Kalibracja Na_c:lsm(?t? przyC|_sI§ ~Jruchom L

: .- kalibracje”, a czujnik ,Pusta komora” nie . . .
niemozliwa, ) o e Nacisng¢ przycisk
. . wysyta sygnatu. Kalibracja jest ; »

27 | niewyttumiony | Ik ~,dozowanie wstepne
czujnik ,Pusta dopuszng na tylko wtedy, gdy stan e Sprawdzi¢ czujnik
komora: napetnienia komory urzadzenia ZG-B

ma okreslong wartos¢.
Zmieniasz
ustawienie - . - ”

28 podstawowe Nacisnieto przycisk ,Kalibruj wage
wagi

29 Brak masy Brak wpisu masy nasypowej hawozu w o
nasypowej Skall” » Wpisa¢ masg nasypowag
Za niski stan
napetnienia Co " .

Co Stan napetnienia jest nizszy niz
30 zbiornika, minimalny stan napetnienia do jazdy z e Uzupei¢ nawoz
minimalna ;
e waga online
zawartosc
zbiornika 200 kg
Wspotczynnik
kalibracji online | 5x z rzedu waga online obliczyta e Sorawdzic. czv otwor

31 | 5x poza wspotczynnik kalibracji mniejszy niz 0,7 Wplotowe r;ie sy 7a C?I\ane
realistycznymi lub wiekszy niz 1,4 y azap
wartosciami
Ze w_zgledgw Nacisnieto przycisk , Trail Tron
bezpieczenstwa e/ L bi o

32 | dyszel kierujacy recznie autolmatyczme (vy try |% o . Umlegplc maszyne w
mozliwy tylko w recznym), ale maszyna nie znajduje sig pozycji roboczej

. . | w pozycji robocze;j.
pozycji roboczej
Nie rozpoznano | Nacisnieto przycisk , Trail Tron
pozycji recznie/automatycznie” (w trybie
srodkowe;. recznym), rozpoznano pozycje robocza,

33 | Przesuniecie nie rozpoznano czujnika pozycji ., o
dyszla do srodkowej. Po wigczeniu Trail Tron * Ustawic pozycje srodkowg
pozycji czujnik pozycji sSrodkowej musi byé
Srodkowej jest rozpoznany, aby mie¢ pewnosc, ze
mozliwe! funkcjonuije.
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Nie rozpoznano pozycji roboczej,
Jedziesz rozpoznano predkos¢ powyzej 1 km/h.
34 powyzej 1 km/h, | W takim wypadku Trail Tron nie moze
dyszel pracowac i ,wpada” z powrotem w tryb

zablokowany

reczny (po osiggnieciu czujnika pozycji
srodkowej)

Tarcze

Hydr. tarcze rozsiewajgce sg
wysterowywane, jednak nie mozna

Sprawdzi¢ doprowadzanie
oleju do tarcz
rozsiewajgcych

Sprawdzi¢ wysterowywanie
odpowiednich zaworow

35 (r)c;)zrzlce;/\_/ajgce M€ | rozpoznaé, ze sie obracaja (czujnik nie (diagnoza). UWAGA!
18 sie dostarcza impulséw) Wytaczy¢ doprowadzanie
oleju
Sprawdzi¢ ustawienia
czujnikéw liczby obrotéw
(diagnoza Wprowadzanie)
Awaria czujnika | Czujnik kotpaka czyszczacego Sprawdzi¢ czujnik
36 | kotpaka urzadzenia ZG-B Ultra Hydro nie wysyta (diagnoza Wprowadzanie)
czyszczgcego sygnatow Wymienié czujnik
Rozpoznano otwarty kotpak czyszczacy.
37 COthSang k:ipak Ten stan jest niedopuszczalny w pozycji Zamknag¢ kotpak
y ay robocze;j czyszczacy
Sprawdzi¢ wzrokowo
potaczenie miedzy
) komputerem baza a
ﬁ\gvrsgstera Komputer regulacji tarcz rozsiewajacych komputerem regulacji tarcz
38 regulacil tarcz urzadzenia ZG-B Ultra hydro nie wysyta rozsiewajacych
: ! sygnatow Sprawdzi¢ ustawiony typ
rozsiewajgcych maszyny
Wymieni¢ komputer
regulacji tarcz
rozsiewajgcych
Czy chcesz
39 | usungc to Nacisnieto przycisk ,Usun zlecenie”
zlecenie?
UWAGA! ) .
Zmieniasz Nacisnieto przycisk ,Wywotanie Entgr ) me”wywo’fUJ
40 | ustawienie konfiauraci’ ? konfiguracji _
podstawowe 9 ] ESC_ = wyv_voiaj
maszyny konfiguracje
Czy na pewno
chcesz
zresetowac - . ESC = nie resetuj
41 wszystkie dane Nacisnigto przycisk ,Resetu; Enter = zresetuj
do ustawien
fabrycznych?
Kalibracja Eapiénigt? przyci_slf ,Jruchom .
: . alibracje”, a czujnik ,,Petna komora” nie . . .
niemozliwa, wvsvia svanatu. Kalibracia iest Nacisng¢ przycisk
42 | niewyttumiony ysyta syg : 1a) ,dozowanie wstepne”

czujnik ,Petna
komora”

dopuszczalna tylko wtedy, gdy stan
napetnienia komory urzadzenia ZG-B
ma okreslong wartosc.

Sprawdzi¢ czujnik

60
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8.3 Awaria silnikéw ustawiajacych

Jedlina AMATRGON 3 |ub na elektrycznych
silnikach ustawiajgcych wystepujq usterki,
ktérych nie mozna usung¢ od razu, dalsza praca
jest mimo to mozliwa

e  po wyhaczeniu silnikéw ustawiajgcych,

e  po modyfikacji dzwigni ustawiajgcych.
Ustawienie dawki rozsiewu nastepuje wtedy
dzwignig ustawiajaca (Rys. 64/1) na podstawie
tabeli rozsiewu.

1. Zamkna¢ zasuwy hydrauliczne.

2. Poluzowa¢ srube motylkowa (Rys. 64/2).

3. Odszuka¢ na skali (Rys. 64/3) wymagang
pozycje ustawienia zasuwy.

4. Krawedz odczytu (Rys. 64/4) wskaznika
dzwigni ustalajgcej (Rys. 64/5) ustawi¢ na
zadang wartos¢ na skali.

5. Zamontowane przed dzwignie ustawiajaca
podktadki przetozyé za dzwignie
ustawiajaca.

6. Mocno dociggnac¢ srube motylkowg (Rys.
64/2).

Rys. 65
Wyhaczenie silnikéw ustawiajacych i modyfikacja dzwigni
ustawiajacej:
Oba klipsy zabezpieczajace (Rys. 65/3) wyja¢ za pomocg
szczypcow (/).
2. Wyciggna¢ oba sworznie przegubu (Rys. 65/4).
Silnik ustawiajacy (Rys. 65/1) wyja¢ z konsoli silnika.
4. Unies¢ silnik ustawiajacy i wyhaczyé¢ drazek przesuwu (Rys.
65/2) z wtykowego ztacza zasuwy dozujace;j.

5. Na zakonczenie silnik ustawiajgcy z wyhaczonym drgzkiem
przesuwu ponownie, prawidtowo zamocowac na konsoli silnika.

w
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hydraulicznego.

o Wyhaczony drazek przesuwu (Rys. 65/2) zabezpieczy¢ srodkami
pomocniczymi przed przesunigeciem sie w zakres pracy sitownika

6. Zacisk (Rys. 66/1) dzwigni ustalajacej (Rys.

66/2) ustawi¢ w nastepujacy sposob:

6.1 Odkreci¢ nakretke motylkowa (Rys.
66/3).

6.2 Woyjac srube i zamieni¢ pozycje obu
podktadek (Rys. 66/4) z tytu (Rys.
66/5) do przodu (Rys. 66/6).

8.4

Wprowadzenie symulowanej predkosci jazdy w
menu Service Setup umozliwia dalszg prace po
awarii czujnika drogi.

W tym celu:

1. Odtaczyc¢ kabel sygnatowy od
podstawowego wyposazenia ciggnika.

KA
Sum.

2. Wprowadzi¢ symulowang predkosé
jazdy.

3. Podczas pézniejszego rozsiewu nalezy
utrzymywac wprowadzong, symulowang
predkosc¢ jazdy.

Rys. 66

Awaria czujnika drogi (Imp/100m)

o 4—-
Dane calkouwite od uruchomienia: _—
. KM/
Pow. calkouw.: 5689 xa s
Il1. calkow.: 124 ¢
Calk.czas uysiew 568w
sym. km/h: 8.8k
]
Setu ]
Mersia MHX:  2.29.81
ok, S B3
Abl-Gaste AG-425" @ 01782 | [E51IH

@  Jeslizarejestrowane zostang impulsy
na czujniku drogi, komputer przetaczy

l sie na rzeczywistg predkosc¢ jazdy

podawang przez czujnik drogi!

Rys. 67

62
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