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Die Messbox
1 Die Messbox

1.1 Messgerate und Messverfahren

Verwenden Sie fir die durchzufiihrenden Messungen bei der Fehler-
suche ein handelsibliches Digital-Multimeter aus.

Ein Zeigerinstrument ist aufgrund der Empfindlichkeit und schlechte-
rer Ablesbarkeit nicht zu empfehlen.

ini VORSICHT
e Verwenden Sie keinesfalls eine Priflampe. Diese kdnnte zur

Zerstérung von elektronischen Komponenten fiihren.

. Beachten Sie die Betriebsanleitung des Multimeters.

1.2 Allgemeine Vorgehensweise bei der Fehlersuche

1. Schalten Sie die Anlage aus und anschlieRend wieder ein.
Tritt der Fehler immer noch auf?

2. Uberprifen Sie alle Einstellungen am Bedienterminal, die mit
dem aufgetretenen Fehler im Zusammenhang stehen kdnnten
und korrigieren Sie falsche Werte.

3. Uberprifen Sie alle Bedingungen fiir eine korrekte Funktion
(z.B. ist die Maschine in Arbeitstellung, usw.).

4. Uberpriifen Sie alle Verbindungen zwischen Bedienterminal,
Maschinenrechner und Maschine (Sensor, Ventil, Motor).

5. Uberprifen Sie die Kabel auf Beschadigungen.

6. Uberpriifen Sie das System nach der Beschreibung der Sto-
rungsbehebung.
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Die Messbox

1.3 Spannungsmessung (Volt, V)

e Vor dem Einschalten des Bedienterminals die Messbox entspre-
chend Kapitel 1.4 anschlieRen.

e Achten Sie darauf, dass sich die Messspitzen des Mulimeters
nicht bertihren, da es hierbei zum Kurzschluss und somit zu Be-
schadigungen an elektronischen Komponenten kommen kann.

Die Spannungsmessung wie folgt durchfiihren

1. Schrauben Sie den Deckel der Messbox ab.

2. SchlieRen Sie die Messbox zwischen Kabelbaum und Maschi-
nenrechner an.

3. Kontrollieren Sie die Messleitungen am Messgeréat. Diese mis-
sen an die fir Spannungsmessung vorgesehenen Buchsen an-
geschlossen sein.

4. Schalten die das Multimeter auf den gréf3ten Spannungsmess-
bereich. Achten Sie dabei auf die richtige Signalform (Gleich-
spannung ,=" oder Wechselspannung ,~").

5. Stellen Sie die 12 V Spannungsversorgung der Bedienterminals
sicher.

6. Schalten Sie das Bedienterminal ein.

7. Halten Sie nun die Messspitzen auf die aus der Tabelle ausge-
wahlten Messpunkte.

8. Lesen Sie den Messwert ab.

— Stellen Sie gegebenenfalls den optimalen Messbereich ein (z.B.
20V bei einem abgelesenen Wert von ca. 12V).

— Die Einstellung des optimalen Messbereichs entfallt, wenn Sie
ein Messinstrument mit automatischer Messbereichsanpassung
haben.

9. Lesen Sie den genauen Wert ab. Wird ein negativer Wert ange-
zeigt, so ist die Polaritat vertauscht. Prifen Sie, wo die Vertau-
schung erfolgt ist.

10. Fir weitere Messungen beginnen Sie wieder mit Punkt 6.

11. Schalten Sie die Anlage und das Messgerat nach Beenden der
Messungen aus.
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Die Messbox
1.4 Anschluss der Messbox

1. Ziehen Sie den 42-poligen Stecker vom Maschinenrechner und
stecken Sie diesen in die Messbox.

2. Stecken Sie den 42-poligen Stecker der Messbox in den Ma-
schinenrechner.
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Die Messbox

15 Zu prufende Elektronikkomponenten

Ventil / digitaler Sensor / analoger Sensor

Stellmotor

Messbeispiele

Messspitze 1 (Schwarz / Com) — PIN 42

Messspitze 2 (Rot / Volt) —  PIN laut Tabelle wahlen

Messspitze 1 (Schwarz / Com) —  PIN laut Tabelle wahlen

Messspitze 2 (Rot / Volt) —  PIN laut Tabelle wahlen

Beispiel Ventil:
. Streuer ZA-M Hydro: Hydraulikventil Links
o  Messspitze 1 auf PIN 42
o  Messspitze 2 auf PIN 25
. Signal:
o Ventil geschaltet: 12 V
o  Ventil nicht geschaltet < 4 V

Hinweis: Handelt es sich um ein PWM Ventil ist die Hohe der ange-
zeigten Spannung abhangig von der eingestellten PWM Prozentzahl

Beispiel Stellmotor:
. Streuer ZA-M Hydro: Stellmotor Re 1

o  Messspitze 1 auf PIN 7 (Erster Anschluss des Stellmotor /
Dos.Motor Rel-A)

o  Messspitze 2 auf PIN 21 (Zweiter Anschluss des Stellmotor
/ Dos.Motor Rel-B)

. Signal
o  Stellmotor Richtung 1 (z.Bsp.: Ausfahren): 12 V
o  Stellmotor Richtung 2 (z.Bsp.: Einfahren): -12 V
o  Stellmotor steht: 0 V

Beispiel Digitaler Sensor:

. Streuer ZA-M Hydro: Arbeitsstellungssensor Rechts
o  Messspitze 1 auf PIN 42
o  Messspitze 2 auf PIN 17

° Signal
o  Sensor nicht bedampft (nicht geschaltet): >10 V
o  Sensor bedampft (geschaltet): <2 V
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Die Messbox

Beispiel Analoger Sensor:
. Streuer ZG-B Hydro Trail Tron Zugmaul:
o  Messspitze 1 auf PIN 42
o  Messspitze 2 auf PIN 31
. Signal:
o Jenach Stellung 05-45V
Ausschlusskriterium:

Waage und Ultraschallsensoren kdnnen nicht tiber die Messbox ge-
messen werden (dieses sind BUS Nachrichten).
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Belegungsplan AMATRON+ Cirrus Activ, Cayena

Belegungsplan AMATRON" Cirrus Activ, Cayena

Rechner NI082 NI082 NI083
PIN 42p. IC\I:!_xxx ' N!_xxx ' N!_xxx _
irrus 03 / Cayena Varioget. Cirrus 03 / Cayena Volldosi. Cirrus 03 / Cayena Hydraulik
1 12V L 12V L 12V L
2 Schardruck Schardruck -
3 Sensor Klappen Sensor Klappen -
4 Vario Richtung Sensor-Dosierklappe Zapfwelle
5 - ---- Ventil 8: Ausklappen
6 - - Ventil 9: Einklappen
7 FG +/-re FG +/-re Ventil 10: Werkzeug | flacher
8 FG -I+re FG -I+re Ventil 11: Werkzeug | tiefer
9 FG +/-li FG +/- li Ventil 13: Werkzeug Il flacher
10 FG -/+ i FG -/+ i Ventil 14: Werkzeug Il tiefer
11 Vario +/- - ----
12 Vario -/+ -
13 ---- - -
14 - - -
15 - Motor Volld. (Tank 1) - -
16 Vario 0 Sensor ----
17 Arbeitstellung (schaltet auch SG weiter)
18 Fullstand (Tank 1) Fullstand (Tank 1) -
19 Ventil 1: Fahrwerk Ventil 1: Fahrwerk Ventil 7: Fahren auf allen Rédern
20
21 Ventil 3: Spuranreif3er Li Ventil 3: Spuranreif3er Li -
22 Ventil 4: Spuranrei3er Re Ventil 4: Spuranrei3er Re
23 Ventil 5: VAM re. Ventil 5: VAM re. -
24 Ventil 6: VAM li Ventil 6: VAM li -
25 Ventil 12: Werkzeug IlI Ventil 12: Werkzeug 11 -
26 Ventil 15/16: Klappen Ventil 15/16: Klappen -
27 ---- - -
28 - Motor Volld. (Tank 2)- ----
29 12v- 12v- 12v-
30 Séawelle re. Arbeitstellung (schaltet auch SG weiter) KG rechts
31 ---- Dosiererstrom ----
32 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor
33 OV E OV E OV E
34 Sawelle i Imp. Motor Volld. Tank 2 ----
35 Vario Imp. Imp. Motor Volld. Tank 1 KG links
36 UPM UPM
37 ha ha
38 FGre FGre -
39 FG li FG li
40 Spuranrei3er Spuranreil3er
4l nu':[g:tgggei(l-tr:r:kT?nk nu':[g:tgggei(ll—:nrlkT?nk SETEEr (e
42 ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON® D9, AD-P, Cirrus (auRer Activ),

Citan

Rechner NIO72 NIO72 NIO72 NIO72

PIN 42p_ D9 / ADO03 Varioget. AD-P Varioget. AD-P Volldosi. Ellallfgpecial Volldosi
1 12VL 12VL 12VL 12V L
2 Schardruck Schardruck Schardruck Schardruck
3 ——
4 Saatmengen-Motor Richtung Saat-Motor Richtung Sicherheitssensor Sensor-Dosierklappe
5 —
6 —
7 Fahrgassen - Magnet (r) Fahrgassen - Motor (r) +/- Fahrgassen - Motor (r) +/- FG +/-re
8 Fahrgassen - Motor (r) -/+ Fahrgassen - Motor (r) -/+ FG -I+re
9 Fahrgassen - Magnet (1) Doppel. E/a}hrgassen - Motor (I) Doppel. Eihrgassen - Motor (I) Doppel. EG +/- li
10 ;iahrgassen - Motor (I) Doppel. - /liahrgassen - Motor (I) Doppel. - EG -+ li
11 Saatmengen-Motor +/- Saatmengen-Motor +/- -
12 Saatmengen-Motor -/+ Saatmengen-Motor -/+ -
13 -
14 12VE
15 Motor Minus (fur Volldosierung) Motor Volld. -
16 0-Sensor 0-Sensor -
17 Poti fir KG-Tiefe *15) Poti fir KG-Tiefe *15) Poti fir KG-Tiefe *15) -
18 AMFUME-Sensor (1) AMFUME-Sensor (1) AMFUME-Sensor (1) Fiillstand
19
20
21 VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r) VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r) VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r) VAM +/-re
22 VAM - Motor -/+ (r) VAM - Motor -/+ (r) VAM - Motor -/+ (r) VAM -/+re
23 VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l) | VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l) | VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l) VAM +/- i
24 VAM - Motor Doppel -/+ () VAM - Motor Doppel -/+ (I) VAM - Motor Doppel -/+ (I) VAM -/+ i
25
26
27
28
29 12VL 12VL 12VL 12V-
30 Séawellen-Sensor Séawellen-Sensor Arbeitsstellung Arbeitstellung
31 -
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V Sensor
33 ovV_E oV_E OV_E OV E
34 SpuranreilRer-Sensor fé)rl:\;laer::rhesirélesréﬁzg;sor, Sagas- gé)#vrvaglrﬁsirégéﬁggrsor, Sagas- SpuranreiRer
35 Saatmengen-Motor Impulse Saat-Motor Impulse :\il]ﬁtgo)r Impulse (fir Volldosie- Imp. Motor Volld.
36 UPM-Sensor UPM-Sensor UPM
37 ha-Sensor ha-Sensor ha-Sensor ha
38 Fahrgassen-Sensor (r) Fahrgassen-Sensor (r) Fahrgassen-Sensor (r) FGre
39 Fahrgassen-Sensor (1) Doppel. Fahrgassen-Sensor (I) Doppel. Fahrgassen-Sensor (1) Doppel. FG i
40 Sensor-VAM zur Uberw. Doppel | Sensor-VAM zur Uberw. Doppel | Sensor-VAM zur Uberw. Doppel -
41 Sensor-VAM zur Uberwachung Sensor-VAM zur Uberwachung Sensor-VAM zur Uberwachung -
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (auf3er Activ), Citan

NIO73

Avant / FPS-103/203
Varioget. vorne

NI065

Avant / FPS-103/203 Varioget.
hinten

Rechner NI072
NL212

PIN 42p. | ADP Super Varioget.
1 12V L
2 Schardruck
3 —-
4 Vario Richtung
5 R
6 —_—
7 FG +/-re
8 FG -I+re
9 FG +/-li
10 FG -/+ i
11 Vario +/-
12 Vario -/+
13
14 12V E
15 ==
16 Vario 0 Sensor
17
18 Fillstand
19 -
20
21 VAM +/- re
22 VAM -/+ re
23 VAM +/- i
24 VAM -/+ i
25
26 -
27
28 -
29 12V-
30 Séawelle re
31 -
32 12V Sensor
33 OV E
34 Spuranreil3er
35 Vario Imp.
36 UPM
37 ha
38 FGre
39 FG li
40
41
42 ovL

NIO72
NL215
ADP Super Volldosi.
12V L
Schardruck

Sensor-Dosierklappe

FG +/-re
FG -I+re

FG +/- i

FG -/+ i

12V E
Motor Volld. -

Fillstand

VAM +/- re
VAM -/+ re
VAM +/- li
VAM -/+ i

12V-
Arbeitstellung
12V Sensor

OV E
Spuranreil3er

Imp. Motor Volld.
UPM
ha
FGre
FG li

ovL

12VL
Schardruck

Saat-Motor Richtung
Teilbreiten-Magnet (r)

Teilbreiten-Magnet (1)

Saatmengen-Motor +/-
Saatmengen-Motor -/+

Scheinwerfer

0-Sensor

AMFUME-Sensor (1)

Stopventil

Scheinwerfer
Scheinwerfer

Scheinwerfer

12vVL

Teilbreiten-Sensor (r)

12V_Sensor
OV_E
Teilbreiten-Sensor (1)

Saat-Motor Impulse
UPM-Sensor

ha-Sensor

ovL

12VL

KG- Sensor (Zapfwelle)

Fahrgassen - Motor (r) +/-

Fahrgassen - Motor (r) -1+
Fahrgassen - Motor () Doppel. +/-

Fahrgassen - Motor (I) Doppel. -/+

Stopventil

*15)

VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r)
VAM - Motor -/+ (r)
VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l)
VAM - Motor Doppel -/+ (I)

Vorwahlventil

12VL

KG- Sensor (rechts)
*15

12V_Sensor

OV_E
Spuranreif3er-Sensor (r)

KG-Sensor (links)

Fahrgassen-Sensor (r)
Fahrgassen-Sensor (I) Doppel.
Sensor-VAM zur Uberw. Doppel
Sensor-VAM zur Uberwachung

ovL

Messbox BAGO0103 11.11

11



Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (aulRer Activ), Citan

L

Rechner NIO73 NI065 NIO73 NIO65

PIN 42p. C;ﬁggéﬁ’z—rﬁ?&% ﬁi\ﬁg;/ FPS-103/208 Volldosi. Cirrus-F Varioget. vorne | Cirrus-F Varioget. hinten
1 12VL 12VL
2 Schardruck ---- Schardruck ----
3
4 Sicherheitssensor KG- Sensor (Zapfwelle) Saat-Motor Richtung
5 Teilbreiten-Magnet (R) Hyd. Ventil-1 (Tiefenverstellung)
6 Teilbreiten-Magnet (L) Hyd. Ventil-2 (Planierfeldverst.)
7 Fahrgassen - Motor (r) +/- Fahrgassen - Motor (r) +/-
8 Fahrgassen - Motor (r) -/+ Fahrgassen - Motor (r) -/+
9 Fahrgassen - Motor () Doppel. +/- Fahrgassen - Motor () Doppel. +/-
10 Fahrgassen - Motor (I) Doppel. -/+ Fahrgassen - Motor (I) Doppel. -/+
11 Saatmengen-Motor +/-
12 Saatmengen-Motor -/+
13 Scheinwerfer Stopventil Scheinwerfer
14
15 Motor(l_) Minus (fur

Volldosierung)
16 0-Sensor
17 Arbeitsstellung *15) *15)
18 AMFUME-Sensor (1) Arbeitsstellung AMFUME-Sensor (1)
19 Stopventil vorn Stopventil Hyd. Ventil-3 (Spuranreif3er)
20 Hyd. Ventil-4 (Strigeldruckverstellg.)
21 VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r) VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r)
22 VAM - Motor -/+ (r) VAM - Motor -/+ (r)
23 VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l) VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l)
24 VAM - Motor Doppel -/+ (I) VAM - Motor Doppel -/+ (I)
25 Scheinwerfer Scheinwerfer
26 Scheinwerfer Scheinwerfer
27 Scheinwerfer Vorwahlventil Scheinwerfer
28 Motor(2_) Minus (fur
Volldosierung)

29 12vL 12vVL 12VL 12VL
30 KG- Sensor (rechts) Teilbreiten-Sensor (r)
31 *15
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 ovV_E ovV_E ovV_E ovV_E
34 \l\;lct))ltlg;s)lmpulse (far Spuranreifer-Sensor (r) Teilbreiten-Sensor (1) SpuranreilRer-Sensor (r)
35 \l\;lgﬁg;sl.)lmpulse it KG-Sensor (links) Saat-Motor Impulse
36 UPM-Sensor UPM-Sensor
37 ha-Sensor ha-Sensor ha-Sensor
38 Fahrgassen-Sensor (r) Fahrgassen-Sensor (r)
39 Fahrgassen-Sensor (I) Doppel. Fahrgassen-Sensor (I) Doppel.
40 Sensor-VAM zur Uberw. Doppel S?JBIS)Z:'VAM zur Uberwachung
41 Sensor-VAM zur Uberwachung Sensor-VAM zur Uberwachung
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (auf3er Activ), Citan

Rechner

NIO73

NI065

NI073

NI065

Cirrus-F Volldosi.

Cirrus-F Volldosi. hinten

Cirrus 4 - 6m Varioget.

PIN 42p. vorne Cirrus 4 - 6m Varioget. vorne hinten
1
2 Schardruck —- - Schardruck ----
3
4 Sicherheitssensor Saat.-Motor Richtung
5 Hyd. Ventil-1 (Tiefenverstellung) Teilbreiten-Magnet (r) Ventil 8, Klappen
6 Hyd. Ventil-2 (Planierfeldverst.) Teilbreiten-Magnet (I)
7 Fahrgassen - Motor (r) +/- Fahrgassen - Motor (r) +/- Ventil 9, Klappen
8 Fahrgassen - Motor (r) -/+ Fahrgassen - Motor (r) -/+ Ventil 10, Striegeldruck
9 Fahrgassen - Motor () Doppel. +/- | Fahrgassen - Motor (I) Doppel. +/- Ventil 1, Fahrwerk
10 Fahrgassen - Motor () Doppel. -/+ | Fahrgassen - Motor (I) Doppel. -/+ Ventil 2, Spornrad
11 Saatmengen-Motor +/- Ventil 11, Striegeldruck
12 Saatmengen-Motor -/+ Ventil 13, Scheibenfeld
13 Scheinwerfer Scheinwerfer Ventil 14
14
15 Motor(l) Minus (fur

Volldosierung)
16 0-Sensor
17 *15) Séagassenwechselsensor *15
18 AMFUME-Sensor (1) AMFUME-Sensor (1) Sensor Klapprahmen
19 Stopventil Hyd. Ventil-3 (Spuranreif3er)
20 Vngci.tggr.l)tiM (Strigeldruck- Ventil 15
21 VAM - Hyd.Ventil / Motor +/-(r) VAM - Motor +/-(r) Ventil 16
22 VAM - Motor -/+ (1) VAM - Motor -/+(r) Ventil 3, Spuranreisser L
23 VAM-Hyd.Ventil/Mot+/-Doppel(l) VAM - Motor Doppel +/- (I) Ventil 4, Spuranreisser R
24 VAM - Motor Doppel -/+ (I) VAM - Motor Doppel -/+ (I) Ventil 5, VAM
25 Scheinwerfer Scheinwerfer Ventil 6
26 Scheinwerfer Scheinwerfer
27 Scheinwerfer Scheinwerfer
28 Motor(2) Minus (fur

Volldosierung)
29 12VL 12VL 12VL 12VL
30 Arbeitsstellung Teilbreiten-Sensor (r) 0. Sawelle (r)
31
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 OV_E OV_E OV_E
34 \l\;l;}g;;elrrsg)lse (far Spuranrei3er-Sensor (r) Teilbreiten-Sensor (I) 0. Sawelle (I)
35 l\\//l(t))ﬁggiielrrgﬁglse (b Saat.-Motor Impulse
36 UPM-Sensor UPM-Sensor
37 ha-Sensor ha-Sensor
38 Fahrgassen-Sensor (r) Fahrgassen-Sensor (r)
39 Fahrgassen-Sensor () Doppel. Fahrgassen-Sensor (1)
20 Sensor-VAM zur Uberwachung Sensor-VAM zur Uberwachung

Doppel Doppel

41 Sensor-VAM zur Uberwachung Sensor-VAM zur Uberwachung
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (aulRer Activ), Citan

L

Rechner NIO73 NIO65 NIO73 NIO65
PIN 42 Cirrus 4 - 6m Volldosi. vorne | Cirrus 4 -6m Volldosi. | Ny 148 cirrus Special / Super | NL147 Cirrus Special / Super
P hinten 3m Varioget. 3m Volldosi.
1 12VL 12V L 12V L
2 Schardruck Schardruck Schardruck Schardruck
3 I I
4 Sicherheitssensor Vario Richtung Sensor-Dosierklappe
5 Ventil 8, Klappen 11-Striegeldruck 11-Striegeldruck
6 14-Scharaushub 14-Scharaushub
7 Fahrgassen - Motor (r) +/- Ventil 9, Klappen FG +/-re FG +/-re
8 Fahrgassen - Motor (r) -1+ Ventil 10, Striegeldruck FG -I+re FG -l+re
9 Fahrgassen - Motor (I) Doppel. Ventil 1, Fahrwerk
+/-
10 Fahrgassen - Motor (I) Doppel. - | Ventil 2, Spornrad — —
I+
11 Ventil 11, Striegeldruck Vario +/- -
12 Ventil 13, Scheibenfeld Vario -/+ -—--
13 Scheinwerfer Ventil 14 ---- ----
14 12V E 12V E
15 Motor(1) Minus (fur Volldosie- - Motor Volld.re. -
rung)
16 Vario 0 Sensor
17 Ségassenwechselsensor *15 Briicke zu 40 Ségassenwechsel
18 AMFUME-Sensor (1) Sensor Klapprahmen Fullstand Fullstand
19 1-Fahrwerk 1-Fahrwerk
20 Ventil 15 2-Spornrad 2-Spornrad
21 VAM - Motor +/-(r) Ventil 16 3-Spuranrei3er Li 3-Spuranreif3er Li
22 VAM - Motor -/+ (r) Ventil 3, Spuranreisser L 4-Spuranrei3er Re 4-Spuranrei3er Re
23 VAM - Motor Doppel +/- (I) Ventil 4, Spuranreisser R 5 VAM re. 5 VAM re.
24 VAM - Motor Doppel -/+ (I) Ventil 5, VAM - ----
25 Scheinwerfer Ventil 6 6-Spuranreil3er blockieren 6-Spuranreil3er blockieren
26 Scheinwerfer - ----
27 Scheinwerfer ---- ----
28 Motor(2) Minus (fir Volldosie- J— J—
rung)
29 12VL 12VL 12V- 12V-
30 Arbeitsstellung Séawelle re. Arbeitstellung
31
32 12V_Sensor 12V Sensor 12V Sensor
33 OV_E OV E OV E
34 Motor 2 Impulse (fiir Volldosie- . .
rung)
35 Motor 1 Impulse (fiir Volldosie- Vario Imp. Imp. Motor Volld. re.
rung
36 UPM-Sensor UPM UPM
37 ha-Sensor ha ha
38 Fahrgassen-Sensor (r) FGre FGre
39 Fahrgassen-Sensor (I) Doppel. - -
40 Sensor-VAM zur Uberw. Doppel Séagassenwechsel Briicke zu 17 -
41 Sensor-VAM zur Uberwachung - -
42 ovL ovL ovL ovL

14

Messbox BAGO0103 11.11




L

Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (auf3er Activ), Citan

Rechner NIO73 NIO73 NI065 NIO73
PIN 42p. NL150 Cirrus Special / NL149 Cirrus Specigl / NL151 Cirrqs Special / Super 4- N!_204 )
Super 4-9m Varioget. Super 4-9m Volldosi. 9m Hydraulik Cirrus02 3m Varioget.

1 12V L 12V L 12V L 12V L
2 Schardruck Schardruck ---- Schardruck
3 oo e oo oo
4 Vario Richtung Sensor-Dosierklappe Vario Richtung
5 - - 8-Klappzylinder 11-Striegeldruck
6 14-Scharaushub 14-Scharaushub 9-Klappzylinder 14-Scharaushub
7 FG +/-re FG +/-re 10-Scheibenfeld FG +/-re
8 FG -I+re FG -I+re 11-Striegeldruck FG -I+re
9 FG +/-li FG +/- i 13-Scheibenfeld
10 FG -/+ i FG -/+ i
11 Vario +/- 15-Spurlockerer blockieren Vario +/-
12 Vario -1+ - 16-Spurlockerer Vario -/+
13 - -—-- - -
14 12V E 12V E 12V E 12V E
15 - Motor Volld.re. - - -
16 Vario 0 Sensor ---- Sensor Scharrahmen Vario 0 Sensor
17 Sagassenwechsel Ségassenwecagsel Brucke zu Briicke zu 40
18 Fillstand Fillstand Sensor Klapprahmen Fillstand
19 1-Fahrwerk 1-Fahrwerk 34-Scheibenfeld Freigabe 1-Fahrwerk
20 2-Spornrad 2-Spornrad 35-Scheibenfeld Freigabe 2-Spornrad
21 3-Spuranreifder Li 3-Spuranreifder Li 40-Freigabe 3-Spuranreifder Li
22 4-Spuranreif3er Re 4-Spuranreif3er Re 41-Scharrahmen 4-Spuranrei3er Re
23 5 VAM re. 5 VAM re. 42-Scharrahmen 5 VAM re.
24 VAM li VAM li -—-- ----
25 6-Spuranreif3er blockieren 6-Spuranreifer blockieren 6-Spuranreif3er blockieren
26 - -—-- - -
27 - - - -
28 . Motor Volld.li.- . .
29 12V- 12V- 12V- 12V-
30 Sawelle re. Arbeitstellung Briicke zu 17 Sawelle re.
32 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor
33 OV E OV E OV E OV E
34 Sawelle li Imp. Motor Volld. li. - -
35 Vario Imp. Imp. Motor Volld. re. - Vario Imp.
36 UPM UPM UPM
37 ha ha Sensor Scheibenfeld ha
38 FGre FGre FGre
39 FG i FG i
40 Sagassenwechsel Briicke zu 17
41
42 ovL ovL ovL ovL

Messbox BAGO0103 11.11
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Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (aulRer Activ), Citan

L

Rechner NIO73 NIO73 NIO73 NIO65
PIN 42p. N!_205 . N!_206 . N!_207 . N!_ZlO .
Cirrus02 3m Volldosi. Cirrus02 4-6m Varioget. Cirrus02 4-6m Volldosi. Cirrus02 4-6m Hydraulik

1 12V L 12V L 12V L 12V L
2 Schardruck Schardruck Schardruck -
3 oo oo oo R
4 Sensor-Dosierklappe Vario Richtung Sensor-Dosierklappe -
5 11-Striegeldruck 8-Klappzylinder
6 14-Scharaushub 14-Scharaushub 14-Scharaushub 9-Klappzylinder
7 FG +/-re FG +/-re FG +/-re 10-Scheibenfeld
8 FG -I+re FG -I+re FG -I+re 11-Striegeldruck
9 FG +/-li FG +/- i 13-Scheibenfeld
10 FG -/+ i FG -/+ i
11 Vario +/- 15-Spurlockerer blockieren
12 ---- Vario -1+ ---- 16-Spurlockerer
13 - - - -
14 12VE 12V E 12VE 12V E
15 Motor Volld.re. - - Motor Volld.re. - ----
16 Vario 0 Sensor ---- Sensor Scharrahmen
17 Ségassemﬁ?%%sel Bruicke Sagassenwechsel Sagassenwechsel Briicke zu30
18 Fullstand Fullstand Fullstand Sensor Klapprahmen
19 1-Fahrwerk 1-Fahrwerk 1-Fahrwerk 34-Scheibenfeld Freigabe
20 2-Spornrad 2-Spornrad 2-Spornrad 35-Scheibenfeld Freigabe
21 3-Spuranrei3er Li 3-Spuranreifder Li 3-Spuranreifder Li 40-Freigabe
22 4-Spuranrei3er Re 4-Spuranrei3er Re 4-Spuranrei3er Re 41-Scharrahmen
23 5 VAM re. 5 VAM re. 5 VAM re. 42-Scharrahmen
24 VAM li VAM li
25 6-SpuranreiRer blockieren | 6-Spuranrei3er blockieren 6-Spuranreif3er blockieren ----
28 ---- ---- Motor Volld.li.- -
29 12V- 12V- 12V- 12V-
30 ArbeitsteZILuln;; Briicke Sawelle re. Arbeitstellung Briicke zu 17 -
32 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor
33 OV E OV E OV E OV E
34 ---- Sawelle i Imp. Motor Volld. Ii. ----
35 Imp. Motor Volld. re. Vario Imp. Imp. Motor Volld. re. -
36 UPM UPM UPM -—--
37 ha ha ha Sensor Scheibenfeld
38 FGre FGre FGre ----
39 - FG li FG li -
41
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (auf3er Activ), Citan

Rechner NIO73 NIO73 NI065 NIO73
PIN 42p. (N:|er23502 8-9m Varioget. 2:_((2[]05902 8-9m Volldosi. ('\“f:_rrzulsloz 8-9m Hydraulik Citan Varioget. (vorne)
1 12V L 12V L 12V L
2 Schardruck Schardruck ---- Schardruck
3 oo e oo
4 Vario Richtung Sensor-Dosierklappe - Saat.-Motor Richtung
5 - - 8-Klappzylinder Teilbreiten-Magnet (r)
6 14-Scharaushub 14-Scharaushub 9-Klappzylinder Teilbreiten-Magnet (1)
7 FG +/-re FG +/-re 10-Scheibenfeld Fahrgassen - Motor (r) +/-
8 FG -I+re FG -I+re 11-Striegeldruck Fahrgassen - Motor (r) -1+
9 FG +/- li FG +/-li 13-Scheibenfeld Fahrgassen - Motor () Doppel. +/-
10 FG -/+ i FG -/+ i - Fahrgassen - Motor (I) Doppel. -/+
11 Vario +/- - 15-Spurlockerer blockieren Saatmengen-Motor +/-
12 Vario -/+ - 16-Spurlockerer Saatmengen-Motor -/+
13 - ---- - Scheinwerfer
14 12V E 12V E 12V E
15 Motor Volld.re. - -
16 Vario 0 Sensor Sensor Scharrahmen 0-Sensor
17 Ségassenwechsel Ségassenwechsel Ségassenwechselsensor
18 Fillstand Fillstand Sensor Klapprahmen AMFUME-Sensor (1)
19 1-Fahrwerk 1-Fahrwerk 34-Scheibenfeld Freigabe
20 2-Spornrad 2-Spornrad 35-Scheibenfeld Freigabe
21 3-Spuranreif3er Li 3-Spuranreif3er Li 40-Freigabe VAM - Motor +/-(r)
22 4-Spuranrei3er Re 4-Spuranrei3er Re 41-Scharrahmen VAM - Motor (r)
23 5 VAM re. 5 VAM re. 42-Scharrahmen VAM - Motor Doppel +/- (1)
24 VAM li VAM li ---- VAM - Motor Doppel -/+ (I)
25 6-Spuranreif3er blockieren | 6-Spuranreif3er blockieren - Scheinwerfer
26 - - - Scheinwerfer
27 ---- - ---- Scheinwerfer
28 - Motor Volld. li.- -
29 12V- 12V- 12V- 12VL
30 Sawelle re. Arbeitstellung - Teilbreiten-Sensor (r) 0. Sawelle (r)
31 - -—-- -
32 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor 12V_Sensor
33 OV E OV E OV E OV_E
34 Séawelle i Imp. Motor Volld. li. - Teilbreiten-Sensor (I) 0. Sawelle (I)
35 Vario Imp. Imp. Motor Volld. re. - Saat.-Motor Impulse
36 UPM UPM UPM-Sensor
37 ha ha Sensor Scheibenfeld ha-Sensor
38 FGre FGre - Fahrgassen-Sensor (r)
39 FG li FG i ---- Fahrgassen-Sensor (1)
40 L L L Sensor-VAM zur Uberwachung
Doppel
41 — — — Sensor-VAM zur Uberwachung
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ D9, AD-P, Cirrus (aulRer Activ), Citan

Rechner NI065 NIO73 NIO73 NI065
PIN 42p. Citan Varioget. Hydraulik (hin- N!_222 ) N!_223 ) N!_221 .
ten) Citan 9-12m Varioget. Citan 9-12m Volldosi. Citan 9-12m Hydraulik
1 12V L 12V L 12V L
2 ---- Schardruck Schardruck -
3 —- — —-
4 Vario Richtung Sensor-Dosierklappe -
5 - ---- 10-Klappenl
6 Ventil 19, Klappen Spuranreisser - ---- ----
7 FG +/-re FG +/-re 11-Klappen2
8 FG -/+re FG -I+re
9 Ventil 1, Aushub FG +/- li FG +/- li 1-Aushub
10 Ventil 2, Spornrad FG -/+ i FG -/+ i 22-SpornradSperren
11 Ventil 23, Sicherheitsventil Vario +/- - ----
12 Vario -+
13 -
14 12VE 12VE 12V E
15 Ventil 20, Klappen Spuranreisser - Motor Volld.re.- -
16 Klapp-Sensor-Spuranreisser, R Vario 0 Sensor
17 Poti Faltrahmen (links)*15) Ségassenwechsel Ségassenwechsel Briicke zu 30
18 Poti Faltrahmen (rechts) Fillstand Fllstand Sensor Aushub
19
20 Ventil 15 - . ----
21 Ventil 16 - - -
22 Ventil 3, Spuranreisser L e - 3-Spuranreif3er li.
23 Ventil 4, Spuranreisser R - ---- 4-Spuranreil3er re.
24 Ventil 5, VAM 7-VAM li.
25 Ventil 6, Schlamm -—-- -—-- 8-VAM re.
26 Ventil 17, Faltrahmen - - 5-Parken li.
27 Ventil 18, Faltrahmen - - 6-Parken re.
28 Ventil 21, Spurlockerer - Motor Volld.li.- -—--
29 12VL 12V- 12V- 12V-
30 Sawelle re Arbeitstellung Briicke zu 17 -
31 - - -—--
32 12V_Sensor 12V Sensor 12V Sensor 12V Sensor
33 OV_E OV E OV E OV E
34 Sensor- Spuranreisser (r) Sawelle li Imp. Motor Volld.li. -
35 Vario Imp. Imp. Motor Volld.re. -
36 UPM UPM ————
37 ha ha ----
38 FGre FGre -
39 FG li FG li
40 Poti hochfahren ---- ---- -
41 Klapp-Sensor-Spuranreisser, L - ---- -
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON" EDX

Belegungsplan AMATRON+ EDX

Rechner NI069 NIO69 NIO90
PIN 42p. NL267 ) NL273 . NL268 .
Kabelb. EDX 3m-6m Basis Kabelb. EDX-T 9m Basis Kabelb. EDX-T 9m-12m Hydraulik
1 12VL 12VL 12VL
2 - - Fillstand Diinger
3 LIN-Bus LIN-Bus -
4 Strommessung Strommessung Vario Richtung
5) VAM links VAM links VAM links
6 VAM rechts VAM rechts VAM rechts
7 Druckverstellung Saschare +/- Druckverstellung Saschare +/- -
8 Druckverstellung Séschare +/- Druckverstellung Saschare +/-
9 - Druckverstellung Diingerschare +/- -
10 - Druckverstellung Diingerschare +/- -
11 - - Vario +/-
12 ---- Vario -/+
13 - ---- -—--
14
15 Volldosierermotor Saatgut Minus Volldosierermotor Saatgut Minus links
16 ---- - Vario 0 Sensor
17 Druck Dosierer Saatgut Druck Dosierer Saatgut links -
18 Drucksensor Séschar Drucksensor Séschar ----
19 ---- ---- Aushub sperren (Ventil (1))
20 - ---- Spornrad sperren (Ventil (2))
21 - - Spuranreisser links ausfahren (Ventil (3))
22 - - Spuranreisser rechts ausfahren (Ventil (4))
23 ---- ---- Spuranreisser links parken (Ventil (5))
24 Spuranreisser rechts parken (Ventil (6))
25 - ---- -—--
26 - ----
27 - - -
28 - Volldosierermotor Saatgut Minus rechts ----
29 12VL (Dosierer und LIN-Bus) 12VL (Dosierer und LIN-Bus) 12vVL
30 Arbeitsstellung digital / analog Arbeitsstellung digital / analog Sawelle re
31 Olniveau-Sensor Druck Dosierer Saatgut rechts Olniveau-Sensor
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 OV_E OV_E OV_E
34 Impulse Volldosierermotor Saatgut rechts Séawelle i
35 Impulse Volldosierermotor Saatgut Impulse Volldosierermotor Saatgut links Vario Imp.
36 Drehzahl Geblase Saatgut Sensor Drehzahl Geblase Saatgut Sensor Drehzahl Geblase Diingertannk
37 Radsensor ---- Radsensor
38 - Fullstand Saatgut rechts -
39 - Sensor Aushub Sensor Aushub Spornrad (Arbeitsstellung)
40 - Drucksensor Dungerschar -
41 Fillstand Saatgut links Fullstand Saatgut links -
42 ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ EDX

L

Rechner NI069 NI1090 NI1069 NI1090
PIN 42p. Eggg&)_ EDX.T 6m Basis m%?:ul'i(fbe'b' EDX-T6M | | 993 Kabelb. EDX 3m-6m Basis g;ixx Kabelb. EDX Front-
1 12VL 12VL 12VL 12VL
2 - Fillstand Dunger Flllstand Dunger -
3 LIN-Bus - LIN-Bus -
4 Strommessung Strommessung Strommessung Saat-Motor Richtung
5 VAM links VAM links VAM links VAM links
6 VAM rechts VAM rechts VAM rechts VAM rechts
7 Jl?lr_uckverstellung Saschare S Druckverstellung Saschare +/- S
8 Jl?/r_uckverstellung Saschare - Druckverstellung Saschare +/- -
9 SDCrLJ;Ir(;/iritellung Dlnger- - Druckverstellung Diingerschare +/- -
10 Ecrﬁgl:(\e/irftellung Dnger- Druckverstellung Dingerschare +/-
11 ---- ---- - Saatmengen-Motor +/-
12 ---- - ---- Saatmengen-Motor -/+
13 ---- ---- - Scheinwerfer
14 -
15 '\\/Aqlldosierermotor Setg Volldosierermotor Saatgut Minus
inus
16 ---- ---- ---- 0-Sensor
17 Druck Dosierer Saatgut - Druck Dosierer Saatgut -——-
18 Drucksensor Saschar - Drucksensor Séschar Fillstand Diinger
19 - Aushub sperren (Ventil (1)) - Spornrad sperren
21 - Spuranreisser links (Ventil L -
3)
22 Spuranreisser rechts
(Ventil (4))
28 - V(_)Ildosierermotor Diinger Volldosierermotor Dunger Minus -
Minus
29 éi\s/)'- (Dosierer und LIN- 12vL 12VL (Dosierer und LIN-Bus) 12vL
30 Arbeitsstellung digital / - Arbeitsstellung digital / analog Séawelle rechts
analog
31 - Olniveau-Sensor Olniveau-Sensor -
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 OoV_E OV_E OV_E oV_E
34 ---- :g:];:;l:? Volldosierermotor Impulse Volldosierermotor Dunger Séawelle links
35 gg%ﬁ Volldosierermotor e Impulse Volldosierermotor Saatgut Saat-Motor Impulse
s
37 - Radsensor Radsensor Radsensor
38 - gt[i?;eernsor Volidosierer Stopsensor Volldosierer Dunger -
40 Drucksensor Diingerschar - Drucksensor Dingerschar -
41 Fillstand Saatgut links - Fillstand Saatgut -
42 ovL ovL ovL ovL

20
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Belegungsplan AMATRON" Spritze ab 11.2007

Belegungsplan AMATRON+ Spritze ab 11.2007

Rechner NIO71 NIO71 NIO70 NIO70
NL115 NL124 NLO75 NLO054

PIN 42p. UF1 Hydraulik UF1 Hydraulik mit DC UF1 Armatur UF1 Vorwahlklappung
1 12VL 12VL 12VL 12VL
2 Ausg. Echo R - -
3 - Ausg. Echo L - ----
5 Klappen L *8) Klappen L *8) TB1 TB1
6 Anwinkeln L *8) Anwinkeln L *8) TB3 TB3
7 Heben/ Senken Heben/ Senken TB5 TB5
8 Verriegelung Pendel Verriegelung Pendel TB7 TB7
9 - - TB9 TB9 (Kantdise R)
10 ---- ---- TB11 (Kantduse R) Hydraulik 1 + 2
1 Bypass+ Bypass+
12 A - Ventil A - Ventil Druckverstellung + Druckverstellung +
13 Schaum L Schaum L
14 - - - o
15 TB+/- *10) TB+/- *10)
17 Poti Gestangeneigung gt Federpa_ket zu Maschine Poti Gestangeneigung

(hinten)
18 - - - -
19 Klappen R *8) Klappen R *8) TB2 TB2
20 Anwinkeln R *8) Anwinkeln R *8) TB4 TB4
21 Hyd. Neigungsverst. *8) Hyd. Neigungsverst. *8) TB6 TB6
22 - - TB8 TB8 (Kantdiuse L)
23 - - TB10 (Kantduse L) klappen links
24 ---- - klappen rechts
25 Bypass- Bypass-
26 B - Ventil B - Ventil Druckverstellung - Druckverstellung -
27 Schaum R Schaum R
28 - - Kompr. Schaum Kompr. Schaum
29 - - - -
30 - Neigungssensor Gestéange Poti Fullstand Poti Fullstand
31 - Poti Zugdse Druck analog *14) Druck analog *14)
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 ovV_E ovV_E ovV_E ovV_E
34 ---- ---- DurchfluBmesser 1 DurchfluBmesser 1
35 ---- ---- DurchfluBmesser 2 DurchfluBmesser 2
36 ---- Eing. Echo R Tank Control -
37 - Eing. Echo L - ----
38 L Poti Gestangeneigung L o
(vorne)

39 - - Pendel verriegelt Pendel verriegelt
40 Transportstellung L Transportstellung L
41 Transportstellung R Transportstellung R - ----
42 ovL ovL ovL ovL

Messbox
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Belegungsplan AMATRON+ Spritze ab 11.2007

L

Rechner NIO71 NIO71 NIO70 NIO70
PIN 42p. NL122 ) NLllG_ ) NL322 NL126
UG Hydraulik UF1 UG Hydraulik mit DC UG Armatur UG Vorwahlklappung
1 12VL 12VL 12VL 12VL
2 - Ausg. Echo R ---- -
3] ---- Ausg. Echo L ---- ----
4 —- — J— —
5 Klappen L *8) Klappen L *8) TB1 TB1
6 Anwinkeln L *8) Anwinkeln L *8) TB3 TB3
7 Heben/ Senken Heben/ Senken TB5 TB5
8 Verriegelung Pendel Verriegelung Pendel TB7 TB7
9 - - TB9 TB9 (Kantdiise R)
10 - - TB11 (Kantdlse R) Hydraulik 1 + 2
1 - i Bypass+ Bypass+
12 A - Ventil A - Ventil Druckverstellung + *8) Druckverstellung +
13 Deichsel L Deichsel L Schaum L Schaum L
14
15 TB+/- *10) TB+/- *10)
16
17 Poti Gestéangeneigung Pl Feder?ﬁﬁéﬁy ezl - Poti Gestangeneigung
18 Mittenstellung Mittenstellung - ----
19 Klappen R *8) Klappen R *8) TB2 TB2
20 Anwinkeln R *8) Anwinkeln R *8) TB4 TB4
21 Hyd. Neigungsverst. *8) Hyd. Neigungsverst. *8) TB6 TB6
22 TB8 TB8 (Kantduse L)
23 ---- - TB10 (Kantduse L) klappen links
24 - ---- klappen rechts
o5 - - Bypass- Bypass-
26 B - Ventil B - Ventil Druckverstellung - *8) Druckverstellung -
27 Deichsel R Deichsel R Schaum R Schaum R
28 Kompr. Schaum Kompr. Schaum
29
30 Neigungssensor *14) Neigungssensor Gestange Poti Fullstand Poti Fullstand
31 Poti Zugdse Poti Zugdse Druck analog Druck analog *14)
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 oV_E OV_E OV_E ovV_E
34 - - DurchfluBmesser 1 DurchfluBmesser 1
35 - - DurchfluBmesser 2 DurchfluBmesser 2
36 - Eing. Echo R Tank Control -
37 Eing. Echo L Radsensor Radsensor
38 - Poti Gestangeneigung (vorne) - -
39 - - Pendel verriegelt Pendel verriegelt
40 Transportstellung L Transportstellung L - -
41 Transportstellung R Transportstellung R - -
42 ovL ovL ovL ovL
22 Messbox BAG0103 11.11
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Belegungsplan AMATRON+ Spritze ab 11.2007

Rechner NIO71 NIO70 NIO70 NIO70
PIN 42p. NL430 / NLOOS NL429 NL434 NLO53
UX Hydraulik / Grund UX Armatur UX Armatur (AMAselsct) UX Vorwahlklappung

1 12VL 12VL 12VL 12VL
2 - Ausg. Echo R *14) Ausg. Echo R *14) -
3 - Ausg. Echo L *14) Ausg. Echo L *14) -
4 —- — J— J—
5 Klappen L *8) TB1 - TB1
6 Anwinkeln L *8) TB3 - TB3
7 Befullanschluss + TB5 - TB5
8 Verriegelung Pendel TB7 - TB7
9 Befiillanschluss - TB9 ---- TB9 (Kantdiise R)
10 Hubzylinder L, R TB11 - Hydraulik 1 + 2
11 Transportverriegel. Bypass+ Regelventil Ruckfluss+ Bypass+
12 A - Ventil Motor Regelventil + Motor Regelventil + Druckverstellung +
13 Deichsel L Schaum L Schaum L Schaum L
14
15 TB+/- *10) TB+/- *10)
16
17 Oldrucksensor Federung ol Gestéggeneigung Poti Gestangeneigung *20 Hang Poti *15)
18 Poti Achsschenkellenk. Neigungtsaizr;sor Ge- Neigungssensor Gesténge -
19 Klappen R *8) TB2 - TB2
20 Anwinkeln R *8) TB4 - TB4
21 Hyd. Neigungsverst. *8) TB6 - TB6
22 TB8 TB8 (Kantdiise L)
23 - TB10 - klappen links
24 ---- - . klappen rechts
25 Olspeicher-Ventil Bypass- Regelventil Ruckfluss - Bypass-
26 B - Ventil Motor Regelventil - Motor Regelventil - Druckverstellung -
27 Deichsel R Schaum R Schaum R Schaum R
28 --- Kompr. Schaum Kompr. Schaum Kompr. Schaum
29
30 Poti Fillstand - - Poti Fullstand
31 Poti Zugose Druck analog Druck analog Druck analog *14)
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 oV_E OV_E OV_E OV_E
34 Sensor Pumpe DurchfluBmesser 1 DurchfluBmesser 1 DurchfluBmesser 1
35 Windsensor DurchfluBmesser 2 DurchfluBmesser 2 DurchfluBmesser 2
36 Tank Control Eing. Echo R *14) Eing. Echo R *14) -
37 Radsensor Eing. Echo L *14) Eing. Echo L *14) Radsensor
38 Unterdrucksens. analog Neigusr::%issgrgcir Ma- Neigungssefzslor Maschine
39 Oldrucksensor (Al) Sens. Pendel verriegelt Sens. Pendel verriegelt Pendel verriegelt
40 Transportsensor L Transportsensor L
41 Transportsensor R Transportsensor R
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ Spritze ab 11.2007

nur bei Rechner mit 1x 16pol
Al = Rechner mit 1x 16pol / SI = Rechner mit 2x 16pol

*20: bei S-Gestange mit DC = Poti Federpaket zu Maschine (hinten)
*21: bei S-Gestange mit DC = Poti Gestangeneigung (vorne)
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Belegungsplan AMATRON+ ZA-M, ZG-B

Belegungsplan AMATRON® ZA-M, ZG-B

Rechner NIO31 NIO31 NIO31 NIO31
NLOO4 NLO13 NLOO08 NLO09

PIN 42p. ZA-M Tronic ZA-M Tronic ProfiS ZA-M Komfort / Hydro ZA-M Komfort / Hydro ProfiS
1 12VL 12VL 12VL 12VL
2 Clock (OUT) Clock (OUT)
3 Data In (OUT) Data In (OUT)
4 Ready (IN) Ready (IN)
5 Tellerdrehz.R Prop. Tellerdrehz.R Prop.
6
7 Dos.Motor R-1A Dos.Motor R-1A Dos.Motor R-1A Dos.Motor R-1A
8 Dos.Motor R-2A Dos.Motor R-2A Dos.Motor R-2A Dos.Motor R-2A
9 Dos.Motor L-1A Dos.Motor L-1A Dos.Motor L-1A Dos.Motor L-1A
10 Dos.Motor L-2A Dos.Motor L-2A Dos.Motor L-2A Dos.Motor L-2A
11 Schieber R EW Schieber R EW
12 2/3Wege-Ventil 2/3Wege-Ventil
13
14
15
16 Data out (IN) Data out (IN)
17 Arb.St. R Arb.St. R Arb.St. R Arb.St. R
18 Arb.St. L Arb.St. L Arb.St. L Arb.St. L

Tellerdrehz.L Prop. Tellerdrehz.L Prop.

19 Limiter EW Limiter EW
20
21 Dos.Motor R-1B Dos.Motor R-1B Dos.Motor R-1B Dos.Motor R-1B
22 Dos.Motor R-2B Dos.Motor R-2B Dos.Motor R-2B Dos.Motor R-2B
23 Dos.Motor L-1B Dos.Motor L-1B Dos.Motor L-1B Dos.Motor L-1B
24 Dos.Motor L-2B Dos.Motor L-2B Dos.Motor L-2B Dos.Motor L-2B
25 Schieber L EW Schieber L EW
26
27
28
29 12VL 12VL 12VL 12VL
30
31
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 OV_E OV_E OV_E OV_E
34 Imp.Dos.Motor R Imp.Dos.Motor R Imp.Dos.Motor R Imp.Dos.Motor R
35 Imp.Dos.Motor L Imp.Dos.Motor L Imp.Dos.Motor L Imp.Dos.Motor L
36 Tellerdrehz.L (DI) Tellerdrehz.L (DI)
37 Pos. Limiter Pos. Limiter Pos. Limiter Tellerdrehz.R (DI)
38 R/V Dos.Motor R R/V Dos.Motor R R/V Dos.Motor R R/V Dos.Motor R
39 R/V Dos.Motor L R/V Dos.Motor L R/V Dos.Motor L R/V Dos.Motor L
40
41
42 ovL ovL ovL ovL
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Belegungsplan AMATRON+ ZA-M, ZG-B

L

Rechner NIO31 NI031 NIO31 NI031
NL254 NL255
. . NLO16 NLO15
PIN 42p. ZA-M Komfort / Hydro (incl. ZA-M Komfort / Hydro ProfiS 7G-B PreciS ZG-B Drive
Plane) (incl. Plane)
1 12VL 12VL 12VL 12VL
2 Clock (OUT) Clock (OUT) Clock (OUT)
3 Data In (OUT) Data In (OUT) Data In (OUT)
4 Ready (IN) Ready (IN) Ready (IN)
5 Tellerdrehz.R Prop. Tellerdrehz.R Prop. Bandboden Prop. Bandboden Prop.
6 Ruhrwerk
7 Dos.Motor R-1A Dos.Motor R-1A Schieber Motor R-1A
8 Dos.Motor R-2A Dos.Motor R-2A Schieber Motor R-2A
9 Dos.Motor L-1A Dos.Motor L-1A Schieber Motor L-1A
10 Dos.Motor L-2A Dos.Motor L-2A Schieber Motor L-2A
11 Schieber R EW Schieber R EW Schieber R EW hyd. Schieber R
12 MV - A MV - A MV - A MV - A
13 Trail Tron A opt. Trail Tron A opt.
14
15
16 Data out (IN) Data out (IN) Data out (IN)
17 Arb.St. R Arb.St. R Arbeitsstellung R
18 Arb.St. L Arb.St. L Arbeitsstellung L
Tellerdrehz.L Prop. Tellerdrehz.L Prop. - -

19 Limiter EW Limiter EW Limiter EW Limiter EW
20 Plane DW Plane DW
21 Dos.Motor R-1B Dos.Motor R-1B Schieber Motor R-1B
22 Dos.Motor R-2B Dos.Motor R-2B Schieber Motor R-2B
23 Dos.Motor L-1B Dos.Motor L-1B Schieber Motor L-1B
24 Dos.Motor L-2B Dos.Motor L-2B Schieber Motor L-2B
25 Schieber L EW Schieber L EW Schieber L EW hyd. Schieber L
26 MV - B MV - B MV -B MV - B
27 Plane DW Plane DW Trail Tron B opt. Trail Tron B opt.
28
29 12VL 12VL 12VL 12VL
30 Kammer leer
31 Trail Tron Zugmaul (Al) Trail Tron Zugmaul (Al)
32 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor 12V_Sensor
33 OV_E OV_E OV_E OV_E
34 Imp.Dos.Motor R Imp.Dos.Motor R Imp.Dos.Motor R
35 Imp.Dos.Motor L Imp.Dos.Motor L Imp.Dos.Motor L
36 Tellerdrehz.L (DI) Tellerdrehz.L (DI) Kammer voll Drehzahl Bandboden
37 Pos. Limiter Tellerdrehz.R (DI) Geschwindigkeit X-Sens. Geschwindigkeit X-Sens.
38 R/V Dos.Motor R R/V Dos.Motor R R/V Dos.Motor R
39 R/V Dos.Motor L R/V Dos.Motor L R/V Dos.Motor L
40 Pos. Limiter Pos. Limiter
41 Mittenposition Mittenposition
42 ovL ovL ovL ovL
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Uberpriifen von Sensoren

7 Uberpriifen von Sensoren

An den Steckern der Sensoren sind 3 Pins vorhanden.

Pin 1 und 2 - Versorgungsspannung.

Pin 3 - Signalleitung.

Prifen der Versorgungsspannung:

Trennen Sie die Steckverbindung des Sensors.

Messen Sie die Spannung zwischen Pin 1 und Pin 2 am AMP-
Stecker.

Erforderliche Spannung je nach Entfernung zur Stromquelle
zwischen 10,5V und 13 V.

Ist dies nicht der Fall so ist die Versorgungsleitung unterbro-
chen.

Zur Eingrenzung des Fehlers die Versorgungsleitungen auf
Durchgang prufen.

Prifen der Signalleitung von analogem Sensor (Potentiometer,

Drucksensoren):

1. Ersetzen Sie einen Drucksensor durch ein Potentiometer.

2. Rufen Sie nun im Diagnosemeni den entsprechenden Sensor
auf. Hier sollte jetzt eine Spannung anliegen, die sich durch
Verdrehen des Potentiometers verandern sollte.

Um ein Potentiometer zu testen verandern Sie den Drehwinkel.
Der im Diagnosemeni Eingabe aufgefihrte Wert sollte sich jetzt
zwischen 0,5 Volt und 4,5 Volt bewegen.
— Ist dies nicht der Fall so ist die Signalleitung, im Kabelbaum oder
im Maschinenrechner defekt.
5. Zur Eingrenzung des Fehlers die Signalleitung in dem Kabel-

baum auf Durchgang prufen.

Prifen der Signalleitung von digitalen Sensoren:
(siehe verwendete Sensoren)

1.

Uberbriicken Sie Pin 1 und 3.

im Diagnosemenil Eingabe muss jetzt bei dem betreffenden
Sensor der Zustand 1 angezeigt werden.

Ist dies nicht der Fall so ist die Signalleitung, der Kabelbaum
oder der Maschinenrechner defekt.

Zur Eingrenzung des Fehlers die Signalleitung in dem Kabel-
baum auf Durchgang prifen.
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