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NIE MOZNA

niewygodne i zbyteczne czytanie i postepowanie
wedtug instruRgii  obstugi;  poniewaZ nie
wystarczy usfysze¢ od innych i zobaczy, Ze
maszyna jest dobra, Rupic jq i wierzyé w to, Ze od
teraz wszystko potoczy sig samo. UZytkRownik
wyrzqdzitby wtedy Rrzywde nie tylRo sobie, lecz
takze popefnitby blad, zrzucajgc wing za
niepowodzenie na maszyng zamiast na siebie
samego. Aby by¢ pewnym suRcesu, naleZy
wnikngé w sedno rzeczy wzglednie zapoznal sie
z przeznaczeniem Razdego z zespotow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcfi jest tego osiggnigcie.

Lepaip tlaguitz 1672, 0.0 54
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Dane identyfikacyjne
Dane identyfikacyjne

Prosimy wpisac tutaj dane identyfikacyjne maszyny. Dane
identyfikacyjne znajdg Panstwo na tabliczce znamionowe;j.

Numer identyfikacyjny maszyny:
(dziesigeciomiejscowy)

Typ: AMATRON 3

Producent-Adres

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de

Czesci zamienne-zamawianie

Listy czesci zamiennych znajdujg sie w portalu czesci zamiennych
pod adresem www.amazone.de.

Zamowienia nalezy kierowac do dealera AMAZONE.

Formalnosci dotyczace Instrukcji obstugi

Numer dokumentu: MG4166

Data utworzenia: 02.15

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2015
Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzadzanie wyciggow tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

L

Szanowni Klienci,

zdecydowali sie Panstwo na zakup wysokiej jakosci produktu z
bogatej palety wyrobéw AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH &
Co. KG. Dzigkujemy za Panstwa zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystgpity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamowionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujgce ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

W razie ewentualnych pytan lub problemoéw nalezy zapoznac¢ sie
z odpowiednim fragmentem niniejszej instrukcji obstugi lub
skontaktowac¢ sie z lokalnym serwisem partnerskim.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwato$¢ Panstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de
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Wskazowki dla uzytkownika

1 Wskazéwki dla uzytkownika

Rozdziat o0 wskazoéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

11 Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
. opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

. przechowywac jg do przysztych zastosowan.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

1.3 Stosowane opisy

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Czynnosci obstugowe i reakcje

Wypunktowania

Cyfry pozyciji w ilustracjach

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac podang kolejnos¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynnosc jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.

Przyktad:
1. Czynnos¢ obstugowa krok 1

— Reakcja maszyny na czynnos¢ obstugowg 1
2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;.

Przyktad:
o Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustrac;ji.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Ogolne wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogoblne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomos¢ podstawowych wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa
oraz przepisOw bezpieczenhstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
e  zawsze przechowywac w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujgcego!

2.1 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazdéwki dotyczgce bezpieczenstwa oznakowane sg trojkgtem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujace
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozgcego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

AN\

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utratg zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utratg zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowaé
lekkie lub $rednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie si¢ temu zapobiega¢.

B P

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegOlnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazowki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

AMATRON BAGO0094.6 02.15



Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2.2 Zasady bezpieczenstwa dot. aplikacji GPS

OSTRZEZENIE
Przegrody rozsiewajace rozsiewacza nawozu moga w trybie

automatycznym stanowi¢ potencjalne zagrozenie dla os6b
przebywajacych w obszarze roboczym.

Zagrozenie moze spowodowac¢ automatyczne otwarcie zasuw
zamykajgcych.

10 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Instrukcja montazu

3 Instrukcja montazu

0

Oprogramowanie jest przystosowane do anteny GPS zamontowane;j
na ciagniku, patrz str. 78.

. Urzgdzenie AMATRON 3 mozna podigczy¢ za pomoca
podstawowego wyposazenia ciggnika lub okablowania ISOBUS.

. Podstawowe wyposazenie ciggnika (konsola z rozdzielaczem)
musi by¢ zamontowane w kabinie, w polu widzenia i zasiegu
kierowcy tak, aby nie podlegato drganiom i zapewnito
przewodnictwo elektryczne.

— W punktach zamontowania usung¢ farbe tak, aby zapobiec
gromadzeniu sie fadunkow elektrycznych.

. Odlegtos¢ od radiostacji wzglednie anteny radiowej powinna
wynosi¢ co najmniej 1 m.

3.1 AMABUS

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Instrukcja montazu

3.2 ISOBUS / ISOBUS Light

,I_l_I_I_l_l_l_l_l_l_l_lh

Dla maszyn, ktére sg podtgczane do ciggnika ISOBUS
za pomocg okablowania ISOBUS Light:

o Funkcja ISOBUS terminala ciggnika musi zosta¢ wylgczona.

3.3 Podtaczanie drugiego terminala

= GPS-Switch
o0
o

= AMATRONZ
o

o
o
<
5

12 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Instrukcja montazu

34 Okablowanie oswietlenia zewnetrznego — swiatet drogowych i
symulacja ciagnika ECU

symulacja ciggnika ECU

Lightbar

GPS

AMATRON BAGO0094.6 02.15



Opis produktu

4

Opis produktu

L

Urzadzenie AMATRON 3, w zaleznos$ci od wyposazenia maszyny,
moze by¢ stosowane w dwdch trybach pracy:

. Jako terminal AMAZONE dla maszyn AMAZONE (AMABUS).

. Jako terminal ISOBUS dla wszystkich maszyn z wyposazeniem
ISOBUS (Certyfikat ISOBUS zgodnie z AEF 2013).

O

Podczas wigczania AMATRON 3 mozna wybraé tryb roboczy
ISOBUS lub AMAZONE AMATRON+.

W menu konfiguracji terminala mozna takze ustawi¢ standardowe
uruchamianie w trybie aplikacji.

4.1

4.2

Zastosowania AMATRON 3

Zastosowania kazdego komputera AMATRON 3:
. Obstuga maszyny (ISOBUS lub AMABUS)

. Konfiguracja terminalu

Opcjonalne zastosowania:
o GPS-Switch

e  GPS-Track

. Mapy GPS

e  GPS-Headland

e  TaskController (Zarzgdzanie zleceniami)

Aplikacja: ukiad sterowania maszyny

!

Obstuga maszyny AMAZONE i sterowanie nig patrz oddzielna
instrukcja obstugi

4.3

4.4

Zastosowanie konfiguracji terminala

W konfiguracji terminala mozna wprowadza¢ ustawienia, ktére
bezposrednio dotyczg terminala, patrz strona 25.

Zastosowanie kontrolera zadan (TaskController)

TaskController obejmuje zarzgdzanie zleceniami dla maszyn ISOBUS,
patrz strona 36 .

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.

14
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Opis produktu

4.5 Aplikacja: GPS

& Do aplikacji GPS potrzebny jest odbiornik GPS.

451 GPS-Switch (opcja)

Przy stosowaniu maszyn rolniczych nie mozna catkowicie wykluczyé
niewtasciwego dozowania przy wtgczaniu i wytgczaniu maszyn na
uwrociu i podczas jazdy brzegiem pola. Skutkiem jest naktadanie sie
na siebie rozprowadzanych srodkéw, co moze spowodowaé
uszkodzenie roslin, zbyt duzy odptyw do wéd powierzchniowych lub
zboze wylegte. Te niepozgdane zjawiska mozna wyeliminowac,
korzystajac z komputera GPS-Switch potgczonego z odbiornikiem
GPS.

Komputer GPS-Switch umozliwia przetgczanie w doktadnie
okreslonej pozycji na uwrociu, krawedziach pola lub objezdzaniu
przeszkod.

Uwzgledniana jest przy tym charakterystyka wysiegu, sekcji
szerokosci i rozsiewu danej maszyny.

Podczas pierwszego objazdu pola rejestrowane sg jego granice. Na
podstawie tych granic komputer GPS-Switch — w zaleznosci od
parametréw maszyny — okresla na jakiej pozycji w polu urzgdzenie
ma by¢ wtgczone lub wytgczone, lub kiedy zmieni¢ szerokos¢
robocza.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.
4.5.2 GPS-Track (opcja)

GPS-Track stuzy do prowadzenia sciezek na polu.
Ta aplikacja jest zintegrowana w GPS-Switch, patrz str. 86.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.

4.5.3 GPS Headland

Do stworzenia wirtualnego uwrocia.
Ta aplikacja jest zintegrowana w GPS-Switch, patrz str. 86.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.

454 Mapy GPS: importowanie kart zastosowan (opcja)

Pola, dla ktérych zostang zaimportowane karty zastosowan, zostang
poddane obrébce odpowiednio do zapisanych wartosci zadanych. Po
zaimportowaniu istnieje mozliwos$¢ dopasowania wartosci zadanych.

Ta aplikacja jest zintegrowana w GPS-Switch, patrz str. 86.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.
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Opis produktu
4.6 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od
stanu oprogramowania:

AMATRON 3 Wersja SW: V 01.06.00
& Wersje oprogramowania mozna wyswietli¢ w podmenu Diagnostyka
l terminala w Konfiguracji terminala.

4.7 Ztacze USB

Komputer GPS-Switch posiada ztagcze USB do wymiany danych z

pamiecig USB.
4.8 Tabliczka znamionowa i oznaczenie CE
Ponissze iustracie pokazu : .
tabliczki znarnionowe | cznakowania CE. | NN Z N EENAVE R
Na tabliczce znamionowej podane sa: Gertite~I dent-Hr .| (1) || |C€
(1) Numer identyfikacyjny maszyny Ty | (2) |
) Typ oazzoz |1l ERR LR R
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5 Obstuga terminalu AMATRON 3

Obstuga terminalu AMATRON 3

O

AMATRON 3 uruchamia sie zawsze w ostatnio uruchomionym trybie

pracy.

Rozwigzania alternatywne

. mozliwo$¢ ustawienia trybu pracy po wigczeniu.

o  ISO-VT (ISOBUS)

o  Terminal AMAZONE (AMABUS)

e  AMATRON 3 moze by¢ takze standardowo uruchamiany w

trybie roboczym, ktéry zostat wybrany w konfiguracji terminala.

511

Wybér aplikacji AMATRON 3

o  Aplikacja: uktad sterowania maszyny
e  Aplikacja: GPS-Switch i GPS-Track

o Konfiguracja terminalu

Wyboér aplikacji AMATRON 3

©

Uktad sterowania
maszyny

(menu gtéwne)

(menu gtéwne)

GPS

Konfiguracja terminalu

TaskController

................ ﬁ;\,_., ’
_— 3
............... na R
Sehlsgname: -wnbenannt- -
—_ A A ke
............ oy R &
& Setup
Po nacisnieciu przycisku przez 0426 DuA00D1 DODOCADOCES
3 sekundy wyswietlone zostanie menu Corti
do recznego wyboru aplikacii. ertilflzer
¢ 9 y P ) A o 4 Amazonen Werke H. Dreyer

0xA0 0xA00AB0002B9FFFFF

IS0OBUS-TC

0xF7 OxAO008Z000C400CEZ

GPS-SWitch

0x1C 0xA00017000C400CES

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Obstuga terminalu AMATRON 3
5.2 Opis przyciskow i pol funkcyjnych

Funkcje, ktére pokazane sg po prawej stronie
wyswietlacza na polach funkciji, sterowane sg
przez dwa rzedy przyciskéw umieszczonych po
prawej stronie wyswietlacza.

AMABUS

MATRORN]

e  Kwadratowe pole funkcyjne (A)
—  Przyciski (F1 — F4)

Pole funkcyjne podzielone po przekatnej:

. Pole funkcyjne na dole po prawej stronie

(B)
—  Przyciski (F1 — F4)
. Pole funkcyjne na gérze po lewej stronie (B)
—  Przyciski (F5 - F8)

ISOBUS

e  Kwadratowe pole funkcyjne (A)
—  Przyciski (F1 — F4)
e  Kwadratowe pole funkcyjne (B)
—  Przyciski (F5 — F8)

18 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Obstuga terminalu AMATRON 3

Wiacz / wytgcz

(AMATRON 3 nalezy do jazdy po drogach publicznych zawsze

wytgczag).

© ©

Przetgczanie miedzy aplikacjami

m
o
©

Powrét do poprzedniego widoku menu

Przetgczanie miedzy menu roboczym - menu gtéwnym

Przerwanie wprowadzania

w menu roboczym (przytrzymac przycisk min. 1 sekunde)

B
%

Przechodzenie do kolejnych stron menu
Diagnostyka GPS

Menu programowania wielofunkcyjnego uchwytu
Potwierdzenie masek alarmu ISOBUS

(w zaleznosci od aplikacii)

Kursor na wyswietlaczu w lewo

Kursor na wyswietlaczu w prawo

Przejecie wybranych cyfr i liter
Potwierdzenie alarmow krytycznych
100%-ilo$¢ w menu roboczym

Kursor na wys$wietlaczu do gory
Zwiekszanie zadanej dawki rozsiewu podczas pracy

eSS

Kursor na wyswietlaczu w dét
Zmniejszanie zgdanej dawki rozsiewu podczas pracy

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Obstuga terminalu AMATRON 3

5.2.1

Przycisk Shift

& W menu Praca sterowania maszyny potrzebny bedzie przycisk Shift.

Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie
przycisk Shift ' (1).

Jesli przycisk Shift jest aktywny, jest to
pokazywane na wys$wietlaczu.

Przy uruchomieniu przycisku Shift pojawiajg
sie kolejne pola funkcyjne i odpowiednio
zmienia sie przyporzgdkowanie przyciskow
funkcyjnych.

Shift 071

shift

= A,

oy

lw}

i

20
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Obstuga terminalu AMATRON 3

5.3 Wprowadzanie danych w terminalu

@ Do obstugi terminalu pojawiajg si¢ w
tej instrukcji pola funkcyjne -

l umieszczone tak, aby wyraznie AMATRON
oznaczy¢, ktérego z przyciskow
funkcyjnych nalezy w okreslonej
sytuacji uzyc.

Przyktad:

A

. Pole funkcyjne L2 % :

Opis w instrukcji obstugi:

_‘\ Wykonanie funkcji A.
Akcja:
Aby wykonaé funkcje A uzytkownik uruchamia

przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
F2.

5.3.1 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesli konieczne jest wprowadzenie tekstu i cyfr
do terminalu, pojawia sie menu wprowadzania.

6P
W dolnej czesci wyswietlacza wyswietla sie pole \

wyboru z literami lub cyframi, z ktérych tworzony
jest wiersz wprowadzania (1).

@, @ @ @ Wybdr liter i cyfr w

polu wyboru.

. @ Potwierdzenie wyboru.

. [ Przesunaé zaznaczenie w wierszu
wprowadzania w lewo.

QGWUERTZUIOPU
ASDFGHJKLOA
ByxcuBnm

. A Przesunaé zaznaczenie w wierszu
wprowadzania w prawo.

—
. Usung¢ w wierszu wprowadzania

125 ;

e

e |¥°  Cyfry wpolu wyboru

FT
. ! Litery w polu wyboru,

przetgczanie wielkie/mate litery

v’

. Po dokonaniu wpisu w linii
wprowadzania, zatwierdzi¢ go.

AMATRON BAGO0094.6 02.15 21



Obstuga terminalu AMATRON 3

5.3.2 Wprowadzanie cyfr

. + Wieksza cyfra

. ™ Mniejsza cyfra

albo

o @@ Wybdr miejsca dziesietnego

. @ @ Ustawianie wybranego

miejsca dziesietnego

& Wartos$ci graniczne dla wpisu zostang wyswietlone na prawo od
wpisanej wartosci:
l 30000
O@200
9]
i Aby wprowadzi¢ wartosci ujemne (np. GPSx) za pomoca @

@, ustawi¢ miejsca dziesietne na 0, a nastepnie za pomocg ™
wejs¢ w zakres ujemny.

5.3.3  Wybér opcji

1. @ / @ Ustawianie strzatki

wyboru (1).

2. @ Dokonanie wyboru

).

Maschinentyp auswihlen und mit
Eingabetaste bernehmen

22 AMATRON BAGO0094.6 02.15



5.3.4 Funkcja Toggle (przetaczania)

Wiaczanie/wytgczanie funkgciji:

. Nacisng¢ przycisk funkcyjny (2)

—  Funkcja wiacz (1).

° Ponownie nacisng¢ przycisk funkcyjny

—  Funkcja wyltacz.

Obstuga terminalu AMATRON 3

Funktion:

5.3.5 Wpisywanie danych w systemie ISOBUS, do konfiguracji terminala,

TaskController
(1) wpisywanie danych poprzez wybor wiersza
funkcyjnego.

(2) wpisywanie danych poprzez wybor szarego
pola funkcyjnego.

@ Potwierdzi¢ wybor

. @ Przeja¢ ustawienia

Dokona¢ wyboru

D XXXXXXXXXX

D XXXXXXXXXX @ l

(@) ]

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Uktad sterowania maszyny

6 Uktad sterowania maszyny

Przejs¢ do menu sterowania maszyny

6.1 Tryb pracy — terminal ISO-VT

Urzgdzenie AMATRON 3 mozna stosowac jako terminal ISOBUS,
gdy maszyny spetniajg odpowiednie warunki.

Nalezy réwniez przestrzegac instrukcji obstugi danego
oprogramowania ISOBUS do sterowania maszyna.

6.2 Tryb pracy — terminal AMAZONE

Nalezy réwniez przestrzega¢ instrukcji obstugi danego
oprogramowania AMABUS do sterowania maszyng.

24 AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Setup terminala

Setup terminala

Przej$¢ do menu Setup terminala

+

Przetaczenie dzien-noc

Konfiguracja ustawien terminala
(patrz strona 26)

Ciagnij ECU (patrz strona 27)

Przyporzadkowanie Aux-N, przypisywanie
funkcji do dowolnego wielofunkcyjnego
uchwytu (patrz strona 30)

Zarzadzanie licencjami (patrz strona 32)

Diagnostyka terminala (patrz strona 33)

Ustawienia przyciskéw przetgczajgcych
(patrz strona 34)

Konfiguracja aplikacji uruchamiajgcej
terminala
(patrz strona 34)

Konfiguracja trybu rownolegtego terminala
(patrz strona 35)

Menedzer programow terminala (patrz
strona 35)

| enminal kEinstellungen
o loonfigurieren

% Iraktor ECU

@ ALX N Belkgung

Z} Lizenz Management

m Temminal Diagnose

ﬁ Toggle-Button Enstellungen

Terminal Start-Applikation
konfigurieren

Terminal Parallelbetrieb
konfigurieren

il

liﬁ_l:' Terminal Programm-Manager

| =)

Z podmenu wstecz do konfiguracji terminala

AMATRON BAGO0094.6 02.15

25



Setup terminala

71 Ustawienia terminala

. Ustawienia jasnosci

. Ustawienia gtosnosci

. Ustawienia daty

. Ustawienia godziny

. Ustawienia strefy czasowe;j

. Ustawienia jezyka

. Ustawienia jednostki miary (tylko ISOBUS)

. Ustawienia formatu godziny

o Ustawienia separatora dziesietnego (tylko
ISOBUS)

o Ustawienia formatu daty

e  Szybko$c¢ transmisji ASD

e Numer UT ISOBUS (tylko ISOBUS)

— W przypadku korzystania z kilku terminali
do komputera AMATRON 3 nalezy
przypisa¢ numer identyfikacyjny

I lelligk=it

Lautstirke L...20

20

Datum: 2001 2027

Ulwzeit: 13:33

Zaizone -13...+12

Sprache

Dieutsch

m MabBeinheilen

Zeittormat

Dezimaltrennzeichen

Datumsformat

ASD DBAaudrate

ISOBUS-UT
number

24h

tmmjii

19200

26
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Setup terminala
7.2 Ciagnik ECU (symulowana)

ECU ciggnika ISOBUS przesyta dane ciggnika wymagane przez
maszyne.

W symulowanej ECU ciggnika mozna recznie wprowadzi¢ dane kilku
ciggnikow.

ECU ciggnika (symulowana) musi by¢ utworzona i aktywna:
o Dla wszystkich maszyn AMABUS

Maszyny AMABUS nie mogg przejmowac¢ zadnych danych
z ciggnika ISOBUS.

o Dla maszyn ISOBUS, jesli ciggnik ISOBUS nie jest dostepny.

Maszyny ISOBUS wymagajg ciggnika ISOBUS do przesytania
danych.

o Dla maszyn ISOBUS, jesli dane sprzegu ciggnika ISOBUS nie
bedg wykorzystywane.

Dane sprzegu (informacje o geometrii ciggnika) niezbedne do
wigczania GPS-Switch.

Do tego niezbedny jest osobny kabel przytgczeniowy, patrz

strona 13.
ECU ciggnika utworzona i aktywna - 58 TRACTOR 0
ECU ciggnika utworzona i nieaktywna - |g3 wako D

Wskazanie dostepnych ciggnikow:

&9 TRACTCR 10 O &
59 TRACTOR 1 —|
s TRAC 562 :| o

8
Wskazanie danych ciggnika: Traktor Name: TRAC 552
Gaschwindigkeits - Quelle: Radeansar
=)
el
OAY . . .
) Utworzenie dodatkowego ciggnika
EDIT
) Edytowanie wybranego ciggnika
) 82 Usuwanie wybranego ciggnika

AMATRON BAGO0094.6 02.15 27



Setup terminala

Tworzenie profilu nowego ciggnika lub edycja istniejacego

Wprowadzi¢ dowolng nazwe ciggnika

Wprowadzi¢ dane punktéw przeciecia
i potozenie odbiornika GPS.

Przesta¢ dane sprzegu.
Ustawienia predkosci

Ustawienia liczby obrotow WOM

Dane sprzegu

A: Potozenie odbiornika GPS wzgledem
srodka maszyny w kierunku poprzecznym-

0 po prawej — wartos¢ dodatnia
o  po lewej — warto$¢ ujemna

B: Potozenie odbiornika GPS wzgledem osi
tylnej w kierunku wzdtuznym

o  przed osig — warto$¢ dodatnia
o  za osig — warto$¢ ujemna

C: Potozenie ucha pociggowego / punktow
mocowania dzwigni dolnych wzgledem osi
tylnej w kierunku wzdtuznym

Iraktor Name: IHAC | OR_D

Koppeldaten

Koppeldaten Senden '\ //

Geschwindigkeits -
Elnsteluingen

Zapfwellen -
Einsteliungeon

Koppeldaten

A 0 cm

28
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Setup terminala

Ustawienia predkosci

L Wybrac¢ zrodto sygnatu predkosci. ®  Geschwindigkelts - Quells Rarsensor
) Wprowadzi¢ wartos¢ dla ,Liczba impulsow
na 100 m lub ®  Tinpulse poo 1000 200
) Ustali¢ warto$¢ dla ,Liczba impulséw na
100 m" ® Impulse auf 100m
elnfahren
Blar .
1. ® wheel based speed: 0.0 kmyh
2. Przejechac¢ 100 m na wprost i zatrzymaé
sie.
Sten
3.
—  Woyswietlana bedzie ustalona liczba
impulséw.
—  Woyswietla aktualng predkosé
Ustawienia liczby obrotéw WOM
o Wprowadzi¢ liczbe impulséw na obrot.
®  Inmpulse pro Umdrehung: 1

—  Wyswietli¢ aktualng liczbe obrotow WOM

Rear PTO output shaft

speed: 0.0 U/rmin

AMATRON BAGO0094.6 02.15 29
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7.3 Przyporzadkowanie Aux-N (ISOBUS)

© Jesli podtgczony jest wielofunkcyjny uchwyt z mozliwos$cig
l przypisania dowolnych funkgcji, funkcje maszyny ISOBUS mozna
przypisac¢ do przycisku wielofunkcyjnego uchwytu.

Przycisk i poziom
Wielofunkcyjny

Typ maszyny
uchwyt

Funkcja

Przypisywanie funkcji do przyciskow:

213

2
i

—  Wyswietlone zostanie aktualne 11
przyporzadkowanie przyciskow. (H\l (.‘L\ © .

1. @ Wybraé funkgje z listy funkcji. 11
Ry
_lﬁ—\_\_\ . .
@ Potwierdzenie wyboru. ) ﬁ < i .

2.
—  Woyswietlona zostanie lista przyciskéw. 14
3. Na wielofunkcyjnym uchwycie nacisngé =% € HES .
zgdany przycisk na wybranym poziomie et
(nie jest mozliwe przy wszystkich 14
wielofunkcyjnych uchwytach). B
yjny ytach) i P

— [ITTATTNTIITINNTNiTY
@ Funkcje mozna réwniez przypisac

do przyciskédw w menu L

i zatwierdzi¢ wyboér @

— Do wybranego przycisku zostata przypisana
zgdana funkcja.

. Usuwanie przypisania wszystkich
funkcji do przyciskow

P 4

. Usuwanie pojedynczego przypisania

)

. Powrot
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Setup terminala

OSTRZEZENIE
Wykonanie przypadkowych funkcji wskutek btednej obstugi

wielofunkcyjnym uchwytem z dowolnie przypisywanymi
funkcjami.

Po uruchomieniu komputera AMATRON 3 wyswietlone zostanie
przyporzadkowanie funkcji do podigczonego wielofunkcyjnego
uchwytu.

1. Doktadnie skontrolowa¢ funkcje przypisane do przyciskow.

2. Zatwierdzi¢ przypisanie funkcji do przyciskow.

o Przypisanie funkcji do przyciskdw mozna wys$wietli¢ na

komputerze AMATRON 3.

W celu wyswietlenia przypisania funkcji do przyciskéw na
poszczegoblnych poziomach, uaktywni¢ poziom na wielofunkcyjnym
uchwycie.

MFG |TI|™

2 || &

{ A=)

%!
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7.4

Zarzadzanie licencjami

Po nabyciu nowych licencji nalezy wybrac¢
opcje odblokowania odpowiedniego
zastosowania i wpisa¢ numer
dostarczonego klucza.

W przypadku wszystkich 50-godzinowych
wersji testowych pokazywany bedzie czas
pozostaty do wykorzystania.

GFS Switch  (37:59)
BUIRGIKIGZTHOGUFTR

]

GPS-Track  (50:00)
BUIRGIKIGZTHOGUIEG

[ ]

GPS Maps (48:04)

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGULSY
—0
Name: GPS-Switch
Code: BUIRGIKIGZTHOGUFTR
(T
Schlissel:
Status: deaktiviert
Restzeit: 37.59h

32
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7.5 Diagnostyka terminala

) Wersje oprogramowania

— W najwyzszym wierszu podana jest wersja @ Software Versionen
oprogramowania AMATRON 3.

W kolejnych wierszach podane sg
informacje o wersjach poszczegdélnych
modutéw oprogramowania.

e  zarzadzanie USB

Tutaj mozna obejrzeé i usungé dane L uss verwalung
zadania oraz pliki dziennika systemowego.
W takim przypadku dane nalezy uprzednio
zapisa¢ w pamieci USB. Ponadto
wyswietlana jest lista zrzutow ekranu.

) zarzadzanie zasobami

Tutaj wy$wietlane sg ekrany obstugi LR root verwalung
wszystkich wczytanych maszyn. W
przypadku gdy dana maszyna nie jest juz
potrzebna, dane mozna usunggé.

) reset urzadzenia
Reset GPS-Switch/Track: LR reset

Nastapi przywrdcenie wszystkich ustawien
w aplikacjach GPS. Utworzone maszyny
zostang usuniete.

Reset ustawien terminala AMATRON 3:

Zostang przywrécone wszystkie ustawienia
AMATRON 3 (jezyk itd.).

Ustawienia fabryczne:
Reset GPS-Switch/Track i AMATRON 3.

Nastgpi przywrécenie ustawien Amatron 3
ze wszystkimi jego aplikacjami.

. M Mozliwos¢ tworzenia zrzutow ekranu

W tym celu: ® ScreenShots aktivieren \/ 1

1. Wyswietli¢ zawarto$¢ ekranu, z ktérego ma
by¢ utworzony zrzut.

Jednoczesnie nacisng¢ przyciski @ @

— W pamieci USB zostanie utworzony katalog
ze zrzutami ekranu.

n

— Do tego katalogu przekopiowany zostanie
plik zawierajgcy zawarto$¢ ekrandw.

o Przeglad funkciji

. Functionality Ubersicht
o  Diagnostyka komputera roboczego LR runctonaity dbersic

o Ustawienia CanTrace
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7.6 Ustawienia przycisku przetaczania

Wybér aplikacji dostepnych za pomocg

przetgczania przyciskiem

& Jesli konfiguracja terminala (ustuga)

l zostanie wyii czona, po nacisnieciu

przycisku przez trzy sekundy,
mozna jg ponownie aktywowac.

E Setup
ISOBUS-TC
GPS-Switch

7.7 Uruchamianie terminala

. Uruchomi¢ terminal z menu rozruchowym

. Uruchomi¢ terminal w trybie AMABUS

. Uruchomi¢ terminal w trybie ISOBUS

ﬁ Terminal mit Boot-Ment(i starten

Terminal im Amatron+ - Modus
starten

Terminal im Isobus - Modus
starten

o OB

34
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7.8 Konfiguracja trybu réwnolegtego terminala
& Jesli sterowanie maszyny i aplikacja GPS muszg by¢ uruchamiane na
réznych terminalach, do kazdego terminala nalezy przypisac
l odpowiednig funkcije.
o Uruchomi¢ terminal jako AMATRON i GPS- Terminal als Amatron und GPS-
Switch ) [ Switch starten
e  Uruchomi¢ terminal jako AMATRON E Terminal als Amatron+ starten D
e Uruchomi¢ terminal jako GPS-Switch E Terminal als GPS-Switch starten D
7.9 Menedzer programéw terminala

) uruchomi¢ oswietlenie zewnetrzne — Swiatta

drogowe. ﬁ LightBar

Oswietlenie zewnetrzne — Swiatta drogowe
poditgczone jest miedzy wejsciem GPS na ﬂ ans GPS SGRI
terminalu a odbiornikiem GPS, patrz -
strona 13.

o Wybér sterownika GPS w zaleznosci od
odbiornika GPS

o Nieaktywna

o GPS_A100/101

o GPS_NovAtel

o GPS_SGR1

o GPS_STD (standardowo)

o Konfigurowanie odbiornika GPS, patrz strona 50.
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzagdzanie zleceniami

8

Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

Przejscie do menu TaskController

TaskController to aplikacja petnigca funkcje interfejsu miedzy
maszyng rolniczg a systemem zarzadzania gospodarstwem na
terminalu obstugowym.

TaskController pozwala na
. Dane gtéwne i zlecenia zostang zaimportowane.
. tworzenie danych podstawowych.

o tworzenie i edycje zlecen.

W tym miejscu nie mozna zmieniaé danych podstawowych
zaimportowanych z systemu zarzgdzania gospodarstwem.

Obstugiwane sg nastepujgce funkcje:
. Tworzenie zleceh w terminalu.

e  Zlecenia planowane, analizowane i edytowane za pomocg
mapowania pola.

. Przenoszenie kart aplikacji ze zlecenia na GPS-Switch.
o Przekazywanie zalecerh na komputer roboczy ISOBUS.

. Dokumentowanie przebiegu prac. Rodzaj dokumentowanych
danych zalezy od rodzaju komputera roboczego ISOBUS.

e  Zapisywanie wynikow pracy w celu ich opracowania za pomocg
oprogramowania komputerowego.

e  Zapisywanie petnych danych zwigzanych ze zleceniem.

Pamieé¢ USB
Pamie¢ USB peini dwa zadania:

. Stuzy do przekazywania danych pomiedzy mapowaniem pola a
terminalem.

. Stuzy jako pamie¢ zewnetrzna podczas prowadzenia prac.

W trakcie prowadzenia prac pamie¢ USB musi by¢ stale wtgczona.

Wskazanie Pamie¢ USB nie jest podigczona / Folder Task Data

nieutworzony:

W sktad aplikacji TaskController wchodzg

. zlecenia

o dane podstawowe

36
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

Auftrage

Do aktywnego zamdéwienia — gdy zamowienie .
JeSt i Stammdaten
uruchomione _

Do listy zaméwien — gdy zadne z zamdwienh nie
jest uruchomione.

R

D%eé
o W pamieci USB zostanie
utworzony katalog TaskData. Tutaj
umieszczane bedg dane dotyczace zlecen

ISO-XML pochodzgce z mapowania pola.

X

o Format pamieci USB, usuwanie
danych.
o  Ustawianie trybow kontrolera zadan
%
. Zapisac¢ dane w pamieci USB.
o Bezwzglednie zapisa¢ dane przed wyjeciem pamieci USB.
W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo utraty wszystkich

danych zwigzanych ze zleceniami.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzagdzanie zleceniami

8.1 Zlecenia

Lista zlecen:

Wyswietlone zostaja wszystkie zadania:

L)
Zlecenie uruchomione (zielony)
Zlecenie zakonhczone: . (czerwony)

Zlecenie nowe, puste: D (zotte)

Wyswietlone zostanag dane wybranego
zlecenia:

@ Po wybraniu zaznaczonego zlecenia

zlecenie mozna uruchomié¢ lub zakonczyé.

[

. Utworzenie nowego zlecenia
s

. Skopiowanie zlecenia

. é Powrot

Puste zlecenia mozna zmieniaé:

1. @ Otwieranie zaznaczonego zlecenia

EDIT
2. Edycja zlecenia

Uruchamianie nowego lub zakonczonego
zlecenia:

. B Uruchamianie zaznaczonego
Zlecenia, przed rozpoczeciem pracy.

=)

° Powrot

B kas 240 19.07.12

KAS 240 19.07.12

B xas 240 19.07.12 N
B 2008-12-01 20:06:58
9
KAS 240 18.07.12
## Bei Beckmann
& AEF A9IS Workshop,
QCh:04m:24s é)

2012-07-19 13:40:40

TSK267
B xas 240 19.07.12
g AEF FMIS Workshop,
i@ wallenhorst
& Montessori-Str.
oy Betriebs-AK 2,
“4 255 kg/ha
%5 Amazone Streuer r
Y Betriebs-AK 2,
'5 Cuengen mineral, Kreiselstreuer

(o
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

Uruchomione zlecenie:

“
) 50525 Wprowadzi¢ wartos¢ zadana.

— Karty zastosowanh zostang automatycznie
przypisane (GPS-Maps, ASD, zlecenie
z kartg zastosowan).

0 Uruchomione zlecenie z wartoscia zadana
| karta zastosowan mozna edytowac.

Auftrag401 |-|
Pflanzenschutz spritzen Tastfeld
df@“ Sollwerte, 162,68 Ifha _Wasser

- -

4 AMAZONE UF01

o H zakonczenie uruchomionego
Zlecenia
— Istnieje mozliwos$¢ ponownego
uruchomienia zlecenia juz ukoriczonego.
. Powrot
Stata warto$¢ zadana:
) Dla kazdego zlecenia wprowadzona musi by¢ wartos¢ zadana.

Zmienna warto$¢ zadana przez karte zastosowan:

o Zaimportowane zlecenia mogg zawiera¢ karte zastosowan.

o Karty zastosowan zaimportowane przez GPS-Maps mogg
zostaé przypisane do zlecenia.

) Za posrednictwem interfejsu ASD mozna przypisaé¢ wartosci
zadane do zlecenia.

Karta zastosowan bedzie wy$wietlana w GPS-Switch
i wykorzystywana do rejestrowania dawki zadane;j.

o @Wpisy w uruchomionym zleceniu

o Etapy prac

o  Ustawianie zadanej dawki
i przypisywanie do maszyny

o Klient

o  Gospodarstwo

o Pole

o  Odpowiedzialny pracownik
o  Ciagnik

o Kierowca

o Rodzaj prac

TSK-1

*44 250 kg/ha

i AEF FMIS Workshop,

‘ Wallenhorst

§ Bei Beckmann

iy Betriebs-AK 2,

% Amazone Tractor

‘I Betriebs-AK 2,

¥ Duengen mineral, Kreiselstreuer

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzagdzanie zleceniami

8.2

Dane podstawowe

W danych podstawowych zapisywane sa
nastepujace obiekty:

Wartosci zadane

Pola
Gospodarstwa
Klienci
Urzadzenia
Pracownik

Produkty

Patrz strona 41

Patrz. strona 42

& Obiekty mozna wys$wietla¢ osobno. Wprowadzanie zmian jest

l mozliwe.

@ Otwieranie zaznaczonego obiektu

#*

Q
[]

Q,

EDIT

)

Wyszukiwanie obiektu

Tworzenie nowego obiektu

Usuwanie obiektu

Edycja obiektu

Powro6t (zawsze powrét do strony

gtéwnej)

40
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

8.2.1 Wartosci zadane

) Mozna tworzy¢ pojedyncze warto$ci

zadane. 78.99 I/ha _Diinger Q,
. Zlecenia mogq zawierac karty zastosowan 3
ASD O

Wskazanie: cyfra, jednostka, medium X

162,68 kg/ha _Diinger D‘
o Wartosci zadane mozna importowac¢ przez
GPS-Maps

GPS-Maps (plik shape).

Wskazanie: GPS-Maps W GPS-Maps

o Wartos$ci zadane mozna udostepniaé za
posrednictwem interfejsu ASD.

Wskazanie: ASD

Wprowadzanie wartosci zadanych

\Wartos¢ |Jednostk| Medium

a
d'\-\.
agf 0.00--- ---
@ 0.00--- ---
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzagdzanie zleceniami

8.2.2 Wprowadzanie urzgdzen

Ustawienia geometrii urzadzen Amazone
. Maszyny AMABUS musza by¢ zalogowane.

. ISOBUS i AMABUS: pozostate maszyny
mogg by¢ zalogowane.

Urzgdzenia ISO-XML

o  Wszystkie maszyny przy ISOBUS logujg sie
tutaj automatycznie.

Ustawienia geometrii urzagdzen Amazone

. \/ Urzadzenie aktywne

. Urzadzenie nieaktywne

. Dodawanie nowego urzgdzenia
EDIT
. Zmiana ustawien istniejgcego
urzadzenia
o Usuwanie zaznaczonego urzadzenia
. Powrdt i zatwierdzanie aktywac;ji

nowego lub zmienionego urzgdzenia

Ariggone Gordle-eormel e
Einslellurgen

d*“_é’ TRO-HMI Gt

A
u
T 0.
bt Za-m 3001 [/
ET
# Edx 6000 []

Name: Za-m 3001

Maschinentyp: Streuer

Anz, Teilbreiten: & .
GFsx: 0 zs.i-'

GPSy: 0

42
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

Dodawanie lub zmiana urzadzenia

o Nazwa

e  Typ maszyny &  Name: AMA7ONF 00-22-26
ISOBUS: mozliwa tylko reczna maszyna.

o ilo$¢ sekcji szerokoci #  Maschinentyp: LY

) Standardowa pojedyncza sekcja szerokosci

e  Sekcje szerokosci 1, 2, ...(wprowadzié *  Anc Teilbreilen: 1
oddzielnie w przypadku réznicy w stosunku
do standardowej pojedynczej sekcji
szerokosci) # Standard Einzelteilbr.: 600.0 cm

j\fﬁ & TbHNr:1 600.0 cm
o —I; Wprowadzanie GPS x
GPS X1 s

Gerategeametrie
Wymiar GPS X1 opisuje odstep punktu

sprzezenia od zespotu dozujgcego. GPS X1: 1900 cm
) Opryskiwacz: odstep od dysz. Gs X 1050 cm
o Rozsiewacz nawozéw: odstep od srodka 2

tarcz rozsiewajgcych. I o
e  Siewnik: odstep od tylnej redlicy. H g .
GPS X2 ;

Wymiar GPS X1 opisuje odstep punktu
sprzezenia od osi.

Rozsiewacz nawozow (AMABUS):
Wartos¢ GPS X1 mozna zmieni¢ celem dostosowania punktu
wylgczania rozsiewacza hawozow.

Zmiana punktow wigczania na podstawie odstepu uwrocia, patrz
strona 59.
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

GPS X dla siewnikow

Przyktad:

Maszyna GPS X1 [cm] Maszyna GPS X1 [cm]
min. maks. min. maks.
9000-TC 815 6000 Activ 685
6000-2 170 6001 Activ 685
EDX | g000-TC 725 6002 Activ 685
6000-2C 170 3001 718
9000-T 815 Cirrus 4001 718
303 Special WS 224 236 6001 718
303 Special RoteC 210 221 3002 718
353 Special 224 236 4002 718
AD-P 403 Special 210 221 6002 718
303 Super RoteC 205 209 3003 588 703
303 Super RoteC+ 217 221 3003 compact 612 727
403 Super RoteC 205 209 Cirrus | 3503 612 727
403 Super RoteC+ 217 221 4003 612 727
649- 6003 -2 min. 612 727
6000 666-
682 (Standard) Cayena 6001 423 503
8000 771 6001-C 423 503
Citan 9500 771 12001 1107 | 1257
Condor
12000 921 15001 1107 1257
12001 955 PS RoteC 222
15001 1105 RoteC+ 234
Warto$¢ GPS X1 ustali¢ / wprowadzi¢ z najwyzszg doktadnoscig —
zwlaszcza w przypadku siewnikéw.
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzadzanie zleceniami

8.3 Praca z aplikacja TaskController lub bez

X

. Wigczanie / wytgczanie aplikacji TaskController

Kontroler moze dziata¢ w dwéch trybach.

. Z zarzagdzaniem zleceniami za posrednictwem aplikacji
TaskController

o  TaskController zachowuje petng funkcjonalnosé.

0 Przed rozpoczeciem pracy nalezy uruchomic zlecenie
w aplikacji TaskController.

. Bez zarzgdzania zleceniami za posrednictwem aplikacji
TaskController

o  Aktywne wewnetrzne zarzadzanie zleceniami maszyny

o  Tego trybu nalezy uzywac, gdy korzystanie z aplikacji
TaskController nie jest wymagane lub nie zostata ona
uaktywniona.

0 Mozliwos¢ korzystania z GPS-Switch bez aplikacji
TaskController.

o  Wyswietlana bedzie tylko podtaczona maszyna.

0 Mozliwosé wykonywania prac bez pamieci USB.

Sposoéb zmiany trybu kontrolera zadan:

2 %
& s
) /
Einstellungen 7y
\/ —
) z zarzadzaniem zleceniami przez
aplikacje TaskController
) bez zarzadzania zleceniami przez
aplikacje TaskController (wewnetrzne arbeitsmodus:
zarzadzanie zleceniami maszyny) \
v/ Auftragsverwaltung
q\
Bceear”
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Kontroler zadan (TaskController) — zarzagdzanie zleceniami

8.3.1 Maszyny z oprogramowaniem AMABUS i aplikacjg TaskController (ISO)

Korzystanie z aplikacji TaskController nie jest mozliwe
w nastepujgcych przypadkach:

. Siewniki z oprogramowaniem AMABUS V 6.04 i starszym, V
2.21 i starszym.

. Siewniki punktowe z oprogramowaniem AMABUS V 5.30
i starszym.

—  Menu danych podstawowych

& W przypadku oprogramowania ﬁ@* .
l AMABUS geometrie urzgdzen nalezy Urzadzenia

wprowadzié recznie w podmenu
Urzadzenia aplikacji TaskController.

Amazone Gerdte-Geometrle
Finstell nogen
. Ustawienia geometrii urzadzen

AMAZONE, patrz strona 42 ST 1S03M Gorfte

8.3.2 Maszyny bez aplikacji TaskController

& Zamiast aplikacji TaskController
wyswietlana jest maska do
l wprowadzania geometrii urzgdzen.

‘ Aktualna maszyna
I =
. Ustawienia geometrii urzadzen

AMAZONE, patrz strona 42

. Wigczanie / wytgczanie aplikacji

TaskController

TMV 01.03.19b
TCv01.03.12
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9 Przeglad aplikacja: GPS

Przeglad aplikacja: GPS

Przej$¢ do menu GPS.

9.1 Menu gtéwne

Do pracy z GPS-Switch niezbedne jest
wprowadzenie ponizszych danych.

Menu gtéwne pokazuje dane:

Zlecenie urUChomion_e Auftrag: Pflanzenschutz spritzen Testfeld
Alternatywny tryb pracy: Brak zarzgdzaniq Schlayclalen
Zleceniam Schlagname:
Maszyna w TaskController Maschinentvo: Spritze
(automatycznie przez ISOBUS lub tworzenie yp:Sp Info
przy AMABUS Arbeitsbreite: 21.00 m
Anzahl Teilbreiten: 42
_ Dane sprzegu ciggnikal | koppeldaten: Amazone Tractor .
(automatycznie przez ISOBUS lub wprowadzenie o
TECU symul.
Sehp
Artaribsnweni GPsiagnose
Menu gtéwne dzieli sie na podmenu, w ktérych
przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzi¢
wymagane dane.
o Menu Dane pola
o Informacje o aplikacjach
Selup
o Menu GPS-Switch
47
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Przeglad aplikacja: GPS

9.2

Menu robocze

L

Menu gtéwne

Menu Praca

Menu robocze GPS-Switch

Dane robocze z Menu robocze Uktad sterowania
maszyny

widok w zalezno$ci od wers;ji
oprogramowania

Dane robocze sg wy$wietlane tylko wtedy,
gdy kontrola sekcji i sterowanie maszyny
uruchomione sg na jednym terminalu.

o N |

llII

A m 01,03

M 12.6km/h W 41bar
o o ) “V> 2000
=5 12471 100%

48
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Wskazanie granicy pola w menu roboczym.

Przeglad aplikacja: GPS

N [Shift 0/
c@] -~ DEPS &
B.79 ha 18.8 n @ ..l!ﬁ
Wskazanie czesciowo obrobionego pola w menu
roboczym.
(tryb 2D)
——
L) 100%
1.58 ha 15.8 m [[au3
Wskazanie obrobionego uwrocia ze _ _ NS YE
wspomaganiem jazdy rownolegtej GPS-Track w SPPI 44 <K ‘
menu Praca.
(tryb 3D)
/ ‘\\ 5 "'1""
.-( Ay o
o 100% / § Bs w7
; / L
1.44 ha/ 18.8 m\\@\ .|'h/'
Wskazanie 3D, Karty zastosowan w menu Feldgrenze! 071
Praca. &

58 1rsha

100%

2. 22 ha
2.31 ha
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Przeglad aplikacja: GPS

9.3 Menu Diagnostyka GPS

® (D

l Menu gtéwne Diagnostyka GPS

GPS SGR1 vV 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

Wyswietlony zostanie odbiornik GPS wybrany
w menu Terminal Setup:

Przed ustawieniem:
e W podmenu Menedzer programu terminala (Terminal

Programm-Manager) ustawienia terminala (Terminal Setup)
wytgczyé opcje Oswietlenie zewnetrzne — Swiatta drogowe
(Lightbar), patrz strona 35.

. Podtgczy¢ odbiornik GPS bezposrednio do komputera
AMATRON 3 (usungc¢ oswietlenie zewnetrzne).

Odbiornik GPS A100 / A101, NovAtel

. Predkos¢ transmisji ustawi¢ na 19200,

(standardowy). o
Zmiana predkosci transmisiji: - _JBaudrate
% Satellit 1
1. " Ustawi¢ predkos¢ transmisji. % Satellit 2
2. Uruchomi¢ ponownie komputer = Korrektursignal
AMATRON 3.
3. L% | Zmieniona predkosé transmisji

zostanie przekazana do odbiornika GPS.

A100 / A101, NovAtel: ﬂ

. Ustawi¢ satelite 1: 120. AMAFOME

e  Ustawi¢ satelite 2: 126. GPS V01.01.22 b

. Ustawi¢ sygnat korekcji: EGNOS.
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Odbiornik GPS SGR1

Konfigurowanie odbywa sie automatycznie.
Chcac uzyskac wiekszg doktadnos¢ analizy

sygnatu, mozna zwiekszy¢ predkos¢ przesytania.

e  Wybrac¢ sygnat korekgji.
e  Wybrac¢ predkosc¢ przesytania danych.

—  Standardowa predkos$¢ przesytania danych

5Hz
—  Predko$c¢ przesytania danych 10 Hz
oK
) Zatwierdzi¢ predkos$¢ przesytania
danych.
O
. D Wskazanie danych GPS

Diagnostyka GPS wskazuje aktualne dane
sygnatu GPS i nieprzetworzone dane do
diagnostyki btedéw.

Przeglad aplikacja: GPS

Korrektursignal Egnos EU

Ausgaberate SHr

L]

]
..

Ausgaberate 10Hz W

o

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion —--

o

I

Geogr.Breite
Geogr.Lange

: 51.0891738 N
1 11.6816583 E

Qualitat . 02 DGPS
Anzahl : 08
Kurs : 50.00

Geschwindigkeit :0.00 km/h
Empfangsfrequenz :5 Hz

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,1.6,1
$GPGGA,085546.37,5105.95043,N,01140.899

$GPVTG,50.00,T,50.00,M,0.00,N,0.00,K

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Przeglad aplikacja: GPS

9.4 Hierarchia menu GPS-Switch

Esc

&

Menu robocze

o €9

Tryb
reczny/automatyc
zny

Ustal / Usun
granice pola

Jazda réwnolegta

Widok pola -
wieksze,
mniejsze, cate

Przeszkoda
Kompas
2D <->3D

Wyznacz/kalibruj
punkt
referencyjny

Konfiguracja
GPS-Switch
(ustawianie GPS-
Track)

) = Di
Menu gtéwne = lagnos-
tyka GPS
Esc
o
Informacja
KonRysuracja
Dane pola
GPS-Switch

=

o €=

Nowe
Pobierz
Zapisz
Eksport
Zoom

Wolne miejsce
w pamieci

Reorganizacja
pamieci

Stopien zachodzenia
Tolerancja zachodzenia
Odstep uwrocia

Tolerancja zachodzenia —
granica pola

Modelowanie maszyny
Rozpoznanie pol

Ostrzezenie akustyczne
o granicy pola

Czas wyprzedzenia

52

AMATRON BAGO0094.6 02.15




Przeglad aplikacja: GPS
9.5 Definicja parametréow GPS
GPS

Global Positioning System (satelitarny system lokalizujgcy)

DGPS

Differential GPS (r6znicowy system GPS)

System korekcji zwieksza doktadnos¢ do +/- 0,5 m
(0,02 m w przypadku RTK).

HDOP
Horizontal Dilution of Precision (wskaznik doktadnosci pozyciji)
9.6 Wymagania odnosnie do jakosci systemu GPS

Jakos¢ systemu GPS dla komputera GPS-Switch w zaleznosci od
parametréw GPS, DGPS i DOP.

Jakos¢ GPS
DGPS 0do6 dobra
(stan zadany)
HDOP 6 do 8 Srednia
DOP wiekszy niz 8 zta
GPS HDOP 0 do 6 Srednia
HDOP 6 do 8 zta
HDOP wigkszy niz 8 zta
Dobra jakosé:
o Praca w trybie automatycznym mozliwa:
Srednia jako$¢:
o Praca w trybie automatycznym mozliwa:
o Obrobiona powierzchnia jest pod$wietlona na zétto
Zta jakosc:
System GPS zbyt niedokfadny. Pole nie jest wyswietlane na
komputerze GPS-Switch. Tym samym obrobiona powierzchnia nie
jest zaznaczana, co z kolei uniemozliwia prace w trybie
automatycznym i ustalanie granicy pola.
Zta jakos¢ sygnatu systemu GPS lub btedy w dziataniu powoduja
zawsze automatyczne przetaczenie komputera GPS-Switch w
tryb reczny!

Przejscie w tryb reczny powoduje zawsze wytgczenie maszyny.

AMATRON BAGO0094.6 02.15 53



Uruchomienie

10 Uruchomienie

10.1 Pierwsze uruchomienie

& . Przy pierwszym uruchomieniu nowy odbiornik GPS potrzebuje
l kilku minut na inicjalizacje. Dopiero potem komputer GPS-
Switch otrzymuje sygnat.

. Przy kolejnych cyklach roboczych komputer GPS-Switch
otrzymuje sygnaty DGPS po uptywie ok. 30 sekund.

10.1.1 Podtaczanie do systemu GPS innych producentéw.

Jesli zamiast odbiornika GPS AMAZONE stosowany jest system GPS
innego producenta, w systemie GPS nalezy wprowadzi¢ nastepujgce
parametry:

. Dostepne musi by¢ ztgcze szeregowe, podtgczenie za pomoca
9-stykowego wtyku sub-D RS232

o  Predkos¢: 19.200 bd
o Dane: 8 bitow informacyjnych
0 Parzysto$¢: brak
0 Bit stopu: 1 bit stopu
(8N1)
. Pasujgce rekordy (protokotéw NMEA)

o rekordy GPGGA, GPVTG (w 5 Hz), GPGSA (z
czestotliwoscig 5 Hz lub 1 Hz)

. Musi by¢ dostepny sygnat korekcji (DGPS).

10.1.2 Stan podstawowy

@ Stan podstawowy to stan maszyny, w ktérym powinna znajdowac sie
l ona po wigczeniu i przed rozpoczeciem obstugi funkcji.

Po wigczeniu catego systemu znajduje sie on w trybie recznym!
Maszyna znajduje sie w stanie podstawowym.

Opryskiwacz:

. zawory sekcji szerokosci zamkniete

. wszystkie sekcje szerokosci domysinie wybrane
Rozsiewacz:

. tarcze rozsiewajgce wytgczone

. wszystkie sekcje szerokosci domysinie wybrane

. zasuwy zamkniete

54 AMATRON BAGO0094.6 02.15



L

Uruchomienie

10.2 Menu KonRysuracja GPS-Switch

Setup

- W menu giéwnym wybraé

Strona pierwsza | B o,0s]

Uberlappungsgrad: 100%

il Wprowadzi¢ stopien pokrycia, patrz Uberlappungstoleranz: 0cm
strona 57. -

) Wprowadzi¢ tolerancje pokrycia, patrz +
strona 58. Uberlappungstoleranz Feldgrenze: 0 cm

) Wprowadzi¢ tolerancje pokrycia dla granicy
pola, tylko dla opryskiwaczy polowych, patrz
strona 59.

E . Maschinenmodellierung: E
Przez modelowanie maszyny

o - - gezogene Maschine
symulowane sg rézne wiasciwosci | 0102 2
dotgczonego typu maszyny.

o  wylgczone (maszyna zawieszona na
TUZ)

o  maszyna zaczepiana

o  maszyna samojezdna

i
Strona druga o 02-03'

Akustische Feldgrenzenwarnung: ein 0/1

0/1 +
o Wigczanie lub wytaczanie Schlage erkennen (Umkreis): 5.0 km

akustycznego nadzorowania granic pola
przy przekroczeniu granicy pola.

. ,Poda¢ obwdd w km w polach, przy
tadowaniu.

) Przedwczesne wigczanie czasu +
wyprzedzenia sekcji szerokosci, tylko
w przypadku opryskiwacza i siewnika, patrz

Yorschauzeit Far Einschalten 600 ms

str. 60.
o . : +
* Opo;.nlone Wy*a(?zame czasu wyprzedzenia Yorschauzeit Fir Ausschalten 300 ms
sekcji szerokosci, tylko w przypadku P -

opryskiwacza i siewnika, patrz str. 60.
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Uruchomienie

iy
Strona trzecia

. Opryskiwacz polowy

Automatische Gerdtegeometrie  aus HEE/@

Automatyczne obnizenie belki wewnatrz Gerategeometrie einstellen
granicy pola.

Wprowadz czas w milisekundach.

Czas od momentu wigczenia opryskiwacza,
w ktérym opuszczona jest belka polowa.

Standard: 0 ms
Maksymalnie: 5000 ms 03403
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10.2.1 Stopien zachodzenia

Uruchomienie

Podczas pracy mozna zaznaczyé obszary sekcji,
ktére sg juz obrobione lub ktére nie majg by¢
obrabiane.

Stopien zachodzenia informuje, czy odpowiednia
sekcja szerokosci ma by¢ wigczona.

Stopien zachodzenia 0%:

—  kiedy tylko dojdzie do minimalnego
zachodzenia, odpowiednia sekcja
szeroko$ci jest wytgczana.

Stopien zachodzenia 50 %:

—  kiedy zachodzenie na sekcje szerokosci
wynosi 50%, wigczana jest sekcja
szerokosci.

Zalecenie dla rozsiewacza nawozu!

Stopien zachodzenia 100 % :

— dopiero w przypadku catkowitego
zachodzenia na sekcje szerokosci, sekcja
szerokosci jest wylgczana.

W przypadku opryskiwaczy i rozsiewacz
nawozu:

Na granicy lub w strefie bezpieczenstwa pracuje
sie zasadniczo przy stopniu zachodzenia 0%.

Tylko w przypadku siewnikéw:

Zalecany stopien zachodzenia: 100%.

Rys. 1
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Uruchomienie

10.2.2 Tolerancja zachodzenia

Podaje niewrazliwo$¢ zewnetrznej sekgji
szeroko$ci i zapobiega ciggtemu wtgczaniu
sekcji szerokosci przy minimalnym zachodzeniu.

Zakres nastawczy: od 0 do 50 cm.

Przykiad 1:
Stopien zachodzenia: 0 %

Tolerancja zachodzenia: 50 cm

Przykfad 2 :
Stopien zachodzenia: 100 %

Tolerancja zachodzenia: 50 cm

58
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10.2.3 Tolerancja zachodzenia — granica pola

Aby wyeliminowac ciggte wigczanie
zewnetrznych sekcji szerokosci na granicy,
mozna ustawi¢ osobng tolerancje zachodzenia
na granicy.

Ustawianie tolerancji zachodzenia na granicy.
o maksymalna 25 cm
o standardowa/zalecana 0 cm
Na wtasng odpowiedzialnos¢
(wskazowka ostrzegawcza przy
przestawianiu) uzytkownik moze

ustawi¢ te wartos¢ na maks. 25 cm
(potowa odstepu miedzy dyszami).

10.2.4 Odstep uwrocia

Rozsiewacz nawozow (AMABUS):

(V) Odstep na nawrotach ustala punkt
wigczania rozsiewacza nawozéw przy o
wjechaniu ze Sciezki technologicznej w pole UT;H (3"
(odlegtosé¢ od uwrocia do tarczy X
rozsiewajgce;j).

(1) Nawroty
(2) Pole

(3) Punkt wylgczania przy wjezdzie w nawrét
(zaleznie od GPS X1)

(4) Punkt wigczania przy wjezdzie w pole
(zaleznie od GPS X1 oraz V)

Patrz strona 92.

& Odstep V na nawrotach jest standardowo ustawiony na potowe
l szerokosci robocze;.

Przy szerokosci roboczej wiekszej, niz 30 m lub przy specjalnych
rodzajach nawozéw, moze by¢ konieczne dopasowanie.

Aby dopasowac punkty wigczania i wytgczania rozsiewacza
nawozéw, mozna manipulowac wartoscig GPS X1 oraz odstepem dla
nawrotow.

Punkt wigczania poprzez podanie wartosci odstepu dla nawrotow,
mozna ustawiac tylko przy prawidtowym punkcie wytgczania (GPS
X1).
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Uruchomienie

10.2.5 Wiaczanie/wylaczanie wyprzedzenia dla opryskiwaczy

© Nie dotyczy rozsiewaczy nawozow i opryskiwaczy ISOBUS!
l Tylko w przypadku siewnikéw i opryskiwaczy AMABUS!

pola.

0

Czas wyprzedzenia stuzy do ustawiania trybu ciagtej obrébki

Przy przejsciu z powierzchni nieobrobionej na powierzchnie

obrobiona.

o Przy przejsciu z powierzchni obrobionej na powierzchnie
nieobrobiong.

o Wielkos$¢ zachodzenia / rozdziatu zalezy miedzy innymi od

predkosci jazdy.

) Wyprzedzenie jest wartoscig czasowg w milisekundach.

o Dtuzsze czasy wyprzedzenia i wysokie predkosci mogg
doprowadzi¢ do niepozadanej charakterystyki przetgczen.

Optymalna obrébka pola

" v

(1) Uwrocie / obrobione pole

(2) Ciagta obrébka pola bez zachodzenia

Zachodzenie obrobionych powierzchni

Czas wyprzedzenia dla wytgczania

pidmn v
T—‘F

(A) Diugosé zachodzenia

. Wytgczanie — wjazd na obrobiong
powierzchnie:

o  Opryskiwacz: skroci¢ czas
wyprzedzenia.

o  Siewnik: wydluzyé czas wyprzedzenia.

Czas wyprzedzenia dla wigczania

v
-

Wigczanie — wyjazd z obrobionej
powierzchni:

o  Opryskiwacz: skroci¢ czas
wyprzedzenia.

o  Siewnik: skréci¢ czas wyprzedzenia.

60
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Nieobrobiony obszar

Uruchomienie

Czas wyprzedzenia dla wytgczania

ﬂh%
T—‘F

Czas wyprzedzenia dla wtgczania

BL
b

(B) Diugosé nieobrobionego obszaru

. Wyltgczanie — wjazd na obrobiong
powierzchnie:

o  Opryskiwacz: wydtuzy¢ czas
wyprzedzenia.

o  Siewnik: skréci¢ czas wyprzedzenia.

Wigczanie — wyjazd z obrobionej
powierzchni:

o  Opryskiwacz: wydtuzy¢ czas
wyprzedzenia.

o  Siewnik: wydluzy¢ czas wyprzedzenia.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Uruchomienie

Zalecane czasy wyprzedzenia — technika siewna

L

Czas wyprzedzenia

dia Zboze kg / ha Rzepak kg / ha Nawéz kg / ha
[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Wiaczanie 2500 2400 2800 2600 - -
3m Wylacz 2600 2800 2400 3000 - -
Wiaczanie 3500 3400 3900 3400 4000 3800
AVANT 4000
Wyltacz 3600 3800 4300 4800 3900 4300
AVANT 5000 Wiaczanie 3800 3600 4100 3700 3900 3800
Wyltacz 4400 5000 4000 4300 4300 4700
Wiaczanie 3600 4000 5000 4900 4300 3900
AVANT 6000
Wyltacz 4600 4700 6500 6200 5100 5200
Wiaczanie 2900 2700 3000 2400 - -
CAYENA 6001
Wylacz 3100 3500 2800 3200 - -
Wiaczanie 2300 2100 1900 2300 2600 2600
CAYENA 6001-C
Wylacz 2600 2700 1400 2600 2700 3000
Cirrus 3001 Wiaczanie 3000 2700 2900 2500 - -
Special Wylacz | 3400 3200 2900 3000 - -
Cirrus 3001 Wiaczanie 3000 2600 2400 2600 = =
Compact Wyltacz 2900 2900 1800 2600 = =
Wiaczanie 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C
Wyltacz 2600 2800 1900 2200 3000 3300
Wiaczanie 2600 2500 2800 2600 = =
Cirrus 4002
Wyltacz 2900 3100 2800 2900 = =
Wiaczanie 2800 2600 2900 2700 - -
Cirrus 6002
Wylacz 3400 3600 3400 3800 - -
Wiaczanie 3800 3500 3800 3400 = =
Cirrus 6003-2
Wylacz 3800 3700 3600 3700 = =
Wiaczanie 2500 2300 3000 2700 2700 2700
Cirrus 6003-2C
Wylacz 2800 2900 3100 3600 3400 3500
Wiaczanie 2600 2300 2700 2400 = =
Citan 6000
Wyltacz 2800 3100 2500 2800 = =
Wiaczanie 3200 3100 2000 2000 - -
Citan 12000
Wyltacz 3600 3700 1600 1600 - -

EDX: Section Contro

| zatgcza kompletne

oddzielanie lub pojedynczy rzad.

Rozdzielanie Wiaczanie 1200
EDX Wylacz 200
Wylaczanie Wiaczanie 1160
poszczegobinych

rzedéw EDX Wytacz 600

Podane warto$ci sg warto$ciami zalecanymi, nalezy je kazdorazowo

zweryfikowac.
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Czasy korekty dla czaséw wyprzedzania w przypadku zachodzenia, nieobrobionych

powierzchni
Dlugos$¢ zachodzenia (A) / diugos¢ nieobrobionej powierzchni (B)
0,5m 1,0 m 1,5m 2,0 m 2,5m 3,0m

5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms

6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms

7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms

3 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
% = 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
“é’ g 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
s 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
o 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms

14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms

15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

& Czasy korekty dla niewyszczegdlnionych predkosci i odstepow (A, B)

Czasy korekty dla czaséw wyprzedzenia [ms] =

mozna interpolowac / ekstrapolowac lub oblicza¢ za pomoca
nastepujgcej formuty:

Dtugos¢ [m]
Predkos¢ jazdy [km/h]

X 3600

Na czas wyprzedzenia przy wigczaniu i wytgczaniu w uktadach
siewnikowych wptyw majg nastepujgce czynniki:

czas transportu w zaleznosci od

o  rodzaju wysiewanego materiatu
o  odcinka transportu

o liczby obrotéw dmuchawy
sposoéb jazdy w zaleznosci od

o  predkosci

0 przyspieszenia

o  hamowania

doktadnosé GPS w zalezno$ci od

o  sygnatu korekgji

o  Szybko$c¢ aktualizacji odbiornika GPS

O

Dla precyzyjnego przetgczania na nawrotach — zwtaszcza w
przypadku siewnikéw — nalezy koniecznie przestrzegac
nastepujgcych zalecen:

Doktadnos¢ RTK odbiornika GPS (szybkos$¢ aktualizaciji min
5 Hz)

Réwnomierna predkos¢ przy wjezdzaniu w nawrét / wyjezdzaniu
z nawrotu

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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10.3 Menu Dane pola

Schlagdaten

- W menu gtéwnym wybraé
Seite eins Ijﬂ owal Amazone Feld0S .
MU Ladan

. nowa rejestracja pola.

— Biaty wyswietlacz oznacza gotowosc¢ do Speichem
nowej rejestracji pola. Troport
Nazwa pola: -brak nazwy-.

Expont
& Przy zapisywaniu pola nadawana jest
nazwa pola.
H.49 ha ooz
Laden

o Weczytaé atrybuty pola przed
rozpoczeciem pracy z pamieci USB
Spelcham|

. [ zapisywanie pola po pracy w pamieci
USB.

— Poda¢ nazwe.
) D-at_en
impetizrzn

. Zaimportowac pliki Shape z pamieci
USB, patrz strona 67.

Exgpornt

. eksport pliku pola w formacie Shape
(shp) do dalszego wykorzystania na
komputerze PC.

Strona 2 | (¥ 002 Amazone Feld05 @l

2

. powigekszanie widoku pola

zmniejszanie widoku pola

Freier

. centrowanie lokalizacji Speicher
o wyswietlanie wolnego miejsca w Speicher
pami ci USB. 8.49 ha IZI2.I'I:I_2 teaty,

optymalizacja pamieci USB, jesli
dostepne miejsce nie jest wystarczajgce.

© Po 50 cyklach zapisywania
przeprowadzana jest automatyczna
l optymalizacja pamiegci.
—  Potwierdzi¢ komunikat na
wyswietlaczu.
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10.3.1

Dostepna jest mozliwosé wyswietlenia
nastepujgcych danych pola:

Granica pola na poczatku obrébki pola.

Obrobiona powierzchnia (granica pola z

obrobiong czescig pola), jesli praca zostata

przerwana i jest teraz kontynuowana.
Slady przejazdu do funkcji GPS-Track
Przeszkody

Strefy wytgczenia

Karty zastosowan

Uwrocie

Dane pola, ktérych nie mozna wywotac,

wyswietlane sg na szaro.

Podtgczy¢ pamie¢ USB.

Laden
wywota¢ podmenu Pobierz.

la Mein
/ Zapisa¢ aktualng
powierzchnie.

Pobieranie/usuwanie danych pola

Uruchomienie

Soll die aktuelle Aufnahme
gespeichert werden?

Mein

Ja

Urnkreis Amazone_Feld... Larden
o Pokazywane bedg tylko pola z Amazone_Feldo1
ustawionym obwodem, patrz strona Amazone Feldn?
55. - Suchen
Amazone_FeldD3
0 Pokaz wszystkie pola. Amazone_Feld0s .
@ , @ wybra¢ odpowiednie
pole lub
Loeschen
Suchen
po wprowadzeniu fragmentu tekstu
wyszukacé pole.
Laden
potwierdzenie wyboru.
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6.

®

@ , @ Zaznaczy¢ osobno

zadane atrybuty pola.

@ Wybraé atrybuty pola.

Nie mozna wybiera¢ wyszarzonych
atrybutéw pola.

oK

Wczytaé atrybuty

Wybrane pole wyswietla sie na
wyswietlaczu.

I
powrét do menu gtéwnego.

Loeschen

usuwanie pola z pamieci USB.

@ @ Zaznaczy¢ osobno

zgdane a£rybuty pola.

la Mein
/ betatigen.

@Feldgrenze

[«/ILeitspuren
DHindernisse

lecarbeitete Flache

@Ausschlusszunen

QK

Amazone_Feld...
Amazone_ Feld01
Amazone_Feld02
Amazone_Feld03

Amazone_Feldos

Amazone_Feldn4

Laden

Suchen

Urikreis

Loeschen
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10.3.2 Import plikow Shape

1. Podtaczy¢ pamie¢ USB. Typ
Feldgrenze Tmport
Import Ausschlusszanen
Wyswietli¢ podmenu Importuj dane. Applikationskarten
3. , Wybra¢ polecenie
Wybierz zgdane zasoby.
Impor
4. Potwierdzi¢ wybor
5.@ , @ Wybra¢ folder, w ktérym
znajduje sie plik Shape. Laden
R @ Zmiana folderu YWpplicationmaps Al
\.. Jeden poziom folderow nizej \DaTa
\ iom folderd . \Exclusion Zones
xxx Jeden poziom folderow wyzej \Hindernisse
Fy \Leitspuren
6. Plik Shape zapisywany jest do hsCreencopy
aktualnego pola.
67
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Importowanie kart zastosowan

Zaleca sie umieszczenie kart zastosowan w jednym folderze
applicationmaps, aby byly one tatwo dostepne w tym katalogu w
momencie importu.
Podczas importowania kart zastosowan nalezy Rate {Ifha)
wybrac¢:
e dawke
o  zawarto$¢ substancji czynnej: kg lub litr
substancji czynnej/ha (substancje czynng Rt Al
podaé w %) — e
— W karcie zastosowan dawka zostanie '
przeliczona w zaleznosci od zawartosci
substancji czynne;j. Rate Einzein
Rate Alle
. Zmiana wszystkich dawek w .
kartach zastosowan na warto$¢ podang w Loschen
%- EQCIN[_c~ordardl. shF
Rate Eirnzeln
. Wybdr poszczegdlnych dawek
@ , @ i ich zmiana.
Léschen
. Usuniecie karty zastosowan.
& Zaimportowana karta zastosowan jest wyswietlana w menu Praca.

10.4 Menu Informacje

ko

—>w menu gtéwnym wybrac

W menu Informacje wyswietlajg sie dostepne
aplikacje.

Dla aplikacji wy$wietla sie:

. w przypadku wersji testowych pozostaty
czas uzytkowania

. w przypadku petnych wersji aktywacja

GPS-Switch SW-Yarsion; 1.7.5

(c'2004 - 2010 LACOS Computerservice SmbH

aktiviert

BSCSDADEELEMESETFIFR HR HUITLT
L ME MLPLPFT RC RU SK SLER 5V TR
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

11 Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

Przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzi¢ nastepujace dane:
e  wprowadzi¢ dane pola (str. 22).
. ustawi¢ geometrie maszyny (str. 22).

o dokona¢ konRysuracji (str. 25).

W zalezno$ci od sposobu pracy zaleca sie
. dokonywanie zawsze nowej rejestracji pola (patrz str. 41),

. zapisywanie pol lub granicy pdl po nowej rejestracji w pamieci
USB i ich pobieranie przed przystgpieniem do obrdbki pola
(patrz str. 43).

111 Wskazania menu roboczego GPS-Switch

10

-] @

8
\\ : 6
9 \le 005 /
1.58 ha .||||
(1) Granica pola (czerwony) (9) Powierzchnia catkowita pola (w granicach

(2) Obrobiona powierzchnia (zielony) pola)

(10
(11

) Punkt referencyjny, punkt do kalibrac;ji.

)
(12) Wskazanie maszyna na granicy pola

)

)

(3) Nieobrobiona powierzchnia (biaty)
(4) Symbol maszyny robocze;j Kompas
(5) Szerokosé robocza

6) Sita sygnatu GPS

( (13) Wezwanie do kalibracji
(7) Stopien zachodzenia
(

(14) Do trzech przypadkéw zachodzenia (tylko
przy oprysku pola)

8) Tryb automatyczny lub tryb reczny (15) wprowadzona przeszkoda
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch
Symbol maszyny roboczej z sekcjami szerokosci
W menu roboczym.

(1) sekcje szerokosci (szary — maszyna nie
znajduje sie w pozycji roboczej)

(2) wigczone sekcje szerokosci
o  niebieski
(3) sekcje szerokosci wytaczone

o (czerwony)

Maszyna ISOBUS

W momencie przekroczenia dtugosci roboczej
maszyny fakt ten zostanie zaznaczony czarng
linig.

(1) Diugosc¢ robocza

(2,3) Punkt wigczenia / Punkt wytgczenia, w
zaleznosci od ustawienia maszyny

Opryskiwacz AMAZONE: patrz instrukcja obstugi
ISOBUS, przetgczanie sekcji szerokosci.
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

11.2 Pola funkcyjne w menu roboczym GPS-Switch

0/1

o wybor trybu
recznego/automatycznego

@ tryb automatyczny potwierdzi¢ w

przeciggu pieciu sekund.

- - Na wyswietlaczu wyswietla sie 'I'*'I'
tryb reczny/automatyczny.

=
-
-

ISl
NE

DGPE

Ba
HE: Q\% lIII
. Szczegolny przypadek rgcznej 188 m oLjoz

geometrii urzadzenia (brak automatycznego
wigczania sekcji szerokosci), patrz strona
85.

.

) ustalanie granicy pola (bezposrednio
po pierwszym okrgzeniu pola przy nowej
rejestracji).

9%@

usuwanie granicy pola.

il

GPS Track: tworzenie linii
kierunkowych GPS Track

A

o / GPS Track: usuwanie linii
kierunkowych

®

o powiekszanie widoku pola

EN

o ‘ zmniejszanie widoku pola

wyswietlanie catego pola

o centrowanie lokalizacji
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

@Strona 2 il J2.r03|
A

. Oznaczanie na terminalu przeszkody
na polu, patrz str. 79.

X

. Usuwanie przeszkody.

0f1

. ustawienie wyswietlacza

o ustawi¢ potnoc na gorze,

o  ustawic kierunek jazdy na gorze.

‘(e
. / Zmiana widoku wyswietlacza
2D & 3D
E
. Ustawi¢ punkt referencyjny na polu

dla sygnatu GPS-Signal lub wybraé
istniejgcy punkt referencyjny z listy, patrz
strona 78.

— przed nowg rejestracjg pola.

. ﬁ kalibracja pola.

—  w przypadku obrdbki pola, ktore jest juz
zarejestrowane.

Setup
GF3-Switch

. przejscie do menu KonRysuracja,
maszyna pozostaje w trybie
automatycznym, patrz str. 25.

ead|

=
(]
1=

DGFP=

HE
@ .III Setup
18 B M 0z oz

Rys. 2
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11.2.1 Regulowane uwrocie / GPS-Headland

Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

@ Strona trzecia iy :13..-03|

Regulowane uwrocie: m

W przypadku wigczenia opcji uwrocia przed ’
przystapieniem do pracy istnieje mozliwos¢ D
obrabiania najpierw srodka pola w trybie A

automatycznym. Nastepnie bedzie obrabiane
uwrocie. Na uwrociu zostang utworzone $Sciezki
przejazdowe.

DErS
AR

3.78 h @ l.l
, _ N

g 3.99 ha 18.8 m 01103
1.

; Utworzenie uwrocia

-

o  Wprowadzi¢ szerokos¢ uwrocia

o  Wprowadzi¢ potozenie pierwszej
Sciezki przejazdowe;.
Rozpoczac¢ z potowg (1) / czy petng
szerokoscig roboczg (2)?

— Uwrocie pomaranczowe — wytgczy¢ sekcje
Sszerokosci na uwrociu.

2. Obrobic¢ srodek pola.

D Wigczy¢ uwrocie

— Uwrocie szare — uwrocie, ktére mozna
obrabiag.

w

4. Obrobi¢ uwrocie.

) m Usungc¢ uwrocie.
. [.:] Przetgczenie w celu obrabiania

srodka pola.
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

11.3

L

Tryb automatyczny i tryb reczny

Zastosowanie GPS-Switch mozna stosowac zaréwno w trybie
recznym, jak i automatycznym.

W trybie automatycznym sekcje szerokosci sg wigczane
automatycznie zaréwno na polu, jak i na uwrociu.

& Tryb automatyczny:

Tryb reczny:

Automatyczne wigczanie, wytaczanie, wigczanie sekdji
$zerokosci.

Brak automatycznego witgczania sekcji szerokosci.

Obstuga maszyny za ukfad sterowania maszyny, dragzka
sterowego, AMACLICK.

Tylko wskazania i zaznaczenia na terminalu.

& ISOBUS:
l Section Control uruchamia sie zawsze w trybie, z ktérego nastgpito
wyjscie.

Tryb automatyczny pozostaje wtgczony po

%

AMABUS:

Section Control uruchamia sie zawsze w trybie recznym.

wigczeniu terminala obstugowego,
uruchomieniu nowego zlecenia
awarii GPS

W razie potrzeby sterowaé Section Control za posrednictwem
oprogramowania maszyny.

Tryb automatyczny

1.

2.

o o

®© N

11

Ustawi¢ maszyne w pozycji robocze;.

Wybraé aplikacje GPS-Switch.
Wybra¢ menu robocze GPS-Switch.

IBRE \\ybrag tryb automatyczny.

Wybor aplikacji uktad sterowania maszyny.

ISOBUS: w razie potrzeby w sterowaniu maszyny przetgczy¢
Section Control na tryb automatyczny.

W razie potrzeby wigczyé maszyne.
Ruszenie i rozpoczecie pracy.
Sekcje szerokosci sg automatycznie wigczane.

Obrobiony obszar jest pokazywany w menu roboczym GPS-
Switch.

74
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

Tryb reczny

1. Ustawi¢ maszyne w pozycji robocze;j.

2. Wybraé aplikacje GPS-Switch.
3. Wybra¢ menu robocze GPS-Switch.

4. Wybrac tryb reczny.

Wybor aplikacji uktad sterowania maszyny.

Sekcje szerokosci przetgczaé recznie za posrednictwem
sterowania maszyny.

o

— Obrobiony obszar jest pokazywany w menu roboczym GPS-

Switch.
& Warunki pracy w trybie automatycznym:
l . Maszyna musi by¢ przygotowana:

o  Opryskiwacz: Roztozona belka z opryskiwaczami i
odblokowana kompensacja wahanh.

— Jednostronny oprysk z zablokowang kompensacjg wahan jest
mozliwy tylko w trybie recznym.

o  Siewniki: Redlice wysiewajgce muszg by¢ ustawione
W pozycji roboczej.

o Rozsiewacz: Tarcze rozsiewajgce muszg by¢ wigczone.
. Sygnat GPS musi mie¢ odpowiednig jakos¢:

o GPSzHDOP</=6

o DGPSzHDOP</=8
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

Przetgczanie poszczegoélnych sekcji szerokosci (za pomocag
sterowania maszyny) i uchwytu wielofunkcyjnego do trybu
automatycznego.

. mozliwe (opryskiwacz AMABUS od wersji oprogramowania
7.15)

. niemozliwe (inne maszyny).

Opryskiwacz polowy:

e  Wylgczanie sekcji szerokosci na urzgdzeniu AMACLICK
przesterowuje zastosowanie GPS-Switch.

Powierzchnia za wytgczonymi w ten sposéb sekcjami szerokosci
jest jednak nadal zaznaczana na zielono.

—  Dzieki temu obszar, ktéry byt recznie przesterowany, przy
kolejnym przejezdzie bedzie automatycznie wytgczany.

. Wybor poszczegdinych sekcji szerokosci na uktad sterowania
maszyny jest mozliwy w trybie automatycznym.

Wytaczone zewnetrzne sekcje szerokosci sg przy tym
wyltgczane na state takze w komputerze GPS-Switch, a obszar
ten nie jest zaznaczany na zielono.

—  Stwarza to mozliwos¢, np. w przypadku opryskiwacza o dtugosci
27 m, wytagczenia na state 2 zewnetrznych sekcji szeroko$ci i
obrébke pola ze $ciezkami technologicznymi o szerokosci 21 m.

Wylgczanie opryskiwacza/wytgczanie napedu tarcz rozsiewajgcych
rozsiewacza jest na uktad sterowania maszyny mozliwe takze w
trybie automatycznym.

Po wyjsciu z menu roboczego, w razie zaktéceh w dziataniu lub ztego
sygnatu GPS komputer GPS-Switch przetgcza sie w tryb reczny.

—  Opryskiwacz: zamkng¢ sekcje szerokosci.
— Rozsiewacz: zamkng¢ zasuwy.

OSTROZNIE

Mimowolne rozpylanie cieczy roboczej/irozsiewanie nawozu
podczas jazdy do tylu w trybie automatycznym na skutek
samoczynnego wigczenia sekcji szerokosci.

Wiasciwe dziatanie komputera GPS-Switch mozna zapewnié tylko
podczas jazdy do przodu. Z tego wzgledu podczas prac
manewrowych, zwtaszcza w pofgczeniu z jazdg do tytu, nalezy ze
wzgledéw bezpieczenstwa przetgczy¢ komputer GPS-Switch w tryb
reczny.

Alternatywnie na uktad sterowania maszyny:

. Opryskiwacz — wytaczy¢ lance opryskiwaczy,

. Rozsiewacz nawozu — zamkng¢ zasuwy zamykajgce.

76
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch
11.4  Punkt referencyjny
Punkt referencyjny to odniesienie sygnatu GPS do potozenia
pola.

Punkt referencyjny

e  musi byé wyznaczony przed zapisaniem pola lub odniesiony do
istniejgcego

. powinien zosta¢ poddany kalibracji na polu po wywotaniu lub w
przypadku widocznych odchylen od wskazan na terminalu.

& Punkt referencyjny
l e to punkt na polu, nad ktérym znajduje sie odbiornik GPS na
ciggniku.

. nalezy najechac ciggnikiem i zarejestrowac, gdy pojazd stoi w
miejscu,

. stuzy do kalibracji lokalizacji dla sygnatu GPS,

e  jest dowolnym, odnajdywanym punktem. Powinien sie
znajdowac na obrabianym polu lub w jego bezposrednim
sgsiedztwie.

(np. najechac przednim kotem ciggnika na kamien graniczny),

. nalezy przy zapisywaniu granicy pola zapamietac dla
pdzniejszych cykli roboczych.

o Punkt referencyjny powinien by¢ wyznaczany bardzo starannie.

Przy kazdej kalibracji najezdzaé¢ na punkt referencyjny w ten sam
sposob z tego samego kierunku.

W celu ustalenia i kalibracji punkt referencyjnego usilnie zalecana jest
dostepnos¢ sygnatu korekgji.

W przypadku braku ustalenia punktu referencyjnego zostanie
wystane ostrzezenie o jego niedoktadnosci.

Jesli po umieszczeniu na innym ciggniku pozycja anteny GPS ulegta
zmianie, nalezy ponownie wyznaczy¢ punkt referencyjny.

— W takim wypadku kalibracja nie jest wystarczajgca.

11.4.1 Btednal/nieprawidtowa kalibracja

Btednie skalibrowane dane sg nieprzydatne.

Jesli przez pomytke wykonano kalibracje w niewtasciwym miejscu,
istnieje mozliwos¢ najechania wlasciwego miejsca i ponownego
wykonania kalibraciji.
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

11.4.2 Wyznaczanie nowego punktu referencyjnego

W celu wyznaczenia nowego punktu referencyjnego nalezy
postepowac w nastepujgcy sposab:

1. Wprowadzi¢ dane pola

2. Skalibrowac¢ pole

— W tym momencie istnieje mozliwos$é ustalenia nowego punktu
referencyjnego lub wybrania go z listy.

11.4.3 Zastosowanie RTK-GPS

Warunkiem tego sposobu postepowania jest zastosowanie stacji
RTK.
& Punkt referencyjny powinien by¢ wyznaczony réwniez przy
zastosowaniu stacji RTK. Umozliwi to dokonanie kalibracji pola nawet
l przy awarii sygnatu RTK.

. Przetwarzanie danych GPS przy

=
—
—

wyznaczaniu lub kalibracji punktu @
referencyjnego trwa okoto 15 sekund (30 O
sekund bez sygnat korekgji) i jest Referenzpunkt gesetzt!
sygnalizowane na wyswietlaczu. [A]
Weiter mit Enter...
. @ potwierdzi¢ punkt referencyjny. @L

230

@xm_}] DGEPE
18.8 m @ g
i ol
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch
11.5 Zaznaczanie przeszkod

Przeszkody na polu mozna zaznaczac na
terminalu.

. 15 n
A =~ 36 n
1. Dodawanie przeszkody. e

2. @ @ @ @ Przesuwanie hop

przeszkody.

— Wskazana zostanie pozycja przeszkody
wzgledem anteny GPS.

3. @ Zatwierdzenie pozyciji
. X

30 m.

Usuwanie przeszkod w promieniu

& Przed osiggnieciem przeszkody & Hindernis! é
wigcza sie ostrzezenie akustyczne i

optyczne. i X
* o/
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

11.6 Sposob postepowania przy nowej rejestracji pola
Jesli zazwyczaj na poczatku prac polowych podczas okrazania
pola obrabiane jest uwrocie:
— Zawsze dokonywaé nowej rejestracji pola.

— Pierwsze okrgzenie pola wykonac¢ w trybie recznym.

—  Opryskiwacz polowy: pierwsze obramowanie pola mozna
wykonac takze w trybie automatyki.

W tym celu, takze w trybie automatyki przy manewrowaniu ni
jezdzie do tytu nalezy recznie wigczyc¢ i wytaczy¢ oprysk.

Przed nowg rejestracjg: wyswietlacz bez pola/granicy pola.

é ///.//./
1

168 1-ha

™.,

-
—

EMyE] 100%
o alll = [
21.8 m — H

‘ 02/03

-] @
L
.
.

1. @ wigczy¢ terminal AMATRON 3.
—  Po uptywie ok. 30 sekund komputer AMATRON 3 otrzymuje

sygnat DGPS.
2. Wybor aplikacji GPS.
3. wybraé¢ menu Dane pola.
4. nowa rejestracja pola.

— Utworzone pole -brak nazwy-.

5. Esc powrét do menu gtdwnego.

Esc ]
6. wybra¢ menu robocze.

7. Ustawic¢/wczyta¢ punkt referencyjny, jesli pole/granica pola ma
by¢ zapisana.

Najecha¢ na punkt referencyjny, ustawi¢ lub

"B"*B

0 Wybra¢ punkt referencyjny z listy.

80 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

. Punkt referencyjny musi by¢ wyznaczony / wczytany, jesli nowo
zarejestrowane pole ma by¢ zapisane.

. Nalezy wyznaczy¢ / weczytac punkt referencyjny, poniewaz tylko
wtedy mozliwa jest kalibracja pola.

—  Dzieki temu mozna wyeliminowac¢ niedoktadnosci spowodowane
dryfem satelitow.

—  Woykonac pierwsze okrgzenie pola, patrz strona 74.

Po objechaniu catego pola:

8. Zatrzymac sie.

.

—  Wyswietla sie granica pola.

©

ustali¢ granice pola.

10. Obrobi¢ srodek pola.

—  Sekcje szerokosci wigczajg sie automatycznie!

— Po objechaniu catego pola wszystkie sekcje szerokosci
wytgczajg sie automatycznie.

11. W miare potrzeby nalezy przetgczaé sie pomiedzy
aplikacjami GSP a sterowaniem maszyny

Po pracy:

1. Sterowanie maszyny: Wytaczanie maszyny.

2. W razie potrzeby: zapisa¢ dane pola w pamieci USB
(patrz str. 31).

3. @wyiqczyé terminal AMATRON 3,.
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch
11.7 Sposob postepowania w przypadku pobierania granicy pola/pola

— Mozliwos¢ okrgzenia pola w trybie automatycznym.

W tym celu, takze w trybie automatyki przy manewrowaniu ni
jezdzie do tytu nalezy recznie wigczyc¢ i wytaczy¢ oprysk

zapisana/pobrana granica pola.

=
—
—

& Feldgrenze!

G
NE

230

il DGPS
5.64 ha 27.8 n @ o
ol

1. @ wigczy¢ AMATRON 3.
—  Po uptywie ok. 30 sekund AMATRON 3 otrzymuje sygnat DGPS.

2. Wybér aplikacji GPS.
3

Granice pola/pole pobraé poprzez menu Dane pola (patrz str.
31).

4. powrét do menu gtdwnego.
,
wybra¢ menu robocze.

Najecha¢ punkt referencyjny.

7. ﬁ Skalibrowac pole i nie ruszac sie z miejsca przez 15
sekund.

0/1
8. Ustawi¢ komputer GPS-Switch w tryb auto, patrz str. 35.

9. Wybor aplikacji uktad sterowania maszyny.

— Dokonac¢ obrébki pola w trybie automatycznym.

Po pracy:

1. W przypadku przerwania pracy: zapisa¢ pole w pamieci USB,
patrz str. 31.

2. Sterowanie maszyny: Maszyna wytgczona.

3. @ wytgczy¢ AMATRON 3.
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11.8 Przerwanie pracy

W przypadku przerwania pracy na polu / wylgczenia terminala
obstugowego uwzgledni¢ nastepujace punkty:

. Nalezy wyznaczy¢ punkt referencyjny.

. Po wigczeniu komputera oktadowego na wyswietlaczu wyswietla
sie stan obrabianego pola i mozna kontynuowac prace.

e  Jesli po przerwaniu pracy a przed jej kontynuacjg obrabiane ma
by¢ inne pole, nalezy zapisa¢ pole w pamieci USB.

pobrane pole po przerwaniu pracy.

Amazone FeldDS5

Laden

Speichem
Iriport

Export

H.49 ha 01i0z
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Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

11.9 Podczas pracy

Pt

& Przed osiggnieciem granicy pola wtgcza sie ostrzezenie akustyczne i

l optyczne.

Jesli wyznaczono punkt referencyjny:

Przeprowadzi¢ mozliwie szybko nowg kalibracje,
jesli ostatnia kalibracja byta wykonywana cztery
godziny temu, a komputer GPS-Switch poprosi o
jej wykonanie.

Die letzte Kalibrierung
liegt zu lange zuriick.
Bitte fihren Sie bald
eine neue Kalibrierung
durch!

/

Bestatigen mit Enter...

LE o
.46 ha . .Il- )

84
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11.10 REC przy recznej geometrii urzadzenia

Dla maszyn bez automatycznego witgczania
sekcji szerokosci:

1. Wiaczy€ recznie sekcje szerokosci w
maszynie.

Jednoczesnie

REC
2. e rozpoczg¢ od zapisu obrabianego
pola.
3. Przy kazdorazowym wytgczaniu sekcji
REC
szerokosci za pomocag i

réwnoczesnie przerwaé zapisywanie.

Zastosowanie aplikacji GPS-Switch

DU

3

<KKKK

REC
[ ]

o

®

OGP

(55}

IIII
o1z

=

Rys. 3

moze by¢ utworzona w terminalu, zapisana i wykorzystana w

Po zapisaniu w momencie oddalenia sie od granicy pola, granica pola
przypadku maszyn z automatycznym wigczaniem sekcji szerokosci.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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12 Aplikacja GPS Track

121 Funkcja

GPS Track jest aplikacjg do prowadzenia Sciezek na polu.
Odpowiednio do pierwszej SciezKi przejazdowej tworzone sg Sciezki
réwnolegte.

Sciezki przejazdowe wyswietlajg sie na terminalu.

Pasek swietlny pokazuje odchylenie ciggnika od $ciezki przejazdowej
i pomaga w ten sposéb w doktadnym przejezdzie po $ciezkach.

12.2 GPS Track w menu roboczym

DPEP 4 KK

\ \ui
A -
M"N-L

Shift

]t

(1) Ponumerowane $ciezki przejazdowe

(2) Aktywna sciezka przejazdowa (niebieska)

(3) Kolejna sciezka przejazdowa

(4) Pasek swietlny umozliwiajgcy znalezienie sciezKi
(5) Odstep od Sciezki przejazdowej w cm

(A) Punkt wyjsciowy do tworzenia Sciezek przejazdowych

(B) Punkt koncowy do tworzenia Sciezek przejazdowych
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12.3 Zastosowanie GPS Track

Konfiguracja GPS-Switch:
o  Wybra¢ schemat prowadzenia, patrz str. 89.
o  Wprowadzi¢ zagon, patrz str. 90.

o  Wprowadzi¢ odstep miedzy Sciezkami przejazdowymi,
patrz str. 89.

Podczas pierwszego przejazdu utworzy¢ Sciezki przejazdowe na
linii prowadzacej, patrz str. 88.

Utworzone Sciezki przejazdowe wyswietlajg sie w wybranym
schemacie prowadzenia.

Poszuka¢ kazdorazowo kolejnej ponumerowanej sciezki
przejazdowe.

Po osiggnieciu sciezki przejazdowej jest ona zaznaczana na
niebiesko.

Objecha¢ sciezke przejazdows.
Uwzgledni¢ przy tym wskazanie paska swietinego.

Przy pierwszym objezdzie zarejestrowaé przeszkody,
patrz str. 79.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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124  Tworzenie sciezek przejazdowych

12.4.1 Sciezki przejazdowe wedtug schematu prowadzenia AB, gtadzone lub
identyczne

Przed utworzeniem $ciezek przejazdowych wprowadzi¢ w menu
Konfiguracja nastepujgce dane, patrz str. 89:

e  Wybraé schemat prowadzenia

o Przejazd przez zagon

o Odstep miedzy Sciezkami przejazdowymi

AlE]
1. Wyznaczy¢ punkt poczatkowy A do tworzenia Sciezek
przejazdowych.

2. Wykonac¢ przejazd w celu utworzenia sciezek przejazdowych.

AlE]
3. Wyznaczy¢ punkt kocowy B do tworzenia Sciezek
przejazdowych.

—  Sciezki przejazdowe s3 obliczane i wyéwietlane na terminalu.

@3

4. Usuwame Sciezek przejazdowych.

W\

12.4.2 Sciezki przejazdowe wedtug schematu prowadzenia A+

AlE]

1. Wyznaczy¢ punkt poczgtkowy A do tworzenia $ciezek
przejazdowych.
Alg)

2. Wprowadzi¢ kat dla przebiegu sciezek przejazdowych.

—  Sciezki przejazdowe s3 obliczane i wyéwietlane na terminalu.
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12.5 Konfiguracja GPS-Switch (GPS Track)

W menu Praca:

Setup -
Fiihrungsmuster: AR B‘w |(\!;€(:Z
+
Beete 1
el
Schemat prowadzenia linia .

taczgca lub dowolny kontur miedzy
punktami A i B.

Leitspurabstand 18000 cm

m

Lighth +
ghtbhar
+ A Empfindlichkeit 10cm |
o ) Zagon. 03 | —
whn
o L ‘ ‘ Odstep miedzy $ciezkami
przejazdowymi

Standardowo szeroko$¢ robocza
maszyny. Aby zapewni¢ zachodzenie,
mozna hieco zredukowac te wartosé.

o E , A Ustawianie doktadnosci

paska swietlnego w cm.

N | i cm-ua” i us«-ual patrz str. 55.

12.5.1 Schemat prowadzenia

GPS Track umozliwia tworzenie réznych schematéw prowadzenia.

Jazda réwnolegta

Sciezki przejazdowe sg liniami réwnolegtymi:

e AB — Sciezki przejazdowe to proste réwnolegte do potgczenia
wyznaczonych punktow A i B.

. A+ — Sciezki przejazdowe to proste réwnolegle wyznaczone
przez punkt A i kat, pod ktorym Sciezki majg przebiegac.

-2 [ Kl 3]
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Jazda konturowa

Sciezki przejazdowe sg dowolnymi konturami.

. Kontur wygtadzony — Sciezki przejazdowe zawierajg krzywe,
przy czym promien pierwszej sciezki jest dostosowywany. Obok
krzywych wewnetrznych promien sie zmniejsza, a obok
krzywych zewnetrznych sie zwieksza.

. Kontur identyczny — Sciezki przejazdowe zawierajg krzywe,
przy czym wszystkie Sciezki odpowiadajg pierwszej Sciezce
przejazdowe.

12.5.2 Przejazd przez zagon

Przy przejezdzie przez zagon ciggnik nie jedzie sciezkg przejazdowag
po znajdujgcej sie obok Sciezce, lecz jedna lub kilka Sciezek sg
opuszczane i obrabiane w pozniejszym czasie.

W taki sposéb mozna unikngé manewrowania przy przejezdzie przez
znajdujgcy sie obok Sciezke.

Nalezy wprowadzi¢ interwat Sciezek przejazdowych.

90

AMATRON BAGO0094.6 02.15



L

Aplikacja GPS Track

12.6 Oswietlenie zewnetrzne

Oswietlenie zewnetrzne wskazuje $ledzong $ciezke.

o Dolna listwa LED wskazuje odchylenie od Sciezki przejazdowej
w lewo lub w prawo.

. Godrna listwa LED wskazuje skret uktadu kierowniczego
niezbedny do powrotu na Sciezke przejazdowa.

. Jesli Swiecg sie jedynie zétte diody LED, oznacza to, ze
maszyna porusza sie po Sciezce przejazdowe;j.

Standardowym  ustawieniem predkosci transmisji o$wietlenia
zewnetrznego jest 19200. W komputerze AMATRON 3 i w odbiorniku
musi by¢ ustawiona taka sama predkos¢ transmisji jak w przypadku
odwietlenia zewnetrznego.

Predkos$c¢ transmisji oSwietlenia zewnetrznego mozna ustawi¢
w menu Konfiguracja.

Gorna listwa LED w menu Konfiguracja wskazuje predko$c¢ transmisji.

—  Predkosci transmisji (600-57600) rosngco od lewe;j.

Dolna listwa LED w menu Konfiguracja wskazuje stan
oprogramowania.

—  Stan oprogramowania: x.x (x = 1-5 Swiecgcych sie diod LED).

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

Wyswietlanie menu Konfiguracja: nacisngé i przytrzymac

oraz wtgczy¢ komputer AMATRON 3.
+ /- Zmieni¢ predkos¢ transmisji w menu Konfiguracja.

Wyjécie z menu Konfiguracja: ponownie wigczyé komputer
AMATRONS.

AMATRON BAGO0094.6 02.15

91



Usterki/najczesciej zadawane pytania

13 Usterki/najczesciej zadawane pytania

Rozsiewacz nawozow:

Komputer GPS-Switch

e za wczesnie wylgcza w kierunku jazdy
. za pbézno wytgcza w kierunku jazdy

. za wczesnie wigcza w kierunku jazdy
. za pézno wigcza w kierunku jazdy
Przyktad:

Problem:

Rozsiewacz nawozow wytgcza sie o 5m za
wczesnie, aktualna wartosé¢ GPS x -3000.

Task Controller — geometria urzadzenia:
—  podwyzszy¢ wartos¢ GPS X1

—  zmniejszy¢ wartos¢ GPS X1

— podwyzszyé odstep V dla nawrotow

— obnizy¢ odstep V dla nawrotéw

Rozwigzanie:
Wartos¢ GPS X1: podwyzszyé na -8000.

— Rozsiewacz nawozéw wytgcza sie
prawidtowo, teraz jednak wigcza sie za
pozno.

Rozwigzanie:

Odstep dla nawrotéw V: zredukowaé o 5000.

. wigcza sie nieprawidtowo w poprzek do
kierunku jazdy

Tworzenie pasow miedzy torami

TECU:

— Btedna wartos¢ A

— nieprawidtowy znak przed warto$cig
— nieprawidtowe sciezki technologiczne

— dryf GPS, skalibrowaé punkt referencyjny

2
Brak odbioru: 2

Wywolaé menu Diagnostyka GPS.

Dane sa dostepne? Nie

Dane sg dostepne? Tak ->

. Sprawdzi¢ przytacza anteny/zewnetrznego
systemu GPS.

. Swieci sie lampka na antenie?

(kolor czerwony: zasilanie, pomarahczowy:
GPS, zielony: DGPS)

. Sprawdzi¢ zewnetrzne urzgdzenie GPS.
Ustawienia: 19.200 bd, 8 bitow
informacyjnych, parzystos¢ — brak, 1 bit
stopu

. Sprawdzi¢ rekordy NMEA urzgdzenia
zewnetrznego. GGA, VTG, GSA, 5Hz

. Sprawdzi¢ jakos¢ sygnatu GPS/ Czy sygnat
GPS jest zbyt zty? Patrz lista wymogéw dot.
sygnatu.
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Nie mozna wiaczyé AMATRON 3 i/lub
terminalu Amatron+

AMATRON 3 wytgczony i wigczony za szybko.

. Odczekac kilka sekund i wigczy¢ ponownie.

. Wyciggnac¢ 9-stykowy wtyk z wyposazenia
podstawowego i ponownie podtgczyc.

Komputer GPS-Switch nie zalacza
prawidtowo

(przewaznie za pézno).

. Sprawdzi¢ zewnetrzne urzadzenie GPS.
Czy GGA, VTG i GSA sg nadawane z
czestotliwoscig 5 Hz?

Podczas jazdy maszyny — symbol nie porusza
sie,

jest jednak wyswietlany i reaguje na
wigczanie/wytgczanie (kolor
niebieski/czerwony/szary).

. Sprawdzi¢ zewnetrzne urzgdzenie GPS.
Czy GGA, VTG i GSA sg nadawane z
czestotliwoscig 5 Hz?

Komunikat btedu: Utworzenie granicy pola
nie jest mozliwe.

— Granica pola juz istnieje.
Zapomniano utworzy¢ nowe pole.

Pole mozna wyswietli¢ za pomocg perspektywy z
lotu ptaka.

. Utworzy¢ nowe pole, okrgzyc¢ kolejny raz
(ew. bez rozsiewania/opryskiwania),
nastepnie ustali¢ granice pola.

Komputer GPS-Switch nie reaguje na
maszyne.

Czy w aplikacji TaskController wybrana jest
wlasciwa maszyna?

Czy maszyna posiada odpowiednie
oprogramowanie?

— Rozsiewacz: od wersiji 2.31

—  Opryskiwacz: od wersji 7.06.01/02m
— Siewnik: od wers;ji 6.04 / 2.22

e  TECU ciggnika?

—  Nie? Terminal Setup: wprowadzi¢ /

uaktywni¢ TECU (symulowang) ciggnika.
. Uruchomic¢ zlecenie.

Jedna lub wiecej sekcji szerokosci w
AMATRON 3 nie reaguje na komputer GPS-
Switch

lub odwrotnie.

e  Sprawdzié, czy liczba sekcji szerokosci w
komputerze GPS-Switch jest taka sama jak
w terminalu AMATRON 3.

Poszczegolne sekcje szerokosci wiaczaja sie
za szybko lub za pézno

. Sprawdzi¢, czy szerokos¢ poszczegoinych
sekcji szerokosci w komputerze GPS-
Switch jest taka sama jak w komputerze
roboczym.

Po pobraniu granica pola jest przesunieta.

. Skalibrowac¢ punkt referencyjny.
Granica pola jest nadal przesunieta?

. Punkt referencyjny nie zostat dokfadnie
znaleziony/najechany.
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Komputer GPS-Switch nie reaguje lub
reaguje nieprawidiowo.

. Wyciggna¢ 9-stykowy wtyk z wyposazenia

o  Wigczy¢ komputer GPS-Switch
. Utworzy¢ nowe pole!

. Nie zapisywac¢ starego pola!

podstawowego i ponownie podtgczyc.

Jesli komputer GPS-Switch nie odbiera sygnatu
GPS, jest to wskazywane na wyswietlaczu.

—  Komputer GPS-Switch przechodzi z trybu
automatycznego w tryb reczny!

Jesli komputer GPS-Switch identyfikuje
uciekajgcy sygnat GPS, jest to wskazywane na
wyswietlaczu.

—  Komputer GPS-Switch przechodzi z trybu
automatycznego w tryb reczny!

Przejscie w tryb automatyczny jest mozliwe
wytgcznie w przypadku zdefiniowanej granicy
pola.

—  Zdefiniowa¢ granice pola w trybie recznym!
albo

— Pobrac granice pola.

& Feldgrenze Shift

GPS ist ausgefallen!

Bestatigen mit Enter...

[0}

=
=3

12.56 ha 3g

& Feldgrenze[ Shift

GPS-Ausreisser!

Bestatigen mit Enter...

OGES

12.56 ha 554 .||||

Umschalten in den
Automatikmodus nur mit
definierter Feldgrenze
mibglich.

Bestatigen mit Enter...

IJLwI‘
35n ¢ .|I||

—i
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Zty sygnat GPS podczas 1. okrgzenia:

e  Obszar, w ktérym pracowano przy ztym
sygnale GPS, jest zaznaczony na zo6tto.

—  Strefa bezpieczenstwa powigksza sie.

Brak sygnatu GPS.

—  Przedstawienie pola nie jest mozliwe.

Maszyna nie jest przygotowana:

e  Czy naped tarcz rozsiewajgcych nie jest
wigczony?

. Czy belka opryskiwacza nie jest
odblokowana?

Usterki/najczesciej zadawane pytania

=
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2.86 ha 27.8 m |
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X B

Die Maschine ist nicht fir
den Automatikmodus
vorbereitet!

/

Bestadtigen mit Enter...
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14 Konserwacja

141 Zarzadzanie danymi w pamieci USB

Adresse |~ £\, j a WWechseln zu
Mare = | Grife | Tvp | Geandert am |
|[iData Dateiordrner 21.08.2007 04:43
| ) GPE-SwitchExport Dateiordrner 23.08.2007 06:11

Pamie¢ USB zawiera dwa foldery, w ktérych zapisywane sg dane:
. Data
Trzy pliki z wszystkimi zapisanymi polami i granicami pol.

— Folder Data do zapisania na komputerze, jesli pamie¢ USB jest
petna.

. GPS-Switch Export
Dane Shape do programu GIS.
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14.2  Aktualizacja oprogramowania

Na komputerze PC:
1. Rozpakowac plik zip.

2. Skopiowac¢ dane z katalogu gtéwnego do
pamieci USB.

o Ew. dostepne pliki moga pozosta¢ w
pamieci USB.

3. Wiozy¢ pamie¢ USB do wytgczonego
komputera GPS-Switch.

4. nacisnaé i przytrzymac, @

wigczyé komputer GPS-Switch.
5. Nacisnaé po kolei przyciski 1, 2, 3.

— Na wyswietlaczu wys$wietla sie nastepujgce
wskazanie (Fehler! Verweisquelle konnte
nicht gefunden werden.).

6. @ potwierdzié.

— Nowe oprogramowanie instaluje sie
automatycznie.

Instalacja jest zakonczona, kiedy wyswietli
sie logo firmy AMAZONE.

7. Wyjac pamie¢ USB i usungé¢ ponownie tych
pie¢ plikéw na komputerze PC.

8. @w’chzyéB AMATRON 3.

9. @ ponownie wigczyé AMATRON 3.

14.3 Przechowywanie

Konserwacja

Name

install_amatron3_V010600
lib
Terminal

.. autoexec.bat

@] AUTORUN.INF

4 BTBase.dll

E BTTOPInstaller.exe

Arraore-Trct il Vo is

0

Komputer poktadowy po wyjeciu z kabiny ciggnika, nalezy
przechowywa¢ w suchym otoczeniu.
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