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NESMIME

shleddvat Cetbu a jedndni dle ndvodu na obsluhu
nepohodinym a nadbytecnym; mnebot nepostaci
pouze vyslechnout si od ostatnich, Ze je urcity
stroj dobry, nato se zvednout a fit jej Roupit a
pfitom véfit, Ze nyni jiZ bude vse fungovat
automaticky. Pristusny uZivatel stroje by pak
privodil Skodu nejen sdm sobé, nybrZ by se také
dopustil té chyby, Ze by pricinu eventudlniho
neuspéchu pticital na vrub strofi namisto na vrub
své nediislednosti. Abychom si byli fisti iispéchem
svého cinéni, musime zabfednout do poslednich
podrobnosti, popi. se informovat na icel
RonRrétniho zatizeni na strofi a ziskat zrucnost
pfi manipulaci snim. Teprve poté nabudeme
pocitu spoRojenosti jak, se strojem tak se sebou
samym. A pravé naplnéni tohoto zdméru je cilem
predRlddaného ndvodu na obslufu.

Lepaip tlaguitz 1672, 9.0 S 4
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Identifikacni data

Identifikacni data

Zde zapiste identifikacni data stroje. Identifikaéni data najdete na
vyrobnim 8titku.

Identifikacni €. stroje
(desetimistné)

Typ: AMATRON 3

Adresa vyrobce

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de

Objednavani nahradnich dilt

Seznamy nahradnich dill najdete volné pFistupné na portalu
nahradnich dild na adrese www.amazone.de.

Objednavky smérujte svym specializovanym prodejcim AMAZONE.

Formality k navodu k obsluze

Cislo dokumentu: MG4131
Datum vytvofeni: 06.14

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2014

VSechna prava vyhrazena.

DalSi vytisk, byt jen ve zkracené formé&, je povolen pouze po
schvaleni firmou AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Predmluva

Predmluva

Posouzeni ze strany uzivatele

Pt

VéazZeny zakazniku,

rozhodl jste se pro jeden z kvalitnich produkt(i z rozsahlé vyrobkové
fady firmy AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dékujeme vam za daveéru.

Pfi pfejimce stroje zkontrolujte, jestli nedoslo k poSkozeni béhem
prepravy nebo nechybi nékteré ¢asti! Na zakladé dodaciho listu
zkontrolujte uplnost dodaného stroje, v€éetné objednané specialni
vybavy. Nahrada Skody je poskytovana pouze pfi okamzité reklamaci!

Pfed prvnim uvedenim do provozu si pfectéte tento navod k obsluze
a obzvlast bezpe€nostni pokyny a dodrzZujte je! Po peclivém procteni
muZzete zacit vyuzivat pfednosti svého nové ziskaného stroje.

NeZ uvedete stroj do provozu, zajistéte, aby si vSichni uZivatelé stroje
precetli tento navod k pouziti.

V pfipadé eventualnich otazek ¢i problému se informujte v tomto
navodu k obsluze, nebo se obratte na svého servisniho partnera v
misté.

Pravidelna udrzba a v€asna vyména opotifebovanych, popf.
poskozenych dill zvySuje zivotnost vaseho stroje.

Vazeny ctenafi,
nase navody k obsluze jsou pravidelné aktualizovany. Vase navrhy na
zlepSeni nam pomohou vytvofit navod k obsluze, ktery pro vas bude

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de
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Pokyny pro uzivani

1 Pokyny pro uzivani

1.1 Uéel dokumentu

Kapitola Pokyny pro uzivani podava informace pro zachazeni
s navodem k obsluze.

Tento navod k obsluze
. popisuje obsluhu a udrzbu stroje,

. podava dulezité informace pro bezpecéné a efektivni zachazeni
se strojem,

e  je soucasti stroje a musi byt vZdy u stroje popf. v tazném
vozidle,

. musi byt uschovan pro budouci pouZiti.

1.2 Udani mista v navodu k obsluze

VSechny udaje sméru v tomto ndvodu k obsluze jsou vzdy mysleny ve
sméru jizdy.

1.3 Pouzita vyobrazeni

Pokyny pro jednani a reakce

Vycty

Cisla pozici na obrazcich

Cinnosti, které ma obsluha provadét, jsou zobrazeny jako og&islované
pokyny pro jednani. Dodrzujte pofadi uvedenych pokynl. Reakce na
pfislusny pokyn pro jednani je pfipadné oznacena Sipkou.
Priklad:

1. Pokyn pro jednéni 1
— Reakce stroje na pokyn 1

2. Pokyn pro jednani 2

Vycty bez zavazného poradi jsou zobrazeny jako seznam
s jednotlivymi vycty.

Priklad:
. bod 1
. bod 2

Cisla v kulatych zavorkach odkazuji na &isla pozici na obrazcich.
Prvni Cislice odkazuje na obrazek, druh4 Cislice na &islo pozice na
obrazku.

PFiklad (obr. 3/6)
. Obrazek 3
. Pozice 6

AMATRON BAG0094.6 02.15
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VSeobecné bezpecnostni pokyny

2 VSeobecné bezpecnostni pokyny

Znalost hlavnich bezpecénostnich pokynu a bezpecénostnich predpist
je zakladni podminkou pro bezpe&né zachazeni a bezporuchovy
provoz stroje.

O

Navod k obsluze
. uschovejte vzdy na misté pouziti stroje!
. musi byt vzdy volné pfistupny obsluze a udrzbaram!

21 Zobrazeni bezpecénostnich symbolu

Bezpec€nostni pokyny jsou oznacéeny trojuhelnikovym bezpecnostnim
symbolem a slovem, popisujicim pfislusny signal. Signalni slovo
(NEBEZPECI, VYSTRAHA, POZOR) popisuje zavaznost hroziciho
ohroZeni a ma nasledujici vyznam:

NEBEZPECI

Oznacuje bezprostredni ohrozeni s vysokym rizikem, které ma za
nasledek smrt nebo velmi tézké poranéni (ztrata ¢asti téla nebo
trvalé poskozeni), pokud mu nebude zabranéno.

Pri nerespektovani téchto pokynti bezprostiedné hrozi smrtelné
nebo velmi tézké urazy.

VYSTRAHA

Oznacuje mozné ohrozeni se stfednim rizikem, které ma za
nasledek smrt nebo (velmi tézké) poranéni, pokud mu nebude
zabranéno.

Pri nerespektovani téchto pokynt hrozi pripadné smrtelné nebo
velmi tézké urazy.

POZOR

Oznacuje mozné ohrozeni s malym rizikem, které mize mit za
nasledek lehké nebo stiedni poranéni, popr. materialni Skody,
pokud mu nebude zabranéno.

S|\B| Pl P

DULEZITE

Oznacduje povinnost zvlastniho chovani nebo éinnosti nutnych
pro fadné zachazeni se strojem.

Nedodrzovani téchto pokyni muize vést k porucham na stroji
nebo v okoli.

UPOZORNENI
Oznacuje rady pro uzivatele a obzvlast’ diilezité informace.

Tyto pokyny vam pomohou optimalné vyuzivat vSechny funkce
vaseho stroje.

AMATRON BAGO0094.6 02.15



Vseobecné bezpecnostni pokyny

2.2

Pt

Bezpeénostni pokyny k pouziti GPS

A

VYSTRAHA

Rozmetaci véjif rozmetace hnojiva predstavuje v automatickém
rezimu ohrozeni pro osoby v pracovni oblasti.

K ohrozeni mlze dojit pfi automatickém otevieni uzaviraciho
hraditka.

10
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Montazni navod

3 Montazni navod
Software je dimenzovany tak, aby se anténa GPS namontovala na
traktor, viz strana 77.

Pfipojeni pfistroje AMATRON 3 Ize provést pomoci zakladniho
vybaveni traktoru nebo pomoci kabelového zapojeni ISOBUS.

Zakladni vybaveni traktoru (konzola s rozdélovacem) se musi
pevné a elektricky vodivé namontovat na kabinu vpravo od fidic¢e
tak, aby byla v jeho dosahu a zorném poli.

Na upevnovacich mistech se odstrani lak, aby se tak zamezilo
tvorbé elektrostatickych naboju.

Vzdalenost od radiostanice nebo jeji antény musi €init nejméné
1m.

3.1 AMABUS

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Montazni navod

3.2 ISOBUS /ISOBUS Light

| AMATRON 3
o

ele|
ele]

traktor s ISOBUS:

o Pro stroje, které jsou pfipojeny pomoci kabelll ISOBUS Light na
o Funkce ISOBUS terminalu traktoru se musi deaktivovat.

3.3 Pripojeni druhého terminalu

= AMATRONZ
o0
oo
=X
Hexe

&= GPS-Switch
o0
o

o
o
<7
5

12 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Montazni navod

34 Kabelaz pro externi svételnou listu a simulovanou ridici jednotku

traktoru

Simulierte Traktor ECU

Lightbar

GPS

AMATRON BAGO0094.6 02.15 13



Popis vyrobku

4

Pt

Popis vyrobku

AMATRON 3 Ize podle vybaveni stroje pouzivat ve dvou provoznich
rezimech:

. Jako terminal AMAZONE pro stroje AMAZONE (AMABUS).

. Jako terminal ISOBUS pro vSechny stroje s vybavenim ISOBUS
(Certifikace ISOBUS podle AEF 2013).

O

P¥i zapnuti jednotky AMATRON 3 je mozné si vybrat mezi provoznim
rezimem ISOBUS nebo AMABUS.

V menu nastaveni terminalu je také mozné nastavit standardni
pocateéni aplikaci.

4.1

4.2

Aplikace na jednotce AMATRON 3

Aplikace na kazdé jednotce AMATRON 3
. Ovladani stroje (ISOBUS nebo AMABUS)

° Nastaveni terminalu

Volitelné aplikace:

o GPS-Switch

o GPS-Track

. GPS-Maps

e  GPS-Headland

e  TaskController (fizeni zakazek)

Aplikace fidici systém stroje

!

K obsluze a sledovani stroje AMAZONE viz samostatny provozni
navod.

4.3

4.4

Aplikace Terminal Setup

V Terminal Setup se mohou provést nastaveni, které se tykaji pfimo
terminalu, viz strana 25.

Aplikace TaskController

TaskController je systém spravy zakazek pro stroje s ISOBUS, viz
strana 36 .

K dispozici je volné dostupna 50hodinova testovaci verze.

14
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Popis vyrobku

4.5 Aplikace GPS

. Pro aplikaci GPS je zapotiebi pfijima¢ GPS.

451 GPS-Switch (doplfikova vybava)

PFi pouzivani zemédélskych strojl se neda uplné zabranit
nespravnému davkovani pfi zapinani a vypinani stroju na souvrati a
pfi jizdé na okrajich pole. Moznymi nasledky pfi pfekryvani maze byt
poskozeni rostlin, zvy§ené znecisténi povrchovych vod nebo polehlé
obili. Témto nedostatkiim Ize zabranit pfi pouZiti pfijimace GPS spo-
jeného s GPS-Switch.

GPS-Switch umoZiuje spinani v pfesné poloze na souvrati, na okraji
pole nebo pfi objizdéni pfekazek.

Pfitom se zohledriuji charakteristiky vyloznika, dil¢ich Sifek nebo
rozptylového obrazce pfislusného stroje.

PFi prvnim objeti pole se zjisti hranice pole. Podle téchto hranic GPS-
Switch v zavislosti na parametrech stroje uréi, na jakém misté pole se
ma stroj zapnout nebo vypnout, nebo zda je nutné zménit pracovni
Sitku.

K dispozici je voIné dostupna 50hodinova testovaci verze.

4.5.2 GPS-Track (doplnfikova vybava)

GPS-Track slouZi k vedeni stopy na poli.
Aplikace je integrovana v GPS-Switch, viz strana 86.

K dispozici je volné dostupna 50hodinova testovaci verze.

4.5.3 GPS Headland

K vytvareni virtualni souvraté.
Aplikace je integrovana v GPS-Switch, viz strana 73.

K dispozici je volné dostupna 50hodinova testovaci verze.

454 Import aplikaénich map GPS Maps (zvlastni vybava)

Pole, pro které se importuji aplikaCni mapy, se zpracuji podle
uloZzenych pozadovanych hodnot. PoZadované hodnoty se po importu
mohou pfizpUsobit.

Aplikace je integrovana v GPS-Switch, viz strana 73.

K dispozici je volné dostupna 50hodinova testovaci verze.

AMATRON BAGO0094.6 02.15 15



Popis vyrobku
4.6 Verze softwaru

Tento provozni navod je platny od verze
softwaru:

AMATRON 3 SW-Verze V 01.06.00

& Stav software se muze zobrazit v podmenu diagnostika terminalu v

l Terminal-Setup.

4.7 Rozhrani USB

GPS-Switch obsahuje rozhrani USB uréené k vyméné udaju
s pamétovym prvkem USB.

4.8 Vyrobni stitek a oznaceni CE

Nasledujici obrazky ukazuji uspofadani

vyrobniho Stitku a oznaceni CE.. A s B %
Na vyrobnim &titku jsou uvedeny Gertite-(dent-Nr.| (1) [ |C€
(1) identifikagni islo stroje: Typ | (2) |

) typ orzzaz (AN AR R

16 AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Ovladani terminalu AMATRON 3

5 Ovladani terminalu AMATRON 3

o AMATRON 3 se spusti vzdy v naposledy spusténém provoznim
rezimu.
Alternativné
. se muze po zapnuti zvolit provozni rezim.
o ISO-VT (ISOBUS)
o terminal AMAZONE (AMABUS)

. se spousti AMATRON 3 standardné v provoznim rezimu, ktery
byl zvolen v nastaveni terminalu Terminal Setup.

51.1 Vybér aplikace AMATRON 3

Vybér aplikace AMATRON 3

e  Aplikace fidiciho systému stroje
e  Aplikace GPS-Switch a GPS-Track
. Nastaveni terminalu

. TaskController

Ridici systém stroje GPS Nastaveni terminalu TaskController
(hlavni menu) (hlavni menu)
------ v = .
nzabd mnu;m« 5 & o
Schlagname -wbsnan - o ®
e fr O <

nnnnnn

Setup
. Po tfisekundovém stisknuti E

v . , 7 , 0x26 OxAO0010000C400CEZ
l tlacitka se objevi menu pro manualni

vybér aplikace. Fertilizer
A o 4 Amazonen Werke H. Dreyer

O0xA0 0xA00AB0002ZBSFFFFF

o IsSs0BUS-TC

0xF7? 0xA00082000C400CEZ

GPS-Suwitch

0x1C OxA00017000C400CEZ

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Ovladani terminalu AMATRON 3
5.2 Popis tlacitek a funkénich poli

Funkce zobrazené na pravém okraiji displeje
funk&nim polickem se ovladaji obéma Fadami
tlaCitek vpravo vedle displeje

AMABUS

. Kvadratické funkéni pole (A)
— Tlagitka (F1 - F4)

Uhlopfiéné délené funkéni pole:
. Funkéni pole vpravo dole (B)
— Tlacitka (F1 — F4)

. Funkéni pole vlevo nahore (C)
— Tladitka (F5 - F8)

ISOBUS

. Kvadratické funkéni pole (A)
— Tlacitka (F1 — F4)
. Kvadratické funkéni pole (B)
— Tlacitka (F5 — F8)

18 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Ovladani terminalu AMATRON 3

Zapnuto / vypnuto
(b&hem jizdy na vefejnych komunikacich vzdy AMATRON 3
vypinejte).

©| ©

Pfepinani mezi aplikacemi

Esc . Zpét do posledniho nahledu menu
. Pfepnuti pracovni nabidka - hlavni nabidka
. ZruSeni zadani
. V pracovnim menu (tlagitko tisknéte alespon po dobu jedné

sekundy)
0 . Listovani na dalsi listy menu
. GPS-Diagnostika

e  Zauc€ovaci menu multifunkéni ovladac
o Potvrzeni vystraznych masek ISOBUS

(podle aplikace)

Kurzor na displeji doleva

. Kurzor na displeji doprava

Pfevzeti zvolenych Cislic a pismen
Potvrzeni kritického alarmu
. 100% mnozstvi v pracovni nabidce

. Kurzor na displeji nahoru
. Zvyseni pozadovaného mnozstvi béhem prace o krok mnozstvi

. Kurzor na displeji dolt
. SniZeni pozadovaného mnozstvi b&€hem prace o krok mnozstvi

CIR IO

AMATRON BAGO0094.6 02.15 19



Ovladani terminalu AMATRON 3

5.2.1 Tlagitko Shift

& Klavesa Shift je nutna pro menu Prace fidiciho systému stroje

. Na zadni strané pfistroje se nachazi tlagitko

Shift [ 1).

. Pokud je tlacitko Shift aktivni, zobrazi se
tato skute¢nost na displeji.

. PFi pouziti tlacitka Shift se objevi dalsi o
funk&ni pole a rozmisténi funk&nich tladitek
se odpovidajicim zplsobem zméni.

Shift 071

shift

= A,

lw}

A

20 AMATRON BAGO0094.6 02.15



Ovladani terminalu AMATRON 3

5.3 Udaje na terminalu

& K ovladani terminalu jsou v tomto
navodu k obsluze zobrazena funkéni -

l poli¢ka, aby se zdlraznilo, Ze je nutno AMIATRORN
stisknout tlacitko pfislusné tomuto
funk&nimu policku.

Priklad:

A

. Funkéni pole L £ * :

Popis v navodu k obsluze:

A

L2 % Ulozeni policka do paméti.

Cinnost:

Obsluha stiskne funkénimu policku A pfifazené
tlacitko F2, aby se toto poli¢ko ulozilo do paméti.

5.3.1 Zadavani textu a cislic

Je-li zadani text( nebo &islic ve terminalu nutné,
objevi se zadavaci menu. <)

Ve spodni ¢asti displeje se zobrazi vybérové
pole s pismeny nebo Cisly, ze kterych se vytvofi oo00cex
vstupni fadek (1).

QUWERTZUIOPU

@@@@ L ASDFGHJKLOA
BV : Vybér pismen ByxcuBnm

nebo Cislic ve vybérovém poli.

. @ Prevzeti vybéru.

. [ Posunuti znacky ve vstupnim fadku
doleva.

. A Posunuti znagky ve vstupnim fadku

doprava.
—
. Mazani ve vstupnim fadku
12
e 7 Cislice ve vyb&rovém poli

A ake
. il Pismena ve vybé&rovém poli,
pfepinani velkych / malych pismen.

v’

. Po dokonéeni zadavané fadky
stisknéte toto tlacitko.

AMATRON BAGO0094.6 02.15 21



Ovladani terminalu AMATRON 3

5.3.2 Zadavani cislic

. + Zvyseni Ciselné hodnoty

. ™ Snizeni Ciselné hodnoty

nebo

. @@ Volba desetinného mista

. @ @ Nastaveni zvoleného

desetinného mista

Mezni hodnoty zadani se zobrazuji vpravo od vstupnich hodnot:
30000

o] O oo

Pro zadani zapornych hodnot (napf. GPSx) uvedte desetinna mista

pomoci @ @ na 0, potom pomoci ™ snizujte do

zaporné oblasti.

5.3.3  Vybér moznosti

1. Kurzorem pro volbu (1) pohybujte za pouziti

a

2 @ Pfevezméte vybér (2).

Maschinentyp auswahlen und mit
Eingabetaste bernehmen

22
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5.3.4 Funkce prepnuti (toggle)

Zapnuti/vypnuti funkci::

. Stisknéte jednou funkéni tlacitko (/2)
—  Funkce Zap (1).

e  Stisknéte funkéni tlaCitko znovu

—  Funkce Vyp.

Ovladani terminalu AMATRON 3

Funktion:

5.3.5 Udaje pro ISOBUS, nastaveni terminalu a TaskController

(1) Zadani vybérem Fadky funkce

(2) Zadani vybérem Sedého funkéniho pole.

. @ Provedte vybér
&

Potvrdte volbu

. @ Pfevezméte vybér

D XXXXXXXXXX

D XXXXXXXXXX @ I

() ]

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Ridici systém stroje —
6 Ridici systém stroje
PFfepnuti do menu fizeni stroje
6.1 Provozni rezim jako terminal ISO-VT
AMATRON 3 Ize pouzit jako terminal ISOBUS v pfipadé, Ze stroje
splfuji pFislusné podminky.

Dodrzujte také provozni navod pfislusného softwaru ISOBUS k
fidicimu systému stroje.

6.2 Provozni rezim jako terminal AMAZONE

Dodrzujte také provozni navod pfislusného softwaru AMABUS k
fidicimu systému stroje.

24 AMATRON BAGO0094.6 02.15
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7 Nastaveni terminalu

Prfechod do menu nastaveni terminalu

+

Piepinani den/noc

o Konfigurace nastaveni terminalu  erminal Einstellungen
(viz strana 26) &% konfigurieren
e Ridici jednotka traktoru (viz strana 27) ‘?Q- Iraktor ECU

o Obsazeni Aux-N, obsadte libovolny

multifunké&ni joystick funkcemi (viz strana 30 @ ALX N Belegung

o sprava licence (viz strana 32) 'ﬁ Lizenz Management

o diagnostika terminalu (ViZ strana 33) m Terminal Diagnose

o tlaCitko pfepinani nastaveni

(viz strana 34) ﬁ Toggle-Button Enstellungen

o konfigurace aplikace po zapnuti terminalu Terminal Start-Appliation
(viz strana 34) konfigurieren

e  Konfigurace paralelniho provozu terminalu Terminal Parallelbetrieb

(ViZ strana 35) konfigurieren
) programovy manazer terminalu (viz strana s
35) liﬁ_l:' Terminal Programm-Manager

| | =)

Navrat z vnofenych menu do nastaveni terminalu

AMATRON BAGO0094.6 02.15 25



Nastaveni terminalu

71 Nastaveni terminalu

. Nastaveni jasu

° Nastaveni hlasitosti

° Nastaveni data

. Nastaveni ¢asu

. Nastaveni ¢asové zény

. Nastaveni jazyka

. Nastaveni mérné jednotky (jen ISOBUS)

. Nastaveni formatu ¢asu

. Nastaveni oddélovace desetinnych mist
(jen ISOBUS)

. Nastaveni formatu data

. Pfenosova rychlost ASD

e Cislo UT ISOBUS (jen ISOBUS)

—  P¥i pouziti nékolika terminalu pfifradte
palubnimu pocita¢i AMATRON 3 &islo
k identifikaci.

.
:)* I lelligkait

M= Lautstirke 1..20

20

o I Datum: 2001 2027

(L) Ubnzeit: 13:33

':&L) 7eitzone -13..412

m Sprache Dieutsch
m MabBeinheilen
& Zeittormat 24h
&  Dezimalennzeichen |
® Datumsformat tmmijjij
® ASD-Baudrate 19200

ISOBUS-UT
number

26
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Nastaveni terminalu

7.2 Ridici jednotka traktoru (simulované)

Jednotka ECU traktoru se sbérnici ISOBUS pfedava data traktoru,
ktera stroj potfebuje.

Do simulované jednotky ECU traktoru Ize ruéné zadat data vice
traktord.

Jednotka ECU traktoru (simulovana) musi byt zalozena a aktivni:
o Pro vSechny stroje s AMABUS
Stroje s AMABUS nemohou pfebirat data z traktoru s ISOBUS.
o Pro stroje s ISOBUS, kdyz neni k dispozici traktor s ISOBUS.
Stroje s ISOBUS potrebuji k pfenosu dat traktor s ISOBUS.

o Pro stroje s ISOBUS, kdyz se nemaji pouzivat spojovaci data
traktoru s ISOBUS.

Spojovaci data (Udaje o geometrii traktoru), ktera jsou nutna k
fizeni pfes GPS-Switch.

K tomu je nutny zvl&stni pfipojovaci kabel, viz strana 13.

Jednotka ECU traktoru zalozena a aktivni - &8 TRACTOR 0
Jednotka ECU traktoru zalozena a neaktivni - (g8 gak ¢ D
Zobrazeni traktorl, které Ize zvolit:
&9 TRACTCR 10 O &
59 TRACTOR 1 —|
s TRAC 562 :| o
8
Zobrazeni Udaju o traktorech: Traktor Name: TRAC 552
Gaschwindigkeits - Quelle: Radeansar
=)
-
OAY ws v s
. Pridat dalSi traktor
ELIT
o Upravit zvoleny traktor
) 82 Vymazat zvoleny traktor

AMATRON BAGO0094.6 02.15 27



Nastaveni terminalu

Pfridani nebo zpracovani nového traktoru

Zadat pro traktor libovolny nazev

Zadat rozméry pfipojovacich bodu
a polohu pfijimace GPS.

Odeslete spojovaci data
Nastaveni rychlosti

Nastaveni vyvodového hfidele

Udaje o pripojeni

A: Poloha pfijimace GPS ke stfedu stroje v
pfiéném sméru

o  vpravo — kladna hodnota

o vlevo —zaporna hodnota

B: Poloha pfijimace GPS k zadni ose v
podélném sméru

o pfed osou — kladna hodnota
o  zaosou - zaporna hodnota

C: Poloha pfipojovacich bodu tazného oka /
spodniho ramena k zadni ose v podélném
sméru

Iraktor Name: IHAC | OR_D

Koppeldaten

Koppeldaten Senden '\ //

Geschwindigkeits -
Elnsteluingen

Zapfwellen -
Einsteliungeon

Koppeldaten

A 0 cm

28
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Nastaveni rychlosti

) Zvolit zdroj signalu rychlosti

) Zadat hodnotu impulst na 100 m, nebo

o Zjistit hodnotu impulsti na 100 m:

Bl

2. Jet pfesné 100 m rovné, zastavit

Stew

—  Zobrazi se zjisténé impulsy.

—  Zobrazeni aktualni rychlosti

Nastaveni vyvodového hridele

o Zadat pocet impulsl na otacku.

—  Zobrazeni aktualnich ota¢ek vyvodového
hfidele

Nastaveni terminalu

®  Geschwindigkelts - Quells Radsensor
®  Tinpulse poo 1000 200
Impulse auf 100m
[ ]
elnfahren
® wheel based speed: 0.0 kmyh
®  Inmpulse pro Umdrehung: 1
Rear PTO output shaft 0.0 Ujtniin

speed:

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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7.3 Obsazeni Aux-N (ISOBUS)

© Je-li pfipojen volné obsaditelny multifunkéni joystick, mohou byt
l funkce stroje s ISOBUS pfifazeny nékterému tlagitku multifunkéniho
joysticku.
X
o
Hed “(7)'
(0] © >
B © S £
» > = =
s |5 5 |3
~ o [ =

Provedeni obsazeni tladitek:

213

2
i

—  Zobrazuje se aktualni obsazeni tladitek. 11 I
& e®
1. Vyberte nékterou funkci ze - - -
seznamu funkci. 11
S 0
\ . .
2. @ Potvrdte volbu. (u-' ﬁ < & .
— Zobrazi se seznam tlacCitek. 14
3. Na multifunkénim oviadadi stisknéte R © {2y .
pozadované tlagitko na pozadované Urovni e
(nelze u vSech multifunkénich ovladacdu) 11
(S atermativne , o T <
Alternativné vyberte obsazeni = s
tlacitek v menu
a @ potvrdte vybér. B

—  Zvolené tlaCitko je obsazeno vybranou
funkci.

. — Smazani vSech obsazeni

“ - ,
. Smazani jednoho obsazeni
o Zpét
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Nastaveni terminalu

VYSTRAHA
Provedeni nechténych funkci chybnym ovladanim volné

obsaditelného multifunkéniho joysticku.

Po spusténi palubniho poc¢itate AMATRON 3 se zobrazi obsazeni
pripojeného multifunkéniho joysticku.

1. Zkontrolujte svédomité obsazeni tlaCitek.

2. Potvrdte obsazeni tladitek.

o Obsazeni tla¢itek muze byt zobrazeno v palubnim pocitadi

AMATRON 3.

Chcete-li zobrazit obsazeni tla¢itek na rliznych drovnich, aktivujte
rovinu multifunkénim joystickem.

= || &

MFG

2 || &

{ A=)

%!
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Nastaveni terminalu

7.4

Sprava licence

Po ziskani nové licence je k odblokovani
tfeba zvolit odpovidajici aplikaci a zadat
pfilozené &islo klice.

U v8ech testovacich verzi s 50 hodinovym
limitem se zobrazuje zbyvajici €as.

g GPS Switch (37:59)

& GPS-Track  (50:00)

9 GPS Maps (48:04)

]

BUIRGIKIGZTHOGUFTR

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGUIEG

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGULSY
—0
Name: GPS-Switch
Code: BUIRGIKIGZTHOGUFTR
(T
Schlissel:
Status: deaktiviert
Restzeit: 37.59h

32
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Nastaveni terminalu

7.5 Diagnostika terminalu

. Verze softwaru

— Horni fadek udava verzi softwaru ﬁ Software Versionen
AMATRON 3.

Nasledujici fadky udavaji verze kazdého
softwarového modulu.

o Sprava USB

Zde Ize prohlizet a mazat udaje ukold L uss verwalung
Taskdata a soubory protokolt Log-Files.
NejdFive je tfeba data zalohovat na USB
flash disk. Kromé toho se zobrazi seznam
snimkl obrazovek.

o Sprava Poolu

Zde se zobrazi masky obsluhy vSech LR poot verwalung
nahranych stroju. Pokud néjaky stroj uz
nikdy nebude tfeba, Ize tento Pool vymazat.

° Reset
Reset GPS-Switch/Track: ﬁ Reset

V8echna nastaveni v GPS aplikacich se
vrati do puvodniho stavu. VSechny pfidané
stroje se vymazou.

Reset nastaveni terminalu AMATRON 3.

VSechna nastaveni AMATRON 3 se vrati
do plvodniho stavu (jazyk atd.).

Tovarni nastaveni:
Reset GPS-Switch/Track a AMATRON 3.

Cely systém Amatron 3 se vSemi
aplikacemi se vrati do plvodniho stavu.

e M Je mozné vytvaret snimky obrazovky

. . . ®  ScreenShots aktivieren /
Postupujte nasledovné: \'

1. Nechejte zobrazit obsah obrazovky pro
snimek obrazovky.

Stisknéte soucasné tlacitka @ @

— Na USB flash disku se vytvofi adresar
Screenshots.

A

—  Soubor s obsahem obrazovky se zkopiruje
do adresare.

) Prehled funkce
ﬁ Functionality Ubersicht

o Diagnostika pocitace ukolu

o Nastaveni CanTrace
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Nastaveni terminalu

7.6 Tla€itko prepinani nastaveni

Vybér aplikaci k nimz je pFistup pfimo

Setup
prepinanim tlacitka . E
ISOBUS-TC
Pokud se (sluzba) nastaveni terminalu
vypne, lze ji tfisekundovym stisknutim
GPS-Switch
tlaCitka aktivovat.

7.7 Aplikace po zapnuti terminalu

Terminal im Amatron+ - Modus

e  Spustit termindl v rezimu AMABUS starten

Terminal im Isobus - Modus
starten

e Spustit terminal s bootovacim menu E Terminal mit Boot-Menti starten

. Spustit terminal v rezimu ISOBUS
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7.8 Konfigurace paralelniho provozu terminalu
& V pfipadé, Ze ma byt spusténo Fizeni stroje aplikace GPS na rGznych
terminalech, musi se pfisluSnému terminalu pfidélit pozadovana
l funkce.
o Spustit terminal jako AMATRON a prepinac Terminal als Amatron+ und
GPS L GPS-Switch starten
. Spustit terminal jako AMATRON E Terminal als Amatron+ starten D
o Spustit jako pfepina¢ GPS E Terminal als GPS-Switch starten D
7.9 Terminal Programm-Manager

° Aktivovat externi svételnou liStu.

Externi lista se pfipoji mezi vstup GPS na ﬁ LightBar

terminalu a pfijimac¢ GPS, viz strana 13.
e  Vyberte ovladaé GPS podle pfijimace GPS ﬁ GPS P Lt

o  deaktivovano

o GPS_A100/101

o GPS_NovAtel

o GPS_SGR1

o GPS_STD (standardni)

o Konfigurovani pfijimace GPS viz strana 50.
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TaskController - sprava zakazek

8

TaskController - sprava zakazek

Prechod do menu TaskController

TaskController je aplikace, ktera na ovladacim terminalu tvofi
rozhrani mezi zemé&dé&lskym strojem a systémem fizeni farmy.

Pomoci TaskController Ize

Kmenova data a zakazky jsou importovany.
zakladat kmenova data.

zakladat a zpracovavat zakazky.

o Kmenova data importovana ze systému Fizeni farmy zde nelze ménit.

Podporovany jsou nasledujici funkce:

Vytvafeni uloh na terminalu.

ProhliZzeni a zpracovani ulohy, které byly naplanovany pomoci
pozemkové mapy poli.

Pfenaseni aplikanich map ze zakazky na GPS-Switch.
Pfedani zadané ulohy na pracovni pocita¢ ISOBUS.

Dokumentovani provedenych praci. Zplisob dokumentace zavisi
na typu pracovniho pocitace ISOBUS.

Ukladani vysledku praci, aby mohly byt vyhodnoceny pomoci
softwaru na PC.

Zapsani uplnych dat zakazky.

USB flash disk
USB flash disk pIni dvé ulohy

Slouzi k pfenosu dat mezi pozemkovou mapou poli a
terminalem.

Slouzi jako externi pamét béhem prace.

USB flash disk musi byt b€hem prace vzdy zastrCeny.

Indikace Nezasunuté USB-paméti / Nevytvofené sloZky Task Data:

TaskController obsahuje
. zakazky

° kmenova data

36
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TaskController - sprava zakazek

Auftrage

K aktivni zakazce — kdyz je uloha N
spusténa = Stammdaten

T
S

K seznamu uloh — kdyZ neni spusténa zadna
zakazka.

D#
o @ Adresar TaskData se ulozi na USB
flash disku. Zde se ulozi
ISO-XML data zakazky ze souboru s

pozemkovou mapou poli.

X

0 Format USB flash disk, vymaz dat.

o Nastavit rezim aplikace TaskController

%
. Archivovat data na USB flash disk.

Pfed vyjmutim USB flash disku bezpodmineéné archivovuijte data.
V opaéném pfipadé muze dojit ke ztraté dat zakazky.
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TaskController - sprava zakazek
8.1 Zakazky
Seznam zakazek:

Zobrazi se vSechny zakazky:

Zakazka je spusténa (zelena)
Zakazka skondila: (Cervena

)
Nova zakazka, prazdna: D (Zluta)

Zobrazi se data ke zvolené zakazce:

@ Po vybéru Ize oznaéenou zakazku

spustit nebo ukongit.

Dﬁi
o Vytvofte novou zakazku
. % Zkopirujte zakazku
. @ Zpét

Prazdné zakazky je mozné ménit:

1. @ Oteviete oznacenou zakazku.

EDIT
2. Zpracujte zakazku

Spusténi nové nebo ukonéené zakazky:

. B Spustte oznacenou zakazku pred
zahajenim préace.

=)

. Zpét

B kas 240 19.07.12

KAS 240 19.07.12

B xas 240 19.07.12 N
B 2008-12-01 20:06:58
9
KAS 240 18.07.12
## Bei Beckmann
& AEF A9IS Workshop,
QCh:04m:24s é)

2012-07-19 13:40:40

TSK267
B xas 240 19.07.12
g AEF FMIS Workshop,
i@ wallenhorst
& Montessori-Str.
oy Betriebs-AK 2,
“4 255 kg/ha
%% Amazane Streuer r
Y Betriebs-AK 2,
'5 Cuengen mineral, Kreiselstreuer

(o

38
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Spusténa zakazka: TSic-d E
"-"Eﬂ-: 2009-12-01 20:06:59
) 405 Zadejte poZzadovanou hodnotu.
— Aplika¢ni mapy se pfidéluji automaticky "
(GPS-Maps, ASD, zakazka s aplikacéni
mapou). Rk - -
(1) Spusténou zakazku s pozadovanou s Amazone Tractor
hodnotou / aplikaéni mapou Ize zpracovat. .
o UkoncCete spusténou zakazku
— Ukoncena zakazka se muze opét spustit.
o Zpét
Pevna pozadovana hodnota:
) Ke kazdé zakazce se musi zadat pozadovana hodnota.

Variabilni pozadovana hodnota pfes aplikacni mapu:

o Importované zakazky mohou obdrzet aplikacni mapu.

o Zakazce lze pridélit aplikaéni mapy importované pres GPS-

Maps.

) Zakazce lze pridélit pozadované hodnoty pfes rozhrani ASD.

Aplikaéni mapa se zobrazuje v GPS-Switch a pouziva se ke

zjistovani poZzadovaného mnozstvi.

@Udaje ve spuéténé zakazce

o  Pracovni faze TSK-1

0 la\lz?itg\/zzr:]iiz?rz;govaného mnozstvi d@ 250 kg/ha

o  Zakaznik i NEF FMIS Workshop,

o  Statek ‘ Wallenhorst

o Parcela ﬁ Bei Beckmann

o  Zodpovédny pracovnik EI Betriebs-AK 2,

o  Traktor % Amazone Tractor

o Ridi¢ %r Betriebs-AK 2,

o Druh prace 5 Dusngen mineral, Kreiselstreuer

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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TaskController - sprava zakazek
8.2 Kmen. data
Ke kmenovym datiim se ukladaji nasledujici

objekty:

PoZzadované hodnoty Viz strana 41

Parcely
Statky

Zakaznici

Naradi Viz strana 42
Pracov.

Produkty

& Objekty Ize vyvolat samostatné. Je mozné provadét zmeény.

o @ Otevieni oznaeného objektu

o Q Vyhledani objektu
D&
. vytvofeni nového objektu
. K vymaz objektu
EDIT
. zpracovani objektu
. @ Zpét (vzdy zpét na hlavni stranu)
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8.21 Pozadované hodnoty

. Jednotlivé poZzadované hodnoty Ize e
zakladat. \ a _Diinger Q

. Zakazky mohou obsahovat aplikacni mapy.

ASD

Zobrazeni: Cislo, jednotka, médium

162.68 kg/ha _Diinger D‘
e  PoZadované hodnoty Ize importovat pfes P Maps

GPS-Maps (soubor shape).
Zobrazeni: GPS-Maps

M GPS-Maps

. Pozadované hodnoty Ize poskytnout pfes
rozhrani ASD.

Zobrazeni: ASD

Zadavani pozadovanych hodnot

Hodnota |Jednotka[Médium

AMATRON BAGO0094.6 02.15 4



TaskController - sprava zakazek

8.2.2 Zadani naradi

PFistroje Amazone-nastaveni geometrie
. Stroj s AMABUS se musi prihlasit.

. ISOBUS a AMABUS: DalSi stroje se mohou
prihlasit.
PFistr.ISO-XML

e  VSechny stroje na ISOBUS se zde pfihlasi
automaticky.

Pristroje Amazone-nastaveni geometrie
o \/ Naradi aktivni

° Naradi neaktivni

. Zalozeni nového nafadi
EDIT
. Zména nastaveni u stavajiciho
naradi
. Smazani oznadeného naradi
. Zpét a potvrzeni aktivace nového

nebo zménéného naradi

Ariggone Gordle-eormel e
Einslellurgen

d*“_é’ TRO-HMI Gt

A
u
T 0.
bt Za-m 3001 [/
ET
# Edx 6000 []

Name: Za-m 3001

Maschinentyp: Streuer

Anz, Teilbreiten: & .
GFsx: 0 zs.i-'

GPSy: 0

42
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Zalozeni nebo zména naradi

J nazev

e typ stroje & Name: AMA7ONF 00-22-26
ISOBUS: je mozny jen rucni stroj.

e pocet ¢asteCnych Sitek #  Maschinentyp: Samaschine

o standardni jednotlivé dilci Sifky

o dilci sitky 1, 2, ...(zadejte jednotlivé, pokud *  Anc Teilbreilen: 1
se liSi od standardni dil&i Sitky)
¥ Standard Einzelteilbr.: 600.0 cm
s
TI{
. —s [zadat GPS x % TbN:1 600.0 cn
B
GPS X1 L H

Gerategeametrie
Rozmér GPS X popisuje vzdalenost pfipojného

bodu k davkovacimu organu. GPS X1: 1900 cm

o Postfikoval: vzdalenost ke stfikacim Gs X 1050 cm
tryskam.

o Rozmetadlo hnojiv: vzdalenost ke stfedu I

GP3 A2

rozmetacich kotoucu.
I . r re . . - - - E
e  Seci stroj: vzdalenost k zadni radlici. H £

GPS X2

Rozmér GPS X1 popisuje vzdalenost pfipojného
bodu k napravé.

Rozmetadlo hnojiv (AMABUS):
Za ucelem pfizpGsobeni vypinaciho bodu rozmetadla hnojiv je mozné

hodnotu GPS X1 upravovat.

Uprava zapinaciho bodu pres vzdalenost souvraté viz strana 59.

AMATRON BAGO0094.6 02.15 43
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GPS X pro seci stroje

Priklad:

Stroj GPS X1 [cm] Stroj GPS X1 [cm]
min. max. min. max.
9000-TC 815 6000 Activ 685
6000-2 170 6001 Activ 685
EDX | g000-TC 725 6002 Activ 685
6000-2C 170 3001 718
9000-T 815 Cirrus 4001 718
303 Special WS 224 236 6001 718
303 Special RoteC 210 221 3002 718
353 Special 224 236 4002 718
AD-P 403 Special 210 221 6002 718
303 Super RoteC 205 209 3003 588 703
303 Super RoteC+ 217 221 3003 compact 612 727
403 Super RoteC 205 209 Cirrus | 3503 612 727
403 Super RoteC+ 217 221 4003 612 727
649- 6003 -2 min. 612 727
6000 666-
682 (Standard) Cayena 6001 423 503
8000 771 6001-C 423 503
Citan 9500 771 12001 1107 | 1257
Condor
12000 921 15001 1107 1257
12001 955 PS RoteC 222
15001 1105 RoteC+ 234
S maximalni presnosti zjistéte/zadejte hodnotu GPS X1 zejména pro
seci stroje.
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8.3

Rezim aplikace TaskController zménite takto:

TaskController - sprava zakazek

Prace s aplikaci TaskController a bez ni

X

Zapnuti/vypnuti TaskController.

Aplikaci TaskController Ize provozovat ve dvou rezimech:

se spravou zakazky pfes TaskController

o

o

TaskController je plné funkéni.

Pfed zaCatkem prace se musi spustit zakazka v aplikaci
TaskController.

bez spravy zakazky pies TaskController

(6]

(6]

interni sprava zakazky ve stroji aktivni

Tento rezim pouzijte, kdyz TaskController nepouzivate
nebo neni odblokovany.

Je mozny GPS-Switch bez aplikace TaskController.
Zobrazuje se jen pfipojeny stroj.

Je mozna prace bez USB paméti.

X .
o _ ey //
Einstellungen // @%i‘
o \/ se spravou zakazky pfes
TaskController
) bez spravy zakazky pres TaskController
(interni sprava zakazky ve stroji) arbeitsmodus:
‘\‘,/ Auftragsverwaltung
q\
- N—
AMATRON BAGO0094.6 02.15 45
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8.3.1 Stroje se softwarem AMABUS a aplikaci TaskController (ISO)

o Pouzivani aplikace TaskController neni mozné u:
. secich strojli se softwarem AMABUS V 6.04 a star§imi, V 2.21

a starSimi.

. presnych secich stroji se softwarem AMABUS V 5.30
a starSimi.

— Menu kmenova data

@ U softwaru AMABUS se musi @@*
geometrie nafadi zadavat ru¢né Naradi

l v podmenu Pfistroje aplikace
TaskController.

Amazona Gerdte-Geomelrle
Finstell nogen
. Nastaveni geometrie nafadi

AMAZONE viz strana 42 ST 1503 Gerdte

8.3.2 Stroje bez aplikace TaskController

& Misto aplikace TaskController se
objevi maska k zadani geometrie
l naradi.

‘ Aktualni stroj
. Nastaveni geometrie naradi

AMAZONE viz strana 42

. Zapnuti/vypnuti TaskController

TM v 01.03.19b
TCv01.03.12
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9 Prehled aplikace GPS

Prehled aplikace GPS

Prechod do menu GPS

9.1 Hlavni menu

Pro praci s GPS Switch se musi provést
nasledujici zadani.

Hlavni menu ukazuje data:

Zakazka spustena Auftran: Pfl hutz soritzen Testfeld
Alternativné pracovni rezim: Zadna sprava Hitrag: Friahzenschiiiz spritzen € ctlagdalen
zakazky Schlagname:
Stroje v TaskController ) e
(automaticky pies ISOBUS nebo zalozeni y | Maschinentyp: Spritze Into
AMABUS Arbeitshreite: 21.00 m
Anzahl Teilbreiten: 42
Spojovaci data traktoru;
. . L, Koppeldaten: Amazone Tractor
(automaticky pfes ISOBUS nebo zadani TECU PP e
simulované
Sehp
Artaribsnweni GPsiagnose

Hlavni menu se ¢€leni na podmenu, do nichz se
pred zaCatkem prace zadaji poZzadované udaje.

ScHagdaten|
J Menu Udaje o lanu (Schlagdaten)

Info
. Informace aplikaci
Setup

GPS-Switch

o Menu GPS-Switch
47
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L\
Pracovni menu GPS-Switch g Eg\rg

llIIl
i 01,03
Pracovni data EH  12.6km/h U 4.1 bar
Pracovni menu fizeni stroje my0 1732m /3 A‘(‘Y”‘b 200 I/ha

e  zobrazeni zavisi na verzi softwaru &= 12471 100 %

. Provozni udaje se zobrazuiji jen tehdy, kdyz

Pt

Prehled aplikace GPS -
9.2 Pracovni menu (Arbeitsmenii)

& Pfed zobrazenim pracovniho menu je nutno v menu nastaveni /

l geometrie stroje pouZity stroj pfiradit.

& ,
l Hlavni menu

Pracovni menu

Section Control a Fidici systém stroje bé&zi
na jednom terminalu.

48
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Zobrazeni okraju pole v pracovnim menu

Zobrazeni ¢astecné oSetfeného pole
vV pracovnim menu

(rezim 2D)

Zobrazeni zpracované souvrati s pomuckou
paralelni jizdy GPS-Track v menu Prace.

(rezim 3D)

Zobrazeni 3D, Aplikaéni mapy v menu Préace.

Prehled aplikace GPS

ik

DGEFP=
ERS)
18.8 n @ .||||

Shift

=
S
-

2300

18.8 m

=
——
u—y

G
o

i
2d

INE
JORND

;x {
1.44 ha/ 18.8
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9.3 Menu Diagnostika

Pt

i Hlavni menu ¢@5> Menu Diagnostika
GPS
A,
GPS SGR1 vV 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---
Zobrazi se pfijima¢ GPS zvoleny v aplikaci
Terminal Setup:
Pfed nastavenim:
. Deaktivujte svételnou liStu v podmenu terminal Progamm-

Manager aplikace Terminal Setup, viz strana 35.

. Pfipojte pfijima& GPS pfimo k palubnimu pocita¢i AMATRON 3
(odstrarite svételnou listu).

Prijima¢ GPS A100/A101, NovAtel, Standard

. Nastavte pfenosovou rychlost na 19200.
(Standard)

Zména pfenosoveé rychlosti:

1. " Nastavte pfenosovou rychlost.
2. Restartujte palubni po&ita¢ AMATRON 3.

.l,:
2]
-3 4 . v .. ;
3. Zménéna prfenosova rychlost se

pfenasi na pfijima¢ GPS.

A100/A101, NovAtel:

e  Satelit 1: nastavte 120.

e  Satelit 2: nastavte 126.

o  Korekéni signal: Nastavte EGNOS.

&

- #Baudrate

% Satellit 1

«= Satellit 2

= Korrektursignal

o

ARMATFOMNMNE

GPS vV 01.01.22 _b

50

AMATRON BAGO0094.6 02.15



P

Prehled aplikace GPS
Prijima¢ GPS SGR1
Konfigurace prob&hne automaticky. Pro vy3Si

pfesnost vyhodnocovani signalu je mozné zvysit
vystupni rychlost.

Korrektursignal Egnos EU

Ausgaberate SHr

L]

e  Vyberte korekéni signal

e  Vyberte vystupni rychlost dat.

]
..

Ausgaberate 10Hz Va'J
—  Vystupni rychlost 5 Hz standardni

—  Vystupni rychlost 10 Hz

OK }In_]

o Potvrdte vystupni rychlost AMAZONE
GPS SGR1 V 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

o

=
I
) D Zobrazte GPS data Geogr.Breite 1 51.0991738 N
Geogr.Lange 1 11.6816583 E
Diagnostika GPS zobrazuje aktualni data Qualitat Ny DGPS
vztahujici se k signalu GPS a prvotni data Anzahl . 08
diagnostiky chyb. '
Kurs : 50.00
Geschwindigkeit :0.00 km/h

Empfangsfrequenz :5 Hz

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,1.6,1
$GPGGA,085546.37,5105.95043,N,01140.899

$GPVTG,50.00,T,50.00,M,0.00,N,0.00,K
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Prehled aplikace GPS

9.4 Hierarchie menu GPS-Switch

Pracovni & , . = Diagnéza
, Hlavni nabidka
nabidka @
Eso GPS
o N
Info
Rucné /
automaticky Nastaveni
. Nové udaje
Stanoveni / vyma- GPS-Switch
zat okrajti pole
Paralelni jizda o I
Vystiredéni -
stanovisté Nové Stupen prekryti
Prekazka Vkladani adaju Tolerance prekryti
Kompas UloZeni do Vzdalenost souvrati
paméti . i
2D <->3D Tolerance prekryti na
Import okraji pole
Referenzpunkt
setzen / kalibrie- Export Modelovani stroje
ren Zoom Rozpoznavani poli
nastg\‘:vei?éhG P volna pamet’ Akusticka vystraha okraj
(nastaveni GPS- reorganizovat RoiS
Track) pameét’ Doba pfesahu
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9.4.1 Definice parametri GPS

GPS

Globalni navigacni systém (Global Positioning System )

DGPS

Diferencialni GPS

Korekéni systém zvySuje pfesnost na £ 0,5 m (0,02 m u RTK).

HDOP

Horizontal Dilution of Precision (kvalita hodnot GPS)

9.5 Pozadavky na kvalitu GPS

Kvalita GPS pro GPS-Switch v zavislosti na parametrech GPS,
DGPS a DOP.

Kvalita GPS

DGPS 0az6 dobre

(poZadovany stav)

HDOP 6 az 8 stred

HDOP vétsi nez 8 $patné
GPS HDOP 0 az 6 stred

HDOP 6 az 8 Spatné

HDOP vétsi nez 8 $patné

Dobra kvalita:

) Je mozné pracovat v automatickém rezimu:

Stredni kvalita:

) Je mozné pracovat v automatickém rezimu:
. OSetfena plocha je zobrazena Zluté
Spatna kvalita:

GPS pfili§ nepfesna. Pole se jiz nezobrazuje na GPS-Switch. Tim
neni ani oznacena oS$etfena plocha, ¢imz neni umoznén ani
automaticky rezim a ani stanoveni okrajové oblasti pole.

0

Spatna GPS nebo jeji nespravna funkce vede vzdy
k automatickému prepnuti GPS-Switch do ruéniho rezimu!

Pfepnuti do ruéniho rezimu vede vzdy k odpojeni stroje.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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10 Uvedeni aplikace GPS do provozu

10.1 Prvni uvedeni do provozu

& . PFi prvnim pouziti nového pfijimace GPS je nutno vyckat nékolik
l minut, nezZ prob&hne jeho inicializace. Teprve potom obdrzi
GPS-Switch pfislusné signaly.

. PFi nasledujicim pouZziti trva vzdy asi 30 sekund, nez GPS-
Switch obdrzi signaly DGPS.

10.1.1 Navazani na cizi systém GPS
Pokud se misto pfijimace GPS terminalu AMAZONE pouZije cizi
systém GPS, je nutno do systému GPS zadat nasledujici udaje:

. K dispozici musi byt sériové rozhrani, Pfipojeni pfes 9pdlovy
subminiaturni konektor Sub-D, RS232:

o  Prenosova rychlost: 19 200 Bd
o Data: 8 datovych bitt
0 Parita: bez parity
o  Stopbit: 1 stopbit
(8N1)
¢  Vhodné datové sady (protokol NMEA )

o Datové sady GPGGA, GPVTG (s frekvenci 5 Hz) a GPGSA
(s frekvenci 5 Hz nebo 1 Hz)

. K dispozici musi byt korekéni signal (DGPS).

10.1.2 Zakladni stav

& Zakladni stav je stav stroje, v némz se stroj ma nachazet po zapnuti
l a pred zvolenim dalSich funkci.

Po zapnuti celého systému se systém nachazi v ruénim rezimu! Stroj
je v zakladnim stavu.

Postfikovani:

. Ventily dil€ich Sifek uzavieny
e  VSechny dil¢i Sifky pfedvoleny
Rozmeta¢:

. Rozmetaci kotou€e vypnuty

e  V3echny dilgi Sifky pFedvoleny

e  Soupatka uzaviena
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10.2 Menu Nastaveni GPS-Switch

Setup

- V hlavnim menu zvolte:

Strana jedna o m.ml

zadani stupné prekryti, viz str. 57.
) zadani tolerance prekryti, viz str. 58.

o zadani tolerance prekryti na okraji pole, jen
pro polni postfikovag, viz str. 59.

|5
z

o Prostfednictvim modelovani stroje
se simuluji rizné dobéhové vlastnosti
rznych stroju.

o  deaktivovan (stroj na tfibodovy zavés)
o tazeny stroj

o samochodny stroj

@Strana dvé | i 02-03'
0/1

o zapnuti nebo vypnuti akustického
sledovani pfi prekro¢eni okrajl pole

o zadani okruhu v km, ve kterém se pole pfi
nahrani zobrazi

o doba posunu - pfed€asné zapnuti dil€ich
Sifek, jen pro postfikovac a seci stroj, viz
strana 60.

o doba posunu - zpozdéné vypnuti dil¢ich
§ifek, jen pro postfikovac a seci stroj, viz
strana 60.

Uvedeni aplikace GPS do provozu

Uberlappungsgrad: 100%.

Uberlappungstoleranz: 0cm

Uberlappungstoleranz Feldgrenze: 0 cm

Maschinenmodellierung: ﬁ

ezogene Maschine
9e=09 00z E

Akustische Feldgrenzenwarnung: ein O 'I 1
Schlage erkennen {(Umkreis): 5.0 km
Yorschauzeit Far Einschalten 600 ms
Yorschauzeit Far Ausschalten 300 ms
0202 —

AMATRON BAGO0094.6 02.15

55



Uvedeni aplikace GPS do provozu

@ Strana tri

Postfikovac

Automatické spusténi tyCového ustroji uvnit¥
hranic pole.

Zadejte €as v milisekundach.

Cas pred spusténim postiikovade, ve
kterém se tyCové ustroji spusti.

Standardné: 0 ms

Maximalné: 5000 ms

56
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10.2.1  Stupen prekryti

Pfi praci je mozno vynechat oblasti jedné dil¢i
Sitky, které jiz jsou oSetfeny nebo nemaiji byt
vUubec oSetfovany.

Stupen prekryti udava, zda odpovidajici dil&i
Sifka je zde zapinana.

Stupen prekryti 0 %:
— jakmile dojde k pFekryti, bude odpovidajici

v vy

dil¢i Sifka vypnuta.

Stupen prekryti 50 %:

— jakmile se bude pfekryvat 50 % jedné dil&i

Sitky, bude dil¢i Sifka zapnuta.

Doporuceni pro rozmetadla hnojiv!

Stupen prekryti 100 %:

— teprve pfi uplném prekryti jedné dilci Sitky
se dilci Sifka vypne.

Pro postiikova€ pole a rozmetadla hnojiv!:

Na okraji se vSeobecné pracuje se stupném
prekryti 0 %.

Jen pro seci stroje:

Doporucuje se stupen prekryti 100 %.

Uvedeni aplikace GPS do provozu

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Uvedeni aplikace GPS do provozu

10.2.2 Tolerance prekryti

Udava necitlivost vnéjsich dil€ich Sifek a brani
trvalému zapnuti dil€ich Sifek pfi minimalnim
prekryti.

Nastavitelny rozsah: 0 az 50 cm

Priklad 1:

Stupen prekryti: 0 %

Tolerance prekryti: 50 cm

Priklad 2:
Stuperi prekryti: 100 %

Tolerance prekryti: 50 cm
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10.2.3 Tolerance prekryvani na okraji pole

Aby se pfedeslo trvalému spinani vnéjsich
dil€ich Sifek na okraji pole, Ize toleranci piekryti
na okraji nastavit samostatné.

Nastaveni tolerance piekryti na okraji pole.
o Maximalné 25 cm

o  Standard / doporuéeni 0 cm

Uzivatel mize na vlastni odpovédnost
(vystraha pfi zméné) tuto hodnotu
zmeénit nejvySe na 25 cm (polovina
vzdalenosti trysek).

10.2.4 Vzdalenost na souvrati

Rozmetadlo hnojiv (AMABUS):

(V)Vzdalenost souvrati ur€uje bod zapnuti e ey it q £ ________________________________
rozmetacCe hnojiva pfi zajeti z pojezdové =y
komunikace do pole. (Odstup od souvraté k ~ [[~===""=- ﬂT‘J S e e
secimu disku) 4 ] 3-\/3_,}

(1) Souvrat
(2) Pole

(3) Bod vypnuti pfi zajeti do souvrati
(v zavislosti na GPS X1)

(4) Bod zapnuti pfi zajeti do pole (v zavislosti
na GPS X1 a V)

Viz str. 92.

& Vzdalenost souvrati V se standardné nastavuje na polovinu pra-
l covniho zabéru.

Kdyz je pracovni zabér vétsi nez 30 m nebo u specidlnich druhd hno-
jiva mize byt zapotfebi vzdalenost pFizpusobit.

PFi nastavovani bodu zapnuti a vypnuti rozmetace hnojiva Ize opero-
vat s hodnotou GPS X1 a vzdalenosti souvrati.

Zadanim vzdalenosti souvrati nastavujte bod zapnuti teprve tehdy, az
je spravné nastaven bod vypnuti (GPS X1).
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10.2.5 Posun zap / vyp pro postiik poli

Ne pro rozmetadla hnojiv a postfikovace s ISOBUS!

Jen pro seci stroje a postfikovate AMABUS!

0

Doba pfesahu slouZzi pouze k nastaveni nepferuseného
obdélavani pole

o  pfi pfechodu z neobdélané na obdélanou plochu.
o  pfi pfechodu z obdélané na neobdélanou plochu.

Velikost prekryti/nedokryti mimo jiné zavisi na pojezdové
rychlosti.

Pfesah je ¢asovy udaj v milisekundach.

Dlouhé doby pfesahu a vysoké rychlosti mohou vést k
nezadoucimu chovani pfi pfepinani.

Optimalni obdélavani pole

" v

Prekryvani obdélanych ploch

(1) Souvrat/obdélané pole

(2) Plynulé obdélavani pole bez prekryvani

Doba pfesahu pro vypnuti

pidmn v
T—‘F

. Vypnuti — vjezd na neobdélanou plochu: . Zapnuti — vyjezd z obdélané plochy:
o  Postfikova¢: zmensit dobu pfesahu. o  Postfikova¢: zmensit dobu pfesahu.
o  Seci stroj: zvySit dobu pfesahu. o  Seci stroj: zmensit dobu pfesahu.

(A) Délka prekryti

Doba pfesahu pro zapnuti

v
-
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Nezpracovana oblast

Doba pfesahu pro vypnuti Doba pfesahu pro zapnuti

aha v
N g
v

(B) Lange des unbearbeiteten Bereichs

e  Vypnuti — vjezd na neobdélanou plochu: e  Zapnuti — vyjezd z obdélané plochy:
o  Postfikovac: zvétsit dobu pfesahu. o  Postfikovacd: zvétsit dobu pfesahu.
o  Seci stroj: zmenSit dobu pfesahu. o  Seci stroj: zvysit dobu pfesahu.
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Doporuéené doby piesahu v technice seti

Doba presahu

pro Obili kg/ha Repka kg/ha Hnojivo kg/ha
[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Zapnuti| 2500 2400 2800 2600 — -
3m Vypnuti| 2600 2800 2400 3000 - -
Zapnuti| 3500 3400 3900 3400 4000 3800
AVANT 4000
Vypnuti| 3600 3800 4300 4800 3900 4300
AVANT 5000 Zapnuti| 3800 3600 4100 3700 3900 3800
Vypnuti| 4400 5000 4000 4300 4300 4700
Zapnuti| 3600 4000 5000 4900 4300 3900
AVANT 6000
Vypnuti| 4600 4700 6500 6200 5100 5200
Zapnuti| 2900 2700 3000 2400 — —
CAYENA 6001

Vypnuti| 3100 3500 2800 3200 - -

Zapnuti| 2300 2100 1900 2300 2600 2600

CAYENA 6001-C
Vypnuti| 2600 2700 1400 2600 2700 3000

Cirrus 3001 Zapnuti| 3000 2700 2900 2500 - -
Special Vypnuti| 3400 | 3200 | 2900 | 3000 - -
Cirrus 3001 Zapnuti| 3000 2600 2400 2600 — —
Compact Vypnuti| 2900 2900 1800 2600 - -

Zapnuti| 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C

Vypnuti| 2600 2800 1900 2200 3000 3300

Zapnuti| 2600 2500 2800 2600 — —
Cirrus 4002

Vypnuti| 2900 3100 2800 2900 - -

Zapnuti| 2800 2600 2900 2700 — —
Cirrus 6002

Vypnuti| 3400 3600 3400 3800 - -

Zapnuti| 3800 3500 3800 3400 - -

Cirrus 6003-2
Vypnuti| 3800 3700 3600 3700 — —

Zapnuti | 2500 2300 3000 2700 2700 2700

Cirrus 6003-2C
Vypnuti| 2800 2900 3100 3600 3400 3500

Zapnuti | 2600 2300 2700 2400 - -
Citan 6000

Vypnuti| 2800 3100 2500 2800 - -

Zapnuti | 3200 3100 2000 2000 - -
Citan 12000

Vypnuti| 3600 3700 1600 1600 - -

EDX: Section Control spina uplné rozdruZovani nebo jednotlivy fadek

EDX Zapnuti 1200
EDX Zapnuti 1160
spinani -
jednotlivého radku Vypnuti 600
& Uvedené hodnoty pfedstavuji doporuceni, kontrola je v kazdém

l pfipadé nutna.
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Korekéni €asy pro doby presahu pfi prekryvani/neobdélanych plochach

Koreké&ni asy pro doby pfesahu [ms] =

Délka prekryti (A)/délka neobdélané plochy (B)
0,5m 1,0 m 1,5m 2,0m 2,5m 3,0m

5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms

6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms

- 7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
é 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
‘E’. = 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
‘g E 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
B —n 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
.ng_.‘ 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms

14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms

15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

& Korekéni ¢asy pro neuvedené rychlosti a vzdalenosti (A, B) je mozné

interpolovat/extrapolovat nebo vypocitat podle nasledujiciho vzorce:

Délka [m]
Pojezdova rychlost [km/h]

x 3600

Doba pfesahu v technice seti pro zapinani a vypinani je ovlivnéna
nasledujicimi faktory:

dopravnimi ¢asy v zavislosti na

o  druhu osiva

o  dopravni vzdalenosti

o  otackach ventilatoru

jizdnimi vlastnostmi v zavislosti na
o  rychlosti

o  zrychleni

o  brzdéni

presnosti GPS v zavislosti na

o  korekénim signalu

o  Rychlost aktualizace pfijimace GPS

O

Pro pfesné Fazeni na souvrati — zejména u secich stroji — jsou
nezbytné nutné tyto podminky:

Pfesnost RTK pfijimace GPS (rychlost aktualizace min. 5 Hz)

Rovnomé&rna rychlost pfi jizdé do / ze souvrati

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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10.3  Menu udaje o lanu (Schlagdaten)

Schlagdaten

- V hlavhim menu zvolte:
Amazone FeldDS
Neu Meu
o Novy zdznam pole
—  Bily displej znamena pfipravenost Laden
k novému zaznamu pole.
Néazev pole: -nepojmenovano-
Speicham
v ra ’ ’ o ’ Import
& Pfi ukladani pole do paméti se zada
nazev pole.
Export

Laden B.49 ha 01z

. Nacteni atribut( pole z pfenosné
paméti USB pred praci, viz strana 65

Speichem|
. [ Ulozeni souboru dat po praci do

zasuvné paméti USB
— Zadejte nazev.

Cratan
imnpeHtieran

. Import soubor(i Shape z pfenosné
paméti USB, viz strana 67.

Export
. Export souboru dat ve formatu

Shape (shp) k vyuziti pfi dalSich aplikacich
na PC

Strana dvé | (¥ gg,ggl Amazone Feld0s @l

. i Zvétsit pohled na poli¢ko

2

. _@\ ZmensSit pohled na poli¢ko

Freiar

. Speicher

. LNl Vystiedéni stanovisté

Freier

Speicher| Zob i Sitelng Stove Speicher
. obrazeni pouzitelné pamétové reary,

kapacity zasuvné paméti USB 8.43 ha b2z

Speiche

reorg. . . . e v
. Optimalizace zasuvné paméti USB,

pokud volna pamét nepostacuje

& Po padesati pfistupech do paméti
nasleduje automaticky optimalizace
l paméti.
— Potvrdte hlaseni na displeji.

64 AMATRON BAGO0094.6 02.15



P

10.3.1

Zaznam / vymaz souboru dat

Mohou se vyvolat nasledujici data parcely:

Hranice pole pfi zahajeni oSetfovani pole.

Zpracovana plocha (okraj pole se

zpracovanou ¢asti pole), pokud byla prace

pferuSena a nyni se v ni pokracuje.
Vodici stopy pro zafizeni GPS track
Prekazky

Vylouéené zény

Aplikacéni mapy

Souvrat

Data o parcele, ktera se nemohou vyvolat,

jsou podbarvena Sedé.

Pfipojeni zasuvné paméti USB

Laden
Vyvolejte podmenu ukladani

la Mein
/ UloZeni aktudlni plochy.

o  zobrazuji se jen pole v nastaveném
okruhu, viz str. 82

Uvedeni aplikace GPS do provozu

Soll die aktuelle Aufnahme
gespeichert werden?

Mein

Amazone_Feld...

la

Laden

Amazone_FeldD1
Alle Amazone_Feldo2 i
i & uchen
o zobrazuji se vSechna pole. Amazone_Feldo3
A FeldD4
Y G volba pozadovantho
pole Amazone_Feld05 Uil
nebo
Loeschen
Suchen
hledejte pole po zadani textové
pasaze
Laden
Potvrzeni volby
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6. @ , @ Oznaceni jednotlivych

atributd pole.

7. @ Volba atribut( pole.

> M

—  Atributy pole ozna¢ené Sedou barvou nelze
zvolit.

oK

®

Nacist atributy pole.

— Na displeji se zobrazi zvolené pole.

9. Zpét do hlavniho menu

Loeschen

. Vymaz pole na zasuvné paméti USB
1. @ @ Volba pozadovaného
pole nebo.
Ja Mein
2. / aktivovat.

@Feldgrenze
lecarbeitete Flache

[«/ILeitspuren
DHindernisse

@Ausschlusszunen

QK

Amazone_Feld...
Amazone_ Feld01

Laden

Amazone_Feld02
Amazone_Feld03
Amazone_Feldn4
Amazone_Feldos

Suchen

Urnkreis

Loaschen

66
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10.3.2 GPS-Maps - Import soubori Shape

1. Vlozte pfenosnou pamét USB. Typ
Feldgrenze Impert
Import 3 ) Ausschlusszonen
2. Oteviete podnabidku Import dat.
3. @ , @ Zvolte pozadovany
obsah.
Impor
4. Potvrdte volbu
5. @ , @ Zvolte adresar dat, v
némz se nachazi soubor Shape. Laden
5 @ Pfejdéte do jiného adresafe dat ‘applicationmaps Al

\DATA

\ NejvysSi uroven adresare
\Exclusion Zones

\.. 0 jednu Uroven v adreséfi vy$

‘Hindernisse
\xxx Prejit do tohoto adresare \ sitspuren
\sCresncopy
Laden
6. Soubor Shape se ulozi k aktualnimu
poli.
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Importovat aplikaéni mapy

Aplikacni mapy se ukladaji pfednostné do adresare
applicationmaps, protoze pfi importu se nastavi pfistup pfimo do

tohoto adresare.

Pfi importu aplikacnich map se musi zvolit:

Rate (|fha)

. Potfebné mnozstvi
. Podil uginné latky: kg nebo litry/ha (zadat

ucinnou latku v %)

g v s v vrs 133.33 Rate Alle

— V aplikani mapé se znovu vypodcita 155.56

potfebné mnozstvi podle obsahu ucinné

latky.

Rate Einzeln

Rate Alle
. Zmérite vSechna potfebna mnozstvi

v aplikaéni mapé podle zadané hodnoty v Loschen

0,

/O. EQCIN[_c~ordardl. shF

Rate Eirgeln
. Zvolte jednotliva potfebna

mnozstvi @ , @ a zmeénit.

Léschen
. Vymazte aplikacni mapu.

& Importovana aplikacni mapa se zobrazuje v menu Prace.

10.4 Menu Info

Info
—v Hlavnim menu zvolte:

V menu Info se zobrazi aplikace, které jsou k
dispozici GRS-Switch SW-\ersion: 1.7.5
p . [c)'2004 - 2010 LAZOS Computerservice SmbH

K aplikacim se zobrazi: I

e  zbyvajici doba u testovacich verzi GPS-Swite aktiviert

. aktivace u plnych verzi

BGCSDA DEELEMESETFIFR HR HUIT LT
LY MEMHLFLPT RO BU SK SLSE SV TR
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Pouziti aplikace GPS-Switch

Pfed zacatkem prace je nutné provést:
e  Zadani souboru dat (strana 55)
. Nastaveni geometrie stroje (strana 55)

. Nastaveni (Setup) (strana 55)

Podle zpUsobu prace se doporucuje
e  vzdy uskutecnit nové prevzeti pole (viz strana 80),

. pole nebo okraje pole po novém pfevzeti ulozit do zasuvné
paméti USB a pfed oSetfovanim pole znovu zavést (viz strana
82).

111 Zobrazeni Pracovni menu GPS-Switch

10 14

13

-] @

9 @ 100%

1.58 ha .ll
(1) Okraje pole (Cervené) (9) Celkova plocha lanu (uvnitf okraja pole)
(2) OSetiena plocha (zelené) (10) Referenéni bod, bod ke kalibraci.
(3) NeoSetfena plocha (bila) (11) Kompas
(4) Symbol pro pracovni stroj (12) Pokyn: stroj na okraj pole
(5) Pracovni Sitka (13) Vyzva ke kalibraci
(6) Sila signalu GPS (14) AZ tfi pfekryti (jen u polniho postfikovace)
(7) Stupen prekryvani (15) Vlozena piekazka

(8) Automaticky nebo rucni rezim
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Symbol pro pracovni stroj s dil€imi Sitkami
v pracovnim menu.

(1) Dilci Sifky (Sedé - stroj neni v pracovni
poloze)

(2) Zapnuté dil¢i Sitky
o modra
(3) vypnuté ¢astecné Sirky

o cervena

Stroj s ISOBUS:

Pokud se pfeda pracovni délka stroje, vyznadi se
pomoci Cerné &ary.
(1) Pracovni délka

(2,3) Bod spusténi / bod vypnuti, podle nastaveni
stroje.

Postfikovaé AMAZONE: Viz provozni navod
ISOBUS, konfigurace Fizeni Sifky zabéru.

70
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11.2 Funkéni poli€ka v pracovnim menu GPS-Switch

0/1 071
) Pfepnuti ru¢ni / automaticky rezim @] O
[A]
@ Automaticky rezim potvrdte b&éhem
péti sekund
— Na displeji se zobrazi ruéni / automaticky @

rezim. ED*EEI

REC OGRS

Ba
o b Specialni pfipad manualni Q\[% : .lll
18.8 m

geometrie pfistroje (bez automatického
prepinani &astegnych $itek), viz strana 85. piez

.

o Stanovit okraje pole (pfimo po
prvnim objeti pole pfi jeho novém zaznamu)

9%@

Vymaz hranic pole

Al]

G >

GPS Track: vytvoreni vodicich ¢ar
GPS Track

GPS Track: vymazani vodicich ¢ar

Zvétsit pohled na poli¢ko

Zmensit pohled na poli¢ko

Zobrazit celé pole

ENINIENANIRS

Vystfedéni stanovisté
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@Strana dvé o J2,rua|

Vyznaceni pfekazky na poli na
terminalu, viz strana 79.

X

0f1

" Vyrovnani displeje @

o  sever nastavit vzharu,

Vymazani prekazky

ead|

=
(]
1=

DGFP=

HE
@ .III Setup
18 B M 0z oz

o  smeér jizdy vyrovnat smérem vzhuru.

/(&
/ Zména zobrazeni na displeji 2D <~
3D

E

Stanovte referenéni bod na poli pro
signal GPS nebo zvolte existujici referencni
bod ze seznamu, viz strana 77.

Z nového zaznamu pole.

ﬁ Kalibrace pole

pfi o8etfovani jiz zaznamenaného pole.

Setup
GFS-Switch

Zména v nastavovacim menu, stroj
zlstava v automatickém rezimu, viz strana
55

72
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11.2.1 Nastavitelna souvrat’' / GPS-Headland

Pouziti aplikace GPS-Switch

@ Strana tfi | & s50s]

Nastavitelna souvrat: m
Pokud je pfed zapoCetim prace nastavena -
souvrat, Ize nejdfive zpracovat vnitfek pole v D
automatickém reZimu. Potom se zpracuje A

souvrat. V souvrati zaloZte vodici stopy.

DErS
AR

il
1. E, Zalozit souvrat Sfo 1A e @
18.0 m 03:03

3.99 ha

o  Zadejte Sifku souvraté

o  Zadejte polohu prvni vodici stopy.
Zacnéte s polovi¢ni Sitkou (1) / celou
Sifkou (2)?

-

—  Souvrat je oranzova — na souvrati se
vypnou §itky zabéru. 2

2. Zpracujte vnitfek pole.

D Aktivujte souvrat

—  Souvrat je Seda — souvrat Ize zpracovat.

w

4. Zpracujte souvrat.

o m VymaZzte souvrat.
o [.:] Pfepnéte na zpracovani vnitfku pole
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Pt

11.3  Automaticky a rué€ni rezim
Aplikace GPS-Switch mlze byt pouzivan v ru¢nim i v automatickém
rezimu.
V automatickém rezimu se spinani dilich zabérl jak na poli, tak i na
souvrati provadi automaticky.
& Automaticky rezim:
l e  Zapinani, vypinani a spinani dil&ich Sifek je automatické
Ruéni rezim:
. Zadné automatické spinani diléich Sitek
. Obsluha stroje z terminalu Fidici systém stroje, Joystick,
AMACLICK.
. Pouze zobrazeni a vyznaceni na terminalu.
& ISOBUS:
l Section Control se spousti vzdy v rezimu, v jakém bylo naposledy.
Automaticky rezim zlstava zapnuty po
. zapnuti ovladaciho terminalu
. spusténi nové zakazky
e vypadku GPS
— Popfipadé fidte Section Control pfes software stroje.
AMABUS:
Section Control se spousti vzdy v ruénim rezimu.
Automaticky rezim
1. Uvedte stroj do pracovni polohy.
2. Zvolte aplikaci GPS-Switch.
3. Zvolte pracovni menu GPS-Switch.
Y LT Zvolte automaticky rezim.
5. Zvolte aplikaci Ridici systém stroje.
6. ISOBUS: Popfipadé nastavte v Fizeni stroje Section Control na
automatiku.
7. Popfipadé zapnéte stroj.
8. Rozjedte se a zaCnéte pracovat.
—  Diléi 8ifky se zapinaji automaticky.
— Zpracovany usek se zobrazuje v pracovnim menu GPS-
Switch.
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Ruéni rezim

1. Uvedte stroj do pracovni polohy.
2. Zvolte aplikaci GPS-Switch.
3. Zvolte pracovni menu GPS-Switch.
4. {% Zvolte ruéni rezim.
5. Zvolte aplikaci Ridici systém stroje.
6. Zapnéte dilCi Sifky ru¢né pres Fidici systém stroje.
— Zpracovany usek se zobrazuje v pracovnim menu GPS-
Switch.
& Podminky pro praci v automatickém rezimu:

Rozmeta€ hnojiva: Okraje pole musi byt v zafizeni ulozeny nebo
ZNnovu zaznamenany

Stroj musi byt pripraven:
o  Postfik: ty€e rozloZzeny a vyrovnavani vibraci uvolnéno

— Jednostranny postfik se zablokovanym vyrovnavanim vibraci
je mozny pouze v ru¢nim rezimu.

o  Seci botky musi byt v pracovni poloze.

o  Rozmetéani: rozmetaci kotouce musi byt zapnuty
Signal GPS musi mit dostate&nou kvalitu:

o GPSsHDOP </=6

o DGPS s HDOP </=8

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Pt

Zapinani jednotlivych zabérd pomoci fidiciho systému stroje a
multifunk&ni ovladdaci paky v automatickém rezimu

e  je mozné (postfikova¢ AMABUS od verze software 7.15),

. neni mozné (ostatni stroje).

Postiikovac:

e  Vypnuti dil¢ich Sifek na AMACLICK je nadfazeno aplikaci GPS.

Plocha za takto vypnutymi dil€imi Sitkami bude ov8em i nadale
oznacena zelené.

— Tim se dosahne, Ze oblast s ru€nim nadfazenym Fizenim
bude pfi nasledujicim pfejezdu automaticky vypnuta.

e  Volba jednotlivych dil€ich Sifek na Fidici systém stroje je mozna
v automatickém rezimu.

Pfitom vnéjSi odpojené dilCi Sifky budou trvale vypnuty i ve
GPS-Switch a tato oblast nebude oznac¢ena zelené.

— Tim je dana moznost, aby napf¥. pfi postfiku 27 m byly dvé

pracovnimi Sitkami 21 m.

Vypnuti postfiku / vypnuti pohonu rozmetacich kotoucu rozmetace
hnojiva z Fidici systém stroje je mozné i v automatickém rezimu.

Pfi opusténi pracovniho rezimu, pfi nespravné funkci nebo pfi
Spatném signalu GPS pfepne GPS-Switch do ruéniho rezimu.
— Postfik: uzavreni dil€ich Sifek
— Rozmetac: uzavieni Soupatek

POZOR

Nechtény postiik roztoku / nechténé rozmetani hnojiva pfi jizdé
dozadu v automatickém rezimu jako disledek samocinného
sepnuti diléich Sirek.

Dokonala €innost GPS-Switch je zaru€ena pouze ve sméru jizdy. Pfi
¢innostech spojenych s popojizdénim, zejména v kombinaci

s couvanim, proto z bezpec¢nostnich divodu prepnéte GPS-Switch do
ruéniho rezimu.

Alternativné na fidici systém stroje:
. Polni postfikova¢ - vystavit postfik,

. Rozmeta€ hnojiva — zavfit uzaviraci hraditko,

76
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114 Referenc¢ni bod

Pouziti aplikace GPS-Switch

Referenéni bod uréuje vztah signalu GPS k poloze pole.

Referenéni bod

. se musi stanovit pfed uloZenim pole do paméti/ nebo pouzit
existujici,

e je vhodné kalibrovat na pozadani nebo pfi znatelné odchylce
ukazatele na terminalu od skuteénosti na poli.

Referenéni bod
e je bod na poli, nad nimz se nachazi pfijima¢ GPS na traktoru

. na referen¢ni bod najedte traktorem a pfi stojicim vozidle bod
ulozte,

. slouzi ke kalibraci stanovisté pro signal GPS,

e jelibovolny bod, ktery Ize zase najit. Mél by se nachazet na poli,
které ma byt zpracovano, nebo v jeho pfimé blizkosti.

(napf. najeti pfednim kolem traktoru na hrani¢ni kamen
pozemku),

. pfi ukladani okraje pole si referenéni bod poznamenejte pro
pozdéjsi prace.

O

Referen¢ni bod musi byt stanoven velmi svédomité.

PFi kazdé kalibraci najedte na referencni bod stejnym zptusobem
a z téhoz sméru.

Ke stanoveni a kalibraci referenniho bodu je nutna pfitomnost
signalu pro korekci.

Pokud se objevi varovani pfed nepfesnym referenénim bodem,
nemél by se stanovit.

0

Jestlize se pfi Upravach pfemisti anténa GPS na jiny traktor, musi byt
referenni bod stanoven znovu.

— V tomto pfipadé je kalibrace nepostacuijici.

11.4.1 Chybna/nespravna kalibrace

O

Chybné kalibrovana data jsou pro praxi nepouzitelna.

Jestlize jste kalibraci nedopatfenim provedli na nespravném misté,
existuje moznost najet na spravné misto a kalibraci provést znovu.

AMATRON BAGO0094.6 02.15

77



Pt

Pouziti aplikace GPS-Switch

11.4.2 Urceni nového referenc¢niho bodu

Pro stanoveni nového referenéniho bodu je nutny nasledujici postup:
1. Nahrajte pole
2. Kalibrujte pole

—  Nyni Ize novy referencni bod stanovit nebo vybrat ze seznamu.

11.4.3 Pouziti RTK-GPS

Tento postup predpoklada vyuziti zakladni stanice s korek&nim
signalem RTK.
& PFi pouziti stanice RTK se musi také nastavit referen¢ni bod, aby bylo
l mozné pfi vypadku signalu RTK také provést kalibraci pole.

e  Zpracovani udaju GPS pfi stanoveni nebo
kalibraci referenéniho bodu trva asi 15
sekund (30 sekund bez korekci signalu) a je

zobrazeno na displeji. Referenzpunkt gesetzt!

@ Welter mit Enter...
° Potvrzeni referenéniho bodu.

=
—
—

&
8

Vi
=

®

2o

@ DGEPE
18.8 m @ as
* ol
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11.5 Vyznaéeni prekazek

Pfekazky na poli Ize vyznacit na terminalu.
é L2159 m
1. Vlozeni prekazky. =" 36 n
ED*ED.-
2 @ @ &P &> Posunuti prekazky. -
— Zobrazi se poloha prekazky viici GPS
anténé.
3. @ Potvrzeni volby
4, X Vymazani pfekazek v okruhu 30
metra.
& Pfed dosaZenim prekazek se aktivuje Hindernis! é,
akusticka a vizualni vystraha. &
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11.6

Pt

Postup pfi novém zaznamu pole

Na zacatku prace na poli se obvykle pfi objizdéni pole oSetfi
souvrat’

%

%

%

Vzdy ucifite novy zaznam pole.
Poprvé objedte pole v ru¢nim rezimu.

polni postfikovac: prvni objeti pole Ize provést i v automatickém
rezimu

K tomu se postfikovani i v automatickém rezimu pfi pojizdéni
a jizdé zpét zapina a vypina rucné.

Pfed novym zaznamem:
displej bez pole / okraje pole

] 100%
o .||I| =
21.8 m =

168 1-ha

4
/x

!

S
%F

—

H

gl
]

iEs

‘ 02/03

4.

%

5.

v
AMATRON 3 zapnéte.

Asi po 30 sekundach obdrzi AMATRON 3 signaly DGPS.

Zvolte aplikaci GPS.

Sehlagdeten

Zvolte menu udaje lanu

Novy zdznam pole

Pole zaloZeno jako nepojmenované.

Zpét do hlavniho menu

6. Zvolte pracovni nabidku
7

Stanovte / nahrajte referencni bod, kdyz je tfeba ulozit pole /
hranice pole.

Najedte na referen¢ni bod a stanovte ho, nebo

"B"‘B

0 zvolte referen¢ni bod ze seznamu.

80

AMATRON BAGO0094.6 02.15



Pouziti aplikace GPS-Switch

Referen¢ni bod je tfeba stanovit / nahrat, pokud se ma ulozit
nove pfidané pole.

Referen¢ni bod je tfeba stanovit / nahrat, pokud se jedna o velka
pole s odpovidajici velkou dobou oSetfeni, protoZe pouze tak je
mozno pole zkalibrovat.

Tak Ize predejit nepfesnostem zpusobenym satelitnim driftem.

-

Provedte prvni objezd pole, viz strana 74.

Po uplném objeti pole:

8. Zastavte.
9. D Stanoveni okrajli pole
—  Okraje pole jsou zobrazeny.
10. Osetrete vnitfni oblast pole
—  Diléi 8iFky se zvoli automaticky!
— Po projeti celého pole se vSechny dil€i Sifky automaticky odpoji.
11. Podle potteby Ize volit mezi aplikacemi GPS a Ridici
systém stroje.
Po pouziti:
1. Ridici systém stroje: Vypnéte stroj.
2. Je-li nutné: Udaje o lanu uloZte do zasuvné paméti USB
(viz strana 65)
3. AMATRON 3 vypnéte.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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11.7 Postup pfi nahrani okraje pole/celého pole

—  Okraj pole Ize oSetfit v automatickém rezimu.
K tomu se postfikovani i v automatickém rezimu pfi pojizdéni
a jizdé zpét zapina a vypina rucné.

Ulozeny / nacteny okraj pole

=
—
—

& Feldgrenze!

NN

230

il DGPS
5.64 ha 27.8 n @ o
[

v
1. AMATRON 3 zapnéte.

—  Asi po 30 sekundach obdrzi AMATRON 3 signaly DGPS.

Zvolte aplikaci GPS.

Pfes nabidku Data pole nahrajte okraj pole/celé pole (viz strana
65)

4. Zpét do hlavniho menu
Zvolte pracovni nabidku

6. Najedte na referencni bod

7. ETJ Pole zkalibrujte a zlstante stat po dobu 15 sekund
0/1

8. GPS-Switch nastavte na auto, viz strana 74

9. Zvolte aplikaci Ridici systém stroje.

10. Ridici systém stroje: Zapnéte stroj.

— Obdélavani pole v automatickém rezimu.
Po pouziti:

1. P¥i preruseni prace: Udaje o lanu uloZte do zasuvné paméti
USB (viz strana 65)

2. Ridici systém stroje: Vypnéte stroj.

v
3. AMATRON 3 vypnéte.
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11.8 Preruseni prace

Pouziti aplikace GPS-Switch

PFi pferuSeni prace na poli / vypnuti ovladaciho terminalu postupujte
nasledovné::

. Mél by byt stanoven referenéni bod.

. Po opétném zapnuti palubniho pocitae se na pracovnim
displeji zobrazi stav oSetfeni pole a prace muize pokracovat.

e Je nutno ulozit pole do zasuvné paméti USB, protoze po
preruseni a pfed pokragovanim prace je oSetfovano jiné pole.

Nacist pole po pferuseni prace

Amazone Feld0S

Laden

Speichem
Irnport

Expot

B.49 ha 01j02
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Pouziti aplikace GPS-Switch

11.9 Béhem pracovni éinnosti

& Pfed dosazZenim hranice pole se aktivuje akusticka a vizudlni

l vystraha.

Byl stanoven referencni bod:

Co nejdfive provedte novou kalibraci, protoze
posledni kalibrace byla pfed &tyfmi hodinami

a GPS-Switch vas k tomu vyzyva. Die letzte Kalibrierung
liegt zu lange zurick.

Bitte fithren Sie bald
eine neue Kalibrierung
durch!

/

Bestatigen mit Enter...

=
2

v S g
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11.10 REC pfi manualni geometrii pristroje

h

U stroju bez automatického prepinani

CasteCnych Sifek: [>[>D[>[> 3 «q« EEE

1. Castedné $itky zapinejte manuainé na O
stroji.
Soucasné
REC
2. ® | zacnéte se zaznamem pole, y @)\
uréeného k oSetfeni.

3. P¥i kazdém vypnuti Castecné Sifky
soucasné také preruste zaznam pomoci

OGP
Ha
& . 010z

=

na terminalu, uloZit do paméti a Ize ji vyuzivat pro stroje s

Po zaznamenavani pfi objizdéni hranice pole Ize hranici pole vytvofit
automatickym pFepinanim ¢astecnych Sifek.
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12 Aplikace GPS Track

121 Funkce

GPS Track je aplikace pro vedeni stopy na poli. Podle zaméfeni prvni
vodici stopy se zamé¥uji dalSi paralelni vodici stopy.

Vodici stopy se zobrazuji na terminalu.

Svételna lista ukazuje odchylku traktoru od vodici stopy a umozZiuje
tak pfesnou jizdu po vodicich stopach.

12.2 GPS Track v pracovnim menu

DPEP 4 KK

\uq
A -
\-\'\-L

Cislované vodici stopy

Shift

]t

Aktivni vodici stopa (modra)

)
)
(3) Nasledujici vodici stopa
) Svételna lista pro nalezeni vodici stopy
) Vzdalenost od vodici stopy v cm
(A) Vychozi bod pro vytvofeni vodicich stop

(B) Koncovy bod pro vytvoreni vodicich stop
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12.3 Pouziti GPS Track

o b s de by

Aplikace GPS Track

Nastaveni GPS-Switch:

o  Zvolte vzor vedeni, viz strana 89.

o  Zadejte zahon, viz strana 90.

o  Zadejte rozte€ vodicich stop, viz strana 89.

Pfi prvni jizdé zamérte kurz vodici ¢ary, viz strana 88.
Vytvorené vodici stopy se zobrazi ve zvoleném vzoru vedeni.
Vyhledejte vzdy dalSi €islovanou vodici stopu.

PFi dosaZeni vodici stopy se stopa oznadi modre.

Jedte po vodici stopé.

PFitom sledujte svételnou listu.

P¥i prvni jizdé zaznamenejte existujici pfekazky, viz strana 79.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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12.4  Vytvoreni vodicich stop

12.4.1 Vodici stopy podle vzoru vedeni AB, vyhlazené nebo identické

Pfed vytvofenim vodicich stop se v menu Nastaveni musi provést
nasledujici zadani, viz strana 89:
o zvolit vzor vedeni
o prace v "zahonech"

o rozte€ vodicich stop

1. / Pro vytvoreni vodicich stop stanovte po¢atecni bod A.

2. Provedte jizdu pro vytvofeni vodicich stop.

Al]

3. Pro vytvofeni vodicich stop stanovte koncovy bod B.

— Vodici stopy se vypocitaji a zobrazi na terminalu.
@

4, Vymazani vodicich stop.

W\

12.4.2 Vodici stopy podle vzoru vedeni A+

Al]

1. Pro vytvofeni vodicich stop stanovte pocateCni bod A.
AlE]

2. / Zadejte Uhel pro prabéh vodicich stop.

— Vodici stopy se vypoditaji a zobrazi na terminalu.
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12.5 Nastaveni GPS-Switch (GPS Track)

Aplikace GPS Track

o R alllll*
V menu Prace: Fiihrungsmuster: AB
"
+
Eeete 1
g*wl!;@ el
0 " _IVzor vedeni piimé spojovaci Leitspurabstand 18000 cm y | |
linky nebo libovolné kfivky mezi body B
AaB.
Lighth + -
1 ghtbar
+ i Empfindlichkeit 10cm
ooz | —
o , Zahony. '
111
o L Rozte¢ vodicich stop

Standardné pracovni §itka stroje. Aby
se zajistilo pfekryti, Ize hodnotu mirné
snizit.

o) E , A Nastaveni citlivosti

svételné liSty v cm.

N | iy uz-ua” i stual viz strana 55.

12.5.1 Vzor vedeni
GPS Track umozriuje vytvareni riznych vzord vedeni.
Paralelni jizda

Vodici stopy jsou paralelni linie:

e AB — Vodici stopy jsou paralelni pfimky spojujici nastavené
body A a B.

e A+ — Vodici stopy jsou paralelni pfimky uréené bodem A a uh-
lem, pod nimz maji byt vodici stopy vedeny.

=2 [ O 0O

==
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Aplikace GPS Track
Kopirovani obrysu

Vodici stopy jsou libovolné obrysy.

. vyhlazeny obrys — Vodici stopy obsahuji zatacky, jejichz po-
lomér se pfizplsobi prvni vodici stopé. U vnitfnich zatacek je
polomér mensi, u vnéjSich zatacek je polomér vétsi.

. identicky obrys — Vodici stopy obsahuji zatacky, pficemz
v8echny vodici stopy pfesné kopiruji prvni vodici stopu.

12.5.2 Prace v "zdhonech"
P¥i praci po "zdhonech" se nejezdi po jedné vodici stopé vedle druhé,
ale jedna nebo nékolik vodicich stop se vynecha a obdéla pozdé;ji.

Tak se mize zabranit manévrovani pfi najizdéni do sousedni vodici
stopy.

Zadat se musi interval vodicich stop.
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12.6 Svételna lista

Aplikace GPS Track

Svételna lista ukazuje sledovani vedeni stopy.

o Dolni LED lista ukazuje odchylku od vodici stopy vlevo nebo
vpravo.

. Horni LED lista ukazuje potfebné vychyleni Fizeni pro opétovné
najeti do vodici stopy.

o Pokud sviti jen Zluté LED, je stroj ve vodici stopé.

Svételna lista je standardné nastavena na pfenosovou rychlost
19200. Palubni poc¢itat AMATRONS3 a pfijimaé GPS musi mit
nastavenou stejnou pfenosovou rychlost jako svételna lista.

Pfenosovou rychlost svételné listy je nastavitelna v menu
konfigurace.

Horni LED lista ukazuje v menu konfigurace pfenosovou rychlost.
—  pfenosova rychlost (600-57600) rostouci zleva.
Dolni LED lista ukazuje v menu konfigurace stav softwaru.

—  Stav softwaru: x.x (x = 1-5 sviticich LED).

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

. Vyvolani menu konfigurace: podrzte stisknuté a zapnéte

palubni poc¢ita¢ AMATRONS.
. + /- zména pfenosova rychlost v menu konfigurace.

. Odchod z menu konfigurace: znovu zapnéte palubni pocitac
AMATRONS3.

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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13 Zavady

Rozmeta¢ hnojiva:

GPS-Switch

e ve sméru jizdy vypind pfili§ brzy

e ve sméru jizdy vypind pfili§ pozdé
e ve sméru jizdy zapina pfili§ brzy
. ve sméru jizdy zapina pfFili§ pozdé
Priklad:

Problém:

rozmetac hnojiva vypina o 5 m dfiv, aktualni
hodnota GPS X1 je -3000

Task Controller — geometrie naradi:
—  zvyste hodnotu GPS x

—  snizte hodnotu GPS x

— vzdalenost souvrati V zvyste

N

vzdalenost souvrati V snizte

Reseni:
zvyste hodnotu GPS X1 na -8000

— rozmetac hnojiva sice vypina spravné, ale
ted pozdé zapina

Reseni:

vzdalenost souvrati V: snizte o 5000

. napfi¢ ke sméru jizdy nespina spravné

Vytvareni pruh(l mezi stopami

TECU:
—  Chybna hodnota A
nespravné znameénko

nespravné kolejové mezifadky

VRN

,snos" GPS, kalibrace referenéniho bodu.

2
Zadny pfijem: -

Vyvolejte nabidku diagnostiky GPS.

Data k dispozici? Ne

Data k dispozici? Ano ->

e  Zkontrolujte pfipojky antény/externi naviga-
ce GPS.

. Kontrolka na anténé sviti?

(Cervena: napajeni, oranzova: GPS, zelena:
DGPS)

e  Zkontrolujte externi navigaéni pfistroj GPS.
Nastaveni: 19 200 Bd, 8 datovych bitd, pari-
ta zadna, 1 stop-bit

. Zkontrolujte datové véty komunikaéniho
protokolu NMEA externiho pfistroje. GGA,
VTG, GSA, 5 Hz

e  Zkontrolujte kvalitu GPS. Je signal GPS
prili§ Spatny? Viz seznam pozadavku na
signal.

AMATRON 3 se neda zapnout

AMATRON 3 se vypina a zapina pfili$ rychle.

. Pockejte nékolik sekund a znovu zapnéte.

. 9polovy konektor vytahnéte ze zakladniho
vybaveni a znovu zasurite.

92
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GPS-Switch nespina spravné

(pfevazné pfilis pozdé).

e  Zkontrolujte externi pfistroj GPS. Vysilaji se
data GGA, VTG a GSA frekvenci 5 Hz?

Symbol stroje rozmetani/postiiku se pfi jizdé
nepohybuje,

pfesto se zobrazuje a reaguje na zapnu-
ti/vypnuti (modra/Cervena/seda).

e  Zkontrolujte externi pfistroj GPS. Vysilaji se
data GGA, VTG a GSA frekvenci 5 Hz?

Chybové hlaseni: nastaveni okraje pole neni
mozné.

—  Okraj pole jiz existuje.

Zapomneélo se zaloZit nové pole.

Pfes pohled z ptaci perspektivy Ize pole zobrazit.

. Zalozte nové pole, jesté jednou je objedte
(pfipadné bez rozmetani/postfiku), potom
stanovte okraj pole.

GPS-Switch nereaguje na stroj.

Je nastaven spravny stroj v aplikaci
TaskController?

Ma stroj spravny software?
Rozmetadlo: od verze 2.31
Postrikovag: od verze 7.06.01/02m
Seci stroje: od verze 6.04 / 2.22
TECU z traktoru?

VRN

— Ne? Terminal Setup: TECU (simulované)
zadat/aktivovat traktor.

. Spustte zakazku.

Jeden nebo nékolik dil¢ich zabéri v poditaci
AMATRON 3 nereaguje na GPS Switch,
nebo obracené.

. Zkontrolujte, zda pocet dil¢ich zabéru
v pfistroji GPS-Switch souhlasi s jejich
poc¢tem v pocitati AMATRON 3.

Jednotlivé dil¢i zabéry spinaji pFilis brzy nebo
prilis pozdé

. Zkontrolujte, zda Sitka jednotlivych dil€ich
zabéru v pristroji GPS-Switch souhlasi
s jejich Sifkou v pracovnim pocitaci.

Okraj pole je po nahrani posunut.

e  Zkalibrujte referencni bod.
Je okraj pole i nadale posunut?

. Referen¢ni bod nebyl pfesné
nalezen/nenajelo se na né&j pfesné.

GPS-Switch nereaguje, nebo reaguje chybné.

. 9polovy konektor vytahnéte ze zakladniho
vybaveni a znovu zasunite.

e  Zapnéte GPS-Switch
. Zalozte nové pole!

. Staré pole neukladejte!

AMATRON BAGO0094.6 02.15
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Pokud GPS-Switch nedostane zadny GPS
signal, zobrazi se tato skuteCnost na displeji.

—  GPS-Switch prejde z automatického na
ruéni rezim!

Identifikuje-li GPS-Switch signal jako
nestandardni, zobrazi se tato skute¢nost na
displeji.

—  GPS-Switch pfejde z automatického do
ruéniho rezimu!

Pfechod do automatického rezimu je mozny
pouze pfi definovaném okraji pole.

—  Okraje pole definujte v ruénim rezimu!
nebo

— Nactéte okraj pole.

& Feldgrenze shift
GPS ist ausgefallen!
Bestatigen mit Enter...

Ao

12.56 ha 3g, @

& Feldgrenze{ Shift
GPS-Ausreisser!

Bestatigen mit Enter...
uur
—

12.56 ha 55 .||||
Umschalten in den
Automatikmodus nur mit
definierter Feldgrenze
miglich.

Bestitigen mit Enter...
OGRS
m——
35n :‘ .|I||
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Spatny signal GPS pfi 1. objezdu:

. Oblast, v niz bylo pracovano se Spatnym
signalem GPS, je oznacena Zluté.

— Bezpecnostni zéna je zvétSena.

K dispozici neni zadny signal GPS.

—  Zobrazeni pole neni mozné.

Stroj neni pfipraven:
. Pohon rozmetacich kotou€l neni zapnut?

. Postfikovaci ty€e nejsou uvolnény?

W

2.86 ha 27.8 n

DGPS
88
ol

Die Maschine ist nicht fir
den Automatikmodus
vorbereitet!

Bestdtigen mit Enter...

/

T e ®

5]
5
[ |

it
Bl
i |
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Udrzba
14 Udrzba

141 Sprava dat zasuvné paméti USB

Adresse |~ £\, j a WWechseln zu
Mare = | Grife | Tvp | Geandert am |
|[iData Dateiordrner 21.08.2007 04:43
| ) GPE-SwitchExport Dateiordrner 23.08.2007 06:11

Zasuvna pamét USB obsahuje dva registry k odkladani udaji:
. Data
Tfi soubory se vSemi uloZzenymi poli a s okraiji poli.

— Registr Data k odlozeni na PC, je-li pamét zasuvné paméti USB
pina.

. Export GPS-Switch
Data Shape pro program GIS
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14.2 Postup pfri aktualizaci softwaru

Na PC:
3. Dekomprimujte soubor zip

4. Zkopirujte data do hlavniho adresare USB
flash disku.

) Pfipadné jiz uloZzené udaje mohou
v zasuvné paméti zUstat.

5. Zasuvnou pamét zasunte do vypnutého

GPS-Switch

6. stisknouta pfidrzet. @Zapnéte
GPS-Switch.

7. Postupné stisknéte v uvedeném poradi
tlacitka 1, 2, 3

— Na displeji se zobrazi.

@ potvrdte

— Novy software se automaticky nainstaluje.

®

Instalace skonéi, jakmile se zobrazi logo
AMAZONE.

9. Vyjméte zadsuvnou pamét a na PC znovu
vymazte pét soubor(

10. @Vypnéte AMATRON 3

@AMATRON 3znovu zapnéte

14.3 Ulozeni

Udrzba

Name

install_amatron3_V010600

lib

Terminal

.. autoexec.bat

@] AUTORUN.INF

4 BTBase.dll

E BTTOPInstaller.exe

Kdyz palubni pocita¢ vyndate z kabiny traktoru, ulozZte jej v suchém
prostfedi
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H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 Tel.: + 49 (0) 5405 501-0
D-49202 Hasbergen-Gaste e-mail: amazone@amazone.de
Germany http://  www.amazone.de

Odstépné zavody: D-27794 Hude ¢ D-04249 Leipzig ¢ F-57602
Forbach, Filialky v Anglii a ve Francii
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