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NIE MOZNA

Czytac instruRgji obstugi nieuwaznie i pobieZnie
a potem sig tym Kierowal; mnie wystarczy od
innych styszeé, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegal przy zaRupie oraz wierzyé, Ze teraz
wszystko  stanie sig  samo. UZytkownik
doprowadzi wtedy do szkod nie tylRo dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterRi, Ktorej
przyczyng Zrzuci na maszyne zamiast na siebie.
Aby byé pewnym sukcesu, nalezy wnikngé w
sedno rzeczy wzglednie zapoznal sig 2
przeznaczeniem Razdego z zespofow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukgji jest tego osiggnigcie.
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Dane identyfikacyjne

Producent-Adres

Czesci zamienne-zamawianie

Dane identyfikacyjne

Prosimy wpisac tutaj dane identyfikacyjne maszyny. Dane
identyfikacyjne znajdg Panstwo na tabliczce znamionowe;j.

Numer identyfikacyjny maszyny:
(dziesieciomiej1
scowy)

Typ: Amatron+

Rok budowy:

Masa podstawowa kg:

Dopuszczalna masa catkowita kg:

Maksymalny zatadunek kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Listy czesci zamiennych znajdujg sie w portalu czesci zamiennych
pod adresem www.amazone.de.

Zamowienia nalezy kierowa¢ do dealera AMAZONE.

Formalnosci dotyczace Instrukcji obstugi

Numer dokumentu: MG3930

Data utworzenia: 09.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2012
Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzadzanie wyciggéw tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

L

Szanowni Klienci,

Zdecydowali sie Panstwo na nasz wysokiej jakosci produkt z bogatej
palety wyrobdw AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dziekujemy za poktadane w nas zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystagpity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamoéwionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujace ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

Przy ewentualnych pytaniach lub problemach, prosimy czyta¢
instrukcje obstugi lub po prostu do nas zadzwonic.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwato$¢ Panstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzigki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsytaé nam Panhstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Wskazowki dla uzytkownika

1 Wskazowki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

1.1 Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
e  opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

. chroni¢ jg do uzywania w przysztosci.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

1.3 Stosowane opisy
Czynnosci obstugowe i reakcje

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac¢ podang kolejnosé krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynno$¢ jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przyktad:

1. Czynnos¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugowg 1

2. Czynnosc¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;j.

Przyktad:
o Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry pozycji w ilustracjach

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustraciji.

Przyktad (Rys. 3/6)

° Rysunek 3
. Pozycja 6

Amatron+ BAG0062.5 09.12 7
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Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogdblne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomos$c¢ podstawowych wskazowek dotyczgcych bezpieczehstwa
oraz przepisdw bezpieczenstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
e  zawsze przechowywac¢ w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujgcego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa oznakowane sg trojkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujgce
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozacego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

A\

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciafa.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowacé
lekkie lub $rednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiegac.

@ B> b

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegOlnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazoéwki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

Amatron+ BAG0062.5 09.12



Instrukcja montazu

3 Instrukcja montazu

3.1 Konsola i komputer

o Podstawowe wyposazenie ciggnika
(Rys. 1/1 konsola z rozdzielaczem)

l musi by¢ zamontowane w kabinie, w
polu widzenia i zasiegu kierowcy tak,
aby nie podlegato drganiom i
zapewnito przewodnictwo elektryczne.
Odlegtos¢ od radiostacji wzglednie
anteny radiowej powinna wynosi¢ co
najmniej 1 m

Der Halter mit Rechner (Rys. 1/2) wird auf das
Rohr der Konsole gesteckt.

Der optimale Blickwinkel des Displays ist durch
Schwenken des Rechners einstellbar.

OSTROZNIE
Nalezy zwrécié¢ uwage, aby

obudowa komputera miala poprzez
konsole zapewnione
przewodnictwo elektryczne do
masy karoserii ciggnika!

W celu unikniecia tadunkéw
elektrostatycznych, nalezy przy
montazu usungé farbe z miejsc
montowania.

3.2 Podtaczanie maszyny
Rys. 1

Zawieszong na ciggniku maszyne nalezy
podtaczy¢ za pomocg wtyczki maszyny (Rys.
1/3).

Przewdd taczacy z akumulatorem (Rys. 1/5)
przytaczy¢ do akumulatora ciagnika.

Wtyczke przewodu tgczacego (Rys. 1/6) wiozy¢
w $rodkowe 9 biegunowe gniazdo Sub-D (Rys.
2/1).

Port seryjny (Rys. 2/2) umozliwia dotgczenie
terminala GPS.

29¢063

Rys. 2
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Instrukcja montazu

3.3

Przewod taczacy z akumulatorem

Wymagane napiecie akumulatora wynosi 12 V i
musi by¢ odbierane bezposrednio z akumulatora.

Przed dotgczeniem
AMATRON" do ciggnika z wieloma

akumulatorami, nalezy w instrukcji
obstugi ciagnika lub u przedstawiciela
producenta ciggnika sprawdzi¢, do
ktérego z akumulatorow nalezy
podtaczy¢ komputer!

Przewdd taczacy z akumulatorem nalezy
utozy¢ od kabiny do akumulatora i
zamocowac. Przy uktadaniu przewodu
taczacego z akumulatorem unikaé jego
zatamywania na ostrych krawedziach.

Odpowiednio skréci¢ dtugosé przewodu
taczacego z akumulatorem

Z konca przewodu (Rys. 3) zdja¢ ptaszcz
ostony na dtugoéci ok. 250 do 300 mm

oddzielnie odizolowaé kohcowki przewodow
(Rys. 3) na dlugosci 5 mm.

Niebieska zyte (masa) wprowadzi¢ w luzne
ucho zacisku (Rys. 4/1).

Zacisna¢ przewdd szczypcami

Brazowg zyte (+ 12 Volt) wtozy¢ ztgcze
wtykowe (Rys. 4/2)

Zacisna¢ przewdd szczypcami

Ztacze wtykowe (Rys. 4/2) podgrzac
(zapalniczka lub nagrzewnicg) tak, az
pojawi sie klej

Przewdd tgczacy z akumulatorem dotgczy¢
do akumulatora ciggnika:

o  Zyte brgzowa do +.
o  Zyte niebieskg do -.

Rys. 3

W razie spadku napiecia zasilania
ponizej 11,2 V przestaje dziata¢

sterowanie i uktad nadzorowania.

Rys. 4

10
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4 Opis produktu

Za pomocg AMATRON" mozna komfortowo
sterowac, obstugiwac i nadzorowa¢ maszyny
AMAZONE EDX.

AMATRON" sktada sie z terminala

(Rys. 5), wyposazenia podstawowego (materiaty
mocujace) i komputera pokltadowego na
maszynie.

Wystepujace ewentualnie usterki funkc;ji
sygnalizowane sg optycznie i/lub akustycznie.

Menu gitéwne (Rys. 6)

Menu gtéwne sktada sie z wielu menu nizszego
poziomu, w ktérych przed rozpoczeciem pracy
e  \Wprowadzane sg dane,

e  Dokonywane lub wprowadzane sg
ustawienia.

Menu robocze (Rys. 7)
. Podczas pracy menu robocze pokazuje
wszystkie niezbedne dane robocze.

. Poprzez menu robocze maszyna jest
obstugiwana podczas pracy

Opis produktu
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Amatron+ BAG0062.5 09.12

11



Opis produktu

4.1 Opis przyciskéw i pol funkcyjnych

Funkcje, ktére pokazane sg po prawej stronie
wyswietlacza na polach funkcji (pole kwadratowe
lub pole kwadratowe podzielone po przekatnej),

sterowane sg przez dwa rzedy przyciskow AMAETRON *

umieszczonych po prawej stronie wy$wietlacza.

. Jesli na wyswietlaczu pojawiaja sie
kwadratowe pola, wtedy tylko prawy

przycisk (Rys. 8/1) przyporzadkowany jest
do pola funkcyjnego (Rys. 8/A).

e Jesli pola podzielone sg po przekatnej:

o lewy przycisk (Rys. 8/2)
przyporzadkowany jest do lewego
gornego pola funkcyjnego (Rys. 8/B).

o  prawy przycisk (Rys. 8/3) Rys. 8
przyporzadkowany jest do prawego
dolnego pola funkcyjnego (Rys. 8/C).

Wiacz / wytacz
(AMATRON" nalezy do jazdy po drogach publicznych zawsze
wytgczad).

. Powrét do poprzedniego widoku menu

@ ©

. Przetaczanie miedzy menu roboczym - menu giéwnym
. Przerwanie wprowadzania

e  w menu roboczym (przytrzymac przycisk min. 1 sekunde)

. Przechodzenie do kolejnych stron menu

(mozliwe tylko wtedy, gdy na wyswietlaczu pokazywany jest
symbol (Rys. 8/4)

. Menu pomocy — mozliwe tylko z menu gtéwnego

. Kursor na wyswietlaczu w lewo

Kursor na wyswietlaczu w prawo

. Przejecie wybranych cyfr i liter
. Potwierdzenie alarmow krytycznych
) 100%-ilo$¢ w menu roboczym

. Kursor na wyswietlaczu do goéry
. Zwiekszanie zgdanej dawki rozsiewu podczas pracy

. Kursor na wys$wietlaczu w dét
e  Zmniejszanie zgdanej dawki rozsiewu podczas pracy

4 8 V> &
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o

411 Przycisk Shift

. Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie

przycisk Shift ' (Rys. 9/1).

e  Jesli przycisk Shift jest aktywny, jest to
pokazywane na wyswietlaczu (Rys. 10/1).

e  Przy uruchomieniu przycisku Shift pojawiajg
sie kolejne pola funkcyjne (Rys. 11) i

odpowiednio zmienia sie
przyporzadkowanie przyciskow
funkcyjnych.

Opis produktu

Rys. 9
- 8.5 kn/h SIris
o 235 m )
@ 1580 U/min -
Fldiche: 25.62ha o
Rys. 10

shift

'a'l:___. C.
ﬁ 3728

Rys. 11
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Opis produktu

4.2 Wprowadzanie danych w AMATRON"

O Do obstugi AMATRON" pojawiajq sie
w tej instrukcji pola funkcyjne

l umieszczone tak, aby wyraznie
oznaczyé¢, ktérego z przyciskow
funkcyjnych nalezy w okreslonej
sytuacji uzyc.

Przyktad:

e  Pole funkcyjne ~ A

Opis w instrukcji obstugi:

~ 'A Wykonanie funkeji A.
Akcja:
Aby wykonac funkcje A uzytkownik uruchamia

przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
(Rys. 12/1).

4.3 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesli konieczne jest wprowadzenie tekstu i cyfr
do AMATRON", pojawia sie menu wprowadzania
(Rys. 13).

W dolnej czesci wyswietlacza pojawia sie pole
wyboru (Rys. 13/1) z literami, cyframi oraz

strzatkami oraz linia wprowadzania (Rys. 13/2)
(tekst lub cyfra).

@, @ @ @ Wybér liter i cyfr w

polu wyboru (Rys. 13/3).

. @ Potwierdzenie wyboru (Rys. 13/3).

. CE |Kasowanie linii wprowadzania.
Adra

. Zmiana miedzy wielkimi / matymi
literami.

. v Po dokonaniu wpisu w linii

wprowadzania, zatwierdzi¢ go.

Strzatki “ w polu wyboru (Rys. 13/4)
umozliwiajg poruszanie sie po linii tekstu.

Strzatka * w polu wyboru (Rys. 13/4) kasuje
ostatnie wprowadzenie.

R

e ARMATIROR] ¥

SO

100
1O
00
00

Rys. 12

Bitte Namen eingeben:

1
bedefghij
kimnopgrst
e uvwxyz1234
‘4 seves.,

Adii_

________________________________ -2
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4.3.1 Wybér opcji

1. @/ @ Ustawianie strzalki

wyboru (Rys. 14/1).

2. @ Dokonanie wyboru

(Rys. 14/2).

3. Potwierdzenie wyboru.

4.3.2 Funkcja Toggle (przetaczania

Wiaczanie/wytaczanie funkciji:

¢ Nacisng¢ przycisk funkcyjny (Rys. 15/2)
—  Funkcja wiacz (Rys. 15/1).

o Ponownie nacisng¢ przycisk funkcyjny

—  Funkcja wyltacz.

4.4 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od

stanu oprogramowania:
Maszyna: MHX- Wersja: 5.26
Terminal: BIN- Wersja: 3.21

Opis produktu

Maschinentyp auswahlen und mit
Eingabetaste (bernehmen

ARA
BEB

—pcCC

DDD
EEE

o
o0
2,
o0

Rys. 14

Funktion: gin

1

D G @

X
YN

O O 2

00

Rys. 15
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Opis produktu

4.5

Hierarchia AMATRON"

Menu robocze

Menu gidéwne

f

Aufirag .

Menu zlecen

Wprowadzenie: Wskazania:

e Nazwa e Numer zlecenia

o Notatka e Nazwa zlecenia

e n/rzad e Notatka

e K/ha) e Zadana ilo$¢ ziarna

e Zlecenie start e Zadana ilo$¢ nawo-

e Tworzenia Sciezek zu
technologicznych e Gotowa powietrznia

¢ Dane dzienne ¢ Roboczogodziny

kasowanie hektarow

kasowanie godzin
e Zadana ilo$¢ nawozu
e Kasowanie danych
dziennych nawozu

7| 4 Al
10 46

Menu serwisu

e Kontrola
czujnikéw
optycznych

Srednia ha/h

Menii Diinger

Wprowadzenie:

o |los¢ zadana

¢ Ustawianie potozenia przekfadni
e Uruchomienie préby kreconej

Setup .

Menii Setup
Wprowadzenie:

Haschi . .

Menu danvch maszvny

Wprowadzenie:

o Wprowadz diagnoze e Impulsy /100 m)
o  Wyswietl diagnoze .
o Wprowadz symulowang predkos¢ jazdy e Liczba otwordéw na jeden rzad na
o Ustawienia ekranu bebnie
o  Wybor - dane bazowe: ¢ Min. ci$nienie powietrza
- Wybdr typu maszyny e Maks. cisnienie powietrza
- Wylaczanie rzedéw o Krok ilosciowy ziarna
- Czujnik nacisku redlic wysiewajacych ¢ Krok ilosciowy nawozu
- Nacisk redlic nawozowych o Wartos¢ zadana obrotéw
- Zgarniacz dmuchawy
- Zbiornik nawozu ¢ Sygnat dzwiekowy czujnika pozycji
- Czujnik stanu napetnienia roboczej
- Czujnik pozycji roboczej
- Konfiguracja dozowania nawozu
- Liczba agregatow wysiewajgcych
- Rozstaw rzedow
- Fotokomorki
- Nadzorowanie poziomu oleju
- Wspdtczynnik regulaciji dozowania
- Nadzorowanie dmuchawy nawozu
16 Amatron+ BAG0062.5 09.12




5

5.1

Uruchomienie

Ekran startowy

Po wigczeniu AMATRON™ przy podtaczonej
wtyczce komputera maszyny, pojawia sie menu
startowe i pokazuje numer wersji
oprogramowania terminala. Po ok. 2 sek.
pojawia sie menu gtéwne.

Gdy po wigczeniu
AMATRON' tadowane bedg dane z komputera
maszyny, np. przy

e  zastosowaniu nowego komputera maszyny

e  zastosowaniu nowego terminala
AMATRON®,

. po RESECIE terminala AMATRON"

bedzie to pokazane przez ekran startowy

5.2

Auftrag

Didnaer
i’;’

Maschi .

Setup

Menu gtéwne

Menu Zlecenie: Wprowadzanie
danych dla nowego zlecenia. Przed
rozpoczeciem rozsiewu uruchomié
Zlecenie. (na stronie 29).

Menu wykonania proby krecone;j
nawozu (na stronie Fehler!
Textmarke nicht definiert.).

Menu kontroli czujnikéw optycznych
(na stronie 25)

Menu Dane maszyny: Wprowadzanie
danych specyficznych dla maszyny lub
indywidualnych (na stronie 26).

Menu Setup: Wprowadzanie i odczyt
danych dla serwisu, przy konserwacji
lub usterkach i wprowadzania danych
bazowych (patrz na stronie 29).

Uruchomienie

Setup
E\'ERSIOH
MEREIOH
NEREIOH
Version
Rys. 16
Haschinentyp: EDX9888-T Auftrag
Auftrags-Hr.: 3 Dihser
Sollmenge 26068606 K/ha
Ser&iéé
Maschi .
- Setup
Arbei 15- Hil fE
mend
Rys. 17

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Uruchomienie

5.3 Zakladanie zlecenia

Auftra

W menu gtéwnym wybrac Zlecenie!

Gdy otwarte zostanie menu zlecen, pojawi sie

uruchomione (ostatnio opracowywane) zlecenie.

Mozna zapamieta¢ maksymalnie 20 zlecen
(numery zlecen 1-20).

Do zatozenia nowego zlecenia nalezy wybra¢
numer zlecenia.

Zapisane wczesniej zlecenia mozna

l wywotaé przez i ponownie uruchomic.

Przegladanie zleceh w tyt.

Przegladanie zleceh w przod.

gv)) B[R]

Usuwanie zlecenia; wszystkie dane
Zlecenia zostang usuniete.

—_
[0

«Q
(@)

L

Wystartowanie zlecenia, wszystkie
naptywajgce dla tego zlecenia dane bedag
zapisywane.

—

—1]
. Wyswietlanie widoku Ziarno.

L

|
L]

. Wyswietlanie widoku Nawoz.

l

|
LAl

. Wyswietlanie widoku Wigczanie
Sciezek technologicznych.

Wocisniety przycisk Shift l

Kopiowanie danych ziarna, nawozu
lub danych $ciezek technologicznych
uruchomionego zlecenia do nowego
widoku.

Menu Zlecenie jest podzielone na 3 podmenu:
(1) Widok Ziarno
(2) Widok Nawoz

(3) Widok Wiaczanie sciezek technologicznych

Auftregqg: [(pe=tmarket) 1 Shifk Iy
Nama: uuuu E
Notiz: —]
varge GEe=xehuWin. : & kmdh §
Smakgut
1] Eelimenge: B Klha —
Sollabstand: E cm —_
M7
Dinger E
2] Sellmenge: B kgfha —
Abkdrehfaktar: 1.88 —
Fahrga=ssen=ohaltung E
3] Arbocitsbreitc: 24. 88 m
SpurHeite: 1.5 m -
Reifenbhreite: 58 em EI
[,
Rys. 18
Auftrag: (gestartet) 1 Shift H
Hame : uuuu M
Hotiz:
vorge.Geschuin. : 8 km/h
Rys. 19

18
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Uruchomienie

Nazwe zlecenia oraz notatke mozna wprowadzic¢ Auftrag: R ETTETY (SN
w kazdym widoku. Ubersicht: Saatgut i
— 1\ Name: 3:5
i NHotiz: —
. Wprowadzanie nazwy. Rys. 20
— I\
3 Wprowadzanie notatki.
(1) Widok Ziarno:
E: é: E: é:
Sollmenge: a Kfha | &
i Sollabstand: 0 cm $ $
. Wprowadzanie zgdanej ilosci ziarna —

Gesamtdaten

w nasionach na hektar.

Menge: 0.0TK
Fliche: D.0ha Zé é é é
$ $ Zeit: 0.0h PR
Durchschnitt: 0.0hath
. — [ Wprowadzanie odlegto$ci miedzy feiodat
wysianymi ziarnami. Menoeo 0 0Tk &
Flache: 0.0ha
feit: 0.0h
. Wskazanie ziaren na rzad. Rys. 21
ausgeb. Henge: E‘n‘n
Reihe 1: 0.0TE i
Reihe r 0D.OTK
Reihe 3: 0D.0TK ﬁ
Reihe q: 0D.0TK
Reihe 5: 0.0TK
Reihe B: D.0TK
Reihe F: 0.0TK
Reihe B: D.OTK
Z: -
f . . .
) U7 __| Usuwanie ziaren w rzedzie.
e
. IE Usuwanie danych dotyczacych
pracy z ziarnem.
(2) Widok Nawoz:
Sollmenge: 0 kgfha @
ﬁ Abdrehfaktor: 1.00 L
W ) . . varge . Geschuwin. : 3 kmdh
. == | Wprowadzanie zadanej ilosci Gesamtdaten
nawozu w kg na ha. E;Wg:: g
acne
. Zelit: 0.
Zadang ilos¢ mozna wprowadzi¢ Ourchschnitt: 0
réwniez przy rgcznej regulacii Tripdaten
rozsiewanej dawki. Menge: 0 kg ﬁ
i Flache: 0.0ha
Zadana ilos¢ musi zgadac sie z dawka, Zeit: 0.0h
nastawiong na przektadni w celu Rys. 22
prawidtowego obliczania danych
nawozu.
g

3 ‘§l Wprowadzanie wspoétczynnika
wykrecania.

Wprowadzanie przewidywanej
redkosci jazdy.
-

o E Usuwanie danych dotyczacych
pracy z hawozem.

Amatron+ BAG0062.5 09.12 19



Uruchomienie

(3) Widok Sciezka technologiczna

Fflegegeridt T
(reslc Arbeitsbreite:2d,em) o
@'_b ., o, SpurHEite: 1.58m L
. Wprowadzié¢ szeroko$¢ roboczg NG
maszyny pielegnacyjnej.
—  Tutaj nalezy wprowadzic 0, jesli sciezki Rt R
technologiczne nie bedg tworzone. _ o EhY _ _
EELLJJEEE[.ITEE ::z:hldkgih:n:. ?: o
L= JUstawianie szerokos¢ $ladu Tt R
maszyny pielegnacyjnej zgodnie z ekranem
wyboru. Rys. 23
|1
. ™ |Wprowadzié¢ szeroko$é opon
maszyny pielegnacyjne;.
. = Poczatek pracy z catg szerokoscig
robocza lub jej potowa.
— Do wyboru zgodnie z szerokoscig roboczg
maszyny pielegnacyjnej lub EDX.
Poczatek pracy z potowa szerokosci
roboczej zapobiega zaktadaniu $ciezki
technologicznej przy wjezdzie i wyjezdzie.
. EEEEEEE Na poczatku pracy wybraé krawedz
pola z lewej lub prawej strony.
—  Woyswietlona zostaje liczba przejazdow az
do powtdrzenia rytmu Sciezek
technologicznych.
Z danych maszyny pielegnacyjnej i EDX nie mozna obliczy¢ rytmu
Sciezek technologicznych. W zwigzku z tym przy stosowaniu
maszyny pielegnacyjnej nalezy uwzgledni¢ nachodzenie powierzchni
miedzy nimi albo brak obrdébki tych powierzchni.

(o

. 2kt Wybér rodzaju jazdy maszyny

pielegnacyjnej

o jazda z nieobrobiong powierzchnig
pomiedzy

o jazda z nakfadaniem sie

—  Woyswietlona zostanie rzeczywista

szerokosc¢ robocza maszyny pielegnacyjne;.

Fflegegerat
el

Arbeit=sbreite: 31 m
Ilreale frboibkshreite: 21 B8m]
Spurbraite: i1.5%50m EEL\’IEER"EE
Fahrverhalken: mit Zui=chenraum fahren T,

[
Roifenbreoite: 56 om —
Rys. 24

20

Amatron+ BAG0062.5 09.12



Uruchomienie

e  Mozna dowolnie taczy¢ opcje wytgczania na state, wytgczania
tylko dla Sciezek siewu i tworzenia $ciezek technologicznych.

. Przy tworzeniu sciezek technologicznych lub wytaczaniu rzedéw
do wytaczonych rzedow nie jest doprowadzane ziarno.

e  Tworzenie Sciezek technologicznych lub wytaczanie
poszczegodlnych rzeddw nie ma wptywu na rozrzucanie nawozu.

W menu gtdwnym podawane sg
wprowadzone dane dotyczace sciezki
technologicznej:

e  wprowadzona szerokos$¢ robocza
maszyny pielegnacyjnej

e  szeroko$¢ sladu maszyny
pielegnacyjnej

e liczba przejazdéw az do
powtdrzenia rytmu sciezek
technologicznych (warto$¢ moze
by¢ wieksza niz 100).

Widok (1), (2), (3)

Wcisniety przycisk Shift l

Kopiowanie danych ziarna, nawozu
lub danych Sciezek technologicznych
uruchomionego zlecenia do nowego widoku
(oprocz danych dotyczacych pracy).

Przegladanie zlecen w tyt.

Przegladanie zlecen w przod.

Usuwanie zlecenia; wszystkie dane
Zlecenia zostang usuniete.

(W) & &) [ (KD

Wystartowanie zlecenia, wszystkie
naptywajgce dla tego zlecenia dane beda
zapisywane.

Maschinentyp

Sollmenge

Pflegegerdt:

Spurbreite
Pflegegerat:

berechnete
Wiederholung

Auftrags-Nr.:

Lange
: 8

: EDX9@@e-T

2]

Arbeitsbreite
24.00m

1.88m

bis

Auftrag

K/ha

Service

Maschi.

Ar

beits-
mend

Hilfe

Setup

Rys. 25

Auftrag: (
Ubersicht: §

Name:
Notiz:

Sollmenge:
Sollabstand:

Gesamtdaten
Menge:
Fléche:
Zeit:

Tripdaten
Menge:
Flédche:

Zeit:

Durchschnitt:

gestartet)
aatgut

uuuu

88000

o000

o oo

1 Shift

Kéha
cm

TK
ha

ha/h

TK
ha

Rys. 26
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Uruchomienie
5.4 Préba krecona
Prébg krecong sprawdza sie, czy przy pdzniejszym wysiewie wysiana
zostanie zgdana ilo$¢ nasion.
Prébe krecong wykonywac zawsze
. przy zmianie nawozu

. przy odchyleniach miedzy proba krecong i rzeczywista iloscig
wysiewu.

Dir=er
‘ll;ll"

5.4.1 Préba krecona z maszynami z zdalng regulacja przy przektadni Vario
(EDX 9000-T)

W menu gtéwnym wybra¢ Préba krecona nawozu!

1. Probe krecong przygotowac zgodnie z
instrukcjg obstugi siewnika!! A Bbi merien e liiacher —

=Betricbeposition voruihlen

-Abdrehen starten

=Kurbel mindestens bis Signal- 1583”

ka/ha

2. Wprowadzi¢ zgdang ilos¢ w kg / ha. ton drehen O
-abgedrehte Henge in kg
L. i . i eingeben 165
Warto$¢ te mozna tez wprowadzi¢ w '-_’E'J«
menu zlecen (strona29).
l aktuell eingestellt: 2?::'}2:;"
Sollmenge Dinger: 2585 kg/ha
3. Dzwignie przektadni Getriebepoasition: 568.8
oy & .
. )/ Ase; . i1
przyciskiem |- lub £_="54 ustawi¢ na
pozycje przektadni 50 Rys. 27

— Patrz wskazanie potozen przekfadni
(Rys. 27/1)

Pozycja przekfadni, ktérg pokazuje
AMATRON®, musi zgadzac sie z
pozycjg pokazywang na skali.

W innym wypadku nalezy dokonaé
kalibracji przektadni (strona 58)!

4. Koto ostrogowe obracac¢ w kierunku jazdy
korbg do prob kreconych, jak opisano w
instrukcji obstugi maszyny, do chwili, az
wszystkie komory két dozujgcych napetnig
sie hawozem i do naczynia (haczyh) do
préb kreconych poptynie rowny strumienh
ziarna.

5. Oprozni¢ pojemniki préby krecone;j.

22 Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Rbdreh.
starier

Uruchomi¢ prébe krecona.

7. Koto ostrogowe obracac korba tak, jak
opisano w instrukcji obstugi maszyny, do
chwili zataczenia sie sygnatu dzwiekowego.
Dalsze obroty po sygnale zostang przez
AMATRON" uwzglednione w jego
przeliczeniach.

@ Zakonczy¢ probe krecona.

Zwazy¢ zebrang w pojemnikach ilos¢ ziarna
(uwzgledniajac mase pojemnikéw) i mase
ziarna (kg) wprowadzi¢ do terminala.

@® Waga uzyta do wazenia musi by¢
doktadna. Niedoktadnosci mogg

l powodowac odchylenia w rzeczywiscie
wysianej iloéci ziarna!

AMATRON® przeliczy i ustawi wymagane
przetozenie przektadni na podstawie danych
wprowadzonych z préby krecone;j.

W celu sprawdzenia prawidtowosci ustawienia
nalezy ponownie wykonac¢ probe krecona.

Uruchomienie

Przy powtarzaniu préby kreconej
nalezy zastosowac ustalong przy
poprzedniej prébie pozycje przektadni

(nie ustawia¢ przektadni na pozycje 15
wzgl. 50)!

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Uruchomienie

5.4.2 Wykrecanie maszyn z elektrycznym peinym dozowaniem (EDX 6000 / 6000-T)

1. Prébe krecong przygotowac zgodnie z
instrukcjg obstugi siewnika!l

ka/ha

2. Wprowadzi¢ zadang ilos¢ w kg / ha.

Wartosc te mozna tez wprowadzi¢ w
l menu zlecen (strona29).

kn/h
3. wprowadzi¢ pozniejszg roboczg
predkosc¢ jazdy.
[Cal. 7
Fac.
4, wartos¢ wspotczynnika kalibraciji

(wspotczynnik proby kreconej) ustawié z
pierwszej préby na 1.00 lub na wartos$¢ z
wiasnego doswiadczenia.

Dozowanie wstepne nawozu jest
uruchamiane na podany czas.
Wprowadzanie czasu w sekundach miedzy
uruchomieniem dozownika (siehe na stronie
31).

6. Oprozni¢ pojemniki préby krecone;j.

Abdreh.
starten

7. Uruchomié probe krecona.

—  Silnik elektryczny dozuje dawke wysiewu do
naczyn do préb kreconych, az do momentu
zadziatania sygnatu dzwiekowego.

8. @ Zakonczyc¢ prébe krecona.

9. Zwazyc¢ zebrane w pojemnikach ziarno
(uwzgledniajac mase pojemnikow) i
wprowadzi¢ zwazong wartos¢ ziarna (kg) do
terminalu.

=Sollmenge eingeben

eingeben
=-Abdrehen starten

eingeben

akiuell eingestellt:
Sol lmenge Dinger:

| Abdrehfaktor:

=vargesehene Beschuindigkeit

-abgedrehte Henge in kg

208 kgrha

vorg.Oeschuindigkeit: 16.8 kmvh
1.88

kasha

km/h

Abdreh.
starten

Cal.
Fac.

Waga uzyta do wazenia musi by¢
doktadna. Niedoktadnosci mogg

l powodowac¢ odchylenia w rzeczywiscie
wysianej ilosci ziarna!

Der AMATRON" przeliczy wiasciwy wspétczynnik
préby kreconej na podstawie wprowadzonych
danych z préby kreconej i ustawi silnik
elektryczny na prawidtowg liczbe obrotow.

Dla sprawdzenia prawidtowosci
ustawienia prébe krecong nalezy

powtérzyé.

Rys. 28

24
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Uruchomienie

5.5 Kontrola czujnikéw optycznych
Dinssr
o ==

W menu gtéwnym wybrac Service!

Czujniki optyczne wbudowane sg w dysze
zrzutowe uktadu dozowania. Optogeberkontrolle

W celu skontrolowania czujnikoéw optycznych:

Signal auf Reihe:
1. Odtaczy¢ weze przewodu ziarna od dyszy
zrzutowej.

2. Umiescic jakis przedmiot w dyszy
zrzutowe;.

— AMATRON" wskazuje odpowiedni rzad
(numeracja rozpoczyna sie od lewej strony).

Skontrolowa¢ wszystkie czujniki optyczne.

Podtaczy¢ z powrotem weze przewodu
Ziarna.

Rys. 29
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Uruchomienie

5.6 Wprowadzanie danych maszyny

l Maschi .
W menu gtéwnym wybra¢ Dane maszyny!

Strona 1 iy 0112 | Dane maszyny (Rys. 30):
o]

. . .. . . I 1 108m: groe
e [mrasn] Kalibracja czujnika drogi (na stronie npu-se pre "

Imp/iB8m
27).
Anzahl der Bohrungen pro
. . , Reih f d T 1: 78
e [B=hrrs| Wprowadzanie liczby otworéw na erne aub der fromme Bohrung
jeden rzad na bebnie T
T min. Druck: d5s mbar w”
bar
X. . . i . min.
. min. [\Wprowadzanie min. ci$nienia P
powietrza w uktadzie dozowania max. Druck: 65 mbar me
Wartos¢ standardowa: 45 mbar @ 10 2 o
f“"}“f Rys. 30
. max. | \WWprowadzanie maks. ci$nienia

powietrza w uktadzie dozowania

Wartos¢ standardowa: 60 mbar
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Strona 2

|ﬂ| 02102

Uruchomienie

Dane maszyny (Rys. 31)

I‘I_enge
L : HPP Mengenschritt Saatgut: 10% Menge
. Wprowadzanie kroku ilosciowego : in %
ziarna w %
o  Wartos¢ procentowej zmiany ilosci. ) W
Mengenschritt DUnger: 10 % M
. .7 enge
o W czasie pracy ustawi¢ za pomocg, in %
Dingergeblise-
solldrehzahl: 4000U/min n._,
= Dingergeblése- —
e il istdrehzahl: ouU/min "
% | Wprowadzanie kroku ilosci =
¢ pr(‘)owa Zanie kroku rlosciowego Signalton bei Zustands- ein @IDI
nawozu w % wechsel AS-Sensor:
s . . S AS-
o  Wartos¢ procentowej zmiany ilosci. @ 2/ 2 o nsor
; Rys. 31
. Przejecie aktualnej predkosci
obrotowej dmuchawy jako predkosci
zadanej
albo

o Wprowadzanie zadanej predkosci

obrotowej dmuchawy

i1

AS-

. Sensor | Dzwigk ostrzegawczy przy zmianie
stanu czujnika potozenia roboczego

o zat/wyt

5.6.1 Kalibracja czujnika drogi (Dane maszyny B oo )

Dla ustalenia wysianej ilosci ziarna i do pomiaru zasianej powierzchni
lub ustalenia predkosci jazdy AMATRON" potrzebuje impulséw od
kota napedowego siewnika na odcinku von 100 m.

Warto$¢ impulséw/100m to liczba impulséw, jakg AMATRON®
otrzymuje podczas jazdy pomiarowej od kota napedowego siewnika.
Poslizg kota napedowego siewnika moze sie zmienia¢ przy pracy na
innych glebach (np. przy zmianie gleby z ciezkiej na lekka) przy czym
zmienia sie rowniez wartos¢ impulséw/100m..

Warto$¢ impulséw/100m nalezy ustalic:
. przed rozpoczeciem pracy po raz pierwszy
. przy réznych glebach (poslizg két)

. przy odchyleniach miedzy, iloscig wysiewu ustalong w prébie
kreconej a rzeczywiscie wysiewang na polu

. przy odchyleniach wskazan miedzy pokazywang i rzeczywiscie
zasiang powierzchnia.

Ustalona wartos¢ impulséw/100m moze by¢ uzyta do recznego
wprowadzenia przy pdzniejszej pracy na takim samym polu, w tabeli
(Rys. 34).
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Uruchomienie

Dla podania wartosci impulséw/100m

przewidziane sg 2 mozliwosci: e
Wert fOr Impulses18Bm eingeben Eingabe
nan. oder automtisch kalibrieren.
Eingabe L .. i
. wartosc jest juz znana (na stronie
Rys. 34) zostanie recznie wprowadzona do Start
AMATRON ",
Start aktuell: 58 Imp188m
. wartos¢ nie jest znana i zostanie

ustalona po przejechaniu odcinka
pomiarowego 100 m.

Rys. 32

Ustalenie wartosci kalibrazowej przez przejazd
odcinka pomiarowego:

. Na polu wymierzy¢ odcinek o dtugosci
doktadnie 100 m. Oznakowaé punkt
poczatkowy i koncowy tego odcinka (Rys.
33).

Start

. Uruchomié¢ kalibracje.

. Przejechac odcinek pomiarowy doktadnie —
od punktu poczatkowego do punktu Typ maszyny Teoretyczna wartos¢
koncowego. (Przy ruszaniu licznik kalbrazowa Impulsy/100 m
przes_ka}<u1e na 0). Na ekrgme quazywana EDX 4500
bedzie liczba biegnacych impulsow. 3475

. Po 100 m zatrzyma¢ sie.Na ekranie EOX 6000
pokazywana bedzie teraz ustalona liczba EDX 6000-T Ok. 10.000
impulsow. (radar)

@ EDX S000-T 1187

. Akceptacja ustalonej liczby

Rys. 34

impulséw/100m.

. Odrzucenie impulséw/100m.

Warto$¢ kalibrazowa w impulsach/100
m jest zalezna od typu siewnika i
l rodzaju gleby.
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Setup serwisu

W menu Setup nastepuje

Uruchomienie

e wprowadzanie i wydawanie danych diagnostycznych dla serwisu
w przypadku konserwaciji lub usterek,

e zmiana ustawien wyswietlacza,

e wybodri wprowadzanie podstawowych danych maszyny lub
wigczanie badz wytaczanie wyposazenia specjalnego (tylko dla

serwisu).

wykonywane tylko przez wykwalifikowany, fachowy personel!

o Ustawienia w menu Setup sg pracg warsztatowa i moga byc¢

o Ostatnio wyswietlana wartos¢ zostanie zapisana.

W menu gtéwnym wybraé¢ Setup.

Strona 1 Setup serwisu (Rys. 35)

Wprowadzanie diagnoz komputera

(ze wzgledow bezpieczenstwa tylko dla
serwisu).

i Wydawanie diagnoz komputera (ze

wzgledéw bezpieczenstwa tylko dla
serwisu).

sim.
km#h

Wprowadzanie symulowanej
predkosci jazdy (pozwala na dalszg prace
mimo uszkodzenia czujnika drogi, strona
60).

4 Setup terminala (strona36).

Wprowadzanie danych bazowych
(na stronie 30).

Gesamtsdzeit:

Besamt fldche:

simulierte km/h:

Errachen;  DE/EMSFRAHL
MHA—-Ller =ion: E. 20,
I0F-Uersion: 4.7.8

Al -Gaste AG—423

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

352h
E43E ha

8.8km"h

@1;2

Rys. 35

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Uruchomienie

Strona 2 Setup serwisu (Rys.

36)

RESET

aschinend
rechner

Przywrécenie fabrycznych ustawien

komputera maszyny. Wszystkie
wprowadzone przez uzytkownika dane np.
Zlecenia, dane maszyny, wartos$ci

kalibrazowe i dane Setup zostang utracone.

e

§6:9

Wybér typu maszyny

Konfiguracja wylgczania rzedéw,

patrz strona 32

Zdalna regulacja nacisku redlic

siewnych:

o Wk/Wyt

. A Zdalna regulacja nacisku redlic

nawozowych:

o WL /Wyt

he
-

iv8

Zdalna regulacja zgarniaczy:

o Wk /Wyt

L

L Achtung, das Reseten
des Rechners léscht
alle Daten und setzt
ihn auf seine lWerks-—
einstellungen zurick

Reset

Maschinen
rechher

@2;2

Rys. 36

Strona 1 I:I';’Tﬁldanych bazowych (Rys. 37):

Maschinentyp: EDX €6888TC

Reihenabschaltung
konfigurieren

Fernverstellung
S&schardruck
Fernverstellung
Dingerschardruck

ein

aus

Fernverstellung Abstreifer aus

€3
1/0

Rys. 37

30
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Strona 2 Eﬂ 02/04|danych bazowych

Uruchomienie

. . . D t k:
. Wybor zbiornika nawozu. aneertan ern
o  Zbiornik tylny
fo) Zbiornikprzednio Wy{ Fillstandssensor: beide 5
! .. . . AS-
. ? | Czujnik stanu napetnienia: AS-Sensor konfigurieren Sensor
i konfig.
o  ziarno
0 nawoz Dingerdosierung konfigurieren HE
o oba (ziarno/nawoz) @l 20 4 |Lonfig.
o  wyt (brak czujnika stanu napetnienia) Rys. 38
As-
Sensor . i L. B
. Konfiguracja czujnika pozyciji

roboczej (patrz strona 34).

. kenfis.| Konfiguracja dozowania nawozu
(patrz rowniez 35).

Strona 3 Eﬂ 03/04|danych bazowych (Rys. 39):

. | Wprowadzanie liczby agregatow Anzahl der Siaggregate: 8
wysiewajgcych

D U U U Reihenabstand: 75.0cm U n: n: U

. em_ | Wprowadzanie rozstawu rzedow.

Lichtschranken einstellen

. Pres: | Ustawianie fotokomorek
(patrz réwniez strona 33).
L lberuwachung fG1stand: aus
5y
. 18 | Nadzorowanie poziomu oleju: I@ 304
o zat/wyt Rys. 39

EDX z hydraulikg poktadowag — zat.
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Uruchomienie

Strona 4

5.71

[

=3 Wprowadzanie wspoétczynnika

regulacji dla silnikéw dozowania.

Wartos¢ standardowa: 0,5

S~
&‘ Maks. roznica w % liczby obrotow
dmuchawy ukfadu dozowania nawozu

Konfigurowanie wytaczania rzedow

é Wybdr wytgczania Sciezek
technologicznych.

o) brak

o) zmienne

ﬂl 04/04] danych bazowych (Rys. 40):

Regelfaktor Uereinzelung: 0.50

max. Abuweichung der
Gebldsedrehzahl der

Dingerdosierung: 10%

/M@

Rys. 40

Abschaltung: Fahrgassenschaltung
variabel

Rys. 41

32

Amatron+ BAG0062.5 09.12



Uruchomienie

5.7.2 Ustawianie fotokomoérek (dane bazowe) (¥ 03/041)

L i einzelne Lichschranke
Fro8: [ Ustawianie fotokomorek programmieren

(patrz réwniez strona 59).

alle Lichschranken
programmieren

. 1 | Programowanie poszczegoélnych 1-n
fotokomorek.
Zeit bis Start Oberwach.: B5s
Zeit zwischen Abueichung
und Auslésen Alarm: 18s
. 1 - n|{Programowanie wszystkich
fotokomorek.
Toleranz der 153

Lichtschranken:

. Wprowadzanie czasu w sekundach
do wyzwolenia alarmu po wystgpieniu
réznicy w stosunku do wartosci zadanej
(K/ha).

Wartos¢ standardowa: 5 s

. Wprowadzanie czasu w sekundach

miedzy uruchomieniem dozownika a
witgczeniem ukfadu nadzorowania.

Wartos¢ standardowa: 5 s

Rys. 42

. “__| Wprowadzanie tolerancji
fotokomodrek w % do wyzwolenia alarmu.
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Uruchomienie

5.7.3 Czujnik pozycji roboczej (dane bazowe il 02/041)

Squ.-nr Arbeitsstellungs- As-
Czujnik pozycji roboczej sensor: analog [Sensor
° Cyfrowy Schuwelluwert Arbeits-
| dard stellung: 1.43U
o anaogowy(stan ar ) Schuelluert Arbeits-
stellung Dingerdos. : 2.8V
Analogowy:
Schwelluwert Uorgewende-
stellung: 2.21U
. Wprowadzanie wartosci progowej
pozycji robocze;j.
o  Wartosci ponizej progu: pozycja
robocza = 1
Rys. 43

o  Wartosci powyzej progu: pozycja
robocza = 0

EDX 9000-TC: 1,43V
EDX 6000-TC: 1,43V
EDX 6000-2 / 2C: 3,30 V

o 2 Wprowadzanie wartosci progowej
pozycji roboczej dawkowania nawozu.

EDX 6000-TC: 2,0 V
EDX 6000-2/2C: 3,6 V

U

ﬁ Wprowadzanie warto$ci progowej
pozycji do nawrotow.

o Podnoszenie konczy sie z chwilg
osiggniecia wartosci progowe;.

EDX 9000-TC: 2,21 V
EDX 6000-TC: 2,21 V
EDX 6000-2/2C: 3,70 V
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5.7.4 Konfiguracja dozowania nawozu (dane bazowe @03/04)

kenfia.| Konfiguracja dozowania nawozu
o
J E Dozowanie nawozu
o  przektadnia Vario (EDX 9000-T)
o  petne dozowanie (EDX 6000 / 6000-T)
o  brak

° Przektadnia Vario:

cal. | Wprowadzanie nastaw
podstawowych przektadni (patrz strona 58).

o

&

o 1 wat

Nadzorowanie nawozu.

o 2waly
o wyt

G
&)

L}
Al .
. *"| Wprowadzanie czasu alarmu

dozownika w sekundach.

e  Pelne dozowanie elektryczne:

&
. Dozowanie wstepne nawozu jest

uruchamiane na podany czas.

I

. Wprowadzanie wspoétczynnika
regulacji dozownika nawozu.

Wartos¢ standardowa: 0.75

Ponizsze dane stuzg do tego, aby bezposrednio
pO nawrocie przy uzyciu maszyny zostata
rozrzucona odpowiednia ilo$¢ nawozu:

. % Wprowadzanie rzeczywistego czasu
wymaganego od wigczenia maszyny do
osiggniecia zadanej predkosci.

#
. K Predkos¢ obliczona w % przy

stosowaniu maszyny.

Predkosc¢ ta musi by¢ wieksza od
predkosci rzeczywistej.

Uruchomienie

Getriebegrundeinstel lung
varnehmen

Alarmzeit
Dosieruelle:

Dingerdosierung: Variogetriebe

Dingeriberuachung: 2 Uellen

18s

Alarm
Rys. 44
Dingerdosierung: Uolldosierung o—%E%
[1&
Laufzeit fuar E
Uordosierung: Bs
Regelfaktor: B.75

[% vorg.Geschu. )
Zeit bis zum Erreichen

der vorg.Geschwindigkeit:

Startpunkt des Dosierers:

58%

18s

Rys. 45
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Uruchomienie

5.8 Setup terminala

W menu Setup:

e Aby zmieni¢ ustawienia wyswietlacza,
nalezy rébwnoczesnie nacisng¢ nastepujace
przyciski:

o Przycisk przegladania i
. |

przycisk Shift

o [2=tvr | Zmiana ustawien wyswietlacza.

E\‘BSION
VEREIOH
uuuuuu
Mersion

. Wskazania znajdujgcych sie na Bus
urzadzen i wersji oprogramowania.

Strona 1 Setup terminala

. Kontrast ustawia¢ przez pola funkcyjne
Ren.

on .|
+

wzgl.

e  Jasnos$¢ ustawia¢ przez pola funkcyjne

g

N

wzgl.

o Inwersja (odwrdcenie) wskazan
wyswietlacza czarne «— —» biate, poprzez

2
pO|e funkcyjne Awert. .

(] /

. 7 Dzwiek klikniecia przyciskéw
wiaczony/wytaczony

N

° Zapisane dane kasuje sie przez pole

=
FesetH
=]

funkcyjne . (patrz strona 2 w menu
Setup, strona 30).

. Ustawienie jezyka komunikacji z

uzytkownikiem, przez pole funkcyjne ﬁ

einstellen.

ESE]
. Wyjscie z menu Setup terminala.

Setup
i
VEEZIOH
Version
AMAZOMNE
Rys. 46
Kon.
Kontrast: =551 4 - i
+
Helligkeit: {5 F 4 O

Tastenklick: Ein
Invertierung: Aus

Irvert.

X

Sprache: Deutsch EEHE
Srrache
Rys. 47
Kon.
Kont rast: =15 F B -

Wollen Sie wirklich alle
Daten auf Werkseinstellung

zurucksetzten?

NEIN mit ESC

Wykonanie funkcji resetu terminala
przywraca wszystkie dane terminala
do ustawien fabrycznych. Dane

dotyczace maszyn nie zostajg
utracone.

T
I JA mit Eingabetaste
Ivert.
SFrache
Rys. 48

36
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Strona 2 Setup terminala

. Uhrzeit: 18:12: 53
3 Wprowadzanie czasu

E[3 18
a1l A%
Ji i G GEI P

2] FF FE2 P P

° elaTlzlElEe Wprowadzanie daty Datum: 18. 11 . 28685

i
o  [Rs232 |Wprowadzanie predkosci RS232: Sreod Bane e g
przenoszenia danych i ragrocns

Uruchomienie

n

FHIEIE]
HEE

EFERET
CHEELE
[35]24

BN FER

[

=

EEEE
5

e

RS232

@824/83

Rys. 49

Strona 3 Setup terminala

. Kasowanie programu:

Bitte Programm Ober die Tasten E]
"hoech” und "runter” anwdhlen

1. @ , @ Wybraé program. ——

Programm: EDX9888-T
2. [t#==r= | Skasowaé program. Ardie; TEkBute
freier Speicher: 448 kByte

@laaﬂaa

Rys. 50
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Praca w polu

6 Praca w polu

OSTROZNIE
Podczas dojazdu do pola i jazdy po drogach publicznych

AMATRON" musi zawsze pozostawaé wylaczony!
— Niebezpieczenstwo wypadku na skutek btednej obstugi!

Przed rozpoczeciem siewu nalezy wykona¢ wprowadzenie
o nastepujacych danych:
l . Dane dotyczace maszyny (patrz strona 26)

. Dane dotyczace zlecenia (patrz strona 29)
. Dane dotyczace préby kreconej (patrz strona 29).

6.1 Dopasowanie wartosci zadanej

Przez nacisniecie przycisku mozna dowolnie zmieni¢ dawke wysiewu podczas pracy

Przez nacisniecie przycisku mozna zmienia¢
wielko$¢ dawki wysiewu podczas pracy.

EDX

Kazde nacisniecie przycisku
obustronnie zwiekszy dawke wysiewu
o krok ilosciowy (np.:+10%).

Kazde nacisniecie przycisku
@ obustronnie zmniejszy dawke wysiewu SREGE K e 18E K |

o krok ilosciowy (strona 19) (np.:-

Rys. 51
o Zmieniona warto$¢ zadana pokazywana jest w menu roboczym w
l ziarnach/ha oraz w procentach. (Rys. 51).
6.2 Wybér funkgji hydrauliki
1. Przyciskiem funkcyjnym wybrac¢ funkcje
hydrauliki. ED¥
2. Uruchomié zesp?ét sterujacy ciggnika. “:DT
200 a1
—  Wybrana funkcja hydrauliki zostanie kg/ha UWT
wykonana. 7
Wybrane funkcje hydrauliki (Rys. 52/1) pokazane porapyTe (1634
zostang w menu roboczym. u u D |_| |_| u H H u H g
. l I I . - HHHH
I PETA !
Auft Fag:—2 ‘ @li"r 2
Rys. 52
® Opcja, ktoére
. ktoére wytaczone sg w menu Setup,
l . nie nalezg do wyposazenia maszyny (opcje)

— nie bedg pokazywane w menu roboczym (nie sg
przyporzadkowane pola funkcyjne).
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6.3

Predko$¢ jazdy
Obrobiona powierzchnia-

Liczba obrotéw dmuchawy-
Ziarno lub nawoz

Nacisk redlic
wysiewowych

Dozownik:
Liczba obrotéw

Zgarniacz

Cisnienie powietrza

Wskazania menu roboczego

= 128 keen PR 2

Fldche: 5.8Tha

1Y _. 2088Umin

Liczba obrotow uktadu dozowania nawozu
(EDX 6000)

188 bar 168 bar

Zadana ilo$é nawozu

Migajacy symbol przy pustym zbiorniku
(ziarno, nawoz)

@1 o2
-:&-\‘-'} €0 %‘_'} €0
45@5@ 45@6@

Praca w polu

Numer w

rytmie sciezek
technologicznych
Potozenie krawedzi pola
przy funkcji sciezek
technologicznych

Nacisk redlic
nawozowych

Dozownik 2:
Tylko EDX 9000-T

llo$¢ wysiewu ziarna w wyswietlonym rzedzie

Catkowita ilos¢ wysiewu
w ziarnach/ ha

Dozownik pracuje

Dozownik nie pracuje

Reihe 5: 76B00K/ha

| 2080AKha (108 %) |

SRR
HHHHHAHHH

Catkowita ilos¢ wysiewu
w %

—  llos¢ wysiewu
wyswietlana jest w
formie wykresu
stupkowego.

—  Ziarno nie jest wy-
siewane.

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Praca w polu

Wstepny wybér funkcji hydraulicznych

aktywny lewy [ |Wybor Ustawienie Funkcja

znacznik znacznika znacznikow  [przeszkody

Sladow Sladow Sladow do pozyciji
transportowe;j

Koto ostrogo-
we

zablokowaé

L

aktywny prawy
znacznik
Sladéw

i LT 24

AT

6.4

Funkcje w menu roboczym

6.4.1  Sciezki technologiczne

Wiaczanie licznika $ciezek technologicznych do przodu / cofanie

Zatrzymanie przetaczania licznika sciezek technologicznych i
STOP jego ponowne wiaczenie

Cofanie licznika sciezek technologicznych na 1

g &HE Zmiana krawedzi pola lewo/prawo

(1)
()

@)

(4)

(®)

(6)

W menu roboczym wyswietlane sg rzedy wytgczone przy tworzeniu
Sciezki technologiczne;.

Mozna wytaczyé przetaczanie licznika $ciezek technologicznych przy
podnoszeniu agregatu siewnego.

Licznik Sciezek technologicznych mozna recznie przesuwac do

przodu lub cofaé.

Wylaczone rzedy przy tworzeniu $ciezek
technologicznych

Tworzenie Sciezek technologicznych w
menu Konfiguracja wtaczone

Aktualna $ciezka siewna w rytmie $ciezek
technologicznych (licznik $ciezek
technologicznych, rozpoczynajacy sie od 1
na poczatku pola)

Automatyczne przeliczanie $ciezki
technologicznej wytaczone

KrawedzZ pola znajduje sie w kierunku jazdy
po prawej stronie

KrawedzZ pola znajduje sie w kierunku jazdy
po lewej stronie

EDX

[
[
G

Crpes
(

(

40
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Praca w polu

Przyklad zaktadania sciezek technologicznych

Szerokos$é robocza EDX: 6 m
Szerokosé robocza opryskiwacza polowego: 24 m
Nawrot sktada sie z 3 okragzenh za pomocg EDX.

Sposéb postepowania, aby przy zaktadaniu $ciezki technologicznej
mozna byto jezdzi¢ po okregu na nawrocie:

Przed rozpoczeciem siewu wybraé prawidtowg strone
krawedzi pola.

STOP
Zatrzymac liczenie przez licznik Sciezek
technologicznych.

STOP
. Krétko przed zamknieciem pierwszego okrazenia
uruchomi¢ ponownie.

Przy podnoszeniu licznik kontynuuje zliczanie i nastepuje
zmiana strony krawedzi pola.

Nalezy kazdorazowo przestrzegaé, aby faktyczna krawedz pola byta
zgodna z danymi na wy$wietlaczu AMATRON".

Na poczatku drugiego okrgzenia ponownie ustawic
krawedz pola na prawidtowg strone

STOP
i zatrzymac zliczanie przez licznik $ciezek

technologicznych.
Postepowaé tak do momentu, az nawrot zostanie catkowicie
obrobiony.

Rys. 54
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Praca w polu

6.4.2 Wylaczanie poszczegélnych rzedéw

Wyltaczanie rzedéw jednostronnie lewa / prawa

Wyltaczanie poszczegodlnych rzedéw od zewnatrz lewa / prawa

Wiaczanie poszczegélnych rzedéw od zewnatrz lewa / prawa

Ponowne wiaczanie wszystkich wylagczonych rzedéw

W menu Praca mozna wytaczaé lub wtaczaé poszczegodlne rzedy od

zewnatrz.
o Po nawrocie wszystkie rzedy sg ponownie automatycznie wigczane.
(1) Wytaczone rzedy od zewnatrz
(2) Rzedy wytaczone z jednej strony (EDX i EDX
6000) '
I—————————rrrl
/\ ’_\ ,\
AR AR
JutduutbtutdldaR
hof
Fig. 55

N
DA P
P
SN

Fig. 56
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Praca w polu

(1) Rzedy wytaczone z jednej strony (przez
silnik EDX 9000-TC) EDX

I
I
I
I
I
I

@~

Fig. 57

6.4.3 Wytaczanie poszczegodlnych rzedéw na stale

1. @ @ Zaznaczy¢ rzad do wytgczenia za pomocg paska
wyboru.

2. @ Wytaczy¢ zaznaczony rzad.

. Wytaczenie mozna anulowac w ten sam sposaob.

e  Wytgczanie poszczegodlnych rzedéw na state mozna aktywowac
w menu Praca tylko dla tej strony, ktéra posiada pola funkcyjne
poszczegolnych rzedow.

o State wytaczenie rzedow jest aktywne do momentu wytaczenia
komputera AMATRON".

(1) Dowolne rzedy wytgczone na state —

(2) Pasek wyboru w celu wytgczenia rzedéw

Rys. 58
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Praca w polu

6.44 Znaczniki sladow

Przy podnoszeniu / opuszczaniu maszyn automatycznie uruchamiany
jest wybrany znacznik sladow.
T reczny wybér znacznika sladéw

Wybér znacznika sladow

= praca przemienna lewy / prawy

+1 F(‘T
((aktywny znacznik sladow EDX
zmienia sie automatycznie na
nawrotach) 2008
kg~ha

£

I|='°T zawsze prawy znacznik sladéw

II=°T zawsze oba znaczniki $ladow 4 HW

{T| 2aden znacznik sladow K 2 1
| zawsze lewy znacznik sladow F Rys. 59
=
e  Wskazania aktywnego znacznika sladow
(Rys. 59/1)
e  Wskazania wyboru znacznika sladéw (Rys.
59/2)
T | L .
*1 Dalsze przelagczanie znacznikéw sladéw przy pracy przemiennej

Kolejne przetgczanie znacznikéw Sladéw umozliwi zmiane aktywnego
znacznika z lewego na prawy i odwrotnie.
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Praca w polu

Skladanie znacznikéw sladéw do pozycji transportowej

Umozliwia ztozenie znacznikow sladéw do
pozycji transportowe;.

. i Wybraé¢ kompletne sktadanie (Rys.

60).

—  Przy podnoszeniu maszyny znaczniki

Sladow ztozg sie do pozycji transportowe;j.

-Ii Zlikwidowa¢ wybor funkgji.

—  Przy podnoszeniu maszyny znaczniki
Sladéw ztozg sie do pozycji pionowe;.

EDX

Rys. 60
- Funkcje sktadania obu znacznikéw do pozycji transportowej mozna
l taczy¢ z funkcjg pokonywania przeszkod.

Oba znaczniki beda wtedy przed pokonaniem przeszkody sktadane
do pozycji transportowej. Po pokonaniu przeszkody, aktywny
znacznik zostanie roztozony.

F Znaczniki sladoéw - przelagczanie na przeszkodach

—_

Wybra¢ przetaczanie na
przeszkodach (Rys. 61).

Uruchomi¢ 1 zespot sterujacy ciagnika.
Unies¢ znaczniki Sladow
Pokonac przeszkode.

Uruchomié¢ 1 zespét sterujacy ciggnika.

Ve e o

Opusci¢ znaczniki sladow..

Zlikwidowaé wybor funkciji.

EDX

Rys. 61

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Praca w polu

6.4.5 Blokowanie kota ostrogowego

n“w@ Blokowanie opuszczania kota ostrogowego

Podczas jazdy w pozycji roboczej przy
uniesionym kole ostrogowym ziarno i nawoz nie
sq rozsiewane.

T

1

Wybraé blokowanie kota
ostrogowego (Rys. 62).

. Przy opuszczaniu maszyny koto ostrogowe
zostanie utrzymane u gory.

T

2. Zlikwidowac¢ wybor funkgiji.

EDX

Rys. 62

46
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6.4.6 Skladanie maszyny (EDX 6000-T, 9000-T)

Praca w polu

'{*stf.';;’ Skladanie / rozkladanie maszyny

. Przejs¢ do submenu skfadania (Rys.

) Y T I

T

S

Ein-
klarren

o

Aus-—
klarren

Rys. 63

Rozkladanie

o

o

Ein-
klarren

1. Lef5e Wybra¢ rozktadanie (Rys. 64).
A
2. Uruchomi¢ 1 zespét sterujacy ciggnika. W.
Aus—
—  Unies¢ wysiegniki z hakéw transportowych AR Een
- Wskazanig na wyévyi(_atlaczu: Bezpieczne e
rozktadanie jest mozliwe! (Rys. 65)
3. Uruchomié¢ 2 zesp6t sterujgcy ciggnika. Rys. 64
—  Woysiegniki roztozg sie
A
4. Uruchomic 1 zespét sterujacy ciagnika. Wt
—  Opuszczanie ramy tylne;.. L Ein
Sicheres Ausklappen a
5. Powrét do menu roboczego. moglich! "
kﬂ;i;n
Rys. 65

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Sktadanie

S
1. Leferen| Wybraé sktadanie (Rys. 66).

Najpierw ustawi¢ znaczniki sladow w
pozyciji transportowej, na stronie 45!

2. Uruchomi¢ 1 zespét sterujacy ciggnika.
— Podnoszenie ramy tylnej do pozycji
krancowe;j.

— Wskazanie na wySwietlaczu: Bezpieczne
sktadanie jest mozliwe! (Rys. 67)

Dl Y T I

S0

e

Ein-—
klarren

Ao

Aus—
klarren

Rys. 66

OSTROZNIE
Mozliwos¢ uszkodzenia maszyny

podczas unoszenia ramy tylnej!

Podnoszenie ramy tylnej tylko do
pozycji krancowe;.

Nie uruchamia¢ ponownie zespotu
sterujgcego ciggnika 1!

Sicheres Einklappen
maoglich!

mit ENTER bestétigen

Yo

Eirn—
k larren

o

Aus—
k larren

3. Potwierdzanie wskazania na

wyswietlaczu.
Uruchomi¢ 2 zespd6t sterujacy ciggnika.

4,
—  Zlozy¢ maszyne.

5. Uruchomi¢ 1 zespdt sterujgcy ciagnika.
_)

Utozy¢ wysiegniki w hakach
transportowych.

ESE]
6. Powrét do menu roboczego.

Aby przestawi¢ maszyne z pozycji
transportowej do pozyciji roboczej i
odwrotnie, nalezy koniecznie
przestrzega¢ uwag podanych w
instrukcji obstugi maszyny!

Rys. 67
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Praca w polu

6.4.7 Regulacja nacisku redlic wysiewajacych

go:0

Zmniejszanie nacisku redlic wysiewajacych.

Zwiekszanie nacisku redlic wysiewajacych.

Rys. 68: Wskazanie aktualnego nacisku redlic
EDX
188 bar
| |
Rys. 68

6.4.8 Regulacja nacisku redlic nawozowych

Zmniejszanie nacisku redlic nawozowych

@% Zwigkszanie nacisku redlic nawozowych
-+

Rys. 69: Wskazanie aktualnego nacisku redlic
nawozowych

EDX

ke

@ Nacisk redlic ma wptyw na gtebokosc 1eBbar
l odkfadania nawozu.

Zmniejszony nacisk redlic
— mniejsza gtebokos¢ odktadania | |

nawozu
— wieksza gtebokos¢ odktadania

nawozu

Rys. 69
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Praca w polu

6.4.9 Dozowanie nawozu

Zmniejszanie ilosci nawozu

Zwiekszenie ilosci nawozu

Kazde nacisniecie przycisku powoduje
zwiekszanie badz zmniejszanie ilosci nawozu w
krokach ilosciowych (np. +/-10%). EDX
2008
kg/ha
I |
Rys. 70

Wstepne dozowanie nawozu

&
QE Uruchomienie / zatrzymanie dozowania wstepnego

) Na poczatku siewu: przy ruszaniu po
postoju aktywowa¢ dozowanie wstepne,
aby rozrzuci¢ wystarczajaca ilos¢ nawozu
na pierwszych metrach jazdy.

EDX

N
30 umin( (4§

200
kg/ha

AIRRRRRRELN

Rys. 71

R
1. E) Dozowanie wstepne nawozu jest
uruchamiane na podany czas.
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Praca w polu

6.4.10 Dozowanie ziarna

Uruchomienie / zatrzymanie dozowania wstepnego

. Na poczatku siewu: Przy ruszeniu z miejsca
nalezy uruchomi¢ wstepne dozowanie tak,
aby na pierwszych metrach jazdy wysiane EDX
byto dostatecznie duzo ziarna.

1. 1/ Uruchomienie dozowania Reihe 1: TelRe K/ ha
wstepnego. | EEEEE K ha © 160 ) |
— Pelne dozowanie zapewnia kompletne
wykorzystanie bebna w uktadzie
dozowania. (Rys. 72).
Rys. 72

Dozowanie ziarna wylaczone na state

Aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu
uktadu dozowania ziarna, uktad mozna wytaczyé.

Moze to by¢ korzystne, poniewaz nawet niewielki EDX
obrét kota ostrogowego powoduje uruchomienie
uktadu dozowania ziarna.
3
Rys. 73: Wskazanie wytagczonego uktadu

dozowania ziarna. :
Reihe 1: BK/ha
| SRBBA K ha ¢ 188 X |

IRININInINInInIninInin
IRIRINIRINIRINIRINIRINE

Rys. 73
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Praca w polu

6.4.11

Wskazanie liczby obrotéw dmuchawy uktadu dozowania nawozu / ziarna

@

Wskazanie liczby obrotéw dmuchawy

Po nacisnieciu przycisku wskazanie widoczne

jest przez 10 sekund.
Rys. 74:

(1)

Liczba obrotéw dmuchawy uktadu
dozowania nawozu

3500 obr/min
3800 obr/min

Min. warto$¢ zgdana:
Maks. wartos¢ zadana:
Wskazanie standardowe:

Liczba obrotéw dmuchawy uktadu
dozowania ziarna

3500 obr/min
4000 obr/min

Min. warto$¢ zgdana:

Maks. wartos¢ zadana:

3560U/nin (2
3580U/nin (1)

EDX

208
ks‘/ha

Rys. 74

6.4.12 Wskazanie ci$nienia powietrza w uktadzie dozowania ziarna / liczby obrotéw

dozownika do wyboru

Wskazanie

cisnienia powietrza w ukladzie dozowania ziarna / liczby obrotéw
dozownika do wyboru

Po nacisnieciu przycisku wskazanie widoczne

jest przez 10 sekund.
Rys. 75:

(1) Cisnienie powietrza w uktadzie dozowania

Lub

ziarna w mbar.

(2) Liczba obrotéw dozownika

Rys. 75

52
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6.4.13 Zgarniacz ukladu dozowania ziarna

Praca w polu

!
{\_ﬁ:-i « Ustawianie zgarniacza uktadu dozowania ziarna 1
L= |
NS
- - Ustawianie zgarniacza uktadu dozowania ziarna 2
h& (tylko EDX 9000-T)
L = |
Abstr .
Position

anzelisen

Wyswietlanie / ukrywanie pozycji zgarniacza w menu roboczym

Zgarniacz przy bebnie uktadu dozowania ziarna
zapobiega powstawaniu podwdjnych miejsc.

Zgarniacz mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do
100.

NS

p

. W kierunku wartosci 0 — mniej
ekspansywna pozycja zgarniacza i wieksza
wielkos¢ ziaren.

%58
. | W kierunku wartosci 100 —

ekspansywna pozycja zgarniacza i
mniejsza wielkosS¢ ziaren.

e  Wartos¢ standardowa dla kukurydzy: 50
e  Wartos¢ standardowa dla stonecznika: 65
Rys. 76/...

(1) Wskazanie pozycji zgarniacza 1

(2) Wskazanie pozycji zgarniacza 2

Ab=tr,
Pozition
ahzeimen

1. Wys$wietlanie pozycji zgarniacza w
menu roboczym.
fot | ©
2. L5 Ustawianie zgarniacza.
N
e | -
3. L 35| EDX 9000-T: Ustawianie obu
zgarniaczy.
Postt ion
4. Ukrywanie wskazania — w razie
potrzeby.

— Wyswietlana jest liczba obrotéw silnika
dozowania / ci$nienie powietrza dozownika.

EDX
: 200 .
ﬁf? 1 ka/ha § 2
=5 =1s] =5 =15
| |

Rys. 76
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Praca w polu

6.5 Sposob postepowania przy pracy

1.
2.

3

4.

-
Wiaczy¢ AMATRON'".

Z menu gtdbwnego wybraé¢ zadane zlecenie i sprawdzi¢
ustawienia.

li Uruchomi¢ zlecenie
CON
Wybra¢ menu pracy.

Do uruchamiania funkcji hydraulicznych sa do dyspozycji 3
zespoly sterujace w ciagniku:

Uruchomienie 1 zespotu sterujacego w ciggniku (zo6ite
oznakowanie weza):

—  Opuszczenie maszyny
—  Ustawienie kota ostrogowego w pozycji roboczej
—  Ustawienie wybranego znacznika $ladéw w pozycji roboczej
albo:
—  Wstepny wybor funkcji hydraulicznych
(funkcja pokonywania przeszkod)
. Uruchomienie 2 zespotu sterujacego w ciagniku (zielone
oznakowanie weza):
—  Wstepny wybor funkcji hydraulicznych
(Sktadanie wysiegnikdw maszyny)
e  Uruchomienie 3 zespotu sterujacego w ciagniku (czerwone
oznakowanie weza)
—  Wiaczanie / wytgczanie dmuchawy
5. Rozpocza¢ siew.
o Podczas siewu AMATRON" pokazuje menu robocze. Mozna
stad obstugiwaé funkcje istotne dla przebiegu siewu.
—  Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.
Po pracy:
1. Sprawdzi¢ dane dotyczace zlecenia (jesli klient sobie zyczy).
2. Ustawi¢ maszyne w pozycji transportowe;.
3. Wytaczy¢ AMATRON'.
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Praca w polu

6.5.1 Potozenie przyciskéw menu roboczego
Strona 1: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
[have] 6.4 Cofanie licznika $ciezek technologicznych
o Przetgczanie do przodu licznika Sciezek technologicznych
g 6.4.4 |Znaczniki sladu — przetaczanie na przeszkodach
OK¢h
A1xsns (188 %) 2 ﬂ=DT reczny wybor znacznika sladow
ok HWT 6.4.4 Aktywny znacznik sladéw zmienia sie automatycznie na
Isgehoben T
L : nawrotach
6.4.1 Zatrzymanie zliczania przez licznik $ciezek

e

technologicznych i ponowne wiaczenie

Strona 1:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz
rozdziat
[hare]
6.4.1 [Cofanie licznika $ciezek technologicznych na 1
6.4.1 |Zmiana krawedzi pola lewo/prawo

Ok¢fha

A1 Ksha (di0@ ¥)
fo

]

lsgehoben

e

1

Strona 2: Opis pol funkcyjnych:
Patrz
rozdziat
6.4.6 |Skiadanie / rozkladanie maszyn
fwx. yny
ODKfha
A1 KZha (488 ®)
rr 1 & }
lsgehoben
L
Zmniejszanie ilosci nawozu
6.4.9

=

Zwiekszenie ilosci nawozu

Amatron+ BAG0062.5 09.12

55



Praca w polu

Strona 3: Opis pol funkcyjnych
Patrz
sekcja
Tes Wytaczanie rzedow jednostronnie z lewe;j
14mif 6.4.2

Wylgczanie rzedéw jednostronnie z prawej

Wylaczanie poszczegdlnych rzedow od zewnatrz z lewej

6.4.2

Wylaczanie poszczegdlnych rzedéw od zewnatrz z prawej

Ok¢fha

A1 Ksha (di0@ ¥) |

WI——IFF}

lsgehoben
L J

Wiaczanie poszczegdlnych rzedow od zewnatrz z lewej

6.4.2

Wiaczanie poszczegdlnych rzeddéw od zewnatrz z prawe;j

6.4.4  |Znaczniki $ladu — przetgczanie na przeszkodach

6.4.2 |Ponowne wigczanie wszystkich wytgczonych rzedow

Strona 4: Opis pol funkcyjnych
Patrz
sekcja
[enare]

o lm?“K “ha | 6.4.10 |Pozowanie ziarna wytaczone na state
7 1 & } T

isgehoben. 1|/l Uruchomienie / zatrzymanie dozowania wstepnego

l_.xﬂ—f" 6.4.11 |Wskazanie liczby obrotéw dmuchawy
A Wskazanie

@ adases “‘T”P 6.4.12 |ciSnienia powietrza w uktadzie dozowania ziarna / liczby

obrotéw dozownika do wyboru

Strona 4 Shift:
Opis pol funkcyjnych

Patrz
rozdziat

I!hift

OK¢ha
A1 Ksha (di0@ ¥) |

e
T 1 = }@ﬁ 6.4.9 |Uruchomienie / zatrzymanie dozowania wstepnego

lsgehoben M

N
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Praca w polu

Strona 5: Opis pol funkcyjnych
Patrz
rozdziat
6.4.13 |Ustawianie zgarniacza uktadu dozowania ziarna 1
ODKfha
A1Kshs (188 %) abstn. 6.4.13 Wyswietlanie / ukrywanie pozycji zgarniacza w menu

WI——IFF}

lsgehoben
L J

Pozition
anzeipgen

N

roboczym

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Konserwacja

7 Konserwacja

71 Kalibracja przektadni

Siewniki wyposazone w przekfadnie nalezy wykalibrowac,

. przed rozpoczeciem pierwszej pracy, je$li AMATRON" nie
zostat fabrycznie dostarczony wraz z maszyng, a dostany i
zainstalowany pézniej.

. przy odchyleniach miedzy wskazaniami terminala a skalg

przektadni.
o Przeprowadzanie nastaw podstawowych przekfadni, na stronie 31 i
l 35.
ﬂ@ ’ -EELriEbE RiEEEung B;Pnsiiinn 168
03/03 H
Dane bazowe w menu Setup fanven bie'(ED abr sensor 5Pt
-Getriebe auf eine Position
grélier 88 fahren
-diese Position bestidtigen 106
1. Leal. | Submenu kalibracja przektadni. fE;,f?:;;“léfhhren
=Wert am Getriebe muss mit dem
108 unten dargestellten Uert 168
ﬁ%%) L ) o vbereinst immen
2. Dzwignie przektadni przestawia¢ tak I
daleko w kierunku 0, az na silniku
elektrycznym zaswieci dioda LED
Getriebeposition: 80.08

3. _El Przektadnie przestawi¢ na skali
wiecej niz na warto$é 80. Rys. 77

188,

4. |_«|Potwierdzi¢ ustawienia i warto$¢ . - . bl
. . . L. Bitte die Getriebepoistion
skali, ktéra pokazywana jest przez dzwignie cingeben:
przekfadni na skali, wprowadzi¢ do
otwartego okna menu. 49.5 @

Wartosci skali odczytywac wytgcznie
o od czota, aby wyeliminowac¢ btad

odczytu! 01234
56789
Po dokonaniu kalibrowania przestawic¢ ©
przektadnie na inng wartos¢. Pokazywana \/
warto$¢ ustawienia powinna odpowiadaé 29¢009
warto$ci na skali

Rys. 78
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7.2 Programowanie fotokomoérek

Konserwacja

- Ustawianie fotokomérek, patrz strona 33!

Programowanie poszczegolnych fotokomarek

Setup / Dane bazowe @ e

Aby przyporzadkowaé wtasciwy rzad do jednej fotokomorki,
postepowacé nastepujaco:

1. 1_[Submenu
Programowanie poszczegdlnych
fotokomoérek.

Start L, .
2. Leres. | Rozpoczaé programowanie.

Odfaczy¢ wtyczke gtowng fotokomorek.

Podtaczy¢ do wtyczki gtéwnej tylko te
fotokomoérke, ktéra ma zostaé
Zzaprogramowana.

5. Odtaczy¢ programowang fotokomorke i z
powrotem podtaczyé.

6. Zaprogramowana fotokomérka w
odpowiednim rzedzie jest pokazywana na
wyswietlaczu
(Rys. 79).

7. Potaczy¢ z powrotem wszystkie fotokomorki

w rzedzie.

Programowanie wszystkich fotokomérek

Um einer einzelnen Licht-
schranke die passende Reihe zu-
zuweisen bitte wir folgt vor-
gehen:

=Hauptstecker der Licht-
schranken trennen

=zu programmierende Lichi-
schranke an den Hauptstecker
anschl iessen

-Programmierung starten
-Lichtschranken wieder "normal”
verbinden (prog. LS an
passender Stelle =inbauen)

prog. wurde Reihe: 11

Start
FFoS.

Rys. 79

Aby przyporzadkowaé wtasciwe rzedy do wszystkich fotokomérek,
postepowacé nastepujaco:

Um alle Lichischranken die
passende Reihe zuzuueisen
1. 1= n]|Submenu bitte wir folgt wvorgehen: Start
Programowanie wszystkich fotokomorek. o L T R S it
schlielen
=Lichtschranken werden zurick-
Start 5esei;i : .
2. Fros. Programowanie Wszystkich =nur die 1. Reihe anschlielBen
. -ueitere Reihen je nach Auf-
fotokomorek. forderung anschlielen
Podtaczy¢ wszystkie fotokomorki w rzedzie.
Roztaczy¢ wszystkie ztgcza fotokomorek.
Podtaczyc¢ ztacze fotokomorki 1
(podtaczanie rozpocza¢ od lewej strony).
Zatgcza sie sygnat dzwiekowy.
- el € Syg € y Rys. 80
6. Podtaczy¢ po kolei wszystkie pozostate
fotokomorki.
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Alarmy i komunikaty

8 Alarmy i komunikaty

. %Dj‘:' 6.2 km/h Lesee] AT

Komunikat Tléche: 0.02ha

H“: 3870 U/min
Meldunek o usterce (Rys. 81) pojawia sie w EDX
dolnym okienku ekranu i wigcza sie trzykrotny o
sygnat dzwigkowy. kg/ha
— Jesli to mozliwe, usuna¢ usterke.
Przyktad: e —
. Za niski stan ziarna w zbiorniku.
— Pomoc: Uzupetni¢ stan ziarna.

Dliingergebliége:

Alarm krytyczny:

Meldunek alarmu (Rys. 82) pojawia sie na
Srodkowym okienku ekranu i wigcza sie jeden

sygnat dzwigkowy.

1. Odczytaé meldunek alarmu z ekranu.

2. Wywota¢ teks pomocy.
3. @ Potwierdzi¢ meldunek o alarmie.

Gebl&sedrehzahl zu niedrig

Rys. 81

Al

M
Flf—

o7
5

=y

Shift

Geblasesoll-

drehzahl kann ﬂmT
nicht einge- +1
halten werden |]=.c,T

mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit

I|h Bldttern zur Hilfe
...... @ 2
Rys. 82
Komunikat Rodzaj |Przyczyna Rozwiazanie
Obroty dozownika Komunik | Niedopuszczalne Zwugk_szyc P redkos¢ JaZdY’, .
L ; btednie obliczona predkosc¢ (impulsy na
nawozu za niskie at obroty dozownika . o
100 m), zadana ilo$¢ nawozu za mata
Obroty dozownika Komunik | Niedopuszczalne meqszyq predkosc JaZd,X’ . S
. ; btednie obliczona predkosé¢, zadana ilos¢
nawozu za wysokie |at obroty dozownika
nawozu za wysoka
Stan napetnienia Czujnik nie UZL!p.em'C ngwgz,_ryepraw@%owa pozycja
"y Alarm : czujnika, wyswietli¢ menu diagnozy (awaria
nawozem za niski rozpoznaje nawozu L
czujnika)
Nie mozna utrzymaé . . . . Zmnlgjszyc / ZW'Q!(SZyC pr’edkOSCJaz_dy,
- . Komunik | Nie mozna utrzymaé | nadmierne wahania obrotéw dozownika,
wartosci zadanej . . i : e - o
at dawki wysiewu. btednie obliczona predko$¢, zgdana ilo$¢
nawozu i
nawozu za wysoka / za niska
s Komunik .. | Zmniejszy¢ predko$c¢ jazdy, btednie
predkos¢ za wysoka at Za wysoka predkosc¢ obliczona predkosé
Oczyscié czujnik optyczny, usungé
Brak zi K ik Czujnik optyczny zakleszczone ziarna, skontrolowac
rax ziaren omuni rejestruje za matg | zZamocowanie weza wyrzutowego przy
w rzedzie: x at

ilo$¢ ziarna

ztgczkach, skontrolowac¢ potke pod bebnem,
zmieni¢ ustawienie zgarniacza
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Alarmy i komunikaty

Obtozenie
podwojnymi

Komunik

Czujnik optyczny
rejestruje za duza

Skontrolowa¢ zamocowanie weza
wyrzutowego przy ztgczkach, skontrolowac

ziarnami w rzedzie: |at NP potke pod bebnem, zmieni¢ ustawienie
ilos¢ ziarna .
X zgarniacza
Stan napetnienia
(rf;tsecr:a?grcingleavjv%cer{w Czujnik stanu Uzupetni¢ ziarno, nieprawidtowa pozycja
7a niski. z lewei YM | Alarm napetnienia nie czujnika, rownomiernie rozdzieli¢ ziarno,
strony (’1) 5 prajwej rozpoznaje ziarna wyswietli¢ menu diagnozy (awaria czujnika)
strony (2)
Obroty dozownika | Komunik yt')ergtopgséﬁza'”e Zwiekszy¢ predkosé jazdy, blednie obliczona
ziarna za niskie at od dzi)éla?qcego predkos¢, zadana ilos¢ ziarna za mata
Niedopuszezaine | 7 ieis7ve predkosé jazdy, blednie
Obroty dozownika Komunik |Zzgadane obroty bli 1Szy dek osc ) d y: " ganie
ziarna za wysokie at bebna o] |czkona predkosc¢, zadana ilos¢ ziarna za
oddzielajgcego wysoka
RézZnica miedzy
Wartos¢ zadana ﬁZSv?)r;% '\llssrﬁ:]u Okresli¢ nowy wspotczynnik wykrecania dla
znacznie odbiega od | Alarm wvkrecania i menu | M@wozu lub zignorowaé przyciskiem Enter
wartosci kalibracji yKree (uwaga, mozliwos¢ btednej dawki wysiewu!)
Zlecenia przekracza
50%
Brak impulséw na Liczba impulséw na
100 m P Alarm 100 m ustawiona Okresli¢ / Wprowadzi¢ impulsy na 100 m
jest na zero
Komunikacia Skontrolowaé przytgcze zespotu zdalnej
Silnik przektadniowy Alarm komoutera Jze regulacji nawozu lub wybra¢ inne dozowanie
nie reaguje P : nawozu, wykonac test recznego
zdalna regulacjg SR 7
przesuwania silnika w menu diagnozy
Mimo rejestrowania
Cresé oddzielaiaca predkosci obroty Skontrolowac¢ potaczenie z silnikiem
zia?na nie rea ljf'ie Alarm bebna przektadniowym, wykonac test recznego
aul oddzielajgcego nie | sterowania silnikiem w menu diagnozy
sg wykrywane
Skontrolowaé przytgcze silnika i czujnika,
skontrolowac¢ pozycje czujnika, usungé
Watek dozuiac Mimo rejestrowania | blokade napedu, skontrolowac¢ ustawienie
nawoz nie ojt?rayca Alarm predkosci obroty dawki na przektadni Vario, ustawienie
i dozownika nawozu |w komputerze AMATRON:
¢ nie sa wykrywane — godzina alarmu watka dozujgcego
— monitorowanie nawozu (liczba watkéw)
— zbiornik nawozu (wyt. / zat.)
Komunikacja Skontrolowac¢ potgczenia komputera,
Awaria komputera Alarm z drugim sprawdzi¢ styki i sprawnosé komputera,
maszyny komputerem sprawdzi¢, czy nie zostat wybrany btedny typ
maszyny niemozliwa | maszyny
Obroty czesci Obroty czesci
g(?gvzvlgleiugzevjvz}arna Alarm g?gvz\;;l?&c;evjv Z}arna Usuna¢ blokade w czesci oddzielajace;j,

strony za bardzo
réznig sie od siebie

strony za bardzo
réznig sie od siebie

sprawdzi¢ styki

Amatron+ BAG0062.5 09.12
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Dozownik nawozu

Mimo rejestrowania
predkosci obroty

Skontrolowa¢ przytacze silnika i czujnika,
skontrolowac¢ pozycje czujnika, usungé
blokade napedu, skontrolowaé ustawienie
dawki na przektadni Vario, ustawienie

nie obraca sie Alarm lewego dqzowmka w komputerze AMATRON:
nawozu nie sg : .
— godzina alarmu watka dozujgcego
wykrywane . . . .
— monitorowanie nawozu (liczba watkéw)
— zbiornik nawozu (wyt. / zat.)
Warto$¢ napiecia Sprawdzi¢ czujnik w menu d|_agnozy,
zamontowano / wybrano czujnik cyfrowy
analogowego ) L
, - e . zamiast czujnika analogowego,
Awaria czujnika czujnika pozycji . ; L .
.. . Alarm . skontrolowac pozycje czujnika, skontrolowac
pozycji roboczej roboczej SO ..
pret prowadzacy do okreslania pozycji pod
poza zakresem R o )
katem uszkodzen, sprawdzi¢ potaczenia
0,5..45V . . S
i styki czujnika
L . Osiagniecie wartosci . .. .
OS|'agr}|Qto POZYCi@ | Ajarm progowej skiadania Z’rozy_c lub roztozy¢ za pomoca zespotow
ztozenia / roztozenia (rozktadania) sterujgcych
(I?szggll\?nﬁfa Nie mozna utrzymaé | Skontrolowaé wprowadzong zadang ilosé,
niemozliwa Alarm obrotéw dozownika | wspoétczynnik wykrecania prawidtowy?
kalibracja przerwana podczas wykrecania | Dokona¢ ponownego wykrecenia
N('; O;:afr:ﬁ:ic;cza Nie mozna uzyskac¢ | Sprawdzi¢ pozycje czujnika kata obrotu,
2 Ie\)//vef' sﬁ'on 1) " [ Alarm zgdanej pozycji skontrolowac funkcje czujnika / silnika
18 y i) zgarniacza w menu diagnozy
z prawej strony (2)
Silnik zgarniacza Obwod
) ’ obcigzeniowy silnika | Skontrolowag¢ styk silnika, wyswietli¢ menu
z lewej strony (1), Alarm ) .
. zgarniacza diagnozy
z prawej strony (2) przerwany
Awaria Wartos¢ napiecia
: czujnika s - :
potencjometru Sprawdzi¢ czujnik w menu diagnozy,
analogowego
zgarniacza, z lewej | Alarm ; skontrolowac pozycje czujnika,
(z lewej strony) . T : .
strony (1), z prawej poza zakresem sprawdzi¢ potgczenia i styki czujnika
strony (2) 05..45V
Komunikacja Sprawdzi¢ potgczenia komputerow,
Komputer maszyny z komputerem do sprawdzi¢ styki i funkcje komputera,
regulacji zdalnej Alarm mniejszych zadanh sprawdzi¢ podtaczenie komputera do petli
zgarniaczy nie regulacji zdalnej (CAN_IN i CAN_OUT podtaczy¢ do kabla
reaguje zgarniaczy maszyny, komputer do mniejszych zadanh
niemozliwa podtaczy¢ do oddzielnego przytacza)
Sko_ntrolow_ac L Sprawdzi¢ poziom oleju,
poziom oleju Czujnik nie wykrywa . ; :
. X przetestowac funkcje w menu diagnozy,
w poktadowe;j Alarm oleju w obszarze . : o
. o ; : skontrolowac¢ pozycje czujnika,
instalaciji rejestrowania X . : .
. . skontrolowa¢ wybdr monitorowania nawozu
hydraulicznej
Przekroczenie Liczba obrotow
dmuchawy Zmniejszy¢ liczbe obrotow,
maksymalnych Alarm . . T
? przekracza skontrolowac¢ pozycje czujnika
obrotéw dmuchawy 4200 1/min
Przekroczenie Liczba obrotow
maksymalnych dmuchawy ziarna Zmniejszy¢ liczbe obrotow,
Alarm
obrotéw dmuchawy przekracza 4200 skontrolowa¢ pozycje czujnika
ziarna 1/min
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Przekroczenie
maksymalnych

Liczba obrotow
dmuchawy nawozu

Alarmy i komunikaty

Zmniejszy¢ liczbe obrotow,

obrotéw dmuchawy Alarm przekracza 4200 skontrolowac pozycje czujnika
nawozu 1/min
Dmuchawa nawozu: Przekroczenie Dostosowac obroty rzeczywiste dmuchawy
liczba obrotow Komunik obrotéw zadanveh | "@wozu,
dmuchawy za at dmuchaw navalozu zwiekszy¢ wartosé obrotow zadanych
wysoka y dmuchawy nawozu
D . Spadek obrotéw Dostosowac¢ obroty rzeczywiste dmuchawy
muchawa nawozu: ; e )
; . Komunik | ponizej obrotow nawozu,
liczba obrotow o s .
d . at zadanych zmniejszy¢ wartos¢ obrotéw zadanych
muchawy za niska
dmuchawy nawozu | dmuchawy nawozu
Przekroczenie
cisnienia Przekroczenie Ograniczy¢ do minimum obroty dmuchawy
maksymalnego Komunik cisnienia czesci oddzielajacej,
czesci oddzielajgcej, | at maksvmalnedo zwiekszy¢ cisnienie maksymalne,
z lewej strony (1), y 9 wyswietli¢ menu diagnozy (awaria czujnika)
z prawej strony (2)
Spadek cisnienia Sprawdzi¢ obsadzenie bebna prawej czesci
ponizej cisnienia Spadek cisnienia oddzielajgcej (obrét do przodu),
minimalnego czesci | Komunik gnize' cidnienia zwiekszy¢ obroty dmuchawy czesci
oddzielajacej, at pminim;Ine o oddzielajacej,
z lewej strony (1), 9 zmniejszy¢ warto$¢ minimalna,
z prawej strony (2) wyswietli¢ menu diagnozy (awaria czujnika)
Spadek obrotéw
domnlgga\\,'vvgrtzézga Liczba obrotéw Zwiekszy¢ obroty dmuchawy ziarna i/ lub
P J Alarm dmuchawy mniejsza | nawozu,

minimalnej,
oddzielanie
zatrzymane

niz 200 1/min

wyswietli¢ menu diagnozy (awaria czujnika)
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9

9.1

Usterki

Awaria czujnika drogi

Przy awarii czujnika drogi (Impulsy/100m), umieszczonego na
przekfadni, mozna, po zasymulowaniu sygnatéw predkosci roboczej,

pracowac dale;.

Aby unikng¢ nieprawidtowego wysiewu nalezy wymieni¢ uszkodzony

czujnik.

Jezeli chwilowo nie ma do dyspozycji nowego czujnika, mozna
kontynuowac¢ prace, jesli bedzie sie postepowato w nastepujacy

sposob:

. Sciagnaé kabel sygnatowy z podstawowego wyposazenia

ciggnika.

Setup

uruchomi¢ z menu gtéwnego.

knsh

Wprowadzi¢ symulowang predkos¢

jazdy.

. Podczas pracy utrzymywaé

wprowadzong, symulowang
predkos¢ jazdy.

Gdy bedg rejestrowane impulsy
od czujnika drogi, to komputer
przetaczy sie na rzeczywistg
predkos¢ jazdy podawang od
czujnika drogi!

Gesamtsdzeit:

Gesamt fldche:

simulierte km/h:

e rachen:  DE/EMAFRAHL
MH=-Ller =ion: .20, e
I0P-Uer=sion: 4.7.8

Al -Gaste AG-429

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

352h
64396 ha

8.8km/h

@luz

Rys. 83
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Notatki
9.2 Wytaczanie uszkodzonej fotokomorki
Uszkodzona fotokomorka jest wskazywana w ] ] ]
menu roboczym poprzez zmniejszong ilos¢ K/ha,  |Piagnese Einzellichischranke nichste
. .. L . " Lichtschranke/Reihe: 1 moine
Wskazanie zmniejszonej ilosci moze mieé
réwniez inne przyczyny. Diode 1: [ | 5]
Whytaczanie uszkodzonej fotokomaorki: Diode 2: [ ] a VE;‘:ﬁ;
Diode 3: [ ] a
1 e Wybraé Set 5 Diede 4: [ ] a
. ra¢ Setup w menu gtéwnym.
y P J Y Diede S: [ ] a
Ko Empfindl i chkeit: ]
. . Intensi tdt: a
2. Wybra¢ wprowadzanie diagnoz. UOberwachung: ein
1/8
; 03/03
3. Wybrac strone 3 @

Rys. 84

4. l Nacisnaé przycisk Shift.

5. Nacisnaé¢

riichstre warher.
Reihe Reihs

6. Wybrac lub rzad

7. Wylaczy¢ nadzér.

E=e
8. Nacisnaé.

Po wytgczeniu fotokomaorki dany

agregat wysiewajacy nie jest
l nadzorowany.
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