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NIE MOZNA

Czytac instrukcfi obsfugi nieuwaZnie i pobieZnie
a potem sig tym Rierowal;, nie wystarczy od
innych styszec, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegal przy zakupie oraz wierzyd, Ze teraz
wszystkRo  stanie  sig  samo. UZytkRownik
doprowadzi wtedy do szkod nie tylko dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterki, Rtorej
przyczyng Zrzuci na maszyne zamiast na siebie.
Aby by¢ pewnym sukcesu, nalezy wnikngé w
sedno rzeczy wzglednie zapoznal sig =z
przeznaczeniem RaZdego z zespotow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero witedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcji jest tego osiggnigcie.

Leipzig-Plagwitz 1872. (§)_ 0 LTl
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Dane identyfikacyjne

Producent-Adres

Czesci zamienne-zamawianie

Dane identyfikacyjne

Prosimy wpisac tutaj dane identyfikacyjne maszyny. Dane
identyfikacyjne znajdg Panstwo na tabliczce znamionowe;j.
Numer identyfikacyjny maszyny:

(dziesieciomiejscowy)

Typ: Amatron+

Rok budowy:

Masa podstawowa kg:

Dopuszczalna masa catkowita kg:

Maksymalny zatadunek kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 501-290

Fax.: + 49 (0) 5405 501-106

E-mail: et@amazone.de

Katalog czesci zamiennych-online: www.amazone.de

Przy zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy zawsze podawa¢ numer
identyfikacyjny (dziesieciomiejscowy) maszyny.

Formalnosci dotyczace Instrukcji obstugi

Numer dokumentu: MG 2408

Data utworzenia: 04.08

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2008
Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzgdzanie wyciagéw tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

Szanowni Klienci,

Zdecydowali sie Panstwo na nasz wysokiej jakosci produkt z bogatej
palety wyrobow AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dziekujemy za poktadane w nas zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystapity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakoéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamowionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzysta¢ zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujace ma-
szyne przeczytaly niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

Przy ewentualnych pytaniach lub problemach, prosimy czytaé
instrukcje obstugi lub po prostu do nas zadzwonic.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwatos¢ Pahstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomoga Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsyta¢ nam Panstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Wskazoéwki dla uzytkownika

1 Wskazéwki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazoéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

11 Przeznaczenie dokumentéow

Niniejsza instrukcja
. opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciaggniku.

. chronic¢ jg do uzywania w przysztoSci.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

1.3 Stosowane opisy

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Czynnosci obstugowe i reakcje

Wypunktowania

Cyfry pozyciji w ilustracjach

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac¢ podang kolejnos¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowa czynnos¢ jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przyktad:

1. Czynnos$c¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugowg 1

2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;.

Przykfad:
o Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustraciji.

Przyktad (Rys. 3/6)
. Rysunek 3
. Pozycja 6

Amatron+ BAG0064.0 04.08



Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogodlne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomos$¢ podstawowych wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa
oraz przepisdw bezpieczehstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
o zawsze przechowywac¢ w miejscu pracy maszyny!

) musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujacego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazdéwki dotyczace bezpieczenstwa oznakowane sg tréjkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujgce
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozacego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

A\

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciafla.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowa¢
lekkie lub $rednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiega¢.

> b

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegoOlnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazowki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Instrukcja montazu
3 Instrukcja montazu

3.1 Przytacza na terminalu AMATRON"

Rys. 1/...

(1) Srodkowe 9-biegunowe gniazdo Sub-D do
przytaczania

o do podstawowego wyposazenia
ciggnika.

o do gniazda terminala ISO-Bus

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 2/7) potaczony
bedzie przez przewdd Y (Rys. 2/8).

(2) Port seryjny umozliwia przytaczenie PDA.

Rys. 1
o . Podstawowe wyposazenie ciggnika (Rys. 2/1, przy przytaczaniu
l standardowym) wzglednie konsola (Rys. 3/1, przy ISO-Bus)
musi by¢é zamontowane w kabinie, w polu widzenia oraz w

zasiegu reki, po prawej stronie kierowcy w miejscu wolnym od
drgan oraz zapewniajgcym przewodnictwo elektryczne.

— W punktach zamontowania usuna¢ farbe tak, aby zapobiec
gromadzeniu sie fadunkow elektrycznych.

. Odlegtos¢ od radiostacji wzglednie anteny radiowej powinna
wynosi¢ co najmniej 1 m.

3.2 Przytaczenie standardowe

Przytacza do podstawowego wyposazenia ciagnika:

. Przewdd fgczacy z akumulatorem (Rys. 2/5).

. Przewdd sygnatowy gniazda sygnatowego ciggnika lub czujnika
drogi (Rys. 2/4).

. Przewdd taczacy do AMATRON® (Rys. 2/6).

Amatron+ BAG0064.0 04.08 9



Instrukcja montazu
Do pracy
o Przytaczy¢ AMATRON" (Rys. 2/2) do podstawowego

wyposazenia ciggnika.

o Wtyczke przewodu tgczacego (Rys. 2/6) wiozy¢ w srodkowe 9
biegunowe gniazdo Sub-D (Rys. 1/1).

) Poprzez wtyczke maszyny (Rys. 2/3) potaczyé maszyne z
AMATRON".

3.3 Przytaczenie w ciagnikach z okablowaniem ISO-Bus

Rys. 3

Do pracy

e AMATRON" (Rys. 3/2) zatozy¢ na konsole (Rys. 3/1).

o Przytaczy¢ AMATRON" poprzez srodkowe, 9-biegunowe
gniazdo (Rys. 1/1) przewodem tagczacym (Rys. 3/3) do gniazda
terminala (Rys. 3/4).

o Poprzez przewdd taczacy urzadzenia (Rys. 3/5) potaczyé
maszyne z gniazdem (Rys. 3/6).

10 Amatron+ BAG0064.0 04.08
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3.4

Instrukcja montazu

Przewod taczacy z akumulatorem

Wymagane napiecie akumulatora wynosi 12 V i
musi by¢ odbierane bezposrednio z akumulatora.

Przed dotaczeniem AMATRON"
do ciggnika z wieloma akumulatorami,

nalezy w instrukcji obstugi ciggnika lub
u przedstawiciela producenta ciggnika
sprawdzic, do ktérego z akumulatoréw
nalezy podtaczy¢ komputer.

Przewdd taczacy z akumulatorem nalezy
utozy¢ od kabiny do akumulatora i
zamocowac. Przy ukfadaniu przewodu
taczacego z akumulatorem unikac jego
zatamywania na ostrych krawedziach.

Odpowiednio skrécic¢ dtugosé przewodu
taczacego z akumulatorem

Z konca przewodu (Rys. 4) zdjg¢ ptaszcz
ostony na dtugosci ok. 250 do 300 mm

oddzielnie odizolowaé kohcowki przewoddw
(Rys. 4) na dtugosci 5 mm.

Niebieskg zyte (masa) wprowadzi¢ w luzne
ucho zacisku (Rys. 5/1).

Zacisng¢ przewodd szczypcami

Brazowag zyte (+ 12 Volt) wiozy¢ ztacze
wtykowe (Rys. 5/2)

Zacisng¢ przewdd szczypcami

Ziacze wtykowe (Rys. 5/2) podgrzac
(zapalniczkg lub nagrzewnica) tak, az
pojawi sie klej

Przewdd tgczacy z akumulatorem dotgczy¢
do akumulatora ciggnika:

o  Zyte brazowg do +.
o  Zyte niebieska do -.

Rys. 4

Rys. 5

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Opis produktu

4 Opis produktu

Za pomocg AMATRON* mozna komfortowo ustawia¢, obstugiwaé
i nadzorowac rozsiewacze nawozow AMAZONE ZG-B.

AMATRON" wspotpracuje z nastepujacymi rozsiewaczami
nawozow AMAZONE:

. ZG-B drive z elektrohydraulicznie regulowang tasma w dnie

zbiornika.

o ZG-B precis z mechanizmem rozsiewajagcym ZA-M.

e ZG-B ultra hydro z mechanizmem rozsiewajacym ZA-
M-ultra i hydraulicznym napedem tarcz rozsiewajacych.

AMATRON" reguluje dawke rozsiewu w
zalezno$ci od predkosci jazdy.

W zalezno$ci od wyposazenia, jedno nacisniecie

przycisku pozwala maszynie

. zmiane dawki rozsiewu we wczesniej
podanych krokach (np. +/- 10%).

. kalibracje nawozu podczas jazdy (tylko
rozsiewacze z waga).

. komfortowy rozsiew graniczny.

. komfortowy rozsiew na klinach
(tylko ZG-B ultra hydro).

Menu gtéwne (Rys. 6)

Menu gtéwne sktada sie z wielu menu nizszego
poziomu, w ktérych przed rozpoczeciem pracy
e  Wprowadzane sg dane,

. Dokonywane lub wprowadzane sg
ustawienia.

Menu robocze (Rys. 7)

. Menu robocze pokazuje podczas pracy
wszystkie konieczne dane dotyczace
rozsiewu.

o Poprzez menu robocze maszyna jest
obstugiwana podczas pracy.

Maschinentyp: Z6-B Ultra hydro [Auftrag
b3
Auftrags-Hr.: 2
Sol lmenge: 280 karha Iﬁl
Cal.
Cal.- Faktor: 1.81
Arbeitsbreite: 21.8 m Maschi .
vorg. Geschu. : 18 km#h
Arbei ts-
menl Setup
Rys. 6
EHH—  8.5kmvh <7
Sy, 2354m g
Fldche: 23.65ha | AGES Rl
ﬁ 548 U/nin <0
{ Y =]
| 26-B Drive |
A rsrha h
A
Pl.
auf
Pl.
zu
= Limiter
Auftrag: 4 @

Rys. 7

12
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Opis produktu

4.1 Opis przyciskéw i pél funkcyjnych

Funkcje, ktére pokazane sg po prawej stronie
wyswietlacza na polach funkcji (pole kwadratowe
lub pole kwadratowe podzielone po przekatnej),

sterowane sg przez dwa rzedy przyciskéw ANVTA R GINES

umieszczonych po prawej stronie wy$wietlacza.

o Jesli na wyswietlaczu pojawiaja sie
kwadratowe pola, wtedy tylko prawy
przycisk (Rys. 8/1) przyporzadkowany jest
do pola funkcyjnego (Rys. 8/A).

) Jedli pola podzielone sg po przekatnej:

o lewy przycisk (Rys. 8/2)
przyporzadkowany jest do lewego
gornego pola funkcyjnego (Rys. 8/B).

o  prawy przycisk (Rys. 8/3)

Rys. 8

przyporzadkowany jest do prawego
dolnego pola funkcyjnego (Rys. 8/C).

Wiacz / wytacz
(AMATRON" nalezy do jazdy po drogach publicznych zawsze
wylaczacé).
e Powrét do poprzedniego widoku menu
. Przetaczanie miedzy menu roboczym - menu gtéwnym
. Przerwanie wprowadzania
e wmenu roboczym (przytrzymaé przycisk min. 1 sekunde)

Przechodzenie do kolejnych stron menu,

mozliwe tylko wtedy, gdy na wyswietlaczu pokazywany jest

symbol (Rys. 8/4)

Przy wprowadzaniu tekstu kursor w lewo

Przy wprowadzaniu tekstu kursor w prawo

Przejecie wybranych cyfr i liter
Potwierdzenie alarmoéw krytycznych
100%-ilo$¢ w menu roboczym

Przy wprowadzaniu tekstu kursor do géry
Zwigkszanie dawki rozsiewu podczas pracy (np.:+10%)
(ustawianie kroku ilosciowego, patrz strona 20)

3| § > =@

Przy wprowadzaniu tekstu kursor w dét
Zmniejszanie dawki rozsiewu podczas pracy (np.:-10%)
(ustawianie kroku ilosciowego, patrz strona 20)

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Opis produktu

41.1 Przycisk Shift

. Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie
przycisk Shift l (Rys. 9/1).

. Jesli przycisk Shift jest aktywny, jest to
pokazywane na wyswietlaczu (Rys. 10/1).

. Przy uruchomieniu przycisku Shift pojawiajg o
sie kolejne pola funkcyjne (Rys. 11) i
odpowiednio zmienia sie
przyporzadkowanie przyciskow
funkcyjnych.

Rys. 9
=R 8.5 km/h Shiriy
=—oy 235 m ) /
@ 1588 Us/min 15
Fldche: 35.62ha
Rys. 10
shift
EHH~  g.5kmh T E E;
ke, Zsan, ol =
Fo " “sap Usmin a1 AUtO v s
%;:}E Z6-B ProciS %::}E L;I/' ‘?//
1R / L Eimil/\ - %
ks 25 r uu'i',//
2354 ka | _
] [ . < initer // zll..!
] =
Aufirag: 5 @ .-/@é I:Fk=-q:|
Rys. 11

14 Amatron+ BAG0064.0 04.08



4.2 Wprowadzanie danych w AMATRON"

Opis produktu

@ Do obstugi AMATRON" pokazane
sg w tej instrukcji pola funkcyjne

l umieszczone tak, aby wyraznie
oznaczy¢, ktérego z przyciskow
funkcyjnych nalezy w okreslonej
sytuacji uzyc.

Przyktad:

/
e Pole funkcyjne ~ IJ--*::

Opis w instrukcji obstugi:

/
- ':&: Wykonanie funkcji A.

Akcja:

Aby wykona¢ funkcje A uzytkownik uruchamia

przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
(Rys. 12/1).

4.3 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesli konieczne jest wprowadzenie tekstu i cyfr
do AMATRON*, pojawia sie menu
wprowadzania (Rys. 13).

W dolnej czesci wyswietlacza pojawia sie pole
wyboru (Rys. 13/1) z literami, cyframi oraz

strzatkami oraz linia wprowadzania (Rys. 13/2)
(tekst lub cyfra).

@, @ @ @ Wybér liter i cyfr w

polu wyboru (Rys. 13/3).

o @ Potwierdzenie wyboru (

Rys. 13/3).

. CE |Kasowanie linii wprowadzania.
Adra

o Zmiana miedzy wielkimi / matymi
literami.

o v Po dokonaniu wpisu w linii

wprowadzania, zatwierdzi¢ go.
Strzatki 4 oraz = w polu wyboru (Rys. 13/4)
umozliwiajg poruszanie sie po linii tekstu.

Strzatka *' w polu wyboru (Rys. 13/4) kasuje
ostatnie wprowadzenie.

ed  AMATRON®

PACAO.
00
00

SOy

Rys. 12

\abcdefghij
kimnopgrst
L uvinryz1 234
A ssmw,
Abl_
-

o

|00

e @ O

OO

Rys. 13

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Opis produktu

4.31 Wybér opciji

e  Strzalke wyboru (Rys. 14/1) przestawia¢
[ .

. @ Przejecie wyboru (Rys. 14/2).

4.3.2 Funkcja Toggle (przetaczania)

Wiaczanie/wytaczanie funkciji:

. Nacisng¢ przycisk funkcyjny (Rys. 15/2)
—  Funkcja wiacz (Rys. 15/1).

. Ponownie nacisna¢ przycisk funkcyjny

—  Funkcja wylacz.

4.4 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od

stanu oprogramowania:

BBE
7€ 00

Maschinentyp auswihlen und mit
Eingahetaste libernghmen

AAh

Funktion: &in X O O\_

D @ @

Rys. 15

Maszyna: Wersja MHX: 2.29.01
Terminal: Wersja BIN: 3.21
16 Amatron+ BAGO0064.0 04.08
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Opis produktu

4.5 Hierarchia AMATRON"

Menu robocze 4—.—} Menu giéwne

e
FMuftrag ? E\,l ?
al.
1] 1]
"] "]
'] ']
Menu Zlecenie Menu kalibracji nawozu (w miejscu)
e Wprowadzanie nazwisk e Wprowadzanie szerokosci

e Wprowadzanie notatki roboczej

. . . e Wprowadzanie dawki rozsiewu
e Wprowadzanie dawki rozsiewu

¢ Uruchomienie / kontynuacja * Wprowadzanie predkosci jazdy

Zlecenia e Wprowadzanie wspotczynnika

. : kalibraciji
e Kasowanie zlecenia

« Kasowanie danych dziennych e Wykonywanie kalibracji nawozu.

e Otwieranie / zamykanie zasuw

e Wiaczanie / wytaczanie tasmy w
dnie zbiornika

Maschli . ? @// ? o ?
2] i [ 4 2]
ﬂ | 7] | L Setup '
l l I" l u
Menu Dane maszyny Ruchome Menu Service Setup
stanowisko tvlko dla personelu serwisu
¢ Stan napetnienia nawozem Romiarowe o Wprowadzanie diagnozy
e Uzupetnienie ilosci nawozu e Podawanie diagnozy
e Granica alarmu dla nawozu e Symulowana predkosc¢ jazdy
e Oproéznianie zbiornika e Wybdr danych bazowych
e Konfiguracja zmian dawki - Typ maszyny

- Komora wagowa

e Kalibracja impulséw na 100 m - Kalibracja komory wagowej

e Zmiana zadanej liczby obrotéw - Istniejacy Limiter
WOM - Podstawowe ustawienie

e Licznik odcinka dla nawrotéw ) ZH?/Zlgvuliczne plandeki

e Tarowanie rozsiewacza - Zasuwy zamykajace

e Kalibrowanie Trail-Tron : \Il?VEsg(E’f_(I:_zynmk regulacj

e Zadana liczba obrotéw tarcz - Wskazania predkosci tasmy
Li . - Trail-Tron

* Liczba qbrotow t.arcz - Wspotczynnik odchylenia
- Wysiew graniczny Trail-Tron
i Wys!ew krawgdziowy - Wspotczynnik regulacji Trail-
- Wysiew przy rowach Tron

e Setup: Ustawienia wyswietlacza

Amatron+ BAGO0064.0 04.08 17



Uruchomienie

5 Uruchomienie

5.1 Ekran startowy

Po wiaczeniu AMATRON" przy podiaczone;
wtyczce komputera maszyny, pojawia sie menu
startowe i pokazuje numer wersiji

oprogramowania terminala. Po ok. 2 sek. Setup

pojawia si¢ menu gtdwne. Emm

WERIOH

Gdy po wigczeniu e
Y Version

AMATRON" tadowane bedg dane z
komputera maszyny, np. przy

e  zastosowaniu nowego komputera maszyny

. zastosowaniu nowego terminala AMAZDMNIE
+
AMATRON", . ?ég—ﬁers! on: g.éd-z
i =vYersion. FRc N
. .po RESECIE terminala AMATRON All-Bact oAb 428
bedzie to pokazane przez ekran startowy.

Rys. 16
5.2 Menu gtéwne
Auftrag .
N Menu Zlecenie (patrz strona 26) ”ﬂ.jl:hl nentyp: Z6-B Ultra hydro |Auftrag
o  Wprowadzanie danych dla nowego Auftrags-Hr.: 2
Zlecenia.
ecenia . ) Sol lmenge: 280 karha Iﬁl
0 Przed rozpoczeciem rozsiewu e
uruchomié zlecenie. Cal.- Fakigr: 1.01 a2.
0 Ustalone dane dla ilosci c.jo .20 Zlecen Arbeitsbreite: 21.8 m Maschi .
zostang zapisane w pamieci
vorg. Geschu. : 18 km#h
=
. tal. | Menu Kalibrowanie nawozu Arbei fo-
(patrz strona 28): mend) Setup
Przed rozpoczeciem pracy rozsiewaczem Rys. 17

nalezy na nowo ustali¢ wspétczynnik
kalibracji rozsiewanego nawozu.

— Przy ZG-B z technikg wazenia
wspotczynnik kalibracji mozna ustali¢
podczas jazdy kalibrazowej (patrz strona
31).

Haschi .

. Menu Dane maszyny
(patrz strona 20).

Wprowadzanie danych specyficznych dla
maszyny lub indywidualnych.

18 Amatron+ BAG0064.0 04.08
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. I Menu Ruchome stanowisko

pomiarowe (patrz strona 43)

Do wyliczania pozycji fopatek przy
sprawdzaniu rozdziatu poprzecznego za
pomoca ruchomego stanowiska
pomiarowego. (Patrz instrukcja obstugi
ruchomego stanowiska pomiarowego).

. Menu Service-Setup

(patrz strona 37)

Wprowadzanie ustawieh podstawowych.

Uruchomienie

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Uruchomienie

5.3 Wprowadzanie danych maszyny

l Maschi .

W menu gtéwnym wybra¢ Dane maszyny!

Str°"a 1 (Rys. 18): Dirigsr fOLLsFand: 1568 kg

v

o ks | Wrowadzanie iloéci napetnienia Strever befillen

nawozem w kg.

]

35/
4\]

]

jma
—
[y
S
=

s
Q] Alarmgrenze: 200 kg Iﬁl
. ks — | Uzupetnienie ilosci nawozu (patrz ks
strona 63).
Aian Behdl ter leeren: B8.8cm/'s o
1 61
. ks__[Podanie granicy alarmu dla resztek @ a1sad
nawozu w kg. Rys. 18
Opréznianie zbiornika, patrz strona 64.
e ZG-B Drive: (Rys. 18)
P B i
871 |Wiaczanie / wylaczanie tasmy w dnie
zbiornika
¢ ZG-B Precis/Ultra Hydro: =

(Rys. 19) Behdlter leeren: 1; 3}2: Iﬁ
I% @ a1 a4

: 'Wywoiywanie submenu oprdzniania Rys. 19
zbiornika.

Strona druga (Rys. 20) 3

Hengenreduzierung konfigurieren

konfig.
kun-fzig. 'IWII!_;
. Konfiguracja zmiany ilosci (patrz Inpulse pro 188m: 13860 “
strona 22). Ine /188
AL
e, Eup;uehiensnll —— ’6 »
e [M™™Ustalenie impulséw na 100m gl e '

(patrz strona 23).

Foles
) @ B2/04
o

Wprowadzanie zadanej liczby obrotéw Rys. 20
WOM (patrz strona 24).

20 Amatron+ BAG0064.0 04.08



Strona trzecia (Rys. 21)

Uruchomienie

Streckenzihler: Aus “mﬂ

:.|—|:: . T . Reis
o m__|Wiaczanie / wytaczanie licznika Reisstreuven: Aus
odcinka: Schneckenkorn: Ein

Do wyszukiwania $ciezek technologicznych, E

pokazywany bedzie odcinek pokonywany e bR
na nawrotach. Licznik odcinka zaczyna

prace przy zamknieciu zasuwy
zamykajacej.

@ B384
o Wigczanie / wytgczanie wysiewu

. Rys. 21
ryzu.
Niedozwolone dla ZG-B!

o A Wiaczanie / wylgczanie wysiewu

Srodkow przeciwko slimakom.
Niedozwolone dla ZG-B!

. %s_| Tarowanie rozsiewacza. Np. po

zamontowaniu wyposazenia specjalnego
(patrz strona 40).

o) Caltkowicie oprézni¢ rozsiewacz,

odczekaé, az zniknie symbol E

oy

o %s_| potwierdzié.

Strona czwarta (Rys. 22) Scheibensol ldrech-

zahl : T28U min

Tylko dla ZG-B ultra hydrao:

Orehzahl bei

— Liczby obrotéw tarcz rozsiewajacych pobraé Bt ShectFouEh: 356U nin

z tabeli rozsiewu.

fa Orehzahl bei Grenz-

?| Wprowadzanie zgdanej liczby streuen am Graben: 200U/ min
obrotéw w obr/min tarcz rozsiewajacych,

standardowo 720 V/in) Drehzahl bei
Randst reuven: 488U/min

EC @ 8484

) @ Liczba obrotow tarcz rozsiewajacych
w obr/min przy rozsiewie granicznym. Rys. 22

afr (o) 2Ty @

g W
) @ Liczba obrotow tarcz rozsiewajgcych

w obr/min przy rozsiewie przy rowach.

=

) P | Liczba obrotéw tarcz rozsiewajgcych
w obr/min przy rozsiewie krawedziowym.

Amatron+ BAGO0064.0 04.08 21



Uruchomienie

Strona czwarta (Rys. 23)

Tylko dla ZG-B drive / precis:

RN

. Kalibrowanie dyszla Trail-Tron, patrz
strona 25.

5.3.1 Redukcja ilosci (dane maszyny )

Uenge
(4}

. Wprowadzanie kroku iloSciowego
(wartos¢ dla procentowej zmiany dawki

rozsiewu podczas pracy).

k=

. -%_[Tylko dla ZG-B precis / ultra
hydro:: Redukcja ilosci przy rozsiewie
granicznym
g —

. “%_|Tylko dla ZG-B ultra hydro::

Redukcja ilosci przy rozsiewie przy rowach

=

. -* |Tylko dla ZG-B ultra hydro::
Redukcja ilosci przy rozsiewie
krawedziowym

E45
Trail Tron kalibrieren
@84&14
Rys. 23
crn. Menge
Mengenschritt: 18 in %
Mengenreduzierung beim
Brenzstreuen: 183 »
Mengenreduzierung beim §£
Grenzstreuen am Graben: 10% o
Mengenreduzierung beim AF
Randst reuven: 183

Rys. 24

22
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5.3.2

Uruchomienie

Kalibracja czujnika drogi (dane maszyny )

Do ustalenia rzeczywistej predkosci jazdy AMATRON" potrzebuje
wartosci kalibrazowej Impulsy/100m.

® Przy ciggnikach z okablowaniem 1SO-Bus wartos¢ 0 dla
l impulséw/100m wprowadzi¢ recznie.

Wartos¢ kalibrazowa Impulsy/100m nie moze by¢ mniejsza, niz 250,
gdyz inaczejf AMATRON" nie bedzie pracowat prawidtowo.

»

Dla wprowadzenia Impulsy/100m przewidziano trzy mozliwosci:

man.
Eingabe

. Wartos¢ jest znana i zostanie wprowadzona do

AMATRON" recznie.

0 — przy ciggnikach z okablowaniem ISO-Bus.

. Wartosc¢ nie jest znana i zostanie ustalona poprzez
przejechanie odcinka pomiarowego o dtugosci 100 m.

Na polu wymierzy¢ odcinek pomiarowy o
dtugosci doktadnie 100 m. Oznaczyé
poczatek i koniec odcinka pomiarowego
(Rys. 26).

Start

Uruchomi¢ kalibracje.

Przejechac odcinek pomiarowy doktadnie
od punktu poczatkowego do korncowego
(przy ruszeniu z miejsca licznik przeskoczy
na 0). Na wyswietlaczu bedzie na biezaco
pokazywana liczba otrzymanych impulsow.

Po 100 m zatrzymac sie. Na wyswietlaczu
pokazana bedzie teraz ustalona liczba
impulséw.

@ przejmuje warto$¢ Impulsy/100m.
Wartosc ta przyporzadkowana zostaje w
pamieci do wybranego ciggnika.

Odrzucenie wartosci Impulsy/100m.

Wert fir Impulses/188m eingeben
oder automatisch kalibrieren

aktuell: 13088 Imp”186m

mamn.
Eingabe

Start

-
e

Sreicher

Jesli jazda w polu odbywac sie bedzie
z napedem na wszystkie kota, to

podczas kalibracji czujnika drogi
réwniez musi byé wigczony naped
wszystkich kot.

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Uruchomienie

SPE1zher

o Warto$¢ Imp/100m pozwala sie
zapamietaé dla 3 ciggnikéw:

1. @ @ wybrac¢ ciagnik —»

fEchlerrer

2. Wprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.

eve Imp.

3. Wprowadzi¢ Imp/100m dla
wybranego ciggnika.

Jesli wybrany tu bedzie zapamietany
ciggnik, to przejeta zostanie

odpowiednia wartos¢ dla Imp/100m
oraz zadana liczba obrotow WOM.

Bitte Schlepper wihlen:
—3*5Schlepperl : 13808 Imp/100m ./

Schlerrer
Andern

Schlepperz : 5488Imps/186m neus IMe.
Schlepper3 : 258 Imp/106m
Rys. 27

5.3.3 Wprowadzanie zadanej liczby obrotow WOM (dane maszyny )
Tylko dla ciggnikéw z liczeniem obrotéw WOM.
@
a Zapfuellensoll- E
e | Y"i® [Wprowadzanie zadanej liczby drehzahl: S48U/min s
obrotéw WOM np.:
f;zt() 1/rnin E;télf1(j€ir(j()\A/€3 |i(:2:t))/ ()t)r()t(S\A/ Ilﬂ"lll Se '= ro z:llF’f“' *:I
720 1/ (patrz tabele rozsiewu) wel lenumdr ehung: 2 Impulse 1./U.
Sreicher
o'/ .- |° brak czujnika WOM. a‘
™ 1o  Nadzor liczby obrotow WOM Tt
nie jest zadany. Seeicher
Alarmgrenze: + ég% FI1+afF’n
& - -3
. 7Y |Wprowadzanie impulséw ba obrot ALarm

WOM (pyta¢ u producenta, sprzedawcy

ciggnika).

"5
Pamiec dla 3 ciagnikéw z nalezacq

do nich liczba obrotow WOM w obr/min.

@, @ wybraé ciagnik —».

fEchlerrer

Wprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.

neue
Uridr eh—
unzen

Wprowadzi¢ liczbe obrotéw WOM.

Rys. 28
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o Pamiec dla 3 ciggnikéw oraz

nalezacych do nich wartosci
impulséw/obroét.

1. <& T wybrac ciagnik —»-

Uruchomienie

2. " Wprowadzic¢ / zmienic¢ nazwe.
3. Wprowadzi¢ impulsy / obrét WOM.
4. Wprowadzi¢ gorng granice alarmu w

%. (warto$¢ standardowa 10%).

5. Wprowadzi¢ dolng granice alarmu w

%. (warto$¢ standardowa 10%).

5.3.4  Kalibrowanie dyszla Trail-Tron (Dane maszyny )

1. Ciaggnikiem z ZG-B przejechac niewielki ‘ﬁl
3
omamea ) B i
odcinek na wprost i ) ustawic Deichselanschlige kalibrieren
tak, az ciggnik | ZG-B ustawig sie na
ied ,Ia'gd . asle 1.Hittelstellung anfahren LT T
Jednym slaazie. Z2.Hittelstellung festlegen
3.Rechisanschlag anfahren
P Ay d4.Rechisanschlag festlegen
L 5.Link5un5chlug anfahren
Zatwierdzié pOZijQ rodkowa, E.Linksanschlag festlegen AL
3. Ciagnikiem skreci¢ maksymalnie w prawo i —Z
aktuelle Rohwert Ry
wsung¢ sitownik Trail-Tron. desdrail Trons: Sk \

AR

7 Rys. 29

Potwierdzi¢ prawg pozycje koncowa.

Ciagnikiem skreci¢ maksymalnie w lewo i

3

wysungg¢ sitownik Trail-Tron.

T

B

6. Potwierdzi¢ lewg wartos¢ graniczna.
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Uruchomienie

5.4

Zakladanie zlecenia

l Auftra

W menu gtdwnym wybrac Zlecenie!

Gdy otwarte zostanie menu zlecen, pojawi sie
uruchomione (ostatnio opracowywane) zlecenie.

Mozna zapamieta¢ maksymalnie 20 zlecenh
(numery zlecen 1-20).

Do zatozenia nowego zlecenia nalezy

wybra¢ numer zlecenia (Rys. 30/1).

. Kasowanie danych wybranego

zlecenia

Wprowadzanie nazwiska
e

£ "= \Wprowadzanie notatki

Wprowadzanie dawki rozsiewu

j Wystartowac zlecenie, wszystkie
naptywajace dla tego zlecenia dane bedg
zapisywane.

Tages-
daten
1aschen

Kasowanie danych dziennych

Obrobiona powierzchnia (ha/dzien)
Zuzyta ilo$¢ nawozu (ilo$¢/dzien)

Czas pracy (godzin/dzien)

Juz zapisane zlecenia mozna wywotac

przez i ponownie uruchomié
za pomocg li .

Shitt
Auftrags=-Hr. : 1 Nane
Mame: BA S5treuer :
Hotiz
Mot iz: 2008-83-12
Sollmenge: B8kg/ha kasha
fertige Flache: B.08ha
Stunden: 8.8 h Fuftras
Durchschni tt 8. 68 hash staris
ausgeb. Henge: a kg
ha/Tag: 23.E5ha Te i
Menge/Tag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h Tames—
q: 1 2 | 1050
Rys. 30

26
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Wcisniety przycisk shift l

(Rys. 31):
o N Przegladanie zleceh w przod.
o = Przegladanie zleceh w tyt.

5.4.1 Zlecenie zewnetrzne

Poprzez komputer PDA mozna przejac i
uruchomi¢ w AMATRON" zlecenie
zewnetrzne.

Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.

Przenoszenie danych odbywa sie przez port

seryjny.

externen
Auftras
beenden

o konczenie zlecenia zewnetrznego.

Uruchomienie

Auftrags-Hr. :

Hame: BR Streuer

Notiz: 2008-03-12

Auftras
war

Sollmenge: 208 kg/ha %ﬂ%ﬁf
fertige Fldche: 8.808 ha

Stunden: 8.8 h

Durchschni t 8. 88hash

ausgeb. Menge: a kg

har/Tag: 23.65ha

Henge/Tag: a kg

Stunden/Tag: 8.8 h

@ 1./28

Rys. 31

Auftrags=-Hr. :

Sollmenge:
fertige Fldche:
Stunden:

ausgeb. Henge:

28880312

200kg/ha
8.880ha
8.8 h
a kg

Kalibrierfaktor: 1.886

externen
Auftras
beenden

Rys. 32
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Uruchomienie

5.5 Kalibracja nawozu

=
Bl

Cal. |\W menu gtéwnym wybra¢ Kalibracje nawozu!

Wspétczynnik kalibracji nawozu ustala zachowania regulacyjne przez

AMATRON" i jest zalezny od

) zdolnosci sptywania rozsiewanego nawozu.

e  od wprowadzonej dawki rozsiewu.

) od wprowadzonej szerokos$ci roboczej.
Zdolno$¢ sptywania rozsiewanego nawozu zalezy od

o sktadowania nawozu, czasu sktadowania i czynnikéw
klimatycznych.

) warunkow pracy

Wartosc¢ kalibrazowa ustalana jest réznie, w zaleznosci od
rozsiewacza.

Ponizsza tabela informuje o stronach, na ktérych opisane zostaty

czynnosci kalibracyjne dla poszczegdlnych rozsiewaczy

ZG-B precis | . precis drive drive
ultra o ultra
hydro hydro
z technikg z technikg
wazenia. wazenia.
Kalibracja w miejscu Strona 29 Strona 29 Strona 33 Strona 33
Automatycznie podczas
jazdy kalibrazowej Strona 31 Strona 35

O

Wiasciwosci sptywania nawozu moga zmienia¢ sie nawet przy
krotkim czasie jego magazynowania.

Dlatego tez, przed rozpoczeciem pracy rozsiewaczem nalezy na
nowo ustali¢ wspétczynnik kalibracji rozsiewanego nawozu.

Wspdtczynnik kalibracji nawozu zawsze nalezy ustala¢ na nowo,
jesli wystepuja réznice miedzy teoretyczng a rzeczywistg iloscig
rozsiewanego nawozu.

ZG-B precis / ultra hydro:

Wprowadzona do AMATRON" dawka rozsiewu nie moze
przekracza¢ wartosci maksymalnej (zaleznie od szerokosci
roboczej, przewidywanej predkosci jazdy i podanego
wspotczynnika kalibracji).

Maksymalna dawka rozsiewu osiggnieta jest wtedy, gdy zasuwy
dozujace sg catkowicie otwarte.

Realne wspétczynniki kalibracji dla nawozu (0.7-1.4):
o 0.7 dla mocznika

o 1.0 dla saletry wapniowo-amonowej (KAS)

o 1.4 dla miatkich, ciezkich nawozéw PK

28
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5.5.1
ultra hydro
=
[~
tal. |Wybraé menu kalibracji nawozu:

10.
11.

12.

Zabezpieczy¢ ciagnik i maszyne przed
przypadkowym uruchomieniem i
niezamierzonym przetoczeniem.

Wsypac do zbiornika rozsiewacza
wystarczajgco duzg ilo§¢ nawozu.

Zdjac¢ lewa tarcze rozsiewajaca.

Pod otworem wylotowym postawi¢ naczynie
do wychwycenia nawozu (przestrzegacé
instrukcji obstugi ZG-B!).

[ Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokosé
roboczg

A Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke

rozsiewu.

[ Sprawdzi¢ / wprowadzié

przewidywang predkosc¢ jazdy.

A Dla ustalenia doktadnego

wspotczynnika kalibracji, wprowadzi¢
wspotczynnik kalibracji np. 1.00.

Jako wspotczynnik kalibracji mozna
wykorzystac

o  wspotczynnik ilosciowy pobrany z
tabeli rozsiewu.

o poda¢ go na podstawie wartosci z
wiasnych doswiadczen.

o, B 4

Vordos.

Wiaczy¢ tasme (pojawi sie na
wyswietlaczu) i tym samym napetni¢ sluze
nawozu. Gdy $luza nawozu zostanie
napetniona, tasma wylgczy sie
automatycznie.

Nie wigcza¢ WOM ciagnika!l

]

Otworzy¢ lewg zasuwe hydrauliczng

Jesli pojemnik na nawéz bedzie petny,

]

zamknag¢ lewg zasuwe hydrauliczna.

Zwazy¢ zebrang ilos¢ nawozu
(uwzgledniajgc mase pojemnika).

Uruchomienie

Ustalanie wspétczynnika kalibracji nawozu w miejscu dla ZG-B precis /

=1 inken Hyd.Schieber &ffnen
Fuarten bis Auffangbehdl ter voll
~aufgefangene Menge in kg
eingeben

Zeit: Bs

Aktuell eingestellte

Arbeitsbreite: 28 m
Ausbr i ngmenge: 250 kg/ha
varg. beschu. : S kn/h

Kalibrierungsfaktor: 1.88

kasha

krsh

Ca
Fak.

=

=

3 )

Vardos.

Rys. 33
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Uruchomienie

Waga stosowana do wazenia musi
wazy¢ doktadnie. Niedoktadnosci
mogg powodowac¢ odchylenia w
rzeczywiscie rozsiewanej dawce.

13. Wprowadzi¢ wartos¢ zwazonej ilosci
nawozu w kg.

— Pokazany zostanie nowy wspotczynnik
kalibracji
(Rys. 34).

14. @ zatwierdzi¢ wspotczynnik kalibracji,

ESc] .
lub odrzuci¢ go.

=1
- ua
= au
ei

Ak
Au

Ka

wa mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC

-Scheibennenndrehzahl einstellen
P T A I T T YT

neuer Cal.- Faktor: pl1

1.7

abbrechen

kasha

krish

Ca
Fak.

Rys. 34

30
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Uruchomienie

5.5.2 Ustalanie wspétczynnika kalibracji nawozu automatycznie przy rozsiewaczu z
wagq dla ZG-B precis / ultra hydro

rozsiewu przy czym powinno byé¢ rozsiane co najmniej 1000 kg

o . Kalibracja nawozu za pomocg techniki wagi nastepuje podczas
nawozu.

. Aby jeszcze bardziej zoptymalizowaé wspétczynnik kalibraciji, to
po pierwszej kalibracji powinno wykonac sie kolejne kalibracje z
wiekszymi dawkami rozsiewu (np. 2500 kg).

= T
tal. | Wybraé menu kalibracji nawozu: -linken Huyd.Schieber &ffnen R
~uarten bis Auffangbehilier voll s
—aufgefangene Henge in kg
W eingeben knsh
» » .. it: C
1. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szeroko$é celkl b= Fak.
robocza; Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: 20 m A
Ausbr i ngmenge: 258 kg/ha
., L, vorg. Geschu. : 8kmn/h
2. k== | Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke Kalibrierungsfaktor: 1.00 5
rozsiewu. @
W Vordos.,
3. Sprawdzi¢ / wprowadzié¢ Rys. 35

przewidywang predkos¢ jazdy.

4, Dla ustalenia doktadnego

wspotczynnika kalibracji, wprowadzi¢
wspétczynnik kalibracji np. 1.00.

| — =

5. [ |Jesli to konieczne, napetni¢
nawozem komore wstepna
(Rys. 36).

—  Gdy komora wstepna bedzie peina,
napetnianie zatrzyma sie automatycznie.

. Aby od samego poczatku zadana dawka rozsiewu byta
prawidtowo rozsiewana, to przed rozpoczeciem pracy mozna

o  wykonac kalibracje w miejscu.

o  pobrac¢ wspétczynnik kalibracji (wspotczynnik ilosciowy) z
tabeli rozsiewu.

o  podac wspotczynnik kalibracji z doswiadczenia.

o . Na poczatku i na koncu kalibracji ciggnik z rozsiewaczem musi
l by¢ ustawiony poziomo.
. Ustalenie wspodtczynnika kalibracji moze sie rozpocza€ i
zakonczyé¢ tylko przy spoczynkowej pozycji wagi.

— Jedli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E to znaczy, ze
rozsiewacz nie jest w pozycji spoczynkowe;j.
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Uruchomienie

Uruchomienie kalibracji:

1.

o

ESE]
Wybraé menu robocze.
B

4 Uruchomi¢ kalibracje.

T

Otworzy¢ zasuwy zamykajace i
rozpoczac jazde.

W zwykty sposdb rozpoczac€ rozsiew i
rozsia¢ co najmniej 1000 kg nawozu.

W menu roboczym pokazana zostanie
rozsiana ilos¢ nawozu (Rys. 37/1).

Jesli rozsiane zostato co najmniej 1000 kg
nawozu, zamknaé zasuwy zamykajace i
zatrzymac sie.

P
Zakonhczy¢ kalibracje.

Pokazany zostanie nowy wspoétczynnik
kalibracji
(Rys. 38).

@ przeja¢ wspotczynnik kalibracji, lub

:
odrzuci¢ go.

Podczas rozsiewu pracowac tylko z
optymalnym ustawieniem zasuw.

f 1 N
| 26-B \ “lf]]
A ksrha ﬁ{-
@
kg =114
2354 kg
| I S |
Pl B k=
i
00O =5
Rys. 37
B 8.0 km/h =
Doy 321 m +E
Fldche: 1 29bhn EE%?
neuer Cal.- Faktor: i

<

stdtigen oder mit ESC

1.87 ; ?

mit Eingabetaste be-

abbrechen

Auftrag: 3

Rys. 38

O

Wskazania

kalibraciji.

o Do prawidtowego wykonania kalibracji musi zosta¢ rozsiane co
najmniej 500 kg nawozu.

v

od 500 kg.

o Jesli kalibracja zakonczy sie przed rozsianiem 500 kg nawozu,
dalsza praca odbywac sie bedzie z aktualnym wspotczynnikiem

32
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5.5.3 Ustalenie wspoétczynnika kalibracji nawozu w miejscu dla ZG-B drive

Uruchomienie

- _—
0= . I FHauptschieber einstell )
cal. [Wybra¢ menu kalibracji nawozu oUpLoChlcoer el e en
Fuvordosieren
~Kalibrierung starten ka/ha
1. Zabezpieczyé ciagnik i maszyne przed ':';',E:EE::SE"E Menge in kg kndh
ﬁr:gg;cfle(&vgﬁ?mu::_Zg?gglzeenrlleerrnI Bandgeschwindigkei t: 8.8 cm/'s g
' 7] Zeit: Bs [
2. Wsypac dp zblorn.|ka? rozsiewacza Aktuell eingestellte
wystarczajgco duzg ilo$¢ nawozu. Arbeitsbreite: 18.8 m B
L . . Ausbr i ngnenge: 15 kg/ha
Zdjac¢ obie tarcze rozsiewajace. vorg. Geschu. 18 km/h
Schit tgewicht: 1.25kg1 B
Pod zes$lizgi nawozéw podstawi¢ po duzym e e @
pojemniku (przestrzegaé instrukcji obstugi GHRLSERIERER A RELTHS:
ZG-B!). Vordos.
Rys. 39
5. [ Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokosé e
robocza. :Huupis:hleber einstellen
-Eu kasha
/ A2y heue Haupt- ¢ o
6. /| Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke 5 schieberstel lung: ,
rozsiewu. = = ks/l
> " 42
7. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ il R T— el T
. IV mi Ingaberasrte ==
przewidywang predkosc jazdy. ue SHH:EH adik nid :Il-l
L Bldttern zur Hilfe i
A Ha TS TTT T T T T T T T
8. Wprowadzi¢ mase nasypowq Vordos.

nawozu (patrz tabela rozsiewu).

— Pokazana zostanie warto$¢ nowej nastawy Rys. 40
zasuwy gtownej (Rys. 40).

9. Ustawi¢ zasuwe gtdéwng na zalecang
pozycje (patrz instrukcja obstugi ZG-B)

10. @ potwierdzi¢ nowg pozycje zasuwy

gtéwnej.

(ONNO,
11. 2= rozpocza¢ wstepne dozowanie tak,
az nawoz osiggnie koniec tasmy. Podwdjne
zasuwy otworzg sie automatycznie.

=

12. ¥°r®°=-] zakonczy¢ wstepne dozowanie.

OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo zranienia przez

automatyczne zamykane podwajne
zasuwy przy konczeniu wstepnego
dozowania.
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Uruchomienie

Uruchomienie kalibracji:

T
13. Otworzy¢ podwdjne zasuwy.

—  Podczas kalibracji AMATRON"
pokazuje w sekundach czas kalibracji.

P
14. Gdy ustawione u dotu pojemniki bedg
petne, zamkng¢ podwojne zasuwy.

15. Zwazy¢ zebrang ilo$¢ nawozu
(uwzgledniajac mase pojemnikow).

Waga stosowana do wazenia musi
o wazy¢ doktadnie. Niedoktadnosci

mogg powodowac¢ odchylenia w

rzeczywiscie rozsiewanej dawce.

16. Wprowadzi¢ wartos¢ zwazonej ilosci
nawozu w kg.

Kalibracja zakonczona!

— Podczas rozsiewu pracowac tylko z
optymalng predkosciag tasmy.

Jesli odchylenie miedzy teoretycznym
o a uzyskanym wspotczynnikiem

kalibracji jest zbyt duze, nalezy

wprowadzi¢ nowe ustawienie zasuwy

gtébwnej. Z tym ustawieniem nalezy
powtdrzy¢ kalibracje.

34
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Uruchomienie

5.5.4 Automatyczne ustalanie wspétczynnika kalibracji nawozu z rozsiewaczem z

wagq dla ZG-B drive

powinno by¢ rozsiane co najmniej 1000 kg nawozu.

o . Kalibracja nawozu nastepuje podczas rozsiewu, przy czym

. Aby jeszcze bardziej zoptymalizowaé wspétczynnik kalibracji, to
po pierwszej kalibracji powinno wykonac si¢ kolejne kalibracje z

wiekszymi dawkami rozsiewu (np. 2500 kg).

= _—
p-=-q M
tal. [Wybraé menu kalibracji nawozu: CHeuptachisber sipatekien
~Kalibrierung starten kssha
—aufgefangene Menge in kg
eingeben knsh
1 s dzic / dzic KoSE Bandgeschuindigkeit: 8.8 em/s s
. prawdzi¢ / wprowadzi¢ szeroko$c¢ e
robocza. =7 Zeit:  Os [~
Ek;u?: lbei r_'l?esiel lte .
rFoelrsprelTe. . m -~ I -
/ Ausbr i ngmenge: 15 kg/ha
2. /=] Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke vorg. Geschu. 18 _km/h
rozsiewu. Schit tgewicht: 1.25kg”1 e
Hauptschieberstel lung:25
V Vordos.
3. Sprawdzi¢ / wprowadzié
. g Rys. 41
przewidywang predkos$c¢ jazdy.
. ~Hauptschieber einstellen )
4, Wprowadzi¢ mase nasypowq ~ opualac bame .
_ Ko =/ha
nawozu ey
e neue Haupt- s
— Mase nasypowa pobra¢ z tabeli rozsiewu. g schieberstel lung: -
. . x . k=1
— Pokazana zostanie warto$¢ nowej nastawy i
zasuwy gtéwnej (Rys. 41). i 42
5. Ustawi¢ zasuwe gtowna na zalecang 2: T — ,hn.ﬂl
pozycje (patrz instrukcja obstugi ZG-B) vo “"smi'i"gg;n et h
L Bldttern zur Hilfe Ll ——
l(—}
(& Hokr . MO
6. potwierdzi¢ nowa pozycje zasuwy Vordos.
gtéwnej.
Rys. 42
P
o_O
7. L.** lrozpoczaé wstepne dozowanie tak,

az nawoz osiggnie koniec tasmy. Podwdjne
zasuwy otworzg sie automatycznie.

OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo zranienia przez
automatycznie zamykajgce sie
podwdjne zasuwy przy konczeniu
wstepnego dozowania.

8. L**' |zakonczyé wstepne dozowanie.
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) Na poczatku i na koncu kalibracji ciagnik z rozsiewaczem musi

o by¢ ustawiony poziomo.
o Ustalenie wspodtczynnika kalibracji moze sie rozpoczaé i

zakonczyé tylko przy pozycji spoczynkowe;.

Uruchomienie

— Jesli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E to znaczy, ze
rozsiewacz nie jest w pozycji spoczynkowej.

Uruchomienie kalibracji:

E=e
1. Wybraé menu robocze.

(50

T
3. Otworzy¢ podwadjne zasuwy i

rozpocza( jazde.

E v [ z6-B \ Tﬁ]
2. ' Uruchomié¢ automatyczna kalibracje. % D csha lﬁr

4. W zwykly sposob rozpocza¢ rozsiew i
rozsia¢ co najmniej 1000 kg nawozu.

W menu roboczym pokazana zostanie rozsiana Rys. 43
iloé nawozu (Rys. 43/1). ys.

5. Rozsiaé co najmniej 1000 kg nawozu.

T
6. Zamkna¢ obie podwdjne zasuwy i
zatrzymac sie.

B

sk

Zakonhczy¢ automatyczng kalibracje.

— Podczas rozsiewu pracowac tylko z
optymalng predkoscia tasmy (Rys. 43/1).

Jesli odchylenie miedzy teoretyczng a wyliczong predkoscig tasmy
jest zbyt duze, nalezy wprowadzi¢ nowe ustawienie zasuwy gtéwnej.
Z tym ustawieniem nalezy powtérzy¢ kalibracje.

najmniej 500 kg nawozu.

v

Wskazania od 500 kg.

. Jedli kalibracja zakonczy sie przed rozsianiem 500 kg nawozu,
dalsza praca odbywac sie bedzie z aktualnym wspotczynnikiem
kalibraciji.

o o Do prawidtowego wykonania kalibracji musi zosta¢ rozsiane co
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Setup serwisu

Uruchomienie

W menu gtéwnym wybraé Setup i potwierdzi¢ !

Strona 1 menu Setup (Rys. 44).

—>|E/
e
o £ Wprowadzanie diagnoz komputera
(tylko dla serwisu).
|
3
s
e /™| Wydawanie diagnoz komputera (tylko
dla serwisu).
Evlh
o Wprowadzanie symulowane;j

predkosci jazdy (pozwala na dalszg prace
mimo uszkodzenia czujnika drogi, patrz
strona 71).

o Setup terminala (patrz strona 41).

. 4/% Wprowadzanie danych bazowych
(patrz strona 38).

oz/oz

.Strona 2

menu Setup (Rys.

45):
RESET
lazchinen-
. " | Przywrécenie fabrycznych ustawien
komputera maszyny.
- Wszystkie wprowadzone i

zgromadzone dane (zlecenia, dane
maszyny, wartosci kalibrazowe, dane
Setup) zostang utracone.

Woczesniej zanotowaé nastepujace dane:

o Parametr 1 i 2 wagi.

o Impulsy podstawowego ustawienia lewe;j i
prawej zasuwy.

o Impulsy na 100m.
o Impulsy na obrét WOM

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
Besamt f1dche: 5689ha o
Besamt menge: 124 %
Gesamtstreuzeit: SESh
sim.kmnh: 8.8km~h
]
Setop
MHH—-Uersion: 2.29.61 7
el o, g B
All-Gaste AE-d425 @ B1/82 | -~ [=HH
Rys. 44
Achtung. der RESET? | reser

des Rechhners léscht

alle Daten und setz=t
ihn auf seine Werks-
einstellungen zurilck

Bitte schreiben sie sich vor
dem “Reset” folgende Werte auf:

=Parameter 1 und 2 der Waage
-Schiebergrundeinstel lung
links und rechts

=Impulse pro 188m

=Impulse pro Umdr. Zapfuelle

Maschinen
rechher

@l B2 B2

Rys. 45
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Uruchomienie

2
/4/% Strona 1 dane bazowe (Rys.

46):

H
o B0 Wybér typu maszyny.
ar
. Wiaczenie / wytaczenie istniejacej

komory wagowej.

&

. fe!- | Kalibracja komory wagowej (patrz

strona 40).

Lini:er

. Istniejacy Limiter
0 lewy
o  prawy

o  wylgczony

Strona 2 dane podstawowe

(Rys. 47):
DY
//
. ZG-B precis / ultra hydro:

Podstawowe ustawienie lewej zasuwy
(strona 68).

|
. /UzG-B precis / ultra hydro:

Podstawowe ustawienie prawej zasuwy
(strona 68).

-

. Istniejgce plandeki: wtgczanie /
wylgczanie
E—
«==>
. = | Hydrauliczna zasuwa zamykajaca:

o Ze sprezyng (dziatajaca
dwukierunkowo)

o Bez sprezyny (dziatajaca
jednokierunkowo)

(N

. Wspoitczynnik regulacji (dla serwisu)

Maschinentyp: 26-B Drive

Wiegezelle: Ein

Wiegezelle kalibrieren

Limiter: links

Cal.

Limiter

@ 8183

Rys. 46

elektr.Schiebergrund-
einstellung

&
&

hyd. FPlane: Aus
E=
hud. SchlieBschieber: mit Feder | {-=->»
F—
Regel faktor: 1.88 q[wj——w
H2/63 |
Rys. 47

38
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Strona 3 dane podstawowe

(Rys. 48):

[~ ——

Anzeige

) v Band |\Wigcz / wylgcz wskazania predkosci
tasmy w menu pracy.

i3]
o @ Wiacz / wytacz istniejacy dyszel
Trail-Tron.

Wprowadzi¢ wspoétczynnik
odchylenia Trail-Tron.

Wspétczynnik odchylenia ustala
[ ] czutosc, od ktorej ograniczniki
l sterowania zaczynajg pracowac.

0 —
15 —

zalecana wartos¢: 8 do 10

wrazliwy

niewrazliwy

. 0

Tron.

Wspébtczynnik regulacji dyszla Trail-

— Wartosc¢ standardowa: 1,25

o  Maszyna nadsterowna (Rys. 49/1):

— wybér mniejszego wspétczynnika
regulacji

o  Maszyna podsterowna (Rys. 49/2:

— wybér wiekszego wspotczynnika
regulacji

Uruchomienie

Anzeige Bandge-
schwindigkeit:

Trail Tron:

Abuweichungsfaktar

= ——

o CNC
Anzeige
v Band
0
Ein * b

Trail Tron: g
Regel faktor Trail Tron: 1.25
H3/832
Rys. 48
"‘a%
- %R
\“'\:\-. l\:t
N\
\ “'\:-\
\l‘ \\I\g
ﬁ '% i
1 ‘ 2
Rys. 49
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Uruchomienie

5.6.1 Tarowanie / kalibracja komory wagowej
Komora wagowa jest dostarczana w stanie
fabrycznego wytarowania i kalibracji. Jesli jednak ﬁ
wystepuja odchylenia migdzy rzeczywistg a Wiegezelle kalibrieren E kg
pokazywang dawka rozsiewu lub zawartoscig wi Wi Tara
zbiornika, komore wagowa nalezy wykalibrowaé Feiimpiide o v
od nowa. -El:.:lrl'l?EI' Einfﬁlien Fmi nEEBBng
=FuUllmenge in kg eingeben Sookg

Patrz menu Setup serwis ,s=tue| dane
podstawowe strona pierwsza [ |

. L. aktuelle Rohwert e

Po zamontowaniu wyposazenia der Wiegezelle: 30564 Ei ngu..l:le

specjalnego komore wagowg nalezy

wytarowac.

Rys. 50

1.
2.

Catkowicie oprozni¢ rozsiewacz nawozow (patrz strona 64).

Ciagnik z rozsiewaczem ustawic¢ na réownym podtozu, odczekac,

az E zniknie.

A\

OSTROZNIE

Jesli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E, to znaczy, ze
maszyna nie jest w pozycji spoczynkowej.

w

3.
6.

%

0

Tara | potwierdzic.

Rozsiewacz jest wytarowany.

Wsypaé doktadnie odwazong ilo§¢ min. 500 kg nawozu i

poczekac, az symbol E zniknie.

00

Bk | potwierdzic.

Odwazong ilo$é nawozu w kg wprowadzié do AMATRON*

Rozsiewacz jest wykalibrowany.

Do kontroli, wskazania w menu roboczym poréwnac z rzeczywiscie
napetniong iloscig nawozu.

40
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Setup terminala

Uruchomienie

l '

Przeglada¢ z wcisnietym przyciskiem Shift!

Setup terminala stuzy do zmiany ustawien
wyswietlacza.

° Setup

) ‘°"| Wskazania znajdujgcych sie na Bus
urzadzen i wersji oprogramowania.

Zmiana ustawien wyswietlacza.

Strona 1 Setup terminala

o Kontrast ustawia¢ przez pola funkcyjne
Ron.

+

wzgl.

e Jasnos¢ ustawia¢ przez pola funkcyjne

M
_ ﬁ
wzgl. % |,

o Inwersja (odwrdcenie) wskazan
wyswietlacza czarne «— —» biate, poprzez

A
s
p0|e funkcyjne Awert. .

(] /

) il Dzwiek klikniecia przyciskéw
wigczony/wytaczony

o Zapisane dane kasuje sie przez pole

=
FesetH
=]

funkcyjne . (patrz strona 2 w menu
Setup, strona 37).

) Ustawienie jezyka komunikacji z

uzytkownikiem, przez pole funkcyjne A

ES & L .
. Wyjscie z menu Setup terminala.

Setup
YERZIOH
EEEEEIEH
Version
AMAZONE
BIN-Version: 3.14
IOP-Version: 3.3.2
Al-Gastes/AG-429
Rys. 51
Kon.
Kontrast: =15 4 - >
*
Helligkeit: =154 C_.
D
Tastenklick: Ein @DI

Invertierung: Aus

Inwvert.

Wykonanie funkcji resetu terminala
przywraca wszystkie dane terminala
do ustawien fabrycznych. Dane
dotyczace maszyn nie zostajg
utracone.

O

Sprache: Deutsch EEHE
Srrache
Rys. 52
Kon
Kontrast: =15 F 4 B -

Uollen Sie wirklich alle
Daten auf Werkseinstellung
zuricksetzten?

NEIN mit ESC

=

Lt

JA mit Eingabetaste

Invert.

]
FesetH
1

Srrache

Rys. 53

Amatron+ BAG0064.0 04.08

4



Uruchomienie

Strona 2 Setup terminala

. Wprowadzanie czasu. Uhezelb: 831389
e Alz]z]ulE
b iy ) I EEIE
. TP | Wprowadzanie daty. Datum: 18. 11. 2085 T3 ] 3 D
21 4|
FI3 Pl FE FEL
ik
. Rs232 | \Wprowadzanie predkosci RS232 : ?TEBEfHPI-Id s
H nic rFog. -riodus
przenoszenia danych. RS222
@EQJBS
Rys. 54

Strona 3 Setup terminala

. Kasowanie programu:

1. @ @ Wybraé program.

Ei:] . Grébe: T8kBute
2. o= | Skasowac program

BEitte Programm Uber die Tasten
“"hoch” und "runter” anuihlen

Frogramm: ZAMSBDE

freier Speicher: 448 kByte

]

ld=chen

@laa;aa

Rys. 55
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Uruchomienie

5.8 Ruchome stanowisko pomiarowe

1 g
W menu gtéwnym wybra¢ Ruchome stanowisko
pomiarowe!

Mobilne stanowisko pomiarowe ustawi¢ zgodnie
Z jego instrukcjg obstugi i oceni¢ poprzeczny
rozdziata nawozu.

1. Poda¢ liczbe kresek podziatki dla |
poziomu nawozu.
2. Poda¢ liczbe kresek podziatki dla |
poziomu nawozu.
5 4.0 4.
3. Podac liczbe kresek podziatki dla | neve Schaufelstellung:
poziomu nawozu. kurze Schaufel:
lange Schaufel:
4, Podac liczbe kresek podziatki dla |
poziomu nawozu. Rys. 56

5. Skorygowac wybrang pozycje topatek - — =il
wysiewajgcych o wyliczong pozycje fopatek
wysiewajacych.

- Zgromadzone w pojemnikach ilosci
nawozu przyporzadkowac do 4 pozycji

l ustawienia (Rys. 57, [, 11, 111, IV) pdl
funkcyjnych I do IV AMATRON".

Rys. 57
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Praca w polu

6 Praca w polu
OSTROZNIE
Podczas dojazdu do pola i jazdy po drogach publicznych
AMATRON" musi zawsze pozostawaé¢ wylaczony!
— Niebezpieczenstwo wypadku na skutek btednej obstugi!
- Rozsiewacz z technikg wazenia:
l o Na poczatku rozsiewu wykona¢ automatyczng kalibracje
nawozu.
o Przed pierwszym rozpoczeciem pracy i po zamontowaniu
wyposazenia specjalnego wytarowaé rozsiewacz (patrz strona
40).
[ J Przed rozpoczeciem rozsiewu nalezy wykonac nastepujace
l czynnosci:
o Wprowadzi¢ dane maszyny (patrz strona 20).
o Zatozy¢ zlecenie i uruchomic je (patrz strona 26).
e  Woykalibrowa¢ nawdz lub recznie wprowadzi¢ wartosé
kalibrazowa (patrz strona 28).

Dawke rozsiewu mozna nacisnieciem przycisku dowolnie zmienia¢ podczas rozsiewu

Kazde nacisniecie przycisku powoduje / 3
@ obustronne zwigkszenie dawki 250 Zo-8 250
rozsiewu o ustawiony krok ilo$ciowy kalha |I || karha
(patrz strona 20) (np.:+10%). 160 % 160 %
@ Przywrécenie obustronnej dawki kg
rozsiewu do 100%.
23549
Kazde nacisniecie przycisku powoduje ' _H
@ obustronne zmniejszenie dawki
rozsiewu o ustawiony krok iloSciowy
(patrz strona 22) (np.:-10%).
Rys. 58
O Zmieniona warto$¢ pokazywana bedzie w menu roboczym w kg/ha
l oraz w procentach (Rys. 58).
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Menu pracy

Predkos¢ jazdy

Odcinek pozostaty do
opréznienia zbiornika

Zasiana powierzchnia
(w zleceniu)

Liczba obrotow WOM

Dawka rozsiewu lewa w
kg/ha

Dawka rozsiewu lewa w %

Predkos¢ tasmy

Zasuwy hydrauliczne
otwarte

Zasuwy hydrauliczne
zamkniete

Wysiew graniczny

Tylko ZG-B ultra
hydro:

Wysiew przy rowach

Wysiew krawedziowy

Wiaczona jedna sekcja
szerokosci

Wytaczone dwie sekcje
szerokosci

Liczba obrotow lewej /

prawej tarczy
rozsiewajacej

Aktualne zlecenie

Caz 8.5 km/h E
Z—dokq 2354 m
Fldche: 23.65ha HT“*
) 548 U/min &1
Auto
F 1!
f 2G-B 1
@ kafha
e B

|_Zawartos¢ zbiornika w kg}

/

kg 25
Band: 2354 kg
5.3
:mfs [l e | [ |
P L
| Tasma biegnie]
R SRR, ...
e IR v R e e A
A
S
- 0
cosssmmillh. O T——
.
T28U min T28U min
Auftrag: 3 @l als62

Praca w polu

Tylko z technikg wazenia:
Waga w pozyciji
spoczynkowej, waga nie w
pozycji spoczynkowej

Ustawienie dyszla

Kierunek w ktérym
wysterowany zostat
sitownik Trail-Tron.

Trail-Tron w automatyce

Trail-Tron w pracy recznej

Dawka rozsiewu prawa w
kg/ha

Dawka rozsiewu prawa w
%

llo$¢ rozsiana podczas
automatycznej kalibracji
(rozsiewacz z waga).

Wybér rozsiewu
granicznego

Wybér rozsiewu przy
rowach

Wybér rozsiewu
krawedziowego

Wybér wytagczenia jednej
sekcji szerokosci

Wybér wytaczenia dwéch
sekcji szerokosci

Tylkko ZG-B ultra
hydro:

Strona wybrana w menu
roboczym

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Praca w polu
6.2 Funkcje w menu roboczym

6.2.1 Zasuwy zamykajace

B Obie zasuwy zamykajace otwarte / zamkniete.

? [ Zasuwa zamykajaca lewa, prawa, otwarta / zamknieta.

Przed rozpoczeciem pracy otworzy¢ zasuwy
zamykajgce

Z6-B

——

. i rownoczesnie ruszy¢ z miejsca,

. gdy tarcze rozsiewajgce uzyskajq
prawidtowg liczbe obrotéw.

Rys. 59/...
(1) Wskaznik otwarcia lewej zasuwy
zamykajacej.
(2) Wskaznik zamkniecia prawej zasuwy
zamykajacej. Rys. 59
6.2.2 ZG-B z Trail-Tron
O Do pracy z Trail-Tron konieczny jest czujnik WOM lub kabel
l sygnatowy od ciggnika!

NIEBEZPIECZENSTWO

A Z wiaczonym Trail Tron zabronione jest:
. Manewrowanie

° Jazda po drogach
Niebezpieczenstwo wypadku na skutek wywrécenia maszyny!
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Praca w polu

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wywrécenia maszyny przy skreconym dyszlu
kierujacym; w szczegélnosci na mocno nierébwnym terenie lub na
pochytosciach!

Przy zaladowanej, lub czesciowo zatadowanej maszynie z
nadaznym dyszlem kierujagcym istnieje niebezpieczenstwo
wywrdécenia maszyny przy manewrach zawracania na koncach
pola w nastepstwie przemieszczenia srodka ciezkosci po
skreceniu dyszla kierujacego. Szczegolnie duze jest
niebezpieczenstwo wywrocenia przy zjazdach ze zbocza.

Nalezy odpowiednio dopasowa¢ swdj sposob jazdy oraz
predkos$¢ jazdy przy manewrach zawracania na nawrotach
zredukowac tak, aby w petni panowac nad ciagnikiem i maszyna.

Funkcje bezpieczenstwa zapobiegajace wywroceniu maszyny przy wtaczonym

Trail-Tron!

O

Funkcje bezpieczenstwal!

o Przy wigczonym WOM ciggnika zasuwy hydrauliczne po obu
stronach zostang zamkniete:

—  Trail-Tron zostanie po 30 sekundach przetagczony w tryb pracy
recznej (jesli dyszel znajdzie sie w pozycji Srodkowe;j).

e WOM ciagnika zostanie wytaczony:

—  Trail Tron zostanie wytaczony (gdy dyszel znajdowat sie bedzie
w pozycji srodkowej).

Przelaczanie trybu recznego <—» trybu automatyki

Skierowanie dyszla Trail-Tron w lewo / prawo

o Przy wigczonym automatycznym trybie pracy, na wyswietlaczu
pojawia sie symbol "Auto". Komputer maszyny przejmuje jej
wierne prowadzenie po $ladach ciggnika.

o Jesli predkos¢ jazdy bedzie wyzsza, niz 20 km/h (jazda po
drodze), dyszel Trail-Tron przechodzi do pozycji zerowej i
pozostaje w trybie jazdy po drogach.

Na wyswietlaczu pojawi sie symbol jazdy po drodze

Jesli predkosé jazdy spadnie ponownie ponizej 20 km/h Trail-
Tron ponownie przetaczy sie na wybrany wczesniej tryb pracy.

o Przy wtgczonym trybie pracy recznej pojawia sie symbol @ .

Przycisk wzgl. przyciskac tak dtugo, az kota
maszyny bedg ponownie biegly po sladach ciagnika.

Maszyna od nowa ustawi sie do ciggnika. Na wyswietlaczu
pokazane bedzie wybrane odchylenie kierowania.

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Praca w polu

Wskazania w AMATRON*

Rys. 60:...

(1)
(2)
3)
(4)

Trail-Tron w trybie automatyki
Trail-Tron w trybie pracy reczne;j
Trail-Tron w trybie jazdy po drogach

Aktywna funkcja bezpieczenstwa Trail-Tron,
Trail-Tron zostanie wylaczony!

Wskazania chwilowego kata ustawienia osi
kierujacej / dyszla

Dyszel sterowany bedzie w lewo,
przeciwnie do zbocza.

Dyszel sterowany bedzie w prawo,
przeciwnie do zbocza.

(6,7) Swieca razem:

Trail-Tron pracuje az do osiggniecia przez
dyszel pozycji srodkowej, nastepnie dyszel
pozostanie w pozycji Srodkowej!

5
[=HH — 7 ((X"*'\
3 HM%““{DH Tl o
Z2G-B ﬁ 1
[=HH — T e 2
L—juicg ‘
Flache:
ﬁ s
\
26-B 5
[E=HR — AP e
FIae. |3
3 {0 ::éét
e
26-B ﬁ
[EHR - T4
L—foky ‘
Fldache:
e @@A
i
Z6-E ﬁ

Rys. 60
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Jazdy w transporcie

NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo wypadku na skutek wywrocenia maszyny!

Do jazd w transporcie dyszel kierujacy ustawi¢ w pozycji
transportowej!

Praca w polu

1. Dyszel kierujacy ustawi¢ w pozyciji
Srodkowej (dyszel kierujacy (Rys. 61/1)
znajduje sie w podtuznej osi maszyny).

W tym celu:

@ Trail-Tron ustawi¢ w tryb pracy
reczne;.

1.2 i Recznie ustawi¢ dyszel

k|eru1qcy

— Trail-Tron zatrzyma sie automatycznie
po osiagnieciu pozycji srodkowej.

Wytaczyé AMATRON".

3. Wylaczy¢ zespdt sterujacy ciagnika 1
(oznaczenie weza 1 x czerwone).

—  Wylaczy¢ obieg oleju.

4. Dyszel kierujacy zabezpieczyC przez
zamkniecie zaworu odcinajgcego (Rys.
61/2) w pozycji 0. Rys. 61

OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo kolizji miedzy kotem ciagnika a sitownikiem

hydraulicznym dyszla kierujacego.

Skret ciggnika w prawo jest, przy dyszlu kierujgcym znajdujgcym sie
w pozycji transportowej, ograniczony!
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Praca w polu

6.2.3 Rozsiew graniczny z Limiterem

Wiacz / wytgcz rozsiew graniczny z Limiterem.

Limiter
1. Przed rozsiewem granicznym
opusci¢ Limiter.

2. Wykonaé rozsiew graniczny.

Limiter
3. Po wykonaniu rozsiewu granicznego
podnies¢ Limiter.

Przed rozpoczeciem pracy opuszczony Limiter
nalezy ustawi¢ zgodnie z tabelg rozsiewu i
ponownie go podnies¢.

Rys. 62/...

(1) Wskaznik opuszczenia Limitera podczas
rozsiewu granicznego.

(2) Wskaznik wybranego Limitera przy
zamknietych zasuwach.

— Do wskazan musi by¢ zamontowany czujnik
Limitera.

6.2.4 Jednostronna zmiana dawki rozsiewu (tylko ZG-B precis / ultra hydra)

ﬁ Zwiekszenie dawki rozsiewu lewo / prawo.

]

ﬁ Zmniejszenie dawki rozsiewu lewo / prawo.

. Kazde nacisniecie przycisku powoduje
zmiane dawki rozsiewu o wprowadzony
krok ilosciowy (np. 10%).

. Krok ilosciowy nalezy wprowadzi¢ w menu
danych maszyny.

Rys. 63/...

(1) Wskaznik zmienionej dawki rozsiewu w
kg/ha i procentach.

1ae X

250 2rma L

Z6-B

X225 o

28 X

Rys. 63
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Praca w polu

6.2.5 Plandeki

Plandeki otwarte, zamkniete.

- Przycisk nacisng¢ tak, az plandeka zostanie catkowicie otwarta wzgl.

l zamknieta.

6.2.6 Kalibracja nawozu

i Automatyczna kalibracja nawozu dla rozsiewacza z waga, patrz

Sal strona 31.

Rys. 64/... o, =

(1) Wskazania rozsiewacza podczas jazdy e E
kalibrazowej. 250 ams 1. Yt 250 korms
Kalibracja nawozu na poczatku rozsiewu. 1an 26-B 108 %

(2) Wskaznik wagi nie bedacej w pozycji
spoczynkowe;.

(3) Wskaznik rozsianej ilosci nawozu w kg
podczas kalibraciji.

Rys. 64

6.2.7 Dosypywanie nawozu (tylko ZG-B ultra hydro)

k= Uzupetnienie ilosci nawozu (patrz strona 63).
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6.2.8 Wiaczenie i wytaczenie napedu tarcz rozsiewajacych (tylko ZG-B ultra

Praca w polu

hydro)
B,
U rin . .
Tarcze rozsiewajgce wigcz / wytacz.
- W celu wtgczenia przycisk nacisng¢ na co najmniej trzy sekundy tak,
l az zataczy sie sygnat akustyczny.

W menu Dane maszyny wprowadzi¢ liczbe

obrotéw tarcz rozsiewajgcych. li'r SE=R. D1 - )
- ra L—[=1g=]
Rys. 64/...

(1) Wskazania liczby obrotéw tarcz

rozsiewajacych. 1 ﬂ

y [
OSTRZEZENIE 720U/min 720U/min
Niebezpieczenstwo zranienia przez N

wirujace tarcze rozsiewajace.

Usunag ludzi ze strefy tarcz Rys. 65
rozsiewajacych.

6.2.9 Sekcje szerokosci (tylko ZG-B ultra hydrao)

' ‘ Dotaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony (w 3 krokach).
' ‘ Odtaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony (w 3 krokach).

Rys. 66/...

(1) Wskazania wytaczenia dwdch sekciji II Z2G-B \
szerokosci z prawej strony.

@®  Przy zamknietych zasuwach mozna
l wybraé redukcje jednej sekcji
szerokosci.

Rys. 66
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Praca w polu

6.2.10 Rozsiew graniczny (tylko ZG-B ultra hydro)

' A Wiaczenie / wytaczenie rozsiewu przy rowach lewa / prawa.
:’ ‘; Wiaczenie / wytaczenie rozsiewu granicznego lewa / prawa.
; :’ A Wiaczenie / wytaczenie rozsiewu krawedziowego lewa / prawa.

O Mozliwe jest takze wykonanie obustronnego rozsiewu krawedziowego
l —  Wiaczy¢ rozsiew graniczne lewej i prawej strony.
Redukcja / zwiekszenie liczby obrotéw tarczy rozsiewajgcej po stronie
) granicznej.
o . Liczba obrotéow rozsiewu granicznego jest poprzez kazde
l naciéniecie przycisku zwiekszana lub zmniejszana o 10
obr/min..

e  Zmieniona liczba obrotéw rozsiewu granicznego zostanie
zapamietana do ponownego rozsiewu granicznego.

) Przy zatrzymanych tarczach rozsiewajacych 5 \
mozna wstepnie wybraé rozsiew graniczny. I| Z6-B Ultra hudro

) Przy obracajgcych sie tarczach
rozsiewajgcych liczba obrotéw tarczy
rozsiewajacej po stronie rozsiewu
granicznego zostanie zredukowana do
liczby obrotow dla rozsiewu granicznego.

o Liczbe obrotéw dla rozsiewu granicznego
podaje sie w menu danych maszyny dla
kazdego rodzaju rozsiewu granicznego.

o Do rozsiewu granicznego i rozsiewu przy
rowach w menu danych maszyny podaje Rys. 67
sie redukcje dawki po stronie granicy pola
lub po stronie rowu.

Rys. 67/...
(1) Wskazania rozsiewu granicznego
wigczone.

(2) Wskazania zredukowanej liczby obrotéw
tarczy rozsiewajace;.

- Przy zamknietych zasuwach mozna wstepnie wybra¢ rozsiew
l graniczny.
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Praca w polu

6.3 ZG-B drive
6.3.1 Sposob postepowania przy pracy

1. Uruchomi¢ 1 zespét sterujacy ciagnika.

—  Wiaczy¢ obieg oleju.

| +
2. wlaczyé AMATRON".
CON

Wybra¢ menu robocze.

Ustawi¢ liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli rozsiewu).

w

B s

Rozpoczac€ jazde i otworzy¢ podwdjne zasuwy

Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpocza¢ od jazdy
kalibracyjne;.

7. Jesli praca rozpoczyna¢ sie bedzie od rozsiewu granicznego /

Liniter

rozsiewu przy rowach, wiaczyC€ Limiter.

Podczas rozsiewu AMATRON* pokazuje menu robocze. Stad
wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.

Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.

& Minimalna predkos¢ robocza dla ZG-B drive wynosi 4 km/h tak,
l aby zagwarantowa¢ bezbtedng prace z AMATRON".
Po pracy:
P N
Zamkna¢ podwojne zasuwy.

1.
2. Wytaczyé WOM.

3. Uruchomié 1 zespodt sterujgcy ciggnika.
_)

Wytaczyé obieg oleju.

iF0]
4. Wytgczyé AMATRON".
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6.3.2 Przyporzadkowanie przyciské6w menu roboczego

Strona 1: Opis pdl funkcyjnych:

Patrz rozdziat

Praca w polu

EHHR—  8.5kmeh ] 521
Ly 2354 & 2.
Flache: 23.E5ha | T
o] 548 Ur/min 2 Autol—
d b =
|  Z6-B Drive | 6.2.1
B rsina [~
5k
6.2.2
"5 2354
cn/s 6.2.3
6.2.2
Auftrag: 1
OSTRZEZENIE
Od predkosci jazdy 20 km/h Trail-Tron zostaje wytaczany i dyszel
automatycznie przechodzi do pozycji sSrodkowej.
l Wecisniety przycisk Shift-Taste: Opis poél funkcyjnych:

Patrz rozdziat

EHHR— 8.5km¢h )

D, 2354 5
Flache: 23.E5ha |
o 548 U/min 2 Autol—
f \
| 26-B Drive |
@ksfha
5l
kg 6.2.5
2354
6.2.6
Auftrag: 1
uftras 6.2.7
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raca w polu

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie
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6.4 ZG-B precis

Praca w polu

6.4.1 Sposob postepowania przy pracy

1.

Uruchomi¢ 1 zespot sterujgcy ciagnika.

—  Wiaczyc¢ obieg oleju.
2. wiaczy¢ AMATRON®.
(@)
Wybra¢ menu robocze.
Ustawi¢ liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli rozsiewu).
P
5. Rozpoczgé jazde i otworzy¢ zasuwy hydrauliczne .
&
7 . . . .
6. Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpocza¢ od jazdy
kalibracyjne;j
7. Jesli praca rozpoczyna¢ sie bedzie od rozsiewu granicznego /
rozsiewu przy rowach, wiaczyC€ Limiter.
— Podczas rozsiewu AMATRON* pokazuje menu robocze.
Stad wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.
— Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.
Po pracy:
i
1. Zamknac¢ zasuwy hydrauliczne.
2. Wylgczyé WOM.
3. Uruchomi¢ 1 zespot sterujgcy ciagnika.
—  Woylaczy¢ obieg oleju.
4. Wylgczy¢ AMATRON".

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Praca w polu

6.4.2 Przyporzadkowanie przyciskéw menu roboczego

Strona 1: Opis pol funkcyjnych:

Patrz rozdziat

EHH—  8.5kmvh T 521
oy 2354 2.
Flache: 23.65ha | P
) 548 U/min 7 Autol—
£ 4 =]
| Z6-BPrecis | 6.2.1
B zha [~
8%
6.2.2
%53 2354
cm/s 6.2.3
6.2.2
Auftrag: 1
OSTRZEZENIE
Od predkosci jazdy 20 km/h Trail-Tron zostaje wytaczany i dyszel
automatycznie przechodzi do pozycji sSrodkowej.
l Wcisniety przycisk Shift-Taste: Opis pdl funkcyjnych:
Patrz rozdziat
EHH—  g.5kmvh T =
Loy 2354m | ] 6.2.4
Flédche: 23.85ha @
o) 548 U/min < Autol <
{ Y %
|  26-BPrecis | & 6.2.4
m karha %
BX [eee =
kg i 6.2.5
2354
6.2.6
Auftrag: 1 627
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wielofunkcyjnym uchwycie

Przyporzadkowanie na

55

OO
® O

© ®

N@ @J

OO
OO

O®

o)
O

© O

2J6,

59

BAG0064.0 04.08

Amatron+



Praca w polu

6.5 ZG-B ultra hydro
6.5.1 Sposob postepowania przy pracy

1. Uruchomi¢ 1 zespét sterujacy ciagnika.

—  Wiaczy¢ obieg oleju.

, :
2. wlaczyé AMATRON".
(59 o
3. Wybraé menu robocze.
Voreiny
i

4. |7 Wiaczy¢ tarcze rozsiewajace.

5. Rozpoczac€ jazde i otworzy¢ zasuwy hydrauliczne

i

6. Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpoczg¢ od jazdy
kalibracyjnej

7. Gdy rozpoczyna sie od rozsiewu granicznego / rozsiewu przy
rowach:

4
, 3§ wybrac i wigczy¢ rodzaj rozsiewu granicznego i

na krawedzi pola (lewa / prawa).

— Podczas rozsiewu AMATRON* pokazuje menu robocze.
Stad wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.

— Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.

Po pracy:
P
1. Zamkng¢ zasuwy zamykajace.
w1 -
u“)rfn//
7 Wylaczyé tarcze rozsiewajace.

Uruchomié¢ zespot sterujacy w ciggniku i w ten sposob przerwaé
zasilanie bloku sterowania w olej.

o
4. Wytaczyé¢ AMATRON®,
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Strona 1:

Opis pdl funkcyjnych:
Patrz rozdziat
EHH— 12.0knh [Ehifi] Br1 6.2.8
o = 1234 LS Tin
Fliche: 45.67ha A 6.2.1
i’ 1Y
200 1z6-B Ultra hydre| 200 ] 6.2.1
kasha k=sha
188 % 188 ¥ le
il
i 6.2.9
= rre—y
T20l°min
e —— & 6.2.9
Auftrag: @ @ *_1_

l Wcisniety przycisk Shift-Taste:

Opis pdl funkcyjnych:

Patrz rozdziat

EHH—  12.8knsh R
Ly 123dm & 6.2.4
Fldche: 45.67ha @
£’ b %
200 fZE-B Ultra hgdrnﬂ 200 = 6.2.4
kasha k=asha
188 % 186 % %
Pl.
auf 6.2.5
Pl
TZBﬁ min =
—?ﬁ_}_} v 6.2.6
Riftiess  OF O @ = 6.2.7
Strona 2: Opis pal funkcyjnych:
Patrz rozdziat
EHH~  12.0kn/h [BRitt] -z,
L kg 1234m 6.2.10
Fliche: 45.B67ha @’f
i’ 1Y :;
200 z6-B Ultra hudro] 200 6.2.10
kasha k=sha
108 3 188 % Y
— 6.2.10
= LN
T20l°min
F‘T : = 6.2.10
s e
Auftrag: (E @ i

Praca w polu
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Praca w polu

Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uchwycie

CIEE)
0e@©

OO
5@ 0
O O O
O®
D0 ®
® 0 ®
©Q

™

| (O

62 Amatron+ BAG0064.0 04.08



Uzupetnienie ilosci nawozu

e W menu roboczym (Rys. 68).

o W menu danych maszyny, strona pierwsza

(Rys. 69).

o
] )

1. | 05D

2. Wsypac nawoz.

Otworzy¢ menu napetniania.

Rozsiewacz nawozu bez techniki wazenia:
—  Wprowadzi¢ dosypang ilos¢ nawozu w kg.
Rozsiewacz nawozéw z technika wazenia:

—  Uzupetniona ilos¢ nawozu pokazana bedzie
w kg.

@ potwierdzi¢ dosypang ilos¢ nawozu

(Rys. 70).

Praca w polu

EHH—~ 8.Skmvh  ~T ]
Doy 2354 m
Fldche: 23.E5ha
£ 548 U/min <2 Auto
f Y
| 26-B Drive |
A kzma
50
25 |Pl.
kg g auf
2354 PLHM: F1
1008 # zu
=1 [= 1
) e, o
— Lo
Auftrag: 1 @
Rys. 68
Dingerfillstand: 1568 kg
kg
CRERS
Streuver befullen Iﬁl
kg
Hlarn
Alarmgrenze: 280 kg E;iz%
kg
- ==
Behdlter leeren: 8.8em/'s

@ @184 | B71
Rys. 69
Dingerfillstand: 1568 kg ﬁl
k
Hachfillvorgang lduft, "
nachgefullte Dingermenge: CENEELT
st 1354kg B4 E
kg
Hlarn
Hit Eingabetaste
Al bestdtigen
kg
Be =3 =
@ @184 | B71
Rys. 70
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Praca w polu
6.7 Oproéznianie zbiornika rozsiewacza

Pozostaty w zbiorniku naw6z mozna spuscic przez
o koncowki lejkow przy ZG-B precis, ultra hydro.

e tasme, przy ZG-B drive.

ZG-B drive (Rys. 71)

1. Zdemontowac tarcze rozsiewajace (patrz
instrukcja obstugi maszyny)

1

Dingerfillstand: 1568 kg
2. Menu danych maszyny:
QO L Strever befillen
871 |Wiaczy¢ tasme, -
g
— Podwdjne zasuwy otworzg sie Alarn
automatycznie. Alarmgrenze: 280 kg E
— Pozostaty nawo6z zostanie usuniety ze kg
zbiornika. s
Behdl ter leeren: B8.8em/'s
@ @ g1/m4 | B1
3. [ ! |Wylaczy¢ tasme.
. , Rys. 71
— Podwdjne zasuwy pozostang ze wzgledow
bezpieczenstwa otwarte.
2G-B Precis / ultra hydro (Rys. 72)
1. Zdemontowac tarcze rozsiewajace (patrz
instrukcja obstugi maszyny) Dinger f011stand: ke Iﬁl
2. Menu danych maszyny: kg
ﬁ W
Submenu oprézniania zbiornika @
(Rys. 73). 3
Alarm
Alarmgrenze: B kg IE
kg
Behdlter leeren: li. 8lImp.
re. alImp. IE
@ 81764

Rys. 72
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7, —
A ) Behidlter leeren: li. 3 Imp. i.

3. /=¥ |Otworzy¢ lewg i prawg re. 2 Imp. )
zasuwe dozujaca. R§§
1 =]

4 , - Otworzy¢ lewa i prawg =] [ [
zasuwe hydrauliczng, (‘ L ). e
= PUNM-Signal Bandboden: 100 %

5. %! |Wigczyc tasme. .

— Pozostaty naw6z zostanie usuniety ze
zbiornika.
— Podczas oprézniania mieszadto jest
wigczone. Rys. 73
P B i
6. L2 Wytaczy¢ tasme

Praca w polu

) Maszyne odstawiac z otwartymi zasuwami

) Przed napetnieniem ponownie zamknaé

zasuwy.

VAN

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zranienia przez napedzane mieszadio w
strefie koncéwek lejkow!

W Zzadnym wypadku nie siega¢ w otwor zasuwy ani nie wktadac tam
zadnych przedmiotéw.

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Wielofunkcyjny uchwyt

7 Wielofunkcyjny uchwyt
71 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 74/1) mocuje sie 4
Srubami, w wygodnie dostepnym miejscu w
kabinie ciggnika.

Wtyczke wyposazenia podstawowego nalezy
przytaczy¢ do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 74/2).

Wtyczke (Rys. 74/3) wielofunkcyjnego uchwytu
przytaczy¢ do srodkowego gniazda Sub-D
AMATRON".

7.2 Funkcja

Wielofunkcyjny uchwyt dziata tylko w menu
Praca AMATRON*. UmoZliwia on
instynktowng obstuge AMATRON" podczas
pracy w polu.

Do obstugi AMATRON" wielofunkcyjny
uchwyt (Rys. 75) ma do dyspozycji 8 przyciskow
(1 - 8). Oprocz tego mozna za pomocyg
przetacznika (Rys. 76/2) tréjstopniowo zmienié
przyporzadkowanie przyciskow.

Przetacznik standardowo znajduje sie w

e ™ pozycji srodkowej (Rys. 76/A) i moze
by¢ przestawiony

e ¥ do gory (Rys. 76/B) lub
e = wdot(Rys. 76/C).

Pozycja przetacznika sygnalizowana jest diodg
LED (Rys. 76/1).

e ™ LED swieci na zéito

Rys. 75

e I* LED swieci na czerwono

. J= LED $wieci na zielono

Rys. 76
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T Wielofunkcyjny uchwyt
7.3 Przyporzadkowanie przyciskow:
Przycisk ZG-8 ZG-8 ZG-B
Drive Precis Ultra hydro
1 Trail-Tron wiacz/wytacz Wiaczenie / wytgczenie
napedu tarcz rozsiewajacych
2
3 Dotaczenie sekcji szerokosci z
lewej
4 Odtaczenie sekcji szerokosci z
lewej
51~ Dotaczenie sekcji §zerokoéci z
prawej
61 Odtaczenie sekcji szerokosci z
prawej
75 Dyszel <
81 Dyszel >
15 Otwarcie obu zasuw zamykajacych
2> Zamkniecie obu zasuw zamykajacych
3k Otwarcie lewej zasuwy zamykajacej
41 Zamkniecie lewej zasuwy zamykajacej
51 Otwarcie prawej zasuwy zamykajacej
6 Zamkniecie prawej zasuwy zamykajacej
7 - Krok ilosciowy [%]
8 + Krok ilosciowy [%]
13 Start kalibraciji (tylko z technikg wazenia).
23> Dawka 100%
3 Lewa + krok ilosciowy [%]
41> Lewa - krok ilosciowy [%]
51 Prawa + krok ilosciowy [%]
6 I Prawa - krok ilosciowy [%]
7io Limiter wiacz/wytacz Rozsiew graniczny strona lewa
8 Rozsiew graniczny strona prawd

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Konserwacja i czyszczenie

8 Konserwacja i czyszczenie
OSTRZEZENIE
Prace konserwacyjne i czyszczenie wykonywac¢ tylko przy
wylaczonym napedzie tarcz rozsiewajacych i wylaczonym
napedzie watka mieszadta.

8.1 Czyszczenie
NIEBEZPIECZENSTWO
Przy uruchamianiu zasuw nie siega¢ w otwor przelotowy!
Niebezpieczenstwo przygniecenia!
ZG-B precis / ultra hydro:
Do czyszczenia rozsiewacza zasuwy hydrauliczne oraz elektrycznie
uruchamiane zasuwy dozujgce muszg by¢ otwarte tak, aby mogta
odptyna¢ woda i resztki nawozu.
e  Otwieranie/zamykanie zasuw dozujgcych (patrz menu danych
maszyny strona 20).
. Otwieranie/zamykanie zasuw zamykajacych (patrz menu
robocze).
8.2 Podstawowe ustawienie zasuwy

ZG-B precis / ultra hydro:

Poprzeczne otwarcie elektrycznie uruchamianej

zasuwy dozujacej ustawione jest fabrycznie
(Rys. 77).

Jesli przy takim samym ustawieniu zasuw
dochodzi do nieréwnomiernego oprdzniania
lejkow rozsiewacza, nalezy w nastepujacy
sposob sprawdzi¢ podstawowe ustawienie
Zasuw.

Podstawowe ustawienie zasuw dla obu zasuw
dozujacych nalezy wykonaé poprzez Service
Setup:
o ]
e

1. | uruchomié.

Strona druga (Rys. 78):

r@/ p
i
2. | Wykonaé podstawowe ustawienie

lewej strony.

A

AN
3. . ®)|Wykonaé podstawowe ustawienie
prawej strony.

Rys. 77

einstellung

elektr.Schiebergrund- @

(&

hyd. Plane: Aus
E=
hyd. SchlieBschieber: mit Feder | {(==2>
F—
Regel faktor: 1.88 rl-l—l-,—‘
@BZHB‘F |
Rys. 78

68
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Konserwacja i czyszczenie

// Schiebergrundeinstel lung: auf
e - i . links: 15688
4. auf 8| Catkowicie zamkng¢ otwor
id0i A -1588 Impulse anfahren
przelotowy (ustawi¢ 0 impulséw). Tiih Lahre BEfrone rofei auf @
au -gegebenenfalls mit +5/-5
15;“/ korregieren _— +5
5. ; _Otworzyé otwdr przelotowy az do 'g;;,ﬁ;?ggﬁe*“*“— SastkEo _E
1500 impulséw. =zur Kontrolle 1588 Impulse

erneut anfahren

NIEBEZPIECZENSTWO e e Eingabe
gespeicherter O0ffset: 188

Niebezpieczenstwo zranienia w aktueller Offset: 185

obrebie zasuw dozujacych Eodczas Anzeige der Impulse im ::;:}5;

1588, Arbei tsmeni: Ein I/Bg
uruchamiania przyciskow, ;/ i
// +3 // /// RyS. 79
/ﬁuf g :/ Y// e gdyi przed

osiggnieciem wybranego
ustawienia zasuwy dozujace
zamykaja sie.

W otworze przelotowym nie
pozostawiaé¢ palcow ani przymiaru.

6. Przymiar ustawiajacy (Rys. 80/1) (opcja, nr.
kat.: 915018) musi sie teraz dawac lekko
przesuwac przez utworzony, poprzeczny
otwor przelotowy.

o Przymiar ustawiajagcy nie daje sie
przesunaé przez poprzeczny otwor
przelotowy:

3

e
7 Aktualny offset (ustawienie)
zwiekszy¢ o 5 impulsow tak, az
przymiar bedzie doktadnie pasowat do
otworu (Rys. 81).

o  Przymiar ustawiajgcy ma zbyt duzo
luzu:

P Rys. 81
/~_-5| Aktualny offset (ustawienie)

zmniejszy¢€ o 5 impulsow tak, az
przymiar bedzie doktadnie pasowat do
otworu (Rys. 81).

7. @ Przyciskiem wprowadzania

zatwierdzi¢ pozycje.
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Konserwacja i czyszczenie

Inpuls-
manzeige
g

Impulsy (Rys. 82/1) silnikéw ustawiajgcych

moga by¢ pokazywane w menu roboczym.

EHH— 12.0km/h

Lok 1234m
Flache: 45.87ha

kS

N\

f
200 [26-B Ultra
k=

hl_-|c|rnI

E]
1'3.”‘?:\".
1500

T

]
r20U

Auftrag:

T
o

|3hift %
i

200
k=/ha
RE

1500

Rys. 82

70
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Usterka
9 Usterka
9.1 Alarm
Alarm niekrytyczny:
Meldunek o btedzie (Rys. 83) pojawia sie w Maschinentyp: 2ZG6-B Ultra hydro [Auftrag
dolnej czesci wyswietlacza i zatgcza sie N
trzykrotny sygnat dzwiekowy. Jesli to mozliwe, Auftrags-Hr.: 2
usungc biad. Sollmenge: 208 kgrha Iﬁl
Cal.
Cal.- Faktor: 1.81
Arbeitsbreite: 21.8 m Maschi .
vorg. Geschu. : 18 km#h
Sollwert kann nicht %
eingehalten werden Cutiin
Rys. 83
Alarm krytyczny:
Meldunek alarmu (Rys. 84) pojawia sie w Maschinentyp: Z6-B Ultra hydro [Auftrag
srodkowej czesci wyswietlacza i zatgcza sie
sygnat dzwiekowy. Au'
) o - Stellmotor
1. Odczyta¢ meldunek alarmu z wyswietlacza. So' links rha
@ reagiert nicht Cal .
Ca:
2. Potwierdzi¢ meldunek o alarmie. A .
¥ Maschi .
vo'! mit Eingabetaste be- *h
stdtigen oder mit
. Blattern zur Hilfe %
Arbei ts-
mend Setup
Rys. 84
9.2 Awaria czujnika drogi (Imp/100m)
Wprowadzenie symulowanej predkosci jazdy w
menu Setup umozliwia dalszg prace po awarii
czujnika drogi.
Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
W tym celu:
1. Odtaczyé kabel sygnatowy od Gesamt fldche: 5689ha oy
podstawowego wyposazenia ciggnika. TR 124 4
knh Gesamtstreuzeit: SESh
2. |77 Wprowadzi¢ symulowang predkosc¢ sim.km*h: 0.8kmnh
jazdy.
3. Podczas pdzniejszego rozsiewu nalezy S s e
utrzymywac wprowadzong, symulowang Serachen:  DEZBE/FRANL
pregko)sf,vévjazdy. Y A Bact S iR 48>0 @l o1 /a2 ﬁ%
Rys. 85
O Jesli zarejestrowane zostang impulsy
na czujniku drogi, komputer przetaczy
l sie na rzeczywistg predkos¢ jazdy
podawang przez czujnik drogi!
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