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KAYTTOOHIEEN

lukReminen ja sen noudattaminen ei saa tuntua
epamiellyttdvdiltd tai turhalta. Ei riitd, ettd olet
ndhnyt Roneen ja Ruullut, ettd se toimii hyvin, ja
ettd ostat sen usRoen, ettd RaiRRi sujuu sen
jdlkeen itsestddn. Ndin Roneen ostaja aiheuttaa
vahinkoa itselleen ja tekee sen virheen, ettd hdin
syyttdd mahdollisesta Roneessa esiintyvdstd
hdiriostd Rometta eiRd itseddn. fJotta Konetta
voitaisiin  Rdyttdd  oiRein,  Rdyttdjin  on
paneuduttava asiaan eli opeteltava Roneen
jokaisen laitteen RdyttotarRoitus ja harjoiteltava
Roneen Rdsittelyd. Vasta sen jdilkeen Roneen
Rayttdjd voi olla tyytyvdinen seRd Roneeseen ettd
itseensd. ‘Idmdn saavuttaminen on tdmdn
Rdyttdohjeen tarkoitus.

Leipzig-Plagwitz 1872. §)_ 0 LTl
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Tunnistustiedot

Valmistajan osoite

Varaosien tilaus

Tunnistustiedot

Merkitse tahan koneen tunnistustiedot. Tunnistustiedot saat
konekilvesta.

Koneen tunnistusnumero:
(kymmennumeroinen)

Tyyppi: Amatron+

Valmistusvuosi:

Peruspaino kg:

Sallittu kokonaispaino kg:

Maksimikuormitus kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax: +49 (0) 5405 501-234

Sahkdposti: amazone@amazone.de

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 501-290

Fax: +49 (0) 5405 501-106
Sahkoposti: et@amazone.de
Online-varaosaluettelo: www.amazone.de

limoita varaosia tilatessasi aina koneen tunnistusnumero
(kymmennumeroinen).

Kayttoohjeiden julkaisutiedot

Asiakirjanumero: MG 2401
Julkaisuajankohta: 04.08

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2008

Kaikki oikeudet pidatetaan.

Jalkipainos, myds osittainen, on sallittu ainoastaan AMAZONEN-
WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG:n luvalla.
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Esipuhe

Esipuhe

Kayttdjan antama palaute

Arvoisa asiakas

Olet hankkinut laadukkaan koneen AMAZONEN-WERKE,
H. DREYER GmbH & Co. KG:n kattavasta tuotevalikoimasta.
Kiitamme meille osoittamastasi luottamuksesta.

Varmista vastaanoton yhteydessa, ettei koneeseen ole tullut
kuljetusvaurioita ja etta siita ei puutu osial Tarkasta toimitetun koneen
seka tilattujen erikoisvarusteiden taydellisyys kuormakirjan avulla.
Vahingot korvataan vain silloin, kun reklamaatio tehdaan valittémasti!

Ennen kuin otat koneen ensimmaista kertaa kayttoon, tutustu
huolellisesti tahan kayttdohjekirjaan ja erityisesti sen
turvallisuusohjeisiin. Luettuasi ohjeet huolellisesti |1api osaat kayttaa
tehokkaasti hyvaksi uuden koneesi tarjoamia etuja.

Varmista, ettd kaikki koneen kayttajat lukevat ndma kayttdohjeet
ennen koneen kayttddnottoa.

Mahdollisten kysymysten tai ongelmien yhteydessa etsi neuvoa tasta
kayttdohjekirjasta tai soita meille.

Saanndllinen huolto ja kuluneiden tai vaurioituneiden osien oikea-
aikainen vaihto pidentaa koneen kayttoikaa.

Arvoisa lukija

Paivitamme saanndllisesti julkaisemiamme kayttdohjeita. Antamanne
parannusehdotukset auttavat meita tekemaan kayttdohjeista vielakin
kayttajaystavallisempia. Lahetd ehdotuksesi meille faksilla.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax: +49 (0) 5405 501-234

Sahkdposti: amazone@amazone.de
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Ohjeita kayttajalle
1 Ohjeita kiyttajille

Ohjeita kayttajalle -luku sisaltaa kayttdohjekirjan kayttoon liittyvia
tietoja.

1.1 Asiakirjan tarkoitus

Nama kayttdohjeet

. sisaltavat koneen kayton ja huollon kuvauksen.

. antavat tarkeita koneen turvalliseen ja tehokkaaseen kayttoon
liittyvia ohjeita.

. ovat osa konetta ja niiden on aina oltava koneen tai traktorin
mukana.

. tulee sailyttdaa hyvassa tallessa tulevaa kayttdéa varten.

1.2 Kayttoohjeissa annetut sijaintitiedot

Kaikki ndissa kayttbohjeissa annetut suuntatiedot ovat aina
ajosuuntaan nahden.

1.3 Kaytetyt esitysmuodot

Menettelyohjeet ja reaktiot

Tehtavat, jotka kayttajan tulee suorittaa, on esitetty numeroituina
menettelyohjeina. Noudata annettujen menettelyohjeiden jarjestysta.
Menettelyohjeeseen liittyva reaktio on merkitty tarvittaessa nuolella.
Esimerkki:

1. Menettelyohje 1
—  Koneen reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

Luettelot

Luettelot ilman pakollista jarjestysta on esitetty mustilla pisteilla
merkitylla listalla.

Esimerkki:
° Kohta 1
° Kohta 2

Kuvien kohtien numerointi

Sulkeissa annetut luvut ilmoittavat kuvissa olevien kohtien numerot.
Ensimmainen numero ilmoittaa kuvan numeron, toinen numero
kuvassa olevan kohdan numeron.

Esimerkki (kuva 3/6)
. Kuva 3
° Kohta 6

Amatron+ BAG0064.0 04.08 7



Yleiset turvallisuusohjeet

2 Yleiset turvallisuusohjeet

Asiaankuuluvien turvallisuusohjeiden ja turvallisuusmaaraysten
tunteminen ovat perusedellytyksena koneen turvalliselle kaytdlle ja
luotettavalle toiminnalle.

O

Kayttdohjekirjan
o on aina oltava koneen kayttopaikassa!

) taytyy aina olla helposti kayttajan ja huoltohenkildkunnan
saatavillal

21 Turvallisuustunnuksien esitysmuoto

Turvallisuusohjeet on merkitty kolmikulmaisella tunnuksella ja sen
vieressa olevalla varoitussanalla. Varoitussana (VAARA, VAROITUS,
VARO) kuvaa uhkaavan vaaran vakavuusastetta ja tarkoittaa
seuraavaa:

VAARA

kuvaa vilitonta vakavaa vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai vakavia ruumiinvammoja
(raajojen menettiamisen tai pysyvia vammoja).

Nédiden ohjeiden noudattamatta jattaminen saattaa valittémaan
kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VAROITUS

kuvaa mahdollista keskisuurta vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai (vakavia)
ruumiinvammoja.

Néiden ohjeiden noudattamatta jattaminen saattaa joissakin
tapauksissa kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VARO

kuvaa pienempaa vaaraa, joka voi aiheuttaa onnettomuuden
sattuessa lievia tai keskivaikeita ruumiinvammoja tai
esinevahinkoja.

> Pl B

TARKEAA

kuvaa velvoitusta erityiseen menettelytapaan tai
toimenpiteeseen koneen asianmukaisen kasittelyn
varmistamiseksi.

Néiden ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa hairi6itd koneessa tai
ymparistossa.

OHJE
kuvaa sovellusvinkkeja ja erityisen hyodyllisia tietoja.

Na@ma ohjeet opastavat kidyttamaan optimaalisesti koneen kaikkia
toimintoja.

Amatron+ BAG0064.0 04.08



Asennusohjeet
3 Asennusohjeet

3.1 Liitinnit AMATRON" -piitteessa

Kuva 1/...

(1) Keskimmainen 9-napainen Sub-D-kosketin
kytkennan tekemiseksi

o traktorin perusvarustukseen.
o ISO-vaylapaatteen pistorasiaan

Ohjaussauva (Kuva 2/7) kytketaan Y-
kaapelin (Kuva 2/8) valityksella.

(2) Sarjaliitantd mahdollistaa PDA:n kytkennan.

Kuva 1
o e  Traktorin perusvarustuksen (Kuva 2/1, vakioliitannan
l yhteydessa) tai konsolin (Kuva 3/1, ISO-vaylan yhteydessa)
taytyy olla hyvin ndkyvassa ja helposti kaytettdvassa paikassa

kuljettajan oikealla puolella. Se tulee asentaa tarinattémaan
kohtaan ja sdhk6a johtavasti traktorin ohjaamoon.

— Poista maali asennuskohdista, jotta saat estettya
sahkostaattisen varauksen.

o Etaisyyden radiolaitteeseen ja radioantenniin tulisi olla vahintédan
1m.

3.2 Vakioliitanta

Kuva 2
Liitannat traktorin perusvarustuksessa:
e Akun litantdkaapeli (Kuva 2/5).

. Traktorin signaalipistorasian tai ajomatka-anturin signaalikaapeli
(Kuva 2/4).

e Yhdyskaapeli ohjausyksikkoén AMATRON™* (Kuva 2/6).

Amatron+ BAG0064.0 04.08 9



Asennusohjeet

Kayttoa varten

o Kiinnita AMATRON" (Kuva 2/2) traktorin perusvarustukseen.

o Kytke yhdyskaapelin (Kuva 2/6) pistoke keskimmaiseen 9-
napaiseen Sub-D-koskettimeen (Kuva 1/1).

o Yhdista kone konepistokkeen (Kuva 2/3) valityksella
ohjausyksikkéon AMATRON".

3.3 Liitanta 1ISO-vaylakaapeloituihin traktoreihin

Kuva 3

Kayttoa varten

o Laita AMATRON" (Kuva 3/2) konsoliin (Kuva 3/1).

e Kytke AMATRON" keskimmaisen 9-napaisen Sub-D-
koskettimen (Kuva 1/1) kautta litdntakaapelilla (Kuva 3/3) ISO-
vaylapaatepistorasiaan (Kuva 3/4).

e Yhdista kone laitteen liitdntdkaapelin (Kuva 3/5) valityksella ISO-
vaylapistorasiaan (Kuva 3/6).

10 Amatron+ BAG0064.0 04.08
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3.4 Akkuliitantakaapeli

Tarvittava kayttéjannite on 12 V ja se taytyy ottaa
suoraan akusta.

Ennen kuin kytket ohjausyksikon

o AMATRON" sellaiseen traktoriin,
joka on varustettu useammalla akulla,
talldin on ensin selvitettava traktorin
kayttdohjeista tai kysyttava traktorin
valmistajalta, mihin akkuun tietokone
tulee liittaa!

1. Veda akkuliitantakaapeli traktorin
ohjaamosta traktorin akkuun ja kiinnita
paikalleen. Asentaessasi
akkuliitdntédkaapelia ala taita sita liian
jyrkasti.

2. Katkaise akkuliitantakaapeli sopivan
pituiseksi

3. Kuori kaapelin paan paallys (Kuva 4) n. 250
- 300 mm matkalta

—  Kuori johdinpaat (Kuva 4) yksitellen 5 mm
matkalta.

4. Ohjaa sininen johdin (maadoitus) irrallaan
olevaan reikaliittimeen (Kuva 5/1).

Tee puristusliitos pihdeilla

Ohjaa ruskea johdin (+ 12 volttia)
pistoliittimen (Kuva 5/2) vapaaseen paahan

Tee puristusliitos pihdeilla

Kutista pistoliitos (Kuva 5/2) kuumentimella
(sytytin tai kuumailmapistooli) kunnes limaa
valuu ulos

9. Kytke akkuliitdntakaapeli traktorin akkuun:
o Ruskea johdin plusnapaan +.

o  Sininen johdin miinusnapaan -.

Asennusohjeet

Kuva 4

Kuva 5

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Tuotekuvaus

4 Tuotekuvaus

Ohjausyksikon AMATRON" avulla voita ohjata, kayttaa ja valvoa
mukavasti AMAZONE-lannoitteenlevitintd ZG-B.

AMATRON" toimii seuraavien AMAZONE-
lannoitteenlevittimien kanssa:

e ZG-B drive sidhkohydraulisesti saadetylla pohjahihnalla.

) ZG-B precis levitinkoneistolla ZA-M.

e ZG-B ultra hydro levitinkoneistolla ZA-M-ultra ja
hydraulisella levityslautaskaytolla.

AMATRON" s&ataa levitysmaaraa
ajonopeuden huomioiden.

Nappaimen painalluksella voit riippuen
kulloisestakin koneesta ja varustuksesta

. muuttaa levitysmaaraa ennalta asetetuin
askelin (esim. +/- 10%).

. suorittaa lannoitekalibroinnin ajon aikana
(vain punnitseva levitin).

. tehda mukavasti rajalevityksen.

. tehda mukavasti kiilalevityksen
(vain ZG-B ultra hydro).

Paavalikko (Kuva 6)

Paavalikko koostuu useammasta alivalikosta,
joissa on ennen tdiden aloittamista

. syotettava tiedot,

e  mAaaritettdva tai syotettédva asetukset.

Tyovalikko (Kuva 7)
. Tyon aikana tydvalikko ilmoittaa kaikki
tarvittavat levitystiedot.

. Konetta ohjataan kaytdn aikana tyovalikon
valityksella.

Machine. type: Z6-B Ultra hydro (Job
Job Ho.: 1
Des.quantity: 288 kasha Iﬁl
Cal.
Cal. factor: 1.886
Working width: 21.8 m Hachi .
Preselected speed: 18 km#h
operati.
menu Setup
Kuva 6
EHH—  8.5kmh T
o 2354m £
Flache: 23.E5ha | Ea— Rl B
ﬁ 540 U/min <0
Y =]
{  26-B Drive |
@ ksrha IL‘L
508
Pl.
auf
FPl.
zu
o — Limiter
Auftrag: 4 @

Kuva 7
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Tuotekuvaus
4.1 Nappainten ja toimintokenttien kuvaus
Nayton oikeassa reunassa olevilla
toimintokentilla (nelion muotoinen kentta tai :
lavistajalla kahteen osaan jaettu nelion _ o "
muotoinen kentta) esitettyja toimintoja ohjataan AATTREIN
kahdella nappainrivilla, jotka ovat oikealla naytdn O 0
vieressa.

. Jos nayttdodn tulee nelidn muotoisia kenttia,
silloin vain oikeanpuoleinen nappain (Kuva
8/1) on kohdennettu toimintokentalle (Kuva
8/A).

) Jos kentat on jaettu kahteen osaan
lavistajalla:

o  vasen nappain (Kuva 8/2) on
kohdennettu toimintokentan Kuva 8
vasemmanpuoleiselle ylapuoliskolle
(Kuva 8/B).

o oikea nappain (Kuva 8/3) on
kohdennettu toimintokentan
oikeanpuoleiselle alapuoliskolle (Kuva
8/C).

Paalle / pois
(kytke AMIATRON" pois paaltd aina kun ajat julkisilla teilld).

Takaisin viimeksi olleeseen valikkonakymaan
. Vaihto
tyovalikon ja paavalikon valilla
. Syo6ton keskeytys
e  Tyovalikkoon (pida nappainta vahintaan 1 sek. painettuna)

olo

e  Selaus muilla valikkosivuilla,
mahdollista vain kun tunnus (Kuva 8/4) tulee nayttéon

. Kohdistin tekstinsy6tdissa vasemmalle

Kohdistin tekstinsyotdissa oikealle

. Valittujen numeroiden ja kirjaimien hyvaksynta
. Kriittisen halytyksen kuittaus
. 100%-maara tyovalikossa

o  Kohdistin tekstinsydtoissa yldspain
o  Levitysmaaran korotus tydn aikana maaraaskeleen verran
(esimerkiksi:+10%) (maaraaskeleen saato ks. sivu 19)

RICIA =40

o  Kohdistin tekstinsy6toissa alaspain
o  Levitysmaaran védhennys tydn aikana maaraaskeleen verran
(esimerkiksi:-10%) (maaraaskeleen saato ks. sivu 19).

Amatron+ BAG0064.0 04.08 13



Tuotekuvaus

411 Shift-nappain

Laitteen taustapuolella on Shift-nappain

l (Kuva 9/1).

Kun Shift-ndppain on aktivoitu, siitd
iimoitetaan naytéssa (Kuva 10/1).

Painamalla Shift-ndppainta nayttéén tulee
lisda toimintokenttia (Kuva 11) ja
toimintonappaimien varaus muuttuu niita
vastaavasti.

Kuva 9
I~ 8.5 kmh BRIfT]
=—oy 235 m ) /
@y 1508 Wmin 15
Fliche: 35.E62ha
Kuva 10
shift
EHH~  g.5kmh T E =y
o, 23%dn 2 i =
Fliche: 23_BEha
be] 548 U/min <0 Auto - ﬁ
%E/)B Z6-F PreciS %F}P L/,I/' ‘?//
1M 7 / _'.uw. /le %
] 2354 | g i ,/’/ avi,/
/‘:initcr // zll..!
Tt i
Aufirag: 5 @ .-/@é I:Fk=-q:|
Kuva 11
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Tuotekuvaus

4.2 Syéttoéjen tekeminen ohjausyksikossi AMATRON"

@® Ohjausyksikin AMATRON"*
kayttda varten tassa I -
l kayttoohjekirjassa on kuvattu I.-‘f-‘f“"' AATTRON
toimintokentat; talla halutaan selventas| | | @ O
sita, etta kyseiselle toimintokentalle .
kohdennettua nappainta tulee painaa. | | /;\ O @
| i

Esimerkki: ) I' jO O
A | o0

. Toimintokentts < A |
A Suorita toiminto A.

Toimenpide: Kuva 12

Kayttoohjekirjassa oleva kuvaus:

Kayttaja painaa toimintokentélle kohdennettua
nappainta (Kuva 12/1), kun han haluaa suorittaa
toiminnon A.

4.3 Tekstin ja numeroiden syottaminen

Jos ohjausyksikkdon AMATRON" taytyy

syottaa tekstia tai numeroita, nayttoon tulee Bitre tomen emgeby'-z-': O U
Syottovallkko (KUVa 13) ...................................... O O
.j".i.\: @E

Nayton alaosaan tulee kirjaimia, numeroita ja

nuolia sisaltava valintakentta (Kuva 13/1), jonka N gpeseran, O O
avulla syottorivi (Kuva 13/2) kirjoitetaan (teksti tai 4 uvinxyz1234 Adda

numero). \a\_o.ua ~ O O

@, @ <&y &> kiaimion ti @

numeroiden valinta valintakentéssa (Kuva 13/3). ]I@) 3 ﬁ

o @ Valinnan hyvaksynta Kuva 13

(Kuva 13/3).

o e Syottérivin poisto.

Adra

o Vaihto pienien/suurien kirjaimien
valilla.

o v Kun olet saanut sy6ttérivin valmiiksi,
hyvaksy se.

Nuolet4 ja =¥ valintakentéssa (Kuva 13/4) ovat
tekstirivilla liikkumista varten.

Nuoli ** valintakentéssa (Kuva 13/4) poistaa
viimeisimman syoton.
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Tuotekuvaus

4.3.1 Vaihtoehtojen valinta

. Kohdista valintanuoli (Kuva 14/1)

nappaimilla @ ja @
paikalleen.

. @ Hyvéaksy valinta

(Kuva 14/2).

4.3.2 Toggle-toiminto

Toimintojen paalle-/poiskytkenta:

. Paina toiminton&ppaintéd (Kuva 15/2) yhden
kerran

—  Toiminto paalle (Kuva 15/1).
. Paina toimintonappainta uudelleen

— Toiminto pois paalta.

44 Ohjelmistoversio

Tama kayttdohjekirja patee alkaen
ohjelmistoversiosta:

Maschinentyp auswihlen und mit
Eingahetaste libernghmen

AAh

BBE
7€ 00

Kuva 14

Funktion: ein x

D @ @

Kuva 15

Kone: MHX-versio: 2.29.01
Paate: BIN-versio: 3.21
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Tuotekuvaus
4.5 Ohjausyksikon AMATRON™ hierarkia
Tyévalikko — <4—@EB—p Ppasivalikko
e
fAuftrag ? é::l . ?
Q Q
"] "]
Tilauksen valikko Lannoitekalibroinnin valikko
(paikallaan)
e Nimen sy6tto e Tyoleveyden syo6ttd
e Muistiinpanon sy6tto e Levitysmaaran syottd
e Levitysmaaran syotto ¢ Nopeuden syo6ttd
e Tilauksen aloittaminen/jatkaminen e Kalibrointikertoimen sy6ttd
¢ Tilauksen poisto ¢ Lannoitekalibroinnin suoritus.
e Paivakohtaisten tietojen poisto e Luistin avaus / suljenta
e Pohjahihnan paalle-
/poiskytkenta
Maschli . ? @//' t = ?
§ Ay ar
\ ﬂ ‘ o aetup '
l = l o l w
Konetietojen valikko Siirrettivi Huollon asennusvalikko
koestusalus i i
e Lannoitteen tayttomaara ta e Syo6tdn vianmaaritys
e Lannoitteen lisays e Ulosannon vianmaaritys
¢ Lannoitteen halytysraja ¢ Simuloitu nopeus
e Sailién tyhjennys e Perustietojen valinta
e Maaranmuutoksen maaritys - Konetyyppi

- Punnituskenno

* Pulsseja/100m kalibrointi - Punnituskennon kalibrointi

e Voimanottoakselin ohjekierrosluvun - Limiter asennettu
muuttaminen - Luistien perussaato
e Paisteen matkalaskuri - Hydraulinen suojapeite
- Sulkuluisti
e Levittimen taaraus - Saatokerroin

- Palautus alkutilaan (RESET)
- Hihnanopeuden nayttd

e Lautasten ohjekierrosluku - Trail-Tron

- Trail-Tronin poikkeamakerroin
- Trail-Tronin sadatdkerroin

e Trail-Tronin kalibrointi

e Lautaskierrosluku

- Rajalevitys
- Rejunale\)//itys e Asennustoiminto (Setup): naytén
- Qjalevitys asetukset
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Kayttoonotto

5 Kayttoonotto

5.1 Aloituskuvaruutu

Kun koneen tietokone on liitetty jarjestelmaan ja
ohjausyksikké AMATRON® kytketaan paalle,
nayttoon tulee aloitusvalikko, joka ilmoittaa
paatteen ohjelmistoversionumeron. Paavalikko
tulee noin 2 sekunnin kuluttua nayttéon.

Jos ohjausyksikon

AMATRON" paillekytkennan jalkeen
ladataan tietoja koneen tietokoneelta, esim. kun
e  kaytetdan uutta koneen tietokonetta,

o kaytetaan uutta AMATRON-paatetts,

e AMATRON"-paitteelle on tehty
palautus alkutilaan

aloituskuvaruutu antaa siita ilmoituksen.

5.2 Paavalikko

o Valikko Tilaus (ks. sivu 25)

o  Tietojen sy6ttd uudelle tilaukselle.

0 Kaynnista tilaus ennen levityksen
aloittamista.

0 Enintadan 20 kasitellyn tilauksen
maaritetyt tiedot tallennetaan muistiin

=
0—0

° cal. | Valikko Lannoitteen kalibrointi
(ks. sivu 27):

Maarité ennen jokaista kayttdkertaa
levitettavan lannoitteen kalibrointikerroin.

—  Punnitustekniikalla varustetun mallin ZG-B

kanssa kalibrointikerroin voidaan maarittaa
kalibrointiajon aikana (ks. sivu 30).

Hachine

o Valikko Konetiedot
(ks. sivu 19).
Konekohtaisten tai yksil6llisten tietojen
Syotto.
'@

) Valikko Siirrettava koestusalusta
(ks. sivu 42)

Siipiasetuksen laskemiseen tarkastettaessa

poikittaislevitys siirrettavalla
koestusalustalla. (Katso siirrettdvan
koestusalustan kayttdohjeet).

° VaIikko Huollon asennustoiminto

(ks. kuva 36)
Perusasetusten syotto.

Setup
B
VERIOH
Version
BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
AW-Gaste/AG-429
Kuva 16
Machine. type: Z6-B Ultra huydro |Job
Job Ho.: 1
Des.quantity: 268 kg/ha Eiiz%
Cal.
Cal. factor: 1.868
Working width: 21.8 m Machi .
Preselected speed: 18 kms/h
operati.
menu Setup
Kuva 17

18
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Kayttoonotto

5.3 Konetietojen syottaminen

l Hachine

Valitse paavalikosta Konetiedot!

Sivu 1 (Kuva 18):

Fert.fill.level: 1568 kg

L]

v

ka

9
5

Lannoitteen tayttdmaaran Filling the spre
syo6ttdminen yksikdssa kg.

]

ju o]
—
w
£
=

AL
@:é Alarm limit: 200 kg E
o ks | Lannoitteen lisddminen (katso sivu ks
62).
% empty hopper: 5.3em's =
1 . @ pispa| B/1
o ?_1Jaadnnésmaaran halytysrajan
syottdminen yksikdssa kg. Kuva 18
Séilion tyhjennys, ks. kuva 63.
e ZG-B Drive: (Kuva 18)
P B i
871 | Pohjahihnan paalle-/poiskytkentd
o ZG-B Precis / Ultra Hydro: |
(Kuva 19) Imp.shutter: 1.h.: 1500 Imp.
r.h.: 1568 Imp. Iﬁ
% @ 81 /684
Sailién tyhjennyksen alivalikon K 19
avaaminen. uva
. . 02/04
Slvu kaksi (Kuva 20) N - 10% ?:GE_
?uu;. -mn'.!!
) Maaranmuutoksen maaritys (katso Imp. per 100m: 130080 O
sivu 21). Tre 1 @3
|
5C) —
e "7 puisseja / 100m mdritys PTO shaft: 540U/min| T 7
(katso sivu 22).
[o3es
o Voimanottoakselin ohjekierrosluvun @ nared
syo6ttdminen Kuva 20

(ks. sivu 23).
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Kayttoonotto

Sivu kolme (Kuva 21).

L
' Matkalaskuri paalle / pois:

Ajourien ldytamiseksi ajettu matka
ilmoitetaan paisteessa. Matkalaskuri aloittaa
matkan mittaamisen sulkuluistien
sulkemisen yhteydessa.

<

Riisin levitys paalle / pois.
Ei luvallista mallissa ZG-B!

AN

Etanansydttiaineen levitys
paalle / pois.
Ei luvallista mallissa ZG-B!

Ll

Levittimen taaraus. Esim.
lisdvarusteiden asentamisen jalkeen (katso
sivu 39).

o  Tyhjenna levitin tAydellisesti, odota,

kunnes tunnus sammuu.

i

Bkg

o  Hyvéksy

Sivu nelja (Kuva 22).

Vain mallille ZG-B ultra hydro:

-

Katso levityslautaskierrosluvut
levitystaulukosta.

(N »
#~?| Levityslautasen ohjekierrosluvun
syottaminen yksikdssa 1/min, vakioarvo 720

1/min.)

—

@ Levityslautaskierrosluku 1/min
rajalevityksessa.

gz

@ Levityslautaskierrosluku 1/min
ojalevityksessa.

+=

& Levityslautaskierrosluku 1/min
reunalevityksessa.

Pre-meter the:

Reisstreuven:
Slug pellets:

Counterbal. the sp. E Iﬁl

off LI

t [ I
Reis
off
On
P

@ B384

Kuva 21

Desired
disc speed:

Rev. speed for

Orehzahl bei
Randst reuven:

bound.spread.:1.h.: 358U/min

Drehzahl bei Grenz-
streuen am Graben: 208U min

T20U/min

488U min

@ 8484

afr|o ] |2 @

Kuva 22

20

Amatron+ BAG0064.0 04.08



il
Sivu nteé(Kuva 23) Golsbrals. rall non

Vain mallille ZG-B drive / precis:

Kayttoonotto

N RN

° Trail-Tron-aisan kalibrointi, ks. sivu
24.

@ 8585

Kuva 23

5.3.1 Maaranvahennyksen maaritys (konetiedot )

Henge
in % . . Quan.
. Maaraaskeleen syottd guanbihosstce: e in %
(prosentuaalisen maaranmuutoksen arvo
tydskentelyn aikana).
Spread rate reduction
%C boundary spreading: 183 o
. =¥ _|Vain mallile ZG-B precis /
ultra hydro:: maaranvahennys HehsehsdisicionatiBain § P
rajalevityksessa Grenzstreuven am Graben: 18% o
F—
o . . Hengenreduzierung beim AF
o Vain mallille ZG-B ultra Randst reuen: 10%
hydra:: maaranvahennys ojalevityksessa -%
? Kuva 24
. =% _|Vain mallille ZG-B ultra

hydro: maaranvahennys
reunalevityksessa
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Kayttoonotto

53.2  Matka-anturin kalibrointi (konetiedot| 18" )

Todellisen nopeuden maarittdmiseksi AMATRON" tarvitsee
kalibrointiarvon Pulsseja/100m.

o ISO-vaylakaapeloiduissa traktoreissa syota manuaalisesti
l Pulsseja/100m arvoksi 0.

Kalibrointiarvo Pulsseja/100m ei saa olla pienempi kuin 250, muuten
AMATRON" ei toimi maaraystenmukaisesti.

Arvo Pulsseja/100m voidaan syo6ttaa kolmella eri tavalla:

Han.
Input

) Arvo tunnetaan ja syotetdan manuaalisesti
ohjausyksikolla
AMATRON".

0 — ISO-vaylakaapeleloiduissa traktoreissa.

e  Arvoa ei tunneta ja maaritetdadn ajamalla 100 m mittausmatka:

—_

Mittaa pellolla tdsmalleen 100 m pituinen
mittausmatka. Merkitse mittausmatkan alku- Man.
ja paatepiste (Kuva 26). Input

Enter value for impulses/1808m
or automatic calibration

Start

Kaynnista kalibrointi. At

Aja mittausmatka tarkasti alkupisteesta -
paatepisteeseen asti (IAhddn yhteydessa Actual : 13888 Imp/108m e
laskuri nollautuu). Naytolla ilmoitetaan
jatkuvasti mitatut pulssit.

Merar s

4. Pysahdy 100 m jalkeen. Sitten naytolla
ilmoitetaan mitattujen pulssien lukumaara.

Arvo Kuva 25
5. @ Hyvaksy arvo Pulsseja/100m. u
kohdennetaan muistissa valitulle traktorille.

. Kumoa arvo Pulsseja/100m.

(o))

Jos pellolla ajetaan nelivedolla,
nelivedon taytyy olla paalla myos

silloin, kun matka-anturi kalibroidaan.
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o

SPE1zher

o Arvon Pulsseja/100m voi tallentaa 3
traktorille:

1. @ @ Valitse traktori —»

Tractor
Chanse
2. Syo6ta / muuta nimi.
Hew inF.
3. Syota Pulsseja/100m valitulle
traktorille.

Kayttoonotto

Please select tractor:

—>*Tractor__1 : 138688Imp-180m ./
Tractor__2 : 5488Imp/100m
Tractor__3 : 258 Imp-s186m

Tractor
Charse

Hew irF.

Jos tassa kohdassa valitaan muistiin
tallennettu traktori, silloin vastaava
arvo Pulsseja/100m ja
voimanottoakselin ohjekierrosluku

O

Kuva 27

hyvaksytaan.
5.3.3 Voimanottoakselin ohjekierrosluvun syoéttiminen (konetiedot )
. Vain sellaiset traktorit, joissa voimanottoakselin kierroslukumittaus.
a PTO shaft: _ a‘
. Ymin | Syéta voimanottoakselin R4l nin Wnin
ohjekierrosluku, esim.:
540 "o Vakiokierrosluvut IhelisEs de PO 3
720/ (ks. levitystaulukko) Shaft rev.: 21Impulse | Ippsu.
min ﬂ_%:mr';l
ol . |° Ei voimanottoakselin anturia. o)
™" 1o Voimanottoakselin valvontaa ei 3
haluta. Hemory
Alakm 1imits + 10% ATarn
{} - SoX Hfgin
. I | Pulsseja / voimanottoakselin kierros
Kuva 28

syottaminen (kysyttava traktorin
valmistajalta, myyjalta).

S’Pqeqjcher
ﬂ
) I Muisti 3 traktorille ja niille kuuluvalle

voimanottoakselin kierrosluvulle 1/min.

1. @ @ Valitse traktori —.

Tractor
Chanze

2 Syo6ta / muuta nimi.

Mew
rew s

3. Sy6ta voimanottoakselin kierrosluku.

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Kayttoonotto

[ ]
. Muisti 3 traktorille ja niille kuuluvalle

arvolle Pulsseja/kierros.

1. @ @ Valitse traktori —».

Tractor
Chanae
2. Syo6ta / muuta nimi.
Mew imF.
3. Syo6ta Pulsseja / voimanottoakselin
kierros.
Hﬁin
4. Syo6ta ylempi halytysraja %:ssa.

(Normaaliarvo 10%).

5. Syo6ta alempi halytysraja %:ssa.

(Normaaliarvo 10%).

53.4  Trail-Tron-aisan kalibrointi (konetiedot| [ )

1. Aja traktorilla ZG-B:n kanssa lyhyt matka lﬁ'

" 4
suoraan ja oikaise ,avulla, Learn draw bar stops ‘ﬁ]

kunnes traktori ja ZG-B ovat samassa

linjassa.
.determine 1.h. stop LT,

ik
Maarita keskiasento. iy

Kaanna traktorin ohjaus oikeaan

Actual rough val T
e . . . of the Trail Tro 3985
aariasentoon ja aja avulla Trail-Tron-

sylinteri sisdan.

.determine mid position v

.start up mid position LT

1

2

3.start up r.h. stop
g.deiermine r.h. stop
]

.start up 1.h. stop

Kuva 29

T

4

4. M&aéarita oikea aariasento.
Kaanna traktorin ohjaus vasempaan
aariasentoon ja aja I avulla Trail-Tron-
sylinteri ulos.
L

6. Maarita vasen aariasento.
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Kayttoonotto
5.4 Tilauksen laadinta
l Auftra
Valitse paavalikosta Tilaus!
Kun avaat tilausvalikon, nayttéon tulee "
kaynnistetty (viimeksi kasitelty) tilaus. Job Ne.: 23tarted E ks
Muistiin voidaan tallentaa enintaan 20 tilausta Hame; REwazan Mote
(tilausnumero 1-20). Note: instrgction
Des.quantity: 208 kg/ha k=/ha
Valitse uuden tilauksen laadintaa varten Finished area: B.00ha
i Hours: 8.8 h Start
tilausnumero (Kuva 30/1). phpatia O B BB 1o
A Quant . spread: 5] kg
e Delete
o /™5 Poista valitun tilauksen tiedot E;;ﬂ:ﬁ'}dug: E'E'“',:; 2k
Hours/day: 6.8 h Delete
Hae: s the data
v s ‘1 Al 5 g | 2F 922
o Syo6ta nimi L=
a5 Kuva 30
e
//
o  / "=|Qydta muistiinpano
k=sta
o Syota levitysmaara
//
o 4 Kaynnista tilaus, jotta kertyvat tiedot

tallennetaan taman tilauksen alle.

]
o
af

) Poista paivakohtaiset tiedot

lel

e
da
=

Lo
i

o Kasitelty alue (ha/vrk)
o Levitetty lannoitemaara (maara/vrk)

o  Tyodaika (tuntia/vrk)

. Ennestaan tallennetut tilaukset

l voidaan hakea nayttéon avulla

L=

o]

.

ja kaynnistaa uudelleen avulla.
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Kayttoonotto

Painettuna oleva Shift-nappain l (Kuva
31):

nest
Job

. Tilauksen selaus eteenpain.

. Tilauksen selaus taaksepain.

5.4.1 Ulkoinen tilaus

PDA-tietokoneen kautta ulkoinen tilaus voidaan
valittaa ohjausyksikélle AMATRON ja
kaynnistaa.

Tama tilaus saa aina tilausnumeron 21.

Tiedonsiirto tapahtuu sarjaliitannan kautta.

finish
external
job

. Ulkoisen tilauksen lopetus.

Job No. : 2Started E
ngﬁ;

Hame: Amazone A
Hote: instruction
Des.quantity: 200 kg/ha fres
Finished area: 8.88ha
Hours: 8.8 h
Average: 8.88 harh
Quant . spread: 5] kg
harsday: 8.808ha
Amount /day: a kg
Hours/day: 8.8 h

@ 2518
Kuva 31
Job HNHo.:

Des.quantity:
Finished area:
Hours:

Quant . spread:

Kalibrierfaktor:

28880312 E

200kg/ha

0.88
8.0
a
1.88

ha
h
kg

Finish
external
or der

Kuva 32

26
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Kayttoonotto

5.5 Lannoitteen kalibrointi

=
Bl

Cal. |valitse padvalikosta Lannoitteen kalibrointi!

Lannoitteen kalibrointikerroin méaaraa ohjausyksikon AMATRON"

saatétoimintamuodon ja se riippuu

. levitettavan lannoitteen juoksevuudesta.

. syobtetysta levitysmaarasta.

. syOtetysta tyoleveydesta.

Lannoitteen juoksevuus on puolestaan riippuvainen

. lannoitteen varastointitavasta, lannoitteen varastointiajasta ja
ilmastollisista tekijoista.

. tydskentelyolosuhteista.

Kalibrointiarvo maaritetaan eri tavoin kulloisenkin levittimen mukaan.

Seuraava taulukko viittaa sivuihin, joissa on kuvattu kyseisten
levittimien kalibrointimenetelmat.

Z2G-B precis  precis drive drive
ultra . ultra
hydro hydro
Punnitustekniikall Punnitustekniikalla
a
Kalibrointi paikallaan Sivu28 Sivu28 Sivu32 Sivu32
Automaattisesti Sivu30 Sivu34

kalibrointiajon aikana

O

. Lannoitteen juoksevuus voi muuttua jo lyhyenkin varastointiajan
kuluessa.
Maarita siksi levitettdvan lannoitteen kalibrointikerroin ennen
jokaista kayttokertaa uudelleen.

. Maarita lannoitteen kalibrointikerroin aina uudelleen, kun
teoreettisen ja todellisen levitysmaaran valilla iimenee
poikkeamia.

ZG-B precis / ultra hydro:

e  Ohjausyksikkoon AMATRON" syotetty levitysméaéara ei saa
ylittdd maksimiarvoa (riippuu tyoleveydesta, kaytettavasta
ajonopeudesta ja sybtetysta kalibrointikertoimesta).

—  Suurin sallittu levitysmaara/ha on saavutettu, kun annosteluluistit
ovat kokonaan auki.

. Lannoitteen realistiset kalibrointikertoimet (0.7-1.4):
o 0.7 urealle
o 1.0 kalkkiammoniumsalpietarille (KAS)
o 1.4 hienolle raskaalle PK-lannoitteelle

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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Kayttoonotto

5.5.1 Lannoitteen kalibrointikertoimen maaritys paikallaan malleissa ZG-B

precis / ultra hydro

=)
0—0

tal. | Lannoitteen kalibroinnin valikon
valinta:

1. Varmista traktori ja kone tahattoman
kaynnistymisen ja tahattoman paikaltaan
vierimisen estamiseksi.

2. Tayta riittdvd maara lannoitetta sailioon.
Ota vasen levityslautanen pois.

4. Aseta astia ulostuloaukon alle (noudata
ZG-B:n kayttdohjeita!).

5. [ Tarkasta / syota tyoleveys.
6. A Tarkasta / syota levitysmaara.

7. [ Tarkasta / syota kaytettdva nopeus,
8. Sy6ta kalibrointikerroin tarkan

kalibrointikertoimen maarittamiseksi, esim.:
1.00.

Kalibrointikertoimena voidaan

o  kayttaa levitystaulukosta saatua
maarakerrointa.
o  kayttda kokemusperaisia arvoja.

R e

Q2

Vordos.

9. Kytke pohjahihna paalle (tulee
nayttdéon) ja tayta nain lannoitesulku.
Pohjahihna pysahtyy automaattisesti
lannoitesulun tultua tayteen.

Al4 kytke traktorin voimanottoakselia paalle!

]

10. Avaa vasen hydrauliluisti

11. Heti kun astia on tullut tAyteen, sulje

]

hydrauliluisti

12. Punnitse talteenotettu lannoitemaara
(huomioi astian paino).

S5et the rated speed

—open 1.h. hudr. shutter

—wait until collect. bucket is
full

~enter collected quantity in kg

Time: Bs
Actually set
working width: 18.8m
application rate: 200 kg/ha

presel. speed: 18 kmsh
calibration factor: 1.88

kasha

kb

Ca
Fac.

=

ot

QO

Vaordos.

Kuva 33

28
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Kaytettavan vaa“an taytyy punnita
tarkasti. Epatarkkuudet voivat
aiheuttaa poikkeamia todelliseen
levitysmaaraan.

13. Syo6ta punnitun lannoitemaaran arvo kg:na.

—  Uusi kalibrointikerroin tulee nayttéon
(Kuva 34).

14. @ Hyvéksy kalibrointikerroin, tai kumoa

),
se avulla

Enter key or press ESC
to stop

Kayttoonotto
M
Set the rated speed
.1 1 |y | ™ P SPET W e
'?“ Hew cal.- factor: ks
L 1.83 g | knh
Ca
Fac.
Ac
wo
ap
PF Confirm with
ca

Kuva 34
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5.5.2 Lannoitteen kalibrointikertoimen automaattinen maaritys punnitsevalla
levittimella malleissa ZG-B precis / ultra hydro

. Lannoitekalibrointi punnitustekniikan avulla tapahtuu
levittdmisen aikana, jolloin lannoitetta taytyy levittda vahintédan
1000 kg.

. Ensimmaisen lannoitekalibroinnin jalkeen kannattaa suorittaa
lisékalibrointeja suuremmilla levitysmaarilla (esim. 2500 kg),
jotta kalibrointikerroin saadaan optimoitua vielakin tarkemmaksi.

mn
] . ] L. . S5et the rated speed
tal. | Lannoitteen kalibroinnin valikon -epen 1. h. hydr. shutier . it
: . —wait until collect. bucket is s
valinta: full

~enter collected quantity in kg krsh

Ca
: Time: Bs Fac.
1 Tarkasta / syota tyoleveys.

: Actually set
working width: 18.8m A
application rate: 200 kg/ha
L . o presel. speed: 18 kmsh
2. /" |Tarkasta / sy6ta levitysmaara. calibration factor: 1.86 o

Vaordos.

3 Tarkasta / syota kaytettdva nopeus.

4. Syota kalibrointikerroin tarkan

kalibrointikertoimen maarittamiseksi, esim.:
1.00.

| ——

Kuva 35

5. L% |Tarvittaessa tayta esikammio

(Kuva 36) lannoitteella.

—  Taytto loppuu automaattisesti esikammion
tultua tayteen.

Kuva 36

. Jotta levitysmaara olisi alusta alkaen oikea, voit ennen kayton
aloittamista

o  suorittaa kalibroinnin paikallaan.
o ottaa kalibrointikertoimen (maarakerroin) levitystaulukosta.
o  syottaa kalibrointikertoimeksi kokemusperaisen arvon.

o . Traktorin ja levittimen taytyy olla kalibroinnin alussa ja lopussa
l vaakasuorassa.

. Kalibrointikertoimen maarittdmisen voi kaynnistaa ja lopettaa
vain silloin, kun vaaka on vakaassa asennossa.

— Jos nayttédn tulee tunnus E siind tapauksessa levitin ei ole
vakaassa asennossa.
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Kalibroinnin kdaynnistaminen:

1.

Valitse tyovalikko.

£
vk

Kayttoonotto

{ Y

|' 26-B \
) siha
ax

2. Kaynnista kalibrointi,
T kg 51["/
Avaa sulkuluistit ja Iahde liikkeelle. 2354 kg
Aloita levitys tavalliseen tapaan ja levita e
vahintaan 1000 kg lannoitetta. ]
P L£]
— Tybdvalikossa iimoitetaan levitetty OO %
lannoitemaara (Kuva 37/1).
Kuva 37
5. Kun lannoitetta on levitetty vahintadan 1000 Bra- 12.8 knrh
kg, sulie sulkuluistit ja pysahdy. e E =
s [ [T M— ]V @
// ol Neuw cal.- factor: it
6. Lopeta kalibrointi. E 1.03 ; ﬁ
—  Uusi kalibrointikerroin tulee nayttéon @
(Kuva 38). =
5
7. @ Hyvéksy kalibrointikerroin, tai kumoa — Confirm with L
Eas Enter key or press ESC
se avulla to stop e
Job: 2 e
—  Sitten levityksen yhteydessa Kuva 38
tyoskennellaan optimoidulla
luistiasennolla.
. Kalibroinnin onnistumiseksi taytyy levittda vahintadan 500 kg
o maara lannoitetta.
Nayttod 500 kg alkaen.

. Jos kalibrointi lopetetaan ennen kuin lannoitetta on levitetty 500
kg maara, siina tapauksessa tydskentelya jatketaan nykyisella

kalibrointikertoimella.
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5.5.3

=3
U0

Cal.

Lannoitteen kalibroinnin valikon

valinta

10.

11.

12.

Varmista traktori ja kone tahattoman
kaynnistymisen ja tahattoman paikaltaan
vierimisen estamiseksi.

Tayta riittdva maara lannoitetta sailiodn.
Ota molemmat levityslautaset pois.

Aseta kummankin lannoitekourun alle
suuret astiat (noudata ZG-B:n
kayttdohjeital).

[ Tarkasta / syota tyoleveys.
A Tarkasta / syota levitysmaara.

[ Tarkasta / syota kaytettdva nopeus.

Syota lannoitteen tarypaino (ks.

levitystaulukko).

Uuden paaluistiasennon saatdarvo tulee
nayttéon (Kuva 40).

Saada paaluisti suositeltuun asentoon (ks.
ZG-B:n kayttoohjeet)

@ Hyvaksy uusi paaluistiasento.

=

Vordes.

Esiannostele, kunnes lannoite
saavuttaa pohjahihnan loppupaan.
Kaksoisluistit avautuvat automaattisesti.

‘| Lopeta esiannostelu.

Lannoitteen kalibrointikertoimen maaritys paikallaan mallissa ZG-B drive

VAROITUS
Loukkaantumisvaara automaattisesti

sulkeutuvien kaksoisluistien takia
esiannostelun paattyessa.

M
—distance counter
~Adjust the main shutter
~Start the calibration Koghia
—Enter the collected amount
in kg krsh
Belt speed: 8.8 em’s i
=}
=] Time: Os [
Actually set
working uwidth 18.8 m :i| —
Spread rate: 208 kgsha
Intended speed. 18 km#h
Bulk density: 1.25kg”1
==
Main shutter position:25
Vaordos.
Kuva 39
M
-dlsiun:e counter
_H saac b bleas s ion ook o
n kasha
"B New main shutter el
position
Be & ka1
= 42
c
Lo giijtfih
?P Confirm with ::“
B" entering key or 1
o press ESC ==
Ha brr—urrrarrrer—prererrer—rerrror
Vaordos.
Kuva 40

32
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Kayttoonotto
Kalibroinnin kdaynnistaminen:
T
13. Avaa kaksoisluistit.
— Kalibroinnin aikana AMATRON"
ilmoittaa kalibrointiajan sekunteina.
T
14. Sulje kaksoisluistit astioiden tultua
tayteen.
15. Punnitse talteenotettu lannoitemaara
(huomioi astian paino).
Kaytettavan vaa“an taytyy punnita
tarkasti. Epatarkkuudet voivat
aiheuttaa poikkeamia todelliseen
levitysmaaraan.
16. Syo6ta punnitun lannoitemaaran arvo kg:na.
Kalibrointi saatu paatokseen!
—  Sitten levityksen yhteydessa tydskennellaan
optimoidulla hihnanopeudella.
Jos teoreettisen kalibrointikertoimen ja
lasketun kalibrointikertoimen valinen
ero on liian suuri, siind tapauksessa
jarjestelma antaa uuden
paaluistiasennon. Taman asetuksen
kanssa tulee suorittaa
kalibrointitoimenpide uudelleen.
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554 Lannoitteen kalibrointikertoimen automaattinen maaritys punnitsevalla
levittimella mallissa ZG-B drive

) Lannoitekalibrointi tapahtuu levityksen aikana, jolloin lannoitetta
o taytyy levittaa vahintaan 1000 kg.

) Ensimmaisen lannoitekalibroinnin jalkeen kannattaa suorittaa
lisdkalibrointeja suuremmilla levitysmaarilla (esim. 2500 kg), jotta
kalibrointikerroin saadaan optimoitua vielakin tarkemmaksi.

=3 s
-0 . z
cal. | Lannoitteen kalibroinnin valikon rdistance counter
) ~Adjust the main shutter
valinta: -Start the calibration Ko
~Enter the collected amount
in kg krh
W Belt speed: 8.8 cm/s s
=}
g o e Time: a
1. Tarkasta / sy6ta tyGleveys. ]| Tilime gl
eerhr i i At 18.8 et e
uorkKing uwi o m
/ Spread rate: 280 kg/ha
2. | Tarkasta / syota levitysmaara. IntEntlee mpedds 10 knch

Bulk density: 1.25kg”1

o

V Hain shutter position:25
3. Tarkasta / syotéa kaytettéva nopeus. vardas;

I Kuva 41
4. Sy6ta lannoitteen tarypaino —
—  Katso tarypaino levitystaulukosta. e SRR, oy s
_5* a 3
—  Uuden paaluistiasennon saatdarvo tulee FEM New main shutter (o
nayttoon (Kuva 41) BI“ pos 1tion ,
e =
5. Saada paaluisti suositeltuun asentoon (ks. k2l
ZG-B:n kayttdohjeet) 4 g2
-
wo T
. o -l Confirm with g
6. Hyvaksy uusi paaluistiasento. BE entering key or A
press ESC P
—— Ha brr—arrrarrre—r YT T T ETTTEY C: E]
00O UVordos.
7. |®? |Esiannostele, kunnes lannoite
saavuttaa pohjahihnan loppupaan. Kuva 42

Kaksoisluistit avautuvat automaattisesti.

VARO
Loukkaantumisvaara automaattisesti

sulkeutuvien kaksoisluistien takia
esiannostelun paattyessa.

Lopeta esiannostelu.
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Kayttoonotto

. Traktorin ja levittimen taytyy olla kalibroinnin alussa ja lopussa
o vaakasuorassa.
. Kalibrointikertoimen maarittdmisen voi kaynnistaa ja lopettaa
vain vakaassa asennossa.

— Jos nayttddn tulee tunnus E siind tapauksessa levitin ei ole
vakaassa asennossa.

Kalibroinnin kdaynnistaminen: i
k=
1. Valitse tyovalikko.
P
2. I/ Kaynnista automaattinen kalibrointi.
LT
3. Avaa kaksoisluistit ja Iahde liikkeelle.

4. Aloita levitys tavalliseen tapaan ja levita
vahintaan 1000 kg lannoitetta.

Tydvalikossa ilmoitetaan levitetty lannoitemaara
(Kuva 43/1).

5. Levita vahintdan 1000 kg lannoitetta.

Kuva 43

g
6. Sulje molemmat kaksoisluistit ja
pysahdy.

Ep

sk

~

Lopeta automaattinen kalibrointi.

— Sitten levityksen yhteydessa
tyoskennellaan optimoidulla
hihnanopeudella (Kuva 43/1).

Jos teoreettisen ja lasketun hihnanopeuden valinen ero on liian suuri,
siina tapauksessa jarjestelma antaa uuden paaluistiasennon. Taman
asetuksen kanssa tulee suorittaa kalibrointitoimenpide uudelleen.

maara lannoitetta.

v

Nayttoé 500 kg alkaen.

o e  Kalibroinnin onnistumiseksi taytyy levittda vahintdan 500 kg

. Jos kalibrointi lopetetaan ennen kuin lannoitetta on levitetty 500
kg maara, siina tapauksessa tyoskentelya jatketaan nykyisella
kalibrointikertoimella.
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5.6 Huollon asennustoiminto

Valitse paavalikosta Asennustoiminto ja hyvaksy

.
painamalla !

Sivu 1 asennusvalikossa (Kuva 44).

—EE;/

bt
e . g . e s
. Tietokoneen sydton vianmaaritys

(vain asiakaspalvelulle).

|
e
J
. /7™ Tietokoneen ulosannon vianméaaéritys
(vain asiakaspalvelulle).

knsh

. Simuloidun nopeuden syo6ttod
(mahdollistaa levityksen jatkamisen
viallisesta matka-anturista huolimatta, katso
sivu 69).

. Paatteen asennustoiminto (ks. sivu

40)

A
. /4/% Perustietojen syo6ttd

(katso sivu 37).

Sivu 2 asennusvalikossa

(Kuva 45):

RESET

aschinend
rechner

. Koneen tietokoneen palautus
tehdasasetuksiin.

Kaikki syotetyt ja kertyneet tiedot
(tilaukset, konetiedot, kalibrointitiedot,
asennustiedot) haviavat.

Laita edeltakasin seuraavat tiedot muistiin:

. Vaa’'an parametri 1 ja 2.

e Vasemman ja oikean luistin perussgadon
pulssit.

. Pulsseja/ 100 m
o Pulsseja / voimanottoakselin kierros

operation
Total area:

Total quan.:

sim.km/h:

Ver=ion: 1.13
Ler=zion: 4.3.1

MHE-
I0F- .
All-Gaste AG-429

Total spre.tine:

Total data sinece starting

5629 ha
124
S6Bh
8.0km/h

@ a1 /82

Kuva 44

left and right

Before the "Reset” please
down the following values:

=Parameter 1 and 2 of the
=Shutter basic position

=Impulses per 188
=Impulses per rev./FTO

Attent ion, RESET™

of computer deletes
all data and resets
on its factory sett

urite

bala.

hand side

RESET

Maschinen
rechhet

m
@ B2z

Kuva 45

36
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ﬁ Sivu 1 Perustiedot (Kuva 46):

=
) B Konetyypin valinta.
?
o Punnituskenno asennettu Paalle /
Pois.
. e | Punnituskennon kalibrointi (ks.
sivu 39).
Lini-er
o Limiter asennettu

o) Vasemmalla
o Oikealla

o) Pois

Sivu 2 Perustiedot (Kuva 47):

T@/ ;
v
o - ZG-B precis / ultra hydro:

vasemman luistin perussaato
(sivu 67).

|
) /) zG-B precis / ultra hydro:
oikean luistin perussaato (sivu 67).

E—
<-=>
. = | Hydraulinen sulkuluisti:

Suojapeite asennettu: Paalle / Pois

o Jousella (kaksitoiminen)

o Jouseton (yksitoiminen)

I

o Saatokerroin (asiakaspalvelulle)

Kayttoonotto

Machine. type: Z6-B Drive

Weigh cell: On

Cal.the weigh cell

Limiter: L.h.:

Cal.

@ 8184

Limiter

Kuva 46

Electr. shutter basic
position

(27
(&7

hyd. Plane: off
E=
Help mit Feder | {-=>
(F=—
Control fact 1.88 q[wj——w
H2/84

Kuva 47
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Sivu 3 Perustiedot (Kuva 48):

[~ ——

Anzeige
r Band

Hihnanopeuden nayttaminen
tydvalikossa Paalle / Pois.

oM
@ Trail-Tron-aisa asennettu
Paalle / Pois.

Trail-Tronin poikkeamakertoimen
sybttdminen.

= — —
Display belt-
speed: On (;E:j:)
Display
of belt
Trail Tron: Oon b

deviation fac.
Trail Tron: 8

Control fac.Trail Tron: 1.25

Poikkeamakerroin ilmoittaa

@  nherkkyyden sille, mista

l ohjausasennosta lahtien
ohjausjarjestelma alkaa toimia.
0 - herkka

15 -

Suositellut arvot: 8 - 10

epaherkka

"ﬁ Trail-Tron-aisan saatokerroin.

— Vakioarvo:1,25

o  Kone yliohjautuva (Kuva 49/1):
— Valitse pienempi saatokerroin
o  Kone aliohjautuva (Kuva 49/2:

— Valitse suurempi saatokerroin

H3S83
Kuva 48
T N mﬂﬁ':*@;i\_\
"‘%,_\ ........ K"‘w\"\\
oy N
\ﬁﬁx E%\ *g%\ {é{
l‘ ‘\I\g ‘ “;:.
:’ET / T
1 ‘ 2
Kuva 49

38
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5.6.1 Punnituskennon taaraus / kalibrointi
Punnituskenno toimitetaan tehtaalta taarattuna ja
kalibroituna. Jos havaitset kuitenkin poikkeamia
todellisen ja ilmoitetun levitysmaaran, tai sailién B e s e E oS
sisallyksen valilla, siind tapauksessa ] Tara
punnituskenno taytyy kalibroida uudelleen. :E:E:‘E';?Euﬁ;s:dg;_ v

-fill in fertil. (min.500kg)

-enter filling rate in kg Bkg
Katso huollon asennusvalikko ‘A perustiedot
sivu yksi .

Lisdvarusteiden asennuksen jalkeen L
l punnituskenno taytyy taarata. of the ueigh cel 30584 Inmpuu"i.

Kuva 50
1. Tyhjenna lannoitteenlevitin taydellisesti (ks. sivu 63).

2. Pysakoi traktori levittimen kanssa vaakasuoralle alustalle, odota,

kunnes E sammuu.

f VARO

Jos nayttoon tulee tunnus E, siina tapauksessa kone ei ole
vakaassa asennossa.

5

3. Painal_tara

— Levitin on taarattu.

4. Tayta tarkasti punnittu, vahintaan 500 kg suuruinen

lannoitemaara, odota, kunnes tunnus E sammuu.

00

5. Paina | 588kg |.

Sydta punnittu lannoitemaara kg:na ohjausyksikkdon

AMATRON"'
— Levitin on kalibroitu.
- Vertaa tarkastuksen vuoksi tydvalikon ilmoitusta ja taytettya
l lannoitemaaraa toisiinsa.
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5.7 Paatteen asennustoiminto

@
l , l Paina nappaimia Selaus ja Shift

samanaikaisesti!

Paatteen asennustoiminnolla muutetaan nayton
asetuksia.

: Setup
e  Setur [NZyton asetusten muuttaminen. EEEEEEEE

EREH s
o [Ei*"|vaylan laitteiden ja

ohjelmistoversioiden nayttaminen.

AMAZONIE

BIN-Version: 3.14
IOP-Version: 3.3.2
Al-Gastes/AG-429

Kuva 51

Paatteen asennustoiminnon sivu 1

Con.
e  Kontrastin saaté toimintokenttien tai Contrast: BB on.
+
P 0
* lavulla. Brightness: =15 F4 i O
i +
. Kirkkauden saato toimintokenttien tai Tastenklick: On ('[ﬂ)
Inverting: Off
A Inuert.
* lavulla. Feset
e Naytdn muuttaminen kaanteiseksi musta Lansuage: Bestach
// Lahaua.
<« — valkoinen toimintokentén Lae. Kuva 52
avulla. Con
it~ g
e Contrast: Bl¥% -
e |/ Nappainpainallusaani Paalle/Pois *
. Tallennettujen tietojen poistaminen
Are you sure that you wish O
B ; i*nh l"lzsuzii all :I:li.i*u._ ', o C.
. . N . [ =] L= acrtTor sSe g
toimintokentan avulla. (katso sivu 2 f o 2 ¥
asennusvalikossa, sivu 36). NO with ESC
. Kayttoliittyman kielen asetus toimintokentan Ix YES with enter key
/ Invert.
srachel gvulla. Eﬁt
L¢ |
. Paatteen asennusvalikosta Lamaua.
poistuminen.
Kuva 53

tehdasasetuksiin. Koneen tiedot eivat
havia.

Paatteen palautustoiminnon suoritus
palauttaa paatteen kaikki tiedot
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Kayttoonotto
Paatteen asennustoiminnon sivu 2
. Kellonajan syéttd Time 18:12: 53
Sl 4]2]z|4]E
b AHEEL
o | psivamasran syotts Date: 84. 01. 2008 S
FRl FFIFEIFEIF
FT3 Fl K]
Rl
. RS232 | Tiedonsiirtonopeuden syotto RS232 : 57600 Baud

(nicht Prog.-Modus)

RS232

@EZKBS

Kuva 54

Paatteen asennustoiminnon sivu 3

o Ohjelman poisto:
Please select the program via E]
the "up” and "doun” keys

delete
1. @ @ Valitse ohjelma.

FProgram: SPR3IEDE
':] . : Size: T8kByte
2. [1*=== | Poista ohjelma
Empty memory: 448 kByte

@aaﬂaa

Kuva 55
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5.8

Siirrettava koestusalusta

1 ¥

Valitse paavalikosta Siirrettava koestusalusta!

Kayta siirrettdvaa koestusalustaa siirrettdvan
koestusalustan kayttdohjeiden mukaan, ja
analysoi poikittaislevitys.

Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle I.

Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle Il.

Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle IlI.

Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle IV.

Korjaa valittuja levitinsiipiasentoja

laskettujen levitinsiipisdatdasentojen verran.

5.0 4.0 4.0 5.0/3

new vane position:

short varne:
long vane!

Kuva 56

Kohdenna 4 sijaintipaikassa (Kuva 57,
I, 11, III, IV) oleviin lannoiteastioihin
talteenkeratyt lannoitemaarat
ohjausyksikén AMATRON*
toimintokentille I - IV.

Kuva 57

42
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Kaytto pellolla

6 Kaytto pellolla

VARO
Pellolle ajon aikana ja julkisilla teilld ajettaessa AMATRON"
taytyy aina pitdd sammutettuna!

— Onnettomuusvaara virheellisen kayton takia!

- Punnitustekniikalla varustettu levitin:
l . Suorita levityksen alussa automaattinen lannoitekalibrointi.

. Ennen ensimmaista kayttdkertaa ja lisdvarusteiden asennuksen
jalkeen taaraa levitin (katso sivu 39).

o Ennen levityksen aloittamista seuraavat sy6tot taytyy olla tehtyna:
l o  Konetietojen sy6ttd (katso sivu 19).
e Tilauksen laadinta ja tilauksen kaynnistys (katso sivu 25).

. Lannoitteen kalibrointi paikallaan tai kalibrointiarvon
manuaalinen syottd (katso sivu 27).

Néappédimen painalluksella levitysméaaraa voidaan muuttaa levityksen aikana koska tahansa

Kutakin nappainpainallusta kohti ; 1
levitysmaaraa korotetaan
@ maéaraaskeleen (ks. sivu 19) verran %95;,.% |I o I| %95;,.%
molemmilla puolilla (esim.:+10%). 100 % 10 %
@ Levitysmaaran palautus molemmilla kg
puolilla 100% tasolle.
2354
Kutakin nappainpainallusta kohti — 1
levitysmaaraa vahennetaan
@ maaraaskeleen (ks. sivu 21) verran |
molemmilla puolilla (esim.:-10%).
Kuva 58
Muutettu levitysmaara ilmoitetaan tyovalikossa yksikdssa kg/ha ja
@

l prosentteina (Kuva 58).
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6.1 Tyovalikko

Nopeus

Jaljella oleva matka
kunnes sailio tyhja

Levitetty alue
(tilauksessa)

Voimanottoakselin
kierrosluku

Levitysmaara vasemmalla
kg/ha

Levitysmaara vasemmalla
%

Hihnanopeus

Hydrauliluistit avattu
Hydrauliluistit suljettu
Rajalevitys

Vain ZG-B ultra
hydro:

Ojalevitys
Reunalevitys
Yksi osalohko poiskytketty

Kahden osalohkon
poiskytkenta

Levityslautaskierrosluku
vasemmalla / oikealla

Nykyinen tilaus

B 8.5 knvh E
2oy 2354 m
Fldache: 23.65ha KFT“W
o) 540 U/min S
Auto
f H
{ Z2G-B \
El kafha
S A

|_Sailion sisalts kg
!

kg 25

Band: 2354 kg

5.3
:mfﬁ O e | [ ull

iy
| Pohjahihna kaynnissa]

———E. A

e I T

A

S S
—S. 0
cosssmmillh. O T———

.

T28U/min

T28U/min

@ 5 gt

Auftrag: 3

Vain punnitustekniikan
kanssa: vaaka vakaassa
asennossa, vaaka ei
vakaassa asennossa

Aisa-asento
Suunta johon Trail-Tron-
sylinteri on esiohjannut.

Trail-Tron
automaattikaytdssa

Trail-Tron kasikaytdssa

Levitysmaara oikealla
kg/ha

Levitysmaara oikealla %

Levitetty maara
automaattisen kalibroinnin
aikana (punnitseva levitin).

Rajalevityksen esivalinta

Ojalevityksen esivalinta

Reunalevityksen esivalinta

Yhden osalohkon
poiskytkennan esivalinta

Kahden osalohkon
poiskytkennan esivalinta

Vain ZG-B ultra
hydro:

Avattu sivu tydvalikossa
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6.2 Tyovalikon toiminnot
6.2.1 Sulkuluistit
I Molemmat sulkuluistit auki / kiinni.
; i Vasen, oikea sulkuluisti auki / kiinni.
Ennen kayttoa avaa sulkuluistit :

° ja lahde samanaikaisesti liikkeelle, Z6-B

——

) kun levityslautaset ovat saavuttaneet
oikean kierrosluvun.

Kuva 59/...

(1) Illmoitus vasen sulkuluisti auki.

(2) Illmoitus oikea sulkuluisti kiinni.

Kuva 59

6.2.2 ZG-B jossa Trail-Tron

Trail-Tronin kayttdé6n tarvitaan voimanottoakselin anturi tai
signaalikaapeli traktorista!

VAARA

o Tiellaajo
Onnettomuusvaara, koska kone voi kaatua!

VAARA

i
A Kiellettyd, kun Trail-Tron on kytketty toimintaan:
e  Tyokoneiden siirtely pihalla
A Koneen kaatumisvaara, kun ohjausaisa on kdannettyna;
erityisesti erittdin epatasaisessa maastossa tai rinteissa!
Seurantaohjausaisalla varustetun, kuormatun tai osittain
kuormatun koneen kaatumisvaara, jos pdisteessa kaannytaan
suurella ajonopeudella, koska painopiste siirtyy ohjausaisan
ollessa kaannettyna. Kaatumisvaara on erityisen suuri ajettaessa
alamakeen.

Sopeuta ajotapa tilanteeseen sopivaksi ja vahenna ajonopeutta
kaantyessasi paisteessa, niin ettad pystyt hallitsemaan
luotettavasti traktoria ja konetta.
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Varotoiminnot, joilla estetaan koneen kaatuminen Trail-Tron-ohjauksen ollessa
paallekytkettyna!

O

Varotoiminnot!

Jos hydrauliluisti suljetaan molemmilla puolilla traktorin
voimanottoakselin ollessa paallekytkettyna:

Trail-Tron kytkeytyy 30 sekunnin kuluttua kasikayttodn (kun aisa
on keskiasennossa).

Jos traktorin voimanottoakseli kytketdan pois toiminnasta:

Trail-Tron kytkeytyy pois toiminnasta (kun aisa on
keskiasennossa).

Vaihtaminen ohjaustapojen kasikayttoé <+—» automaattikaytto
valilla

Trail-Tron—aisan kdanté vasemmalle / oikealle

Automatiikkakaytdn ollessa paalla nayttoon tulee tunnus Auto.
Koneen tietokone huolehtii siita, etta kone kulkee tarkasti
traktorin ajouraa seuraten.

Jos ajonopeus kasvaa yli 20 km/h vauhtiin (tielldajo), Trail-Tron-
aisa siirtyy nolla-asentoon ja jaa tiellaajon kayttotilaan.

Nayttoon tulee tielldajon tunnus

Kun ajonopeus laskee alle 20 km/h vauhtiin, Trail-Tron kytkeytyy
jalleen aiemmin valittuun kayttétilaan.

Kasikayton ollessa paalla nayttdoon tulee tunnus @ . Paina

nappainta i tai niin kauan, kunnes koneen renkaat

kulkevat taas tdsmalleen traktorin ajouria pitkin.

Kone suuntautuu uudelleen traktorin suhteen. Naytdssa
ilmoitetaan valittu ohjauskaannos.

46
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N&yton ilmoitukset ohjausyksikossi AMATRON"
Kuva 60:...
(1) Trail-Tron automaattikaytéssa 5
(2) Trail-Tron kasikaytéssa [=HH — 7 ((X(-h\
(3) Trail-Tron tiekaytdssa s (L2 6
) o L . Fldche:
(4) Trail-Tron-varotoiminto aktivoitu, Trail-Tron ﬂ Auto
kytkeytyy pois paalta! i ) \
(5) Ohjausakselin/-aisan nykyisen saatokulman |' Z6-B '| 1
nayttd
(6) Aisaa ohjataan vasemmalle rinteen =R - FFY 2
suuntaan. oy (L0
Fldche:
(7) Aisaa ohjataan oikealle rinteen suuntaan. 'ﬂ' eSS
(6,7) Palavat yhdessa: ¢ b
aisan keskiasennon saavuttamiseen asti |I 26-B I|
Trail-Tron on toiminnassa, sen jalkeen aisa
jaa keskiasentoon! [EHH —+ P
Flache ‘ 3
acne:
3 o L
£ L
| 26-B '|
[(=HH — O SR 4
iy
Fldche:
L s e
i i
| Z6-B '|
Kuva 60
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Kuljetusajot

VAARA
Onnettomuusvaara, koska kone voi kaatua!

Laita ohjausaisa kuljetusajoja varten kuljetusasentoon!

Laita ohjausaisa keskiasentoon (ohjausaisa
(Kuva 61/1) on samassa linjassa koneen
kanssa).

Sita varten

Ota Trail-Tron kasikayttoon.

1.2 I Suorista ohjausaisa

manuaallsestl

—  Trail-Tron pysahtyy automaattisesti, kun
keskiasento on saavutettu.

Kytke AMATRON" pois paélta.

Kytke traktorin ohjainlaite 1
(letkumerkinta 1 x punainen) pois paalta.

—  Kytke dljynkierto pois toiminnasta.
4. Lukitse ohjausaisa sulkemalla sulkuhana
(Kuva 61/2) asentoon 0.
Kuva 61
VARO
A Traktorin pydran ja ohjausaisan hydraulisylinterin keskinédinen

tormaysvaara.

Traktorin oikeanpuoleinen ohjauksen aariasento on rajoittunut, kun
ohjausaisa on kuljetusasennossa!

48
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6.2.3 Rajalevitys Limiterin kanssa
Rajalevitys Limiterin kanssa paalle / pois.
Liniter i 1!
1. Ennen rajalevitysta laske Limiter |' Z6-B
alas.
2. Suorita rajalevitys.
3. Rajalevityksen jalkeen nosta Limiter 0 ‘
yl6s.
Ennen kayttda sdada laskettu Limiter ":\_2_.:’
levitystaulukon mukaan ja nosta taas ylds.
Y ) y 2N LT
Kuva 62/...

(1) limoitus Limiter laskettu rajalevityksen
aikana.

(2) Illmoitus Limiter esivalittu luistien ollessa
kiinni.

— lImoitusta varten Limiterin anturin taytyy olla
asennettuna.

6.2.4
hydro)

Kuva 62

Levitysmaaran toispuolinen muuttaminen (vain ZG-B precis / ultra

Vasemman / oikean puolen levitysmaaran korottaminen.

[

Vasemman / oikean puolen levitysmaaran vahentaminen.

) Levitysmaaraa muutetaan jokaisella ;
nappainpainalluksella syotetyn 250 arms | 225 shs
maaraaskeleen verran (esim. 10%). 1003 26-B %8 %

o Syo6ta maaraaskel konetietojen valikossa. 1

Kuva 63/...

(1) limoitus muutettu levitysmaara yksikossa
kg/ha ja prosentteina.

Kuva 63
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6.2.5 Suojapeite

Suojapeite auki, kiinni.

- Paina nappainta niin kauan, kunnes suojapeite on avattu tai suljettu

l taydellisesti.

6.2.6 Lannoitteen kalibrointi

i Automaattinen lannoitteen kalibrointi punnitsevalle levittimelle,
s katso sivu 30.

Kuva 64/... a 5

(1) llmoitus lannoitteenlevitin kalibrointiajon e E
aikana. 250 o | 4 250 ksrhs
Kalibroi lannoite levityksen alussa. 1o 26-8 1oe

(2) llmoitus vaaka ei vakaassa asennossa.

(3) Levitetyn lannoitemaaran ilmoitus kg:na
kalibroinnin aikana.

Kuva 64

6.2.7 Lannoitteen lisddminen (vain ZG-B ultra hydro)

k= Lannoitteen lisdys, katso sivu 62.
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6.2.8 Levityslautaskdyton paalle- ja poiskytkenta (vain ZG-B ultra hydrao)

a1

Bt

s Levityslautaset paalle / pois.
- Paallekytkentaa varten paina nappainta vahintaan kolme sekuntia,
l kunnes merkkiaani vaikenee.

Syota levityslautasten kierrosluku valikossa
Konetiedot. L )

Z6-B Ulira hudro
Kuva 64/...

(1) Levityslautaskierrosluvun ilmoitus.

|
VAROITUS 720U/min 720U/nin
Loukkaantumisvaara pyoérivien e

levityslautasten takia.

Kaske ihmisia poistumaan

levityslautasten kayttdalueelta. Kuva 65

6.2.9 Osalohkot (vain ZG-B ultra hydro)

Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen
toimintaankytkenta (3-portaisesti).

Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen poiskytkenta (3-
portaisesti).

Kuva 66/... / ;
(1) limoitus kaksi oikeanpuoleista osalohkoa II Z2G-B \
kytketty pois.

. Luistien ollessa kiinni voidaan esivalita
l osalohkovahennys.

Kuva 66
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6.2.10 Rajalevitys (vain ZG-B ultra hydro)

Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen ojalevityksen paallekytkenta /
poiskytkenta.

Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen rajalevityksen paallekytkenta
/ poiskytkenta.

Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen reunalevityksen
paallekytkenta / poiskytkenta.

NN
N[N

Rajalevitys voidaan tehda myds molemminpuolisesti

— Kytke vasen ja oikea rajalevitys paalle.

Vahenna / korota levityslautaskierroslukua rajan puolella.

EN

i o Rajalevityskierroslukua korotetaan tai vdhennetaan jokaisella
l nappainpainalluksella 10 1/min verran.

o Muutettu rajalevityskierrosluku tallennetaan tulevaa rajalevitysta
varten.

. Levityslautasten ollessa pysahdyksissa

rajalevitys voidaan esivalita. L i
|| Z6-B Ultra hudro

. Levityslautasten pydriessa
levityslautaskierrosluku vahennetaan rajan
puolella rajalevityskierrosluvulle.

. Rajalevityskierrosluku syotetaan
konetietojen valikossa kulloisellekin
rajalevitystavalle.

. Raja- ja ojalevitysta varten taytyy syottaa
rajanpuoleinen maaranvahennys valikossa

Konetiedot.
Kuva 67/... Kuva 67
(1) limoitus rajalevitys kytketty paalle.
(2) limoitus vahennetty levityslautaskierrosluku.
- Luistien ollessa kiinni rajalevitys voidaan esivalita.
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6.3.1 Menettelytapa kayton yhteydessa

w

Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

Kytke 6ljynkierto toimintaan.

Kytke AMATRON" paalle.
Valitse tydvalikko.

Saada voimanottoakselin kierrosluku (kuten levitystaulukossa on
iimoitettu).

B s

Lahde liikkeelle ja avaa kaksoisluistit

Punnitsevan levittimen yhteydessa voidaan aloittaa
kalibrointiajolla.

Liniter

Jos aloitat raja-/oja- tai reunalevityksella, kytke Limiter

paalle.

Levityksen aikana AMATRON" nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.

Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.

Mallin ZG-B drive tyoskentelynopeuden on oltava vahintaan 4
km/h ohjausyksikon AMATRON" virheettémén toiminnan
takaamiseksi.

Kayton jalkeen:

4.

Ve v o

Pl

Sulje kaksoisluistit.

Kytke voimanottoakseli pois paalta.
Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

Kytke dljynkierto pois toiminnasta.

Kytke AMATRON pois paalta.

Amatron+ BAG0064.0 04.08
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6.3.2

Tyovalikon nappaimien varaus

Sivu 1:

Katso luku
EHH— g8.5km/h ooy 521
gy 2354 : 2.
Flache: 23.65ha | P
£} 548 U/min 7 Autol—
£ Y =]
|  26-B Drive | 6.2.1
B arns e
(=
6.2.2
"3 2354
en/s 6.2.3
6.2.2
Auftrag: 1

Toimintokenttien kuvaus:

A\

VAROITUS

20 km/h ajonopeudesta lahtien Trail-Tron kytkeytyy pois
toiminnasta ja aisa siirtyy automaattisesti keskiasentoon.

l Shift-nappain painettuna:

Katso luku
EHH—  g.5Bkm/h T
oy 2354 =
Flache: 23.85ha
3 548 Usmin <2 Auto
/ y
|| 26-B Drive |I
mksr’ha
8%
kg 6.2.5
2354
6.2.6
Auftrag: 1
uftrag 627

Toimintokenttien kuvaus:

54
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6.4 ZG-B precis
6.4.1 Menettelytapa kayton yhteydessa

1. Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

—  Kytke dljynkierto toimintaan.

2. Kytke AMATRON" paille.
(@)
Valitse tyovalikko.

Saada voimanottoakselin kierrosluku (kuten levitystaulukossa on
iimoitettu).

5. L&hde liikkeelle ja avaa hydrauliluistit

i

6. 4 Punnitsevan levittimen yhteydessa voidaan aloittaa
kalibrointiajolla

7. Jos aloitat raja-/oja- tai reunalevityksella, kytke Limiter
paalle.

— Levityksen aikana AMATRON" nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.

— Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.
Kayton jalkeen:

Pl

Sulje hydrauliluistit.

1.

2. Kytke voimanottoakseli pois paalta.

3. Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.
ﬁ

Kytke dljynkierto pois toiminnasta.

70
4. Kytke AMATRON" pois paalta.
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6.4.2 Tyovalikon nappaimien varaus
Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus:
Katso luku
EHHR—  8.5km¢h ] 521
oy 2354 2.
Flache: 23.E5ha | T
o] 548 Ur/min 2 Autol—
i Y =]
| 26-BPreciS | 6.2.1
B rsina [~
50
6.2.2
"ens 2354
cne's 6.2.3
6.2.2
Auftrag: 1
VAROITUS
20 km/h ajonopeudesta lahtien Trail-Tron kytkeytyy pois
toiminnasta ja aisa siirtyy automaattisesti keskiasentoon.
l Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus:
Katso luku
EHH— g.5kmvh ] e
Loy 2354 m | 2] 6.2.4
Flidche: 23.B5ha @
O 540 U/min <O Autol =
i \ %
|  26-BPreciS | & 6.2.4
@ kasha %
5l T
kg i 6.2.5
2354
6.2.6
Auftrag: 1 6.27

Amatron+ BAGO0064.0 04.08 57



Ohjaussauvan nippdaimien varaus




Kaytto pellolla

6.5 ZG-B ultra hydro

6.5.1 Menettelytapa kayton yhteydessa

1.

-

2.

3.

-

Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

Kytke oljynkierto toimintaan.

Kytke AMATRON" paille.

. Valitse tydvalikko.
f Kytke levityslautaset paalle.

Lahde liikkeelle ja avaa hydrauliluistit

i/
4 Punnitsevan levittimen yhteydessa voidaan aloittaa
kalibrointiajolla

Jos aloitat raja-/oja- tai reunalevityksella:

| AVahtse ja kytke rajalevitystapa ja pellonreuna

vasen / oikea) paalle.

Levityksen aikana AMATRON" nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.

Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.

Kayton jalkeen:

2.
3.

4.

Pl

Sulje sulkuluistit.

(el — 7
S

I,
i

sk

Kytke levityslautaset pois paalta.

Kayta traktorin ohjainlaitetta ja keskeyta siten ohjauslohkon
hydrauliéljynsyotto.

Kytke AMATRON" pois paalta.
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Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus:
Katso luku
EHH—~  12.0knsh Ehifilesa 6.2.8

m_:'ltll(g 1234 m

Fliche: 45.6Tha 6.2.1

Lfrin
e
f i
200 [Z6-B Ultra hydro) 200 2] 6.2.1
kasha kasha
1600 % 100 % s
—ull
|
—
——
|
—

6.2.9

=
20 min

Auftirag: @ @

6.2.9

l Shift-nappain painettuna: Toimintokenttien kuvaus:
Katso luku

EHR— 12.8kmn¢h LR %

Loy 1234m & 6.2.4

Fléche: 45.6Tha

200 |iIrZE—B Ultra hgdru\il 200 = 6.24

kasha kasha

188 %
auf 6.2.5

‘__? 6.2.6
—— X
Auftrag: OO @l — 6.2.7

Sivu 2: Toimintokenttien kuvaus:

Katso luku

q
o]
]
=N

EHH— 12.8knh [ERiT] -,

Loy 1234 m 6.2.10
Fliche: 45.6Tha

6.2.10

£y
=
%C 6.2.10
=

=

! Y
200 [Z6-B Ultra hydro) 200

k=asha kasha
166 % 166 ¥

=

=
20 min

Auftirag: @ @

6.2.10
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6.6 Lannoitteen lisays

. Tyodvalikossa (Kuva 68).

. Konetietojen valikossa sivu yksi
(Kuva 69).

AL
[ 7

1. | 05D

2. Lisaa lannoitetta.

)

Avaa lisaysvalikko.

Lannoitteenlevitin ilman punnitustekniikkaa:

—  Syota lisatty lannoitemaara kg:ssa.

Punnitustekniikalla varustettu
lannoitteenlevitin:

— Lisatty lannoitemaara ilmoitetaan kg:ssa.

@ Hyvaksy lisatty lannoitemaara

(Kuva 70).

EHH—~ 8.Skmvh  ~T ]
Doy 2354 m
Fldche: 23.E5ha
£ 548 U/min <2 Auto
f Y
| 26-B Drive |
A kzma
o 25 [P1
kg g auf
2354 PUH: Fl.
1008 # zu
=1 [ ol |
) e, o
— Lo
Auftrag: 1 @
Kuva 68
Fert.fill.level: 1568 kg
kg
e
Filling the spreader @I
kg
HAlarm
Alarm limit: 200 kg E
kg
Belt speed: 8.8en/s |f—
@ 6-1

Kuva 69

Fert.fill.level: 1568 kg

Refilling procedure runs,
Refilled fertil. quantity:

G 1354kg B4

em| =

e
4\]

x|
u

pma
—
i
=
=

gl

=
l
l

@ 81484

8,1

Kuva 70
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Lannoitesailioon jaljelle jaanyt lannoite voidaan paastaa ulos

. suppilokarkien kautta mallissa ZG-B precis, ultra

hydro.

e  pohjahihnan kautta mallissa ZG-B drive.

ZG-B drive (Kuva 71)

1. Irrota levityslautaset (katso koneen
kayttdohjeet)

2. Konetietojen valikko:

o —r—

871 | Kytke pohjahihna paalle

— Kaksoisluistit avautuvat automaattisesti.

— Jaanndslannoite siirretdan sailiésta pois.

o —r—

w

871 | Kytke pohjahihna pois paalta.

—  Kaksoisluistit jdavat turvallisuussyista
avoimiksi.

ZG-B Precis / ultra hydro (Kuva 72)

1. Irrota levityslautaset (ks. koneen
kayttdohjeet).

2. Valikko Konetiedot:

Ord

73).

Sailién tyhjennyksen alivalikko (Kuva

Fert.fill.level:

Filling the spreader

Alarm limit:

Belt speed:

1568 kg

Tl

K
)

]

200 kg

]
—
i
£
=

Il

B8.8cm's

]

=
l
l

a-1

Kuva 71

Fert.fill.level:
Filling the spre

Alarm limit:

Imp.shutter: 1.h.:
r.h.:

1568 kg

200 kg

1566 Imp.
1566 Imp.

]

e
4\]

]

pma
—
i
S
=

@ 81484

LI L]

Kuva 72
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7, =
L Imp.shutter: 1.h.: 1580 Imp. 1-h

3. ./ _#=¥|Avaa vasen ja oikea r.h.: 15080 Imp. :
annosteluluisti. %
=1 =]

4 , ™=~ Avaa vasen ja oikea =] [ [
hydrauliluisti (-l B ) g
= Belt speed: 100 % OO

C - 8.1

5. [ %! |Kytke pohjahihna paalle.

— Jaannoslannoite siirretaan sailiosta pois.
— Tyhjennyksen aikana sekoitinlaitteisto on

paallekytkettyna.
Kuva 73

o —r—

6 as1

Kytke pohjahihna pois paalta.

. Laita kone sailytykseen luistit avattuina.

. Sulje sulkuluistit, kun taytat taas sailion.

VAROITUS
Suppilokarkien kohdalla on loukkaantumisvaara

sekoitinlaitteiston kayttokoneiston takia!

Ala miss&an tapauksessa tartu kadelld alhaalta luistiaukon lapi tai
tydénna esineita luistiaukkoon.
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7 Ohjaussauva
71 Asennus

Ohjaussauva (Kuva 74/1) kiinnitetdan 4 ruuvilla
helposti kaytettavaan paikkaan traktorin
ohjaamossa.

Kytke liitantaa varten perusvarustuksen pistoke
ohjaussauvan 9-napaiseen Sub-D-koskettimeen
(Kuva 74/2).

Kytke ohjaussauvan pistoke (Kuva 74/3)
ohjausyksikon AMATRON" keskimmaiseen
Sub-D-koskettimeen

7.2 Toiminta

Ohjaussauva toimii vain ohjausyksikon
AMATRON" tydvalikossa. Sen avulla voit
ohjata ohjausyksikkod AMATRON"
peltokaytdssa ilman ettd katsot ohjausyksikkdon.

Ohjausyksikon AMATRON" ohjausta varten
ohjaussauvassa (Kuva 75) on kaytettavissa 8
nappainta (1 - 8). Lisaksi katkaisimella (Kuva
76/2) voidaan muuttaa nappaimien varausta 3-
pykalaisesti.

Katkaisin on normaalisti

e [ keskiasennossa (Kuva 76/A) ja voidaan
kaantaa

o [ yis (Kuva 76/B) tai
o [I=alas (Kuva 76/C).

Katkaisimen asento ilmoitetaan LED-valon (Kuva
76/1) avulla

e [ LED-valo keltainen
. = LED-valo punainen
e  F= LED-valo vihrea

Ohjaussauva

Kuva 74

Kuva 75

Kuva 76
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Ohjaussauva
7.3 Nappaimien varaus:
Néppéin Zl?-B ZG-? ZG-B
Drive Precis Ultra hydro
1 Trail-Tron paalle/pois Levityslautasten
kayttdkoneisto paalle/pois

2

e Vaseggﬁﬂﬁgjoelﬁisten
toimintaankytkenta

4= Vasemmanpuoleisten

osalohkojen poiskytkenta

5= Oikeanpuoleisten osalohkojen
toimintaankytkenta

6= Oikeanpuoleisten osalohkojen

poiskytkenta

7~ Vetoaisa <

81~ Vetoaisa 2>

1 Molemmat sulkuluistit auki

2 Molemmat sulkuluistit kiinni

3 Vasen sulkuluisti auki

41 Vasen sulkuluisti kiinni

5 Oikea sulkuluisti auki

6= Oikea sulkuluisti Kiinni

7= - maaraaskel [%]

8 + maaraaskel [%]

14 Kalibroinnin kaynnistys (vain punnitustekniikan kanssa).

2= Mséra 100%

3k Vasen + maaraaskel [%]

44 Vasen - maaraaskel [%]

54 Oikea + maaraaskel [%]

6 Oikea - maaraaskel [%)]

74 Limiter paille/pois Vasen rajalevitys

8 I Oikea rajalevitys
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Huolto ja puhdistus

8 Huolto ja puhdistus

VAROITUS
Huolto- ja puhdistustoita saa suorittaa vain silloin, kun

levityslautas- ja sekoitinakselikaytto on kytketty pois paalta.

8.1 Puhdistus

VAARA
Al3 tartu luisteja kiyttidessisi paastoaukkoon! Puristumisvaara!

ZG-B precis / ultra hydro:

Lannoitteenlevittimen puhdistamiseksi hydrauliluistit ja
sahkokayttoiset annosteluluistit taytyy avata, jotta vesi ja
lannoitejaamat paasevat valumaan pois.

e Avaal/sulje annosteluluistit (katso konetietojen valikko sivu 19).

e  Avaal/sulje sulkuluistit (ks. tyovalikko).

8.2 Luistien perussaato

ZG-B precis / ultra hydro:

Sahkokayttdisten annosteluluistien paastéaukon
halkaisija on saadetty tehtaalla (Kuva 77).

Jos havaitset molempien suppilopaiden
tyhjenevan keskenaan epatasaisesti, vaikka
luistiasento on kummassakin sama, luistien
perussaato taytyy siind tapauksessa tarkastaa.

Kuva 77
Tee molempien annosteluluistien perussaato
huollon asennusvalikon kautta: Electr. shutter basic @
position @
o
Vg
1. Paina}” E
hud. Plane: off
Sivu kaksi (Kuva 78):
@I o DE=
// . o Help mit Feder | (-=>
2. Suorita vasemman puolen luistin I
perussaato.
// Contraol fact 1.88
Ao y [T |
3. 7 ®J|Suorita oikean puolen luistin 0284
perussaato. Kuva 78
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4. 4o 8 | Sulje paastdaukko taydellisesti (siirra

0 pulssille).

1&;8
5. j Avaa paastéaukko 1500 pulssille

asti.

VAARA

Loukkaantumisvaara
annosteluluistien alueella

1&%8
painettaessa ndppéaimia, ,
/ +3 o //
~ v
e ~ -5
P

A e , koska
annosteluluistit sulkeutuvat ennen

valittuun luistiasentoon menemista.

VAN

Al3 jata sormia ja saatotulkkia
aukkoon.

6. Saatoétulkki (Kuva 80/1) (valinnainen,
tilausnumero: 915018) taytyy sitten pystya
tydntamaan kevyesti avonaiseen
paastdaukkoon.

o  Jos saatotulkkia ei saa tyonnettya
avonaiseen paastdaukkoon:

3
s
7 Korota nykyista Offset-saatoa

kulloinkin 5 pulssilla, kunnes tulkki

sopii tarkalleen aukkoon (Kuva 81)

o  Saatotulkissa on liikaa valysta:

e
e
s
/5| Vahenna nykyista Offset-saatoa
kulloinkin 5 pulssilla, kunnes tulkki
sopii tarkalleen aukkoon (Kuva 81).

7. @ Hyvaksy asento sy6ttdnappaimella.

Impul sef
Display
178

Saatémoottorien pulssit (Kuva 82/1)
voidaan ilmoittaa tyovalikossa.

Basic shutter setting: to
L.h.: 1588
=5Start up 1580 impulses ic B
=check opening uwith gauge o
-correct with +5/-5
if necessary +5
=confirm position
with enter key -5
=recheck by starting up
15688 impulses again
Actual impulses: 150 Man.
Stored offset: 100 Input
Actual offset: 185
: . . Impulse
display of impulses in .
Operation menu: On Dligéug
Kuva 79

Kuva 81
EH— 12, 8kmsh m%
P, 5% 1 -
che: , a 1!
! %
f —
200 z6-B uUltra hgdlE 200 r=
k=/ha [ kssha

1'3?'?;\'*.

R

1500 1500

A P1.

auf
P1
O U

T200
—_—— i!i _{f%_
i G20 i
Kuva 82
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9 Toimintahairio
9.1 Halytys

Ei-kriittinen halytys:
Nayton alaosaan tulee virheilmoitus (Kuva 83) ja Machine. tupe: 2ZA-M Comfort Job
laite antaa kolme kertaa merkkidanen. Hoida
virhe mahdollisuuksien mukaan pois Jeb No.: 5
paivajarjestyksesta. Des.quantity: 258 kg/ha Iﬁl
Cal.
Cal. factor: 1.87
Working uwidth: 24.8 m Maschi .
Preselected speed: 12 km#h
Desired rate %
cannot be maintained | 4.4,
Kuva 83
Kriittinen halytys:
Nayton keskiosaan tulee halytysilmoitus (Kuva Machine. type: ZA-M Comfort Job
84) ja laite antaa halytysaanen. '
1. Lue halytysilmoitus naytssta. ° Bokiing. motor E
e left hand e
does not react Cal.
2. Kuittaa halytysilmoitus. Ca
Wa Maschi .
Pr Confirm with vh
entering key or
by paging to help @
Foae | Melr | Gerr
Kuva 84
9.2 Matka-anturin vioittuminen (pulsseja/100m)
Simuloidun nopeuden syéttdminen valikossa
Asennustoiminto mahdollistaa levitystyon
jatkamisen myos silloin, jos matka-anturi lakkaa
toimimasta. Total data since starting
operation
Sita varten: Total area: 5689 ha :T;h
1. Veda signaalikaapeli irti traktorin Tatal Guak. 124
perusvarustuksesta.
Total spre.time: S68h
':I';h sim.km/h: 8.8kmh
2. Syo6ta simuloitu nopeus. =
Tetup H
3. Noudata levitystyon jatkamisen aikana T fH
ceggar ara s s . —lersion: 1.
syottamadasi simuloitua nopeutta. 10F-UErSiont 31374 @ o o

@  Heti kun matka-anturilta rekisterdidaan Kuva 85
pulsseja, tietokone vaihtaa matka-

l anturilta saamansa todellisen
nopeuden kayttéon.
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