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produktu firmy Topcon Precision Agriculture. Prawidtowe uzytkowanie |
obstuga majg istotne znaczenie dla bezpiecznego i niezawodnego
dziatania niniejszego produktu.

Przed rozpoczeciem korzystania z tego produktu niezwykle wazne jest
poswiecenie czasu na przeczytanie niniejszej instrukcii.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji sg aktualne na dzien jej
wydania. System mogt ulec niewielkim zmianom. W razie koniecznosci
producent zastrzega sobie prawo do przeprojektowania
wprowadzenia zmian w systemie bez powiadomienia.

Dokumentacja techniczna i oprogramowanie narzedzia

Na stronie pomocy technicznej myTopcon NOW!
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Rozdziat 1 - Omdéwienie wyswietlacza

1.1. Wprowadzenie

Wyswietlacz to zamontowane w pojezdzie elektroniczne urzgdzenie z
wyswietlaczem LCD i ekranem dotykowym. Umozliwia ono operatorom
obstuge funkcji automatycznego sterowania, prowadzeniaiinnych
funkcji sterowania. Wyswietlacz wspotpracuje z GPS i elektronicznymi
urzgdzeniami sterujgcymi (ECU), taczgc funkcje komunikacii,
rejestrowania, zapisu i wyswietlania danych do zastosowan rolniczych.

Uwaga:Przed rozpoczeciem korzystania z prowadzenia i
automatycznego sterowania, nalezy przeczytac instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa i zapoznac sie z elementami sterujgcymi, uwaznie
czytajgc te instrukcije. Jesli niezbedna jest pomoc przy ustawianiu lub
obstudze wyswietlacza, nalezy skontaktowac sie z dealerem.

Wyswietlacz jest wyposazony w ekran dotykowy. Aby wybrac
cokolwiek na ekranie, nalezy dotkng¢ obszaru czubkiem palca.

Numer seryjny wyswietlacza znajduje sie na naklejce z tytu wyswietlacza.
Zanotowac numer seryjny do pozniejszego wykorzystania.

NESEIYINY: e

1.1.1. Nowosci w wersji 5.01
« Ustawienie rozdzielczosci eksportu moze byc¢ wykorzystane do
zmniejszenia rozmiaru pliku danych przesytanych z wyswietlacza do
pamieci USB lub aplikacji TAP (patrz Ustawianie ustawien systemu,
strona 46).
« Wrazie potrzeby mozna wytgczy¢ deske rozdzielczg na ekranie
roboczym (patrz Konfiguracja konsoli, strona 49).

« Sterowanie ruchem do tytu moze by¢ uzywane w przypadku
odbiornikow GPS, ktore nie obstuguja funkcji automatycznego
sterowania (patrz Ustawianie odbiornika, strona 63).



1.1. Wprowadzenie

« W celu poprawienia doktadnosci uktadu ASC i nawrotu na uwrociu
mozna okresli¢ narzedzia mocowane obrotowo z aktywnym
uktadem kierowniczym (patrz Ustawianie geometrii narzedzia,
strona 118).

« |Ikona przycisku zadania zmieni sie, aby wskazac status zadania
(patrz Przycisk zadania, strona 162).

« Wprowadzono nowe opcije filtrowania i sortowania zaznaczonych
POl i zadan (patrz Wybor pola, strona 165 oraz Wybieranie
istniejgcego zadania, strona 184).

« Przeprojektowano funkcje Menedzer inwentarza (patrz Menedzer
inwentarza, strona 253).

« Dodano funkcje MachineLink. Funkcja MachineLink umozliwia
podziat pokrycia miedzy kilka narzedzi na tym samym polu. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w instrukciji instalacji i obstugi funkdji
MachineLink.

o Mozliwe jest przekonwertowanie i zaimportowanie danych ze
starszego oprogramowania Horizon 314 (patrz Importowanie
danych ze starszego oprogramowania Horizon 3 lub 4 z pamieci
USB, strona 263).



Rozdziat 1 — Omowienie wyswietlacza

1.2. Korzystaniez Topcon Agriculture Platform
(TAP)
Firma Topcon wprowadzita do uzytku platforme TAP.,

TAP to platforma loT firmy Topcon, ktdra zapewnia tgcznosc i umozliwia
uzytkownikowi importowanie/eksportowanie danych operacyjnych
dotyczgcych rolnictwa, udostepnianie danych, tworzenie zalecen,
monitorowanie telematyki floty oraz zapewnia zdalne wsparcie.
Platforma TAP jest ptynnie zintegrowana z oprogramowaniem Horizon,
co umozliwia bezprzewodowe przesytanie danych i telematyki do
wyswietlacza X zawierajgcego TAP.

Z poziomu wyswietlacza mozna eksportowac i importowac zestawy
danych zadan za pomocag aplikacji TAP. Patrz Eksportowanie zadan /
danych zadan / raportow z zadan, strona 257 oraz Importowanie zadan
| danych zadan, strona 262.

Po pierwszym zalogowaniu sie do konta TAP istniejgce dane
wyswietlacza zostajg automatycznie przestane do konta TAP.

Po zatrzymaniu zadania zostaje ono automatycznie przestane do konta
TAP.

Zakupione funkcje opcjonalne mogag byc¢ rowniez wyswietlane za
posrednictwem aplikaciji Marketplace. Patrz \Wyswietlanie opcjonalnych
funkciji za posrednictwem aplikacji Marketplace, strona 4.

Adres witryny TAP 1o tap.topconagriculture.com.

Uwaga:Aby skonfigurowac login do aplikaciji TAP, nalezy skontaktowac
sie z dealerem.

1.2.1. Logowanie do aplikacji TAP na wyswietlaczu

Uwaga:Wymagane jest bezprzewodowe potgczenie z Internetem. Patrz
Konfigurowanie sieci Wi-Fi, strona 97.

1. Aby wigczy¢ aplikacje TAP na wyswietlaczu, nalezy wybra¢ System

/Funkcie -~ % /Konsola / Ustugi w chmurze, a nastgpnie


https://tap.topconagriculture.com/

1.2. Korzystanie z Topcon Agriculture Platform (TAP)

TAP —Topcon Agriculture Platform.

2. Wybrac przycisk TAP po lewej stronie ekranu obstugi lub przejs¢ do
strony konfiguracji systemu, aby zalogowac sie do aplikacji TAP.

Jehn.smith@topeon.com

HASLO
Ll Ll

? e “

Po zalogowaniu wyswietlacza do aplikacji TAP wyswietlacz nawigzuje
komunikacje za kazdym razem, gdy wymagana jest obstuga TAP i
dostepne jest potaczenie z Internetem.

1.2.2. WysSwietlanie opcjonalnych funkcji za posrednictwem
aplikacji Marketplace

Wyswietlacz jest standardowo wyposazony w szereg funkcji. Dostepne
sg rowniez funkcje opcjonalne, do ktorych mozna uzyskac dostep



poprzez subskrypcje.

Rozdziat 1 — Omowienie wyswietlacza

Po zalogowaniu sie do aplikacji TAP dostep do Horizon Marketplace
mozna uzyskac po wybraniu przycisku TAP po lewej stronie ekranu.

O

Tin

AP
L4
y./

N om ! ¥ ¢ R

- =

Water Conservation Hypro ProStop-E Cameras &

\ﬁ 2132.00 USD \@ 1675.00 USD \ﬁ 254,00 USD
- - -

Yield Monitaring Weather Station Headland Turns
W sacuso W weoouso W iesoouso
. - -
*!
LH5000 Rate Sensor Additional Seeder Tanks
'¥? 1929.00 USD 'ﬁ 550,00 USD

& 0944 9, 16 - Il -
D% s’ 00 oy, @

W tym miegjscu wyswietlane sg opcjonalne funkcje dostepne w ramach
subskrypcji u dealera za posrednictwem aplikacji TAP. Funkcje, na ktore
uzyskano juz licencje, sg wyswietlane jako zainstalowane.

Patrz Ustawianie licencji, strona 48.

Aby ukry¢ aplikacje Marketplace, wybrac przycisk TAP w lewym menu.



1.3. Opis ikon

1.3. Opis ikon

1.3.1. Pasek narzedzi prowadzenia

y Przycisk zadania, 162

‘ Menu pola, 165

h Menu zadania, 184

I S Menu linii prowadzenia, 195

|
\' Menu opcji sterowania, 228

- Kalibracja automatycznego sterowania (jesli automatyczne
sterowanie jest wytgczone; tylko XD), 151

I Menu przesuwania, 238

1.3.2. Ikony Menu

Menu pola

‘ Menu pola, 165
a Wybierz pole, 165
a Nowe pole, 167
® Roztaduj pole, 169

L
] Ustaw znacznik, 170

EI Rejestruj granice pola, 173



Rozdziat 1 — Omowienie wyswietlacza

v
. Rejestrowanie kompletnej granicy pola, 173
v

“*» Przesunigcie rejestrowania granicy, 173
s

4

<" Konfiguruj uwrocie, 180
j Kasowanie granicy pola, 179
@ Utworz granice na podstawie pliku ksztattu, 176

@ Utworz granice na podstawie pokrytego obszaru, 176

Menu zadania

h Menu zadania, 184

a Wybierz zadanie, 184

L

I‘:' Dotgcz do zadania (przy uzyciu MachineLink), 53
u Utworz nowe zadanie, 186
6 Skonfiguruj obszary zadan, 187

j Usun dane zadania, 189

ks Skonfiguruj VRC, 190
Wymiana danych, 257

Menu linii prowadzenia

l S Menu linii prowadzenia, 195



1.3. Opis ikon

a Wybierz grupe linii prowadzenia, 212

E Utwdrz nowa grupe linii prowadzenia, 197

¢
% Tryb nawigacji, 195

-_—

"-_;' Przetaczanie linii prowadzenia, 197
u Utworz linie prowadzenia, 195

I[! Zapisz linie AB, 199

SI] Zapisz identyczng krzywa, 202
Q Zapisz 08, 203

0% Otworz okno recznego wprowadzania linii AB, 200

-
S%} Nowe linie projektu, 207

L
a Importuj istniejgce linie prowadzenia, 213
/ Skonfiguryj linie przejazdu, 216

‘g Skonfiguruj nawroty na uwrociach, 219

Menu opcji sterowania

|
\' Menu opciji sterowania, 228

@? Stan automatycznego sterowania, 228

I
\f Parametry regulacji sterowania automatycznego, 233
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-4 Kalibracja automatycznego sterowania, 151

Menu przesuwania

I , Menu przesuwania, 238
I Otworz opcje przesuwania, 238
I “ Dosun linie prowadzenia do prawej, 238
’ I Dosun linie prowadzenia do lewej, 238
I*i Dosun linie prowadzenia do potozenia pojazdu, 239
-b Zapisz grupe przesunietych linii prowadzenia, 238

R

Kompensacja znoszenia GPS, 240

1.3.3. Ikony paska nawigacyjnego

y- 7
e Informagje systemowe, 131

b

Prowadzenie, 132

:9 Informacje GPS, 139
-

-
== Diagnostyka systemu, 142
Informacje o zadaniu, 144

Automatyczne sterowanie sekcjami, 244

i Skrzynkarozdzielcza, 123



1.3. Opis ikon

i
Uniwersalny terminal ISOBUS, 247

(s

Kamery, 49

1

FA

s

‘E’c

*{ ]

Monitorowanie plondw, 55

- Stacja pogodowa, 249

=0
Sterowania wysokoscig wysiegnika NORAC, 56

" Spryskiwarka, ‘*‘ Siewnik

== Roztrzgsarka,
@ TAP, 3

Eh Menedzer inwentarza, 253

Zgarniarka

Ekran konfiguracji, 17

1.3.4. Elementy sterujace wyswietlania

é Wybierz tryb, 132

® Wyswietl alarm nawrotu na uwrociu, 226
‘S Przetgcz tryb Guidelock, 204

'@' Ponowne centrowanie / omiatanie, 37

~ Wybieranie widocznych warstw mapy, 135

% Przelaczanie trybu widoku mapy, 138
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e\e\ Oddalanie/przyblizanie, 138

1.3.5. Inne ikony
Skrét ISOBUS, 50

Przetacznik gtéwny, 124

@ Zatgczenie autosterowania, 228

Rozdziat 1 — Omowienie wyswietlacza
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1.4. Uruchamianie wyswietlacza

1.4. Uruchamianie wyswietlacza

1.

. Aby zmienicC jezyk wyswietlacza, wybrac

PodtgczyC wyswietlacz do zrodta zasilania. Sprawdzic, czy
urzgdzenia towarzyszace (takie jak GPS i ECU) sg podtgczone.

. X25/X35: NacisngC i przytrzymac przez kilka sekund zielony

przycisk WE./WYL. z tytu wyswietlacza, aby uruchomic wyswietlacz.
XD/XD+: Nacisng€ przycisk po lewej stronie wyswietlacza, aby
uruchomic wyswietlacz.

e

e

OSTRZEZENIE

Konsola Topcon Agri wraz zai iem (System), prace rolnicze: sadzenie, opryskiwanie,
iewanie, uzyé iee terenu / ianie i zniwa (prace).

WAZNE: Przed uiyciem systemu nalezy doktadnie zapoznaé sie z zataczona instrukcja obstugi, a przed rozpoczeciem uzytkowania
przeéwiczyé poszczegblne operacje. Niewlasciwe uzycie systemu moze dopi i¢ do ni i y ia prac,
ia sprzetu, ienia szkéd na polach, izenia plonéw, a nawet powainych uszkodzer ciata.

zsystemu ia ukdadem ki i (w tym ACU-1):

-y na drogach publi h lub pry Gdy pojazd porusza sig po drodze system
sterowan|
- przyimujesz do wiadom system bedzie i ie podczas ki ia pojazdem po Slonej trasie, jednakie
nale: ¢ i czasami recznie Kierowac pojazdem.
- g kiadu kierowniczego jest aktywny, NALEZY:

- aé pojazdem, jesli na trasie pojazdu lub narzedzia wystapi ograniczenie lub inna przeszkoda.

role w ryzyka sig przez pojazd lub narzedzie z jakimis ograniczeniami lub innymi

ac pojazdem podczas pokonywania ostrych zakretéw.
i¢ sie, 2e predkosé pojazdu jest iednia do bezpi
iska sterowania poj

ia sie wzdiuz jtrasy.

Nie jemy precyzji ani i ustugi GPS w systemie kontroli sterowania. Dotozylismy jednak wszelkich starafi, aby
urzadzenia nadawcze i odbiorcze w systemie kontroli sterowania byly jak najwyzszej jakosci.

' Jest za wilasciwg i wybranie pracy,
takich jak: jednostki miar (np. metryczne czy brytyjskie), wymiary pojazdu, predkosé podawania, predkosé pojazdu. Uzytkownik
odpowiada takie za kalibracje systemu oraz jego uzycie w warunkach zgodnych ze specyfikacja zawarta w instrukeji obstugi (kierunek
i sita wiatru, pracy, wil 8¢ ieficzenie, okres, ia).

Niewlasciwa eksploatacja urzadzenia moze spowodowaé nieprawidlowe dziatanie systemu. System nalezy stale monitorowaé pod
katem prawidlowosci dziatania.

iedi TAK, ui p  Ze:
powyisze ie, przeczytal jg obstugi i

$j._ TAK

. Aby wyswietlic wiecej jezykow uzyC paska przewijania lub przesungc¢

palec w dot po liscie. Potwierdzi¢ wybor m
Ekran ostrzegawczy ukaze sie w wybranym jezyku.

. Przeczyta¢ komunikat na ekranie ostrzegawczym i w przypadku

zgody wybra¢ TAK.

Uwaga:Wybranie Tak potwierdza zrozumienie tekstu i akceptuje
odpowiedzialnos¢ za zobowigzania opisane na ekranie
ostrzegawczym.

Wyswietlacz moze wyswietli¢ nastepujgce ostrzezenie.

12



Rozdziat 1 — Oméwienie wyswietlacza

A Ostrzezenie! ¥ Przeciagnij w dél, aby uzyskac szczegély ¥

] ]

6. Aby potwierdziC alarm, nacisng¢ srodkowag czes¢ okna alarmu.

7. Sprawdzi¢, czy odbiornik GPS jest prawidtowo podtgczony i dziata.

Uwaga:Jesli ostrzezenie ukaze sie ponownie, nalezy rozwigzac ten
problem podczas konfiguraciji; patrz Ustawianie GPS, strona 63.

1.4.1. Dioda LED zasilania wyswietlacza (tylko X35)

Po uruchomieniu oprogramowania Horizon dioda LED znajdujgca sie po
prawej stronie w gornej czesci wyswietlacza zmienia kolor na zielony. W
przypadku utraty zasilania dioda LED zmienia kolor na czerwony az do
pomyslnego wytgczenia wyswietlacza.

1.5. Wytgczanie wyswietlacza

X25/X35

Aby wytgczyC wyswietlacz, dotkngc rekg podstawy ekranu, aby
wyswietliC pasek narzedzi wyswietlacza i wybrac ikone wytgczania.
System zapyta, czy wytaczy¢ zasilanie. Wybrac Tak, aby wytgczyc, lub
Nie, aby kontynuowac prace.

| L]
b O @ @ w2 -J}@@@|a

(4
r
7’ - y 000

Mozna tez wytgczyC wyswietlacz, krotko naciskajgc zielony przycisk
WE./WYE.

System zapyta, czy wytgczy¢ zasilanie. Wybrac Tak, aby wytaczyc, lub
Nie, aby kontynuowac prace.

Uwaga:Nacisniecie i przytrzymanie zielonego przycisku WE./ WYL,
rowniez wytaczy wyswietlacz, jednak moze dojs¢ do utraty danychita
metoda nie jest zalecana.

13



1.5. Wytgczanie wyswietlacza

XD/XD+
Aby wytaczyC wyswietlacz, nalezy nacisngc przycisk po lewej stronie
wyswietlacza.

14



Rozdziat 1 — Omowienie wyswietlacza

1.6. Korzystanie z paska narzedzi wyswietlacza

o il
@) | @) 2| 1,7 I=8 EE | OF | -
& = ' j_T,. = ,” 0.00 °
Pasek narzedzi wyswietlana sig, przesuwajgc rekg w gore od podstawy
ekranu.

O)
~ Wyltgczenie zasilania: Powoduje wytgczenie wyswietlacza. (Tylko
X25/X35).

@;
=7 Wskazdwka pomocy: Wyswietla nazwy elementdw interfejsu
uzytkownika na ekranie. Obok ikon pojawig sie znaki zapytania. Aby
wyswietli¢ nazwy wybrac element ekranu ze znakiem zapytania.,

Wysuwanie pamieci USB: Portu USB mozna uzywac do
importowania i eksportowania danych z wyswietlacza. Przed
odtgczeniem pamieci USB, nalezy jg najpierw odtgczy¢ dotykajgc ikone
Wysuwanie USB. Ukaze sie komunikat informujgcy o mozliwosci
bezpiecznego usuniecia nosnika USB.

7o)

— Zrzuty ekranowe: Uzy¢ ikony zrzutu ekranu do wykonywania
zrzutow ekranu (ktore sg zapisane w pamieci USB). Nacisng¢ ikone
wysuwania USB, przed odtgczeniem urzgdzenia USB.

J._{';(_:.

105"

B Zarzgdzanie globalnymi ekranami gtéwnymi: Umozliwia zapisanie
uktadow ekranu roboczego. Moze to byC przydatne do
uporzadkowania ekranu roboczego lub do szybkiego powrotu do
wymaganych informaciji. Wyswietlic/ukry¢ wszystkie wymagane widoki
na ekranie roboczym, a nastepnie wybrac te ikone oraz opcje Zapisz
ekran gtéwny, aby zapisa¢ uktad.

15



1.6. Korzystanie z paska narzedzi wyswietlacza

16

2 Przejdz do ekranu gtéwnego: Wyswietla liste zapisanych
globalnych ekranow gtéwnych lub przetgcza miedzy zapisanymi
ekranami. Patrz Tryb globalny ekranu gtéwnego w opcji strona 35, aby
wybrac zgdang opcje.

S Regulacja jasnoéci: Reguluje jasnosc¢ wyswietlacza.
Korzystac z przycisku plus lub minus w celu regulaciji wyswietlacza.

@©:

© Schemat koloréw dziennych/nocnych: Zmiana schematu kolorow
wyswietlacza miedzy dziennym i nocnym. Dostepne ustawienia: Dzien,
Noc i Automatycznie. Automatyczny tryb ustawia schemat kolorow
automatycznie, zaleznie od warunkow oswietleniowych.



Rozdziat 2 — Opis interfejsu uzytkownika

2.1. Przetaczanie miedzy ekranem konfiguraciji a

ekranem roboczym

Wyswietlacz ma dwa ekrany gtowne: ekran konfiguracji i ekran roboczy.

Wybierz jezyk
T

FORMAT SEPARATORGW ULAMKCHW DEIESIETHYCH
Krapka

PR B

- ©
= T
Nasaedaie Frodukt &

jo 1¢

ane

&

ioje s

foiE

Ekrany mozna przetgczac za pomoca podswietlonych przyciskow.

Uwaga:Na wyswietlaczach XD i XD+ mapa prowadzenia nie jest
widoczna, chyba ze uzyskano licencje na ,Zadania” i ,Linie

prowadzenia” i sg one wigczone.

& 07as
24

TN !

.+ @

-1

&

0.0C

ime 0O

L]

" ...J °

17



2.2. Elementy sterujgce ekranu konfiguracji

2.2. Elementy sterujgce ekranu konfiguraciji
Ekran konfiguracji posiada nastepujgce elementy sterujgce:

Menu
@ -~ 08 H & =T &
Region  "“Grsi=mk®™  Srodowisko Mapa Poziom dostgpu "I Wsparcie zdaine
T
- LY 2 ]
% : 4
Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

Pozycje menu sg wybierane u dotu ekranu, aby wyswietliC nastepny
poziom opcji podmenu. Gdy funkcje sg wigczone, moga pojawic sie
dodatkowe pozycje menu.

Listy opcji
Ustawienie godziny/daty

s, FORMAT DATY
‘_] 20 mar, 2020

£ " .} FORMAT GODZINY
£3%° 12-godzinny (2:30)

a8 USTAW BIEZACA DATE
_EJ 20/3/2020

USTAW BIEZACY CZAS
4:22 pm

Wybranie pozycji menu zazwyczaj wyswietla liste opcji, w gornej czesci

ekranu. Gdy funkcje sg wtgczone, to moga pojawic sie dodatkowe
opcje.

18



Rozdziat 2 — Opis interfejsu uzytkownika

Listy wyboru

Metryczne
angielskie(amer.)

angielskie(bryt.)

Listy wyboru stuzg do wyboru jednej lub wiecej pozyciji z listy. W
przypadku wybrania zbyt wielu pozycji na liscie wielokrotnego wyboru
zostanie wyswietlony komunikat. Wybory muszg by¢ potwierdzone za
pomoca przycisku OK,

Przyciski anulowania i potwierdzania

Przyciski te sg uzywane do anulowania lub potwierdzenia wpisu lub
wyboru. Jeden z przyciskow musi byC zaznaczony, aby przejs¢ dalej z
dowolnego ekranu.

Klawiatura zwykta i klawiatura numeryczna

& USTAW BIEZACY CZAS

@ % 3 » & ) { ) sasem =
8 9 &1

q w e r t y u i 0 P 3 =
a 5 d f g h i k I e
4 5 6 |22,

1 2 3

> ? %
abc = ABC + Abc - - 0 >

Klawiatury zwykte i numeryczne stuzg do wprowadzania znakow
alfanumerycznych. Wpisy muszg byC potwierdzone.

19



2.2. Elementy sterujgce ekranu konfiguracji

Kreatory

Krok 1: Typ ECU
Wybierz typ modulu ECU, ktéry ma zostac uzyty:

TYP ECU
Apollo

0% Anuluj -/

Kreatory sg wykorzystywane do prowadzenia operatora przez
skomplikowany systemu konfiguracji poprzez szereg pytan i
odpowiedzi. Udzielane odpowiedzi okreslajg nastepne pytania.

20



Rozdziat 2 — Opis interfejsu uzytkownika

2.3. Elementy sterujace ekranu roboczego

'3 . B 0 & & a a5

» EY
|® L

= oy -6

= 4

-
>

©
;

3_

= g 0745 W 16
4~ o 74 Ao DD w 0,00 bl‘s
: 9

1 Pasek nawigacyjny: Otwiera mini-poglady dostepu do innych
czesci systemu. Patrz Korzystanie z minipodglgdow, strona 129.

X

2 TAP: Otwiera ekran logowania aplikacji TAP lub Horizon
Marketplace. Patrz Korzystanie z Topcon Agriculture Platform
(TAP), strona 3.

3 Menedzer inwentarza: Umozliwia zarzgdzanie pojazdami,
narzedziami, polami, zadaniami, liniami prowadzenia itp. Patrz
Menedzer inwentarza, strona 253.

4 Ekrankonfiguracji: Przefacza na ekran konfiguracii.

5 Elementy sterujgce wyswietlania: Umozliwiajg uzytkownikowi
sterowanie zawartoscig mapy prowadzenia i sposobem
wyswietlania. Patrz Korzystanie z elementow sterujgcych
wyswietlania, strona 133.

6 Pasek narzedzi prowadzenia: Zapewnia narzedzia do sterowania
prowadzeniem.
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2.3. Elementy sterujgce ekranu roboczego

7 Przetgcznik gtéwny: Wtacza i wytgcza podawanie produktu jesli
,wirtualny przetgcznik gtowny” zostat wigczony podczas
ustawiania narzedzia. Patrz Ustawianie wytgcznika gtownego,
strona 124.

8 WIigczenie automatycznego sterowania: Wiacza i wytgcza
automatyczne sterowanie.

9 Deskarozdzielcza: Dostarcza wybrane informacje z systemu do
celdw monitorowania. Patrz Monitorowanie na desce
rozdzielczej, strona 146.

2.3.1. Wskazniki koloru narzedzia

A Wskazuje pozycje i kierunek pojazdu i jego narzedzia. Kolor

narzedzia wskazuje stan podawania produktu:

« Kolor czerwony: Sekcja jest wytgczona.

« Kolor niebieski: Sekcja jest zablokowana (wtgczona, ale brak
przeptywu, najczesciej z powodu matej predkosci lub cisnienia).

« Kolor zétty: Sekcja jest wtgczona, ale celowy brak przeptywu (zwykle
z powodu automatycznego sterowania sekcjami zatrzymujgcego
przeptyw).

« Kolor zielony: Sekcjai przeptyw wigczone.

« Kolor pomaranczowy: Sekcja jest wtgczona, ale niezamierzony brak
przeptywu lub wytgczona z niezamierzonym przeptywem (zwykle z
powodu opdznienia, jakie wystepuje podczas uruchomienia

przeptywu).
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Rozdziat 3 — Skrocona instrukcja
konfiguracji

Tenrozdziat zawiera krotkie omowienie instalacji oprogramowania do
wysSwietlacza, podstawy konfiguracii i pracy z wyswietlaczem.

& OSTRZEZENIE: Przed uzyciem wy$éwietlacza po raz pierwszy

> nalezy przeczytaé calg instrukcje obstugi w celu zaznajomienia sie
ze wszystkimi kwestiami dotyczgcymi bezpieczenstwa i obstugi.

3.1. Instrukcje aktualizacji oprogramowania

Uwaga: Ta procedura nie powinna byc konieczna, gdy otrzymuie sie
nowy wyswietlacz. Jest ona konieczna tylko wtedy, gdy wymagana jest
aktualizacja oprogramowania.

1. W systemie Windows, rozpakowac instalacyjny plik ZIP do folderu
gtownego pamieci flash USB.

2. Bezpiecznie wysun pamiec flash USB z komputera z systemem
Windows.

3. Podtaczy¢ pamiec flash USB do wytgczonego wyswietlacza.
4. WigczyC wyswietlacz.

5. Przejs¢ do ekranu konfiguraciji (przy uzyciu przycisku klucza w
lewym dolnym rogui).

- 'Y
6. Wybrac System == / Narzedzia ﬁl / PODEACZENIE USBW
CELU AKTUALIZACJI lub AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA
KONSOLI i wybra¢ Tak.

7. Nacisngc przycisk OK, aby ponownie uruchomic wyswietlacz i
automatycznie rozpoczgcC aktualizacje oprogramowania.

Procedura instalacji zostanie uruchomiona automatycznie i trwa
Kilka minut.

8. Wyswietlacz moze zapewni¢ mozliwosc przywrocenia wszystkich
danych uzytkownika do stanu sprzed aktualizacji.
PRZESTROGA: Wybranie opcji Nie spowoduije usuniecie wszystkich
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3.1. Instrukcje aktualizacji oprogramowania

danych zapisanych w wyswietlaczu. Wyswietlacz automatycznie
uruchomi sie ponownie.

9. Po uruchomieniu wyswietlacza oprogramowanie jest gotowe do
uzytku.
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Rozdziat 3 — Skrocona instrukcja konfiguracji

3.2. Szybki start

Konfigurowanie systemui

1.
2.

3

Podtaczy¢ odbiornik GPS do wyswietlacza.

Przejs¢ do ekranu konfiguracii (przy uzyciu przycisku klucza w
lewym dolnym rogui).

.

Wybrac System /GPS % iwybrad:

o Qdbiornik GPS, ktory jest uzywany (patrz strona 63).
o Wymagane zrodto korekcji (patrz strona 66).

||||||
wame

. Wybrac¢ System / Porty szeregowe e i wybrac port

szeregowy, do ktdrego jest podtgczony odbiornik GPS (patrz strona
74). (Tylko X25/X35).

. Po otrzymaniu przez system danych GPS po raz pierwszy, zostanie

wyswietlony monit o ustawienie czasu lokalnego. Zaakceptowac
biezacy czas lub zmodyfikowac go do czasu lokalnego.

Y

" 4 1
. Wybrac¢ Pojazd > Nowe a0 i stworzy¢ nowy profil pojazdu

poprzez wybor odpowiedniego modelu z profilu fabrycznego.
SprawdziC i w razie potrzeby zmieni¢ geometrie pojazdu (patrz
strona 103).

91
. Wybrac¢ Narzedzie /Nowe ¢ i stworzy¢ nowy profil

narzedzia poprzez wybor odpowiedniego typu modutu ECU. Jesli
zostanie wybrana opcja ASC-10 lub Apollo jako typ modutu ECU,
uzytkownik bedzie prowadzony przez kolejne etapy podtaczania i
konfiguracji wszystkich ECU w narzedziu.

. Sprawdzi€ i w razie potrzeby zmieniC geometrie narzedzia (patrz

strona 114).

Przejs¢ do ekranu roboczego (za pomocg przycisku Zamknij na
ekranie konfiguracji).
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3.2. Szybki start

10. Wybrac przycisk zadania ’J (za pomocg goérnego przycisku na
pasku narzedzi prowadzenia po prawej stronie), aby szybko
rozpoczac prace bez koniecznosci konfigurowania klienta,
gospodarstwa, pola itp. (patrz strona 162).

11. Aby wigczyC automatyczne sterowanie, nalezy przejsc do ekranu

konfiguracii: System = / Funkcje -~ % /Prowadzenie s
/AUTOMATYCZNE STEROWANIE (patrz strona 228).

12. Aby wigczyC automatyczng kontrole sekciji, nalezy przejs¢ na Ekran
konfiguracii:

o Stworz lub wezytaj narzedzie.

o W menu Narzedzie / Kontrola sekciji e / Sekcje Ll
skonfigurowac liczbe sekcjiiich szerokosc (patrz strona 120).

o W razie potrzeby zmieni¢ odmierzanie czasu sekcji w menu

T

Narzedzie / Kontrola sekcji /Czas O (patrz strona
121).

o W razie potrzeby skonfigurowac fizycznag lub wirtualng skrzynke
rozdzielcza w menu Narzedzie / Kontrola sekcji e /

Przelacz sekcie = (patrz strona 123).
o Wigczy¢ funkcje automatycznej kontroli sekcji w menu System

= /Funkcie ~ % /Narzedzie - /AUTOMATYCZNA
KONTROLA SEKCJI (patrz strona 53).
13. Do sterowania kazdg z wigczonych funkcji z Ekranu roboczego,
uzy¢ przyciskow na Pasku nawigacji na dole po lewej stronie ekranu.
Otwierato ,mini-podglady” funkcji (patrz strona 129).

14. Aby powigkszy¢ minipodglad do petnego ekranu (jesli funkcja
zapewnia takg mozliwosc), przeciggngcC minipodglad w prawo na
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Rozdziat 3 — Skrocona instrukcja konfiguracji

gtowny obszar ekranu.

15. Nacisngc o a nastepnie wybrac opcje Gotowe, aby zakonczy¢
zadanie.
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne |
ustawienia uzytkownika

Na ekranie konfiguracji menu Uzytkownik zawiera nastepujgce pozycje:

« Region: Wybdr jezyka, czasu/daty i jednostek. Patrz strona 29.

« Pasek wskaznikéw $wietinych: Ustawia dziatanie paska diod LED
do celdéw prowadzenia. Patrz strona 33.

« Srodowisko: Umozliwia ustawienie dzwiekdw wyswietlacza,
kliknie€ przyciskow itp. Patrz strona 35.

« Mapa: Okresla sposob dziatania map na ekranie roboczym. Patrz
strona 37.

« Poziom dostegpu: Pozwala ustali¢ poziom dostepu do okreslonych
sterownikow. Patrz strona 39.

« Ustawienia sterowania uzytkownika: Pozwala ustali¢ dostep do
okreslonych sterownikow dla roznych uzytkownikow. Patrz strona
40.

« Wsparcie zdalne: Zapewnia pracownikom pomocy technicznej
zdalny dostep do funkcji sterowania wyswietlacza. Patrz strona 42.

@ Pasek::ikéw . :;H: % % 2

I
A > C e

Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

Srodowisko Mapa Poziomdostqpu  *URESNE  Wsparcie zdalne |




Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

4.1. Ustawienie regionu

4.1.1. Ustawienie jezyka

Jezyk, w ktorym sg wyswietlane informacje na wyswietlaczu, moze
zostaC zmieniony w razie potrzeby, a separatory dziesietne moga byc¢
reprezentowane przez kropke lub przecinek.

Aby ustawic jezyk lub format separatora dziesietnego:

1. Wybrac Usytkownik 69 /Region @ / Jozyk Tl
Wybierz jezyk Zamknij
R

Polski

/,/ FORMAT SEPARATOROW ULAMKOW DZIESIETNYCH
+ Kropka(.)

« Jezyk: Interfejs uzytkownika moze by¢ wyswietlany w roznych
jezykach. UzyC paska przewijania, aby zobaczyC dostepne jezyki.
Potwierdzi¢ wybor. Nastgpi ponowne uruchomienie wyswietlacza.
Uwaga:Jezyk mozna réwniez zmienic na ekranie ostrzezenia

e
==

podczas uruchamiania wybierajgc

« Format separatoréw utamkdw dziesietnych: Separator dziesietnych
moze by¢ reprezentowany przez kropke () lub przecinek (,).

4.1.2. Ustawienie czasu/daty

Informacje o dacie sg wykorzystywane przez wyswietlacz do okreslania
poczatku i zakonczenia zadania, co jest pokazane na raportach z zadan.
Biezgca data jest dostarczana za posrednictwem sygnatu GPS.

Uwaga:Zaréwno czas, jak i data nie bedg dziatac, jesli nie ma sygnatu
GPS.

Biezgca data i czas moga by¢ wyswietlane na ekranie roboczym po
wybraniuikony Topcon w gornej, lewej czesci ekranu (lub na tablicy
przyrzadow).

Aby ustawic¢ informacje o dacie i czasie:
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4.1. Ustawienie regionu
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1. Wybrac Uzytkownik fg“ / Region @ / Czas/Data

Ustawienie godziny/daty

', FORMAT DATY
___J 20 mar, 2020

FORMAT GODZINY

f 12-godzinny (2:30)

a8 USTAW BIEZACA DATE
___J 20/3/2020

N UISTAW BIED}CY CZAS
« Format daty: Wybrac zgdany format daty z listy.

« Format godziny: Dwunastogodzinny (2:30 pm) lub
dwudziestoczterogodzinny (14:30).

« Ustaw biezgcg date: Tego ustawienia mozna uzyc, jesli data
ustawiona przez GPS jest nieprawidtowa. Zastepuje ono date GPS.

« Ustaw biezgcy czas: Aktualny czas (nie zmienia sie automatycznie na
czas letni). Nalezy zwrdci€ uwage, ze +/- zmienia czas skokowo.

4.1.3. Ustawienia jednostek

Opcje jednostek ustawiajg wyswietlanie jednostek miary (metryczne lub
brytyjskie), jednostki pomiaru cisnienia, obszaru i produktow, format
szerokosci/dtugosci geograficznej i typ przyrostu tempa podawania.

Aby skonfigurowac jednostki miary:

1. Wybraé Uzytkownik f@‘\ / Region o / Jednostki ¢



Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

Jednostki regionalne z

5 JEDNOSTKI “e;, TEMPO PODAWANIA (PRZYROSTOWO)
\“/ Metryczne '}-;6 State tempo

- FORMAT SZEROKOSC/DLUGOSC
. DMS

7 JEDNOSTKI CISNIENIA
\\/‘u) Domyslnie (kPa)

& JEDNOSTKI DLA KROTKICH ODCINKOW
Y/ Domyslnie (Metry)

[ JEDNOSTKI POWIERZCHNI
.{__._._. Domyslinie (ha)

f JEDNOSTKI OBJETOSCI (MATERIAE SUCHY)
{2 Domysinie (kilogramy)

Jednostki: Metryczne, Imperialne (USA) lub Imperialne (Wielka
Brytania). Opcje dla Stanow Zjednoczonych (USA) i Wielkiej Brytanii
(UK) sg dostepne poniewaz galony, uncje ptynu oraz buszle maja
rozne wielkosci w Stanach Zjednoczonych i w Wielkiej Brytanii.
Uwaga:Zmiana tego ustawienia nie zastgpi wyboru pojedynczych
jednostek (cisnienie, obszar, itp.), ktore zostaty zmienione.

Format szeroko$¢/dtugos$é: Standardowy (stopnie dziesietne:
45,54) lub DMS (stopnie, minuty, sekundy: 45°, 23’ 36”).
Uwaga:Wybranie opcji Domy$ine dla wszystkich innych typow
jednostek powoduje wybranie odpowiednich ustawien dla opciji
wybranej w kategorii Jednostki.

Typ przyrostu tempa podawania: State tempo lub wartosc
procentowa parametru Zaprogramowana szybkosc 1. Opcja ta
umozliwia zmiane dziatania gdy operator naciska przyciski w gore
lub w ddt, aby zmieni¢ tempo podawania produktu. Tempo mozna
zmieniac o statg wartosc lub procentowo, korzystajgc tempa
ustawionego dla USTAWIENIE 1 TEMPA (TEMPO OPRYSKIWACZA
w opryskiwaczu Apollo).
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4.1. Ustawienie regionu

1: 17-17-00-16 1: 17-17-00-16

T\, NAZWA PRODUKTU T\, NAZWA PRODUKTU

"YW 17-17-00-16 "YW 17-17-00-16

Ze;|, ZWIEKSZENIE SZYBKOSCI Ze;|, ZWIEKSZENIE SZYBKOSCI

} =4 5.00 kg/ha I 5%

7@, ZAPROGRAMOWANA SZYBKOSC 1 7@, ZAPROGRAMOWANA SZYBKOSC 1
‘=g 20.00 kg/ha ‘=g 20.00 kg/ha

Zapoznac sie z instrukcjami obstugi rozrzutnika, opryskiwaczai
siewnika, aby uzyskac wiecej informacii.
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

4.2. Ustawianie paska wskaznikow swietlnych

Podczas pracy, wirtualny pasek wskaznikow swietlnych u gory ekranu
prowadzenia moze pokazywac jak daleko pojazd odchyla sie od
ustawionej linii prowadzenia.

1. Wybrac Uzytkownik fg\ / Pasek wskaznikow Swietinych #@°%®

Ustawienia paska wskaznikéw swietinych Zamknij

ocece PASEK WSKAZNIKOW SWIETLNYCH
wt.

ecsce ODSTEPY LED
4= 0.167 M

ceece TRYBLED
< odjedz dalej

« Pasek wskaznikéw swietlnych: Wigczony lub wytgczony

« Odstepy diod LED: Ustawia odlegtos¢ od trasy (linii prowadzenia) na
gruncie, ktora reprezentuje kazda dioda LED. Jesli odstepy diod
LED sg ustawione na 10 cm (0,1 m), to zachowuja sie one
nastepujgco:

o Srodkowa dioda LED $wieci na niebiesko przez caty czas (chyba
ze btad zejscia z kursu wyniesie 100 cm lub wiecej). Kiedy
odchylenie od trasy wynosi mnigjniz 10 cm (+ lub - ), to jest to
jedyna dioda, ktora swieci.

o Gdy btad zejscia z kursu wyniesie 10 cm, zaswieci sie takze
nastepna dioda LED (zielona).

o Przy 20130 cm zapala sie kolejna zielona dioda LED.

o Zotte diody LED zapalaja sie przy 40, 50i 60 cm.

o Czerwone diody LED zapalajg sie przy 70, 80190 cm.

o Gdy btad zejscia z kursu osiggnie 100 cm lub wiecej, wszystkie
diody LED zgasng z wyjatkiem jednej czerwonej diody LED na
skraju wyswietlacza.
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4.2. Ustawianie paska wskaznikéw swietlnych

« TrybLED:

o Odjedz dalej: Wtgcza diody LED po stronie, w ktérg zjezdza pojazd
od linii prowadzenia. Skrecac w strone przeciwng do oznaczonej
diodami, aby powrdcic na linie prowadzenia.

o Podjedz blizej: Wtgcza diody LED po stronie, w ktérg zjezdza
pojazd do linii prowadzenia. Skrecac w strone oznaczong
diodami, aby powroci¢ na linie prowadzenia.
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

4.3. Ustawianie srodowiska
Ustawia interakcje wyswietlacza.

1. Wybra¢ Uzytkownik fg\ / Srodowisko ' .

Konfiguracja srodowiska

GLOSNOSC
o 10%

#¢ KLIKNIECIA PRZYCISKOW

—

S Wyt

3¢ ALARM AUDIO
M, Wyl

%

TRYB tADOWANIA GLOBALNEGO EKRANU GLOWNEGO
Wybierz

OKNO STANU AUTOMATYCZNEGO STEROWANIA
Tylko automatyczne otwieranie

il WIELKOSC PRZYCISKU NA PASKU NARZEDZI

! Mata

« Glosnos$¢: Ustawia poziom gtosnosci dzwiekdw wyswietlacza.

« Klikniecia przyciskéw: Wtgcza lub wytgcza dzwieki podczas
dokonywania wyboru na wyswietlaczu.

« Alarm audio: Wigcza sygnat dzwiekowy po wyzwoleniu alarmui.

« Trybtadowania globalnego ekranu gtéwnego: Wybierz z listy
zapisanych globalnych ekrandw gtéwnych lub Przetgcz miedzy

zapisanymi ekranami, gdy zostanie wybrana ikona 2t na pasku
narzedzi wyswietlaczu. Patrz Zarzgdzanie globalnymi ekranami
gtéwnymi w czesci strona 15.

« Okno stanu automatycznego sterowania: \Wyswietla okno stanu
sterowania wtedy, gdy przycisk wigczania automatycznego

sterowania @ zostanie wybrany na ekranie roboczym, jesli
sterowania nie mozna wigczyc. Okno stanu sterowania wyswietla
problemy, ktére moga uniemozliwia¢ wtgczanie sterowania. Jesli
wybrana jest opcja Automatyczne otwieranie i zamykanie, okno
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4.3. Ustawianie srodowiska

stanu sterowania zostanie automatycznie zamknigte po rozwigzaniu
wszystkich problemow uniemozliwiajgcych uruchomienie
sterowania.

Uwaga:Okno stanu sterowania moze by¢ nadal wyswietlane za
pomocg Menu opciji sterowania / Status automatycznego
sterowania (patrz Stan automatycznego sterowania, strona 228) jesli
to ustawienie jest wytaczone.

« Wielko$¢ przyciskédw na pasku narzedzi: Zmiana rozmiary
przyciskow na ekranie roboczym.
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

4.4. Ustawianie opcji map
Okresla sposob dziatania map na ekranie roboczym.

1. Wybrad Uzytkownik @3 /Mapa LA

Konfiguracja opcji mapy

% PUNKT KONCENTRAC)I
Narzedzie

H PRZESUWANIE MAPY
Wi

O AUTOMATYCZNE PRZESUWANIE WIDOKU MAPY

1y
B vy

J=>y WSTRZYMA] MONITOROWANIE OBWIEDNI DLA WYLACZNIKA GLOWNEGO
4 Wyt

LI DLUGOSC WZROKOWE] LINII ODNIESIENIA
0.0 m

« Punkt koncentracji: Opcja Pojazd umieszcza pojazd na srodku
ekranu, a Narzedzie umieszcza narzedzie na srodku ekranu.

« Przesuwanie mapy: Umozliwia to poruszanie ekranu wokot mapy,
gdy uzytkownik porusza palcem po ekranie. Witgczenie tej opcii

powoduje umieszczenie ikony przesuwania mapy ® w elementach
sterujgcych wyswietlania. Patrz Korzystanie z elementow
sterujgcych wyswietlania, strona 133. Dotkniecie tej ikony centruje
ponownie omiatang mape na biezgcej lokalizacji pojazdu.

« Automatyczne przesuwanie widoku mapy: Ustawia pojazd na
srodku dostepnego ekranu, gdy inne minipodglady sg otwarte.

« Wstrzymaj monitorowanie obwiedni dla wylgcznika gtéwnego: Jezeli
przetgcznik gtowny zostanie wytgczony podczas rejestracii granicy,
to rejestracja granicy zostanie zatrzymana. Ponowne wigczenie
wytgcznika gléwnego wznawia rejestrowanie granicy. Moze to byc
przydatne do automatycznego zatrzymania rejestracji granicy jesli
podawanie produktu zostanie wstrzymane na ciasnym zakrecie lub
podczas objazdu obiektu. Nalezy zwrdciC uwage, ze rejestracja
granicy moze by¢ mimo to wstrzymana recznie (patrz Ustawianie
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4 4. Ustawianie opcji map

nowej granicy, strona 173).

« Dtugosc wzrokowe;j linii odniesienia: VWyswietla na ekranie znacznik
w wymaganej odlegtosci z przodu ikony pojazdu, aby utatwic
dokfadny najazd na trase po skrecie z wykorzystaniem prowadzenia
recznego.
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

4.5. Ustawianie poziomu dostepu

Poziom dostepu okresla, do jakich sterownikow uzytkownik ma dostep.
Dostepnosc sterownikdw mozna zmienia¢ na ekranie sterownikow
uzytkownika (dostepny tylko, kiedy wybrany jest poziom dostepu
Ekspert). Patrz Ustawianie sterownikow uzytkownika, strona 40.

Aby zmieni¢ poziom dostepu:

1. Wybra¢ Uzytkownik fg\ / Poziom dostepu f% .

Poziom dostepu uzytkownika Zamknij

POZIOM DOSTEPU
Ekspert

e HASLO

Mozna wybrac nastepujgce poziomy dostepu: katwy, Standardowy lub
Ekspert. Poziomy Standardowy i Ekspert mozna zabezpieczy¢ hastem,
aby uniemozliwic¢ niedoswiadczonym uzytkownikom korzystanie z
wyzszych poziomow.

Wyswietlacz uruchomi sie na poziomie ustawionym przed jego
wyfgczeniem.
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4.6. Ustawianie sterownikow uzytkownika

4.6. Ustawianie sterownikow uzytkownika

Ten ekran jest dostepny, jezeli poziom dostepu jest ustawiony na opcije
Ekspert. Patrz Ustawianie poziomu dostepu, strona 39.

Dostep do sterownikow wyswietlacza mozna modyfikowac poprzez
ustawianie sterownikow uzytkownika. Dostepne sg trzy poziomy
dostepu: katwy, Standardowy i Ekspert.

« katwy: Tryb tenjest zalecany do codziennego uzytkowania. Daje on
dostep do wszystkich podstawowych sterownikow oraz do
niektorych informaciji o stanie. Ma on czytelny itatwy interfejs
uzytkownika.

« Standardowy: Tryb ten oferuje zwiekszong liczbe funkciji,
przeznaczonych dla bardziej doswiadczonych uzytkownikow,
wymagajgcych wiekszej kontroli nad uzywanymi funkcjami.
Umozliwia on dostep do bardziej zaawansowanych sterownikow
(np. usuwanie pokrycia, usuwanie elementow).

« Ekspert: Tryb ten oferuje wszystkie dostepne opcje konfiguragii
pojazdu, narzedzi, odbiornika GPS itp. Moze byc¢ takze
wykorzystywany do normalnej pracy przez zaawansowanych
uzytkownikow, wymagajgcych jednoczesnego podgladu
wszystkich funkgiji.

Aby okreslic sterowniki uzytkownika:

1. Wybrac¢ Uzytkownik (Q / Ustawienia sterowania uzytkownika
=
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

Ustawienia sterowania uzytkownika Zamk
i Kontrola tatwy Standardowei Ekspert
|Miniview: informacje o systemie J \/ J
;Miniview: GPS X \/ | J
;Miniview: diagnostyka X x | J
;Fullview: diagnostyka X X | X
:Widokw miniaturze: zadania J \/ | J
;Miniview: AsC J \/ | J
|Miniview: sterownik narzedzia J \/ | J
;Miniview: skrzynka rozdzielcza X \/ | J
;Miniview: Terminal uniwersalny J \/ | J
;Miniview: kamery J \/ | J
Kasowanie Podglad Podglad

Dostepne sterowniki dla trzech poziomow dostepu sg okreslone
domysinie. Mozna je dowolnie modyfikowac poprzez wybor haczyka
lub krzyzyka dla kazdej opcii.

Przycisk Kasowanie umozliwia przywrocenie ustawien fabrycznych lub
ustawien z chwili uruchomienia wyswietlacza.

Przycisk podgladu umozliwia sprawdzenie dziatania ustawien w trybach
ratwym i Standardowym bez opuszczania trybu Ekspert.
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4.7. Konfigurowanie zdalnej pomocy technicznej

4.7. Konfigurowanie zdalnej pomocy technicznej

Zdalna pomoc techniczna umozliwia osobie odpowiedzialnej za pomoc
techniczng zdalny dostep do wyswietlacza i sterowanie nim za
posrednictwem aplikacji Topcon Support. Wymagane jest potgczenie z
Internetem. Patrz Konfigurowanie sieci Wi-Fi, strona 97.

4.7.1. Konfigurowanie pomocy technicznej

Aby skonfigurowac zdalng pomoc techniczng na wyswietlaczu,
pracownik pomocy technicznej musi podac numer PIN wyswietlany w
gornej czesci aplikacji pomocy technicznej Topcon. Umozliwi to
wyswietlaczowi zdalne potgczenie z aplikacjg Topcon Support.

©
1. Wybrac opcje Uzytkownik fg\ / Zdalna pomoc techniczna 8 | a

nastepnie klikng¢ symbol plus w prawej gornej czesci ekranu.

Wsparcie zdalne Zamknij

+

Brak pozycji

Paziom desty
2 S ]

Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

Zostanie wyswietlone okno Dodaj biuro obstugi klienta.

2. Wprowadzi¢ podany numer PIN w polu KOD PIN DO BIURAI
potwierdzic.
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Rozdziat 4 — Ustawienia regionalne i ustawienia uzytkownika

Dodaj biuro obstugi klienta

KOD PIN DO BIURA
79274321

Nazwa: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Wyswietlacz potgczy sie z urzgdzeniem pracownika pomocy
techniczneji wyswietli jego nazwe.

Skonfigurowana osoba pomocy technicznej jest wyswietlana na
liscie Biur obstugi klienta.

Wsparcie zdalne

Biura obstugi klienta

glj'.'J
I ]
&

79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

@ ~ 8 H & = &

Region  "ULTSAS Srodowiske Mapa Poriomad e sdaine
| g indetinych P estqpa pes— Waparcie |

& O % « me

Uiytkownik System Pojazd Nar:.qlizie Produkt

4.7.2. Zadanie pomocy technicznej

1. Aby zazadac pomocy zdalnej, wybrac opcje Uzytkownik a /

Pomoc zdalna ﬁ . Zostanie wyswietlona lista skonfigurowanych
biur obstugi klienta.
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4.7. Konfigurowanie zdalnej pomocy technicznej

2. Nacisng¢ wymaganag opcje pomocy technicznej z listy biur obstugi
klienta, a nastepnie wybrac ikone zgtoszenia pomocy techniczne;

Zostanie wyswietlone okno Zadanie pomocy techniczne;.

Popros o pomoc

NAZWA

Anuluj OK

3. Wprowadzi¢ nazwe identyfikujgca i potwierdzic.
Zadanie pomocy technicznej zostaje wystane do wybranego biura

obstugi klienta.

NAZWA
TERRY

Oczekiwanie na polgczenie z biurem obstugi

Anuluj oK

Gdy biuro obstugi klienta odpowie na zgdanie pomocy techniczne,
uzyska dostep do wyswietlacza i bedzie nim sterowac (z wyjgtkiem
ukfadu kierowniczego, wytgcznika gtownego i terminalu uniwersalnego).
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Rozdziat 5 — Konfiguracja systemu

W rozdziale omdéwiono sposob konfiguracii elementow systemu jak
potgczenia GPS, alarmy i funkcje systemu.

Menu opcji System zawiera nastepujgce pozycje menu:

« System: Wprowadzi¢ nazwe, ktdra bedzie stuzy¢ do identyfikacii
wyswietlacza, zalogowac sie do aplikacji TAP lub ustawic
rozdzielczos¢ eksportowanych danych zadania. Patrz strona 46.

« Funkgcje: Wtgcza lub wytgcza funkcje dodatkowe. Patrz strona 48.

« GPS: Ustawia funkcje podtaczonego odbiornika GPS. Patrz strona
63.

« Porty szeregowe: Ustawia port szeregowy wyswietlacza przypisany
do okreslonej funkciji. Patrz strona 74. (Tylko X25/X35).

« Alarmy: Ustawia funkcje alarmu. Patrz strona 75.

« Znaczniki: Wybiera ikony i etykiety znacznikow. Znaczniki pokazujg
przeszkody lub inne cechy pola na mapie prowadzenia. Patrz strona
88.

« Kamery: Umozliwia operatorowi monitorowanie na wyswietlaczu
podtgczonych kamer. Patrz podrecznik obstugi monitorowania
kamera.

« ISOBUS: Umozliwia interakcje modutdow ECU zgodnych z ISOBUS
poprzez terminal uniwersalny ISOBUS. Patrz strona 89.

« Narzedzia: Umozliwia podtgczenie urzadzenia USB w celu
aktualizacji oprogramowania. Patrz strona 96.

/ . ] ) -
x ® ) 0 ™ a4 lau;! i‘il
! Funkcje GPS Porty szeregowe Alarmy Znaczniki Kamery ISOBUS Narzedzia !
T
\ 7 =]
L% y
(g\ o s
Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt
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5.1. Ustawianie ustawien systemu

5.1. Ustawianie ustawien systemu

Konfiguracja systemu Zamknij

i NAZWA KONSOLI

@ KONTO NA PLATFORMIE TOPCON AGRICULTURE PLATFORM

%} ROZDZIELCZOSC EKSPORTU
Wysoka

Y% ., Q@ i &P N

~ Funkcje GPS Porty szeregowe Alarmy Znaczn ki ISOBUS Narzgdzia |
T

a "e C s

Uiytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

« Nazwa konsoli: Wprowadzi¢ nazwe, ktdra bedzie stuzy¢ do
identyfikacji wyswietlacza.
Jest to nazwa uzywana przez aplikacje TAP i wyswietlana w aplikaciji
XTEND na urzadzeniu mobilnym w przypadku wyboru wyswietlacza
do wyswietlenia. Patrz Konfiguracja XTEND, strona 56.

XTEND Consoles

TOPCON

év TOPCON

« Konto na platformie Topcon Agriculture Platform: Wybrac te opcje,
aby zalogowac sie do aplikacji TAP lub zmieni¢ konta aplikacji TAP.
Patrz Korzystanie z Topcon Agriculture Platform (TAP), strona 3.
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Rozdziat 5 — Konfiguracja systemu

« Rozdzielczo$¢ eksportu: To ustawienie moze byC w razie potrzeby
uzyte do zmniejszenia rozmiaru pliku danych przesytanych z
wyswietlacza do pamieci USB lub aplikacji TAP. Uzyskuje sig to,
przesytajgc mniej punktow danych, co spowoduje obnizenie
rozdzielczosci danych pokrycia.
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5.2. Ustawianie funkcji

5.2. Ustawianie funkcji
Menu opcji Funkcje zawiera nastepujace pozycje menu:

i It ® =

| Licencje Konsola Prowadzenie MNarzedzie XTEND Xlinks vDC
T
/ % .?".::."-:‘{' u| 20 i ="
/A . T M e el (i 5
| Funkcje GPS Porty szeregowe Alarmy Znaczniki Kamery ISOBUS Narzedzia WL-FIprzerSBl
|
- - . ERED
L% {
(g] o . (=
Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

5.2.1. Ustawianie licencji
Ustawianie licencji dla funkcji opcjonalnych.

Uwaga:Licencje moze kupowac zdalnie dealer za posrednictwem
aplikacji TAP i Horizon Marketplace — patrz Wyswietlanie opcjonalnych
funkcji za posrednictwem aplikacji Marketplace, strona 4. Jesli nie jest to
mozliwe, licencje moga byC dostarczane przez USB, jak pokazano
ponize;.

1. Wybrac Systemn &= / Funkcje -~ % /Licencie &

Licencje 2

< EKSPORT DANYCH ZADANIA & < IMPORT DANYCH ZADANIA
a Kliknij, aby wyeksportowac dla C8-00-BF-8B a Kliknij, aby zaimportowac

Funkcja

Czujnik predkosci LH5000
Dodatkowe zbiorniki siewnika
Funkcje alfa
Funkcje Beta
Funkcje projektanta
Hypro ProStop-E
Kamery

Monitorowanie plonéw

« Eksport danych licencji: Wybranie tej opcji powoduje

Status

Licencjonowane
Licencjonowane
Licencjonowane
Licencjonowane
Licencjonowane
Licencjonowane
Licencjonowane

Licencjonowane

Okres waznosci

bez ograniczen
bez ograniczen
bez ograniczen
bez ograniczen
bez ograniczen
bez ograniczen
bez ograniczen

bez ograniczen

wyeksportowanie do pamieci USB folderu z informacjami o

wyswietlaczui (jesli dotyczy) wszelkich istniejgcych licencjach. Folder
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musi zosta¢ wystany do dealera, aby wygenerowac nowy plik
licencii.

« Import danych licencji: Dealer musi dostarczy¢ wymagane licencije
na nosniku USB. Podtgczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza i wybrac
te opcje, aby zaktualizowac biezgce licencje. Uwaga:Funkcje muszag
byC wiaczone na innych ekranach konfiguracji, zanim beda
dostepne.

Uwaga:Jesli do zaimportowania kodow licencii nie jest dostepny
port USB, wybranie opcji Brak licencji w kolumnie Stan spowoduije
wyswietlenie ekranu, na ktorym kody mozna wprowadzi€ recznie.

« Funkcja: Petna lista opcjonalnych funkcji dostepnych dla
wysSwietlacza.
« Status: Biezgcy stan licencji dla kazdej funkgiji.
« Okres waznos$ci: Pokazuje czas do wygasniecia licencji na funkcje.
Uwaga:Nacisniecie nagtowka w tabeli spowoduje zmiane kolejnosci
listy wedtug zawartosci tej kolumny.

5.2.2. Konfiguracja konsoli
Konfiguracja funkcji wyswietlacza.

1. Wybrac¢ System / Funkcie -~ % /Konsola .

Funkcje konsoli Zamknij
D TERMINAL UNIWERSALNY . WSPARCIE VDC
JRUA Wi
I]S KLAWISZ SKROTU ISOBUS . STACJA POGODOWA
% Wyt. wE3 Wyt
©  SERWER PLIKOW XTEND
‘% Wi E3 Wyt
DESKA ROZDZIELCZA
Bl ..
1) KAMERY
< B3 Wy,
USLUGI W CHMURZE
t’m Wyt
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« Terminal uniwersalny: \Wtgcza serwer terminala wirtualnego

ISOBUS, ktory umozliwia interakcje z modutami ECU zgodnymi z
systemem ISOBUS. Patrz Ustawianie magistrali ISOBUS / terminalu
uniwersalnego, strona 89.

Klawisz skrétu ISOBUS: Pozwala dodac na ekranie operatora
przycisk nad wytgcznikiem gtownym, umozliwiajgcy operatorowi
bezposrednie wytgczanie funkciji wigczonych przez sterownik
ISOBUS. Kolejne nacisniecie przycisku nie powoduje ponownego
uruchomienia funkcji, lecz umozliwia reczne witaczenie kazdej z
funkgcji przy uzyciu standardowego mechanizmui.

Serwer plikéw: Moze przechowywac pliki modutu ECU systemu
ISOBUS jeslimodut ECU posiada funkcje serwera plikow. Umozliwia
przenoszenie profili narzedzi i innych urzadzen miedzy modutami
ECU. Plikimogg byC eksportowane i importowane za pomoca
pamieci USB.

Deska rozdzielcza: W razie potrzeby mozna wytgczy¢ deske
rozdzielczg na ekranie roboczym. Patrz Monitorowanie na desce
rozdzielczej, strona 146.

Kamery: Umozliwia operatorowi monitorowanie podtgczonych
kamer cyfrowych na wyswietlaczu. Patrz podrecznik obstugi
monitorowania kamera.

Ustugi w chmurze: Umozliwia subskrypcie licencji i przesytanie
plikdw za posrednictwem oprogramowania Topcon Agriculture
Platform. Patrz Korzystanie z Topcon Agriculture Platform (TAP),
strona 3.
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« Wsparcie VDC: VDC (sterownik wyswietlacza pojazdu Vehicle
Display Controller) to opcjonalne urzgdzenie, ktdre moze byc¢
uzywane do wyboru funkcji wyswietlacza. Patrz Konfiguracja VDC,
strona 61.

« Stacja pogodowa: Pozwala wtgczy¢ obstuge stacji pogodowej
AirMar 150WX poprzez wyjscie danych CAN NMEA2000 z czujnika.
Wybrac port CAN, do ktérego poadtgczona jest stacja. Do paska
nawigacyjnego na ekranie roboczym zostanie dodana ikona. Patrz
Korzystanie ze stacji pogodowej, strona 249.

« Zadania (tylko XD/XD+): Wtacza menu zadan (jesli nie jest jeszcze
dostepne w zwigzku z wigczeniem linii prowadzenia). Spowoduije to
rowniez wigczenie menu pola.

o XTEND: Korzystajgc z technologii XTEND, mozna rozszerzyC
interfejs uzytkownika wyswietlacza na ekran urzgdzenia mobilnego.
Uzytkownik zyskuje dostep do wielu funkcji oprogramowania
Horizon bezposrednio w urzadzeniu przenosnym, zarowno
wewnatrz, jak i na zewnatrz kabiny pojazdu. Korzystajac z
urzadzenia przenosnego, mozna wykonywac kalibracje,
diagnostyke, napetnianie zbiornika i wiele innych czynnosciw
dowolnym miejscu wokot maszyny za posrednictwem interfejsu
uzytkownika Horizon. Dedykowane potgczenie Wi-Fi zapewnia statg
synchronizacje urzgdzenia przenosnego z gtownym wyswietlaczem
w kabinie. Aplikacja XTEND (dostepna w systemie Android lub iOS)
jest uzywana w potgczeniu z funkcjg XTEND na wyswietlaczu. Patrz
Konfiguracja XTEND, strona 56.

Uwaga:Jesli wyswietlacz utraci potgczenie z urzgdzeniem
przenosnym, system zostanie przetgczony w stan bezpieczny.
Wszystkie ruchome czesci (pompy, napedy itp.) zostang
zatrzymane. Moduty ECU ISOBUS zostang odtgczone od terminala
UT wyswietlacza i w efekcie aktywujg wtasny stan bezpieczny.
Wyswietlany jest alarm, ktory musi zostac potwierdzony, zanim
system wytgczy stan bezpieczny.
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1. Wybrac¢ System

5.2.3. Konfiguracja uktadu prowadzania
Ustawia funkcjonalnosc uktad prowadzenia.

- / Funkcie - % / Prowadzenie s

Funkcje linii prowadzenia Zamknij

AUTOSTEROWANIE NAWROTY NA UWROCIACH
Wi licer \

RUCH KONTROLOWANY

‘S GUIDELOCK
wi.

KIEROWANIE GRANICA
Wyt

/ LINIE PRZEJAZDU
3 Wyt.

/ KONTROLA LINII PRZEJAZDU ISOBUS
E3 Wyt

Prowadzenie (tylko XD/XD+): Wtgcza funkcje linii prowadzenia (a
takze menu pola).

Automatyczne sterowanie:; \Wtgcza automatyczne sterowanie i moze
byC wykorzystywana wytgcznie w pojazdach wyposazonych w
ukfad sterowania automatycznego, jak np. AES-25.

Uwaga: Ta opcja jest widoczna tylko wtedy, gdy wybrano
kompatybilny odbiornik GPS.

Ruch kontrolowany: Kontrolowany ruch umozliwia obsadzanie pola,
a nastepnie zbieranie plondw przy uzyciu tych samych linii, ktore
beda pokonywane przez kolejne lata. Zmniejsza to negatywny
wptyw ubijania gleby na przenikanie wody deszczowej, gtebokose
ukorzenienia i plon. Funkcja ta umozliwia zarejestrowanie
nieograniczonej liczby linii AB lub krzywych w jednej grupie linii
prowadzenia (zwiekszenie liczby z dostepnych standardowo
dwudziestu linii prowadzenia). Dodaje rowniez nowy tryb
prowadzenia: Linie projektu. Patrz Uzywanie linii projektu, strona
207,
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« Guidelock: Tryb prowadzenia Guidelock to tryb prowadzenia oparty
o pokrycie. Mozna go wytaczyc, jesli nie jest wymagany. Patrz
Uzywanie trybu prowadzenia Guidelock, strona 204.

« Kierowanie granica: Pozwala na wygenerowanie linii prowadzenia z
granicy. Patrz Korzystanie z funkciji kierowania granicg, strona 205.

« Linie przejazdu: Oprogramowanie Horizon moze wyswietlac
wizualizacje linii przejazdu. Linie przejazdu wskazujg linie, po ktorych
przejezdzajg kota, ktdrych nie nalezy obsiewac. Linie przejazdu sg
jedynie wizualnym wskazaniem, nie sterujg pracg narzedzia. Patrz
Konfigurowanie linii przejazdu, strona 216.

« Kontrola linii przejazdu ISOBUS: Kontrola linii przejazdu pozostawia
niewysiane sciezki, po ktorych ciggnik bedzie mogt jezdzi¢ podczas
oprysku lub nawozenia. Jesli ta opcja jest wigczona, funkcje kontroli
linii przejazdu mozna skonfigurowac za pomocg interfejsu UT dla
podtgczonego modutu ECU systemu ISOBUS, ktory ma dostepng
funkcje kontroli linii przejazdu.

« Nawroty na uwrociach: Umozliwia automatyczne sterowanie
podczas zawracania na uwrociu. Patrz Uwrocie — konfiguracja
nawrotow, strona 219.

5.2.4. Ustawienia narzedzia
Konfiguruje funkcje podfgczonego narzedzia.

1. Wybra System == / Funkcje - % /Narzedzie
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Funkcje narzedzia Zamknij
wuwza AUTOMATYCZNA KONTROLA SEKCJT | 472y MONITOROWANIE PLONOW U ;| CZUJNIK PREDKOSCI LH5000
v
E3 Wyt jf»‘.‘-d; Wyt. Wyt
___ LICZNIKI POWIERZCHNI .z STEROWANIE WYSOKOSCIA BELKI
| | Wigczone (przechowywane dla 4_3_'""‘ NORAC
4 danego zadania) - Wyt
ZERU) WSZYSTKIE LICZNIKI IR
O POWIERZCHNI DLA ZADARI {:g \':"UA::“INEUNK
Pytaj i
. ZABLOKUJ MENU USTAWIEN, GDY
asfczmzm“ wobY (" NARZEDZIE JEST AKTYWNE
3 Wyt )
* WYKRYWANIE AZOTU HYPRO PROSTOP-E
Vi3 Wyt £3 Wyt

. STEROWANIE ZE ZMIENNA
= /| SZYBKOSCIA
=54 Wi,

4.4  SKALE WAGI
Wyt

« Automatyczna kontrola sekcji: Umozliwia systemowi witgczanie
sekcji dla nowych obszarow przeznaczonych do pokryciai
wytaczanie dla obszardw juz pokrytych (patrz Korzystanie z
automatycznej kontroli sekcji, strona 244).

« Liczniki powierzchni: Roztrzagsarki, opryskiwacze i siewniki
wykorzystuja je do rejestrowania takich danych, jak objechany
obszar, uzyty produkt, czas pracy, srednie tempo rozrzutu oraz
wspotczynnik produktywnosci. Nie mozna korzystac z licznikow
areatow w przypadku korzystania z narzedzi typu ISO lub Xlinks.

o Wigczone (przechowywane dla danego zadania): liczniki
powierzchni sg przechowywane osobno dla kazdego zadania (w
przypadku rozpoczecia jednego zadania i wykonania pokrycia, a
nastepnie wybrania innego zadania, przejscie do pierwszego
zadania spowoduje wyswietlenie licznikdw powierzchni dla tego
zadania).

o Wigczone (przechowywane dla danego narzedzia): liczniki
powierzchni sg naliczane niezaleznie od zadan, ale zatadowanie
nowego narzedzia spowoduje wyswietlenie nowego zestawu
licznikdw. Ponowne zatadowanie pierwszego narzedzia
spowoduje wyswietlenie licznikdw powierzchni w postaci takiej, w
jakiej byty wowczas, gdy narzedzie byto uzywane po raz ostatni.
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Uwaga:Liczniki powierzchni mozna wigczy¢ rownoczesnie dia
zadan i narzedzi. Zapoznac sie z instrukcjami obstugi rozrzutnika,
opryskiwacza i siewnika, aby uzyskac wiecej informaciji.

Wiaczenie licznikow powierzchni dla danego zadania wyswietla
opcije Zeryj liczniki powierzchni dla zadania:

o Nigdy: liczniki powierzchni nalezy resetowac recznie, w
przeciwnym wypadku bedg stale rejestrowaty dane.

o Zapytaj: przy usuwaniu zadania system zapyta, czy zresetowac
liczniki powierzchni.

o Automatycznie: utworzenie lub usuniecie zadania spowoduje
automatyczne zresetowanie licznikdw powierzchni.

« Oszczedzanie wody (tylko X35/XD+): Wigczenie jest niezbedne do
tworzenia i uzywania zgarniaka. Zapoznac sie z instrukcijg obstugi
1004639-01 Gospodarka zasobami wodnymi, aby uzyskac wiecej
informacii.

o Wykrywanie azotu: Zintegrowany system monitorowania upraw i
stosowania zintegrowany z konsolg Topcon. Wykorzystywany do
monitorowania zmiennosci pola, obstugi w dowolnym miejscu lub
zapisu danych dla przysztych analiz lub map podawania. Funkcja
CropSpec jest wyswietlana przez terminal uniwersalny (patrz
Korzystanie z terminalu uniwersalnego (ISOBUS), strona 247) z
wykorzystaniem naktadki mapy.

« Sterowanie zmiennos$cig tempa: Dziata w oparciu 0 mape opisow
zastosowang do zmiany temp podawania na mapowanych
obszarach (patrz Konfigurowanie funkgcji sterowania zmiennoscig
tempa, strona 190).

« Monitorowanie plonéw: Monitor plondw to urzgdzenie wbudowane
w wyswietlacz, ktore przechwytuje dane czujnika z maszyny
zbierajgcej, faczy te dane z danymi geodezyjnymi i zapisuje te
informacje w swoim systemie plikow w czasie rzeczywistym.
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« Sterowanie wysokoscig wysiegnika NORAC: Automatycznie steruje
wysokoscig wysiegnika nad gruntem lub zadaszeniem. Wymaga
zamontowania czujnikow NORAC i elektronicznego modutu
sterujgcego (ECU). PatrzKorzystanie ze sterowania wysokoscig
wysiegnika NORAC, strona 251.

« MachineLink: Umozliwia podziat pokrycia miedzy kilka narzedzi na
tym samym polu. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcii
instalacji i obstugi funkcji MachineLink.

« Zablokuj menu ustawien, gdy narzedzie jest aktywne: Uniemozliwia
dostep do menu konfiguracii, kiedy gtowny przetgcznik jest
wigczony.

« Hypro Prostop-E: Umozliwia podtgczenie uktadu dysz sterowanych
przez CAN Hypro Pentair w celu zapewnienia indywidualnego
sterowania dyszg na wysiegniku.

« Skale wagi: Umozliwia oprogramowaniu sterownika siewnika
Horizon wyswietlanie zmierzonych odczytow wagi z modutow ECU
systemu Scale Link.

o Czujnik predkosci LH5000 (tylko X25/X35): Umozliwia urzgdzeniu
inngj firmy dostarczanie do wyswietlacza sygnatu wejsciowego
szybkosci RS232 w czasie rzeczywistym. Mozna go nastepnie
uzywac zarowno ze sterownikami cieczy, jak i granulatu jako
alternatywy dla mapy sterowania zmiennoscig tempa (VRC). Nalezy
wybrac port szeregowy, do ktorego podtgczony jest czujnik. Patrz
Ustawianie portow szeregowych (tylko X25/X35), strona 74.

5.2.5. Konfiguracja XTEND

Konfiguracja na wyswietlaczu

Uwaga:Zaleca sie podtgczenie do wyswietlacza klucza sprzetowego
CL-10 lub EDIMAX AC 600 w celu korzystania z funkcji XTEND. Inne
klucze sprzetowe, ktore nie sg wyposazone w antene zewnetrznag,
mMoga nie zapewniaC wystarczajgcej sity sygnatu do pracy poza kabing
pojazdu. Skonfigurowac urzadzenie przenosne jako bezprzewodowy
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punkt dostepu i wtgczy€ potaczenie Wi-Fi na wyswietlaczu. Patrz
Konfigurowanie sieci Wi-Fi, strona 97.

Uwaga:Nalezy wprowadzi¢ nazwe konsoli. Patrz Ustawianie ustawien
systemu, strona 46. Nazwa ta jest wyswietlana w aplikacji XTEND na
urzgdzeniu przenosnym w przypadku wybrania wyswietlacza do
wyswietlenia.

1. Wybrac¢ System /Funkcje -~ % /XTEND 42

Ten ekran identyfikuje dowolne urzadzenie zewnetrzne, ktore jest
aktualnie sparowane z tym wyswietlaczem.

Ustawienia XTEND Zamknij
Urzadzenie sparowane | Status Czynnosc
iPad Topcon Podigczone Zapomni]
° M =R
L Licencje Konsola  Prowadzenie Narzedzie XTEND Klinks |
T
I 4 wzh 3 - —=
% ., 2 9 BN ous N | (| “
 Funkegje GPS Party szeregowe Alarmy Znaczniki ISOBUS Narzedzia Mrlpmxusel
L
. i
a e B

Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

Opcja Zapomnij zapobiega ponownemu podtgczeniu urzadzenia
zewnetrznego do tego wyswietlacza za posrednictwem aplikaciji
XTEND, chyba ze operator wyswietlacza potwierdzi potgczenie.

Jesli urzgdzenie XTEND sparuje sie z innym wyswietlaczem, operator
wyswietlacza musi to potwierdzic¢ przed ponownym podtgczeniem.
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Nowe urzadzenie XTEND

Urzadzenie XTEND (iPad Topcon)
chce nawiazaé polaczenie z tg
konsola. Czy zaakceptowac to

potaczenie?

Nie Tak

Konfiguracja w urzgdzeniu przenosnym

Aplikacja XTEND jest dostepna dla urzgdzen z systemem iOS i Android
w sklepach z aplikacjami Apple i Google. Skonfigurowac urzadzenie
przenosne jako punkt dostepu w celu wykorzystywania z XTEND.

Przyktady uzywania XTEND
Terminal uktadu prowadzenia/uniwersalny:

« Wyswietlanie mapy prowadzenia z réznymi poziomami
powiekszenia na wyswietlaczu i urzgdzeniu zewnetrznym lub
wyswietlanie jednej warstwy mapy na wyswietlaczu i pozostatych
informacji na urzgdzeniu zewnetrznym, aby mozna byto zobaczy¢
wydajnosc, zastosowane tempo dla wielu zbiornikow itd.

« Zwiekszanie widocznego obszaru wyswietlacza. Zamiast
wyswietlania minipodgladu na wyswietlaczu mozna go powiekszyC i
wyswietlic widok prowadzenia na urzgdzeniu zewnetrznym (lub
odwrotnie). Na wyswietlaczu i urzgdzeniu przenosSnym mozna
rowniez wyswietlic dwa rozne ekrany zwigzane z jednym
narzedziem.

o W przypadku montazu czujnika kgta skretu koét, podczas ustawiania
potozenia srodkowego watka tozyskowego czujnika mozna
wyswietlic wartosc pozycji WAS na urzadzeniu zewnetrznym, aby
upewnic sie, ze czujnik jest wysrodkowany, gdy kota sg ustawione
do jazdy na wprost.

« Wprowadzi¢ wartosci przesuniecia granicy podczas pomiaru
odlegtosci w polu.

Spryskiwarka:
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o Sprawdzic, czy dysze spryskiwarki nie sg zablokowane. Wigczy¢
jedng sekcje w danym czasie (stojac z tytu wysiegnika — w
wystarczajgcej odlegtosci, aby samemu uniknac spryskania) i
upewnic sie, ze wszystkie dysze opryskujg prawidtowo.

« Wyswietlanie automatycznego sterowania napetnieniem
opryskiwaczy wyposazonych w modut ECU Apollo. Po wyswietleniu
okna automatycznego napetniania na urzgdzeniu przenosnym
mozna ustawic ,,objetos¢ docelowg”, monitorowac ,,objetosc
rzeczywistg” i ,pozostatg objetosc do wartosci docelowej”, atakze
rozpoczacC i zatrzymac napetnianie bez koniecznosci powrotu do
kabiny.

o Wyswietli¢ kreatora rownowazenia zaworow dla spryskiwarek
wyposazonych w modut ECU ASC-10. W tej chwili uzytkownik musi
zobaczy¢ ekran, aby wiedzieC, czy konieczne jest
zwigkszenie/zmniejszenie przeptywu powrotnego dla kazdej sekcji,
co moze by¢ trudne w przypadku duzej spryskiwarki. Jest to
znacznie fatwiejsze w przypadku kreatora wyswietlanego na
urzgdzeniu przenosnym.

o Wyswietli€ kalkulator formuty na urzadzeniu zewnetrznym, aby
wyswietli¢ ilosci sSrodkdw chemicznych, ktore nalezy zmieszac,
stojgc przy spryskiwarce. Eliminuje to koniecznos¢ powrotu do
kabiny w celu sprawdzenia wartosci lub zmiany formuty. Dzieki
kalkulatorowi formuty uruchomionemu w urzgdzeniu przenosnym
mozna pozostawac w stacji mieszania podczas dokonywania
regulacii.

« Wykonac kalibracje przeptywomierza spryskiwarki. Korzystajgc z
kreatora wyswietlanego na urzadzeniu przenosnym, mozna przejsc
przez kazdy etap kalibracji (zazwyczaj wykonywany z tytu maszyny)
bez koniecznosci wracania do kabiny.

Siewnik:

« Przeprowadzi¢ kalibracje predkosci dozowania nasion narzedzia
siewnika. Za pomoca okna kalibracji na urzgdzeniu przenosnym
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mozna wykonac catg kalibracje, w tym wprowadzi¢ masy, bez
koniecznosci powrotu do kabiny.

o Wyswietli¢ konfiguracije czujnika zablokowanej gtowicy w siewniku
pneumatycznym. Podczas konfiguracji zablokowanych czujnikow
nalezy je podtgczy¢ w takiej kolejnosci, w jakiej majg byc¢
wyswietlane na ekranie podczas przypisywania ich do gtowic.
Obecnie wymaga to udziatu dwoch 0sob lub po kazdym
podtgczeniu czujnika nalezy wrocic do kabiny. Po wyswietleniu okna
konfiguracji na urzadzeniu przenosnym proces ten moze byc tatwo
wykonany przez jedng osobe.

» Przeprowadzi€ kalibracje sity dociskajgcej dla pneumatycznego
siewnika. WWymaga to zarejestrowania, a nastepnie wprowadzenia
obcigzenia wywieranego przez koto dociskajgce, dlatego w celu
wykonania tej czynnosci nalezy powrocic do kabiny. Dzigki
Kreatorowi na urzadzeniu przenosnym proces mozna
przeprowadzic bez koniecznosci powrotu do kabiny.

« Skonfigurowac i wymieni¢c moduty ECU siewnika. Wymaga to
odtgczenia/ponownego podtgczenia modutdow ECU przy
jednoczesnym naciskaniu przycisku ,Dalej” na ekranie.

YieldTrakk:

« WprowadziC rzeczywistg mase ziarna ze skal na wozku ziarna
podczas kalibracji wartosci YieldTrakk. Operator kombajnu moze
uzy¢ funkcji XTEND do wyswietlenia ekranu na wyswietlaczu na
wOzKu ziarna, dzieki czemu bedzie mogt natychmiast zobaczy¢
mase podczas roztadunku.

NORAC:
« PrzeprowadziC test wstepnej instalaciji Norac i ustawi¢ odpowiednig

wysokos¢ docelowa dla kazdego pola za pomocg wyswietlacza
urzgdzenia przenosnego.

5.2.6. Konfiguracja funkcji Xlink (tylko X25/X35)

Xlink to interfejs programowy, ktory umozliwia komunikacje pomiedzy
wyswietlaczem a sterownikiem innego producenta przy uzyciu interfejsu



Rozdziat 5 — Konfiguracja systemu

szeregowego niezgodnego z magistralg ISOBUS. Sterownik innego
producenta moze mieC swoj wtasny wyswietlacz, ktory moze byc¢
sterowany z zewnatrz poprzez interfejs Xlink.

Aby skonfigurowac funkcje Xlink:

1. Wybrac System / Funkcie ~ % /Xiink ’ .

Funkcje Xlink

SPRYSKIWARKA SERII RAVEN SCS SIEWNIK/SPRYSKIWARKA/ROZTRZASARKA LH5000
Wyt Wyt
P SIEWNIK VADERSTAD . SIEWNIK FLEXICOIL
$¥4 Wyt E3 wyt
W] SIEWNIK, SPRYSKIWARKA, ROZTRZASARKA AMATRON+ sauae:| SPRYSKIWARKA BRAVO
LaligTy Wyt. 3 wyt.
A SPRYSKIWARKA HARDI 5500/6500 <+ ROZTRZASARKA KUHN
Y wyt. E3 Wyt
_ ROZTRZASARKA BOGBALLE
: | %] Wyt
~ SIEWNIK/SPRYSKIWARKA/ROZTRZASARKA KVERNELAND
\m E3 Wyt

Kazdy sterownik innego producenta ma witasny interfejs szeregowy,
ktory okresla, jakg funkcjonalnosc zapewnia wyswietlaczowi poprzez
interfejs Xlink.

Interfejsy Xlink nie sg znormalizowane jak ISOBUS. Dostepne funkcije
zalezg od producenta sterownika. Bedg sie od siebie roznic takze w
zaleznosci od wersji sterownika innego producenta.

Zapoznac sie z AGA5332 Instrukcija obstugi Xlinks, aby uzyskac wiece;
informacii.

5.2.7. Konfiguracja VDC

VDC (sterownik wyswietlacza pojazdu Vehicle Display Controller) to
opcjonalne urzadzenie, ktore moze by¢ uzywane do zdalnego wyboru
funkciji wyswietlacza.

Aby skonfigurowac funkcje VDC:
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1. Wybrac¢ System /Funkcje -~ % /Konsola
2. Wybra¢ Obstuga VDC, aby wtaczy¢ funkcje VDC.

3. Wybraé System = / Funkcie - % /VDC “®  aby przypisac

funkcije.

Funkcja VDC Zamknij

]_'I PRZYCISK 1
- Wytacznik gtéwny

PRZYCISK 2
Zalaczenie sterowania

? PRZYCISK 3
% Nieprzypisany

[ ? PRZYCISK 4
% Nieprzypisany

PRZYCISK 5

: PODSWIETLANIE

% wyt.

Przycisk 5 jest zawsze ustawiany jako przycisk Wstecz.
Wybrac przycisk 1-4, aby przypisac funkcje.
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5.3. Ustawianie GPS

5.3.1. Ustawianie odbiornika
Ustawia mozliwosci odbiornika GPS.

e =
1. Wybrac¢ System / GPS * /Odbiornik ™ .

Wybér odbiornika GPS

AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA SPRZETOWEGO —
5 iglaiomm GES N 7} SZYBKOSC TRANSMIS)I
2 M 460800

Zamknij

UAKTUALNIENIE OPROGRAMOWANIA
WE, Kliknij, aby uaktualnié

‘f\"' ZASTOSU]J LINIE ZAPLONU

{

S5 w

5 },\L OKRES SYGNALU PODTRZYMUJACEGO (MIN)
'.‘_}J 30

ZALADU] PLIK OAF
W= USB
e

| SZYBKOSC TRANSMIS|I
"oy 115200

« Odbiornik GPS: Wybrac typ odbiornika GPS z listy wyboru.
Wyswietlacz moze zaakceptowac wejscie GPS z odbiornika GPS
innych producentow pod warunkiem, ze odbiornik moze byc¢
skonfigurowany tak, aby dane wyjsciowe byty w prawidtowym
formacie. Nalezy skonsultowac sie z producentem odbiornika GPS,

aby dowiedziecC sie, czy odbiornik moze zostac skonfigurowany w
odpowiedni sposob.

Wyswietlacz wymaga nastepujgcego w,ejécia, jesli dla opcii
ODBIORNIK GPS wybrano ustawienie Zrédto NMEA:

o GGAO0,2s(5Hz)

o VIGO0,2s(5Hz2)

o ZDA15s

Potgczenia RS-232

o Szybkosc¢ transmisji 115200 (preferowana) 8 bitow, bez
parzystosci, 1 bit stopu (115200, 8N1)
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« Uaktualnienie oprogr. sprzgtowego: Uruchamia uaktualnienie

oprogramowania sprzetowego odbiornika GPS za pomoca pakietu,
ktory jest dostarczany wraz z oprogramowaniem wyswietlacza.
Przycisk Uaktualnianie oprogramowania pokazuje wersje
oprogramowania sprzetowego obecnie zainstalowanego w
odbiorniku GPS i wersje oprogramowania, do ktdrego zostanie
przeprowadzona aktualizacja.

« Zastosuijlinie zaptonu: (AGI-4 i AGS-2) Oddziela zasilanie odbiornika

GPS od zaptonu pojazdu. Dzigki temu odbiornik GPS pozostaje
zasilany po wytaczeniu pojazdu. Okres sygnatu podtrzymujgcego
okresla, jak dtugo odbiornik pozostaje zasilany.

Uwaga: Ta funkcja powinna by¢ uzywana wytgcznie, jesli przewody i
wigzki przewoddw pojazdu sg zgodne.

Okres sygnatu podtrzymujgcego: (AGI-4 i AGS-2) Utrzymuije
odbiornik GPS w stanie aktywnym po wytgczeniu systemu. Jest to
przydatne do zachowania precyzyjnego pozycjonowania (zbieznosci
satelitarnej). Na przyktad: Aby utrzymac odbiornik witgczony przez 1
godzine po wytgczeniu systemu, nalezy wprowadzic 60.

Uwaga: Ta funkcja jest dostepna wytacznie wtedy, gdy w pozycji
Zastosyj linie zaptonu wybrano opcje Wigczona.

« £adyj plik OAF: taduije plik autoryzacji opcji do odbiornika GPS.

Zwykle dokonuje sie tego przed przystgpieniem do instalaciji
odbiornika, ale ten plik moze zostac zaktualizowany przez
uzytkownika poprzez port USB (w razie potrzeby).

Szybko$¢ transmisji: Szybkosc¢ transmisji danych dla modemow.
Szybkosc¢ transmisji odbiornika GPS mozna ustawi¢ odmiennie od
wartosci domysinej. Zazwyczaj ustawienie to nie powinno by¢
zmieniane. Jesli ustawienie to nalezy zmienic, to nalezy skorzystac z
instrukciji dotgczonej do modemu.
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« Aktualizacja oprogramowania sprzetowego — szybkos¢
transmisiji: Szybkosc¢ transmisji danych podczas aktualizacii
oprogramowania sprzetowego. Zazwyczaj nie nalezy zmieniac tego
ustawienia, chyba ze aktualizacja oprogramowania sprzetowego z
domyslng szybkoscig zakonczy sie niepowodzeniem.

« Sterowanie ruchem do tytu: W przypadku korzystania z odbiornikdw
GPS, ktore nie obstugujg funkcji automatycznego sterowania (np.
SGR-1), ta opcja stuzy do zmiany kierunku jazdy pokazanego na
mapie, jesli poczgtkowo jest on nieprawidtowy z powodu braku

kompasu. Aby zmieni€ kierunek, nalezy wybrac @ W prawym
dolnym rogu ekranu roboczego.

5.3.2. Ustawianie korekcji

Zréata korekaji GPS sg wykorzystywane do zwigkszania doktadnoéci
pozycji GPS.

% -
1. Wybrac System /GPS * /Korekcja W .

Zrédto korekcji GPS Zamknij

ZRODLO KOREKCJI
? Autonomicznie

L GLONASS
¥ Wi

TRUPASS™

. g~ PRZELACZENIE AWARY)NE

\Qm Wyt

2. Wybraé zadane ZRODrO KOREKCJI.

Uwaga:Dostepne sg nastepujgce zrodta korekcji. Dodatkowe opcje,
ktore muszg bycC zdefiniowane, zalezg od wybranego zrodta korekcji —
patrz Opcje zrodta korekgiji, strona 67.
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Zrodta korekgji

Zrédlo korekcji Opis

Niezalezny |Umozliwia odbiornikowi znalezienie dowolnych wolnychi
dostepnych satelitow Nie korzysta z korekciji.
Dokfadnosc¢: 2 -5 m.

WAAS Uzywa WAAS. Tylko w Ameryce Potnocnej. Precyzja:
ponizej metra.

EGNOS Uzywa EGNOS. Tylko w Europie.
Precyzja: ponizej metra.

MSAS Uzywa MSAS. Tylko w Azji Wschodnigj. Precyzja: ponizej
metra.

StarPoint Wykorzystuje korekcje StarPoint i jest dostepna w
ramach nastepujgcych typow subskrypcii:

StarPoint. Doktadnosc: <40 cm
StarPoint2. Doktadnosc¢: <10 cm
StarPoint Pro. Doktadnosc: <5 cm

TopNET AGlI-4: Doktadnosc¢: <10 cm
Global D

OmniSTAR  |Wykorzystuje korekte OmniSTAR G2. Doktadnosc: 10
G2 cm.

OmniSTAR |Uzywa korekty OmniSTAR HP. Doktadnosc: 10 cm.
HP

OmniSTAR |Uzywa korekcji OmniSTAR Virtual Base Station (VBS).
VBS Precyzja: ponizej metra.

OmniSTAR  |Uzywa korekty OmniSTAR XP. Dokfadnos¢: 10 cm.
XP

RTK Uzywa nawigaciji Real Time Kinematic. Doktadnosc: 2
cm.
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Zrédto korekgji

RTK Korzysta z zewnetrznego modemu podtgczonego do
(modem odbiornika GPS do odbioru korekcji RTK. Dokfadnosc¢: 2
zewnetrzny) |cm.

RTK (NTRIP) | Uzywa zrédta korekcji RTK dostarczonego za pomoca
telefonii komorkowej poprzez sieC ustugodawcy.
Doktadnosc: 2 cm.

DGPS Uzywa zewnetrznego modemu od importowania
(modem korekcji DGPS od dostawcy ustug sieciowych. Precyzja:
zewnetrzny) | ponizej metra.

DGPS Uzywa zrodta korekcji DGPS dostarczonego za pomocg
(NTRIP) telefonii komorkowej poprzez sieC ustugodawcy.

Precyzja: ponizej metra.

Uwaga:Z'réd’ro wybrane tutaj ma wptyw na dziatanie prowadzenia i
automatycznego sterowania. Wazna jest znajomos¢ wymagan sprzetu
GPS. Skorzystac z instrukcji sprzetu GPS.

Uwaga:Precyzja danych zalezy od wielu czynnikow (liczba satelitow,
odlegtosci od zrodta korekciji, warunkow jonosfery, odbiornika, anteny) i
nie moze by¢ zagwarantowana.

Opcije zrddta korekciji
Uwaga:Opcije zrodta korekciji, ktore musza by¢ zdefiniowane zalezg od
wybranego zrodta korekcii.

GLONASS | Umozliwia odbiornikowi GPS korzystanie z rosyjskiego
systemu nawigagciji satelitarnej GLONASS, oprocz systemu
GPS.
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Opcja Opis

TRUPASS | Algorytm kompensaciji znoszenia firmy Topcon, uzywany
do poprawienia zgodnosci miedzy przejazdami. Dostepne
Z nastepujgcymi zrodtami korekcji: Autonomous, WAAS,
EGNOS, MSASi OmniSTAR VBS.

Uwaga: Ta opcja musi zosta¢ zakupiona osobno.

Zrédto Wyswietlane, gdy wybrano RTK (NTRIP) lub DGPS
NTRIP (NTRIP).

Opcja Odbiornik wykorzystuje klienta NTRIP w odbiorniku
AGI.

Wybdr opcji Konsola powoduje wigczenie klienta NTRIP
wyswietlacza i konfiguruje odbiornik AGI w taki sposob,
aby wykorzystywat wyswietlacz jako zewnetrzny modem
do przesytania danych korekcyjnych. Uwaga:Port
szeregowy klienta NTRIP mozna wybrac na stronie
konfiguracji portow szeregowych. Patrz Ustawianie
portow szeregowych (tylko X25/X35), strona 74.

Modem Umozliwia wybdér modemu uzywanego do odbierania
korekty (Inne, Zarzadzane).

Protokot | Protokot komunikacyjny do przesytania danych miedzy
RTK stacjg bazowg RTK a pojazdem (ciggnikiem). Musi uzywac
tego samego protokotu co stacja bazowa. Patrz
informacje dot. ustawienia stacji bazowe;.

Region Region musi by¢ wybrany w celu okreslenia czestotliwosci
wykorzystywanej przez OmniSTAR. Czestotliwosc dla
regionu jest ustawiana automatycznie.
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Opcja Opis

Rezerwa
awaryjna

Jesli system nie otrzymuje wystarczajgcej ilosci danych,
aby obliczy¢ pozycje pojazdu z wystarczajgca
dokfadnoscig, to automatycznego sterowania nie mozna
wigczyC. Funkcja rezerwy awaryjnej umozliwia systemowi
obejscie wymagan dotyczgcych doktadnosci pozycji tak,
aby mogto byC wigczone automatyczne sterowanie. Jest
to pozyteczne w sytuacjach, gdzie wysoka doktadnosé
pOzyciji nie jest wymagana.

Skybridge

Jest to tryb, ktory pozwala wszystkim trybom RTK
powroci¢ do stanu PPP (precyzyjne pozycjonowanie
punktowe), dostepnego w ramach subskrypcji StarPoint.
Jest on uzywany w polu w celu uzyskania doktadnosci
subdecymetrowej w przypadku utraty korekcji RTK z
jakiegokolwiek powodu. Ta opcja jest dostepna tylko w
przypadku odbiornika AGS-2. Uwaga:Zaleca sie, aby
funkcja sterowania bez sygnatu nie byta wtgczona
podczas korzystania z trybu SkyBridge w celu
zachowania wiekszej doktadnosci.

Szybkosc¢
transmigji

Szybkosc¢ transmisji danych dla modemow. Zapoznaj sie z
dokumentacjg dostarczong wraz z modemem.

Wyjscie
GGA

Niektorzy operatorzy sieci wymagajg wysytania GGA
(Pozycja) do nich, aby umozliwi¢ im identyfikacje i
lokalizacje pojazddw (ciggnikow).

NTRIP setup options (Opcje konfiguracji NTRIP)
W przypadku wybrania DGPS NTRIP, uruchamia sie kreator wykrycia
dotgczonego modemu, a nastepnie ukazuje sie nastepujgcy ekran.
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Ustawienia NTRIP

PIN GSM
otes

NAZWA UZYTKOWNIKA GSM
guest

HASLO GSM
HFEEE wwwwn
& A APN GSM
,'7'1 telstra.i

) GSM MTU
= 777

#,.) ROAMING KOMGRKOWY
3y Wyt

w
Odbiornik

Zamkni]

| 1 WEACZ SIEC 36
i g Wi

a g ADRES NTRIP
sa.alldayrtk.com.au
e lid. k.

§ rorTnTRIP

b .
Funkcje GPS

a

Uizytkownik System

9 21n
:rt. PUNKT MONTOWANIA NTRIP
2 Yo D4-NRST_RTCM30
NAZWA UZYTKOWNIKA NTRIP
TPA_PSG
HASLO NTRIP
nenenens
NTRIP Podawanie Radar
o] =pe ’

9 (Eh *hus| i
Porty szeregowe Alarmy Znacznl iki I1SOBUS Narzedzia .
. R

-
> |

Pojazd Narzedzie Produkt

« GSM APN: k3cze internetowe operatora telekomunikacyjnego.

o GSM MTU (Maksymalne jednostki transmisji): Najwieksza mozliwa
do przestania jednostka danych protokotu.

« Roaming komdrkowy: Pozwala wytgczy¢ ustuge roamingu w celu
unikniecia opfat za przypadkowe przestanie danych za granice
(przydatne w przypadku pracy w poblizu granicy z innym

panstwem).

« Punkt montowania NTRIP: ID stacji bazowej (rzeczywistej lub

wirtualnej).

Ustawienia GSM i CELL ROAMING mogg by otrzymane od dostawcy
ustug telefonii komorkowej. Pozostate ustawienia sg dostarczane przez

dostawce ustug NTRIP.
Opcje konfiguracji RTK

W przypadku wybrania RTK uruchamia sie kreator wykrycia
dotgczonego modemu, a nastepnie ukazuje sie nastepujgcy ekran.
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Konfiguracja RTK Zamknij
o, CZESTOTLIWOSC =
"/ 461.02500 MHz "é|
77l ODSTEPY MIEDZY KANALAMI 5|
) 25kHz L
o { IDENT. SIECI
ol B

PROTOKOL LACZA
@™ FoL

MODULACJA
""* GMSK
[~y FEC
1,"‘& FEC wigczono

J —
v = | ok
Odbiornik  Korek RTK _2‘;;’;‘":*1: Podawanie Rad i
“x ., Hy 9 e hus i
Funkcje GPS Party szeregowe Alarmy Znaczn Tkl ISOBUS Narzgdzia 1
X ; R
pe 2 E

Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

« Czestotliwo$é: Uzywana czestotliwosc.

« Odstepy miedzy kanatami: Rdznica czestotliwosci pomiedzy
sgsiednimi przydziatami w planie czestotliwosci.

« Ident. sieci: Ustawienie kodowania (1-255 = wt., 0 = wyt.).

« Protokétigcza: Protokdt transmisji danych radiowych.

« Modulacja: Rodzaj zastosowanej modulacii.

« FEC (Kodowanie korekcyjne): Technika stosowana w celu kontroli
bteddw podczas przesytu danych poprzez niepewne lub zaktdcone
kanaty komunikacyjne.

Uwaga:W przypadku wybrania RTK i podtaczenia AGI-3 lub AGI-4,
ustawienia stacji bazowej mozna automatycznie zsynchronizowac z
wprowadzonymi ustawieniami odbiornika. Wybrac¢ System / GPS /
Synchronizacja stacji bazowej i postepowac zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi przez kreatora.

. '5 Zataduj ustawienia z profilu: Zatadowac ustawienia staciji
bazowej RTK z poprzednio zapisanego profilu.
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. -é Zapisz ustawienia do profilu: Zapisac biezgce ustawienia stacii
bazowej RTK w nazwanym profilu. Tworzy nowy profil lub zastepuje
istniejgey profil.

Nazwy profilimozna zmieniac lub usuwac w Menedzerze
inwentarza, w kategorii Stacje bazowe RTK. Mozna je rowniez
importowac z innych wyswietlaczy lub eksportowac w celu
uzywania na innych wyswietlaczach Topcon.

5.3.3. Konfiguracja wyjscia (tylko X25/X35)

Wyjscie GPS odnosi sie do zdolnosci wyswietlacza do eksportu réznych
ciggow danych w formacie NMEA 0183. Najbardziej powszechnymi z
nich sg komunikaty GGA (Pozycja) i VTG (Predkosc i kierunek).

Moze to byC przydatne do podtgczenia do urzgdzen innych firm dla
WYjSC pozyciji i predkosci.

Aby ustawi¢ wyjscie GPS:
, Q N o
1. Wybrac System /GPS % /Podawanie *= .
Ustawienia wyjscia GPS Zamknij
WYJSCIE GPS :zdarlie_ Wojewdédztwo
S5 wy GGA | x Wyt
, ~, SZYBKOSC TRANSMISJI _— Wyl
“.ppefn 19200 | |
VIG | x wyt.
14+, TEMPO MAKSYMALNE . |
"N 5Hz GSA | x wyk.
1| PRECYZJA WYDAJNOSCI ZDA | X wyt.
" Wysoka precyzja I T

RMC | % wyt.
/. TRYB VTG LEGACY '
3 % W

« Tryb VTG Legacy: Obstuguje wyjscie danych VTG dla standardow
NMEA ponizej V4.00. Przesyta strumienie VTG zgodne zNMEAV3 |
starszymi.

Aby uzyskac wiecej informacji mozna skorzystac z dokumentacji
dostarczonej wraz z urzgdzeniem innego producenta.
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Uwaga:Urzadzenia wykorzystujgce GPS i podtgczone do wyswietlacza
moga wymagac informacji od wyswietlacza. Informacja zawarta jest w
zdaniach opartych na NMEA.

5.3.4. Konfiguracja radaru (tylko X25/X35)

Wyswietlacz moze udostepniac wyjscie radaru dla urzgdzen
zewnetrznych. Mozna skorzystac¢ z urzgdzen innych producentow
zapewniajgcych sygnat predkosci jazdy.

Aby ustawi¢ wyjscie radaru:

e
1. Wybrac System /GPS * /Radar

Ustawienia wyjscia radaru Zamknij

WYJSCIE RADARU

3 Wyt

1%+ WSPOLCZYNNIK KALIBRACJI
E{j 36.625 Hz/km/h

o Wspdtczynnik kalibraciji: Jesli radarowy sygnat predkosci nie jest
doktadny, uzyskac te wartosc z urzgdzenia innej firmy.
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5.4. Ustawianie portow szeregowych (tylko X25/X35)

5.4. Ustawianie portéw szeregowych (tylko
X25/X35)

Ustawia port szeregowy wyswietlacza przypisany do konkretnej funkcii.

||||||

- / Porty szeregowe 4/

1. Wybrac¢ System

Konfiguracja portéw szeregowych Zamknij

COM ODBIORNIKA GPS

Ii..:)l1

sesee COMW‘I’jgl:IOWY GPS
.‘l‘lll 2

eees; COM XLINKS

I::::)I =

..... CZUJNIK PREDKO§CI LH5000 COM
(111}
Nie przydzielono

essse KLIENT COM NTRIP
Nie przydzielono

2. Wybrac zgdang funkcje, a z listy wyboru wybrac port szeregowy
wyswietlacza, do ktérego podtgczone jest urzgdzenie.

Na przyktad: odbiornik GPS SGR-1, AGI-4 lub AGS-2 jest
podtgczony do portu szeregowego 1 z wszystkimi wigzkami
przewodow Topcon.

Wyjscie GPS NMEA na ogot korzysta z portu szeregowego 2, jesl
jest uzywane. Xlinks korzysta z portu szeregowego 3, jezeli jest
uzywany; lub z portu szeregowego 2, jesli GPS NMEA nie jest
uzywany.
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5.5. Ustawianie alarmow

Jesli zadne narzedzia nie zostaty ustawione w systemie, to mozna
ustawicC tylko alarmy ogodlne. Alarmy specyficzne dla narzedzia sg

dostepne po zdefiniowaniu narzedzia. Zapoznac sie z instrukcjami
obstugi rozrzutnika / opryskiwacza / siewnika, aby uzyskac wiecej
informaciji.

Ustawianie alarmow ogolnych:

1. Wybrac System / Alarmy ‘I{ / Ogdbine .

Konfiguracja alarmoéw ogéinych z
Nazwa alarmu | ,/4!” ﬂ-:“-us ALARMU

Wszystkie alarmy ogélne :

v Koniec rzedu

o4 Nawroty na uwrociach

o4 Nie moina zalaczyc sterowania

o4 Nie zgadza sie oprogramowanie odbiornika GPS

v Tryb awaryjny odbiornika GPS wiaczony

v UT priorytet wysoki

v UT priorytet Sredni

o4 UT priorytet niski

Zostanie wyswietlona lista alarmow ogolnych. Wszystkie alarmy mozna
wigczy¢ badz wytgczyd, wybierajgc opcje Wszystkie alarmy ogdine.

Alternatywnie, kazdy alarm ogolny mozna witgczy¢ lub wytgczy¢
niezaleznie.

Nalezy zwrociC uwage, ze ze wzgledow bezpieczenstwa alarm
dzwiekowy Wigczanie/wytgczanie sterowania nie moze zostac
wytaczony.

Alarmy wymagajgce wiekszego zestawu informaciji przedstawiono
ponizej.
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/6

Koniec rzedu

Tenalarm rozlegnie sie i bedzie wyswietlany wtedy, gdy pojazd bedzie
sie zblizat do granicy, gdy powinien zwolnic¢ i przygotowac sie do
sterowania recznego.

« Pierwsza odlegtosé: odlegtos¢ od granicy, przy ktdrej alarm zostanie
wyzwolony po raz pierwszy. Odlegtosc jest mierzona od ciggnika do
granicy wzadtuz trasy (linii prowadzenia).

« Druga odlegtosé: odlegtosc¢ od granicy, przy ktdrej drugi alarm
zostanie wyzwolony, ostrzezenie o koniecznosci natychmiastowego
przejecia kontroli nad maszyng przez operatora.

« Wyprzedzenie: Jest to ustawienie odlegtosci (w metrach) przed
pojazdem, w ktorej system musi reagowac dziataniem.

Nawroty na uwrociach

Ten alarm wigcza sie i wytacza, gdy pojazd zbliza sie do uwrocia w celu
wykonania automatycznego nawrotu na uwrociu i umozliwia regulacje
lub anulowanie nawrotu, jesli jest to wymagane.

Uwaga:W razie potrzeby alarm uwrocia mozna wyswietliC recznie. Patrz
Uwrocie — konfiguracja nawrotow, strona 219.

« Odlegto$é do uwrocia: Odlegtosé od uwrocia, przy ktérej zostanie
wyswietlony alarm uwrocia.

« Opcje nawrotdw: Okresla, czy opcje edycji nawrotdw na uwrociu sg
domysinie wyswietlane w alarmie konica pola.

Sterownik zadan ISOBUS
Ten alarm jest wyswietlany w przypadku problemow ze sterownikiem
zadan ISOBUS.

« Poziom wyzwalania: Okresla, jaki komunikat o priorytecie musi
zostaC wygenerowany, aby wyzwoli¢ alarm.

« Poziom filtra: Po wyswietleniu alarmu w tekscie znajduja sie
wszystkie komunikaty o priorytecie co najmniej takim, jak poziom
wybrany w tym miejscu.
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Na przykfad: jesli dla opcji Wyzwalanie wybrano ustawienie Ostrzezenie,
a dla opdiji Filtr wybrano ustawienie Informacje, alarm nie zostanie
wygenerowany, chyba ze zostanie wyswietlone ostrzezenie lub
zdarzenie wyzszego poziomu. Jednak gdy wyswietlany jest alarm,
wyswietlane jest kazde zdarzenie az do poziomu informacyjnego
zwigzanego z danym modutem ECU.

Znacznik w poblizu
« Wyzwalanie, gdy znacznik miesci sie w zakresie: Odlegtosci od
znacznika, przy ktorym zostanie wyswietlony alarm znacznika.

Rejestracja wygasa

Alarmy te sg wyswietlane, gdy opcjonalna licencjonowana funkcja
bedzie miata wygasnac po uptywie wprowadzonej liczby dni. Mozna
wprowadzi¢ wartosc z zakresu od 5 do 366 dni.

5.5.1. Opis okna alarmu
Aby potwierdzi¢ alarm, nacisng¢ srodkowag czes¢ okna alarmu.

A Ostrzezenie! ¥ Przeciagnij w dét, aby uzyskac szczegély v
D)

Okno alarmu moze by¢ przeciggniete w dot, aby wyswietlic dodatkowe
informacje na temat alarmu wtedy, gdy komunikat Przeciggnij w dét, aby
uzyskadé szczegdly jest wyswietlany w gérnej czesci okna alarmu.

Jesli aktywny jest wiecej niz jeden alarm, mozna przesungc palcem w
gore, aby przetgczy¢ aktywne alarmy.

lkona gtosnika moze byc¢ uzyta do wyciszenia alarmui.

lkona klucza wyswietla odpowiednig strone konfiguracji alarmu, aby
skonfigurowac alarm (lub wytgczy¢ go, jesli nie jest odpowiedni do
aktualnej konfiguracji). Istnigje kilka wyjgtkow od tego zachowania:

7’



5.5. Ustawianie alarmow

« Przycisk klucza Nie zgadza sie oprogramowanie odbiornika GPS
wyswietla ekran konfiguraciji w celu aktualizaciji oprogramowania
sprzetowego odbiornika GPS.

« Przycisk klucza Nie zgadza sie oprogramowanie modutu ECU ASC-
10 wyswietla ekran konfiguracji w celu aktualizacji oprogramowania
sprzetowego modutu ASC-10.

« Brak czasu GPS wyswietla ekran konfiguracji w celu wprowadzenia
prawidtowego czasu miejscowego.

5.5.2. Lista alarmow
Lista alarmow na wyswietlaczuiich opisy.

Alarm Opis

Aktywacja Wyzwalany, jesli proces aktywacji modemu C24

modemu C24 nie | nie powiedzie sie z jakiegokolwiek powodu.

powiodia sie

Aktywne pole zbyt | Aktywne pole jest oddalone o ponad 8 km (5 mi).

daleko UpewniC sig, ze wczytane zostato poprawne pole
lub stworzy¢ nowe pole.

Btad NTRIP Usterka zroadta korekcji GPS.

Btad portu COM Generowany, jesli okreslony port COM nie moze
by¢ otwarty.

Brak czasu GPS Wyzwalany, jesli odbiornik GPS nie jest
skonfigurowany do wysytania sygnatow czasu
(komunikaty ZDA NMEA).

Brak GPS Wyzwalany, gdy potgczenie GPS zostanie
utracone.

Brak komunikacji | Wyzwalany, gdy wyswietlacz nie moze potaczy¢
sie zmodutem ECU narzedzia.

/8
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Alarm Opis

Brak tgcznosci z
VDC

Brak potgczenia z VDC Pojawia sig, jesli system
VDC jest wigczony, ale brakuje urzgdzenia VDC
lub nie zostato ono poprawnie podtgczone.

Brak predkosci Wyzwalany, gdy automatyczne sterowanie jest

jazdy wtgczone, ale nie jest wykrywana predkosc jazdy.

Brak przeptywu Wyzwalany, jesli przeptyw cieczy/NH3 nie jest
wykrywany przez czujnik potwierdzenia
przeptywu przy wigczonym przetgczniku gtownym
| zbiorniku.

Brak sygnatu GPS | Wyzwalany w przypadku zaniku sygnatu GPS, ale

przy podtaczonym odbiorniku.

Koniec rzedu

Wyzwalany, gdy pojazd zbliza sie do granicy |
operator powinien szybko przejgc sterowanie.

Korekcja znoszenia
GPS

Wyzwalany podczas uruchamiania, jako
przypomnienie, ze zastosowano korekcje
znoszenia GPS. Poniewaz znoszenie GPS jest
zmienne w czasie jest to takze przypomnienie, ze
kompensacja GPS moze wymagac ponownego
obliczenia.

Linia przejazdu ma
iNng szerokose niz

Wyzwalany podczas oprysku, jesli system
wyKryje, ze szerokosc narzedzia opryskiwacza

narzedzie okreslona wczesniej podczas siewu rozni sie od
szerokosci aktualnie okreslonej podczas oprysku.

Linie projektu za Wyzwalany wtedy, gdy aktywny zestaw linii

daleko projektu jest zbyt daleko od aktualnego potozenia
GPS.

Mapa wykluczenia |Wyzwalany, gdy mapa wykluczenia znajduje sie

daleko zbyt daleko od biezacej pozycji GPS. Mapa

wykluczenia jest fadowana automatycznie.
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Alarm Opis

Mapa z opisem Wyzwalany, jesli aktywna mapa VRC jest zbyt
podawania daleko |daleko od aktualnego potozenia GPS.

Nawroty na Wyzwalany, gdy pojazd zbliza sie do uwrocia w

uwrociach celu wykonania automatycznego nawrotu na
UWrocCiu.

Nie mozna Wyskakujgce okno stanu sterowania, ktore

zatgczyC pojawia sig, gdy nie mozna witgczyc¢ sterowania

sterowania mozna wytgczyC. Jesli zostanie nacisniety

przycisk wigczania, ten automatycznie kasujgcy
sie alarmu jest wyswietlany, gdy polecenie nie
moze by¢ wykonane.

Nie wykryto karty | Wyzwalany, jeslimodem zostat wykryty, ale nie
SIM ma karty SIM.

Nie zgadza sie Wybrac przycisk klucza w celu wyswietlenia
oprogramowanie | ekranu wymaganego do aktualizacji

modutu ECU ASC- | odpowiedniego oprogramowania sprzetowego.
10

Nie zgadza sie Wybrac przycisk klucza w celu wyswietlenia
oprogramowanie | ekranu wymaganego do aktualizacii
odbiornika GPS odpowiedniego oprogramowania sprzetowego.

Niepowodzenie Wyzwalany, jesli wyswietlacz nie synchronizuije sie
synchronizacji bazy | ze stacjg bazowg RTK.
modutu RTK

Niepowodzenie Wyzwalany, jeslitadowany plik jest nieprawidtowy
wczytania mapy lub uszkodzony.

opisu podawania /
pliku ksztattow linii
prowadzenia
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Alarm Opis

Nieprawidtowa
lokalizacja stacji
bazowej

|okalizacja stacji bazowej uzywanej do tworzenia
wzorca prowadzenia jest niezgodna z pozycja
aktualnej stacji bazowsj.

Nieprawidtowe
przetozenie

Oznaczato, ze wystepuje nieprawidtowe
przetozenie miedzy watem kanatu a koderami
silnika.

Nieprawidtowe
tempo

Narzedzie dziata w trybie automatycznym i tempo
docelowe podawania nie zostato osiggniete.

Nieprawidtowy
profil pojazdu

Wybrany profil pojazdu zawiera nieprawidtowe
parametry. Stworzy¢ nowy profil pojazdu lub
poprosic dealera o pomoc.

Niezarejestrowana
funkcja

Generowany, jesli jest wigczona funkcja, ktora nie
jest juz zarejestrowana (rejestracja wygasta). Ma to
na celu poinformowac operatora, ze funkcja
zostata wytgczona.

Niezgodna/ Wybrac przycisk klucza w celu wyswietlenia

przestarzata wersja | ekranu wymaganego do aktualizacji

oprogramowania | odpowiedniego oprogramowania sprzetowego.

sprzetowego

Niezgodne Parametry geometrii pojazdu nie sg zgodne z

parametry konfiguracja geometrii w uktadzie kierowniczym.
Ponownie wybrac pojazd na ekranie konfiguradji
lub sprawdzi€, czy geometria pojazdu na ekranie
geometrii pojazdu jest prawidtowa.

Niezgodny profil Parametry w wybranym profilu pojazdu nie sg

sterowania zgodne z konfiguracja pojazdu w podsystemie

uktadu kierowniczego. Wybrac odpowiedni profil
pojazdu dla tego pojazdu.
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Alarm Opis

Niska predkosc Wyzwalany, jesli czujnik predkosci pompy jest
pompy wtgczony, a predkosc¢ obrotowa pompy spadnie
ponizej minimalnego ustawienia progu alarmu.

Niski poziom Ostrzezenie dotyczgce oprozniania sie zbiornika.
zbiornika

Niski priorytet Alarm niskiego priorytetu terminalu

terminalu uniwersalnego. Jest to kwestia, ktorg uzytkownik
uniwersalnego powinien sie zajgC w najblizszym czasie na

terminalu uniwersalnym.

Niski stan zasobow | Wyzwalany wtedy, gdy zasoby systemowe
(pamieC lub miejsce na system plikow) sg
wypetnione wiecej niz w 90%

Niskie cisnienie Najczestszg przyczynag jest pusty zbiornik. Przy
minimalnym ustawieniu przeptywu dla dysz,
przeptywomierzai cisnienia, alarm ten wyswietla
sie tylko przy usterkach pompy lub orurowania
oraz przy pustym zbiorniku.

Niskie cisnienie Wyzwalany, gdy cisnienie w zbiorniku jest nizsze
cieczy od minimalnego cisnienia zbiornika okreslonego w
specyfikacji.

Obnizona precyzja |Wyzwalany podczas oprysku, jesli system

linii przejazdu wyKryje, ze wspotczynnik wygtadzania okreslony
wczesniej podczas siewu rozni sie od
wspotczynnika aktualnie okreslonego podczas

oprysku.
Odtgczenie Wyzwalany, gdy sterowanie zostato roztgczone.
sterowania Moze by¢ spowodowany przez utracone satelity,
(wizualny) utracenie linii prowadzenia lub reczne obracania
kierownica.
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Alarm Opis

Odtgczony Odbiornik GPS nie odpowiada. Sprawdzic
odbiornik potgczenia odbiornika.

Ostrzezenia Dostarcza informacje o problemach sprzetowych
sprzetowe modutu Apollo.

dotyczgce modutu

Apollo

Potgczenie Wyzwalany wtedy, gdy potaczenie sieci
bezprzewodowe | bezprzewodowej nie jest juz w zasiegu.
Potgczenie VDC Wyzwalany w przypadku utraty potgczeniaz VDC

lub braku VDC.

Pole roztadowane

Uruchamia sig, gdy pole zostato opuszczone
wskutek biezgcej odlegtosci od wybranego pola.

Pozycja Alarm informacyjny wyzwalany wtedy, gdy fotel
odwrocona operatora jest obrocony o 180 stopni (funkcja
dostepna tylko w ciggnikach z podwojnymi
pozycjami prowadzenia).
Przebieg linii Wyzwalany podczas siewu, jesli system wykryje,
przejazdu ze kota siewnika obracajg sie w migjscu, w ktory
powinny znajdowac sie kota opryskiwacza.
Przekroczono Wyzwalany wtedy, gdy dtugosc zarejestrowane]
maksymalng linii przekroczy maksymalng liczbe punktow
Htugosc linii (zazwyczaj kilka kilometrow, lecz moze sie roznic
prowadzenia w zaleznosci od ztozonosci krzywe)).

Przefgcznik gtowny
wytgczony

Uruchamiany, kiedy operator jedzie po obszarze,
ktory nie jest zaznaczony na mapie pokrycia, a
przetgcznik gtdwny jest wytgczony. (Aby
przypomniec operatorowi o wigczeniu
przetgcznika gtdwnego na poczatku jazdy.)
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Alarm Opis

Pusty zbiornik Wskazuje, ze obliczony poziom wynosi zero. Jesli
w zbiorniku znajduje sie jeszcze zawartosc, to
ukfad bedzie nadal dziataC wskazujgc objetosc
zbiornika w postaci ujemnej liczby.

Rejestracja wygasa | Zarejestrowana funkcja wygasnie w ciggu
nastepnych <days until expiry> dni. Skontaktowac
sie ze sprzedawcg i odnowic rejestracje.

Rezerwa awaryjna | Uruchamia sie, gdy wybrane zrodto korekcji GPS
nie jest dostepne i system musi czasowo uzy¢
mniej doktadnego zrodta korekcii.

Ruch watu przy Wyzwalany, jesli wat sie porusza, ale zbiornik lub

wyfaczonym wytgcznik gtowny sa wytaczone.

zbiorniku

Sciezka zbyt Wyzwalany, jesli aktywna linia prowadzenia (linia

daleko AB, krzywa lub 09) jest zbyt daleko od aktualnego
potozenia GPS.

Sredni priorytet Alarm sredniego priorytetu terminalu

terminalu uniwersalnego. Jest to wazna kwestia, ktorg

uniwersalnego uzytkownik powinien sie zaja¢ w najblizszym
czasie na terminalu uniwersalnym.

Tarcza obr. Wyzwalany, jesli gtowny timer periodycznego

nieaktywna przetwarzania wygast, zbiornik jest wigczony,
wytgcznik gtéwny jest wigczony i nie ma
aktywnych sekgiji.
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Alarm Opis

Trwa aktywacja Modem C24 musi by¢ aktywowany przy

modemu C24 pierwszym uzyciu. Wigze sie to z wymiang danych
z nosnikiem. Operator musi zainicjowac ten
proces. Ten komunikat jest wyswietlany w celu
przekazania operatorowi informacji o
zainicjowaniu procesu.

Usterka czujnika | Wyzwalany, gdy przetgcznik gtowny jest

przeptywu wigczony, pojazd porusza sie wzgledem podtoza,
co najmniej jedna sekcja jest wigczona i brak
odbioruimpulsow czujnika przeptywu.

Wat zatrzymany Wyzwalany, jesli zbiornik jest aktywny, ale wat
zostat zatrzymany.
,<Zbiornik aktywny” oznacza: zbiornik wigczony,
wytgcznik gtéwny wtgczony, co najmniej jedna
sekcja wigczona, porusza sie.

Wczytany Wyzwalany wtedy, gdy profil starego narzedzia lub

nieprawidtowy / pojazdu jest aktywny w systemie. Moze to mieC

nieaktualny profil | miejsce w przypadku aktualizacji z bardzo starej
Wersji oprogramowania do najnowszej wersiji.

Wymagany restart | Jesli podsystem uktadu kierowniczego musi by¢

sterowania wytgczony i wigczony. Wystepuje w niektorych
typach podsystemu uktadu kierowniczego po
kalibracii.

Wysoka predkos¢ | Wyzwalany, jesli czujnik predkosci pompy jest

pompy wtgczony, a predkosc¢ obrotowa pompy
przekroczy maksymalne ustawienie progu alarmu.
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Alarm Opis

Wysoka predkosc | Wyzwalany, gdy alarm wysokiej predkosci

przenosnika przenosnika gornego wskazuje, ze wejsciowy
sygnat predkosci przekroczyt ustawienie punktu
alarmowego.

Wysoki priorytet Alarm wysokiego priorytetu terminalu

terminalu uniwersalnego. Jest to pilna kwestia, ktorg

uniwersalnego uzytkownik powinien natychmiast sie zajg¢ na

terminalu uniwersalnym.

Wysokie cisnienie | Alarm wysokiego cisnienia wskazuje, ze wejscie
sygnatu cisnienia przekroczyto ustawienie punktu
alarmowego. Pod warunkiem prawidtowego
ustawienia zazwyczaj wskazuje na blokade,
wytgczenie belek, gdy powinny byC wigczone lub
zbyt wysoka predkosc¢ opryskiwacza.

Wysokie cisnienie | Wyzwalany, jesli cisnienie w zbiorniku jest wieksze

cieczy niz maksymalne cisnienie zbiornika okreslone w
specyfikacii.

Zadane tempo Wyzwalany, gdy automatyczne sterowanie

WYNOSIi zero tempem, zbiornik i wytgcznik gtowny sg witgczone,

a zgdane tempo wynosi zero. W przypadku
rozdzielacza, nalezy sprawdzi¢, czy przynajmniej
jeden przefacznik jest wigczony.

Zatgczenie Alarmow wtgczania/wytgczania sterowania nie
sterowania mozna uciszy¢ z powodow bezpieczenstwa,
(wizualny) jednak wizualny element alarmu moze by¢

usuniety jeslijest taka potrzeba.
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Alarm Opis

Zapchany zawor
przenosnika

Jezeli zbiornik jest po prostu wytgczony, alarm
zapchanego zaworu jest zablokowany na
okreslony czas, aby pas zatrzymat sie, po ktorym
jesli sie nie zatrzyma, to zostanie wyzwolony
alarm.

przenosnika

Zasoby Wyzwalany, gdy zasoby systemowe (pamiec lub

wyczerpane miejsce na system plikow) sg wypetnione wiecej
nizw 97 %

Zastosowywanie | Powiadomienie o0 zastosowaniu odsadzki

odsadzki przesuwania.

przesuwania linii

prowadzenia

Zatrzymanie Wyzwalany, gdy przenosnik tasmowy zostat

zatrzymany, zbiornik i przetgcznik gtowny jest
wigczony, predkosc jazdy wskazuje, ze wystepuje
ruch i ze pas powinien sie poruszac.

Zbiornik aktywny, | Wyzwalany, jesli przetgcznik gtowny jest

brak tempa wigczony, zbiornik jest wtgczony, zbiornik jest
aktywny, zbiornik nie jest w trybie recznym, pojazd
porusza sie i ustawione tempo jest rowne zero.

Zbiornik wytgczony | Wyzwalany, jesli zbiornik jest wytgczony podczas

gdy przetgcznik gtdwny jest wigczony i pojazd
porusza sie z co najmniej jedng sekcjg wigczong.
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5.6. Ustawianie znacznikow

Znaczniki pokazujg przeszkody lub inne cechy pola na ekranie
roboczym. Znaczniki sg ustalane w trakcie pracy poprzez jazde do
lokalizacji znacznika. Patrz Ustawianie znacznikow, strona 170.

Symbole i nazwy znacznikdw moga by¢ zdefiniowane na ekranie
konfiguracii.

W celu zmiany wstepnie ustalonych symboli i nazw znacznikow:

e / Znaczniki M .

Zapisane ustawienia znacznika

1. Wybra¢ System

P Znacznik pa Chwasty
I-— Uwaga Q Drzewko
F Zagroienie

Zagrozenie Srodowiska wodnego
'_ ; ' Wieza
. Otwor
‘ Kamienie

2. Wybierz flage, ktorej symbol lub nazwa majg by¢ zmienione.

3. Wybrac nowy symbol lub wybra¢c NAZWA ZNACZNIKA i wpisac
nowa nazwe dla flagi, a nastepnie zatwierdzic.

Nalezy zwroci¢ uwage, ze flagi mogag by¢ zmienione, ale nowe
wstepnie ustalone flagi nie moga byc¢ tworzone.
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5.7.Ustawianie magistrali ISOBUS /terminalu uni-
wersalnego

1. Wybrad System /ISOBUS s}

j TC ut
|
Yk 0w = @ i 10
Funkcje GPS Porty szeregowe Alarmy Znaczniki Narzedzia |
I
. ‘_ Y, ﬁg
& 0O % L e
Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt
5.7.1. Konfiguracja sterownika zadania
Aby ustawic sterownik zadania:
. ] o o=
1. Wybrac System /1ISOBUS W05/ TC ==,
Konfiguracja kontrolera Zamknij

‘E__T—’ ;‘O'ERSJ-‘\ TC
> —o% NUMERTC
15'7, 1

a .. WYCZYSC PAMIEC PODRECZNA PULI
Kliknij, aby wyczyscic pamiec podreczna ECU

—{& _, TRYB RECZNY STEROWANIA SEKCJA
Sterowanie przez konsole

« Wersja TC: ustawia wersje sterownika zadania. Nalezy pozostawic
najwyzszg wersje, chyba ze wystepujg problemy z TC.

« Numer TC: Ustawia numer wystgpienia sterownika zadania dla
wyswietlacza. Jesli na magistrali znajduje sie wiele TC, uzy¢ tego
ustawienia, aby nadac niepowtarzalny numer temu TC, aby unikngc
konfliktow. TC z numerem 1 bedzie domyslinym TC.

89



5.7. Ustawianie magistrali ISOBUS / terminalu uniwersalnego

90

« Wyczys¢ pamieé podreczng puli: Usuwa zawartos¢ pamieci
podrecznej puli TC. Nalezy uzywac tej opgji tylko wtedy, gdy
wyswietlany jest bfad TC.

« Tryb reczny sterowania sekcjg: ustawia sposob sterowania sekcjg w
trybie recznym (ASC wyt.):

o Sterowanie przez konsole: Do wigczania i wytgczania sekdji
mozna wykorzystac wirtualng skrzynke rozdzielcza sekdiji
wyswietlacza.

o Sterowanie przez modut ECU: Do wtgczania i wytgczania sekcii
mozna wykorzystac fizyczny przetgcznik podtgczony do ECU lub
interfejsu uzytkownika TU.

5.7.2. Ustawienia terminalu uniwersalnego

3 1sous ™ ur W

Konfiguracja Terminal uniwersalny Zamknij

1. Wybrac System

(@] TERMINAL UNIWERSALNY
& Online

WERSJA UT
Najnowsze VT(VT5)

! I:IUMER uT

WYCZYSC PAMIEC PODRECZNA PULI
Kliknij, aby wyczysci¢ pamiec podreczng ECU

] KLAWISZE PROGRAMOWE W KOLUMNIE
*l 5

LOKALIZACJA KLAWISZY PROGRAMOWYCH
Prawo (dwie kolumny)

« Terminal uniwersalny: sprawdza, czy serwer TU aktywnie odbiera
potgczenia od innych urzadzen.

Moze to byC przydatne, jezeli do magistrali jest podtgczonych wiele
serwerow TU i wiecegj niz jeden serwer TU zgtasza sie jako
podstawowy serwer TU (w takim przypadku TU automatycznie
przejdzie do trybu offline i zazgda zmiany ustawienia Numer TU
przed powrotem do trybu onling) lub nastgpi czasowa dezaktywacja
TU na wyswietlaczu.
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o Wersja UT: Okresla, ktora wersja specyfikaciji ISO-11783-6 UT jest
obstugiwana przez serwer UT. Zaleca sie pozostawienie tej opcji na
Najnowszg wersje, chyba ze w UT wystgpig problemy.

o Numer TU: Umozliwia ustawienie numeru TU dla wyswietlacza. Jesli
istnieje wiele TU na magistrali, uzyC tego ustawienia, aby nadac
niepowtarzalny numer temu TU, aby unikng¢ konfliktow. TU z
numerem 1 bedzie domysinym TU. Jesli klient TU nie pojawia sie na
prawidtowym TU, to moze byC konieczne ponowne prawictowe
skonfigurowanie jego numeru TU. Jesli wystepuje konflikt, to
zostanie wyswietlony nastepujgcy komunikat:

,Numer TU tego TU konfliktuje z innym TU na magistrali, ten TU

zostat wytgczony. Nalezy sprawdzi¢, czy TU ma swoj
niepowtarzalny numer TU”.

« Wyczys$é pamieé podreczng puli: Usuwa zawartos¢ pamieci
podrecznej puli UT. Nalezy uzywac tej opcji tylko wtedy, gdy
wyswietlany jest btgd UT.

« Klawisze programowe w kolumnie: stuzy do ustawiania liczby

dostepnych klawiszy programowych na interfejsie TU na ekranie
roboczym.

« Lokalizacja klawiszy programowych: ustawia lokalizacje klawiszy
programowych nainterfejsie TU i liczbe kolumn (1 lub 2).

Patrz Korzystanie z terminalu uniwersalnego (ISOBUS), strona 247.

5.7.3. Konfiguracja sterowania zapasowego
Ta opcjajest dostepna, jesli Terminal uniwersalny jest wigczony w
System / Funkcje / Konsola.

Sterowanie zapasowe umozliwia zewnetrznym urzgdzeniom zgodnym z
ISO oraz wyswietlaczowi dostarczanie zestawu funkgcji, ktore mozna
przypisac do wejsc najoystickach zgodnych z ISO lub innych
urzgdzeniach wejsciowych.

Aby przypisac sterowanie zapasowe:

91



92

5.7. Ustawianie magistrali ISOBUS / terminalu uniwersalnego

1. Wybrac Terminal uniwersalny @l na pasku nawigagciji, aby
otworzy¢ minipodglad.

Uwaga:lkona/ikony wyswietlane na terminalu uniwersalnym roznig
sie w zaleznosci od podtgczonego sprzetu zgodnego z ISOBUS.

Moze byC wyswietlonych wiecej niz jedna ikona. Nie ma znaczenia,
ktora ikona jest wybrana.

&
e & a a

»

», A

=

:-;-:

LS 2
@ kad
Tn
I R o T

o ) Gl s 2y €& p oco °

2. Rozszerzy¢ mini-podglad, wybierajgc strzatke na gorze po prawe;
stronie, lub przesuwajgc palcem z lewej do prawej na mini-
podgladzie.

— ek
- [

3. Wybrac przycisk konfiguracji sterowania zapasowego * b
wysSwietliC funkcje, ktore mozna przypisac do wejscia.

=
A=

, aby
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Konfiguracja AUX-N

Nazwa Przyplsame

|Urzqdzemel Funkcja [

| Dane zadania: Eksport danych

1s
r-d —_—
| raportu na USB “"J
fDane zadania: Utwérz nowe '_‘,’;
|zadanie ‘-‘;,—)
1s
| Dane zadania: Wybierz zadanie )

Uwaga:Jezeli wiecej niz jedno urzgdzenie zapewnia te funkcie,
wyswietlone funkcje mozna filtrowac, wybierajgc przycisk

filtrowania wedtug urzgdzenia Y :

4. PrzewingcC liste, aby wybrac funkcje, ktora ma zostac przypisana do

vl

wejscia i wybrac przycisk do przypisania %7 Zostanie wyswietlony
ekran Zmien przypisanie.

Zmien przypisanie

Aby zmieni€ przypisanie funkcji, nacisnij wejscie, ktére chcesz przypisac.

Funkcja: Dane zadania: Utwoérz nowe zadanie

wly

Wejscie: (o) Nieprzypisany
I

5. Aby przypisac funkcje, nacisngcC przycisk wejscia na urzgdzeniu (np.
na zewnetrznym joysticku), ktore bedzie uzywane do wykonywania

93



5.7. Ustawianie magistrali ISOBUS / terminalu uniwersalnego

tej funkcji, lub nacisng¢ przycisk recznego przypisania a aby
wybrac wejscie z listy.

6. Aby anulowac przypisanie funkcji, otworzyC ekran Zmien przypisanie

| nacisngcC przycisk anulowania przypisania J :

Po przypisaniu wszystkich zgdanych funkgcji i zamknieciu ekranu
konfiguracji AUX-N mozna aktywowac przypisane funkcje, naciskajgc
przypisane wejscia. Niektore funkcje wymagajg przejscia urzgdzenia lub
wyswietlacza w stan gotowosci, zanim mozliwe bedzie skorzystanie z
funkgiji.

Przypisanie AUX F1
Przypisanie AUX F1 powoduje dodanie przycisku skrotu dla wybrane;
funkcji na ekranie roboczym, nad wytgcznikiem gtownym.

o<l -
>0" 0.:00 °

1. Aby przypisac ten przycisk, nalezy wykonac powyzszg procedure

do kroku 5iwybrac a

2. Wybrac¢ F1 z listy Wybierz wejScie i nacisng¢ OK, a nastepnie
potwierdzic.
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5.8. Ustawianie narzedzi
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5.8. Ustawianie narzedzi

1. Wybra¢ System &= / Narzedzia Hl

5.8.1. Aktualizacja oprogramowania wyswietlacza (X25/X35)

Narzedzia zamknij

a PODLACZENIE USB W CELU AKTUALIZAC)I

Opciji tej uzywa sig, jesli aktualizacja oprogramowania wyswietlacza
odbywa sie poprzez port USB. PodtgczyC urzgdzenie USB i wybrac te
opcje, aby uruchomic skrypt, ktory umozliwia urzgdzeniu USB
przeprowadzenie aktualizacji oprogramowania. Zostanie wyswietlony
komunikat o ponownym uruchomieniu w celu natychmiastowego
uruchomienia aktualizacji lub mozna jg przeprowadzic przy nastepnym
podtgczeniu urzgdzenia USB do wyswietlacza i wigczeniu wyswietlacza.
Patrz Instrukcje aktualizacji oprogramowania, strona 23.

5.8.2. Aktualizacja oprogramowania wyswietlacza (XD/XD+)

Narzedzia Zamknij

g AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA KONSOLI

1. Aby zaktualizowac oprogramowanie, nalezy skopiowac pliki
instalacyjne do katalogu gtéwnego pamieci USB i podtaczycC jg do
uruchomionego wyswietlacza.

2. Wybrac opcje Aktualizacja oprogramowania konsoli. Nastgpi

ponowne uruchomienie wyswietlacza i rozpoczecie instalacji. Patrz
Instrukcje aktualizacji oprogramowania, strona 23.
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5.9. Konfigurowanie sieci Wi-Fi

Do korzystania z TAP niezbedne jest potgczenie bezprzewodowe (patrz
Korzystanie z Topcon Agriculture Platform (TAP), strona 3), XTEND
(patrz Konfiguracja XTEND, strona 56) oraz funkcja zdalnej pomocy
technicznej (patrz Konfigurowanie zdalnej pomocy technicznej, strona
42).

5.9.1. Modem radiowy Ethernet (CL-55)
1. PodtgczyC modut CL-55 do portu Ethernet z tytu wyswietlacza.

o

2. Wybrac¢ System /Wi-F| CE

Konfiguracja sieci Wi-Fi Zamknij

f,-:.,\ BEZPRZEWODOWY HOTSPOT
S wi

SSID
Horizon_UGaq
) KLUCZ
Q/ 12345678

Uwaga:Po nawigzaniu potgczenia z modutem CL-55 modem
internetowy (3G lub LTE) jest zawsze wigczony, dzieki czemu mozna
korzystac z TAP i zdalnej pomocy techniczne.

« Bezprzewodowy punkt dostepu: Opcja tworzy bezprzewodowy
punkt dostepu dla telefondw i tabletow, z ktorymi uzytkownik chce
sie potgczyC. W przypadku wprowadzania zmian ustawien punktu
dostepu nie zostang one zastosowane do momentu opuszczenia
ekranu konfiguracji. Uwaga:Po zakonczeniu konfiguraciji urzagdzenie
przenosne moze sie potgczy ¢ z wyswietlaczem w celu korzystania z
funkciji XTEND.

« SSID: Wprowadzi¢ nazwe wyswietlacza, ktéra bedzie wyswietlana
na urzgdzeniach bezprzewodowych w celu identyfikacji punktu
dostepu.
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5.9. Konfigurowanie sieci Wi-Fi

« Klucz: Wprowadzi¢ hasto, ktore musi zosta¢ wprowadzone w
urzadzeniu bezprzewodowym (urzadzeniu przenosnym lub tablecie)
podczastgczenia sie z punktem dostepu. Uwaga:Jest to
obowigzkowe, aby punkt dostepu dziatat. Klucz musi zawiera¢ od 8

do 63 znakow ASCII.

5.9.2. Wi-Fi przez USB
1. Podtgczy¢ urzadzenie USB Wi-Fi (CL-10 lub inny klucz sprzetowy)

do portu USB wyswietlacza.

2. Wybrad System &= /Wi-FiprzezUSB .

Zamknij

Wi-Fi przez USB

==~ CL10 WI-FI
Spg wi

7 TYP POLACZENIA
S Hotspot

SSID
Horizon_A8D3C800B352

\ SZYFROWANIE
WPA2

) KLUCZ
0’/ 751f1e2a
Sl KANAE
"~/ Kanal®6

Uwaga:Po podtgczeniu klucza sprzetowego USB modem internetowy
(3G [w przypadku korzystania z CL-10] lub LTE) jest zawsze wtgczony,
dzieki czemu mozna korzystac z TAP i zdalnej pomocy technicznej.

o CL10Wi-Fi: (Wyswietlane tylko w przypadku korzystania z CL-10).
Wiaczyc, aby potgczy¢ wyswietlacz z bezprzewodowym punktem
dostepu (Klient) lub utworzy¢ bezprzewodowy punkt dostepu (Punkt
dostepu). Jesli ta opcja jest wytaczona, potgczenie internetowe 3G
lub LTE jest nadal dostepne.

« Typ potgczenia:

o Klient: Umozliwia potgczenie sie z bezprzewodowym punktem
dostepu (telefonem lub routerem petnigcym funkcje hotspotu).
Wiaczenie tej opcji powoduje wyswietlenie kreatora, ktory

98



Rozdziat 5 — Konfiguracja systemu

wyswietla znajdujgce sie w poblizu urzgdzenia Wi-Fii zgda
podania hasta w celu potgczenia (0 ile skonfigurowano).

o Punkt dostepu: Opcja tworzy bezprzewodowy punkt dostepu dla
telefonow i tabletow, z ktorymi uzytkownik chce sie potaczyc. W
przypadku wprowadzania zmian ustawien punktu dostepu nie
zostang one zastosowane do momentu opuszczenia ekranu
konfiguracii.

Uwaga:Aby korzystac z funkciji XTEND, mozna wybrac opcije Klient i
potgczyC sie z siecig urzgdzenia mobilnego lub wybrac opcje
Hotspot i podtgczyC urzgdzenie mobilne do wyswietlacza.

SSID: Wprowadzi¢ nazwe wyswietlacza, ktdra bedzie wyswietlana
na urzgdzeniach bezprzewodowych w celu identyfikacii punktu
dostepu.

Szyfrowanie: Dla potgczenia bezprzewodowego dostepne sgrézne
poziomy szyfrowania. Moze zajsc¢ potrzeba, aby zablokowac
dostep do wyswietlacza za posrednictwem potgczenia Wi-Filub
wytaczyc jg (otworzyC), jesli nie stanowi to problemu. W przypadku
stosowania szyfrowania zaleca sie stosowanie szyfrowania WPA lub
WPAZ2, poniewaz standardy te sg powszechnie obstugiwane przez
urzgdzenia potgczeniowe i zapewniajg dobry poziom
bezpieczenstwa (w porownaniu z WEP).

Klucz: Wprowadzic hasto, ktére musi zostac wprowadzone w
urzgdzeniu bezprzewodowym (urzgdzeniu przenosnym lub tablecie)
podczasfgczenia sie z punktem dostepu, jezeli stosowane jest
szyfrowanie.

Klucz o poziomie zabezpieczenia WPA musi zawierac¢ od 8 do 63
znakow ASCII.

Dtugosc¢ klucza o poziomie zabezpieczenia WEP musi wynosic 5 lub
13 znakow ASCII (lub 10 lub 26 cyfr szesnastkowych dla
zabezpieczen odpowiednio 64-bitowych lub 128-bitowych).

Kanat: Mozliwos¢ wyboru kanatu od 1 do 7 dla bezprzewodowego
punktu dostepu dla czestotliwosci 2,4 GHz.
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Uwaga:Jesli klucz CL-10 potgczy sie z niewtasciwym dostawcg
Internetu, nalezy wybrac opcje Informacje systemowe (patrz
Wyswietlanie informacji systemowych, strona 131), zmaksymalizowac
ekran, przewing¢ w doét do informacji o kluczu CL-10 i wybrac przycisk
edycji obok opcji Operator sieci). Wybrac¢ zgdanego dostawce z listy.

Dziatanie Wi-Fi:

Sita sygnatu Wi-Fi jest wyswietlana na desce rozdzielcze).

Zapamietuje ostatnie pieC punktow dostepui klucze w celu
uproszczenia ponownego potgczenia z czesto wykorzystywanymi
urzgdzeniami.

Logo Wi-Fi na tablicy rozdzielczej zacznie miga¢ podczas
podtgczania do punktu dostepu wtedy, gdy potgczenie zostanie
przerwane (gdy punkt dostepu bedzie ponownie dostepny).

Obstugiwane urzgdzenia USB Wi-Fi:

CL-10
EDIMAX AC 600.

Uwaga:Instalacja EDIMAX na innym urzgdzeniu i korzystanie z niego
w pasmie 5 GHz moze spowodowac naruszenie widma
czestotliwosci dozwolonego dla danego regionu. Z tego urzgdzenia
nalezy korzystac wytgcznie w potgczeniu z dostarczonym
wyswietlaczem Topcon.

TP-Link TL-WN821N (V4) (300 Mb/s, bezprzewodowy N adapter
USB)

Netgear WNA1000M G54/N150 WiFi adapter USB Micro
Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi adapter USB Micro
Netis WF2120

D-Link DWA-131 H/W wer.:B1 F/W wer.:2.01

D-Link DWA-131 H/W wer.:E1
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W tym rozdziale omdwiono sposob konfiguracii i dostepu do informacii
o profilu pojazdu, w ktorym zamontowany jest wyswietlacz. Jesli
wyswietlacz jest uzywany w wielu pojazdach, nalezy skonfigurowac
wiecej profili pojazdu.
Menu opcji Pojazd zawiera nastepujgce pozycje menu:
« Wybierz: Wybiera pojazd z wczesniej utworzonych profili. Patrz
strona 102.
« Nowe: Tworzy nowy profil pojazdu. Patrz strona 103.
Pamietac, ze Wybierz i Nowy to jedyne opcje dostepne w tym menu
jesli nie zostaty skonfigurowane zadne pojazdy.
« Geometria: Ustawia wymiary pojazdu, aby zapewni¢ doktadne
dziatanie funkcji prowadzenia. Patrz strona 106.
« Sterowanie: Steruje sposobem, w jaki pojazd bedzie reagowac na
prowadzenie. Patrz strona 108.

« Antena: Ustala, czy odbiornik GPS ma antene wewnetrzng
(wbudowang w odbiornik) czy zewnetrzng. Patrz strona 110.

: ab oS @ =

—_—

Wybierz Nowe Geometria Sterowanie Antena
|
\ BRR
“. . o/
e ; ' . [ B
Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt
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6.1. Wybor pojazdu

6.1. Wybor pojazdu
Wybiera pojazd z listy wczesniej zdefiniowanych profili pojazddw. Pole
jest puste, gdy wyswietlacz jest uzywany po raz pierwszy.

Aby wybrac pojazd:
)
I . e
1. Wybrac Pojazd " /Wybierz
Wybierz pojazd Zamknij
35 ‘
=+

DTA
G

«" Lexion

2. Zaznaczy¢ zadany pojazd i potwierdzic, lub:

~ Wybrac, aby zaimportowac pojazd z pamieci USB.

1 Wybrac, aby utworzy¢ kopie zaznaczonego pojazdu. Profil ten

=F  mozebyd nastepnie edytowany.

Uwaga:Jesli zostanie wyswietlony alarm Niezgodnosc¢ profilu pojazdu,
wybranie pojazdu z symbolem zaznaczenia obok niego, a nastepnie
nacisniecie przycisku zaznaczenia po prawej stronie spowoduje
wystanie profilu pojazdu do odbiornika GPS i skasowanie alarmui.
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6.2. Tworzenie nowego pojazdu

Tworzy nowy profil pojazdu dla pojazdu, w ktérym zamontowany jest
wyswietlacz.

Abu utworzy¢ nowy profil pojazdu:

3 . ‘%h'& d "h
1. Wybrac Pojazd % /Nowy «#€

Wybierz nowy szablon pojazdu zamknij
B AGCO

B AMAZONE
B ARGO

B caselH
W Caterpillar
@ cChallenger
I CLAAS

@ Fendt

I Fiat Agri
I Gleaner
@ Hardi

B ISEKI

Ukaze sie lista wstepnie okreslonych szablondw pojazdow. Szablony
zawierajg standardowe pomiary i wartosci parametrow sterowania, tam
gdzie sg one dostepne.

Pomiary moga by¢ korygowane dla konkretnego pojazdu, wymiaru
opon, itp. podczas potwierdzania geometrii w nastepnej sekcii.

Parametry uktadu kierowniczego okreslajg jak pojazd bedzie reagowat
na prowadzenie i moga one zostac dostrojone precyzyjnie pozniej w
procesie omowionym w rozdziale dotyczgcym Automatyczne
sterowanie, strona 228. Jesli sterowanie bedzie niezadowalajgce po
zakonczeniu konfiguraciji i precyzyjnym dostrojeniu automatycznego
sterowania, to nalezy skontaktowac sie z dealerem.
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2. Wybrac producenta pojazdu. Uzy¢ paska przewijania, aby zobaczyC
petng liste. Jesli nie wystepuje nazwa producenta, wybrac najblizszg
opcje dla uzywanego pojazdu. Jezeli zadna z dostepnych opcji nie
jest odpowiednia, wybrac Inna i przejs¢ do Dostosowywanie
pojazdu, strona 104.

A
Uwaga:Wybra¢ | | aby przej$¢ poziom wyzej do folderu

nadrzednego.
3. Wybrac¢ model pojazdu i potwierdzic.

4. Aby zmieni¢ nazwe, wybra¢ NAZWA POJAZDU, wprowadzi¢ nazwe
pojazdui potwierdzic.

Nowy pojazd

NAZWA POJAZDU
55

5. Potwierdzi¢ nowy pojazd. Zostanie wyswietlony ekran Geometria
pojazdu.

6. Przejs¢C do Ustawianie geometrii pojazdu, strona 106.

6.2.1. Dostosowywanie pojazdu

Po wybraniu opcji Inny na ekranie Szablon pojazdu, system oferuje
0golne szablony pojazddw, ktdre zawierajg podstawowe informacje o
pojezdzie i parametry uktadu kierowniczego.

1. Wybrac Inny. Wyswietli sie lista sterownikow sterowania

o ACU-1: Jednostka sterujgca automatycznego sterowania
AES: Precyzyjne sterowanie elektryczne
AF: Blokada zaworu AutoFarm®

(@)

O

RST: Zawdr Raven SmarTrax '™

O

@)

Inny: Inny sterownik sterowania



Rozdziat 6 — Konfiguracja pojazdu

. Wybrac z listy i potwierdzic. Wyswietli sie gama ogolnych szablondw
pojazdow.

. UzyC strzatek do wyboru szablonu najbardziej podobnego do
posiadanego pojazdu i potwierdzic.

. Aby zmieni¢ nazwe, wybra¢ NAZWA POJAZDU, wprowadzi¢ nazwe
pojazdu i potwierdzic.

. PotwierdziC nowy pojazd. Zostanie wyswietlony ekran Geometria
pojazdu.

. Przejs¢ do Ustawianie geometrii pojazdu, strona 106.
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6.3. Ustawianie geometrii pojazdu

6.3. Ustawianie geometrii pojazdu

Ustawia wymiary pojazdu, aby zapewni¢ doktadne dziatanie funkcji
prowadzenia.

Uwaga:Zmierzy¢ wymiary pojazdu najdokfadniej jak to jest mozliwe.
Zalecana tolerancja wynosi +/- 5 cm.

Aby ustawiC geometrie pojazdu:

T
% - .
1. Wybrac¢ Pojazd v /Geometria © . Alternatywnie, ekran
Geometria pojazdu jest wyswietlany automatycznie, gdy pojazd jest
tworzony lub wybierany.

Geometria pojazdu - 700

2. Wybrac wymiar pojazdu.
Wymagane wymiary zalezg od typu wybranego pojazdu.
3. Dodac lub zmodyfikowac wymiary zaleznie od potrzeb.

Ponizej wymieniono kluczowe pomiary powszechnie uzywane w
systemie:

« Rozstaw osi (A): Odlegtos¢ od srodka osi przedniej do srodka osi
tylne;.
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Rozdziat 6 — Konfiguracja pojazdu

« Punkt holowania narzedzia (B): Odlegtosc od srodka osi tylnej do
punktu holowania.

« Sterowanie GPS (C): Przesuniecie w lewo lub w prawo od srodka osi
odbiornika GPS. Jest to liczba dodatnia jesli odbiornik znajduje sie
PO prawej stronie wzgledem srodka osi i uiemna, jesli odbiornik
znajduje sie po lewej stronie.

« Antena GPS (D): Pozioma odlegtos¢ odbiornika od srodka osi tylnej.
Jest to liczba dodatnia, jesli odbiornik znajduje sie przed osig tylng i
ujemna, jesli znajduje sie za osig tylna.

o Wysoko$é GPS (E): Wysokos¢ gornej czesci odbiornika GPS nad
gruntem.

« Wysoko$¢ osi (F): Wysokos¢ osi nad gruntem.

« Zaczep przedni (G): Odlegtosc¢ od srodka osi przedniej do potozenia
zaczepu przedniego.

« Odstepy Sciezek (H): Dotyczy tylko pojazddw gasienicowychijest to
odlegtos¢ miedzy gagsienicami.

« Punktprzegubu (l): Dotyczy tylko pojazddw przegubowychijest to
odlegtos¢ od osi tylnej do punktu przegubu pojazdu.
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6.4. Ustawianie sterownika sterowania
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6.4. Ustawianie sterownika sterowania

Steruje sposobem, w jaki pojazd bedzie reagowac na prowadzenie.
Patrz Automatyczne sterowanie, strona 228.

Ta opcja jest widoczna tylko wtedy, gdy AUTOMATYCZNE
STEROWANIE jest wigczone w System / Funkcje / Prowadzenie.

Aby ustawic sterownik sterowania:

LY
oz “O e
1. Wybra¢ Pojazd ' /Sterowanie .
Ustawienia kontrolera sterowania - 700 Zamknij

@ KONTROLER
Automatyczne wykrywanie (Detecting...)

MAGISTRALA CAN
- cAN2

ZALACZENIE STEROWANIA
%, Wirtualne

« Kontroler: Uwaga:Wazne jest wybranie odpowiedniego sterownika
sterowania, jesli znajduje sie na liscie, tak aby ustawienia
automatycznego sterowania byty zgodne z profilem pojazdu. Nalezy
zwrOciC uwage, ze jesli sterownik sterowania zostanie pozniej
zmieniony, to moze by¢ konieczny powrot do geometrii pojazdu w
celu potwierdzenia wymiarow (odswiezenia). Nalezy zwroci¢ uwage,
ze opcja Automatycznie wykrywanie nie wykrywa automatycznie
opcji sterownika, ktore sg dostepne nalliscie, zatem odpowiedni
sterownik musi by¢ wybrany, jesli stanowi dostepng opcje.

Wybdr AES jako sterownika dodaje kolejne opcje do ekranu
Dostrajanie sterowania, patrz Dostrajanie automatycznego
sterowania, strona 233.

« Magistrala CAN: Szeregowa magistrala komunikacyjna. Wybierz
uzywang magistrale CAN. Aby sie upewnic, skorzystac z etykiet na
potgczeniach do odbiornika GPS.

o CAN1:1SOBUS
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o GCAN 2: Magistrala pierwotnego sterowania

« Zalgczanie sterowania: Umozliwia operatorowi wigczanie
automatycznego sterowania z wyswietlacza.

o Wirtualny: Wybrac, jesli bedzie uzywany tylko przycisk ekranowy

Zalgczenie autosterowania@.

o Wirtualne i wejscie zewnetrznej konsoli: Wybrac, jesli dostepny jest
zewnetrzny przycisk Wigcz poadtgczony bezposrednio do
wysSwietlacza.

W przypadku posiadania zewnetrznego przycisku Witacz
podtgczonego do magistrali CAN mozna wybrac dowolng z tych
OpPCji.

« Importuj klucz autoryzaciji: Aby sterowac¢ maszyng marki Claas serii

2 lub John Deere R, nalezy zakupiC u dealera kod autoryzadiji i
wprowadzic go tutaj.
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6.5. Wybor anteny pojazdu

Ustala, czy odbiornik GPS posiada wewnetrzng (wbudowang w
odbiornik) lub zewnetrzng antene. Antena wewnetrzna jest ustawiona
jako antena domysina.

Aby ustawic typ anteny:

Y
%
1. Wybraé Pojazd ' /Antena == .

Konfiguracja anteny Zamknij

TYP ANTENY
Zewnetrzny

“JLL® pPRZESUNIECIE W PRZOD WZGL. AGI-4:
0.000 m

w W
: PRZESUNIECIE W PRAWO WZGL. AGI-4:
' R 0.000 m

= WYSOKOSC
{:I 0.000 m

Jesli wybrano Zewnetrzna, musza by¢ podane wielkosci dotyczace
lokalizacji anteny:

 Przesuniecie w przéd wzgledem AGI-4 (lub AGI-3): Wprowadzi¢
odlegtosc¢ do przodu od srodka AGI-4 do srodka anteny (uzyc liczby
ujemnej jesli antena znajduje sie z tytu).

« Przesunigcie w prawo wzgledem AGl-4 (lub AGI-3): Wprowadzi¢
odlegtos¢ w prawo od srodka AGI do srodka anteny (uzyc liczby
ujiemnej, jesli antena znajduje sie z lewej strony).

o Wysoko$é: Wprowadzi¢ wysokosé anteny ponad gruntem.
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Rozdziat 7 — Ustawienia narzedzia

W niniejszym rozdziale omowiono sposob konfiguracii i dostepu do
informaciji dotyczacych profilu uzywanego narzedzia. Jesli wyswietlacz
jest uzywany z wieloma narzedziami, nalezy skonfigurowac wiele profili
narzedzi.

Nastepujgce informacje szczegotowe opisujg sposob konfiguradii
niesterowanego narzedzia wzgledem prawidtowych sciezek pokosu lub
linii prowadzenia. Pozwala to na stworzenie map pokrycia i zapewnia
trasy wykorzystywane w automatycznym sterowaniu i prowadzeniu.

Zapoznac sie z instrukcjami obstugi rozrzutnika / opryskiwacza /
siewnika, aby uzyskac szczegotowe informacie dot. narzedzia. Ponizsze
informacje dotycza tylko automatycznego prowadzenia i sterowania.

Uwaga:Opcje wyswietlane w menu Narzedzia bedag sie roznic w
zaleznosci od utworzonego/wybranego narzedzia.

Opcje menu Narzedzie zawierajg nastepujace pozycje, gdy zadne
narzedzia nie zostaty jeszcze utworzone:

« Wybierz: Wybrac narzedzie z wczesniej utworzonych profili. (Ta lista
jest pusta, jesli zadne narzedzia zostaty utworzone.)

« Nowe: umozliwia stworzenie profilu nowego narzedzia.

« Predkos$¢ i potozenie: Patrz Ustawianie emulaciji predkosci GPS,
strona 126.

Uwaga:Wybranie opcji Narzedzie powoduje wyswietlenie opdiji
Domy$Ina nazwa zadania. Umozliwia to wprowadzenie domysinej
nazwy dla wszystkich zadan wykonywanych przy uzyciu aktualnie
wybranego narzedzia. Numer jest dodawany na koncu kazdej nazwy
zadania, jesli w tym samym polu wykonywanych jest wiele zadan. Jesli
nazwa domyslna nie zostanie wprowadzona, zostanie ona utworzona na
podstawie typu narzedzia i biezacej daty.

Jesli wybrane narzedzie jest mocowane obrotowo, wybranie Narzedzia
spowoduje wyswietlenie opcji Model narzedzia, ktora stuzy do
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okreslenia, czy narzedzie jest aktywnie kierowane. To ustawienie
zapewnia dokfadne dziatanie uktadu ASC i prawidtowe generowanie
ksztattow nawrotow na uwrociu.
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Rozdziat 7 — Ustawienia narzedzia

7.1. Wybor narzedzia

Wybiera narzedzie z listy wczesniej zdefiniowanych profili narzedzi. Pole
jest puste, gdy wyswietlacz jest uzywany po raz pierwszy.

System jest ponownie uruchomiany po zmianie narzedzia.

Aby wybrac istniejgce narzedzie:

ﬁ
1. Wybra¢ Narzedzie /Wybierz

Wybierz narzedzie Zamknij
150 SPRAYER ‘
Pivoted_131213_0652
Rigid_080114_1001

+" SPRAYER-2-TANKS

2. ZaznaczyC zadane narzedzie i potwierdzic, lub:

Wybrac, aby zaimportowac profil narzedzia z pamieci USB.

‘ Uwaga:Plik narzedzia musi sie znajdowac w folderze w pamieci
USB pod nastepujacg sciezkg: Narzedzia / (folder
odpowiadajacy nazwie pliku .ini) / plik .ini. Na przyktad Narzedzia
/ Rozrzutnik ASC-10 / Rozrzutnik ASC-10.ini

1 Wybrac, aby utworzyc kopig podswietlonego narzgdzie. Profil
—F  tenmoze by¢ nastepnie edytowany.
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7.2. Ustawianie nowego narzedzia

7.2. Ustawianie nowego narzedzia

Umozliwia utworzenie profilu nowego narzedzia zamontowanego do
ciggnika.

Aby utworzy¢ nowe narzedzie:

1. Wybra¢ Narzedzie /Nowe /‘[}' .
g @
WTasne Fabryczna |
r
G
Wybierz Nowe ';:}::::f; [

[
\ ]

% : .
po ' : B
ytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

« Wilasne: umozliwia stworzenie profilu nowego narzedzia.

« Fabryczna: umozliwia wybor szablonu narzedzia z dostepngj listy.
(Tylko X35/XD+).

2. Jezeliwsrod szablonow Fabryczna nie ma odpowiedniego
narzedzia, wybrac opcje Wiasne.

3. Wybrac Typ narzedzia za pomoca strzatek, nastepnie zatwierdzic
wybor.,

sztywne

z przegubem (holowane)

C
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~_._mocowane z przodu

#  Zpodwdojnym przegubem (holowane po srodku)

. r-[':r.',-"

Wyswietlony komunikat informuje o ponownym uruchomieniu
wysSwietlacza po utworzeniu narzedzia.

Narzedzie zostaje opisane domysing nazwa.

Uwaga:Zdecydowanie zaleca sie stosowanie przemyslanego i
uporzadkowanego nazewnictwa w celu wykorzystania go w przysztych
sezonach.

4. Aby zmieni¢ domysing nazwe, wybrac opcje NAZWA NARZEDZIA,
wprowadziC nowg nazwe i zatwierdzic.

Na ekranie pojawi sig kreator konfiguracji nowego narzedzia.

Uwaga:Ponizszych instrukcji nie stosuje sie, jesli narzedziem steruje
modut ECU systemu ISOBUS, patrz Ustawianie narzedzia ISOBUS,
strona 116.

5. Wybra¢ TYP ECU, wybrac¢ BRAK, nastepnie zatwierdzi¢ i wybrac
dalej.
6. Wybra¢ STEROWANIE NARZEDZIEM i wybrac¢ zgdang opcije:
o Tylko kontrola sekg;ji

o Kontrola sekgcji i kontrola tempa. (Te opcje nalezy wybrac, aby
zatadowac i wyswietlic mape VRC).
7. Wybra¢ FUNKCJA NARZEDZIA i wybra¢ najbardziej odpowiednig
opcje z listy wyboru.

Uwaga:Wybrac¢ Opryskiwacz dla zbiornikow cieczy, Rozrzutnik dla
zbiornikdw granulatu lub Inny dla potgczenia zbiornikow cieczy |
granulatu, np. w przypadku siewnika.

8. Gdy na ekranie pojawi sie komunikat o zakonczeniu konfiguracii,
potwierdzic.
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7.2. Ustawianie nowego narzedzia

Zostanie wyswietlony ekran Geometria. Patrz Ustawianie geometrii
narzedzia, strona 118.

7.2.1. Ustawianie narzedzia ISOBUS
Jesli narzedzie ISOBUS jest wymagane:
1. Wkroku 5 powyzej wybrac¢ TYP ECU, wybrac¢ ISOBUS, a nastepnie
zatwierdzic i wybrac Dalej.
2. Wybra¢ STEROWANIE NARZEDZIEM i wybrac¢ zgdang opcije:
o Tylko kontrola sekcji
o Kontrola sekcji i kontrola tempa
o Tylko kontrola tempa lub
o Brak sterowania (tylko logowanie)
3. ZatwierdziC i wybrac dale;.
4. Wybra¢ FUNKCJANARZEDZIA i wybrac najbardziej odpowiednig
opcje z listy wyboru.

5. Sprawdzi¢, czy modut ECU narzedzia jest podtgczony, wybrac
Przyporzadkowanie ECU i wybrac¢ zgdany modut ECU z listy
wyboru. Jesli na liscie nie ma okreslonego modutu ECU, wybrac
Dowolny modut ECU.

6. Gdy na ekranie pojawi sie komunikat o zakonczeniu konfiguracii,
potwierdzic.

Wyswietlacz uruchomi sie ponownie i wyswietli sie ekran
Konfiguracja modutu ECU.

Zmiana ustawien modutu ECU (ISOBUS)
Mozliwa jest zmiana przypisanego modutu ECU po zakonczeniu
konfiguracji narzedzi w systemie.

1. Wybrac kolejno opcje Narzedzie ' /ECU fZ-’/Konfiguracja

»
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Konfiguracja modutu ECU (ISOBUS) - ISO SPRAYER Zamknij

ODSWIEZ USTAWIENIA ECU
=) Kliknij, aby pobra¢ aktualne ustawienia z ECU

ECU Nazwa ‘Wersja oprogramowania his}

1 0000000000000000

>
Konfiguracja i
- o ) -
j i > e e " )
| Wybierz Nowe ECU Geometria  Kontrolasekc)l Opryskiwacz :::::m
-, ; o]
KU\ o 5 o,

Uizytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

« Odswiez ustawienia ECU: Stuzy do synchronizacji informacji miedzy
modutem ECU systemu ISOBUS a wyswietlaczem. Nalezy z nigj
korzysta¢ wytgcznie po otrzymaniu takiego polecenia od serwisanta.

Aby zmieni¢ przypisany modut ECU, wybra¢ numer wyswietlany w
kolumnie ID i wybrac opcje Wymiert modut ECU. Wybrac¢ zadany modut
ECU z wyswietlongj listy.

Patrz Korzystanie z terminalu uniwersalnego (ISOBUS), strona 247, aby
uzyskac informacje na temat korzystania z narzedzia.
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7.3. Ustawianie geometrii narzedzia

Funkcja umozliwia ustawienie parametrow narzedzia w taki sposob, aby
zapewniC optymalne dziatanie funkcji prowadzenia.

Uwaga:Zmierzy¢ wymiary narzedzia z jak najwiekszg precyzja.
Zalecana tolerancja wynosi +/- 5 cm. W przypadku podtaczenia
narzedzia ISOBUS, niektore pozycje geometrii sg dostarczane przez
sprzet i nie moznaich zmieniaC na tym ekranie. Wszelkie ich zmiany
muszg byC dokonywane na ekranie sterowania narzedzia ISOBUS UT.

Aby ustawi¢ geometrie narzedzia:

1. Wybrac Narzedzie " /Geometria = . Ponadto, ekran
Geometria narzedzia jest wyswietlany automatycznie, gdy narzedzia
jest tworzone lub wybierane.

Geometria narzedzia - SPRAYER-2-TANKS

2. Ustawi¢ wymiary narzedzia. Nazwa wymiaru pojawia sie na pasku
tytutowym.

Wymagane wymiary zalezg od typu wybranego narzedzia.
3. Dodac lub zmodyfikowac wymiary zaleznie od potrzeb.
Ponizej wymieniono wymiary uzywane powszechnie w systemie.
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« Szerokosé pasa: jest to szerokosc robocza narzedzia (tzn.
szerokosc obszaru obrabianego podczas jednego przejazdu
narzedzia).

« Dlugoscé robocza: dtugos¢ mierzona od poczatku do korica zakresu
roboczego belki. W potaczeniu z szerokoscig pasa, parametr ten
okresla obszar roboczy narzedzia. Jest to obszar, na ktorym belka
rozprowadza produkt.

« Nachodzenie: oznacza szerokos¢ naktadajgcych sie na siebie
powierzchni miedzy dwoma sgsiednimi przejsciami.

« Przesuniecie narzedzia: odlegtos¢ miedzy punktem zaczepowym a
koncowka podajgcg narzedzia.

« Przesuniecie két narzedzia: odlegtos¢ miedzy kotami a obszarem
roboczym narzedzia.

« Przesunigcie wewnetrzne: odsrodkowe przesuniecie narzedzia
wzgledem punktu zaczepowego. Wprowadzic liczbe dodatnig w
przypadku przesuniecia narzedzia w prawo, a liczbe uiemng w
przypadku przesuniecia narzedzia w lewo.

« Przesuniecie przyczepy: odlegtos¢ miedzy punktem zaczepowym
przyczepy a kotami przyczepy.

« Przesuniecie két przyczepy: odlegtos¢ miedzy punktem
zaczepowym narzedzia a kotfami przyczepy.

Uwaga:Jezeli narzedzie ma kilka belek, nalezy wybrac belke, ktéra
bedzie uzywana do prowadzenia, z listy wyboru WYSIEGNIK
PROWADZENIA. Okresla to szerokosc¢ pokosu (odstepy miedzy liniami
prowadzenia). Geometria narzedzia musi byC ustawiona dla kazdej belki
na numerowanych zaktadkach.

4. Jeslinarzedzie jest mocowane obrotowo i ma aktywny uktad

Kierowniczy, wybra¢ Narzedzie , a nastepnie opcje Model
narzedzia i Aktywny ukiad kierowniczy. To ustawienie zapewnia
dokfadne dziatanie uktadu ASC i prawidtowe generowanie ksztattow
nawrotow na uwrociu.
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7.4. Ustawianie funkcji kontroli sekcji

Przy korzystaniu z trzech modutow ASC-10 wysSwietlacz moze
zarzgdzac dziataniem maksymalnie 30 sekdiji.

Ustawianie funkcji sterowania sekcjami:

e / Sekcje LU

1. Wybrac Narzedzie " /Kontrola sekdiji
(WybracC Narzedzie / Wysiegnik , jesliwystepuie kilka
wysiegnikow).

Konfiguracja sekcji - SPRAYER-2-TANKS

'fi"ﬁ:lé! SEKCJE

gar 1

Sekcja Szerokos€ (10.0000 m) Odciecie przy matej predkosci Dysze (1)
Wszystkie # 17m s 11 s 171
1 10.0000 m 0.0 km/h 1

2. Wybrac¢ parametr SEKCJE, ustawic liczbe sekcji za pomoca
przyciskow plus lub minus, nastepnie potwierdzic.

3. Aby ustawic szerokosc sekciji dla wszystkich sekciji, wybrac¢ opcje
Szeroko$é przy parametrze Wszystkie.

Konfiguracja sekcji - SPRAYER-2-TANKS

.*@g, SEKCJE
gar 1

Sekcja Szerokos€ (10.0000 m) Odciecie przy matej predkosci Dysze (1)
Wszystkie # 171 s 11 s 171
1 10.0000 m 0.0 km/h 1

4. Wprowadzi¢ szerokosc¢ sekcji dla wszystkich sekcji i potwierdzic.

5. Aby skonfigurowac indywidualne szerokosci sekcji, wybrac
szerokosc¢ obok sekcji, wprowadzi¢ szerokosc i potwierdzic.

6. PowtorzyC dla kazdej sekcii.
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Rozdziat 7 — Ustawienia narzedzia

Zapoznac sie z instrukcjami obstugi rozrzutnika / opryskiwacza /
siewnika, aby uzyskac wiecej informagciji.

7.4.1. Ustawianie odmierzania czasu

Niniejsze ustawienia okreslajg czasy reakcji sekcji podczas wigczania
lub wytgczania. Nalezy precyzyjnie obliczyC czasy reakcji, aby unikngc
nakfadania sig lub odstepow podczas podawania produktu.

Aby obliczy¢ czasy reakgcji:

1. SprawdziC, czy narzedzie jest gotowe do rozpoczecia naktadania
produktu i czy zostat obliczony wspoétczynnik kalibracji produktu
(patrz Konfiguracja produktu, strona 127).

2. UzyC stopera, aby obliczyC czas, jaki uptywa od momentu wigczenia
danej sekcji do rozpoczecia naktadania produktu. To jest wartosé
okreslana jako CZAS WEACZENIA.

3. Nastepnie zmierzyC czas, jaki uptywa od momentu wytgczenia danej
sekcji do momentu, w ktdérym produkt przestaje by¢ naktadany. To
jest wartosc¢ okreslana jako CZAS WYEACZENIA.

Aby ustawi¢ czasy reakcji:

: - .2
1. Wybrac¢ Narzedzie / Kontrola sekciji /Czas 1O,
2. Wybrac¢ parametr CZAS WEACZENIA i wprowadzi¢ liczbe sekund,
jaka uptywa od momentu wigczenia danej sekcji do rozpoczecia
naktfadania produktu, po czym zatwierdzi¢ wprowadzong wartosc.

3. Wykonac¢ analogiczng czynnos¢ na poziomie parametru CZAS
WYLACZENIA i zatwierdzi¢ wprowadzong wartosc¢. Spowoduje to
ustawienie ilosci sekund opdznienia miedzy wytgczeniem sekcji a
wstrzymaniem doptywu produktu.

Regulacja odmierzania czasu zachodzenia i odstepu

W przypadku stwierdzenia naktadania sie lub wystepowania luk w
aplikacji produktu moze by¢ konieczne wyregulowanie czasu wigczenia
| wytgczenia.

Jesli podczas wjazdu na uwrocie wystepujg przerwy:
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Jesli podczas wjazdu na uwrocie do opryskiwanego obszaru sekcje
Wytgczajg sie zbyt wczesnie, pozostawiajgc przerwe w postaci
nieopryskanego obszaru, oznacza to, ze czas wytgczenia jest zbyt dtugi i
nalezy go skrocic.

Przyktad: Pojazd opryskuje z predkoscig 18 km/h, a przerwa wynosi
okoto 1T m. Przy predkosci 18 km/h opryskiwacz obeimuje 5 metrow na
sekunde (18/3,6 = 5,0), wiec czas wytgczenia musi by¢ skrocony o 1 (m)
/5(m/s)=0,2s.

Jesli podczas wyjazdu z uwrocia wystepuja przerwy:

Jesli podczas wyjazdu z uwrocia na obszar nieopryskany sekcje wtgczajg
Sie zbyt pozno, pozostawiajgc przerwe w postaci nieopryskanego
obszaru, oznacza to, ze czas wtgczenia jest zbyt krotki i nalezy go
Zwiekszyc.

Przyktad: Pojazd opryskuje z predkoscig 27 km/h, a przerwa wynosi
okoto 2 m. Przy predkosci 27 km/h opryskiwacz obeimuje 7,5 metra na
sekunde (27/3,6 = 7,5), wiec czas wigczenia musi byC zwiekszony o 2
(m)/7,6(m/s)=0,27s.

Jesli podczas wjazdu na uwrocie dochodzi do nachodzenia:

Jesli podczas wjazdu na uwrocie do opryskiwanego obszaru sekcje
wylgczajg sie zbyt pozno, powodujgc naktadanie sie opryskanych
obszarow, oznacza to, ze czas wytgczenia jest zbyt krotki i nalezy go
zwiekszyc.

Przyktad: Pojazd opryskuje z predkoscig 18 km/h, a obszar nachodzenia
wynosi okoto 0,5 m. Przy predkosci 18 km/h opryskiwacz obeimuje 5
metrow na sekunde (18/3,6 = 5,0), wiec czas wytgczenia musi byc
wyafuzony 0 0,5 (m)/5 (m/s)=0,1 s.

Jesli podczas wyjazdu z uwrocia dochodzi do nachodzenia:

Jesli podczas wyjazdu z uwrocia na obszar nieopryskany sekcje wigczajg
Sie zbyt wczesnie, powodujgc naktadanie sie opryskanych obszarow,
oznacza to, ze czas wigczenia jest zbyt dtugi i musi zostac skrocony.
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Przyktad: Pojazd opryskuje z predkoscig 27 km/h, a obszar nachodzenia
wynosi okoto 1,5 m. Przy predkosci 27 km/h opryskiwacz obeimuje 7,5
metra na sekunde (27/3,6 = 7,5), wiec czas wigczenia musi byC
skroconyo 1,5(m)/ 7,5 (m/s)=0,2 s.

7.4.2. Ustawianie przetgcznika sekcji

Przetgcznik sekcji moze by¢ wirtualny (na ekranie wyswietlacza) lub
zewnetrzny (fizyczny przetgcznik podtgczony do modutu ECU ASC-10
lub wyswietlacza).

Typu przetgcznika nie mozna wybrac wraz z roztrzgsarkami, poniewaz
czynnosc wigczenia/wytgczenia obrotowych rozrzutnikdw steruje
obiema sekcjami.

Konfigurowanie przetgcznikow:

1. Wybra¢ Narzedzie - / Kontrola sekcji e

2. WybraC TYP.

3. Wybrac opcje Wirtualny lub Zewnetrzny przetgcznik dotykowy
modutu ECU i potwierdzié.

/ Przelgcznik sekdji
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7.5. Ustawianie wytgcznika gtdwnego

Whytacznik gtowny wigcza sterowanie podawaniem (rozrzutnika,
opryskiwacza, siewnika), wtgcza rowniez mape pokrycia na ekranie
prowadzenia.

Aby ustawiC wytgcznik gtowny:

| |
1. Wybraé Narzedzie - /Wylacznik gtéwny & .
Uwaga:W przypadku podtgczenia siewnika Apollo lub
opryskiwacza, opcja jest dostepna w Narzedzie / Wejscia operatora
/ Wytgcznik gtéwny. Zapoznac sie z instrukcjg obstugi narzedzia, aby
uzyskac wiecej informacii.

Wirtualny
Umozliwia obstuge wytgcznika gtdwnego poprzez wybranie wirtualnego
wytgcznika gtownego na ekranie roboczym wyswietlacza.

Lad

=y
<y 00 €

Skorzystac z instrukcji obstugi sterownika narzedzia w celu uzyskania
informacji na temat ustawienia przetgcznikdw narzedzia.

Wejscie z konsoli zewnetrzne

Umozliwia obstuge wytgcznika gtdéwnego za pomocg zewnetrznego
wytgcznika (fizycznej skrzynki przetgcznikow / wytgcznika gtownego
podtgczonego do wyswietlacza).

Uwaga:Jesli jest podtgczony zewnetrzny wytgcznik, zazwyczaj jest to
wykonywane przez dealera podczas zamontowywania. Przewod z
oznaczeniem ,Mapowanie zdalne” tgczy sie z wigzka przewodow
wyswietlacza i zapewnia zasilanie do aktywacji/dezaktywacj mapy
pokrycia i wejscia wytgcznika gtownego.
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Zewnetrzny przetgcznik dotykowy modutu ECU

Umozliwia obstuge wytacznika gtdwnego za pomocg zewnetrznego
wytgcznika (fizycznej skrzynki przetgcznikow / wytgcznika gtownego
podtgczonego do modutu ECU ASC-10).

Wtgczanie sterowania i funkcja wirtualna

Wigczenie sterowania powoduje uruchomienie wytgcznika gtownego.
Wytgczenie sterowania powoduje wytgczenie wytgcznika gtownego.
Jesli uzywany jest przetgcznik zdalnego wigczania sterowania, bedzie
on zachowywac sie tak samo. Wirtualny przycisk wytgcznika gtownego
moze by¢ nadal uzywany do przetgczania stanu wytgcznika gtéwnego
bez zmiany stanu zatgczenia sterowania.
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7.6. Ustawianie emulacji predkosci GPS

7.6. Ustawianie emulacji predkosci GPS

Wysyta informacje o predkosci pojazdu do narzedzia ISOBUS do
realizacji sterowania tempem podawania lub innych funkcii.

1. Wybrac Narzedzie Y, Predkosé i potozenie 11)

Konfiguracja wyjscia predkosci i potozenia GPS zamknij

# 2 PREDKOSC NAZIEMNA ISO
f:)m Wyt

47 PREDKOSC GPS NMEA2000
53 wyk

5 POLOZENIE GPS NMEA2000
Wyt

Wyprowadza predkosc na magistrale ISO i/lub NMEA2000 do modutu
ECU.

Uwaga:Ustawienie NMEA2000 GPS okresla, ze wirtualny modut TECU
powinien emulowac¢ komunikaty NMEA 2000 COG/SOG (129026),
jezelinie sg juz obecne w magistrali. Nie ma to wptywu na sygnaty
wyjsciowe NMEA 2000 wysytane z odbiornika.

2. Wybrac zgdane wyjscia.
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8.1. Ustawianie bazy danych produktow

Definicje produktéw mozna zapisac w jednym wspolnym obszarze.
Umozliwia to uzywanie powszechnie stosowanych produktow w wielu
sterownikach tempa bez koniecznosci powtarzania wpisywania kazdej
nazwy produktu i tempa.

Wstepne ustawienia tempa, przyrosty i gestosci produktu moga byc¢
ustawiane i zapisywane do przywotania w odpowiednim sterowniku
tempa.

Wspotczynnik kalibracii dla poszczegdlnych produktow jest przypisany
do kazdego zbiornika narzedzia lub pojemnika. To znaczy, na przyktad,

ze mozna uzy¢ mocznika zapisanego raz z roznymi wartosciami
kalibracji dla kazdego pojemnika.

Zapoznac sie z instrukcjami obstugi rozrzutnika / opryskiwacza /
siewnika, aby uzyskac szczegotowe informacje dot. produktu.

Opcja menu Produkt umozliwia tworzenie definicji produktow
granulowanych, ptynnych i NH3 (amoniak).

m v 2

j Plyn Ziarno NH3
|
* R
-
(Q\ N . - Jige
Uzytkownik System Pojazd Narzedzie Produkt

Dla kazdego produktu, nastepujgce informacje muszg by¢ okreslone:

« Gestosd (tylko granulat): gestos¢ produktu jest uzywana wraz z
objetoscig zbiornika do okreslenia pojemnosci zbiornika. Okreslana
w kg/Lilb/gal.

« Zwiekszenie szybkosci: okresla przyrost zmiany tempa podawania
W momencie nacisniecia przycisku zwiekszania/zmniejszania tempa
podawania. Tempo mozna zmieniaC o wartosc statg lub procentowg
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8.1. Ustawianie bazy danych produktow

na podstawie tempa ustawionego w oknie Zaprogramowana
szybko$6 1. Patrz strona 31.

« Zaprogramowana szybkos¢ 1 / Zaprogramowana szybkosé 2:
okreslajg wstepnie ustawione tempa podawania.

« Wspdtczynnik kalibracii: jest to ilos¢ produktu rozproszonego na
obrét modutu dozowania produktu dla produktow granulowanychii
liczbe impulséw z przeptywomierza na litr ptynu. Wartosc te mozna
wyswietliC tutaj, ale musi by¢ ustawiona dla kazdego narzedziai
produktu. Zapoznac sie z instrukcjami obstugi rozrzutnika /
opryskiwacza / siewnika, aby uzyskac wiecej informacii.
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Rozdziat 9 - Podstawy obstugi

9.1. Korzystanie z minipodgladéw

& L% e x aa @

> *

, L
1l= 1

!EJ 4

(v} eu

T

03:18 8
o Sj 15 ‘:: &?"2”16 Y € w| 0,00 °

1 Pasek nawigacyjny

Mini-poglady mogag by¢ otwierane poprzez wybranie dowolnej funkcji na
pasku nawigacyjnym.

Niektore mini-podglady sg wyposazone w strzatki maksymalizacii.
Moga one by¢ rozwiniete do widoku petnoekranowego przez wybranie

strzatki lub przesuniecie rekg w prawo po mini-podgladzie (przesuniecie
musi zakonczyc¢ sie na prawo od ekranu mini-podglgdu).

Uwaga:Jesli mini-podglad da sie rozszerzy¢ do petnego ekranu, mozna
to rowniez zrobic, przesuwajgc palcem od lewej do prawej strony ikony
na pasku nawigacyjnym.

e OO
e m e Q
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9.1. Korzystanie z minipodglgdow

Aby przesungC mini-podglad do gory lub w dot, dotknaC gdziekolwiek w
obrebie mini-podgladui przesungC w zgdanym kierunku. Mini-podglad
poruszy sie, gdy palec operatora przesunie sie poza jego obszar. (Nie
dotyczy wyswietlacza XD).

Aby zamkngC mini-podglad, wybrac ponownie funkcje na pasku
nawigacyjnym, wybrac gorng strzatke w lewo lub dotkng¢ dowolnego
miejsca w mini-podgladzie i przesungC go w lewo na pasek
nawigacyjny.
as
e

W widoku petnoekranowym nie ma strzatek minimalizacji. Rozwing¢
inny mini-podglad, aby zastgpiC nim informacje na ekranie gtownym.
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— Podstawy obstugi

9.2. Wyswietlanie informacji systemowych

Przycisk z logo Topcon na pasku nawigacyjnym stuzy do wyswietlania
informaciji podsumowujgcych dotyczgcych oprogramowania i systemu.

»
=

{ Informacje

#e TOPCON

%

Agriculture

18 mar, 2020 02:42:37 pm

Wersja oprogramowania:
5.00.25 Beta

Copyright © 2002-2020
Topcon Agriculture
Wszelkie prawa zastrzezone

Zmaksymalizowac mini-podglad, aby zobaczy¢ petny panel Informacja

< Informacje 2]
£ a=Topcon o -
) Agriculture Wersja oprogramowania 5.00.25 Beta
18 mar, 2020 02:42:35 pm Marka oprogramowania Topcon
2013.10-weimx6-1.1.0 (Jan 23
R\’ Wersja oprogramowania: prerzjuiiPoat 2018 - 17:08:46)
5.00.25 Beta Bprog o oGk .
— Copyright © 2002-2020 PMIC o
et Topcon Agriculture
i prava = Oprogramowanie sprzgtowe ukladu PMIC 08
P
:ﬁ Oprogramowanie sprzgtowe Koprocesora: 0.10.0
Numer seryjny 201622010AC
i Adres MAC AE:D3:C8:00:BF:8B
. Adres IP 10.48.26.240
I
Ll
Odbiornik GPS
Typ edbiornika AGI-4
‘Wersja oprogramowania K16.22.27
‘Wersja GNSS 4.5
Data utworzenia 1 sty, 2000
Numer seryjny 0987654321
(] 1234567890
g — @z e ool -
G ol %
¢ . : ; Y00 P04
A == 3 o - & A0.020m !
v 2= e - 18| S 29 Akmih em ' 0.00

UzyC strzatek do rozwiniecia lub ukrycia informaciji. Pasek przewijania

ukaze sie w razie potrzeby.
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9.3. Wyswietlanie prowadzenia

9.3. Wyswietlanie prowadzenia

Podczas pierwszego dostepu do ekranu roboczego domysinie otwiera
sie ekran prowadzenia w trybie petnoekranowym. Mozna go rowniez
zobaczy¢ w formie mini-podglgdu.

e O

€ A& Q Q

9.3.1. Schemat koloréw prowadzenia
Elementy na ekranie prowadzenia sg 0znaczone nastepujgcymi
kolorami:

e Szary: pole
jasnoszary: linie siatki
ciemnoniebieski: granica aktualnie wylbranego pola
Srednio szary: granica pola nieaktualnego
ciemnoczerwony: nieaktywna linia prowadzenia
czerwony: linia kierowania
pomaranczowy: Uwrocie
fioletowy: linie przejazdu
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9.3.2. Korzystanie z elementow sterujgcych wyswietlania

'3 [t % e x a a |—e—‘|
% L
» I3
& y
ke i
@ oy
m

03:18 8 Sk
Y e LN por o)l @

1 Elementy sterujgce wyswietlania

é Wybrac tryb, patrz Tryb wyboru, strona 134.

@ Wyswietli¢ alarm nawrotu na uwrociu, patrzEdytuj nawroty na
uwrociach za pomocg alarmu, strona 226.

‘S Wiacz i wytgcz tryb Guidelock. Patrz Uzywanie trybu prowadzenia
Guidelock, strona 204.

® Dotkniecie tej ikony centruje ponownie omiatang mape na biezace;
lokalizacji pojazdu. Patrz Przesuwanie mapy w czesci strona 37.

<*

~ Wybrac widoczne warstwy mapy, patrz Warstwy mapy, strona
134,

4 Przelaczyé tryb widoku mapy, patrz Przetaczanie trybu widoku
mapy, strona 138.
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9.3. Wyswietlanie prowadzenia

134

Q\Q\ Powiekszanie/pomniejszanie, patrz Powiekszanie mapy, strona
138.

9.3.3. Tryb wyboru

Aby skorzystac z wybranego trybu, przytrzymac palec na ekranie przez
pot sekundy, a hastepnie przesung¢ go na wybrany element, aby go
wybrac. Po wtgczeniu trybu wyboru jego ikona zmienia kolor na zielony

4

= , aelement zostaje podswietlony.

Uwaga:W przypadku pracy na wyboistym terenie nacisniecie ikony trybu

&

wyboru = w gornej czesci ekranu powoduje wigczenie trybu wyboru
(ikona zmienia kolor na zielony) i wytgczenie przesuwania mapy, aby
unikng¢ przypadkowego przesuniecia mapy podczas wybierania
obiektu.

Funkcja ta jest dostepna dla nastepujgcych elementdw ekranu
roboczego:
« granice (patrz Edycja granicy, strona 178)
« znaczniki (patrz Praca z wykorzystaniem znacznikow, strona 171)
« linie prowadzenia (patrz Menu linii prowadzenia, strona 195)
 punkty odniesienia gospodarowania zasobami wodnymi

9.3.4. Warstwy mapy

1. Wybrac Q , aby wybrac¢ warstwy pokrycia i warstwy informacyjne,
ktoOre sie pojawig na mapie.
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Znaczniki
Siatka
Wszystkie pola
Numery linii
Granice zadania
VRC

Zastosowane tempo

Warstwa pokrycia

Coverage [>

Wybieranie widocznych warstw mapy
o Znaczniki: Patrz Ustawianie znacznikow, strona 170.

« Linie siatki: Wyswietla linie siatki na ekranie prowadzenia.

« Wszystkie pola: Wyswietla wszystkie zdefiniowane pola znajdujgce
sie w poblizu.

o Numery linii: Wyswietla linie prowadzenia jako rzgd numerowanych
linii pola (dotyczy tylko linii AB).

« Granice zadania: \Wyswietla granice okreslone przez pokrycie, gdy

pole nie ma granicy utworzonej przez operatora. Patrz Przycisk
zadania, strona 162.

« Linie przejazdu: Wyswietlanie linii przejazdu. Patrz Konfigurowanie
linii przejazdu, strona 216.

« VRC: Umozliwia wyswietlenie warstwy mapy VRC (opcja dostepna
tylko wtedy, jesli na ekranie konfiguracji wigczono funkcje
sterowania zmiennoscig tempa (System / Funkcje / Narzedzie).

« Zastosowane tempo: Wybrac, aby wyswietliC rzeczywiste tempo,
ktore zostato zastosowane (jesli wybrana warstwa pokrycia zawiera
zmienne tempa) lub pozostawi¢ niezaznaczone, aby wyswietlic tylko
pokrycie (patrz Warstwa pokrycia ponizej).
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9.3. Wyswietlanie prowadzenia
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Warstwa pokrycia

Selektor warstwy pokrycia stuzy do wyboru warstwy pokrycia, ktora
bedzie wyswietlana na mapie. Mozna to zrobiC poprzez nacisniecie na
srodkowego przycisku i wybranie z listy lub poprzez nacisniecie
przycisku strzatki w prawo / w lewo do przewijania listy z podglagdem na
Zywo tej warstwy mapy w tle.

Jesli zgdana warstwa pokrycia nie wystepuje na liscie dostepnych
warstw, wybrac opcje Wybierz. .. na gorze listy, a nastepnie wybrac z
listy typy warstw pokrycia, aby dodac lub usung¢ warstwy pokrycia.
Dostepne typy warstw pokrycia zalezg od uzywanego narzedzia.

[ € X a Q

Znaczniki
Siatka
Wszystkie pola
Numery linii
Granice zadania
VRC

Zastosowane tempo

Warstwa pokrycia

<] Coverage >

Pokrycie pokazywane jest w kolorze zielonym. Zastosowane tempo jest
wysSwietlane wybieranymi kolorami (instrukcje dotyczgce zmiany tych
kolorow znajdujg sie ponizej).

Edytowanie legendy zastosowanego tempa

0 Tank 1: Aktualna da...1
[ b
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W przypadku wybrania opcji zastosowanego tempa lub VRC na gorze
mapy wyswietlana jest legenda, a wybrana warstwa pokrycia zawiera
zmienne tempo. Kolory mozna edytowac.

1. Wybrac legende, aby wyswietliC kolor legendy i mape zakresow.

Tank 1: Aktualna dawka
< 0 kg/ha

0 kg/ha 10 kg/ha
10 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 30 kg/ha
30 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 50 kg/ha
50 kg/ha 60 kg/ha
60 kg/ha 70 kg/ha
70 kg/ha 80 kg/ha
80 kg/ha 90 kg/ha
90 kg/ha 100 kg/ha

EENEERE

100 kg/ha

Ustaw zakres

60

< P Anuluj “

« Ustaw zakres: Recznie dostosowac uzywane kolory i zakresy.

« Automatyczne zastosowane: Automatycznie dostosowac kolory i
zakresy, aby dopasowac je do ustalonych dawek zarejestrowanych
w aktywnym zadaniu.

« Auto VRC: (opcja dostepna tylko wtedy, gdy wigczona jest funkcja
sterowania zmiennoscig tempa) automatycznie dostosowuije kolory i
zakresy tak, aby odpowiadaty dawkom uzywanym w zaleceniu
dotyczgcym zadania.

2. UzyC strzatek w lewo i w prawo w dolnej czesci edytora legendy
tempa, aby wybra¢ motyw kolorystyczny, ktory bedzie uzywany
przez legende tempa.

Jesliwtgczona jest opcja Sterowanie zmiennoscig tempa, do ustawienia
nieprzejrzystosci warstwy mapy VRC mozna uzy¢ suwaka w dolnej
czesci edytora legendy tempa.
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9.3. Wyswietlanie prowadzenia

Przetagczanie trybu widoku mapy

1. Wybraé ‘42 aby przetaczadé widoki mapy (pdtnoc na gérze, z lotu
ptaka lub perspektywa)

ke r.M
Widok Potnoc na gorze &4 ustawia kierunek
potnocny w gornej czesci ekranu.,

i)

! Widok Z lotu ptaka ¢4 ustawia biezacy
 kierunek pojazdu w gornej czesci ekranu.

E ] ¥
i
o9 -

rn
Widok Perspektywa L3 umieszcza mape w

wirtualnej perspektywie z wirtualnym
horyzontem.

@
'_'1" [ [ 1r u

Powiekszanie mapy

== FEeQ

[ il

Wybrac e\e\ do powigkszania lub zmniejszania, zaleznie od potrzeb.
Nacisniecie i przytrzymanie przyspiesza dziatanie powiekszania.
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9.4. Wyswietlanie szczegotow GPS

W celu wyswietlenia i monitorowania informacji GPS nalezy postepowac
zgodnie z ponizszymi krokami:

1. Wybrac opcje Informacje GPS 2, na pasku nawigacyjnym.
Karta Pozycja GPS

e T

AR
=
) SZER. GEOGR.

34°49'01.75"S
DiL. GEOGR.

\& 138°37'08.94"E

ODCHYL. NA WSCHOD

282239.32 (54 Pol)
E ODCHYL. NA POLNOC

6144649.46

Szerokos¢ geograficzna i Dtugosc geograficzna pokazg potozenie
pojazdu.

Odchylenie na wschod i Odchylenie na pothoc pokazg potozenie w
uktadzie Universal Transverse Mercator (UTM) oraz strefe pojazdu. Sg
one mierzone w metrach.

Liczby siatki na osi wschod-zachdd (poziomej) nazywane sg
odchyleniami na wschod, a liczby siatki na osi pothoc-potudnie
(pionowej) odchyleniami na potnoc.

139



9.4. Wyswietlanie szczegotéw GPS

140

Karta Orientacja pojazdu

# € Orientacja pojazdu

TOOON 3 |
._-'

g 9

WYSOKOSC

-50.000 m
KIERUNEK

PREDKOSC
- 10.0 km/h F |

== PRZECHYL NA BOKI/WZNIESIENI |
1.00° / 1.00° |

Wyswietla ona wysokos¢ nad poziomem morza, kierunek (w stopniach),
rzeczywistg predkosc pojazdui przechylenie/nachylenie (w stopniach).
Przechylenie to przechylenie pojazdu w lewo/prawo. Nachylenie to
przechylenie pojazdu w przod/yt.

Karta Doktadnos¢ GPS

e T
T A e
.
@ﬁ' L5

|

Wiekk - |

- HDOP - ‘
i
I

HRMS -

Wyswietla ona liczbe dostepnych satelitow, czas korekcji (w sekundach)
I HDOP (nizsza wartosc oznacza wyzszg doktadnosc) i HRMS (nizsza
wartos¢ oznacza wyzszg doktadnosc).

Uwaga:HDOP (Poziome rozmycie dokfadnosci pozyciji) wskazuje efekt
liczby zrodet satelitarnych i ich geometrii na doktadnosc. Zapobiegac
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przystanianiu anteny GPS, w celu utrzymania doktadnych odczytow
GPS.

HDOP < 1,0 Dobra doktadnosc¢
HDOP migdzy 1,0a4,0 Srednia doktadno$¢
HDOP > 4 Staba doktadnosc¢

GPS nieprawidtowe O Brak sygnatu

HRMS (Pierwiastek kwadratowy doktadnosci pozycji poziomej) oblicza
Srednig pozycje pozioma ze zrodet informacii z satelitow.
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9.5. Wyswietlanie diagnostyki
W celu wyswietlenia informacji diagnostycznych:

1. Wybrac opcje Diagnostyka systemu = na pasku nawigacyjnym.
Karta Wykorzystanie pamieci.

< Uzycie pamieci

Pamlqc g}nw na

41%

\,% Pamiec na USB

1%

E System plikow

Karta Diagnostyka konsoli
Zostang wyswietlone informacije o stanie.

< Diagnostyka konsoli
=0AD

TEMPERATURA WEWNETRZNA
40.0°C

WOLNA PAMIEC

589 MB

MNAPIECIE ZEWNETRZNE

13.0V

CZAS DZIALANIA

1 min
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Karta Kody usterek

£ Kody problemoéw

=== W\ YE5

A\ 1450118]- ECU 1 — brak
komunikacji

A\ 1A50119]- ECU 2 — brak
komunikacji

Wyswietlona zostanie lista komunikatow o btedach. Jesli wystepuja
problemy, poinformowac o nich personel wsparcia technicznego.
Karta Rejestrowanie

Karta Logowanie jest uzywana przez personel wsparcia technicznego.
Jednakze jesli personel wsparcia technicznego firmy Topcon wysle plik

konfiguracyjny logowania, to moze on by¢ zatadowany z pamieci USB i
uruchomiony za pomoca tego ekranu.

< Rejestrowanie
=MD

PLIK KONFIGURACY]NY
<Wybierz>

Log_20200318_144304
0 Bytes

Rozpocznij rejestrowanie
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9.6. Wyswietlanie informacji o zadaniu
W celu wyswietlenia informacji o zadaniu:

1. Wybrac opcje Informacije o zadaniu & na pasku nawigacyjnym.

== B [ < Statystyka zadania (P

— B B%X

Obrobiony obszar

Obszar wytyczony granica

Pozostaly obszar

Przebyta odleglosé

Wyswietlone zostang ogdine informacje dotyczgce postepu
zadania.

2. Zmaksymalizowac minipodglad i wybrac¢ opcje Rejestracja
szczegdtéw zadania, aby wprowadzi¢ i przejrze¢ uwagi dotyczace
uprawy, pogody i warunkéw polowych.

METODA PODAWANIA
Nowy...

3. Aby wyswietli¢ inne informacje, wybrac nastepujgce karty.
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t) Czas trwania zadania
o o

?i Ustawienia zadania

\K Ustawienia prowadzenia

Jesli zostato wybrane narzedzie z wiecej niz z jedng belkg, to jest
wyswietlana ikona dotyczaca wyboru belki, o ktdrej majg byc
wysSwietlane informacje.
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9.7. Monitorowanie na desce rozdzielczej
Wyswietlanie na desce rozdzielczej moze byc¢ dostosowane.

@ 2% WX 16 o il -
M 12 T4 Loo- 0 - w >0 <€ 4 0.}90

9.7.1. Dostosowanie deski rozdzielczej

1. Klikng¢ dowolny punkt deski rozdzielczej, aby skonfigurowac
wysSwietlane elementy.

2. Nacisngc ponownie wybrany panel, aby wyswietlic dostepne opcje.
3. WigczyC i wytaczy¢ wybrane opcje.

4. Potwierdzi¢ nowy ekran deski rozdzielczej. Wybrane opcje pojawiag
sie na desce rozdzielcze.

Czas i data

% 1236|% % 16 & I -
A 12 | >y w <> 4 0.}90

Czas jest ustawiany za pomocg ekranu konfiguracji, Uzytkownik /
Region/Datai czas. Data jest dostarczana za posrednictwem sygnatu
GPS.

Sita sygnatu

% 1236 9| 16 o N -
M 12 S| A0020n 0 - w >0 <€ 4 o.}go

Panel sity sygnatu pokazuje site sygnatu GPRS i sieci bezprzewodowe;.
GPS i zrédto korekcji

@ 1236 LR 16| & I -
.-_!J 12 Q:“ gP(S).OZO :RQ y w }cm ' 0}]00




Rozdziat 9 — Podstawy obstugi

Panel GPS pokazuije:

« Gotowosc systemu (ikona satelity) i liczbe dostepnych sygnatow
satelitarnych.

« Jakosc korekgji i doktadnose pozycii.
o Uzywane zrodto korekcji.

Uwaga:Jesli zrodto korekcji zostato ustawione w pozycji Niezalezne, to
deskarozdzielcza wyswietla GPS.

Doktadnosc¢ w granicach 2 cm to doktadnos¢ na wysokim poziomie.

Ikona satelity

Zielona ikona satelity wskazuje na zbieznosc GPS i zrodta korekdji |
oparcie na HDOP. Inne kolory oznaczajg, ze ta informacja nie jest
dostepna.

k Kolor szary: brak zrodta korekcji, brak sygnatu
x Kolor czerwony: Staba doktadnosé

Kolor zotty: Srednia doktadnosc

w

S

k Kolor zielony: Dobra dokfadnosc

Uwaga:Jesli podczas konfiguraciji GPS wybrano opcje
AUTOMATYCZNIE, kolory moga sie zmienia¢ podczas dziatania w
miare wykrywania roznych zrodet korekciji. Jesli podczas konfiguradii
GPS wybrano konkretne zrédto, to system bedzie wyszukiwat wybrany
system. Patrz Zrddta korekcji, strona 66, aby uzyskaé wiecej informacii
na temat zrodet korekcji, i Karta Doktadnos¢ GPS, strona 140, aby
uzyskac wiecej informaciji na temat HDOP.
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Ikona korekcji
Kolor szary: Nie odebrano zrodta korekgiji.

I

( A\} Kolor czerwony: Otrzymane zrodto korekgcji jest inne od
skonfigurowanego.

Kolor zotty: Zrédto korekcji odebrane, ale niewystarczajaco
doktadne, aby wtgczy¢ automatyczne sterowanie. Sprawdzic
korekcje roznicowq i doktadnosc pozycji na stanie sterowania.

I

( A\} Kolor zielony: Zrédto korekciji zbiegto sie dla automatycznego
sterowania. (Doktadnosc¢ pozycji na stronie panelu stanu
sterowania jest w kolorze zielonym).

Informacje dotyczgce prowadzenia

@25 WX 6 [
- 12 | A0020 00 w >0‘§ |w| 0.00

ol Gps

Panele informaciji dotyczgcych prowadzenia moga by¢ skonfigurowane
w taki sposob, aby wyswietlac cztery z szesciu dostepnych opgji: btad
zejscia z kursu, predkosc, kierunek, pokos, obszar pokryty lub
pozostaty obszar.
« Btad przecigciatras: wyswietla odlegtos¢ pojazdu od najblizszej linii
prowadzenia.
« Obrobiony obszar: wyswietla catkowity obszar pokrycia na
wysiegnik (z uwzglednieniem natozen).
« Pozostaly obszar: obszar nieobjety pokryciem w granicach, ktore
nie sg wykluczone z biezgcego zadania.
lkona predkosci pojazdu zmienia sie w zaleznosci od zrodta predkosci
pojazdu wybranego na ekranie konfiguraciji Narzedzie / sterownik /
Zrédio predkosci. Jesli predko$é pojazdu nie wyswietla sie prawidtowo,
moze by¢ wymagana kalibracja zrodta predkosci.
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9.8. Rozpoznawanie kolorow i stanu zadania

Ekran roboczy konsoli korzysta z kolorow wskazujgcych stan funkgcii.
Doktadne znaczenia zmienia sie nieco zaleznie od narzedzia, wyborow |
funkcji okreslonych podczas ustawiania.

Ogdlnie:

« Kolor czerwony wskazuje, ze funkcja nie moze byc¢ uzyta.
SprawdziC, czy wszystkie niezbedne pozycje zostaty witgczone i
prawidtowo ustawione.

« Kolor biaty wskazuje, ze funkcja jest gotowa do uzycia.
« Kolor zotty i/lub zielony wskazuje, ze funkcja obecnie dziata.
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9.9. Interpretacja domysinych nazw plikow

Podczas tworzenia nowych pojazddw, narzedzi, linii prowadzenia lub

zadan system wyswietla nazwe domysing, ktéra moze zostac¢ zmieniona

przez operatora.

Pojazdy i narzedzia sg nazywane w nastepujgcy sposob:

« <rodzaj pojazdu/rodzajnarzedzia>_XX

Czes¢ _XXjest dotgczana, jezeli narzedzie o takiej nazwie juz istnieje
(np. Pivoted i Pivoted_01).

Zadania sg nazywane w nastepujgcy sposob:

e <nazwa narzedzia>_rrrrmmdd_XX

Element <nazwa narzedzia> to nazwa obecnie wczytanego
narzedzia; po nim nastepuje data w formacie: Rok, Miesigc, Dzien.
Czesc¢ _XXjest dotgczana, jezeli zadanie o takiej nazwie juz istnieje
(np. Pivoted_20190321 i Pivoted_20190321_01).

Linie prowadzenia sg nazywane w nastepujgcy sposob:

o <domyslny_przedrostek>_rrrrmmdd_ggmm_XX
Czes¢ _XXjest dotgczana, jezeli plik o takiej nazwie juz istnieje (np. L_
20190321_1505iL_20190321_1505_01).

Uwaga:Zaleca sie zmiane nazw w sposob uporzadkowany. Umozliwia
to tatwag identyfikacje plikow w nastepnych sezonach.

Jezeli polai grupy linii prowadzenia sg tworzone automatycznie za
pomocg przycisku zadania (patrz Przycisk zadania, strona 162), nazwy
tych pdl sg nastepujgce:

e YYYY-MM-DD-HH-MM-SS_XX
CzesC _XXjest dotgczana, jezeli plik o takiej nazwie juz istniegje.
W razie potrzeby nazwy te mozna zmienic za pomocg menedzera
inwentarza.
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Wyswietlacz wykorzystuje dane satelitarne odbierane poprzez odbiornik
zamocowany u gory pojazdu do okreslania precyzyjnych
wspOotrzednych pojazdu. Wykorzystujgce te i inne dane, system moze
oszacowac pozycje pojazdu i sterowac uktadem kierowniczym pojazdu.

Aby dziata¢ prawidtowo, system musi by¢ skalibrowany do konkretnego
pojazdu. Jesli system nie zostat skalibrowany do tego pojazdu, to nalezy
wykonac kroki opisane w tym rozdziale.

L'S OSTRZEZENIE: Przejechaé pojazdem na odpowiednia
przestrzen o ptaskiej powierzchni, daleko od ludzi i przeszkdd, z
wystarczajgcg iloscia miejsca do jazdy po catych okregach. Aby
zapewni¢ precyzyjna kalibracje pojazd powinien znajdowad sie
na otwartej przestrzeni, z dala od drzew, przewoddéw wysokiego
napiecia i budynkdw.
& Zaleca sie wymontowanie narzedzia ciggnionego, mocowanego
> obrotowo, w celu unikniecia zakiécen powodowanych przez
belke zaczepowa narzedzia.
Uwaga:Ekrany kalibracji sg rozne w zaleznosci od wybranego pojazdu.
Niektore sterowniki sterowania moga proponowac kalibracje uktadu
hydraulicznego.

151



10.1.

152

Kalibracja kompasu

10.1. Kalibracja kompasu

W celu uruchomienia kreatora kalibracji nalezy postepowac zgodnie z
ponizszymi krokami. Przed rozpoczeciem przejechac w miejsce, ktore
nie bedzie kolidowato w wymaganiami kalibracji. Powinno ono
znajdowac sie daleko od zrodet wysokiego napiecia i od duzych
metalowych obiektow, z wystarczajgcg iloscig miejsca do jazdy w koto.

Uwaga:Ekrany kalibracji sg rézne w zaleznosci od wybranego pojazdu.
ZAWSZE UWAZNIE CZYTAC KOMUNIKATY WYSWIETLANE NA
EKRANIE.

I
1. Wybra¢ Menu opciji sterowania ¥ / Kalibracja automatycznego

»

sterowania =-.
Spowoduje to wyswietlenie ekranu Kalibracja sterowania.

2. Wybra¢ KOMPAS. Jesli podzespdt zostanie skalibrowany, to
kontynuowac procedure kalibragciji, jesli odbiornik nie jest
skalibrowany w tym pojezdzie.

3. PrzeczytaC komunika na ekranie i znalezC wiasciwe ptaskie miejsce
z dala od zrodet wysokiego napiecia i duzych metalowych obiektow.,

Wybrac¢ dalgj =«

4. Jechac pojazdem po okregu na okoto 75% maksymalnego skretu
kierownicy, kierunek nie ma znaczenia. Po zakonczeniu 11 Y2 obrotu,
zatrzymac sie i wybrac dalej.

5. Jechac pojazdem prosto do przodu przez okoto 100 m, nastepnie
ZATRZYMAC pojazd. Klikng¢ Dalej.

6. System rozpocznie zapisywanie danych kalibracyjnych. Zaczekac
od ukazania sie komunikatu o powodzeniu kalibraciji, a nastepnie

potwierdzic m
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10.2. Kalibracja czujnika kata kota
Uwaga:Kalibracja czujnika kgta kot powinna by przeprowadzana co 6-
12 miesiecy.

& OSTRZEZENIE: Przed wybraniem Dalej nalezy zapewnié

*>  wystarczajgcg ilos¢ miejsca na wykonanie manewru pojazdem.
Kalibracja potrwa do 60 s w kazdym z tych zablokowanych
trybdw.

& OSTRZEZENIE: Niektdre modele pojazdéw moga
*> automatycznie poruszaé kotami w celu ich ustawieniaw
wymaganym potozeniu

I
1. Wybra¢ Menu opciji sterowania ¥ / Kalibracja automatycznego

sterowania ==,
Spowoduje to wyswietlenie ekranu Kalibracja sterowania.

2. Wybra¢ CZUJNIK KATA KOLA. Jesli podzespdt zostanie
skalibrowany, to kontynuowac procedure kalibracii, jesli odbiornik
nie jest skalibrowany w tym pojezdzie.

Uwaga:Liczba ekrandw iich zawartosc¢ sg rozne, zaleznie od pojazdu
oraz sterownika sterowania. W przypadku wyswietlenia btedu,
przeczytaC komunikat i podjg¢ zalecane zadania przed kontynuacja.

3. Jechac pojazdem do przodu, aby rozpoczac procedure. Kalibracja
czujnika kata kot powinna by realizowana przy 2 km/h (1,2 mph).

4. Obrocic kierownice do koncaw lewo i wybrac dalej . =« .

5. Obrdocic¢ kierownice do konca w prawo i wybrac next (dalej) .

6. Zapewnic, aby pojazd poruszat sie nadal z predkoscig 2 km/h (1,2
mph). Obrocic kierownice w potozenie jak najblizsze srodkowego.

Uwaga:Znalezienie potozenia Srodkowego i jazda na wprost przed
wybraniem opcji Dalej sg kluczowe dla osiggow ukfadu.
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Kalibracja czujnika kata kota

& OSTRZEZENIE: Zapewnié wystarczajgca ilo$é miejsca dla
“> ciggnika do jazdy do przodu z kierownicg w potozeniu
$rodkowym przed kontynuowaniem.
7. Klikng¢ Dalej.
8. System rozpocznie zapisywanie danych kalibracyjnych. Zaczekac
od ukazania sie komunikatu o powodzeniu kalibracji, a nastepnie

potwierdzic m

Uwaga:Niektore sterowniki sterowania mogg powodowac, ze
wysSwietlacz zaproponuije kalibracje uktadu hydraulicznego. Jegli taki
komunikat pojawi sie, to nalezy wybrac uktad hydrauliczny i postepowac
zgodnie z komunikatami.
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10.3. Kalibracja przesuniecia montazowego

Przesuniecie montazowe to poczatkowe odchylenie odbiornika GPS,
zamontowanego na dachu pojazdu, od ptaszczyzny poziome.
Nastepujgce czynniki mogg mie¢ wptyw na zmiane przesuniecia
montazowego:

« Cisnienie w oponach
Naprezenie gasienic

Podwaojne kota

Rozmiar opon

Uktad amortyzacji kabiny

Naprawy kabiny (uktadu amortyzacji i mocowan)
Wymontowanie i ponowne zamontowanie odbiornika

« Zmiana miejsca zamontowania
Uwaga:Kalibracja przesuniecia montazowego powinna byc¢
przeprowadzana zawsze po zmianie kazdego z powyzszych
parametrow oraz co najmniej jeden raz co 6—12 miesiecy.

Zaleca sie przeprowadzenie kalibracji przesuniecia montazowego, jesli
jest wybrane ustawienie Niezalezne jako ZRODEO KOREKCJI, nawet
jesli na ekranie pojawia sie informacja, ze nie jest to niezbedne.

Kalibracja przesunigecia montazowego musi byC przeprowadzana na

otwartej przestrzeni, z dala od przeszkod. Jesli montaz odbiornika nie
jest catkowicie poziomy, ta kalibracja dostosuje sie do rzeczywistego
potozenia.

& OSTRZEZENIE: Zapewnié wystarczajaca iloéé miejsca dia

“> ciggnika do jazdy do przodu w prostej linii na dystansie co
najmniej 70 m /230 stdp, a nastepnie na skret na kazdym koncu
trasy.

|
1. Wybra¢ Menu opcji sterowania ¥ / Kalibracja automatycznego

»

sterowania == .

155



10.3. Kalibracja przesuniecia montazowego

156

Spowoduje to wyswietlenie ekranu Kalibracja sterowania.

. Wybra¢ KOREKCJA MOCOWANIA. Jesli podzespot zostanie

skalibrowany, to kontynuowac procedure kalibracji, jesli odbiornik
nie jest skalibrowany w tym pojezdzie.

Uwaga:Aby skalibrowac przesuniecie montazowe, punkty ,A” i ,B”
trasy powinny by¢ ustawione na 70 m /230 stop, a pojazd powinien
by¢ prowadzony z predkoscig 2 km/h lub 1,2 mph wzdtuz trasy.
Operator zawraca pojazd na koncu przejscia i powtarza procedure.
Wazne jest, aby pojazd zblizyt sie do punktow ,A” i ,,B” trasy na
odlegtos¢ ok. 30 cm w celu zainicjowania kolejnego kroku
procedury kalibracyjne;.

. Ponownie ustawic pojazd w otwartej przestrzeni. Po przygotowaniu

do rozpoczecia procedury wybrac C , aby zaznaczy¢ punkt ,A”
trasy.

. Jecha¢ w przod w prostej linii. Punkt ,,B” trasy zostanie utworzony

automatycznie, gdy Odlegto$é do A wyniesie 70 m / 230 stop.

. ZawrOcic pojazd i pobrac wykreslong przed chwilg trase (Sciezka

powinna mie¢ nr 0).

. Wybrac¢ Wigczanie automatycznego sterowania na ekranie

roboczym, aby sterowac po trasie. Kolor zmieni sie na zielony,
rozlegnie sie sygnat dzwiekowy i na ekranie zacznie migac
"komunikat wigczenia", wskazujgcy na wtgczenie automatycznego

sterowania.
-19 [ N

Jesli sterowanie nie wtgcza sie po wybraniu Wigczanie
automatycznego sterowania, to ukaze sie okno stanu sterowania.

. Rozwigzac wszelkie problemy z czerwonymi wskaznikami przed

przystgpieniem do procedury kalibracji przesuniecia montazowego



8.

9.
10.

11,
12,
13.

Rozdziat 10 — Kalibracje sterowania

(pracowac zgodnie z kolejnoscig pozyciji wyswietlanych od gory do
dotu ekranu).

Status sterowania

+/ Sprzet odbiornika
Korekcja roznicowa
Precyzja polozenia
Kontroler sterowania

(Wykrywanie...)
Geometria pojazdu

L

Profil pojazdu
Sterowanie skalibrowane
Brak dostepu

Dostgpna linia

Linia zsynchronizowana
Operacja niedozwolona
Obecnos operatora
Kierownica

Predkosc

Blad przeciecia tras
Btad kierunku

Przekroczy¢ punkt ,,B” trasy poprzednio utworzony podczas
procedury kalibracii.

LAXALAUXXA XX

Ustawic predkosc pojazduna 2 km/hlub 1,2 mph.

Sterowac wzdtuz trasy z powrotem do poprzednio utworzonego
punktu A.

Gdy Odlegto$é do A wyniesie 50 m, to niebieska linia na pasku
postepu kalibracji zacznie sie poruszac i wartos¢ procentowa
zacznie wzrastac.

Gdy pasek postepu kalibracji osiggnie 50%, to pasek kalibraciji
zatrzyma sie i wartosc procentowa pozostanie na 50%.

Oznaczato, ze system posiada wystarczajgca ilos¢ danych dla
pierwszego etapu kalibraciji i kalibracja przesuniecia montazowego
zostanie zatrzymana w tym punkcie.

Kontynuowac do przekroczenia punktu ,A” trasy.
Po przekroczeniu punktu ,,A” trasy, zawrdcic pojazdem.
Pobrac sciezke "0" i ponownie wigczy¢ automatyczne sterowanie.
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Przekroczy¢ ponownie punkt ,A” trasy podczas jazdy w kierunku
punktu,B” trasy.

Ustawic predkosc pojazduna 2 km/hlub 1,2 mph.

Sterowac wzdtuz trasy z powrotem do poprzednio utworzonego
punktu ,B”.

Gdy Odlegtos$é do B wyniesie 50 m, to niebieska linia na pasku
postepu kalibracji zacznie sie poruszac z 50% i wartos¢ procentowa
zacznie wzrastac.

Gdy pasek postepu kalibracji osiggnie 100%, oznaczato, ze system
posiada wystarczajgca ilos¢ danych dla drugiego etapu kalibracji |
kalibracja przesuniecia montazowego zostanie zatrzymana w tym
punkcie.

Kontynuowac do przekroczenia punktu ,,B” trasy.

Zatrzymac pojazd. Kalibracja przesuniecia montazowego zostata
zakonczona powodzeniem.

Potwierdzi¢ m aby powroci¢ na ekran kalibracii.

Ekran Kalibracja sterowania wyswietli komunikat Skalibrowano dla
kompasu, czujnika kata kofa i przesuniecia montazowego.

Zatwierdzic'm, aby powrocic.



Rozdziat 10 — Kalibracje sterowania

Status sterowania

Sprzet odbiornika
Korekcja réznicowa
Precyzja potozenia
Kontroler sterowania
(PVED)

Geometria pojazdu
Profil pojazdu
Sterowanie skalibrowane
Brak dostepu

Dostepna linia

Linia zsynchronizowana
Operacja niedozwolona
Obecnos¢ operatora
Kierownica

Predkos¢

Blad przeciecia tras
Btad kierunku

SRS

SEENLERRLNASN

£ 5\

ﬁ‘\;, 0

Wskazniki okna stanu sterowania bedg teraz wszystkie w kolorze
zielonym.
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10.4.
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Postepowanie z btedami/alarmami kalibracji

10.4. Postepowanie z btedami/alarmami kalibracji

Nastepujace btedy/alarmy moga wystgpi¢ podczas kalibracji. Wykonac
zalecane ponizej procedury, aby naprawic btedy.

Sterownik sterowania nie zostat zainicjowany
Podsystem sterowania nie zostat wtgczony lub nie jest gotowy do
uzytku.

SprawdziC, czy podsystem sterowania jest zasilany i gotowy do uzytku.

Niezgodny profil sterowania
Parametry w wybranym profilu pojazdu nie sg zgodne z konfiguracija
pojazdu w podsystemie uktadu kierowniczego.

Wybrac odpowiedni profil pojazdu dla tego pojazdu.

Niezgodne parametry

Parametry geometrii pojazdu nie sg zgodne z konfiguracjg geometrii w
uktadzie kierowniczym.

Ponownie wybrac pojazd na ekranie konfiguracji lub sprawdzic, czy
geometria pojazdu na ekranie geometrii pojazdu jest prawidtowa.

Odtgczony odbiornik
Odbiornik AGI zostat wytgczony, utracit zasilanie lub potgczenie
szeregowe odbiornik—wyswietlacz zostato przerwane.

SprawdziC zasilanie odbiornika i sprawdzi€ potaczenie szeregowe.

Kalibracja kompasu nie powiodta sie

PowtorzyC kalibracje kompasu i zapewnic, ze pojazd wykona 1i %2
obrotu. Zapewnic, ze pojazd zostanie zatrzymany po zakonczeniu
procedury.

Osunac odbiornik od zrodet promieniowania magnetycznego.

Kalibracja czujnika kata kota nie powiodta sie

PowtorzyC procedure i zapewnic, ze 0s$ kierowana obrdci sie w catym
zakresie.

Sprawdzic, czy informacje dotyczgce pozycji z czujnika kgta kota
zmieniajg sie podczas obracania osi kierowanej.



Rozdziat 10 — Kalibracje sterowania

Sprawdzi¢ wigzki przewodow czujnika kata kofa i potgczenia.
Sprawdzi¢ stan czujnika kota.

Usterka czujnika kata kota.

Oprogramowanie sprzetowe odbiornika jest nieaktualne
Zaktualizowac oprogramowanie sprzetowe odbiornika.
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Rozdziat 11 - Przycisk zadania

Aby rozpoczac zadanie, nalezy nacisngc przycisk zadania w gorne;

czesSci paska narzedzi prowadzenia ’J

W zaleznosci od stanu systemu wyglad przycisku zadania bedzie sie
roznic:

o Wstepne warunki rozpoczecia zadania nie sg spetnione. Nacisngc,
aby wyswietlic¢ btedy uniemozliwiajgce uruchomienie zadania.

U Zadanie jest gotowe do uruchomienia. (Zadanie juz istnigje).

!') Zadanie moze zosta¢ uruchomione. Rozpoczecie zadania
spowoduje utworzenie zadania (i ewentualnie pola).

o Zadanie jest uruchomione i aktywnie rejestruje dane.

0 Zadanie zostato wstrzymane. Nacisngc przycisk, aby wznowic
zadanie.

O Zadanie zostato ukonczone.

Uwaga:Jesli zadanie nie jest uruchomione, na mapie lub w raporcie
zadania nie bedzie zadnego pokrycia, a automatyczna kontrola sekcjii
sterowanie tempem bedzie niedostepne.

Nacisniecie przycisku zadania umozliwia rowniez uzytkownikowi
szybkie rozpoczecie pracy bez koniecznosci konfigurowania klienta,
gospodarstwa, pola, zadania itp.

Uwaga:Jesli pole jest juz skonfigurowane w biezgcej lokalizacji GPS,
zostanie ono automatycznie zatadowane.

Nacisniecie przycisku powoduje uruchomienie zadania i moze rowniez
spowodowac utworzenie pola, jesli nie zostato ono jeszcze zatadowane.

162



Rozdziat 11 — Przycisk zadania

Przez pieC sekund wyswietlany jest komunikat informujgcy o tym, ktore
funkcje zostaty wykonane automatycznie.

Utworzone pole 2021-01-27-15-39-34
Utworzone zadanie NO ECU 20210127

Utworzono grupe linii prowadzenia 2021-01-27-15-39-34 m

8y 16
ShSRIRRSIEY

Jesli uruchomienie zadania spowodowato utworzenie pola, obwod pola
jest okreslany na podstawie granicy zadania po zakonczeniu zadania
(utworzonego przez pokrycie). Mozna to zobaczyC, wigczajgc warstwe
Granice zadania w warstwach mapy (patrz Wybieranie widocznych
warstw mapy, strona 135). Nalezy pamietac, ze jesli cate pole nie jest
objete zadaniem, to granica zadania nie bedzie odpowiadac
rzeczywistemu obwodowi pola. Moze to rowniez spowodowac
utworzenie drugiego pola, jesli po przeciwnej stronie pola zostanie
rozpoczete inne zadanie, poniewaz system nie ma mozliwosci
sprawdzenia, czy oba pola sg fizycznie potgczone. W razie potrzeby
mozna uzy¢ funkcji granicy na podstawie pokrytego obszaru (patrz
Tworzenie granicy na podstawie pokrytego obszaru, strona 176), aby
zmieniC granice zadania na rzeczywistg granice. (Nalezy wybrac
zadanie, ktore zostato uzyte do okreslenia pokrycia). Alternatywnie
mozna zarejestrowac nowa granice.

Uwaga:Granic zadania nie mozna uzywac do wyswietlania uwroci ani
do wykonywania nawrotow na uwrociu.

Na karcie Ustawienia zadania na ekranie Informacje o zadaniu (patrz
Wyswietlanie informacji o zadaniu, strona 144) wyswietlane sg nazwy
automatycznie generowanych funkcji. Mozna je edytowac za pomoca
menedzera inwentarza (patrz Menedzer inwentarza, strona 253).
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Wstrzymywanie zadania
Uzytkownik powinien wstrzymac zadanie, gdy chce opuscic pole w celu

wykonania czynnosci, takich jak napetnienie zbiornika. Nacisngc o
aby wyswietli¢ nastepujgcy ekran, a nastepnie wybrac opcje Przerwa.

Zatrzymaj zadanie

Po zakonczeniu tego zadania
nacisnij przycisk Gotowe, aby
zakonczyc¢ zadanie i je
dezaktywowac. Jesli poZniej
planujesz kontynuowanie pracy
nad tym zadaniem, nacisnij
przycisk Wstrzymaj.

Anuluj Wstrzymaj Gotowe

Nacisngc 0 aby wznowic zadanie po powrocie na pole.

Konczenie zadania

NacisngC o a nastepnie wybrac¢ opcje Gotowe.

Po zakonczeniu zadania zostaje ono przetgczone w stan zatrzymania i
zostaje archiwizowane wraz z zaleznosciami (np. granicami paol,
produktami, wytycznymi, ktore zostaty uzyte w zadaniu). Zadanie
zostanie wyeksportowane do TAP, o ile aplikacja jest wigczona.

Jesli zadanie zostato zatrzymane w stanie btedu, mozna je ponownie
zatadowac i uruchomic, patrz Wybieranie istniejgcego zadania, strona
184. Zostanie wyswietlone ostrzezenie, ktore nalezy zaakceptowac
przed ponownym uruchomieniem zadania.
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Rozdziat 12 — Menu pola

W rozdziale omowiono ustawianie klienta, pola, granic, stref wytgczenia i
znacznikow.

Wyswietlacz bedzie zapisywac informacije o polu, zatem po ustawieniu
szczegoty dotyczgce pola beda mogty byC przywotane do innych zadan
na tym samym polu.

Przejechac na pole i wykonac kroki wymagane do ustawienia pola i
okreslenie jego cech.

Uwaga:Pojazd musi znajdowac sie na polu lub blisko pola, aby granice |
powigzane informacje pojawity sie na ekranie.

12.1. Wybér pola

Wijechanie na pole lub wigczenie wyswietlacza Topcon na polu
powoduje automatyczne zatadowanie tego pola.

Aby recznie wybrac pole:

1. NacisngCiprzytrzymac ekran, a nastepnie przeciggnac palcem po
wymaganej granicy pola.

Wyswietli sie okno podreczne wyboru pola ‘ :
2. Wybrac¢ okno podreczne, aby aktywowac pole.
Ewentualnie:

1. Wybrac¢ Menu pola ‘ /Wybierz pole a .

Wyswietlane pola mozna filtrowac. Mozna wybrac jednoczesnie
maksymalnie cztery kryteria filtrowania.

o
2. Wybra¢ %, aby wyswietli¢ opcije filtrowania.

NacisngC i przytrzymac pole, aby wyswietliC szczegdtowe
informacije.
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12.1. Wybor pola

Wyswietlane pola mozna sortowac wedtug nazwy lub odlegtosci,

wybierajgc l%

Wybierz pole
T il )
Wszystkie | Wszystkie b
1
Q-
@ B
2
DefaultField
‘ SCREENSHOTS
e - KN

3. Wybrac zgdane pole i potwierdzic.
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Rozdziat 12 — Menu pola

12.2. Tworzenie pola

1. Wybra¢ Menu pola ‘ / Nowe pole o .

Uwaga:Domysine nazwy plikow sg podawane podczas ukazywania
sie opcji nazywania. Zdecydowanie zaleca sie stosowanie
przemyslanego i ustrukturyzowanego nazewnictwa pozyciji w celu
wykorzystania go w przysztych sezonach.

Uwaga:W razie potrzeby pole mozna utworzy¢ bez powigzania go z
klientem lub gospodarstwem. Po utworzeniu klienta i/lub
gospodarstwa, ktore bedzie powigzane ze wszystkimi tworzonymi
polami, uzytkownik zostanie przetgczony na pole, ktére znajduije sie
w innym gospodarstwie.

2. Wybrac NAZWA KLIENTA, wybrac¢ Nowa, wprowadzi¢ nazwe i
potwierdzic (lub wybrac istniejgcego klienta, jesli niektorzy zostali juz
skonfigurowani).

" | NAZWA KLIENTA
None

k) NAZWA GOSPODARSTWA
None

NAZWA POLA
<Utworz nowe>

3. Wybra¢ NAZWA GOSPODARSTWA, wprowadzi¢ nazwe i
potwierdzic (lub wybrac istniejgcg nazwe gospodarstwa, jesli
niektore zostaty juz skonfigurowane).

4. Wybra¢ NAZWA POLA, wprowadzi¢ nazwe i potwierdzic.

5. Ukonczenie tej sekcji wybiera nowe pole; przejs¢ do czesci
Ustawianie nowej granicy, strona 173.
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12.2. Tworzenie pola

Uwaga:Aby zmieni¢ ktores z tych ustawien po ich potwierdzeniu, patrz
Menedzer inwentarza, strona 253.
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Rozdziat 12 — Menu pola

12.3. Roztgczanie pola

Z opcji roztgczania pola ® mozna skorzystac, aby wyjs¢ z pola oraz
powigzanych z nim wskaznikow, granic itp. Zapobiega to dodaniu
nowego pokrycia do pola, jezeli pojazd zostat przemieszczony na nowe
pole, ale operator nie stworzyt nowego pola/ zadania.

Jezeli opcja nie jest uzywana, a pojazd znajduje sie w odlegtosci ponad
15 km od aktywnego pola, pole zostaje automatycznie roztadowane i
pojawia sie nastepujgcy komunikat: ,,Aktywne pole znajduje sie w
odlegtosci ponad 15 km i zostato roztgczone, ajego dane wytgczone.”

Uwaga:Jezeli wyswietlacz znajduje sie zbyt daleko od aktywnego pola,
nie nastgpi jego ponowne uruchomienie.
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12.4. Ustawianie znacznikow

12.4. Ustawianie znacznikow

Znaczniki sg uzywane na mapie prowadzenia do wskazywania
przeszkdd i zauwazonych obiektow na polul.

Uwaga:W razie potrzeby znaczniki moga byC uzywane wraz ze strefg
wykluczenia wokot takiej przeszkody jak duzy doét lub stup kratowy linii
nadziemnej. Jesli jest to konieczne, nalezy zapoznac sie z tg czescig |
przeczytac Edycja granicy, strona 178.

1. Podjechac do obiektu, ktdry ma byc¢ oflagowany.

N I
2. Wybra¢ Menu pola / Ustaw znacznik :

3. Aby oznaczyc¢ przeszkode znacznikiem, nalezy wybrac¢ symbol flagi
do umieszczenia w tym migjscu na mapie.

Dodaj znacznik

F Znacznik ] “ Uwaga

Zagrozenie

F Zagrozenie $rodowiska wodnego

‘' Wieta @ otvir
. Kamienie fe Chwasty
& przewko Wiasne

Anuluj

Uwaga:Aby zmieni¢ wstepne ustawienia znacznika, patrz
Ustawianie znacznikow, strona 88.

4. Aby dostosowac znaczniki, wybra¢ Whasne, aby okresli¢ szczegdiny
znacznik.
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Rozdziat 12 — Menu pola

Dodaj znacznik

® @ L, 5

NAZWA ZNACZNIKA

5. Wybra¢ wymagany symbol, wybrac¢ opcje NAZWA ZNACZNIKA i

wprowadziC nazwe. Potwierdzi€ nazwe. Potwierdzi¢, aby dodac
wtasny znacznik.

. Jesli strefa wykluczenie jest wymagana wokot przeszkody, przejscé

do Edycja granicy, strona 178.

. Jesli strefa wykluczenie nie jest potrzebna, podjechac do

nastepnego obiektu na polu, ktéry ma byc¢ oflagowany i powtorzy¢
CZyNNOSCi.

12.4.1. Praca z wykorzystaniem znacznikow

1.

NacisngcC i przytrzymac znacznik na ekranie przez 0,5 s. Zostanie
wyswietlone okno podreczne:

, Edytuj: Zmieni¢ nazwe widoczng na znaczniku lub wybrac inny
typ znacznika.

_
- Zmienlokalizacje znacznika: PrzesungC znacznik, naciskajgc i
przeciggajac go w nowe miejsce.
X
Kompensacja znoszenia GPS: Przesung¢ pojazd do znacznika,
aby skompensowac znoszenie GPS. Uwaga:Aby usungc
zastosowang kompensacje znoszenia GPS, patrz Kompensacja
znoszenia GPS, strona 240.
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12.4. Ustawianie znacznikow

ﬂ Usun: Usung¢ wybrany znacznik.
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Rozdziat 12 — Menu pola

12.5. Ustawianie nowej granicy

Ustawianie granic ustala obrzeze pola (lub czesc pola). Granice moga
naktadac sie na siebie.

Jesli to konieczne, mozliwe jest stworzenie wielu granic na jednym polu.
Mozna je stworzycC, jezdzgc wokot granicy (patrz ponizej), na podstawie
pokrycia (patrz Tworzenie granicy na podstawie pokrytego obszaru,
strona 176) lub utworzy¢ na podstawie pliku ksztattu (patrz Tworzenie
granicy z pliku shape, strona 176).

Uwaga:Jesli granica nie zostanie zarejestrowana dla pola przez
operatora, po zakonczeniu zadania wokot obwodu zadania zostanie
utworzona granica zadania. Potozenie pol utworzonych w ten sposob
mozna zobaczyC, wigczajgc warstwe Granice zadania w warstwach
mapy (patrz Wybieranie widocznych warstw mapy, strona 135). Granice
zadan sg uzywane do wykrywania pola przy nastepnym powrocie
pojazdu na pole oraz do grupowania zadan i wytycznych (jesli zostaty
utworzone) na podstawie danego potozenia GPS, aby zapewnic tatwy
dostep do tych danych w przysztosci.

Nalezy pamietac, ze jesli cate pole nie jest objete zadaniem, to granica
zadania nie bedzie odpowiadac rzeczywistemu obwodowi pola. Moze
to rowniez spowodowac utworzenie drugiego pola, jesli po przeciwne;
stronie pola zostanie rozpoczete inne zadanie, poniewaz system nie ma
mozliwosci sprawdzenia, czy oba pola sg fizycznie potgczone. W razie
potrzeby mozna uzy¢ funkcji granicy na podstawie pokrytego obszaru
(patrz Tworzenie granicy na podstawie pokrytego obszaru, strona 176),
aby zmieniC granice zadania na rzeczywistg granice. Alternatywnie
mozna zarejestrowac nowag granice.

Whnetrze stworzonej granicy staje sie domysinie obszarem pracy, jednak
kazda granica stworzona wewnatrz tego obszaru staje sie domysinie
obszarem wykluczonym (przedstawionym w szarym kolorze).
Whiasciwosci te mozna edytowac. Patrz Edycja granicy, strona 178.

Przesuniecie rejestrowania granicy mozna okreslic w celu kontrolowania
migjsca rejestracji granicy wzgledem pojazdu. Dotyczy to takze ptotow |
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12.5. Ustawianie nowej granicy

innych przeszkod, ktdre nie pozwalajg pojazdowi na jazde doktadnie po
granicy.

Po wprowadzeniu przesuniecia, pojazd musi by¢ poprowadzony wzdtuz
granicy pola.

1. Dojechac pojazdem do krawedzi pola.

?)_
2. Wybrac¢ Menu pola ‘ / Przesunigcie granicy #* .

Przesuniecie granicy

PRZESUNIECIE REJESTROWANIA
—=—= Prawa

@(P DODATKOWE PRZESUNIECIE

- 0.000 m

POZYCJA REJESTROWANIA
1 Przdd narzedzia

DODATKOWE PRZESUNIECIE Z
h PRZODU

0.000 m

« Przesuniecie rejestrowania: Ustawia przesuniecie po lewej lub
prawej stronie narzedzia.

« Dodatkowe przesuniecie: Wprowadzi¢ wartos¢ dodatnig, aby
wydtuzyC przesuniecie poza koniec narzedzia. Wartos¢ uiemna
ustawia przesuniecie w granicach zasiegu narzedzia.

« Pozycjarejestrowania: Pozwala wybrac rejestrowanie granicy od
przodu lub tytu narzedzia albo od potozenia pojazdu.

« Dodatkowe przesuniecie z przodu: Przesuniecie pozycji rejestracii
do przodu (lub do tytu w przypadku wprowadzenia wartosci
uiemnej).

Uwaga:Narzedzie powinno by¢ okreslone podczas ustawiania, ale
rzeczywiste narzedzie nie musi by¢ fizycznie zamontowane na
pojezdzie.
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Rozdziat 12 — Menu pola

3. Wybrac Rejestruj granice pola EI .

4. Objechac pojazdem wokaot granicy pola. Niebieska linia wyswietli
rejestrowang granice, uwzgledniajgc wszelkie przesuniecia.

VA Coverage 1 % ¢ & Q a p)
> K
2, [
- it
& R
3 ks
K|
@ @
T ¢ :}2016 46.0° 3.19 w oon @

5. Wybrac Przerwa EI , aby wstrzymac rejestrowanie. Jest to
wygodna opcja, gdy przeszkoda uniemozliwia jazde po granicy.

lkona zmieni sie na opcije rejestracii. Wybrac Zapis E' , aby
wznowic. Granica zostanie zarejestrowana w prostej linii miedzy
punktem, w ktorym przerwano rejestracije, a punktem, w ktorym
wznowiono rejestracje. Nalezy zwroci¢ uwage, ze zapis granicy
moze by¢ automatycznie przerwany, jesli wytgcznik gtowny zostanie
wytgczony (patrz Wstrzymaj monitorowanie obwiedni dla wytgcznika
gtéwnego, strona 37).

6. Gdy pojazd zbliza sie do punktu startu, wybrac Rejestrowanie

kompletnej granicy pola , aby automatycznie zakonczyc¢
granice.

7. Jeslito konieczne, powtorzy¢ procedure dla innych granic.
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12.5. Ustawianie nowej granicy

12.5.1. Tworzenie granicy na podstawie pokrytego obszaru
Granice mozna stworzy¢ na podstawie pokrytego obszaru.

1. Wybra¢ Menu pola ‘ / Utwdrz granice na podstawie pokrytego

obszaru @ , aby wyswietli¢ panel ustawien granicy utworzonej na
podstawie pokrytego obszaru.

« Wygtadzanie: Minimalna wielkos¢ odstepu, jaka zostanie
automatycznie wypetniona przy tworzeniu granicy na podstawie
pokrytego obszaru.

« Minimalny obszar pokrycia: Dla obszaru mniejszego od podanego
nie zostanie automatycznie utworzona granica.

« Odlegtosé od pokrycia: Rozszerza utworzong granice o podang
odlegtos¢ od pokrycia.

o Wykluczone obszary (wt. / wyt.): Wykluczone obszary sg uzywane do
okreslenia obszarow, ktore nie bedg pokryte produktem, jesli
uzywana jest kontrola sekcji. Wigczenie tej opcji powoduje
automatyczne utworzenie wykluczonych obszaréw z odstepow
obszaru pokrycia, wchodzgcych w sktad catkowitego obszaru
pokrycia.

« Minimalny obszar wykluczony: Dla odstepu obszaru pokrycia
mniejszego od podanego nie zostanie automatycznie utworzony
obszar wykluczony. Dzieki temu z bardzo matych odstepow obszaru
pokrycia znajdujgcych sie wewngtrz granicy nie sg automatycznie
tworzone obszary wykluczone.

Granice sg wyznaczane po zewnetrznej krawedzi obecnie
pokrytego obszaru. Nowe granice sg dodawane do obecnego pola.

12.5.2. Tworzenie granicy z pliku shape

Granica moze by¢ zaimportowana z pliku ksztattu zapisanego w
pamieci USB lub z TAP.
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. Zatadowac plik ksztattu na nosnik USB (jeslijest uzywany) i

podtgczy¢ nosnik USB do wyswietlacza. (Mozna rowniez
sprawdzic, czy wyswietlacz jest podtgczony do aplikacji TAP).

Wybra¢ Menu pola ‘ / Utwdrz granice z pliku ksztattu %’) :
Klikng¢ ikone USB lub TAP w dolnej czesci ekranu.

Przejs¢ do lokalizacji, w ktorej zapisany jest plik ksztattu i wybrac go.
Zatwierdzi¢ w celu zaimportowania granicy pliku shape.
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12.5.3. Edycja granicy
Po utworzeniu granicy mozna jg edytowac.
1. NacisngCiprzytrzymac ekran przez 0,5 sekundy i przesungc palec

PO granicy. Po zwolnieniu ekranu granica zostanie podswietlona i
pojawi sie okno podreczne:

@ Wiaczy¢ kierowanie granica. Patrz Korzystanie z funkciji
Kierowania granicg, strona 205. Wybra¢ Menu linii prowadzenia /
Zmientryb prowadzenia, jesli ta opcja zostata wybrana
przypadkowo.

, Wybrac ekran, aby wyswietliC ekran edycji granicy.

LK e e ®oa q

Edytuj granice
i NAZWA

WYKLUCZONE NAWROCIE
Nie

TYP OBSZARU
sklasyfikowany region

=} KATEGORIA
m—

D Anuluj -

« Nazwa: Dodatkowa nazwa okreslajgca granice.

« Wykluczone nawrocie: Pozwala okresli¢, czy krawedzie granic strefy
wykluczenia bedg traktowane jako uwrocie (patrz Ustawianie
uwrocia roboczego, strona 180).

« Typ obszaru:

o Obszar pracy: Obszary pracy sg uzywane do okreslenia
obszardow, ktore nie bedg pokryte produktem, jesli uzywana jest
kontrola sekcii.
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o Wykluczony obszar: Wykluczone obszary sg uzywane do
okreslenia obszardw, ktore nie bedg pokryte produktem, jesli
uzywana jest kontrola sekcii.

o Wht.: Obecnos¢ granicy jest ignorowana.

o Sklasyfikowany region: W przypadku duzej liczby granic,
uzyteczne moze byc przypisanie im oddzielnych kategorii (np. w
celu objecia obszarow do oprysku ale wykluczenia do
obsiewania). Kategorii mozna uzywac do okreslania obszarow
pracy oraz obszarow wykluczonych dla aktualnego zadania (patrz
Konfigurowanie obszarow zadan, strona 187).

« Kategoria: Stuzy do przypisania lub utworzenia kategorii obszaru.
Pokazywana, tylko jezeli w Typie obszaru wybrana jest opcja
Sklasyfikowany obszar. (przycisk kosza obok tego pola stuzy do
usuwania nieuzywanych kategorii.)

Przycisk kosza u podstawy ekranu stuzy do usuwania wybranych
granic.

12.5.4. Usuwanie granicy

Jesli granica musi zostac zmieniona, mozna jg usungc i stworzy¢ nowa.
Aby usung¢ jedng granice, mozna skorzystac z przycisku kosza na
ekranie edycji granicy.

Aby usung¢ wszystkie granice na polu:

1. Przejechac napole.

2. Wybrac¢ Menu pola ‘ /Wybierz pole a , aby wybrac nazwy
klienta, gospodarstwa i pola. Na ekranie pojawi sie granica.

3. Aby usungc¢ granice, wybrac opcje Usun granice = . Komunikat
zazgda potwierdzenia.

Uwaga:Usunietych granic nie mozna przywrocic.
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12.6. Ustawianie uwrocia roboczego

Narzedzia czesto pracujg wokot granicy inaczej niz na reszcie pola.
Uwrocie tworzy strefe wokot linii granicy, ktora bedzie obrabiana
inaczej. Szerokosc tej strefy zalezy od metody obrobki stosowanej
przez operatora.

Uwaga:Dane uwrocia zapisywane sg w wybranym narzedziu. Dzieki
temu kazde narzedzie moze spetniac inne wymagania uwrocia.

Uwaga:Uwrocie moze by¢ utworzone tylko pod warunkiem
zarejestrowania granicy, patrz Ustawianie nowej granicy, strona 173.

W celu ustawienia uwrocia roboczego nalezy postepowac zgodnie z
ponizszymi krokami dla narzedzia wewnatrz granicy pola.

1. Wybra¢ Menu pola ‘ / Konfiguracja uwrocia dla tego narzedzia

UWROCIE
Wi.

SZEROKOSC UWROCIA (PASY)
0.0

PRZESUNIECIE UWROCIA
0.0 m

WYPRZEDZANIE
10 m

Konfiguracja dziatan

2. Upewnic sig, ze wigczona jest opcja Uwrocie.
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Szerokosc¢ uwrocia mozna ustali¢ przy uzyciu opciji Szeroko$é
uwrocia lub Przesunigcie uwrocia. Jesli uzywane sg obie opcije, obie
podane wartosci sg dodawane i ich suma tworzy szerokosc
uwrocia.

3. Wybrac opcje Szerokos¢ uwrocia (Pasy) i wprowadzi¢ szerokos¢
uwrocia w pasach od wewnegtrznej strony granicy, a nastepnie
potwierdziC. Pokos to szerokosc robocza narzedzia.

Uwaga:Aby ustawiC szerokosc¢ uwrocia niezwigzang z szerokoscig
pasa, wybrac opcje Przesuniecie uwrocia i wprowadzi¢ zgdang
wartosc.

4. Aby zwiekszyC szerokosS¢ uwrocia, w razie potrzeby wybrac
Przesuniecie uwrocia.

Moze to byC przydatne do zwiekszenia strefy buforowej dla
kierowania w przypadku, gdy szerokosC uwrocia zostata ustawiona
tak, ze koncoéwka narzedzia mogtaby dotykac ogrodzenia.

Jesli operator zarejestrowat granice pola tak, ze linia niebieska
znajduje sie na linii ogrodzenia (rzeczywistej fizycznej granicy pola), a
nastepnie ustawit uwrocie na 1 pokos, to bedzie on musiat jezdzi¢
dotykajgc koncowka narzedzia ogrodzenia, aby wypemic ten obszar
bez zaktadki. Nie jest szczegdlnie dobry scenariusz. Tak wiec w te
sytuacji mozna dodac przesuniecie 0 1 metr (na przyktad) do
uwrocia, co przesunie uwrocie o dodatkowy 1 m wewnatrz granicy,
co z kolei zapewni 1 metr odstepu pomiedzy narzedziem i
ogrodzeniem.

5. Wprowadzi¢ wymiar przesuniecia i potwierdzic.

6. Wybra¢ Wyprzedzenie. Jest to ustawienie odlegtosci (w metrach)
przed pojazdem, w ktorej system musi reagowac dziataniem.

7. Wprowadzic¢ odlegtosc przed pojazdem dla dziatan i potwierdzic.
8. Wybrac Konfiguracja dziatan.
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Uwrocie - konfiguracja czynnosci

| MNazwa czynnosci

x Automatyczny zoom

x Alarm

STAN CZYNNOSCI
Wyt

Stopien przyblizenia
it 5

Nazwa dziatania

« Alarm: Ustawia alarm wyzwalany podczas zblizania sie do uwrocia.

« Automatyczny Zoom: Po wigczeniu tej funkcji, widok mapy mozna
powiekszac lub zmniejsza¢ do okreslonego poziomu zoomui
powracac do poziomu zoomu zdefiniowanego jako wyjsciowy, gdy
pojazd opuszcza uwrocie. Wybrac zgdany poziom zoomu.

Uwaga:Gdy dziatanie jest wigczone, zostaje oznaczone 4. Gdy
dziatanie jest wytgczone, zostaje oznaczone *.

Stan dziatania
Umozliwia powiekszenie widoku mapy podczas zblizania sie do
uwrocia.

Komunikat
Wprowadzi¢ stowa lub komunikat wizualny (na przyktad ,,Blisko do
uwrocia”). Wprowadzi¢ tekst i potwierdzic.

Typ dzwieku
Ustawia alarm dzwiekowy. Wybrac typ i potwierdzic.

9. PotwierdziC dziatania alarmu i zoomu. Ekran obecnie wyswietla
uwrocie w kolorze pomaranczowym wewnatrz linii granicy.
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Zblizanie sie do granicy bedzie wyzwala¢ alarm i zoom, ktore zostaty
ustawione.
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Rozdziat 13 — Menu zadania

Menu zadania stuzy do wybierania lub ustawiania informaciji
dotyczacych poszczegolnych zadan zwigzanych z wybranym polem.
Korzystajgc z tego menu, mozna przechowywac informacje na temat
zadania oraz rejestrowac i raportowac dziatania.

Uwaga:Zadania byty wczesniej okreslane w Horizon jako prace.
Wszystkie dane, ktore byty wczesniej przechowywane w zastrzezonym
formacie firmy Topcon, sg teraz przechowywane w formacie XML
TaskData, zgodnie ze standardem ISOBUS 11783-10. Jest to
najpowszechniej stosowany standard w branzy, ktory umozliwia
przetwarzanie danych przez systemy innych firm, takie jak systemy
informacji zarzadzania uprawami (FMIS).

13.1. Wybieranie istniejgcego zadania

Informacja na temat zadania moze byc rejestrowana, przechowywanai
przekazywana do pozniejszego wykorzystania.

Dojechac do polai postepowac zgodnie z ponizszymi krokami, aby
wybrac¢ dotychczasowe zadanie. Aby utworzy¢ nowe zadanie, patrz
Tworzenie nowego zadania, strona 186.

A —
1. Wybra¢ Menu zadania L /Wybierz zadanie .

Wyswietlane zadania mozna filtrowac¢. Mozna wybrac jednoczesnie
maksymalnie cztery kryteria filtrowania.

2. Wybra¢ N, aby wyswietli¢ opcje filtrowania.

Uwaga:W przypadku filtrowania wedtug narzedzia 3 wyswietlana
jest lista narzedzi powigzanych z zadaniami w systemie, a nie lista
profili narzedzi na tej konsoli.

NacisngC i przytrzymac zadanie, aby wyswietli¢ szczegotowe
informacije.
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Wyswietlane zadania mozna sortowac wedtug nazwy, odlegtosci,

wieku lub daty, wybierajac lé

3. Wybrac zadanie i potwierdzic.
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13.2. Tworzenie nowego zadania

Utworzenie zadania na polu powoduje przypisanie zadania do tego pola.
W razie potrzeby mozna jednak wybrac inne istniejgce pole lub recznie
utworzy¢ na tym ekranie nowe pole. (Moze by¢ to przydatne w
przypadku planowania prac na innych polach).

1. Aby skonfigurowac¢ nowe zadanie, nalezy wybrac¢ Menu zadania

i N 4+
n / Utwdérz nowe zadanie .
NAZWA ZADANIA
h_l SPRAYER-2-TANKS 20210127

. Yo L+

—
. J

7| Zalecenia

et -

2. Wybra¢ NAZWA ZADANIA.
3. Wprowadzi¢ nazwe i potwierdzic.

o)

Uwaga:Domyslne nazwy plikow sg podawane podczas ukazywania
sie opcji nazywania. Zdecydowanie zaleca sie stosowanie
przemyslanego i ustrukturyzowanego nazewnictwa pozycji w celu
wykorzystania go w przysztych sezonach.

Jesli funkcja VRC jest wigczona, wyswietla sie opcja Zalecenia.
Mozna jej uzyC do skonfigurowania zalecenia dotyczgcego zadania.

Patrz Konfigurowanie funkcji sterowania zmiennoscig tempa, strona
190.

4. Potwierdzi¢ nowe zadanie.
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13.3. Konfigurowanie obszarow zadan

Jezeli jedna lub wiecej granic na aktywnym polu ma nazwang kategorie
(patrz Edycja granicy, strona 178), a ktores z zadan jest aktywne,
mozliwe jest wybranie rodzaju obszaru dla biezgcego zadania.

Uwaga:Wszystkie skategoryzowane obszary, ktore nie sg okreslone w
obszarach pracy lub wykluczonych obszarach sg traktowane, tak jakby
dla danego zadania nie istniaty granice.

1. Aby stworzy¢ obszar zadania, wybra¢ Menu zadania h | /

Skonfiguruj obszary zadan c :

Obszary zadan
OBSZARY PRACY
ROCKS

WYKLUCZONE OBSZARY
TREES

o Obszary pracy: Powierzchnia objeta granicami zostaje zawarta w
obszarze pracy zadania.
o Wykluczone obszary: Powierzchnia objeta granicami nie zostaje
zawarta w obszarze pracy zadania.
2. Wybrac rodzaje obszarow, ktdre majg zaliczac sie i nie zaliczac do
aktywnego zadania.
Uwaga:Obrabiane obszary sg zaznaczone na mapie jasnym szarym
kolorem (jezeli funkcja automatycznej kontroli sekcji jest wigczona i limit
granicy nie jest ustawiony na Bez limitu).
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13.4. Czyszczenie zadania

Dziatanie to usuwa wszelkie informacje dotyczace pokrycia z ekranu i
usuwa dane dotyczgce zadania, ktore zostaty zarejestrowane dla
biezgcego zadania. Nie mato wptywu na informacje dotyczace pola lub
linie prowadzgce ustawione dla pola.

1. Wybra¢ Menu zadania h /Wyczy$é zadanie j .
Ukaze sie ponizszy komunikat.

Wyczysc zadanie

Na pewno wyczyscic to zadanie?
Wszystkie dane pokrycia zostang
wyczyszczone. Wyniki igczne
zadania zostana zresetowane.

Nie Tak

2. Wybrac Tak, aby usung¢ dane lub Nie, aby zachowac dane.

Aby usungC¢ gospodarstwa, pola lub poprzednio utworzone dane
dotyczgce zadania, patrz Menedzer inwentarza, strona 253.
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Konfigurowanie funkcji sterowania zmiennoscig tempa

13.5. Konfigurowanie funkcji sterowania zmi-
ennoscig tempa

Przed rozpoczeciem pracy nalezy ustawiC funkcije sterowania
zmiennoscig tempa (VRC) za pomocg sterownika i nalezy wigczyc tg
funkcje na ekranie konfiguracji (System / Funkcje / Narzedzie).

Wybrac ikone Q , aby wigczyC lub wytgczyC wyswietlanie mapy VRC
na ekranie prowadzenia.

Dawki aplikaciji produktu, ktére mogg by¢ kontrolowane przez
wyswietlacz, sg automatycznie dodawane do listy dostepnych celow.
Jeslimodut ECU obstuguje elementy docelowe sterowania, ktore nie
zostaty automatycznie dodane do listy, np. predkos¢ pompy lub
wentylatora, mozna je rowniez dodac do listy elementow docelowych

sterowania. W tym celu nalezy nacisngc przycisk + 3 nastepnie
wybrac zgdany element docelowy z wyswietlongj listy dostepnych
elementow docelowych. Nastepnie mozna skonfigurowac sterowanie
predkoscig dla tego elementu docelowego w taki sam sposob, jak dla
kazdego z pozostatych elementow docelowych na liscie.

1. Wybrac lub utworzy¢ zadanie.

A
2. Wybra¢ Menu zadan L / Konfiguracja zalecen dotyczgcych zadan

s _-j
=

o P

Uwaga:Zalecenia dotyczace zadarn mozna rowniez skonfigurowac
za pomoca ekranu Nowe zadanie. Patrz Tworzenie nowego
zadania, strona 186.
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Zalecenia dotyczace zadan

Cel ‘ Zrédio ‘ Atrybut ‘ Jednostka

(1) Tank 1

Zadane tempo B kg/ha

(2) Tank 2

Zadane tempo B kg/ha

(4) Tank 4

Zadane tempo B kg/ha

(3) Tank 3

Zadane tempo R Eila

« Element docelowy: sterowany zbiornik lub pojemnik. Wybrac¢ opcje

*, aby dodac kolejny element docelowy.

« Zrécto: Zrédto tempa dla elementu docelowego:

o

o

Brak: Brak sterowania tempem dla tego elementu docelowego.

State: State wartosci dla kategorii Domysine, Poza polemi
Utracono pozycje.

Zalecenie dotyczgce zadania: Uzy¢ mapy zalecen opartej na
podstawie siatki powigzanej z wybranym zadaniem, utworzonej w
oprogramowaniu zewnetrznym.

Plik ksztattu: Zaimportowac plik ksztattu (.shp) z pamieci USB lub
aplikacji TAP albo wybrac pliki ksztattu zapisane na wyswietlaczu.

Sterowanie réwnorzedne: Mozliwos¢ kontrolowania elementu
docelowego na podstawie wartosci z innego modutu ECU, na
przyktad czujnika azotu (CropSpec).

Atrybut: Zrédto tempa (zalecenie dotyczace zadania, plik ksztattu lub

state zrodto) moze miec wiele atrybutow definiujgcych tempo dla
wiecej niz jednego elementu docelowego. Umozliwia to operatorowi
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mapowanie zalecenia do odpowiedniego elementu docelowego.
« Jednostka: Jednostki uzywane w pliku ksztattu.

13.5.1. Opcje zrodta

State zrédto
W przypadku wybrania opcji State jako Zrédto wyswietlony zostanie
nastepujacy ekran.

Stata wartosc

DOMYSLNIE UTRACONO POZA POLEM

POZYCJE
0.0 kg/ha 0.0 kg/ha 0.0 kg/ha

« Domyslnie: Domysine tempo, ktére ma zostac zastosowane.

« Utracono pozycje: Tempo, ktére ma zostac zastosowane w
przypadku utraty pozycji GPS.

« Pozapolem: Tempo, ktore ma by stosowane, jesli narzedzie
porusza sie poza granicg pola.

Zrodto zalecenia dotyczacego zadania

Zadania moga byc¢ tworzone w systemie zewnetrznym z powigzanymi
zaleceniami skonfigurowanymi w formacie siatki. Zadania te mozna
zaimportowac z pamieci USB za posrednictwem menedzera inwentarza
(patrz Importowanie zadan z pamieci USB, strona 262). Jesliz
wybranym zadaniem jest powigzane zalecenie, mozna uzyc¢ tej opcji do
zastosowania go dla elementu docelowego.

Dane zadania mozna rowniez importowac za posrednictwem aplikacji
TAP. Patrz Importowanie wybranych danych zadania z aplikacji TAP,
strona 264.

Zrodto pliku ksztattu
W przypadku wybrania Pliku ksztattu jako Zrédto:

1. Wrazie potrzeby podtgczy¢ pamie¢ USB z mapami zalecen lub
upewnic sig, ze wyswietlacz jest podtgczony do aplikacji TAP.
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2. Wybrac¢ pamie¢ USB ‘  aplikacie TAP ¥ |ub konsole -
jako zrodto pliku ksztattu.

3. Wybrac zadany plik ksztattu (.shp) do zaimportowania.

Wybierz mapy opiséw podawania VRC
- Vvre 1M h

Mapy opiséw podawania ze zmiennga sz

212A Seeding 2012.shp
pmats_map1_ci_v1.shp
pmats_map1_ci_v2.shp

pmats_map1_ci_v3.shp

pmats_map1_ci_vd.shp

pmats_map1_mt_vi.shp
pmats_map1_mt_v2.shp
pmats_map1_mt_v3.shp
pmats_map1_mt_vd.shp

pmats_map2_ci_v1.shp

pmats_map2_ci_v2.shp

= - KN

Po wybraniu i zaimportowaniu pliku ksztattu zostanie wyswietlony
nastepujgcy ekran.

Wybér atrybutu 212A Seeding 2012

/ ATRYBUT P
RATE
100 kg/ha 120 kg/ha
SKALA DOMYSLNIE JEDNOSTKA
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

A —
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« Atrybut: Wybrac atrybut z pliku ksztattu, ktory ma zostac uzyty.

« Skala: domysing wartoscig tej opciji jest cyfra 1, ktdra oznacza
bezposrednie wykorzystanie mapy podawania okreslonej w zrodle.
Jednak zaleznie od warunkow atmosferycznych operator moze
zwiekszyC lub zmniejszy¢ tempo podawania. Takie rozwigzanie
umozliwia jednoczesne zwigkszenie wszystkich wybranych temp.
Przyktadowo: skalowanie 1.1 spowoduje dostarczenie 110%
wartosci okreslonej w zrodle.

« Domyslnie: okresla tempo, ktdre zostanie wykorzystane, jezeli
zrodto nie okresli tempa dla danej czesci pola.

« Jednostka: Z listy rozwijanej wybrac jednostke, ktorg wykorzystuje
plik ksztattu. Jesli wyswietlacz wykorzystuje inng jednostke,
stosowany jest wspotczynnik skalowania, aby zmieni¢ wartosci pliku
ksztattu na te, ktore sg uzywane przez wyswietlacz. Umozliwia to
uzytkownikowi, ktorego wyswietlacz wykorzystuje jednostki
metryczne, na przyktad wykorzystywanie pliku ksztattu w galonach
na akr zamiast w litrach na hektar.
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Linie prowadzace sg uzywane do wskazywania sciezki, po ktorej

powinien poruszac sie pojazd, aby uzyskac optymalne pokrycie. System

bedzie korzystat z szerokosci narzedzia, aby ustawiC rownomiernie

rozmieszczone linie na polu.

Jezelijakies funkcje linii prowadzenia nie sg potrzebne, moznaje
wytgczyC. Patrz Konfiguracja ukfadu prowadzania, strona 52.

Nacisniecie przycisku w celu wybrania linii prowadzenia z mapy
powoduje otwarcie rozwijanego okna, ktore umozliwia:

‘x Wigczenie/wytaczenie tej linii prowadzenia w celu generowania

linii prowadzenia.

, Edytowanie nazwy linii prowadzenia.

Propagowanie przetgczania. Standardowe linie prowadzenia
t 2 sg propagowane (powtarzane) na catym polu w odstepach

odpowiadajgcych szerokosci narzedzia, przy czym aktywng

linig prowadzenia w dowolnym momencie jest linia najblizsza

aktualnej pozycji pojazdu. W niektorych szczegolnych
przypadkach propagacja nie jest pozadana i mozna jg

wytaczycC, gdy zatadowana linia prowadzenia powinna by¢
przestrzegana tylko na pasie zerowym (na przykfad podczas
importowania linii prowadzenia, ktora reprezentuje caty pas

przez cate pole). Jezeli propagacja jest wigczona, ikona zmienia

Si@IH‘.

'L'll Usun linie prowadzenia.

Uwaga:Linie prowadzenia mozna edytowac, wybierajgc kategorie Linie

prowadzenia w menedzerze inwentarza. Patrz Menedzer inwentarza,

strona 253.
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Typy linii prowadzenia
I Rownolegte linie prowadzenia AB, strona 199
+

S:] Linie prowadzenia krzywe identyczne, strona 202
O% Reczne linie AB, strona 200

Q Linie prowadzenia obracane centralnie, strona 203
5% Linie projektu, strona 207

¥ Trybprowadzenia Guidelock, strona 204

@ Tryb linii prowadzenia: kierowanie granica, strona 205

t

Uwaga:Przycisk trybu nawigacji & 2 umozliwia przetgczanie miedzy
trybem nawigaciji, trybem Guidelock i trybem kierowania granica.
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Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

14.1. Grupy linii prowadzenia

Linie prowadzenia sg tworzone w grupach w celu utatwienia zarzgdzania
liniami prowadzenia. Kazde pole posiada domysing grupe, dzieki czemu
operator moze natychmiast rozpoczac tworzenie linii prowadzenia w
obrebie tej grupy.

Nacisnad i przytrzymaé przycisk Linie prowadzenia w ramach cyklu
, aby wyswietlic liste linii prowadzenia zawartych w biezgcej grupie.

Domyslna grupa linii prowadzenia ma takg samg nazwe jak pole. Mozna
to zmienic¢ za pomoca kategorii Menedzer inwentarza, Grupy linii
prowadzenia. Patrz Menedzer inwentarza, strona 253. W razie potrzeby
grupy mozna nazwac tak, aby byty powigzane z szeregiem linii
prowadzenia (np. grupag linii prowadzenia, ktore majg by¢ uzywane
przez siewnik, i inng grupa linii, ktére majg by¢ uzywane przez
spryskiwarki.

Grupa moze zawierac linie prowadzenia wiecej niz jednego typu.
Wszystkie linie prowadzenia w obrebie grupy sg widoczne na mapie w

tym samym czasie. Grupa moze zawiera¢ maksymalnie 20 linii
prowadzenia.

Aby utworzy¢ nowa grupe linii prowadzenia dla biezgcego pola, nalezy

wybrac opcje BI , aby wyswietlic okno Nowa grupa linii prowadzenia.
Domysing nazwe mozna zmienic.

Aby zmienic linie prowadzenia, nacisngc linie prowadzenia na mapie |

wybrac opcje \x , aby jg aktywowac. Linie aktywng mozna rowniez
przetgczac za pomoca przycisku Linie prowadzenia w ramach cyklu
S\ , Urzadzenia wejsciowego AUX-N (patrz Konfiguracja sterowania
zapasowego, strona 91) lub VDC (patrz Konfiguracja VDC, strona 61).
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14.1. Grupy linii prowadzenia

Uwaga:Linie prowadzenia mozna rowniez wybrac z listy, naciskajgc i

-

przytrzymujac przycisk Linie prowadzenia w ramach cykliu \\J

Grupe linii prowadzenia mozna usung¢ za pomoca Menedzera
inwentarza.
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Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

14.2. Uzywanie linii prowadzenia Linie proste

Opcja ta tworzy rownolegte linie prowadzenia, uzywajgc szerokosci
narzedzia do ustawienia odlegtosci miedzy liniami prowadzenia.

Tam, gdzie prace sg wykonywane zasadniczo po liniach prostych,
zaleca sie ustawienie Linia AB blisko linii uwrocia. Umozliwia to
rownomierne rozmieszczenie lina na obszarze roboczym.

1. Wybra¢ Menu linii prowadzenia I S/ Utwérz linie prowadzenia ==/
Zapisz linie AB II:].

2. Ustawi¢ pojazd na poczatku pokosu i wybra¢ Ustaw punkt A o .
3. Aby ustawic punkt ,B”, przejechac wzdtuz wymaganego pokosu |

wybra¢ Dokoncz linig AB o :

Jesli aktywowano juz inng linie prowadzenia, zostanie wyswietlona
opcja aktywacji (wyboru) nowej linii prowadzenia. Ukaze sie punkt ,B” |
rownolegte linie prowadzenia dla sterowania zostang wyswietlone na
ekranie.

Wyswietli sie rowniez opcja zmiany nazwy nowej linii prowadzenia.
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14.2. Uzywanie linii prowadzenia Linie proste
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Aby wyswietli¢ wszystkie linie AB na polu, wybra¢ " z gdrnej czesci
ekranu, a nastepnie wybra¢ Numery linii. Wymaga to okreslenia granicy
pola, patrz czes¢ Ustawianie nowej granicy, strona 173.)

14.2.1. Reczne ustawianie linii AB
Mozliwe jest takze ustawienie linii AB korzystajgc ze wspotrzednych.

1. Wybrac¢ Menu linii prowadzenia l S/Utwérz linie prowadzenia /

Recznallinia AB Og
Ukaze sie ekran Reczna linia AB.
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Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

Reczna linia AB

e i

@ #haH

## H##
## ##

## ##

2 | s “

2. Ustawi€ punkt ,,A” korzystajac z jednej z ponizszych metod:

» Dojechac do wybranejlokalizacji i wybrac 0 :
o Wprowadzi¢ wspotrzedne (szerokosc¢/dtugosc geograficzng)
punktu ,A”.
3. Ustawic¢ punkt ,,B” korzystajgc z jednej z ponizszych metod:

» Dojechac do wybranejlokalizacji i wybrac 0 :
« Wprowadzi¢ wspotrzedne (szerokosc¢/dtugosc geograficzng)
punktu ,,B”.

« Wprowadzi¢ Kierunek linii AB. Oprogramowanie automatycznie
ustawi punkt ,,B” w celu utworzenia linii AB o wybranym kierunku,
wzgledem punktu ,A”.

Uwaga:Aby skasowac linie prowadzenia, wybrac ) :
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14.3. Uzywanie linii prowadzenia Krzywe identyczne

14.3. Uzywanie linii prowadzenia Krzywe
identyczne

Niektore pola nie sg prostokgtne i posiadajg krzywe lub nieregularne
granice. W takim przypadku krzywe identyczne mogag by¢ najlepszg
opcja dla linii prowadzgcych. Moze to by¢ przydatne przy kierowaniu
wzdtuz granicy pola i wykorzystania tej linii prowadzenia do przysztych
dziatan.

Krzywe identyczne umozliwiajg operatorowi ustawienie krzywej linii
prowadzenia, a system utworzy rowno oddalone linie prowadzenia na
polu, w oparciu 0 szerokos¢ pokosu.

1. Wybra¢ Menu linii prowadzenia I s/ Utwérz linie prowadzenia u/

Zapisz identyczng krzywa Sﬂ.
2. Ustawic¢ pojazd w punkcie poczatkowym krzyweji wybra¢ Ustaw

punkt A 0

3. Jechac wzdtuz krzywego pokosu. Czarna linia ukaze sie za
pojazdem na mapie wskazujgc krzywa, ktora zostata
zarejestrowana.

Uwaga:Jesli to konieczne, mozliwe jest wstrzymanie rejestrowania
linii prowadzenia.

4. Nakoncu krzywego pokosu, wybra¢ Dokoncz identyczng krzywa

O , aby wskazac koniec rejestracii krzywej.

Jesli aktywowano juz inng linie prowadzenia, zostanie wyswietlona opcja
aktywagcji (wyboru) nowej linii prowadzenia.

Wyswietli sie opcja zmiany nazwy nowej linii prowadzenia.
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Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

14.4. Uzywanielinii prowadzenia obracanych cent-
ralnie

Niektore pola najlepiej obrabiac po okregu. Ustawienie to umozliwia
operatorowi tworzenie linii prowadzenia wokot Srodkowego punktu
obrotu.

1. Wybra¢ Menu linii prowadzenia I s/ Utwérz linie prowadzenia u /

Zapisz 0$ Q

2. Ustawic¢ pojazd w punkcie poczatkowym krzywej i wybra¢ Zacznij

rejestrowanie osi centralnej Ca :

3. Jezdzi¢ wokdt srodka pola. Wyswietlony zostaje pasek precyzji osi,
ktory wskazuje postep tworzenia linii prowadzenia.

Gdy system osiggnie doktadnos¢ wymagang do utworzenia osi
obrotu, zapis zatrzyma sie automatycznie. Mozna rowniez nacisng¢
przycisk Dokorncz o$ @ , aby wyznaczy¢ oS na podstawie
dotychczasowego przejazdu.

Gdy system wykryje tuk, to zostang utworzone koliste linie
prowadzenia, w oparciu 0 szerokosc narzedzia.

Uwaga:Nalezy pamietac o uwzglednieniu promienia skretu pojazdu i
narzedzia podczas jazdy po pierwszym tuku.

Jesli aktywowano juz inng linie prowadzenia, zostanie wyswietlona
opcja aktywacji (wyboru) nowej linii prowadzenia.

Wyswietli sie opcja zmiany nazwy nowej linii prowadzenia.
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204

Uzywanie trybu prowadzenia Guidelock

14.5. Uzywanie trybu prowadzenia Guidelock

Guidelock to tryb prowadzenia oparty o pokrycie. Generuje krzywg na
podstawie istniejgcego pokrycia, bez wzgledu na to, kiedy dokonano
pokrycie. Jest to wygodne jesli operator chce kierowac wokoét konturu,
ale nie chce utworzycC i zapisac krzywej, lub jesli operator chce
kontynuowac kierowanie obok pokrycia, ktére byto dokonane juz
wczesnigj, ale operator nie zapisat krzywej. Niniejsza metoda
prowadzenia jest czasami okreslany jako ,dowolna”.

1. Wybrac opcje Guidelock ‘S w elementach sterujgcych
wyswietlania w gornej czesci ekranu prowadzenia, aby wigczy¢ lub
wytgczy¢ tryb Guidelock. Czarna (lub biata) ikona oznacza, ze tryb

Guidelock jest wytgczony, a kolorowa ikona » wskazuje, ze jest
wigczony. Patrz Korzystanie z elementow sterujgcych wyswietlania,
strona 133.

¢
Mozna rowniez wybrac przycisk trybu nawigacji ¢ 2 z menu linii

prowadzenia. Po wigczeniu trybu Guidelock przycisk zmieni sie na
%

Generowana jest linia prowadzenia zalezna od sciezki pojazdu.
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14.6. Korzystanie z funkcji kierowania granica

Opcja ta generuije linie prowadzenia wewnatrz granicy. Domysinie linia
prowadzenia jest odsunigta o potowe szerokosci narzedzia od granicy.
Szerokos¢ te mozna regulowac za pomocg menu przesuwania (patrz
Menu przesuwania, strona 238).

Uwaga:Nalezy sie upewnic, ze linia prowadzenia znajduje sie w
odpowiedniej odlegtosci od granicy, aby unikng¢ kolizji z ogrodzeniami
itp.

Gdy pojazd przemieszcza sie w kierunku srodka pola, tworzone sg
kolejne linie prowadzenia. Linie prowadzenia sg rozmieszczone co jedng
szerokosc¢ narzedzia.

Aby mozliwe byto skorzystanie z tej opcji, musi istnieC granica. Patrz
Ustawianie nowej granicy, strona 173.

1. UpewniC sie, ze opcja Kierowanie granicg zostata wigczona za

pomocg menu konfiguracji System / Funkcie ~ % /

Prowadzenie ‘jL .

2. NacisngcC i przytrzymac wybrang granice na ekranie dotykowym.
Granica zostanie podswietlona.

3. Wybrac ikone @' Z menu rozwijanego.
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14.6. Korzystanie z funkcji kierowania granicg

t

Mozna réwniez wybrac przycisk trybu nawigacji 4 2 w menu linii
prowadzenia. Po wigczeniu kierowania granicg przycisk zmieni sie

na &

Taopcjamoze byC rowniez uzywana do sterowania wokot granic stref
wykluczenia, jesli dla opcji Wykluczone nawrocie wybrano ustawienie
Tak (patrz Edycja granicy, strona 178).

206



Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

14.7. Uzywanie linii projektu

Uwaga: Ta opcja jest dostepna wytgcznie, jesli wybrano Ruch
kontrolowany. Patrz Konfiguracja uktadu prowadzania, strona 52.
Wymagana jest licencja.

Linie projektu nie generuja linii prowadzenia. Tylko sciezka, zgodna z
kazda linig projektu moze by¢ uzywana do prowadzenia lub
automatycznego sterowania.

Z powodu znoszenia GPS moze byC konieczna regulacja potozenia linii
uzywanych w trybie kontrolowanego ruchu. Patrz Kompensacja
znoszenia GPS, strona 240.

Linie projektu mozna utworzy¢ poprzez wygenerowanie przejechanych
linii na podstawie pokrycia zarejestrowanego w wybranym zadaniu lub
poprzez zmodyfikowanie istniejgcego zestawu linii projektu. Istniejg
dwie metody modyfikowania istniejgcych linii projektu: Dzielenie linii i
dodawanie przesunigtych linii.

14.7.1. Tworzenie przejechanych linii

Podczas generowania linii projektu na podstawie pokrycia tworzona jest
linia projektu pomiedzy punktami, w ktorych pokrycie zostato
rozpoczete i zatrzymane oraz pokrywa sie ona z drogg, ktérg pokonat
pojazd podczas rejestrowania pokrycia.

Aby wygenerowac przejechane linie, nalezy wykonac nastepujgce
CzynNoSCi:

1. Wybra¢ Menu linii prowadzenia I s/ Utwérz linie prowadzenia u /

I (S S
Nowe linie projektu , anastepnie wybrac Dale;j.

2. Wybra¢ Metoda, Generuj przejechane linie i potwierdzi¢, a nastepnie
wybrac Dale;.

3. Wybrac zadanie, dla ktorego istnieje pokrycie, ktore zostanie
wykorzystane do wygenerowania przejechanych linii, a nastepnie
wybrac Dale;.
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14.7. Uzywanie linii projektu

4. Wybra¢ Nazwa linii projektu, aby wprowadzi¢ nowa nazwe dla
nowego zestawu linii projektu, a nastepnie wybrac Dale;.

5. Po wygenerowaniu nowych linii ponownie potwierdzi¢, aby
zakonczy¢ procedure.

Po wygenerowaniu nowych linii projektu sg one automatycznie
tadowane i gotowe do uzycia.

14.7.2. Dzielenie istniejgcych linii projektu

Opcja Podziel linie stuzy do tworzenia nowego zestawu linii projektu, w
ktorym kazda linia w wybranym (oryginalnym) zestawie linii projektu
zostaje podzielona na dwie linie.

Nowe linie zostang umieszczone po obu stronach oryginalnej linii |

oddzielone odlegtoscig wprowadzong przez operatora. Oryginalne linie
nie sg dodawane do nowego zestawu linii projektu.

Uwaga:W przypadku zastosowan zwigzanych z trzcing cukrowg opcje
te mozna wykorzystac do tworzenia linii, ktére moga byc¢ uzywane dla
jednorzedowego kombajnu zniwnego z linii projektu, ktore byty uzywane
do prowadzenia dwurzedowego siewnika.

Aby utworzyC nowy zestaw linii projektu poprzez podzielenie
istniejacego zestawu linii projektu, nalezy wykonac nastepujgce
CzynnNoSCi:
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1. Wybra¢ Menu linii prowadzenia I s/ Utwérz linie prowadzenia u /

I (S S
Nowe linie projektu , anastepnie wybrac Dale;j.

2. Wybrac¢ Metoda, wybrac¢ Modyfikuj istniejgce linie projektu i
potwierdzi¢, a nastepnie wybrac Dale;.

3. Wybrac Typ modyfikacji, wybrac¢ Podziel linie i potwierdzic, a
nastepnie wybrac Dalg,.

4. Wybrac istniejgcy zestaw linii projektu, ktory zostanie uzyty do
wygenerowania nowego zestawu podzielonych linii, a nastepnie
wybrac Dalej.

5. Wybrac¢ Nazwa pliku, aby wprowadzi¢ hazwe dla nowego zestawu
linii projektu i potwierdzi¢, a nastepnie wybrac Dale;.

6. Wybrac Przesuniecie i wprowadzi¢ przesuniecie (odlegtos¢ miedzy
kazdg oryginalng linig a odpowiednimi nowymi liniami podziatu) oraz
potwierdzi¢, a nastepnie wybrac Dale;.

‘“— 1 —»

i3 3 3

e N o L) L
: 10 :

) L]

| 2 |

1 Podziel linie
2 Oryginalne linie
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Uzywanie linii projektu

Po wygenerowaniu nowych linii projektu sg one automatycznie
tadowane i gotowe do uzycia.

14.7.3. Dodawanie przesunietych linii dla istniejgcych linii pro-
jektu

W przypadku opcji Dodaj przesunigte linie kazda z linii w oryginalnym
zestawie linii projektu zostaje skopiowana do nowego zestawu, linie
odsuniecia zostajg dodane do tych linii, przez co jedna przesunigta linia
zostaje umieszczona centralnie pomiedzy kazda z istniejgcych linii.

Uwaga:W przypadku zastosowan zwigzanych z trzcing cukrowg opcije
te mozna wykorzystac do tworzenia linii, ktére moga by¢ uzywane do
prowadzenia transportowego podczas zbiorow na podstawie linii
projektu, ktore byty uzywane do prowadzenia 2-rzedowego siewnika.

Aby utworzy¢ nowy zestaw linii projektu przez dodanie przesunietych linii
do istniejgcego zestawu linii projektu, nalezy:

1. Wybrac¢ Menu linii prowadzenia I S/ Utwdérz linie prowadzenia u/

S (S S
Nowe linie projektu , a nastepnie wybrac Dale;.
2. Wybrac¢ Metoda, wybrac¢ Modyfikuj istniejgce linie projektu i
potwierdzi¢, a nastepnie wybrac Dale;.
3. Wybrac Typ modyfikacji, wybra¢ Dodaj przesunigte linie i
potwierdzi¢, a nastepnie wybrac Dale.
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4. Wybrac istniejgcy zestaw linii projektu, ktory zostanie uzyty do
wygenerowania nowego zestawu przesunietych linii, a nastepnie
wybrac Dalgj.

5. Wybrac¢ Nazwa pliku, aby wprowadzi¢ nazwe dla nowego zestawu
przesunietych linii projektu i potwierdzi¢, a nastepnie wybrac Dale;.
6. Wybrac¢ Odstepy miedzy rzedamii wprowadzi¢ oryginalny odstep

miedzy rzedami, ktory zostat uzyty. PotwierdziC i wybrac¢ Dalej, aby
rozpoczgC generowanie nowych linii.

; g g
e et b B
1
-4 10 -
2

1 Przesunigte linie

2 Oryginalne linie

Po wygenerowaniu nowych linii projektu sg one automatycznie
tadowane i gotowe do uzycia.

Uwaga: Ta operacja moze potrwac kilka minut w przypadku wigkszych
POl (1000 linii lub wiece)).
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14.8. Wybieranie dotychczasowej grupy linii prowadzenia

212

14.8. Wybieranie dotychczasowej grupy linii
prowadzenia

Po utworzeniu linii prowadzenia w obrebie pdl, sg one przechowywane i
mogq by¢ wykorzystywane do przysztych zadan na polu.

1. W Menu linii prowadzenia I S wybrac opcje Wybierz grupe linii

prowadzenia a . Zostang wyswietlone istniejgce grupy linii
prowadzenia dla biezgcego pola.

2. Wybrac¢ wymagang grupe linii prowadzenia i potwierdzic.
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14.9. Importowanie istniejgcych linii prowadzenia

Linie prowadzenia mozna importowac za pomocag aplikacji TAP lub
pamieci USB z innych wyswietlaczy, z plikow ksztattu lub kopiowac do
biezacej grupy.

Uwaga:Aby zaimportowac grupe linii prowadzenia z innego wyswiet-
lacza, nalezy uzy¢ menedzera inwentarza (patrz strona 253).

14.9.1. Importuj linie prowadzenia z USB

Tafunkcja moze by¢ uzywana do importowania jednej lub kilku linii
prowadzenia lub plikdw ksztattu do aktualnie aktywnej grupy.
Uwaga:Linie prowadzenia wyeksportowane z wyswietlacza Horizon w
wersji wczesniejszej niz 5 powinny byC zapisane w postaci petne;j
struktury Klient/Gospodarstwo/Pole, aby zostaty prawidtowo
zaimportowane.

1. Sprawdzic, czy pamie¢ USB zawierajgca wymagane linie
prowadzenia jest podtgczona do wyswietlacza.

2. W Menu linii prowadzenia Is wybrac opcje Importyj istniejaca linie

B , . .
prowadzenia a . Wyswietlony zostanie kreator wstawiania
istniejgcych linii prowadzenia.

3. Wybrac opcje Dalej i wybrac¢ Importuij linie prowadzenia z menu
rozwijanego.

4. Upewnic sie, ze wybrano ikone ‘ u podstawy ekranu.

5. Przejsc do lokalizaciji na USB zawierajgcej linie prowadzenia lub plik
ksztattu.

6. Zaznaczy¢ odpowiednie plikii wybrac¢ Dalej. Linie prowadzenia
zostang zaimportowane do biezgcej grupy | powigzane z biezgcym
polem.
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14.9. Importowanie istniejgcych linii prowadzenia

14.9.2. Importuj linie prowadzenia z TAP
1. SprawdziC, czy wyswietlacz jest potgczony z aplikacjg TAP.

2. W Menu linii prowadzenia Is wybrac opcje Importyj istniejaca linie

L) —

prowadzenia E Wyswietlony zostanie kreator wstawiania
istniejgcych linii prowadzenia.

3. Wybrac opcje Dalej i wybrac Importyj linie prowadzenia z menu
rozwijanego.

4. Wybraéikone TAP ¥ upodstawy ekranu.

5. Przejs¢ do zgdanych plikow i zaznaczyC je, a nastepnie wybrac
opcje Dalgj. Linie prowadzenia zostang zaimportowane do biezgce;
grupy i powigzane z biezgcym polem.

14.9.3. Kopiowanie linii prowadzenia

Przy uaktualnianiu programu Horizon z wersji 4.04 lub wczesniejsze] do
wersji 5.0 kazda linia prowadzenia zostaje zaimportowana jako
oddzielna grupa zawierajgca jedna linie. W razie potrzeby linie mozna
potgczy¢ w jedna grupe, wybierajac jednag linie i kopiujgc pozostate linie
do tej grupy.

Funkcja kopiowania linii prowadzenia jest przydatna podczas tgczenia
grupy, ktéra moze zawierac jednag linie w grupie z wieloma liniami.

1. W Menulinii prowadzenia IS wybrac opcje Importyj istniejgca linie

L) L : -
prowadzenia E Wyswietlony zostanie kreator wstawiania
istniejgcych linii prowadzenia.

2. Wybrac opcje Daleji wybrac Kopiuj istniejgca linie prowadzenia z
menu rozwijanego.

3. Wybrac pole zawierajgce zgdang grupe linii prowadzenia i wybrac
zgdang grupe, a nastepnie wybrac Dale;.
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Linie prowadzenia zostang wstawione do biezgcej grupy i powigzane z
biezgcym polem.
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14.10. Konfigurowanie linii przejazdu

14.10. Konfigurowanie linii przejazdu

Oprogramowanie Horizon moze wyswietlac wizualizacje linii przejazdu
w przypadku korzystania z linii AB lub identycznych krzywych linii
prowadzenia. Linie przejazdu wskazujg miejsce, w ktorym kofa innych
maszyn rolniczych beda sie poruszac oraz ktdrego nie nalezy obsiewac.

Uwaga:Linie przejazdu sg jedynie wizualnym wskazaniem, nie sterujg
praca narzedzia.

Przed ustawieniem linii przejazdu nalezy ustawi¢ granice, patrz
Ustawianie nowej granicy, strona 173.

Konieczna jest rowniez aktywna linia prowadzenia, patrz Menu linii
prowadzenia, strona 195. Jest ona wyswietlana w kolorze czerwonym.

1. Sprawdzic, czy Linie przejazdu sg wtgczone za pomoca menu

ustawier: System / Funkcje "% / Prowadzenie 2.1

2. Wybrac¢ Menu linii prowadzenia I S/Konfiguracja linii przejazdu

o

Konfiguracja linii przejazdu

ROZSTAW
300 m

SZEROKOSC SLADU
0.0m

PIERWSZY PAS
0

PRZESUNIECIE
0.00 m

@ Anuluj -

« Rozstaw: Odlegtos¢ miedzy srodkami linii przejazdu. Zazwyczaj jest
to szerokosc spryskiwarki.
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Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

s 7 7

o Szerokosé sladu: Odlegtos¢ miedzy kotami pojazdu kierowanymi w
Kierunku linii przejazdu.

« Pierwszy pas: Pas, na ktorym rozpocznie sie rozsiewanie. Od tego
momentu krawedz pola jest obliczana i wyswietlana jako
jasnoniebieska linia. Domysinie ta linia jest wyswietlana w odlegtosci
potowy szerokosci narzedzia od pierwszego pasa. Wartosc te
mozna zmienic, dodajgc dodatkowe przesuniecie (ponizej).

« Przesunigcie: Jest to dodatkowe przesuniecie, ktore nalezy
zastosowac. Na przyktad, jesli nie planuje sie obsia¢ catego pasa za
pierwszym przejazdem.

» Automatyczna konfiguracja @ : Wybiera pierwszy pas w oparciu o
biezgcg pozycje i ustawia przesuniecie na 0. Ustawia krawedz pola
na potowe szerokosci biezacego narzedzia wzgledem biezgce;
aktywnej linii prowadzenia. W przypadku narzedzia o dtugosci 6 m
odlegtosc ta powinna wynosi¢ 3 m od aktywnej linii prowadzenia.
System automatycznie wykrywa, po ktorej stronie narzedzia
znajduje sie granica pola i odpowiednio ustawia jasnoniebieska linie
krawedzi. Pierwszy pas i przesuniecie mozna wyregulowac recznie.

Jesli na przyktad rozstaw linii przejazdu jest wielokrotnoscig biezgcego
narzedzia (6 m siewnik i 18 m linie przejazdu), a pierwsza linia
prowadzenia znajduje sie na krawedzi pola, konfiguracja powinna
zawieraC wartosc¢ 0 dla pola Pierwszy pas i wartos¢ O dla pola
Przesunigcie.
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& € X a Q
v [ oniguraci i praaa
ROZSTAW
\{/ SZEROKOSC SLADU
- 0.0m
= —
{u}
— /?/ PIERWSZY PAS
@ = 2
| —
? PRZESUNIECIE
- P =
— o
o - KN
(2]
m @0415 9, 16 . - 11]]e
& = 20 Sy D0 PO ow

Linie przejazdu sg oznaczone kolorem fioletowym i wyswietlany jest
alarm informujgcy uzytkownika, ze znajduje sie na przebiegu linii
przejazdu. Alarm przebiegu linii przejazdu jest wyswietlany, jesli pojazd
jedzie przez linig przejazdu.

Linie przejazdu mogag by¢ wyswietlane / ukrywane za pomocg opcji w

warstwachmapy . Patrz Wybieranie widocznych warstw mapy;,
strona 135.

Konfiguracja linii przejazdu tworzy nowa grupe linii prowadzenia linii
przejazdu z dodang frazg '_Tramline' do nazwy biezgcego wzorca
prowadzenia. Te linie przejazdu mozna eksportowac za posrednictwem
Menedzera inwentarza (znajdujgcego sie w kategorii Grupy linii
prowadzenia) do uzytku z innymi pojazdami. Patrz Menedzer
inwentarza, strona 253. Uwaga:Nie mozna ponownie skonfigurowac
zaimportowanych linii przejazdu.
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14.11. Uwrocie — konfiguracja nawrotow

Ta opcja umozliwia automatyczne wykonywanie nawrotow na uwrociu
podczas korzystania z linii AB lub linii prowadzenia identycznej krzywej.
Dostepny jest wybor wzorcow, ktore zapewniajg pokrycie.

Automatyczne sterowanie musi by¢ wtgczone, aby automatycznie
wykonywac nawroty na uwrociu. Patrz Automatyczne sterowanie,
strona 228.

Uwaga:Aby mozna byto uzyc¢ tej opcji, musi istnieé granica (patrz
Ustawianie nowej granicy, strona 173) i musi zostaé ustawione uwrocie
(patrz Ustawianie uwrocia roboczego, strona 180).

1. UpewniC sie, ze funkcja Nawroty na uwrociu jest wigczona za

Rty J
=4 / Funkcie ~ % /Prowadzenie

pPOMOCg Mmenu ustawien System

f)

2. Wybrac¢ Menu linii prowadzenia I S / Konfigurowanie nawrotéw na

uwrociu #

Uwrocie - konfiguracja nawrotéw

PROMIEN NAWROTU
5.00m

WLACZ POLOZENIE LINII

(C: il 15.00 m

WZOR
Naprzemiennie, 0 pominiecia

Uwaga:Ustawienia wprowadzone na tym ekranie sg zapisywane dla
kazdego narzedzia.
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14.11. Uwrocie — konfiguracja nawrotow

Porada: Po wyswietleniu ekranu konfiguracji nawrotow na uwrociu
wewngtrz granicy wyswietlana jest jasnoniebieska linia pokazujgca

miejsce, w ktorym bedg wykonywane nawroty na uwrociu. Dojechac
pojazdem do miejsca w poblizu uwrocia, aby podczas dostosowywania
ustawien widzie¢ ksztatt i pozycje zakretu.

14.11.1. Promien nawrotu

« Promien nawrotu: Promien nawrotu, ktory jest mozliwy do
bezpiecznego wykonania przez potgczony pojazd i narzedzie.

& OSTRZEZENIE: Promieri nawrotu musi byé ustawiony na
*> odpowiednio duzg warto$¢, aby pojazd i narzedzie mogty
wykonadé nawrét bez zlamania zestawu.

Porada: RozpoczgC od promienia nawrotu ustawionego na potowe
szerokosci narzedzia, co zapewni gtadkag krzywag miedzy kolejnymi
liniami (chyba ze pominie sie co drugi rzad). W przypadku uzyskania
zadowalajgcego sposobu wykonywania nawrotu, mozna sprobowac
dostosowac promien nawrotu w taki sposob, aby odpowiadat
wymaganiom uzytkownika. Mniejszy promien nawrotu spowoduje, ze
pojazd zawrdci na koncu w taki sposob, aby podazat za granica na
niewielkg odlegtosc, a nastepnie wykonat z powrotem nawrot w
nastepnag linie. Promien nawrotu wiekszy niz potowa szerokosci
narzedzia powoduje wykonanie nawrotu w ksztatcie dziurki od klucza.

Maty promien nawrotu zapewnia nawrot w ksztafcie prostokgta z
zaokraglonymi naroznikami.

Uwrocie - konfiguracja nawrotéw

/7 PROMIEN NAWROTU
7 s00m

WLACZ POLOZENIE LINIT

(C: | 15.00m .

WZOR
Naprzemiennie, 0 pominigcia

A -
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Promien nawrotu rowny potowie szerokosci narzedzia zapewnia ptynny,
zaokraglony nawrot.

C) PROMIEN NAWROTU
"7 1500m

WLACZ POLOZENIE LINIT

//_\\'ﬁ (C: 1 15.00 m l

WZOR
Naprzemiennie, 0 pominigecia

A _

Wiekszy promien nawrotu zapewnia krzywg w ksztatcie dziurki od
klucza.

C) PROMIEN NAWROTU
"7 23.00m

WLACZ POLOZENIE LINIT

O G

\ / WZOR
\ / Naprzemiennie, 0 pominigecia

A _

Uwaga:W celu zapewnienia, ze narzedzie jest prawidtowo ustawione na
linii podczas opuszczania uwrocia (powrot na pole), ksztatt krzywej
mozna dobrac w taki sposob, ze poczgtkowo pojazd porusza sie z dala
od nastepnej linii lub jego zblizanie sie do nastepnej linii moze
spowodowac przekroczenie linii przez pojazd. Jest to zamierzone i
pomaga zapewnic prawidtowe wprowadzenie narzedzia bez
pozostawiania przerw. Patrz ponizsza ilustracja.
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Uwrocie - konfiguracja nawrotéw

(7 PROMIEN NAWROTU
"7 17.00m

WLACZ POLOZENIE LINIT
.r/ : \\
|-’ \ [ il 15.00 m
\

14.11.2. Potozenie linii nawrotu

« Potozenie linii nawrotu: Przesuwa potozenie, w ktdrym beda
wykonywane nawroty miedzy uwrociem a granicg. (Lokalizacja jest
oznaczona jasnoniebieska linig). Po lewej stronie suwaka znajduje sie
granica, a po prawej — Szeroko$¢ uwrocia (patrz Ustawianie
uwrocia roboczego, strona 180).

e " :Odleglos$é od granicy, przy ktdrej zostanie wykonany skret,
aby zapobiec uderzaniu narzedzia w ogrodzenie podczas nawrotu.
Margines jest mierzony od srodka pojazdu do granicy. W tym polu
wyswietlana jest pozycja suwaka Potozenie linii nawrotu lub mozna
go uzy¢ do wprowadzenia okreslonej odlegtosci.

Uwaga:Jesli wprowadzono przesuniecie wewnetrzne geometrii
narzedzia, moze to spowodowac przesuniecie pozycji, od ktore;
mierzony jest margines. Patrz Ustawianie geometrii narzedzia,
strona 118.

. : Zwiekszy¢ margines granicy o potowe szerokosci narzedzia.
Wartosc ta zostanie dodana do wartosci wyswietlanej w poprzednim
polu.

Porada: Rozpoczgc€ od potozenia nawrotu ustawionego na szerokosc
narzedzia, aby zapewniC wystarczajgcg odlegtos¢ od granicy. W
przypadku uzyskania zadowalajgcego sposobu wykonywania nawrotu
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Rozdziat 14 — Menu linii prowadzenia

mozna zmniejszy¢ potozenie nawrotu, aby pojazd znajdowat sie blize
granicy w celu lepszego spetnienia wymagan uzytkownika.

14.11.3. Wzb6r
o« Wzorzec: Otwiera ekran Wzorzec.

POMIN RZEDY 2
i *

POSTEP PRZEBYCIA
@ SCIEZKI @
Rosnaco

~ Wybierz wzorzec

e
| | ‘ Naprzemiennie
Il

Dodatkowe pokrycie

kierunku

Ten ekran stuzy do definiowania wzorca, ktory bedzie uzywany przez
pojazd do poruszania sie po polu.

m Dodatkowe pokrycie w jednym

« Pominirzedy: Pominiecie jednego lub wiecej rzeddw przy kazdym
nawrocie.

« Postep przebycia Sciezki: Jazda odbywa sie poprzez zwiekszanie
lub zmniejszanie numerow sciezek wyswietlanych na liniach
prowadzenia. Aby wyswietlic wszystkie numery linii na polu (w

przypadku uzywania linii AB), wybra¢ " z gérnej czesci ekranu, a
nastepnie wybra¢ Numery linii.
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14.11.4. Wybierz wzorzec

Naprzemiennie

Pojazd porusza sie w gore o jedenrzad i w dot o jeden rzad. Jesli
narzedzie jest zbyt duze, aby wykonac nawrot w sgsiednim rzedzie,
mozna uzy¢ funkcji pomijania rzedow.

Pominigto zero rzeddéw

7 £ £ 7 £ £ T £ P
) [ ' \ ] . : " ; 1 ' 1 ) ' i [ ) "
[ [ I [ v [} " [ ] ' 0 " [ [} ' [] " [
" " ' " i l 0 ' ] [ " [ 0 ' 0 [ 5 [
. [ " " ' ' ' ' i " ' " ' ' " ' i "
' " ' ] " ] 1 i il ] ' ] " ] ' 1 ' "
' " ' ] ' ] [ ' 1\ ] ' ] " ] [ ' ' '
[ i [ " [ " ' ] [ ] [ d [ 0 ' [} [ i
‘ ] [ I [ [ ' l \ i . l ' l ' ‘ [ i
e e e LS s v e s LS s

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 100 11 12 13 14 15 16 17 18

Pominieto jedenrzad

’ . . ~ . s . . g .
. v . v ' . . v ' '

] [} ' [ ' [ . [} . '
] [} 0 ' ' [} ' [ ' '
" ' [ ' ' [ ' ' ' "
. ] ] ' ] ] [ ' 1

' " [ ] v ' " ]

[ ' ' [ [ ‘ [} .

\ . v [ v . . ]
. ’ . . . . . ’
. B . . - - - .

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Dodatkowe pokrycie

Pojazd pomijarzgd, a nastepnie wraca, aby wypetnic pominiety rzad.
Mozna poming¢ wiecej niz zdefiniowang liczbe rzedow, aby dokonczyc
WZOrzec.
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Pominieto jedenrzad

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

(IR

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

Dodatkowe pokrycie w jednym kierunku

Pojazd skreca tylko w tym samym kierunku (w lewo lub w prawo) na
koncu kazdego rzedu. Mozna poming¢ wiecej niz zdefiniowang liczbe
rzedow, aby dokonczy¢ wzorzec.

Pominigto jeden rzad

_____________________

A e = A e R p e E S

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
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Pominigto trzy rzedy

I

0 1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10 11 12 13 14

14.11.5. Alarm nawrotu na uwrociu

Gdy pojazd zbliza sie do uwrocia, wyswietlany jest alarm. Ten alarm
umozliwia edycje lub anulowanie nawrotu.

Alarm konfigurowania nawrotu na uwrociu

1. W menu ustawien wybrac System / Alarmy (’? /0Ogbine
Nawrét na uwrociu, aby skonfigurowac alarm nawrotu na uwrociu.

Konfiguracja alarmoéw ogélnych Zamknij

Nazwa alarmu | - STATUS ALARMU
o Nawroty na uwrociach o
e Nie mozZna zalaczy¢ sterowania . z ODLEGLOSC DO UWROCIA

| 150.0 m
v Nie zgadza sie oprogramowanie odbiornika GPS -
@Q OPCJE NAWROTOW

v Tryb awaryjny odbiornika GPS wigczony @ Poczatkowo widoczne
v UT priorytet wysoki

« Odlegtos¢ do uwrocia: Odlegtos¢ od uwrocia, przy ktore;
wyswietlany jest alarm.

« Opcje nawrotéw: Okresla, czy opcje edycji nawrotdw na uwrociu sg
domyslnie wyswietlane w alarmie konca pola.

Edytuj nawroty na uwrociach za pomocg alarmu

! Zblizasz sie do nawrotu na uwrociu A Ukryj szczegdly A
— Pomin rzedy - odrzu'é
0 ! nawrét
xX
' * 74 m aby wigczy¢
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Ekran alarmu umozliwia zmiane kierunku nawrotu, zmiang liczby
pominietych rzedow lub odrzucenie nawrotu. Nacisniecie alarmu
powoduje zaakceptowanie nawrotu na uwrociu.

Uwaga:Alarm ten mozna wyswietliC recznie za pomoca przycisku @
w gornej czesci ekranu prowadzenia, jesli jest to wymagane.

Wyswietlany przycisk zmienia sie z trybu braku nawrotu ® nawrotuw

lewo @ nawrotu w prawo @ wysSwietlajgc nastepng czynnosc.
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Rozdziat 15 - Automatyczne sterowanie

Menu opgji sterowania umozliwia operatorowi ustawienie opcji
automatycznego sterowania. Aby korzystac z tej funkcji, musi by¢ ona
wigczona. Jezeli nie jest wigczona, patrz czes¢ Konfiguracja uktadu
prowadzania, strona 52, aby wigczy¢ automatyczne sterowanie.

Aby skalibrowac sterowanie, patrz Kalibracje sterowania, strona 151.

15.1. Stan automatycznego sterowania

Status automatycznego sterowania umozliwia operatorowi
wysSwietlanie warunkow wymaganych do automatycznego sterowania.
Kolor czerwony oznacza, ze warunki nie zostaty spetnione, a zatem
sterowanie nie jest gotowe.

1. Aby przejrzec¢ stan automatycznego sterowania, wybra¢ Menu opciji

| @
sterowania \’ / Status automatycznego sterowania ™~ .
Spowoduje to wyswietlenie ekranu Status sterowania.

Status sterowania

+/ Sprzet odbiornika

+" Korekcja roznicowa

+ Precyzja polozenia

+/ Kontroler sterowania
(PVED)

X Geometria pojazdu

< Profil pojazdu

+ Sterowanie skalibrowane

+/ Brak dostepu

+/ Dostepna linia

+" Linia zsynchronizowana

+ Operacja niedozwolona

+/ Obecnosé operatora

v Kierownica

+" Predkoic

+/ Blad przecigcia tras

+" Blad kierunku

i -

Kolor zielony wskazuje gotowos¢ pozycii.

Kolor czerwony wskazuje brak gotowosci pozyciji.

Alarmy sterowania mogqg by¢ wyswietlane poprzez wybranie
przycisku alarmu sterowania w lewym dolnym rogu ekranu.



Rozdziat 15 — Automatyczne sterowanie

2. Wybrac m aby powroci¢ do ekranu gtownego i wykonac
niezbedne dziatania (pracowac zgodnie z kolejnoscig pozycii
wyswietlanych od gory do dotu ekranu).

15.1.1. Rozwigzywanie problemdéw automatycznego sterow-
ania

Dziatania

Komunikat o btedzie

©

Status sterowania

v/ Sprzet odbiornika

v/ Korekcja réznicowa

+ Precyzja polozenia

+/ Kontroler sterowania
(PVED)

X Geometria pojazdu

> Profil pojazdu

v/ Sterowanie skalibrowane

v/ Brak dostepu

+/ Dostgpna linia

+ Linia zsynchronizowana
v Operacja niedozwolona
+ Obecnosc operatora
v Kierownica

" Predkosc

+/ Blad przecigcia tras
+/ Blad kierunku

D -

Wigczanie automatycznego
sterowania jest podswietlone na
czerwono. Automatyczne sterowanie
nie wigcza sie

Wybrac Wigczanie automatycznego
sterowania, aby wywotac panel stanu
sterowania.

Czerwony kolor na panelu wskazuje,
Ze pozycja nie dziata prawidtowo.

Sprzet odbiornika | Czy odbiornik zostat zamontowany
oznaczony jest prawidtowo, pewnie i czy jest

kolorem wigczony?

czerwonym.

Korekcja Sprawdzic, czy konfiguracja w 63
roznicowa wyswietlaczu jest zgodna z

oznaczona jest wymaganiami zrodta korekdji.

kolorem

czerwonym.

229



15.1.

230

Stan automatycznego sterowania

Komunikat o btedzie
Dokfadnosc pozydji
oznaczona jest
kolorem

czerwonym.

Dzialania
Zaczekac na zbieznosc.

Jakiego koloru jest ikona satelity na
desce rozdzielczej? Jak wiele
satelitow widac obok ikony?
Potrzebne co najmnigj cztery
dostepne satelity.

Czy zrodto korekciji jest witasciwe?
Jesli nie, wybrac¢ odpowiednie zroato
korekgiji.

Czy pojazd znajduje sie na otwarte]
przestrzeni z dala od linii wysokiego
napiecia”? Wyjechac na otwartg
przestrzenizaczekac na zbieznosc.
Sprawdzi¢ waznos¢ subskrypcji na
planie subskrypciji. Sprawdzic
poprawnosc ustawienia
czestotliwosci,

63

Sterownik
sterowania
oznaczony jest
kolorem
czerwonym.

Sprawdzi¢, czy sterownik jest
podigczony i wigczony.

Sprawdzi¢, czy podczas konfiguradji
wybrano prawidtowy sterownik
sterowania.

W przypadku korzystania z AGS,
wigczyC i wytgczyC zasilanie AES, a
nastepnie obrdocic kierownice o Va
obrotu, aby wtgczy¢ sterowanie.

108

Geometria pojazdu
oznaczona jest
kolorem
czerwonym.

Powrdci¢ do menu Ustawianie
geometrii pojazdu i prawidtowo
zresetowac wymiary lub ponownie
wybrac profil pojazdu.

106




Rozdziat 15 — Automatyczne sterowanie

Komunikat o bledzie Dziatania Strona
Profil pojazdu Sprawdzic, ktory pojazd zostat 103-
oznaczony jest wybrany i przejrze€ geometrie. 106
kolorem

czerwonym.

Kalibracja Sprawdzic, czy wykonano kalibracje | 152-
sterowania jest pojazdu. Wyjechac na otwartg 155
oznaczona przestrzen z dala od linii wysokiego

kolorem napiecia i przeszkod, uruchomic
czerwonym. ponownie i powtorzy¢ kalibracie.

Brak dostepu Uktad kierowniczy zostat

wprowadzony w tryb transportu (np.
podczas jazdy po autostradzie) zatem
uktad kierowniczy nie zostac
przypadkowo wigczony.

Ten btgd moze zostac rowniez
wygenerowany, jesli wystgpita usterka
czujnika kgta skretu kofa lub sterownik
uktadu kierowniczego zasygnalizowat
btad za pomocg tego komunikatu.

Dostepna linia Jechac blizej trasy (linii prowadzenia). | 199-
prowadzenia Sprawdzié, czy linia prowadzenia 203
oznaczona jest zostata utworzona i wybrana.

kolorem

czerwonym.
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Komunikat o btedzie

Synchronizacja linii

Dziatania

Trasa (linia prowadzenia) nie zostata

Strona

prowadzenia zatadowana prawidtowo. Sprawdzi¢
potgczenie z odbiornikiem i ponownie
zatadowac linie prowadzenia. Nalezy
ZWrOciC uwage, ze przestanie trasy do
odbiornika moze potrwac troche
czasu, szczegolnie dla duzych
krzywych.

Operacja Sterowanie nie moze zostac

niedozwolona zatgczone, kiedy wykonywane sg
okreslone czynnosci. Na przykifad:
kalibracja sterowania, zmiana
ustawien GPS, eksportowanie pracy.

Obecnosc Uktad kierowniczy zostanie

operatora wytgczony, jesli operator opusci fotel
sterowania.

Kierownica Zwolnic kierownice i sprobowac
ponownie.

Predkosc¢ Wyregulowac predkosc¢ w zakresie

oznaczona jest pomiedzy 1 a25km/h (0,7 - 15 mph).

kolorem Niezbedna predkos¢ moze byc rozna

czerwonym. dlardznych pojazdow.

Btad zejscia z kursu | Podjechac blizej linii prowadzenia

oznaczony jest przed witgczeniem automatycznego

kolorem sterowania.

czerwonym.,

Btad kierunku Sprawdzi¢ kat lub zmniejszy¢

oznaczony jest predkosc zblizania sie pojazdu do linii

kolorem prowadzenia.

czerwonym.,
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15.2. Dostrajanie automatycznego sterowania
Dostrajanie automatycznego sterowania jest wazne dla dopasowania
do warunkow, typu zadania i typu pojazdu/narzedzia.

|
1. Wybra¢ Menu opciji sterowania \' / Parametry regulacii
I
sterowania automatycznego ‘f .

Dostrajanie sterowania

i ®
) - 50%
D 30°

1 Agresywnosc biezgca ustawia poziom dynamiki podgzania
sterowania za linig prowadzgca. Ustawi¢ opcje w taki sposob, aby
ustawicC precyzje niezbedng dla zadania.

2 Agresywnosc dojscia ustawia dynamike dochodzenia do linii uktadu
kierowniczego. Jesli jest zbyt duza, pojazd moze nagle skrecac.
Ustawic, uwzgledniajgc precyzje zadania i bezpieczenstwo
uzytkownikow sprzetu.
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15.2. Dostrajanie automatycznego sterowania

3 Maksymalny kat skretu ogranicza kat skretu tak, aby pozostawat w
granicach bezpieczenstwa pojazdu. Ustawi¢ bezpieczne poziomy
dla pojazdu i holowanych narzedzi.

4 Maksymalna predkosc sterowania ogranicza dozwolony skret kot
w stopniach na sekunde. Wprowadzenie nizszych wartosci
pozwala ograniczyC takie problemy, jak zbyt szybkie ruchy
wysiegnikow opryskiwaczy czy nadmierny ruch kabiny w
ciggnikach przegubowych.

5 Wygtadzanie promienia krzywej tras okresla, jak ciasno i czy luzno
automatyczne sterowanie bedzie stosowac sie do zakrzywionych
tras. UstawiC odpowiedni poziom. Mnigjsze wartosci bedg ciasnigj
podazac za zakrzywionymi trasami.

AES

Pamietac, ze jesli AES jest wybrane na ekranie ustawien (Pojazd / Uktad
kierowniczy / STEROWNIK), to trzy nowe opcje zostang dodane do tego
ekranu:

« Regulacja czutosci AES: Reguluje czutos¢ uktadu kierowniczego
podczas podgzania za liniami prowadzenia.

« Regulacja strefy nieczutosci AES: Reguluje zakres ruchu, jaki musi
wykonac AES, zanim kofa zareaguja.

 Prégroztgczenia AES: Dostosowuije site niezbedng do roztgczenia
kierownicy.
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15.3. Wtaczanie automatycznego sterowania
Aby korzystac z automatycznego sterowania operator musi:

« Ustalone linie prowadzenia (strona 195)
« Witgczone automatyczne sterowanie na wyswietlaczu (strona 52)
« Skalibrowane sterowanie (strona 151)

« Potwierdzenie, ze wszystkie pozycje stanu sterowania sg w kolorze
zielonym (strona 228)

« Dostrajanie automatycznego sterowania do zadania i typu pojazdu
(strona 233)

« UstawiC pojazd w wymaganym punkcie poczgtkowym.
1. Skorzystac z funkcji zoomu i omiatania do ustawienia pojazdu na

srodku ekranu w wygodnej wielkosci do wyswietlania (jesli funkcja
omiatania jest wtgczona, patrz Ustawianie opcji map, strona 37).

Uwaga:Jesli zewnetrzny przetgcznik wtgczania automatycznego
sterowania ma by¢ stosowany, to musi on byC wigczony podczas
konfiguracji pojazdu. Patrz Ustawianie sterownika sterowania,
strona 108. W przypadku stosowania uktadu AES, wtgczyC AES |
obraéci¢ kierownice o ¢wierc obrotu, aby wtgczy¢ automatyczne
sterowanie.

2. Sprawdzi¢, czy Wigczanie automatycznego sterowania wyswietlane
jest w kolorze biatym. Oznacza to gotowosc¢ do uzycia.

Wigczanie automatycznego sterowania, aby rozpoczac.

Automatyczne sterowanie jest wtgczone i aktywne. Wybrac
Wiaczanie automatycznego sterowania, aby powrdcic do
sterowania recznego. Pamietac, ze przycisk moze przez chwile
migac na niebiesko zanim zmieni barwe na kolor zielony.

Automatyczne sterowanie jest gotowe do uzycia. Wybrac
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15.3. Wigczanie automatycznego sterowania

Automatyczne sterowanie nie witgcza sie. Wybra¢ Wiaczanie
automatycznego sterowania lub powrocic do Menu opcii
sterowania, aby wyswietli¢ Status sterowania w celu rozpoznania
przyczyn.

Automatyczne sterowanie miga w trybie Opdznionego
witgczania.

Jesli automatyczne sterowanie wyswietla sie na czerwono |
jedyny warunek na Status sterowania wyswietlany na czerwono
moze by tatwo spetniony (na przyktad szybkosc), to operator
moze wybrac Wigczanie automatycznego sterowania
dwukrotnie (klikng¢ dwukrotnie); miganie na zotto bedzie
oznaczac, ze automatyczne sterowanie zostanie wigczone, jesli
warunki zostang spetnione w ciggu 15 sekund. Jesli warunki nie
zostang spetnione, powrdci do koloru czerwonego.

3. Skorygowac wszystkie problemy wyswietlane na czerwono na
panelu stanu sterowania (pracowac zgodnie z kolejnoscig pozydji
wyswietlanych od gory do dotu ekranu). Gdy Wigczanie
automatycznego sterowania wyswietlane jest w kolorze biatym, to
automatyczne sterowanie jest gotowe do wigczenia.

Aby uzyskac wiecej informacji na temat btedow statusu sterowania,
patrz czesc Rozwigzywanie problemow automatycznego
sterowania, strona 229.

4. Podjechac¢ wolno do linii prowadzenia, zmierzajgc we wiasciwym
Kierunku.

5. Wybra¢ Wigczanie automatycznego sterowania. Podswietli sie na
zielono. Pojazd zostanie poprowadzony do najblizszej linii
prowadzenia.

6. Jeglijest sterowany w kierunku linii zZbyt agresywnie, zatrzymac sie,
wytgczyC automatyczne sterowanie i wyregulowac Parametry
regulacji sterowania automatycznego w Menu opcji sterowania.
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15.4. Wytgczanie automatycznego sterowania
Automatyczne sterowanie wytgcza sie automatycznie, gdy niezbedne
warunki (pokazane na ekranie Status sterowania) nie sg juz spetniane.
Aby recznie wytgczy¢ automatyczne sterowanie:

« Obrocic kierownice o kilka stopni LUB
« Nacisngc przycisk Wigczanie automatycznego sterowania na
wysSwietlaczu, aby wytgczy¢ LUB
« Jedli uzywany jest zewnetrzny przetgcznik sterowania, wytgczyc za
pomoca tego przetagcznika.
& OSTRZEZENIE: Przed opuszczeniem pojazdu wytgczyé
> automatyczne sterowanie, wytaczy¢ przetgcznik sterowania i
wyjaé kluczyk.
Uwaga:Podczas wigczania i wytgczania automatycznego sterowania

wyswietlany jest alarm wizualny i rozlega sie alarm dzwiekowy.
Gtosnosc alarmu moze bycC regulowana. Patrz Ustawianie alarmow,

strona 75.
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Rozdziat 16 — Menu przesuwania

Menu przesuwania umozliwia niewielkie regulacie linii prowadzenia,
ktore zostaty juz skonfigurowane. Jest to wygodne rozwigzanie do
lekkie] modyfikacji linii prowadzgcych w celu dopasowania do
zmieniajgcych sie warunkow lub podczas powrotu na pole podczas
nastepnego sezonu. Linie prowadzenia mogg byc¢ przesuwane na wiele
Sposobow.

Przesuwanie dziata z liniami AB, liniami obracanymi centralnie i
Krzywymiidentycznymi.

16.1. Korzystanie z opcji przesuwania

1. Wybra¢ Menu przesuwania I / Otwdrz opcje przesuwania I

2. Aby ustawic, jak daleko przesuniecie zmodyfikuje linie, wybrac
ODSADZKA PRZESUWANIA.

Opcje dosuwania

) PRZESUNIECIE DOSUWANIA
"1 0.100m

I}] LACZNIE DOSUNIECIE
0.000 m

,;-I I_, Anuluj “

3. Wprowadzi¢ wymagane ODSADZKA PRZESUWANIA.

4. Przesuwaniew lewo ' I lub Przesuwanie w prawo I “ naekranie
Opcje przesuwania lub w Menu przesuwania w celu przesuniecia
linii.

5. EACZNE PRZESUNIECIE obliczy catkowitg odlegtosc przesuniecia.
Wybrac, aby ustawic fgczng odsadzke przesuwania lub zresetowac
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na Q.

6. Wybrac opcje Zapisz grupe przesunietych linii prowadzenia J‘U :
aby zapisac¢ nowe potozenia linii prowadzenia.

Wszystkie linie w grupie, ktore zostaty przesuniete, zostang zapisane w
nowym potozeniu. Linie, ktdre nie zostaty przesunigte, pozostajg w
swoim pierwotnym potozeniu.

Uwaga:Jesli linia prowadzenia zostata przesunigta i zapisana, po
ponownym uruchomieniu wyswietlacza zostanie wyswietlone
ostrzezenie.

Przesuwanie potozenia pojazdu
Aby wyrownac linie prowadzenia z biezgcg pozycjg pojazdu:

e
1. Wybrac¢ opcje Dosun linie prowadzenia do potozenia pojazdu I l :

Uwaga:Podczas przesuwania krzywej lub osi, wielkos¢ krzywej (lub
promien obrotu) zmieni sie.
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Kompensacja znoszenia GPS

16.2. Kompensacja znoszenia GPS

Znoszenie GPS moze rozwijac sie czasie (podczas uzywania zrodet
korekcji o niskiej doktadnosci). Kiedy operator powraca na pole, moga
wystepowac nieznaczne zmiany w przesytanym potozeniu pojazdu w
odniesieniu do nieruchomych obiektow, takich jak do granica pola lub
linie prowadzenia. Jest to w duzym stopniu spowodowane zmianami w
konstelacji satelitow.

Inne czynniki, takie jak brak dobrego dostepu do nieba (praca w poblizu
drzew iinnych przeszkod) i btedy danych satelitarnych moga takze
powodowac znoszenie.

Uwaga:Mozliwa jest rowniez zmiana potozenia pojazdu wzgledem
wybranego znacznika; patrz Praca z wykorzystaniem znacznikow,
strona171.

Aby skompensowac znoszenie GPS:

1. Wybra¢ Menu przesuwania I / Kompensacja znoszenia GPS

z\.
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Opcje znoszenia GPS

PRZYROST ZNOSZENIA GPS

E’/ 0.100 m

Ll

& WSCHOD
R 0.000m

L5 s 2

Wartos¢ kompensacji moze zosta¢ wybrana poprzez:

Wprowadzanie wartosci dodatniej lub ujemnej w polu POENOC i/lub
WSCHOD i potwierdzeniu.

lub

Wprowadzenie wymaganej wartosci w polu PRZYROST ZNOSZENIA
GPS, a nastepnie wybierajgc wymagany przycisk kierunku, az do
uzyskania odpowiedniej kompensacii.

2. Wybrac¢ Resetuj znoszenie GPS = , aby usung¢ wybrang
kompensacje znoszenia.

16.2.1. Prawidtowa kompensacja znoszenia GPS

Przy korygowaniu znoszenia GPS, pojazd na mapie zostanie
przesuniety wzgledem innych obiektow na mapie (na przyktad do
granicy pola, linii prowadzenia, znacznikow i wszelkiego poprzedniego
pokrycia). Najprostszym sposobem zobaczenia tego na mapie jest
przejscie do widoku Potnoc na gorze
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A |

" iprzesuniecie mapy tak, aby byta ona widoczna obok okna Opcje
znoszenia GPS.

Aby prawidtowo skompensowac znoszenie GPS:

1. Przejechac pojazdem do mozliwej do zidentyfikowania lokalizacji w
terenie (na przyktad, obok bramy, w narozniku pola lub w koleiny z
poprzedniego roku).

2. Uzy¢ okna Opcje znoszenia GPS, aby ustawic¢ pojazd na mapie
wzgledem tych statych punktow orientacyjnych.

Aby wykonac to bardziej precyzyjnie i szybko, mozna ustawic znacznik
W O0znaczonym miejscu na polu. Nastepnie po kazdym powrocie na
pole, ustawiac pojazd w tym samym oznaczonym miejscu, zlokalizowac
znacznik na mapie i wybrac go. Spowoduje to otwarcie okna z opcja

P ]
,Korekcja znoszenia GPS” . Wybranie tej opcji spowoduje

przesuniecie pojazdu do migjsca, w ktorym znajduje sie znacznik.

Zastosowana kompensacja GPS jest pamietana, gdy wyswietlacz
zostaje uruchomiony ponownie. Niemniej jednak, ta kompensacja moze
juz nie by¢ doktadna, jesli warunki zmienity sie. Zostanie wyswietlony
alarm wkrotce po uruchomieniu systemu, aby poinformowac operatora,
ze dziata kompensacja znoszenia GPS. Operator musi zdecydowac, czy
chce nadal korzystac z tego wspotczynnika kompensagcii, skasowac go
do zera lub wykonac ponownie procedure kompensaciji dryftu GPS, aby
uzyskac dokfadniejsze rezultaty dla danej sesji.

@ Informa cja ¥ Przeciagnij w déf, aby uzyskaé szczegély ¥

N e

16.2.2. Zrédta korekcji o wysokiej doktadnosci

Kompensacja znoszenia GPS nie powinna byc¢ konieczna w przypadku
korzystania ze zrodet korekcji 0 wyzszej doktadnosci (na przyktad RTK).
Jesli uzywane jest zrodto o wysokiej doktadnosci, kompensacje
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znoszenia GPS nalezy zresetowac do wartosci zerowej w oknie Opcje
znoszenia GPS.
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Rozdziat 17 — Wtaczone dodatkowe funkcje

Ta czesc opisuje sposob uzycia funkcji, ktore moga by¢ wigczone w
ekranie konfiguracji: System / Funkcje.

Wigczone funkcje omawiane w tej sekcji sg widoczne na pasku
nawigacyjnym.

17.1. Korzystanie z automatycznej kontroli sekcji

Automatyczna kontrola sekcji jest dostepna po skonfigurowaniu
narzedzia i modutu ECU oraz wtgczeniu funkcji automatycznej kontroli
sekcji w opcji System / Funkcje / Narzedzie.

aaa

1. Wybrac opcje Automatyczna kontrola sekgc;ji ™. Otworzy sie mini-
podglad funkcji automatycznej kontroli sekcii.

< Automatyczna kontrola sekcji

7
,/ KONTROLA WYSIEGNIKA

4 LIMIT GRANIC
- bez ograniczen

il Asc ©

« Limit granic: pozwala na wybranie typu limitu granicy, ktory wytaczy
pokrywanie podczas korzystania z automatycznej kontroli sekcii.
o Opcije Granica polai Uwrocie identyfikuje sie za pomocg menu
Pole. Patrz Ustawianie nowej granicy, strona 173 i Ustawianie
uwrocia roboczego, strona 180, aby uzyskac wiecej informacii.

o ASC wih./wyt.: powoduje wigczenie lub wytgczenie automatycznej
kontroli sekcji wszystkich wysiegnikow.
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17.1.1. Kontrola wysiegnika
Pojedynczy wysiegnik

Automatyczna kontrola sekcji

Tryb sterowania

7.
Y4 il 50

Nachodzenie pokrytego obszaru wejscia

u Hil 0.0 m

Nachodzenie pokrytego obszaru wyjscia

- il 0.0 m

« Tryb sterowania: skorzystac z suwaka albo klawiatury numerycznej,
aby ustawic unikanie nachodzenia (0) lub przerw (100). W przypadku
wybrania opciji unikania nachodzenia mogg wystgpic miejsca, w
ktorych produkt nie zostanie rozrzucony. W przypadku wybrania
opcji unikania odstepdw w poblizu granic moze dojs¢ do
dwukrotnego rozrzucenia produktu na niewielkich obszarach.
Domysina wartosc¢ (50) stanowi kompromis pomiedzy tymi
ustawieniami.

« Nachodzenie pokrytego obszaru wejscia/wyjscia: Okresla stopien
nachodzenia uzyskiwanego podczas wejscia lub wyjscia z obszaru,
Ktory juz zostat pokryty.

Wiele wysiegnikéw
Jesli narzedzie ma wiele wysiegnikow, tryb sterowania i ustawienia

obszaru pokrycia nachodzenia mozna dostosowac osobno dla
kazdego z nich.

Przed przystgpieniem do regulacji ustawien nalezy wybrac odpowiedni
wysiegnik.
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Automatyczna kontrola sekgcji

<] Boom 1 >

Tryb sterowania

7

Nachodzenie pokrytego obszaru wejscia

u Hii 0.0m

Nachodzenie pokrytego obszaru wyjscia

. it 0.0 m
P

Reczne sterowanie
wysiegnikiem D

Sterowanie reczne wysiegnikiem wytgcza sterowanie sekcjami dla
tego wysiegnika. Wybrac¢ zgdany wysiegnik i nacisna¢ Reczne
sterowanie wysiegnikiem. Co najmniej jeden wysiegnik musi by¢
wigczony. Aby wytgczy¢ wszystkie wysiegniki, nalezy uzy¢ opcji Wh./wyt.
ASC w mini-podglgdzie.

9
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17.2. Korzystanie zterminalu uniwersalnego
(ISOBUS)

Opcja ta umozliwia operatorowi interakcje z modutem ECU systemu
ISOBUS.

Uniwersalny terminal jest podobny do przegladarki internetowej. Nie
zalezy od kontekstu w jakim jest uruchomiony. Interfejsy uzytkownika sg
tadowane z podtgczonych klientow.

Nie ma w praktyce zadnych ograniczen na to, jak wiele narzedzi lub
klientow moze by¢ podtgczonych do terminalu uniwersalnego.
Funkcjonalnos¢ ograniczona jest konstrukcje narzedzia i sterownika.

Terminal uniwersalny jest wtgczony przy pomocy System / Funkcije /
Konsola.

1. Wybrac Terminal uniwersalny na pasku nawigacji, aby otworzyc
minipodglad.

Uwaga:lkona wyswietlona na terminalu uniwersalnym rozni sie w
zaleznosci od podtgczonego sprzetu zgodnego z ISOBUS.

2. Aby otworzyc¢ terminal uniwersalny w trybie petnoekranowym,
nalezy powiekszy¢ mini-podglad.
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17.2. Korzystanie z terminalu uniwersalnego (ISOBUS)
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Ekrany sg rozne zaleznie od sprzetu ISOBUS.

Otwiera okno Przydziat Aux-N (patrz Konfiguracja sterowania

Nl

»¥¥  zapasowego, strona 91).

- Przejscie do poprzedniego wejscia lub przycisku.
) Przejscie do nastepnego wejscia lub przycisku.

—. Przetgcza pomiedzy podtgczonymi zestawami roboczymi UT.

-~

esc  WWychodzi z operaciji edycji lub potwierdza odebranie alarmu UT,
jesliwystepuie.

o Aktywuje podswietlone wejscie lub przycisk.
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17.3. Korzystanie ze stacji pogodowej

Opcja portu stacji pogodowej dostepna jest w zaktadce System /
Funkcje / Konsola. Przed uzyciem tej funkciji nalezy wybrac port CAN, do
ktorego podtgczona jest stacja pogodowa.

Opcja ta pozwala wtgczy€ obstuge stacji pogodowej AirMar 150WX.

Temperatura na zewnatrz

Wilgotno$é wzgledna

Predkosé wiatru

Kierunek wiatru

Po podtgczeniu stacji na mini-podgladzie oraz na desce rozdzielczej
mozna wyswietlac temperature, wilgotnos¢ wzgledng, predkosc |
kierunek wiatru oraz wartos¢ Delta T.

Delta T staje sie jednym ze standardowych wskaznikow warunkow
odpowiednich do prowadzenia opryskow. Okresla on wspotczynnik
parowania i zywotnosc kropli. Wartosc¢ Delta T obliczana jest poprzez
odjecie temperatury mokrego termometru od temperatury suchego
termometru.

Uwaga:Dane stacji pogodowej sg automatycznie dodawane do
szczegotow zadania. Patrz Wyswietlanie informacji o zadaniu, strona
144,
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17.3.1. Kalibracja stacji pogodowej
Po zainstalowaniu stacja pogodowa wymaga kalibracii.

Uwaga:Pojazd musi znajdowac sie na otwartym terenie, z dala od
przeszkod, tak aby mozliwy byt obrot pojazdu.

1. WytgczyC i ponownie wigczyC stacje pogodowa.

2. W ciggu dwoch minut rozpoczac powolny obrét pojazdu (7 — 11
km/h).

Po wykonaniu 1 1/2 obrotu rozpocznie sie automatyczna kalibracja.

3. Wykonac jeszcze dwa lub trzy obroty bez zmiany predkosci
pojazdu.

Wiecej informaciji znalez¢ mozna w instrukciji obstugi dostarczanej przez
producenta stacji pogodowe;.
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17.4. Korzystanie ze sterowania wysokoscig
wysiegnika NORAC

Ta opcja automatycznie steruje wysokoscig wysiegnika nad gruntem lub
zadaszeniem. Wymaga zamontowania czujnikdw NORAC |
elektronicznego modutu sterujgcego (ECU).

Opcja sterowania wysokoscig wysiegnika NORAC jest dostepna w
System / Funkcje ~ % /Narzedzie " Po wigczeniu dostepny

=
jest minipodglad NORAC

< Sterowanie wysokoscia belki
WYSOKO
5 A
100 0cm

Uwaga:Ustawienia uktadu sterowania wysokoscig wysiegnika nalezy
przeprowadzi¢ za pomocag ekranu UT. Skorzystac z instrukcji systemu
NORAC.

Dostepne sg nastepujgce ustawienia:

« Wysoko$é docelowa: Wysokos¢ docelowa, na jakg operator chce
ustawi¢ wysiegnik podczas opryskiwania w trybie automatycznym.

A Tryb auto: Wysokosc¢ wysiegnika jest regulowana
automatycznie.

. ’S‘ Tryb reczny: Wysokos¢ wysiegnika jest regulowana recznie.
e Tryb:
o Plon: Odczytuje wysokos¢ od dysz rozpylajgcych do gornej czesci
zadaszenia.
o Gleba: Odczytuje wysokosc¢ od dyszy rozpylajgcej do podtoza.
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17 .4. Korzystanie ze sterowania wysokoscig wysiegnika NORAC

o Hybrydowe: Wykorzystuje kombinacje odczytéw uprawy i gleby.
Jest to przydatne w celu uniknigecia wiekszych ruchow wysiegnika
w przypadku zbiorow o nierownomiernej zawartosci materiatu.
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Rozdziat 18 — Menedzer inwentarza

Menedzer inwentarza umozliwia operatorowi wyszukiwanie i
wyswietlanie szczegotow pozycji zawierajgcych informacje na konsoli i
wprowadzanie zmian w tych pozycjach. Pozycje mozna usuwac,
zmieniac¢ ich nazwe lub kopiowac do lub z pamieci USB. Dane zadania z
pamieci USB lub aplikacji TAP mozna rowniez przegladac i importowac
do konsoali.

. s i
1. Wybra¢ Menedzer inwentarza :h .

| KATEGORIA . MAGAZYN ZEWNETRZNY

Narzedzia '_—'I’/ Brak
Apollo MTank MBoom E

DoublePivot
ISO SPRAYER
Pivoted 5 SECTIONS

+ SPRAYER

Po otwarciu ekranu wyswietlana jest pojedyncza lista zawierajgca
elementy odpowiadajgce wybranej Kategorii. Jesli podtgczono pamiec
USB lub wyswietlacz jest potgczony z aplikacjg TAP, wybranie opcji z
listy rozwijanej Magazyn zewnetrzny spowoduje wyswietlenie widoku
podzielonego.
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KATEGORIA MAGAZYN ZEWNETRZNY

Narzedzia Lll '_—'.’/ UsB
Apollo MTank MBoom E' 1T SPRAYER
DoublePivot 4TANKS - 2G...LIQUID 1NH3
1SO SPRAYER 7TANKS + FL...D) GRANULAR
Pivoted 5 SECTIONS Apollo MTank MBoom
SPRAYER DoublePivot

DoublePivot_ASC10_SPRAYER
DoublePivot.zip

FPT1008 IMPLEMENT 1
FPT1015 IMPLEMENT 2

HORT SPRAYER
HYPRO_Implement

ISO SPRAYER

W widoku podzielonym na liscie po lewej stronie wyswietlane sg dane
zapisane na wyswietlaczu. Lista po prawej stronie zawiera dane
przechowywane w urzgdzeniu zewnetrznym wybranym z listy rozwijane)
Magazyn zewnetrzny, ktora odpowiada wybranej Kategorii.

« USB: Wyswietla elementy znajdujgce sie w pamieci USB,

poprzednio wyswietlane po wybraniu opdji © . Elementy te mozna
zaznaczac, zmieniac ich nazwy, usuwac lub kopiowac do konsaoli.

« Wybierz opcje z no$nika USB: Umozliwia wybdr pliku zip
(zawierajgcego dane zadania) lub bezposrednio pliku
TASKDATA. XML z pamieci USB i zaimportowanie go do konsoli.
Patrz Importowanie wybranych danych zadania z pamieci USB,
strona 262.
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« Wybierz opcje z aplikacji TAP: Umozliwia wybor pliku zip
zawierajgcego dane zadania z aplikacji TAP i zaimportowanie go do
konsoli. Patrz Importowanie wybranych danych zadania z aplikaciji
TAP, strona 264.

Uwaga:Jesli uzywany jest wyswietlacz XD lub X25, a widok podzielony
nie jest wyswietlany (lista po prawej stronie nie jest widoczna po
wybraniu pozydji z listy rozwijanej Magazyn zewnetrzny), nalezy upewnic
sig, ze Menedzer inwentarza jest wyswietlany w trybie petnoekranowym
(nie sg otwarte zadne minipodglady).

Uwaga:Niektore elementy (takie jak Pola i Zadania) wyswietlajg
dodatkowe opcije filtrowania po wybraniu ich z listy rozwijanej Kategoria.

o
Wybra¢ %, aby wyswietlic opcije filtrowania. Filtry sg stosowane do
obu list, jesli uzywany jest widok podzielony.

Uwaga:W przypadku filtrowania wedtug narzedzia 3 wyswietlana jest
lista narzedzi powigzanych z zadaniami w systemie, a nie lista profili
narzedzi na tej konsoli.

== \Wybrac¢ wszystkie elementy z ostatnio wybranej listy.

UkryC/wyswietlic widok podzielony.

, Zmieni¢ nazwe wybranej pozyciji.
-ﬂl UsungC wybrane pozycije.

. Skopiowac do lub z wyswietlacza. Czynnos¢ jest wykonywana
= zgodnie z kierunkiem podswietlonej strzatki.

l‘é Wybrac opcje sortowania, aby posortowac listy (obie listy
zostang posortowane wedtug tych samych kryteriow).
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iin

Utworz kopie zapasowg wszystkich pozycji inwentarza lub
ustawien uzytkownika w pamieci USB. Istniejgce dane w
pamieci USB zostang usuniete.

Przywro¢ wszystkie elementy inwentarza lub ustawienia
uzytkownika. Uwaga:UWAGA: polecenie nadpisuje wszystkie
dane systemowe i jest uzywane do odtwarzania zawartosci z
kopii zapasowej zapisanej w pamieci USB. Normalnie jest
uzywane przez personel serwisowy.

Zastgp dane zadania. Stuzy do importowania z pamieci USB,
eksportowania do pamieci USB i eksportowania do aplikacii
TAP. Patrz Importowanie danych zadania do pamieci USB,
strona 263 i Eksportowanie zadan / danych zadan / raportow z
zadan, strona 257.

Eksportuj informacje diagnostyczne. Uzywac na polecenie
dealera w celu oceny danych.
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18.1. Eksportowanie zadan / danych zadan /
raportow z zadan

Zadanie: Zadanie byto wczesniej okreslane jako zadanie w programie
Horizon. Przedstawia prace wykonang jednorazowo na polu.

Zestaw danych zadania: Zestaw danych zadania to zbiér zadan, a takze
danych wykorzystywanych do wykonania zadania, takich jak granice
pola, wytyczne i produkty.

18.1.1. Eksportowanie zadan do pamieci USB

Poszczegdlne zadania mozna wyeksportowac do pamieci USB w celu
przeniesienia do innego wyswietlacza Topcon lub zaimportowania do
systemu informacji zarzadzania uprawami (FMIS).

Wyeksportowane zadania sg dodawane do zestawu danych zadania w
pamieci USB.

1. Podtaczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza.

7Y
Wybrac¢ Menedzer inwentarza h :

Wybrac¢ Zadania z listy rozwijanej Kategoria.
Wybrac¢ USB z listy rozwijanej Magazyn zewnetrzny.

Wybrac zadania, ktore majg zostac wyeksportowane, z listy
Kategoria po lewej stronie.

o K~ o

-
6. Wybrac opcje Zapisz wybrane elementy w pamieci USB =4
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18.1. Eksportowanie zadan / danych zadan / raportéw z zadan

Czynnosci w ramach eksportu

zaDANIE EKsPORTU (@)

ROZDZIELCZOSC EKSPORTU
Wysoka

EKSPORTUJ RAPORT Z ® |
ZADANIA Nl

AUTOMATYCZNIE
DOSTOSU)] ZAKRESY

EKSPORTU]J PLIKI e |
KSZTALTU Ny

7. Wybrac¢ opcje Zgdanie eksportu i nacisnaé OK.

Uwaga:W razie potrzeby mozna uzy¢ opcji Rozdzielczo$é eksportu
W celu zmniejszenia rozmiaru pliku z danymi wyeksportowanymi z
wyswietlacza. Uzyskuije sie to, przesytajgc mniej punktow danych,
Co spowoduje obnizenie rozdzielczosci danych pokrycia.

Wybranie opcji Eksportyj pliki ksztattu spowoduje wygenerowanie
plikdw ksztattu pokrycia i granicy. Sg one zapisywane pod sciezkag
USB:\Reports w folderze oznaczonym datg i godzing.

Przed wyjeciem pamieci USB z gniazda nalezy jg zawsze
odtaczy¢, dotykajgc ikony Wysuwanie USB (patrz Korzystanie z
paska narzedzi wyswietlacza, strona 15). Ukaze sie komunikat
informujgcy o mozliwosci bezpiecznego usuniecia nosnika
USB. Jesli sie tego nie zrobi, raport moze by¢ niepetny lub
uszkodzony.

%

ND
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18.1.2. Eksport raportéw z zadan do pamieci USB

Wyeksportowanie raportow z zadan do pamieci USB powoduje
umieszczenie raportow PDF pod Sciezkg USB:\Reports.

1. Podtaczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza.

7
Wybra¢ Menedzer inwentarza h :

Wybra¢ Zadania z listy rozwijanej Kategoria.
Wybra¢ USB z listy rozwijanej Magazyn zewnetrzny.

o K~

Wybrac¢ zadania, z ktorych majg zosta¢ wygenerowane raporty
PDF, z listy Kategoria po lewej stronie.

-
6. Wybrac opcje Zapisz wybrane elementy w pamieci USB =% .
7. Wybrac Eksportuj raport z zadania.

8. Wrazie potrzeby wybrac opcje Automatycznie dostosuj zakresy:
Jedliistniejg dane wykorzystujgce oznaczenia kolorystyczne, kolory
uzywane do cieniowania mapy raportu zostang zmienione w taki
sposob, aby dane dotyczgce tempa zbierania materiatu byty
reprezentowane jak najbardziej zroznicowany sposob.

Wybranie opcji Eksportyj pliki ksztattu spowoduje wygenerowanie
plikdw ksztattu pokrycia i granicy. Sg one zapisywane pod sciezkg
USB:\Reports w folderze oznaczonym datg i godzina.

18.1.3. Eksportowanie danych zadania do pamieci USB
1. Podtaczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza.

B
2. Wybra¢ Menedzer inwentarza :h

3. Wybrac pozycje Zastgp dane zadania , @ nastepnie Eksportyj
do pamieci USB.
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18.1. Eksportowanie zadan / danych zadan / raportéw z zadan

Wyswietlony zostanie nastepujgcy ekran.

Eksport danych zadania

Krok 1:

Wyhbierz opcje eksportu danych zadania

WERSJA DO EKSPORTU
v4

TRYB EKSPORTU
Po eksporcie zachowaj wszystkie dane
zadan

ROZDZIELCZOSC EKSPORTU
Wysoka

Anuluj —

Zestaw danych zadania jest eksportowany w postaci pliku ISO XML.
W razie potrzeby wersje eksportu mozna zmienic na Va3.

4. Wybrac¢ wymagany tryb eksportu:

o Po eksporcie zachowaj wszystkie dane zadan: \Wszystkie dane
zadan zostang zachowane w wyswietlaczu.

o Usun zadania dopiero po wyeksportowaniu: Zadania zostang
usuniete z wyswietlacza z wyjgtkiem takich danych, jak klienci,
gospodarstwa, pola, produkty i narzedzia.

o Po eksporcie usun wszystkie dane zadan: \Wszystkie dane zadan
zostang usuniete z wyswietlacza.

Uwaga:W razie potrzeby mozna uzy¢ opcji Rozdzielczo$é eksportu
W celu zmniejszenia rozmiaru pliku z danymi wyeksportowanymi z
wyswietlacza. Uzyskuje sie to, przesytajgc mniej punktow danych,
co spowoduje obnizenie rozdzielczosci danych pokrycia.

5. WybraCc ' =< iwybrac lokalizacje w pamieci USB, gdzie majg
zostac zapisane dane.
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Rozdziat 18 — Menedzer inwentarza

6. Wybra¢' —~+ , aby potwierdzi¢ eksport.

18.1.4. Eksportowanie danych zadania do TAP

Zestawy danych zadania mozna eksportowac do TAP. Dane zadania
obejmujg klienta, gospodarstwo, pole (w tym granice, znaczniki, linie
AB, krzywe i osie) oraz zadanie (w tym zarejestrowane dane).

Przed uzyciem tej opcji nalezy wprowadzi¢ nazwe konsolii zalogowac
sie w TAP. Patrz Ustawianie ustawien systemu, strona 46.

B
1. Wybra¢ Menedzer inwentarza ]h

2. Wybrac Zastgp dane zadania / Eksportuj do TAP
3. Wybrac zadany Tryb eksportu:
o Po eksporcie zachowaj wszystkie dane zadan: \Wszystkie dane
zadan zostang zachowane w wyswietlaczu.

o Usun zadania dopiero po wyeksportowaniu: Zadania zostang
usuniete z wyswietlacza z wyjgtkiem takich danych, jak klienci,
gospodarstwa, pola, produkty i narzedzia.

o Po eksporcie usur wszystkie dane zadan: \Wszystkie dane zadan
zostang usuniete z wyswietlacza.

Uwaga:W razie potrzeby mozna uzy¢ opcji Rozdzielczo$¢ eksportu

w celu zmniejszenia rozmiaru pliku z danymi wyeksportowanymi z

wyswietlacza. Uzyskuje sie to, przesytajgc mniej punktow danych,

co spowoduje obnizenie rozdzielczosci danych pokrycia.

4. Potwierdzi¢ eksport.
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18.2. Importowanie zadan i danych zadan
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18.2. Importowanie zadan i danych zadan

Zadania mozna importowac do innego wyswietlacza X lub do systemu
informacji zarzadzania uprawami (FMIS).

18.2.1. Importowanie zadan z pamieci USB

1.

o K~

Podtagczy¢ pamiec USB do wyswietlacza.

7Y
Wybra¢ Menedzer inwentarza h :

Wybra¢ Zadania z listy rozwijanej Kategoria.
Wybra¢ USB z listy rozwijanej Magazyn zewnetrzny.

Zaznaczy¢ zadania do zaimportowania na liscie Magazyn
zewnetrzny po prawej stronie, a nastepnie wybrac opcje Importuyj

wybrane pozycje do konsoli ™.

18.2.2. Importowanie wybranych danych zadania z pamieci
USB

Ta opcja umozliwia zaimportowanie wybranych danych zadania z kopii
zapasowej danych zadania w pamieci USB.

1.

Podtgczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza.

2. Wybrac¢ Menedzer inwentarza m :
3. Wybra¢ Wybierz opcje z nosnika USB z listy rozwijanej Magazyn

zewnetrzny.

Przejs¢ do lokalizacji w pamieci USB, gdzie znajdujg sie zgdane
dane zadania, i nacisng¢ OK, aby potwierdzic.

W kolumnie po prawej stronie zostang wyswietlone dane zadania w
pamieci USB, ktére odpowiadajg Kategorii wybranej po lewej
stronie.

. Zaznaczy¢ dane do zaimportowania na liscie magazynu

zewnetrznego po prawej stronie, a nastepnie wybrac opcje Importuij
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wybrane pozycje do konsoli ¥ .

18.2.3. Importowanie danych ze starszego oprogramowania
Horizon 3 lub 4 z pamieci USB

Opcja ta umozliwia konwersje danych ze starszego oprogramowania
Horizon 3 lub 4 (w tym produktéw) do danych zadania i zapisanie
przekonwertowanych danych w pamieci USB w postaci nastepujgce;
struktury plikow: PrzekonwertowaneStarszeDane / <dzisiejsza_data>.

1. Podtgczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza.

B

2. Wybra¢ Menedzer inwentarza L

3. Wybra¢ Konwertuj starsze dane z listy rozwijanej Magazyn
zewnetrzny.

Po ukonczeniu konwersji danych w kolumnie po prawej stronie
zostang wyswietlone dane zadania w pamieci USB, ktore
odpowiadajg Kategorii wybranej po lewej stronie.

4. Zaznaczy¢ dane do zaimportowania na liscie magazynu
zewnetrznego po prawej stronie, a nastepnie wybrac opcje Importu

wybrane pozycje do konsoli ™% .

18.2.4. Importowanie danych zadania do pamieci USB

PRZESTROGA: Wykonanie tej operaciji spowoduje usuniecie
istniejgcego zestawu danych zadania na wyswietlaczu tgcznie ze
wszystkimi granicami pola, liniami prowadzenia itp.

1. Podtgczy¢ pamie¢ USB do wyswietlacza.

7Y
2. Wybra¢ Menedzer inwentarza h

3. Wybrac pozycje Zastgp dane zadania , anastepnie wybrac
opcje Importuj z pamieci USB.
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Importowanie zadan i danych zadan

Przycisk przetgczania % moze by¢ uzywany do automatycznego
wyszukiwania katalogu najwyzszego poziomu TASKDATA (jezeli
istnieje), w pamieci USB i tworzenia listy plikow taskdata.xml, ktore
zostaty znalezione. Jesli ta metoda nie zakonczy sie powodzeniem,
to pamie¢ USB moze byC przegladana recznie, aby wybrac zgdany
plik.

4. Wybra¢ wymagany zestaw danych zadania.

18.2.5. Importowanie wybranych danych zadania z aplikac;ji
TAP

Ta opcja umozliwia zaimportowanie wybranych danych zadania z
aplikacji TAP.

Przed uzyciem tej opcji nalezy wprowadzi¢ nazwe konsolii zalogowac
sie w TAP. Patrz Ustawianie ustawien systemu, strona 46.

1. Wybra¢ Menedzer inwentarza m :

2. Wybra¢ Wybierz opcje z nosnika TAP z listy rozwijanej Magazyn
zewnetrzny.

3. Wybrac zgdany plik zip i potwierdzi¢. Po zaimportowaniu plik zip
zostanie automatycznie rozpakowany.
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Import danych zadania z TAP

— 10.48.26.25 LA

TASKDATA_20200211_1445.zip ‘
TASKDATA_20200211_1446.zip

TASKDATA_20200211_1446_1.zip

TASKDATA_20200211_1447.zip

TASKDATA_20200211_1447_1.zip

TASKDATA_20200211_1709.zip

TASKDATA_20200212_0920.zip

TASKDATA_20200212_0948.zip

TASKDATA_20200212_0951.zip

" -

W razie potrzeby mozna uzy¢ przycisku odswiezania E aby
zaktualizowac liste plikow wyswietlanych z aplikacji TAP.

4. Zaznaczy¢ dane do zaimportowania na liscie magazynu
zewnetrznego po prawej stronie, a nastepnie wybrac opcje Importu

wybrane pozycje do konsoli ™% .

W kolumnie po prawej stronie zostang wyswietlone dane zadania z
aplikacji TAP, ktore odpowiadaja Kategorii wybranej po lewej
stronie.
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Rozdziat 19 — Podrecznik rozwigzywania
problemow

19.1. Ogdlne komunikaty o btedach

W przypadku wielu bteddw zostanie wyswietlony kod btedu lub kod
zakiocen. Mozliwe jest rowniez wyswietlanie bteddw za pomoca ekranu
Status sterowania (patrz Stan automatycznego sterowania, strona 228)
lub na ekranie Diagnostyka, karta Kody problemow (patrz Wyswietlanie
diagnostyki, strona 142).

Btedy wymienione ponizej sg powszechne i moga by¢ skorygowane
przez uzytkownika. Jesliinne btedy lub problemy nie ustepujg, zawsze
notowa¢ komunikat o btedzie w celu raportowania dealerowi, razem z
wyswietlanym kodem.

Kod Usterka Dziatanie Strona
U1052 |Niewtasciwa wersja |Zaktualizowac 63
oprogramowania  |oprogramowanie
sprzetowego sprzetowe.
poduktadu.
U1054 |Podsystem Wigczy¢ zasilanie
sterowania dziataw |sterownika sterowania.
trybie awaryjnym.
U1055 |Sterownik WhytgczyC iwtgczyC
sterowania musi zasilanie sterownika
zostac zresetowany. |sterowania i pojazdul.
Zaczekac 20 s
uruchomic¢ ponownie.
U1056 |Btad konfiguracii PowtorzyC kalibracje 153
sterownika WAS.
sterowania.
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Kod Usterka Dziatanie Strona

U1061 |Ustawienia Powrdci¢ do Main Setup 102
parametrow Menu (Menu ustawien
ciggnika nie zostaty |gtéwnych)i sprawdzic,
wykryte w czy wybrano wtasciwy
podsystemie pojazd.
sterowania.

U1062 |Wymagana Skalibrowac 155
kalibracja przesuniecie
przesuniecia montazowe. Umozliwia
montazowego. to systemowi

kompensacije nie
poziomego ustawienia
odbiornika na dachu
kabiny.

U1065 [Wymagana Powszechng przyczyng 106
kalibracja czujnika  |jest wymiana opon, ale 153
kata kota. nie jedyna. PotwierdziC

wymiary pojazdu, a
nastepnie skalibrowac
ponownie,

U1066 |Wymagana Skalibrowac¢ kompas. 152
kalibracja kompasu.

U1067 |Wykryto nowy Skalibrowac ponownie 152
pojazd lub nowy kompas.
sterownik
sterowania.
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Kod Usterka Dziatanie Strona

U1068 |Profil pojazdu nie Sprawdzi¢, czy poduktad| 103-108
jest zgodny z sterowania jest
ustawieniami wtgczony.
podsystemu Powrdci¢ do Main Setup
sterowania. Menu (Menu ustawien

gtownych) i zresetowac
pojazd i sterowanie.

U1069 |Czujnik kierownicy |Skontaktowac sie
podsystemu dealerem.
sterowania nie zostat
skonfigurowany.

U1071 |Sredniamoc AES  |Sprawdzié zatadowanie
jest wieksza niz limit |modutu silnika AES (na
mocy. przyktad kolumna

Kierownicza jest zbyt
ciezka ewentualnie tuleje
lub tozyska sg zuzyte).
Skontaktowac sie
dealerem.

U1072 |Srednia temperatura |Wytaczy¢ i pozostawié
AES jest wieksza niz |do schtodzenia. Jesli
limit temperatury. problem nie ustepuje

skontaktowac sie z
dealerem.

U1074 |Sterownik Recznie obrocic
sterowania AES kierownice o jedng
Sterowanie nie czwartg obrotu.
zostat

zainicjalizowany.




Rozdziat 19 — Podrecznik rozwigzywania problemow

Kod Usterka Dziatanie Strona

U1075- |Magistrala CAN Sprawdzi€ potaczenia.

U1078 |odbieralub Whytgcz i wigcez zasilanie
przekazuje btedy.  |skrzynki przytgczowe).

Skontaktowac sie z
dealerem, jesli problem
nie ustepuje.

U1079 |Czujnik kata kota SprawdziC potgczenie
odtgczony. lulb wymienic

uszkodzony czujnik.
Skontaktowac sie
dealerem.

U1080 |Czujnik kata kota Skontaktowac sie
zwarty. dealerem. Czujnik moze

nadawac sie do
wymiany.

U1082 |System plikow karty |Sprawdzic 1421253
pamieci Compact  |wykorzystanie pamieciw
Flashmamniejniz  |mini-podgladzie. Moze
1% wolnego byC¢ niezbedne usuniecie
miejsca. lub przeniesienie starych

plikdw za pomoca
Menedzera inwentarza.
U3001 |Nieudany transfer. |Wykonac¢ ponownie 253
eksport lubimport z
pamieci USB.

U4001 |Btadinicjalizaciji Utworzy¢ ponownie linie | 199-204

trasy. prowadzenia.
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19.1. Ogolne komunikaty o btedach
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Kod
U4006

Usterka

Wazne kalibracje
systemu nie istnieja.

Dziatanie

Skalibrowac kompas,
czujnik kata kota
przesuniecie
montazowe.

Strona

152-155

U5001

Nie wykryto
podsystemu
sterowania.

Sprawdzic, czy
podsystem sterowania
jest wigczony.

Sprawdzic, czy ,road
lock switch” (przetgcznik
blokady drogowej), ktory
zapobiega wtgczaniu na
drogach publicznych,
jest wytgczony.
Powrdci¢ do Main Setup
Menu (Menu ustawien
gtownych), aby
sprawdzic, czy wybrano
wtasciwy system
sterowania podczas
konfiguracii.

108

Uus002

Narzedzie i trasa nie
sg zdefiniowane.

Sprawdzic, czy wybrano
prawidtowe narzedzie
oraz sprawdzi¢
prawidtowosc¢ wyboru
polaipracy.

Utworzyc linie
prowadzenia w razie
potrzeby.

113
1651184
199-212
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Kod Usterka Dziatanie Strona

U5003 [Nie mozna Sprawdzic, czy
uruchomic z przetgcznik drogowy jest
powodu braku wytgczony.
dostepu do
kontrolera
sterowania.

U5004 |Narzedzie nie Sprawdzic, czy wybrano 113
zostato prawidtowe narzedzie.
zdefiniowane.

U5007 |Odstep miedzy Ustawione nachodzenie
rzedami (szerokosc¢ |jest zbyt duze. Zmieni¢
narzedzia minus nachodzenie w mini-
nachodzenie podgladzie
narzedzia) jest zbyt |automatycznej kontroli
maty. sekcji. Skorzystac z

instrukcji obstugi
sterownika.

Ue904 |Potgczony jesttylko |Sprawdzic, czy 106-108
jeden typ sterownika |ustawienia w konfiguraciji
sterowaniaityp pojazdu na wyswietlaczu
pojazdu. sgzgodne z

ustawieniami w
sterowniku sterowania.

UB905 |Nieznany typ Powrdcic do Menu 106
maszyny. ustawien gtownych i

sprawdzi¢ ponownie
konfiguracje pojazdu.
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Kod Usterka Dziatanie Strona
U8505 |Brak kalibracii Skalibrowac¢ kompas, 152-155
fabrycznej. czujnik kgta kota |
przesuniecie
montazowe.

1C8 Brak zasilania 12V w |SprawdziC potaczenia.
czujniku
bezwtadnosciowym
i modemie.
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19.2. Nieprawidtowosci potgczenia z Internetem

Jesli podczas proby potgczenia wyswietlacza z Internetem wystepuja
nieprawidtowosci (gdy przewod Ethernet jest podtgczony do tylnej
czesci wyswietlacza), nalezy wykonac nastepujgce czynnosci:

1. OtworzyC panel informacji systemowych (patrz Wyswietlanie
informaciji systemowych, strona 131).

2. W czesci Konsola sprawdzi¢, czy pokazywany Adres IP jest w
zakresie 192.168.0.x (gdzie x = 0-255).

3. Jeslitak, odtgczyC przewdd Ethernet od tylnej czesci wyswietlacza i
ponownie uruchomic wyswietlacz. Zostanie nadany adres
domysiny, a wyswietlacz bedzie mogt potgczyC sie z
bezprzewodowym punktem dostepu.

Nieprawidtowosci wystepujg z powodu konfliktu miedzy adresem
domysinym uzywanym przez potaczenie Ethernet, gdy nie jest dostepny
serwer Ethernet DHCP (192.168.0.10), a adresem nadanym podczas
nawigzywania potgczenia bezprzewodowego.
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Rozdziat 20 — Stownik

Dtugoscé

Easting/ Northing

EGNOS

EMC

GDOP

GLONASS

GNSS

Odlegtos¢ na wschod lub zachdd od potudnika
zerowego wyrazana w stopniach. Potudnik
zerowy przebiega przez Greenwich w Angliii ma
dtugosc geograficzng rowng zero.

Odchylenie na wschod i Odchylenie na pothoc
pokazujg potozenie w uktadzie Universal
Transverse Mercator (UTM) oraz strefe pojazdu.
Sg one mierzone w metrach.

Liczby siatki na osi wschod-zachdd (poziome))
nazywane sg odchyleniami na wschod, a liczby
siatki na osi potnoc-potudnie (pionowe))
odchyleniami na potnoc.

(European Geostationary Navigation Overlay
Service) Jest to europejski SBAS opracowany w
celu uzupetnienia systemow GPS, GLONASS |
Galileo poprzez raportowanie niezawodnosci |
doktadnosci sygnatow.

Electromagnetic Compatibility (Zgodnos¢
elektromagnetyczna) to nauka, ktora bada wptyw
zaktocen elektromagnetycznych. EMC zmierza do
eliminacji zaktécen miedzy pozycjami sprzetui
systemami, utrudniajgcych prawidtowa
komunikacjg podczas emisji sygnatow,

(Geometryczne rozmycie doktadnosci pozycji)
GDOP to pomiar uzywany od okreslania
doktadnosci geometrii satelity GNSS.

Globalny system nawigacji satelitarnej (Rosyjski
GNSS)

Globalny system nawigaciji satelitarnej



GPS
Granica pola
HDOP

HRMS

Linia prowadzenia

Mobilna stacja
bazowa

MSAS

NMEA

OmniSTAR

Rozdziat 20 — Stownik

System nawigaciji satelitarnej (US GNSS)
Krawedz pola.

(Poziome rozmycie dokfadnosci pozycji)

HDOP to pomiar uzywany od okreslania
doktadnosci poziomej informacji pozycyjnej
(szerokosc/dtugosc¢ geograficzna) otrzymywanej z
satelitow GNSS.

HRMS (pierwiastek kwadratowy doktadnosci
pozycji poziomej) oblicza Srednig pozycje pozioma
ze zrodet informaciji z satelitow.

Wirtualna linia miedzy dwoma punktami trasy na
polu. Linia prowadzenia jest uzywana jako
odniesienie dla kolejnych przejazdow po polu
(rowniez trasa).

Stacja bazowa, ktorg moznatatwo przenosic i
ktora moze samodzielnie okreslac swojg nowg
pozycje tak, aby mogta kontynuowac prace z
systemem DGPS.

(Multi-functional Satellite Augmentation System)
Jest to japonski SBAS, ktory uzupetnia system
GPS poprzez raportowanie i poprawianie
niezawodnosci i doktadnosci sygnatow.,

(National Marine Electronics Association) Jest to
standardowy protokdt uzywany przez urzgdzenia
elektroniczne do odbiorui przekazu danych.

Ustuga komercyjna (obstugiwana przez Trimble
Navigation Ltd), ktora przesyta dane korekcyjne
GNSS z globalnej konstelacji satelitow
geostacjonarnych.
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Oprogramowanie
sprzetowe

Plik ksztattu

Pole

Przesuniecie
montazowe

Rezerwa awaryjna

Roznicowy system
GPS

Oprogramowanie wbudowane na state do sprzetu
lub urzgdzenia.

Plik shape zapisuje geometrie nietopologiczng i
informacje o atrybutach dla funkgcji przestrzennych
w zestawie danych. Geometria funkciji jest
zapisywana jako plik shape zawierajgcy szereg
wspotrzednych wektora. Jest to zapis w postaci:
abcd.shp

Okreslony obszar roboczy ciggnika.

Korekcja mocowania to parametr poziomowania
odbiornika GPS podczas montazu

Satelity i zrodta korekcji wymagajg specijalneg;
doktadnosci pozycyjnej podczas obliczania
pozycji pojazdu. Jesli system nie otrzymuije
wystarczajgcej ilosci danych, aby obliczy¢ pozycije
pojazdu z wystarczajgcg doktadnoscig,
automatyczne sterowanie nie bedzie wigczane.
Funkcja rezerwy awaryjnej umozliwia systemowi
obejscie wymagan dotyczgcych doktadnosci
pozycji tak, aby mogto by wigczone
automatyczne sterowanie. Jest to pozyteczne w
sytuacjach, gdzie wysoka doktadnosc pozyciji nie
jest wymagana.

Metoda wykorzystujgca dane korekcyjne z ustug
satelitarnych lub statych stacji referencyjnych w
celu zwiekszenia doktadnosci systemu GPS.
Satelity lub lokalne stacje referencyjne przesytaja
dane korekcyjne do pojazddw wyposazonych w
odbiorniki GNSS.



SBAS

SieC RTK

Stacja bazowa

Stacja
referencyjna

Rozdziat 20 — Stownik

(Satelitarny system wspomagajgcy) Jest to
system, ktory obstuguje wspomaganie szerokiego
obszaru lub regionu poprzez wykorzystanie
dodatkowych komunikatow nadawanych przez
satelite. Zrodta korekcji SBAS zazwyczaj sktadaja
sie z wielu stacji naziemnych, ktore dokonuja
pomiarow jednego lub wiekszej liczby satelitow
GNSS oraz sygnatow satelitarnych i czynnikow
Srodowiskowych, ktore mogg wptywac na sygnat.

Stowarzyszenie stacji bazowych, ktore przekazujg
sSwoje dane potozenia do serwera za
posrednictwem internetu (NTRIP). Pojazdy w sieci
RTK (ruchome), rowniez przekazujg swoje
potozenie do serwera za posrednictwem radia
przenosnego. Serwer ten wykorzystuje dane
dotyczgce potozenia z tych stacji bazowychi
pojazdow do wyliczenia danych korekcyjnych dla
kazdego pojazdu i przekazuje go do pojazdu za
posrednictwem radia przenosnego. Pozwala to na
okreslenie pozycji z doktadnoscig do 1-2cmw
czasie rzeczywistym.

Odbiornik GNSS, ktory dostarcza sygnaty korekcji
roznicowej dla maszyn wyposazonych w
odbiorniki GNSS. Zwany takze stacjg bazg lub
stacjq referencyjna.

Odbiornik GNSS, ktory dostarcza sygnaty korekcji
roznicowej dla maszyn wyposazonych w
odbiorniki GNSS. Znany rowniez jako stacja
bazowa.

277



278

Szerokosc

Szybkosc¢
transmisji

TopNET Global D

Trasa

WAAS

WAS

Zadanie

Zestaw danych
zadania

Odlegtosc¢ na potoc lub potudnie od rownika,
mierzona w stopniach.

Jedna minuta szerokosci geograficzne;
odpowiada jednej mili morskiej (1852 m). Rownik
ma szerokosc geograficzng rowng zero.

Jest szybkosc¢ transmisji danych mierzona w
bitach na sekunde.

Ustuga komercyjna (obstugiwana przez TerraStar
GNSS Ltd), ktora przesyta dane korekcyjne GNSS
z globalnej konstelacji satelitow geostacjonarnych.

Wirtualna linia miedzy dwoma punktami trasy na
polu. Trasa jest uzywana jako odniesienie dla
kolejnych przejazddw po polu (rowniez linia
prowadzenia).

(System wspomagajgcy szerokiego obszaru)
System US SBAS zostat opracowany przez
federalng administracje USA w celu wspomagania
nawigacji powietrznej poprawiajgc doktadnosci
dostepnosc¢ sygnatow GPS.

Czujnik kata kota

Zadanie byto wczesniej okreslane jako zadanie w
programie Horizon. Przedstawia prace wykonang
jednorazowo na polu.

Zestaw danych zadania to zbior zadan, a takze
danych wykorzystywanych do wykonania zadania,
takich jak granice pola, wytyczne i produkty.
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aktualizacja oprogramowania 96
aktualizowanie oprogramowania 96
alarmy 75
automatyczna kontrola sekcji 54, 244
automatyczne sterowanie 52, 228
dostrajanie 233
rozwigzywanie problemaow 229
stan 228
uwrocia 219
wigczanie 235
wylgczanie 237
azot 55
bbaza danych produktu 127
CL-10 97
CL-55 97
CropSpec 55
czas 29
czujnik predkosci LH5000 56
data 29
deskarozdzielcza 146
diagnostyka 142
dtugosc geograficzna 31
dzien/noc 15
ekran prowadzenia 132
elementy sterujgce wyswietlania 133
glosnosc 35
GPS
doktadnos¢ 140
kompensacija znoszenia 240
korekcja znoszenia 171
odbiornik 63
radar 73
szczegoty 139
wyjscie 72
granica
przesuniecie 174
tworzenie 174

usun 179
z pliku ksztattu 176
granica zadania 173
grupy
linie prowadzenia 197
guidelock 53
Hypro Prostop E 56
informacje o zadaniu 144
informacje systemowe 131
jednostki 30
jezyk 29
kalibracja
btedy 160
czujnikkata kota 153
kompas 152
przesuniecie montazowe 155
sterowanie 151
kalibracja czujnika kgta kofa 153
kalibracja kompasu 152
kalibracja przesuniecia
montazowego 155
kalibracja sterowania 151
kamery 50
kierowanie granicg 53, 205
kolory 149
konfiguracja pojazdu 101
konfiguracja systemu 45
Konfiguracja Wi-Fi 97
konsola
diagnostyka 142
paseknarzedzi 15
resetuj 12
uruchom 12
wyigczanie 13
kontrola linii przejazdu 53
kontrola sekciji
odmierzanie czasu 121
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przefgcznik sekcji 123
tacznosc bezprzewodowa 97
licencje 48
liczniki powierzchni 54
linie AB 199
linie projektu 207
linie prowadzenia 195

grupy 197

guidelock 204

importowanie 213

kopiowanie 213

krzywe identyczne 202

linie AB 199

linie proste 199

srodkowy punkt obrotu 203

wybierz 212
Linie przejazdu 53,216
menedzer inwentarza 253
menu pola 165
menu przesuwania 238
menu zadania 184
mini-podglady 129
monitorowanie plonow 55
narzedzia 96
narzedzie 22

geometria 118

ISOBUS 116

predkosc¢ 126

ustawienia 111

utworz 114

wybierz 113

wytgcznik gtowny 124
nawroty na uwrociach 53,219
nazwaklienta 167
nazwa konsoli 46
nazwa wyswietlacza 46
nazwy plikow 150
Nowosci 1
NTRIP 69

odmierzanie czasu
kontrola sekcji 121
odsadzka
dopojazdu 239
przesuwanie 238
okres sygnatu podtrzymujacego 64
opcje mapy 37
opisy ikon 6
0szczedzanie wody 55
pasek wskaznikow swietinych 33
plik OAF 64
pojazd
antena 110
geometria 106
orientacja 140
utworz 103
wybierz 102
pole
nowe 167
wybierz 165
wyjscie,pole
roztgczanie 169
pomoc techniczna 42
porty szeregowe 74
powiekszanie mapy 138
poziom dostepu 39
poziom dostepu uzytkownika 39
predkosc pojazdu 126
przycisk zadania 162
raport zzadania
eksport 259
eksport paczki 259
rozwigzywanie problemow 266
rozwigzywanie problemow zwigz-
anychz potgczeniem z Inter-
netem 273
ruch kontrolowany 52, 207
serwer plikow 50
skale wagi 56



stacja pogodowa 51,249
sterowanie sekcjami 120
sterowanie zmiennoscig tempa 55,
190
sterownik sterowania 108
Sterownik wyswietlacza pojazdu
Vehicle Display Controller 51, 61
sterownikiuzytkownika 40
system
diagnostyka 142
szerokosc¢ geograficzna 31
TAP 3
terminal uniwersalny 50, 247
tryb prowadzenia guidelock 204
uaktualnienie oprogramowania 23
Ustawienia ISOBUS 89
ustawienia regionalne 28
Ustawienia terminalu
uniwersalnego 89
UstawieniaUT 89
UT 247
uwrocie 180
VDC 61
VRC 190
warstwa pokrycia 136
warstwy mapy 134
Wi-Fiprzez USB 98
wytacznik gtowny 124
Wysokosc¢ wysiegnika NORAC 56,
251
Xlinks 60
XTEND 56
zadania
obszary 187
zadanie
czyszczenie 189
eksport 257
importowanie 262
utworz 162, 186
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wstrzymaj 162

wybierz 184

zakoncz 162
zdalna pomoc techniczna 42
zestaw danych zadania

importowanie 263
znaczniki

edycja 171

ustaw 88

ustawianie 170

usuwanie 171

wtasna konfiguracja 170
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Rozdziat 22 — Ostrzezenia dotyczgce
przepisdw i bezpieczenstwa

Regulamin
Uwaga: Prosimy o uwazne przeczytanie niniejszego Regulaminu.

Ogolne

APLIKACJA - Uzytkownik akceptuje niniejsze warunki poprzez zakup produktu od firmy
Topcon Precision Agriculture (TPA) lub od jednego z dealerow produktow firmy TPA.

PRAWA AUTORSKIE —Wszystkie informacije zawarte w niniejszej instrukcji stanowig wtasnosc¢
intelektualng oraz chronione prawami autorskimi materiaty firmy TPA. Wszelkie prawa
zastrzezone. Wykorzystywanie, zdobywanie, powielanie, przechowywanie, publiczne
przekazywanie, tworzenie opracowan, sprzedaz, modyfikowanie, publikowanie,
rozpowszechnianie lub udostepnianie osobom trzecim jakichkolwiek ilustracii, tresci, informacii
lub danych zawartych w niniejszej instrukcji bez pisemnej zgody firmy TPA jest niedozwolone.
Informacii tych mozna uzy¢ wytgcznie w celu dbatosci i obstugi posiadanego produktu.
Informacje i dane zawarte w niniejszej instrukcji stanowig wartosciowe aktywa firmy TPA
zostaty opracowane przy znacznych naktadach pracy, czasu oraz Srodkéw finansowych i
stanowig efekt oryginalnego wyboru, koordynacii i przygotowan firmy TPA.

ZNAKI TOWAROWE -ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems i Topcon Precision Agriculture sg znakami towarowymi lub zastrzezonymi
znakami towarowymi firmy Topcon Group. Microsoft i Windows stanowig znaki towarowe lub
zarejestrowane znaki towarowe w Stanach Zjednoczonych i/lub innych panstwach, w ktorych
dziatalnos$¢ prowadzi Microsoft Corporation. Nazwy produktow i firm wymienione w ninigjszej
instrukcji moga stanowic znaki towarowe swoich wiascicieli.

STRONA INTERNETOWA | INNE OSWIADCZENIA —Zadne o$wiadczenie zawarte na stronie
internetowej TPA lub innej firmy Topcon Group ani umieszczone w innych reklamach lub
publikacjach TPA, ani ztozone przez pracownika lub niezaleznego wykonawce TPA nie zmienia
niniejszych warunkow.

WAZNE BEZPIECZENSTWO - Nieprawidtowe korzystanie z produktu moze prowadzié¢ do
Smierci lub obrazen ciata, uszkodzenia mieniai/lub nieprawidtowego dziatania produktu.
Naprawy produktu powinny by¢ dokonywane przez autoryzowane centra serwisowe firmy TPA.
Nalezy doktadnie przeanalizowac ostrzezenia i wskazowki dotyczgce wtasciwego uzytkowania
produktu zawarte w niniejszej instrukcji i zawsze sie do nich stosowac.

Ograniczona gwarancja

ELEKTRONIKA | PODZESPOLY MECHANICZNE - Firma TPA gwarantuje, ze wszystkie
podzespoty elektroniczne przez nig wyprodukowane sg wolne od wad materiatowych i z zakresu
fachowosci ich wykonania przez okres jednego roku od poczatkowej daty wysytki do dealera.
Firma TPA gwarantuje, ze wszystkie zawory, weze, przewody i czeSci mechaniczne przez nia



Rozdziat 22 — Ostrzezenia dotyczgce przepisow i bezpieczenstwa

wyprodukowane sg wolne od wad materiatowych i wad wykonania przez okres 90 dni od daty
zakupu.

ZWROT I NAPRAWA - W trakcie odpowiednich okresdw gwarancyjnych kazdy z powyzszych
elementdw, w przypadku ktorych stwierdzono uszkodzenie, moze zostac wystany do TPA w
celu naprawy. Firma TPA dokona niezwtocznie bezptatnej naprawy lub wymiany uszkodzonego
elementu, po czym dostarczy go uzytkownikowi. Uzytkownik ponosi zwigzane z tym koszty
dostawy i opfaty manipulacyjne. Niniejszym zobowigzaniem gwarancyjnym nie jest objeta
kalibracja podzespotow, koszty roboczogodzin i delegacji poniesione w celu demontazu i
wymiany podzespotow w miejscu uzytkowania. Powyzsza gwarancja NIE dotyczy uszkodzen
lub usterek wynikajgcych z:

i) kleski zywiotowej, wypadku lub przestepstwa

(

(i) zwyktego zuzycia

(iii) nieprawidtowego uzytkowania i/lub konserwaciji

(iv) bezprawnych modyfikacji produktu; i/lub

(V) uzytkowania produktu w potgczeniu zinnymi produktami, ktore nie zostaty dostarczone przez
firme TPA lub sg niezgodne z jej specyfikacjami.

Oprogramowanie towarzyszace kazdemu produktowi objete jest pozwoleniem na uzytkowanie
wraz z tym produktem i nie stanowi przedmiotu sprzedazy. Uzytkowanie oprogramowania
dostarczanego wraz z oddzielng umowa licencyjna dla uzytkownika koncowego (,EULA”) bedzie
podlega¢ warunkom zawartym w tej umowie, w tym postanowieniom odnoszgcym sie do
ograniczonej gwarancji, nawet jesli jakiekolwiek postanowienia tego regulaminu stanowig
inaczej.

WYLACZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI Z TYTUEU GWARANCJI — POZA POWYZSZYMI

GWARANCJAMI, GWARANCJAMI ZAWARTYMI W ODPOWIEDNIEJ KARCIE
GWARANCYJNEJ, ZALACZNIKU LUB UMOWIE LICENCYJNEJ UZYTKOWNIKA
KONCOWEGO, NINIEJSZY PODRECZNIK, PRODUKT | POWIAZANE OPROGRAMOWANIE
SA DOSTARCZANE W STANIE, W JAKIM SIE ZNAJDUJA. NIE WYSTEPUJA ZADNE INNE
GWARANCJE, AW ZAKRESIE DOZWOLONYM PRAWEM FIRMA TPA WYKLUCZA
WSZYSTKIE DOMNIEMANE ZASADY, WARUNKI | GWARANCJE DOTYCZACE INSTRUKCJI |
PRODUKTU (W TYM JAKAKOLWIEK DOMNIEMANA GWARANGCJE PRZYDATNOSCI
HANDLOWEJ LUB INNEJ PRZYDATNOSCI DO JAKIEGOKOLWIEK OKRESLONEGO
ZASTOSOWANIA LUB CELU). FIRMA TPA NIE ODPOWIADA ZA DZIALANIE SATELITOW
GNSS I/LUB DOSTEPNOSC, CIAGEOSC, DOKEADNOSC LUB INTEGRALNOSC SYGNALOW
SATELITOW GNSS.

OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI | BRAK ODPOWIEDZIALNOSCI — Firma TPA oraz jej
dealerzy, agencii przedstawiciele nie ponoszg odpowiedzialnosci za zawarte w ninigjszym
dokumencie btedy techniczne lub redakcyjne ani za szczegdlne, posrednie, ekonomiczne,
przypadkowe lub wynikowe szkody wynikajace z dostarczenia, dziatania lub uzywania
niniejszego materiatu, produktu lub dotgczonego do niego oprogramowania (W tymw
przypadku, gdy TPA zostato powiadomione o mozliwosci wystgpienia takich uszkodzen).
Zrzeczenie sie tego typu szkod dotyczy, ale nie ogranicza sie do utraty czasu, utraty lub
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Zniszczenia danych, utraty zyskow, oszczednosci lub dochoddw bgdz tez utraty lub
uszkodzenia produktu. Uzytkownik zobowigzany jest do ochrony, ubezpieczeniaizwolnienia
firmy TPA od odpowiedzialnosci w przypadku jakichkolwiek roszczen, powodztw, procesow,
szkdd, strat, zobowigzan i kosztow (w tym wynagrodzen dla prawnikow) powstajgcych lub
odnoszacych sie do (a) uzytkowania lub serwisowania produktu i/lub oprogramowania w
sposob inny, niz podany w tej instrukcji lub stosownej umowie licencyjnej uzytkownika
koncowego; atakze (b) zaniedban lub bezprawnego czynu badz niedopatrzen w odniesieniu do
produktu.

W kazdym wypadku odpowiedzialnosc firmy TPA (o charakterze kontraktowym, deliktowym czy
opartajest nainnej podstawie) wzgledem uzytkownika lub jakiejkolwiek innej osoby w zakresie
jakiegokolwiek roszczenia, utraty lub uszkodzenia ograniczy sie (w ramach opciji firmy TPA) do (a)
wymiany lub naprawy produktu badz tez (b) zaptaty kosztow wymiany lub naprawy produktu.
Inny

Niniejszy Regulamin moze zosta¢ w kazdej chwili poprawiony, zmodyfikowany, zastgpiony lub
anulowany przez firme TPA. Na niniejszy Regulamin majg wptyw i bedzie on rozumiany zgodnie z:
m przepisami prawa Potudniowej Australii, jesli produkt zostanie sprzedany i dostarczony
uzytkownikowi w Australii (w takim przypadku sgady Potudniowej Australii lub Australijski Sad
Federalny (Rejestr stanu Adelajda) posiadajg wytaczna jurysdykcje w odniesieniu do
jakiegokolwiek roszczenia lub sporu) lub

m przepisami prawa stanu Kalifornia, jesli produkt zostanie sprzedany i dostarczony
uzytkownikowi poza terytorium Australii

m postanowienia Konwencji Narodow Zjednoczonych o umowach miedzynarodowej
sprzedazy towardw nie majg zastosowania do niniejszego Regulaminu.

Wszystkie informacie, ilustracje i wnioski zawarte w niniejszej instrukcji opierajg sie na
najnowszych informacjach dostepnych w dniu publikaciji. Firma TPA zastrzega sobie prawo
wprowadzenia w kazdej chwili zmian w produkcie bez uprzedzenia.

Jesli ktorakolwiek z czesci niniejszego regulaminu okazataby sie niewykonalna, postanowienie
to nalezy interpretowac w zakresie niezbednym do unikniecia tego efektu, aw przypadku braku
mozliwosci interpretacji tego postanowienia w tym zakresie, nalezy je usungc bez wptywu na
waznosc¢ i wykonalnosc pozostatych postanowien niniejszego Regulaminu.

Informacje serwisowe

Pomoc serwisowa mozna zapewnic poprzez kontakt z lokalnym autoryzowanym dealerem firmy
TPA.

Informacje dotyczgce regulacji komunikacji
Deklaracja zgodnosci FCC (USA)

To urzadzenie zostato sprawdzone i uznane za spetniajgce ograniczenia dla urzgdzenia
cyfrowego klasy ,A” zgodnie z czescig 15 przepisow FCC. Korzystanie z tego urzgdzenia
na obszarze zamieszkatym moze spowodowac szkodliwe zaktdcenia, w przypadku
ktorych od uzytkownika wymagane bedzie usuniecie na wtasny koszt skutkdw tych
zakiocen.
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15,19

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15. przepisow FCC. Uzywanie urzgdzenia podlega
nastepujgcym dwom warunkom: (1) Urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych
zakiocen i (2) urzadzenie musi zaakceptowac wszelkie otrzymane zaktocenia, takze te,
ktore moga spowodowac niepozgdane dziatanie.

15,21

Zmiany lub modyfikacje tego urzadzenia, ktdre nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez
firme Topcon, mogg spowodowac uniewaznienie upowaznienia FCC do obstugitego
urzgdzenia.

15.105

To urzgdzenie zostato sprawdzone i uznane za spethiajgce ograniczenia dla urzadzenia
cyfrowego klasy ,A” zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te zapewniajg
rozsgdng ochrone przeciwko szkodliwym zaktdceniom podczas korzystania z urzgdzenia
w srodowisku komercyjnym. To urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac fale
radiowe i jezeli nie jest zamontowane i uzywane zgodnie z instrukcijg obstugi, moze
powodowac szkodliwe zakidcenia komunikaciji radiowej. Korzystanie z tego urzadzenia
na obszarze zamieszkatym moze spowodowac szkodliwe zaktocenia, w przypadku
ktorych od uzytkownika wymagane bedzie usunigcie tych zakidcen na wiasny koszt.

Deklaracja zgodnosci IC (Kanada)

To cyfrowe urzgdzenie klasy A spetnia wszelkie wymagania kanadyjskich przepisow
dotyczacych urzadzen powodujgcych zaktocenia.

Deklaracja CE na podstawie dyrektywy kompatybilnosci
elektromagnetycznej EMC (Wspdinota Europejska)

Ostrzezenie: To jest produkt klasy "A". W poblizu domostw produkt ten moze
powodowac zaktdcenia sygnatu radiowego, w przypadku ktérych od uzytkownika
wymagane bedzie podjecie odpowiednich sSrodkow.

Deklaracja dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC
(Australiai Nowa Zelandia)

Ten produkt spetnia obowigzujgce wymagania australijskiej i nowozelandzkiej normy
EMC Framework.

Homologacjatypu i przepisy dotyczgce bezpieczenstwa

W niektorych krajach do uzyskania pozwolenia na uzywanie nadajnikdw w okreslonych
zakresach czestotliwosci moze by¢ wymagana homologacia typu. Nalezy sprawdzi¢ u
wtadz lokalnych i swojego dealera. Nieupowazniona modyfikacja urzgdzenia moze
uniewazni¢ te homologacije, gwarancje oraz licencije na uzytkowanie tego urzgdzenia.
Odbiornik zawiera wewnetrzny modem radiowy. Moze on by¢ potencjalnym zrodtem
wysytania sygnatow. Przepisy prawa roznig sie pomiedzy poszczegolnymikrajach, nalezy
wiec zasiegng¢ informaciji u dealera i lokalnych wiadz w zakresie czestotliwosci
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podlegajgcychiniepodlegajgcych licencjonowaniu. Niektore moga wigzac sie z optatami
abonamentowymi.

Zaktdcenia sygnatu radiowego i telewizyjnego

Ten sprzet komputerowy generuje, wykorzystuje i moze emitowac fale radiowe. Jeslinie
zostat zainstalowany i nie jest prawidtowo uzytkowany w scistej zgodnosci z instrukcjami
firmy Topcon Precision Agriculture, moze powodowac zaktocenia w komunikacii
radiowse.
Istnieje mozliwosc sprawdzenia, czy zakidcenia spowodowane sg dziataniem tego
urzgdzenia firmy Topcon poprzez wytaczenie go w celu przekonania sie, czy zaktocenia
ustagpity. Jesli urzgdzenie powoduije zaktdcenia dziatania radioodbiormika lub innego
urzadzenia elektronicznego, nalezy podjac probe:

« Obracania anteng radioodbiornika az do ustgpienia zaktocen

« Przemieszczenia urzadzenia w inng strone w stosunku do radioodbiornika lub innego
urzgdzenia elektronicznego

« Przemieszczenia urzgdzenia na wiekszg odlegtosc od radioodbiornika lub innego
urzgdzenia elektronicznego

« Podtgczenia urzadzenia do innego obwodu, ktdry nie jest potaczony z
radioodbiornikiem.

W celu zmniejszenia potencjalnych zaktocen nalezy uzytkowac urzgdzenia na najnizszym
poziomie wzmocnienia, ktory umozliwi skuteczng komunikacje.

W razie koniecznosci nalezy skontaktowac sie z najblizszym dealerem firmy Topcon
Precision Agriculture w celu uzyskania pomocy.

Uwaga: Dokonywanie zmian lub modyfikacji tego produktu bez upowaznienia
udzielonego przez firme TOPCON Precision Agriculture moga skutkowac
uniewaznieniem zgodnosci z przepisami dyrektywy EMC i uchyleniem zgody wiadz na
uzytkowanie produktu.

Produkt ten zostat sprawdzony pod kgtem zgodnosci z przepisami dyrektywy EMC za
pomoca urzadzen peryferyjnych, ekranowanych przewodow i ztgczy firmy Topcon
Precision Agriculture. Wazne jest, aby urzadzen firmy Topcon Precision Agriculture
uzywac miedzy podzespotami systemu w celu zmniejszenia mozliwosci zakidcen pracy
innych urzadzen.

Ogolne informacje dotyczgce bezpieczenstwa
~. NIEBEZPIECZENSTWO: Nalezy koniecznie ze zrozumieniem przeczytaé ponizsze
ﬁx informacije, jak réwniez szczegbtowe informacje dotyczace bezpiecznego
uzytkowania produktu.

Przyczyng wiekszosci wypadkdow zdarzajgcych sie podczas uzytkowania, konserwaciii
naprawy jest niedopetnienie przestrzegania podstawowych zasad bezpieczenstwa lub
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srodkow ostroznosci. Nalezy zawsze zwracac baczng uwage na potencjalne zagrozenia i
niebezpieczne sytuacie.

Nalezy zawsze przestrzegac instrukcji towarzyszgcych okresleniom ,,Ostrzezenie” lub
,Przestroga”. Celem tych informacii jest zminimalizowanie ryzyka obrazen i/lub
uszkodzenia mienia.

Szczegolnie nalezy przestrzegac instrukcji przedstawionych w formie ,Komunikatow
bezpieczenstwa”.

,JKomunikaty bezpieczenstwa” i ,Ostrzezenia”

Symbol bezpieczenstwa uzywany jest wraz z odpowiednim stowem:
NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE lub PRZESTROGA.

Komunikaty oznaczone w ten sposob zalecajg zachowanie srodkdw 0stroznoscii
przestrzeganie praktyk w zakresie bezpieczenstwa. Nalezy ZAPOZNAC SIE i stosowac
do tych komunikatow.

A NIEBEZPIECZENSTWO: Wskazuje na sytuacje nisbezpieczna, ktdrej zaistnienie
/ 1\ spowoduje ZGON LUB POWAZNE OBRAZENIA CIAKA.

~.  OSTRZEZENIE: Wskazuije na sytuacje potencjalnie niebezpieczna, ktérej zaist-
/ 1\ nienie moze spowodowaé ZGON LUB POWAZNE OBRAZENIA CIALA.

~, PRZESTROGA: Wskazuje na sytuacje potencjalnie niebezpieczng, ktdrej zaist-
{ ! \ nienie mogtoby spowodowaé NIEWIELKIE OBRAZENIA CIALA.

Znakibezpieczenstwa

~  OSTRZEZENIE: NIE WOLNO usuwaé lub zastaniaé znakéw bezpieczeristwa.

! Kazdy nieczytelny lub brakujgcy znak bezpieczenstwa nalezy wymienié¢. W
przypadku utraty lub zniszczenia znaki zamienne dostgpne sg w lokalnym punkcie
dealerskim.

W przypadku zakupu pojazdu uzywanego nalezy sprawdzic, czy wszystkie znaki
bezpieczenstwa znajdujg sie w odpowiednich miejscach i sg czytelne. Kazdy nieczytelny
lub brakujgcy znak bezpieczenstwa nalezy wymienic. Zamienne znaki bezpieczenstwa
dostepne sg w lokalnym punkcie dealerskim.

Bezpieczenstwo operatora
~.  OSTRZEZENIE: Przed rozpoczeciem eksploataciji tego pojazdu UZYTKOWNIK
QS zobowigzany jest do przeczytania ze zrozumieniem rozdziatéw dotyczacych
bezpieczenstwa zawartych w niniejszej ksigzce. Nalezy pamietaé, ze to
UZYTKOWNIK odgrywa kluczowa role w zachowaniu bezpieczeristwa.
Dobre praktykiw zakresie bezpieczenstwa chronig nie tylko uzytkownika, ale rowniez
0soby znajdujgce sie w jego otoczeniu. Przeczytanie niniejszej instrukcji nalezy
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potraktowac jako czes¢ programu w zakresie zachowania bezpieczenstwa.
Przedstawione informacje dotyczace bezpieczenstwa odnoszg sie wytgcznie do
urzgdzenia firmy Topcon i nie zastepujg innych zwyktych praktyk w zakresie
bezpieczenstwa pracy.

~  OSTRZEZENIE: OSTRZEZENIE: Przed przystapieniem do naprawy lub kon-
( : \ serwacji pojazdu lub narzedzi firmy Topcon nalezy upewnic sig, ze zostato
odtgczone zasilanie.

~  OSTRZEZENIE: OSTRZEZENIE: Przed podjeciem jakichkolwiek dziatari wymaga-

J jacych uzycia niebezpiecznych substanciji nalezy zastosowaé odpowiednie srodki
ostroznosci. Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze zapoznac sie z kartg
charakterystyki uzywanej substanciji.

= \ instrukciji poszyciai ostony mogty zosta¢ usuniete w celach pokazowych. Nigdy nie
wolno uzywaé pojazdu, w ktérym wymontowano jakiekolwiek poszycie lub
ostone. Jeslidemontaz poszyé lub oston jest niezbedny do wykonania naprawy,
przed rozpoczeciem eksploatacji NALEZY je wymienié.

I\ OSTRZEZENIE: Na niektérych ilustracjach lub zdjeciach zawartych w niniejszej

~  OSTRZEZENIE: Nalezy zawsze sprawdzié, czy przed rozpoczeciem czynnoéci
( ! \ naprawczych lub konserwacyjnych w pojeZzdzie wszystkie podwieszane elementy
osprzetu pojazdu zostaty opuszczone do poziomu podioza.

~  OSTRZEZENIE: Podczas eksploatacji pojazd i czesci narzedzi moga ulec roz-
/4 : \ grzaniuiby¢ pod cisnieniem. Nalezy zapoznac sig z instrukcjami obstugi pojazdéw.

~  OSTRZEZENIE: Nalezy nosié odziez ochronng odpowiednig do wykonywanych
{ ! \ czynnosciiwarunkéw pracy.

~ OSTRZEZENIE: Nie wolno uzytkowac urzgdzenia w poblizu sprzetu lub mater-
& iatéw grozacych wybuchem.

~.  OSTRZEZENIE: Firma Topcon jest zaangazowana w dzialania na rzecz poprawy
& stanu srodowiska naturalnego i minimalizuje stosowanie wszelkich szkodliwych
substanciji w swoich produktach. Zawsze jednak wskazane jest, aby obstugiwac
uszkodzonego sprzetu elektronicznego. Ten produkt firny Topcon moze zaw-
iera¢ szczelnie zamkniety akumulator litowy. Kazde urzgdzenie elektroniczne
nalezy zawsze usuwac w sposdb przemyslany i odpowiedzialny.

Informacje 0 ekspozycji na promieniowanie o czestotliwosci radi-
owej:
Niniejsze urzadzenie jest zgodne z limitami narazenia na promieniowanie FCC i IC

okreslonymi dla niekontrolowanego srodowiska. To urzgdzenie powinno byc¢
zainstalowane i uzytkowane w odlegtosci co najmniej 30 cm miedzy chtodnica a ciatem.
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Nadajnik nie moze by¢ umieszczony w poblizu ani dziataC w potgczeniu z innymi antenami
lub nadajnikami.
A OSTRZEZENIE: Produkty wykorzystujgce modem komdrkowy lub stacje bazows
!\ RTK moga przekazywag energie fal radiowych. Nalezy sprawdzi¢ u lokalnego deal-
era.

Urzadzenie to przeznaczone jest do wspotdziatania z antenami posiadajgcymi
homologacije TPA. Kwestie te mozna omowic z lokalnym dealerem.

Przygotowanie do eksploatacii

« Przedrozpoczeciem uzytkowania urzgdzenia nalezy ze zrozumieniem przeczytac
niniejszg instrukcje i zapoznac sie ze wszystkimi elementami sterujgcymi.

« Instrukcje nalezy przechowywac wraz z urzgdzeniem.

« W przypadku przeniesienia urzgdzenia do innego pojazdu nalezy rowniez przenies¢
te instrukcie.

« Nalezy przeczytac instrukcije obstugi pojazdu, w ktdrym urzadzenie bedzie
wykorzystywane i sprawdziC, czy pojazd ten jest wyposazony w odpowiedni sprzet
wymagany lokalnymi przepisami prawa.

« Przedrozpoczeciem eksploatacji nalezy upewnic sie, ze parametry pojazdu

dotyczgce predkosci, hamulcow, uktadu kierowniczego, stabilnosciiobcigzenia
zostaty zrozumiane.

« Przedrozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢ wszystkie elementy sterujgce w miejscu
pozbawionym ludzii przeszkdd.

« Zidentyfikowac¢ mozliwe zagrozenia.

~  OSTRZEZENIE: Uzywanie urzgdzenia firny Topcon przez operatora bedgcego
: pod wptywem alkoholu lub narkotykéw jest zabronione. W przypadku zazywania
lekdw przepisanych na recepte lub bez recepty.

Wyitgczenie odpowiedzialnosci

Firma Topcon nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenia mienia, obrazenia
ciata lub smier¢ spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem lub naduzywaniem
jakiegokolwiek ze swoich produktow.

Ponadto firma Topcon nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uzytkowanie urzgdzenia
firmy Topcon lub sygnatu GNSS w jakimkolwiek innym celu niezgodnym z
przeznaczeniem.

Firma Topcon nie moze zagwarantowac doktadnosci, integralnosci, ciggtosci lub
dostepnosci sygnatu GNSS.

Operator musi sprawdzi¢, czy urzgdzenie zostato prawidtowo wytgczone, jeslinie jest
uzywane.
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Przed uruchomieniem pojazdu wyposazonego w produkty firmy Topcon nalezy ze
zrozumieniem przeczytac ponizsze szczegotowe srodki ostroznosci dotyczace tego
produktu.

Wazne informacje na temat bezpieczenstwa
Czujnosciodpowiedzialnosc¢ operatora

Wyswietlacz pomaga operatorowi w kierowaniu pojazdem, ale to operator jest
odpowiedzialny za pojazd i musi by¢ nieustannie czujny oraz musi posiadac petng

kontrole nad pojazdem. Ostatecznie to operator jest odpowiedzialny za bezpieczng
obstuge tego urzadzenia.

Podczas obstugi wyswietlacza oraz wszystkich jego podzespotow konieczne jest
przestrzeganie wymogow bezpieczenstwa. Wszyscy operatorzy i pozostaty personel,
ktorego to dotyczy, muszg zostac poinformowani 0 wymogach bezpieczenstwa.

Bezpieczenstwo elektryczne

~.  OSTRZEZENIE: Nieprawidtowo podigczone zasilanie moze spowodowad
: powazne obrazenia ciala i wyrzadzi¢ szkody osobom lub urzadzeniu.

Podczas wykonywania prac z udziatem podzespotow elektryczny nalezy postepowac w
nastepujgcy sposob:
« Przed wykonaniem jakichkolwiek prac spawalniczych w pojezdzie nalezy upewnic
sie, ze zacisk ujemny akumulatora jest odtgczony.

o Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody zasilajgce podzespoty systemu sg podtagczone
do witasciwych biegundow zgodnie z oznaczeniami. Nalezy zapoznac sie z
informacjami dotyczgcymi bezpieczenstwa zawartymi w instrukcji obstugi pojazdu.

« Sprawdzi¢, czy urzadzenie zostato uziemione zgodnie z instrukcjami instalacii.

Uzytkowanie aryzyko przeszkod
Ponizsza lista nie jest wyczerpujgca ani ograniczona. Aby wykorzysta¢ wyswietlacz do
wspomagania kierowania wzdtuz okreslonej trasy, operator musi zapewnic, ze pojazd jest
uzywany:
o Zdalaodludziiprzeszkod
« Zdala od liniiwysokiego napiecia lub innych przeszkdd znajdujgcych sie na wyzszej
wysokosci (przed uruchomieniem wyswietlacza nalezy zidentyfikowac wszelkie
problemy zwigzane ze swobodnym przejazdem)

« Na prywatnejnieruchomosci bez dostepu publicznego

« Napozbawionych przeszkdd polach

« Pozadrogamipublicznymilub drogami dojazdowymi.
Nalezy zwrdcic uwage, ze:
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« Operator powinien zawsze znac potozenie pojazdu oraz warunki polowe.

« Operator bedzie zmuszony do reakciji w przypadku chwilowej utraty sygnatu satelity
GNSS lub sygnatu korekcji roznicowse;.

« Wyswietlacz nie jest w stanie wykrywac przeszkod (ludzi, zywego inwentarza itp.).

« Wyswietlacza nalezy uzywac na obszarach wolnych od przeszkod i z zachowaniem
odpowiedniej odlegtosci.

« W przypadku pojawienia sie przeszkody na drodze lub zboczenia pojazdu z trasy
nalezy wytgczy¢ uktad kierowniczy na rzecz sterowania recznego.

Wigczanie/wytgczanie i sterowanie reczne
~.  OSTRZEZENIE: OSTRZEZENIE: Sprawdzié, czy przetacznik uktadu kierown-
&S iczego znajduje sie w potozeniu wytgczonym, aby zapobiec przypadkowemu
wigczeniu wspomagajgcego ukiadu kierowniczego. Podczas wykonywania
naprawy lub konserwaciji pojazdu/narzedzia nalezy upewnic sig, ze pojazd NIE
MOZE ruszyé z misjsca. Oditgczyé ukiad kierowniczy, wigczyé hamulce i wyjad
kluczyki.
Operator musi upewnic sie, ze przetgcznik uktadu kierowniczego jest wytaczony
(wszystkie wskazniki LED sg wytgczone), gdy wspomagany uktad kierowniczy nie jest
uzywany.
Operator musi wytgczy¢ wspomagany ukfad kierowniczy i uzyC sterowania recznego, jesli
na linii jazdy znajduije sie przeszkoda lub przesuwa sie ona w kierunku linii jazdy, badz tez
jeslipojazd zjezdza z zgdanej trasy.
Aby wytgczy¢ wspomagany uktad kierowniczy:
« Obrocic kierownice o kilka stopni LUB
« Wybrac¢ nawyswietlaczu przycisk Wytacz automatyczne sterowanie I/LUB
« W przypadku uzywania zewnetrznego przetgcznika uktadu kierowniczego, roztgczy ¢
za pomoca tego przetgcznika, jesli powyzsze czynnosci nie roztgczajg
wspomaganego uktadu kierowniczego.
Bezpieczne wytgczanie pojazdu
Przed opuszczeniem pojazdu nalezy wytaczy¢ wspomagany ukfad kierowniczy,
roztgczy ¢ zewnetrzny przetgcznik, jeslijest uzywany i wyjac kluczyk z wtgcznika zaptonu.

Transportowanie pojazdu

A OSTRZEZENIE: Podczas jazdy po drodze publicznej uktad automatycznego

: prowadzenia musi byé wytgczony. OSTRZEZENIE: Sprawdzié, czy przelacznik
ukfadu kierowniczego znajduje sie w potozeniu wylgczonym, aby zapobiec
przypadkowemu wigczeniu wspomagajgcego ukiadu kierowniczego.
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Korzystanie ze stacji referencyjnej (bazowe))
~.  OSTRZEZENIE: W trakcie dziatania nie wolno przemieszczaé staciji referencyjnej.
!\ Przemieszczenie dziatajgcej staciji referencyjnej moze zakidcié kontrolowane
sterowanie systemem za pomoca tej stacji. Mogtoby to spowodowaé obrazenia
ciata lub uszkodzenie mienia.

Operatorzy i pozostaty personel, ktorego to dotyczy, muszg zostac poinformowani o
ponizszych srodkach bezpieczenstwa.
« Nie wolno stawiac stacji referencyjnej pod lub w poblizu linii wysokiego napiecia.

« W przypadku korzystania z przenosnych stacji referencyjnych nalezy upewnic sie co
do prawidtowego zamocowania trojnogu.

Uzyskiwanie najlepszej funkcjonalnosci produktu

Nalezy regularnie wykonywac kopie zapasowa danych. Wyswietlacz ma duzg, lecz
ograniczong pojemnosc pamieci. W celu sprawdzenia dostepnej pojemnosci nalezy
wykorzystywac mini-podglad diagnostyki. W przypadku osiggniecia wartosci graniczne;
wysSwietla sie ekran ostrzegawczy.

Nalezy mie¢ sSwiadomos¢ kompatybilnosci formatow plikow. Omowi¢ kompatybilne
formaty z dealerem.

Produkty firmy Topcon Agricultural sg wytrzymate i przeznaczone do pracy w trudnych
warunkach. Jednak jesli urzgdzenie nie ma byC wykorzystywane przez dtuzszy czas,
nalezy przechowywac je z dala od wody i zrodet ciepta.

Symbole ostrzegawcze
W tej instrukciji uzywane sg dwa symbole ostrzegawcze:

Uwaga: Symbol ten oznacza zapewnienie dodatkowych informacii.

A OSTRZEZENIE: W celu wskazania, ze dane informacje majg istotne znaczenie dla

: bezpieczenstwa uzytkownika, na znakach bezpieczeristwa oraz w niniejszej
instrukcji pojawia sie sygnat ostrzegawczy. Nalezy zapoznaé sie i stosowaé do
tych informacii.






&2 TOPCON

Topcon Precision Agriculture
16900 West 118th Terrace
Olathe, KS 66061 USA

Phone: 866-486-7266

Topcon Positioning Systems, Inc.
7400 National Drive

Livermore CA 94551 USA

Phone: 925-245-8300

Fax: 925-245-8599

Topcon Precision Agriculture
14 Park Way

Mawson Lakes SA 5095 Australia
Phone: +61-8-8203-3300

Fax : +61-8-8203-3399

Topcon Precision Agriculture Europe
Avenida de la Industria 35

Tres Cantos 28760, Spain

Phone: +34-91-804-92-31

Fax: +34-91-803-14-15

Topcon Corporation

75-1 Hasunuma-cho, Itabashi-ku
Tokyo 174-8580 Japan

Phone: +81-3-5994-0671

Fax: +81-3-5994-0672

© 2021 Topcon Precision Agriculture Al rights reserved
Specifications subject to change without notice



	Rozdział 1 – Omówienie wyświetlacza
	1.1. Wprowadzenie
	1.1.1. Nowości w wersji 5.01

	1.2. Korzystanie z Topcon Agriculture Platform (TAP)
	1.2.1. Logowanie do aplikacji TAP na wyświetlaczu
	1.2.2. Wyświetlanie opcjonalnych funkcji za pośrednictwem aplikacji Marketplace

	1.3. Opis ikon
	1.3.1. Pasek narzędzi prowadzenia
	1.3.2. Ikony Menu
	1.3.3. Ikony paska nawigacyjnego
	1.3.4. Elementy sterujące wyświetlania
	1.3.5. Inne ikony

	1.4. Uruchamianie wyświetlacza
	1.4.1. Dioda LED zasilania wyświetlacza (tylko X35)

	1.5. Wyłączanie wyświetlacza
	1.6. Korzystanie z paska narzędzi wyświetlacza

	Rozdział 2 – Opis interfejsu użytkownika
	2.1. Przełączanie między ekranem konfiguracji a ekranem roboczym
	2.2. Elementy sterujące ekranu konfiguracji
	2.3. Elementy sterujące ekranu roboczego
	2.3.1. Wskaźniki koloru narzędzia


	Rozdział 3 – Skrócona instrukcja konfiguracji
	3.1. Instrukcje aktualizacji oprogramowania
	3.2. Szybki start

	Rozdział 4 – Ustawienia regionalne i ustawienia użytkownika
	4.1. Ustawienie regionu
	4.1.1. Ustawienie języka
	4.1.2. Ustawienie czasu/daty
	4.1.3. Ustawienia jednostek

	4.2. Ustawianie paska wskaźników świetlnych
	4.3. Ustawianie środowiska
	4.4. Ustawianie opcji map
	4.5. Ustawianie poziomu dostępu
	4.6. Ustawianie sterowników użytkownika
	4.7. Konfigurowanie zdalnej pomocy technicznej
	4.7.1. Konfigurowanie pomocy technicznej
	4.7.2. Żądanie pomocy technicznej


	Rozdział 5 – Konfiguracja systemu
	5.1. Ustawianie ustawień systemu
	5.2. Ustawianie funkcji
	5.2.1. Ustawianie licencji
	5.2.2. Konfiguracja konsoli
	5.2.3. Konfiguracja układu prowadzania
	5.2.4. Ustawienia narzędzia
	5.2.5. Konfiguracja XTEND
	5.2.6. Konfiguracja funkcji Xlink (tylko X25/X35)
	5.2.7.  Konfiguracja VDC

	5.3. Ustawianie GPS
	5.3.1. Ustawianie odbiornika
	5.3.2. Ustawianie korekcji
	5.3.3. Konfiguracja wyjścia (tylko X25/X35)
	5.3.4. Konfiguracja radaru (tylko X25/X35)

	5.4. Ustawianie portów szeregowych (tylko X25/X35)
	5.5. Ustawianie alarmów
	5.5.1. Opis okna alarmu
	5.5.2. Lista alarmów

	5.6. Ustawianie znaczników
	5.7. Ustawianie magistrali ISOBUS / terminalu uniwersalnego
	5.7.1. Konfiguracja sterownika zadania
	5.7.2. Ustawienia terminalu uniwersalnego
	5.7.3. Konfiguracja sterowania zapasowego

	5.8. Ustawianie narzędzi
	5.8.1. Aktualizacja oprogramowania wyświetlacza (X25/X35)
	5.8.2. Aktualizacja oprogramowania wyświetlacza (XD/XD+)

	5.9. Konfigurowanie sieci Wi-Fi
	5.9.1. Modem radiowy Ethernet (CL-55)
	5.9.2. Wi-Fi przez USB


	Rozdział 6 – Konfiguracja pojazdu
	6.1. Wybór pojazdu
	6.2. Tworzenie nowego pojazdu
	6.2.1. Dostosowywanie pojazdu

	6.3. Ustawianie geometrii pojazdu
	6.4. Ustawianie sterownika sterowania
	6.5. Wybór anteny pojazdu

	Rozdział 7 – Ustawienia narzędzia
	7.1. Wybór narzędzia
	7.2. Ustawianie nowego narzędzia
	7.2.1. Ustawianie narzędzia ISOBUS

	7.3. Ustawianie geometrii narzędzia
	7.4. Ustawianie funkcji kontroli sekcji
	7.4.1. Ustawianie odmierzania czasu
	7.4.2. Ustawianie przełącznika sekcji

	7.5. Ustawianie wyłącznika głównego
	7.6. Ustawianie emulacji prędkości GPS

	Rozdział 8 – Konfiguracja produktu
	8.1. Ustawianie bazy danych produktów

	Rozdział 9 – Podstawy obsługi
	9.1. Korzystanie z minipodglądów
	9.2. Wyświetlanie informacji systemowych
	9.3. Wyświetlanie prowadzenia
	9.3.1. Schemat kolorów prowadzenia
	9.3.2. Korzystanie z elementów sterujących wyświetlania
	9.3.3. Tryb wyboru
	9.3.4. Warstwy mapy

	9.4. Wyświetlanie szczegółów GPS
	9.5. Wyświetlanie diagnostyki
	9.6. Wyświetlanie informacji o zadaniu
	9.7. Monitorowanie na desce rozdzielczej
	9.7.1. Dostosowanie deski rozdzielczej

	9.8. Rozpoznawanie kolorów i stanu zadania
	9.9. Interpretacja domyślnych nazw plików

	Rozdział 10 – Kalibracje sterowania
	10.1. Kalibracja kompasu
	10.2. Kalibracja czujnika kąta koła
	10.3. Kalibracja przesunięcia montażowego
	10.4. Postępowanie z błędami/alarmami kalibracji

	Rozdział 11 – Przycisk zadania
	Rozdział 12 – Menu pola
	12.1. Wybór pola
	12.2. Tworzenie pola
	12.3. Rozłączanie pola
	12.4. Ustawianie znaczników
	12.4.1. Praca z wykorzystaniem znaczników

	12.5. Ustawianie nowej granicy
	12.5.1. Tworzenie granicy na podstawie pokrytego obszaru
	12.5.2. Tworzenie granicy z pliku shape
	12.5.3. Edycja granicy
	12.5.4. Usuwanie granicy

	12.6. Ustawianie uwrocia roboczego

	Rozdział 13 – Menu zadania
	13.1. Wybieranie istniejącego zadania
	13.2. Tworzenie nowego zadania
	13.3. Konfigurowanie obszarów zadań
	13.4. Czyszczenie zadania
	13.5. Konfigurowanie funkcji sterowania zmiennością tempa
	13.5.1. Opcje źródła


	Rozdział 14 – Menu linii prowadzenia
	14.1. Grupy linii prowadzenia
	14.2. Używanie linii prowadzenia Linie proste
	14.2.1. Ręczne ustawianie linii AB

	14.3. Używanie linii prowadzenia Krzywe identyczne
	14.4. Używanie linii prowadzenia obracanych centralnie
	14.5. Używanie trybu prowadzenia Guidelock
	14.6. Korzystanie z funkcji kierowania granicą
	14.7. Używanie linii projektu
	14.7.1. Tworzenie przejechanych linii
	14.7.2. Dzielenie istniejących linii projektu
	14.7.3. Dodawanie przesuniętych linii dla istniejących linii projektu

	14.8. Wybieranie dotychczasowej grupy linii prowadzenia
	14.9. Importowanie istniejących linii prowadzenia
	14.9.1. Importuj linie prowadzenia z USB
	14.9.2. Importuj linie prowadzenia z TAP
	14.9.3. Kopiowanie linii prowadzenia

	14.10. Konfigurowanie linii przejazdu
	14.11. Uwrocie — konfiguracja nawrotów
	14.11.1. Promień nawrotu
	14.11.2. Położenie linii nawrotu
	14.11.3. Wzór
	14.11.4. Wybierz wzorzec
	14.11.5. Alarm nawrotu na uwrociu


	Rozdział 15 – Automatyczne sterowanie
	15.1. Stan automatycznego sterowania
	15.1.1. Rozwiązywanie problemów automatycznego sterowania

	15.2. Dostrajanie automatycznego sterowania
	15.3. Włączanie automatycznego sterowania
	15.4. Wyłączanie automatycznego sterowania

	Rozdział 16 – Menu przesuwania
	16.1. Korzystanie z opcji przesuwania
	16.2. Kompensacja znoszenia GPS
	16.2.1. Prawidłowa kompensacja znoszenia GPS
	16.2.2. Źródła korekcji o wysokiej dokładności


	Rozdział 17 – Włączone dodatkowe funkcje
	17.1. Korzystanie z automatycznej kontroli sekcji
	17.1.1. Kontrola wysięgnika

	17.2. Korzystanie z terminalu uniwersalnego (ISOBUS)
	17.3. Korzystanie ze stacji pogodowej
	17.3.1. Kalibracja stacji pogodowej

	17.4. Korzystanie ze sterowania wysokością wysięgnika NORAC

	Rozdział 18 – Menedżer inwentarza
	18.1. Eksportowanie zadań / danych zadań / raportów z zadań
	18.1.1. Eksportowanie zadań do pamięci USB
	18.1.2. Eksport raportów z zadań do pamięci USB
	18.1.3. Eksportowanie danych zadania do pamięci USB
	18.1.4. Eksportowanie danych zadania do TAP

	18.2. Importowanie zadań i danych zadań
	18.2.1. Importowanie zadań z pamięci USB
	18.2.2. Importowanie wybranych danych zadania z pamięci USB
	18.2.3. Importowanie danych ze starszego oprogramowania Horizon 3 lub 4 z pamięci USB
	18.2.4. Importowanie danych zadania do pamięci USB
	18.2.5. Importowanie wybranych danych zadania z aplikacji TAP


	Rozdział 19 – Podręcznik rozwiązywania problemów
	19.1. Ogólne komunikaty o błędach
	19.2. Nieprawidłowości połączenia z Internetem

	Rozdział 20 – Słownik
	Rozdział 21 – Indeks
	Rozdział 22 – Ostrzeżenia dotyczące przepisów i bezpieczeństwa



