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1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare

Referitor la acest manual cu instructiuni
de exploatare

1.1 Drepturi de autor

Retiparirea, traducerea si multiplicarea, sub orice
forma, inclusiv Tn extras, necesita aprobarea in scris
din partea companiei AMAZONEN-WERKE.

1.2 Semnificatia manualului de exploatare

Manualul cu instructiuni de exploatare este un
document important si o parte a masginii. El

se adreseaza utilizatorului si cuprinde informatji
relevante pentru siguranta. Sigure sunt numai
modurile de lucru care sunt indicate Tn manualul
cu instructiuni de exploatare. Daca manualul

cu instructiuni de exploatare nu este respectat,
persoanele pot fi grav ranite sau chiar ucise.

1. Tnainte de prima utilizare, cititi complet capitolul
de siguranta si respectatji-I.

2. Tnainte de inceperea lucrului, cititi in plus i
respectati sectiunile respective ale manualului cu

instructiuni de exploatare.

3. Pastrati si mentineti disponibil manualul de
exploatare.

4. Predati mai departe manualul de exploatare
urmatorilor utilizatori.

1.3 Reprezentari grafice utilizate

1.3.1 Indicatii de avertizare si cuvinte de semnalizare

Indicatiile de avertizare sunt marcate printr-o bara
verticala cu un simbol triunghiular de siguranta si
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1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare

Reprezentari grafice utilizate

un cuvant de semnalizare. Cuvintele de semnalizare
"PERICOL", "AVERTIZARE" sau "ATENTIE" descriu
gravitatea pericolului ce ameninta si au urmatoarele
semnificatii:

PERICOL

» Marcheaza un pericol iminent cu un risc
ridicat pentru cele mai grave vatamari

corporale, precum pierderea unor parti ale

corpului sau deces.

AVERTIZARE
» Marcheaza un posibil pericol cu un risc

mediu pentru cele mai grave vatamari
corporale sau deces.

ATENTIE
» Marcheaza un pericol cu un risc scdzut

pentru vatamari corporale de gravitate
medie.

1.3.2 Alte indicatii

| IMPORTANT

» Marcheaza un risc pentru daune la
masina.

xi INDICATIE PRIVIND PROTECTIA
MEDIULUI INCONJURATOR

» Marcheaza un risc pentru daune aduse
mediului.

INDICATIE

Marcheaza sugestii de aplicare si indicatii pentru
o utilizare optima.
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1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Reprezentari grafice utilizate

1.3.3 Instructiuni de actionare

1.3.3.1 Instructiuni de actionare numerotate
Actiunile care trebuie executate intr-o anumita
succesiune sunt reprezentate ca si instructiuni
de actionare numerotate. Trebuie respectata
succesiunea indicata a actiunilor.

Exemplu:

1. Instructiune de actionare 1

2. Instructiuni de actionare 2

1.3.3.2 Instructiuni de actionare si reactii

Reactiile la instructiunile de actionare sunt marcate
CU 0 sageata.

Exemplu:
1. Instructiune de actionare 1
=» Reactie la instructiunea de actionare 1

2. Instructiuni de actionare 2

1.3.3.3 Instructiuni de actionare alternative

Instructiunile de actionare alternative sunt introduse
prin cuvantul "sau".

Exemplu:
1. Instructiune de actionare 1
sau
instructiune de actionare alternativa

2. Instructiuni de actionare 2

1.3.3.4 Instructiuni de actionare numai cu o actiune

Instructiunile de actionare cu numai o actiune nu sunt
numerotate ci reprezentate cu o sageata.
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1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Reprezentari grafice utilizate

Exemplu:

» Instructiuni de actionare

1.3.3.5 Instructiuni de actionare fara succesiune
Instructiunile de actionare care nu trebuie urmate ntr-
0 anumita succesiune sunt reprezentate sub forma de
lista cu sageti.

Exemplu:

» Instructiuni de actionare

» Instructiuni de actionare

» Instructiuni de actionare

1.3.3.6 Lucrare de atelier

LUCRARE DE ATELIER

» Desemneaza lucrari de intretinere, care
trebuie efectuate ntr-un atelier de service
local, echipat suficient din punct de
vedere tehnic pentru garantarea sigurantei
si protejarii mediului, de catre specialisti
care dispun de pregatirea profesionala
corespunzatoare.

1.3.4 Enumerari
Enumerarile care nu implica o succesiune obligatorie
sunt reprezentate sub forma de listd cu puncte de

enumerare.

Exemplu:

e Punct 1

e Punct2

1.3.5 Explicatiile numerotate din figuri

O cifra in text aflata intr-un cadru, de exemplu |I|
face trimitere la o explicatie numerotata dintr-o figura
alaturata.
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1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Alte documente aplicabile

1.3.6 Indicatii referitoare la directie

Toate indicatjile referitoare la directie se considera in
directia de deplasare, daca nu este altfel specificat.

1.4 Alte documente aplicabile

in anexa se afla o listad cu documentele aplicabile.

1.5 Va este solicitata parerea

Stimata cititoare, stimate cititor, Documentatia AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
noastra este actualizata cu regularitate. Prin
sugestiile dvs. de imbunatatire contribuiti la realizarea
unei documentatii din ce Tn ce mai usor de utilizat. Va
rugam sa ne trimitefi sugestiile dvs. prin scrisori, fax

sau e-mail. Fax: +49 (0) 5405 501-234

E-Mail: tr.feedback@amazone.de

Technische Redaktion
Postfach 51
D-49202 Hasbergen
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2| Cerinte ISOBUS

Cerinte ISOBUS

2.1 Cerinte minime ISOBUS

Terminal universal:
e Generatia 2 UT
e Rezolutie ecran: 240 2

e Profunzime culoare: 8 biti / 256 de culori

e Butoane: 8

in functie de utilizare sunt necesare alte functii:

Task Controller Section Control:
e Generatia 1
e Brate: 1

o Numar latimi partiale: 1

Task Controller geo-based:
e Generatia 1

e Numar Control Channel: 1

Task Controller basic:

e Generatia 1

Comanda auxiliara noua:

e Generatia 1
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2 | Cerinte ISOBUS
Cerinte ISOBUS recomandate

2.2 Cerinte ISOBUS recomandate

Terminal universal:

Generatia 2
Rezolutie ecran: 480
Profunzime culoare: 8 biti / 256 de culori

Butoane: 12

Task Controller Section Control:

Generatia 1
Booms: Corespunzator echiparii masinii

Numarul de Iatimi partiale: Corespunzator
echiparii masinii. 2 latimi partiale la comutarea
semilaturii. Pana la 126 de sectiuni cu capul
de distributie segmentat cu ghidare thapoi si
comutare randuri individuale

Task Controller geo-based:

Generatia 1

Numarul Control Channel: numarul produselor
corespunzator echiparii masini

Task Controller basic:

Generatia 1

Comanda auxiliara noua:

Generatia 1

=
p—
E E E E d
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3 | Prezentare generala a functiilor

Prezentare generala a functiilor

Semanatoarea bob cu bob Precea este operata cu
ajutorul software-ului ISOBUS. Software-ul ISOBUS
poate fi reprezentat si operat cu un terminal de
operare ISOBUS.

Software-ul ISOBUS contine urmatoarele functii:
e monitorizarea datelor masinii

e conectarea iluminarii de lucru

e calibrarea dozatorului

e cantarirea rezervorului de ingrasamant

e introducerea cantitatii de ingrasaméant adaugate
e (golirea rezervorului de ingragsamant

e comutarea automata si manuala a latimilor
partiale

e reglarea fortei de apasare a brazdarelor

e Reglarea presiunii bratului in consola

e reglarea cantitatilor de imprastiere

e crearea cararilor tehnologice

e crearea marcarilor cararilor tehnologice

e predozarea ingrasamantului

e activarea discului de separare

e corectarea manuala si automata a separatorului
e configurarea produselor

e documentarea lucrarii
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4 | Meniul principal intr-o privire de ansamblu

Meniul principal intr-o privire de
ansamblu

Meniul principal este structurat Tn meniul campului si
meniul pentru setari/reglaje.

Meniul campului Setari/reglaje

4

MENIU CAMP

SETARI

O

—
N’ Calibrare .(“‘;.’. Masina = Profil

s
Ej Dockmerite v Golire
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5| Meniu de lucru

Meniu de lucru

5.1 Meniul de lucru intr-o vedere de ansamblu

@ 0.0 kmsh
] 0.00 ha

¥ 0

¥ 0 o e lJJ

L =P 'I O e
100 % 100 % 100% ON/OFF

:|— 0 0.0 0.0 - —
K/ha kg/ha kg/ha el L
+.... ....+

[1]

Afisaj multifunctional Afisaj pentru cantitatea de seminte

Afisaj pentru cantitatea de microgranulate Afisaj pentru cantitatea de ihgrasamant

Afisaje pentru cantitatile de imprastiere Starea pozitiei de lucru si Section Control

[~ [o] [eo] [2]
(] [o] [2] []

Bara cu butoane Grafice sub forma de bare ale brazdarelor de

insamantare

Datele masinii Bara de stare

]
=]
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5 | Meniu de lucru

Afisaj multifunctional

5.2 Afisaj multifunctional

Pe afisajul multifunctional din meniul de lucru sunt
afisate pana la 4 valori diferite. Valorile pot fi adaptate
(vedeti "Modificare afisaj multifuncfional”).

5.3 Grafice sub forma de bare ale brazdarelor de insamantare

Pentru fiecare brazdar de insaméantare, se afiseaza
in meniul de lucru, un grafic sub forma de bare.
Graficele sub forma de bare indica starea de
functionare a brazdarului de semanare respectiv.

Daca s-a imprastiat o cantitate prea mare de seminte,
graficul sub forma de bare se coloreaza in portocaliu
in partea de sus. Daca s-a imprastiat o cantitate

prea mica de seminte, graficul sub forma de bare

se coloreaza n portocaliu Tn partea de jos. Cu cét
este mai mare zona portocalie, cu atat este mai mare
abaterea. Zona de afisare a graficelor sub forma de
bare se stabileste in setari.

Daca graficul sub forma de bare este suprimat,
precum in rdndul 1, atunci brazdarul de insamantare
este dezactivat de catre Section Control. Daca
graficul sub forma de bare este afisat rosu, precum
in randul 8, atunci bréazdarul de insaméantare este
dezactivat manual.

Daca graficul sub forma de bare este completat cu
0 urma neagra a tractorului, precum in randul 3,
atunci este creata o carare tehnologica deplasabila.
Sageata de sub graficul sub forma de bare indica
sensul deplasarii.

Daca graficul sub forma de bare este inlocuit cu

0 urma neagra a tractorului, precum in randul 6,
atunci este creatad o marcare de carare tehnologica.
Sageata de sub urma tractorului indica faptul ca
brazdarul este ridicat si se genereaza o marcare a
cararilor tehnologice.

Daca graficul sub forma de bare este inlocuit cu o
urma rosie a tractorului, precum in randul 7, atunci
randul este blocat.

@_ 0.0 km/h |@|E

0 1/min

] 0.00 na

W

0.0 kg

£
PSS
> \»‘»
~ VP
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5| Meniu de lucru
Abatere de la starea impusa

5.4 Abatere de la starea impusa

Afisajele marcate galben sunt o indicatie referitoare la

0 abatere de la starea impusa.

Buncér de ingrasaminte gol
Contorul de carari tehnologice oprit temporar

Forta de apasare a brazdarelor cand brazdarele
sunt ridicate din sol

Conditiile pentru Section Control nu sunt
indeplinite

Buncar de seminte gol

Rezultat de masurare falsificat

N o] (o] (=] [e] [M] [2]

Viteza simulatd activa / Sursa de informatie nu
exista

INDICATIE

Daca afisajul cantarului apare pe fond galben,
atunci rezultatul masurarii este falsificat din cauza
trepidatiilor sau masina atasatéa este ridicata din
sol. Pentru o masuratoare precisa, masina trebuie
coborata si trebuie sa fie In repaus.

5.5 Datele masinii

\ > & {1
IE' 0% ~ 100% 0%
0 0.0 0.0
K7ha kg/ha kg/ha

1 z 3 4 5 B 7 8_—5 10 11 1z
[ N
] = OE A 5\:"
B = A o T
c x o ~ 50 =<$
119 X 1/min 1 mbar

o @
0 0
b4

m

1/min

=

mbar

ol

|I| Forta de apasare a brazdarului
@ Contorul de carari tehnologice

|E| Pozitia marcatoarelor de urma

|Z| Turatia suflantei

E Presiunea aerului suflantei

12
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5 | Meniu de lucru
Bara de stare

5.6 Bara de stare

I{..r[}
oo = | S

0

|I| Functia hidraulica selectata pentru sistemul
hidraulic Confort

|Z| Sistem de iluminat de lucru pornit

@ Afisarea marginii cAmpului ca linie de referinta E Functia selectata a marcatorului de urma

5.7 Functiile din bara de butoane

ON/OFF
. . Activarea si
Activarea si . . .
- ) L . dezactivarea tuturor | Umplerea discului
Inapoi Rasfoire dezactivarea e . .
. Iatimilor partiale si a de separare
Section Control L
dozarii
—> <+ <+ . —) G
i: + + HE ' ' : [ ]
- - —_— - -_—— S ® REC
Activarea Activarea Dezactivarea Dezactivarea ) -
. . ey . Ce . e . Activarea tuturor Inceperea
[atimilor partiale | latimilor partiale | latimilor partiale | Iatimilor partiale | ... . . . o
. oA A . latimilor partiale | inregistrarii GPS
din dreapta din stédnga din stdnga din dreapta
0[3] ;3 0]3] ;3 0]3] ;s 03] ;s o ( )
2 / /. /.
+ A - A I A +0 A W\ eCP
Crestere Scadere L . Aducere contor Activarea si Schimbarea
S Lo Oprire si pornire . . -
indicatie contor | indicatie contor . de carari dezactivarea functiei
R o contor carari ) . . . .
de carari carari ) tehnologice la sistemului de hidraulice
. ) tehnologice S
tehnologice cu 1 | tehnologice cu 1 zero iluminat de lucru preselectate
i [ i []
v v v
O T Ly
+ - + ﬁ:: A
Marirea for{ei de apasare Reducerea fortei de Cresterea presiunii Micsorarea presiunii
a brazdarului apasare a brazdarului bratului Th consola bratului in consola
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5| Meniu de lucru

Functiile din bara de butoane

o

Ep

Epp

100%

2

{H b
1l

Marirea cantitatji
de imprastiere a
ihgrasamantului

Reducerea cantitafji
de Tmprastiere a
Tngrasamantului

Setarea cantitatii
de Tmprastiere a
Thgragsamantului pe
valoarea impusa

Predozarea
ingrasamantului

Oprire preliminara
ingrasaminte

G

Co

wfs mGs

Hp

ELp

(] 100% = VGS 100%
Setarea cantitatii
TP B e Reducerea R
- o Reducerea Setarea cantitatii | Marirea cantitatii s de imprastiere
Marirea cantitatji . . - cantitatjii de
o cantitatii de de imprastiere a | de imprastiere o pentru
de impragtierea | . . imprastiere .
. imprastiere a semintelor pe pentru microgranulate
semintelor | . . . pentru
semintelor valoarea impusa | microgranulate . pe valoarea
microgranulate impus3

&

o

T

|

&

Comutarea marginii

. . Schimbarea functiei | Declansarea functiei A .
Regim groapa cu ) . campului pentru N .
. marcatorului de marcatorului de - Blocarea randurilor
apa N N calcularea cararilor
urma urma .
tehnologice
CSS CSS L.® > H
N
+\ _’\ N l}-‘\ Ei

Mariti diferenta de
presiune impusa
Central Seed Supply

Micsorati diferenta
de presiune impusa
Central Seed Supply

Regim automat
afanator de urma a
rotilor tractorului

Pornirea si oprirea
cantarului offline

14

MG7486-RO-II | H.1|27.10.2023 | © AMAZONE




6 | Operarea principala

Operarea principala

6.1 Schimbarea intre meniul campului si setari

» Pentru a schimba in meniul cdmpului,
selectati m

sau

MENIU CAMP

pentru a schimba in Setdri,

selectati .

6.2 Schimbare la meniul anterior

» 1n bara cu butoane selectati )

6.3 Rasfoirea meniurilor si barei butoanelor (suprafetelor de comanda)

» Pentru a rdsfoi meniuri in setdri,

selectati .

» Pentru a rdsfoi bara butoanelor,

selectati .
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Setarea masinii

7.1 Configurarea comutarii cararilor tehnologice

Selectati in meniul "Setdri" "Magina
tehnologica".

> "Cdrare

Atunci cand trebuie creatd o cdrare
tehnologica:
La Carare tehnologica selectati "pornit”

sau

atunci cdnd trebuie creatd o cdrare tehnologicd
cu o marcare de cdrare tehnologicad:

selectati "Marcare carare tehnologicd
sau
atunci cdnd trebuie creatd o cdrare tehnologicd

cu o cdrare tehnologicd deplasabild:
selectati "Céarare tehnologicd deplasabild ".

Selectati "Invatarea ritmului cararilor tehnologice".

Introduceti "L&fime de lucru” si "Ecartament
aparat de intrefinere".

Mai departe cu >

Introduceti "L&fime pneu aparat de intrefinere" si
"Distantd pana la planta".

Mai departe cu >

CARARE TEHNOLOGICA
Cérare tehnologica pornit
Memorare cadenta carari tehnologice 0
Carari tehnologice manuale
—
Sursa pt. comut. contin. Pozitje de lucru
®

16
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Configurarea comutarii cararilor tehnologice

10.

11.

La

necesare adaptari la masina, pentru utilizarea cararii
tehnologice deplasabile sau a marcarii cararilor
tehnologice.

12

13.

Dacd distanta aparatului de intretinere pdnd la
marginea cdmpului nu este 0:

introduceti distanta suprapusa a aparatului de
intretinere

sau

introduceti distanta subpusa a aparatului de
intretinere.

INDICATIE

Ca valoare orientativa utilizati jumatate de
distanta intre randuri pentru distanta de
suprapunere sau subpunere.

Dacd trebuie inceput la marginea stdnga sau
dreapta a cimpului:

Selectati marginea campului la "Invatarea
cardrilor tehnologice".

Dacd trebuie inceput cu o jumdtate de ldtime
sau cu ldtimea intreagd a masinii:

Selectati latimea masinii la "Invatarea cardrilor
tehnologice".

Mai departe cu >

"Configurare cu succes!" indica un ritm de carari
tehnologice calculat.

Atunci cand nu poate fi calculata nicio configurare
adecvata repetati procesul. Este pastrata ultima
configurare cu succes.

o schimbare a aparatului de intretinere, sunt . 4

. Dacd ritmul cdrdrilor tehnologice nu 2 3

B
o
o
3

actioneazd brdazdarele dorite:
Racordati brazdarele afisate |I| cu cilindrul de
deplasare

sau

racordati brazdarele afisate |Z| cu cilindrul de
ridicare.

Dacd trebuie activatd comutarea manuald a
cdrdrilor tehnologice:
Aplicati bifa la "Cérare tehnologica manuala".
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Configurarea comutarii cararilor tehnologice

14. selectati "Setdri carari tehnologice manuale”.

15. Mai departe cu >
16. Introduceti "Treceri pana la repetare”.

17. La "Selectare trecere" introduceti trecerea, la
care se activeaza cararea tehnologica.

18. Introduceti randurile la "Selectare randuri".

= In functie de configurare, in timpul cararii
tehnologice randurile selectate sunt dezactivate,
ridicate sau deplasate.

INDICATIE

Pentru a putea selecta semnalul GPS trebuie sa
fie instalat Tn terminalul de operare un receptor
GPS si o linie de urma.

In functie de configuratia masinii, semnalul
pentru contorul de carari tehnologice poate
proveni din surse diferite:

e Pozitie de lucru: Atunci cdnd semanatoarea este
adusa Tn pozitia de lucru, contorul cararilor
tehnologice contorizeaza inca o urma de
deplasare.

e ISOBUS: Atunci cand mecanismul de ridicare al
tractorului se aduce in pozitie de lucru, contorul
cararilor tehnologice contorizeaza inca o urma de
deplasare.

e GPS: Atunci cand masina se deplaseaza in
urmatoarea urma, contorul cararilor tehnologice
contorizeaza inca o urma de deplasare.

19. La "Sursa pentru continuare" selectati sursa
pentru contorul cararilor tehnologice.

20. Accesati pagina urmatoare cu .

Dacéa semnalul selectat al sursei este scurt, adaptati
durata semnalului pentru sursa pentru a impiedica

18
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Configurarea etapelor de cantitate

contorul cararilor tehnologice sa contorizeze inca o
urma de deplasare.

21. La "Timp pentru continuare" introduceti durata
semnalului pentru sursa.

22. Pentru a creste cantitatea impusd de
fmprdstiere a semintelor pentru rdandurile ldngd
cdrdrile tehnologice:

Introduceti valoarea procentuala dorita la
"Cresterea cantitafii de seminfe pe randurile
algturate”.

7.2 Configurarea etapelor de cantitate

Cantitatea de Tmprastiere poate fi crescutd sau
redusa prin setarea etapelor de cantitate.

1. Selectati in meniul "Setdri" "Masing" > "Dozator".

2. In functie de dotarea masinii,
selecta’gi buncarul dorit. ingrasamant

3. Pentru a stabili cu ce procent trebuie crescutd Config. etape
sau micsoratd dozarea per pas,
introduceti la "Pasi cantitate" valoarea dorita.

7.3 Configurarea opririi preliminare

Pentru ca, independent de lungimea traseului de
transport, toate produsele sa fie depuse la un punct
in patul de insamantare, dozatoarele pot fi oprite
preliminar pentru fiecare buncar. Trebuie introdus
timpul pentru durata opririi prealabile.
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In functie de echiparea masinii poate fi dezactivata
functia de oprire preliminara.

1. Selectati in meniul "Setéri" "Masging" > "Dozator".
2. Activati oprirea preliminara pentru buncarul dorit.

3. Introduceti durata opririi preliminare pentru
buncarul dorit.

INDICATIE

Durata opririi preliminare nu are niciun efect
asupra Section Control. Timpii pentru Section
Control sunt setati separat.

7.4 Configurare predozare

Pentru ca, independent de lungimea traseului de
transport, toate produsele sa fie depuse la un punct,
dozatoarele pot fi predozate pentru fiecare buncar.
Trebuie introdus timpul pentru durata predozatrii.

INDICATIE

Durata dozarii preliminare nu are niciun efect
asupra Section Control. Timpii pentru Section
Control sunt setati separat.

1. Selectati in meniul "Setdri" "Masing" > "Dozator".

INDICATIE

Daca timpul pentru predozare este setat gresit,
este posibil sa se ajunga la o suprapunere a
semintelor sau la o generare de goluri. Acest fapt
se poate intdmpla si la 0 demarare prea rapida
sau prea lenta.

2. Introduceti durata predozarii pentru buncarul
dorit.

OPRIRE PRELIMINARA

Numar buncar

Numar buncar

PREDOZARE

Numar buncar s

Numar buncar =

20
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Configurare senzor pentru pozitia de lucru

7.5 Configurare senzor pentru pozitia de lucru

7.5.1 Configurare senzor digital pentru pozitia de lucru

Cu ajutorul senzorului pozitiei de lucru se determina
daca masina este in pozitie de lucru. Daca masina
este n pozitie de lucru, unitatea de comanda a
masinii poate porni automat. Daca masina este
scoasa din pozitia de lucru, unitatea de comanda a
masinii se opreste automat.

Pentru pozitia de lucru se pot utiliza urmatoarele
surse:

e Senzor de la masina in partea din spate
e Senzor la cadrul unei masini tractate
e Senzor la buncar in partea din fata

e Semnalul senzorului de la ISOBUS

1. Selectati iIn meniul "Setari" "Masing" > "Pozitie de
lucru”.

2. Atunci cdnd pentru toate dozatoarele trebuie
utilizat acelasi senzor al pozitiei de lucru,
activati "Pozifie de lucru sincronizata".

Daca masina dispune de mai multe buncare, punctele
de comutare pot fi configurate per buncar.

3. Selectati la "Puncte de comutare buncar"
buncarul dorit si alocati la "Surs&" senzorul dorit

sau

selectati la "Surs&" senzorul dorit.

Pozitie de lucru sincronizata

Sursa

inal.cursa ISOBUS
digitala

7.5.2 Configurare senzor pentru pozitia de lucru analogic

Cu ajutorul senzorului pozifiei de lucru se determina
daca masina este 1n pozitie de lucru. Daca masina
este n pozitie de lucru, dozarea poate porni
automat. Daca masina este scoasa din pozitia de
lucru, dozarea se opreste automat. Pentru a stabili
momentul Tn care masina sa fie in pozitie de lucru,
pozitiile se indica sub forma de procent din cursa
totala de pozitionare. Pozitjile pot fi Tnvatate.

Pentru a determina cursa totala de pozitionare a
senzorului pozitiei de lucru, trebuie invatate valorile
limita.
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Pentru pozitia de lucru se pot utiliza urmatoarele
surse:

e Senzor de la masina in partea din spate
e Senzor la cadrul unei masini tractate
e Senzor la buncar in partea din fata

e Semnalul senzorului de la ISOBUS

In functie de echiparea masinii pot fi definite diferite
puncte de comutare. Punctele de comutare stabilesc
in ce pozitie a cadrului masinii functioneaza dozarea
sau céat de departe trebuie scoase din sol la capat de
rand brazdarele de insdamantare.

1. Selectati in meniul "Setéri" "Magina" > "Pozifie de
lucru”.

2. Atunci cdnd pentru toate dozatoarele trebuie
utilizatd aceeasi pozitie de lucru,
activati "Pozifie de lucru sincronizata".

3. Dacd sunt cunoscute valorile procentuale ale
punctelor de comutare,
la "Punct de comutare Dozare PORNIT" si "Punct
de comutare Dozare OPRIT" introduceti valorile
procentuale pentru punctele de comutare

sau

dacd nu sunt cunoscute valorile procentuale ale
punctului de comutare sincron,

selectati la "Valori limitd" in continuare cu >
invatare valori limita.

4. Pentru a stabili valoarea limitd inferioard,
Aduceti magina in pozitia de lucru.

5. Pentru a salva valoarea,
apasati \/

6. Pentru a stabili valoarea limitd superioard,
Scoateti prin ridicare masina complet.

7. Pentru a salva valoarea,

apasati \/

MEM. VALORI LIMITA

Aduceti masina n pozitie de lucru

I } Domeniu mas. senzor

Salvare valori?

22
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Reglarea monitorizarii turatiei suflantei

8. Dacd nu este activatd pozitia de lucru sincrond,

selectati produsul dorit si continuati cu > .
- ) MEM. PCT. COMUTARE
9. Pentru a stabili punctul de deconectare dorit

p_e_ntrz_J dozgrea pAf'Ovdl_ISUIUL o Aduceti mecanismul de ridicare la inalt. dorita pt. punctul comut.!
ridicati masina la inaltimea dorita.

100%

10. Pentru a salva valoarea, a1 Dozare PORNITA

[+]
apasati \/
fe) 36 Dozare OPRITA

11. Pentru a stabili punctul de conectare dorit 0%
pentru dozarea produsului,
ridicati din sol masina la inaltimea dorita. Salvare valori?

12. Pentru a salva valoarea,
apasati \/

In functie de configurarea masinii trebuie configurat
un punct de comutare pentru capatul de rand.

13. La "Puncte de comutare capéat de rand" continuati

cu ? .

MEM. PCT. COMUTARE

Aduceti mecanismul de ridicare la inalt. dorita pt. punctul comut.!
14. Pentru a stabili punctul de comutare dorit
pentru pozitia capdt de rdnd, \
ridicati masina la Tnaltimea dorita.

100%

15. Pentru a salva valoarea, O ;

apasati \/ 0%

Salvare valori?

7.6 Reglarea monitorizarii turatiei suflantei

Suflanta separatorului genereaza suprapresiune in
separarea boabelor. Turatia suflantei este reglata prin
intermediul sistemului hidraulic al tractorului sau al
turatiei prizei de putere.

Pentru a monitoriza turatia suflantei separatorului,
trebuie indicata turatia impusa. In plus se poate
monitoriza si presiunea suflantei separatorului. La
masinile cu buncar frontal se poate monitoriza
suplimentar turatia suflantei la suflanta actionata
hidraulic.
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1. Selectati in meniul "Setari" "Maging" "Suflantd" >
"Separator" sau "Buncar frontal".

2. La "Turatie impusa” introduceti turatia impusa
dorita pentru suflanta

sau

Selectati "Invéatare turafie impus&" si urmatj
indicatiile de pe display.

3. Pentru a stabili abaterea de la turatia impusd
la care trebuie emisd o alarmd,
indicati la "Limitd alarm&" abaterea exprimata in
procente.

4. Dacd trebuie monitorizatd presiunea la suflanta
separatorului,
activati "Monitorizarea presiunii suflantei".

Exhaustor

3000

Turatie impusa
1/min

Mem. tur. impusa

Limita alarma

Monitorizare pres suflanta

7.7 Configurarea sursei semnalului de viteza

7.7.1 Configurarea vitezei simulate

Pentru a comanda masina, este necesar un semnal
de viteza. Daca nu este disponibil niciun semnal de
viteza, se poate utiliza viteza simulata.

INDICATIE

Viteza simulata trebuie mentinuta n timpul
lucrului.

Daca se detecteaza un semnal de viteza, se
dezactiveaza viteza simulata.

Dupa o pornire noua a masinii, viteza simulata
este trecuta la 0 km/h.

24
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1. Selectati Tn meniul "Setari" "Maging" > "Vitezg".

2. La"Sursd" selectati "Simulat".

3. La"Viteza simulatd" introduceti viteza dorita.

7.7.2 Reglarea senzorului de viteza al masinii

Pentru a comanda masina, este necesar un semnal
de vitez&. in acest scop se poate utiliza senzorul de
viteza al masinii.

1. Selectafi in meniul "Setéari" "Magind" > "Viteza".

2. La"Sursd" selectati "maging".
3. Atunci cdnd valoarea doritd a impulsurilor este
cunoscutd,
la "Impulsuri senzor" introduceti impulsurile per
100 m.

VITEZA
Sursa Simulat
B.0
Viteza simulata
kms/h
VITEZA

Sursa

Impulsuri senzor

Memor. impul.

Roata (tractor)

10200
Imp./100m

3,
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Pentru a verifica numdrul de impulsuri:
Comparati indicatoarele vitezei de la tractor si de
la terminalul de operare.

Atunci cdnd valoarea doritd a impulsurilor nu
este cunoscutd,

Selectati "Invatare impulsuri” si urmatj
instructiunile de pe display.

Pentru a salva impulsurile parcurse,

apasati > .

7.7.3 Utilizarea semnalului de viteza ISOBUS

Pentru a comanda masina, este necesar un semnal
de viteza. Tn acest scop se poate utiliza semnalul de
viteza, care este determinat de senzorii in tractor si

pus la dispozitie de catre ISOBUS al masinii.

1. Selectati in meniul "Setari" "Maging" > "Viteza".

Sunt afisate numai sursele existente. Dacé de
exemplu nu exista nicio viteza de la ,Radar (tractor)”,
atunci nu este oferita nici aceasta posibilitate de
selectare.

2. La"Sursd" selectati "Radar (tractor)", "Roata
(tractor)" sau "Satelit (NMEA2000)".

INDICATIE

Sursele de viteza de semnal inexacte conduc la o
comandare eronata.

Pentru a verifica precizia sursei semnalului de
vitezd:

Comparati indicatorul vitezei tractorului cu viteza
indicata la terminalul de operare.

MEMORARE IMPULS

Masurati distanta 100 m, deplasati tractorul in poz. de pornire si
aduceti mas. in poz. de lucru!

Impulsuri emise 0

Impulsuri memorate 10200

i

VITEZA

Sursa Roata (tractor)

26
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Configurarea monitorizarii fortei de apasare a brazdarelor

7.8 Configurarea monitorizarii fortei de apasare a brazdarelor

1. Selectati In meniu "Setdri" "Masind" > "Forfa de
apdasare a brazdarelor".

2. Pentru a monitoriza forta de apdsare a
brdzdarelor,
activati "mesajul la sol prea moale".

Semnalul pentru monitorizarea fortei de apasare a
brazdarelor poate proveni din 2 surse diferite:

e Comanda fortei de apasare a brazdarelor: un
senzor determina forta de apasare din sistemul
hidraulic al fortei de apasare a brazdarelor.

e Reglarea fortei de contact: cel putin 2 senzori
determina forta de contact la brazdar.

3. La"Reglarea forfei de ap&dsare a brdzdarelor”
selectati sursa pentru semnalul referitor la forta
de apasare a brazdarelor.

4. Introduceti la "Temporizare fortd de apasare
a brazdarelor" timpul dorit pentru utilizarea
temporizata a fortei de apdsare a brazdarelor.

FORTA APASARE BRAZDARE

Mesaj la sol prea moale .

Reglarea fortei de apasare brazdare Com. forta apas. braz.

Temporizare forta de apasare brazdare

7.9 Configurarea inregistrarii semintelor

1. Selectati in meniul "Setari" "Maging" >
“Inregistrare seminte".

2. Pentru a evita declansarea alarmei la scurt
timp dupd pornirea imprdstierii,
la "Timp pand la pornirea monitorizarii* setati o
temporizare a monitorizarii.

in meniul de lucru, monitorizarea semintelor este
reprezentata prin grafice sub forma de bare. Graficele
sub forma de bare indica abaterea de la cantitatea
de Timprastiere impusa. Zona de afisare a graficelor
sub forma de bare corespunde unui procent stabilit
din cantitatea impusa de imprastiere.

3. La"Zona de afigare a graficelor sub formé& de
bare" introduceti procentul.

4. Pentru a stabili abaterea de la cantitatea
impusd de imprdstiere la care trebuie emisd o
alarmad,
la "Limitd alarm& cantitate efectivd de
Tmprastiere" introduceti abaterea de la cantitatea
impusa de imprastiere Tn procente.

INREGISTRARE BOABE

Timp pana la pornire monitorizare

10
Zona afisare diagrame bare
x
o ; . . 10
Limita alarma cant. realad impréast.
X

MG7486-RO-Il | H.1 [ 27.10.2023 | © AMAZONE

27



7 | Setarea masinii
Stabilirea geometriei

INDICATIE

Pentru Tnsamantarea dovleacului reglati "Zona de
afisare grafice sub form4 de bare" si "Limita de

alarma cantitate de Tmprastiere efectiva" la 30 %.

7.10 Stabilirea geometriei

7.10.1 Valorile geometriei masinilor atagate

Depunerea semintelor se comanda pe baza
geometriei.

Valorile geometriei sunt presetate. Daca valorile
geometriei trebuie modificate, atunci distan{ele
trebuie masurate cu precizie.

Distanta fata de punctul de distribuire
Varianta masina Suspendare Ingragamant Microgranulat
Seminte -
In brazda | Pe suprafata
Cadru de atasare
Cadru rigid sau s 69 cm 142 cm 168 cm 198 cm
telescopabil
Cadru de atasare lung 96 cm 169 cm 195 cm 225 cm
Cadru de atasare 69 cm 142 cm 168 cm 198 cm
cadru rabatabil scurt
Cadru de atasare lung 117 cm 190 cm 216 cm 246 cm
Cadru de structura
174 cm 247 cm 273 cm 303 cm
3m Masina de cultivare a
Cadrud t turs solului
adru : :1 ructura 190 cm 263 cm 289 cm 319 cm
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CONDITII PRELIMINARE

© Multi Boom are licenta si este disponibil la
terminalul de operare

©@ Multi Boom este conectat la terminalul de
operare

1. Selectati iIn meniul "Setéari" "Masina" >

"Geometrie".

2. Introduceti numarul de randuri la "Randuri
integrate”.

3. Introduceti distanta setata intre randuri la
"Distanfa dintre randuri".

4. Pentru a introduce pozitiile punctelor de
distribuire:

mai departe cu >

Tn functie de versiunea software sunt la dispozitie

2 sau 3 Boom-uri daca este activat "Multi Boom".

Ori este la dispozitie pentru fiecare material de
Tmprastiat un Boom ori sunt comutate prin intermediul
unui Boom semintele impreuna cu microgranulatul.
Tngrasamantul este conectat prin intermediul unui alt
Boom. Daca "Multi Boom" este dezactivat, atunci se
defineste punctul de distribuire pentru seminte.

5. Pentru a activa "Multi Boom":
Tn meniul "Setari" "Profil" > selectati "ISOBUS" si
activati "Multi Boom".

6. Preluafi din tabel distanta fata de punctele de
distribuire si o introduceti la |I|

7. La un decalaj cdtre stdnga:
introduceti decalajul Ia|Z| Cu un semn negativ

sau

la un decalaj cdtre dreapta:
introduceti decalajul cu un semn pozitiv.

GEOMETRIE
12
Randuri inchise
§0.0
Dist. intre rdnduri
cm
Pozilii puncte distribuire >
(&) s5.00
nnooon
= 1 m

=]

141 .2 cmgéé
141.2 c...§
A é
141.2 cm$
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7.10.2 Valorile geometriei masinilor tractate

Depunerea semintelor se comanda pe baza
geometriei.

Valorile geometriei sunt presetate. Daca valorile
geometriei trebuie modificate, atunci distantele
trebuie masurate cu precizie.

Distanta fata de punctul de distribuire
Variants magina Distanta dlntretsuspendare si Tngrégémé Seminte Microgranulat
protap =
nt in brazda Pe
suprafata
K80 sau ochet de 650 cm
tractat cu 9 m sau ;
12 m tractiune 223 cm 279 cm 305 cm 335cm
Bara inferioara 640 cm
K80 sau ochet de
. XXX €¢M
tractatd cu 6 m tractiune XXX €M XXX cm XXX €M XXX €M
Bara inferioara XXX €M

CONDITII PRELIMINARE

© Multi Boom are licenta si este disponibil la
terminalul de operare

©@ Multi Boom este conectat la terminalul de
operare

1. Selectafi in meniul "Setari" "Magina" >
"Geometrie".

2. Introduceti numarul de randuri la "Randuri GEOMETRIE
integrate"”.

F

Randuri inchise

3. La"Latime de lucru" introduceti latimea de lucru a
masinii. 1200.0

Latime de lucru

4. Introduceti distanfa setata intre randuri la
"Distanfa dintre randuri". Dist. intre randuri 50.0 cm

5. Pentru a introduce distantele fatd de pozitia

, o Pozitie sina semanat
sinelor de semdnat: >

Mai departe cu >
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7 | Setarea masinii

Configurarea capului de distributie segmentat

Daca "Multi Boom" este activat, poate fi definit
pentru fiecare material Tmprastiat un punct de
distribuire. Daca "Multi Boom" este dezactivat, atunci
se defineste punctul de distribuire pentru seminte.

6. Pentru a activa "Multi Boom":
Tn meniul "Setari" "Profil" > selectati "ISOBUS" si
activati "Multi Boom".

7. Preluaii din tabel distanta dintre dispozitivul de
legatura al tractorului si a osiei si o introduceti la

[1].

8. Preluafi din tabel distanta fata de punctele de
distribuire si o introduceti la |Z|

9. La un decalaj cdtre stdnga:
introduceti decalajul Ia@ Cu un semn negativ

Sau

la un decalaj cdtre dreapta:
introduceti decalajul cu un semn pozitiv.

L

POZITIE SINA SEMANAT

7.11 Configurarea capului de distributie segmentat

1. Tn meniul "Setdri" selectati "Masing" > "Cap de
distributie segmentat".

2. La"Calibrare cap de distribufie segmentat"
actionati > .
3. Pentru a porni calibrarea,

apasati > .

= Este verificatd functia rabatarii in capul de
distributie segmentat.

e

CAP DE DISTR. SEGMENTAT

CALIBRARE CAP DE DISTRIBUTIE >

SEGMENTAT

Dezactivare clapete defecte .
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7 | Setarea masinii

Configurare cantar

4,

Dupd ce calibrarea a fost incheiatd cu succes,
apasati \/

Ssau

atunci cdnd calibrarea identificd clapete
defectuoase,
confirmati mesajul de eroare.

Pentru a confirma numdrul clapetelor
defectuoase,

Apasati \/

Ssau

pentru a repeta calibrarea,
apasati @

Pentru a dezactiva provizoriu clapetele defecte
in cazul unei defectiuni a clapetelor:
La "Dezactivare clapete defecte" aplicati bifa

7.12 Configurare cantar

7.12.1 Tarare cantar

Tararea cantarului foloseste la determinarea greutatii
buncarului cu o capacitate a buncarului de 0 kg.
Cantitatea de umplere afigsata a buncarului gol
trebuie sa fie 0 kg. Tararea este necesara Thaintea
primei utilizari si dupa montarea dotarii speciale la
recipientul de cantarire.

32
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Configurare cantar

CONDITII PRELIMINARE

© Recipientul este gol
© Suflanta este deconectata
© Masina este oprita

© Masina este coborata pe un sol orizontal

1. Selectati In meniul "Setari" "Maging" "Cantar" >
"Tarare cantar".

2. Procesul se incepe cu \/

sau

Procesul se respinge cu ><

7.12.2 Ajustare cantar

Ajustarea cantarului foloseste la corectarea cantarului
cand buncarul este umplut. Ajustarea este necesara
in cazul In care dupa umplere este afisata
capacitatea incorecta a buncarului.

TARARE CANTAR

Umplere buncar si indic. greutatii cant. umplute

Nivel ump. rezervor actual 98 kg
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Stabilirea randurilor blocabile

CONDITII PRELIMINARE

@ Cantarul este tarat

© Cantitatea de umplere este cunoscuta

1. Selectati In meniul "Setari" "Maging" "Cantar" >
"Ajustare cantar".

~ AJUSTARE CANTAR
2. Procesul se incepe cu
Umplere rezervor si indic. greulatii cant
sau umplute
Nivel ump. rezervor actual 98 kg
Procesul se respinge cu .
) , 0
3. Urmati instructiunile de pe display. Nive! impl. rezarver efectiv kg

Nivel de umplere minim rezervor 250 ka

7.13 Stabilirea randurilor blocabile

Pentru brazdarele individuale de insaméantare,
Tmprastierea poate fi oprita daca este necesar. Pentru
aceasta trebuie selectate brazdarele de insaméantare
dorite.

1. Selectati In meniul "Setari" "Maging" > "Blocare/
deblocare randuri". ¢

2. Aplicati bifa la materialele dozate dorite. BLOCARE/DEBLOCARE RANDURI
. . > . . Seminte
3. Actionati pentru a selecta randurile.

Selectare randuri
Seminte

Ingrasamant .

Microgranulat
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7 | Setarea masinii
Cuplare dispozitiv Bluetooth

4. Aplicati bifa la randul dorit
sau
Tndepartati.

= Cu butonul |I| dezactivati randurile selectate, in
meniul cdmpului.

7.14 Cuplare dispozitiv Bluetooth

Prin intermediul Bluetooth, masina poate fi conectata
la un terminal mobil. In plus, trebuie instalata aplicatia
dorita din App-Store sau Google Play-Store.

1. Selectati din meniu "Setari" "Maging" >
"Bluetooth".

2. Pentru a activa imperecherea (pairing):

selectati @.

= Imperecherea este activa.
=» Se afiseaza codul pentru cuplarea Bluetooth.
3. Porniti aplicatia pe terminalul mobil.

4. Restabiliti cuplarea Bluetooth la masina din
aplicatie.

BLOCARE/DEBLOCARE RANDURI

anduri frebuie decuplate la actionarea acestul

12

BLUETOOTH

X

Niciun aparat conectat
imperechere activa...

Cod pentru cuplare Bluetaoth

000000
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7 | Setarea masinii
Activarea inregistrarii GPS

INDICATIE

in functie de versiunea de software, nu trebuie
introdus niciun cod pentru cuplarea Bluetooth.

5. Daca se solicita, introduceti codul pentru cuplarea
Bluetooth la terminalul mobil.

=» Conexiunea s-a stabilit cu succes.

BLUETOOTH

v

VUerbindung hergestel |t

VUerbindung trennen
und Pairing neu Q
starten ’

7.15 Activarea inregistrarii GPS

Cu inregistrarea GPS poate fi simulatd Tmprastierea
pentru terminalul de operare racordat, fara sa

fie imprastiate seminte. Terminalul de operare
marcheaza zona parcursa ca suprafatd prelucrata.
Cu suprafata prelucrata se poate genera o limita de
camp.
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Activarea SmartControl

CONDITII PRELIMINARE

© Masina este oprita

@ Toate suflantele sunt deconectate

1. Selectati In meniul "Setari" "Magina
suplimentare”.

> "Funcfii

2. Aplicati bifa pe "Inregistrare GPS".

3. Pentru a utiliza inregistrarea GPS,
vezi pagina 88.

GPS recording

Water hole

ADDITIONAL FUNCTIONS

e

7.16 Activarea SmartControl

SmartControl comanda automat razuitoarele de la
discurile de separare. Tn acest mod se reduc automat
pozitiile eronate si alocarile duble.

1. Selectati In meniul "Setari" "Magina" > "Funcfii
suplimentare”.

2. Aplicati bifa pe "SmartControl".

7.17 Activarea functiei Groapa cu apa

Functia gropii cu apa da posibilitatea parcurgerii
pasajelor ude cu masina ridicata din sol fara
intreruperea insamantarii.
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TwinTerminal

1. Selectati In meniul "Setari" "Magina
suplimentare”.

> "Funcfii

2. Aplicati bifa pe "Groapa cu apa".

3. Pentru a utiliza functia gropii cu apd,
vezi pagina 89.

7.18 TwinTerminal

TwinTerminal foloseste ca terminal de operare extern
care se afla direct la masina. Terminalul TwinTerminal

este operat prin intermediul a 4 taste |Z| Céampurile
de functii |I| indicéa functia actuala a tastelor.

Daca se afiseaza un . Tnseamna ca a aparut o
functionare eronata. Terminalul de operare ISOBUS
indica un cod de eroare sau un mesaj text.

1. Pentru a preda operarea cdtre TwinTerminal,
selectati TwinTerminal la terminalul de operare
ISOBUS in meniul corespunzator.

=» Operarea externa este activa.

2. Pentru a incheia operarea la TwinTerminal,

apasati ><

=» Terminalul de operare ISOBUS este activ din nou.

T
FUNCTII SUPLIMENTARE

GPS-Recording

Balta

CMS-1-00007427

CMS-T-00005780-D.1

CMS-1-00004042

CALIBRARE

Operare externa actival

CMS-1-00004092

38
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Maner multifunctional AmaPilot

7.19 Maner multifunctional AmaPilot*

De la AmaPilot* pot fi executate functiile masinii.
AmaPilot* este un element de operare AUX-N cu
alocarea tastelor la alegere libera. O alocare standard
a tastelor este prealocata pentru fiecare masina
Amazone-ISOBUS. Functiile sunt distribuite pe 3
niveluri si sunt selectabile cu o apasare cu degetul.
La pornirea masinii se incarca nivelul standard. Inelul

luminos |I| se aprinde in culoarea verde.

1. Mentineti apasata tasta |I|

=» Daca este activ nivelul 2, inelul luminos @ se
aprinde in culoarea portocalie.

2. Apasaii tasta E

=» Daca este activ nivelul 3, inelul luminos |z| se
aprinde in culoarea rosie.
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8 | Administrare profiluri

Administrare profiluri

8.1 Crearea unui profil nou

Fiecare utilizator poate sa salveze un profil
personal cu setari pentru terminal si masina. Aici
sunt salvate urmatoarele configurari:

e Afisaj multifunctional
e Alocarea tastelor

e ISOBUS

e Limita alarma

e Etape de cantitate

e Rampa de pornire

1. Selectati in meniul "Setari" "Profil".

selectati B—.

PROFIL - Profil

knsh
/" Rampa pemire.

1308US

O @ Alocare libers st

n

Con'ig. ehise)
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8 | Administrare profiluri
Crearea unui profil nou

3. selectati I .

=» S-a creat un profil nou.

4. Selectati profilul nou creat.

PROFIL - Profil 1 71

Profil

1+ 1

PROFIL - Profil v

Profil . Profil

1+ 1
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Selectarea profilului

5. Introduceti denumirea profilului.

8.2 Selectarea profilului

1. Selectati In meniul "Setari" "Profil".

=

2. SelectatiB—.

PROFIL - Profil

Rampa pomire

I~
-

== E Alocare libers st

== Cenfig. ahisg)
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Stergere profil

3. Aplicati bifa pe profilul dorit.

8.3 Stergere profil

Numai profilurile dezactivate pot fi sterse. Un ultim
profil activat trebuie sa fie prezent Tntotdeauna si nu

poate fi sters.
1. Selectati Tn meniul "Setari" "Profil".

O—
2. selectati G—.

Profil

1+ 1

PROFIL - Profil

. Profil

1 /1

PROFIL - Profil

Rampa pomire

1308US

Alocare libers st

Con'ig. ehise)
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Setarea profilului

3. Selectati profilul dorit.

PROFIL 1. /1
Profil 1 Profil 2 .
Latime de lucru Latime de lucru
5.6 m 5.6 m

4. selectafi ﬁ

Profil 2

o ] ]

8.4 Setarea profilului

8.4.1 Modificarea afigajului multifunctional

Pe afisajul multifunctional din meniul de lucru se pot
afisa 4 valori diferite. Tabelul urmator contine toate
valorile disponibile.
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Setarea profilului

Valoare

Explicatie

Viteza

Viteza actuala Tn km/h

Cantitate impusa de imprastiere seminte

Cantitate impusa de imprastiere seminte setata
pentru seminte

Suprafata

Suprafata prelucrata in hectare

Cantitate de Tngrasamant

Cantitate de Tngrasamant imprastiata

Turatia efectiva a suflantei

Turatia suflantei n rotatii pe minut

Turatia efectiva a suflantei la rezervorul frontal

Turatia suflantei n rotatii pe minut

Suprafata ramasa

Suprafata in hectare pentru care mai ajunge
Thgragsamantul existent

Distanta ramasa

Distanta in metri pentru care mai ajunge
ingrasamantul existent

Coeficient de variatie ISO

Valoare pentru precizia depunerii semintelor conform
ISO. Cu cét este mai mica valoarea, cu atat este mai
buna precizia depunerii semintelor

Abatere standard ISO

Abaterea medie de la punctele impuse de depunere
n milimetri

Factor calibrare ingrasaminte

Factor pentru determinarea cantitatii de imprastiere.
Factorul de calibrare se determina la calibrare

Suprafata insdmantata

Suprafatd insdmantata exprimata in hectare

Cantitate MGS

Cantitatea Tmprastiata de microgranulate

Cota de locuri impuse

Cota de seminte depuse corect exprimata n procente

Selectafi in meniul "Setari" "Profil" > "Afisa]
multifuncfional".

Pentru a schimba un afisaj,
alegeti afisajul dorit.

Se afiseaza o lista cu valorile disponibile.
Selectati valoarea dorita din lista.

Confirmati selectia.

o

AFISAJ MULTIFUNCTIONAL

@ Viteza

d Suprafata
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Setarea profilului

8.4.2 Configurarea rampei de pornire

Cantitatea de imprastiere a dozatorului este in functie
de viteza de lucru. La demararea masinii se imprastie
mai putin material dozat. Rampa de pornire impiedica
imprastierea unei cantitati prea mici de material de
dozare. Atata timp céat nu se atinge viteza de lucru
obisnuita, Tmprastierea se regleaza prin intermediul
vitezei preselectate.

1. Selectati in meniul "Setari" "Profil" > "Rampa de
pornire".

2. Activati rampa de pornire la "Rampa de pornire”.

3. La'"Vitezd prevazutd" introduceti viteza dorita
pentru reglarea cantitatii de imprastiere.

Viteza de pornire in rampa este un procent din viteza
preselectata, la care incepe imprastierea.

4. La "Viteza de pornire in rampd" introduceti
procentul dorit.

Pana cand viteza de lucru se mareste de la viteza de
pornire in rampa la viteza de lucru obignuita, trece un
anumit interval de timp. Acest interval de timp este
durata rampei de pornire.

5. La "Durata rampei de pornire" introduceti timpul
n secunde.

8.4.3 Configurarea ISOBUS

Terminalele de operare conectate sunt identificate
prin intermediul numerelor. Daca sunt utilizate mai
multe terminale, atunci acestea trebuie alocate pentru
operarea masginii, documentarii si Section Control.
Daca este conectat numai un terminal de operare,
atunci acest terminal de operare este alocat in mod
automat. Numerele pot fi determinate in setarile
terminalului de operare.

kg/ha

km/h

t [sec]

Rampa pornire

Rampa pornire

L — B.0
Viteza prevazula
km/h
o - 50
Viteza pornire rampa e

Durata rampa pornire

46
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Setarea profilului

1. Selectati Tn meniul "Setari" "Profil" > "ISOBUS".

2. selectafi 53:}.

ISOBUS

3. Introgjucetl Ig Termlqal pen.tru operarea masinii St tieriioai @
numarul dorit al terminalului de operare.

4. Introduceti la "Terminal pentru documentare i Val.imipusqien). olefife it toate produsele

Section Control" numarul dorit al terminalului de

Operare. Multi Boom :

e Toate produsele: Terminalul poate transfera

cantitatile impuse pentru seminte, ingrasaminte si
microgranulat. ' S

e Seminte sau ingrasaminte sau microgranulat: ISOBUS
daca terminalul de operare accepta mai putin de 3
produse, atunci numai produsul selectat poate sa . @
o . g s . Selectare terminal
faca schimb de cantitati impuse cu terminalul.
5. Dacd trebuie preluate valorile impuse pentru Val. impusa ext. oferire pt toate produsele

cantitdtile de imprdstiere de la terminalul de

operare: :
" X : x < " Multi Boom

Oferitd valoare impusa externd pentru” produsul

dorit sau selectati "toate produsele”.

Tn functie de versiunea software sunt la dispozitie

2 sau 3 Boom-uri daca este activat "Multi Boom".

Ori este la dispozitie pentru fiecare material de
Tmprastiat un Boom ori sunt comutate prin intermediul
unui Boom semintele Tmpreuna cu microgranulatul.
Tngrasamantul este conectat prin intermediul unui alt
Boom. Daca "Multi Boom" este dezactivat, atunci se
defineste punctul de distribuire pentru seminte.

6. Dacd pentru fiecare material imprdstiat este
necesar un punct de depunere propriu:
Dezactivare "Multi Boom"

sau
Atunci cand terminalul de operare sustine

numai un Boom:
Dezactivati "Multi Boom".
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Setarea profilului

8.4.4 Modificarea alocairii libere a tastelor
Prin alocarea libera a tastelor putefi schimba alocarea
butoanelor din meniul de lucru. Pentru aceasta, in

partea stdnga se afiseaza o lista cu toate functiile si
n partea dreapta, se afiseaza meniul de lucru.

INDICATIE

O bifa portocalie in interfata arata ca functia
respectiva a fost alocata deja cel putin o data.

1. Selectati in meniul "Setari" "Profil* > "Alocare
libera a tastelor".

2. Atunci cdnd functia doritd nu se afld pe prima
pagind,

accesati pagina urmatoare cu .
3. Apasati scurt functia dorita din lista |I|
=» Functia selectatd primeste un cadru.
4. Apasati scurt butonul dorit in meniul de lucru |Z|

=» Butonului selectat i este alocata functia
selectata.

5. Alocarea altor butoane

Sau

Confirmati alocarile cu \/

sau

Respingeti alocarile cu ><

8.4.5 Modificarea afigajului multifunctional

Pe afisajul multifunctional din meniul de lucru se pot
afisa 4 valori diferite. Tabelul urmator contine toate
valorile disponibile.

48
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Setarea profilului

Valoare

Explicatie

Viteza

Viteza actuala Tn km/h

Cantitate impusa de imprastiere seminte

Cantitate impusa de imprastiere seminte setata
pentru seminte

Suprafata

Suprafata prelucrata in hectare

Cantitate de Tngrasamant

Cantitate de Tngrasamant imprastiata

Turatia efectiva a suflantei

Turatia suflantei n rotatii pe minut

Turatia efectiva a suflantei la rezervorul frontal

Turatia suflantei n rotatii pe minut

Suprafata ramasa

Suprafata in hectare pentru care mai ajunge
Thgragsamantul existent

Distanta ramasa

Distanta in metri pentru care mai ajunge
ingrasamantul existent

Coeficient de variatie ISO

Valoare pentru precizia depunerii semintelor conform
ISO. Cu cét este mai mica valoarea, cu atat este mai
buna precizia depunerii semintelor

Abatere standard ISO

Abaterea medie de la punctele impuse de depunere
n milimetri

Presiune separare dreapta

Presiune separare pentru bratul in consola dreapta al
masginii Tn milibari

Presiune separare stanga

Presiune separare pentru bratul in consola stanga al
masinii Tn milibari

Presiune Central Seed Supply

Presiunea de transport pentru sistemul de transport al
semintelor in milibari

Factor calibrare ingrasaminte

Factor pentru determinarea cantitatii de imprastiere.
Factorul de calibrare se determina la calibrare

Suprafatd insdmantata

Suprafatd insdmantata exprimata in hectare

Cantitate MGS

Cantitatea Tmprastiata de microgranulate

Cota de locuri impuse

Cota de seminte depuse corect exprimata n procente
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Setarea profilului

1. Selectati In meniul "Setari" "Profil* > "Afigaj
multifunctional”.

2. Pentru a schimba un afisaj,
alegeti afisajul dorit. ¢

= Se afiseazé o lista cu valorile dlSpOﬂIb”e AFISAJ MULTIFUNCTIONAL
3. Selectati valoarea dorita din lista.

4. Confirmati selectia. % Viteza

0 Suprafata
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Administrarea produselor

9.1 Crearea unui produs nou

Un produs este intotdeauna activ. Produsul activ nu
poate fi sters. Daca sunt necesare alte produse, pot fi
create noi produse.

1. Selectati Tn meniul "Setari" "Produse".

2. Selectati "Seminfe", "Ingrdsdmant" sau
"Microgranulat".

PRODUSE
Saminte
M} ingrasamant
ﬂ]’ Micragranulat
MBS
o—
.O—
3. selectati g—
SEMINTE
Diac s,
Canl, fmprag. impusa
Legeatsstand
Inedicsatin fa tozeny, golll
-
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9 | Administrarea produselor
Crearea unui produs nou

4. Pentru a crea un produs nou,

selectafi I .

=» Se creeaza un produs nou.

=» Produsul nou este selectat in mod automat.

5. Pentru a denumi produsul nou,
Selectati Produs. Introduceti numele produsului.

Seminte

SEMINTE - Seminte 1 /1

52
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Selectarea produsului

9.2 Selectarea produsului

1. Selectati in meniul "Setari" "Produse".

2. Selectati "Seminte", "Ingrdsdmant" sau
"Microgranulat"”.

n—
3. selectati B—.

PRODUSE

Seminte
L nomsaman
ﬂ} Microgranulat

SEMINTE

Diae irs,

soooo

Canl, Trprag.
anl, Trprés. impusa |: Xl
27.2
Legeatstand =Rl

Indliczatins I rozer, golll
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Configurare seminte

4. Aplicati bifa pe produsul dorit.

SEMINTE - Seminte o

Seminte . Seminte

1+ 1

9.3 Configurare seminte

1. Selectati in meniul "Setari" "Produse"” >
"Seminte".

2. Selectati discul de insdmantare dorit la "Disc de :
nsdmanfare" sau selectati in meniul de selectare y '
mai sus mentionat "..." si introduceti un disc d
definit utilizator. SEMINTE

Daca se introduce cantitatea impusa de imprastiere, DisgTiE.

software-ul calculeaza distanta de depunere. Daca

se introduce distanta de depunere, atunci software-ul Stan

calculeaza cantitatea impusa de imprastiere. Gent. Tmprag: irop: 1 K/ha

3. La"Cantitate impusé& de Tmpré&stiere 1" introduceti 22.2
cantitatea de Tmprastiere dorita In boabe la hectar | Distanta depunere 1 cm

sau Indicatie la rezerv. golit

la "Distanfa de depunere 1" introduceti distanta
dorita dintre seminte. °

4. Dacd trebuie monitorizatd prezenta semintelor,
activati "Monitorizare golire".

5. Rasfoifi paginile din meniu cu .
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AVERTIZARE

Masurare incorecta la o sensibilitate prea
Tnalta SEMINTE

Daca sensibilitatea traductorului optic este o _ 90
o N o . Sensibilitate senzor optic

selectata prea inalta, pot fi detectate, de %
exemplu, praf, fire de nisip sau impuritati

. aus
drept seminte. Amplificare semnal

» Nu selectati sensibilitatea traductorului

. N < 600
optic prea inalta. Timp de conectare

Timp de deconectare

Cu sensibilitatea traductorilor optici se determina ms
si se asigura cantitatea de seminte care trebuie
detectata astfel incat sa se detecteze si seminfele
mici.

Se recomanda urmatoarele valori pentru
sensibilitatea senzorilor optici:

Seminte Sensibilitate
Rapita 100 %
Sorg <90 %
Boabe de soia <90 %
Fasole boabe <90 %
Porumb <90 %
Sfecla de zahar <90 %
Floarea soarelui <90 %
Dovleci <90 %

6. Setali sensibilitatea senzorilor optici.

Amplificarea semnalului mareste semnalul
traductorului optic.

Daca gradul de murdarire creste, amplificarea se
poate mari in trepte:

e Oprit
e Redus
e Medie
o fnalt

e Maxim

Se recomanda urmatoarele valori pentru amplificarea
semnalului senzorilor optici:
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Seminte Amplificare semnal
Rapita Redus
Sorg Redus
Boabe de soia Redus
Fasole boabe Redus
Porumb Redus
Sfecla de zahar Redus
Floarea soarelui Redus
Dovleci Redus

AVERTIZARE

Masurare incorecta la amplificare prea
Tnalta a semnalului

Daca amplificarea semnalului este aleasa
prea inalta, pot fi detectate, de exemplu, praf,
fire de nisip sau impuritati drept seminte.

P Nu selectati amplificarea semnalului prea
nalta.

7. Setafi amplificarea semnalului traductorilor optici.

8. Pentru a seta timpul de conectare si timpul de
deconectare,
consultati "Configurarea Section Control".

9. Rasfoiti paginile din meniu cu .

Atunci cand se creeaza o carare tehnologica, se
poate méari cantitatea impusa de imprastiere pe
randurile secundare.

10. La "Cresterea cantitafii de seminfe pe randurile
secundare” introduceti cantitatea de crestere in
procente.

Daca se introduce cantitatea impusa de imprastiere,
software-ul calculeaza distanta de depunere. Dacé
se introduce distanta de depunere, atunci software-ul
calculeaza cantitatea impusa de imprastiere.

11. La "Cantitate impusa de Tmpréastiere 2" introduceti
cantitatea de Tmprastiere dorita in boabe la hectar

sau

la "Distanfa de depunere 2" introducetfj distanta
dorita dintre seminte.

SEMINTE
o . v o

Marire cant. insam. in rand alaturate %
95000
Cant. impras. imp. 2 K/ha
21.0

Distanta depunere 2
cm
Alocare cantitati impuse la randuri >
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12. Dacd trebuie alocate randurilor cantitdti .
impuse de imprdstiere diferite:

Mai departe cu >

ALOCARE C-.—'AI"JTiTh_TI IMPUSE LA RANDURI

13. introduceti cantitatea impusa de imprastiere 70000 90000 70000
pentru fiecare rand. ! K/ha z Kiha 3 Kiha
i 90000 g 70000 i 90000

K/ha Kiha Kiha

§ 70000 = 90000 8 70000

K/ha K/ha K/ha

i 90000 54 70000 3 90000

K/ha Kiha K/ha

INDICATIE

Dacé se impréastie 2 cantitati impuse de
imprastiere, in meniul de lucru este afisat un |z|

Dacé se imprastie 2 cantitati impuse de
imprastiere, Tn meniul de lucru este afisata
cantitatea impusa de imprastiere ca si valoare ;
medie a cantitatilor impuse de imprastiere diferite. 2
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9.4 Configurare ingragamant

1. Selectati in meniul "Setari" "Produse" >
"“Ingrésdmant”.

La masinile cu dozare descentralizata este indicat

volumul rotii de dozare per rand. La masinile cu
dozare centrala este indicat volumul valtului de
dozare pentru toate randurile. ingrasamant
2. La"Roatd de dozare" selectati roata de dozare
dorita sau selectati in meniul de selectare "..." Roata dozare “
mai sus mentionat si introduceti un volum al rotii
TAi il 120
de dozare definit de utilizator Cant. frripras, impusa
kg ha
sau — 1740
Supraiata de calibrare
ha
la "Valt de dozare" selectati volumul dorit al
1.000

valtului de dozare sau selectati Tn meniul de Factor de calibrare
selectare "..." mai sus mentionat si introduceti un
volum al valtului de dozare definit de utilizator.

3. La"Cantitate impuséa de imprastiere" introduceti
cantitatea de imprastiere dorita.

Suprafata de calibrare corespunde suprafetei pentru
care se imprastie Tngrasamant in timpul calibrarii.

4. Introduceti suprafata de calibrare dorita.

5. Introducerea factorului de calibrare ca valoare
empirica

sau

Pastrati coeficientul.

6. Rasfoifi paginile din meniu cu .

7. Dacd trebuie monitorizatd prezenta
fngrasdmadntului,
activati "Monitorizare golire”.

8. La "Madrire cantitate pe randurile secundare"
introduceti cantitatea de crestere in procente.

9. Pentru a seta timpul de conectare si timpul de
deconectare,
consultati "Configurarea Section Control".
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1.

9.5 Calibrare microgranulat

Selectati in meniul "Setari" "Produse” >
"Microgranulat”.

La masinile cu dozare descentralizata este indicat
volumul rotii de dozare per rand. La masinile cu
dozare centrala este indicat volumul valtului de
dozare pentru toate randurile.

2.

La "Roata de dozare" selectati roata de dozare
dorita sau selectati in meniul de selectare "..."
mai sus mentionat si introduceti un volum al rotii
de dozare definit de utilizator

sau

la "Valt de dozare" selectati volumul dorit al
valtului de dozare sau selectati in meniul de
selectare "..." mai sus mentionat si introduceti un
volum al valtului de dozare definit de utilizator.

La "Cantitate impuséa de Tmprastiere" introduceti
cantitatea de imprastiere dorita.

Suprafata de calibrare corespunde suprafetei pentru
care se imprastie microgranulate n timpul calibrarii.

4.

Introduceti suprafata de calibrare dorita.

Introducerea factorului de calibrare ca valoare
empirica

sau

Pastrati coeficientul.

Rasfoiti paginile din meniu cu .

Dacd trebuie monitorizatd prezenta
microgranulatelor,
activati "Monitorizare golire".

La "Madrire cantitate pe randurile secundare"
introduceti cantitatea de crestere in procente.

Roata dozare

Cant. impras. impusa

Supraiata de calibrare

Factor de calibrare

MICROGRANULAT

10
kg ha

1740
ha

1.000
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9.6 Timpi de comutare pentru Section Control

Buncar Produs Timp de conectare Timp de deconectare
Seminte 600 ms 0ms
Buncar la spate (masini - .
unca pate (masini Ingrasaminte 2000 ms 1000 ms
purtate)
Microgranulat 2000 ms 1000 ms
Seminte 600 ms 0ms
Buncar atagabil frontal Ingrasaminte 3000 ms 3700 ms
Microgranulat 3000 ms 1000 ms
Seminte 600 ms 0ms
Buncar a spate (magini Ingrasaminte 3000 ms 3700 ms
tractate)
Microgranulat 2000 ms 1000 ms

Timpii de conectarea si deconectare din tabel sunt
timpi presetati pentru Section Control. Acestia pot fi
adaptati pentru a evita suprapunerile sau suprafetele
neprelucrate.

Daca se comuta punctele de distribuire per Section
Control, dureaza céateva milisecunde pana cand
reactioneazé sistemele de actionare. Si lungimea
tronsonului de transport la punctul de aplicare are
influenta asupra comutarii precise la capatul de
rand. Aceste temporizari pot cauza suprapuneri
sau suprafete neprelucrate. Timpii de comutare
compenseaza aceste temporizari la conectare si
deconectare.

INDICATIE

Pentru o comutare precisa la capatul de
rand, in special la semanatori, sunt necesare
obligatoriu urmatoarele puncte:

e Precizia RTK a receptorului GPS (rata de
actualizare: cel putin 5 Hz, recomandat 10 Hz)

e \Viteza uniforma la deplasarea de intrare in sau
de iesire din zona capéat de rand
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Timp de deconectare

Timp de conectare

Deconectare la intrarea pe o suprafata prelucrata

Conectare la iegirea de pe o suprafata prelucrate

. 1

(A) Lungimea suprapunerii

Timp de deconectare

Timp de conectare

Deconectare la intrarea pe o suprafata prelucrata

Conectare la iegirea de pe o suprafata prelucrate

éh!
Tj

jrB_
b

(B) Lungimea suprafetei neprelucrate
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Selectati buncarul dorit in meniul "Setéri" >
"Produse”.

Rasfoiti paginile din meniu cu .

sau

dacd la intrarea pe o suprafatd prelucratd
survin suprapuneri,

cresteti timpul de deconectare

sau

Dacd la intrarea pe o suprafatd prelucratd
survin suprafete neprelucrate,

reduceti timpul de deconectare

sau

dacd la iesirea dintr-o suprafatd prelucratd
survin suprapuneri,

reduceti timpul de conectare

sau

dacd la iesirea dintr-o suprafatd prelucratd

survin suprafete neprelucrate,
maritj timpul de conectare.

PRODUKT

2000

Timp de conectare
ms

1000

Timp de deconectare
ms

62
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9.7 Reglarea presiunii diferentiale impuse Central Seed Supply

©® © © ©®

Turatia suflantei se modifica pana cand uleiul hidraulic |z|
atinge temperatura sa de functionare.

Tn functie de dotare, presiunea aerului este indicata
de un manometru, de un calculator de operare sau de
terminalul de operare. Presiunile indicate ale suflantei
sunt valori orientative. Verificati depunerea semintelor
dupa un scurt tronson de deplasare.

1. Tn functie de seminte |Z| preluati diferenta de
presiune de pe folie |I|

CONDITII PRELIMINARE

Rezervoarele de seminte sunt umplute
Masina este rabatata deschis
Suflanta este conectata

Discurile de separare sunt acoperite cu boabe
de seminte

AVERTIZARE

Pericol de vatamare din cauza pieselor
suflanta proiectate in exterior

Daca suflanta este actionata la o turatie prea
mare, piesele suflantei se pot rupe si pot fi
proiectate in exterior.

P Asigurati-va ca turatia suflantei nu
depaseste 5.000 1/min.

2. Selectati in meniu "Setéri" > "Produse" >
"Seminte".

3. Rasfoifi paginile din meniu cu .

In regimul automat este introdusa diferenta impuséa
dintre presiunea Central Seed Supply si presiunea
de separare. Turatia suflantei este reglata in mod

automat.

4. Pentru a conecta regimul automat:
Activati "Regimul automat Central Seed Supply".
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Introduceti diferenta de presiune la "Diferen{a
impuséa Central Seed Supply si presiune de
separare".

La "Diferentd impusé& presiune la buncér gol"
introduceti diferenta de presiune pentru buncarul

gol.

Pentru a adapta diferenta impusd de presiune:
css
n meniul de lucru actionati +~°

Sau

Ccss
apasati in meniul de lucru _<>

Pentru buncarul umplut este reglata valoarea
"diferen{d impusa Central Seed Supply si
presiune separare”.

Pentru buncarul plin este reglata valoarea
"diferen{a presiune impusa la buncar gol".

Tn regimul manual poate fi setata fara trepte turatia
suflantei, pana cand este atinsa diferenta impusa
dorita dintre Central Seed Supply si presiunea de
separare.

10.

Pentru a deconecta regimul automat:
dezactivati "Sistemul automat de Supply Central
Seed".

Pentru a adapta diferenta impusd de presiune:
Css
Tn meniul de lucru actionati 4+~

sau

css
apasati in meniul de lucru _<>

Pentru buncarul umplut este reglata valoarea
"diferen{d impuséa Central Seed Supply si
presiune separare”.

Pentru buncarul plin este reglata valoarea
"diferen{a presiune impusé la buncar gol".

Pentru a monitoriza suflanta,
consultati manualul de utilizare ISOBUS
"Configurarea monitorizarii turafiei suflantei"
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INDICATIE

Daca nu se atinge presiunea dorita a suflantei, va
poate fi de folos un motor hidraulic mai mare.

Va rugam sa contactati Serviciul Dvs. Clienti de la
AMAZONE.
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Calibrarea dozatorului

10.1 Calibrarea cu terminalul ISOBUS sau cu butonul de calibrare

CONDITII PRELIMINARE

© Suflanta este deconectata

© Magina este oprita

1. Tn "Meniul cAmpului" > "Calibrare" selectati
buncarul dorit.

2. La"Viteza prevazutd" introduceti viteza de lucru
ulterioara.

3. Introduceti cantitate impusa de imprastiere.

La masinile cu dozare descentralizata este indicat
volumul rotii de dozare per rénd. La masinile cu
dozare centrala este indicat volumul valtului de
dozare pentru toate randurile.

4. La"Roatd de dozare" selectati roata de dozare
dorita sau selectati in meniul de selectare "..."
mai sus mentionat si introduceti un volum al rotii
de dozare definit de utilizator

sau
la "Valf de dozare" selectati volumul dorit al
valtului de dozare sau selectati Tn meniul de

selectare "..." mai sus mentionat si introduceti un
volum al valtului de dozare definit de utilizator.

5. Mai departe cu >

CALIBRARE

Verificare si even. modif. valoril

12.0
Viteza prevazuta
km/h
100.00
Cant. impras. impusa
kg ha
Roata dozare 210
Volum dozare com

66
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Calibrarea cu terminalul ISOBUS sau cu butonul de calibrare

Suprafata de calibrare corespunde suprafetei pentru
care se Imprastie material dozat la calibrare.

6. Introduceti suprafata de calibrare dorita.

Cu tipul de calibrare se stabileste cum se porneste
calibrarea.

7. Pentru a porni calibrarea cu terminalul de
operare ISOBUS,
selectati ca "Mod de calibrare” terminalul de
operare ISOBUS

sau

pentru a incepe calibrarea cu butonul de
calibrare,
selectati ca "Mod de calibrare" butonul de
calibrare.

8. Mai departe cu >

9. Pentru a pregdti masina in prealabil pentru
calibrare,
vedeti manualul masinii cu instructiuni de
exploatare.

10. Dacd sunt indeplinite punctele afisate pe ecran,

mai departe cu >

12. Atunci cdnd s-a selectat ca mod de calibrare
terminalului de operare ISOBUS,
Efectuati calibrarea la terminalul de operare
ISOBUS

11. Actionati tasta dozare preliminara

sau

atunci cdnd a fost selectat butonul de calibrare
ca mod de calibrare,
efectuati calibrarea la masina.

il

CALIBRARE

Verificare si evan. modif. valori!

1.000
Kalibrierwert
) 17100
Suprafata de calibrare i
a

Tip calibrare

Terminal [SOBUS

il

CALIBRARE

Verificati si confirmati urmatoarele puncte!
Clapeta calibrare deschisa?
Precalibrat?

Recipient de calibrare golit?
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13. Pentru a porni calibrarea,

mentineti apasat >
sau
Mentineti apasat butonul de calibrare.

= 1n timpul calibrarii este afisatd cantitatea teoretica
Tmprastiata.

INDICATIE

In cazul cantitatilor mari dozate calibrarea poate fi
intrerupta pentru a goli buncarele de calibrare.

Calibrarea poate fi incheiata si anticipat atunci
cand cantitatea este suficienta pentru o verificare.

14. Céantariti cantitatea colectata.
15. Tineti cont de greutatea rezervorului de calibrare.

16. Introduceti greutatea cantitatii colectate.

17. Mai departe cu > .

=» Se calculeaza factorul de calibrare.

18. Preluati factorul de calibrare afigat cu \/
sau

pentru a prelua factorul de calibrare afisat si a
repeta calibrarea pentru o optimizare,

selectati ﬁ)/

sau

anulati coeficientul de calibrare afigat cu ><

ifl ]

CALIBRARE

Va rugam Intreduceli cantitatea colectata!

0.083 ha 24.450 ka
1.000
Cantitate colectata
kg

il

CALIBRARE

Valoare calibrare noud 1.0a1

Abaterea procentuala a cantitatii 0.00 x

Salvare vaiori?

Inchidere clapeta calibrare!
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10.2 Calibrarea cu TwinTerminal

CONDITII PRELIMINARE

© Suflanta este deconectata

© Masina este oprita

1. Tn"Meniul campului" > "Calibrare" selectati
buncarul dorit.

2. La"Viteza prevdzutad" introduceti viteza de lucru CALIBRARE
ulterioara.
Verificare si even. modif. valoril
3. Introduceti cantitate impusa de Tmprastiere. 12.0
Viteza prevazuta
kms/h

La masinile cu dozare descentralizata este indicat

volumul rotii de dozare per rand. La masinile cu Soan

dozare centrala este indicat volumul valtului de S I s kgiha

dozare pentru toate randurile.

4. La"Roatd de dozare" selectati roata de dozare Roata dozare 210
dorita sau selectati in meniul de selectare "..." Volum dozare com
mai sus mentionat si introduceti un volum al rotii
sau
la "Valt de dozare" selectati volumul dorit al
valtului de dozare sau selectati in meniul de
selectare "..." mai sus mentionat si introduceti un
volum al valtului de dozare definit de utilizator.

5. Mai departe cu >

Suprafata de calibrare corespunde suprafetei pentru

care se Imprastie material dozat la calibrare. fﬂ

6. Introduceti suprafata de calibrare dorita.

CALIBRARE

Cu tipul de calibrare se stabileste cum se porneste Verificare si even. modif. valori!

calibrarea.

Kalibri ) 1.000
. . . allorierwer

7. Pentru a efectua calibrarea cu TwinTerminal,

selectati TwinTerminal ca "Mod de calibrare”
y 17100
Suprafata de calibrare
. > ha
8. Mai departe cu
Tip calibrare Terminal [SOBUS
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9. Tnainte de calibrare verificati introducerile.

10. Confirmatii datele introduse cu OK .
sau

pentru a corecta introducerile,

. 2
apasati ‘ . CMS-1-00004049

11. Pentru a pregdti masina in prealabil pentru
calibrare,
vedeti manualul masinii cu instructiuni de
exploatare.

12. Pentru a umple dozatorul,
Mentineti apasata tasta dozare preliminara

>

13. Cdnd dozarea preliminard este incheiatd,

apasati OK .

14. Goliti rezervorul de calibrare. CMS-1-00004059

15. Plasati rezervorul de calibrare sub dozator.

16. Dacd dozatorul este deschis si este plasat un
rezervor de calibrare gol,

apasati OK .

CMS-I-00004054

17. Pentru a porni calibrarea,

mentineti apasat >

= 1n timpul calibrarii este afisatd cantitatea teoretica
mprastiata.

INDICATIE

CMS-1-00004053

Pentru a goli recipientele de calibrare, calibrarea
poate fi intrerupta la cantitati mari dozate.

Calibrarea poate fi incheiata si anticipat atunci
cand cantitatea este suficienta pentru o verificare.
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Imediat ce apare "OK", testul de calibrare poate fi
Tncheiat anticipat.

18. Pentru a incheia calibrarea,

apasati OK .

CMS-1-00004052

Atunci cand afisajul devine verde, suprafata de
calibrare selectata a fost realizata si calibrarea
Tncheiata. Dozatorul se opreste Tn mod automat.

19. Pentru a schimba in meniul de introducere,

apasati OK .

CMS-1-00004051

20. Pentru a selecta pozitia doritd,

apasati N sau H

= Pozifia selectata este afigata prin intermediul unei

sageti A .

21. Pentru a schimba in introducerea numerelor,

- . 1 23 CMS-1-00004048
apasati .

Sublinierea indica introducerea selectata a numerelor.

22. Pentru a introduce valoarea doritd,

apasati + sau

23. Pentru a prelua valoarea introdusd,

apasati OK .

24. Introduceti toate valorile.

CMS-1-00004047

25. Actionati N pana cand se selecteaza

i}

26. Pentru a prelua factorul de calibrare,

apasati OK .

CMS-1-00004061
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Calibrarea cu TwinTerminal

Se afigeaza noul factor de calibrare si diferenfa
procentuala dintre cantitatea de calibrare si cantitatea
teoretica.

27. Pentru a pdrdsi meniul de calibrare,

apasati OK .

sau

CMS-1-00004050

pentru a respinge valorile calibrdrii si a porni o
noud calibrare,

apasati /‘\

28. Pentru a activa operarea la terminalul de
operare ISOBUS dupd calibrare,

apasati ><
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Lucrari

11.1 Rabatarea deschis a bratelor in consola ale masinii

CONDITII PRELIMINARE

@ Viteza este sub 5 km/h

© Magina este ridicata

1. Selectati in meniul cAmpului "Sistem hidraulic” >
"Rabatare deschis".

=» Cilindrii de rabatare se activeaza.

2. Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 1".

=» Rabatati deschis bratele Th consola ale masinii.

=» Daca bratele Th consola ale masinii sunt rabatate
deschis, atunci cadrul masinii este coborat.

=» Atunci cand cadrul masinii este coborat, sunt
coboréate si brazdarele.
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Rabatarea in pozitia inchis a bratelor in consola ale masinii

11.2 Rabatarea in pozitia inchis a bratelor in consola ale masinii

CONDITII PRELIMINARE

© Viteza este sub 5 km/h

© Masina este ridicata

Selectati in meniul cAmpului "Sistem hidraulic" >
"Rabatare Tnchis".

Cilindrii de rabatare se activeaza.

Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 2".

Cadrul masinii se ridica din sol.

Brazdarele sunt scoase din sol.

Atunci cand cadrul masinii ajunge la pozitia capat
de rand, puntea de incarcare si afanatorul de
urma se rabateaza nchis.

Atunci cand cadrul masinii este rabatat inchis,

bratele Tn consola ale maginii se rabateaza
inchis.

11.3 Pornirea imprastierii

CONDITII PRELIMINARE

Masina setata

Cantitati de imprastiere calibrate
Profil corect selectat

Profil setat

Produse configurate

Masina este fara defectiuni
Masina este in pozitia de lucru

Suflanta a atins turatia impusa

© © ©® ® ® ® ® ©® ©®

Pentru Section Control: Section Control activat
in terminalul de operare

Accesati meniul "Lucrari".

Atunci cdnd contorul de cdrdri tehnologice
trebuie sd inceapd contorizarea de la 0,
(02PN
. [ . /\
resetati contorul de carari tehnologice cu +@ A.
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Modificarea cantitatii de imprastiere pentru seminte

3. Activati latimile partiale cu onjorr -

4. Dacd se utilizeazd Section Control,

activati Section Control cu 4

5. Conduceti cu viteza constanta.

INDICATIE

Daca masina este accelerata sau franata
puternic, se reduce precizia de depunere a
semintelor. AMAZONE recomanda sa utilizaj
semnalul de viteza al masginii.

11.4 Modificarea cantitatii de imprastiere pentru seminte

CONDITII PRELIMINARE

© Cantitatea impusa de imprastiere stabilita
pentru seminte

© Pasi cantitativi stabili{i ai cantitatii de
imprastiere a semintelor

P Pentru a creste cantitatea de imprdstiere cu
pasul cantitativ stabilit

co

selectati Tn meniul de lucru 4=
sau

Pentru a reduce cantitatea de imprdstiere cu
pasul cantitativ stabilit

selectati Tn meniul de lucru (_:UJ
sau

pentru a seta cantitatea impusd de imprdstiere
stabilitd,

selectati in meniul de lucru 100?
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Modificarea cantitatii de imprastiere pentru ingragamant

11.5 Modificarea cantitatii de imprastiere pentru ingragamant

CONDITII PRELIMINARE

© Cantitatea impusa de imprastiere stabilita
pentru ingragsamant

© Pasi cantitativi stabiliti pentru cantitatea de
imprastiere a ingrasamantului

» Pentru a creste cantitatea de imprdstiere cu
pasul cantitativ stabilit

Ep

selectati in meniul de lucru o=
sau

Pentru a reduce cantitatea de imprdstiere cu
pasul cantitativ stabilit

selectati Tn meniul de lucru _UJ
sau

pentru a seta cantitatea impusd de imprdstiere
stabilitd,

selectati Tn meniul de lucru 100?.
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Modificarea cantitatii de imprastiere pentru microgranulate

11.6 Modificarea cantitatii de imprastiere pentru microgranulate

CONDITII PRELIMINARE

© Cantitatea impusa de imprastiere stabilita
pentru microgranulate

© Pasi cantitativi stabiliti pentru cantitatea de
imprastiere a microgranulatelor

» Pentru a creste cantitatea de imprdstiere cu
pasul cantitativ stabilit

selectati in meniul de lucru .|.MUGSJ
sau

Pentru a reduce cantitatea de imprdstiere cu
pasul cantitativ stabilit

selectati Tn meniul de lucru _FGSJ
sau

pentru a seta cantitatea impusd de imprdstiere
stabilitd,

selectati Tn meniul de lucru {53, -

11.7 Comutare manuala a latimilor partiale

Latimile partiale se pot activa si dezactiva manual de
la dreapta la stAnga sau de la stanga la dreapta.

INDICATIE

Daca masina este scoasa din pozitia de

lucru, latimile partiale sunt dezactivate Tmpreuna.
Latimile partiale pot fi dezactivate impreuna cu
comutatorul principal al latimilor partiale. Daca
toate latimile partiale se dezactiveaza impreuna,
se si activeaza Tmpreuna. Comutarea manuala a
Iatimilor partiale nu se salveaza.
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Adaptarea presiunii bratului in consola

> Pentru a activa ldtimile partiale de la stdnga la
dreapta,

—>

. . =]
selectati in meniul de lucru = &
sau

Pentru a activa ldtimile partiale de la dreapta

la stdnga,
P

. . =
selectafi in meniul de lucru 4 <=
sau

Pentru a dezactiva ldtimile partiale de la

stdnga la dreapta,
—_

selectati Tn meniul de lucru _‘ _:
sau

Pentru a dezactiva Ildtimile partiale de la

dreapta la stdnga,
‘—

selectati Tn meniul de lucru s_::”_.
sau

pentru a activa toate ldtimile partiale,
«—

11.8 Adaptarea presiunii bratului in consola

Presiunea bratului in

Conditia de utilizare o
consola

Cresterea presiunii

Soluri grele . .
bratului Tn consola:

Micsorarea presiunii

Soluri poroase - .
P bratului Tn consola: |:|

Valoarea impusa este afisata in bara de stare. Daca
presiunea bratului in consola este evidentiata galben,
atunci valoarea efectiva se abate de la valoarea
impusa.

1. Pentru a creste presiunea bratului in consold,
[ ]
. A . m‘m
selectati Tn meniul de lucru £ ™.

-«

G
50 %
110 %
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Adaptarea fortei de apasare a brazdarelor

2. Pentru a micsora presiunea bratului in consold,
[}

3. Pentru a verifica reglarea,
Insamantati 30 m cu viteza de lucru si verificati
aspectul lucrarii.

11.9 Adaptarea fortei de apasare a brazdarelor

Forta de apasare a
Conditia de utilizare brazdarelor sau forta
de contact

Marirea fortei de apasare
Soluri grele a brazdarelor sau a fortei

de contact:

Reducerea fortei de
apasare a brazdarelor
sau a fortei de contact:

[-]

Soluri poroase

Daca se utilizeaza comanda fortei de apasare

a brazdarelor, bara de stare indica o valoare
procentuala. Daca valoarea efectiva se abate de
la valoarea impusa, atunci forta de apasare a
brazdarelor este evidentiata galben.

Daca se utilizeaza reglarea fortei de contact, in
meniul de lucru se afiseaza greutatea suplimentara
n kg.

1. Pentru a creste forta de apdsare a brdzdarelor
sau forta de contact,

[}
v

selectati Tn meniul de lucru -|-%.

2. Pentru a reduce forta de apdsare a brdzdarelor
sau forta de contact,

«»

selectati in meniul de lucru o ®°.

3. Pentru a verifica reglarea,
fnsamantati 30 m cu viteza de lucru si verificati
aspectul lucrarii.

4. Atunci cdnd conditiile de utilizare nu permit o
reglare uniformd a fortei de contact,
folosii reglarea for{ei de apasare a brazdarelor.
Consultati "Configurarea monitorizarii forfei de
apdsare a brazdarelor".

35 X%
75 X%
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Utilizare Section Control

11.10 Utilizare Section Control

CONDITII PRELIMINARE

© Section Control are licenta si este disponibil la
terminalul de operare

@ Section Control este conectat la terminalul de
operare

© Masina functioneaza fara erori

indica faptul ca sunt indeplinite conditiile pentru
Section Control si Section Control este activat.

indica faptul ca nu sunt indeplinite conditiile
pentru Section Control si Section Control nu este
activat.

1. Pentru a conecta masina:

Selectati in meniul de lucru ON/OFF -

2. Pentru a conecta regimul automat Section

Control: —
Selectati in meniul de lucru ‘

=» n meniul de lucru este afisat .

=» Atunci cand masina este in pozitia de lucru,
suflanta conectata si Section Control emite
semnalul de conectare, porneste insaméantarea la
demarare.

=» Atunci cand Section Control este supracomandat
manual, randurile sau sectiunile sunt
reprezentate pe fond rosu Tn meniul de lucru.
Insamantarea a fost intrerupta.

3. Pentru a deconecta regimul automat Section
Control:

Selectati in meniul de lucru ‘

= 1n meniul de lucru este afisat
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Utilizarea contorului de carari tehnologice

11.11 Utilizarea contorului de carari tehnologice

Pentru a crea carari tehnologice, se dezactiveaza
Iatimi partiale individuale. Ritmul de creare a cararilor
tehnologice trebuie configurat. Pentru verificarea
cararilor tehnologice se contorizeaza urmele si
cararile tehnologice create. Contoarele sunt afisate Tn
meniul de lucru, la datele masginii.

Atunci cand o carare tehnologica este identificata,
terminalul de operare emite un mesaj de raspuns prin
intermediul unui semnal de avertizare acustic de 3
ori.

CONDITII PRELIMINARE

© Comutarea cararilor tehnologice activata

© Comutarea cararilor tehnologice configurata

» Pentru a seta contorul cdrdrilor tehnologice pe
0,
0]5)] ;s
selectati »@ A.

» Dacd valoarea indicatd de contorul de carari
tehnologice nu este corectd,

. . _mEA
corectati contorul de carari tehnologice cu 4= 2
0PN
n
sau = A.

» Pentru a trece pe pauzd contorul cdrdrilor
tehnologice,

02PN
. /\
selectafi |1 A.
=» Contorul de carari tehnologice devine galben.

» Pentru porni contorul cardrilor tehnologice,
(01PN
. . /\
selectati din nou 1 A.

11.12 Utilizarea osiel telescopice

CONDITII PRELIMINARE

@ Viteza se afla intre 1 - 10 km/h

1. Selectati in meniul cdmpului "Sistem hidraulic” >
"Telescopare".

=» Cilindrul hidraulic al osiei telescopice este acum
activat.
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Utilizarea afanatorului de urma a rotilor tractorului

2. Pentru a extinde osia telescopicd,
Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 1"

sau

pentru a retrage osia telescopicd,
Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 2".

11.13 Utilizarea afanatorului de urma a rotilor tractorului

Afanatorul de urma a rotilor tractorului poate fi
deplasat automat cu ridicarea si coborarea masinii
sau manual.

Afanatorul de urma a rotilor tractorului poate fi
deplasat manual si in regimul automat. Tn plus,

la ridicarea masinii, afanatorul de urma a rotilor
tractorului este intotdeauna retras Th mod automat.

LO®
3—}[\ in bara de stare indica ca este activat regimul

automat al afanatorului de urma a rotilor tractorului.

L®
3—}[\ in bara de stare indica ca este dezactivat

regimul automat al afanatorului de urma a rotilor
tractorului.

1. Pentru a conecta regimul automat al
afdndtorului de urmd a rotilor tractorului,

LO
selectati Tn meniul de lucru 3—}\.

2. Pentru a deplasa manual afdndtorul de urmd a
rotilor tractorului,
selectati Tn meniul cAmpului "Sistem hidraulic".

3. In functie de configurarea masinii,
apasati in meniul de lucru .
4. Tn meniul sistemului hidraulic selectati

"Deplasarea afanatorului de urma a rofilor
tractorului”.

=» Cilindrul hidraulic al afanatorului de urma a rotilor
tractorului este activat acum.
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Rabatare punte de incarcare

5. Pentru a deplasa in jos afdndtorul de urmd a
rotilor tractorului,
Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 1"

sau

pentru a deplasa in sus afdndtorul de urmd a
rotilor tractorului,

Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 2"

11.14 Rabatare punte de incarcare

CONDITII PRELIMINARE

© Magina trebuie sa fie rabatata deschis.

1. Selectati in meniul cAmpului "Sistem hidraulic" >
"Rabatare punte de incdarcare".

=» Cilindrii hidraulici ai puntii de Tncarcare sunt acum
activati.

2. Pentru a rabata deschis puntea de incdrcare,
Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 1"

Sau

pentru a rabata inchis puntea de incdrcare,
Actionati unitatea de comanda a tractorului
"verde 2".

11.15 Utilizarea cararii tehnologice deplasabile

Daca se creeaza o carare tehnologica deplasabila,
graficul sub forma de bare al brazdarului respectiv
este completat cu un profil de anvelope si 0 sageata a

A
o
A
“

directiei de deplasare <*.
Brazdarul este deplasat cu masina ridicata.
» Pentru ca brazdarul sd fie deplasat cu masina

cobordtd,
apropiati-va lent cu masina utilizata.
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Utilizarea marcarii cararilor tehnologice

11.16 Utilizarea marcarii cararilor tehnologice

Daca se creeaza o marcare a cararii tehnologice,
graficul sub forma de bare al brazdarului respectiv

g

este Tnlocuit cu un profil de anvelope ;.

CONDITII PRELIMINARE

© Comutarea cararilor tehnologice este
configurata

P Pentru ca brdzdarul sd fie ridicat cu masina
cobordtd,
apropiati-va lent cu masina utilizata.

11.17 Oglindirea comutarii cararilor tehnologice

Comutarea cararilor tehnologice se configureaza in
setarile masinii. Tn timpul configurarii trebuie sa
indicati pe ce partea se afla marginea campului

la Tnceperea lucrului. Randurile pentru cararile
tehnologice se dezactiveaza corespunzator, la fiecare
schimbare a urmei. Pentru a va putea deplasa in
timpul lucrarii in sens contrar ritmului configurat a
urmelor, comutarea cararilor tehnologice se poate
oglindi.

I R
» 1n bara cu butoane selectati ”% ”
11.18 Reglarea manuala a razuitoarelor

11.18.1 Reglarea manuala a tuturor razuitoarelor

Razuitoarele separa semintele pe discul de separare.
Daca efectul razuitoarelor este prea puternic, se
genereaza defecte. Daca efectul razuitoarelor este
prea redus, se genereaza locuri duble.

CONDITII PRELIMINARE

©@ SmartControl dezactivat

1. Selectati graficele sub forma de bare din meniul o
~

> ‘})“})
~
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et BE
|

2. Dacd se genereazd prea multe defecte, B
{

. .. )
reduceti efectul razuitoarelor Cu mm .

3. Dacd se genereazd prea multe locuri duble,
—~T
I . ot
amplificati efectul razuitoarelor cu .|.\ 5o

1 z 3 4 s 8 7 B 8 10 11 12

9
L.

T

11.18.2 Reglarea manuala a razuitoarelor individuale

Razuitoarele separa semintele pe discul de separare.
Daca efectul razuitoarelor este prea puternic, se
genereaza defecte. Daca efectul razuitoarelor este
prea redus, se genereaza locuri duble.

CONDITII PRELIMINARE

© SmartControl dezactivat

1. Selectatfi graficele sub forma de bare din meniul i e A
de lucru. «—H_lﬁk /&

~ AN

* 7

-

2. Selectati brazdarul de Tnsaméantare dorit prin = nn . 3
intermediul sagetilor. ¢ e B
Goef. vaiiaje 1ISC a LS ""{
= Se afiseaza valorile brazdarului de insaméantare ST o o + <&
SEIeCtat' Pozitii dubls 10 X . "‘:"’i
Pazii lipsa L1 X -
3. Dacd se genereazd prea multe defecte, S —
{(;/.‘ﬁ Distanta reald a mm
reduceti efectul razuitoarelor cu m .
Pazitie razudor 50 I3
9
4. Dacd se genereazd prea multe locuri duble, R ..
~ALT |

e . o . ot
amplificati efectul razuitoarelor cu s

11.19 Predozarea dozatorului

Predozarea da posibilitatea unei puneri la dispozitie
a materialului de Insamantat la momentul precis la
inceputul cAmpului. Tn acest mod se evita existenta
suprafetelor neinsamantate la inceputul campului.
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Oprirea preliminara a dozatoarelor

CONDITII PRELIMINARE

© Timpul pentru predozare este stabilit in setari
© Masiné in starea de repaus

B2

» Selectati in meniul de lucru

=» Dozatoarele sunt predozate Tn timpul stabilit.

11.20 Oprirea preliminara a dozatoarelor

Oprirea preliminara da posibilitatea aducerii
n starea de repaus a dozatoarelor in timpul
deplasarii:

e Astfel sunt evitate resturile de ingrasaminte sau
de seminte pe patul de insamantare.

e Astfel sunt evitate resturile de ingrasaminte sau
de seminte in traseul de transport.

CONDITII PRELIMINARE

© Masina in deplasare

1. Selectati in meniul de lucru |

= Dozatoarele se opresc.

{E o
= 11 este afisat in bara de stare.

= in functie de echiparea masinii raman deschise
clapetele in capul de distributie.

2. Pentru a porni din nou dozatoarele:
Aduceti masina in pozitia de capat de rand.
Reluati lucrul.

11.21 Utilizarea instalatiei hidraulice Confort

Cu instalatia hidraulica Confort se pot executa diferite
functii hidraulice prin aceeasi unitate de comanda a
tractorului. Tn meniul de lucru se poate selecta intre
functiile hidraulice. Functia hidraulica preselectata se
afiseaza in bara de stare.

Tn tabelul urmator sunt indicate functiile hidraulice
disponibile.

86
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Comanda marcatoarelor de urma

masinii

Operarea bratelor in consola ale

operarea marcatoarelor de urma

Operarea balastarii cadrului

FEER

D&
1R

T

1. Preselectati functia hidraulica cu g=—p.

=» Functia hidraulica preselectata se afiseaza in

bara de stare.

AVERTIZARE Se activeaza accidental o

functie hidraulica

» [nainte de a actiona unitatea de comandd

a tractorului,

verificati functia hidraulica selectata din
sistemul hidraulic Confort.

2. Actionati unitatea de comanda "verde" a

tractorului.

11.22 Comanda marcatoarelor de urma

T

&

0.

X

Utilizati alternativ
ambele marcatoare
de urma

Utilizarea
marcatorului de
urma din stanga

Utilizarea
marcatorului de
urma din dreapta

Utilizarea ambelor
marcatoare de urma
in acelagi timp

Neutilizarea niciunui
marcator de urma

1. Pentru a selecta functia marcatorului de urmd,

n bara cu butoane selectati “ .

2. Pentru a declanga functia marcatorului de

urmd,

in bara cu butoane selectatfi GJT

11.23 Umplerea discului de separare

Daca se deconecteaza suflanta, semintele se

desprind de pe discul de separare. Pentru a imprastia
semintele fara temporizare, discul de separare se
poate umple manual cu seminte.

[ Y
» Selectati Tn meniul de lucru .
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11.24 Utilizarea inregistrarii GPS

Cu inregistrarea GPS poate fi simulatad imprastierea
pentru terminalul de operare racordat, fara sa
fie imprastiate seminte. Terminalul de operare
marcheaza zona parcursa ca suprafata prelucrata. Cu
suprafata prelucrata se poate genera in terminalul de
operare o limita de camp.
CONDITII PRELIMINARE
© Terminalul de operare utilizat poate sa

genereze o limita de camp din suprafata
prelucrata

@ TInregistrarea GPS activata in setéri
1. Selectati in meniul de lucru gggc.
= Inregistrarea GPS este activata.
2. Plecati de pe limita campului.

3. Dacd se manevreazd pe cimp si inregistrarea
trebuie opritd,

CU jrrec dezactivati inregistrarea GPS.
4. Creati limita de camp in terminalul de operare.

5. Stergeti in terminalul de operare suprafata
prelucrata.

11.25 Utilizarea sistemului de iluminat de lucru

1. In functie de configurarea barei de butoane

apasati Tn meniul de lucru .

2. Pentru a conecta iluminarea de lucru,

Q

apasati in meniul de lucru YY\\.

= In bara de stare se afigeaza un simbol pentru
sistemul de iluminare de lucru.

3. Pentru a deconecta iluminarea de lucru in
timpul deplasdrii pe drumurile publice,

apasati din nou Q\\\

=» Se stinge simbolul din bara de stare.
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11.26 Blocarea randurilor

CONDITII PRELIMINARE

@ Randuri blocabile stabilite

» Pentru a bloca sau debloca rdandurile,

selectati in meniul de lucru & .

=» Pentru randurile blocate, in locul graficelor sub A A
forma de bare se afiseaza simbolurile cararilor v ;; 5:
~ A

tehnologice. 1 2

= Latimea de lucru a masinii ramane neschimbata.

INDICATIE

Pentru a adapta latimea de lucru a masinii,
consultati Tn manualul cu instructiuni de operare
a masinii, sectiunea "Adaptarea numarului de
randuri de semanat".

11.27 Utilizarea functiei Groapa cu apa

Pentru a ridica masina fara a opri imprastierea, se
poate utiliza functia Groapa cu apa.

1. Tn meniul de lucru activati @ n timpul
deplasarii Tnaintea gropii cu apa.

= Este afisat un simbol pentru functia gropii cu apa
n bara de stare.

2. Ridicati masina inaintea gropii cu apa.

3. Parcurgeti trecerea fara intreruperea
Thsamantarii.

4. Coboréati masina.

=» Functia groapa cu apa se inchide si simbolul se
stinge in bara de stare.
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Utilizarea ménerului multifunctional AmaPilot+

11.28 Utilizarea manerului multifunctional AmaPilot+

INDICATIE

Tabelele specifica alocarea standard a AmaPilot+.
Méanerele multifunctionale cu alocare libera pot
fi ocupate Tn terminalul de operare cu functiile

dorite.
Numar Functie Nivelul 1
1 Functie de oprire preliminara ingrasaminte
2 Conectarea randului din dreapta
3 Deconectarea randului din stanga
4 Cresterea cantitatii de seminte separator
5 Reducerea cantitatii de seminte separator
6 Cresterea cantitatii de ingrasaminte
7 Reducerea cantitatii ingrasaminte
8 Conectarea randului din stanga
9 Deconectarea randului din dreapta
10 Aplicarea modificarii cantitatii impuse de
ingrasaminte la 100 %
11 Aplicarea separarii modificarii cantitatii impuse la
100 %
12 Dozarea preliminara a ingrasaméantului
Numar Functie Nivelul 2
1 Switch instalatia hidraulica Confort
4 Cresterea cantitatii, microgranulat
5 Reducerea cantitatji, microgranulat
12 Prealocare separator
Numar Functie
4 Incrementare carare tehnologica
5 Decrementare carare tehnologica
6 Cresterea distantei dintre razuitoare
7 Reducerea distantei dintre razuitoare
12 Carare tehnologica Stop
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Utilizarea ménerului multifunctional AmaPilot+

1. Reluarea lucrului cu alocarea standard

Ssau

configurarea alocarii Tn terminalul de operare.

2. Activati functia dorita.
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12 | Umplere si golire

Umplere si golire

12.1 Umplerea buncarului

Tn meniul cAmpului selectati "Umplere"

sau

Selectati "Umplere si golire" > "Umplere".
Selectati buncarul dorit.

Atunci cdnd cantitatea reziduald afisatd nu mai
coincide cu cantitatea reziduald efectivd,

goliti buncarul.

Pentru a trece cantitatea reziduald la zero,
. -

apasati scurt O

sau

dacd se afiseazd o cantitate reziduald desi
buncdrul este gol,

apasati scurt "O

Cantitatea umpluta de completare este calculata n
plus la cantitatea reziduala.

5.

-»>

6.

Introduceti cantitatea adaugata.
Se afiseaza noul nivel de umplere.

Pentru a confirma noul nivel de umplere,

apasati scurt \/

il

UMPLERE

Va rugam intreduceli cantitatea completatal

) . 200
Cantitate completata

kg
% Cant, rez. 0,00 kg
-0

Nou niv. umpl, 200.00 kg
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12.2 Umplerea recipientului de cantarire

1. Tn meniul campului selectati "Umplere"
sau
Selectati "Umplere si golire" > "Umplere".
2. Selectati buncarul dorit.

3. Introduceti suprafata care urmeaza sa fie
prelucrata si cantitatea de imprastiere dorita

sau
Introduceti nivelul de umplere impus.

4. Pentru a monitoriza nivelul de umplere la
terminalul de operare,

apasati +O\

5. Umpleti recipientul.

=» Daca nivelul de umplere se apropie de nivelul

impus de umplere, sistemul de iluminare de lucru

Tncepe sa lumineze intermitent mai rapid.

=» Daca s-a atins nivelul impus de umplere, sistemul

de iluminare de lucru lumineaza continuu.

12.3 Golirea rezervorului

1. Tn meniul campului selectati "Golire"
sau
Selectati "Umplere si golire” > "Golire".

2. In functie de dotarea masinii,
selectati buncarul dorit.

3. \Verificati punctele afisate pe ecranul tip display.

UMPLERE

> [
B
DE
A0
EE

Introducel nivel ump. iImpus darit!

Suprafatd R-00
ha

120

| Cant. imprast. kerhs

: u.00
203 kg Miv. ump. Impus Va

a4

GOLIRE

Verificall urmatoarele puncte si dupa aceea menlinell apasat butonul
|

pentru golire!

Clapeta calibrare deschisa?

Recipientul este instalat?

I
IR
N

Loy
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Golirea rezervorului

Dacd sunt indeplinite punctele afisate,

—

mentineti apasat \l'/ la terminalul de operare,

Ssau

Tasta > mentinutd apasata la
TwinTerminal,

sau
mentineti apasat butonul de calibrare.

Dozatorul roteste cu turatia maxima dupa un timp
scurt de demarare.
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Documentarea lucrarii

13.1 Accesarea documentarii

» Tn meniul cAmpului selectati "Documentarea”.

=» 1n meniu se afiseaza un tabel cu valorile
documentarii selectate. In coloana din stanga se
afiseaza valorile totale, iar in coloana din dreapta,

a

valorile dintr-o zi. DOCUMENTATIE - Documentatie 1

INDICATIE
—+0

Calcularea suprafetei prelucrate se efectueaza
cu ntreaga latime de lucru a masinii. Randurile d 0.07 0.07
deconectate nu se iau Tn considerare. ha ha

Calcularea suprafetei insamantate se efectueaza
cu latimea de lucru efectiva a masginii.

Cararile tehnologice sunt contorizate la suprafata
Tnsdmaéntaté n timp ce randurile dezactivate sunt
contorizate la suprafata neinsaméntata.

Din cauza abaterilor conditionate de

sistem, datele cantitatii de imprastiere ale
ingrasamantului si ale microgranulatului pot devia
cu panala s %.

Simbol Semnificatie

g Suprafata prelucrata

Suprafata insdmantata
@ Timp de lucru

CD Cantitatea de seminte Tmprastiata
IlE Cantitate de ingrasamant imprastiata

|IEEJ Cantitatea imprastiata de microgranulate

MGS
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13.2 Resetarea contorului zilnic

Daca se lucreaza pe un alt cAmp, contorul zilnic al
documentarii se poate seta pe 0.

INDICATIE

Valorile totale ale documentarii selectate se
mentin.

1. Tn meniul cAmpului selectati "Documentarea"”.

e
2. selectati O . m
DOKUMENTATION - Dokumentation
_’0
(ij] 14.11 14.11
ha ha
(::) 2.0 2.0
h h
857.3 B57.3
gk
kg kg
B64.3 664.3
| P
kg kg

13.3 Administrarea documentarilor

Valorile documentarii selectate se afiseaza in
vederea de ansamblu. Daca se lucreaza cu masina,
valorile documentarii selectate se actualizeaza.
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1. Tn meniul cAmpului selectati "Documentarea’.

n—
2. selectati G—.

3. Pentru a selecta, a redenumi sau a sterge o
documentare,
selectati documentarea dorita din lista

sau

pentru a crea o documentare noud,

selectati I .

il

DOKUMENTATION - Dokumentation
_’0
d 14.11 14.11
ha ha
@ 2.0 2.0
h h
887.3 B57.3
P
kg kg
BEE4q.3 EEq.3
JE
kg kg

Doc 1 . Doc 2

0.0% ha 0.00
0.1 h 0.0
Doc 3 . Doc 4
0.00 ha 0.00
0.0 h 0.0

1+ 1
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Apelarea informatiilor

14.1 Accesarea informatiilor despre software

Se pot apela informatjile urmatoare:

Functii AEF

Versiuni de software

numar masina
1. Selectati in meniul "Setari" "Info".

Pentru a simplifica suportul, butoanele pot fi
numerotate in bara de butoane.

2. Dacd butoanele trebuie numerotate,
selectafi "Afisare numere butoane".

INFO

Schaltflachen-
Nummern anzeigen

3 2 _Ex Software

Stadii contoare

-Nl Diagnoza
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14 | Apelarea informatiilor
Accesare stadii contoare

3. Pentru a accesa informatii despre software,

selectafi "Software".

SOFTHRRE

REF-zertifiziert:

(=

Version: NU3B8E-B.007_2022/08_P

HIN: CR40000000

14.2 Accesare stadii contoare

Se pot apela informatjile urmatoare:

e Suprafata totala
e Suprafata insamantata
e Timp total
e Cantitati totale:
o Seminte

o Ingrasaminte
1. Selectati Tn meniul "Setari" "Info".

Pentru a simplifica suportul, butoanele pot fi
numerotate n bara de butoane.

2. Dacd butoanele trebuie numerotate,
selectati "Afisare numere butoane".

3. Pentru a accesa stadiile contoarelor masinii,
selectati "Stadii contoare".
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Accesare date de diagnoza

14.3 Accesare date de diagnoza

Tn coloana din mijloc sunt enumerate starile de
comutare |I| turatiile, intensitatile si tensiunile

PREOOOOOOD /1
absorbite. ID oder Hame Value Eﬁ;;i‘[g; Uam\auxe
~ 3 . . XA.S01 buton de calibrare ‘ 1
In coloana din dreapta se contorizeazéa procesele de pa—

. . i X Pozitie de | 7.5 mna 7.6
comutare [ 2| si se enumera valorile maxime. R e -
¥A.BO1
Radar 0 H= 1
Tn coloana din stanga se enumera componentele
diagnosticabile.
1. Selectati Tn meniul "Setari" "Info".
PREDDDOOOD CALCULATOR DE BAZA 171
P, - ID oder N val PRoZion) it
2. selectati "Diagnoza". SRRr Ceme =2t Phes ool ol
XA.S01 buton de calibrare ‘ 1
. XA .BSO0
3. Pentru a accesa diagnoza pentru calculatorul Pozitie de lucru 7.5 ma 7.5
R XA.BO1
de baza.. ) xe. 0 Ha ,
Selectati "calculatorul de baza". wm.B31
Senzor suflanta 418 Hz 528189
4. Pentru a accesa diagnoza pentru actuatori: XA.B4O celula cant. ingrés. stanga 5.7 ma 5-8
SeIeCtal,:i actuatorii. XA.B41 cel. cant. ingras. dreapta 4.8 mn 4.9
XAa.B71
Presiune sufl. 6.5 mn 6.6
sau
Pentru a accesa diagnoza pentru senzori,

Selectati Senzori. oo

5. Pentru a reseta procesele de comutare
contorizate,

selectatfi "O

6. Selectati in meniul "Setéari" "Info".
PREDDOOOOD  REZERVOR INGRASAMANT 1 71

Counter Max

sn H =411 I D d N U I Sica alue
7. selectati "Diagnoza". — —— Epsical b2
®¥A.801 ’
Buton calibrare 1
. 9 XA .B31
8. Pentru a accesa diagnoza pentru buncdrul de Senzor suflanta 475 Hz 57727
1] Ysamant: KA. B11
lngra§amant' Nivel de umplere ingrasaminte stanga O 1]
Selectati "rezervor de ingrasdmant". wn.B10
Nivel umpl. ingras. drt o
i i ¥A.BS5O
9. Pentru a accesa diagnoza pentru actuatori: Pozitie de lucru o

Selectati actuatorii.

sau

Pentru a accesa diagnoza pentru senzori:

Selectati Senzori. Senzori

10. Pentru a reseta procesele de comutare
contorizate,

selectati "O
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Se enumera starea de comutare, starea contorului,
starea de murdarire si consumurile de curent.

11. Selectati In meniul "Setari" "Info".

12. selectati "Diagnoza".

13. Pentru a accesa diagnoza pentru calculatorul
brazdarului,

Selectati "Randuri".

14. Selectati randul dorit.

INDICATIE

Odata cu cresterea gradului de murdarire a
senzorului optic creste si intensitatea barierei
fotoelectrice. Intensitatea barierei fotoelectrice se

poate reseta cu JQD
15. Selectati Tn meniul "Setari" "Info".
16. selectati "Diagnoza".
17. Pentru a accesa diagnoza pentru capul central
de distributie segmentat:
Selectati "Calculatorul de activit&fi 1".
sau
Pentru a accesa diagnoza pentru capul stdnga
de distributie segmentat:
Selectati "Calculatorul de activit&fi 1".
sau
Pentru a accesa diagnoza pentru capul dreapta

de distributie segmentat:
Selectati "Calculatorul de activitéfi 2".

RANDUL 1

Motar
Turatie 1/min
Curent 0.
Pozitie razuitar

Buton prealocare

Mivel ump. rezervor actual

Traductor optic
granule numarate o

Grad de murdarire o X

PREOOODDOD CAP DE DISTRIBUTIE SEGMENTAT 1 /B
ID oder Hame Value EngQIUQﬁE
Klappe 1

Position offen 2.05 v 46 ms
Position

geschlossen 1.13 v 186 ms
Anzahl

Schaltzyklen 2

Anzah!| Revitali-

sierungsdurchl dufe 0

Klappe 2

Position offen 1.78 v 47 ms
Position

geschlossen 1.11 v 180 ms
Anzahl

Schaltzyklen 2

Anzah!| Revitali-

sierungsdurchl dufe 0

Klappe 3

Position offen 1.82 v 48 ms
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15 | Remedierea defectiunilor

Remedierea defectiunilor

15.1 Tratarea mesajelor de eroare

Dupa o indicatie sau o avertizare , rezultatul

lucrarii masinii poate diferi de agteptari. O indicatie
este semnalata printr-un semnal acustic de avertizare
sub forma de bip lent. O avertizare este semnalata
printr-un semnal acustic de avertizare sub forma de
bip rapid.

Tn cazul unei alarme , exista pericolul deteriorarii
masinii. O alarma este semnalata printr-un semnal de
avertizare acustic permanent.

1. Dacd pe afisaj apare un mesaj de eroare,
intrerupeti lucrarea imediat.

2. Pentru a determina sugestii de solutionare

pentru codul de eroare
consultati "Remediere eroare".

% F45032
sToP)
STOP

Eroare in senzor:
Pozitie de lucru

Verific. senzorul si fascic. cabluri!

Va rugam sa confirmati!
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Remediere eroare

15.2 Remediere eroare

Cod eroare Eroare Cauza Solutie
F45001 Turatie dozator ingragsamant | Dozatorul nu se poate roti mai [ Conducere mai rapida
pre.a scazuta, deplasati-va lent ?I |Vmpra§t|e prea multe > Recalibrare
mai repede ingrasaminte.
> Adaptarea cantitatii de
Tmprastiere
F45002 Turatie dozator ingragsamant | Dozatorul nu se poate roti » Conduceti mai lent
prea Tnalta, deplasati-va mai ma! repjedevslvlm.pra§t|e Prea |y Recalibrare
lent putine Tngrasaminte.
> Adaptarea cantitatii de
Tmprastiere
F45003 Valoarea impusa a dozarii Reglarea sistemului de » Recalibrare
mgra_g,amvantulm nu poate fi dozare_ oscileaza prea > Verificarea cantitati de
mentinuta puternic N o
; imprastiere
> Adaptarea cantitatii de
Tmprastiere
P \Verificarea mobilitatji
sistemului de dozare
F45004 Supracurent la iesire: dozator | Sistemul de actionare a » Verificarea mobilitatii
de ingrasaminte. Verificati dozarii ingrasamantului a sistemului de dozare
actugtorul (actuator?lrele) Si depasit Ilmlta maxima a > Activati motorul la ralanti
fasciculul de cabluri! curentului.
> \Verificafi absorbtia de
curent in diagnoza
F45005 Traductor optic murdarit pe Senzorul pentru detectarea » Curatati senzorul conform
randul urmator: X semintelor este murdarit. instructiunilor de utilizare.
AceasFavp.oate duce la » Dacd impuritdtile nu pot
contorizari eronate. - .
fi indepdrtate:
Dezactivare SmartControl
F45006 Senzor treapta defect Nu s-a gasit niciun semnal > \Verificarea functionarii
valabil la intrarea senzorului senzorului
treptel. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45007 Dintii cultivatorului rotativ nu | Defect mecanic la cultivatorul |» Verificarea cultivatorului
se rotesc cu cutite rotative sau senzor cu cutite rotative cu privire
defect la functionare
P \Verificarea functionarii
senzorului
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45008 Comutarea cararilor Comutarea cararilor » Verificarea racordarii

tehnologice nu reactioneaza

tehnologice nu poate fi
comandata

comutarii cararilor
tehnologice la fasciculul
de cabluri
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Remediere eroare

Cod eroare Eroare Cauza Solutie
F45009 Comutarea cararilor Comutarea cararilor » Verificarea functionalitatii
tehnologice este conectata tehnologice nu poate fi comutarii cararilor
comandata tehnologice
F45010 Contorul cararilor tehnologice >
este inactiv
F45011 Urmatoarea versiune de Versiune incorecta de > Este necesara
software nu este compatibila: | software pe sistemul actualizarea componentei
mentionat. la versiunea compatibila
de software
F45012 Valoarea impusa se abate Valoarea impusa introdusa » Recalibrare
considerabil de la valoarea de | se abate substantial de la
calibrare valoarea impusa cu care a
fost efectuata ultima calibrare.
F45013 Operare externa activa Operarea a fost comutata » vezipagina 121
la TwinTerminal sau aplicatia
mySeeder
F45014 S-a scazut sub tensiunea S-a scazut sub tensiunea » Verificali tensiunea
minima de alimentare minima de alimentare a bateriei
masinil. » incarcati bateria
P Verificati conexiunea prin
cablu
F45015 Calibrarea nu este posibila, Clapeta de calibrare inchisa [P Deschideti clapeta de
Calibrarea nu este posibila calibrare
F45016 Seménarea nu este posibild | Clapeta de calibrare deschisa |» Tnchideti clapeta de
calibrare
F45017 Masina trebuie oprita pentru a | Procesul dorit nu este posibil [P Opriti masina
efectua aceasta actiune cu masina in deplasare. > Verificali functionarea
sursei semnalului de
viteza
F45020 Eroare in senzor: punte de Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
incarcare. Verificati senzorul | valabil la intrarea senzorului senzorului
si fasciculul de cabluri. puntii de incarcare. >  Verificarea fasciculului de
cabluri
F45020 Fara comunicare cu motorul | Nu este posibila comunicarea [P Verificarea tensiunii de
dozatorului de ingragsamant dintre motor si masina. alimentare
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45021 Nivelul de umplere cu seminte | Randul cu senzor de » Reumpleti buncarul cu

prea scazut

semnalare a golirii Tn buncar
nu detecteaza seminte.

seminte

» Mesajul poate fi
dezactivat Tn cazul
semintelor fine
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Cod eroare Eroare Cauza Solutie
F45023 Terminalul poate prelucra mai | TaskController-ul terminalului [» Alocati numai anumite
putine cantitati impuse decat |sustine mai pufine cantitafj cantitati impuse masinii,
pune la dispozitie magina. impuse decét cele oferite de cantitatile impuse
Adaptati setarile ISOBUS ale |masina. nealocate trebuie utilizate
masginii sub forma de cantitate
impusa statica.

» Utilizarea unui terminal cu
mai multe posibilitati de
comandare a cantitafjlor
impuse

F45024 Conducta de seminte obturata | Senzorul pentru inregistrarea |[» Remediati obturarea la
la randul: X boabelor de la separator a brazdar

detectat o obturare. » Reporniti magina

F45025 Supracurent la iegire: lesirea afisata la unitatea » Verificarea fasciculului de
comutare carari tehnologice | de comanda a fost cabluri
1. Va rugam venﬂcafg ' suprasolicitata. >  Verificarea actuatorilor
actuatorul (actuatorii) si
fasciculul de cabluri!

F45026 Supracurent la iesire: lesirea afisata la unitatea » \Verificarea fasciculului de
comutare carari tehnologice | de comanda a fost cabluri
2. Varugam venﬂcgf;l _ suprasolicitata. >  Verificarea actuatorilor
actuatorul (actuatorii) si
fasciculul de cabluri!

F45027 Supracurent la iesire: lesirea afisata la unitatea » \Verificarea fasciculului de
iluminare de lucru. Verificati de comanda a fost cabluri
actugtorul (actuatogrele) Si suprasolicitata. >  Verificarea actuatorilor
fasciculul de cabluri!

F45028 Supracurent la iegire: Supapa | lesirea afisata la unitatea » \Verificarea fasciculului de
1. Va rugam verificafj de comanda a fost cabluri
actugtorul (actuator.n) si suprasolicitata. >  Verificarea actuatorilor
fasciculul de cabluri!

F45029 Supracurent la iegire: Supapa | lesirea afisata la unitatea » \Verificarea fasciculului de
2. Va rugam verificati de comanda a fost cabluri
actugtorul (actuator.u) si suprasolicitata. >  Verificarea actuatorilor
fasciculul de cabluri!

F45030 Supracurent la iegire: Supapa | lesirea afisata la unitatea » \Verificarea fasciculului de
3. Va rugam verificati de comanda a fost cabluri
actugtorul (actuator_n) si suprasolicitata. > Verificarea actuatorilor
fasciculul de cabluri!

F45031 Eroare Tn senzor: senzor Un defect intern a fost » \Verificati senzorul

radar. Verificati senzorul si
fasciculul de cabluri!

constatat Tn senzorul radar.

v

Verificarea fasciculului de
cabluri
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Cod eroare Eroare Cauza Solutie
F45032 Eroare la senzorul pozifiei de | Nu s-a detectat un semnal » \Verificarea pozitiei si
lucru. Verificati senzorul si valabil de la senzorul poziiei valorii actuale a
fasciculul de cabluri! de lucru. senzorului
> \Verificarea functionarii
senzorului
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45033 Blocaj la brazdarul de Senzorul de blocaj la brazdar |» Indepértarea blocajului la
nsamantare semnaleaza o eroare. brazdar
» Verificarea functionarii
senzorului
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
» Reporniti masina
F45034 Turatia impusa a suflantei nu | Suflanta lucreaza in afara » Adaptarea benzii de
poate fi mentinuta. benzii de toleranta setate. toleranta
» Verificarea senzorului de
turatie
> \Verificarea alimentarii
hidraulice
F45035 Eroare in senzor: senzor nivel | Cablul de racordare al » Verificati senzorul
de umplere 1. Va rugam senzorului este defect sau o . .
. p' .g ) . » \Verificarea fasciculului de
verificati senzorul si fasciculul | a fost constatata o eroare cabluri
de cabluri! interna in senzor.
F45036 Eroare in senzor: senzor nivel | Cablul de racordare al » \Verifica{i senzorul
de umplere 2. Va rugam senzorului este defect sau o . .
. p_ _g . B » \erificarea fasciculului de
verificati senzorul si fasciculul | a fost constatata o eroare cabluri
de cabluri! interna in senzor.
F45037 Eroare in senzor: cultivator Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
cu cutite rotative. Verificati valabil la intrarea senzorului senzorului
senzorul si fasciculul de cultivatorului cu cutite rotative. o . .
) ’ P \Verificarea fasciculului de
cabluri! )
cabluri
F45038 Eroare in senzor: priza de Cablul de racordare al > \Verificarea functionarii
putere. Verificati senzorul si senzorului este defect sau senzorului
fasciculul de cabluri! a fost constatata o eroare o . .
) o » \Verificarea fasciculului de
interna in senzor. .
cabluri
F45039 Eroare in senzor: marcator Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
de urma. Verificati senzorul si | valabil la intrarea senzorului senzorului
fasciculul de cabluri! marcatoarelor de urma. o . .
» Verificarea fasciculului de
cabluri
F45040 Eroare in senzor: forta Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii

de apasare a brazdarelor.
Verificati senzorul si fasciculul
de cabluri!

valabil la intrarea senzorului
fortei de apasare a
brazdarelor.

senzorului

» \Verificarea fasciculului de
cabluri
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F45041 Eroare in senzor: clapeta de | Cablul de racordare al » Verificati senzorul
cahprare. Verificati §enzorul si | senzorului estefjefect sau >  Verificarea fasciculului de
fasciculul de cabluri! a fost constatata o eroare cabluri

interna in senzor.

F45042 Eroare la senzor: buton de Nu s-a gasit un semnal » Verificarea butonului de
calibrare. Verificati senzorul si | valabil la intrarea senzorului calibrare
fasciculul de cabluri. butonului de calibrare. > Verificarea fasciculului de

cabluri

F45043 Eroare in senzor: comutare Cablul de racordare al » \Verificati senzorul
car?rl tehr?(?log]ce 1.Va . senzorului estefjefect sau > Verificarea fasciculului de
rugam verificati senzorul si a fost constatata o eroare cabluri
fasciculul de cabluri! interna in senzor.

F45044 Eroare in senzor: comutare Cablul de racordare al » Verificati senzorul
carevm tehr?c?log'lce 2.Va ' senzorului estefjefect sau >  Verificarea fasciculului de
rugam verificati senzorul si a fost constatata o eroare cabluri
fasciculul de cabluri! interna in senzor.

F45045 Sistemul de dozare cu Sistemul de dozare murdarit |P Verificati ansamblul
mobilitate dificila! Necesara sau deteriorat. actionare.
verificarea ansamblului de > Curstati sistemul de
antrenare!

dozare.

F45046 Section Control nu poate Utilizatorul ar dori sa activeze (P Pentru a activa Section
fi activat! Trebuie indeplinite | Section Control. Nu este Control la o masind care
urmatoarele conditii: 1. Tndeplinitd una din conditiile functioneazd fard erori:
Section Control al terminalului | preliminare. Activati Section Control
(Task Controller) sa fie activat de la terminal (Task
2. Sa nu existe erori la Controller)
masina P Verificarea masinii la

functionalitate fara erori

F45047 Section Control a fost Section Control a fost P Utilizatorul selecteaza alt
dezactivat! dezactivat de catre utilizator, regim de lucru al masinii.

la terminalul de operare. >  Dacd Section Control
a fost dezactivat
accidental:
Verificati cauza la
terminal, de exemplu, un
semnal GPS slab.

F45048 Treapta este rabatata in jos Masina se gaseste in pozitie [P Rabatarea in sus a treptei

de lucru si exista o viteza.
Treapta este rabatata in
jos si astfel sunt blocate
dozatoarele.
F45049 Limita de alarma Cantitatea reziduala setata » Umplere de completare a

ingrasaminte a scazut sub
valoarea-limita!

de utilizator Tn buncar este
atinsa.

recipientului
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F45050 Sursa senzor pozitie de lucru | Semnalul de la senzorul » Verificarea senzorului
defecta! pozitiei de lucru este Tn afara pozitiei de lucru
domeniului de masurare. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45051 Eroare interna traductor optic | Senzorul de nregistrare a » Verificati conexiunile cu
pe randul urmator: X boabelor de la separator este fisa
defect. > \Verificafi starea de
murdarire a senzorului
» \Verificati senzorul
» Reporniti magina
F45052 GPS-Recording nu este Utilizatorul nu poate activa » Pentru a activa functia:
posibil! Trebuie Tndeplinite functia GPS Recording opriti masina
urmatoarele conditii: 1. deoarece nu sunt indeplinite S
. . ’ e . » dezactivati suflanta
Masina oprita 2. Suflanta conditiile mentionate.
deconectata
F45053 Dozatorul de microgranulat Motorul acestui rand nu se » Verificarea mobilitatii
nu reactioneaza n randul rotegte. sistemului de dozare
urmator: X P Activati motorul la ralanti
» \Verificati absorbtia de
curent in diagnoza
F45054 Turatie dozator microgranulat | Dozatorul nu se poate roti mai [ Conducere mai rapida
pre_al scazuta, deplasati-va Iept si imprastie prea multe > Recalibrare
mai repede microgranulate.
» Adaptarea cantitatii de
imprastiere
F45055 Turatie dozator microgranulat | Dozatorul nu se poate roti mai | Conduceti mai lent
prea mare, deplasati-va mai rapld si imprastie prea putine > Recalibrare
lent microgranulate.
» Adaptarea cantitatii de
imprastiere
F45056 Semanarea nu este Nu sunt indeplinite » Pornirea dozarii
s N . .
p03|E)|Ia. Trebuie |r1f.jepl|n|te condJ§||Ie reprezentate pentru >  Pornirea suflantei
urmatoarele conditii: 1. semanare.
Dozarea conectata 2.
Suflanta conectata.
F45057 Turatia minima a suflantei Turatia suflantei mai mica de |P» Verificarea turatiei
depasita In sens negativ, 200 rot/min. suflantei
|
dozatorul se opreste! P \Verificarea senzorului de
turatie Tn meniul de
diagnoza
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45058 Sursa selectata pentru viteza | Sursa selectata a semnalului | Pentru a utiliza o altd
de deplasare nu este de viteza nu mai este sursd de semnal:
disponibila! Selectati sursa disponibila la momentul "Configurarea sursei
existenta! actual. semnalului de vitezg"
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F45059 Sursa actuala a semnalului de | Sursa actuala a semnalului de | Pentru a utiliza o altd
viteza nu exista! Sursa este viteza nu mai este disponibila sursd de semnal:
schimbata! la momentul actual. "Configurarea sursei
semnalului de vitezg"
F45060 Identificat semnal de viteza Utilizatorul a comutat pe » Remedierea defectiunii la
mai mare de zero - viteza viteza simulata. Senzorul de senzor (masina)
. N RS o N .
simulata a fost dezactivata! v?tezav\ a ma$|n||_ a mre_glstratvo > Dacd trebuie si se
viteza. Astfel, viteza simulata R .
P lucreze in continuare cu
a fost dezactivata! . . .
viteza simulatad:
Tndepértati senzorul
defect (masina) din
fasciculul de cabluri.
F45061 Valoarea impusa a dozarii Reglarea sistemului de » Recalibrati
de m!crogranulat nu poate fi dozare_ oscileaza prea > Adaptati si verificat
mentinuta puternic. . I
cantitatea de Tmprastiere
» Verificarea mobilitatii
sistemului de dozare
F45062 Presiunea minima a scazut Presiunea pentru separare > Mariti turatia suflantei
sub limita este prea scazuta. > Verificatj sistemul de aer
si separatorul cu privire la
etanseitate
» \Verificati functionarea
senzorului de presiune
F45063 Presiune maxima peste limita | Presiunea pentru separator » Reducetii turatia suflantei
superioara este prea mare. P> \Verificati functionarea
senzorului de presiune
F45064 Eroare la senzor: presiunea | Nu s-a gasit niciun semnal » Verificafi starea de
suflantei. Verificati senzorul si | valabil la intrarea senzorului curatenie a senzorului
fasciculul de cabluri. de presiune al suflantei. > Verificarea functionarii
senzorului
» Verificarea fasciculului de
cabluri
F45065 Eroare la senzor: turatie Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
suflanta. Verificafi senzorul si | valabil la intrarea senzorului senzorului
fasciculul de cabluri. de turatie. >  Verificarea fasciculului de
cabluri
F45066 Turatia maxima a suflantei a | Turatia admisa a suflantei » Reduceti turatia suflantei

depasit limita superioara

este prea Tnalta.
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F45067 Urmatorul razuitor nu a atins | Acest razuitor nu si poate » Verificati functionarea
pozitia: X atinge pozitia impusa. razuitorului
» Asigurati mobilitatea
razuitorului
» Indepartati blocajele
produse de boabe
» Deplasati razuitorul
manual
F45068 Senzorul de unghi al Nu s-a gasit un semnal valabil |» Verificati functionarea
urmatorului razuitor defect: X |de la senzorul de unghi al razuitorului
razuitorului. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
» Deplasati razuitorul
manual
F45069 Supracurent la iesirea Sistemul de actionare pentru |» Verificarea mobilitatii
dozatorului de microgranulat | distribuitorul microgranulatului sistemului de dozare
pe ran.d.ul u'rmator: a depasltlllmlta maxima a > Activati motorul la ralanti
X. Verificafi actuatorul curentului.
(actuatoarele) si fasciculul de » Verificati absorbtia de
cabluri! curent in diagnoza
F45070 Supracurent la iesirea Sistemul de actionare pentru |» Verificarea mobilitatii
dozatorului de seminte in separator a depasit limita sistemului de dozare
urmatorul rand: maxima a curentului > Activali motorul la ralanti
» \Verificati absorbtia de
curent In diagnoza
F45071 Separatorul nu reactioneaza | Motorul acestui rand nu » Verificai mobilitatea
n rdndul urmator: X roteste dozatorului
» Activati motorul la ralanti
> \Verificali absorbtia de
curent In diagnoza
F45072 Nu este identificat flux de Senzorul de inregistrare a » ndepartati obturarea la
produs in randul urmator: X boabelor de la separator nu separator
identifica boabe. » Verificarea functionarii
separatorului
F45073 Limita alarma nivel umplere Cantitatea reziduala setata » Umplere de completare a

granulat sub pragul inferior

de utilizator Tn buncar este
atinsa.

recipientului
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F45074

Cantitatea impusa de
imprastiere a fost depasita
n sens negativ in urmatorul
rand: X

Senzorul de Tnregistrare a
boabelor detecteaza mai
putine boabe decat cantitatea
impusa setata.

» Verificarea functionarii si
mobilitatii separatorului

» \Verificati pozitia
razuitorului

» Verificati nivelul de
umplere al rezervorului

» \Verificati alimentarea cu
aer a separatorului (capac
deschis)

» \Verificati reglarea pragului
de alarma

» \Verificafi starea de
murdarire a senzorului

» Verificarea reglarii
sensibilitaii Tnregistrarii
boabelor

F45075

Cantitatea impusa de
imprastiere depasita in sens
pozitiv in urmatorul rand: X

Senzorul de Tnregistrare a
boabelor detecteaza mai
multe boabe decat cantitatea
impusa setata.

» \Verificarea functionarii
separatorului

> Verificati pozitia
razuitorului

> \Verificali selectarea
discurilor

> \Verificati reglarea pragului
de alarma

> \Verificarea reglarii
sensibilitatii inregistrarii
boabelor

F45076

Turatie dozator separator prea
scazuta, deplasati-va mai
rapid

Turatia a scazut sub turatia
minima a motorului

» Conducere mai rapida

P \Verificafi selectarea
discurilor

» Verificarea cantitatii de
mprastiere

F45077

Turatie dozator separator prea
inalta, deplasati-va mai lent

S-a depasit turatia maxima a
motorului

» Conduceti mai lent

» Verificafi selectarea
discurilor

» Verificarea cantitatii de
imprastiere
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F45078 Lipseste urmatorul Este configurata o echipare » Verificati fasciculul de
participant: .... speciald, dar nu se gaseste. cabluri si integrarea
participantului, de
exemplu, calculatorul
pentru brazdare
» \Verificafi setarea
numarului de randuri
» Reporniti masina
F45080 Eroare in senzor: Rabatare detectata » Verificarea functionarii
monitorizare rabatare senzorului
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45082 Eroare in senzor: turatie Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
suflanta buncar ingrasaminte. |valabil de la senzorul de senzorului
Verificati §enzoru| si fasciculul tura}ye ?S}Jﬂ?ntel la buncarul >  Verificarea fasciculului de
de cabluri. de ingrasaminte. .
’ cabluri
F45083 Turatia minima a suflantei Turatia suflantei mai mica de |P \Verificarea turatiei
buncarului de ingrasaminte 200 rot/min. o L
o T » \erificarea senzorului Tn
depasita Tn sens negativ, . . B
’ meniul de diagnoza
dozatorul se opreste!
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45084 Turatia impusa a suflantei Suflanta lucreaza in afara P> \Verificati instalatia
buncarului de ingrasamant nu | benzii de toleranta setate. hidraulica
poate fi mentinuta > Adaptati turatia
» Adaptati turatia impusa
» Verificarea functionarii
senzorului
F45085 Turatia maxima a suflantei Turatia admisa a suflantei » Reducetii turatia
buncarului de Tngrasaminte este prea Tnalta.
depasita
F45086 Dozare golire ingrdsaminte 1 | Senzorul absolut de » Umplere de completare a
semnalare a golirii Tn dozator recipientului
nu a detectat material de » Verificarea functionarii
dozare. .
senzorului
F45087 Deconectarea dozatorului Sistemul de actionare al P \Verificati mobilitatea

de ingrasamant din cauza
suprasarcinii

dozatorului de ingrasamant
a depasit limita maxima a
curentului.

dozatorului
» Activati motorul la ralanti

» \Verificati absorbtia de
curent in diagnoza
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F45088 Deconectarea dozatorului de | Sistemul de actionare a » Verificati mobilitatea
microgranulat din cauza dozatorului de microgranulat dozatorului
sAuprasarcml.l .pe yrmatorul a depa§|t.llmlta maxima a > Activati motorul la ralanti
réand: X. Verificati motorul. curentului.
» \Verificaii absorbtia de
curent in diagnoza
F45089 Deconectarea motorului Sistemul de actionare a » Verificati mobilitatea
semintelor din cauza separatorului a depasit limita dozatorului
sAuprasarcm|.| .|n u_rmatorul _ maxima a curentului. > Activati motorul la ralanti
rand: X. Verificati motorul si
separatorul. » \Verificati absorbtia de
curent in diagnoza
F45090 A fost adaugat urmatorul Buncarul frontal a fost » Nu mai este necesara
participant: buncar frontal identificat in mod automat. nicio actiune suplimentara
F45091 Forta de contact nu poate fi Nu se poate aplica forta » Verificati daca masina nu
mentinuta de contact solicitatd: forta se ridica de pe sol
efectlya esttva mai mica decéat > Activati balastarea
forta impusa .
’ cadrului
» Reduceti viteza de
deplasare
» Reduceti forfa impusa
» \Verificati puterea
hidraulica (turatie
suflanta)
F45092 Solul este prea moale! Nu Nu se poate aplica forta de » Scoateti masina de sub
se poate exercita o forfa mai | contact dorita: forta efectiva sarcina
o N | . A
mica pe brazdare! gste m:su mare decat for{a > Reducet viteza de
impusa.
deplasare
» Mariti forta impusa
F45093 Urmatorul participant nu Buncarul frontal nu mai este |» Verificarea fasciculului de
mai este prezent: Buncar identificat ca participant. cabluri
Ingragamant » Verificafi conexiunile cu
fisa
F45094 Numarul de randuri a fost A fost modificat numarul de » Reporniti masina
modificat. Masina trebuie randuri din geometria masinii.
repornita!
F45095 Senzor de putere defectat In | Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
randul urmator: X. Verificafj valabil la intrarea senzorului senzorului
senzorul si fasciculul de pentru forta de contact. >  Verificarea fasciculului de
cabluri. .
cabluri
F45096 Celula cantar stanga defectd | Nu s-a gasit niciun semnal » \Verificarea functionarii
valabil la intrarea senzorului senzorului
pentru celula de cantar din » \Verificarea fasciculului de

stanga.

cabluri

MG7486-RO-Il | H.1 [ 27.10.2023 | © AMAZONE

113



15 | Remedierea defectiunilor
Remediere eroare

Cod eroare Eroare Cauza Solutie
F45097 Celula cantar dreapta defecta | Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
valabil la intrarea senzorului senzorului
pentru celula de cantar din » \Verificarea fasciculului de
dreapta. .
cabluri
F45098 Supracurent la iesirea Sistemul de actionare a » Verificarea mobilitatii
dozatorului de Tngrasamant dozarii ingrasamantului a sistemului de dozare
pe ran.d_ul u_rmator: depasit Ilmlta maxima a > Activali motorul la ralanti
X. Verificafi actuatorul curentului.
(actuatoarele) si fasciculul de P Verificati absorbtia de
cabluri! curent in diagnoza
F45099 Nivelul de umplere cu seminte | Randul cu senzor de » Reumpleti buncarul cu
prea scazut semnalare a golirii Tn buncar seminte
nu detecteaza seminte. > Mesajul poate fi
dezactivat Tn cazul
semintelor fine
F45100 Dozatorul de ingrasdamant Nu este posibila nicio » Verificati racordarea
nu reactioneaza in randul comunicare catre motor motorului de dozare la
urmator: X fasciculul de cabluri
F45101 Eroare in senzor: nivel de Niciun semnal valabil la » \Verificarea functionarii
umplere seminte. Verificafj intrarea senzorului senzorului
senzorul $i fasciculul de » \Verificarea fasciculului de
cabluri. .
cabluri
F45102 Eroare in senzor: nivel Cablul de racordare al P \Verificati senzorul
de l_Jran.ere mlcrogrgnula_t. senzorului este “defect sau > Verificarea fasciculului de
Verificati senzorul si fasciculul | a fost constatata o eroare cabluri
de cabluri. interna in senzor.
F45103 Prea multi senzori ai fortei de | Reglarea fortei de contact nu [P Verificati senzorul
contact Qe.fevctl. Reglarea nu | este posibila. >  Verificarea fasciculului de
este posibila. .
cabluri
F45104 Identificati prea putini senzori | Reglarea fortei de contact nu [P Verificati senzorul
ai fortei de contact. este posibila. > Verificarea fasciculului de
cabluri
F45105 Cararea tehnologica GPS Defectarea functiei carare » Verificarea receptionarii
nu este posibila. Nicio tehnologica GPS in terminal GPS
cgn_mmcare _catre termlljal. > Verificat la terminal
Nicio garantie pentru afisarea . . oo
<rul d‘ N ,t functionalitatea cararii
numarului de urma corect. tehnologice GPS, pentru
aceasta utilizati manualul
producatorului
F45106 Terminalul poate prelucra TaskController-ul terminalului | Verificati setarile ISOBUS

prea putine puncte de
distribuire

sustine mai putine latimi
partiale decéat sunt oferite de
catre masina.

n masina.

P Verificati licentele in
terminal.
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F45107 Directie de deplasare Masina a identificat o directie [P Verificati directia de
incorecta! Parcurgeti urma de |de deplasare eronata, posibil deplasare in calea
pe cealalta latura! numai in utilizarea cu carare actuala

tehnologica GPS » \Verificati setarile Tn
Wizard FG (carari
tehnologice)

P \Verificati setarile carare

tehnologica GPS
in terminal, pentru
aceasta utilizati manualul
producatorului

F45108 Eroare in senzor: pozitia Cablul de racordare al » \Verificati senzorul
de lucru pefltru ingrasaminte | senzorului estevdefect sau >  Verificarea fasciculului de
defectuoasa a fost constatata o eroare .

. o cabluri
interna in senzor.

F45109 Eroare in senzor: pozitia de Cablul de racordare al » Verificati senzorul
lucru pentrLi mlcr.olgrar\ulat senzorului este fjefect sau >  Verificarea fasciculului de
defectuoasa. Verificati a fost constatata o eroare cabluri
senzorul si fasciculul de interna in senzor.
cabluri.

F45110 Nu exista sursa selectata P \Verificarea sursei
pentru calibrarea senzorului

F45111 Limita de alarma a nivelului Cantitatea reziduala setata » Umplere de completare a
de umplere ingrasaminte 2 de utilizator Tn buncar este recipientului
atinsa atinsa.

F45113 Section Control nu este Clapetele la capul de » \Verificarea clapetelor cu
posibil, urmatoarele clapete distributie segmentat nu privire la mobilitatea
defectuoase: XY functioneaza fara eroare. usoara

» Verificarea fasciculului de
cabluri

F45114 Clapeta nu poate sa-si atinga | Clapetele la capul de » Verificarea clapetelor cu
pozitia randul XY distributie segmentat nu privire la mobilitatea

functioneaza fara eroare. usoara
» \Verificarea fasciculului de
cabluri

F45115 Valorile senzorilor Clapetele la capul de » \Verificarea clapetei cu
urmatoarelor clapete se afla | distributie segmentat nu privire la mobilitate
in afara domeniului de functioneaza fara eroare. usoara
masurare: XY > \Verificarea functionarii

senzorului

F45116 Calibrarea urmatoarelor Clapetele la capul de » Verificarea clapetei cu

clapete nereusita: XY

distributie segmentat nu
functioneaza fara eroare.

privire la mobilitate
usoara

» \Verificarea fasciculului de
cabluri
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F45117 Calibrarea urmatoarelor Clapetele la capul de » \Verificarea clapetei cu
clapete nereusita, Section distributie segmentat nu privire la mobilitate
Control nu este posibil: XY functioneaza faréa eroare. usoaré
Segtlon Control nu poate fi » \Verificarea fasciculului de
activat. .
cabluri
F45118 Eroare in senzorul urmatoarei | Clapetele la capul de » Verificarea clapetei cu
clapete: XY distributie segmentat nu privire la mobilitate
functioneaza fara eroare. usoara
» \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45119 Configurarea capului de » Atunci cdnd
distributie segmentat nu este configurarea nu este
sustinuta suportatd:
Contactati atelierul dvs.
de specialitate.
F45120 Urmatoarea ECU s-a » Verificare ECU
defectat: XY
F45121 Dozare golire ingrasaminte 2 | Senzorul absolut de » Umplere de completare a
semnalare a golirii Tn dozator recipientului
nu a detectat material de > \Verificarea functionarii
dozare. .
senzorului
F45122 Osia telescopica nu este Masina este prea lata pentru |» Pentru a retrage osia
retrasa transportul pe drumurile telescopica:
publice. vezi pagina 81
F45123 Senzorul pentru bratul in Nu s-a gasit niciun semnal P Verificarea functionarii
consola stanga este defect valabil la senzorul de rabatare senzorului
a brafuluiin consola stanga. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45124 Senzorul pentru bratul in Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
consola dreapta este defect | valabil la senzorul de rabatare senzorului
a bratului in consola dreapta. » Verificarea fasciculului de
cabluri
F45125 Pozitia de capat a bratelor in | Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea senzorilor cu
consola nu poate fi atinsa valabil la senzorii de rabatare privire la functionare
ai bratelorin consold. » Verificarea fasciculului de
cabluri
F45126 Senzorul pentru pozitia Nu s-a gasit niciun semnal > \Verificarea functionarii
osiei telescopice stanga s-a | valabil la senzorul osiei senzorului
defectat telescopice stanga. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45127 Senzorul pentru pozitia osiei | Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii

telescopice dreapta s-a
defectat

valabil la senzorul osiei
telescopice stanga.

senzorului

» \erificarea fasciculului de
cabluri
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F45128 Senzorul pentru presiunea de | Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
separare stanga defectat valabil la senzorul presiunii de senzorului
separare stanga. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45129 Senzorul pentru presiunea de | Nu s-a gasit niciun semnal > \Verificarea functionarii
separare dreapta defectat valabil la senzorul presiunii de senzorului
separare dreapta. » \Verificarea fasciculului de
cabluri
F45130 Central Seed Supply: Senzor |Nu s-a gasit niciun semnal » Verificati senzorul
defectat valabil la intrarea senzorului > Verificarea fasciculului de
Seed on Demand. . - .
cabluri cu privire la ruperi
de cabluri
F45131 Central Seed Supply: Diferenta de presiune dintre [P Cresterea presiunii CSS
cresterea presiunii; presiunea | separare si CSS este prea
de separare X mbar, diferenta | scazuta.
de presiune X mbar
F45132 Central Seed Supply: Diferenta de presiune dintre  |» Reducerea presiunii CSS
reducerea presiunii; separare si CSS este prea
presiunea de separare X mare.
mbar, diferenta de presiune X
mbar
F45133 Verificarea pozitiei clapetei Decalajul dintre presiunea » Pentru a reglare uniform
pentru distribuirea presiunii separarii stanga si dreapta presiunea de separare:
Presiunea separarii stanga este prea mare. aduceti pozitia clapetei
X mbar Presiunea separarii pentru distribuirea
dreapta X mbar presiunii Tn pozitia dorita.
F45134 Alimentarea cu tensiune Generatorul de bord » Verificarea lampii de
a generatorului de bord functioneaza insuficient. control a incarcarii
3ep_?§"t? n senstne?atlv. > \erificarea generatorului
erificati generatorul. de bord
> \Verificarea bateriei
F45135 Functia nu este posibila! Conditjile listate nu sunt » Masina oprita
Ufrr?atf)arelg C-Ol’ldltll treb_w? indeplinite. > Masina in pozitia de lucru
sa fie indeplinite: 1. masina ’
opritd 2. masind in pozitie » Cantitatea minima atinsa
de lucru 3. cantitate minima
realizata
F45136 Urmatoarea ECU s-a Comunicarea cu ECU indicat |» Verificarea fasciculului de
defectat: XY este ntrerupta. cabluri
» \erificare ECU
F45137 Supracurent la iesire: Supapa proportionald pentru | Verificarea supapei

Supapa proportionala

a presiunii bratelor

in consola. Verificarea
actuatorului(actuatorilor) si
fasciculului de cabluri

presiunea bratelor in consola
a depasit limitate maxima a
curentului.

» \Verificarea fasciculului de
cabluri
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F45138 Eroare in senzor: celula Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
de cantar mijloc. Verificafj valabil la intrarea senzorului senzorului
senzorul si fasciculul de celulei de cantar. >  Verificarea fasciculului de
cabluri. )
cabluri
F45139 Eroare in senzor: nivel de Nu s-a gasit niciun semnal > \Verificarea functionarii
umplere Tngragadmant dreapta. | valabil la senzorul nivelului de senzorului
Verificati ;enzorul si fasciculul | umplere Tngrasamant dreapta. > Verificarea fasciculului de
de cabluri. .
cabluri
F45140 Eroare la senzor: dozator Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
ingrasamant 2. Va rugam sa | valabil la senzorul nivelului de senzorului
verificafi genzorul si fasciculul | umplere ingrasamant dreapta. > Verificarea fasciculului de
de cabluri .
cabluri
F45141 Tensiunea de alimentare Tensiunea de alimentare a » \Verificarea generatorului
depasita masinii a fost depasita. > Verificati conexiunea prin
cablu
F45142 Supracurent la dozatorul Sistemul de actionare a » Verificarea mobilitatii
de ingrasamant in randul dozarii ingrasamantului a sistemului de dozare
urmator: XY. Ver|f|c_<_511| _ depasit Ilmlta maxima a > Activati motorul la ralanti
actuatorul(actuatorii) si curentului.
fasciculul de cabluri! » Verificati absorbtia de
curent in diagnoza
F45143 Deconectarea dozatorului Sistemul de actionare al » Verificai mobilitatea
de ingrdsamant din cauza dozatorului de Thgrasamant dozatorului
supr?sarcmu in r_a.ndu_l a depa§|t.llmlta maxima a > Activati motorul la ralanti
urmator: XY. Verificafj curentului.
motoarele! P \Verificafi absorbtia de
curent in diagnoza
F45144 Limita de alarma nivel de Cantitatea reziduala setata » Umplere de completare a
umplere microgranulat atinsa | de utilizator in buncar este recipientului
atinsa.
F45145 Dozatorul ingragamantului Motorul acestui rand nu » Verificai mobilitatea
si motorul agitatorul nu roteste. dozatorului
reactioneaza » Activati motorul la ralanti
» \Verificati absorbtia de
curent In diagnoza
F45146 Eroare in senzor: nivel Nu s-a gasit niciun semnal » Verificarea functionarii
de umplere seminte. valabil la intrarea senzorului senzorului
V.eI’IfICE.:ltI actuatorul(a(.:tuatoru) nivelul de umplere seminte. > Verificarea fasciculului de
si fasciculul de cabluri! .
cabluri
F45147 Eroare in senzor: Nu s-a gasit niciun » \Verificati senzorul
XA.B12Nivel de umplere semnal valabil la intrarea o . .
» \Verificarea fasciculului de

microgranulat. Verificafi
actuatorul(actuatorii) si
fasciculul de cabluri!

senzorului nivel de umplere
microgranulat.

cabluri

118

MG7486-RO-Il | H.1]27.10.2023 | © AMAZONE




15 | Remedierea defectiunilor
Remediere eroare

Cod eroare Eroare Cauza Solutie
F45148 Supapa proportionald a Nu s-a gasit niciun » Verificarea supapei
reglarii presiunii Central Seed | semnal valabil la supapa proportionale
Supply defectata proportionala. » \Verificarea fasciculului de
cabluri cu privire la ruperi
de cabluri
F45149 Regimul automat Central Eroare 1n senzori sau supape. |» Verificarea senzorilor
Seed Supply nu este posibil. presiunii de separare
Urma.toruvsgnzvorvl §! supape » Verificarea senzorilor
trebuie sa fie fara eroare: -
. i presiunii Central Seed
senzori presiune separare,
: ) Supply
senzori de presiune Central
Seed Supply, actionarea » Verificarea supapei
liniara a reglarii presiunii proportionale a reglarii
Central Seed Supply, senzori presiunii Central Seed
turatie suflanta Tngrasaminte Supply
§! Séparare. » Verificarea senzorilor de
turatie a suflantei pentru
ingrasaminte si separare
F45150 Diferenta dintre presiunea Reglarea suflantei CSS > \Verificarea senzorilor
CSS si cea de separare nu oscileaza prea puternic. presiunii de separare
poate fi mentinuta > \Verificarea senzorilor
presiunii Central Seed
Supply
» Verificarea supapei
proportionale a reglarii
presiunii Central Seed
Supply
» \Verificarea senzorilor de
turatie a suflantei pentru
ingrasaminte si separare
F45151 Senzorul presiunii interne Nu s-a gasit niciun semnal » \Verificati senzorul
buncar 1 defectat valabil la intrarea senzorului . . .
o . ~ | Verificarea fasciculului de
presiunii interne a buncarului . L
cabluri cu privire la
1. . .
ruperi de cabluri si la
functionalitate
F45152 Presiunea minima interioara a | Presiunea interioara a »  Mariti turatia suflantei
buncgrulw 1 depasita in sens | buncarului este prea redusa. > Verificati senzorul
negativ
» Verificarea buncarului si a
traseului de transport cu
privire la etanseitate
F45153 Senzorul ratei de giratie Comunicarea cu senzorul » \Verificati senzorul

defectat

ratei de girafie este intrerupta.

» Verificarea fasciculului de
cabluri cu privire la ruperi
de cabluri
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F45154 Senzorul presiunii interne Nu s-a gasit niciun semnal » Verificati senzorul
buncar 2 defectat valabil la intrarea senzorului . . .
o _ . | Verificarea fasciculului de
presiunii interne a buncarului . -
5 cabluri cu privire la
' ruperi de cabluri si la
functionalitate
F45155 Presiunea minima interioara a | Presiunea interioara a P Mariti turafia suflantei
buncarului 2 depasita in sens | buncarului este prea redusa.

\4

) Verificati senzorul
negativ

» Verificarea buncarului si a
traseului de transport cu
privire la etanseitate
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F45013

Operare externa activa

» Efectuati operarea la TwinTerminal sau cu
aplicatia mySeeder

sau

Tntrerupeti operarea externa.

MG7486-RO-Il | H.1| 27.10.2023 | © AMAZONE 121



16 | Anexa

Anexa

16.1 Alte documente aplicabile

e Manual cu instructiuni de operare Precea 3000-A
e Manual cu instructiuni de operare Precea 6000-A

e Manual cu instructiuni de operare Precea
3000/4500/6000

e Manual cu instructiuni de operare Precea 4500-2
e Manual cu instructiuni de operare Precea 6000-2

e Manual cu instructiuni de exploatare Precea 9000-
TCC

e Manual cu instructiuni de exploatare Precea
12000-TCC
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17.1 Glosar

AUX

AUX Tnseamna "auxiliary" si desemneaza un aparat
suplimentar de introducere cum ar fi de exemplu un
maner multifunctional.

Drift (deviatie) GPS

Ca drift GPS sunt desemnate deviatiile semnalului
GPS, care apar la utilizarea surselor de corecfie cu
precizie redusa. Driftul GPS se identifica prin faptul
cd pozifia simbolului vehiculului pe terminalul de
operare nu mai coincide cu pozifia reald a vehiculului.

E

ECU

ECU desemneaza sistemul de comandéa al maginii
care este incorporat in masina. Terminalul de operare
serveste la accesarea unitéfii de comanda a maginii,
prin care se poate comanda masina.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Sistem european pentru corectarea navigafiei prin
satelit.

F

Farm Management Information System

Un sistem Farm Management Information System
sau pe scurt, FMIS, este un program pentru
administrarea societétilor agricole. Cu un astfel de
program pot fi administrate comenzi si date de baza.

Firmware

Un program de calculator care este implementat intr-
un aparat.

Figier shape

Fisierul shape salveaza informafii de geometrie si
informalfii atribut intr-un set de date. Informatfiile de
geometrie compun forme care pot fi utilizate ca linii
de limit&. Informatiile atribut sunt necesare pentru
aplicafii, de exemplu pentru a comanda cantit&tile de
impré&stiere. Fisierul shape are formatul ".shp".

G

GLONASS

Sistem rusesc global de satelifi de navigafie

H

Harta de aplicatie

Harfile de aplicafii confin datele prin care un element
al aparatului de lucru poate fi comandat. Din date
fac parte cantitdfile de Tmpréastiere sau adancimile de
lucru.
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HDOP

(Horizontal Dilution of Precision): cota pentru
exactitatea datelor de pozifie orizontald (gradele de
latitudine si longitudine), care sunt transmise de
satelifi.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmentation. Sistem
japonez pentru corectarea navigafiei prin satelifi.

R

Rata Baud

Viteza de transfer a datelor, m&surata in bifi per
secunda.

RTK

Sistem care trebuie platit pentru corectarea datelor
satelifilor.

Receptor de valoare impusa

Ca receptor de valoare impusa este desemnat
elementul comandabil al aparatului de lucru. La

o stropitoare de camp poate fi dat ca element
comandabil regulatorul presiunii de stropire prin care
cantitatea de imprastiere permite sa fie reglata.

S

Sursa de corectura

Sursele de corecturd sunt diferitele sisteme pentru
imbunétatirea si corectarea semnalului GPS.

T

TASK.XML

TASK.XML este un fisier care cuprinde date
referitoare la comenzi.

Terminal Universal

Cu ajutorul terminalului Universal poate fi
reprezentatd interfafa de operare a ECU pe terminalul
de operare.

124

MG7486-RO-II | H.1]27.10.2023 | © AMAZONE



17 | Indexuri

Registru de cuvinte-cheie

17.2 Registru de cuvinte-cheie

Adresa

Redacfie tehnica

Afanator de urma a rotilor tractorului
utilizare

Afisaj multifunctional
perspectiva
Vedere de ansamblu

B

Bara suprafetelor (butoanelor) de comanda
rasfoire

Bara de stare

Bratele in consola ale masinii
rabatare deschis
rabatare Tnchis

Brazdare pentru semanatoare
lafimi parfiale

Buncar

golire
umplere
umplere cu dispozitiv de cantarire

Butoane

Privire de ansamblu

Calibrare

Calibrarea cantitatii de Tmprastiere

cu terminalul ISOBUS sau cu butonul de
calibrare

cu TwinTerminal

Cantar

ajustare
tarare

Cantitatea de microgranulate
Cantitatea de seminte

Cantitate de Tmpragtiere
modificatd pentru seminfe
pentru ingrasamant - modificare

Cantitate de ingragsamant

Cantitati de Tmprastiere

82

10
44, 48
11

15

10

73
74

77

93
92
93

13

66

66
69

33
32

10
10

75
76

10

10

Cap de distributie segmentat
configurare

Carare tehnologica deplasabila
utilizare

Carari tehnologice
configurare
Oglindirea comutarii
Utilizare contoare
Utilizare marcaj

Citire

forta de apasare a brazdarului

Comutare automata a latimilor partiale

decalaj linie de delimitare
pornire

Comutare latimi partiale
automat
manual

Comutare manuala
Iafimi parfiale

Configurarea produselor
Configurare ISOBUS
Contorul de carari tehnologice

Contor zilnic
resetare

Date de contact
Redactie tehnica

Datele masginii
Deschidere meniul campului
Deschidere setari

Dispozitiv Bluetooth
- cuplare

Documentare
accesare
creare

Documentarea lucrarii

Dozare
comenzii
simulare

31

83

16
84
81
84

12

60
74

74
77

77
51
46
12

96

10
15
15

35

95
95
96

95

74
88
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Dozatorul
Configurarea etapelor de cantitate
Configurarea opririi preliminare
Configurare predozare
oprire preliminara
predozare

Eroare
remediere
Tratarea mesajelor de eroare

Etape de cantitate
configurare

F

Forta de apasare a brazdarelor
adaptare
Configurarea monitorizdrii forfei de apasare
a brazdarelor

Functia Groapa cu apa
activare
utilizare

Functie hidraulica prealocata

G
Grafice sub forma de bare ale brazdarelor de
insaméantare
Afisaj
Grafice sub forma de bare pentru brazdarele de
insaméantare
Afisaj

Informatii despre software
stare direcfie

Informatii
Informatii despre software

Info
Date de diagnoza
Stadii contoare

ISOBUS
configurare
Utilizarea semnalului de viteza

L

Lucrare de atelier

19
19
20
86
85

103
102

19

79

27

37

89
13

10

11

98

98

100
99

46
26

M

Maner multifunctional AmaPilot+
utilizare

Marcatoarele de urma
utilizare

Meniu de lucru
Privire de ansamblu
utilizare

meniul cAmpului
Meniul principal

Meniuri
rasfoire

Mesaje de eroare
tratare

Microgranulat
decalaj linie de delimitare

Modificarea alocarii tastelor
Modificarea balastarii cadrului
Modificarea butoanelor

Monitorizarea turatiei suflantei
decalaj linie de delimitare

O

Operarea

oprire preliminara

Pozitie de lucru

Precizia separarii
automat
configurare

predozare
Preselectarea functiei hidraulice

Presiunea bratului Tn consola
adaptare

90

12
87

10
10
73

15

102

59
48
86
48

23

15
86

10

37
27

85
86

78

Presiunea diferentiala impusa Central Seed Supply

setare
Prezentare generala a functiilor

Profil
stergere

63
8

43
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rabatare deschis
Bratele Tn consola ale masinii

rabatare Tnchis

Rampa de pornire
configurare

Randuri blocabile
stabilire

Reglarea manuala a razuitoarelor

S

Section Control
decalaj linie de delimitare
pornire

Seminte
Cresterea cantitéfii de imprastiere
decalaj linie de delimitare

Semnal de viteza
Reglarea senzorului de vitezad al maginii
Semnal de viteza ISOBUS

Semnale de viteza
Configurarea vitezei simulate

Senzorul pozitiei de lucru
configurare, analogic
configurare, digital

Separatorul de seminte
setare

Separatorul
Impiedicarea temporizarii
setare

Setarea maginii
Ajustare cantar

Configurarea monitorizdrii forfei de apadsare

a brazdarelor
Tarare cantar

setare

Presiunea diferenfiald impuséa Central Seed

Supply
Setari/reglaje
Simularea insamantarii

Sistem de iluminat de lucru
utilizare

SmartControl
activare

73
74

46

34

84

60
74

75
51

25
26

24

21
21

84

87
84

33

27
32

63

88

13
88

37

Stabilirea geometriei
masina atasata
magini tractate

Stare impusa
Abatere

Suflanta
Citirea forfei de apdsare
Citirea turafiei

T

Task Controller

Taste
perspectiva
Privire de ansamblu

Telescoparea bratului in consola al masinii
Temporizari

Timp de conectare

Timp de deconectare

TwinTerminal

U

Umplerea discului de separare
Umplerea recipientului de cantarire

utilizare
Afanator de urma a rofilor tractorului
Marcatoarele de urma

Utilizarea instalatiei hidraulice Confort

Utilizarea marcatoarelor de urma

Impiedicarea suprapunerii

Impréastiere
comenzii
simulare

inapoi la meniul anterior

Ingrasamant
Cresterea cantitafii de imprastiere
decalaj linie de delimitare

Tnregistrarea limitei de camp

Tnregistrare GPS
activare
utilizare

28
30

12

12
12

95

48
13

60
60
60
38

87
93

82
87

86
86

60

74
88

15

76
58

88

36
88
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Tnregistrare seminte
automat 37
configurare 27
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