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1| Sigurnost i odgovornost

Sigurnost i odgovornost

1.1 Cestovni promet

Upravljaéko raéunalo ili upravljaéki terminal ne upotrebljavajte tijekom vozZnje cestom
Ako se vozaCu omete pozornost, mogucée su posljedice nesrece i ozljede, pa ¢ak i smrt.

» Upravljackim ra¢unalom ili upravlja¢kim terminalom ne rukujte tijekom voznje cestom.

1.2 Odrzavanje i skladiStenje

OSteéenje zbog kratkog spoja

Ako se na traktoru ili na prikljuéenom ili nadogradenom uredaju obavljaju popravci, postoji opasnost od
kratkog spoja.

» Prije obavljanja popravaka
odvojite sve spojeve izmedu upravljackog terminala ili upravljackog ra¢unala i traktora.

OsSteéenje zbog prenapona

Ako se na traktoru ili na prikljuéenom ili nadogradenom uredaju obavlja zavarivanje, moguce je oStecenje
upravljackog racunala ili upravljackog terminala zbog prenapona.

» Prije zavarivanja
odvojite sve spojeve izmedu upravljackog terminala ili upravljackog ra¢unala i traktora.

OsSteéenje zbog nestruénog €iSéenja

» Upravljacko rac¢unalo ili upravljacki terminal istite isklju¢ivo vlaznom, mekom krpom.
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1| Sigurnost i odgovornost
Konstrukcijske izmjene

OsSteéenje zbog pogresSne radne temperature i temperature skladiStenja

Ako se ne vodi racuna o radnoj temperaturi i temperaturi skladiStenja, moguca su oStecenja upravljackog
racunala ili upravljackog terminala pa su moguce i neispravnosti i opasne situacije.

» Upravljacko rac¢unalo ili upravljacki terminal upotrebljavajte samo na temperaturama od -20 °C do +65
°C.

» Upravljacko racunalo ili upravljacki terminal skladistite samo na temperaturama od -30 °C do +80 °C.

1.3 Konstrukcijske izmjene

NedopuStene izmjene i nedopustena primjena

Nedopustene izmjene ili nedopustena primjena mogu ugroziti vasSu sigurnost i utjecati na zivotni vijek i/ili
funkciju upravljackog terminala.

» Na upravljackom racunalu ili upravljackom terminalu provodite samo izmjene koje su opisane u
uputama za uporabu upravljackog racunala ili upravljackog terminala.

» Upravljacko rac¢unalo ili upravljacki terminal upotrebljavajte namjenski.
» Nemojte otvarati upravljacko racunalo ili upravljacki terminal.

» Nemojte ga povladiti za kabele.

1.4 Sustav kamera

Slika kamere, nije za odluke vazne za sigurnost

Kamera sluZi kao sustav pomoci. Kamera ne zamjenjuje signalista ni vlastitu pozornost. Vidno polje
kamere ima, primjerice, mrtve kutove u kojima ne snima ljude ni objekte. Slika kamere moZze se prikazivati
s odgodom pa su moguce pogresne procjene situacija. Stoga su moguce ozljede ili usmréenje.

» Uvijek promatrajte okolinu.

» Kameru nemojte upotrebljavati za primjene vazne za sigurnost, kao $to je voZnja u cestovnom prometu
ili voznja unatrag.

» Uvijek provjeravajte put kojim vozite.

» Kameru nemoijte upotrebljavati za rukovanje strojem.
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1| Sigurnost i odgovornost
Zaslon

1.5 Zaslon

Opasnost od nezgode zbog pogresnih prikaza na zaslonu

Ako je zaslon neispravan ili ako je vidno polje ograni¢eno samo na prikaz na zaslonu, moguca je nezeljena
aktivacija funkcija, pa stoga i aktivacija funkcija stroja. Moguée su ozljede ili smrt ljudi.

» Ako je vidno polje ograniceno samo na prikaz na zaslonu,

prekinite rukovanje.

» Ako je prikaz na zaslonu neispravan,
ponovno pokrenite upravljacko racunalo ili upravljacki terminal.

Opasnost od nesreée zbog neprimjerene geste dodira

Neprimjerenom gestom dodira mogu se slu€ajno aktivirati gumbi za upravljanje strojem i tako aktivirati
funkcije stroja. Moguce su ozljede ili ¢ak smrt ljudi.

» Gestu dodira zapocnite na rubu zaslona.
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2| O ovim uputama za uporabu

O ovim uputama za uporabu

2.1 Autorsko pravo

Za pretisak, prevodenje i umnoZavanije u bilo kojem

obliku i opsegu potrebno je pisano dopustenje drustva

AMAZONEN-WERKE.

2.2 Upotrijebljeni naéini prikaza

2.2.1 Upozorenja i signalne rijeci

Upozorenja su oznac¢ena okomitom trakom

i trokutastim sigurnosnim simbolom te

signalnom rije¢ju. Signalnim rije€ima "OPASNOST",
"UPOZORENJE" ili "OPREZ" opisuje se tezina
prijetece opasnosti, a znace sljedece:

OPASNOST
» Oznaduje neposrednu opasnost s visokim

rizikom od najtezih tjelesnih ozljeda, kao
Sto su gubitak dijelova tijela ili smirt.

UPOZORENJE

» Oznacéuje moguéu opasnost srednjeg
stupnja rizika od najtezih tjelesnih ozljeda
ili smrti.

OPREZ

» Oznaduje opasnost s niskim stupnjem
rizika od laganih ili srednje teskih tjelesnih
ozljeda.
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2| O ovim uputama za uporabu
Upotrijebljeni nacini prikaza

2.2.2 Ostale napomene

A\

1l VAZNO

» Oznaduje rizik od oste¢enja stroja.

%3 NAPOMENA U VEZI S OKOLISEM

P Oznaduje rizik od ekoloske Stete.

NAPOMENA

Oznacuje savjete za primjenu i napomene za
optimalnu uporabu.

2.2.3 Upute za postupanje

2.2.3.1 Numerirane upute za postupanje

Radnje koje valja obaviti odredenim redoslijedom
prikazane su kao numerirane upute za postupanje.
Zadani redoslijed radnji mora se poStovati.
Primjer:

1. Uputa za postupanje 1

2. Uputa za postupanje 2

2.2.3.2 Upute za postupanje i reakcije

Reakcije na upute za postupanje oznacene su
strelicom.

Primjer:
1. Uputa za postupanje 1
=» Reakcija ha uputu za postupanje 1

2. Uputa za postupanje 2

2.2.3.3 Alternativne upute za postupanje

Ispred alternativnih uputa za postupanje stoji rije¢ "ili".
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2| O ovim uputama za uporabu
Upotrijebljeni nacini prikaza

Primjer:

1. Uputa za postupanje 1

alternativna uputa za postupanje

2. Uputa za postupanje 2

2.2.3.4 Upute za postupanje sa samo jednom radnjom

Upute za postupanje sa samo jednom radnjom nisu
numerirane, nego su prikazane sa strelicom.

Primjer:

» Uputa za postupanje

2.2.3.5 Upute za postupanje bez redoslijeda

Upute za postupanje koje ne moraju slijediti odredeni
redoslijed prikazane su u obliku popisa sa strelicama.

Primjer:
» Uputa za postupanje
» Uputa za postupanje

> Uputa za postupanje

2.2.3.6 Rad u servisnoj radionici

RAD U RADIONICI

» Oznacava radove servisiranja koje mora
obaviti struéno osoblje s odgovarajuéim
obrazovanjem u specijaliziranoj radionici
opremljenoj za siguran i ekoloSki rad s
poljoprivrednom tehnikom.

2.2.4 Nabrajanja

Nabrajanja bez obvezujuéeg redoslijeda prikazana su
kao popis s to¢kama nabrajanja.

Primjer:
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2| O ovim uputama za uporabu
Takoder valjani dokumenti

e Tocka 1

e Tocka 2

2.2.5 Brojevi pozicija na slikama

Brojka u zagradama u tekstu, npr. |I| upuéuje na
broj pozicije na susjednoj slici.

2.2.6 Navodi o smjeru

Ako nije drukgije navedeno, svi navodi o smjeru
odnose se na smjer voznje.

2.3 Takoder valjani dokumenti

U prilogu se nalazi popis dokumenata koji takoder
vrijede uz ove upute.

2.4 Digitalne upute za uporabu

Digitalne upute za uporabu i e-obuke mogu se
preuzeti u info-portalu na mreznoj stranici druStva
AMAZONE.

2.5 Vazno nam je vaSe misljenje

PoStovana Citateljice, poStovani Citatelju, naSi se
dokumenti redovito aZuriraju. Svojim prijedlozima za
poboljSanje pomazete nam da dokumente Sto bolje
prilagodimo korisniku. Svoje nam prijedloge poSaljite
pismom, telefaksom ili e-poStom.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234

E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Namjenska uporaba

Namjenska uporaba

e Upravljacki terminal omoguéuje upravljanje
poljoprivrednim strojevima.

e Upute za uporabu sastavni su dio upravljackog
terminala. Upravljacki terminal namijenjen je
isklju€ivo za uporabu u skladu s ovim uputama za
uporabu. Uporaba upravljackog terminala drukdija
od one navedene u ovim uputama za uporabu
moze uzrokovati teSke ozljede ili smrt osoba te
ostecenja stroja i materijalnu Stetu.

e Svaka druga uporaba osim one navedene
pod namjenskom uporabom smatra se
nenamjenskom. Odgovornost za Stetu nastalu
nenamjenskom uporabom ne snosi proizvodac,
nego iskljucivo korisnik.
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4 | Upute za montazu

Upute za montazu

4.1 Montaza sustava AmaTron 4
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4 | Upute za montazu
Priklju€ivanje kamere

4.2 Priklju€ivanje kamere

LN

4.3 Priklju€ivanje signalnog utikaca

3
S
g
—
o
S

R,

10
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4 | Upute za montazu
Priklju€ivanje uredaja za unos AUX-N

4.4 Priklju€ivanje uredaja za unos AUX-N

NAPOMENA

Na slici je opisano priklju€ivanje uredaja za unos
AUX-N AMAZONE. Priklju€ivanje uredaja za unos
AUX-N drugih proizvodaca moZe odstupati od
opisanog.
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5| Pregled sustava AmaTron 4

Pregled sustava AmaTron 4

5.1 Pogled sprijeda

AMAZONE

AmaTron 4

[o] [~ [on] [w] []

Tipka za glavni izbornik
Tipka za univerzalni terminal
Zaruljica statusa

Tipka za uklj./isklj.

Senzor svjetline

Bl [=][=] [2] [~]

Tipka za prikaz karte

Tipka ISB

Tipke za odabir za upravljanje uredajem
Senzor blizine

Dodirni zaslon

12
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5 | Pregled sustava AmaTron 4
Prikljucci

5.2 Prikljuéci

I

L

Gornji USB prikljucak
Priklju¢ak Ethernet za servisne radove
Priklju¢ak za CAN sabirnicu

Priklju¢ak za kameru

[~ [e] [eo] [2]

5.3 Natpisna ploéica

Broj dijela
Sifrirani kalendarski datum
Broj revizije

Serijski broj

(] [«] ¢ [2]

[2] straznji USB prikljucak
[4] Prikljucak za GPS signal

@ Priklju¢ak za signale senzora

AMAZIONE
[1]——nNixxx

[2]——CAxXxxx UK c €
B CAM
[4 ——xxxxx F@ E g 10
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5| Pregled sustava AmaTron 4
Tipka ISB

|I| Broj uredaja
[2] Sifrirani kalendarski datum

Tip

5.4 Tipka ISB

Funkcija tipke 1SB ovisi o priklju¢enom uredaju. Ako
uredaj ima funkciju ISB, ona je opisana u uputama za
uporabu uredaja.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H

14

MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE




6 | Pregled korisni¢ke povrsine

Pregled korisni¢éke povrsine

6.1 Glavni izbornik

il

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

==

q L] N
|I| Statusna traka |Z| Prikaz aktivhog uredaja i aktivhog traktora
Rotirajuci prikaz aplikacija
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6 | Pregled korisnicke povrsine
Rotirajuci prikaz aplikacija

6.2 Rotirajuéi prikaz aplikacija

B 0.0km/h 15:18

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iz

o0y 7 1

& T 4
:

Rotirajuci prikaz aplikacija |I| sadrzZi sljedece
aplikacije:
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6 | Pregled korisni¢ke povrsine
Rotirajuci prikaz aplikacija

Aplikacija Gumb Funkcija

Simbol ovisi o
odabranom uredaju.

Prikaz upravljackog sustava priklju¢enog

— uredaja
— =

Univerzalni terminal

Konfiguriranje priklju€enog uredaja za

Dodjela funkcije AUX-N unos AUX-N

Izbornik Postavljanje NamjeStanje sustava AmaTron 4

Pregled traktora i uredaja, uredivanje

Administracija uredaja . .
! ! traktora i uredaja

Prikaz karte Otvaranje prikaza karte

1l
iigi
Kamera D% Prikaz slike kamere
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6 | Pregled korisnicke povrsine
Prikaz karte

6.3 Prikaz karte

6.3.1 Karta

12:14

>_<'f>

o
I I 1 &

W

A

A )
’ﬂ] —bé-.-d—

kg/ha
160,00

1,23ha

@ G 0,12 ha

ragrd

Q

,Iffr 100 %

@_aﬁ 0,0 km/h

o
-~
o |

7
PIIREeE

A3

|I| Odabir karte za distribuciju

@ Fokusiranje traktora i uredaja

|E| Kompas

Odredivanje minimalnog stupnja zumiranja
@ Veli€ina polja i obradena povrSina

|E Brzina prema GPS-u

Ljestvica vrijednosti za kartu za distribuciju

]2l [=] [=] [»] [~]

Aktivacija pti¢je perspektive

Odabir Multi Booma

Odredivanje maksimalnog stupnja zumiranja
Simboli za traktor i uredaj

Stupanj preklapanja

Informacije o uredaju

18
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6 | Pregled korisni¢ke povrsine
Univerzalni terminal

6.3.2 Radni izbornik

Promjena smjera voznje

Izrada linije traga

] [o] [=]

Aktivacija automatskog uklapanja djelomi¢nih
Sirina

Pomicanije linija traga
Izrada granice polja
Kreiranje virtualne uvratine
Nema funkcije

Izrada oznake

Otvaranje izbornika Polje
Ispravak GPS-Drifta
Izrada novog polja

Konfiguriranje prikaza karte

R 2] Bl [ [=] [¥] [o] [«] [#]

6.4 Univerzalni terminal

U univerzalnom terminalu prikazuje se upravljacka
plo¢a za upravljanje uredajem. Preko univerzalnog
terminala moguce je pozivanje informacija o uredaju i
upravljanje uredajem. Univerzalni terminal podijeljen
je u podrudja "Informacije o uredaju” i "Funkcijski
gumbi”. Ovisno o uredaju, gumbi se mogu nalaziti i

u podrucju Informacije o uredaju.

8 (),
gl -
BeradFA RSt
© @
S—df] |

A~ 40—z
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6 | Pregled korisnicke povrsine
Univerzalni terminal

ﬁ i- |ﬁ 150 L ha 4__) JJ
‘T 3.49 he |60 7.0 knsh "
[—
EE 1 5 O L/ha :}m ‘;}m
: 100 « P
524 . ‘ ' <, o o | et oy
. bar
[—
AL A0 A4 A4 M4 A4 o
==
II OM/OFF
_ _
MD] mDJ
R N
|I| Informacije o uredaju i upravljanje uredajem |Z| Funkcijski gumbi

NAPOMENA

Prikaz u univerzalnom terminalu ovisi o
priklju¢enom uredaju.

20
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7 | Osnovno rukovanje

Osnovno rukovanje

7.1 Uklju€enje i iskljuéenje sustava AmaTron 4

» Za ukljucenje sustava AmaTron 4
pritisnite tipku za uklj./isklj. |I|

NAPOMENA

Ako je priklju€en uredaj za unos AUX-N, mora
se potvrditi dodjela uredaja za unos AUX-N; vidi
stranicu 143.

» Za iskljucenje sustava AmaTron 4
drzite pritisnutu tipku za uklj./isklj. [1].

7.2 Uporaba USB-uredaja

PREDUVJETI

© Kapacitet USB-uredaja maksimalno 64 GB
© USB-uredaj formatiran u sustavu datoteka
FAT32

» U gornijiili straznji USB-priklju¢ak prikljucite
prikladan USB-uredaj.

=» Prikazuje se napomena da je prepoznat USB-
uredaj.
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7 | Osnovno rukovanje
Prebacivanje izmedu aplikacija

7.3 Prebacivanje izmedu aplikacija

7.3.1 Uporaba tipki izbornika

1. Za otvaranje glavnog izbornika

Pritisnite |I|

2. Za otvaranje prikaza karte

pritisnite @

3. Za otvaranje univerzalnog terminala

pritisnite @

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o HE g 1

7.3.2 Upotreba rotirajuéeg prikaza aplikacija

1. U glavnom izborniku prstom listajte rotirajuci
prikaz aplikacija ulijevo ili udesno.

2. Odaberite Zeljenu aplikaciju.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

o B @ 1

7.3.3 Uporaba gesta dodira

Aplikacije za upravljanje dodirom mogu se odabrati u
izborniku Postavljanje, vidi stranicu 35.
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7 | Osnovno rukovanje
Konfiguriranje statusne trake

2 VAZNO
Opasnost od oSteéenja stroja

Gestom dodira mogu se slu€ajno aktivirati
gumbi upravljackog sustava uredaja.

P Gestu dodira zapo&nite na rubu zaslona.

» Prstom prijedite od desnog ili lijevog ruba zaslona
prema sredini zaslona.

7.4 Konfiguriranje statusne trake

Statusna traka |I| prikazuje se u svim aplikacijama.
Informacije unutar statusne trake mogu se
konfigurirati.

U sljedecoj su tablici prikazane sve dostupne funkcije:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s HH g 1

Simbol

Informacija

Status automatskog uklapanja djelomi¢ne Sirine

65 Brzina

oﬂg GPS prijam
09:30 Vrijeme

ﬂl] Naziv polja

Obradena povrSina odabranog polja
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7 | Osnovno rukovanje
Uporaba izbornika za brzo pokretanje

Simbol Informacija
G Neobradena povrSina odabranog polja
44 444 Odstupanie linije traga

1. Statusnu traku 2 sekunde dodirujte prstom.
=» Prikazuje se pregled svih informacija.

2. Za dodavanje informacija u statusnu traku ili
njihovo uklanjanje
Zeljenu informaciju prstom pomaknite na Zeljeni
poloZaj.

3. Za dovrsavanje konfiguracije
dodirnite zaslon ispod pregleda informacija.

1.625 ha

7.5 Uporaba izbornika za brzo pokretanje

Izbornik za brzo pokretanje sadrzi gumbe za brz
pristup sljedec¢im funkcijama:

Simbol

Funkcija

Izvezite dijagnosticke podatke.

Otvorite dodjelu funkcije AUX-N.

Izvezite podatke o nalogu u PDF.

Izvedite podatke o nalogu u format ISO-XML.

Otvorite savjete.

Prebacite se izmedu dnevnog i noénog nacina rada.

Uvezite ISO-XML podatke o nalogu i datoteke shape.

Kliznim regulatorom namjestite glasnocu.

Kliznim regulatorom namjestite svjetlinu zaslona.

24
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7 | Osnovno rukovanje
Unos broj€anih vrijednosti

1. Prstom prijedite od gornjeg ruba zaslona prema
sredini zaslona.

=» Otvara se izbornik za brzo pokretanje.

2. Odaberite Zeljenu funkciju.

3. Za zatvaranje izbornika za brzo pokretanje
dodirnite zaslon ispod izbornika za brzo
pokretanje.

7.6 Unos brojéanih vrijednosti

Ako se moraju unijeti broj¢ane vrijednosti, otvara

se brojCana tipkovnica. Dodatno su na raspolaganju
raCunske funkcije. Obavljena raCunanja prikazuju se
iznad vrijednosti koju valja unijeti. Valjano podrucje
vrijednosti prikazuje se u zagradama.

1. Unesite brojke ili racune.

2. Unos potvrdite s \/

za prekid unosa
dodirnite zaslon iznad brojcane tipkovnice.

0.0 km/h

15426+

41

EEE
EiEIE]
EEAE

{-1000.., 1000]
7 8 9
4 5 6
1 2 3
0 v
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7 | Osnovno rukovanje
Unos teksta

7.7 Unos teksta

Ako valja unijeti tekstove, otvara se tipkovnica.

» Za unos brojeva ili posebnih znakova %

Odaberite123. QIwWlEIR|T]|Z|w]|t]|lo|P]O|=

123

» Za otvaranje ostalih posebnih znakova

Odaberite "2

NAPOMENA

Ako se odabere kineski ili japanski jezik, latinska
slova pretvaraju se u kineske ili japanske znakove.
Prikazuju se prijedlozi za prebacivanje. Kod
japanskih znakova moguce je birati izmedu raznih
tipova znakova.

» Za odabir izmedu japanskih tipova znakova

Odaberite gumb [1]. UL Lhe W8 LT Lk L#?

=
X

» Uneseni tekst potvrdite tipkom \/
ili

za prekid unosa teksta
Dodirnite zaslon iznad tipkovnice.

7.8 Brisanje elemenata

1. Kako biste obrisali elemente,

odaberite ﬁ
2. Brisanje potvrdite s \/
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7 | Osnovno rukovanje
Promjena naziva elemenata

7.9 Promjena naziva elemenata

1. Drzite pritisnutu stavku za promjenu naziva
elemenata.

2. Unesite naziv.

3. Naziv potvrdite s \/

7.10 Otvaranje savjeta

U savjetima se nalaze upute i videozapisi koji
olakSavaju rukovanje sustavom AmaTron 4.

Prikazuju se savijeti za sljedeée izbornike:
e Glavni izbornik
e Prikaz karte

e Izbornik za uredaj za unos AUX-N

=

Prijedite u Zeljeni izbornik.

2. Otvorite izbornik za brzo pokretanje.

Odaberite @

w
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8 | Uporaba univerzalnog terminala

Uporaba univerzalnog terminala

U univerzalnom terminalu prikazuje se upravljanje
uredajem. Uredajem se moZe rukovati preko
univerzalnog terminala. Moguce je prebacivanje
izmedu upravljackih sustava prikljucenih uredaja.

Gumbima upravljackog sustava uredaja moze se
rukovati izravno dodirom ili pomocu tipki na desnoj
strani sustava AmaTron 4. Raspored tipki odgovara
prikazu gumba na korisni¢koj povrsini.

1. Za otvaranje univerzalnog terminala
pritisnite tipku za univerzalni terminal |I|

2. Za odabir upravljackih sustava uredaja izmedu
kojih se moZe prebacivati

drzite pritisnutu tipku za univerzalni terminal |I|

o

=

=» Otvara se popis prikljucenih uredaja.

3. Odaberite Zeljeni ureda,j.

=» Odabrani uredaji dobit ¢e kvacicu.

4. Za prebacivanje izmedu upravljackih sustava

odabranih uredaja
pritisnite tipku za univerzalni terminal .
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9 | Provodenje osnovnih postavki

Provodenje osnovnih postavki

9.1 NamjeStanje kamere

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne dil neu 09:26
postavke" > "Postavke kamere".
{ Osnovne postavke
ngh Postavke kamere >
2. Za uporabu kamere & 0okmh
aktivirajte stavku "Kamera". < s [
3. Za automatski prikaz slike kamere kada je L Kamera »
ukljucena voznja unatrag
. . v . Aut tsk j zZnj t
aktivirajte "Automatsko prepoznavanje voznje Sx Automalsko prepoznavane vozrie unairag a»
unatrag". S’G Prag prikaza kamere 0 km/h
o . . . ,51? Vodoravno zrcaljenje slike kamere (:
Vrijednost praga za prikaz kamere kazuje od koje se
brzine prikazuje slika kamere pri voZnji unatrag. S Okomito zrcalienje siike kamere a»
4. Zeljenu brzinu unesite u stavci "Vrijednost praga
prikaza kamere".

5. Za zrcaljenje slike kamere
aktivirajte "Vodoravno zrcaljenje kamere" ili
"Okomito zrcaljenje kamere".

9.2 Aktivacija uklapanja paljenja

Ako je aktivirano uklapanje paljenja, AmaTron 4
uklju€uje se i isklju€uje zajedno s paljenjem traktora.
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Namjestanje datuma i vremena

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne

postavke".
2. Aktivirajte "Uklapanje paljenja" dll neu 09:26
< Osnovne postavke
ili
Deaktivirajte "Uklapanje paljenja”.
] p ] p J J @ Uklapanje paljenja ﬁ:)
9.3 NamjeStanje datuma i vremena
1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne dll neu 09:26
postavke" > "Datum i vrijeme". ¢ Osnovne postavke
@"E-l Datum i vrijeme >
2. Ako treba pozvati datum i vrijeme preko GPS dll neu 12:34
Slg{qqlaf ) . . < Datum und Uhrzeit
aktivirajte stavku "Sinkronizacija vremena s GPS-
Om" @ GPS-Zeitsynchronisation ﬁ)
||| Datum
@ Uhrzeit 12:34
ako treba rucno unijeti datum i vrijeme, ©  onsmioma .
deaktivirajte stavku "Sinkronizacija vremena s B
GPS-om".
3. U stavci "Datum" unesite Zeljeni datum.
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Promjena jezika i postavki regije

4. U stavci "Format datuma" namjestite Zeljeni
format datuma.

vremena i vremensku zonu.

9.4 Promjena jezika i postavki regije

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne
postavke" > "Regija i jezik".

2. U stavci "Jezik" odaberite Zeljeni jezik.

3. U stavci "Decimalni razdjelnik" odaberite Zeljeni
decimalni razdjelnik.

4. U stavci "Sustav mjernih jedinica” unesite zeljeni
sustav mjernih jedinica.

U stavci "Vrijeme" unesite Zeljeno vrijeme, format

dll neu 09:32
< Osnovne postavke
@ Regija i jezik

—

&

0.0 km/h

<

g} Jezik

y »  Decimalni razdjelnik

Ewrn Sustav mjernih jedinica

Regija i jezik

Deutsch

metrisch
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Namjestanje glasnoce

9.5 NamjeStanje glasnoce

9.5.1 NamjeStanje glasnoée u osnovnim postavkama

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne 5
postavke". o

POSTAVLJANJE
{(::} Osnovne postavke b
2. Glasnoc¢u namijestite kliznim regulatorom. dll neu 09:32
L4 Osnovne postavke
ﬁ]]) Glasnoca _—

9.5.2 NamjeStanje glasnoée preko izbornika za brzo pokretanje

1. Prstom prijedite od gornjeg ruba zaslona prema
sredini zaslona.

=» Otvara se izbornik za brzo pokretanje.
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Namjestanje svjetline zaslona

2. Glasnoc¢u namijestite kliznim regulatorom.

9.6 NamjeStanje svjetline zaslona

68 0.0 km/h

9.6.1 NamjeStanje svjetline zaslona u osnovnim postavkama

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne
postavke" > "Svjetlina zaslona".

2. Svijetlinu zaslona namjestite kliznim regulatorom.

3. Ako svjetlinu zaslona valja automatski
prilagoditi svjetlini okoline,
aktivirajte funkciju "Automatska svjetlina zaslona".

4. Ako neovisno o svjetlini okoline valja
automatski prelaziti izmedu dnevnog i noénog
nacina rada,
aktivirajte funkciju "Automatsko prebacivanje dan/

noc .

ATl
dll e

< Osnovne postavke

-‘O:- Svjetlina zaslona >

< Svjetlina zaslona

-o= Svijetlina zaslona O —
ls . "
-0~  Automatska svjetlina zaslona C'

Automatsko prebacivanje dan/no¢
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Prikaz dodirivanja zaslona

9.6.2 NamjeStanje svjetline zaslona preko izbornika za brzo pokretanje

1. Prstom prijedite od gornjeg ruba zaslona prema
sredini zaslona.

=» Otvara se izbornik za brzo pokretanje.

2. Svjetlinu zaslona namjestite kliznim regulatorom.

0.0 km/h

9.7 Prikaz dodirivanja zaslona

Ako je ova funkcija aktivirana, pri svakom dodiru
zaslona prikazuje se bijeli krug na tocki dodira.

2 e
o
O_‘FQ 3.;\0

+
L

e
8 woh
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Aktivacija aplikacija za upravljanje dodirom

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne &% 19:12
postavke". @ POSTAVLJANJE
{(:)} Osnovne postavke b
2. Aktivirajte "Dodirni zaslon" dl neu 09:32
< Osnovne postavke

Deaktivirajte "Dodirni zaslon"

22 Dodimi zaslon >

9.8 Aktivacija aplikacija za upravljanje dodirom

Gestama dodira moZe se prebacivati izmedu
sljedeéih aplikacija:

e Prikaz karte
e Slika kamere

e Univerzalni terminal za sve prikljuCene uredaje
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9 | Provodenje osnovnih postavki
Konfiguriranje filtra okoline za trazenje polja u izborniku Uvoz

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne dl weu 09:32
postavke" > "Aplikacije za upravljanje dodirom".
< Osnovne postavke
2. Aktivirajte Zeljene aplikacije
ili
Deaktivirajte aplikacije.
3. Za prebacivanje izmedu odabranih aplikacija 22 Alikacije za upravijanje dodirom >
vidi stranicu 22.

9.9 Konfiguriranje filtra okoline za trazenje polja u izborniku Uvoz

U izborniku Uvoz moguce je filtrirati datoteke shape
na temelju udaljenosti od trenutaénog GPS polozaja.
Sve datoteke shape, Ciji se podatci nalaze izvan
navedene okoline, sakrivaju se u izborniku Uvoz.

1. U izborniku Postavljanje odaberite "Osnovne dll weu 09:32

postavke" > "Filtar okoline za traZzenje polja u
. . < Osnovne postavke
izborniku Uvoz".

2. Odaberite Zeljenu okolinu.

@‘7 Filtar okoline za traZenje polja u izborniku Uvoz
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10 | Namjestanje GPS-a

NamjeStanje GPS-a

10.1 Uporaba GPS signal sa sustava ISOBUS na traktoru

Ako traktor sustavu ISOBUS Salje GPS signal kao
NMEA2000, AmaTron 4 moZe upotrijebiti taj GPS
signal.

NAPOMENA

Ako traktor sustavu ISOBUS Salje GPS signal,
AmaTron 4 ne moze slati GPS signal sustavu
ISOBUS, vidi stranicu 60.

1. U izborniku Postavljanje odaberite "GPS".

2. Pod "Ulaz prijamnika GPS-a" odaberite "ISOBUS &5 00kmh
NMEA2000".

< GPS

=» Deaktivirane su stavke izbornika "Stopa L1 Ulaz GPS prijamnika S0BUS [NMEA2000)
prijenosa” i "Konfiguriranje GPS prijamnika”.
Stopa prijenosa

Konfiguriranje GPS prijamnika

']1%'? GPS-info

10.2 NamjesStanje prijamnika A100, A101 ili A631

Ovaj GPS prijamnik pruza mogucnost ru¢nog
namjesStanja obaju korekcijskih satelita. Korekcijski
sateliti prijamniku Salju podatke za ispravak. Podatci
za ispravak povecéavaju preciznost.
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10 | NamjeStanje GPS-a
Namjestanje prijamnika Ag-Star

PREDUVJETI

@ Prijamnik A100, A101 ili A631 prikljucen
1. U izborniku Postavljanje odaberite "GPS".

2. Pod "Ulaz GPS prijamnika" odaberite "GPS
(NMEA0183)".

3. Odaberite "Konfiguriranje GPS prijamnika". I Ulaz GPS prijamnika

anom .
1mar  Stopa prijenosa

= Trazi se priklju¢eni GPS prijamnik.

GPS

{199 Konfiguriranje GPS prijamnika

GPS (NMEA0183)

57600

>

'ﬂq"w GPS-info
4. U stavkama "Satelit 1" i "Satelit 2" odaberite @& 00kmh
Automatski". N
= S postavkom "Automatski" GPS prijamnik 1‘?\0 Satelit 1
automatski traZi odgovarajuce satelite.
;% Satelit 2
NAPOMENA E NMEA 2000 (CAN)
. . ~ . @ Tvornicke postavke
GPS prijamnik moZe slati podatke NMEA2000 na
CAN sabirnicu. Tu postavku trebali bi aktivirati
samo iskusni korisnici.
5. Ako GPS prijamnik treba poslati podatke NMEA

15:20

A100/A101

automatski

automatski

2000 na CAN sabirnicu,
aktivirajte "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 NamjesStanje prijamnika Ag-Star

Ovaj GPS prijamnik moze raditi s razli¢itim
konfiguracijama. Konfiguracije se razlikuju prema
sustavu satelita i korekcijskim satelitima. GPS
prijamnik moZe se namjestiti ovisno o regiji i
raspoloZivosti usluga ispravka.

U nacinu rada za ispravke "SBAS GPS" dostupan
je signal visoke preciznosti sve dok se prima signal
ispravka SBAS.

SBAS obuhvaca usluge ispravka EGNOS, WAAS
i MSAS. Ostale informacije o dostupnosti signala
SBAS mogu se pronaci na internetu. Za regije u
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Namjestanje prijamnika Ag-Star

kojima nije dostupan SBAS moZe se upotrebljavati
nacin za ispravke "GPS/GLONASS".

PREDUVJETI

© Prijamnik Ag-Star priklju¢en
U izborniku Postavljanje odaberite "GPS".

Pod "Ulaz GPS prijamnika" odaberite "GPS
(NMEAO0183)".

Pod "Stopa prijenosa" odaberite "Automatski®.

Odaberite "Konfiguriranje GPS prijamnika".

= Trazi se prikljuéeni GPS prijamnik.

Pod "Nacin rada za ispravke" odaberite Zeljeni
nacin rada za ispravke.

NAPOMENA

GPS prijamnik moze slati podatke NMEA2000 na

CAN sabirnicu. Tu postavku trebali bi aktivirati
samo iskusni korisnici.

6. Ako GPS prijamnik treba poslati podatke NMEA

2000 na CAN sabirnicu,
aktivirajte "NMEA 2000 (CAN)".

< GPS
L1 Ulaz GPS prijamnika GPS (NMEA0183)
1mar  Stopa prijenosa 57600
{199 Konfiguriranje GPS prijamnika >
'ﬂ%!) GPS-info

68  0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
2% Nacinrada za ispravke SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
C'.D Tvorni¢ke postavke
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Namjestanje drugih GPS prijamnika

10.4 NamjeStanje drugih GPS prijamnika

PREDUVJETI

@ GPS prijamnik prikljucen

Priklju€eni GPS prijamnik mora ispunjavati

sljedeée minimalne zahtjeve. Navedene

vrijednosti nalaze se u uputama za uporabu
GPS prijamnika. GPS prijamnici koji su dio
opreme traktora mogu se konfigurirati preko

u stavci "Stopa prijenosa" odaberite "57600"

traktora.
© podrzan NMEA0183
© stopa prijenosa: najmanje 19200 baud ili
optimalno 57600 baud
© GGA: najmanje 5 Hz ili optimalno 10 Hz
© VTG: najmanje 5 Hz ili optimalno 10 Hz
© GSA:1Hz
© ZDA:1Hz
1. U izborniku Postavljanje odaberite "GPS".
2. Pod "Ulaz GPS prijamnika" odaberite "GPS
(NMEA0183)".
3. Kodvrijednosti GGAi VTG od 10 Hz

kod vrijednosti GGAi VTG od 5 Hz

u stavci "Stopa prijenosa” odaberite "19200" ili

"57600".

GPS
Ulaz GPS prijamnika GPS (NMEA0183)
Stopa prijenosa 57600
Konfiguriranje GPS prijamnika >
GPS-info

10.5 Vraéanje GPS prijamnika na tvorniéke postavke

Ako GPS prijamnik ne radi ispravno, moze se
resetirati na tvornicke postavke.

40
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Vraéanje GPS prijamnika na tvornicke postavke

1. U izborniku Postavljanje odaberite "GPS
prijamnik".

2. Odaberite "Konfiguriranje GPS prijamnika".

3. Odaberite "Tvorni¢ke postavke".

4. Resetiranje potvrdite s \/

5. Ponovno namjestite GPS prijamnik.

< GPS
L1 Ulaz GPS prijamnika GPS (NMEA0183)
1mar  Stopa prijenosa 57600
{199 Konfiguriranje GPS prijamnika >
'ﬂ%!) GPS-info

65  0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
2% Nacinrada za ispravke SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
C'.D Tvornicke postavke
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Konfiguriranje ISOBUS-a

Kako biste na ISOBUS-u mogli upotrebljavati viSe
upravljackih terminala i uredaj za unos AUX-N,
morate konfigurirati ISOBUS.

Svaki upravljacki terminal ISOBUS ima po jedan
jednoznacni identifikacijski broj za univerzalni
terminal i Task Controller, broj UT i broj TC.
Univerzalni terminal prikazuje upravljanje uredajem,
a Task Controller omogucuje upravljanje podatcima o
nalogu uredaja.

Ako se univerzalni terminal ili Task Controller ne
moraju pokretati na sustavu AmaTron 4, mogu se
deaktivirati.

Uredaji za unos AUX-N mogu se konfigurirati samo
na upravljackom terminalu s brojem UT 1.

Ako je AmaTron 4 jedini prikljuceni upravljacki
terminal, uredaj automatski preuzima broj UT i broj
TC sustava AmaTron 4.

Ako su osim sustava AmaTron 4 prikljuéeni i
drugi upravljacki terminali, vrijedi sljedeée:

e Ako se prikljue upravljacki terminali s istim
brojem UT ili brojem TC, AmaTron 4 automatski
odabire slobodan broj UT i broj TC. U tom se
slu€aju prikazuje poruka.

e Kako bi se upravljanje uredaja i dokumentiranje
naloga obavljali na Zeljenom upravljackom
terminalu, u upravljanju uredajima mora se
konfigurirati broj UT i broj TC.

e PrikljuCeni uredaj odabire upravljacki terminal s
brojevima UT i TC za koji je uredaj zadnje
konfiguriran.

42
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11 | Konfiguriranje ISOBUS-a

1. U izborniku Postavljanje odaberite "ISOBUS".

@ Postavljanje (Setup)

IS0BUS >

2. Ako na sustavu AmaTron 4 treba upotrijebiti dn 13:52
upravljanje uredajem,
aktivirajte UT.

ISOBUS

el

Aktiviraj UT L @)

o

3. Ako prikljuceni uredaj za unos AUX-N treba
konfigurirati preko sustava AmaTron 4,
pod "Broj UT" odaberite 1.

UT broj 1

Aktiviraj TC @]

m
)

TC broj 1

4. Ako na sustavu AmaTron 4 valja prikazati
upravljanje uredajem,
u upravljanju uredajem broj UT promijenite na
broj UT sustava AmaTron 4.

5. Ako na sustavu AmaTron 4 treba upotrijebiti
dokumentiranje naloga,
aktivirajte TC.

6. Ako na sustavu AmaTron 4 treba upotrebljavati
dokumentiranje naloga i automatsko uklapanje
djelomicnih Sirina priklju¢enog uredaja,

u upravljanju uredajem broj TC promijenite na
broj TC sustava AmaTron 4.

UKLANJANJE POGRESKE

Upravljanje uredajem, dokumentiranje naloga ili
konfiguracija AUX-N ne prikazuju se na Zeljenim
upravljackim terminalima?

1. Provjerite podudaraju li se brojevi UT i TC
upravljackog terminala i priklju€enog uredaja.

2. Iskljucite paljenje.
3. Ponovno pokrenite sve upravljacke terminale.
4. Ukljucite paljenje.

5. Ponovno provijerite brojeve UT i TC.
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Upravljanje licencijama

Uz pomo¢ upravljanja licencijama moguce je ukljuditi
licencije kako bi se mogle trajno upotrebljavati
pripadajuce aplikacije.

Ako licencije nisu uklju€ene, funkcije se mogu
upotrebljavati na sljedeéi naéin:

e GPS-Track: moze se upotrebljavati 50 sati ¢im se
prvi put izradi linija traga.

e GPS-Switch basic i GPS-Switch pro: mogu se
upotrebljavati 50 sati ¢im se prvi put prikljuci
uredaj s automatskim uklapanjem djelomi¢nih
Sirina.

e GPS-Maps&Doc: podatci o nalogu mogu se
izvoziti ili uvoziti 25 puta.

e AmaCam: moze se upotrebljavati 50 sati ako je u
postavkama aktivirana kamera.

Vremenski ograni¢ene licencije GPS-Track, AmaCam,
GPS-Switch basic i GPS-Switch pro teku sve dok

je AmaTron 4 ukljucen, ¢ak i ako se odgovarajuée
funkcije viSe ne upotrebljavaju.

Kako bi se aplikacije mogle neograni¢eno
upotrebljavati, kod trgovaca proizvodima AMAZONE
moraju se nabaviti licencijski kljuCevi.

U sljedecoj se tabeli nalazi pregled funkcija koje se
uklju€uju licencijama.

N PS-Switch | GPS-Switch PS-
Funkcije . em? G stltc GPS-Swite GPS-Track GPS AmaCam
licencije basic pro Maps&Doc
Linije reSetke X
RUE
u_cno. X
zumiranje
Prepoznavanj
e smjera X
voznje
Pomican;j
je X
karte
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Funkcije

Nema
licencije

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Prikaz
traktora i
uredaja

Prikaz brzine
prema GPS-u

Pticja
perspektiva

Kompas

Prikaz
postojecih
geoelemenata

Automatsko
uklapanje
djelomi¢nih
Sirina's
maksimalno
16
djelomicnih
Sirina

BiljeZenje
obradene
povrsSine,
ISOBUS ili
ruéno

Izrada granica
polja

Automatsko
spustanje
poluzja

Virtualna
uvratina

Automatsko
uklapanje
djelomicnih
Sirina s
maksimalno
128
djelomi¢nih
Sirina

Oznaka
prepreke

Automatsko
zumiranje
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Funkcije

Nema
licencije

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-

PS-Track
GPS-Trac Maps&Doc

AmaCam

MultiBoom:
uporaba vise
poluzja na
uredaju

MultiBin:
uporaba vise
prijamnika
zadane
vrijednosti na
uredaju

Izrada linija
traga i gredica

Uklapanje
voznih staza
ISOBUS-a

Uvoz i izvoz
podataka o
nalogu i
datoteka
shape

Izvoz ISO-
XML
podataka o
nalogu u PDF

Dokumentiran
je geografskih
referencija

Uporaba ISO-
XML karata
za distribuciju

Uporaba
karata za
distribuciju iz
datoteke
shape

Automatsko
prepoznavanj
e polja

Prikaz
neaktivnih
granica polja

Prikaz slike
kamere
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1. U izborniku Postavljanje odaberite "Upravljanje
licencijama".

Na popisu aplikacija za svaku se licenciju prikazuje
preostalo vrijeme uporabe, odnosno je li aplikacija
aktivirana ili deaktivirana.

2. Za aktiviranje licencija
obratite se trgovcu proizvodima AMAZONE.

=3

Postavljanje (Setup)

Upravljanje licencijama

88188

)

Sifra terminala

GPS-Switch basic

GPS-Switch pro

GPS-Track

GPS-Maps & Doc

AmaCam

15:24

Lizenz-Management

deaktivirane ®

deaktivirane ®

deaktivirano @

deaktivirano @

deaktivirano @
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NamjeStanje mreze

13.1 NamjeStanje pristupne to¢ke Wi-Fi-a uredajem AmaTron 4

Pomocu uredaja AmaTron 4 i Stapi¢a za Wi-Fi moZze
se namjestiti Wi-Fi mreZa. Toj mreZi mogu pristupiti
ostali uredaji koji podrzavaju Wi-Fi. Wi-Fi se moze
upotrebljavati za aplikacije myAmaRouter i AmaTron-
Twin.

PREDUVJETI
© Nabavljen paket Connect za AmaTron
1. Utaknite USB Stapi¢ za Wi-Fi.

2. U izborniku Postavljanje odaberite stavku
"Mreza".

3. Aktivirajte opciju "Uporaba Wi-Fi-a".

4. U stavci "Nacin rada" odaberite stavku "Pristupna
tocka".

5. U stavci "Wi-Fi mreza" promijenite naziv mrezZe.

6. U stavci "Lozinka" unesite lozinku za Wi-Fi.

Uporaba Wi-Fi-a

Maodus

Wwi-Fi mreke

Lezinka

Info o Wi-Fi-u

Mreza

@

Pristupna tocka
AmaTrond_HotSpot_0118

gYjoJt2oY

13.2 Prikljuéivanje uredaja AmaTron 4 na Wi-Fi mrezu

Pomocu uredaja AmaTron 4 i Stapi¢a za Wi-Fi moZe
se pristupiti Wi-Fi mreZzi. Wi-Fi se moZe upotrebljavati
za aplikacije myAmaRouter i AmaTron-Twin.

48
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Priklju€ivanje uredaja AmaTron 4 na Wi-Fi mrezu

PREDUVJETI

© Nabavljen paket Connect za AmaTron

1. Utaknite USB Stapi¢ za Wi-Fi.

2. U izborniku Postavljanje odaberite stavku
"Mreza".

3. Aktivirajte opciju "Uporaba Wi-Fi-a".

~

Mreza

4. U stavci "Nacin rada" odaberite stavku "Sudionik".
”-C:?‘ Uporaba Wi-Fi-a [ @)

5. Odaberite stavku "Wi-Fi mreza".
tModus Sudionik

Wi-Fi mreza

Prikazuje se popis dostupnih Wi-Fi mreza. Simbol m

lokota pokazuje da je Wi-Fi mreZa zasticena Wi-Fi konfiguriraj X
lozinkom. e Wi mreza
* &Z zasti¢eno lozinkom WicFi mrefa Jatina signala =

Wi-Fi mreza |P-adresa

[ ]
: otvoreno

6. U stavci "Wi-Fi mreZe" odaberite Zeljenu mreZu.

Odvayji

Spoji

7. Odaberite opciju "Spoji".

8. Ako je odabrana Wi-Fi mreZa zasti¢ena
lozinkom,
unesite lozinku.
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NamjeStanje uredaja

14.1 NamjeStanje uredaja ISOBUS

Priklju¢eni uredaji ISOBUS automatski se izraduju te
se ucitavaju podatci o uredajima. Podatci o uredajima
mogu se mijenjati u upravljackom sustavu uredaja
samo preko univerzalnog terminala. Za ispravan
prikaz u prikazu karte mora se navesti model uredaja.

Podatci ovise o sljedeéim ¢imbenicima:

e PrikljuCeni se uredaj nosi ili vuce.

e GPS prijamnik montiran je na traktor ili na uredaj.
e Upotrijebljeni je uredaj samohodan.

e Broj poluzja

PREDUVJETI

@ Prikljuen uredaj ISOBUS

1. U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .
2. Pod "Uredaji" odaberite prikljuceni ureda,.

3. Ako je GPS prijamnik montiran na uredaj,
aktivirajte "GPS prijamnik na uredaju”.

4. Ako je prikljuceni uredaj nosen ili samohodan,
u stavci "Modeliranje uredaja” odaberite "noSeno"

Ako je prikljuceni uredaj vucen,

u stavci "Modeliranje uredaja" odaberite "vuéeno".

] Administracija uredaja
- + AMAZONE UF02
Fendt 714 TMS [ GPS priamnik na uredaju a»
Fendt 714 ZAV | | Modeliranje ure daja noseno
u Gerategeometrie
X1 200 cm
Uredaji + X1 200 cm
0 Informacije o uredaju P
Radna Sirina 240m
Broj djelomicnih $irina a8
Vrijeme ukljuéenja 1000 ms
Vrijeme iskljugenja 1000 ms.
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Namjestanje uredaja koji nisu ISOBUS

Za geometriju uredaja postoje sljedeée
vrijednosti:

e "X1" udaljenost izmedu prikljucne tocke i tocke
izbacivanja

e "X2" kod strojeva s drugim poluzjem: udaljenost
izmedu prikljuéne toCke i druge tocke izbacivanja

e "A" kod vucenih strojeva: udaljenost izmedu
prikljucne toCke i straznje osovine

e "B" uzduzni pomak GPS-prijamnika u odnosu na
prikljuénu tocku

e "C" popre¢ni pomak GPS-prijamnika u odnosu
na prikljuénu toc¢ku u smjeru voznje. Pozitivha
vrijednost za popre¢ni pomak desno od prikljuéne
toCke, negativna vrijednost za popre¢ni pomak
lijevo od priklju¢ne tocke.

NAPOMENA

Sve vrijednosti geometrije moraju se podudarati
sa stvarnim vrijednostima geometrije uredaja.

5. Za provjeru vrijednosti geometrije
na uredaju dodatno izmjerite vrijednosti
geometrije.

6. Odaberite funkciju "Geometrija uredaja”.

7. Ako je GPS prijamnik montiran na uredaj,
Unesite vrijednosti za "B" i "C".

14.2 NamjeStanje uredaja koji nisu ISOBUS

14.2.1 Izrada uredaja koji nije ISOBUS

Za ispravan prikaz u prikazu karte i ispravan rad
uklapanja djelomi¢nih Sirina mora se izraditi uredaj.
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Namjestanje uredaja koji nisu ISOBUS

1. U glavnom izborniku odaberite gﬂ .

2. U stavci "Uredaji" odaberite + .

3. Unesite naziv uredaja.

4. Potvrdite tipkom \/

dll 13:22 i

@

Traktori
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Uredaji

AMAZONE UF02

Administracija uredaja

Non-ISOBUS
GPS prijamnik na uredaju (’
Modeliranje ure daja noseno
Tip uredaja Sijacica

Proizvoda¢ Amazone
Informacije o geometriji:

Radna $irina

14.2.2 Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS

1. U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .
2. U stavci "Uredaji" odaberite Zeljeni uredaj.

Za ispravan prikaz u prikazu karte mora se navesti
model uredaja.

Podatci ovise o sljedeé¢im ¢imbenicima:
e Priklju€eni se uredaj nosi ili vuce.
e GPS prijamnik montiran je na traktor ili na uredaj.

e Upotrijebljeni je uredaj samohodan.

3. Ako je prikljuceni uredaj nosen ili samohodan,
u stavci "Modeliranje uredaja” odaberite "noSeno"

Ako je prikljuCeni uredaj vucen,

u stavci "Modeliranje uredaja” odaberite "vuéeno".

4. Unesite tip uredaja i proizvodaca.

il 13:22

@

Trakton
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Irecall

AMAZONE UF02

+

Uredaji
Non-ISOBUS
GPS prijamnik na uradaju ()
todeliranje uredaja nodeno
Tip uredaja Sijacica
Proizvodad Sijatica

Informacije o geomatriji:

Radna irina
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Odabir uredaja

Za geometriju uredaja postoje sljedeée
vrijednosti:

e X1: udaljenost izmedu prikljucne tocke i tocke
izbacivanja

e X2, kod vucenih strojeva: udaljenost izmedu
prikljuéne toCke i straZznje osovine

e A: poprecni pomak GPS prijamnika u odnosu
na prikljuénu toc¢ku u smjeru voznje. Pozitivha
vrijednost za popre¢ni pomak desno od prikljuéne
toCke, negativna vrijednost za popre¢ni pomak
lijevo od prikljune tocCke.

e B: uzduzni pomak GPS prijamnika u odnosu na
prikljuénu tocku

5. U stavci "Geometrija uredaja” unesite vrijednosti
za X1iX2.

6. Ako je GPS prijamnik montiran na uredaj,
u stavci "Geometrija uredaja" unesite vrijednosti

za AiB.

7. U stavci "Broj djelomi¢nih Sirina" unesite broj
djelomicnih Sirina prikljuéenog uredaja.

8. U stavci "Sirina standardne djelomiéne Sirine"
promijenite Sirinu za sve djelomi¢ne Sirine.

Ako djelomi¢ne Sirine imaju razli¢ite Sirine, one se

mogu pojedina¢no navesti za svaku djelomiénu Sirinu.

Djelomiéne su Sirine numerirane slijeva nadesno
gledano u smjeru vozZnje.

9. Na popisu djelomicnih Sirina promijenite
vrijednosti za pojedinacne djelomicne Sirine.

14.3 Odabir uredaja

Ako su priklju€eni uredaji ISOBUS, oni se automatski
odabiru.

Ako se upotrebljavaju uredaji koji nisu ISOBUS, mora
se odabrati uredaj kako bi se mogli ucitati ispravni
podatci o uredaju.
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Odabir uredaja

PREDUVJETI

© Uredaj ugoden, vidi stranicu 50

1. U glavnom izborniku odaberite R

2. Odaberite Zeljeni ureda. il 13:22

m Uredaji
=» Odabrani uredaj dobiva kvacicu.
fwed  + Mon-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS prijamnik na uradaju ()
FendL 714 ZAV m Modeliranje uredaja nodeno
Tip uredaja Sijacica
el + Proizvadad Sijatica
AMAZONE UFDZ | | Informacije o geomatriji:
% " Radnairina
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NamjeStanje traktora

15.1 Izrada novog traktora

Za ispravan prikaz u prikazu karte i ispravan rad
automatskog uklapanja djelomi¢nih Sirina mora se
izraditi traktor.

NAPOMENA

Za svaki upotrijebljeni traktor u izborniku "Uredaji"
valja izraditi i urediti traktor.

U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .

=

2. U stavci "Traktori" odaberite + .

3. Unesite naziv traktora.

4. Potvrdite tipkom \/

5. Promijenite podatke o geometriji traktora, vidi
stranicu 55.

6. Konfigurirajte senzor traktora, vidi stranicu 57.

Traietor

Fendt 714 ZAV

Uredall

Spritze ux5200

Uredaji

Fendt 714 TMS

Geometrija
A
B
C

Senzori
Brzina prema GPS-u
Brzina wrtnje kotada

Impulsi

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

15.2 Mijenjanje podataka o geometriji traktora

Pomoc¢u podataka o geometriji traktora navodi se
poloZaj GPS prijamnika u odnosu na uzduznu os,
straznju osovinu i prikljuénu to¢ku traktora. Podatci
0 geometriji potrebni su za ispravan prikaz u prikazu
karte i ispravan rad uklapanja djelomicnih Sirina.
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Mijenjanje podataka o geometriji traktora

1.

2.

3.

NAPOMENA
Kod nekih traktora s integriranim GPS-
prijamnikom poslani poloZaj GPS-prijamnika ne
odgovara njegovom fizickom polozZaju. Podatci o
geometriji traktora moraju odgovarati poslanom

poloZaju GPS-prijamnika. Za ostale informacije
obratite se proizvodacu traktora.

NAPOMENA

Za traktore s 2 priklju€nim tockama mora se
izraditi traktor za svaku priklju¢nu tocku.

R

U glavnom izborniku odaberite It |
Odaberite Zeljeni traktor.

Odaberite stavku "Geometrija".

Pod "A" unesite udaljenost GPS prijamnika od
uzduZne osi traktora.

Pod "B" unesite udaljenost GPS prijamnika od
sredine straznje osovine.

Pod "C" unesite razmak straznje osovine od
prikljuéne tocke.

Potvrdite tipkom \/

@ Uredajl
Tralturi + Fendt 714 TMS
u_‘? 5 Geometrija
Fendt 714 ZAV ] A 55cm
B 128cm
C T0ecm
sl +

Spritze ux5200

X
A 0cm
B 0cm A
—
C 0cm it

56
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15.3 Konfiguriranje senzora traktora

15.3.1 Konfiguriranje senzora kota¢a

Ako uredaj ne Salje vlastiti signal brzine sustavu
ISOBUS, upravljanje uredaja moZe upotrijebiti signal
brzine sa senzora kota¢a. Senzorom kotac¢a utvrduje
se brzina na temelju vrtnje kotaca. Ako traktor nema
senzor kotaca, ali je priklju¢enom uredaju potreban
taj signal, podatci senzora kota¢a mogu se simulirati
pomocu GPS signala.

PREDUVJETI

Ako signal senzora kota€a potje¢e od senzora
kotaca:

@ Priklju€en signalni utika¢, vidi stranicu 10

1. U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .

2. U stavci "Traktori" odaberite Zeljeni traktor.

@ Uredaji
3. Odaberite stavku "Senzori".
Traiibar + Fendt 714 TMS
| F : Geometrija

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0ecm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 Brzina prema GPS-u 0.0 km/h
Brzina vrtnje kotada 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

4. Odaberite "Kotag". T

Senzori X

5. Ako treba upotrijebiti signal senzora kotaca,

L . i :::: Brzina vrtnje kotada 0.0 km/h
aktivirajte "Slanje signala".

Rater Slanje podataka sa senzora &
GPS / NMEAZOOD

lzyor UtiZnica za signal
Kard. vratilo
Podizni mehanizam Impulsi

Aktualna vrijednost 200 Imp/100m

Utenje impulsa
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6. Ako treba simulirati signal senzora kotaca na
temelju GPS signala,
u stavci "lzvor" odaberite "GPS prijamnik”

ako signal senzora kotaca potjece od senzora
kotaca,
u stavci "lzvor" odaberite "Uti¢nica za signal”.

7. Ako signal senzora kotaca potjece od senzora
kotaca,
u stavci "Aktualna vrijednost" unesite broj impulsa
u minuti

za utvrdivanje broja impulsa u minuti
u stavci "Ucenje impulsa” slijedite upute na
zaslonu.

NAPOMENA

Postavke se preuzimaju tek kada se izbornik
zatvori.

8. Izbornik zatvorite s ><

15.3.2 Konfiguriranje radarskog senzora

Ako uredaj ne Salje vlastiti signal brzine sustavu
ISOBUS, upravljanje uredaja moZe upotrijebiti signal
brzine radarskog senzora. Radarski senzor utvrduje
brzinu na temelju signala radara. Ako traktor nema
radarski senzor, ali je priklju¢enom uredaju potreban
taj signal, podatci radarskog senzora mogu se
simulirati pomoc¢u GPS signala.

58 MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | NamjesStanje traktora

Konfiguriranje senzora traktora

PREDUVJETI

Ako signal radarskog senzora potjece s
radarskog senzora:

© Priklju€en signalni utikag, vidi stranicu 10

&

U glavnhom izborniku odaberite
U stavci "Traktori" odaberite Zeljeni traktor.

Odaberite stavku "Senzori".

Odaberite "Radar".

Ako treba upotrijebiti signal radarskog senzora,
aktivirajte "Slanje signala".

Ako treba simulirati signal radarskog senzora
na temelju GPS signala,
u stavci "lzvor" odaberite "GPS prijamnik"

ako signal radarskog senzora potjece s
radarskog senzora,
u stavci "lzvor" odaberite "Uticnica za signal".

Ako signal radarskog senzora potjece s
radarskog senzora,

u stavci "Aktualna vrijednost” unesite broj impulsa
u minuti

za utvrdivanje broja impulsa u minuti
u stavci "Ucenje impulsa” slijedite upute na
zaslonu.

@

Traietor

Fendt 714 ZAV

Lredafl

Spritze ux5200

L

Uredaji

Fendt 714 TMS

Geometrija
A
B
C

Senzori
Brzina prema GPS-u
Brzina vrtnje kotada

Impulsi

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

TV T

GPS / NMEAZO0D
Kard. vratilo

Podizni mehanizam

Senzori

Brzina prema radaru

lzvor

Impuls
Aktualna vrijednast

Utenje impulsa

Slanje podataka sa senzora

X

0.0 km/h
@

Utinica za signal

200 Imp/100m
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NAPOMENA

Postavke se preuzimaju tek kada se izbornik
zatvori.

8. lzbornik zatvorite s ><

15.3.3 Slanje signala GPS/NMEA2000

AmaTron 4 moze slati brzinu i GPS polozaj
priklju€éenom uredaju preko ISOBUS-a. Za to
priklju€eni uredaj mora moci obraditi signal brzine
preko protokola NMEA2000.

NAPOMENA

Ako je u postavkama GPS-a pod "Ulaz GPS
prijamnika" odabrano "ISOBUS", traktor Salje
ISOBUS-u GPS signale, vidi stranicu 37.

U tom su slu€aju deaktivirane postavke u ovom
izborniku.

b

1. U glavnom izborniku odaberite

2. U stavci "Traktori" odaberite Zeljeni traktor.

3. Odaberite stavku "Senzori".

Traietor

Fendt 714 ZAV

Lredafl

Spritze ux5200

Uredaji

Fendt 714 TMS

. Geometrija

A
B
C

Senzori
Brzina prama GPS-u
Brzina vrtnje kotada

Impulsi

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

60
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4. Odaberite "GPS/NMEA2000".

5. Ako signal brzine treba preko protokola
NMEA2000 poslati na prikljuceni uredaj,

pod "Brzina" aktivirajte "Slanje signala”.

6. Ako GPS polozaj treba poslati na prikljuceni

uredaj preko protokola NMEA2000,

pod "GPS polozaj" aktivirajte "Slanje signala”.

NAPOMENA

Postavke se preuzimaju tek kada se izbornik

zatvori.

7. Izbornik zatvorite s ><

m

Senzori X
Kota& Brzina 0.0 km/h
Radar Slanje signala ()

§ Polozaj prema GPS-u

Slanje signala [ @)

Kard. vratilo

Podizni mehanizam

15.3.4 Konfiguriranje senzora kardanskog vratila

Ako je priklju¢enom uredaju potreban broj okretaja
kardanskog vratila, mogu se namjestiti impulsi po
okretaju i poslati signal za broj okretaja kardanskog

vratila.

S

1. U glavnhom izborniku odaberite

2. U stavci "Traktori" odaberite Zeljeni traktor.

3. Odaberite stavku "Senzori".

@ Uredaji
Traiibar + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometrija
@ A 55ecm
B 128 em
C T0ecm
redy + Senzori
Spritze Ux5200 Brzina prema GPS-u 0.0 km/h
Brzina vrtnje kotada 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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Konfiguriranje senzora traktora

7.

Odaberite "Kard. vratilo".

Ako treba poslati broj okretaja kardanskog
vratila,
odaberite "Slanje signala”.

U stavci "Impulsi po okretaju” unesite vrijednost
za ispravan broj okretaja kardanskog vratila.

NAPOMENA

Postavke se preuzimaju tek kada se izbornik
zatvori.

Izbornik zatvorite s ><

__

Senzori X
Kotas Brof okretaja kardanskog vratila 1.00 min-1
Radar Slanje signala a
GRS/ NMEAZDOO

Impulsi po okretaju 1

Podizni mehanizam

15.3.5 Konfiguriranje senzora radnog poloZaja

15.3.5.1 Konfiguriranje digitalnog senzora radnog polozaja

Ako je priklju€en digitalni senzor radnog poloZaja,

AmaTron 4 moZe na temelju signala senzora radnog

poloZaja utvrditi je li uredaj u radnom poloZaju.

1.

2.

3.

U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .
U stavci "Traktori" odaberite Zeljeni traktor.

Odaberite stavku "Senzori".

@ Uredaji
Teaiibor + Fendt 714 TMS
M5 1 _ ' Geometrija

Fendt 714.ZAV m A e
B 128 em
C T0ecm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 Brzina prema GRS-u 0.0 km/h
Brzina vrtnje kotada 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

62
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4. Odaberite "Podizni mehanizam".

5. Ako treba poslati radni poloZaj,
odaberite "Slanje signala”.

6. U stavci "Tip senzora" odaberite "digitalni".
7. Ako se prikazani radni poloZaj ne podudara sa

stvarnim radnim poloZajem,
aktivirajte stavku "Inverzija signala”.

NAPOMENA

Postavke se preuzimaju tek kada se izbornik
zatvori.

8. Izbornik zatvorite s ><

m

Kotat

Radar

GPS / NMEAZODD

Kard. uratile

Senzori

Radni polazaj

Slanje podataka sasenzora @D

Tip senzora

Inverzija signala

X

isklj.

Digitalno |

15.3.5.2 Konfiguriranje analognog senzora radnog polozaja

Ako je priklju€en analogni senzor radnog poloZaja,
AmaTron 4 moZe na temelju vrijednosti napona
utvrditi je li uredaj u radnom poloZaju. U tu svrhu
AmaTron 4 mora nauciti vrijednosti napona za
razliCite poloZaje. AmaTron 4 dodatno mora nauditi
toCku prespajanja izmedu gornjeg i donjeg krajnjeg
poloZaja.

1. U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .
2. U stavci "Traktori" odaberite Zeljeni traktor.

3. Odaberite stavku "Senzori".

@

Traietor

Fendt 714 ZAV

Lredafl

Spritze ux5200

Uredaji

+ Fendt 714 TMS

ﬁé ‘ Geometrija
@ A

B

C
+ Senzor

Brzina prema GPS-u
Brzina vrtnje kotada

Impulsi

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Odaberite "Podizni mehanizam".

Senzori X

5. Ako treba poslati radni poloZaj,
odaberite "Slanje signala”.

Kotat Radni polozaj isklj.

Radar Slanje podataka sasenzora @D
GPS [ NMEAZ00G

Tip senzora analogni

6. U stavci "Tip senzora" odaberite "analogni". _
Kard. vratilo
Utenje gornjeg krajnjeg poloZaja
Vrijednost za "Gornji krajnji polozaj" ocjenjuje se kao - 100 %:0.00V
Radni polozaj "iskljucen". Vrijednost za "Doniji krajnji Utenle donjeg krajnjeg polozaja
poloZaj" ocjenjuje se kao Radni poloZaj "ukljucen". 0%:000V

Utenje tocke prespajanja

7. Uz pomo¢ podizne naprave traktora postavite
stroj u radni poloZaj.

8. Odaberite "Ucenje gornjeg krajnjeg polozaja”.

9. Uz pomo¢ podizne naprave traktora maknite stroj
iz radnog poloZaja.

10. Odaberite "Uc¢enje donjeg krajnjeg polozaja".

11. Podiznu napravu traktora postavite izmedu
donjeg i gornjeg krajnjeg poloZaja.

12. Odaberite "Uc¢enje tocke prespajanja”.

NAPOMENA

Postavke se preuzimaju tek kada se izbornik
zatvori.

13. Izbornik zatvorite s ><

15.4 Odabir traktora

Mora se odabrati traktor kako bi se mogli ucitati
ispravni podatci o uredajima.
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PREDUVJETI

©@ Traktor izraden; vidi stranicu 55

1. U glavnom izborniku odaberite ?ﬂ .

2. Odaberite Zeljeni traktor.

@ Uredaji
=» Odabrani traktor dobit ¢e kvacicu.
+ Fendt 714 TMS
endt 714 TMS " Geametrija

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C T0cm

redy + Senzori

Spritze Ux5200 Brzina prema GPS-u 0.0 km/h
Brzina vrtnje kotada 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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Uporaba prikaza karte

16.1 Konfiguriranje prikaza karte

16.1.1 Aktivacija dinami€kog izbornika Rad

Ako se ta funkcija aktivira, izbornik Rad |I|
automatski se iskljuuje u prikazu karte nakon 10
sekundi. Ako korisnik pomakne ruku na zaslonu,
ponovno ¢e se prikazati izbornik Rad.

,rﬁf 100%

25 sokmm

1. U radnom izborniku odaberite {lé} > "Osnovne
postavke".

2. Aktivirajte stavku "Dinamicka traka s gumbima"

< Osnovne postavke

ili

-'E Dynamische Schaltflachenleiste

Deaktivirajte stavku "Dinamicka traka s
gumbima”.
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16.1.2 Aktivacija 2D prikaza

Ova funkcija omogucuje prebacivanje izmedu 2D 6:20 5 /|

rikaza i 3D prikaza.
p p &>

£ 1009,
& S kmih

1. U radnom izborniku odaberite @ > "Osnovne
postavke".

2. Aktivirajte 2D prikaz

Osnovne postavke

-

1 T
JﬂJ Aktiviraj 2D pogled

Deaktivirajte 2D prikaz.

16.1.3 Konfiguriranje prepoznavanja smjera voznje

Prepoznavanje smjera voznje brine se da se simbol
traktora ne okrene kada traktor vozi unatrag. Izvor za
smjer voznje moze biti GPS, signali traktora ili GPS i
signali traktora.

NAPOMENA

Ako je odabrano "Traktor + GPS" i ako traktor ne
Salje nikakav signal, upotrebljava se GPS signal.
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1. U radnom izborniku odaberite {?:S > "Oshovne
postavke".

2. U stavci "Prepoznavanje smjera voznje" odaberite
Zeljeni izvor

Deaktivirajte prepoznavanje smjera voznje.

16.1.4 Konfiguriranje automatskog zumiranja

Ako je aktivirano automatsko zumiranje, karta se
automatski zumira kod sljedeéih dogadaja:

e Uvecavanje prikaza:

o Priblizavanje sljede¢im elementima:

ol

ol

ol

ol

granica polja
uvratina
prepreka

obradena povrsina

o brzina manja od 3 km/h

e Smanjivanje prikaza:

o brzina vec¢a od 6 km/h

Osnovne postavke

Prepoznavanje smjera vozZnje

68
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PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch pro”

1. U radnom izborniku odaberite {’é} > "Osnovne
postavke".

2. Aktivirajte "Automatsko zumiranje"

Osnovne postavke

ili
deaktivirajte.

3. Ako je aktivirano automatsko zumiranje,
u stavci "Udaljenost za aktiviranje automatskog
zumiranja" namjestite kod koje se udaljenosti
Od naVedenih elemenata aktiVira automatsko Udaljenost za aktiviranje automatskog zumiranja
Zumiranje.

Automatsko zumiranje

4. Prebacite se u prikaz karte.

5. Prstima povecajte kartu na najveci Zeljeni stupan;
Zumiranja.

T
LE.J
=
=
e
=

v
6. Odaberite .|.®\ .

280
=N
5

all
,Fﬂ' 100 %
& oako/h ﬂ

7. Prstima smanijite kartu na najmaniji Zeljeni stupanj
zumiranja.

v
8. Odaberite _®\ .

NAPOMENA

Sve dok je automatsko zumiranje aktivirano, u
svakom se trenutku mogu prilagoditi stupnjevi
Zumiranja.

ulll
ﬁ 100 %
& sokmh ﬂ
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16.2 Prikaz karte u aplikaciji AmaTron-Twin

Preko aplikacije AmaTron-Twin mogu¢ je prikaz
karata uredaja AmaTron 4 na mobilnom krajnjem
uredaju i rukovanje njima. Prikazani QR kod vodi do
preuzimanja aplikacije i ostalih informacija.

PREDUVJETI

@ Aplikacija AmaTron-Twin instalirana na
mobilnom krajnjem uredaju

© Mreza namjeStena u uredaju AmaTron 4; vidi
stranicu 48

© AmaTron 4 i mobilni krajnji uredaj nalaze se u
istoj WLAN mreZi

1. Preko QR koda instalirajte aplikaciju
AmaTron-Twin.

2. Pokrenite aplikaciju AmaTron-Twin.

16.3 Prebacivanje na izbornik Rad

U radnom izborniku mogu se prikazati funkcije
terminala i funkcije razli¢itih uredaja. Mogu se
odabrati uredaji Cije se funkcije prikazuju. Moguce je
prebacivanje izmedu odabranih funkcija.

1. Kako biste odabrali funkcije uredaja za izbornik
Rad,
drzite pritisnutu tipku za prikaz karte |I|

= Prikazuje se popis prikljuenih uredaja.

2. Odaberite Zeljene uredaje.

=» Odabrani uredaji dobit ¢e kvacicu.

3. Potvrdite tipkom \/
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2 VAZNO
Opasnost od oSteéenja stroja

Gestom dodira mogu se slu€ajno aktivirati
gumbi upravljackog sustava uredaja.

P Gestu dodira zapoénite na rubu zaslona.

NAPOMENA

Ako se prst pomakne preko radnog izbornika
u smjeru sredine zaslona, AmaTron 4 ¢e se
prebaciti izmedu aplikacija; vidi stranicu 22.

4. Pritisnite tipku za prikaz karte na sustavu
AmaTron 4

prijedite prstom od desnog ruba zaslona na radni
izbornik.

16.4 Skrivanje i prikazivanje informacija o uredaju

Za strojeve AMAZONE na donjem rubu zaslona
na prikazu karte nalaze se informacije o uredaju.
Informacije o uredaju mogu se po potrebi sakriti ili
prikazati.
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PREDUVJETI

© Stroj AMAZONE ISOBUS priklju¢en

» Za skrivanje informacija o uredaju
prstom prijedite s informacija o uredaju prema
donjem rubu zaslona

za prikaz informacija o uredaju
prstom prijedite od donjeg ruba zaslona prema
sredini zaslona.

16.5 Prebacivanje izmedu poluzja

Ako prikljuéeni stroj podrzava Multi Boom, u
prikazu karte prikazuju se djelomi¢ne Sirine poluzja
u pregledu poluzja. Na simbolu vozila prikazuje

se samo odabrano poluZje, a obradena povrsina
prikazuje se samo za odabrano poluZje.

S pregledom poluZja moguce je birati koje se poluzje
prikazuje na simbolu vozila i koja se obradena

povrsina prikazuje.

» U pregledu poluZja prijedite na Zeljeno poluZzje.

® 3oam |

:.:.:.:.IE;’ Qg ﬁ //&
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16.6 Prebacivanje izmedu karata za distribuciju

Ako se jednom prijamniku zadane vrijednosti dodijeli
viSe karata za distribuciju, prikaz karte moze se
prebacivati izmedu karata za distribuciju.

PREDUVJETI

@ Zeljeno poluzje odabrano, vidi stranicu 72

» Na prikazu karte odaberite g

16.7 Zumiranje karte

Karta se mozZe zumirati gestama.

» Za uvecavanje prikaza
razmaknite dva prsta na karti

za smanjivanje prikaza
primaknite dva prsta na karti.

16.8 Prebacivanje na pti€ju perspektivu

Kako biste prikazali sve objekte na karti, moze se
namijestiti pti¢ja perspektiva. Pritom se karta zumira
tako da se mozZe prikazati simbol traktora i svi objekti
na polju.

ro=
1. Na prikazu karte odaberite ._m_,.

2. Zaizlazak iz pticje perspektive
r o
ponovno odaberite ._m .
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Fokusiranje na simbol vozila

16.9 Fokusiranje na simbol vozila

Ako se simbol vozila nalazi izvan prikazanog podrucja
karte, prikaz se moZe fokusirati na simbol vozila.

r.
» Na prikazu karte odaberite ._+_,.

16.10 Ispravljanje GPS-Drifta

16.10.1 Ruéno ispravljanje GPS-Drifta

GPS-Drift nazivaju se odstupanja signala GPS. GPS-
Drift nastaje ako se izvori ispravljanja upotrebljavaju
s malom preciznoSéu. GPS-Drift moZe se prepoznati
po tome Sto se poloZaji granica polja ili obradene
povrSine na sustavu AmaTron 4 viSe ne podudaraju
sa stvarnim polozajima.

PREDUVJETI
@ Granica polja izradena ili povrSina obradena
1. Pomaknite kartu strelicama
ili
za unos vrijednosti za koju treba pomaknuti

kartu
dodirnite podatke o duljini.

2. Ispravak potvrdite s \/

& 00km/h

ocm

Qg

16.10.2 Ispravak GPS-Drifta s oznaéenom preprekom

GPS-Drift nazivaju se odstupanja signala GPS. GPS-
Drift nastaje ako se izvori ispravljanja upotrebljavaju
s malom preciznoS$¢u. GPS-Drift moZe se prepoznati
po tome Sto se poloZaji granica polja ili obradene
povrSine na sustavu AmaTron 4 viSe ne podudaraju
sa stvarnim polozZajima.

PoloZaji granica polja ili obradene povrsine na
sustavu AmaTron 4 mogu se kontrolirati i ispravljati s
oznacenom preprekom. Za to je potrebno markantno

74
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Ispravljanje GPS-Drifta

mjesto na polju, koje sluzi kao stvarna referentna
to€ka, primjerice ulaz na polje ili neko stablo. Na

to se mjesto moze doci u svakom trenutku kako bi
se stvaran poloZaj usporedio s poloZajem oznacene
prepreke na sustavu AmaTron 4. Pritom je vazno da
je referentnoj tocci priblizava uvijek ne isti nacin i iz
istoga smjera. Ako se poloZaji ne podudaraju, GPS-
Drift moZe se ispraviti s odgovaraju¢im simbolom
prepreke.

PREDUVJETI

© Prepreka oznacena; vidi stranicu 123

1. Vozilom dodite do stvarne prepreke.

2. U radnom izborniku odaberite 0%

3. Daodirnite odgovarajuéi simbol prepreke.

4. Potvrdite tipkom \/

B 0.0 km/h
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17 | Pocetak rada

Pocetak rada

Postoje 2 moguénosti rada sa sustavom AmaTron
4:

e Rad bez dokumentiranja:

o Podatci o polju odbacuju se nakon obrade
nekog polja.

e Rad s dokumentiranjem:

o Podatci o polju mogu se pohraniti nakon
obrade polja i moguce je njima upravljati.

o Podatci o nalogu mogu se uvesti i izvesti u
formatu ISO-XML.

o Moguce je upravljanje podatcima o nalogu.
o ISO-XML podatci o nalogu mogu se dalje
obradivati u sustavu Farm Management
Information System.
Podatci o polju obuhvaéaju sljedeée podatke:
e obradena povrsina
e granice polja
e prepreke
e uvratina

e linije traga

76
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17 | Pocetak rada

PREDUVJETI

© GPS signal postoji
© Odabran ispravan traktor, vidi stranicu 64

© Odabran ispravan uredaj, vidi stranicu 53

1. Zaizradu novog polja

u radnom izborniku odaberite ﬁz] = | d, E ® & ('/';
o .

il r e

za ucitavanje podataka o polju iz postojecih ili mms e aERD & 8 4 o +/__‘L 1_/_7

uvezenih podataka o nalogu,
vidi stranicu 82

il e A

s &

hO

za ucitavanje podataka o polju iz datoteke
shape
vidi stranicu 79.

=» Ako postoje aktualne snimke, prikazuje se
napomena.

2. Ako se radi bez dokumentiranja i ako treba
odbaciti aktualne snimke,

Odaberite ><
ili

ako se radi s dokumentiranjem i ako treba
pohraniti aktualne snimke,

odaberite \/ vidi stranicu 82.

=» Ako su trenutahom nalogu dodane informacije
0 proizvodu i zadane vrijednosti, prikazuje se
napomena.
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17 | Pocetak rada

3. Ako treba preuzeti informacije o proizvodu i

zadane vrijednosti za novo polje,
Odaberite \/
li

ako treba odbaciti informacije o proizvodu i
zadane vrijednosti trenutacnog naloga,

Odaberite ><

Za pokretanje biljeZenja obradene povrSine
vidi stranicu 109.

Za upravljanje snimkama
vidi stranicu 82.
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18 | Uvoz datoteke shape

Uvoz datoteke shape

Datoteke shape pohranjene na USB-uredaj mogu se
prikazati, a podatci o polju koji se nalaze u njima
mogu se uvesti. Podatci o polju mogu se odmah
uredivati.

NAPOMENA

Ako se podatci o polju moraju dodati postojecem
polju, vidi stranicu 85.

Datoteke shape mogu obuhvagéati sljedece
podatke o polju:

e Kkarte za distribuciju

e granice polja

MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

79



18 | Uvoz datoteke shape

PREDUVJETI

© USB-uredaj s datotekama shape utaknut

Karte za distribuciju i granice polja moraju

biti izradene sa sustavom koordinata WGS-84.
Karte za distribuciju granica polja sastoje se
od 3 datoteke. Sve 3 datoteke moraju biti
pohranjene u istoj mapi ili istoj datoteci ZIP na
USB-uredaju:

o Datoteka s geometrijskim podatcima,
format datoteke: .shp

o Datoteka sa struénim podatcima, format
datoteke: .dbf

o Datoteka s podatcima o atributima, format
datoteke: .shx

1. Prstom prijedite od gornjeg ruba zaslona prema
sredini zaslona.

=» Otvara se izbornik za brzo pokretanje.

2. Odaberite @_

=» Ako ve¢ postoje snimke, prikazuje se napomena.

3. Za odbacivanje aktualnih snimki

odaberite ><

za spremanje aktualnih snimki

odaberite \/ vidi stranicu 82.

W @ )
i % X%
E—.

(= (=3

0.0 km/h
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18 | Uvoz datoteke shape

Datoteke shape mogu se filtrirati na temelju
udaljenosti od trenutacnog GPS polozaja, vidi
stranicu 36.

4.

6.

10.

Za filtriranje datoteka shape:

Odaberite $|,;f .

Stavite kvacicu kod Zeljene granice polja ili karte
za distribuciju.

NAPOMENA

Karte za distribuciju moraju biti dodijeljene
prijamnicima zadane vrijednosti priklju¢enog
uredaja. Ako priklju¢eni uredaj ima viSe prijamnika
zadane vrijednosti, moguce je odabrati viSe karata
za distribuciju.

Ako nije priklju€en nijedan uredaj, kartama za
distribuciju moraju se dodijeliti jedinice.

Ako je prikljucen neki uredaj,
pod "Cilj" odaberite Zeljeni prijamnik zadane
vrijednosti.

Ako nije prikljucen nijedan uredaj,
pod "Jedinica" odaberite Zeljenu jedinicu.

Kako biste prilagodili koli¢ine posipanja,
pod "Skaliranje vrijednosti" skalirajte vrijednosti
na zeljene koli¢ine posipanja.

Unose potvrdite tipkom \/

Ako na uredaju AmaTron 4 nisu spremljeni
podatci o polju, u prikaz karte u€itavaju se
odabrane karte za distribuciju ili odabrane granice
polja.

Ako na uredaju AmaTron 4 postoje podatci o
polju,
u odabiru polja odaberite pripadajuce polje.

Ako valja upravljati u¢itanim podatcima o
polju,
vidi stranicu 82.

Karte za distribuciju

Shapes

\ Shape 1
Granice polja

Granica polja

Izbornik Uvoz

il o Cil

Vrijednosti

Skaliranje vrijednosti

X

Shape 1

L ]
H 138
B 139
= 268
279

1.00

-y
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19 | Rad s dokumentiranjem

Rad s dokumentiranjem

19.1 Pohranjivanje podataka o polju

Ako su zabiljezeni podatci o polju, moguce ih je
pohraniti. Ako je moguée pohraniti podatke o polju,
prikazuje se pitanje.

Pitanje za pohranjivanje podataka o polju
prikazuje se u sljedeéoj situaciji:

e Valja izraditi novo polje.

e Valja ucitati ve¢ pohranjene podatke o polju.

e Podatke o polju valja uvesti iz datoteka shape.

Ako se potvrdi pitanje, prikazuje se izbornik

"Spremanje”.
U izborniku "Spremanje" ve¢ pohranjena polja navode Spremi X
se na lijevom popisu. Ako zabiljeZene podatke o polju
valja pohraniti uz novo polje, moguce je izraditi novo Poli + | Granice polja
polie. Na desnoj strani moguce je ponistiti odabir Polie * Granice polja v
podataka o polju koje ne treba pohraniti uz odabrano Linije traga
polje. + Linija traga v
1. Za izradu novog polja Prepreke

+ Prepreke x/

Odaberite + . Rl

+ Nalog v

2. Odaberite Zeljeno polje.
X v

3. Ako odredene podatke o polju ne treba
pohraniti uz odabrano polje,
ponistite odabir podataka o polju.

4. Potvrdite tipkom \/

19.2 Ué¢itavanje podataka o polju

Kako biste mogli iskoristiti uvezene i izradene podatke
0 polju, oni se najprije moraju ucitati.
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19 | Rad s dokumentiranjem
Ucitavanje podataka o polju

Podatci o polju mogu obuhvagéati sljedeée
podatke:

nalozi
granice polja
linije traga

karte za distribuciju

PREDUVJETI

© Polje izradeno, vidi stranicu 84 ili ISO-XML
podatci o nalogu uvezeni, vidi stranicu 88 ili
podatci o polju iz datoteke shape uvezeni, vidi
stranicu 85

1. U radnom izborniku odaberite 417

2. Odaberite Zeljeno polje.

Za ucitavanje naloga zajedno s poljem
stavite kvacicu kod Zeljenog naloga.

Za upravljanje podatcima o nalogu prije uvoza
vidi stranicu 92

Za ucitavanje linija traga zajedno s poljem
stavite kvacicu kod Zeljenih linija traga.

Za ucitavanje granice polja zajedno s poljem
stavite kvacicu kod Zeljene granice polja.

# Polja

01.01.18

Linije traga

01.01.18

Granice polja

01.01.18

0

X

Udaljenost Poslizdnja obrada

Podatci o polju

Nalog

T49.58 ha
112035 km
0.00 km

Koli¢ina posipanja

konfiguriraj

Klijent
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19 | Rad s dokumentiranjem
lzrada novog polja

Karte za distribuciju nalaze se medu podatcima o
nalogu i u€itavaju se s njima. Karte za distribuciju
mogu se sastojati od viSe slojeva. Ove karte za
distribuciju nazivaju se viSeslojne karte za distribuciju.
Svaki sloj neke viSeslojne karte za distribuciju

moZze se dodijeliti nekom drugom prijamniku zadane
vrijednosti na stroju.

NAPOMENA

Prijamnici zadanih vrijednosti za viSeslojne karte
za distribuciju automatski se dodjeljuju pomocu
jedinica. Ako se prijamnici zadanih vrijednosti ne
dodijele ispravno, valja ih ru¢no dodijeliti.

7. Za prilagodbu karte za distribuciju
u odabranom nalogu odaberite Zeljenu kartu za
distribuciju.

8. Ako prijamnik zadane vrijednosti pod "Cilj" ne
odgovara sloju,
pod "Cilj" dodijelite Zeljeni prijamnik zadane
vrijednosti.

9. Kako biste prilagodili koli¢ine posipanja,
pod "Skaliranje vrijednosti" skalirajte vrijednosti
na Zeljene koli¢ine posipanja.

10. Sve unose potvrdite tipkom \/

=» Ako se vozilo nalazi u blizini odabranog polja, na
karti se prikazuju polje i odabrani podatci.

19.3 lIzrada novog polja

Kod dokumentiranja je u sustavu AmaTron 4 u
srediStu polje.

Kada se izradi polje, o njemu se automatski
pohranjuju sljedeéi podatci:

e granice polja

e linije traga

e prepreke

e uvratina

Polju se mogu dodijeliti nalozi. Nalogu se mogu
dodijeliti koli€¢ine posipanja, proizvodi, klijenti i vozaci.

Podatci o polju

Karta za distribuciju

Cilj
Jedinica

Ll Liagn

010121

Giiiies i

01.01:21

IKarta za distribuciju

Cilj
Jedinica

Skaliranje
vrijednosti

100

150
W 200
m 250

X

84
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Dodavanje polju podatke o polju iz datoteke shape

1. U radnom izborniku odaberite ﬂ]

2. Odaberite +. x

Udaljenost Poslizdnja obrada

3. Unesite naziv polja.

4. Potvrdite tipkom \/

19.4 Dodavanje polju podatke o polju iz datoteke shape

Datoteke shape pohranjene na USB-uredaju mogu
se prikazati, a podatci o polju koji se nalaze u

njima mogu se dodati postoje¢em polju. Ako valja
uredivati podatke o polju iz neke datoteke shape bez
postojeceg polja, vidi stranicu 79.

Datoteke shape mogu obuhvacati sljedece
podatke o polju:

e Kkarte za distribuciju

e granice polja
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Dodavanje polju podatke o polju iz datoteke shape

PREDUVJETI

@ polje izradeno, vidi stranicu 84 ili ISO-XML
podatci o nalogu uvezeni, vidi stranicu 88

© USB-uredaj s datotekama shape utaknut

NAPOMENA

Karte za distribuciju moraju biti izradene sa
sustavom koordinata WGS-84.

Karte za distribuciju sastoje se od 3
datoteke. Sve 3 datoteke moraju biti
pohranjene u istoj mapi ili istoj datoteci ZIP
na USB-uredaju:

e Datoteka s geometrijskim podatcima,
format datoteke: .shp

e Datoteka sa struénim podatcima, format
datoteke: .dbf

e Datoteka s podatcima o atributima, format
datoteke: .shx

1. U radnom izborniku odaberite W

2. Odaberite zeljeno polje.
o

Udaljenost Poslizdnja obrada
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Dodavanje polju podatke o polju iz datoteke shape

3. U izborniku za odabir podataka o polju odaberite

ﬂ r < Podatci o polju
« .
. Nalozi Nalog
— T49.58 ha
=» Prikazuju se granice polja i karte za distribuciju GO = 1123.;::;

pohranjene na USB-uredaju ,
S Koli¢ina posipanja

01.01.18 konfiguriraj

Klijent
Granice polja

01.01.18

0 <8

4. Stavite kvacicu kod Zeljene granice polja ili karte

za distribuciju. Izbornik Uvoz
Karte za distribuciju Shape 1
NAPOMENA shapes 7 Vrijednosti Shape 1
R
Karte za distribuciju moraju biti dodijeljene Skaliranje vrijednosti

Granice polja

prijamnicima zadane vrijednosti priklju¢enog
uredaja. Ako priklju¢eni uredaj ima viSe prijamnika
zadane vrijednosti, moguce je odabrati viSe karata
za distribuciju.

Granica polja

Ako nije priklju€en nijedan uredaj, kartama za
distribuciju moraju se dodijeliti jedinice.

5. Ako je prikljucen neki uredaj,
pod "Cilj" odaberite Zeljeni prijamnik zadane
vrijednosti.

Ako nije prikljucen nijedan uredaj,
pod "Jedinica" odaberite Zeljenu jedinicu.

6. Kako biste prilagodili kolicine posipanja,
pod "Skaliranje vrijednosti" skalirajte vrijednosti
na zeljene koli¢ine posipanja.

7. Unose potvrdite tipkom \/

=» Odabrane karte za distribuciju preuzimaju se
u podatke o polju u stavci "Nalozi". Odabrane
granice polja preuzimaju se na popis granica
polja.
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Uvoz ISO-XML podataka o nalogu

19.5 Uvoz ISO-XML podataka o nalogu

19.5.1 Uvoz ISO-XML podataka o nalogu s USB-uredaja

ISO-XML podatci o nalogu mogu se uvesti i u€itati u
AmaTron 4.

ISO-XML podatci o nalogu mogu sadrzavati
sljedeée podatke:

e nalozi

o Nalozi upucuju na polja, proizvode, klijente,
vozace i karte za distribuciju.

e matini podatci
o podatci o proizvodu
o podatci o Kklijentu
o podatci o vozacu
o granice polja
o linije traga
o prepreke
o uvratina

e karte za distribuciju

88
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Uvoz ISO-XML podataka o nalogu

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Maps&Doc"

© ISO-XML podatci o nalogu postoje u obliku
XML datoteke naziva "Taskdata" na USB-
uredaju

NAPOMENA

Ako se uvoze ISO-XML podatci o nalogu, oni
ISO-XML podatci o nalogu koji su prisutni

na sustavu AmaTron 4 pohranjuju se na USB-
uredaj i briSu u sustavu AmaTron 4.

1. Otvorite izbornik za brzo pokretanje.

2. Odaberite @_ W @ =)
i

¥ SN
= Prikazuje se izbornik Uvoz. 8 K%

=» Ako je datoteka ISO-XML pohranjena u podmapi
USB-uredaja, na popisu se prikazuje naziv mape.

0,0 kmfh

=» Ako je datoteka ISO-XML pohranjena u zip
datoteci na USB-uredaju, na popisu se prikazuje
naziv zip datoteke.

=» Ako je datoteka ISO-XML pohranjena u glavnoj
mapi USB-uredaja, na popisu se prikazuje tocka
kao naziv glavnhe mape.
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Uvoz ISO-XML podataka o nalogu

3. Za odabir podataka o nalogu za uvoz m
stavite kvacicu kod Zeljenih podataka o nalogu. Izbornik Uvoz X

Datoteke task
e S, L)
) '\ Datum izrade 22032023 - 15:00
4. Uvoz potvrdite s \/ TASKOATAT T Nalozi 10
TASKDATA 2 | Polja 12 =
Proizvodi L]
TASKDATA 3 ] Kiijenti 3
TASKDATA 4 ] Uredaji 4 o
Karte za distribuciju
B I
Karta za distribuciju
e
57 v

19.5.2 Uvoz ISO-XML podataka o nalogu pomoéu aplikacije myAmaRouter

Preko platforme myAgrirouter mogu se razmjenijivati
podatci izmedu sustava za upravljanje farmom,
strojeva i uredaja. Aplikacijom myAmaRouter
uspostavlja se veza s platformom myAgrirouter.

Prikazani QR kod vodi do dodatnih informacija.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Maps&Docs"

© Aplikacija myAmaRouter instalirana na
mobilnom krajnjem uredaju

© Mreza namjeStena u uredaju AmaTron 4; vidi
stranicu 48

© AmaTron 4 i mobilni krajnji uredaj nalaze se u
istoj WLAN mrezi

NAPOMENA
Preko podataka o nalogu koji se nalaze na
sustavu AmaTron 4 piSu se novi podatci o nalogu.

Postojeci podatci o nalogu ne pohranjuju se
automatski.

1. Ako valja pohraniti postojece podatke o nalogu,
vidi stranicu 91.

2. Pokrenite aplikaciju myAmaRouter.

3. U aplikaciji myAmaRouter pokrenite uvoz.
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lzvoz ISO-XML podataka o nalogu

4. Na uredaju AmaTron 4 potvrdite uvoz.
Pitanje
(2)
N

Dostupni su novi podatci o nalogu preko sustava
myAmaRouter. Uvest podatke o nalogu?

X v/

19.6 lzvoz ISO-XML podataka o nalogu

19.6.1 lIzvoz ISO-XML podataka o nalogu na USB-uredaj

ZabiljeZeni podatci o nalogu mogu se izvoziti kao
ISO-XML podatci o nalogu ili pohraniti na USB-
uredaj.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Maps&Docs"
© USB-uredaj utaknut

1. Otvorite izbornik za brzo pokretanje.

“/’-"-’.—7_

ImLd -5 i "-.\ AMAZOME

=
2. Odaberite |§AL.

=» Podatci o nalogu pohranjuju se u mapi na USB-
uredaj. Mapa dobiva naziv "TASKDATA".

=» Ako na USB-uredaju ve¢ postoji mapa s nazivom
"TASKDATA", nazivu te mape dodaje se datum i
vrijeme izvoza.

=» Na sustavu AmaTron 4 ostaje kopija podataka o
nalogu.
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19.6.2 Izvoz ISO-XML podataka o nalogu pomoéu aplikacije myAmaRouter

Preko platforme myAgrirouter mogu se razmjenjivati
podatci izmedu sustava za upravljanje farmom,
strojeva i uredaja. Aplikacijom myAmaRouter
uspostavlja se veza s platformom myAgrirouter.

Prikazani QR kod ili poveznica
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter vode do
ostalih informacija.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Maps&Docs"

© Aplikacija myAmaRouter instalirana na
mobilnom krajnjem uredaju

© Mreza namjeStena u uredaju AmaTron 4; vidi
stranicu 48

© AmaTron 4 i mobilni krajnji uredaj nalaze se u
istoj WLAN mrezi

1. Pokrenite aplikaciju myAmaRouter.
2. U aplikaciji myAmaRouter pokrenite izvoz.

3. Nauredaju AmaTron 4 potvrdite izvoz.

19.7 Upravljanje podatcima o nalogu

19.7.1 Izrada novog naloga

Ako se polje izradi ili uveze preko podataka o nalogu,
mogu se izradivati nalozi i nalog se moZe dodijeliti
polju.

Pitanje X

Izvesti postojede podatke o nalogu preko sustava
myAmaRouter?
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PREDUVJETI

© Podatci o nalogu uvezeni, vidi stranicu 88 ili
polje izradeno, vidi stranicu 84

1. U radnom izborniku odaberite M

2. Odaberite polje.
X

“ polja Udalienost Poslizdnja obrada

3. U stavci "Nalozi” odaberite T . <

Podatci o polju

Nalozi Nalog

4. Unesite naziv naloga. s

01.01.18 = 1120.35 km
« . .. 0.00 km
=» Ako su trenutaéhom nalogu dodane informacije

0 proizvodu i zadane vrijednosti, prikazuje se
napomena.

Linije traga
Koli€ina posipanja
01.01.18 konfiguriraj

Klijent
Granice polja

5. Ako treba preuzeti informacije o proizvodu i 01.01.18
zadane vrijednosti za novi nalog, '

odaberite \/ o

ako treba odbaciti informacije o proizvodu i
zadane vrijednosti trenutacnog naloga,

Odaberite ><
6. Potvrdite tipkom \/

NAPOMENA

Nalogu se mogu dodijeliti sljedeéi podatci:
e Kkoli¢ine posipanja i proizvodi, vidi stranicu 94
e Kklijenti, vidi stranicu 97

e vozadi, vidi stranicu 99
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19.7.2 Konfiguriranje koli¢ina posipanja

Prijamnicima zadane vrijednosti priklju¢enog uredaja
mogu se dodijeliti zadane vrijednosti. AmaTron 4
prenosi unesene zadane vrijednosti prikljuéenom
uredaju.

Za dokumentiranje koli¢ina posipanja za pojedine
proizvode mogu se izraditi proizvodi i navesti koli¢ine
posipanja.

PREDUVJETI

© Podatci o nalogu uvezeni, vidi stranicu 88 ili
polje izradeno, vidi stranicu 84

@ Nalog izraden, vidi stranicu 92 ili uvezen s
podatcima o nalogu

@ Prikljucen uredaj ISOBUS s najmanje jednim
prijamnikom zadane vrijednosti

1. U radnom izborniku odaberite 417

2. Odaberite polje.
X

Udaljenost Poslizdnja obrada

3. U stavci "Nalozi" odaberite Zeljeni nalog.

< Podatci o polju
Pod "Konfiguriranje koli¢ine posipanja” prikazuje se ‘ - Nalog
naziv prijamnika zadane koli¢ine. Za svaki prijamnik S0 — 749.58 ha
.. . . . . ke = 112035 k
zadane vrijednosti uredaja prikazuje se stavka = m_,&

izbornika. AR

Koli¢ina posipanja

e . .. . 01.01.18 konfiguriraj
4. Odaberite Zeljeni prijamnik zadane vrijednosti.

Klijent

Granice polja

01.01.18

0
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Na lijevoj strani prikazuju se jedinice u kojima je

moguce navesti zadanu vrijednost. Uredaj zadaje Kolicine posipanja X 3
jedinice.
Zadana vrijednost 20,00 kgfha ~ .
- . Izvan granice polja --kglha
NAPOMENA U sluéaju ispada GPS-a -~ kgfha =
Ako se koli¢ina posipanja unese u postotku, gcized 1
zadana vrijednost unesena s nekom jedinicom Konfiguriranje...
prilagodava se postotnoj vrijednosti. ] 1
5. Odaberite Zeljenu jedinicu. )
v
6. Pod "Zadana vrijednost" unesite Zeljenu T i =
vrijednost.
NAPOMENA

Ako se upotrebljava karta za distribuciju, ignorira
se vrijednost navedena pod "Zadana vrijednost".

Za sljedecée sluéajeve mogu se unijeti fiksne
zadane vrijednosti:

e Uredaj napusta polje.

e Ispad GPS signala.

Ako se ne navedu fiksne zadane vrijednosti,

uredaj u oba slu¢aja zadrzava posljednju
upotrijebljenu vrijednost.

7. Ako valja unijeti fiksne zadane vrijednosti,

pomocu v prikazite stavke izbornika.

8. Pod "lzvan granica polja" i "U slucaju ispada
GPS-a" unesite Zeljene vrijednosti.

9. Za navodenje kolicina posipanja za proizvode
vidi stranicu 95.

19.7.3 Administriranje proizvoda

Za proizvode se mogu unijeti koli¢ine posipanja.

AmaTron 4 sprema unesene koli¢ine posipanja u
dokumentaciju.
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PREDUVJETI

© Koli¢ine posipanja konfigurirane, vidi
stranicu 94

1. U izborniku "Koli¢ine posipanja" pod "Proizvodi"
odaberite "Konfiguriranje...".

2. Zaizradu novog proizvoda

Odaberite + .

Maziv proicvoda

3. U stavci "Naziv proizvoda" unesite naziv za
proizvod. #ii Jedinica

4. U stavci "Jedinica" odaberite jedinicu za proizvod.

5. Potvrdite tipkom \/

6. Za dodjelu proizvoda
u stavci "Proizvodi" odaberite Zeljene proizvode.

Maziv proicvoda

=» Odabrani proizvodi dobit ée kvacicu.

i i I Jedinica
7. Potvrdite tipkom \/

=» Odabrani proizvodi dodijeljeni su nalogu i
prijamniku zadane vrijednosti uredaja.

8. Za promjenu zadane vrijednosti proizvoda
u stavci "Proizvodi" odaberite Zeljeni proizvod. Kolicine posipanja X

Zadana vrijednost 20,00 kgfha =

9. Unesite zadanu vrijednost. -
_ Izvan granice polja --kglha

U slucaju ispada GPS-a --kgiha
10. Potvrdite tipkom \/ Proizvodi

Konfiguriranje...

Proizvod
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19.7.4 Administriranje klijenata

PREDUVJETI

© Podatci o nalogu uvezeni, vidi stranicu 88 ili
polje izradeno, vidi stranicu 84

© Nalog izraden; vidi stranicu 92 ili uvezen s
podatcima o nalogu

1. U radnom izborniku odaberite 417

2. Odaberite polje.
o

Udaljenost Poslizdnja obrada

NAPOMENA
< Podatci o polju
Za izradu Klijenta mora se izraditi i odabrati neki o Nalog
proizvoljan nalog. Izradeni se klijenti potom mogu 749.58 ha
o . 01.01.18 & 112035 km
dodjeljivati svakom nalogu. 0.00 km

Linije traga o :
Koli¢ina posipanja

3. U stavci "Nalozi" odaberite bilo koji nalog. 01.01.18 Konfiguriraj

Klijent
Granice polja

4. Odaberite stavku "Klijent".

01.01.18

0 <8
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5. Zaizradu novog klijenta

odaberite + .

6. Unesite podatke o klijentu.

7. Potvrdite tipkom \/

Za dodjelu naloga nekom klijentu
odaberite Zeljenog klijenta.

=» Odabrani klijent dobit ¢e kvacicu.

Potvrdite tipkom \/

Dodjela klijenta

Ime

Pregime

Ulica, kudnl broj

Dodjela klijenta

Ime

Pregime

Ulica, kudnl broj
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19.7.5 Administriranje vozaca

PREDUVJETI

© Podatci o nalogu uvezeni, vidi stranicu 88 ili
polje izradeno, vidi stranicu 84

© Nalog izraden; vidi stranicu 92 ili uvezen s
podatcima o nalogu

1. U radnom izborniku odaberite 417

2. Odaberite polje.
o

Udaljenost Poslizdnja obrada

NAPOMENA
< Podatci o polju
Za izradu vozaca mora se izraditi i odabrati neki - Nalog
proizvoljan nalog. Izradeni se vozaci potom mogu _ n:rz»::is: k:
dodjeljivati svakom nalogu. 0.00km

Linije traga o :
Koli¢ina posipanja

3. U stavci "Nalozi" odaberite bilo koji nalog. 01.01.18 Konfiguriraj

Klijent
Granice polja

4, Odaberite stavku "Vozac".
01.01.18

0 <8
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5. Zaizradu novog vozaca

odaberite + .

6. Unesite podatke o vozacu.

7. Potvrdite tipkom \/

8. Za dodjelu naloga nekom vozacu
odaberite Zeljenog vozaca.

=» Odabrani vozac¢ dobit ¢e kvacicu.

9. Potvrdite tipkom \/ .

19.8 lIzvoz podataka o nalogu u PDF

Podatci o nalogu aktualnog naloga mogu se pohraniti
na USB-uredaj u obliku PDF-a.

U PDF-u se nalaze sljedeéi podatci o nalogu:
e Sazetak naloga

e Pojedinosti naloga

e Ukupne vrijednosti uredaja

e Pojedinosti o koli€ini posipanja po prijamniku
zadane vrijednosti

e Slika karte pokrivenosti po prijamniku zadane
vrijednosti

Dedjela vozada

Ime

Pregime

Ulica, kudnl broj

Dedjela vozada

Ime

Pregime

Ulica, kudnl broj
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PREDUVJETI

© USB-uredaj utaknut

@ Zeljeni nalog ugitan u podatke o polju; vidi
stranicu 82

1. Otvorite izbornik za brzo pokretanje.

PDF
2. Odaberite |__Ip7>

=» Podatci o nalogu pohranjuju se u mapi
"PDF_izvoz" na USB-uredaj. U nazivu PDF
datoteke nalazi se datum i vrijeme izvoza, kao i
naziv polja i naloga.
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Uporaba uklapanja djelomiénih Sirina

20.1 NamjesStanje preklapanja

20.1.1 Odredivanje preklapanja u smjeru voznje

Preklapanje u smjeru voznje kazuje koliko djelomi¢ne
Sirine u smjeru vozZnje smiju strSati preko neke
granice prije nego Sto se iskljuce. Preklapanje

u smjeru voznje spreCava nastanak rupa izmedu
uvratine i redova ili izmedu obradenih povrSina.

Preklapanje u smjeru voZnje moze se namjestiti
zasebno za uklju¢enje i isklju€enje djelomicnih Sirina.
Granice za preklapanje u smjeru voznje:

e granica izmedu neobradene i obradene povrsine

e granica uvratine

NAPOMENA

Za ispravno preklapanje u smjeru voznje

vrijedi sljedece:

e U upravljanju uredaja moraju se namjestiti
ispravna vremena uklapanja bez preklapanja.

e Ako je rupa izmedu uvratina i redova ili izmedu
obradenih povrSina namjerna, za preklapanje
u smjeru voznje moze se unijeti i negativna
vrijednost.

102
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Namjestanje preklapanja

Pozitivna vrijednost za preklapanje u smjeru Negativna vrijednost za preklapanje u smjeru
voznje voznje

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

1. U izborniku Rad odaberite '{6_,} > "Postavke
preklapanja".

=» Ako priklju¢eni uredaj podrzava MultiBoom,
prikazuje se odabir poluzja.

=» Ako priklju¢eni uredaj ima samo jedno poluZje,
preskace se odabir poluzja.

2. Ako valja preuzeti postavke preklapanja za sva
poluZja, < Odabir poluzja

aktivirajte "Preuzmi postavke za sva poluzja".
_ﬁ_ Preuzmi postavke za sva poluzja

=> Ako je aktivirano "Preuzmi postavke za sva ‘ T 1
poluzja", moguce je odabrati samo prvo poluzje.
T

3. Odaberite poluzje s popisa.
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4. Odaberite "Preklapanje u smjeru voznje pri
uklju¢enju".

5. Unesite vrijednost izmedu -1000 cm i 1000 cm.

6. Potvrdite tipkom \/

7. Odaberite "Preklapanje u smjeru voznje pri
iskljucenju”.

8. Unesite vrijednost izmedu -1000 cm i 1000 cm.

9. Potvrdite tipkom \/

20.1.2 Odredivanje stupnja preklapanja

Stupnjem preklapanja odreduje se za koliko
postotaka djelomi¢na Sirina smije strsati preko neke
granice prije nego Sto se iskljuci. Namjesteni stupanj
preklapanja prikazuje se u prikazu karte.

Granice za stupanj preklapanja:

e granica izmedu neobradene i obradene povrsine

e granica uvratine

<

-1

=
=

Preklapanje

Preklapanje u smjeru voZnje pri ukljugenju

Preklapanje u smjeru voinje priskljudenju
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Moguée postavke Objasnjenje Slika

Djelomic¢ne se Sirine iskljuuju
0% prije nego Sto nastupi
preklapanje.

Djelomi¢ne se Sirine isklju€uju
50 % kada do pola strSe preko neke
granice.

Djelomic¢ne se Sirine iskljucuju
100 % kada potpuno strSe preko neke
granice.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

1. U izborniku Rad odaberite {@} > "Postavke
preklapanja”.

=» Ako priklju¢eni uredaj podrzava MultiBoom,
prikazuje se odabir poluzja.
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=» Ako priklju¢eni uredaj ima samo jedno poluZje,
preskace se odabir poluzja.

2. Ako valja preuzeti postavke preklapanja za sva
poluZja, < Odabir poluzja
aktivirajte "Preuzmi postavke za sva poluzja".

_ﬁ_ Preuzmi postavke za sva poluZja

=» Ako je aktivirano "Preuzmi postavke za sva T 1
poluzja", moguce je odabrati samo prvo poluZzje.
‘PJ_T

3. Odaberite poluzje s popisa.

4. Odaberite "Stupanj preklapanja”.
Preklapanje

5. Odaberite postotnu vrijednost.

6. Potvrdite tipkom \/

20.1.3 Odredivanje tolerancije preklapanja

Tolerancijom preklapanja odreduje se koliko vanjske
djelomi¢ne Sirine smiju str3ati preko obradene
povrsine prije nego Sto se iskljuce. Tolerancijom
preklapanja spre€ava se to da se vanjske djelomi¢ne
Sirine kod paralelnih voznji neprestano iskljucuju i
uklju€uju ako dodirnu granicu.

Granice za toleranciju preklapanja:

e granica izmedu neobradene i obradene povrsine

e granica uvratine

NAPOMENA

Tolerancija preklapanja intervenira samo ako se
odredi stupanj preklapanja od 0 % ili 100 %; vidi
stranicu 104.

106 MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



20 | Uporaba uklapanja djelomiénih Sirina
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PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

1. U izborniku Rad odaberite {:‘é} > "Postavke
preklapanja”.

=» Ako priklju¢eni uredaj podrZzava Multi Boom,
prikazuje se odabir poluZja.

=» Ako priklju¢eni uredaj ima samo jedno poluzje,
preskace se odabir poluzja.

2. Ako valja preuzeti postavke preklapanja za sva
poluZja, < Odabir poluzja
aktivirajte "Preuzmi postavke za sva poluzja".

ﬁ Preuzmi postavke za sva poluzja

=» Ako je aktivirano "Preuzmi postavke za sva #T 1
poluzja", moguce je odabrati samo prvo poluzje.

3. Odaberite poluzje s popisa.

4. Odaberite "Tolerancija preklapanja".

Preklapanje

5. Unesite Zeljenu vrijednost.

6. Potvrdite tipkom \/ .

_h Tolerancija preklapanja
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20.1.4 Odredivanje tolerancije preklapanja na granici polja

Tolerancijom preklapanja na granici polja odreduje se
koliko vanjske djelomi¢ne Sirine smiju str3ati preko
granice polja prije nego sto se iskljuce. Tolerancijom
preklapanja na granici polja spre€ava se to da se
vanjske djelomi¢ne Sirine kod voznji po granici polja
neprestano iskljucuju i ukljuéuju ako dodirnu granicu
polja.

PREDUVJETI
© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili

"GPS-Switch pro”

1. U izborniku Rad odaberite {‘9} > "Postavke
preklapanja".

=» Ako priklju¢eni uredaj podrzava MultiBoom,
prikazuje se odabir poluzja.

=» Ako priklju¢eni uredaj ima samo jedno poluZje,
preskace se odabir poluZja.

2. Ako valja preuzeti postavke preklapanja za sva
poluZja,

aktivirajte "Preuzmi postavke za sva poluzja".

=» Ako je aktivirano "Preuzmi postavke za sva
poluzja", moguce je odabrati samo prvo poluzje.

3. Odaberite poluzje s popisa.

< Odabir poluzja
ﬁ Preuzmi postavke za sva poluZja
#1 1

IS
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Pokretanje biljezenja

4. Odaberite "Tolerancija preklapanja na granici
polja".

5. Unesite vrijednost izmedu 0 cm i 150 cm.

6. Potvrdite tipkom \/

20.2 Pokretanje biljezenja

Ako je biljeZenje pokrenuto, a djelomi¢ne Sirine
uklju¢ene, AmaTron 4 pohranjuje podatke o polozaju
obradene povrSine. Obradene povrsine prikazane su
zeleno na prikazu karte.

Snimke obuhvaéaju sljedeée podatke:
e obradena povrSina

e granice polja

e prepreke

e uvratina

e linije traga

NAPOMENA

Ako nema signala ispravka, softver ispravlja
primljeni signal. Do pojave ispravljenog signala
moZe pro¢i 5 minuta.

Ako nema ispravljenog signala, obradena se
povrSina prikazuje Zuto u prikazu karte. Ako je
prisutan ispravljeni signal, obradena je povrSina
prikazana zeleno.

U sljedecoj tablici prikazan je pregled stanja
djelomicnih Sirina i pripadajuce boje djelomicnih Sirina
u simbolu uredaja.

A

Preklapanje

Tolerancija preklapanja na granici polja
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Uredaj s automatskim uklapanjem djelomiénih Sirina

Stanje djelomiénih Sirina

Boja djelomiéne Sirine u simbolu uredaja

Uredaj nije u radnom polozaju Siva
BiljeZenje zaustavljeno, djelomi¢na Sirina ruéno .
. Narancasta
iskljucena
BiljeZzenje zaustavljeno, djelomi¢na Sirina ru¢no
. Zelena
ukljucena
Djelomic¢na Sirina isklju¢ena preko automatskog .
- e Narancasta
uklapanja djelomi¢nih Sirina
Djelomic¢na Sirina uklju¢ena preko automatskog
- e e Zelena
uklapanja djelomiénih Sirina
Djelomic¢na Sirina uklju¢ena preko automatskog
uklapanja djelomi¢nih Sirina, djelomi¢na Sirina nije Zuta
postigla zadanu vrijednost
BiljeZenje pokrenuto, djelomi¢na Sirina ruéno
Crvena

zaustavljena

NAPOMENA

Ako se djelomi¢ne Sirine uredaja uklapaju ru¢no,
preko boja djelomi¢nih Sirina u simbolu uredaja

daje se preporuka za uklapanje.

Uredaj s ruénim uklapanjem djelomiénih Sirina

Preporuka za uklapanje

Boja djelomiéne Sirine u simbolu uredaja

Djelomic¢na Sirina isklju¢ena

Narancasta

Djelomi¢na Sirina ukljucena

Zelena
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20 | Uporaba uklapanja djelomiénih Sirina
Kraj biljezenja

PREDUVJETI

ISOBUS konfiguriran, vidi stranicu 42
GPS signal postoji

Odabran ispravan traktor, vidi stranicu 64
Odabran ispravan uredaj, vidi stranicu 53

Preklapanje namjesteno, vidi stranicu 102

® ©® ©® ® ©® 06

Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

Kod automatskog uklapanja djelomiénih
Sirina:

@ Uredaj konfiguriran za automatsko uklapanje
djelomiénih Sirina

» Ako prikljuceni radni uredaj podrZzava & 20kmph % o
automatsko uklapanje djelomicnih Sirina, e P ~ Py
y STl ®| &4,
u radnom izborniku odaberite Y ;
A4 il
y K W 5
ili
/¥
% + *
ako se djelomicne Sirine priklju¢enog radnog e

uredaja uklapaju rucno,

u radnom izborniku odaberite p—.

Y dl
o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬂ

20.3 Kraj biljezenja

» Ako prikljuceni radni uredaj podrZzava
automatsko uklapanje djelomicnih Sirina,
preko upravljackog sustava uredaja iskljucite sve
djelomicne Sirine
ili
zaustavite
ili

ako se djelomicne Sirine priklju¢enog radnog
uredaja uklapaju ruc¢no,

u radnom izborniku odaberite jj—.
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21 | Uporaba granica polja

Uporaba granica polja

21.1 Kreiranje granice polja

AmaTron 4 moze iz obradene povrSine izraditi granicu
polja. AmaTron 4 moZe iz granice polja izracunati
veli¢inu polja. Iz veli¢ine polja dobiva se obradena i
preostala povrsina. Ako se upotrebljava automatsko
uklapanje djelomi¢nih Sirina, zaustavlja se posipanje
na granici polja.

Ako treba izraditi granicu polja bez stvarne obrade
povrSine, obradena povrSina na uredaju AmaTron 4
moZe se ponovno izbrisati.

Ako je priklju€en rasipa¢ ISOBUS, unutar granice
polja automatski se izraduje zona sigurnosti. Ako
rasipa¢ ISOBUS ude u sigurnosnu zonu, djelomi¢ne
se Sirine iskljuce. Tako se spre€ava posipanje preko
granice polja. Sigurnosna zona moze se deaktivirati
preko konfiguracije granice polja.

Kod rasipaca AMAZONE najnovije generacije zona
sigurnosti automatski se deaktivira pri posipanju
grani¢nog podrucja.
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21 | Uporaba granica polja
Kreiranje granice polja

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

© Rub polja potpuno obraden

1. U radnom izborniku odaberite ﬁ

=» Granica polja postavlja se oko obradene
povrSine. Veliine obradene povrSine i preostale

povrSine prikazuju se na Kkarti: |I|

2. Za brisanje obradene povrsine
dodirnite obradenu povrSinu.

3. Odaberite ﬁ

=

&5 0.0 km/h
Caljr, 71
S
ol
ﬂ 100 %
o-j, 0.0 kmh

® &

A
4l L5
S

© A

0
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1.4 ha

T 10em -

w o A
A
™, 3
g,
Fagrd

A ook

55 0.0 km/h

{agPna & nives |
e

® &

14ha

_Pﬁ’ 100% =

36ha . ! m (@

0‘3 0.0 kmfh
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21 | Uporaba granica polja
lzrada isklju¢enih zona

4. Za izradu iskljuCenih zona
vidi stranicu 114.

5. Za konfiguriranje granice polja
vidi stranicu 116

21.2 Izrada isklju€enih zona

S isklju¢enim zonama moguce je oznaciti povrSine na
polju koje ne treba obraditi ili se ne mogu obraditi.
Isklju¢ene zone dobivaju vlastitu granicu. Ako se
izraduju iskljuCene zone, a joS ne postoji granica
polja, ona se automatski izraduje. Granice isklju¢enih
zona izraduju se unutar granice polja oko povrSina
koje se ne obraduju.

Isklju€ena zona mora biti velika najmanje 10 m2.

Ako je priklju€en rasipa¢ ISOBUS, oko isklju¢enih
zona automatski se izraduju zone sigurnosti. Ako
rasipa¢ ISOBUS ude u sigurnosnu zonu, djelomi¢ne
se Sirine iskljuCe. Tako se spreCava posipanje u
isklju¢enim zonama. Sigurnosna zona moze se
deaktivirati preko konfiguracije granice polja.

Kod rasipata AMAZONE najnovije generacije zona
sigurnosti automatski se deaktivira pri posipanju
grani¢nog podrucja.
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21 | Uporaba granica polja
Izrada iskljuéenih zona

PREDUVJETI

@ Polje potpuno obradeno

© Neobradena povrsina od najmanje 10 m?
prisutna unutar obradene povrsine

1. Dodirnite obradenu povrSinu.

2. Odaberite ﬁ .

=» Ako granica polja joS ne postaji, izraduje se.

=» Oko neobradenih povrSina unutar granice polja
izraduju se isklju¢ene zone.

3. Za brisanje iskljucene zone:

Dodirnite isklju¢enu zonu pa odaberite ﬁg.

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | Uporaba granica polja
Skrivanje granice polja

21.3 Skrivanje granice polja

Ako se granice polja sakriju, viSe se ne prikazuju

u prikazu karte. Skrivene granice polja ostaju
pohranjene u podatcima o polju i mogu se ponovno
ucitavati.

1. Dodirnite granicu polja.

2. Odaberite (/:9

3. Za ponovno ucitavanje granica polja
vidi stranicu 82.

21.4 Konfiguriranje granica polja

21.4.1 Deaktivacija zone sigurnosti

Ako je priklju€en rasipa¢ ISOBUS, unutar granica
polja i oko isklju¢enih zona automatski se izraduju
zone sigurnosti. Ako rasipa¢ ISOBUS ude u
sigurnosnu zonu, isklju€e se djelomiéne Sirine. Tako
se spreCava posipanje preko granice poljailiu
isklju€¢enoj zoni. Moguce je deaktivirati sigurnosne
zone.

Kod rasipata AMAZONE najnovije generacije zone
sigurnosti automatski se deaktiviraju pri posipanju
grani¢nog podrucja.

A

4 5,
fﬂ] -+ é-;q-
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21 | Uporaba granica polja
Konfiguriranje granica polja

1. U izborniku Rad odaberite @ > "Granica polja".

2. Aktivirajte "Zona sigurnosti"

L Osnovne postavke

a Zona sigurnosti

Deaktivirajte "Zona sigurnosti".

21.4.2 Aktivacija upozorenja na prepreke i granice

Upozorenja se prikazuju na gornjem rubu zaslona i
izdaje se zvucni signal.

Ako su upozorenja aktivirana, izdaju se
upozorenja za sljedeée dogadaje:

e priblizavanje granici polja
e priblizavanje prepreci

1. U izborniku Rad odaberite {é} > "Granica polja".

2. Aktivirajte stavku "Upozorenje na prepreke/
granice" Osnovne postavke

Deaktivirajte stavku "Upozorenje na prepreke/
granice" && Upozorenje na prepreke/granice

21.4.3 Prikaz neaktivnih granica polja

Ako je ova funkcija aktivirana, neaktivne granice polja
prikazuju se kao tanke, sive linije u prikazu karte.
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21 | Uporaba granica polja
Konfiguriranje granica polja

1. U izborniku Rad odaberite @ > "Granica polja".

2. Aktivirajte "Prikaz neaktivnih granica polja"

Osnovne postavke

Deaktivirajte "Prikaz neaktivnih granica polja".

'1 Prikaz neaktivnih granica polja

21.4.4 Aktivacija automatskog prepoznavanja granica polja

Ako je aktivirano automatsko prepoznavanje granice
polja, AmaTron 4 automatski prepoznaje nalazi li se
neko spremljeno polje u blizini. Tada je moguce uditati
podatke o tom polju kako bi se polje moglo obraditi.
Ako je funkcija deaktivirana, moraju se ruéno odabrati
podatci o polju kako bi se polje moglo obraditi.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Maps&Docs"

1. U izborniku Rad odaberite {é} > "Granica polja".

2. Aktivirajte "Automatsko prepoznavanje granica
polja” Grundeinstellungen

Deaktivirajte "Automatsko prepoznavanje granica
polja".

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

{od
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22 | Uporaba virtualne uvratine

Uporaba virtualne uvratine

22.1 Kreiranje virtualne uvratine

Pomocu virtualne uvratine mogucée je definirati
stvarnu uvratinu na prikazu karte. Tako se podrucje
moZze obradivati neovisno o ostatku polja. Djelomi¢ne
Sirine uklapaju se na granici uvratine.

U virtualnoj uvratini automatski se izraduju linije traga.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro”

© Granica polja izradena, vidi stranicu 112

1. U radnom izborniku odaberite .@

2. Unesite Sirinu uvratine.

Uvratina

@ Sirina uvrating

[?,‘] Pocetak s pola radne Sirine
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22 | Uporaba virtualne uvratine
Kreiranje virtualne uvratine

Ako se zapocne s pola radne Sirine, prva linija traga
"0" nalazi se na granici polja, a druga linija traga za
jednu radnu Sirinu unutar granice polja.

Ako se zapocne s Citavom radnom Sirinom, prva linija
traga "0" nalazi se za pola radne Sirine unutar granice
polja.

3. Zaizradu prve linije traga na granici polja
aktivirajte "Pocetak s pola radne Sirine"

ili
za izradu prve linije traga pola radne Sirine

unutar granice polja
deaktivirajte "Pocetak s pola radne Sirine".

4. Potvrdite tipkom \/

=» Nakon §to je virtualna uvratina izradena,
prikazuje se kao siva povrSina unutar granice
polja.

dll Feld-201B0618-1105

B0

28ha
28ha

‘Fr/T 100 %

o';r 0.0km/h

LY

)

®

dl reld-20180618-1105

28ha
28ha

ﬂ 100 %
o-j, 0.0 kmh

11:57
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22 | Uporaba virtualne uvratine
Kreiranje virtualne uvratine

Kako bi posipanje moglo zapoceti unutar virtualne
uvratine i kako bi se linije traga mogle iskoristiti
unutar virtualne uvratine, virtualna uvratina mora se
deblokirati.

5. Za deblokadu virtualne uvratine

u radnom izborniku odaberite -|-d .

6. Za skrivanje linija traga unutar virtualne
uvratine

u radnom izborniku odaberite éj

7. Za blokadu virtualne uvratine

u radnom izborniku odaberite @éj

=

rﬂ"l l'+

AL

a 2,63 ha
263 ha

FT 100%
&5 0.0 kmih

2,63 ha
263 ha

£ 100%

&85 0.0 km/n

-

ra'l I‘+

[ tl) | SR
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A e3ha
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&5 0.0 kmjn
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| Uporaba virtualne uvratine
Uredivanje virtualne uvratine

22.2 Uredivanje virtualne uvratine

Dodirnite virtualnu uvratinu.

Za brisanje virtualne uvratine

odaberite ﬁ
ili
za izmjenu Sirine uvratina

u izborniku Rad pod {é}" > "Granica polja" >
"Sirina uvratina" unesite Zeljenu $irinu uvratina

ili
za pomicanje prve linije traga
u izborniku Rad pod {Jé} > "Paralelna voznja"

aktivirajte ili deaktivirajte stavku "Pocetak s pola
radne Sirine".

DAy

A
Al 9
'ﬂ] K
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23 | Oznacavanje prepreke

Oznaéavanje prepreke

Ako na polju postoje prepreke kao Sto su lokve vode,
strujni vodovi, stijene ili stabla, te se prepreke mogu
oznaciti na karti sustava AmaTron 4. Ako se vozilo
kre¢e prema prepreci, izdaje se upozorenje i zumira
se na simbol vozila.

Upozorenje se izdaje samo ako su u postavkama
aktivirana upozorenja; vidi stranicu 117.

Karta se zumira samo ako je aktivirano automatsko
zumiranje; vidi stranicu 68.

Oznacena prepreka moZe se upotrijebiti za
ispravljanje GPS-Drifta, vidi stranicu 74.

PREDUVJETI
© Dostupna licencija za "GPS-Switch pro”
1. Vozilom dodite do prepreke.
2. Ako oznacenu prepreku treba upotrijebiti za

ispravljanje GPS-Drifta,
zapamtite smjer i polozaj vozila.

3. U radnom izborniku odaberite @

=» Na karti se prikazuje simbol prepreke.

o OdIN WP

POI_Z01B0G18 A
Al 25
5
zlVa

,.F;'T 100 % =5 ===l
o"zr 0.0 km/h (fZU Q’b
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23 | Oznacavanje prepreke

4. Simbol prepreke prstom pomaknite na Zeljeni
polozaj.

5. Ako valja dodati simbol za odredenu vrstu
prepreke,

odaberite Zeljeni simbol.

6. Ako valja preimenovati simbol prepreke,

u stavci unesite Zeljeni naziv.

7. Ako valja izbrisati simbol prepreke,

Odaberite ﬁ

8. Za postavljanje simbola prepreke
dodirnite bilo koje mjesto na karti.
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24 | Uporaba pomoci za paralelnu voznju

Uporaba pomoéi za paralelnu voznju

24.1 Konfiguriranje pomoéi za paralelnu voznju

24.1.1 Odabir uzorka linije traga

Pomocu sustava AmaTron 4 mogu se biljeZiti razne
vrste linija traga.

RaspoloZivi uzorci linije Objagnjenje Slika
traga
Ravna linija traga koja se
A-B . o .
izraduje izmedu 2 toCaka.
Krivuljasta linija traga koja I ¢
se biljezi tijekom voZnje N - S /_7
Zagladena kontura izmedu 2 to¢aka. Konture | . mull S
se automatski zagladuju. @
‘P’T 100 % | :
fjﬂ 0.0 km/h 'l/ﬁﬂ ‘{é}
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24 | Uporaba pomoc¢i za paralelnu voznju
Konfiguriranje pomoci za paralelnu voznju

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

1. Uizborniku Rad odaberite {6;} > "Paralelna
voznja" > "Uzorak linije traga".

Paralelna voznja

2. Odaberite Zeljeni uzorak linije traga.

ﬂm Uzorak linije traga Linija A-B
3. Potvrdite tipkom \/

24.1.2 Uredivanje linija traga

Ako se izraduju linije traga, njihov razmak odgovara
radnoj Sirini priklju¢enog uredaja. Razmak linija
tragova moZe se ruéno promijeniti.

Ako treba voziti po linijama traga i ako unato¢ tome

treba nastati preklapanje ili rupa u obradi, moguce je
promijeniti preklapanje linija traga.

=» Prikazuju se gumbi za konfiguraciju. i |
&l |+

2. Odaberite {lé} e
!:“ %\ : +— |

/"\

\Y
JE] i "’I{ Q)O
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24 | Uporaba pomoci za paralelnu voznju
Konfiguriranje pomoc¢i za paralelnu voznju

3. Za promjenu razmaka linija traga
aktivirajte "Rucni unos"

ili
za promjenu preklapanja linija traga
deaktivirajte "Rucni unos"
Moguéi unosi za preklapanje linije traga:
e Pozitivna vrijednost: preklapanje
e Negativna vrijednost: rupa u obradi

4. Unesite Zeljeni razmak linija traga ili Zeljeno
preklapanje linije traga.

{ Paralelna voznja
'5:7.' Ruéni unos $irine linija traga

Razmak linija traga

'H-‘ Preklapanje linije traga

24.1.3 NamjeStanje osjetljivosti rasvjetne konzole

Rasvjetna konzola |I| prikazuje odstupanje traktora
od najbliZe linije traga i pomaZe vozacu u odrZzavanju
traga.

Trokutasti simboli rasvjetne konzole zasvijetle kada
odstupanije od linije traga premasSi navedenu
vrijednost.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

1. U izborniku Rad odaberite @ > "Paralelna
voznja" > "Osjetljivost rasvjetne konzole".

2. Unesite vrijednost izmedu 1 cm i 100 cm.

3. Potvrdite tipkom \/

dll Feld-20180618-1105

BOE D &
y

« &l

2.8ha
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dl
0#3; ook z ﬂ

R

Paralelna voznja

wTﬂd Osijetljivost rasvjetne konzole
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24 | Uporaba pomoc¢i za paralelnu voznju
Kreiranje linija traga

24.2 Kreiranje linija traga

24.2.1 Kreiranje linije A-B

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

© Odabran uzorak linije traga "A-B", vidi
stranicu 125

BE |

2. Odaberite//jA. -
K
=» Pocetna toc¢ka linije traga postavlja se na polozaj - _
vozila. 7l -I-/j
S A | 2

ﬁ 100 %

o-j, 0.0 km/h _{ﬂﬂ @:}

3. Vozite do kraja reda.

B || [lels g

B
4. Odaberite /(Z .

=» Zavrsna tocka linije traga postavlja se na polozZaj - _
vozila. Dodaju se ostale linije traga. SN Wl o (G R .i:_r' 1./_7

0.0 kmh _{ﬂﬂ

hO
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24 | Uporaba pomoci za paralelnu voznju

Kreiranje gredica

24.2.2 lIzrada zagladene konture

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

© Odabran uzorak linije traga "Zagladena
kontura"; vidi stranicu 125

1. Dovezite se na pocetak reda.

2. Odaberite //jA.

=» Pocetna tocka linije traga postavlja se na polozZaj
vozila.

3. Vozite do kraja reda.

NAPOMENA

ZavrSna tocka linije traga mora biti najmanje 15 m
udaljena od pocetne tocke.

B
4. Odaberite /(Z .

=» ZavrsSna tocka linije traga postavlja se na polozaj
vozila. Dodaju se ostale linije traga.

24.3 Kreiranje gredica

Za izradu gredica mogu se istaknuti odredene linije

traga. Istaknute linije traga pokazuju koji red podrucja

rada valja proci kako bi se izradila gredica Zeljene
veli¢ine. Broj, koji valja unijeti, navodi u kojem ritmu

valja prolaziti linijama traga. Ako se, primjerice, unese

2, mora se proc¢i svaka druga linija traga. Tako se
uvijek ispusti jedna linija traga i tako izraduju gredice
jedne radne Sirine.

Tl 71

Lﬂl L+

-

2] )

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmyh
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24 | Uporaba pomoc¢i za paralelnu voznju
Paralelna voznja

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

1. Uizborniku Rad odaberite {6;} > "Paralelna
voznja" > "Gredice".

Paralelna voznja

2. Unesite vrijednost izmedu 1 i 20.

3. Potvrdite tipkom \/

=» Linije traga isticu se u navedenom ritmu.

AT |42
—

&Y

24.4 Paralelna voznja

Rasvjetna konzola |I| tijekom voZnje prikazuje za

koliko centimetara vozilo odstupa od linije traga @
po kojoj vozi. Ako odstupanje od linije traga dll reld-20180618-1105s 171:5
dosegne namjeStenu vrijednost, trokutasti simbol e | ~
dl |+ N
pored podatka u centimetrima postaje crven. Vozacu <" ﬁ //f A
se tako pokazuje u kojem smijeru treba usmijeriti L 3
vozilo. & o
régra)
e A | %
‘FﬁT 100 %
fg.r ORI z ﬂ {3\;}
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24 | Uporaba pomoci za paralelnu voznju
Pomicanje linija traga

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

© Rasvjetna konzola dodana uz statusnu traku;
vidi stranicu 23

© Osijetljivost rasvjetne konzole odredena; vidi
stranicu 127

@ lzradene linije traga; vidi stranicu 128

@ Po potrebi izradene gredice; vidi stranicu 129

» Za odrZavanje vozila na tragu
vozilo pomaknite u smjeru linije traga za
prikazanu duljinu.

24.5 Pomicanje linija traga

Kako biste izjednacili odstupanja koja nastaju zbog
GPS-Drifta, moguce je pomaknuti linije traga. Ako

se prikazane linije traga viSe ne podudaraju sa
stvarnim linijama na polju, prikazane linije traga mogu
se pomaknuti na sustavu AmaTron 4. Pritom se

linija traga koja je najbliza simbolu vozila pomi¢e na
polozaj simbola vozila. Sve ostale linije traga pomicu
se za istu duljinu i u istom smjeru.
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24 | Uporaba pomoci za paralelnu voznju
Promjena naziva linija traga

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Track"

5,
» U radnom izborniku odaberite *{ *.

=» Linije traga pomaknute su.

24.6 Promjena naziva linija traga

1. Dodirnite neku liniju traga.

=» Prikazuju se gumbi za konfiguraciju.
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24 | Uporaba pomoc¢i za paralelnu voznju
Skrivanje linija traga

2. Odaberite | == === |

3. Unesite Zeljeni naziv za linije traga.

4. Potvrdite tipkom \/

24.7 Skrivanje linija traga

Ako se linije traga sakriju, viSe se ne prikazuju u
prikazu karte. Skrivene linije traga ostaju pohranjene
u podatcima o polju i mogu se ponovno ucitavati.

oo . o S | ) A ONE AP

=» Prikazuju se gumbi za konfiguraciju. - ¥ - A
AN 7

QZF g

2. Odaberite (/3)

= Linije traga sakriju se.

3. Za ponovno ucitavanje linija traga
vidi stranicu 82.
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25 | Uporaba automatskog spustanja poluzja

Uporaba automatskog spustanja poluzja

Automatsko spustanje poluzja automatski spusta
poluZje kada prskalica vozi po neobradenoj povrsini.

Vrijednost koju valja unijeti odnosi se na trenutak u
kojem AmaTron 4 spusta poluzje prije nego Sto dode
do neobradene povrSine.

Vrijednost za trenutak postupka spustanja mora se
odrediti ru¢no.

Vremenski ispravan rad automatskog spustanja
poluzja ovisi o sljedeéim €imbenicima:

e brzina voznje

e oprema traktora

e oprema uredaja

e put hoda poluzja
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25 | Uporaba automatskog spustanja poluzja

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "GPS-Switch basic" ili
"GPS-Switch pro"

© Priklju¢ena kompatibilna prskalica AMAZONE

© Granica polja izradena, vidi stranicu 112

1. U radnom izborniku odaberite {lé} >
"Automatsko spustanje poluzja".

2. Aktivirajte "Automatsko spustanje poluzja".

Automatsko spustanje poluZja

3. U stavci "Vrijeme pretpregleda za spustanje
poluzja" unesite trajanje spustanja u sekundama.

4. Potvrdite tipkom \/

Automatsko spuitanje poluzja

Vrijerme pretpregleda za spustanje poluzja
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N

Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N

26.1 NamjeStanje uredaja za unos AUX-N

26.1.1 Dodjela funkcija uredaja AmaTron 4 uredaju za unos AUX-N

Tipkama uredaja za unos AUX-N mogu se dodijeliti
funkcije preko sustava AmaTron 4. Tako se pomocu
uredaja za unos AUX-N mogu aktivirati funkcije
sustava AmaTron 4.

NAPOMENA

Preko sustava AmaTron 4 mogu se dodijeliti
funkcije samo uredajima za unos AUX-N.

U sljedecoj tablici prikazane su funkcije sustava

AmaTron 4:
Promjena N N
. . Aktivacija Prebacivanj
orijentacije . . . . :
simbola automatsko | Otvaranje Otvaranje Otvaranje Otvaranje e izmedu
vozila u g uklapanja prikaza glavnog univerzalno Potvrda slike aplikacija za
. djelomicnih karte izbornika | g terminala kamere upravljanje
prikazu . .
Sirina dodirom
karte
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Namjestanje uredaja za unos AUX-N

PREDUVJETI

@ PrikljuCen uredaj za unos AUX-N

@ Broj UT sustava AmaTron 4 namjesten na 1;
vidi stranicu 42

1. U glavnom izborniku odaberite 1 .

=» Prikazuje se povrSina koju 3alje uredaj za unos.

2. Odaberite gumb za Zeljenu tipku.

1r2s3

&

-

AL
B
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Namjestanje uredaja za unos AUX-N

Uredaj za unos AUX-N prikazuje se simbolom
zajedno s odabranom tipkom. Ispod se nalazi gumb
koji predstavlja AmaTron 4. Tim gumbom mogu se
otvoriti funkcije sustava AmaTron 4.

3. Otvorite funkcije sustava AmaTron 4.

4. Odaberite funkcije sustava AmaTron 4 s popisa.

=» Odabrana funkcija sustava AmaTron 4 dodjeljuje
se tipki.

5. Potvrdite tipkom \/

=» Odabrana se funkcija sustava AmaTron 4 u il 09:20
pregledu prikazuje na gumbu dodijeljene tipke. To—

&

26.1.2 Dodjela funkcija uredaja uredaju za unos AUX-N

Preko sustava AmaTron 4 mogu se dodijeliti funkcije
uredaja za unos AUX-N. Tako se pomocu uredaja za
unos AUX-N mogu aktivirati funkcije uredaja.

138 MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Namjestanje uredaja za unos AUX-N

NAPOMENA

Preko sustava AmaTron 4 mogu se dodijeliti
funkcije samo uredajima za unos AUX-N.

PREDUVJETI

© PrikljuCen uredaj za unos AUX-N

© Broj UT sustava AmaTron 4 namjeSten na 1;
vidi stranicu 42

1. U glavnom izborniku odaberite 1 .
=» Prikazuje se povrsina koju Salje uredaj za unos.

2. Odaberite gumb za Zeljenu tipku.
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Namjestanje uredaja za unos AUX-N

Uredaj za unos AUX-N prikazuje se simbolom
zajedno s odabranom tipkom. Ispod se nalaze gumbi
koji oznacuju priklju€ene uredaje. Tim gumbima mogu
se otvarati funkcije uredaja.

3. Otvorite funkcije uredaja.

4. Odaberite funkciju uredaja s popisa.

=» Odabrana funkcija uredaja dodjeljuje se tipki.

5. Potvrdite tipkom \/

=» Odabrana se funkcija uredaja u pregledu
prikazuje na gumbu dodijeljene tipke.

EEEN

140
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Namjestanje uredaja za unos AUX-N

26.1.3 Uklanjanje dodjele funkcije AUX-N

1. U glavnom izborniku odaberite 1 .
=» Prikazuje se povrSina koju 3alje uredaj za unos.

2. Odaberite gumb s funkcijom koju valja obrisati. an

&
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Namjestanje uredaja za unos AUX-N

Uredaj za unos AUX-N prikazuje se simbolom
zajedno s odabranom tipkom. Pored je prikazana
dodijeljena funkcija.

3. Dodirnite dodijeljenu funkciju.

=» Dodijeljena se funkcija uklanja.

4. Potvrdite tipkom \/

=» U pregledu je gumb tipke slobodan. dl 09:20

17273

m-
B
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Administriranje dodjele Zeljene funkcije

26.2 Administriranje dodjele Zeljene funkcije

26.2.1 Potvrda dodjele AUX-N
Ako je priklju¢en uredaj za unos AUX-N, nakon
svakog pokretanja sustava AmaTron 4 moraju se

potvrditi dodjele AUX-N za priklju¢ene uredaje.

Automatski se otvara izbornik za funkciju "Dodjela
Zeljene funkcije".

1. Provjerite dodjelu AUX-N.

2. Ako valja promijeniti dodjelu AUX-N,
vidi stranicu 143

ako je dodjela AUX-N u redu,

potvrdite tipkom \/

26.2.2 Promjena dodjele AUX-N

26.2.2.1 Promjena dodjele AUX-N preko popisa funkcija

Kod dodjele AUX-N preko popisa funkcija na lijevoj
strani prikazuje se popis svih raspolozivih funkcija. Te
se funkcije mogu dodijeliti tipkama uredaja za unos
AUX-N.

1. Ako na lijevoj strani nema popisa funkcija,

>
odaberite €¢—.

2. Odaberite funkciju s popisa.

=» Prikazuje se pregled dostupnih uredaja za unos
AUX-N.
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Administriranje dodjele zeljene funkcije

3. Odaberite Zeljeni uredaj za unos AUX-N.

=» Prikazuje se pregled dostupnih tipki.

Q(®@
20110
Qf

4. Odaberite Zeljenu tipku.

=» Odabrana tipka prikazuje se pored funkcije.

5. Potvrdite tipkom \/

= Tipka je u pregledu dodijeljena odabranoj funkciji.
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Administriranje dodjele Zeljene funkcije

6. Dodjela ostalih tipki

ili
Dodjelu AUX-N potvrdite tipkom \/

26.2.2.2 Promjena dodjele AUX-N preko popisa za unos

Kod dodjele AUX-N preko popisa za unos na lijevoj
strani prikazuje se popis svih raspoloZivih tipki. Tim
se tipkama mogu dodijeliti funkcije.

1. Ako na lijevoj strani nema popisa tipki,

g
odaberite €¢—.

2. Odaberite tipku s popisa.

=» Prikazuje se pregled priklju¢enih uredaja.

3. Odaberite Zeljeni uredaj.

=» Prikazuje se pregled dostupnih funkcija.
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Administriranje dodjele zeljene funkcije

4. Odaberite Zeljenu funkciju.

=» Odabrana funkcija prikazuje se pored tipke.

5. Potvrdite tipkom \/

= Tipka je u pregledu dodijeljena odabranoj funkciji.

6. Dodjeljivanje ostalih funkcija
ili

Dodjelu AUX-N potvrdite tipkom \/

26.2.2.3 Brisanje dodjele AUX-N

1. Na popisu funkcija ili popisu unosa odaberite
funkciju koju valja obrisati.
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26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Uklanjanje AUX-N konflikata

Odabrana funkcija ili pripadajuca tipka uredaja za
unos AUX-N prikazuje se gore u sredini.

2. Dodirnite funkciju ili pripadajucu tipku uredaja za
unos AUX-N.

=» Dodjela se uklanja.

3. Potvrdite tipkom \/

26.3 Uklanjanje AUX-N konflikata

Tipki uredaja za unos AUX-N moze se dodijeliti samo
jedna funkcija. Ako se tipkama priklju¢enog uredaja
za unos AUX-N dodijeli viSe funkcija, nastaju AUX-N
konflikti.

Ako AmaTron 4 detektira te AUX-N konflikte, otvara
se prozor za odabir odgovarajucih tipki i funkcija.

MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 147



26 | Konfiguriranje uredaja za unos AUX-N
Uklanjanje AUX-N konflikata

1. Na popisu @ odaberite tipku.
2. Na popisu |Z| odaberite jednu od funkcija.

=» Odabrana funkcija prikazuje se u polju |I|

3. Ako su otklonjeni svi AUX-N konflikti,

potvrdite odabir s \/
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27 | Izrada snimki zaslona

Izrada snimki zaslona

Snimka zaslona oznacuje sliku aktualnog prikaza
na zaslonu. Slika se pohranjuje na USB-Stapicu
kao grafiCka datoteka. Naziv datoteke sastoji se od
aktualnog datuma i vremena.

PREDUVJETI

© USB-stapi¢ utaknut

» Drzite pritisnutu tipku glavnog izbornika |I|

=» Na zaslonu se prikazuje simbol kamere. Snimka
zaslona pohranjena je na USB-Stapicu.
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28 | Uporaba kamere

Uporaba kamere

AmaTron 4 moze prikazivati slike prikljucene kamere.

PREDUVJETI

© Dostupna licencija za "AmaCam"
© Kamera priklju¢ena
© Kamera konfigurirana; vidi stranicu 29
» U glavnom izborniku odaberite Sk .
ili
ako je aktivirano automatsko prepoznavanje
voZnje unatrag,

vozite unatrag.

= Prikazuje se slika kamere.
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29 | Uklanjanje pogreske

Uklanjanje pogreske

Pogreska

Uzrok

RjeSenje

Smetnja GPS prijma

GPS prijamnik ne radi ispravno.

>

Provijerite prikljucke.

» Vracanje GPS prijamnika
na tvorni¢ke postavke, vidi
stranicu 40.
Prikaz upravljanja strojem u UT-u Baza strojeva nije ispravno ucditana. [P Brisanje spremljenih baza, vidi
neispravan stranicu 152.
Ne prikazuje se priklju¢eni uredaj | Baza strojeva nije ispravno ucitana. | Brisanje spremljenih baza, vidi
stranicu 152.
Uredaj nije ispravno priklju¢en. » Ponovno prikljucite uredaj.
ISOBUS pogresno konfiguriran. » Konfiguriranje ISOBUS-a, vidi
stranicu 42
Djelomicne Sirine ne prikazuju se Pogreska u administraciji uredaja [P Resetiranje administracije
ispravno u prikazu karte uredaja, vidi stranicu 152.
Strojevi se ne prikazuju u Priklju¢en drugi terminal. » Konfiguriranje ISOBUS-a, vidi
terminalu. stranicu 42
Uklapanje djelomi¢nih Sirina ne Priklju¢en drugi terminal. » Konfiguriranje ISOBUS-a, vidi

funkcionira.

stranicu 42
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30 | Vraéanje na tvornic¢ke postavke

1.

U izborniku Postavljanje odaberite "Servis" >
"Tvornicke postavke".

Resetirati se mogu sljedeéa podruéje primjene:

E

Postavke terminala: resetiraju se sve postavke
sustava AmaTron 4

Upravljanje uredajima: briSu se svi izradeni traktori
i uredaiji

Dokumentacija: briSu se svi podatci o nalogu

Pohranjene baze: briSu se pohranjeni pregledi
upravljackog sustava uredaja

Odaberite Zeljena podrucja primjene.

Odaberite "Vracanje na tvornicke postavke".

Potvrdite tipkom \/

Vraéanje na tvorniéke postavke

< Servis

@ Tvornicke postavke >

< Tvernicke postavke

{ié} Postavke terminala (o ]
Eﬁ Administracija uredaja c’
ﬁJ Dokumentacija (’
E?., Spremljene baze (o ]
@ Vratanje na tvornicke postavke

152
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31 | Prilog

Prilog

31.1 Takoder valjani dokumenti

e Upute za uporabu za uredaj i softver upravljackog
sustava uredaja

e Upute za uporabu GPS prijamnika

e Upute za uporabu traktora
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32 | Kazala

Kazala

32.1 Glosar

AUX

AUX znadi "auxiliary" (pomocni) i oznacava dodatni
uredaj za unos, kao 5to je primjerice viSefunkcijska
rucka.

Datoteka shape

Datoteka shape pohranjuje informacije o geometriji i
informacije o atributima u podatkovni slog. Informacije
0 geometriji ¢ine oblike koji se mogu upotrijebiti kao
granicne linije. Informacije o atributima potrebne su
za aplikacije, primjerice za upravljanje koli¢inama
posipanja. Format datoteke shape glasi ,..shp*.

E

ECU

ECU oznacava upravljanje strojem koje je ugradeno
u stroj. Upravljacki terminali omogucuju pristup
upravljanju stroja i rukovanje strojem.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Europski sustav za ispravljanje satelitske navigacije.

F

Farm Management Information System

Farm Management Information System ili kratko
FMIS jest program za administriranje poljoprivrednih
pogona. S takvim se programom mogu administrirati
nalozi i mati¢ni podatci.

Firmver

Racunalni program koji je fiksno ugraden u neki
uredaj.

GPS-Drift

GPS-Drift nazivaju se odstupanja GPS signala
koja nastaju pri uporabi korekcijskih izvora male
preciznosti. GPS-Drift moZe se prepoznati po tome
Sto se poloZaj simbola vozila na upravljackom
terminalu viSe ne podudara sa stvarnim poloZajem
vozila.

GLONASS

Ruski globalni sustav satelitske navigacije

H

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision) Mjera preciznosti
vodoravnih podataka o polozaju (stupanj Sirine i
duljine) koje Salju sateliti.

Izvor ispravaka

Izvori ispravaka jesu razliciti sustavi za poboljSanje i
ispravljanje signala GPS.

154
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32 | Kazala
Glosar

Karta za distribuciju

Karte za distribuciju sadrZze podatke pomocu kojih

se moze upravljati elementom nekog radnog uredaja.

Ti podatci obuhvacaju koli¢ine posipanja ili radne
dubine.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmentation. Japanski
sustav za ispravak satelitske navigacije.

P

Poluzje

Poluzje oznacuje skupinu djelomicnih Sirina.

Prijamnik zadane vrijednosti

Prijamnikom zadane vrijednosti naziva se upravljivi
element radnog uredaja. Kod prskalice za polje kao
upravljivi element moze se navesti regulator tlaka
prskanja, kojim se moze regulirati koli¢ina posipanja.

R

RTK

Sustav za ispravljanje satelitskih podataka, koji se
placa.

Stopa prijenosa

Brzina prijenosa podataka, mjereno u bitovima po
sekundi.

TASK.XML

TASK.XML je datoteka koja sadrzi podatke o
nalozima.

Univerzalni terminal

Univerzalni terminal omogucuje slikovni prikaz
upravljacke ploc¢e upravljackog uredaja traktora na
upravljackom terminalu.
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32 | Kazala
Kazalo pojmova

32.2 Kazalo pojmova

2
2D prikaz
Aktivacija 67
3
3D prikaz
Aktivacija 67
A
Adresa
Tehnicka redaktura 7
AmaCam
Ukljucenije 44
Aplikacija AmaTron-Twin 70
Aplikacija myAmaRouter
Izvoz 1ISO-XML-a 92
Uvoz ISO-XML-a 90
Aplikacije
Prebacivanje 22,22
Pregled 16
Pregled 16
Ukljucenje 44
Automatsko spustanje poluzja 134
Automatsko uklapanje djelomic¢nih Sirina
Ukljuéenje 44
B
Biliezenje 109
Brisanje baza 152
D
Datoteka s dijagnozom
Izvoz 24
Datoteka shape
Dodavanje polju podatke o polju 85
Uvoz podataka 24
Uvoz podataka o polju 79
Digitalne upute za uporabu 7
Dodjela AUX-N
Otvaranje preko izbornika za brzo pokretanje 24
Prikaz 16

G

Geometrija uredaja
Vidi Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS 52

Geste dodira 22
Konfiguriranje 35
Glasnoca

namjestanje preko izbornika za brzo pokretanje 32
namjestanje preko izbornika za brzo pokretanje 24

NamjeStanje u osnovnim postavkama 32
GPS-Drift

ispravak s oznac¢enom preprekom 74

Oznacavanje prepreke 123

rucno ispravljanje 74

GPS-Maps&Docs

Uklju¢enje 44
GPS

NamijeStanje prijamnika 37

Uporaba signala brzine 60
GPS prijamnik

namjestanje drugih GPS prijamnika 40

NamijeStanje prijamnika A100, A101 ili A631 37

Namjestanje prijamnika Ag-Star 38

Navodenje polozaja 52

PolozZaj 55
GPS-Switch

Ukljuéenje 44
GPS-Track

Ukljuéenje 44
Granica polja 112

automatsko prepoznavanje 118

skrivanje 116
Gredice

Izrada 129

I

ISB 14
Isklju¢ene zone

Izrada 114
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32 | Kazala
Kazalo pojmova

ISO-XML
Izvoz podataka
Izvoz podataka o nalogu na USB-uredaj
Izvoz pomocu aplikacije myAmaRouter
Ucitavanje podataka o polju
Uvoz podataka o nalogu s USB-uredaja
Uvoz pomocu aplikacije myAmaRouter

Izbornik Postavljanje
Otvaranje

Izbornik za brzo pokretanje

Izvozenje u PDF

Kamera
namjestanje
Prikaz slike kamere
prikljucivanje
Uporaba

Karta
Pregled

Karta za distribuciju
Uklju¢enje primjene
zamjena

Koli¢ina posipanja
Konfiguriranje

Konfiguriranje automatskog zumiranja

Konfiguriranje zumiranja

Linija A-B
Izrada

Linija traga konture
Izrada

Linije traga
Izrada
Izrada gredica
promjena naziva
Promjena razmaka
skrivanje

Montaza
Redovan rad

Mreza
Namjestanje

Multi Boom

24
91
92
82
88
90

16
24

100

29
16
10
150

18

44
73

94
68
68

128

129

128
129
132
126
133

48
72

Nalozi
Izrada
Izvoz
Izvoz na USB-uredaj
Izvoz pomocu aplikacije myAmaRouter
Uvoz pomocu aplikacije myAmaRouter
Uvoz s USB-uredaja

NamjeStanje datuma

Namjestanje djelomicnih Sirina
Vidi Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS

Namjestanje formata vremena

NamjeStanje hotspota
vidi NamjeStanje pristupne tocke Wi-Fi-a
uredajem AmaTron 4

NamijeStanje pristupne tocke

NamjeStanje radne Sirine
Vidi Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS

NamijeStanje stroja
Vidi Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS

NamjesStanje vremena

NamjeStanje vremenske zone

O

Obradena povrSina
Brisanje

Paralelna voznja

Podatci o nalogu
Izvoz
izvoz u PDF

Podatci za kontakt
Tehnicka redaktura

POI
vidi Oznacavanje prepreke

Polozaj antene

Poluzje
zamjena

92
24
91
92
90
88

30

52

30

48

48

52

52
30
30

112

125

24
100

123
55

72
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Polje
automatsko prepoznavanje

118

Dodavanje podataka o polju iz datoteke shape 85

Izrada
Izrada bez dokumentiranja
Ucitavanje podataka o polju

Uvoz podataka o polju iz datoteke shape

Pomo¢
otvaranje

Pomo¢ za paralelnu voznju
Promjena naziva linija traga
Promjena razmaka linija traga
Skrivanje linija traga

Preklapanje
Odredivanje stupnja preklapanja
Odredivanje tolerancije preklapanja
Odredivanje tolerancije preklapanja na
granici polja
Odredivanje u smjeru voznje
Promjena razmaka linija traga

Prepoznavanje smjera voznje
Prepoznavanje voznje unatrag

Prepreka
Oznacavanje
Upozorenje

Prikaz karte
Otvaranje
Pregled
Prikaz na mobilnom krajnjem uredaju

Promjena decimalnog razdjelnika
Promjena jezika

Promjena modela uredaja

Vidi Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS

Promjena sustava mjernih jedinica

Promjena tipa uredaja

Vidi Konfiguriranje uredaja koji nije ISOBUS

R

Radarski senzor
Konfiguriranje

Radni izbornik
Konfiguriranje
Pregled
Prikazivanje
Uporaba

84
76
82
79

24,27

132
126
133

104
106

108
102
126

67

67

123
117

16
18
70

31
31

52

31

52

58

70
19
66
70

Rad
pocetak

Rad s viSe upravljackih terminala
vidi Konfiguriranje ISOBUS-a

Rad u servisnoj radionici
Rasvjetna konzola

Rotirajuci prikaz aplikacija
Pregled
Uporaba

Savijeti
otvaranje

Section Control

Ukljucenije

vidi uklapanje djelomi¢nih Sirina
Senzori

Kardansko vratilo

Konfiguriranje

Kotac¢

prikljucivanje

Radar

Radni polozaj

Senzor kardanskog vratila
Konfiguriranje

Senzor kotaca
Konfiguriranje

Senzor radnog poloZaja
Konfiguriranje

Signal brzine

Signalni utikac
prikljucivanje

Spustanje poluzja

Statusna traka
Konfiguriranje

Stroj
ISOBUS
Rucno
Upravljanje

Svjetlina

76

42

127

15
16
22

24,27

44
102

61
57
57
10
58
62

61

57

62, 62
57

10
134

15
23

50
51
70

namjestanje preko izbornika za brzo pokretanje 34
namjeStanje preko izbornika za brzo pokretanje 24

NamjeStanje u osnovnim postavkama

33

158

MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



32
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Svjetlina zaslona

namjesStanje preko izbornika za brzo pokretanje 34
namjesStanje preko izbornika za brzo pokretanje 24

NamjesStanje u osnhovnim postavkama

T

Tipke izbornika

Traka s gumbima
Prikazivanje
Uporaba

Traktori i uredaji
Prikaz izbornika

Traktor
Izrada
Konfiguriranje senzora

U

Uklapanje djelomié¢nih Sirina

Uklju€enje dnevnog nacina rada

Uklju€enje no¢nog nacina rada

Univerzalni terminal
Pregled
Prikaz

Upozorenja

Upravljanje dodirom
Konfiguriranje

Upravljanje licencijama

Uredaj
ISOBUS
Odabir
Upravljanje

Uredaj ISOBUS
NamjeStanje

Uredaj koji nije ISOBUS
Izrada
Konfiguriranje

uT

Uvratina
Izmjena Sirine
Izrada
Pomicanije linije traga

Vv

Varijabilno upravljanje koli¢inom

Ukljucenje

33

22

19, 19
66, 66
70

16

55
57

102
24
24

19
16

117

22
35

44

50
53
70

50

51

52

19

122
119, 122
122

44

Virtualna uvratina
Izmjena Sirine
Izrada
Pomicanje linije traga

Vodenije traga
Promjena naziva linija traga
Promjena razmaka linija traga
Skrivanje linija traga
Uklju¢enje
Uporaba

Vracanje na tvorni¢ke postavke

VT

w

Wi-Fi
NamijeStanje hotspota
Prikljuc¢ivanje uredaja AmaTron 4 na Wi-Fi
mrezu

Z
Zadana vrijednost
dodjeljivanje
=]
P (O4F)
H
BAGE

122
119, 122
122

132
126
133

44
125

152

19

48

48

94

26

26

MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

159









AMAZONE

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER SE & Co. KG
Postfach 51

49202 Hasbergen-Gaste
Germany

+49 (0) 5405 501-0

amazone@amazone.de
www.amazone.de

MG6010-HR-HR | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



	SADRŽAJ
	Sigurnost i odgovornost
	Cestovni promet
	Održavanje i skladištenje
	Konstrukcijske izmjene
	Sustav kamera
	Zaslon

	O ovim uputama za uporabu
	Autorsko pravo
	Upotrijebljeni načini prikaza
	Upozorenja i signalne riječi
	Ostale napomene
	Upute za postupanje
	Nabrajanja
	Brojevi pozicija na slikama
	Navodi o smjeru

	Također valjani dokumenti
	Digitalne upute za uporabu
	Važno nam je vaše mišljenje

	Namjenska uporaba
	Upute za montažu
	Montaža sustava AmaTron 4
	Priključivanje kamere
	Priključivanje signalnog utikača
	Priključivanje uređaja za unos AUX-N

	Pregled sustava AmaTron 4
	Pogled sprijeda
	Priključci
	Natpisna pločica
	Tipka ISB

	Pregled korisničke površine
	Glavni izbornik
	Rotirajući prikaz aplikacija
	Prikaz karte
	Karta
	Radni izbornik

	Univerzalni terminal

	Osnovno rukovanje
	Uključenje i isključenje sustava AmaTron 4
	Uporaba USB-uređaja
	Prebacivanje između aplikacija
	Uporaba tipki izbornika
	Upotreba rotirajućeg prikaza aplikacija
	Uporaba gesta dodira

	Konfiguriranje statusne trake
	Uporaba izbornika za brzo pokretanje
	Unos brojčanih vrijednosti
	Unos teksta
	Brisanje elemenata
	Promjena naziva elemenata
	Otvaranje savjeta

	Uporaba univerzalnog terminala
	Provođenje osnovnih postavki
	Namještanje kamere
	Aktivacija uklapanja paljenja
	Namještanje datuma i vremena
	Promjena jezika i postavki regije
	Namještanje glasnoće
	Namještanje glasnoće u osnovnim postavkama
	Namještanje glasnoće preko izbornika za brzo pokretanje

	Namještanje svjetline zaslona
	Namještanje svjetline zaslona u osnovnim postavkama
	Namještanje svjetline zaslona preko izbornika za brzo pokretanje

	Prikaz dodirivanja zaslona
	Aktivacija aplikacija za upravljanje dodirom
	Konfiguriranje filtra okoline za traženje polja u izborniku Uvoz

	Namještanje GPS-a
	Uporaba GPS signal sa sustava ISOBUS na traktoru
	Namještanje prijamnika A100, A101 ili A631
	Namještanje prijamnika Ag-Star
	Namještanje drugih GPS prijamnika
	Vraćanje GPS prijamnika na tvorničke postavke

	Konfiguriranje ISOBUS-a
	Upravljanje licencijama
	Namještanje mreže
	Namještanje pristupne točke Wi-Fi-a uređajem AmaTron 4
	Priključivanje uređaja AmaTron 4 na Wi-Fi mrežu

	Namještanje uređaja
	Namještanje uređaja ISOBUS
	Namještanje uređaja koji nisu ISOBUS
	Izrada uređaja koji nije ISOBUS
	Konfiguriranje uređaja koji nije ISOBUS

	Odabir uređaja

	Namještanje traktora
	Izrada novog traktora
	Mijenjanje podataka o geometriji traktora
	Konfiguriranje senzora traktora
	Konfiguriranje senzora kotača
	Konfiguriranje radarskog senzora
	Slanje signala GPS/NMEA2000
	Konfiguriranje senzora kardanskog vratila
	Konfiguriranje senzora radnog položaja

	Odabir traktora

	Uporaba prikaza karte
	Konfiguriranje prikaza karte
	Aktivacija dinamičkog izbornika Rad
	Aktivacija 2D prikaza
	Konfiguriranje prepoznavanja smjera vožnje
	Konfiguriranje automatskog zumiranja

	Prikaz karte u aplikaciji AmaTron-Twin
	Prebacivanje na izbornik Rad
	Skrivanje i prikazivanje informacija o uređaju
	Prebacivanje između polužja
	Prebacivanje između karata za distribuciju
	Zumiranje karte
	Prebacivanje na ptičju perspektivu
	Fokusiranje na simbol vozila
	Ispravljanje GPS-Drifta
	Ručno ispravljanje GPS-Drifta
	Ispravak GPS-Drifta s označenom preprekom


	Početak rada
	Uvoz datoteke shape
	Rad s dokumentiranjem
	Pohranjivanje podataka o polju
	Učitavanje podataka o polju
	Izrada novog polja
	Dodavanje polju podatke o polju iz datoteke shape
	Uvoz ISO-XML podataka o nalogu
	Uvoz ISO-XML podataka o nalogu s USB-uređaja
	Uvoz ISO-XML podataka o nalogu pomoću aplikacije myAmaRouter

	Izvoz ISO-XML podataka o nalogu
	Izvoz ISO-XML podataka o nalogu na USB-uređaj
	Izvoz ISO-XML podataka o nalogu pomoću aplikacije myAmaRouter

	Upravljanje podatcima o nalogu
	Izrada novog naloga
	Konfiguriranje količina posipanja
	Administriranje proizvoda
	Administriranje klijenata
	Administriranje vozača

	Izvoz podataka o nalogu u PDF

	Uporaba uklapanja djelomičnih širina
	Namještanje preklapanja
	Određivanje preklapanja u smjeru vožnje
	Određivanje stupnja preklapanja
	Određivanje tolerancije preklapanja
	Određivanje tolerancije preklapanja na granici polja

	Pokretanje bilježenja
	Kraj bilježenja

	Uporaba granica polja
	Kreiranje granice polja
	Izrada isključenih zona
	Skrivanje granice polja
	Konfiguriranje granica polja
	Deaktivacija zone sigurnosti
	Aktivacija upozorenja na prepreke i granice
	Prikaz neaktivnih granica polja
	Aktivacija automatskog prepoznavanja granica polja


	Uporaba virtualne uvratine
	Kreiranje virtualne uvratine
	Uređivanje virtualne uvratine

	Označavanje prepreke
	Uporaba pomoći za paralelnu vožnju
	Konfiguriranje pomoći za paralelnu vožnju
	Odabir uzorka linije traga
	Uređivanje linija traga
	Namještanje osjetljivosti rasvjetne konzole

	Kreiranje linija traga
	Kreiranje linije A-B
	Izrada zaglađene konture

	Kreiranje gredica
	Paralelna vožnja
	Pomicanje linija traga
	Promjena naziva linija traga
	Skrivanje linija traga

	Uporaba automatskog spuštanja polužja
	Konfiguriranje uređaja za unos AUX-N
	Namještanje uređaja za unos AUX-N
	Dodjela funkcija uređaja AmaTron 4 uređaju za unos AUX-N
	Dodjela funkcija uređaja uređaju za unos AUX-N
	Uklanjanje dodjele funkcije AUX-N

	Administriranje dodjele željene funkcije
	Potvrda dodjele AUX-N
	Promjena dodjele AUX-N

	Uklanjanje AUX-N konflikata

	Izrada snimki zaslona
	Uporaba kamere
	Uklanjanje pogreške
	Vraćanje na tvorničke postavke
	Prilog
	Također valjani dokumenti

	Kazala
	Glosar
	Kazalo pojmova


