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AMAZONE 1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare

Referitor la acest manual cu
instructiuni de exploatare

CMS-T-00000344-C.1

Semnificatia manualului de exploatare

CMS-T-00000180-B.1

Manualul de exploatare este un document important
si este parte a produsului electronic.

1. Tnainte de inceperea lucrului, respectati sectiunile
respective ale manualului cu instructiuni de
exploatare.

2. Pastrati manualul cu instructiuni de exploatare.

3. Mentineti disponibil manualul cu instructiuni de
exploatare.

4. Predati manualul cu instructiuni de exploatare
urmatorilor utilizatori.

Alte documente aplicabile

CMS-T-00000346-A.1

e Manual de exploatare pentru receptorii GPS

e Manual de exploatare pentru software-ul
(programul) masinii
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1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Reprezentarea utilizata

AMAZONE

Reprezentarea utilizata

1.3.1 Indicatii

INDICATIE

Sfaturile de utilizare si indicatiile va ajuta sa
utilizati optim toate functiile aparatului.

1.3.2 Instructiuni de actionare

Instructiuni de actionare numerotate

Actiunile care trebuie executate intr-o anumita
succesiune sunt reprezentate ca si instructiuni de
actionare numerotate. Trebuie respectata
succesiunea indicata a actiunilor.

Exemplu:

1. Instructiune de actionare 1

2. Instructiuni de actionare 2

1.3.2.1 Instructiuni de actionare si reactii

Reactiile la instructiunile de actionare sunt marcate
Cu o sageata.

Exemplu:
1. Instructiune de actionare 1
=» Reactie la instructiunea de actionare 1

2. Instructiuni de actionare 2

1.3.2.2 Instructiuni de actionare alternative

Instructiunile de actionare alternative sunt introduse
prin cuvantul "sau”.
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AMAZONE 1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Reprezentarea utilizata

Exemplu:
1. Instructiune de actionare 1
sau
instructiune de actionare alternativa

2. Instructiuni de actionare 2

Instructiuni de actionare numai cu o actiune

Instructiunile de actionare cu numai o actiune nu sunt
numerotate ci reprezentate cu o sageata.

Exemplu:

» Instructiuni de actionare

Instructiuni de actionare fara succesiune
Instructiunile de actionare care nu trebuie urmate intr-
0 anumita succesiune sunt reprezentate sub forma de
lista cu sageti.

Exemplu:

» Instructiuni de actionare

» Instructiuni de actionare

» Instructiuni de actionare

1.3.3 Liste

Listele sunt utilizate de exemplu pentru reprezentarea
posibilitatilor diferite de selectie. Introducerile in liste
sunt initiate cu puncte.

Exemplu:
e Introducerea 1
e Introducere 2

e Introducere 3
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1| Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare AMAZONE

Manual de utilizare digital

1.3.4 Numere de pozitie

Numerele de pozitie in text sau in legenda se refera
la numerele de pozitie din grafice alaturate sau
pozitionate deasupra. Numerele pozitiilor din grafice
pot fi conectat cu linii de pozitie.

[1] Pozitia 1
[2] Pozitia 2
E Pozitia 3

1.3.5 Texte de software

Textele de la interfata software-ului sunt marcate cu
ghilimele drepte.

Exemplu: "Meniu Setup”

1.3.6 Cale de orientare

Caile de orientare contin numele meniurilor, prin care
trebuie sa navigheze utilizatorul pentru a ajunge la
meniul dorit.

sn

Exemplu: "Setare" > "Diagnoza" > "Versiuni software"

CMS-T-00000351-A.1

AMAZDODNIE

CMS-1-001130

CMS-T-00000474-A.1

CMS-T-00000352-A.1

Manual de utilizare digital

Manualul de utilizare digital si cursurile de e-learning
pot fi descarcate din portalul paginii de Internet a
companiei AMAZONE.

CMS-T-00002024-B.1
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AMAZONE 1 | Referitor la acest manual cu instructiuni de exploatare
Va este solicitata parerea

Va este solicitata parerea

CMS-T-00000353-A.1

Stimata cititoare, stimate cititor manualele noastre de
exploatare sunt actualizate ih mod regulat. Prin
sugestiile dvs. de imbunatatire contribuiti la realizarea
unor instructiuni mereu mai accesibile utilizatorilor. Va
rugam sa ne trimiteti sugestiile dvs. prin scrisori, fax
sau e-mail:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 (oficiul postal)

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234

e-mail: td@amazone.de
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2 | Instructiuni de montaj AMAZONE

Instructiuni de montaj
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AMAZONE

3 | AmaPad dintr-o privire

AmaPad dintr-o privire

Conexiuni si butoane

|I| Tasta Pornit / Oprit
|Z| Conexiune la retea
@ Cablu de conexiune ISOBUS

E Conexiune USB

MG6027-RO-II | F.1 | 04.06.2020



3 | AmaPad dintr-o privire AMAZONE

Butoane de baza si LED-uri

Butoane de baza si LED-uri

|I| Starea bateriei

|Z| Alimentare cu energie electrica

Placuta de tip

|I| Placuta de tip Amazone

|z| Placuta cu date tehnice TOPCON
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AMAZDONE 4 | Operarea principala

Operarea principala

Pornirea dispozitivului AmaPad

Pornirea AmaPad este posibila de la terminalul de
operare. Alternativ, terminalul de operare porneste si
prin contactul de la tractor daca tractorul este echipat
corespunzator in acest sens.

1. Mentineti apasat butonul verde Pornit-Oprit |I|
de pe partea posterioara a dispozitivului AmaPad.

=» Dispozitivul Amapad se initializeaza.

INDICATIE

Pentru a asigura salvarea datelor de operare, sa
nu intrerupeti alimentarea electrica a terminalului
de operare Tnainte de oprire!

Limba pentru mesajul de avertizare si interfata cu AE] —
utilizatorul pot fi schimbate imediat dupa pornirea aats
dispozitivului AmaPad.

2. Deschideti lista de limbi cu ;?h

tllor do GPS din Sistar

3. Selectati din lista limba dorita. el : it e el

4. Confirmaticu .

=» Dupa restartare se afiseaza o confirmare.

adecyata =i afy citit manualul Sisteomalu 5
deren penkru utilizares scestuin.

5. Confirmati restartarea cu .

Dupa pornirea dispozitivului AmaPad se afiseaza un
mesaj de avertizare care contine conditiile de
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4 | Operarea principala
Oprirea dispozitivului AmaPad

AMAZONE

utilizare. Conditiile de utilizare trebuie confirmate
inainte de a putea fi utilizat dispozitivul AmaPad.

6. Cititi conditiile de utilizare.
7. Confirmati conditiile de utilizare cu "DA".

INDICATIE

inainte de confirmare, la unele limbi, bara de
derulare trebuie deplasata in sus.

Oprirea dispozitivului AmaPad

Oprirea AmaPad este posibila de la terminalul de
operare sau alternativ, prin contactul de la tractor
daca tractorul este echipat corespunzator in acest
sens.

INDICATIE

Pentru a asigura salvarea datelor de operare, nu

intrerupeti alimentarea electrica a terminalului de

operare inainte de oprire.

1. Apasati scurt butonul verde Pornit-Oprit |I| de pe

partea posterioara a dispozitivului AMAPAD.

sau

Pe partea frontala efectuati o miscare de stergere
cu degetul din marginea de jos a ecranului spre

mijloc si selectati butonul Pornit-Oprit de pe
butonul de baza.

= Pe display se afiseaza o solicitare de confirmare.

2. Confirmati cu .

=» Dispozitivul AmaPad se opreste.

Utilizarea ecranului tactil

La utilizarea ecranului tactil respectati urmatoarele
aspecte:

10
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AMAZONE

4 | Operarea principala
Utilizarea butoanelor de baza

Ecranul tactil cuprinde toate zonele din interiorul
carcasei portocalii.

» In timpul operarii nu puneti palmele pe ecranul
tactil deoarece in caz contrar, dispozitivul
AmaPad nu reactioneaza.

Utilizarea butoanelor de baza

4.4.1 Accesarea butoanelor de baza

Intr-un meniu, butoanele de baza se gasesc in partea
de jos a ecranului. Meniul poate fi apelat si dupa
cateva secunde, se dezactiveaza din nou.

» Efectuati o miscare de stergere cu degetul de la
marginea de jos a ecranului spre mijlocul
ecranului.

|
Amapad 2 4
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4 | Operarea principala
Utilizarea butoanelor de baza

AMAZONE

Accesarea ajutorului

1. Accesati butoanele de baza, vezi pagina 11.

2. Accesati sectiunea de Ajutor cu .

=» Pe interfata cu utilizatorul, 1anga butoane apar
semne de intrebare.

3. Selectati semnul de intrebare.

= Se afiseaza denumirea butonului respectiv.

indepartarea stick-ului USB in siguranta

1. Accesati butoanele de baza, vezi pagina 11.

2. Cu indepartati stick-ul USB in siguranta.

3. Dacd apare mesajul ca stick-ul USB nu poate fi
fncd indepdrtat,

confirmati mesajul cu si atingeti din nou

v

sau

Dacd apare mesajul cd stick-ul USB poate
indepdrtat in sigurantd,

confirmati mesajul cu .

4. Scoateti stick-ul USB.

Setarea luminozitatii

1. Accesati butoanele de baza, vezi pagina 11.

2. Cu sau setati nivelul de luminozitate

dorit.

Selectarea modului de luminozitate

Display-ul dispozitivului AmaPad dispune de 3 moduri
de luminozitate:

12
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AMAZDONE 4 | Operarea principala

Comutarea intre meniurile principale

e Mod de zi: luminozitatea se seteaza la 80%.
e Mod de noapte: luminozitatea se seteaza la 20%.

e Automat: luminozitatea se adapteaza automat la
luminozitatea ambianta.

1. Accesati butoanele de baza, vezi pagina 11.

2. Cu conectati modurile pana la setarea
modului dorit.

Comutarea intre meniurile principale

Comutarea pe meniul de operare

» Din meniul Setup comutati cu B pe meniul de
operare.

Comutarea in meniul Setup

» Din meniul de operare comutati cu & pe
meniul Setup.
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5| Interfata cu utilizatorul dintr-o privire AMAZDONE

Interfata cu utilizatorul dintr-o privire

CMS-T-00000020-D.1

Mesaje generale de avertizare

CMS-T-000586-C.1

Cu ocazia diferitelor evenimente se emit mesaje de
avertizare. In cele ce urmeaza se explica functiile
unui mesaj de avertizare. O descriere exacta a
diferitelor mesaje de avertizare se gaseste la vezi
pagina 245.

CMS-1-000500

|I| Daca se afigeaza aceasta linie, pot fi accesate @ Cu ajutorul acestui buton se observa cauza
mai multe detalii despre mesajul de avertizare. mesajului de alarma. in acelasi timp, cu ajutorul
Pentru aceasta treceti cu degetul din mijlocul acestui buton se poate confirma mesajul de
mesajului de avertizare vertical in jos. alarma.

|z| Acest buton deschide meniul " Reglarea alarmei E Cu acest buton se poate opri sunetul de alarma.
generale ", vezi pagina 78.

Mesajele de avertizare de la terminalul Universal

CMS-T-000972-A.1

La terminalul Universal se reprezinta interfata
aparatului de lucru cu utilizatorul. Daca aparatul de
lucru emite o eroare, la exteriorul terminalului
Universal se afiseaza si un mesaj de avertizare.
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AMAZONE 5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire

Elemente generale de operare

Mesaj de avertizare emis de aparatul de lucru.

Comutati pe terminalul Universal.

][] [2]

Inchideti mesajul de avertizare. La masinile
AMAZONE, mesajul de avertizare se confirma in
ECU.

E Confirmati mesajul de avertizare. Mesajul de
avertizare se confirma in ECU.

AMAZONIE

Elemente generale de operare

5.3.1 Lista de selectare

in listele de selectare se pot selecta una sau mai
multe intrari. Intrarile selectate apar pe fond alb. Daca
sunt selectate prea multe intrari, se afiseaza o
observatie.
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5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire
Elemente generale de operare

AMAZONE

5.3.2 Tastatura si blocul numeric

Daca trebuie introduse litere sau cifre, pe display se
afiseaza o tastatura sau un bloc numeric. Tastatura
se adapteaza automat la limba setata.

Confirmati datele introduse cu .

Anulati datele introduse cu B

Mariti valoarea numerica cu B

Reduceti valoarea numerica cu =

5.3.3 Asistentii

Asistentii ghideaza utilizatorul prin setarile de sistem
complicate. Setarile sistemului sunt structurate pe
etape individuale de lucru. Tn etapele de lucru sunt
explicate informatiile care sunt necesare. Utilizatorul
poate introduce informatiile corespunzatoare cu
ajutorul butoanelor.

16
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AMAZONE 5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire

Meniul de operare dintr-o privire

Ferma

SE10-ull ureel redels winsles s nu poate contine nidunul 8 ntre carsc terels um StoansNivel elmp
E | Mendu Chnp Adfugane punct de marncane

EI‘I"IH DEREA NU ESTE P ERMISA

Eﬂied_:le it omat s

]l - x | .

[1] Denumirea setarii de sistem [4] Tnapoi
|z| Etapa de lucru |E| Progresul in procente
@ Buton pentru introducerea datelor @ Mai departe

Meniul de operare dintr-o privire

Prin intermediul meniului de operare se apeleaza
informatii si diferite funciii ale dispozitivului AmaPad
si se comanda aparatul ISOBUS conectat.

INDICATIE

in functie de aparatul ISOBUS conectat si de
setarile din meniul Setup, se afiseaza butoane
diferite. Pot fi afisate de asemenea si mai multe
aparate ISOBUS.
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5| Interfata cu utilizatorul dintr-o privire

Meniul de operare dintr-o privire

AMAZONE

HErrrerrssrrrrEr s r T

|I| Meniu functie

|z| Vizualizare miniaturala

@ Vedere harta

Prin intermediul meniului de operare se pot
comanda toate functiile de la AmaPad:

Accesul la comanda masinii cu terminalul
Universal

Comutare latimi partiale
Administrare comenzi
Ghidare urma

Sistem automat de directie

Vedere camera video

[»]

Meniu comanda

Recunoastere automata a deplasarii inapoi @

(]

sau sistemul de directie automat@

@ Tablou de bord

18
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AMAZONE 5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire

Butoane din meniul de operare

Butoane din meniul de operare

CMS-T-00000025-D.1

5.5.1 Butoane din meniul comenzii

CMS-T-00001890-B.1

? Deschidere meniu sistem
Deschi Meniu c3

ﬂ eschidere Meniu camp * automat de directie
5 Deschidere meniu date *% Deschidere meniu

comanda tat deplasare GPS
Il ” Deschidere meniu linii de _

urma = Activare pornire rapida

Deschiderea asistentilor

comenzii

5.5.2 Butoane din meniul campului

CMS-T-00000577-B.1

Configurarea decalajului
Creare camp nou & o
P [ limitei

Stergerea tuturor liniilor
de delimitare

Setarea punctului de
marcare

Crearea liniei de
delimitare cu fisier shape

Inregistrarea liniei de
delimitare

Crearea liniei de
delimitare din acoperire

Incheierea inregistrarii
liniei de delimitare

Intreruperea inregistrérii

liniei de delimitare Initializare capat de rand

RAQ VTR
SRR YA
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5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire
Butoane din meniul de operare

AMAZONE

5.5.3 Butoane din meniul datelor de comanda

Buton/suprafata de
comanda

Functie

Buton/suprafata de
comanda

Functie

Stergerea acoperirii

@

Utilizarea comenzii
cantitatilor

47

Deschidere meniu de
schimb date

&

Pornire comanda

el

Crearea unei comenzi
noi

7

ntreruperea comenzii

Selectarea comenzii

5.5.4 Butoanele din meniul liniei de urma

Buton/suprafata de
comanda

Functie

Buton/suprafata de
comanda

Functie

Il

Prelucrarea liniei AB

I

Crearea unei noi linii AB

Prelucrarea liniei de
urma circulare

Crearea unei linii de
urma circulare

Prelucrarea liniei de
urma curbate

Crearea unei noi linii de
urma curbate

Activare linie de urma
curbata, adaptiva

Intreruperea inregistrérii
liniei de urma curbate

Incarcarea liniei de urma

Setare punct de start
pentru linia AB

Setare punct de start
pentru linia de urma
curbata

L 4

Creare manuala linie A-B

Setarea punctului final al
liniei de urma curbate

Setarea punctului final
pentru linia AB

Activarea intoarcerii la
limita

N ©

Activarea cararilor
tehnologice

Crearea conducerii
automate la capat de
rand

20
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AMAZONE 5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire
Butoane din meniul de operare

5.5.5 Butoanele din meniul de optiuni al sistemului de directie

Buton/suprafata de Buton/suprafata de
“ P ,t Functie “ up ,t Functie
comanda comanda
Accesare stare sistem de
o L d Calibrarea directiei
! directie automat ﬁ’# t
! Coordonarea sistemului
A automat de directie

5.5.6 Butoanele din meniul de deplasare GPS

Butonlsupraf?;a de Functie Butonlsuprafa;\ga de Functie
comanda comanda
Deschidere optiuni de Translatarea urmatoarei
I : translatare pentru linii de l"i linii de urma pe pozitia
urma vehiculului
l Translatarea liniilor de Salvarea liniilor de urma
urma spre dreapta - translatate
[ Translatarea liniilor de %% Deschidere optiuni drift
urmé spre stanga ¢ GPS
5.5.7 Butoanele din vizualizarea hartii
Butonlsupraf:ilga de Functle Butonlsupraf:ilga de Functle
comanda comanda
Marcheaza 3
Q3 .arc eaza daca este i Schimbarea perspectivei
activ modul de selectare .

Focalizare pe simbolul Marirea si micsorarea

vehiculului hartii
e Selectare plan harta
5.5.8 Butoanele din meniul functiilor
Butonlsupraf?gé de Functie Butonlsupraf?gé de Functle
comanda comanda
Accesare versiunii de X Accesarea informatiilor
software GPS

Accesarea vizualizarii
hartji

L4

Accesarea diagnozei de
sistem

Deschidere terminal
Universal

0
lo|

Administrarea datelor de
inventar

4
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5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire
Butoane din meniul de operare

AMAZONE

Buton/suprafata de

Functie

Buton/suprafata de

Functie

comanda comanda
Accesarea informatjilor L. Accesarea meniului
ﬁ despre comanda 7o Setup
Configurarea comutarii
e automate a latimilor ) Camera
partiale
@ Date bazi
5.5.9 Butoanele de la terminalul Universal
Buton/suprafata de Functie Buton/suprafata de Functie

comanda

comanda

Pornire rapida

Deplasarea selectiei in
sus

Accesarea initializarii

Deplasarea selectiei in

AUX-N jos
Comutare intre aparatele r Anulare
conectate
oK Confirmare
5.5.10 Alte butoane
Butonlsupraf?;a de Functie Butonlsupraf?ga de Functie
comanda comanda
Activarea sau
. - Conectarea sau
"G dezactivarea comutarii . .
o . @ deconectarea sistemului
automate a latimilor L
. de directie automat
partiale
S Utilizarea paginii de start LTI Selectarea modelului
< globale @5 liniei de urma
Conectarea sau
r]) deconectarea
intrerupatorului principal

22
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AMAZONE

5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire
Vederea de ansamblu a hartii

Vederea de ansamblu a hartii

J

CMS-T-00000442-B.1

3] [o] Ao [
el

7 3 5

0 .

Fo
[ S

Vizualizare miniaturala a hartji
Configurarea hartii de acoperire

Simbol vehicul

Simbol aparat de lucru

Zona de excludere

Suprafata prelucrata (acoperire), (verde)
Linia de urma (rosie)

Afisarea comutatoarelor virtuale pentru latimi
partiale

(=] [N [o] [@] [] [¢] [¢] []

[]

Confirmare selectare

In vizualizarea hértji, prin intermediul meniului

comenzii se stabilesc si se salveaza toate datele care

sunt necesare pentru prelucrarea unui camp. In

vizualizarea hartii, pe harta sunt ilustrate un simbol

3 B G = B R E[E

CMS-1-001287

Focalizare vehicul

Configurarea planurilor hartji
Schimbarea perspectivei
Micsorarea detaliului de pe harta
Marirea detaliului de pe harta
Meniu comanda

Linie de delimitare

Zona de excludere

MG6027-RO-II | F.1 | 04.06.2020
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5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire
Tabloul de bord intr-o vedere de ansamblu

AMAZONE

pentru vehicul si un simbol pentru aparatul de lucru
remorcat.

Pentru stabilirea marimii cAmpului si pentru utilizarea
comutarii automate a latimilor partiale, se poate crea
o linie de delimitare. Linia de delimitare va fi marcata
pe harta cu o linie albastra.

Zonele de excludere din interiorul unui camp, pe care
trebuie oprita imprastierea, pot fi prevazute cu o linie
de delimitare. Zonele de excludere apar pe fundal gri
inchis.

Pentru a se asigura o imprastiere uniforma, pot fi
generate linii de urma, care sunt un sprijin pentru
conducatorul tractorului in ceea ce priveste pastrarea
urmei. In afara de aceasta, liniile de urma sunt
necesare pentru sistemul automat de comanda a
directiei. Pe harta, linile de urma sunt reprezentate in
rosu.

Tabloul de bord intr-o vedere de ansamblu

In figura urmatoare se indica toate campurile de date
disponibile de la tabloul de bord. Reprezentarea
campurilor de date depinde de masina. Din acest
motiv, tabloul de bord poate fi configurat in functie de
utilizator, vezi pagina 121.

INDICATIE

Atunci cand AmaPad este pornit pentru prima
data, nu sunt activate toate campurile de date.

24
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AMAZONE 5 | Interfata cu utilizatorul dintr-o privire

Terminalul Universal intr-o vedere de ansamblu

*04:15 €0
17 |5

TK

Datele de camp de la tabloul de bord

|I| Datele aparatului de lucru. Datele afisate variaza Viteza
in functie de aparatul de lucru conectat.
Directie de deplasare
Data si ora
Abaterea de la urma si suprafata prelucrata
Intensitatea semnalului GPRS si intensitatea

semnalului WLAN

=] 5] [o] [o]

Numarul liniei de urma si suprafata ramasa de

prelucrat
Date GPS

(2] [e] [

Terminalul Universal intr-o vedere de ansamblu

. - Uni I-Terminal
[1] Butoanele de la interfata cu utilizatorul de la el T

ECU (unitatea de comanda a masginii): aceste
butoane pot fi operate prin intermediul ecranului ¥ v
tactil. —

=| aktivierte
Dokumentation

Dokumentaltion 1

|z| Linii de introducere: liniile de introducere deschid
blocul numeric sau tastatura pentru introducerea
caracterelor. Tn campurile de selectare se
deschide o lista de selectare. Ausbring-

menge

@ Pornire rapida

-, Dinger bBuenger 1

E Cu acest buton se deschide meniul pentru
configurarea introducerii AUX-N. De exemplu,
pentru un maner multifunctional sau butoanele
suplimentare de pe AmaPad.

L= Arbeitsbreite

|E| Comutati intre butoane si interfata cu utilizatorul.

@ Comutati intre aparatele de lucru conectate.
Anulare sau cu un meniu inapoi.

Confirmati selectia, introducerea sau mesajul.
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6 | Initializarea AmaPad

AMAZONE

Initializarea AmaPad

Utilizarea meniului Setup

|I| Primul nivel de meniu
Al doilea nivel de meniu
Al treilea nivel de meniu
Ultimul nivel de meniu
Efectuarea setarii
Meniul anterior

Meniul urmator

Meniul selectat

(=] 5] [o] [o] [»] [e] [*]

@ Pérasirea meniului Setup

Caile spre setari sunt reprezentate in acest manual
cu instructiuni de exploatare asa cum sunt prezentate
alaturat.

1. La |I| atingeti un punct dorit din meniu.
=» Se deschide al doilea nivel de meniu |Z|
2. La |z| atingeti un punct dorit din meniu.

=» Se deschide al treilea nivel de meniu IE sau se

deschide ultimul nivel de meniu |z|

3. Pentru a efectua setarile, atingeti butoanele |E|

& )

26
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AMAZONE

6 | Initializarea AmaPad
Efectuarea setarilor pentru utilizatori

Efectuarea setarilor pentru utilizatori

6.2.1 Efectuarea setarilor pentru regiune

6.2.1.1 Efectuarea setarilor de limba

Schimbare limba

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Regiune" >
"Limba".

2. Cu "Limba" se deschide lista de limbi.

3. Selectati din lista de selectare, limba dorita.

4. Confirmaticu .

5. Parasiti Meniul Setup cu .

6. Confirmati restartarea cu .

Stabilirea formatului pentru punctul zecimal

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Regiune" >
"Limba".

2. Atingeti "Format cu punct zecimal”.

3. Selectati formatul dorit.

Utilizator |

- i LIMBA

=== ROmMana

Utilizator |

b FORMAT CU PUNCT ZECIMAL

e \Virgula (,)
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6 | Initializarea AmaPad AMAZONE

Efectuarea setarilor pentru utilizatori

4. Confirmati cu .

5. Parasiti Meniul Setup cu H

6. Confirmali restartarea cu .

6.2.1.2 Stabilire ora si data

Stabilire format dorit pentru data si ora.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Regiune" >
"Oréa/data".

Utilizatori

2. Selectati formatul pentru data si ora.

Ora si data

¢ £y Formatde data
5 jun, 2019

Format de ora

24 ore (14:30)

Setare data curenta
5/6/2019

Setarea orei curente
14:28

3. Introduceti data si ora actuala.

4. Dupa introducerea datelor, confirmati de fiecare
data cu .

5. Parasiti meniul Setup.

6.2.1.3 Unitati de masura locale

Pot fi stabilite diverse unitati de masura, in functie de
tara.
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AMAZONE 6 | Initializarea AmaPad

Efectuarea setarilor pentru utilizatori

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Regiune" >

"Unitati de masura locale".
Unitati regionale

Stabiliti unitatile de masura locale.
Unitati regionale

y Unitati

"' Format latitudine/longitudine

é Unitati de presiune

17 Unitati de suprafata

2. Selectati unitatile de masura: sistem metric sau
sistem angloamerican (US) sau (UK).

3. Stabilifi formatul pentru latitudine si longitudine ca
standard sau DMS.

4. Selectaii unitatile pentru presiune: kPa, psi, ba
sau standard (kPa).

5. Selectati unitatile pentru suprafete in hectare
(ha), acri (ac) sau standard.

6. Confirmati selectia de fiecare data cu .

7. Pentru incheiere parasiti meniul Setup si comutatj
pe meniul de operare.

6.2.2 Configurarea barei luminoase

Activarea barei luminoase

Bara luminoasa se gaseste in marginea de sus a
ecranului tactil. In timpul exploatérii, bara luminoasa
indica distanta cu care s-a indepartat vehiculul de
linia de urma indicata in prealabil.
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6 | Initializarea AmaPad
Efectuarea setarilor pentru utilizatori

AMAZONE

Bara luminoasa poate fi activata si dezactivata. Alte
setari sunt disponibile numai daca este activata bara
luminoasa.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Baré& (Bara
luminoasa)".

2. Atingeti "Bara reflector (Bara luminoasa)”.

3. Selectati "Activat".

INDICATIE

Bara luminoasa este operationala daca exista
semnal GPS. Starea operationala a barei
luminoase se poate identifica dupa LED-ul
albastru aprins, care se afla in mijlocul barei
luminoase.

Stabilirea distantei dintre LED-uri

Distanta dintre LED-uri indica distanta cu care se
poate indeparta vehiculul de linia de urma indicata in
prealabil pana incepe sa se aprinda urmatorul LED
de pe bara luminoasa.

e- o+ BARA REFLECTOR

7 Activ

30
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6 | Initializarea AmaPad
Efectuarea setarilor pentru utilizatori

0,2m 0,4m
0,1m 0,3m

Exemplu pentru setarea 0,1 m

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Bar& (Bara
luminoaséa)".

2. Atingeti "Spatiu intre led-uri".

Domeniul de reglare: de la 0,001 m panala2m

3. Introduceti distanta.
4. Confirmaticu .

Stabilirea modului LED
Prin intermediul modului LED se indica pe care parte
incep sa se aprinda LED-urile barei luminoase cand

vehiculul se indeparteaza de linia de urma.

Reglaje posibile:

-e-e- SPATIU INTRE LED-URI:

0,1m
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6 | Initializarea AmaPad
Efectuarea setarilor pentru utilizatori

Plecare

LED-urile barei luminoase incep sa se aprinda pe
partea spre care se indreapta vehiculul.

indreptare spre un anumit loc

LED-urile barei luminoase incep sa se aprinda pe
partea de care se indeparteaza vehiculul.

1. In meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Bara (Bara
luminoasa)". L ]
A

Utilizator

2. Atingeti "Mod LED".
s ~e- MOD LED:

4mm Deplasare in sens opus

3. Selectati modul.

4. Confirmaticu .

32 MG6027-RO-II | F.1 | 04.06.2020
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Efectuarea setarilor pentru utilizatori

6.2.3 Configurare zona inconjuratoare

Setarea volumului sonor

INDICATIE

Daca volumul sonor se seteaza pe 0 %, se
dezactiveaza sunetele emise de AmaPad.
Sunetul de alarma pentru mesajele de avertizare
de la terminalul Universal nu se poate dezactiva.

1. In meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Mediu".

2. Atingeti "Volum audio”.

VOLUM AUDIO
0%

3. Setati volumul sonor cu si =

Setarea sunetelor emise de taste

1. In meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Mediu".

2. Atingeti "Clicuri pe buton".
=" CLICURI PE BUTON:

L K Activ

3. Activarea functiei
sau

dezactivare.
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Efectuarea setarilor pentru utilizatori

Setarea alarmei acustice

AmaPad poate emite diferite alarme. Aici se poate
seta daca sa se emita un anumit semnal sonor.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Mediu".

Utilizator

sn

2. Atingeti "Alarmé& sonora”.

=" ALARMA SONORA

™ »
AT Activ

3. Activarea functiei
sau

dezactivare.

Stabilirea modului pentru pagina de start globala

Cu ajutorul acestei setari se poate selecta modul de
selectare pentru paginile de start globale.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Mediu".

2. Atingeti " Mod ecran global de inceput (Mod

pentru pagina de start globala) ". w MOD ECRAN GLOBAL DE INCEPUT:
Comutare

Setari posibile:

Selectare: cu butonul de baza ‘_‘ se deschide

meniul " Administrarea paginilor de start globale ".

Comutare: cu butonul de baza _] se comuta
intre paginile de start globale
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6 | Initializarea AmaPad
Efectuarea setarilor pentru utilizatori

INDICATIE

Pentru informatii suplimentare despre paginile de
start globale vedeti vezi pagina 240.

Transferare figiere sistem 150
Cu sistemul 150 de transferuri ale figierelor, datele de

stoc pot fi importate si exportate intr-un format
special.

INDICATIE

Aceasta functie nu este disponibila.

» Pentru informatii suplimentare luati legatura cu
AMAZONE.

TRANSFERURI FISIERE SISTEM 150

was Dezactivat

Configurarea ferestrei de stare pentru sistemul de directie automat

Functia butonului sistemului de directie automat se
poate seta.

Setari posibile:

e Dezactivat: fereastra pentru starea directiei poate
fi accesata numai prin intermediul meniului
comenzii.

e Afisare automata: daca sistemul de directie
automat nu poate fi pornit, se afiseaza fereastra
pentru starea directiei. Fereastra raméane deschisa

pana la inchiderea cu .

e Afisare si ascundere automata: daca sistemul de
directie automat nu poate fi pornit, se afiseaza
fereastra pentru starea directiei. Fereastra ramane
deschisa pana cand sunt indeplinite toate
conditiile pentru pornirea sistemului de directie
automat.
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Efectuarea setarilor pentru utilizatori

AMAZONE

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Mediu".

2. Atingeti " Fereastra stérii directiei automate ".

Dimensiune buton din bara de instrumente

Marimea butoanelor din meniul funciiilor si meniul
comengzii poate fi ajustata.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Mediu".

2. Atingeti " Dimensiune butoane din bara de
instrumente ".

3. Selectati marimea dorita.

INDICATIE

La setarea butoanelor mari, bara de functii si
meniul comenzii trebuie translatate cu degetul
pentru a putea utiliza toate butoanele.

Utilizatori

;: FEREASTRA STARII DIRECTIEI AUTOMATE
W Y ) Activ

DIMENSIUNE BUTON DIN BARA DE
INSTRUMENTE
Mare

36
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6 | Initializarea AmaPad
Efectuarea setarilor pentru utilizatori

6.2.4 Configurarea hartii

Stabilirea punctului de atentie
Cu ajutorul punctului de atentie se poate stabili daca
simbolul vehiculului sau simbolul aparatului de lucru

se centreaza pe harta.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Harta".

2. Atingeti "Punct de atentie ".

3. Selectati simbolul.

Activarea translatarii hartii

Cu aceasta setare se poate stabili daca harta se
poate translata (panorama) in optiunea de vizualizare
a hartii.

Utilizator

) 4

PUNCT DE ATENTIE

_ Unealta
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1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Harta".

Utilizator

2. Atingeti "Panoramare harta (Translatare harta)".

PANORAMARE HARTA
Dezactivat

Setari posibile:

e Activat: harta se poate translata in optiunea de
vizualizare a hartii. Pe harta se afiseaza simbolul

pentru focalizarea pe vehicul: &

e Dezactivat: harta nu se poate translata in optiunea
de vizualizare a hartji. Simbolul pentru focalizarea
vehiculului este dezactivat.

Schimbarea automata a concentrarii asupra hartii

Daca se deschid vizualizarile miniaturale in meniul de
operare, simbolul vehiculului poate fi acoperit pe
harta de vizualizarile miniaturale. Cu focusul hartii se
stabileste daca harta se va translata automat la
deschiderea vizualizarilor miniaturale.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Harta".

Utilizator

2. Atingeti " Schimbarea automata concentrare
asupra harii " > SCHIMBARE AUTOMATA CONCENTRARE
¥ 4 ASUPRA HARTII

Dezactivat

Setari posibile:

e Activat: harta se translateaza. Simbolul vehiculului
se centreaza in centrul hartii.

e Dezactivat: harta este fixata. Simbolul vehiculului
poate fi acoperit pe harta de vizualizarile
miniaturale.
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Marcare acoperire incarcata

Cu ajutorul acestei setari se stabileste modul de
reprezentare a suprafetelor prelucrate in vizualizarea
harji.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Harta".

2. Selectati "Subliniere acoperire incarcata (Marcare
acoperire incarcata) ".

Setari posibile:

e Activat: suprafetele deja prelucrate dintr-o
comanda sunt reprezentate in culoarea galben.
Suprafetele nou prelucrate sunt reprezentate in
culoarea verde.

e Dezactivat: suprafetele deja prelucrate dintr-o
comanda sunt reprezentate in culoarea verde.
Suprafetele nou prelucrate sunt reprezentate de
asemenea in culoarea verde.

s 4

Utilizator

u _

SUBLINIERE ACOPERIRE INCARCATA
Dezactivat

Oprirea inregistrarii liniei de delimitare cu intrerupatorul principal

Inregistrarea manualé a liniei de delimitare se poate
intrerupe n timpul imprastierii prin decuplarea tuturor
Iatimilor partiale. Aceasta are avantajul ca la
manevrele de intoarcere pe camp, inregistrarea liniei
de delimitare (a razorului) nu trebuie intrerupta
separat.
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1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Harta".

Utilizator

2. Selectati " Intrerupere inregistrare rézor cu

sequant princiipa/ ( Opvrirea l“nr.eg/:strér{'i liniei de i Li%ﬁ:ﬁ;iﬁgg;iﬁ'srm“ RAZOR CU
delimitare cu intrerupéatorul principal) ". J Activ

Setari posibile:

e Activat: inregistrarea liniei de delimitare se
intrerupe cand se dezactiveaza toate latimile
partiale de la terminalul Universal.

e Dezactivat: Inregistrarea rézorului se poate

intrerupe numai cu ajutorul butonului l"_'l din
meniul campului.

Stabilirea lungimii liniei de referinta vizuala

Pe harta, in fata simbolului vehiculului se poate afisa
o linie care serveste la ghidarea manuala a urmei ca
asistenta pentru orientare.

1. Tn meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Harta".

Utilizator

2. Atingeti " Lungimea liniei de referinta vizuale ".

LUNGIMEA LINIEI DE REFERINTA VIZUALA
0,0 m

Setari posibile:

e Valoare intre 0 msi 20 m

6.2.5 Schimbarea nivelului de acces utilizator

Pentru a dezactiva anumite meniuri de la interfaa cu
utilizatorul a dispozitivului AmaPad, cu Nivel acces
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(Autorizare) puteti activa diferite niveluri de acces
pentru utilizatori.

1. In meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Nivel acces
(Autorizare)".

4

Utilizator

2. Atingeti "Nivel acces (Autorizare)".
@ NIVEL ACCES

“ Standard

3. Selectati Nivel acces (Autorizare).

4. Confirmaticu .

INDICATIE

Nivelurile de acces (Autorizarile) utilizatorilor pot fi
adaptate in meniul "Comenzi utilizator", vezi
pagina 41.

6.2.6 Stabilirea comenzilor utilizatorului

Cu ajutorul comenzii utilizatorului se poate configura
interfata cu utilizatorul a dispozitivului AmaPad pentru
diferite niveluri de acces pentru utilizatori. Se pot
ascunde meniuri individuale astfel incat aceste
meniuri sa nu mai poata fi utilizate de anumiti
utilizatori.

Sunt disponibile 3 niveluri de acces (autorizari)
diferite pentru utilizatori.

e Usor (Simplu)
e Standard
e Expert

INDICATIE

Autorizarea utilizatorilor se poate schimba in
meniul "Nivel acces (Autorizare)".
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CONDITII PRELIMINARE

v Setat nivel de acces utilizator "Expert”

1. Selectati "Meniu Setup" > "Utilizator" > "Comenzi
utilizator™.

2. Pentru a activa sau a dezactiva meniurile
pentru nivelurile de acces (autorizdrile)
individuale ale utilizatorilor,

selectati butoanele _ sau
_ din coloana respectiva.

3. Pentru a avea acces la o previzualizare a
interfetei de utilizator configurate,
selectati "Previzualizare"” sub coloana
corespunzatoare.

=» Atunci pe buton apare " Intrerupere previzualizare

"

4. Pentru a inchide previzualizarea interfetei de
utilizator configurate,
selectati "Intrerupere previzualizare".

5. Pentru a reseta toate setdrile,
selectati "Resetare”.

INDICATIE

Setarile se pot reseta dupa cum urmeaza:
e la setarile din fabrica

e la starea dinainte de ultima pornire a
dispozitivului AmaPad

Activarea asistentei de la distanta

Cu aceasta functie, dispozitivul AmaPad se poate
comanda la distanta prin Internet.

et
=)

[~ .
Comenzi

utilizator

Camandd
natil sistem
S
iw_ns.tinle
Disgnosticars
Miniview: Activitati
Minhdew: ASC
Minkview: Controler unealta
Minkiew: Tablou
L inal universal

ualiza Pu\ﬂ_zunl-ln
L] ]

Resetare
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INDICATIE

Activarea asistentei de la distanta foloseste
exclusiv personalului calificat la efectuarea
lucrarilor de intretinere la AmaPad, prin
intermediul Internetului.

CONDITII PRELIMINARE

Verificarea conexiunii radio

v Conexiunea WLAN este initializata

7 Verific afisajul [ 1] de la tabloul de bord

v &
wil WLAN inexistent

o

v &

«ubil WLAN existent

v Solicitati PIN-ul pentru asistenta la distanta de
la ofertant. Descarcarea unei aplicatii de
asistenta de la distanta este posibila de pe
urmatoarea pagina de Internet " http.//
www.topconcare.com/en/agriculture/precision-
ag-consoles/x35-console/" dar si din App-Store
cu denumirea "Horizon Remote Control"

1. In meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Asistenta la
distanta" >.

Tn asistentul de configurare stabiliti conexiunea cu
asistenta la distanta.

2. Daca nu exista intrari, configurati noul pupitru cu

[1]

3. Introduceti "Desk-PIN" din aplicatie.

3 09:39 Sl &

Utilizatori Asistenta de la
distanta

Benutzer
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INDICATIE

Solicitati-I direct de la persoana care se ocupa de
comandarea de la distanta!

4. Confirmaticu .

=» Pupitrul este creat si autorizat.

5. La 2 selectati @ si introduceti pe display
numele soferului.

6. Asteptatli pana se creeaza conexiunea si are loc
confirmarea de catre sofer.

=» Acum, AmaPad poate fi comandat prin asisten{a
de la distanta.

INDICATIE

Incheierea conexiunii este posibila numai din
partea asistentei de la distanta, dupa finalizarea
lucrarii de intretinere!

Efectuarea setarilor de sistem

6.3.1 Configurarea functiilor

6.3.1.1 Configurarea licentelor

Sunt afigate licentele disponibile cu funcitii, statutul lor
si data de expirare. Alte licente pot fi importate sau
exportate pe un stick USB.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Licente".

) I ) s

Features Licenses
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2. Afisarea datelor de licenta.

% Exportarea datelor de licenta.

@h Importarea datelor de licenta.

6.3.1.2 Configurarea functiilor consolei

Vedere generala functii consola

Exista diferite funcitii, care pot fi activate sau
dezactivate in consola.

Functiile consolei:

e Tasta pentru comenzi scurte ISOBUS

e Camere

Statie meteo

e XTEND

CONDITII PRELIMINARE

v Licentele sunt disponibile si activate.

Activarea camerelor

Cu functia camera video se pot transmite la
dispozitivul AmaPad inregistrarile unei camere video
digitale, conectate.

INDICATIE

Pentru aceasta funciie trebuie achizitionata o
licentd sau hardware suplimentar.

» Pentru informatii suplimentare luati legatura cu
AMAZONE.

Licente

QF Export date licenta

fv’ Import date licenta

Expirare

®® CAMERE

Dezactivat
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6.3.1.3 Configurarea functiilor sistemului de ghidare a urmei

Activarea sistemului automat de directie

Aceasta functie activeaza sau dezactiveaza sistemul
automat de directie.

INDICATIE

Aceasta funciie este disponibila numai daca este
selectat unul dintre receptoarele GPS prezentate
in continuare.

e AGI-3
o AGI4

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Vedere harta".

2. Atingeti "Directie automata”.
DIRECTIE AUTOMATA

v Activ

Setari posibile:

e Activat: Sistemul de directie automat poate fi
utilizat. In meniul de operare apare butonul pentru

pornirea sistemului de directie automat: @ in
meniul comenzii se afiseaza butonul pentru

|
meniul optiunii de directie: ¥

e Dezactivat: Sistemul de directie automat nu poate
fi utilizat.

Activare identificare a deplasarii inapoi

Aceasta functie activeaza sau dezactiveaza
recunoasterea automata la deplasarea cu spatele.
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INDICATIE

Aceasta functie este disponibila numai daca este
selectat unul dintre receptoarele GPS prezentate
in continuare.

e SGR-1
e Sursa NMEA

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

2. Atingeti " Detectie marsarier ".

Setari posibile:

e Activat: Deplasarea in marsarier a vehiculului este
identificata automat si simbolul vehiculului se
deplaseaza fnapoi pe harta. Tn meniul de operare
apare butonul pentru recunoasterea automata a

deplasarii inapoi: @

e Dezactivat: Deplasarea in marsarier a vehiculului
nu este identificata. Daca vehiculul se deplaseaza
in marsarier, simbolul vehiculului se roteste pe
harta.

Activarea traficului comandat (controlat)

Cu aceasta funciie se pot activa alte modele de urme.

INDICATIE

Pentru aceasta funciie trebuie achizitionata o
licenta.

» Pentru informatii suplimentare luati legatura cu
AMAZONE.
Ajutor pentru activarea procesarii comenzii

Modul asistent activitate asista utilizatorul la
executarea funcitiilor.

Sistem Setarile ghidului

Dezactivat

g ,. DETECTIE MARSARIER
Vs

TRAFIC CONTROLAT

x Dezactivat
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In meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

Atingeti "Modul asistent activitate — Asistenta
activitate (Ajutor la procesarea comenzii)".

Setari posibile:

Dezactivat

Asistent comanda: se adauga in meniul comenzii
sn

la punctul din meniu "Asistent comanda". Pentru
informatii suplimentare vedeti vezi pagina 123.

Pornire rapida: In meniul "Caracteristici (Functii)"
si in meniul comenzii se adauga punctul de meniu
"Pornire (Pornire rapida)". Cu pornirea rapida
puteti automatiza procesele de lucru. Pentru
informatii suplimentare vedeti vezi pagina 54.

Activarea modelului de linie de camp

Modelele de linii de cdmp se pot activa sau dezactiva.
Daca modelele de linii de urma sunt dezactivate, nu
mai pot fi selectate ih meniul de operare.

Linia A-B: traseaza o linie intre doua puncte

Linia de urma curbata: traseaza o linie de urma cu
curbe

Linii de urma circulare: traseaza o linie de ghidare
a urmei pentru suprafete circulare

Guidelock: traseaza numai linii de urma temporare
langa suprafata prelucrata

In meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

? MODUL ASISTENT ACTIVITATE
J

Asistenta activitate

= By

Sistem Caracteristici Setarile ghidului

48
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2. Selectati modelul dorit de linie de urma.

3. Activati sau dezactivati modelul de linie de urma.

Activare linie de urma pe limita de camp

Functia traseaza o linie de urma, care urmeaza limita
de camp.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

2. Atingeti "Linie de urma pe limita de camp".

Setari posibile:

e Activat: aceasta functie genereaza linii de urma
pentru deplasarea in cadrul limitelor campului,
respectiv in afara zonelor de excludere.

e Dezactivat: nicio trasare a liniei de urma

Activarea cararilor tehnologice

Aceasta functie activeaza sau dezactiveaza afisarea
cararilor tehnologice. Acest afisaj foloseste la
controlul cararilor tehnologice care urmeaza sa fie
create. Cararile tehnologice pot fi salvate ca linie de
ghidare a urmei pentru a putea fi folosite la masurile
de ingrijire.

INDICATIE

Functie utilizabila numai cu semanatoare!

MOD GHIDAJ LINIE AB
Activ

MOD GHIDA] CU CURBA IDENTICA
Activ

GUIDELOCK
Activ

Setarile ghidului

Limite virare

Activata
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CONDITII PRELIMINARE

v Liniile de urma sunt create

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici . man

. EguE
| Lt |
EEEn

(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

Setarile ghidului

2. Atingeti "Cérari tehnologice".
LINIE TRAMVAI

Setari posibile: Activata

e Activat: se creeaza si se salveaza cararile
tehnologice.

e Dezactivat: nu se creeaza carari tehnologice.

Activare comanda cararilor tehnologice ISOBUS

Aceasta functie activeaza sau dezactiveaza afigsarea
cararilor tehnologice ISOBUS. Acest afisaj foloseste
la controlul cararilor tehnologice care urmeaza sa fie
create. Cararile tehnologice pot fi salvate ca linie de
ghidare a urmei pentru a putea fi folosite la masurile
de ingrijire.

INDICATIE

Functie utilizabila numai cu semanatoare!
CONDITII PRELIMINARE

v Liniile de urma sunt create

v Masina trebuie sa fie compatibila cu functia

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

Setarile ghidului

2. Atingeti "Comanda céréri tehnologice ISOBUS". .
CONTROLUL LINIE! DE GHIDARE NECULTIVATA
ISOBUS

Setiri posibile: Activata

e Activat: informatiile despre liniile de urma se
transmit la masina.

e Dezactivat: nu se transmit informatii.
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Activarea conducerii automate la capat de rand

Aceasta functie da posibilitatea conducerii automate
sau unei manevre de intoarcere la capat de rand.

CONDITII PRELIMINARE

v Licenta necesara

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

2. Apasati pe " Capadt de rand ".

Setari posibile:

e Activat: masina se conduce automat la capatul
randului.

e Dezactivat: fara conducere automata la capat de
rand.

>

Caracteristici

Promontoriu

4 Activata

6.3.1.4 Configurarea functiilor aparatului de lucru

Activarea protectiei apei

INDICATIE

Pentru aceasta funciie trebuie achizitionata o
licenta.

» Pentru informatii suplimentare luati legatura cu
AMAZONE.

Blocarea meniului Setup

Daca este activata aceasta functie, accesul la meniul
Setup este blocat atat timp cat este pornita o
comanda.

4 “_ CONSERVARE APA

% Dezactivat
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1. Selectati in "meniul Setup"” > "Sistem" >
"Caracteristici (Functii)" > "Unealta (Aparat de
lucru)".

2. Selectati " Blocare meniu configurare cand
comutatorul principal este pornit (Blocarea

BLOCARE MENIU CONFIGURARE CAND

Lo N e Ny COMUTATORUL PRINCIPAL ESTE PORNIT
meniului Setup dacé este pornitd o comanda) ". Dearactivat

3. Activarea functiei
sau

dezactivare.

6.3.1.5 Configurare WLAN

Activarea conectarii la refea cu AmaPad2

Cu AmaPad 2 se poate initializa o conectare la retea
printr-un stick WLAN. Aceasta poate fi realizata
pentru comandarea la distan{a (RemoteControl) sau
pentru transmiterea datelor (de la sfarsitul lui 2019).
Tn setul de livrare al dispozitivului AmaPad este
continut un stick WLAN pentru comunicatie radio.

INDICATIE

Comanda de la distanta foloseste exclusiv
personalului calificat la efectuarea lucrarilor de
intretinere la AmaPad 2, prin intermediul
Internetului.
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CONDITII PRELIMINARE

v Initializarea Tethering si a Hotspotului mobil
prin intermediul propriului smartphone

v Pregatiti numele retelei si codul WPA2

v Stick Wlan existent

1. Introduceti stick-ul WLAN.

2. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Functii" >
"USB Wi-FI".

UsB  WiFI

3. Atingeti pe "Conexiune radio".

Conexiune wireless

X Dezactivat

4. Selectati "Activat”.

5. Porneste un asistent de configurare pentru a crea
conexiunea radio la o refea wireless. Pentru a

incepe procesul, apasati .

6. Selectati refeaua dorita din rezultatele cautarii.

7. Pentru a configura WLAN,
Introduceti "Cod retea (WPA2 )" de la hotspot si

dupa conectare confirmati cu .

8. Apasati pe pentru a continua

procesul.

9. Confirmati inca o data cu .

INDICATIE

Procesul poate fi anulat oricand cu “

Initializarea sistemului

Cu aceasta functie puteti aloca un nume consolei.
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CONDITII PRELIMINARE

v Tethering si Hotspot-ul mobil se initializeaza
prin intermediul propriului smartphone

1. Atingeti "Sistem".

2. Introduceti pe display numele consolei.

3. Confirmati datele introduse cu .

6.3.1.6 Configurarea pornirii rapide

Activarea optiunilor

Procesele de lucru pot fi automatizate cu ajutorul
pornirii rapide. In lista "Optiuni” se pot selecta
procesele de lucru. Procesul de lucru selectat se
poate activa sau dezactiva. Unele procese de lucru
pot fi adaptate.

Daca s-a selectat butonul pentru pornire rapida din

meniul comenzii, toate procesele de lucru activate se

proceseaza unul dupa altul.

INDICATIE

Pentru mai multe informatii despre utilizarea
pornirii rapide vede{i vezi pagina 125.

Configurare sistem

Nume consola
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CONDITII PRELIMINARE

v Pornire rapida activata; vezi pagina 47

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Pornire (Pornire rapida)".

2. Atingeti optiunile dorite din lista.

3. Activati optiunile la "Stare optiune”.

Optiuni

Oprire activitate activa

Export raport de lucrare pentru lucrarea anterioara

Golire lucrare

Adaugare camp nou

i ) Schimbare lucrare

Atribuire control debit.

Initiere activitate activa

=

STARE OPTIUNE
Activ
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Pentru unele optiuni se pot efectua setari
suplimentare. in aceste cazuri, la butonul "Stare
optiune" se afigseaza si alte butoane.

4. Dacd nu mai sunt necesare alte setdri,
atingeti butoanele afisate si efectuati setarile.

Optiuni

Procese de lucru

Alte setari

Conditii

Oprirea comenzii active

Se opresc comanda
activa si imprastierea.

Fara

Exportare a raportului
comenzii anterioare

Exporta rapoartele tuturor
comenzilor salvate.

e Comanda actuala
oprita.

e Stick USB conectat.

Stergerea comenzii active

Sterge acoperirea
inregistrata a comenzii
actuale si statistica
generata a comenzii.

"Confirmati inainte de
stergere™:

e Cand este activata
setarea, se afiseaza o
solicitare de
confirmare

"Optiuni stergere™:

e Selectarea datelor
care trebuie sterse.

Comanda actuala oprita.

Adaugati un camp nou

Deschide meniul in care
poate fi creat un camp
nou.

"Creare nume pentru
camp":

e "Standard" Noul camp
primeste ca nume
data si ora anexei.

e "Definit de utilizator":
Se afiseaza o setare
suplimentara. Se
poate atribui un nume
definit de utilizator.

e "Solicitare™ Daca se
creeaza campul, se
deschide un camp de
text in care trebuie
introdus numele.

Modificare comanda

Modifica actuala
comanda.

vezi pagina 58

Comanda actuala oprita.

Alocare comanda cantitati
variabile

Deschide meniul in care
comanda cantitatilor
poate fi atribuita unui

aparat de lucru.

vezi pagina 211

e Aparat de lucru
selectat.

e Comanda selectata.

Pornire sarcina activa

Porneste actuala
comanda.

Comanda selectata.

Setare decalaj linie de
delimitare

Deschide meniul in care
se poate seta decalajul
delimitarii.
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Modificarea liniei de urma

Incepe inregistrarea liniei
de urma selectate sau
deschide meniul in care
puteti incarca liniile de
urma.

Optiuni Procese de lucru Alte setari Conditii
Inregistrarea liniei de Incepe inregistrarea liniei .
L o Fara
delimitare de delimitare.
Setare corectie abatere | Deschide opfiunile de drift Fars
GPS GPS
. Deschide meniul cu care
Crearea punctului de ) o
poate fi creat un punct de Fara
marcare
marcare.
"Model linie de urma":
Setarea modelului de linie | Seteaza modelul de linie (@ Linia de urma se Ear3
de urma de urma selectat. genereaza dupa
modelul de linie de
urma setat.
"Actiune":

e Selectarea liniei de
urma: se deschide
meniul pentru
selectarea unei linii de
urma

e Crearea liniei de urma:
se deschide meniul
pentru crearea unei
linii de urma

"Creare nume pentru
linia de urma":

e "Standard™ Noua
comanda primeste ca
nume, data si ora
anexei.

e '"Definit de utilizator":
Se afigseaza o setare
suplimentara. Se
poate atribui un nume
definit de utilizator.

e "Solicitare" Daca se
creeaza comanda, se
deschide un camp de
text n care trebuie
introdus numele.

La "Setare mod ghidare
urma" se selecteaza linia
A-B, curbe identice sau
traiectorie circulara.
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Optiuni

Procese de lucru

Alte setari

Conditii

Estompare in caz de
reusita

Informatjile cu privire la
pornirea rapida se inchid
automat daca procesul de

lucru s-a incheiat cu
succes.

"Actiune":

e Selectarea liniei de
urma: se deschide
meniul pentru
selectarea unei linii de
urma

e Crearea liniei de urma:
se deschide meniul
pentru crearea unei
linii de urma

"Creare nume pentru
linia de urma":

e "Standard™ Noua
comanda primeste ca
nume, data si ora
anexei.

e '"Definit de utilizator":
Se afiseaza o setare
suplimentara. Se
poate atribui un nume
definit de utilizator.

e "Solicitare". Daca se
creeaza comanda, se
deschide un camp de
text in care trebuie
introdus numele.

Configurarea optiunii "Modificare comanda”

1. Cu "Stare optiune" activati optiunea.

La "Actiune” sunt posibile urmatoarele setari:

e "Selectare comanda". Se deschide meniul pentru

selectarea unei comenzi.

e "Nicio comanda". comanda actuala se sterge.
Este posibil lucrul fara comanda

e "Creare activitate (Creare comanda)": se creeaza
o comanda noua. Sunt necesare setari

suplimentare.

2. Selectati setarea dorita la "Actiune™.

3. Dacd la "Actiune” s-a selectat "Creare

comandda”,

continuati cu punctele indicate in cele ce

urmeaza.

__ STARE OPTIUNE
E= A

— ACTIUNE
= Creare activitate
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4. La "Setare nume activitate (Creare nume
comanda)" selectati modul in care trebuie creat
numele comenzii.

Setari posibile:

e "Standard": Noua comanda primeste ca nume,
data si ora anexei.

e "Definit de utilizator". Se afiseaza o setare
suplimentara. Se poate atribui un nume definit de
utilizator.

e "Solicitare™ Daca se creeaza comanda, se
deschide un camp de text in care trebuie introdus
numele.

5. Dacd pentru noua comandd trebuie selectat sau
creat un cmp,
activati setarea "Deschidere meniu camp
selectat”.

6. Dacd noua comandd trebuie creatd fdrd a
prelucra in prealabil datele comenczii,
activati setarea "Afisare acceptare fara prelucrare
meniu".

6.3.2 Configurare GPS

6.3.2.1 Configurare receptor GPS

Selectarea receptorului GPS

AmaPad poate procesa semnale GPS de la un
receptor extern. Pentru aceasta trebuie selectat
receptorul GPS conectat.

— SETARE NUME ACTIVITATE

= Solicitare

0:— DESCHIDETI MENIUL SELECTARE cAMP
= Dezactivat

ACCEPTARE FARA AFISAREA MENIULUI DE
= EDITARE
Dezactivat
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INDICATIE

AmaPad poate procesa semnale GPS de la un
receptor GPS extern numai daca receptorul GPS
poate emite semnale in formatul necesar.

Semnale GPS necesare:

e GGA (minim 5 Hz)

e VTG (minim 5 Hz)

e ZDA (minim 1 Hz)

Pentru a obfiine si alte informatii despre

configuratia receptorului GPS, contactati
producatorul.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Atingeti "Receptor GPS".

3. Selectati din lista receptoarele GPS conectate.

INDICATIE

Setare recomandata:

e Pentru AMAZONE Pantera cu sistem automat
de directie: "AGI-4"

e Pentru alte receptoare GPS AMAZONE:
"sursa NMEA"

e Daca semnalul GPS se transmite prin
intermediul magistralei de tip CAN-Bus, de
exemplu de la tractor: NMEA 2000

Actualizare firmware

Firmware-ul receptorului GPS conectat se poate
actualiza. Actualizarea se incarca pe terminal
impreuna cu actualizarea pentru software-ul
AmaPad, prin intermediul unui stick USB.

RECEPTOR GPS

AGI-4

60

MG6027-RO-II | F.1 | 04.06.2020



AMAZONE 6 | Initializarea AmaPad

Efectuarea setarilor de sistem

INDICATIE
Upgrade-urile pentru firmware se pot efectua
numai la urmatoarele receptoare GPS:
e SGR-1
e AGI-3
e AGI-4

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Atingeti "Upgrade firmware".

= UPGRADE DE FIRMWARE

—‘ Faceti clic pentru upgrade

3. Confirmati actualizarea.

=» Se afiseaza un avertisment sa nu opriti AmaPad.
4. Confirmati avertismentul.

= Incepere upgradarea firmware-ului.

=» AmaPad se restarteaza dupa actualizarea

Firmware.

Utilizarea cablului de aprindere

INDICATIE

Aceasta funciie este disponibila numai la
urmatoarele receptoare GPS:

AGI-4
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1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Atingeti "Folositi linia de aprindere (Utilizarea
cablului de aprindere)”.

Setari posibile:
e Activat: daca vehiculul se opreste, alimentarea

electrica a receptorului GPS are loc prin bateria
vehiculului.

e Dezactivat: daca vehiculul se opreste, se
intrerupe alimentarea electrica a receptorului
GPS.

INDICATIE
Setare recomandata:

dezactivat

Setarea duratei de functionare a bateriei
Durata de functionare pe baterie indica timpul cat mai

ramane activ receptorul GPS dupa oprirea
vehiculului.

INDICATIE

Aceasta functie este disponibila numai la
urmatoarele receptoare GPS:

AGIl-4

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Atingeti "Timpul de mentinere activa (minute)
(Durata functionare pe baterie)".

Receptor

l ' FOLOSITI LINIA DE APRINDERE:
7 Activ

Receptor

(-IP' TIMPUL DE MENTINERE ACTIVA (MINUTE):
30
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incarcare fisier OAF

Cu un fisier OAF puteti autoriza functiile receptorului
GPS, cum ar fi, de exemplu, aplicatiile.

CONDITII PRELIMINARE

v Fisier OAF comandat de la AMAZONE

v Selectati unul din urmatoarele receptoare
GPS:

o AGI-3
o AGI-4

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Atingeti "Incarcare fisier OAF".
INCARCARE FISIER OAF

-‘!‘u USB

3. Respectati indicatiile de pe ecran.

Setare rata de transfer

Rata de transfer sau rata Baud desemneaza viteza
de transmisie a receptorului GPS.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Atingeti "Rata Baud".
RATA BAUZI

115200

3. Selectati rata Baud recomandata.
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INDICATIE

Rate Baud recomandate:

e Pentru receptor GPS AMAZONE: 19200
e Pentru AGI-4: 115200

Informatji suplimentare se gasesc in manualul cu
instructiuni de exploatare pentru receptorul GPS.

6.3.2.2 Configurarea semnalului de corectie

Selectarea sursei de corectie

Sursele de corectura imbunatatesc precizia pozitiei
GPS. Acestea sunt disponibile numai cu receptorul
GPS AGI-4.

INDICATIE
Sunt suportate urmatoarele surse de
corectura:

e autonom: la aceasta setare nu se corecteaza
semnalul GPS. Semnalul poate fi receptionat
de mai multj sateliti GPS. in plus se poate
activa Glonass.

o WAAS

e EGNOS

e MSAS

e OmniSTAR

e TopNET Global D

e RTK

e RTK (modem extern)

e RTKNTRIP

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti "Sursa corectie".

= SURSA CORECTIE

= RIK
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3. Selectati din lista de selectare, sursa de coreciie.

4. Configurati sursa de corectie selectata.

Configurare WAAS

Pentru sursa de corectura WAAS trebuie activati
satelitii disponibili. Receptorul GPS utilizeaza
sistemul Wide Area Augmentation. Este adecvat

numai pentru America de Nord. Precizie: sub un
metru.

INDICATIE

Puteti gasi pe Internet satelitii disponibili. Fiecare
satelit se poate identifica prin numarul PRN.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti satelitul dorit.

3. Activarea satelitului
sau

dezactivare.

Configurarea EGNOS

Pentru sursa de corectura EGNOS trebuie activati
satelitii disponibili. Receptorul GPS utilizeaza

European Geostationary Navigation Overlay Service.

Este adecvat numai pentru Europa. Precizie: sub un
metru.

INDICATIE

Puteti gasi pe Internet satelitii disponibili. Fiecare
satelit se poate identifica prin numarul PRN.
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1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti satelitul dorit.

3. Activarea satelitului
sau

dezactivare.

Configurarea MSAS

Pentru sursa de corectura MSAS trebuie activati
satelitii disponibili. Receptorul GPS utilizeaza
sistemul Mutlifunctional Satellite Augmentation. Este

adecvat numai pentru Asia de Est. Precizie: sub un
metru.

INDICATIE

Puteti gasi pe Internet satelitii disponibili. Fiecare
satelit se poate identifica prin numarul PRN.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti satelitul dorit.

3. Activarea satelitului
sau

dezactivare.
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Configurarea OmniSTAR si TopNET Global D

Pentru sursele de corectura OmniSTAR si TOopNET
Global D trebuie setata regiunea corecta. Pentru
aceasta sursa de corectare este necesara o licenta.
Fisierul de licenta OAF se poate comanda la
AMAZONE.

INDICATIE

Regiunea trebuie setata la toate sursele de
corectura OmniSTAR si TopNET Global D, vezi
pagina 63. Astfel, frecventa corecta se seteaza
automat.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti "Regiune”.
REGIUNE

Australia si Noua Zeelanda

3. Selectati din lista, regiunea dorita.
4. Confirmaticu .

Configurarea RKT

Optiunile care urmeaza sa fie definite variaza in
functie de sursa de corectura selectata.
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Surse de corectura pentru RKT

RTK (radio)

Pentru sursa de corectura RTK, disponibila contra
cost este necesar un hardware suplimentar.
Hardware-ul se poate achizifiona de la compania
AMAZONE. Sunt necesare datele de acces pentru
statia de baza.

RTK (modem extern)

Modem extern conectat la receptorul GPS si care da
posibilitatea prelucrarii semnalului de corectura RTK.
Pentru receptionarea AGl4 este necesara o licenta
externa. Pentru sursa de corectura RTK, disponibila
contra cost este necesar un hardware suplimentar.
Hardware-ul se poate achizifiona de la compania
AMAZONE.

RTK (NTRIP)

Sursa de corectura contra cost RTK NTRIP
functioneaza prin intermediul telefonului mobil de la
un operator de retea. Pentru aceasta este necesar sa
aveti acces la Internet. Este necesar un hardware
suplimentar. Hardware-ul se poate achizitiona de la
compania AMAZONE.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. RTK NTRIP: selectati "sursa NTRIP".

INDICATIE

Pentru masinile AMAZONE selectati de preferinta
AM53.

3. Selectati "protocolul RTK". In protocolul RTK se
inregistreaza datele dintre statia de baza RTK si

tractor. Pentru a da posibilitatea transferului
solicitafi datele de la ofertantul statiei de baza.

4. RTK (modem extern): selectati "Modem".

INDICATIE

Selectati ca standard modemul Satel Easy.
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5. RTK (modem extern): activaii "iesirea GGA".

sau

dezactivare.

INDICATIE

Daca este activata aceasta funciie, pozitia (GGA)
a tractorului se transmite operatorului de retea.

Activarea GLONASS

GLONASS este sistemul de navigatie cu satelifi
rusesc. Daca pentru un semnal GPS sunt disponibili
prea putini sateli{i, AmaPad poate avea acces la
sateliii GLONASS.

INDICATIE

Daca este activat GLONASS, nu se mai
receptioneaza semnalele de la satelitii GPS chiar
daca acestia redevin disponibili.

GLONASS se poate activa pentru urmatoarele
surse de corectura

e Autonom

e Automat

e OmniSTAR XP
e OmniSTAR HP
e OmniSTAR G2
e RTK

e RTK (modem extern)

e RTKNTRIP
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1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti "GLONASS".

GLONASS

? -‘f;, Activ

3. Activarea functiei
sau

dezactivare.

Activare Trupass

Trupass™ imbunatateste precizia liniilor de urma.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti "Trupass ™ *,
TRUPASS

7 Autorizare necunoscuta

3. Activarea functiei
sau

dezactivare.

Activarea sistemului de siguranta

Daca semnalul GPS este prea inexact, sistemul
automat de directie nu poate porni. Sistemul de
siguranta permite dispozitivului AmaPad sa aiba
acces la semnalul GPS cu urmatoarea precizie mai
mica pentru a porni totusi sistemul automat de
directie.
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1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "GPS" >
"Corectie".

2. Atingeti "Sistem de siguranta".

3. Activarea functiei
sau

dezactivare.

6.3.2.3 Initializarea RTK

Initializarea RTK (radio)

RTK trebuie receptionat prin semnalul radio. Sursa de
corectura RTK permite o precizie mare a pozitiei
dupa introducerea datelor necesare de la ofertant.

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem" > "GPS" >
"RTK".

2. Daca se selecteaza RTK, porneste un asistent de
configurare pentru a identifica modemul conectat.

Pentru a incepe procesul, apasati .
3. Procesul poate fi anulat oricand cu
4. Daca s-a incheiat procesul si modemul este

identificat, confirmati cu .

5. Atingeti "Frecventa” si introduceti frecventa
utilizata in MHz.

* RASPUNS AUTOMAT
Dezactivat

4

Sistem
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6. Atingeti pe "Distanta dintre canale" si introduceti
intervalul de frecventa dintre zonele invecinate
intr-un plan de frecventa, in kHz.

7. Atingeti pe "Ildentificator retea” si introduceti
setarea pentru codificare.

INDICATIE

Setarile pentru codificare:
e 1-255 corespunde la "pornit”

e 0 corespunde la "oprit"

8. Selectati "Protocol link" pentru a obtine un
protocol de transmitere pentru datele radio.

9. Atingeti "Modulatie" pentru a selecta tipul de
modulatie dorita. Solicitati datele de la ofertantul
statiei de baza.

10. Selectaii "corectie eroare anticipata”. Corectia
erorii inainte foloseste la comandarea erorilor la
transferul datelor, in cazul unui semnal de
receptie insuficient. Activarea corectiei erorii
inainte

sau
dezactivare.
Sincronizarea statiei de baza

INDICATIE

Daca este selectat RTK ca sursa de corectura,
setarile statiei de baza se pot sincroniza automat
cu receptorul.

11. Atingeti in meniul Setup "Sistem" > "GPS" >
"RTK".

Sincronizare
stalie de baza J
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12. Pentru a initializa sursa de corectura, trebuie

identificat modemul. Apasati pe Si

urmati instructiunile reprezentate.

sau

Alternativ puteti anula procesul cu _

13. Confirmati identificarea modemului cu

Initializarea RTK NTRIP

Comunicatia cu RTK NTRIP are loc prin intermediul
retelei de telefonie mobila. Sursa de corectura RTK
NTRIP permite o precizie mare a pozitiei dupa
introducerea datelor necesare de la furnizorul de
telefonie mobila. Aceasta poate avea loc cu un
modem intern si extern.

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem” > "GPS" >
"NTRIP".

2. Daca se selecteaza NTRIP, porneste un asistent
de configurare pentru a identifica modemul
conectat. Pentru a incepe procesul, apasati

ol
3. Procesul poate fi anulat oricand cu
4. Daca s-a incheiat procesul si modemul este

identificat, confirmati cu .

5. Pentru a initializa semnalul de corectie GSM
modem,

introduceti datele furnizorului de telefonie mobila.

o

Introduceti "GSM-PIN".

1(2(3}4
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7.

10.

11.

12.

13.

Introduceti "nume de utilizator GSM".

Introduceti "parola GSM".

Introduceti datele de acces "GSM-APN Internet".

Introduceti "MTU (dimensiune maxima pachet)".

Activati "Roaming mobil".

sau
dezactivare.

Activati "autorizare 3G".

sau
dezactivare.

Pentru a initializa semnalul de corecturd RKT
NTRIP, sunt necesare datele ofertantului
semnalului RKT,

Atingeti "Adresa NTRIP" si introduceti adresa IP
si numarul portului.
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14. Atingeti "Punct de acces NTRIP" si introduceti
Mointpoint-ul.

15. Atingeti "Nume utilizator NTRIP" si introduceti
numele utilizatorului.

16. Atingeti "Parola NTRIP" si introduceti parola.

Initializarea RTK NTRIP cu AM53

Sursa de corectura RTK NTRIP cu AMS3 permite o
precizie mare a pozitiei. Aceasta poate avea loc cu
un modem intern si extern.

1. Atingeti In meniul Setup "Sistem" > "GPS" >
"NTRIP".

2. Daca se selecteaza NTRIP, porneste un asistent
de configurare pentru a identifica modemul
conectat. Pentru a incepe procesul, apasati

ol
3. Procesul poate fi anulat oricand cu
4. Daca s-a incheiat procesul si modemul este

identificat, confirmati cu .

5. Pentru a initializa semnalul de corecturd RKT
NTRIP cu AM53, sunt necesare datele
ofertantului semnalului RKT.

Atingeti "Adresa NTRIP" si introduceti adresa IP
si numarul portului.

S

Sistem
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6. Atingeti "Punct de acces NTRIP" si introduceti
Mointpoint-ul.

7. Atingeti "Nume utilizator NTRIP" si introduceti
numele utilizatorului.

8. Atingeti "Parola NTRIP" si introduceti parola.

INDICATIE

Daca se initializeaza modemul, lampile cu LED
indica starea conexiunii.

lluminare cu LED Starea conexiunii modemului
niciuna Modem deconectat
dupa 3 secunde Q LED-ul 1 se aprinde continuu | Modem pornit

in culoarea verde

dupé 6 secunde Al, LED-ul 2 se aprinde continuu | Stabilire conexiune in curs,
in culoarea rogie

»
dupé 35 secunde t‘ LEDUL 4 se aprinde Conexiune reusitd
intermitent in culoarea rosu

\]
dupa 45 secunde “ LEDUL 4 se aprinde Conexiunea continua
intermitent repede in culoarea rosu

\J
dupa 60 secunde “ LED-ul 4 se aprinde continuu, | Modem conectat
permanent in culoarea rosie

9. Verifica respectiva conexiune a modemului pe
baza lampilor cu LED.

6.3.3 Configurarea iesirii GPS

Prin iesirea GPS se pot transmite date ca viteza,
directia de deplasare si pozitia la celelalte aparate.
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INDICATIE

Modul in care trebuie reglata iesirea GPS depinde
de aparatul suplimentar conectat. Informatii
suplimentare se gasesc in manualul cu
instructiuni de exploatare pentru aparatul
suplimentar.

6.3.4 Configurarea porturilor seriale

6.3.4.1 Stabilirea portului COM pentru receptorul GPS

Selectarea porturilor COM pentru receptorul GPS.

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem" > "GPS" >
"lesire".

2. Selectati "COM Receptor GPS "

3. Selectati portul COM.

Stabilirea portului COM pentru iesirea GPS
Stabiliti portul COM pentru iegirea GPS.

INDICATIE

Acest port COM este disponibil in functie de
cablaj.

Sistem

w COM RECEPTOR GPS
1
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1. Atingeti in meniul Setup "Sistem" > "GPS" >
"legire".

2. Selectati "COM lesire GPS ".

3. Selectati portul COM.

INDICATIE

Setarea pentru cablajul furnizat de AMAZONE:

niciuna

6.3.5 Setarea alarmei

6.3.5.1 Setarea alarmei generale

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Alarme" >
"Generale".

2. Selectati alarma din lista de alarme.

" 0.,
3 )

Sistem Porturi seriale

W COM IESIRE GPS
2

Numele alarmei
Toate alarmele generale

Sfarsit de rand

|

8

Decuplare directie (Vizual)

S

Cuplare directie (Vizual)
Directie imposibil de cuplat

Nepotrivire firmware receptor GPS

Nepotrivire firmware ECU ASC10
UT prioritate ridicata

S

UT prioritate medie

||||

UT prioritate joasa

S

Radspuns automat

78
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3. Atingeti "Stadiul alarmei".

4. Activare alarma
sau
dezactivare.

INDICATIE

Alarmele dezactivate nu sunt afisate. In acest caz
nu se mai atrage atentia asupra posibilelor
defectiuni.

INDICATIE

Pentru alarma de pornire si oprire a directiei
automate se poate dezactiva numai afigajul.
Atunci cand directia automata este pornita sau
oprita, se emite intotdeauna un semnal de
avertizare.

Setarea alarmei la capat de rand
Daca vehiculul se apropie de linia de delimitare, la o

anumita distanta de linia de delimitare se poate emite
o alarma.

[’3 ~ STADIUL ALARMEI
1

= J Activ
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1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Alarme" >
"Generale".

2. Selectatii din lista de alarme "Sférsit de réand".

3. Atingeti "Stadiul alarmei".

4. Activati alarma.

5. Atingeti "Prima distanta".

6. Introduceti distanta fata de linia de delimitare la
care sa se declanseze alarma pentru prima data.

7. Atingeti "A doua distanta".

8. Introduceti distanta fata de linia de delimitare la
care sa se declanseze alarma pentru a doua
oara.

|'&

Numele alarmei
Toate alarmele generale
sfarsit de rand
Decuplare directie (Vizual)

Cuplare directie (Vizual)

||||

&

Directie imposibil de cuplat
Nepotrivire firmware receptor GPS
Nepotrivire firmware ECU ASC10
UT prioritate ridicata
UT prioritate medie

S

UT prioritate joasa

S

Radspuns automat

f'{f”} STADIUL ALARMEI

i g
7 Activ

PRIMA DISTANTA:
50.0 m

A DOUA DISTANTA:

25.0m
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9. Atingeti " Distanta de antecalcul ".

DISTANTA DE ANTECALCUL:

10.0 m

10. Introduceti distanta suplimentara fata de prima si
a doua distanta, la care sa se declanseze alarma.

6.3.6 Configurarea punctelor de marcare

n acest meniu se pot efectua presetarile pentru
punctele de marcare. Locurile periculoase pot fi
marcate cu puncte de marcare. In plus, punctele de
marcare servesc si ca referinta pentru corectia GPS
manuala.

CONDITII PRELIMINARE

v~ Setat nivelul de acces al utilizatorului pe
"Standard" sau "Expert"; vezi pagina 40

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem” > "Puncte de
marcare”.
2. Alegeti unul din punctele de marcare. M indicator ) Grospd

B ptengie fa Fistre

Perlcal 4% Burilent

= Pericol api £5 copac

'g‘ Turn

3. Selectati simbolul.

4. Atingeti "Nume punct de marcare".
5. Introduceti numele.
6. Confirmati cu .
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6.3.7 Configurarea camerei video

Imaginile de la camerele video digitale conectate se
pot afisa la AmaPad. Setarile pentru camerele video
pot fi efectuate in acest meniu.

CONDITII PRELIMINARE

v Pentru aceasta functie trebuie achizitionata o
licenta si un hardware suplimentar.

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Camere" >
"Generalitati".

Sunt posibile urmatoarele setari ale camerelor video:

Generalitati:

s |I| "Nume": introduceti denumirea camerei video.
* |Z| "Codificare prin culori"

* @ "Versiune AGCAM-Interfacebox”

o |z| "Camera vizibild". activarea sau ascunderea
optiunii de vizualizare a camerei

4 |E| "Bucld camera". activarea sau dezactivarea
buclei camerei

N

Introduceti setarile necesare.

3. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Camere" >
"Generalitati".

Valori standard:

b |I| “Lungime bucla camera™ indicarea intervalului
intre comutarea intre camerele conectate,
exprimat in secunde

i |Z| "Frecventa imagini Thumbnail”
* @ "Codificare standard prin culori”

b |z| "Ribbon camera" activarea sau dezactivarea
reprezentarii camerelor sub optiunea de
vizualizare a camerelor

4. Introduceti setarile necesare.
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6.3.8 Initializarea ISOBUS

6.3.8.1 Initializarea terminalului Universal

Activarea terminalului Universal

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem" > "ISOBUS" >
"UT".

2. Selectati "Terminal Universal”.
.J7] TERMINAL UNIVERSAL

——@ Online

Setari posibile:

e Offline: conexiunea la terminalul Universal este
dezactivata. La terminal nu se poate loga niciun
aparat de lucru.

e Online: terminalul Universal este activat. Aparatul
de lucru poate fi logat si afisat.

Stabilirea numarului UT
Daca la un ECU sunt conectate mai multe terminale,

terminalul Universal se identifica univoc cu ajutorul
numarului UT.

INDICATIE

Terminalele trebuie alocate prin intermediul
terminalului Universal. Daca este conectat un
singur terminal, acest terminal este alocat
automat.

INDICATIE

Nu trebuie conectate la ISOBUS mai multe
terminale cu acelasi numar UT. Daca la ECU sunt
conectate alte terminale cu acelasi numar UT,
AmaPad comuta automat setarea "Terminal
Universal" pe "offline".
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1. Atingeti in meniul Setup "Sistem” > "ISOBUS" >
"UT"-

2. Atingeti "Numar UT".
L:J7]  TERMINAL UNIVERSAL

—® Online

Setari posibile:

e Numar intre 1 si 32

Stergerea memoriei pool cache a terminalului Universal

Tn cazul erorilor de reprezentare de la terminalul
Universal, se poate sterge memoria pool cache a
terminalului Universal.

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem" > "ISOBUS" >
"UT"‘

2. Atingeti "Golire cache rezerva".
o GOLIRE CACHE REZERVA

Faceti clic pentru a goli cache-ul ECU

3. Confirmati cu .

4. Reporniti AmaPad.

Stabilire taste programabile per coloana

Setarea numarului de taste programabile afisate per
coloana la terminalul Universal.
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1. Atingeti in meniul Setup "Sistem” > "ISOBUS" >
"UT"-

2. Atingeti "Taste programabile pe coloanad".

3. Selectati numarul.

INDICATIE

Setare recomandata:

Stabilirea pozitiei tastelor programabile

Pozitia tastelor programabile la terminalul Universal.

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem” > "ISOBUS" >
"UT"-

2. Atingeti "Locatie taste programabile”.

3. Selectati pozitia.

INDICATIE

Setare recomandata:

La dreapta (doua coloane)

2 LOCATIE TASTA PROGRAMABILA

b Dreapta (doud coloane)
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6.3.8.2 Configurarea Task Controller

Stabilirea versiunii TC
Versiunea TC este versiunea de software a ECU.

Diferite versiuni TC asista diferite forme de
documentare a datelor comenzii.

INDICATIE

in mod normal, versiunea TC este detectata
automat de AmaPad.

Pentru determinarea versiunii TC se aplica
urmatoarele:

e Masinile AMAZONE: versiunea TC 3

e Pentru Peer Control: versiune TC 4

1. Selecta{i "Meniu Setup" > "Sistem" > "ISOBUS" >
"TC"-

2. Atingeti "Versiunea TC".

3. Selectati versiunea TC.

Stabilirea numarului TC

Daca la un aparat de lucru sunt conectate mai multe
terminale, AmaPad se poate identifica univoc cu
ajutorul numarului UT. Fiecare terminal are nevoie de
un alt numar TC pentru a se preveni aparitia
conflictelor.

VERSIUNE TC

3
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1. Selectati "Meniu Setup" > "Sistem" > "ISOBUS" >
"TC".

2. Atingeti "Numar TC".

3. Introduceti numarul TC.

NUMAR TC

1

Stabilirea modului de comanda pentru comutarea manuala a latimilor partiale

Atunci cand sistemul de comutare automata a
Iatimilor partiale este dezactivat, intotdeauna, latimile
partiale mai pot fi comandate manual. Prin aceasta
setare se stabileste daca latimile partiale pot fi
comandate prin intermediul comutatoarelor virtuale
ale latimilor partiale.

1. Selectat{i "Meniu Setup" > "Sistem" > "ISOBUS" >
"TCH.

2. Atingeti "Mod control manual sectiuni (Mod
manual comanda comutare Iatimi partiale)”.

Setari posibile:

e Cu comanda ECU: atunci cand sistemul de
comutare automata a latimilor partiale este
dezactivat, laimile partiale nu mai pot fi
comandate prin intermediul comutatoarelor
virtuale ale la{imilor partiale.

e Cu comanda prin consola: atunci cand sistemul de
comutare automata a latimilor partiale este
dezactivat, intotdeauna, latimile partiale mai pot fi
comandate prin intermediul comutatoarelor
virtuale ale la{imilor partiale.

3. Selectati modul de comanda.

—f— MOD CONTROL MANUAL SECTIUNI

" Control prin ECU
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Stergerea memoriei pool cache a Task Controller

Daca afisajul sau transmiterea configuratiei aparatului
de lucru este eronata, se poate sterge memoria pool
cache de la Task Controller.

1. Atingeti in meniul Setup "Sistem” > "ISOBUS" >
"TC"-

2. Atingeti "Golire cache rezerva".
GOLIRE CACHE REZERVA

O Facetli clic pentru a goli cache-ul ECU

3. Confirmati cu .

4. Reporniti AmaPad.

Pregatirea USB pentru upgrade

Software-ul AmaPad poate fi actualizat prin
intermediul unui stick USB.

INDICATIE

Aceasta funciie trebuie executata de un personal
calificat.

1. Contactati Serviciul de asistenta clienti
AMAZONE.

2. Introduceti stick-ul USB cu software-ul actual in
terminal, pe partea posterioara.

3. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Mijloc
auxiliar".

4. Selectati "Pregétirea USB pentru upgrade”.

&% FURNIZAREA USB PENTRU UPGRADE
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INDICATIE

Instalarea porneste automat!

Daca software-ul nu se actualizeaza automat,
restartati terminalul.

Configurare vehicul

6.4.1 Creare vehicul nou

6.4.1.1 Selectarea vehiculului din efectivul de date

AmaPad are un efectiv de date despre vehicule. Din
acest efectiv de date se poate alege vehiculul dorit.

INDICATIE

Daca vehiculul dorit nu se afla in efectivul de
date, se poate crea un vehicul definit de utilizator;
vezi pagina 90.

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Nou".

2. Selectati producatorul dorit din lista de
producatori.

= Se afiseaza lista de modele de vehicule.
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3. Selectati modelul de vehicul dorit.

4. Confirmati selectia modelului cu .

=» La unele modele de vehicule, AmaPad trebuie sa
efectueze o restartare.

5. Confirmati restartarea cu .

=» Se afiseaza meniul Geometria vehiculului. Pentru
a stabili geometria vehiculului vedeti vezi
pagina 91.

INDICATIE

Pentru stropitoarea cu autopropulsie AMAZONE
Pantera, in acest loc trebuie initializat aparatul de
lucru; vezi pagina 102, " Creare aparat de lucru
nou ", pasul 7.

6.4.1.2 Creare vehicul definit de utilizator

Daca vehiculul dorit nu se afla in efectivul de date, se
poate crea un vehicul definit de utilizator.

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul"> "Nou".

2. Selectatii din lista de producatori "Alfii".

3. Selectati dispozitivul de comanda a direcfiei
pentru vehicul.

4. Confirmati selectia dispozitivului de comanda a

directiei cu .

A

Pf

90
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5. Selectati tipul de vehicul.

=» | a unele modele de vehicule, AmaPad trebuie sa
efectueze o restartare.

6. Confirmati restartarea cu .

7. Atingeti "Nume vehicul”.

INDICATIE

Pentru a putea administra vehiculele mai usor,
ulterior, dati nume de vehicule care sa aiba sens.

8. Introduceti numele vehiculului.

9. Confirmati datele introduse cu .

= Se afiseaza meniul Geometria vehiculului. Pentru
a stabili geometria vehiculului vedeti vezi
pagina 91.

6.4.1.3 Stabilirea geometriei vehiculului

INDICATIE
Geometria vehiculului este necesara pentru

functia precisa a sistemului de ghidare a urmei.
Calibrati vehiculul exact. Toleranta este de 5 cm.

INDICATIE

Valorile setabile ale geometriei depind de selectia
vehiculului. Numele valorii geometrice selectate
se afiseaza in bara de titlu a meniului. Lista
urmatoare contine toate valorile geometrice.
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dreapta fata
de mijlocul

puntii.

Valoare
negativa:
receptorul
este montat in
stanga fata de

mijlocul puntji.

a receptorului
GPS

Valoare . ; Valoare . .
. . Descriere Imagine L . Descriere Imagine
geometrica geometrica
Distanta
dintre mijlocul Distanta de la
Distanta puntii din fata in&ltimea .
. . L . punte pana la
dintre punti si mijlocul puntji
. sol.
puntii din {
spate. el
Decalajul
longitudinal al
receptorului
GPS fata de
puntea spate
il I Valoare i _|
Punct de . Dlstar.1.§a - .‘ pozitiva: g .‘
. dintre mijlocul | receptorul |
aplicare a o 5 5 . 1
. puntii din fata Antena GPS | este montat in i
fortei aparat i punctul de fata puntii din ' |
de lucru #p . P |
atelaj. spate.
=57
Valoare
negativa:
receptorul
este montat in
spatele puntji
din spate.
Decalajul
transversal al
receptorului
GPS fata de
mijlocul puntji
Valoare 'f'°—|
itiva: tel
pozifiva ,J i' Distanta de la
receptorul e A
este montat in ; sol pana la
Directie GPS ' in&ltime GPS | partea de sus
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Valoare . ; Valoare . .
. . Descriere Imagine L . Descriere Imagine
geometrica geometrica
Numai la
tractoarele cu
senile.
Numai la Distanta
vehiculele cu dintre
directie marginea din
articulata. ; stanga a
Punct de Distanta Distanta lantului de
. : dintre urme Do
articulare dintre puntea senila din
spate si stanga si
punctul de marginea din
articulare. stdnga a
lantului de
senila din
dreapta.

1. In meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Geometrie".

2. Verificati numele vehiculului selectat.

3. Dacd s-a selectat vehiculul inadecvat,
vezi pagina 93.

4. Pentru a modifica o valoare geometrica:

Selectati ™% 0.000 m .

=» Numele valorii geometrice selectate se afiseaza

in bara de titlu.

5. Introduceti valoarea.

6. Confirmati cu .

6.4.2 Selectarea vehiculului

n acest meniu se pot selecta vehiculele initializate. in
plus puteti incarca datele vehiculului de pe un stick

USB si puteti genera copii dupa datele vehiculului. in
acest mod, datele vehiculului se pot transmite si altor

terminale.

o.000m »F
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1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Selectare".

2. Selectati vehiculul din lista.

+ Axian
Pantera 4001
Panters 4502

3. Confirmati selectia cu .

=» Pentru unele vehicule trebuie efectuata o
restartare.

4. Confirmati restartarea cu .

= Se afiseaza meniul "Geometria vehiculului”.

5. Pentru a modifica geometria vehiculului,
vezi pagina 93.

6.4.3 Importarea datelor vehiculului

Datele vehiculului, care au fost salvate prin
managerul de inventar pe un stick USB pot fi
importate din nou.

INDICATIE

Pentru informatii suplimentare despre managerul
de inventar vezi vezi pagina 235.

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Selectare".

Selectare

2. Atingeti ~ J:::.".Lum

Panters 4502

3. Selectati vehiculul din lista.
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4. Confirmati selectia cu .

=» Pentru unele vehicule trebuie efectuata o
restartare.

5. Confirmatli restartarea cu .

= Se afiseazad meniul "Geometria vehiculului”.

6.4.4 Copierea datelor vehiculului

Datele vehiculului se pot copia pentru a configura
vehicule care difera foarte putin unele de altele.

1. In meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Selectare".

+ Axian

Pantera 4001
Panters 4502

2. Selectati vehiculul din lista.

3. Confirmati selectia cu .

=» Pentru unele vehicule trebuie efectuata o
restartare.

4. Confirmati restartarea cu .

5. Atingeti G

6. Selectati "Nume vehicul”.

7. Introduceti numele vehiculului pentru copie.

8. Confirmati datele introduse cu .

=» | a unele vehicule se executa o restartare.
6.4.5 Configurarea dispozitivului de comanda a directiei

6.4.5.1 Selectarea unitatii de comanda

Cu aceasta setare se selecteaza dispozitivul de
comanda a directiei al vehiculului, care se afla pe
AmaPad.
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INDICATIE

Setarile comenzii de directie nu sunt alocate
vehiculului selectat. Daca se selecteaza un alt
vehicul, comanda directjei trebuie ajustata.

CONDITII PRELIMINARE

v Setat nivelul de acces al utilizatorului pe
"Standard" sau "Expert", vezi pagina 40

v Activat sistem de directie automat; vezi
pagina 46

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Directie".

2. Atingeti "Comanda”.
- CONTROLER

Detectare automata

Setari posibile:

e Identificare automata: numai pentru dispozitivele
de comanda a directiei, care nu sunt enumerate in
lista de selectare.

e AES-25

e FendtFSC

e Case 8800

e Lexion (SUA)

INDICATIE

Setarea " Identificare automata " nu anuleaza
selectia dispozitivului corect de comanda a
directiei.

Selectarea magistralei de tip CAN-Bus

Comanda directiei poate avea loc prin diferite
magistrale de tip CAN-Bus.
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INDICATIE

Setarile comenzii de directie nu sunt alocate
vehiculului selectat. Daca se selecteaza un alt
vehicul, comanda directjei trebuie ajustata.

CONDITII PRELIMINARE

v Setat nivelul de acces al utilizatorului pe
"Standard" sau "Expert", vezi pagina 40

v Activat sistem de directie automat; vezi
pagina 46

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Directie".

2. Atingeti "CAN-Bus".
MAGISTRALA CAN:

~/ CAN 2

Setari posibile:
e CAN 1:1SOBUS

e CAN 2: magistrala primara de comunicatie pentru
directie

INDICATIE

Pe receptorul GPS se gaseste magistrala CAN-
Bus care trebuie utilizata.

e CAN-Bus pentru AGI-3 si AGI-4: CAN 2

Pornirea sistemului automat de directie

INDICATIE

Setarile comenzii de directie nu sunt alocate
vehiculului selectat. Daca se selecteaza un alt
vehicul, comanda direcijei trebuie ajustata.
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CONDITII PRELIMINARE

~ Setat nivelul de acces al utilizatorului pe
"Standard" sau "Expert"; vezi pagina 40

v Activat sistem de directie automat; vezi
pagina 46

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Directie".

2. Atingeti " Activare directie automata ".
v ACTIVARE DIRECTIE AUTOMATA
&)

Virtual

Setari posibile:
e Virtual: directia automata poate fi pornita numai

prin intermediul butonului @ din meniul de
operare.

e Intrarea virtuala si externa a consolei: directia
automata poate fi pornita prin intermediul

butonului @ din meniul de operare si printr-un
comutator extern.

Activarea ventilului direct

INDICATIE

Setarile comenzii de directie nu sunt alocate
vehiculului selectat. Daca se selecteaza un alt
vehicul, comanda direcijei trebuie ajustata.
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Configurarea aparatului de lucru

CONDITII PRELIMINARE

v Setat nivelul de acces al utilizatorului pe
"Standard" sau "Expert"; vezi pagina 40

v Activat sistem de directie automat; vezi
pagina 46

1. Tn meniul Setup atingeti "Vehicul" > "Directie".

2. Atingeti "Mosor direct (Ventil direct)".

wm,, MOSOR DIRECT:
J‘ Dezactivat

Setari posibile:

e Dezactivat: comanda directiei lucreaza cu un
senzor de unghi de directie.

e Activat: comanda directiei lucreaza fara senzor de
unghi de directie.

Configurarea aparatului de lucru

6.5.1 Utilizarea asistentilor pentru identificarea automata a aparatului de
lucru

AmaPad detecteaza automat aparatele de lucru
ISOBUS conectate si deschide un asistent. Cu acest
asistent se poate configura un profil de aparat de
lucru.

INDICATIE

AmaPad detecteaza automat numai aparatele de
lucru ISOBUS.

Atunci cand AmaPad este pornit, asistentul pentru
identificarea aparatului de lucru se afigeaza in meniul
de operare.
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INDICATIE

AmaPad are nevoie de maxim 2 minute pentru a
identifica aparatul de lucru.

CONDITII PRELIMINARE
v Aparat de lucru conectat corect; vezi pagina 6
1. Dacd trebuie configurat un profil pentru

unealtd (aparatul de lucru),
confirmati cu "Da".

INDICATIE

Alte posibilitati de alegere:

e "Nu" Nu se creeaza niciun profil de aparat de
lucru. AmaPad salveaza aceasta selectie si nu
mai deschide asistentul pentru acest aparat de
lucru.

e "Anulare": nu se configureaza niciun profil de
aparat de lucru. Daca aparatul de lucru se
conecteaza din nou, AmaPad redeschide
asistentul.

2. Selectati tipul de aparat de lucru.

INDICATIE
Tipurile de aparate de lucru de la stanga la
dreapta si de sus in jos:
e rigid
e tras
e atasare frontala

e cu doua puncte de articulare

e cu autopropulsie

ISOBUS ECU nou s
AMAZONE UFQ1
Amazone Technologle

Doritl sa creatl un nou profil de unealta

ISOBUS pentru acest ECU?

Creare unealta noua ISOBUS

Alegeti tipul uneltei

100
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3. Dacd s-a ales tipul de vehicul "cu
autopropulsie”,
Selectati tipul de vehicul din lista.

4. Mai departe cu .

5. Dacd trebuie schimbat numele pentru aparatul
de lucru,
Selectati "Nume profil” si introduceti numele.

6. Mai departe cu .

= Profilul aparatului de lucru este creat.

7. Confirmati cu .

INDICATIE

Respectati instructiunile afisate pe display.

8. Dacd trebuie incdrcat aparatul de lucru,

confirmati cu .

Creare unealtad noua ISOBUS

Selectare model vehicul

N
AMAZONE: Pantera 4502 .
Challenger: RG1100
Challenger: RG1300
Challenger: RG700
Challenger: RG900
John Deere: 4xx0 SP

Massey Ferguson: MF32

Creare unealtd noua ISOBUS

Setare nume profil

Nume profil
AMAZONE UF01
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6.5.2 Creare aparat de lucru nou

INDICATIE

legatura cu AMAZONE.

Tn acest manual cu instructiuni de exploatare sunt
descrise numai aparatele de lucru dotate cu
ISOBUS. Pentru informatii suplimentare luati

CONDITII PRELIMINARE

v Aparat de lucru conectat corespunzator

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)" > "Nou" > "Particularizat (Definit de

utilizator)".

= Se afiseaza patru tipuri de aparate de lucru.

CMS-T-000313-C.1

A

b

>

Particularizat

CMS-1-001621

Rigid

CMS-1-002576

Masina atasata in fata

CMS-1-002584

Tras

CMS-1-002580

2 puncte de articulare

CMS-1-002582

2. Selectatj tipul dorit de aparat de lucru.

=» Dispozitivul AmaPad trebuie pornit din nou dupa
ce a fost creat aparatul de lucru.

3. Confirmati restartarea cu .

4. Atingeti "Nume aparat”.

102
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INDICATIE

Pentru a putea administra aparatele de lucru mai
usor, dati nume de aparate de lucru care sa aiba
sens.

5. Introduceti numele.

6. Confirmati datele introduse cu .

= Se afiseaza asistentul pentru initializarea
aparatului de lucru.

7. Lapasul 1, la "Comanda aparat de lucru" Configurars uneaita noua
Pas 2: Tipul controlului sectivniijvalori ECU

SeleCtati "Comutare Iéllml partiale §I comanda selactati tipul de ECU utflizat pantry controlil sectiunfor sau al ratej de aplicars:
cantitati".

TP ECU
IsoBUS

8. Lapasul 2, la "Tip ECU" selectati "ISOBUS".

9. La pasul 3, la "Functie aparat de lucru" selectati " ; |
tipul aparatului de lucru conectat. = d‘l ] x_.i £ _j

10. La pasul 4, la "Alocare ECU" selectati din lista,
aparatul de lucru conectat.

‘?. REMEDIEREA DEFECTIUNILOR

Nu se afiseaza aparatul de lucru conectat?

AmaPad nu a identificat aparatul de lucru
conectat.

1. Verifica{i conexiunile.

2. Repetati procesul, vezi pagina 102.

6.5.3 Selectarea aparatului de lucru

Tn acest meniu se pot selecta aparatele de lucru
configurate. Tn plus puteti incérca datele aparatelor
de lucru de pe un stick USB si puteti genera copii
dupa datele aparatelor de lucru.

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de MPW -

lucru)" > "Selectare”. [ amazowewxizoo

| AMAZONE ZA-X
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2. Selectati aparatul de lucru din lista.

3. Confirmatii selectia cu .

=» Pentru cateva aparate de lucru trebuie efectuata
o restartare.

4. Confirmati restartarea cu .

6.5.4 Importarea datelor aparatelor de lucru

Datele aparatelor de lucru se pot salva pe un stick
USB si pot fi transmise dispozitivului AmaPad.

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)" > "Selectare”.

¥ S

2. Introduceti in AmaPad stick-ul USB cu datele
aparatelor de lucru.

K e s
3. Selectati W. e T

AMAZONE UX 11200

| amazone za.x
4. Confirmati selectia cu .

=» Pentru cateva aparate de lucru trebuie efectuata
o restartare.

5. Confirmati restartarea cu .
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6.5.5 Configurare ECU

Selectarea comenzii aparatului de lucru

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)"> "ECU".

2. Atingeti "Controlul uneltei (Comanda aparat de

lucru)”. —8— CONTROLUL UNELTEI
L Control sectiune si control debit

Setari posibile:
o Numai comutare latimi partiale
e Comutare latimi partiale cu comanda cantitaj

e Numai comanda cantitati

Selectarea functiei aparatului de lucru

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)" > "ECU".

2. Atingeti "Functie unealta (Functie aparat de
lucru)”. ¥ FUNCTIE UNEALTA:

Stropitoare

Setari posibile:
e Stropitoare
e Distribuitor

e Semanatoare bob cu bob
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AMAZONE

Actualizarea setarilor ECU

Datele de geometrie pot fi transmise de ECU al
aparatului de lucru selectat la AmaPad. Aceasta
functie trebuie utilizatéd daca datele geometrice ale
aparatului de lucru au fost modificate prin intermediul
terminalului Universal.

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)"> "ECU".

2. Atingeti " Reimprospatare setari ECU ".

3. Confirmati cu .

INDICATIE

Transmisia datelor dureaza pana la 60 de
secunde.

6.5.6 Setare suprapunere

Cu suprapunerea se poate influenta distanta dintre
liniile de urma pentru ghidarea urmei. Daca vehiculul
urmeaza liniile de urma, aparatul de lucru ajunge pe
suprafata deja prelucrata pana la valoare indicata.

INDICATIE

Aceasta setare nu afecteaza suprapunerea
comutarii automate a latimilor partiale.

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)" > "Geometrie".

Geometrie
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2. Selectati valoarea geometrica "B".

3. Introduceti valoarea.

4. Confirmati cu .

6.5.7 Configurare deconectare latimi partiale

6.5.7.1 Configurare deconectare latimi partiale pentru stropitoare de camp

Initializare latimi partiale

In acest meniu puteti configura latimile partiale.

INDICATIE

La masinile ISOBUS, configurarea latimilor
partiale are loc exclusiv prin intermediul
terminalului Universal.

» Pentru informatii despre configurarea latimilor

partiale de la masinile fara ISOBUS luati legatura
cu AMAZONE.

Setarea cadentei

n acest meniu se seteaza timpii de temporizare la
comutarea latimilor partiale individuale. Latimile
partiale pot fi setate si toate Tn acelasi timp in linia
"Toate" la acelasi timp de temporizare.

INDICATIE

La masinile ISOBUS, configurarea timpilor de
temporizare are loc exclusiv prin intermediul
terminalului Universal.

» Pentru informatii despre configurarea timpilor de
temporizare de la masinile fara ISOBUS luatj
legatura cu AMAZONE.
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Configurarea comutatoarelor virtuale pentru latimi partiale

Comutatoarele virtuale pentru Iatimi partiale pot fi
inregistrate in bara de funcitii din meniul de operare si
in optiunea de vizualizare a comenzii.

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)" > "Control sectiune (Comutare latimi
partiale)" > "Comutare sectiune (Comutator latimi

partiale)".

2. Atingeti "Stil (Tip)".

poy STIL
g » 7 Virtual

3. Selectati "Virtual" din lista de selectare.

4. Confirmati cu .

5. Atingeti "Comutator”.

123
COMUTATOR
dd

6

6. Introduceti numarul dorit.

INDICATIE

Se pot activa maxim 16 comutatoare pentru latimi
partiale.

7. 1n tabelul "Comutatoare” atribuiti un comutator Sectiune

pentru fiecare latime partiala.

INDICATIE

Cu acelasi comutator pentru Iatimi partiale se pot
activa mai multe la{imi partiale. Pentru aceasta,
Iatimile partiale trebuie alocate aceluiasi
comutator pentru Iatimi partiale.
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6.5.7.2 Configurarea comutarii latimilor partiale pentru distribuitorul de

ingragsamant

Setarea cadentei

Tn acest meniu se seteaza timpii de temporizare la
comutarea latimilor partiale individuale.

INDICATIE

La masinile ISOBUS, configurarea timpilor de
temporizare are loc exclusiv prin intermediul
terminalului Universal.

» Pentru informatii despre configurarea timpilor de
temporizare de la masinile fara ISOBUS
contactati AMAZONE.

Activarea comutatoarelor virtuale pentru latimi partiale

INDICATIE

Aceasta functie nu este disponibila pentru
distribuitoarele de ingrasamant.

6.5.7.3 Configurarea comutarii latimilor partiale pentru semanatoare

Initializare latimi partiale

n acest meniu puteti configura latimile partiale.

INDICATIE

La masinile ISOBUS, configurarea latimilor
partiale are loc exclusiv prin intermediul
terminalului Universal.

» Pentru informatii despre configurarea latimilor
partiale de la maginile fara ISOBUS luati legatura
cu AMAZONE.
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Setarea cadentei

Tn acest meniu se seteaza timpii de temporizare la
comutarea latimilor partiale individuale. Latimile
partiale pot fi setate si toate in acelasi timp in linia
"Toate" la acelasi timp de temporizare.

INDICATIE

La masinile ISOBUS, configurarea timpilor de
temporizare are loc exclusiv prin intermediul
terminalului Universal.

» Pentru informatii despre configurarea timpilor de

temporizare de la masinile fara ISOBUS luatj
legatura cu AMAZONE.

Configurarea comutatoarelor virtuale pentru latimi partiale

Comutatoarele virtuale pentru latimi partiale pot fi
inregistrate in bara de functii din meniul de operare si il
in optiunea de vizualizare a comenzii.

Coﬁnulare
sectiune

1. In "meniul Setup" selectati >"Unealts (Aparat de
lucru)" > "Control sectiune (Comutare latimi
partiale)" > "Comutare sectiune (Comutator latimi

partiale)".

2. Atingeti "Stil (Tip)".

STIL
Fr 7 Virtual

3. Selectati "Virtual" din lista de selectare.

4. Confirmaticu .

5. Atingeti "Comutator".

OMUTATOR

6. Introduceti numarul dorit.

INDICATIE

Se pot activa maxim 16 comutatoare pentru latimi
partiale.
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7. 1n tabelul "Comutatoare"” atribuiti un comutator
pentru fiecare laime partiala.

INDICATIE

Cu acelasi comutator pentru latimi partiale se pot
activa mai multe latimi partiale. Pentru aceasta,
Iatimile partiale trebuie alocate aceluiasi
comutator pentru Iatimi partiale.

6.5.8 Stabilirea limitei inferioare pentru viteza de lucru

Tn acest meniu se poate stabili viteza de la care
aparatul de lucru incepe imprastierea.

1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de :
lucru)" > " Stropitoare (Distribuitor, Semanatoare ~
bob cu bob) "> " ISOBUS Setéri "

2. Atingeti "Oprire la viteza mica".
OPRIRE LA VITEZA MICA

0,0 km/h

3. Introduceti viteza.

INDICATIE
Aceasta functie este dezactivata la setarea 0

km/h. Imprastierea nu se opreste la stationarea
vehiculului.

6.5.9 Configurarea semnalelor audio

Pentru anumite funcitii ale aparatului, AmaPad poate
emite semnale acustice.
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e Semnal audio pentru intrerupatorul principal: cand
este activat semnalul audio, la actionarea
intrerupatorului principal se emite un sunet.

e Semnal audio pentru intrerupatorul rezervorului:
cand este activat semnalul audio, la actionarea
intrerupatorului rezervorului se emite un sunet.

e Semnal audio pentru latimile partiale: cand este
activat semnalul audio, la pornirea sau oprirea
Iatimilor partiale se emite un sunet.

INDICATIE

Urmatoarele semnale audio nu sunt suportate
de masinile ISOBUS:

e semnalul audio pentru intrerupatorul
rezervorului

e semnalul audio pentru intrerupatorul principal
1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de

lucru)" > " Stropitoare (Distribuitor, Plantator) " >
"Audio”.

2. Atingeti butonul pentru semnalul audio dorit.

SUNET INTRERUPATOR PRINCIPAL AUDIO

Dezactivat

3. Activare semnal audio
sau

dezactivare.

6.5.10 Configurarea simularii vitezei GPS

n acest meniu se poate stabili dacd AmaPad a
comunicat viteza prin intermediul semnalului GPS si
modul in care AmaPad transmite viteza la aparatul de
lucru.

INDICATIE

Viteza trebuie transmisa catre aparatul de lucru
numai atunci cand la terminalul Universal nu este
disponibil& nicio sursa pentru viteza. In acest caz
pot fi activate ambele simulari ale vitezei. Atunci
se poate selecta una din surse prin intermediul
terminalului Universal.
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1. Tn meniul Setup atingeti "Unealts (Aparat de
lucru)" > "Viteza".

Daca este activata viteza de deplasare I1SO, viteza se
transmite la aparatul de lucru prin protocolul ISOBUS.

2. Atingeti "Viteza de deplasare ISO".

3. Activare simulare viteza
sau
dezactivare.
Daca este activata viteza de deplasare GPS

NMEAZ2000, viteza se transmite la aparatul de lucru
prin protocolul GPS NMEA2000.

INDICATIE

Protocolul GPS NMEA200 poate fi activat atunci
cand tractorul transmite un semnal, insa cu toate
acestea, trebuie utilizat semnalul GPS de viteza.

4. Atingeti "Vitezd GPS NMEA2000".

5. Activare simulare viteza
sau

dezactivare.

® 22 VITEZA DE DEPLASARE IS0

& ;
“ X Dezactivat

®®® VITEZA GPS NMEA2000

"
s X Dezactivat

6.5.11 Activarea pozitiei GPS NMEA2000

Daca este activata aceasta funciie, pozitia se
transmite la aparatul de lucru prin protocolul GPS
NMEA2000.
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INDICATIE

Protocolul GPS NMEA200 poate fi activat pentru
a transmite semnalul GPS prin magistrala de tip
CAN-Bus.

1.

In meniul Setup atingeti "Unealtd (Aparat de
lucru)" > "Viteza".

Atingeti "Pozitie GPS NMEA2000".

Activarea funciei
sau

dezactivare.

<

POZITIE GPS NMEA2000

Dezactivat

114
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Utilizarea meniului de operare

Utilizarea meniului functiei

7.1.1 Deschiderea optiunii de vizualizare miniaturala

» Deschideti optiunile de vizualizare miniaturala cu
butoanele din meniul functjilor.

7.1.2 Maximizarea vizualizarii miniaturale

INDICATIE

Nu toate vizualizarile miniaturale pot fi
maximizate. La vizualizarile miniaturale care pot fi
maximizate, in coltul de sus din dreapta exista

acest buton:

INDICATIE

Vizualizarea miniaturala maximizata nu mai poate
fi minimizata la loc. Pentru a inchide vizualizarea

miniaturala maximizata trebuie maximizata o alta

vizualizare miniaturala.
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Pentru a maximiza vizualizarile miniaturale exista 2
posibilitati:

» Atingeti

sau AMAZONE

Executati o migcare de stergere cu degetul de la
vizualizarea miniaturala pe orizontala spre
dreapta, deasupra ecranului.

7.1.3 Utilizarea registrilor in vizualizarea miniaturala

Cateva vizualizari miniaturale contin registrii care pot
fi deschisi individual.

» Cu butoanele |I| deschideti registrii.

116 MG6027-RO-Il | F.1 | 04.06.2020



AMAZONE 7 | Utilizarea meniului de operare

Utilizarea meniului functiei

7.1.4 Inchiderea vizualizarii miniaturale

Pentru inchiderea vizualizarii miniaturale exista 3
posibilitati:

» sa atingeti din nou butonul vizualizarii miniaturale
deschise

sau

sa atingeti “ sus, in sténga, in vizualizarea
miniaturala

sau
sa executati o miscare de stergere cu degetul de

la vizualizarea miniaturala pe orizontala spre
meniul functiilor.
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Utilizare vedere harta

7.2.1 Accesarea vizualizarii hartii

1. Tn meniul functiilor deschideti vizualizarea AMAZONE

miniaturala a hartii cu v .

2. Maximizati vizualizarea miniaturala.

7.2.2 Marirea sau micsorarea hartii

» in optiunea de vizualizare a hartii puteti mari sau

£ "
. . P - ! =
micsora un detaliul al harticu —« sau .

7.2.3 Schimbarea perspectivei

Aveti la dispozitie 3 perspective Butonul se schimba
in functie de perspectiva setata.
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Buton/suprafata de comanda

Descriere

Marginea de sus a hartii ramane orientata spre nord.

Harta se orienteaza in directia de deplasare si se
roteste odata cu vehiculul.

Harta se orienteaza in directia de deplasare. Se
afiseaza o linie de orizont virtuala.

» Pentru a schimba perspectiva,
atingeti butonul de pe harta pana se seteaza
perspectiva dorita.

7.2.4 Translatarea hartii

Pentru a avea o vedere de ansamblu mai buna, harta
se poate translata cu degetul.

CONDITII PRELIMINARE
v Activat translatare harta; vezi pagina 37

1. Executati o migcare de stergere cu degetul
deasupra hartji.

=» Simbolul pentru focalizarea vehiculului devine
verde.

2. Dacd simbolul vehiculului trebuie afisat din nou
fn mijlocul hdrtii,

cu i va focalizati pe simbolul vehiculului.

7.2.5 Selectare plan harta

Ca planuri ale hartii sunt denumite elementele afisate
pe harta.
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1. Cu ¥ deschideti meniul "Straturi de harta
(Planuri harta)".

2. Selectati elementele dorite din lista.

3. Confirmati cu .

=» Elementele selectate se afiseaza pe harta.

Straturi de harta

Puncte de marcare

Caroiaj

Toate cdmpurile

Numarul liniilor

VRC

Harta acoperirii

O

Prescriptii

AMAZONE
UXxol -> G... ’
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Configurarea tabloului de bord

7.3.1 Adaugare campuri de date

CONDITII PRELIMINARE

v Funciie activata in comenzile utilizatorului; vezi
pagina 41

1. Atingeti un cadmp de date la intdmplare, pe tabloul
de bord.

=» Se deschide lista de selectare pentru campurile
de date.

2. Selectati campurile de date dorite.
Particularizare tablou de bord

3. Confirmatj cu 1: Gestange

Ceas

INDICATIE

Intensitati semnal

Pe tabloul de bord se activeaza sau se
dezactiveaza un camp de date selectat. Un camp GPS
de date se dezactiveaza automat daca s-a

depasit numarul de caAmpuri de date selectate.

Viteza

Directie

Eroare intersectare piste

Balot

7.3.2 Prelucrarea campurilor de date

1. Atingeti un camp de date la intdmplare, pe tabloul
de bord.

=» Se deschide lista de selectare pentru campurile
de date.
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Configurarea tabloului de bord

2. Pentru a prelucra un cdmp de date existent la
tabloul de bord,
atingeti pe tabloul de bord, campul de date dorit.

=» Se deschide lista de selectare pentru date.

3. Selectati datele dorite pentru campul de date
selectat. Selectati data

4. Confirmati cu .

Eroare intersectare piste

Viteza

Directie

TE=——

Suprafata acoperita
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8 | Lucrul fara comanda

Lucrul fara comanda

Daca nu trebuie inregistrate date ale comenzii, se
poate lucra fara sa se utilizeze o comanda anume.
Pentru aceasta, prin functia "Pornire rapida"” se
creeaza automat o comanda si se sterge din nou
cand functia este reapelata.

CONDITII PRELIMINARE

v Setat nivelul de acces al utilizatorului pe
"Standard" sau "Expert"; vezi pagina 40

1. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Ghidare (Ghidare urma)".

2. Atingeti "Modul asistent activitate — Asistenta
activitate (Ajutor la procesarea comenzii)".

3. Selectati "Pornire (Pornire rapida)".

4. Confirmaticu .

5. Tn meniul Setup atingeti "Sistem" > "Caracteristici
(Functii)" > "Pornire (Pornire rapida)".

MODUL ASISTENT ACTIVITATE

Asistenta activitate

)

Caracteristici B
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6. Din lista "Optiuni" selectati "Modificare comanda”.

Optiuni

Oprire activitate activa
Export raport de lucrare pentru lucrarea anterioara
Golire lucrare

Adaugare camp nou

W Schimbare lucrare

Atribuire control debit.

Initiere activitate activa

7. Cu "Stare optiune" activati optiunea.

__ STARE OPTIUNE
" Activ

8. La "Actiune” selectati “Nicio comanda”.

— ACTIUNE
9. Activati optiunea "Estompare in caz de reusitd" =  Creare activitate

10. Dezactivali toate celelalte optiuni activate.

11. Comutati inapoi pe meniul de operare.

=» Se creeaza automat o comanda. Datele comenzii
nu se salveaza.

13. Pentru a prelucra o altd suprafatd,

= Se sterg toate datele inregistrate ca limitele de
camp sau obstacolele.

INDICATIE

Pentru salvarea datelor comenzii de lucru, vezi
pagina 125.
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Administrare comenzi

CMS-T-00000446-E.1

Utilizarea asistentilor comenzii

CMS-T-006658-D.1

Asistentul comenzii afiseaza informatji despre
meniuri, in optiunea de vizualizare a hartii.
Informatiile contin instructiuni despre cum trebuie
utilizate meniurile individuale.

CONDITII PRELIMINARE

v Asistent comanda activat; vezi pagina 47

1. Selectati in meniul comenzii .
=» Se activeaza asistentul comenzii.
2. Selectati un meniu dorit din meniul comenzii.

= Asistentul comenzii afiseaza informatii despre
meniul selectat.

Utilizarea pornirii rapide

CMS-T-006660-E.1

Procesele de lucru pot fi automatizate cu ajutorul
pornirii rapide. In acest mod, setarile, care se repeta
nu mai trebuie efectuate manual.
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Prelucrarea datelor de baza

CONDITII PRELIMINARE

v Pornire rapida activata; vezi pagina 47

v Pornire rapida configurata; vezi pagina 54

» Selectati in meniul comenzii .

=» Porneste procesul de lucru configurat.

Prelucrarea datelor de baza

In meniurile pentru selectarea datelor de baza pot fi
create, prelucrate sau sterse datele de baza.

Urmatoarele date fac parte din datele de baza:
e Date client

e Date intreprindere agricola

e Date lucrator

e Date de camp

e Date produs

e Date plante

e Sabloane pentru comentarii

» Pentru a prelucra date de bazd, ' Selectare: Client
=
Selectati . | Client
fient 2 e
D Strada
Cutie postala
sau Client 3 Cod postal

Oras

- . -« Stare
Pentru a adduga noi date de bazd, Hlants i

Telefon
Selectati - Mobil

Numar fax

E-mail

sau

Pentru a sterge date de bazd,

Selectati n
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Pornirea comenzii

Pornirea comenzii

CMS-T-001561-D.1

Odata cu pornirea unei comenzi porneste si
imprastierea si se Tnregistreaza datele comenzii.

CONDITII PRELIMINARE

Receptor GPS conectat

GPS configurat; vezi pagina 59.

Vehicul initializat; vezi pagina 89

Aparat de lucru initializat; vezi pagina 99

Camp creat; vezi pagina 140

N N N NN

Comanda creata si camp adaugat la comanda;
vezi pagina 129

1. In meniul comenzii atingeti 5

2. Cuﬁporniij comanda.

=» Butonul 5 se schimba in butonul uﬁ
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Pornirea comenzii

AMAZONE

”

REMEDIEREA DEFECTIUNILOR

Poate fi pornitd comanda?

Nu sunt indeplinite conditiile pentru inceperea
comenzii. Se afiseaza fereastra "Pornire stare

comanda”. Afisajele de stare rogii inseamna ca
aceste conditii nu sunt indeplinite.

W GPS receptlonat
e Activitate selectatd
N Consold pregatits

8 Unealta Incarcata

Vehicul Tncarcat
e ECL sincronlzat

Afisaj de stare rosu la "GPS receptionat
(Receptie GPS)":

Verificati receptorul GPS daca este conectat si
selectat corect.

Afisaj de stare rosu la " Activitate selectatd
(Comandad selectatd) ":
Selectati comanda.

",

Afisaj de stare rosu la "Consold pregdtitd

Cu accesati informatii detaliate si

remediati erorile afisate.

Afisaj de stare rosu la " Unealtd incdrcatd
(Aparat de lucru fncdrcat) ":
Selectati aparatul de lucru.

Afisaj de stare rosu la " Vehicul incdrcat ":
Selectati vehiculul.

Afisaj de stare rosu la " ECU sincronizat ":
Racordati din nou aparatul de lucru.

128
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intreruperea comenzii

intreruperea comendzii

CMS-T-001442-C.1

Atunci cand o comanda se intrerupe, se opreste
imprastierea si nu mai este inregistrata nicio data de
comanda.

1. Tn meniul comenzii atingeti 5

2. Cu ﬁ intrerupeti comanda.

=» Butonul ﬁse schimba in butonul 5

Crearea unei noi comenzi

CMS-T-000353-C.1

Pentru a prelucra un camp, este necesara o
comanda. Odata cu pornirea unei comenzi porneste
si imprastierea si se inregistreaza valorile totale ale
comenzii.

Din valorile totale ale comenzii fac parte
urmatoarele valori:

e Cursa in pozitia de lucru

e Timp in pozitia de lucru

e Suprafata prelucrata

e Cantitate de imprastiere efectiva

CONDITII PRELIMINARE

v Daca trebuie create linii de delimitare sau linii
de urma, trebuie creat un camp.

1. Tn meniul comenzii atingeti 5

2. Cu ﬁ accesati meniul "Creare: activitate
(Creare comanda)".
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AMAZONE

3. La "Nume" introduceti un nume pentru comanda.

INDICATIE

Pentru a putea administra comenzile mai ugor,
ulterior, dati nume care sa aiba sens.

Numele generat automat este compus din
urmatoarele elemente:

e cuvantul "Comanda”
e data crearii

e ora crearii

INDICATIE

Informatjile urmatoare fac parte din datele de
baza si sunt optionale. Pentru a adauga datele de
baza la comanda, puteti selecta datele de baza
din lista. Daca nu s-au creat inca datele de baza,
vezi pagina 126.

4. La "Client" sa indicati pentru cine se prelucreaza
comanda.

5. La "Ferma (Intreprindere agricold)" indicati
intreprinderea agricola pentru care se
prelucreaza comanda.

6. La "Lucréator"indicati cine prelucreaza comanda.
7. La "Cémp" selectati campul care se prelucreaza.

=» Daca s-a selectat un camp, se afiseaza o
previzualizare a campului.

8. Confirmati datele introduse cu .

9. Incazul in care comenzii trebuie sd i se aloce o
comandd de cantitdti,
vezi pagina 213.

Importul datelor comenzii

Datele comenzii pot fi create pe un PC cu un sistem
de tip Farm Management Information. Aceste date de
comanda se pot transmite la AmaPad ca fisier cu
date de comanda ("TASKDATA.XML") cu ajutorul unui
stick USB.

Creare: Activitate

4 5 NUME:
Lucrare 1

' CLIENT:
ﬁ Client 1

A:
AR fermiy

@ LUCRATOR:
@ Lucritor1

Configurare control debit variabil (VRC) pentru aceasta
| Ilucrare
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Importul datelor comenzii

INDICATIE

Se poate importa numai un fisier
"TASKDATA.XML". Un figier "TASKDATA.XML"
poate contine mai multe date despre comanda.

INDICATIE

Daca se importa date de comanda, se sterg
comengzile existente din AmaPad. Pentru a obiine
comenzile existente, acestea trebuie exportate;
vezi pagina 132.

1. Introduceti stick-ul USB cu fisierul
"TASKDATA.XML" in AmaPad.

2. Tn meniul comenzii atinget 5
3. Atingeti 5

4. Atingeti B

=» Se deschide meniul de importare si este afisat
continutul stick-ului USB.

5. Selectati directorul in care se gasesc figierele Import date activitate de la USB
"TASKDATA.XML" W use
Selectati TASKDATA XML:

sau B TASKDATA

Pentru a afisa toate fisierele "TASKDATA.XML"
care se gdsesc pe stick-ul USB,

atingeti ! .
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Exportul datelor comenzii

AMAZONE

6. Selectati fisierul "TASKDATA.XML" dorit.

7. La "Mod import" alegeti daca trebuie importate
toate datele sau numai datele de baza.

9. Dacd pe AmaPad existd date de comanda:
confirmati suprascrierea.

= Se importa datele comenzii.

Exportul datelor comenzii

Datele comenzii pot fi exportate cu un stick USB
pentru a le gestiona cu un sistem de tip Farm
Management Information.

INDICATIE
Urmatoarele date apartin datelor de comenzii
de lucru:
e Date vehicul
e Datele aparatelor de lucru
e Timpii de lucru
e suprafete prelucrate
e Cantitate de imprastiere totala
e Date de camp

e Date baza

Datele comenzii se sterg de pe AmaPad daca
sunt exportate. Datele de inventar si datele de
baza se copiaza.

in managerul de inventar se creeaza o copie de
siguranta a datelor comenzii. Daca s-au pierdut
datele comenzii, vezi pagina 235.

Import date activitate de la USB
Selectati TASKDATA.XML:
Informatii date activitate

~ Cale fisier:

Datéd/ora modificare:

Mumar de activitati

Nicio intrare

Sl x| ~u

132
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9 | Administrare comenzi
Selectarea comenzii

1. Introduceti stick-ul USB in AmaPad.

2. In meniul comenzii atingeti @

3. Atingeti 5

4. Atingeti B

=» Se deschide meniul "Exportul datelor comenzii de
lucru”.

INDICATIE

n afara de formatul ISO-XML, pot fi selectate
formatele de fisiere CSV si Shapefile (fisier
shape).

5. Atingeti "Exportare formate".

6. Dacd aveti nevoie de alte formate de date,
alegeti formatele de date suplimentare.

7. Confirmati cu .

=» Datele comenzii se exporta.

Selectarea comenzii

Prin intermediul acestui meniu pot fi selectate
comenzile create sau importate pentru incepere.

Export date activitate

SE EXPORTA FORMATE
ISO XML

-Shapefiles

X |V
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Filtrare comenzi

AMAZONE

1. In meniul comenzii atingeti .

2. Cu E deschideti meniul "Selectare: Activitate
(Selectarea comenzii)".

Meniul intr-o vedere de ansamblu:
"Filtre™ filtrare comenzi; vezi pagina 134.

"Sortare". sortare activitafi (sortare comenzi); vezi
pagina 135.

Din aceasta lista de seleciie pot fi selectate
comenzile gasite.

"Vedere de ansamblu": in vederea de ansamblu se
afiseaza informatjile referitoare la comanda selectata.
In zona de jos se reprezinta liniile de delimitare ale
comenzii selectate. Linii albastre pentru zonele de
lucru, linii rosii pentru zonele de excludere, un triunghi
verde pentru pozitia vehiculului.

-: Prelucrare comanda

-: Adaugare comanda nous;

3. Selectati comanda din lista de seleciie.

4. Confirmati selectia cu .

Filtrare comenzi

Comenzile pot fi filtrate dupa datele de baza. Pentru
aceasta, in meniul "Selectare: Activitate (Selectare
comenzi)" se adauga filtre. Aceste filtre se pot
prelucra individual.

Selectare: Activitate

1 SORTARE

M  FILTRE
‘ 7 Selectare metodd sortare

Selectare filtre

Rezumat
eu

Nume
Activitate 2
Distanta

Client
Ferma
Oras
Camp
Lucrator
Actiune

Ora

134
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Sortarea comenzilor

1. Atingeti "Filtre". Selectare: Activitate

%y  FILTRE — SORTARE
*a_ Selectare filtre S Selectare metodd sortare

2. Selectati filtrele din lista.

’ A FILTRATI DUPA
: Client

. . Rezumat
3. Confirmati selectia cu . Lol Nume
Activitate 2 Distantd
= Filtrul selectat este afigat. o
Activitate 3 A
Oras
e . ca
4. Atngefi il
Activitate 5 Actlune
5. Selectati datele de baza dorite. Ora

Activitate 6

6. Confirmati selectia cu .
= Comenzile se filtreaza dupa datele de baza. y N ’T ’7 ’T

Sortarea comenzilor

Comenzile gasite pot fi sortate dupa urmatoarele
metode:

e Nume: comenzile se sorteaza alfabetic

e Timp: comenzile se sorteaza in functie de
momentul inceperii. Mai intai ultimul moment de
incepere.

e Distanta: comenzile se sorteaza in functie de
distanta de la campurile aferente la pozitia
vehiculului.

e Harta: cAmpurile existente in vecinatate se
afiseaza pe o harta mica. Pentru a selecta o
comanda, se poate selecta campul aferent de pe
harta.
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Stergere comanda

AMAZONE

1. Atingeti "Sortare”.

2. Selectarea metodei de sortare

3. Confirmati selectia cu .

=» Comenzile existente se sorteaza.

Stergere comanda

Pot fi sterse suprafata prelucrata si valorile totale
inregistrate in comanda actuala.

INDICATIE

Nu se sterg datele de baza si datele de inventar.

Pentru a sterge date de baza, vezi pagina 137.

Pentru a sterge datele de inventar, utilizati
managerul datelor de inventar; vezi pagina 235.

CONDITII PRELIMINARE

«~ Comanda intrerupta; vezi pagina 127

1. Tn meniul comenzii atingeti ﬁ

2. Atingeti .

3. Confirmati stergerea.

3
My  FILTRE
’ &Selectarefiltre

’ & FILTRATI DUPA

: Client
Lucrare 1

Activitate 2

Activitate 3

Selectare: Activitate

— SORTARE
S Selectare metodd sortare

Rezumat
Nume

Distanta
Client
Ferma
Oras

Activitate 4 Camp
Lucrator

Activitate 5

Activitate 6

Actiune
Ora

alalnlal vu

136
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Prelucrarea datelor comenazii

Prelucrarea datelor comenazii

Cu managerul datelor de comanda pot fi administrate
datele comenzii si date de baza.

CONDITII PRELIMINARE

v Activat "Activitate (Administrare date
comanda)" in comengzile utilizatorului; vezi
pagina 41

1. In meniul functiei selectati @

2. Cu ajutorul butoanelorm accesati tab-ul (fila) S S—
pentru datele dorite. At o T ail

4
3. Pentru a sorta sau a filtra datele de bazd, TR {

selectati n LR dh

4. pentru a prelucra date de bazd, U

selectati -

sau

Pentru a adduga noi date de bazd,

Se|eCtatI Selectare filtre ~"  Selectare metod4 sortare

sau

Pentru a sterge date de bazd,

Selectati n

Accesarea informatiilor despre comanda

Informatiile despre comanda actuala se pot accesa in
meniul funcijilor.

1. In meniul functiilor atingeti ﬁ

= Se afiseaza optiunea de vizualizare miniaturala a
informatiilor despre comanda.
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Stabilirea timpului de lucru

AMAZONE

|I| Setérile comenzii
Statistica comenzii
Valori totale comanda

Ghidare urma

[o] [2] [@] [v]

Stare comanda: comanda pornita: .;

comanda oprita: D D

2. Pentru a avea o vedere de ansamblu,
Maximizati vizualizarea miniaturala.

Stabilirea timpului de lucru

In timpul efectudrii unei comenzi puteti da informatji
detaliate despre comanda. De exemplu, in statistica
aferenta unei comenzi se poate inregistra timpul
pentru reparatii sau pentru pregatirea unei lucrari.

CONDITII PRELIMINARE

v Funciie activata in comenzile utilizatorului; vezi
pagina 41

+ Intreruperea comenzii; vezi pagina 127
1. Tn meniul comenzii atingeti 5

2. Cu @5 deschideti meniul "Stabilire timpi de
lucru”.

138
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9 | Administrare comenzi
Stabilirea timpului de lucru

3. Selectati lucrarea care trebuie efectuata.
4. Porniti comanda.
=» Se documenteaza timpul de lucru.

INDICATIE

Setarea standard pentru tipul lucrarii este "Eficient
(Efectiv)". Daca se intrerupe comanda, tipul
lucrarii se reseteaza la setarea standard.

Setare tip timp

Planificare

Ineficient

Reparare

Se elimina
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Administrarea campurilor

Creare camp nou

Prin cdmp se intelege zona care urmeaza sa fie
prelucrata. Pentru ca liniile de delimitare si punctele
de marcare sa poata fi create si salvate, trebuie creat
un camp.

1. Tn meniul comenzii atingeti ﬂ

2. Cu M accesati meniul "Creare: Camp (Céamp

nou)".
3. La "Nume" introduceti un nume pentru camp. Creare! Camp
75 NUME: -
Camp 14.Jun, 2016 1645
INDICATIE

? CLIENT:

‘ ﬁ Client 1

Pentru a putea administra cAmpurile mai usor, P FERMA:
ulterior, dati nume de campuri care sa aiba sens. e L

% % TIP RECOLTA:

" Tip recolta 1

|ND|CAT|E SUPRAFATA:

Informatiile urmatoare fac parte din datele de
baza si sunt optionale. Pentru a adduga datele de
baza la camp, puteti selecta datele de baza din
listd. Daca nu s-au creat inca datele de baza, vezi
pagina 126.

4. La "Client"indicati proprietarul campului,
proprietarul intreprinderii agricole sau unitatea
contractanta.

5. La "Ferma4 (Intreprindere agricol4)" indicati
intreprinderea agricola careia ii apartine campul.

6. La "Tip recolta (Tip planta)” indicati tipul de planta
care se gaseste pe camp.
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Crearea liniei de delimitare

7. Dacd la "Tip recoltd (Tip plantd)” s-a ales un tip
de plantd,
La "Tip recolta (Sortiment)" indicati tipul de planta
care se gaseste pe camp.

s

8. La "Suprafatd"” indicati marimea campului.

9. Confirmati introducerile cu .

Crearea liniei de delimitare

10.2.1 Crearea manuala a liniei de delimitare

Zona se marcheaza cu o linie de delimitare |I|
Aceasta zona se poate defini ca zona de excludere

|z| sau ca zona de lucru @ Cu ajutorul liniei de
delimitare Tnregistrate, AmaPad calculeaza marimea
zonei marcate. Daca zona a fost definita ca zona de
lucru, AmaPad poate calcula marimea suprafetelor
prelucrate si a celor ramase. Daca s-a creat o linie de
delimitare, in momentul in care aparatul de lucru
paraseste zona de lucru, prin comutarea automata a
[atimilor partiale se poate opri imprastierea.

Pentru inregistrarea liniei de delimitare poate fi
inifializat un decalaj al limitei. Prin decalajul limitei se
intelege distanta dintre mijlocul vehiculului si
marginea vehiculului sau a aparatului de lucru. Daca
se indica un decalaj al limitei, linia de delimitare se
poate inregistra fara sa fie necesara deplasarea pe
marginea reala a zonei de delimitare.

INDICATIE

Decalajul limitei serveste la inregistrarea exacta a
liniei de delimitare. Determinati exact decalajul
limitei.
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Crearea liniei de delimitare

[1] Decalajul limitei
|Z| Marginea zonei de delimitare

Linie de delimitare pe AmaPad

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v~ Comanda creata si camp adaugat la comanda;
vezi pagina 129

v Aparat de lucru selectat; vezi pagina 103
INDICATIE

Aparatul de lucru nu trebuie sa fie atagat la
vehicul.

INDICATIE

Linia de delimitare poate fi inregistrata si in
timpul derularii imprastierii. In acest caz
trebuie pornita comanda; vezi pagina 127.

1. Tn meniul comenzii atingeti ﬂ

9
2. Cu .[?' accesati meniul "Decalaj razor (Decalaj

limitg)".
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10 | Administrarea campurilor
Crearea liniei de delimitare

La " Decalaj inregistrare” indicati pe ce parte a

aparatului de lucru se traseaza linia de delimitare.

Pentru a mdri sau a micsora decalajul limitel,
la "Decalaj suplimentar” introduceti o valoare
pozitiva sau negativa.

La "Se inregistreaza pozitia" indicati pozifia
dorita, la care se inregistreaza linia de delimitare.

Pentru a inregistra decalajul limitei in fata sau
in spatele vehiculului,

la "Decalaj suplimentar fata" introduceti o valoare
pozitiva sau negativa.

Confirmati introducerile cu .

Deplasati-va la marginea campului.

Cu El incepeti inregistrarea liniei de delimitare.

10. Parcurgeti zona-limita.

11.

12.

INDICATIE

Daca exista obstacole care impiedica executarea
cursei pe marginea zonei de delimitare sau daca
trebuie sa intoarceti vehiculul, Tnregistrarea liniei
de delimitare se poate intrerupe. Daca se
continua inregistrarea liniei de delimitare, spatiile
libere formate in linia de delimitare vor fi inlocuite
automat printr-o linie dreapta. Pentru a intrerupe
inregistrarea liniei de delimitare, vezi pagina 144.

Daca ati ajuns in punctul initial,

cu incheiati Tnregistrarea liniei de delimitare.

Linia de delimitare se salveaza si se atribuie
campului selectat.

Prelucrarea liniei de delimitare, vezi pagina 148.

Decalaj razor

DECALA) INREGISTRARE
Dreapta

DECALA] SUPLIMENTAR
0,000 m

POZITIE INREGISTRARE
Fata unealta
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AMAZONE

10.2.2 intreruperea inregistrarii liniei de delimitare

intrerupere cu tasta Pauza

1. Din meniul campului, cu F_'l intrerupeti
inregistrarea liniei de delimitare.

2. Cu EI continuati inregistrarea liniei de
delimitare.

intrerupere cu comutarea latimilor partiale

CONDITII PRELIMINARE

v Functia este activata in meniul Setup; vezi
pagina 39

v Comanda pornita; vezi pagina 127
1. Dezactivaii toate la{imile partiale.
= Inregistrarea liniei de delimitare este intrerupté.

2. Pentru a continua inregistrarea liniei de
delimitare:
activati latimile partiale.

10.2.3 Generarea liniilor de delimitare cu fisierul shape

Liniile de delimitare, care au fost create anterior cu un
sistem Farm Management Information, pot fi
incarcate din fisiere shape. Fisierele shape pot fi
transmise dispozitivului AmaPad cu un stick USB.

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v~ Comanda creata si camp adaugat la comanda;
vezi pagina 129

INDICATIE

Daca intr-un fisier shape exista mai multe linii de
delimitare, se salveaza toate liniile de delimitare
existente in acest camp.

1. Introduceti stick-ul USB cu figierul shape in
AmaPad.

144
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Crearea liniei de delimitare

2. Tn meniul comenzii atingeti ‘
3. Atingeti %

4. Atingeti ‘ Selectati fisierulforma pentru razor (USB)

|I Shape t .
Fisiereforma pentru razoare:
=» Folderele sunt afisate pe stick-ul USB. | A
6. Selectati directorul in care se gasesc figierele | PFD1.shp
shape. | PFD2.shp
7. Selectati fisierul shape dorit. | PFD3.shp

8. Confirmati cu .

=» Daca vehiculul se afla in apropierea zonei-limita,
atunci zona-limita se afiseaza pe harta.

5. Atingeti @ .

10.2.4 Crearea liniei de delimitare din acoperire

AmaPad poate prevedea o suprafata prelucrata cu o
linie de delimitare. De exemplu, in acest mod, se
poate prelucra marginea unui cdmp si linia de
delimitare se poate genera din suprafata prelucrata.
In plus fat& de liniile de delimitare pentru campuri, se
pot crea linii de delimitare pentru zone de excludere.
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AMAZONE

CONDITII PRELIMINARE

v Toate liniile de delimitare salvate pentru acest
camp sterse; vezi pagina 153

« Prelucrat marginea zonei-limita dorite

1. Tn meniul comenzii deschideti meniul cAmpului cu

a.
2. Selectati @

=» Se deschide meniul "Linie de delimitare din
acoperire - Setari".

Cu ajutorul optiunii "Netezire" se seteaza raza cu
care se netezesc colturile din linia de delimitare. Daca
in suprafata prelucrata sunt spatii libere, spatiile
libere pot fi excluse cu optiunea "Netezire". Pentru
aceasta, spatiile libere trebuie sa aiba o dimensiune
mai mica decéat valoarea netezirii.

3. Setarea valorii pentru netezire prin intermediul
regulatorului cursor

sau
se introduce cu ajutorul butonului.

Prin setarea "Suprafata acoperitd miniméa (Zona
minima acoperitd)" se indica dimensiunea minima a

Razor din setarile de acoperire

(hir] 25,0 m

Suprafata acoperita minima

0

Distanta de la acoperire

Netezire

0,00 ha

0,0m

Regiuni excluse

Suprafata exclusa minima

ocon
| o

146
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Crearea liniei de delimitare

unei suprafete care poate fi incadrata cu linii de
delimitare.

4. Setarea valorii pentru marimea minima a
suprafetei prelucrate prin intermediul regulatorului
cursor

sau
se introduce cu ajutorul butonului.
Prin setarea "Distanta de la acoperire" se indica

distanta, care trebuie sa existe de la linia de
delimitare pana la suprafata prelucrata.

5. Setarea valorii pentru distan{a dintre liniile de
delimitare prin intermediul regulatorului cursor

sau
se introduce cu ajutorul butonului.

6. Dacd trebuie create zone de excludere,
selectati butonul "Zone de excludere”.

=» Butonul "Zone de excludere" devine verde.

7. Cu setarea "Suprafata exclusa minima (Suprafata
miniméa de excludere)” stabiliti dimensiunea
minima pentru zonele de excludere.

8. Confirmati setarile cu .

=» Liniile de delimitare se creeaza conform setarilor.

9. Verificafi pe harta daca liniile de delimitare se Razor din setarile de acoperire
o Metezire
creeaza corect.

10. Dacd liniile de delimitare nu au fost create
corect, 1 razoare adaugate la cimp

Progres: 100%

intrerupeti procesul cu n si adaptatli setarile. | s
| - nol?

sau = x| «

dacd liniile de delimitare sunt create corect, ! 4

Acceptarea liniilor de delimitare cu .

11. Pentru a prelucra linii de cGmp,
vezi pagina 148.
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Prelucrarea liniei de delimitare

1. Plasati degetul pe un punct oarecare de pe harta.

= Confirmarea selectarii |I| se coloreaza dupa o
jumatate de secunda.

2. Deplasati degetul pe o linie de delimitare pana se
afiseaza informatiile despre linia de delimitare

2]

3. Luati degetul de pe harta.

4. La "Nume" acordati un nume pentru linia de
delimitare.

Daca linia de delimitare selectata se afla in interiorul
unei alte linii de delimitare, prin setarea "Includere
capdt de rédnd" liniei de delimitare selectate i se poate
aplica un capat de rand.

Setari posibile:

e "Da" Liniei de delimitare interioare i se aplica un
capat de rand.

e "Nu" Linia de delimitare interioara nu are niciun
capat de rand.

Prin setarea "Tip regiune (Tip zona de delimitare)" se
stabileste cum trebuie tratata linia de delimitare
selectata.

Setari posibile:

e "Regiune de lucru (Zona de lucru)" zona din
interiorul liniei de delimitare care poate fi
prelucrata.

e "Zona de excludere": zona din interiorul liniei de
delimitare care nu poate fi prelucrata. Comutarea
automata a latimilor partiale opreste imprastierea.

e "Dezactivat" linia de delimitare nu se ia in
considerare.

FLD'1
Work Region
0.33 ha

Editare razor

NUME
Limitd cadmp 1

EXCLUDERE CAPAT DE RAND
Nu

TIP REGIUNE
Reglune de lucru
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10 | Administrarea campurilor
Initializare capat de rand

.: stergerea zonei-limita.

5. Confirmati setarile cu .

Initializare capat de rand

J

Prin capat de rand se intelege zona din interiorul liniei
de delimitare in care intoarce vehiculul. Limita
capatului de rand se marcheaza la AmaPad cu o linie
de culoare portocalie.

INDICATIE

Comutarea automata a latimilor partiale se poate
configura astfel incat latimile partiale sa se
deconecteze in interiorul capatului de rand; vezi
pagina 200.

INDICATIE

Daca o linie de delimitare se afla in interiorul unei
alte linii de delimitare, se poate aplica un capat de
rand suplimentar la linia de delimitare interioara.

CONDITII PRELIMINARE

v Creat linie de delimitare; vezi pagina 141
1. Tn meniul comenzii atingeti 5

2. Cu ! accesati optiunile disponibile pentru
capatul de rand.

CMS-T-000411-E.1

CMS-1-001434
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Setarea actiunii la capatul de rand

3. La "Capat de rand" activati capatul de rand.

Optiuni promontoriu

4. La "Latime capat de rand" indicati distanta dintre
-a "Lafime capat de rand”indicall distant PROMONTORIU
linia de delimitare si limita capatului de rand. Activ

La setarea "Decalaj promontoriu (Decalaj capét de

rand)" puteti introduce o valoare negativa si o valoare HEADLAND WIDTH (SWATHS)
pozitiva pentru translatarea limitei capatului de rand. 1

5. Dacd trebuie sd translatati limita capdtului de
rdnd,
la "Decalaj capat de rand" introduceti valoarea
pentru decalaj.

DECALA] PROMONTORIU
0,0 m

6. La "Antecalcul (Previzualizare)" introduceti ANTECALCUL
distanta pana la limita capatului de rand, de la 10 m
care trebuie efectuate operatiunile setate.

7. Atunci cdnd trebuie declansate anumite
operatiuni in momentul in care vehiculul se
apropie de capdtul de rdnd,
vezi pagina 150.

8. Confirmati setarile cu .

Configurare actiuni

4

Setarea actiunii la capatul de rand

Setarea alarmei

Daca este activata aceasta actiune la capat de rand,
AmaPad emite o alarma atunci cand vehiculul se
apropie de capatul de rand.
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Setarea actiunii la capatul de rand

1. In meniul "Optiuni promontoriu (cap&tul de rand)"
atingeti "Configurare actiuni".

Optiuni promontoriu

PROMONTORIU
Activ

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

DECALA] PROMONTORIU
0,0 m

ANTECALCUL
10 m

Configurare actiuni

4

2. La "nume actiune"” selectati "Alarma”. S -
Actiuni configurare promontoriu

T e e acha seunes | Mumeleactiumi
4. La "Mesaj" introduceti un text pentru mesajul 4 Marire/micsorare automata

alarmei. e
Alarma

5. La" Tip audio” selectati daca trebuie emis un
sunet de alarma. STADIUL ACTIUNII

Activat
6. Confirmati setarile cu .

MESA]J
Apropiere de promontoriu

TIP AUDIO
Niciunul
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Setare auto-zoom

Daca este activata aceasta actiune la capat de rand,
AmaPad se mareste pe harta atunci cand vehiculul
se apropie de capatul de rand.

1. Tn meniul "Optiuni promontoriu (capatul de rand)"
atingeti "Configurare actiuni".

Optiuni promontoriu

PROMONTORIU
Activ

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

DECALA] PROMONTORIU
0,0 m

ANTECALCUL
10 m

Configurare actiuni

4

152
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Stergerea tuturor liniilor de delimitare

2. La "Numele actiunii” selectati "Mdrire/micsorare

automata (Auto-Zoom)". Actiuni configurare promontoriu

3. La "Stadiul actiunii” activati actiunea. Numele actiunii

1. Marire/micsorare automata
4. La "l\!iv?lul de mérvirc.a/mi0§orare (Treapta marire)" . i 7 Rl
setati cat poate mari zoom-ul automat harta. | ¢

5. Confirmati setarile cu . STADIUL ACTIUNII
Activat

| Nivelul de marire/micsorare ‘7

Stergerea tuturor liniilor de delimitare

Cu aceasta functie se sterg toate liniile de delimitare
alocate campului selectat.

1. Tn meniul comenzii atingeti .

2. Cu ﬁ stergeti toate liniile de delimitare ale
campului selectat.

3. Confirmati stergerea.

Setarea punctului de marcare

10.7.1 Stabilirea punctelor de marcare pentru locurile periculoase

Locurile periculoase si obstacolele de pe camp pot fi
marcate cu puncte de marcare.
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Setarea punctului de marcare
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INDICATIE

Punctele de marcare se pot adapta in meniul
Setup, vezi pagina 81.

1. Deplasati-va spre locul periculos.

INDICATIE

Un punct de marcare se stabileste intotdeauna pe
pozitia puntii din spate a vehiculului.

2. In meniul comenzii atingeti ‘

®
3. Cu I accesati meniul " Addugare punct de
marcare ".

4. Selectati punctul de marcare dorit.

=» Punctul de marcare selectat este setat.

Adaugare punct de marcare

]l'- Indicator ]. Atentie

Pericol & Pericol apa

Particularizat

154
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Setarea punctului de marcare

10.7.2 Setarea punctului de marcare definit de utilizator

1. Deplasati-va spre locul periculos.

INDICATIE

Un punct de marcare se stabileste intotdeauna pe
pozitia puntii din spate a vehiculului.

2. n meniul comenzii atingeti ‘

| 3
3. Cu I accesati meniul " Adaugare punct de
marcare ".

4. Atingeti "Particularizat (Definit de utilizator)". Adau gare punct de marcare

]l'- Indicator ]. Atentie

Pericol & Pericol apa

Particularizat
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5. Selectati simbolul dorit.

6. Atingeti "Nume punct de marcare".

7. Introduceti numele.

8. Confirmati cu .

=» Punctul de marcare este setat.

Adaugare punct de marcare

10.7.3 Stabilirea punctului de marcare pentru corectura driftului GPS

Prin corectura driftului GPS se pot corecta abaterile
semnalului GPS. in acest caz, un punct de marcare
serveste ca punct de referinta.

CONDITII PRELIMINARE

v Exista un semnal GPS de cea mai inalta
precizie posibila

v Stabilit geometrie vehicul; vezi pagina 91

1. Indreptati-va pe camp spre o pozitie importanta
care poate servi drept punct de referin{a.

INDICATIE

Un punct de marcare se stabileste intotdeauna pe
pozitia puntii din spate a vehiculului.

2. Tn meniul comenzii atinget ‘

[
3. Cu I accesati meniul " Adaugare punct de
marcare ".

156
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Setarea punctului de marcare

4. Atingeti "Particularizat (Definit de utilizator)".

5. Selectati simbolul dorit.
6. Atingeti "Nume punct de marcare".

INDICATIE

Pentru a marca un punct de marcare univoc, ca
punct de referinta, atribuifi-i un nume care sa aiba
sens.

7. Introduceti numele.

8. Selectati simbolul dorit.

9. Confirmati cu .

=» Punctul de marcare este setat.

Adaugare punct de marcare

]E'- Indicator ]. Atentie

Pericol

A Turm

Y& Pietre

& Pericol apa

~» & 5
<% % Buruieni

Particularizat
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Setarea punctului de marcare

10.7.4 Prelucrarea punctelor de marcare

1. Plasati degetul pe un punct oarecare de pe harta.

=» Confirmarea selectarii |I| se coloreaza dupa o
jumatate de secunda.

2. Deplasati degetul pe un punct de marcare pana
se afiseazéd numele punctului de marcare |Z|

3. Luati degetul de pe harta.

=» Se deschid optiunile pentru punctele de marcare.

Setari posibile:

"Schimbare": schimbarea simbolului punctului de
marcare.

"Schimbarea numelui”. schimbarea numelui punctului
de marcare.

"Stergere™ stergerea punctului de marcare.

"Stergere toate": stergerea tuturor punctelor de
marcare ale comenzii actuale.

"Corectie drift GPS". executarea corecfiei driftului
GPS. Simbolul vehiculului se muta pe pozitia
punctului de marcare selectat; vezi pagina 177

Compensare deplasare GPS
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11 | Utilizarea liniilor de urma

Utilizarea liniilor de urma

Selectarea modelului liniei de urma

Liniile de urma indica soferului urma care trebuie
urmata pentru a prelucra campul uniform. Tn afara de
aceasta, liniile de urma sunt necesare pentru sistemul
automat de comanda a directiei. Distanta dintre liniile
de urma corespunde latimii de lucru setate.

INDICATIE

in functie de ultimul model setat pentru linia
de urma, pe butonul pentru deschiderea
meniului liniilor de urma se pot reprezenta
urmatoarele simboluri:

[ ]
Il” pentru linii drepte A-B
[ ]
@ pentru linii de urma circulare

* SSSS pentru linii de urma curbate

.'S pentru linii de urma curbate, adaptive

1. Deschideti meniul liniilor de urma in meniul

comenzii cu I“l @ SSSS sau S

2. Pentru a selecta un model de linie de cGmp,

atingeti din nou, Tn meniul liniilor de urma Il”

@ s %

3. Selectati modelul dorit de linie de urma.

=» Simbolul pentru modelul liniei de urma selectat se
afiseaza pe butonul meniului liniilor de urma.
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Creare linie dreapta A-B

AMAZONE

Creare linie dreapta A-B

Liniile drepte A-B sunt adecvate pentru campurile
care sunt prelucrate in principal, dupa urme drepte.

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model de linie de urma pentru A-B;
vezi pagina 159

INDICATIE

Fara linia de delimitare se afiseaza numai linia de
urma din mijloc si liniile de urma din dreapta si
stanga simbolului vehiculului. Pentru a fi posibila
afisarea liniilor de urma pentru intregul camp,
trebuie creata o linie de delimitare; vezi

pagina 141.

1. Tn meniul comenzii atinget ”“

2. Cu I deschideti meniul "Urma nou&".

3. Introduceti numele liniei de urma.

4. Confirmati datele introduse cu .

5. Confirmati cu .

CMS-T-00000578-B.1

CMS-I-000596
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Creare manuala linie A-B

6. Deplasati-va in pozitia de pe camp, in care
trebuie sa inceapa linia A-B.

7. Cu o stabiliti punctul de start al liniei A-B.

8. Deplasati la capatul de rand.

9. Cu o setati punctul final al liniei A-B.

=» AmaPad adauga automat alte linii de urma.

Creare manuala linie A-B

Coordonatele punctului de start si punctului final
corespunzatoare liniei A-B pot fi introduse manual.
Coordonatele pot proveni dintr-un sistem de tip Farm
Management Information System sau de la un vehicul
din fata.

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model de linie de urma pentru A-B;
vezi pagina 159

1. Tn meniul comenzii atingeti ]”I

2. Cu I deschideti meniul "Urma nou&".

3. Introduceti numele urmei.

4. Confirmaticu .

= Se afiseaza simbolul pentru setarea punctului de

start: o .
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Creare manuala linie A-B

AMAZONE

5. Deschideti meniul liniilor de urma cu I“l

6.

@
Cu ™ deschideti meniul pentru introducerea
coordonatelor.

Setari posibile:

[1]

(2] [e] [¥]

[~ [=] [o]

7.

Stabilirea punctului de start: stabileste punctul
de start al liniei A-B pe baza pozitiei actuale a
vehiculului.

Latitudinea punctului de start pentru linia A-B.
Longitudinea punctului de start pentru linia A-B.
Stabilirea punctului final: stabileste punctul final
al liniei A-B pe baza pozitiei actuale a
vehiculului.

Latitudinea punctului final pentru linia A-B.

Longitudinea punctului final pentru linia A-B.

Directia liniei de urma: in locul coordonatelor
punctului final pentru linia A-B, aici se poate
indica directia liniei de urma de la punctul de
start, exprimata in grade.

Stergeti datele introduse.

Introduceti coordonatele.

8. Confirmati cu .
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Crearea liniilor de urma curbate

Crearea liniilor de urma curbate

Liniile de urma curbate nu sunt adecvate pentru
campurile dreptunghiulare. Linia de urma curbata (
poate fi schitata de exemplu, de-a lungul unei margini
de camp neregulate. In acest caz, marginea campului
serveste ca model pentru linia de urma curbata.

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model de linie de urma pentru liniile
de urma curbate; vezi pagina 159

Selectati SSSS

—_

2. Cu Su accesati meniul "Urma noua".

3. Introduceti numele urmei.

4. Confirmaticu .

5. Deplasati-va in pozitia de pe camp, in care
trebuie sa inceapa linia de urma curbata.
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Crearea liniilor de urma curbate

AMAZONE

6. Cu 0 setati punctul de start al liniei de urma
curbate.

=» Inregistrarea liniei de urma curbate se marcheaza
cu o linie neagra.

7. Pentru a intrerupe inregistrarea liniei de urmd,

atingeti Ja

= Intre capatul liniei de urma schitate si simbolul

vehiculului apare o linie rosie punctata. Fik

INDICATIE

Daca se continua inregistrarea liniei de urma,
spatiul liber dintre capatul liniei de urma schitate
si simbolul vehiculului va fi inlocuit cu o linie
dreapta.

8. Pentru a continua inregistrarea liniei de urmd,
atingeti )B

= Linia rogsie punctata este Tnlocuita de o linie
neagra.

9. Deplasati la capatul de rand.

10. Cu 0 setati punctul final al liniei de urma
curbate.

INDICATIE

Mai intéi se afiseaza numai linia de urma curbata
schitata. Linia de urma curbata corespunzatoare
se afiseaza in momentul in care vehiculul trece
pe urmatorul rand.
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AMAZONE 11 | Utilizarea liniilor de urma

Crearea liniilor de urma circulare

Crearea liniilor de urma circulare

CMS-T-000621-C.1

Liniile de urma circulare sunt adecvate pentru
sisteme speciale de exploatare agricola, la care
campurile se prelucreaza circular, in jurul centrului
campului.

CMS-1-000535

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model linie de urma pentru liniile de
urma circulare; vezi pagina 159

—_

Tn meniul comenzii atingetj @

2. Cu Q accesati meniul "Urma noua".

3. Introduceti numele urmei.

4. Confirmati cu .

5. Deplasati-va in centrului campului.

INDICATIE

Linia de urma circulara se creeaza in jurul
centrului cAmpului. Atentie, sa fie disponibil spatiu
suficient pentru Tnconjurarea centrului campului.
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11 | Utilizarea liniilor de urma AMAZONE

Crearea liniilor de urma curbate, adaptive

6. Cu @ porniti inregistrarea liniei de urma
circulare.

=» Se afiseaza o scala pentru precizia liniei de urma
circulare trasate.

7. Deplasati-va circular, in jurul centrului cAmpului.

=» Liniile de urma circulare se creeaza atunci cand
AmaPad a detectat raza cercului.

INDICATIE

Se afiseaza numai linia de urma circulara din
mijloc si liniile de urma circulare din dreapta si
stanga vehiculului. Cand vehiculul trece la randul
urmator, se afiseaza urmatoarele linii de urma
circulare.

Crearea liniilor de urma curbate, adaptive

CMS-T-000618-B.1

Linia de urma curbata, adaptiva urmeaza marginea
suprafetei prelucrate anterior. In acest mod sunt luate
in considerare abaterile neprevazute la prelucrare, de
exemplu, cele cauzate de obstacole.

CMS-1-000539
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AMAZONE 11 | Utilizarea liniilor de urma

Utilizarea limitarii directiei

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model linie de urma pentru linii de
urma curbate, adaptive; vezi pagina 159

1. Tn meniul comenzii atingeti 'S
2. Porniti comanda.
3. Prelucrati randul.

=» Se traseaza linia de urma curbata, adaptiva.

INDICATIE

Linia de urma curbata adaptiva se afiseaza in
momentul in care vehiculul trece pe urmatorul
rand.

Utilizarea limitarii directiei
Cu optiunea de limitare a directiei se creeaza linii de

urma n cadrul limitelor cAmpului, respectiv in afara s =)
zonelor de excludere.

INDICATIE

Controlati conducerea de-a lungul limitei campului
deoarece la survenirea unor defectiuni GPS pot
aparea abateri.
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11 | Utilizarea liniilor de urma AMAZONE

Crearea cararilor tehnologice

CONDITII PRELIMINARE
v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model linie de urma; vezi pagina 159

1. Deschideti meniul liniilor de urma in meniul
comenzii.

2. Pentru a genera linii de urmd de-a lungul
limitei pentru aparatul de ingrijire,

atingeti din nou, in meniul liniilor de urma ” | | si

dupa aceea ‘ .

3. Creati liniile de delimitare.

Crearea cararilor tehnologice

Se creeaza cararile tehnologice, se afiseaza pe
display si se salveaza ca linii de urma in scopul g N
reutilizarii pentru un aparat de ingrijire. Figierul liniei
de urma contine suplimentul "_carare tehnologica".
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AMAZONE 11 | Utilizarea liniilor de urma

Crearea manevrei automate de intoarcere

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model linie de urma; vezi pagina 159

1. Deschideti meniul liniilor de urma cu ” | | n
meniul comenzii.

2. Pentru a genera cdrdri tehnologice pentru
aparatul de ingrijire,

atingeti A in meniul liniei de urma.

3. Configurati cararile tehnologice.

INDICATIE

Sunt necesare urmatoarele date:
e latimea de lucru (m)

e ecartamentul (m)

e primul Swath

e offset-ul

Crearea manevrei automate de intoarcere

|I| Linia manevrei de intoarcere @

[2] Raza de viraj ®®@®

@ Directia manevrei de intoarcere. Sageata taiata:

defectiune — Efectuati manual manevra de m_ I |
intoarcere.
|z| Distanta dintre limita de cAmp si linia manevrei @ /

de intoarcere
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11 | Utilizarea liniilor de urma AMAZONE

Crearea manevrei automate de intoarcere

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Activarea capatului de rand; vezi pagina 51

1. Deschideti meniul liniilor de urma cu ” | | in
meniul comenzii.

2. Pentru crearea unei manevre automate de
intoarcere la capdtul de rdnd,

atingeti ﬁ:ﬂ in meniul liniei de urma.

3. Configurati manevra de intoarcere la capatul de
rand.

Setari posibile:

|I| Raza de viraj. Actiuni configurare capat de rand
|Z| Manevra de intoarcere - stabiliti pozitia liniei prin 2 Raza de rotire
regulator sau introducerea unei cifre. Selectare: 10,00 m

se permite ca bara de pulverizare sa atinga

limita cAmpului ‘i sau nu E

@ Selectati sablonul.

Locatia liniei de virare

Model
Alternanta

X
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AMAZONE

11 | Utilizarea liniilor de urma
Reutilizarea liniilor de urma

Selectati sablonul:

. ~
Inlocuire
[ ]
Umplere

. Umplere directie singulara

INDICATIE

Sariti peste numarul dorit de linii de urma.

Selectati prima schimbare a liniei de camp dupa
numarul crescator sau descrescator al liniei de
camp.

Reutilizarea liniilor de urma

Liniile de urma create pot fi reutilizate pentru diferite
comenzi.

INDICATIE

Liniile de urma curbate, adaptive nu se pot
reutiliza.

CONDITII PRELIMINARE

v Camp creat; vezi pagina 140

v Selectat model linie de urma, care trebuie
reutilizat; vezi pagina 159

1. In functie de modelul selectat al liniei de urma

atingeti in meniul comenzii I“l @ sau SSSS

2. Cu E accesati meniul pentru selectarea liniei
de urma.

Ghidaje
Ignorare

0

Ghidaje Alternanta
‘1) ascendent

Selectatfi modelul

|
Alternanta

Completare brazde ramase

Completare brazde r&mase intr-o singura directie
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11 | Utilizarea liniilor de urma
Reutilizarea liniilor de urma

AMAZONE

3. Dacd linia de urmd trebuie incdrcatd de pe un
stick USB,

selectati butonul |E|
4. Selectatj clientul |I|
5. Selectati intreprinderea agricola |Z|
6. Selectati campul @

7. Selectati linia de urma E

8. Confirmati cu .

INDICATIE

Daca s-a selectat o sursa de corectura cu precizie
redusa, se afiseaza o avertizare cu privire la
precizie. O sursa de corectura cu precizie redusa
nu poate garanta ca liniile de urma configurate
vor fi putea fi urmate exact.
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AMAZONE 11 | Utilizarea liniilor de urma

Urmarea liniilor de urma

Urmarea liniilor de urma

11.11.1 Verificarea abaterii de la linia de urma cu bara luminoasa

Bara luminoasa se gaseste in marginea de sus a

ecranului tactil |I| in timpul exploatarii, bara
luminoasa indica distanta cu care s-a indepartat
vehiculul de linia de urma indicata in prealabil.

Vehiculul se afla pe linia corecta daca se aprinde
numai LED-ul albastru din mijlocul barei luminoase.
Daca vehiculul se abate de la linia de urma, incep sa
se aprinda LED-urile barei luminoase de pe partea
laterala a ledului albastru. Partea pe care incep sa se
aprinda LED-urile barei luminoase depinde de
setarea de baza.

CONDITII PRELIMINARE

v Bara luminoasa activata, vezi pagina 29.

v Modul LED selectat, vezi pagina 29.

» Dacd s-a selectat modul LED " Indreptare spre
un anumit loc ",
indreptati-va cu vehiculul pe partea pe care se
aprinde LED-ul barei luminoase

sau

Dacd s-a selectat modul LED "Plecare”,
plecati cu vehiculul de pe partea pe care se
aprinde LED-ul barei luminoase

MG6027-RO-Il | F.1 | 04.06.2020 173



11 | Utilizarea liniilor de urma AMAZONE

Corectarea liniilor de urma

11.11.2 Verificarea abaterii de la linia de urma cu tabloul de bord

Tabloul de bord se gaseste la marginea de jos a
meniului de operare. in campul de date Abaterea de

la urma |I| se afigeaza distanfa cu care vehiculul s-a
indepartat de linia de urma.

Vehiculul se afla pe urma corecta daca langa zero se
afiseaza 2 sageti verzi. Daca vehiculul se abate de la
linia de urma, n functie de setarea de baza, langa
abaterea de la urma se afiseaza o sageata rosie.

CONDITII PRELIMINARE

v Afisaj activat la tabloul de bord, pentru
abaterea de la linia de urma; vezi pagina 121

v Modul LED selectat; vezi pagina 29

INDICATIE

Bara luminoasa poate ramane dezactivata
daca s-a optat pentru afisarea abaterii de la
linia de urma la tabloul de bord.

1. Dacd s-a selectat modul LED " Indreptare spre
un anumit loc ",
conduceti vehiculul pe partea pe care apare
sageata rosie.

2. Dacd s-a selectat modul LED "Plecare”,
plecati cu vehiculul de pe partea pe care apare
sageata rosie.

Corectarea liniilor de urma

Forma liniilor de urma se poate corecta pentru a
compensa abaterile. Abaterile de la liniile de urma iau
nastere din cauza driftului GPS. Daca liniile de urma
afisate nu mai coincid cu liniile reale de pe camp,
liniile de urma afisate pot fi translatate manual pe
AmaPad.
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AMAZONE 11 | Utilizarea liniilor de urma

Corectarea liniilor de urma

» Pentru a corecta liniile de urma vezi vezi
pagina 179.
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12 | Corectie receptie GPS AMAZONE

Corectie receptie GPS

Efectuarea corectiei driftului GPS

12.1.1 Corectia driftului GPS cu optiunile de drift GPS

Ca drift GPS sunt desemnate deviatjiile semnalului

GPS, care apar la utilizarea surselor de corectie cu
precizie redusa. Driftul GPS se identifica prin faptul
ca pozitia simbolului vehiculului pe AmaPad nu mai
coincide cu pozitia reala a vehiculului.

INDICATIE

Pentru identificarea driftului GPS sunt necesare
un punct de referinta real si un punct de referinta
virtual. Ca punct de referinta real poate folosi o
pozitie de pe camp, care este usor de identificat,
de exemplu, intrarea pe camp sau urmele lasate
de pneuri pe suprafata deja prelucrata. Ca punct
de referinta virtual pe AmaPad poate servi o linie
de delimitare, un punct de marcare sau suprafata
prelucrata.

176 MG6027-RO-Il | F.1 | 04.06.2020



AMAZONE 12 | Corectie receptie GPS

Efectuarea corectiei driftului GPS

1. Tn meniul comenzii atingeti I i

B

2. Accesati optiunile de drift GPS cu € .
Setari posibile:

|I| Indicati lungimea pasilor individuali de corectura. Dptlunl daplasara GPS

|Z| Afisaj pentru lungimea corecturii care a fost
efectuata deja. Valoare pozitiva pentru un pas
de corectura in directia nord. Valoare negativa
pentru un pas de corectura in directia sud.

@ Afisaj pentru lungimea corecturii care a fost
efectuata deja. Valoare pozitiva pentru un pas
de corectura Tn directia est. Valoare negativa
pentru un pas de corectura in directia vest.

|z| Sageti de directie pentru pasi de corectura
individuali. Introduceti lungimea pasilor

individuali de corectura la |I|

IE Resetati toate corecifiile.

3. Efectuali coreciii paAna cand pozitia simbolului
vehiculului coincide cu pozitia reala a vehiculului.

4. Confirmati cu .

12.1.2 Corectia driftului GPS cu punct de marcare

Ca drift GPS sunt desemnate deviatjile semnalului
GPS, care apar la utilizarea surselor de corectie cu
precizie redusa. Driftul GPS se identifica prin faptul
ca pozitia simbolului vehiculului pe AmaPad nu mai
coincide cu pozitia reala a vehiculului.
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12 | Corectie receptie GPS
Efectuarea corectiei driftului GPS

AMAZONE

INDICATIE

Pentru identificarea driftului GPS sunt necesare
un punct de referinta real si un punct de referinta
virtual. Ca punct de referinta real poate folosi o
pozitie de pe camp, care este usor de identificat,
de exemplu, intrarea pe camp sau urmele lasate
de pneuri pe suprafata deja prelucrata. Un punct
de marcare poate servi ca punct virtual de
referintd, pe care se muta simbolul vehiculului.

CONDITII PRELIMINARE

v Punct de marcare plasat ca punct de referinta;
vezi pagina 156

Plasati degetul pe un punct oarecare de pe harta.

Confirmarea selectarii |I| se coloreaza dupa o
jumatate de secunda.

Deplasati degetul pe un punct de marcare pana
se afigeazd numele punctului de marcare |Z|

Luati degetul de pe harta.

Se deschid optiunile pentru punctele de marcare.

P~ LY
’ =

SN

CMS-1-000684
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AMAZONE 12 | Corectie receptie GPS

Corectarea liniilor de urma

4. Atingeti "Compensare deplasare GPS".

=» Simbolul vehiculului se muta pe pozitia punctului Modificare
de marcare selectat.

Redenumire

Stergere totald

Compensare deplasare GPS

Corectarea liniilor de urma

12.2.1 Decalarea liniilor de urma pas cu pas

Forma liniilor de urma se poate corecta pentru a
compensa abaterile, care iau nastere din cauza
driftului GPS. Daca liniile de urma afisate nu mai
coincid cu liniile reale de pe camp, liniile de urma
afisate pot fi translatate manual pe AmaPad.

1. Tn meniul comenzii atingeti I .

2. Cu I f accesati optiunile de ajustare.
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12 | Corectie receptie GPS AMAZONE

Corectarea liniilor de urma

3. Atingeti "Decalaj ajustare”.

Optiuni de ajustari

4. Introduceti lungimea cu care trebuie translatate
L . , L DECALA) AJUSTARE
liniile de urma la fiecare pas de corectura. 0,100m
¥

AJUSTARE TOTALA
0,000 m

5. Dacd liniile de urmd trebuie translatate spre
stdnga,

atingeti I .
sau

, iar dacd liniile de urmd trebuie translatate
spre dreapta,

atingeti I

6. Atingeti butoanele pana cand liniile de urma de
pe AmaPad coincid cu liniile reale de pe camp.

12.2.2 Linie de urma pentru a translata lungimea indicata

Forma liniilor de urma se poate corecta pentru a
compensa abaterile, care iau nastere din cauza
driftului GPS. Daca liniile de urma afisate nu mai
coincid cu liniile reale de pe camp, liniile de urma
afisate pot fi translatate cu o anumita lungime pe
AmaPad.

1. Tn meniul comenzii atingeti I

2. Cu ] f accesati optiunile de ajustare.
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AMAZONE 12 | Corectie receptie GPS

Corectarea liniilor de urma

3. Atingeti "Ajustare totala".

Optiuni de ajustari

INDICATIE DECALA] AJUSTARE

] o 0,100m
Pe butonul "Ajustare totald" este indicata

lungimea cu care s-au translatat liniile de urma.
Alte translatari trebuie adaugate sau retrase. AJUSTARE TOTALA
0,000 m
4. Dacd liniile de urmd trebuie translatate spre
dreapta,
introduceti valoarea pozitiva

sau

, lar dacd liniile de urmd trebuie translatate
spre stdnga,
introduceti valoarea negativa

sau

si dacd toate translatdrile trebuie resetate,
introduceti "0".

5. Confirmati cu .

=» Liniile de urma se translateaza cu valoarea
indicata.

12.2.3 Translatarea liniei de urma pe pozitia vehiculului

Forma liniilor de urma se poate corecta pentru a
compensa abaterile, care iau nastere din cauza
driftului GPS. Daca liniile de urma afisate nu mai
coincid cu liniile reale de pe camp, liniile de urma
afisate pot fi translatate pe pozitia vehiculului, pe
AmaPad.

1. In meniul comenzii atingeti I

ka
2. Cu [ i translatati urmatoarea linie de urma pe
pozitia vehiculului.
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12 | Corectie receptie GPS AMAZONE

Salvarea liniilor de urma corectate

Salvarea liniilor de urma corectate

INDICATIE

Liniile de urma corectate trebuie salvate cu un
nou nume. Liniile de urma create anterior se
pastreaza.

1. Tn meniul comenzii atingeti I .

2. Cu - accesati meniul "Salvare ghidaj ajustat
(Salvare linie de urma ajustata)”.

3. Atingeti "Denumire ghidaj (Denumire linie de
urma)". Salvare ghidaj ajustat

DENUMIRE GHIDA)

4. Introduceti numele liniei de urma. Balot 1

5. Confirmati datele introduse cu .

6. Confirmati cu .

=» Liniile de cAmp corectate au fost salvate si
alocate campului actual.

X v

Accesarea informatiilor GPS

Informatiile referitoare la GPS pot fi accesate in
meniul functiilor.
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AMAZONE

12 | Corectie receptie GPS
Accesarea informatiilor GPS

» in meniul functiilor accesati vizualizarea

miniaturala a informatiilor GPS cu \Q« .

|I| Pozitia GPS

|Z| Orientare vehicul

Precizie GPS

Precizie GPS
|I| Accesare numar satelifi, informatii despre satelif;
|Z| Semnal corectie utilizat

IE Durata semnalului de corectie exprimata in
secunde

E Abaterea orizontala a pozitiei: valoare mai mica
decét 1: precizie nalta, valoare mai mare decat
4: precizie redusa

-
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13 | Utilizarea sistemului automat de directie

AMAZONE

Utilizarea sistemului automat de
directie

Calibrarea directiei

Cu ajutorul datelor GPS, AmaPad poate prelua
comanda vehiculului si il poate mentine pe linia de
urma creata. Pentru functionarea corecta a sistemului
de directie automat, trebuie sa calibrati directia.

INDICATIE

n acest manual cu instructiuni de exploatare se
descrie numai calibrarea directiei pentru
stropitoarea cu autopropulsie AMAZONE Pantera.
Pentru informatii despre alte vehicule luatj
legatura cu AMAZONE.

: <73 IMPORTANT

Pericol de avariere a masinii!

Manevrele necesare la condus pot cauza
deteriorari la aparatele de lucru cuplate sau
la tija de pulverizare.

» inainte de a incepe calibrarea busolei,
decuplati toate aparatele de lucru si pliati
tija de pulverizare.

INDICATIE

Din procesul de calibrare a busolei fac parte o
cursa in cerc si o cursa in linie dreapta, de 100 m.

184
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AMAZONE 13 | Utilizarea sistemului automat de directie
Accesare stare directie

1. Asigurati-va ca aveti la dispozitie suficient loc
pentru calibrarea busolei.

|
2. Tn meniul comenzii atingeti Y.

3. Cu 3 i

=& accesati meniul "Calibrarea directiei”.
4. Atingeti "Busola". - . o
get Calibrarea directiei

=» Incepe calibrarea busolei. CONTROLER DE DIRECTIE
Se detecteaza...

5. Respectati indicatiile de pe ecran.

BUSOLA
Necalibrat
INDICATIE
Pentru stropitoarea cu autopropulsie AMAZONE ‘ SENZORUL UNGHIULUI DE BRACARE
Pantera nu trebuie sa calibrafi senzorul unghiului A ROTII

Necalibrat

de bracaj. Pentru informatii despre alte vehicule
luati legatura cu AMAZONE.

2 EFECT MONTARE
Unghiul de orientare trebuie calibrat numai daca Necalibrat
s-a indicat "RTK" ca sursa de corectura, vezi
pagina 64. "RTK" este o sursa de corectura care
se poate achizitiona contra cost si nu este
descrisa in acest manual cu instructiuni de
exploatare. Pentru informatji suplimentare despre
sursele de corectura disponibile contra cost luati
legatura cu AMAZONE.

Accesare stare directie

Starea directiei ofera o privire de ansamblu asupra
conditiilor care trebuie indeplinite pentru a utiliza
sistemul de directie automat.
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13 | Utilizarea sistemului automat de directie AMAZONE
Accesare stare directie

CONDITII PRELIMINARE

v Vehiculul stationeaza

v Activat fereastra de stare sistem de directie
automat; vezi pagina 35

v Butonul pentru pornirea sistemului de directie

automat este rosu: @

v Initializat vehicul cu sistem de directie automat;
vezi pagina 95

v Initializat receptor GPS adecvat (AGI-3 sau
AGI-4); vezi pagina 59

v Activat directie automata; vezi pagina 97

» Atingeti @ in meniul de operare.

sau

I &
Tn meniul comenzii atingetj ¥ si @

=» Se deschide fereastra "Stare directie". i
tare directie

Hardware recepfie

Corectie diferentiala

Precizia pozitiel

Controler de directie

(Se detecteaza...)

Geometrie vehicul

Profil vehicul

Directie calibrata

Blocare

Linie de parcurs disponibila

Linie de parcurs
sincronizata

Operatie interzisa
Prezenta operator

Volan

Viteza

Eroare intersectare piste
Eroare directie
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AMAZONE

13 | Utilizarea sistemului automat de directie
Accesare stare directie

Afisaj de stare rosu la:

Actiune

Hardware receptor

Verificati receptorul GPS daca este conectat corect, fixat in conditii de
siguranta si pornit.

Corectura diferentiala

Verificati sursa se corectura daca a fost configurata corect, vezi pagina 64.

Precizia pozitjei

Verificati datele GPS, vezi pagina 24

e Sursa de corectura trebuie sa convearga
e Datele de la satelifi trebuie sa aiba o precizie inalta
e Trebuie sa fie disponibili cel putin 4 sateliti

e Sursa de corectura trebuie sa fie compatibila cu setarile. Daca sursa de
corectura este incorecta: selectati sursa de corectura corecta, vezi
pagina 64.

Daca receptia este perturbata de copaci, linii de inalta tensiune sau altele
similare, deplasati-va cu vehiculul pe o suprafata lipsita de obstacole.

Comanda directei

Verificati dispozitivul de comanda a directiei daca este conectat corect si
pornit.

Verificati in meniul Setup daca s-a ales dispozitivul corect de comanda a
directiei, vezi pagina 95.

Geometria vehiculului

Verificati daca datele geometrie vehiculului au fost inregistrate corect vezi
pagina 91 sau selectati vehiculul din nou, vezi pagina 93.

Profilul vehiculului

Verificati daca datele geometriei vehiculului au fost inregistrate corect vezi
pagina 91. Verificati daca s-a selectat vehiculul corect vezi pagina 93.

Directie calibrata

Calibrarea direcfjei; vezi pagina 184.

Mecanism de blocare

Deblocati comanda directiei de la vehicul.

Linia de urma disponibila

Verificati daca a fost selectata o linie de urma vezi pagina 171.

Apropiati-va de linia de urma.

Linie de urma sincronizata

Verificati legatura la receptorul GPS.

Incarcati din nou linia de urmé si asteptati sa se sincronizeze.

Proces interzis

Incheiati toate procesele care se efectueazd pe AmaPad.

Prezenta operatorului

Asezati-va pe scaunul soferului.

Volanul

Eliberati volanul.

Viteza

Deplasati-va cu o viteza intre 1 si 25 km/h.

Abaterea de la linia de urma

Apropiati-va de linia de urma.

Eroare de directie

Calibrati busola, vezi pagina 184.

Deplasati-va pe linia de urma.
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13 | Utilizarea sistemului automat de directie
Coordonarea sistemului automat de directie

AMAZONE

Coordonarea sistemului automat de directie

|
1. Tn meniul comenzii atingeti ¥ .

|
2. Cu ¥ accesati meniul "Adaptarea directiei".

: 73 IMPORTANT

Pericol de avariere a masinii!

n cazul unor valori setate mari, sistemul de
directie automat reactioneaza agresiv. Din
aceasta cauza pot surveni pagube la
aparatele de lucru cuplate sau la tija de
pulverizare.

P Mai intai setati valori pentru un
comportament mai putin agresiv al
directie.

Verificati comportamentul directiei.
Mariti valorile Tn pasi mici.

vy

Setari posibile:

|I| Precizia urmei: prin precizia urmei se seteaza
modul in care sistemul de directie automat
urmeaza linia de urma foarte exact.

|z| Precizia apropierii: prin precizia apropierii se
seteaza modul in care sistemul de directie
automat urmareste cu exactitate linia de urma.

@ Unghiul de directie maxim: unghiul de directie

maxim indica unghiul maxim care poate fi luat de
directie cu ajutorul sistemului de directie
automat.

E Raza de netezire pentru linile de urma curbate:
raza de netezire pentru liniile de urma curbate
indica precizia cu care sistemul de directie

automat urmeaza liniile de urma curbate. La o
valoare joasa, liniile de urma curbate se
urmeaza cu mai multa precizie si curbele se
mentin precis. La o valoare inalta, liniile de urma
curbate se urmeaza cu aproximatie si curbele
sunt rotunijite.

3. Confirmati setarile cu .
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AMAZONE 13 | Utilizarea sistemului automat de directie
Pornirea sistemului automat de directie

Pornirea sistemului automat de directie

CMS-T-001557-C.1

CONDITII PRELIMINARE

v Initializat vehicul cu sistem de directie automat,
vezi pagina 89

v Initializat receptor GPS adecvat (AGI-3 sau
AGI-4), vezi pagina 59

v Activat directie automata, vezi pagina 97
~ Directie calibrata, vezi pagina 184.

v Sunt indeplinite toate conditiile pentru starea
directiei, vezi pagina 185

v Sistem automat de directie adaptat, vezi
pagina 188

v Vehiculul se afla pe linia de urma

>  Atingeti K& in meniul de operare.

=» S-a declansat o alarma.

= Sistemul automat de directie a fost pornit.

=» Butonul pentru pornirea sistemului de directie

automat devine verde: @

INDICATIE

Daca vehiculul nu are comportamentul de rulare
dorit, sistemul de directie automat se poate
adapta din nou, vezi pagina 188.

Pornirea temporizata a sistemului automat de directie

CMS-T-000562-A.1

Sistemul de directie automat poate fi pornit cu
temporizare pentru a accelera vehiculul ulterior. Daca
s-a atins viteza necesara, sistemul de directie
automat porneste automat.
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13 | Utilizarea sistemului automat de directie
Oprirea sistemului de directie automat

AMAZONE

CONDITII PRELIMINARE

v Viteza vehiculului sub 2 km/h
1. Atingeti repede @ de doua ori.

-»> @ se aprinde intermitent galben-alb.
2. Accelerati vehiculul.

=» Daca vehiculul a atins viteza necesara, sistemul
de directie automat porneste automat.

Oprirea sistemului de directie automat

INDICATIE

Daca nu sunt indeplinite toate conditiile obligatorii
pentru starea directiei, sistemul de directie
automat se opreste. Pentru a avea o vedere de
ansamblu a conditjilor,vezi pagina 185.

Exista 2 posibilitati de oprire a sistemului de directie
automat:

» Rotiti de volan cu cateva grade

sau

atingeti @ n meniul de operare.
=» S-a declansat o alarma.

=» Sistemul de directie automat s-a oprit.
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AMAZONE 14 | Utilizarea terminalului Universal

Utilizarea terminalului Universal

Deschidere terminal Universal

Cu terminalul Universal se poate accesa ECU al
aparatului de lucru. Interfata comenzii masinii cu
utilizatorul se reprezinta pe AmaPad si poate fi
operata de acolo.

Vizualizarea miniaturala pentru terminalul Universal
se gaseste in bara de functii, in meniul de operare.

1. In meniul functiilor atinget; -.

INDICATIE

Pe butonul din meniul funcijilor se poate
reprezenta un simbol pentru aparatul de lucru

conectat. Exemplu distribuitor de ingrasamant:

=» Se deschide vizualizarea miniaturala pentru
terminalul Universal.

2. Mariti vizualizarea miniaturala.

INDICATIE

Pentru a configura terminalul Universal, vezi
pagina 83.
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14 | Utilizarea terminalului Universal

Marirea unui detaliu din vizualizarea miniaturala

AMAZONE

Marirea unui detaliu din vizualizarea miniaturala

Imaginea terminalului Universal din cadrul vizualizarii

miniaturale se poate mari.

1. Atingeti vizualizarea miniaturala de doua ori,
consecutiv.

=» Zona selectata se mareste.
2. Pentru a muta detaliul,

executati o miscare de stergere cu degetul
deasupra vizualizarii miniaturale.

INDICATIE

Terminalul Universal nu poate fi operat prin
intermediul vizualizarii miniaturale.

Utilizarea alocarilor automate AUX-N

Daca la AmaPad se conecteaza un aparat de lucru

sau un aparat de introducere extern, aparatul de lucru

sau aparatul de introducere extern trimite automat o
alocare AUX N la AmaPad pentru anumite funciii.

INDICATIE

Alocarile AUX-N trimise trebuie confirmate la
fiecare pornire a dispozitivului AmaPad.

INDICATIE

Pana cand aparatul de lucru sau aparatul extern
de introducere a datelor trimite alocarile AUX-N,
pot trece pana la 2 minute.

Daca a fost pornit dispozitivul AmaPad si este
conectat un aparat de lucru sau un aparat de
introducere extern, la alocarile AUX-N trimise se
afiseaza o indicatie.
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AMAZONE

14 | Utilizarea terminalului Universal
Utilizarea alocarilor automate AUX-N

Sunt disponibile urmatoarele posibilitati de
selectare:

e Cu "Da" preluati alocarile AUX-N trimise

e Modificarea alocarilor AUX-N trimise

1. Dacd alocdrile AUX-N trimise trebuie
modificate,
atingeti "Lista".

=» Lista alocarilor AUX-N trimise se deschide in
terminalul Universal.

2. Pentru a modifica alocdrile AUX-N,
vezi pagina 194 .

3. Pentru a sterge toate alocdrile AUX-N,

atingeti n

e ——
primite

Un ECU a furnizat setari de intrare
auxiliara. Doriti sa le acceptati
(apasati ,Da") sau sa examinati

modificarile (apasati pe , Listd")?

Terminal universal
Configurare AUX-N
Nume
'T! Pornit/Oprit
Comutara mod de ghidare: Comutare mod de

ghidara

Cimp: Crears rizor din Acoperire
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14 | Utilizarea terminalului Universal AMAZDONE

Administrarea functiilor AUX-N

Administrarea functiilor AUX-N

14.4.1 Deschidere alocari AUX-N

Funcitiile dispozitivului AmaPad si funciiile aparatului
de lucru conectat pot fi executate prin intermediul
butoanelor pentru acces rapid si prin intermediul
aparatelor de introducere externe. De exemplu, daca
este conectat un AmaPilot*, cu tastele de la AmaPilot
* puteti aloca functiile.

1. La terminalul Universal selectati ﬁ
= Se afiseaza lista functiilor disponibile.

2. Pentru a filtra functiile in functie de aparate, Terminal universal

Configurare AUX-N '
Selectati . E -. Nume -

Comutare ASC Pornit/Oprit: Comutaras ASC
Pornit/Oprit

3. Pen tru a aloca Ofunctie, I | ' Comutars mod de ghidare: Comutare mod de

Selecta;i ﬂ . : g Cimp: Creara rizor din Acoperire

=» Se deschide meniul "Schimbare alocare”. Modificare alocare

Pentru schimbarea functiei de alocare apasati pe intrarea pe care doriti
. o o sd o alocati.

Pentru alocare sunt disponibile urmatoarele

optiuni: A

= W Functie Externa UT
LGEe

e Alocare pentru aparatul extern de introducere a
datelor; vezi pagina 195

Intrare: €O Nealocate

e Alocare pentru vizualizarea miniaturala; vezi
pagina 195

e Alocare prin lista de selectare; vezi pagina 196

e Stergerea alocarii; vezi pagina 196
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AMAZONE 14 | Utilizarea terminalului Universal

Administrarea functiilor AUX-N

Alocare pentru aparatul extern de introducere a datelor

CONDITII PRELIMINARE

v Aparat de introducere extern conectat

v Aparat de introducere extern incarcat in
terminalul Universal

1. Apasati butonul de la un aparat extern de
introducere a datelor, de exemplu, la AmaPilot*.

= Tasta selectata se aloca functiei.

2. Confirmati alocarile cu .

Alocare pentru vizualizarea miniaturala

INDICATIE

Vizualizarea miniaturala pentru introducerea AUX
se afiseaza numai daca se prelucreaza o alocare
sau daca exista deja alocari.

Universal-Terminal

» Selectati butonul dorit din vizualizarea
miniaturala.

=» Functia este alocata butonului selectat. s : o ke st it e Erwpe

uftragsdaten: Auftrag auswahlen
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14 | Utilizarea terminalului Universal AMAZDONE

Administrarea functiilor AUX-N

Alocare prin lista de selectare

1. Pentru a deschide o listd de posibilitdti de
introducere,

Selectati E .

=» Se deschide meniul "Selectare intrare (Selectare
aparatul de introducere)”.

2. Selectati aparatul de introducere din lista. Selectare intrare

»
|

3. Selectati butonul sau tasta pentru alocare

sau

Stergeti alocarea cu E .

4. Confirmati alocarile cu .

Stergerea alocairii

1. Pentru a sterge alocareaq,

Selectati @ .
2. Confirmati cu .
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AMAZDONE 15 | Utilizarea identificarii automate la deplasarea cu spatele

Utilizarea identificarii automate la
deplasarea cu spatele

Prin intermediul identificarii automate a deplasarii
inapoi se constata daca vehiculul se deplaseaza
inapoi. Daca se identifica o deplasare inapoi, si
simbolul vehiculului se deplaseaza inapoi pe harta.
Fara identificarea automata a deplasarii Thapoi,
simbolul vehiculului Tsi schimba pozitia la deplasarea
inapoi.

INDICATIE

Identificarea automata a deplasarii Tnapoi trebuie
activata in meniul Setup; vezi pagina 46.

1. Deplasati-va cu vehiculul ihapoi.

=» Butonul pentru identificarea automata a deplasarii

inapoi devine galben:@

2. Dacd sensul de deplasare al simbolului
vehiculului nu coincide cu sensul de deplasare al
vehiculului,

atingeti @
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16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale AMAZONE

Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii manuale a latimilor partiale

Pentru stropitori si semanatoare se pot activa
comutatoare virtuale pentru latimile partiale. Cu
comutatoarele virtuale pentru latimile partiale, latimile
partiale individuale se pot conecta si deconecta.

Vizualizarea miniaturala pentru comutarea manuala a
[atimilor partiale se gaseste in bara de functii, in
meniul de operare. Alternativ, comutatoarele virtuale
pentru latimile partiale pot fi accesate pe harta, in
optiunea de vizualizare a hartii.

Comutatoarele pentru latimi partiale in viziunea miniaturala

|I| Stare latimi partiale: rosu: latime partiala
dezactivata, galben: latime partiala activata si
imprastiere oprita (de reguld, prin comutare
automata a latimilor partiale). Verde: latime E—
partiala activata si imprastiere pornita.
Portocaliu: latimea partiala este activata si
imprastierea este oprita sau latimea partiala este
dezactivata si imprastierea este pornita (de
regula, prin temporizarea comutarii)

|Z| Starea comutatorului de latimi partiale: verde:
comutator de latimi partiale conectat, rosu:
comutator de Iatimi par{iale deconectat

Numar comutator
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AMAZDONE 16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii manuale a latimilor partiale

Comutator pentru latimi partiale in vizualizarea hartii

|I| Numere latimi partiale Starea comutatorului de latimi partiale: verde:
comutator de latimi partiale conectat, rosu:
|Z| Stare latimi partiale: rosu: latime partiala comutator de latimi partiale deconectat

dezactivata, galben: Iatime partiala activata si
imprastiere oprita (de reguld, prin comutare
automata a latimilor partiale). Verde: latime
partiala activata si imprastiere pornita.
Portocaliu: latimea partiala este activata si
imprastierea este oprita sau latimea partiala este
dezactivata si imprastierea este pornita (de
reguld, prin temporizarea comutarii)

CONDITII PRELIMINARE

v Comutatoare virtuale pentru latimi partiale
activate si configurate; vezi pagina 87

«~ Comanda pornita; vezi pagina 127

v Comutare automata a latimilor partiale
activata; vezi pagina 200

1. Atingeti a in bara de functii

sau

atingeti E in vizualizarea hartii.

=» Se deschide comutarea manuala a latimilor
partiale.
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16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale AMAZONE

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

2. Pentru a activa sau a dezactiva ldtimea partiald s &
doritd:
atingeti comutatorul corespunzator pentru Iatimi
partiale.

I

‘lll-ll,lll-ll

‘lll-ll;lll-ll

}lll-lljlll-ll

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

16.2.1 Utilizare comutare automata a latimilor partiale

La comutarea automata a latimilor partiale, latimile
partiale ale aparatului de lucru se deconecteaza
automat in momentul in care aparatul de lucru se
deplaseaza peste o anumita limita sau suprafata
prelucrata.

[1] Linii de delimitare

|z| Suprafetele neprelucrabile sunt reprezentate gri
inchis, de exemplu, zonele de excludere.

@ Suprafetele prelucrabile se reprezinta in gri
deschis
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AMAZDONE 16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

CONDITII PRELIMINARE

v Comutare la{imi partiale configurata; vezi
pagina 107

v Comutare automata Iatimi partiale activata in
terminalul Universal; vezi manualul cu
instructiuni de exploatare al sistemului de
comanda al masinii

1. Tn meniul functiilor atingeti

=» Se deschide vizualizarea miniaturala a comutarii
automate a latimilor partiale.

Setari posibile:

“Mod de comanda" Cu modul de comanda se
configureaza suprapunerea latimilor partiale.

"Valoare-limita": Cu valoarea-limita se determina in
ce zone sunt deconectate latimile partiale.

"ASC EIN". Cu acest buton se conecteaza si se

deconecteaza comutarea automata a latimilor _ ——
partiale. LIMITA RAZOR
Nelimitat

ASC PORNIT

2. Pentru a configura modul de comandd,
in meniul functiei selectati modul de comanda

za
W lvezi pagina 202.

=» Se deschide vizualizarea miniaturala mod de
comanda ASC.
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16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

AMAZONE

Setari posibile:
|I| "Segmente interioare mod de comanda”

|z| "Segmente exterioare mod de comand&"

@ "Toleranta de suprapunere la linia de delimitare

|z| "Suprapunere la parasirea zonei"

|E| "Suprapunere la accesarea zonei"

"

3. Introduceti valorile necesare de fiecare data prin

intermediul cursorului sau Tn cdmpul numeric.

4. Pentru a determina valoarea-limitd,
vezi pagina 207.

5. Pentru a activa sau a dezactiva comutarea
automatd a ldtimilor partiale,
atingeti "ASC".

MOD CONTROL ASC

Mod Control sectiuni interioare

Rl Ocm

Suprapunere iesire din suprafata acoperita

—

f4114 -5,1m

Suprapunere intrare in suprafata acoperita

i

l-.l-ll-\} -6,6 m

16.2.2 Setare comutare automata a latimilor partiale

16.2.2.1 Configurarea modului de comanda

Setare segmente interioare mod de comanda

Modul de comanda pentru segmentele interioare

descrie suprapunerea lafimilor partiale interioare. Prin

suprapunere se determina cat pot intra latimile

partiale n suprafata deja prelucrata, inainte de a le

deconecta.
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AMAZONE

16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

0 %

Latimile partiale sunt deconectate
inainte sa aiba loc o suprapunere.

CMS-1-001321

50%

Latimile partiale sunt deconectate
daca intra cu o jumatate in suprafata
prelucrata.

CMS-1-001319

100%

Latimile partiale sunt deconectate
atunci cand se gasesc complet
deasupra suprafetei prelucrate.

CMS-I-001317
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16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale AMAZONE

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

1. Atingeti "Mod control (Mod comanda)".

=» Se deschide meniul "Mod control ASC".

2. La "Mod Control sectiuni interioare (Mod de i
comanda segmente interioare)" setati valoarea
procentuala, cu ajutorul cursorului. /’

Mod Control sectiuni interioare

sau

Introduceti valoarea procentuala sub forma de
cifra.

3. Confirmati setarile cu .

Setarea modului de comanda pentru segmentele exterioare

Modul de comanda pentru segmentele exterioare
descrie suprapunerea celor doua latimi partiale
exterioare. Prin suprapunere se determina cat pot
intra latimile partiale in suprafata deja prelucrata,
inainte de a le deconecta. O suprapunere impiedica
Iatimile partiale exterioare sa se deconecteze si sa se
conecteze continuu la deplasarile paralele, atunci
cand ating in trecere suprafetfele prelucrate.

1. Atingeti "Mod control (Mod comanda)".
=» Se deschide meniul "Mod control ASC".

2. La "Mod Control Secﬂuni exterioare (Mod de | Mod Contro[ Sec’uur” exterloare
comanda segmente exterioare)” setati valoare '
procentuala, cu ajutorul cursorului.

sau

Introduceti valoarea procentuala sub forma de
cifra.

3. Confirmati setarile cu .
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AMAZONE 16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

Stabilire toleranta de suprapunere la linia de delimitare

CMS-T-005171-D.1
Toleranta suprapunerii la linia de delimitare stabileste
cat de departe este permis sa iasa latimile partiale
exterioare peste linia de delimitare inainte ca ele sa
se deconecteze. O toleranta a suprapunerii la linia de
delimitare Tmpiedica ca la{imile partiale exterioare sa
deconecteze si sa conecteze continuu la deplasarile
spre o linie de delimitare deoarece ating in trecere
linia de delimitare.

B BB DD

CMS-1-001467
1. Atingeti "Mod control (Mod comanda)".
=» Se deschide meniul "Mod control ASC".
2. La "Toleranta de suprapunere la linia de Toleranta suprapunere la margine de camp

delimitare” introduceti toleranta de suprapunere
dorita in centimetri cu cursorul sau sub forma de
cifra.

3. Confirmati setarile cu .

0Ocm

CMS-1-00002065

Suprapunere la accesarea zonei

CMS-T-00002264-A.1
Prin suprapunerea la accesarea zonei, in meniul
functiei Modul de comanda ASC se stabileste
distanta fata de suprafata prelucrata la care trebuie
deconectate latimile partiale.

INDICATIE

Valoarea introdusa in metri poate fi pozitiva sau
negativa.

e Valoare pozitiva: latimile partiale se
conecteaza inainte de capatul de rand, in
functie de distanta introdusa in suprafata
prelucrata. Are loc o suprapunere.

e Valoare negativa: latimile partiale se CME--00002080
deconecteaza Tnainte de capatul de rand, in
functie de distanta introdusa n afara
suprafetei prelucrate si se formeaza un gol.
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16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale AMAZONE

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

Suprapunere intrare in suprafata acoperita

-6,6 m

CMS-I-00002057

1. Selectati "Suprapunere la accesarea zonei" si
introduceti distanta in metri, prin intermediul
cursorului.

sau

Introduceti in cAmpul numeric, distanta necesara
in metri.

2. Confirmati setarile cu .

Toleranta la suprapunere la parasirea capatului de rand
CMS-T-00002265-A.1
Prin toleranta la suprapunere la capat de rand, in
meniul functiei Modul de comanda al comutarii
automate a latimilor partiale se stabileste distanta fata
de suprafata prelucrata la care trebuie conectate
[atimile partiale.

INDICATIE

Valoarea introdusa in metri poate fi pozitiva sau
negativa.

e Valoare pozitiva: latimile partiale raman
conectate dupa deplasarea la capatul de rand,
in functie de distanta introdusa in suprafata
prelucrata. Are loc o suprapunere.

e \Valoare negativa: latimile partiale se
deconecteaza dupa deplasarea la capatul de
rand, in functie de distanta introdusa n afara
suprafetei prelucrate si se formeaza un gol.

CMS-1-00002059
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AMAZDONE 16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale

Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

Suprapunere iesire din suprafata acoperita

-5,1m

1. Selectati "Suprapunere la paradsirea zonei" si
introduceti distanta necesara in metri, prin
intermediul cursorului sau direct in campul
numeric.

2. Confirmati setarile cu .

16.2.2.2 Stabilirea valorii-limita

Cu valoarea-limita se stabileste in ce zone se
deconecteaza automat I&timile partiale. Tn tabelul
urmator sunt enumerate setarile posibile. Figurile
indica reprezentarea dispozitivului AmaPad. Tn zonele
gri deschis, latimile partiale raméan conectate, iar in
zonele gri inchis, latimile partiale se deconecteaza.

MG6027-RO-Il | F.1 | 04.06.2020 207



16 | Utilizarea comutarii latimilor partiale
Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

AMAZONE

Valoare-limita

Explicatie

Imagine

Nelimitat

Numai pentru stropitoare si
semanatori

Latimile partiale raman conectate in
toate zonele din afara suprafetelor
prelucrate.

Linie de delimitare

Latimile partiale se deconecteaza in
zonele din afara liniei de delimitare.

Capat de rand

Latimile partiale se deconecteaza in
interiorul capatului de rand.

Zona de siguranta

Numai pentru distribuitoare de
ingrasamant.

In interiorul liniei de delimitare se
initializeaza o zona de siguranta.
Latimea zonei de siguranta este de o
jumatate de latime de lucru. Latimile
partiale se deconecteaza in interiorul
zonei de siguranta si la exteriorul
liniei de delimitare.

208
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Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

1. In meniul functjilor atinge;

=» Se deschide vizualizarea miniaturala a comutarii
automate a latimilor partiale.

2. Atingeti "Limita razor (Valoare limita)".

3. Selectati Limita razor (valoare limita).

4. Confirmati selectia cu .

B LIMITA RAZOR
Nelimitat

ASC PORNIT

16.2.2.3 ASC pornit si oprit

Cu acest buton se conecteaza si se deconecteaza
comutarea automata a latimilor partiale din meniul
functiei.

INDICATIE

Daca functia este dezactivata, este posibila numai
comutarea manuala a latimilor partiale.
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Utilizarea comutarii automate a latimilor partiale

AMAZONE

1. In meniul functjilor atinget;

=» Se deschide vizualizarea miniaturala a comutarii
automate a latimilor partiale.

2. Atingeti "ASC PORNIT".

=» Se activeaza comutarea automata a latimilor
partiale.

B LIMITA RAZOR
Nelimitat

-1 ASC PORNIT

210
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17 | Utilizarea comenzii cantitatilor

Utilizarea comenzii cantitatilor

Utilizarea comenzii cu harta de aplicare

Intr-un sistem Farm Management Information se pot
crea comenzi, care contin har{i de aplicare pentru
cantitati de imprastiere sau alte setari specifice
suprafetelor partiale. Comenzile se prelucreaza si se
documenteaza cu AmaPad.

CONDITII PRELIMINARE

«~ Comanda importata cu harta de aplicare; vezi
pagina 130

«~ Comanda selectata cu harta de aplicare; vezi
pagina 133

«~ Comanda pornita cu harta de aplicare; vezi
pagina 127

INDICATIE

Daca datele comenzii si harta de aplicare sunt
adecvate pentru aparatul de lucru conectat, harta
de aplicare se incarca automat si comanda poate
fi prelucrata.

La masinile cu mai multe rezervoare, alocarea se
poate face manual.

1. Dacd nu se afiseazd harta de aplicare,
Executati pasii indicati in cele ce urmeaza:

2. Tn meniul comenzii atingeti 5
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17 | Utilizarea comenzii cantitatilor AMAZDONE

Utilizarea comenzii cu harta de aplicare

3. Cu E selectati comanda. Pe display apare ~
harta de aplicare. Selactare fitre . Indicator

- Rezumat
Activitate 7 Mal, 2019 1103

Indicator  Activitate . 7 Mai, 2019

1112
Activitate 7 Mai, 2019 1112 Oras
Practicl do

agricufturi

Ora incepere 9 Mai, 2019 1123

4. Cu @ apelati meniul "Alocare comanda

cantitati”.
n coloana "Sursd semnal” se afiseazd "TASKDATA". Configurare control debit variabil (VRC) pentru aceasta
Aceasta intrare inseamna ca harta de aplicare se _ Control tinté | Sursd  Unitate Produs
incarca din comanda selectata. Control tinta 1 TASKDATA:0 | ¥ha
5. Verificati valorile din tabel. Control tints 2 EEiTon

o~

7« REMEDIEREA DEFECTIUNILOR

Valorile din tabel nu sunt corecte?

Unitatile datelor comenzii nu sunt adecvate
pentru aparatul de lucru.

1. Racordati aparatul de lucru adecvat.

2. Verificaii initializarea aparatului de lucru; vezi
pagina 99

3. Prelucrati datele comenzii.

6. Pentru a documenta cantitdtile de produse
utilizate sau pentru a configura valorile de
cddere:
vezi pagina 221.

7. Confirmati cu .

=» Se incarca harta de aplicare.
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Adaugarea hartii de aplicare la comanda (shape import)

INDICATIE

Pentru ca harta de aplicare sa se afiseze

corect, trebuie indeplinite urmatoarele

conditii:

e Ca "harta de acoperire” trebuie selectata
"harta de aplicare"; vezi pagina 226

e Ca harta VRC trebuie selectat elementul
comandabil al aparatului de lucru; vezi
pagina 228

e Trebuie configurata scala de acoperire; vezi
pagina 229

Adaugarea hartii de aplicare la comanda (shape import)

Hartile de aplicare in format Shape, care contin hari
de aplicare pentru cantitafi de imprastiere sau alte
setari specifice suprafetelor partiale, pot fi adaugate
la o comanda creata. Hartile de aplicare pot proveni
de la un prestator de servicii, de la o aplicatie sau de
la un FMIS si pot fi utilizate pentru imprastierea
comandata sau alte setari specifice suprafetelor
partiale.

MG6027-RO-Il | F.1 | 04.06.2020 213



17 | Utilizarea comenzii cantitatilor AMAZDONE

Adaugarea hartii de aplicare la comanda (shape import)

CONDITII PRELIMINARE

v Stick-ul USB cu hartile de aplicare in format
shape se introduce in AmaPad.

INDICATIE

Hartile de aplicare trebuie sa fi fost generate
cu sistemul de coordonate WGS-84.

Hartile de aplicare sunt formate din 3
figiere. Toate cele 3 fisiere trebuie salvate
in acelasi director de pe stick-ul USB:

e Fisier cu date de geometrie, format
fisier: .shp

e Fisier cu date de referinta, format
fisier: .dbf

e Fisier cu date atribut, format figier: .shx
v~ Comanda selectata; vezi pagina 133

INDICATIE

Daca a fost incarcata deja o harta de aplicare
pentru comanda, trebuie selectata sau creata
o alta comanda.

1. Tn meniul comenzii atingeti .

2. Cu @ accesati meniul "Alocare comanda

cantitati".
INDICATIE Configurare control debit variabil (VRC) pentru aceasta
’ _ Control tints Sursd  Unitate| Produs
Cantitatile de imprastiere pot fi comandate sub Control tints 1 Fix:100 | I/ha

forma de procente sau prin unitatea cantitatii.
Tipul comenzii se poate citi in coloana "Unitate".

Control tinta 2 Fix: 100

3. Atingeti in linia cu unitatea dorita pe butonul din
coloana "Sursa semnal”.

=» Se deschide o lista de selectare a surselor de
semnal.
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17 | Utilizarea comenzii cantitatilor

Adaugarea hartii de aplicare la comanda (shape import)

Selectare posibila:

e ‘"Utilizare directa fisier cu figuri (Utilizarea directa a
fisierului Shape)": Harta de aplicare din fisierul
Shape nu se salveaza in datele comenzii.

e "Convertirea fisierului cu figuri (Shape) la formatul
ISO". Harta de aplicare se salveaza in datele
comenzii i poate fi exportata odata cu comanda.

4. Selectati "Convertirea fisierului cu figuri (Shape)

la formatul ISO" sau "Utilizare directa fisier cu
figuri (Utilizarea directa a figierului Shape)”.

5. Confirmati cu .

=» Se deschide o vedere de ansamblu a directorului
stick-ului USB.

6. Selectati fisierul cu figuri (Harta de aplicare (fisier
shape)).

7. Confirmati cu .

=» Se afiseaza continutul figierului shape.

Valoare fixa

Utilizare directa fisier cu figuri

Convertire fisier cu figuri la formatul 1SO

Control reciproc

X v

Selectati fisierul cu

&

o
W Fisiere cu figuri O
W Fisiere cu figuri O

shape l.shp

shape 2.shp
shape 3.shp

shape_4.shp
shape 5.shp

X v
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AMAZONE

Adaugarea hartii de aplicare la comanda (shape import)

Intr-un fisier shape se pot salva diferite harti de
aplicare cu diferite cantitati de imprastiere. Diferitele
harti de aplicare sunt numite "Atribute”.

8. Valoarea nominala poate fi scalata per

introducere |I| in functie de necesitate.
Modificarile se reprezinta pe scala in culori.

9. Selectati atributul dorit cu sagetile.

10. Confirmati cu .

= Se afiseaza setarile pentru comandarea
cantitatilor variabile.

11. Dacd harta de aplicare cuprinde zone pe care
nu trebuie aplicatd nicio cantitate de
imprdstiere,
la "Valoare impusa |I| indicati valoarea pentru o
cantitate de imprastiere fixa.

12. la "Valoare la péarasirea cémpului"@ indicati
valoarea pentru cantitatea care trebuie
imprastiata daca aparatul de lucru a depasit linia
de delimitare.

13. la "valoare la pierderea pozi;iei" indicati
valoarea pentru cantitatea care trebuie
imprastiata daca s-a intrerupt semnalul GPS.

14. Dacd trebuie reduse sau mdrite toate cantitdtile
de imprdstiere,
la "Scalare pentru import Shape"E indicati
factorul cu care trebuie multiplicate cantitatile de
imprastiere.

15. Pentru a documenta cantitdtile de produse
utilizate sau pentru a configura valorile de
cadere:

confirmati cu .

WERT BEI POSITIONSVERLUST SKALIERUNG FUR SHAPE-IMPORT
100,0 kg/ha 1,000000% E]

Atribuire control rata

[sCARA PENTRU IMPORT FIGURA
| 1,000 kg/ha

Attribut 1/1: App
Minimum rate : 100 k
Ma rate :1

SteuergréBe 1

SOLLWERT WERT BE| VERLASSEN DES FELDSH
100,0 kg/ha

100 kg/ha

Liste angewendeter Produkte B |

Produkt | Menge MaBeinhelten

Prod 1000000.00 kg >
castit (100) i[

(%)
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Stabilirea valorii fixe impuse pentru comandarea cantitatilor

INDICATIE

Pentru ca harta de aplicare sa se afiseze
corect, trebuie indeplinite urmatoarele
conditii:

e Ca "harta de acoperire” trebuie selectata
"harta de aplicare"; .

e Ca harta VRC trebuie selectat elementul
comandabil al aparatului de lucru.

e Trebuie configurata scala de acoperire.

Stabilirea valorii fixe impuse pentru comandarea cantitatilor

Pentru cantitatea de imprastiere se poate introduce o
valoare nominala fixa. Aceasta valoare nominala se
comunica la aparatul de lucru si aparatul de lucru se
comanda corespunzator.

1. In meniul comenzii atingeti ﬁ

- 1 . . .
2. Cu Zi! accesati meniul "Alocare comanda

cantitati".
3. Atingeti butonul din coloana "Surséa (de semnal)". Configurare control debit variabil (VRC) pentru aceasta
| Control tinta Sursd _Unitate_ Produs
= Se deschide o listd de selectare a surselor de Control tint 1 Fix:100 | vha F _}
semnal. ==
|

Control tinta 2 Fix: 100 % F ‘
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Initializarea comenzii Peer pentru comandarea cantitatilor

4. Selectati "Valoare fixa (Valoare impusa)".

_____ Valoare fixa
5. Confirmati cu . I

L Utilizare directa figier cu figuri
= Se afiseaza setarile pentru comandarea

cantitatilor variabile.
Convertire fisier cu figuri la formatul 1SO

Control reciproc

6. La "Valoare fixa (Valoare impusd)" introduceti Control tinta 1
valoarea impusa dorita pentru cantitatea de VALOARE FIXA
N o 100 kg/ha
imprastiere.
Lista de produse aplicata
7. Pentru a documenta cantitdtile de produse
utilizate:
vezi pagina 224

8. Confirmati cu .

Produs Cantitate | Unitati

1000000.00 kg
Rtodue T (100) %

Initializarea comenzii Peer pentru comandarea cantitatilor

Cantitatile de imprastiere pot fi calculate si masurate
de un senzor, care este montat suplimentar la vehicul
si care transmite aparatului de lucru cantitatile de
imprastiere geospecifice sau alte setari specifice
suprafetelor partiale.

INDICATIE

Comanda Peer nu trebuie reinitializata la fiecare
schimbare a comenzii. Alocarea salvata ultima
data se incarca automat.
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AMAZONE 17 | Utilizarea comenzii cantitatilor

Initializarea comenzii Peer pentru comandarea cantitatilor

CONDITII PRELIMINARE

v~ Taskcontroller versiunea 4
1. Tn meniul comenzii atingeti ﬁ

2. Cu @ accesati meniul "Alocare comanda

cantitati".
3. Atingeti butonul din coloana "Surséa (de semnal)". Configurare control debit variabil (VRC) pentru aceasta
| Control tint3 Sursé Unitate_ Produs
=» Se deschide o lista de selectare a surselor de Control tints 1 Fix:100 | Iha
semnal.

Control tinta 2 Fix: 100

4. Selectati "Control reciproc (Comanda Peer)".

- : Valoare fixa
5. Confirmati cu . I

. _ Utilizare directa fisier cu figuri
=» Se deschide meniul "Selectare sursa de

comanda”.
Convertire fisier cu figuri la formatul 150

Control reciproc

X v
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Initializarea comenzii Peer pentru comandarea cantitatilor

6. Selectati senzorul. selectati sursa de
7. Confirmati cu . & DEtEC'ﬂE azot
= Se afiseaza setarile pentru comandarea
cantitatilor variabile. Date proces dlspﬂ!'tl‘u"
Date proces dispozitiv
8. La "Valoare fixa (Valoare impusd)" se indica Control tinta 1
valoarea pentru cantitatea care trebuie VALOARE FIXA VALOARE N AFARA CAMPULUI

~ T - o . o 00 kg/h 100,0 kg/h:
imprastiata daca senzorul nu furnizeaza date. e N1

VALOARE POZITIE PIERDUTA
100,0 kg/ha

9. La "Valoare in afara campului (Valoare la
pdrésirea campului)" indicati valoarea pentru Lista de produse aplicata
cantitatea care trebuie imprastiata daca aparatul Produs Cantital  Unitati
de lucru a depasit linia de delimitare. Prordie o
10. La "valoare la pierderea pozitiei” indicati valoarea
pentru cantitatea care trebuie imprastiata daca s-
a intrerupt semnalul GPS.

11. Pentru a documenta cantitdtile de produse

utilizate:
vezi pagina 221

12. Confirmati cu .

=» Se incarca harta de aplicare.
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Receptionat valori impuse prin adaptorul SCU-L

INDICATIE

Pentru ca harta de aplicare sa se afiseze

corect, trebuie indeplinite urmatoarele

conditii:

e Ca "harta de acoperire” trebuie selectata
"harta de aplicare"”; vezi pagina 226

e Ca harta VRC trebuie selectat elementul
comandabil al aparatului de lucru; vezi
pagina 228

e Trebuie configurata scala de acoperire; vezi
pagina 229

Receptionat valori impuse prin adaptorul SCU-L

Alternativ, valorile impuse pentru comandarea

cantitatilor se pot receptiona de la un senzor, prin

intermediul unui adaptor SCU-L.

Rata de transfer: 9600 Baud / protocol LH5000.

Datele se transmit la masinile AMAZONE.
CONDITII PRELIMINARE

v Comanda trebuie pornita!

Configurarea comenzii cantitatilor

17.6.1 Documentarea informatiilor despre produs

Produsele utilizate si cantitatile corespunzatoare de
produse se pot inregistra in documentatia comenzii.
Tn acest scop, la configurarea comandarii cantitatilor
se creeaza o lista de produse. Informatjile despre
produs pot exista si intr-un sistem de tip Farm
Management Information System si se pot ajusta
inainte de inceperea lucrarii.

INDICATIE

Indicarea cantitatii de produse serveste exclusiv
pentru documentare si nu are nicio influenta
asupra cantitatii de imprastiere.
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Configurarea comenzii cantitatilor

AMAZONE

1. Atingeti butonul din coloana “Produs”.

=» Se deschide meniul "Selectare produs”.

2. Selectati produsul din lista

3. Confirmati cu .

Control tinta 1

VALOARE FIXA VALOARE TN AFARA CAMPULUI
100 kg/ha 100,0 kg/ha

VALOARE POZITIE PIERDUTA SCARA PENTRU IMPORT FIGURA
100,0 kg/ha 1,000000%

Lista de produse aplicata

Produs Cantitate | unityi

1000000.00 kg
Efodis 1 (100) (%)

Selectare: Produs
>  FILTRE
Selectare filtre

Produs 1

Produs 2

Produs 3

222
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Configurarea comenzii cantitatilor

4. Pentru a adduga un alt produs si a obtine un Control tinta 1
amestec: VALOARE FIXA VALOARE IN AFARA CAMPULUI
100 kg/ha 100,0 ky/ha
Selectati - . ' VALOARE POZITIE PIERDUTA SCARA PENTRU IMPORT FIGURA

100,0 kg/ha 1,000000%

Lista de produse aplicata

Produs [ cantitate |

1000000.00
Produs 1 (100)

17.6.2 Creare produs

Selectare: Produs

1. Selectati in meniu "Selectare produs” -

%  FILTRE
y Selectare filtre

INDICATIE Produs 1

P 2
Produsele fac parte din datele de baza. Pentru e

mai multe informatii despre prelucrarea datelor de Produs 3
baza, vezi pagina 126
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Configurarea comenzii cantitatilor

AMAZONE

2. La "Nume" introduceti un nume pentru produs.

3. La "Produse” selectati sau creati o grupa de
produse.

4. La "Unitati (de masura)" selectati tipul de unitafj.

5. La "Prezentare valoare (masurata)" alegeti
unitatea in care trebuie imprastiat produsul.

INDICATIE

Campurile "Unitati (de masura)" si "Prezentare
valoare (masurata)" trebuie completate.

6. La "Tip" selectati "Produs individual".

7. Confirmati cu .

17.6.3 Salvarea amestecului

Daca in lista produselor aplicate s-au inregistrat mai
multe produse, aceste produse pot fi salvate
fmpreuna ca amestec.

1. Selectati E

Creare: Produs

"< 2 Nume!
Produs 1

Prezentare valoare!:
kg

Tip:

Produs individual

Control tinta 1

VALOARE FIXA
100 kg/ha

VALOARE IN AFARA CAMPULUI
100,0 kg/ha

SCARA PENTRU IMPORT FIGURA
1,000000%

VALOARE POZITIE PIERDUTA
100,0 kg/ha

Lista de produse aplicata ’E ’ [
Produs | cantitte | unieati |

1000000.00 kg
Produs 1 (100) %)
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Configurarea comenzii cantitatilor

2. La "Nume"introduceti un nume pentru amestec. Creare: Produs

o Nume:
Produs 1

3. La "Produse” selectati sau creati o grupa de - —
{§=, Produse:
v

g

produse. A/ Niciunul

Prezentare valoare!
4. La "Prezentare valoare (mdsurata)” alegefi ke

unitatea in care trebuie imprastiat produsul. Unitati:

Niciunul
Tip:
Amestec temporar

Cantitate amestec:
1,0001

ol
Campurile "Unitati (de masurd)" si "Prezentare |componente

| mixte

valoare (masurata)" trebuie completate. '

|
‘_
|
‘f
|

5. La "Unitati (de masura)" selectati tipul de unitatj.

INDICATIE

6. La "Tip" selectati "Amestec temporar”.

7. Pentru a ajusta produsele din amestec, X ’

selectati "Componente mixte (Componente
amestec)".

8. Confirmati cu .

17.6.4 Adaugarea amestecului

Amestecurile create se pot adauga la lista produselor
aplicate.

E Control tints 1
1. Selectati .

VALOARE FIXA VALOARE IN AFARA CAMPULUI
100 kg/ha 100,0 kg/ha

VALOARE POZITIE PIERDUTA SCARA PENTRU IMPORT FIGURA
100,0 kg/ha 1,000000%

Lista de produse aplicata

Produs Cantitate | Unitati ‘

1000000.00 kg
Brodus 1 (100) (%)
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Selectarea hartii de acoperire

AMAZONE

2. Selectati amestecul din lista.

INDICATIE

Amestecurile fac parte din datele de baza. Pentru
mai multe informatii despre prelucrarea datelor de
baza, vezi pagina 126

3. Confirmati cu .

Selectarea hartii de acoperire

Harta de acoperire inseamna suprafata prelucrata,
care poate fi marcata pe harta cu culori diferite.

Sunt disponibile urmatoarele setari:

¥, FILTRE
Selectare filtre

Produs 1

Produs 2

Produs 3

Selectare: Produs

226
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17 | Utilizarea comenzii cantitatilor
Selectarea hartii de acoperire

Acoperire

Setare standard. Suprafata
prelucrata se reprezinta in
culoarea verde.

CMS-1-001017

Calitate GPS

Suprafata prelucrata se reprezinta
intr-o nuanta de portocaliu, in
functie de calitatea GPS. La
aceasta setare, pe harta se
afiseaza o scala.

CMS-I-001013

Harta de aplicare sau numele
marimii de comanda a aparatului
de lucru

Pentru aceasta setare trebuie
configurata comanda cantitatjlor
variabile (VRC). In acest caz,
acoperirea este reprezentata in
functie de valorile stabilite anterior,
in diferite culori. Ca nume pentru
aceasta harta de acoperire se
utilizeaza marimea de comanda a
aparatului de lucru. La aceasta
setare, pe harta se afiseaza o
scala.

CMS-I-001015
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Selectare harta VRC

AMAZONE

S

Cu ¥ deschideti meniul "Straturi de harta
(Planuri harta)".

La "Harta acoperire" selectati cu sagetile harta de
acoperire dorita

sau

Pentru a accesa lista de selectare,
atingeti butonul dintre sageti.

Confirmati selectia cu .

Se afiseaza harta de acoperire selectata.

electare harta VRC

Cu harta VRC se afiseaza cantitatea stabilita in
prealabil pentru distribuire pe camp.

Puncte

Straturi de harta

de marcare

Caroiaj

Toate cdmpurile

Numarul liniilor

VRC

<

Harta acoperirii

Coverage ’

Prescriptii

AMAZONE
Ux01 -> ch ’

V4

228

MG6027-RO-II | F.1 | 04.06.2020



AMAZONE 17 | Utilizarea comenzii cantitatilor

Configurarea scalei de acoperire

1. Cu ¥ deschideti meniul "Straturi de harta
(Planuri harta)".

2. La "Harta VRC" selectatii cu sagetile elementul

) : Straturi de harta
comandabil al aparatului de lucru.

sau

Puncte de marcare
Pentru a accesa lista de selectare,
atingeti butonul dintre sageti.

— Caroiaj
3. Confirmatj selectia cu .

= Se afiseaza harta VRC selectata. Toate campuri le

Numarul liniilor

VRC

Harta acoperirii

O

Prescriptii

AMAZONE
UX01l -> G...

Configurarea scalei de acoperire

17.9.1 Configurarea manuala a scalei de acoperire

Pentru scalele de acoperire se pot efectua
urmatoarele setari:
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17 | Utilizarea comenzii cantitatilor AMAZDONE

Configurarea scalei de acoperire

e Setarea domeniilor de cantitati de imprastiere
care trebuie afisate pe harta

e Stabilirea numarului de domenii de cantitati de
imprastiere

e Stabilirea culorilor domeniilor de cantitati de
imprastiere

Stabilirea transparentei acoperirii afisate

1. cu Y ., o1

prezentarea de ansamblu a scalei de acoperire.

Culoarea cantitatii de imprastiere @ @ |%|

Valoarea minima la care se afiseaza cantitatea
de Tmprastiere in culoarea aferenta.

20 L/ha
40 L/ha
60 L/ha
80 L/ha

{ >
|
|

(@] ¢ [

Valoarea maxima la care se afiseaza cantitatea
de Tmprastiere in culoarea aferenta.

2. Cu "Editare" deschideti setarile scalei de
acoperire.

3. Atingeti "Interval setat".

—
o/ha
20 L/ha
40 L/ha | 60 L/ha
60 L/ha |T
80 L/ha | ooima

> 100 L/ha

‘ Interval setat ‘

17
L
[
.
-1
]

{

)
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AMAZONE 17 | Utilizarea comenzii cantitatilor

Configurarea scalei de acoperire

4. Selectati "Valoare minima" pentru a stabili cea

mai mica valoare a scalei. VALOARE MINIMA
0 I/ha

5. Selectati "Valoare maxima" pentru a stabili cea

mai mare valoare a scalei. VALOARE MAXIMA

100 Itha
6. Selectati "Numar de domenii" pentru a stabili

numarul zonelor colorate afisate.

7. Confirmati introducerile cu .

8. La |I| stabiliti valorile maxime, la care se vor
afisa cantitatile de imprastiere in culorile aferente.

9. lLa |z| setati transparenta acoperirii.

10. La @ selectati culorile acoperirii. - : d |
l B0L/ha _

i I 100 L/ha
Confirmati setarile cu .

1. 100 L/ha

17.9.2 Stabilirea domeniilor de cantitati de imprastiere pe baza cantitatii de
imprastiere

Valoarea minima si valoarea maxima a scalei
cantitatilor de imprastiere pot fi stabilite pe baza
cantitatii deja imprastiate.
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17 | Utilizarea comenzii cantitatilor AMAZDONE

Configurarea scalei de acoperire

CONDITII PRELIMINARE

v Trebuie prelucrata o parte a cAmpului

10 100
1. Cu ¥ |sedeschide

prezentarea de ansamblu a scalei de acoperire.

2. Cu "Editare" deschideti setarile scalei de = 0 kg/ha

acoperire. 0 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 40 kg/ha

40 kg/ha 60 kg/ha

60 kg/ha BO kg/ha

80 kg/ha 100 ka/ha

> 100 ka/ha

Editare J

3. Cu "VRC automat" adaptati zonele scalei la

cantitatea deja imprastiata. = | 100,01/ha

100,0 I/ha 106,0 I/ha
106,0 I/ha 112,0 I/ha
112,00ha | 118,0/ha
118,0/ha | 124,0 I/ha
124,0 I/ha 130,0 I/ha
130,0//ha | 136,0 I/ha
136,0/ha | 142,0I/ha
142,0/ha | 148,0/ha
148,0 l/ha | 154,0 I/ha
154,0 l/ha _ 160,0 I/ha

> 160,0 I/ha

Interval setat Auto VRC

—y

TR | 60
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AMAZONE

18 | Comanda cantitati in MiniView

Comanda cantitati in MiniView

Utilizare comanda cantitati in MiniView

Prin intermediul tastei functionale este posibil sa se
verifice sau sa se modifice comandarea cantitatilor
pentru comanda actuala prin MiniView.

INDICATIE

Tasta functionala si datele afisate variaza in
functie de aparatul de lucru conectat. Ca
exemplu: tasta functionala pentru un distribuitor

atasat ¥

1. Deschideti meniul functiilor cu tasta functionala in
MiniView.

2. Din meniul funciiilor selectati dimensiunea

stropitoarei |I| Numarul de dimensiuni afisate
variaza in functie de aparatul de lucru.
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18 | Comanda cantitati in MiniView AMAZONE

Utilizare comanda cantitati in MiniView

3. Selectati datele |Z| Se deschide o fereastra de
selectare cu toate datele disponibile.

4. Apelati datele.
Reglaje posibile:
e "VRC" comandarea cantitailor cu harta de

aplicare

e "Auto" fie introducerea manuala a cantitatii de
imprastiere prin intermediul blocului numeric sau

cu tasta Plus B/ Minus=.

e Valoarea actuala poate fi salvata daca se apasa
tasta mai mult de 5 secunde.

e "ECU" comandarea cantitafilor are loc in masina

5. Daca doriti, puteti adapta selectia.
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AMAZONE 19 | Administrarea datelor de inventar

Administrarea datelor de inventar

CMS-T-00000467-B.1

Utilizarea managerului de inventar

CMS-T-001472-A.1

In managerul de inventar se pot administra datele de
inventar.

Butonul pentru managerul de inventar se gaseste in
bara de functii, in meniul de operare.

» In meniul functiilor atingeti h

=» Se deschide managerul de inventar.

MG6027-RO-II | F.1 | 04.06.2020 235



19 | Administrarea datelor de inventar

AMAZONE

Exportarea copiei de siguranta a datelor comenzii

Manager de inventar in vederea de ansamblu

|I| Selectarea categoriei: deschide lista de

selectare pentru categoriile de date de inventar.

Date de inventar: datele de inventar existente
pentru categoria selectata.

Selecteaza toate datele de inventar afisate.

Schimbati denumirea datelor de inventar
selectate.

(2] [o] [~

|E| Stergeti datele de inventar selectate.

@ Exportarea datelor de inventar selectate pe
stick-ul USB.

Exportati protocolul de diagnoza pe stick-ul
USB. Protocoalele de diagnoza servesc
personalului calificat, la remedierea erorilor.

Afigarea datelor de inventar de pe stick-ul USB.
Daca se afiseaza datele de inventar de pe stick-
ul USB, culoarea de fundal este albastra.

Exportarea copiei de siguranta a datelor comenzii

Daca se exporta datele comenzii pe un stick USB, in

acelasi timp se salveaza o copie de siguranta a
datelor pe AmaPad. In cazul in care se pierd datele
comenzii, care s-au exportat, puteti exporta din nou
aceste copii de siguranta ale datelor comenzii.

236
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AMAZONE 19 | Administrarea datelor de inventar

Exportarea copiei de siguranta a datelor comenzii

CONDITII PRELIMINARE

v Exportat date de comanda; vezi pagina 132

v Stick USB introdus

1. Tn managerul de inventar la "Categorie” selectatj
"Copie de siguranta a datelor".

2. Selectati ﬂ
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20 | Stabilirea vederii camerei video AMAZONE

Stabilirea vederii camerei video

Utilizare camera

La utilizarea masinii, camerele digitale folosesc la o
vizualizare mai buna. Vederea camerei se poate afisa
pe AmaPad.

CONDITII PRELIMINARE

v Pentru aceasta funciie trebuie achizitionata o
licenta si un hardware suplimentar.

« Configurarea camerei video, vezi pagina 82

1. Pentru a deschide vederea camerei video,

in meniul functiei selectatj &=

Se deschide vederea camerei video. Alocarea este

posibila prin intermediul numelui configurat |I|
INDICATIE

Daca selectati inca o data functia &= | se
deschide o alta vedere a camerei.

2. Daca atingeti vederea camerei, apare un alt
meniu de funciii.
B
wm €2
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AMAZDONE 20 | Stabilirea vederii camerei video

Utilizare camera

3. Cu ajutorul functiei & |Z| se deschide o
selectie:

@ Camera 1gi 2

Bucla camera

INDICATIE

Cu ajutorul buclei camerei, dupa intervalul
introdus, vederea va comuta automat intre
camere.

4. Dupa selectare confirmati camera sau bucla
camerei.

5. Cu @ |z| $i |E| se schimbéa de asemenea si
selectia vederii camerei.
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21 | Utilizarea paginilor de start globale AMAZDONE

Utilizarea paginilor de start globale

CMS-T-00000594-B.1

Salvarea paginii de start globale

CMS-T-000755-B.1

Cu ajutorul paginilor de start globale se poate salva
reprezentarea meniului de operare pentru a putea
accesa reprezentarea din nou. Aceasta faciliteaza
operarea deoarece elementele initializate nu mai
trebuie accesate din nou, individual daca au fost
indepartate elementele.

1. Initializati elementele in meniul de operare asa
cum doriti.

2. Accesali butoanele de baza, vezi pagina 11.

3. Atingeti .J

4. Atingeti "Salvare pagina de start .
5. Introduceti numele.

=» Pagina de start globala este salvata.

Administrarea paginilor de start globale

CMS-T-000757-B.1

1. Accesati butoanele de baza, vezi pagina 11.
2. Atingeti .J

3. Pe pagina de start dorita atingeti
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AMAZONE 21 | Utilizarea paginilor de start globale
Selectarea paginilor de start globale

4. Activare pagina de start selectata
sau
dezactivare
sau
stergere.

INDICATIE

Paginile de start dezactivate nu pot fi selectate.

Selectarea paginilor de start globale

INDICATIE

Procedeul de selectare se poate seta in meniul
Setup; vezi pagina 34.

1. Accesati butoanele de baza, vezi pagina 11.

Tn functie de setarea din meniul Setup:

2. Atingeti d pana apare pagina de start dorita
sau

Selectati pagina de start dorita din meniu.

MG6027-RO-Il | F.1 | 04.06.2020 241



22 | Creare capturi ecran AMAZONE

Creare capturi ecran

Pe stick-ul USB se poate salva o imagine a interfetei
cu utilizatorul afisate.

1. Introduceti stick-ul USB in AmaPad.

2. Accesali butoanele de baza, vezi pagina 11.

3. Atingeti .

=» Pentru scurt timp, interfata cu utilizatorul apare pe
fond gri.

=» Captura de ecran se salveaza pe stick-ul USB in
dosarul "Screenshots”.
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AMAZONE 23 | Utilizarea asistentei de la distanta

Utilizarea asistentei de la distanta

Cu aceasta functie, dispozitivul AmaPad se poate
comanda la distanta prin Internet, in scopuri de
intretinere sau pentru asistenta.

CONDITII PRELIMINARE

v Configurare WLAN, vezi pagina 52

v Este necesara conexiunea la Internet

In asistentul de configurare activati conexiunea cu
asistenta la distanta, vezi pagina 42.

1. In meniul Setup atingeti "Utilizator" > "Asistenta la
distanta" >. .
I —! i a g
Utilizatori ' Asistenia de la
distanta
2. Selectati numele de utilizator din asistentul de Asistent3 de la distanta
configurare.

3. Cu 2 stabiliti conexiunea cu asistenta la
distanta.

4. Asteptati pana se creeaza conexiunea si are loc
confirmarea de catre sofer.

=» Acum, lucrul cu AmaPad este posibil si prin
comandarea de la distanta.
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23 | Utilizarea asistentei de la distanta AMAZONE

INDICATIE

Incheierea conexiunii este posibila numai din
partea asistentei de la distanta, dupa finalizarea
lucrarii de intretinere!
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AMAZONE

24 | Remediere eroare

Remediere eroare

Alocarea codurilor de eroare

Mesajele de eroare au un cod de eroare. Cu ajutorul
codului de eroare se pot gasi cauzele erorii Si

masurile de remediere a erorii.

» Cititi masura pentru codul de eroare din tabel.

Cod eroare Eroare Actiune
Firmware inadecvat pentru Actualizare firmware; vezi
u1052 ) - .
subsistemul de directje. pagina 60.
. A Deconectati si reconectati
U1054 Subsistemul de directie in modul de Sspei 66 cemends &
eroare. o
directiei.
Deconectati dispozitivul de
. o . .. .. .| comanda a directiei si vehiculul.
D I
U1055 ispozitivu dg vcomanda a directiei Asteptati 20 de secunde.
necesita o resetare. S i «
Conectati dispozitivul de comanda
a directiei si vehiculul.
Dispozitivul de comanda a directiei | Recalibrati senzorul unghiului de
U1056 ) . ; . .
configurat incorect. bracaj; .vezi pagina 184
Setarile pavra.meAtnIor vghmululw nu Selectati din nou vehiculul
u1061 au fost gasite In subsistemul de . .
L corect, .vezi pagina 93
directie.
Trebuie calibrat unghiul de Calibrati unghiul de orientare; vezi
U106 2 : .
orientare. pagina 184
Senzorul unghiului de directie Verificali geometria vehicululus
u1065 . . recalibrati senzorul unghiului de
trebuie calibrat. . . .
bracaj; vezi pagina 184.
U106 6 Trebuie calibrata busola. Calibrati busola; vezi pagina 184.
S-a detectat un vehicul nou sau un Calibrati din nou busola: vezi
u1067 dispozitiv de comanda a direcijei ’

nou.

pagina 184.
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24 | Remediere eroare

Alocarea codurilor de eroare

AMAZONE

Cod eroare Eroare Actiune
Verificati daca subsistemul de
directie este pornit.
Profilul vehiculului nu este Selectati din nou vehiculul; .vezi
uU1068 compatibil cu setarile subsistemului pagina 93
de direciie.
Selectati din nou dispozitivul de
comanda a directiei; vezi
pagina 95 .
Senzorul unghiului de directie al I
Notif I
u1069 subsistemului de directie nu este otificat reprgzentantu
) comercial.
configurat.
Verificati daca sarcina de la
motorul AES-25 este prea mare
U1071 Consumul mediu de putere al (coloana de directie cu mobilitate
AES-25 depaseste limita de putere. | greoaie, bucse sau lagar uzat).
Notificati reprezentantul
comercial.
Deconectati AES-25 si lasati-l sa
U1072 Temperatura AES-25 depaseste se raceasca. Daca problema
valoarea-limita a temperaturii. persista, notificati reprezentantul
comercial.
U1074 Dispozitivul de comanda a directiei | Rotiti volanul manual cu un sfert

AES-25 nu a fost inca initializat.

de rotatie.

u1075 - U1078

Defectiuni de receptie sau defectiuni
de transmisie a semnalului CAN.

Verificati toate racordurile si
conexiunile. Deconectati si
conectati cutia de conexiuni. Daca
problema persista, notificati
reprezentantul comercial.

Senzorul unghiului de directie

Verificati conexiunile.

Daca este cazul, inlocuiti senzorul

u1079 defect.
neconectat.
Daca problema persista, notificati
reprezentantul comercial.
Notificati I
Scurtcircuit la senzorul unghiului de ot I.Catl reprezer.1t.antlvj .
u1080 L comercial. Este posibil sa fie
directie. L. . .
necesara inlocuirea senzorului.
Verificati gradul de utilizare a
memoriei in vizualizarea
Spatiul de memorie liber din miniaturald; vezi pagina 248.
u1082 sistemul de figsiere CompactFlash
este mai mic de 1 %. Daca este cazul, stergeti sau
exportati datele din managerul de
inventar; vezi pagina 235.
u3001 A esuat transmiterea datelor. Reincercali optiunile de import

sau export.
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AMAZONE

24 | Remediere eroare
Alocarea codurilor de eroare

Cod eroare Eroare Actiune
U4001 Eroare la initializarea liniei de urma Creali linia de .urma din nou; vezi
pagina 159.
Nu exista calibrari de sistem Calibrarea directiei; vezi
U4006 . .
valabile. pagina 184.
Verificati daca subsistemul de
directie este pornit.
Verificati daca este dezactivat
U5001 Subsistemul de directie nu a fost comutatorul de blocare pentru
recunoscut. cursele efectuate pe carosabil.
Verificati daca s-a ales dispozitivul
corect de comanda a direcfjei,
vezi pagina 95.
Selectati din nou aparatul de lucru
adecvat, vezi pagina 103.
Verificati daca s-a adaugat campul
N tabilit ratul de IUcru si corect la comanda.
U5002 us-ausa” apaaLj elucru s
linia de urma. -
Selectati din nou comanda
corecta; vezi pagina 133.
Creare linie de urma noua; vezi
pagina 159
Comanda directiei nu a putut fi Dezactivati comutatorul de
u5003 pornita din cauza unei blocari a blocare pentru cursele efectuate
comengzii de directie. pe carosabil.
Nu s-a stabilit niciun aparat de Selectati aparatul de lucru
u5004 . .
lucru. adecvat; vezi pagina 103:
Distanta dintre randuri (Iatfimea de | Micsorati gradul de suprapunere a
us007 lucru minus suprapunerea comutarii automate a latimilor
aparatului de lucru) prea redusa. partiale; vezi pagina 200:
Numai un dispozitiv de comanda a Verificati configuratia vehiculului;
u6904 directiei, dar tipul de vehicul este cu . 9 . ’
— . < vezi pagina 89.
directie articulata.
Verificati fi i hiculului;
U6905 Tip de masina necunoscut. erifical cor? |gur§;|a VERICUILILE
vezi pagina 89.
U8505 Fara calibrare din fabrica. Calibrarea directiei; vezi
pagina 184.
TC8 Senzorul de inertie si modemul nu Verificati toate racordurile si

se alimenteaza cu curent de 12 V.

conexiunile.
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24 | Remediere eroare AMAZONE

Evaluarea afisajelor cu LED

Evaluarea afisajelor cu LED

Pe partea frontala a dispozitivului AmaPad, in
dreapta sus se gasesc doua indicatoare cu LED.
Starea bateriei si a alimentarii electrice se pot citi de
la LED-ul de pe partea frontala a dispozitivului
AmaPad.

INDICATIE

Daca indicatorul cu LED din dreapta |Z| se
aprinde in culoarea verde, software-ul
dispozitivului AmaPad este pornit. Daca
alimentarea electrica este intrerupta, acest
indicator cu LED se aprinde in culoarea rosie.

|I| Starea bateriei

|z| Alimentare cu energie electrica

Accesarea diagnozei de sistem

Tn meniul functiilor se gaseste o optiune de
vizualizare miniaturala in care se pot consulta
informatii despre proprietatile sistemului AmaPad.

» In meniul functiilor atinget; =

=» Se deschide vizualizarea miniaturala.
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AMAZONE 24 | Remediere eroare

Determinarea versiunii de software

Gradul de utilizare a memoriei |}| |%| |%| |%|

Diagnoza consolei

Coduri de defectiune

Protocol: in acest registru, cu butonul "Figier de
configuratie" se poate incarca un fisier de
configuratie de pe stick-ul USB.

(] [e] [¢] [2]

Determinarea versiunii de software

Tn meniul functiilor se gaseste o optiune de
vizualizare miniaturala in care se pot consulta
informatii despre versiunea de software instalata.

» In meniul functiilor atinget; .

=» Se deschide vizualizarea miniaturala cu informatji
despre software.
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25 | Indexuri

AMAZONE

Indexuri

GLOSAR

Atribut

Intr-un fisier shape pot fi salvate diferite valori in
coloane de tabel. Aceste coloane de tabel sunt
desemnate ca atribute si pot fi selectate singular.
Astfel pot fi salvate de exemplu diferite cantitati de
imprastiere pentru un produs intr-un fisier shape.

AUX

AUX inseamna "auxiliary" si desemneaza un aparat
suplimentar de introducere cum ar fi de exemplu un
maner multifunctional.

Date de inventar

Datele de inventar se administreaza in managerul
datelor de inventar.

Urmatoarele date fac parte din datele de inventar:
e Date vehicul

e Datele aparatelor de lucru

e Linii de urma

e Proiectele de protejare a apelor

e Fisiere geoid

e Copiile de siguranta ale datelor comenzii

CMS-T-000583-B.1

Drift (deviatie) GPS

Ca drift GPS sunt desemnate deviatiile semnalului
GPS, care apar la utilizarea surselor de corectie cu
precizie redusda. Driftul GPS se identifica prin faptul
ca pozitia simbolului vehiculului pe AmaPad nu mai
coincide cu pozitia reala a vehiculului.

Date baza
Urmatoarele date fac parte din datele de baza:

Date client

Date intreprindere agricola
e Date lucrator
e Date de camp
e Date produs
Date plante
e Sabloane pentru comentarii

e Masuri

ECU

ECU desemneaza sistemul de comanda al masinii
care este incorporat in magina. Consolele de operare
servesc la accesarea unitatii de comanda a masinii,
prin care se poate comanda masina.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Sistem european pentru corectarea navigatiei prin
satelit.
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AMAZONE

25 | Indexuri
GLOSAR

Farm Management Information System

Un sistem Farm Management Information System
sau pe scurt, FMIS, este un program pentru
administrarea societatilor agricole. Cu un astfel de
program pot fi administrate comenzi si date de baza.

Firmware

Un program de calculator care este implementat intr-
un aparat.

Fisier shape

Fisierul shape salveaza informatii de geometrie si
informatii atribut intr-un set de date. Informatiile de
geometrie compun forme care pot fi utilizate ca linii
de limita. Informatiile atribut sunt necesare pentru
aplicatii, de exemplu pentru a comanda cantitétile de
imprastiere. Fisierul shape are formatul ".shp".

GLONASS

Sistem rusesc global de sateliti de navigatie

Harta aplicatie

Hartile de aplicatii contin datele prin care un element
al aparatului de lucru poate fi comandat. Din date fac
parte cantitatile de imprastiere sau adancimile de
lucru.

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision): cota pentru
exactitatea datelor de pozitie orizontala (gradele de
latitudine si longitudine), care sunt transmise de
satelifi.

Linie de delimitare

Linie virtuala pe harta AmaPad. Cu linia de delimitare
se marcheaza o zond, care poate fi definita ulterior ca
zona de lucru sau zona de excludere.

=
(74
>
74

Muiltifunctional Satellite Augmentation. Sistem
Jjaponez pentru corectarea navigatiei prin sateliti.

Marimea de comanda

Ca méarime de comanda este desemnat elementul
comandabil al aparatului de lucru. La o stropitoare de
camp poate fi dat ca element comandabil regulatorul
presiunii de stropire prin care cantitatea de
imprastiere permite sa fie reglata.

Rata Baud

Viteza de transfer a datelor, masurata in biti per
secunda.

RTK

Sistem care trebuie platit pentru corectarea datelor
satelitilor.

Sursa de corectura

Sursele de corectura sunt diferitele sisteme pentru
imbunétatirea si corectarea semnalului GPS.

I

TASK. XML

TASK. XML este un figier care cuprinde date
referitoare la comenzi.

Terminal Universal

Cu ajutorul terminalului Universal poate fi
reprezentata interfata de operare a ECU pe AmaPad.

Unghi de orientare

Descrie pozitia receptorului la montare.
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