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ON KEELATUD

hooletult tutvuda Rasutusjuhendiga ; sellest ei ole
Rasu, kRui Ruulda vo6i niha masina headusest
teiste Rdest, osta see ja arvata, et RGiR toimib
iseenesest. Sellise suhtumisega ei Rahjustata mitte
ainult iseennast ja oma vara, vaid Ra teisi ja
teiste vara, ning [Opuks arvata, et on ostetud
ddrmiselt halb masin. Et tagada oma uue masina
optimaalne funktsioon ja maRsimaalne tootliRus,
tuleb tood votta tdie tosidusega, sinna hulka
Ruulub Ra pohjaliR, tutvumine Rasutusjuhendiga,
et teha endale pohjalikult selgeRs masina, selle
osade ja funRgsioonide Rasutamine, hooldus ja
puhastamine. Alles siis saab olla rahul nii masina
Rui ka endaga. Selle eemdrgi saavutamiseRs on
ette valmistatud see Rasutusjuhend.

Lepaip tlagwitz 1672, 3.0 k7
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N6uanded kasutajale

1 NOuanded kasutajale

Peatiikk "NBuanded kasutajale" annab teavet kasutusjuhendi
kasutamise kohta.

1.1 Dokumendi otstarve

See kasutusjuhend
. kirjeldab kasitsemist.

. annab téhtsaid juhiseid masina turvaliseks ja efektiivseks
kasutamiseks.

. kuulub masina juurde ja peab alati masina vdi veomasinaga
kaasas olema.

e tuleb edaspidiseks kasutamiseks alles hoida.

1.2 Asukohaandmed kasutusjuhendis

Kdik suunaandmed selles kasutusjuhendis on alati sdidusuunast
vaadatuna.

1.3 Kasutatud joonised

Tegevusjuhised ja reaktsioonid

Loendid

Asukohanumbrid joonistel

Kasutaja tehtavad toimingud on kujutatud nummerdatud
tegevusjuhistena. Jargige etteantud tegevusjuhiste jarjekorda.
Reaktsioon vastavale tegevusjuhisele on vajadusel kujutatud noolega.
Naide:

1. Tegevusjuhis 1
— Masina reaktsioon tegevusele 1

2. Tegevusjuhis 2

Loendeid, mis ei vaja tapset jarjekorda, kujutatakse loetluspunktidena.

Naide:
) Punkt 1
. Punkt 2

Numbrid imarsulgudes viitavad asukohanumbritele joonistel.
Esimene number viitab joonisele, teine number viitab asukohale
joonisel.

Naide (Joonis 3/6):
. Joonis 3
. Asend 6
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2.1

Uldised ohutusnéuded

Uldised ohutusnduded

Turvasuimbolite kujutis

Ohutusjuhised on tahistatud kolmnurkse turvasimboli ja selle ees
asuva margusdnaga. Margusdna (OHT, HOIATUS, ETTEVAATUST)
kirjeldab ahvardava ohu raskust ja sellel on jargmine tdhendus:

OHT

tahistab suure riskiastmega vahetut ohtu, mis selle eiramisel
pbhjustab surma v8i kdige raskemaid kehavigastusi (kehaosade
kaotus vdi pikaajaline to6vdimetus).

Nende juhiste eiramisel vBib vahetult jArgneda surm v@&i uliraske
kehavigastus.

HOIATUS

tahistab keskmise riskiga véimalikku ohtu, mille eiramisel v8ivad
tagajarjeks olla surm vdi (Ulirasked) kehavigastused.

Nende juhiste eiramisel v@ib teatud olukorras jargneda surm voi
Uliraske kehavigastus.

ETTEVAATUST

tahistab vahese riskiga ohtu, mille eiramisel vbivad tagajarjeks
olla kerged vdi keskmise raskusega kehavigastused voi
materiaalsed kahjud.

S|\ > Pl P

TAHTIS

tahistab kohustust teatud viisil toimida vdi masina asjatundliku
kasitsemise jaoks labiviidavat tegevust.

Nende juhiste eiramisel v8ib tekkida masina v8i imbritseva
kaidu térge.

JUHIS
tahistab soovitusi kasutamiseks ja eriti kasulikku teavet.

Need juhised aitavad teil oma masina kdiki funktsioone
optimaalselt kasutada.
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Tootekirjeldus

3 Tootekirjeldus

4 Ulevaade

Sensorid:

Moodul:

Mooduli kaablikimp tGhe v6i
kahe kontuuri thendamiseks.

CAN-otsmuhv

Viimase mooduli Out-pistikuga
Uhendatakse CAN-otsmuhv.

Sisteem teostab sensorite abil kilvise valjastamise seiret.
Néait kuvatakse ISOBUS-terminalile (nditeks AMATRON 3).

AMATRON 3: Valige parast AMATRON 3 sisselilitamist reziim
ISOBUS.

Module Out

| Tramline (Lift Switch
input)
. Loop 1

| Loop 2
Module In

1 Module Out

| Tramline (Lift Switch
input)
| Loop 1

Module In

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Montaaz ja thendamine

5 Montaaz ja ihendamine

51 Sensorite Uhendamine kontuuris

Sensorid Ghendatakse kokku kontuuriks.

1. Kontuuri esimene sensor ihendatakse A/B-kaablikimbu
litmikuga B.

2. Uhendage sensori 1 teine pistik ja iihendage sensor 2.

3. Korrake seda toimingut kontuuri kbikide sensorite jaoks. Uhte
kontuuri peab olema thendatud vahemalt 2, kuid ei tohi olla
Uhendatud rohkem kui 54 sensorit. V&imalik on kuni 8 kontuuri
maksimaalselt 432 sensoriga.

4. Uhendage kontuuri viimane sensor A/B-kaablikimbu litmikuga A.

Sensorite numereerimine jargneb nende vastavas jarjestuses
kontuuris ja kontuuri tiitibi jargi (kllvis vBi vaetis).

o Kontuur 1: sensor 1 kuni sensor 54
Naide: kilvis 1 kuni 54

o Kontuur 2: sensor 1 kuni sensor 54
Naide: vaetis 1 kuni 54

o Kontuur 3: sensor 1 kuni sensor 54
Naide: kilvis 55 kuni 109

) Kontuur 4: sensor 1 kuni sensor 54
Naide: vaetis 55 kuni 109

@ Riivistusplaadid peavad sisselikkamisel fikseeruma.
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MontaaZ ja Uhendamine

5.2 Kaablikimpude tthendamine

1.
2.

10.

Uhendage iiks kaablikimp esimese (master-) mooduliga.

Uhendage CAN-Bus-adapteri kaablikimp 1SO-
tdiendkaablikimbuga ning samuti "Module In"-pistikuga.

Uhendage soidurajalilliti masinaga (vajadusel ihendage
komplektne t8stellliti sobiva pistikuga ja ihendage tdsteliliti
sisendiga. Lisateavet selle kohta leiate alaldigus "Tosteluliti
pistiku montaaz").

Tosteluliti tuleb Ghendada susteemi esimese mooduliga. Mooduli
tdiendavate kaablikimpude jaoks ei kasutata sdidurajapistikut.
Sellisel juhul tuleb kéik séiduradade kaablid, mida ei kasutata,
kokku kerida ja fikseerida.

Uhendage A/B kaablikimbu kontuuri 1 vastaspistik B kontuuri
esimese sensori vastaspistikuga.

Uhendage A/B kaablikimbu kontuuri 1 vastaspistik A kontuuri
viimase sensori vastaspistikuga.

Vajadusel Uhendage taiendkaablikimp kontuuri 1 ja 2
pistikutega.

Uhendage "Module Out"-pistik jargmise mooduli kaablikimbu
"Module In"-pistikuga.

Uhendage ulejaanud moodulid ja kaablikimbud toimingutes 4-9
kirjeldatud viisil.

Uhendage otsmuhv viimase mooduli kaablikimbu "Module Out"-
pistikuga.

SLUE BAGO0127.6 06.19



5.3

Montaaz ja Uthendamine

Susteemikujunduse naited

Naide 1: ihe kontuuri thendamine

{wwzg)
YZIHN

NL1380

—=

(@ F===10

SN

PELIN

ESLIMN
{euondg)
sshjpsUy
snaosi

L

SLUE/DLUE BAGO0127.6 06.19



MontaaZ ja Uhendamine

Naide 2: 2 kontuuri ihendamine
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Sensori monteerimine vaetise- / killvisevoolikutesse

Montaaz ja Uthendamine

mehaaniline doseerimine pneumaatiline doseerimine

Vaetiseseire Kulviseseire

To6asendi sensori montaaz

() Monteerige sensor sobivasse kohta.
l Tdodasend — sensor kaetud

Ei ole td6asend — sensor ei ole kaetud

Tooasend:

SLUE/DLUE BAGO0127.6 06.19 11



MontaaZ ja Uhendamine

Pdllupeenar:
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Esmane kasutuselevdétmine

6 Esmane kasutuselevotmine

Esmasel kasutuselevotmisel viib stisteem labi (thendatud moodulite
ja kontuuride automaatse konfiguratsiooni. Infoekraanile liikumiseks
tuleb esmalt kinnitada hoiatus.

Esimese automaatse konfiguratsiooni kdigus kuvatakse teade, et
eeldatavate moodulite arv ei Uhti tegeliku arvuga.

205
Loop Mismatch IZI
Moodul: 1 X
Eeldatud: 1

Tuvastatud:4

Kasuta tuvastatud
konfiguratsiooni?

Tuvastatud ja eeldatud kontuurid
on identsed?

Kui ei, siis kontrolli kaablikimbu
Uhendust.

IZI tuvastatud konfiguratsiooni kinnitamine ja jatkamine.

Kui masin on tddasendis, siis kuvatakse veateade:

400

Saatgutsensor(en])
Uerstopft

1 2 3 4 5

©

6.1 Esmane konfigureerimine

H:
Loop #1 uor

Saatgut

JIII.,S@nscar‘@n ¢/ Loop §
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Esmane kasutuselevdotmine

P

1. @ @ @ Sisestage kontuurisensorite

sisestusvalja kaudu kontuuri installitud sensorite arv.
Installida tuleb vahemalt 2 vdi maksimaalselt 54 sensorit.

Sensoreid kuvatakse kontuuril roheliste punktidena. Kui nende
arv ei Uhti kontuuri installitud sensorite tegeliku arvuga, siis
kuvatakse tuvastatud sensorid roheliselt, tdiendavad sensorid
siniselt. Aadressi maaramine algab esimese sensori pistikuga B,
mis on A/B-kaablikimbuga Gihendatud.

Kohe kui kontuurid ja sensorid on maaratud, kuvatakse kontuuri
installitud moodulite ja sensorite tdiendavad funktsioonid.

o
Loop #1 e || e
Saatgut

@, @ @ Tehke materjalivaliku sisestusvélja

kaudu valik: kilvis, vaetis voi Véljas.

Véljas: Kommunikatsioon kontuuriga inaktiveeritakse (kui ei ole
kasutuses).

1r' Jargmine Valige vajadusel jargmine kontuur ja korrake
sisestust.

Seed

Seed

Fert
Off

@ @
5ensors on Loop I_T_'

Minimum of 2
» sensors required
on loop

entered above wi
appeararoundloop B| |A

14
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Siusteemi kaitusolekud

Siusteemi kaitus

Sisteemil on 4 kaitusolekut:

e Olek NOT READY

Esineb salvestatud konfiguratsioonist sdltuvalt initsialiseerimis- voi
kaivitusfaasis. Seejarel vahetub olekusse "Ready" (Kéaitusvalmis) voi
"Failed" (Ebadnnestunud). Kui riistvara konfiguratsioon ei uhti
salvestatud konfiguratsiooniga, siis aktiveeritakse alarmid.

. READY STATE

Selles olekus ei ole masin aktiivhe, see tahendab siisteem on
ootereziimis. Kui masin aktiveeritakse/inaktiveeritakse, siis viiakse
see tavaliselt tOstellliti kaudu kaitusolekusse.

. RUN-olek

Masin on tddreZiimis ja sensorite seire on aktiivne.

. Failed State

Seda punasel taustal ekraani kuvatakse juhul, kui tekkis stisteemi-,
vooluvarustus- vdi kommunikatsiooniviga. Ststeemi talitlusvéime
taastamiseks tuleb selline viga kérvaldada.

7 Susteemi kaitus

Kasutuselevotmisel vorreldakse siisteemi viimati salvestatud
konfiguratsiooni riistvara konfiguratsiooniga. Halbe korral
aktiveeritakse alarm.

Sisteem aktiveeritakse/inaktiveeritakse tbdasendi sensori kaudu.
Sisteemioleku iga muutmise korral aktiveeritakse alarmiteade.

Kuvada saab korraga ainult Ghte aktiivset alarmiteadet. Kohe kui see
on kinnitatud, kuvatakse jargmine alarm.

Siisteem on varustatud sensorite vahel redundantse
kommunikatsiooniga, et Uhe defektse sensori parast ei peaks vélja
[ilitama kogu susteemi. Blokeeritud/defektseid sensoreid kuvatakse
ekraanil tdpse teabega.

Seireolekut saab kuvada kahe ekraani kaudu:

o Infoekraan (susteemi llevaade ja kdikide thendatud kontuuride
olek)

o Kontuuri konfiguratsioon (Uiksikute kontuuride/sensorite olek)

SLUE/DLUE BAGO0127.6 06.19 15



Sisteemi kaitus

7.1 Infoekraan

Infoekraan

@)
)
®3)
(4)
®)
(6)

kuvab koiki kontuure slisteemis,
kuvab Uhe kontuuri / mooduli kohta Gihendatud sensorite arvu,

tuvastab ummistusi.

Aktuaalne kontuuriolek siimboli kujul.
Kontuuril Uhendatud sensorite arv
Alarmiteade

Alarmiteate Uksikasjade avamine
Aine, mida véljastatakse

Sensorite seadistatud tundlikkus.

O

Sensorite tundlikkuse standardseadistus on 10. Liiga kdrge/madal
seadistus vBib pbhjustada alarmide rakendumise.

Vajadusel tuleb vaikeste kiilviste jaoks seda seadistust kohandada,
kui sensor ei tee kindlaks signaaliimpulssi ja seetfttu tuvastab
ummistuse.

10 on kdrgeim tundlikkus

0 on madalaim tundlikkus

Uhe kontuuri infoekraan

Informationsdisplay

Alarmm%bdung Alarm

Detail

a <l

(5
Saat G

Sensibilit. 4

16
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Siusteemi kaitus

Funktsioon avatav valikus:|Funktsioonivali Klahvid

Tagasi infoekraanile

Sensorite tundlikkuse t6stmine (1-10)

el 1

Vaetis

Sensorite tundlikkuse alandamine (1-10)

g e

Kulvis

Vaetis

Kontuuri konfiguratsioon

®)

Soiduradade seire seadistamine

=ge
sad

Mooduldiagnostika avamine

(Shift-klahv l )

Sisteemi llevaade

m%| ‘rl:j

Alarmiteadete Uksikasjad

@tagasi infoekraanile

Alarm
Oetail

Kontuuri oleku stimbolid: s I
{ } - Hea kommunikatsioon
ar
o - Piiratud kommunikatsioon
vy !
()
ar
@, - Kommunikatsioon puudub
L
ar
S, - (roheline) tuvastati ummistus, hea kommunikatsioon
! g
ar
e = - (kollane) tuvastati ummistus, piiratud kommunikatsioon
, s
ar
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Sisteemi kaitus

P

7.2 Kontuuri konfiguratsiooni ekraan

e

Kontuuri konfiguratsioon

Kohe kui kontuurid ja sensorid on maaratud, kuvatakse kontuuri
konfiguratsiooni ekraanil kontuuri installitud moodulite ja sensorite
funktsioonid. Valitud kontuuri kuvatakse sealjuures ekraani tlemises
osas siimbolina Loop #1, 2.

Kontuuri konfiguratsiooni ekraan kuvab valitud kontuuri jaoks kriitilisi
susteemiparameetreid, nende hulgas sensori olekut, kiilvikogust ning
samuti sensoriprobleeme. Varvikoodiga selgitus kirjeldab aktuaalset
sensori olekut.

©)

f'__F*__L“ﬁ

ZEICHEHN

T

Loop #1 e
Saatgut
nsoren ¢/ Loop &

Anzahl B8

Sensor # 1

d F+

Zustand Ein

Kommunik . Test

d b

Sens.Spanng 11.78
Sensor SH 1.34

®)
(6)
(@)
(8)
9)
(10)

Sensor kontuuris koos olekunaiduga

Valitud sensor (vilkuv)

Kulvikoguse nait, ndidu varskendamine sekundi tdpsusega.
Oleku sisestusvali:

Sees (kontuuri aktiivne sensor) voi

Véljas (kontuuri inaktiivne sensor) - takistab kaituse ajal kindla
sensori jaoks alarmivéljastuse.

3 sensoritesti tulemused.

Sensori pinge — Vaartustel alla 10 V aktiveeritakse alarm.
Tarkvaraversioon.

Sisestused esmaseks konfiguratsiooniks.
Funktsioonivéljad.

Sensorite oleku selgitus.

Uhe kontuuri sensorite aktuaalset olekut kuvatakse spetsiaalse
varvikoodi kaudu. Sensorite selgitus kirjeldab sensorite olekut
parast kommunikatsiooni-, vooluvarustuse- ja sensoritesti
[Bpetamist.

18
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Siusteemi kaitus

Kontuuri konfiguratsiooni funktsioonivéaljad

Funktsioon avatav valikus:|Funktsioonivali

Tagasi infoekraanile

Valib jargmise kontuuri

Valib eelmise kontuuri

Valib kontuuri jArgmise sensori

Valib kontuuri eelmise sensori

Kommunikatsioonitesti labiviimine

Enesetesti labiviimine

dF
"

Voimsustesti labiviimine 12V

Juhtpaneeli klahvide funktsioonid

O . Seadistuste teostamiseks saab kollaseid valju margistada ja

l valida.

e  Valitud vali on punase raamiga.

1. @ @ kollase vélja valimine.

2. @ Valitud valja aktiveerimine.

. Kilvis / vaetis / valjas
) Sensorid kontuuris
. Sensori valimine kontuuris

. Olek sees / véljas

SLUE/DLUE BAGO0127.6 06.19 19



Sisteemi kaitus

7.3

(i

P

Sdiduradade seire seadistamine

Nende kulvitorude seiret, mida kasutatakse sdiduradade loomiseks,
saab sbiduraja maaramisel valja lilitada.

See takistab sdiduradade kulvitorude poolt phjustatud veateateid.

Fahrgasse Einst.

Module 1
Input | Typ Ho/Ni Senor
1 Ding HO ZUMEIS
2 ing| HO zuuezs
3 AUS .
4 AuUS
S Aus
6 AuUSs

Zubehor Leistung| Ein

Naide: 1-12 seirega kulvisetoru
X kilvisetoru s6iduradade jaoks
Sisend 1 Sisend 2
20

SLUE BAGO0127.6 06.19



L

Siusteemi kaitus

Moodul 1
Sisend | Taup ':gg:l/ Andur
1 Kilvis | Kérge | maéarata | = Méaaramine | > S6idurada 1
Sensorite maaramine
7 7
N N e .
Kilvise / . .
vaetise SlgNnaahtugev.use | | | | | | | |
valimine Kdrge valimine
OK (L1 Kustuta
2 Kilvis | Kérge | maarata | 3 Mé&aramine S6idurada 2
v v Sensorite maaramine
8 |10| | | | |
Klvise / S it
vaetise Ignaaliiugevuse | | | | | | | |
valimine Kdrge valimine
OK [0 Kustuta
7.4 Susteemitest

Sisteemi aktuaalset olekut kontrollitakse v6i lahtestatakse 3 testiga.

Veel enne vooluvarustustesti tuleb 1abi viia
kommunikatsioonitest ja see peab dnnestuma.

3 sensori abil kuvatakse iga testi I6petamisel vastav olek.

SLUE/DLUE BAGO0127.6 06.19
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Sisteemi kaitus

Kommunikatsioonitest

Ebadnnestunud
kommunikatsioonitest

Kommunikatsioonitesti
sensorite selgitus

Jargmiste vigade esinemisel siisteeemis tuleb |abi viia
kommunikatsioonitest:

. Signaalikatkestus moodulite ja sensorite vahel
. Konfiguratsioonihalve

) Kontuurihéalve

Parast stisteemi kontrollimist kuvatakse tiks 3. olekust:
. .Good" (Kontrollimine/siisteemikaituse kinnitus)

. .Limited" (Kontrollimine/sisteemikaituse kinnitus tihe sensori
kommunikatsioonikaabliga)

. .Fail* (Kontrollimine/kommunikatsiooni taieliku térke kinnitamine,
térge tuleb kdrvaldada). Sellisel juhul aktiveeritakse
taisekraanialarm ja kuvatakse veatip.

Loop #2
Fert
Sensors on Loop €

Sensor # 1 Counts ©
State On
Comm Test Fail
| PowerTest ynknownl

Roheline|l# ¢ood

Two Lines of Sensor Communication.

® Blocked Sensor/Good

Blocked with Two Lines of Sensor
Communication.

Kollane Limited

One Line of Sensor Communication.

Roheline

* Blocked Sensor/Limited
I<0”ane Blocked with One Line of Sensor
Communication.

Punane[®* Fail

No Lines of Sensor Communication.

Sinine|®™ Unknown

Mo Information Available.

@ 0ff

User Configured to Ignore Sensor.

m Close

Punane
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Power-Test

12V

*

Siusteemi kaitus

KOMMUNIKATSIOONITESTI SENSORITE SELGITUS
Selle selgituse abil tuvastatakse sensorite seitse vdimalikku olekut:
GOOD

Sensori- ja kommunikatsioonikaablite enesetest 6nnestus ja need
talittevad veatult.

BLOCKED SENSOR/GOOD

Tuvastati sensoritdrge, mis tuleb kdrvaldada.
Kommunikatsioonikaablid talitlevad veatult.

LIMITED

2 sensori vahel tuvastati kommunikatsiooniviga. Kommunikatsioon
kontuuri Ulejaénud sensorite vahel talitleb ainult piiratult (1 kaabel).

BLOCKED SENSOR/LIMITED

Tuvastati probleem sensoriga ning samuti kommunikatsiooniviga
sensorite vahel. Kommunikatsioon kontuuri tlejaanud sensorite vahel
talitleb ainult piiratult (1 kaabel).

FAIL

Mitme sensori ja/v8i mooduli vahel tuvastati kommunikatsiooniviga ja
slisteem ei talitle enam.

UNKNOWN

Tuvastati kommunikatsioonihalve. Tuvastatud sensorite arv ei Uhti
eeldatava arvuga.

OFF

Sensor liilitati ekraanil olekusse "Off", selle tdttu sensorit
ignoreeritakse ja alarmiteateid ei edastata.

Sensorite vahel tekkis vooluvarustustdrge.
Nii viite labi Power Testi:

Vajutage kontuuri konfiguratsiooniks ekraanil "Power Test". Parast
susteemi kontrollimist kuvatakse tks 2. olekust:

. "Good" (Kontrollimine/vooluvarustuse kinnitamine)

. "Unknown" (Kontrollimine/vooluvarustuse térke kinnitamine)

Selle testi tulemusi kuvatakse kontuuri konfiguratsiooni ekraanil
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Sisteemi kaitus

Sensoritest

o

*

Enesetesti aken

Sensorite selgitus

Sensoritesti vdimalikud p&hjused vdivad olla:
. Madal pinge

. Maardunud sensorid

Parast sensorite kontrollimist kuvatakse ks 2. olekust
. Linnuke (sooritatud)

. Kisimérk (sensori olek tundmatu)

Nii viite labi sensoritesti:

1. Vajutage kontuuri konfiguratsiooniks ekraanil "Sensor Test".
Kdikide sensorite kontrollimise ajal kuvatakse enesetestiakent.

— Nupuga "Cancel" saab enesetesti igal ajal katkestada.

2. Ekraanilt lahkumiseks vajutage enesetesti Idpetamisel rohelist
nuppu "OK".

Self Test in Progress
{}{:-
o *
C'-:Z:-‘
ECancel
SelT Test Complete
{L‘-{}{C}
(8] O
{}{}G

# Good
Lensw

voselT o les. Pess

¥ Blocked Sensor/Good

BlLocked wilh sensor sell Tesl PFass,
® Fail
Sensor

Tion Availsile.

- Canfigursd to Ignaore Ssznsar

m Clase
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7.5 Susteemi Ulevaade

Siusteemi kaitus

Siisteemi tlevaade kuvab igale moodulile maéaratud kontuuride ja
& moodulite arvu.

Infoekraanil

Infoekraanil slisteemililevaate avamine

@ Tagasi infoekraanile.

Number of Modules

Sisteemi Ulevaade

Loops Module 1

m Close

7.6 Moodul Diagnostika

Infoekraan:

1. Shift-klahv I

2 DJ‘

[ ) Diagnostikaekraanide abil tuvastatakse erinevat,
l slisteemimoodulitega seotud ja tavaliselt t6rgete kdrvaldamiseks
kasutatavat teavet.

Igal moodulil on kokku 3 diagnostikaekraani, mis on méeldud ainult
teabe edastamiseks ja mida ei saa tdddelda. Nendele ekraanidele on
aktiivse susteemi korral juurdepaas.

g
. Lehitsemine jargmisele lehele
. Tagasi infoekraanile
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Sisteemi kaitus

Diagnostika lehekiilg 1:

DIAGNOSTIKAEKRAAN 1

Diagnostik

(.
Modul #1
Modul Input Erkan Ni
Modul Output Sinn HNi Lﬁl

ECU Leist: 11.85U

Software Uersion: 01.14
Baudatums/Stunde: 14 02 05 13
BootBlock VUersion: 00.03

Seriennummer: 28

Anzahl der Module: 1

MODULE IN DETECT

Kuvatakse oleku “High” vdi “Low” kohta tdrke kdrvaldamiseks. High =
avatud ja Low = maandatud

MODULE OUT SENSE

Kuvatakse oleku “High” vdi “Low” kohta tdrke kdrvaldamiseks. High =
avatud ja Low = maandatud

ECU POWER

Electrical Control Unit (ECU) -vaartus vastab tunnustatud ECU-
pingele v8i stuisteemi ndrkvooluvéljundile, mida kasutatakse sensorite
ja moodulite vooluvarustuseks. See vaértus on uldjuhul identne vdi
peaaegu identne traktori akupingega.

TARKVARAVERSIOON
Mooduli tarkvaraversioon.

BUILD DATE/HOUR
Mooduli tootmise kuupaev/kellaaeg.

BOOT BLOCK VERSION
Mooduli Boot-Block-versioon.

SERIAL NUMBER
Igal moodulil on seerianumber, mis on prinditud etiketile.

NUMBER OF MODULES
Tuvastatud ja ststeemiga Gihendatud moodulite arv.

26
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Siusteemi kaitus

DIAGNOSTIKAEKRAAN 2

Teisel diagnostikaekraanil kuvatakse tuvastatud ja mooduliga
Uhendatud kontuuride arvu.

Iga kontuuri kohta kuvatakse pinget ja voolutugevust.

Diagnostika lehekdilg 2:

Diagnostik

e
Modul #1
1 Schleife System
Schl Spg. Strom IEI
1A 11.81U 00.12A
1B 11.83U 00.12A
2A 00.00U 00.00A
2B 00.00U 00.00A

u
Schleif.erkannt 1

2 vo 3

DIAGNOSTIKAEKRAAN 3

Kolmandal diagnostikaekraanil kuvatakse Uhendatud komponentide
kohta siisteemi valjundvaartuseid.

TRAMLINE-SISENDID 1-6

Tramline-vaartused on saadaval hilisemas tarkvaraversioonis.

LIFT SWITCH
Vaartus nditab tdstelliti valjundsignaali kas “High” vdi “Low”.
"High" - avatud asend, slisteem on inaktiveeritud.

"Low" - tdsteliliti on maandatud/siisteem on aktiivne.

VT ENABLE
See vaartus on seadistatud olekule “Low”.
Diagnostika lehekiilg 3:

Diagnostik

Modul #1

Fahrgasse Input1: Ni

Fahrgasse Input2: Ho IEI

Fahrgasse Input3: Ho

Fahrgasse Inputd: Ho
Fahrgasse InputS: Ho
Fahrgasse Input6: Ho

AS-Schalter Ho
UT aktiv: Ni

3 vo 3
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Hooldus

8 Hooldus

@ Kasutage sensorite puhastamiseks pudeliharja, et eemaldada mustus

l jatolm.

Hooaja alguses ja kord nédalas

Koostedetail Hooldust6o

Voolikud o Loputage veega seest puhtaks

. Kontrollige puuduste esinemist, vajadusel vahetage valja

Sensorid ) Puhastage pudeliharjaga
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Alarmid

9 Alarmid

Normaalsetest parameetritest kdrvalekallete korral kuvatakse alarme.

e Astme 100 alarmid naitavad kriitilisi hoiatusteateid seoses
susteemis esinevate probleemide v6i kontuuride halvetega.

—  Kaituse jatkamiseks tuleb p&hjused kdrvaldada.

e  Astme 200 alarmid naitavad kontuuride ja sensorite
voolukatkestusi.

e  Astme 300 alarmid naitavad sensorite tdrkeid.

e  Astme 400 alarmid naitavad ummistusi ja moodulite torkeid.

ALARM VOIMALIK POHJUS MEETMED KORVALDAMISEKS

100 | Loop Shutdown Mooduli pinge on lle maksimaalse 1) Kontrollige kdikidel kaablikimpudel lahtiste liitmike
(Kontuuri kaitusvaartuse 18 V. Kontuur esinemist.
valjalulitus) lilitatakse automaatselt valja. ?)  Soiduki laadimisslisteemi ei reguleerita. Kontrollige

susteemi nduetekohast pinget.

101 | ECU Low Voltage Mooduli pinge on alla minimaalse 1) Kontrollige kdikidel kaablikimpudel lahtiste litmike
(Madal ECU- kaitusvaartuse 11 V. esinemist.
pinge) ?)  Sdiduki laadimissusteemi ei reguleerita. Kontrollige

susteemi nduetekohast pinget.

102 | ECU High Voltage | Mooduli pinge on tle 1) Séiduki laadimisslisteemi ei reguleerita. Kontrollige
(Kérge ECU- maksimaalvaartuse 16 V. susteemi nduetekohast pinget.
pinge)

103 | Low Voltage Kontuuri pinge on alla minimaalse 1)  Mooduli pinge vdib olla liiga madal. Kontrollige
(Madal pinge) kaitusvaartuse 11 V. koikidel kaablikimpudel lahtiste liitmike esinemist.

?)  Sdiduki laadimissusteemi ei reguleerita. Kontrollige
susteemi nduetekohast pinget.

104 | High Voltage Kontuuri pinge on lle 1)  Mooduli pinge vdib olla liga kdrge. Kontrollige
(Kdrge pinge) maksimaalvaartuse 16 V. koikidel kaablikimpudel lahtiste liitmike esinemist.

?)  Sdiduki laadimissusteemi ei reguleerita. Kontrollige
susteemi nduetekohast pinget.

105 | High Current Kontuuri voolutugevus on dle 5 ampri.  [1)  Kontrollige muljutud kaabli, defektsete kontaktide
(Tugev vool) vOi sensorite esinemist.

2) Kontrollige siisteemi maandust.

106 | Position Failure Viga mooduli positsiooni juures. 1) Kontrollige mooduli kaablikimpe. Vajadusel
(Positsiooniviga) kontrollige voltmeetriga, kas Module in- v6i Module

out-pistiku 5. kontakt on maandatud.

107 | Lisavarustuse kaabli | Lisavarustuse vooluvarustus lillitatakse 1) Kontrollige, kas lisavarustuse kaablikimbus on kaabel
Ithis vBimaliku defektse kaablikimbu tttu kinni kiilunud v6i kahjustatud.

vélja, moodul on tuvastatud ekraani
héireteates.

200 | Communication_F | 2 sensori vahel tuvastati 1) Kontrollige lahtiste v6i kinnitamata pistikute esinemist.
ailed Sensor in kommunikatsiooniviga.

Loop (Kontuuri Kommunikatsioon sensorite vahel on ) Kontrollige kommunikatsioonikaabli kontaktidel 2 ja 3
sensori piiratud. vBimalike defektide esinemist.

kommunikatsiooni

viga)

201 | Loop Mitu viga sensorite vahelises 1) Kontrollige kommunikatsioonikaabli kontaktidel 2 ja
Communication kommunikatsioonikaablis. Kontuur ei 3 mitmete vigade esinemist.

(Kontuuri ole talitlusvdimeline. . . I . .
kommunikatsioon) ?)  Kontrollige lahtiste liitmike esinemist.

202 | Loop Mooduliviga. Kontuur on 1) Kontrollige moodulil, A/B-kontuuridel voi
Communication talitlusvdimeline, kuid piiratud taiendkaablikimpudel lahtiste liitmike esinemist.
(Kontuuri kommunikatsiooniga. 2 sensori vahel
kommunikatsioon) | tuvastati kommunikatsiooniviga.

203 | Loop Mooduliviga. Mitu viga mooduli ja 1) Kontrollige moodulil, A/B-kontuuridel voi

Communication

sensori vahelises

téiendkaablikimpudel lahtiste litmike esinemist.

SLUE/DLUE BAGO0127.6 06.19
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Alarmid

P

(Kontuuri
kommunikatsioon)

kommunikatsioonikaablis. Kontuur ei
ole talitlusvbimeline.

204 | Loop Tuvastatud sensorite arv ei Uhti 1) Konfigureerige susteem kontuuri jaoks ndutava
Communication eeldatava arvuga. arvu sensoritega. Kontrollige, kas kontuuri
(Kontuuri konfiguratsiooni ekraanil sisestatud sensorite arv
kommunikatsioon) kattub installeeritud sensorite arvuga.

205 | Loop Mismatch Tuvastatud moodulikontuuride arvei (1) Kontrollige mooduli kaablikimpude kdiki Ghendusi.
(Kontuurihalve) Uihti eeldatava arvuga.

206 | Power 2 sensori vahel tuvastati 1) Kontrollige kdikidel sensoritel lahtiste liitmike
Communication pingekatkestus. Kontuur on esinemist.

(Vooluvarustus) talitlusvdimeline, kuid piiratud
vooluvarustusega sensorite vahel.

207 | Power Mitu viga sensorite vahelises 1) Kontrollige kdikidel sensoritel lahtiste liitmike
Communication vooluvarustuses. Kontuur ei ole esinemist.

(Vooluvarustus) talitlusvdimeline. Sensorite vahel ei
tuvastatud vooluvarustust.

208 | Power Viga mooduli ja sensori vahelises 1) Kontrollige kdikidel sensoritel ja A/B-silmuste
Communication vooluvarustuses. Kontuur on kaablikimpudel lahtiste/defektsete liitmike
(Vooluvarustus) talitlusvdimeline, kuid piiratud esinemist.

vooluvarustusega mooduli ja sensori
vahel.

209 | Power Mitu viga mooduli ja sensori vahelises [1) Kontrollige moodulil, A/B-kontuuridel voi
Communication vooluvarustuses. Kontuur ei ole taiendkaablikimpudel lahtiste liitmike esinemist.
(Vooluvarustus) talitlusvdimeline ja mooduli ja sensori

vahel ei ole vooluvarustust.
210 | Power Pingetestil tuvastati 1) Need kommunikatsioonivead tuleb enne testi uut
Communication kommunikatsioonivead. Test teostamist kdrvaldada.
(Vooluvarustus) katkestati. 2)  Kontrollige lahtiste litmike esinemist.
B) Kontuur ei ole nduetekohaselt konfigureeritud.
Tuvastati sensorid ja ka halbed, mis tuleb
kérvaldada.

300 | Seed Sensor(s) Sensori viga/laats maardunud. 1) Kontrollige defektsete sensorite esinemist,

Self Test Failure vajadusel vahetage valja.
(Kulvisesensori -

enesetest 2) Puhastage laats.
ebadnnestus)

301 | Fertilizer Sensori viga/laats maardunud. 1) Kontrollige defektsete sensorite esinemist,

Sensor(s) Self vajadusel vahetage vélja.
Test Failure s
(Vaetisesensori 2) Puhastage laats.
enesetest

ebadnnestus)

306 | Seed Sensor Low Sensori pinge liga madal. 1) Kontrollige sensorite Uhendusi ja sGiduki
Voltage laadimisseadet.

(Kilvisesensori
madal pinge)

307 | Fertilizer Sensor Sensori pinge liga madal. 1) Kontrollige sensorite Uhendusi ja s6iduki
Low Voltage laadimisseadet.

(Vaetisesensori
madal pinge)
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400 | Seed Blockage Sensori juures on labivool blokeeritud. [1)  Kui sensor ei ole blokeeritud ja liitmikud/sensorid
(Klvise on korras, siis muutke probleemi kérvaldamiseks
ummistus) ekraanil kontuuri konfiguratsiooni jaoks tundlikkuse

vaartust.

401 | Fertilizer Blockage | Sensori juures on labivool blokeeritud. )  Kui sensor ei ole blokeeritud ja liitmikud/sensorid
(Vaetise on korras, siis muutke probleemi kdrvaldamiseks
ummistus) ekraanil kontuuri konfiguratsiooni jaoks tundlikkuse

vaartust.

402 | Module Detection Eeldatav moodulite arv ei Uhti 1) Kontrollige mooduli kaabikimbus lahtiste/defektsete
Mismatch tuvastatud arvuga. Uhendatud litmike esinemist.

(Tuvastati moodulite arv salvestatakse

moodulih&lve) véljalllitamisel mastermoodulis. Kui
jargmise kaivituse juures muutub
moodulite arv, siis aktiveeritakse
alarm.

403 | Too Many Sisteem tuvastas 4 v6i enam CAN- 1) Kuisensor ei ole blokeeritud ja litmikud/sensorid
Modules (Liiga Busi moodulit. on korras, siis muutke probleemi kérvaldamiseks
palju mooduleid) ekraanil kontuuri konfiguratsiooni jaoks tundlikkuse

vaartust.

404 | Too Many Master Sisteem tuvastas 2 v6i enam CAN- 1) Kontrollige mooduli kaablikimbu Module in- ja
Modules (Liiga Busi mastermoodulit. Modul out-hendusi.
palju
mastermooduleid)

405 | Module Moodul kaotab aeg-ajalt thenduse 1) Kontrollige moodulite vahelistel kaablitel lahtiste
Intermittent susteemiga. litmike esinemist.

(Mooduli
katkestused)
406 | Moodulid Offline Mooduli kommunikatsioon puudub/on 1)  Kontrollige kaablikimbu liideste ihendusi ja kdikide
Offline-olekus. moodulite vahelisi kaablikimpe.
2) Kontrollige, kas vimase mooduliga, Module out-

litmikuga, on Ulhendatud otsmuhv.
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