Instrucciones de servicio MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019

~19:16 16 \ 77
S @B

AMAPAD

Estas instrucciones de servicio son validas a partir de la actualizacién
del software: 3.23

3 Fl AMAZONE

Instrucciones de servicio originales






AMAZONE | INDICE |

INDICE

A Sobre estas instrucciones de 4 Sinopsis del menu de operacion ...................... 21
servicio 5 Botones del menu de operacion ... 22
. . . . 5.1 Botones del menu de tareas .................... 22
1 Importancia de las instrucciones de servicio ..... 5
5.2 Botones del menu de campo ................... 22
2 Documentacion adicional ....................ccceeee. 5 53 Botones en el ment de datos de la
3 Representacién utilizada .................................. 5 tarea .......................................................... 23
3.1 Observaciones .............cccccceeveeeneeeennnne. 5 54  Botones del menu de lineas trazadas ... 23
3.2 Indicaciones de manipulacién .................... 6 5.5 Botones del menu de opciones de
. QIr€CCION .......ceeeeeeeeeceeeee e 24
3.3 LiStas ......ccocccvvimiciniiiiiciiece 7 56 Bot | ' d
. . . otones en el menu de
3.4 Numeros de posiciOn ..................c..ccc....... 7 deSPIAZAMIENO GPS oo 24
3.5 Textos del s.oftwar't? .................................... 7 5.7 Botones en la vista de mapas ... o4
3.6 Rutas de orientacion ...................c..ccc....... 7 5.8 Botones en el menti de funciones. .......... o5
4 Su opinién nos importa ............cceceeeviecieeienennn. 8 5.9 Botones en el terminal universal ............. 25
: : 5.10 Oftros botones ............cccccoovvviiiiicininnn 26
Instrucciones de montaje
6 Sinopsis del menu de funciones ..................... 26
Sinopsis de AmaPad 7 Sinopsis de vista de mapas ........................ 27
1 Conexionesyteclas .............cccoccoevvevviceecnennne. 10 8 Sinopsis del cuadro de mandos .................... 28
2 Botones basicos y LEDS ..........cccocoviveieiienn. 10 9 Sinopsis del terminal universal ..................... 30
Manejo basico Configurar AmaPad
1 Encender AmaPad ... 11 1 Utilizar ment Setup ..........cccooeeiiiiiiiiciee 31
2 Apagar AmaPad ... 12 2 Realizar gustes de USUaM0 ... 32
2.1 Realizar ajustes de regién ....................... 32
3 Reinicializar AmaPad ............cccccooveiiviviieenn. 13 22 Conﬁgurar la barra de luces .................... 33
4 Uso de pantalla tactil .............cocovovoevoieee 13 2.3 Configuracion del entorno ........................ 36
. 2.4 Configurar mapa ............c.cccceeevevneenennn. 43
5 Uso de los botones basicos .............cccccoeeeeens 14
2.5 Cambiar autorizacién de usuario ............. 46
6 Cambiar entre los menus prinCipa|eS ............... 15 2.6 Determinar los controles de usuarios ...... 47
Sinopsis de la interfaz de 3 Efectuar ajustes del sistema ............................. 48
usuario 3.1 Configurar funciones .................cccco........ 48
1M s de advertenci | 17 3.2 Configurar GPS ...........c..cccovevvvieieenn 57
ensajes de advertencia generales ................
J g 3.3 Configurar puertos de serie .................... 66
2 Mensajes de advertencia del terminal 3.4 Ajustaralarmas ..............ccovieieeinnnnn. 67
UNIVETSAl ..ooiiiiiieieeeeee e 17 3.5 Conﬁgurar ,DUﬂtOS de banderin .............. 69
3 Elementos de mando generales ....................... 18 3.6 Configurar ISOBUS ............cc.cccoovevennne.. 70
3.1 Lista de SEIECCION ..............covvivvrvvvinne. 18 4 Configurar vehiculo ............ocoovmvoveeeeeeeeeeren. 75
3.2 Teclado y teclado nUMErico. ................... 18 4.1 Crear nuevo vehiculo ............ccccco...... 75
3.3 ASISIENIES ... 19 4.2 Seleccionar vehiculo ... 79

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019 1



| INDICE | AMAZONE

4.3 Importar datos del vehiculo ...................... 80 3 Editar datos maestros ..............cccocoeeiieiennnnn. 113
44 Copiar datos del VehiCUIO ...................... 81 4 iniciartarea ..o 13
4.5 Anfadir datos de geometria del vehiculo
alosdatosdelatarea ... 81 5 Interrumpirlatarea ............ccocooviiiiininininnnn, 115
4.6  Configurar el equipo de mando de 6 Crearnuevatarea ... 115
direCCION ..o 82
7 Importardatosdetarea ..................cccooee. 116
5 Configurar apero ...........cccoceecevereieieneieiene 85
5.1 Utilizar asistentes para deteccién de 8 Exportardatosdetarea ............cccocoveenienn. 118
BPEIOS ovovvvrisississi e 85 9 Seleccionar tarea ............cccoocoeeereereerrerenen, 119
5.2 Crear nuevo instrumento de trabajo ........ 88
53 Seleccionar instrumento ... 89 10 Filtrartareas ...........ccoccooeieieiieieeeeeee 120
5.4 Importar datos de instrumentos ............... 90
5.5 Copiar datos de instrumentos .................. 91
5.6 Configurar ECU ...........cccccovvvvevvecennannn.. 91
5.7 Ajustar solapamiento ..................cc.......... 93
5.8 Configurar el control de seccién .............. 94
5.9 Determinar el limite inferior para
velocidad de trabajo .................cc..cc........ 97
5.10 Configurar sefiales de audio .................... 98
5.11 Configurar simulacién de velocidad de
GPS e 99 1 Crear NUEVO CAMPO .........cooveveeeeeeeeeeeeeeeeeeneeenns 126
2 Crearlinea divisoria ...........cccccecvevvvivvecnnenn.. 127
2.1 Crear linea divisoria manualmente ........ 127

2.2 Interrumpir registro de lineas divisorias

................................................................ 129
1.1 Abrir vista en miniatura .......................... 101 2.3 Crear lineas divisorias con archivo
1 2 Max,mlzar Vlsta en m,nlatura ................ 101 Shape ...................................................... 130
1.3 Utilizar el registro en la vista en 2.4 Crear linea divisoria desde la cobertura
MINIAEUI ... 102 ettt s rees st s s s et s aes 131
1.4 Cerrar vista en miniatura. ................... 102 3 Editar Iinea diviSoria .............ccooccoovverervcerirren, 133
2 Utilizar vista de mapas .............ccccoceeieennenn. 103 4 Configurar cabecera de campo ..................... 135
2.1 Activar vista de mapas ..............cccco...... 103
. 5 Ajustar accion de cabecera ............................ 136
2.2 Aumentary reducirel mapa ................. 104
2.3 Cambiar perspectiva .............c.cccoevevn... 104 6 Borrar todas las lineas divisorias .................... 139
2.4 Desplazar mapa ..............ooouvereee 104 7 Colocar punto de banderin ...............cccocc...... 139
2.5 Seleccionar capas de mapas ............... 105 7.1 Fijar puntos de banderin para puntos
3 Configurar cuadro de mandos ... 106 PEligroSOS .........cccoiieeiiiiiee 139
3.1 Afiadir campos de datos ... 106 7.2 Colocar punto de marca definido por el
. USUAIIO ..., 140
3.2 Editar campos de datos ......................... 108
7.3 Colocar punto de banderin para
H Trabajar sin tarea correccion de GPS-Drift ........................ 142
7.4 Editar puntos de banderin ..................... 144

| Gestionar tareas

1 Utilizar asistentes de tareas ...............ccce....... 12 1 Seleccionar modelo de lineas trazadas ......... 145

2 Utilizar inicio rapido ............cccccoeevviiiiiiiiie. 112 2 Crear linea A-B recta

2 MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019



AMAZONE | INDICE |
3 Crear linea A-B manualmente ...................... 147 Administrar funciones AUX-N ......................... 174
4 Crear lineas trazadas en curva ..................... 149 4.1 Abrir asignaciones AUXN ................. 174
5 Crear lineas trazadas circular ......................... 151 Utilizar la deteccion automatica

de marcha atras
6 Crear lineas trazadas en curva adaptativas .. 152
7 Reudtilizar lineas trazadas .................c............. 153
8 Seguirlineastrazadas ...............ccccceeeeiiinl. 154
8.1 Comprobar desviacion de traza con
barrade luces ............cccccoeeeieeiieiniannn.. 154
8.2 C bar desviacién de t
omprobar desviacion de traza con Configurar el modo de control ...................... 181
cuadro de mandos ............ccccceeeueenn... 155
3.1 Ajustar el modo de control para
9 Corregir lineas trazadas ...............cccceevvvenennen. 156 segmentos exteriores ..................c....... 184
: " 3.2 Definir tolerancia de solapado para
Corregir recepcion de GPS 1IN€8 AIVISOMIA ...oreeoeoeeeeeeeeeereree 185
1 Realizar correccion de GPS-Drift ................... 157 Definir el valor limite ................ccccoeiiii, 186
1.1 Corregir GPS-Drift con opciones de " —
GPS-Drift ... 157 Utilizar control cuantitativo
1.2 C ir GPS-Drift to d
orregl’r rift con punto ae Utilizar tarea con mapa de aplicacion ............ 189
banderin ..........c.cccoooeveeiiieiiiiiieie 158
2 Corregirlineas trazadas .................ccccooeeuenn.. 160 Afiadir mapa de aplicacion a tarea ............... 190
2.1 Desplazar lineas trazadas Determinar el valor nominal fijo para control
gradualmente ...............c.ccccoeveveiennnn. 160 cuantitativo ..............ccoeieiieiie 194
2.2 Desplz?ar la linea trazada a la longitud Configurar control de pares para control
OSPOCIAICAUR .o 161 cuantitativo ..........cccocooeiiiii 195
2.3 Desplazar la linea trazada a la posicion
del vehiculo .............ccccccoeeeveveeeereenan 161 Configurar el control cuantitativo .................. 198
. i 5.1 Editar valores de liberacién .................... 198
3 Guardar lineas trazadas corregidas ............... 162 . .
5.2 Documentar informacion del producto .. 199
4 Acceder a informacion del GPS ................... 162 5.3 Crearproducto ...........ccccooovorveerernn. 201
5.4 Guardarmezcla .............c.ccoceeveeinan.n. 202
5.5 Adadirmezcla ............cccocoovvviviiiennnnn.. 203
Seleccionar mapa de cobertura ..................... 204
Seleccionarmapa VRC ... 205
3 Ajustar direccion automatica ........................... 168 Configurar escala de cobertura .................. 206
4 Activar la direccién automatica ...................... 169 8.1 Configurar escala de cobertura
. . . _ manualmente ................ccceevevveeeennnn. 206
5 ,:ct:/ar la direccion automatica con retardo . 8.2 Fijar los rangos de dosis de aplicacion
€ HIeMPO .o por medio de Ia dosis de aplicacion ...... 208
6 Desactivar la direccion automatica ................ 170

Gestionar datos de inventario

Utilizar gestor de inventario ........................... 210

Exportar copia de seguridad de datos de la
TArea ..o 211

MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019



| INDICE | AMAZONE

S Utilizar paginas de inicio

globales
1 Guardar pagina de inicio global ...................... 213
2 Administrar paginas de inicio globales ........... 213
3 Seleccionar paginas de inicio globales .......... 214

Realizar capturas de pantalla

Solucionar fallos

1 Asignar codigos de error ............ccccooeeeiieen... 216
2 Valorar indicador LED ...........cccoociiiiiiienn 218
3 Activar diagnéstico del sistema ..................... 220
4 Determinar la version de software .................. 220
| ndices
1 GLOSARIO ..o 222
2 INDICE ANALITICO .....coovirinriieriinne. 224

4 MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019



AMAZONE A | Sobre estas instrucciones de servicio |

Sobre estas instrucciones de servicio

CMS-T-00000344-A.1

Importancia de las instrucciones de servicio

CMS-T-00000180-B.1

Estas instrucciones de servicio son un documento
importante y forman parte del producto electrénico.

1. Observar las secciones correspondientes de las
instrucciones de servicio antes de realizar el trabajo.

2. Conservar las instrucciones de servicio.
3. Conservar las instrucciones de servicio a mano.

4. Entregar las instrucciones de servicio al siguiente
usuario.

Documentacion adicional

CMS-T-00000346-A.1

e Instrucciones de servicio para el receptor de GPS

e Instrucciones de servicio para el software de la
maquina

Representacion utilizada

CMS-T-00000347-A.1

3.1 Observaciones

CMS-T-00000348-A.1
INDICACION
Los consejos de uso e indicaciones ayudan a

aprovechar de forma éptima todas las funciones de la
herramienta.
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A | Sobre estas instrucciones de servicio | Representacion utilizada

AMAZONE

3.2 Indicaciones de manipulacion

Indicaciones de manipulacién numeradas

Las acciones que deben realizarse en orden cronolégico
estan representadas como indicaciones de manipulacion
numeradas. Siga el orden de las indicaciones de
manipulacion prescritas. La reaccion a cada una de las
acciones se indica mediante una flecha.

1. Accién 1

=» Reaccion de aparato a la accién 1

2. Accion 2

Indicaciones de manipulacién con manejo alternativo

Las indicaciones de manipulacion alternativas
comienzan con la palabra "o". Ejemplo:

1. Accién

Accion alternativa

2. Accion

Indicaciones de manipulaciéon con solo una accion
Las indicaciones de manipulacion con solo una accion
Nno se numeran sino que se representan con una flecha

inclinada

» Accién

Indicaciones de manipulacién sin orden

Las indicaciones de manipulacion que no deban seguir
un determinado orden se representaran en forma de
lista con una flecha inclinada.

1. Accién
2. Accion
3. Accion
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3.3 Listas

Las listan se utilizan, por ejemplo, para representar
diferentes posibilidades de seleccion. Las entradas en
las listas se introducen con puntos.

Ejemplo:

e Entrada 1
e Entrada 2
e Entrada 3

3.4 Numeros de posicion

Los numeros de posicion en el texto o en la leyenda
hacen referencia a los numeros de posicién en los
graficos colocados al lado o encima. Los numeros de
posicion en los graficos pueden estar unidos con lineas
de posicion.

[1] Posicion 1
[2] Posicion 2

@ Posicion 3

3.5 Textos del software

Textos de la interfaz del software, estan identificados
con comillas dobles.

Ejemplo: "ment Setup”

3.6 Rutas de orientacion

Las rutas de orientacion contienen los nombres de los
menus por los que debe navegar el usuario para llegar
al menu deseado.

CMS-T-00000350-A.1

CMS-T-00000351-A.1

AMAZONIE

CMS-T-00000474-A.1

CMS-T-00000352-A.1
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A | Sobre estas instrucciones de servicio | Su opinién nos importa AMAZONE

Ejemplo: "Configuracién" > "Diagndstico" > "Versiones
de software"

Su opinidn nos importa

CMS-T-00000353-A.1

Estimado/a lector/a, nuestras instrucciones de servicio
se actualizan con regularidad. Con sus propuestas de
mejora usted contribuye a disefar unas instrucciones de
servicio cada vez de mayor facilidad de manejo para el
usuario. Envie sus sugerencias por carta, fax o correo
electrénico:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234

E-Mail: td@amazone.de
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Instrucciones de montaje

% NHO70|NH111|NH112
%g_/@ NL294|NL455|NL548

Im Fl NL153 ’EE
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C | Sinopsis de AmaPad | AMAZONE

Sinopsis de AmaPad

CMS-T-00000471-A.1

Conexiones y teclas

CMS-T-000181-B.1

Conexion USB, lateral en AmaPad
Altavoz

Tecla on/off

Tecla reset

Conexion USB

Puerto de serie 2, estandarizado para la salida de
GPS

(o] [o] [&] [«] [M] [2]

[~]

Puerto de serie 1, estandarizado para el receptor
de GPS y suministro de corriente

Conexion de red

Botones basicos y LEDs

CMS-T-000123-A.1

Barra de luces

Sensor de luz

Estado de la bateria

Alimentacion de corriente

Botones basicos

o] [2] [«] [M] [2]
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D | Manejo basico |

Manejo basico

Encender AmaPad

1. Pulsar la tecla verde on/off |I| en la parte posterior

del AMAPAD y mantener pulsada hasta que la barra

de luces comience a iluminar.

= El AMAPAD esta en funcionamiento.

El idioma del mensaje de advertencia y la interfaz de
usuario pueden modificarse directamente después de
iniciar el AMAPAD.

2. Abrir la lista de idiomas con |

3. Seleccionar el idioma deseado de la lista.

4. Confirmar con v

=» Se mostrara una confirmacién para el reinicio.

5. Confirmar el reinicio con v .

ADVERTENGIA

Esta consola y software (sistema) de Topcon Precision Agriculture controla el guiado, Se puede utilizar el sistema para
ayudar con la (a) direccién (Control de direccion) o (b) para plantar, rociar, esparcir y fertilizar (Aplicaciones) (juntas o
por separado),

IMPORTANTE: Debe leer y respetar los manuales adecuados del Sistema y recibir Ia capacitacién adecuada antes del
uso. Si no utiliza el Sistema en forma adecuada, no ayudara correctamente con el guiado/control de direccion ni
ejecutara las Aplicaciones de acuerdo con sus requisitos. Esto puede tener como resultado un dafio a la propiedad y al
equipo, lesion grave a las personas, mal rendimiento o daiio a las cosechas o fallos.

CONTROL DE DIRECCION: Si usa un Sistema de control de direccion (inclusive ACU-1):
- Usted acepta que le ayudara en la direccion del vehiculo hasta una linea predeterminada, no obstante, debe estar
sionalmente.
izar en caminos puiblicos o privados. Cuando el vehiculo esté en un camino, se
reccion.
i6n del vehiculo cuando esta activado el Control de direccion.
ccién, usted DEBE girar manualmente el vehiculo al final de las filas.
- Cuando se encuentre en los modos de Curvas o Curvas idénticas, usted DEBE girar el vehiculo manualmente en angulos
pronunciados.

No garantizamos la precisién o el servicio de las unidades de GPS en el Sistema de control de direccién. Sin embargo,
hemos hecho los esfuerzos razonables para garantizar que se utilicen dispositivos de transmision y recepcion de
sefales de buena reputacion con el Sistema de control de direccién.

: Usted es responsable de ingresar en forma exacta la informac
s (inclusive las unidades de medi
imensiones del vehiculo, el indice de aplicacion y Ia velocidad del vehiculo). Usted es responsable de la calibracion del
istema y de garantizar que las Aplicaciones se ejecuten de acuerdo con sus especificaciones (inclusive condiciones de
viento, temperatura y humedad, periodos de disolucién y de retencicn).

El incumplimiento de lo precedente puede tener como resultado un funcionamiento incorrecto del Sistema. Debera
controlar en todo momento que el Sistema funcione segtin lo requerido.

Al seleccionar Ia tecla Si usted acepta que:
- ha leido Io precedente, cuenta con la capacitacion adecuaday ha leido el manual del Sistema; y
- asume el control y la responsabilidad del uso del Sistema.

MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019
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D | Manejo basico | Apagar AmaPad AMAZONE

Una vez se iniciado el AMAPAD, aparecera un mensaje
de advertencia que incluye las condiciones de uso. Se
deben confirmar las condiciones de uso antes de poder
utilizar el AMAPAD.

6. Leer las condiciones de uso.

7. Confirmar las condiciones de uso con "S/".

INDICACION

En los siguientes idiomas se deben mover antes
las condiciones de uso mediante la barra de
desplazamiento hacia arriba para poder
confirmarlas:

e Griego
e Lituano
e Ruso

e ltaliano

Apagar AmaPad

CMS-T-000721-B.1

1. Pulsar brevemente la tecla verde on/off |I| enla
parte posterior del AmaPad.

= En la pantalla se muestra una solicitud de
confirmacion.

2. Confirmar con .

=» El AmaPad se apaga.
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AMAZONE D | Manejo basico | Reinicializar AmaPad

Reinicializar AmaPad

CMS-T-000207-B.1

INDICACION
Si se reinicializa AmaPad, los datos no guardados se

perderan. Reinicializar AmaPad solo si se ha
bloqueado o si no se puede apagar de forma normal.

» Pulsar la tecla roja Reset |I| en la parte posterior
del AmaPad.

=» E| AmaPad se restablece y apaga.

Uso de pantalla tactil

CMS-T-001797-B.1

Al manipular la pantalla tactil, tenga en cuenta lo
siguiente:

La pantalla tactil abarca todas las zonas dentro de la
carcasa de color naranja.

» No coloque las palmas de la mano sobre la pantalla a N
tactil, ya que el AmaPad no reaccionara en ese ‘ |
caso.
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D | Manejo basico | Uso de los botones basicos AMAZONE

Uso de los botones basicos

Activar ayuda

1. Activar la ayuda con

=» En la interfaz de usuario aparecen signos de
interrogacion junto a los botones.

2. Seleccionar signo de interrogacion.
=» Se muestra la denominacién del boton

correspondiente.

Retirar una memoria USB de forma segura

1. Retirar la memoria USB con de forma segura.

2. Siaparece el mensaje de que no se puede retirar
atin la memoria USB,

confirme el mensaje con y pulse de nuevo

en

si aparece el mensaje de que se puede retirar la
memoria USB de forma segura,

confirme el mensaje con .

3. Retirar el lapiz USB.

Uso del botén multifuncién

Con el botéon multifunciéon se pueden ejecutar 2
funciones:

e Generar captura de pantalla

e Utilizar paginas de inicio globales

1. Para generar capturas de pantalla,
véase la pagina 215

2. Para utilizar pdginas de inicio globales,
véase la pagina
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AMAZONE D | Manejo basico | Cambiar entre los mens principales

Ajustar brillo

+

» Ajustar con o0 “1i.- el nivel de brillo deseado.

Seleccionar el modo de brillo
La pantalla del AmaPad dispone de 3 modos de brillo:

e Modo diurno: el brillo se ajusta al 80 %.
e Modo nocturno: el brillo se ajusta al 20 %.

e Automatico: el brillo se adapta automaticamente al
nivel de luz ambiental.

» Conmutar con Q los modos hasta que se haya
ajustado el modo deseado.

Cambiar entre los menus principales

Cambiar al menu de operacién

» Cambiar al menu de operacion en el menu Setup

con B

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019 15



D | Manejo basico | Cambiar entre los mends principales AMAZONE

Cambiar al menu Setup

CMS-T-001419-B.1

» Cambiar al menu Setup en el menu de operacién
(

con '/')
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AMAZONE E | Sinopsis de la interfaz de usuario |

Sinopsis de la interfaz de usuario

CMS-T-00000020-B.1

Mensajes de advertencia generales

CMS-T-000586-B.1

Se generan mensajes de advertencia para los diferentes
eventos. A continuacién se aclaran las funciones de un
mensaje de advertencia. Para una descripcion precisa
de los diferentes mensajes de advertencia, véase la
pagina 216.

|I| Si se muestra esta linea, se pueden consultar mas @ En este botdn se encuentra la causa del mensaje
detalles sobre el mensaje de advertencia. Para ello, de alarma. Al mismo tiempo, con este botén se
se debe arrastrar con el dedo desde el centro del puede confirmar el mensaje de alarma.
mensaje hacia abajo en perpendicular.
E Con este boton se puede desactivar el sonido de
|Z| Este boton abrira el menu " Configurar alarmas alarma.
generales "; véase la pagina 67.

Mensajes de advertencia del terminal universal

CMS-T-000972-A.1

En el terminal universal se reproduce la interfaz de
usuario del apero. Si el apero emite un fallo, fuera del
terminal universal se mostrara también un mensaje de
advertencia.
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E | Sinopsis de la interfaz de usuario | Elementos de mando generales AMAZONE

|I| Mensaje de advertencia emitido por el apero.
|Z| Cambiar al terminal universal.

@ Cerrar mensaje de advertencia. El mensaje de
advertencia se confirma en maquinas AMAZONE
en la ECU.

|z| Confirmar mensaje de advertencia. El mensaje de
advertencia se confirma en la ECU.

AMAZONIE

Elementos de mando generales

3.1 Lista de seleccion

En las listas de seleccion se pueden seleccionar una o
varias entradas. Las entradas seleccionadas se resaltan
en color blanco. Si se seleccionan demasiadas
entradas, aparecera un aviso.

3.2 Teclado y teclado numérico

Si se tienen que introducir letras o numeros, en la
pantalla se mostrara un teclado o un teclado numérico.
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AMAZONE E | Sinopsis de la interfaz de usuario | Elementos de mando generales

El teclado se adapta automaticamente al idioma
ajustado.

Confirmar entradas con ‘.

Cancelar entradas con .

Aumentar valor numérico con H

Reducir valor numérico con =

3.3 Asistentes

Los asistentes guian al usuario a través de los
complejos ajustes del sistema. Los ajustes del sistema
se dividen en pasos de trabajo individuales. En los
pasos de trabajo se explica qué informacion es
necesaria. El usuario puede introducir la informacion
correspondiente mediante botones.
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Finca

El 851D de la red inakinsh rica no pueds conten e ninguno de lod siguiantes caracterss: Nivel de campo
E Menid de canpad Afadir punto de mares

——————————

[ND SE PERMITE LA EXPANS ION
I‘Diecci&n autamitics

! - ElrFr

|I| Nombre del ajuste del sistema |z| Atras
IZI Paso de trabajo IEI Progreso en porcentaje
@ Boton para la entrada @ Siguiente
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Sinopsis del menu de operaciéon

|I| Menu de funciones

|z| Vista en miniatura

@ Vista de mapas

Mediante el menu de operaciéon se pueden controlar
todas las funciones del AmaPad:

Acceso al control de maquinas con el terminal
universal

Control de seccion
Gestion de tareas
Guiado de lineas

Direccion automatica

|z| Menu de tareas

@ Deteccion automatica de la marcha atras @o
direccion automética

@ Cuadro de mandos
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Botones del menu de operacion

5.1 Botones del menu de tareas

Ma Ma
Boton Funcion . as ., Boton Funcion . as .,
informacion informacion
Abri 0d
W Abrir menu de véase la | :jliigiir;un © véase la
campo pagina ¥ automética pagina 164
Abrir menu de véase la Abrir menu de véase la
E datos de la aqina 112 ,;‘];1 desplazamient aqina 157
tarea pag o GPS pag
Abrir mend de véase la véase la
Il“ lineas aaina ﬁ Activar inicio aaina 110
trazadas pag rapido pag
Abrir )
. véase la
asistentes de aaina 112
tareas pag
5.2 Botones del menu de campo
Mas Mas
Boton Funcion . ., Boton Funcion . .,
informacion informacion
Confiqurar Configurar
ﬂ 9 véase la pagina - desplazamiento | véase la pagina
campo nuevo limite
]. Colocar punto de véase la Borrar todas las véase la pagina
banderin pagina 139 § lineas divisorias Pag
Registrar linea Crear linea
@ gc;jivisoria véase la pagina ‘ divisoria con véase la pagina
archivo shape
Concluir registro Crear linea
a de lineas véase la pagina @ divisoria desde la | véase la pagina
divisorias cobertura
Interrumpir véase |a Configurar véase la
[@ registro de lineas L g cabecera de L
S pagina 129 pagina 135
divisorias campo
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5.3 Botones en el menu de datos de la tarea

datos

. .. Mas , .. Mas
Boton Funcion . ., Boton Funcion . .,
informacioén informacioén
= i L. Utilizar control véase la
g Borrar cobertura | véase la pagina Q L L
cuantitativo pagina 189
Abrir menu de "
. : . ., . véase la
intercambio de | véase la pagina ﬁ . . .
Iniciar tarea pagina 113

Crear nueva
tarea

véase la pagina

Interrumpir tarea

véase la pagina

&
el
E

Seleccionar
tarea

véase la pagina

5.4 Botones del menu de lineas trazadas

, ‘s Mas , ., Mas
Boton Funcion . ., Boton Funcion . .,
informacion informacion
Crear nueva véase la
Editar linea AB | véase la pagina I ) , .
Il” pag [+ linea AB pagina 146

Editar linea
trazada circular

véase la pagina

Crear nueva
linea trazada
circular

véase la pagina

Crear nueva

linea AB

SSSS Editar linea véase la pagina S linea trazada de vease la
trazada de curva pag i+ pagina 149
curva
Activar linea Int.errump|r )
trazada de curva | véase la pagina ! registro de la vease la
S . pag J D linea trazada de pagina 149
» adaptativa
curva
, Establecer punto i
Cargar linea véase la pagina (] de inicio para vease la
E trazada pag P pagina 146

Establecer punto

véase la

Crear linea AB

trazada de curva

AB

0 de inicio para L véase la pagina
linea trazada de pagina 149 d manualmente
curva
Establecer punto i Establecer punto i
0 final para linea vease la O final para linea vease la
pagina 149 pagina 146
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5.5 Botones del menu de opciones de direccion

Mas Mas

Boton Funcion . ., Boton Funcion . .,
informacion informacioén

Carga.\r est.a}do de véase la Calibrar véase la
@ direccion agina 165 L direccion agina 164

automatica pag pag
I Ajustar direccion véase la
# automatica pagina 168

5.6 Botones en el menu de desplazamiento GPS

Boton Funcién . Mas . Boton Funcién . Mas ..
informacion informacion
Abrir opciones Desplazar la
de ) linea trazada )
I 4 desplazamiento vease la I"l mas cercana a la vease la
i pagina 160 L pagina 161
para lineas posicion del
trazadas vehiculo
Desplazar las , Guardar las 5
, véase la , véase la
I lineas trazadas aaina 160 iz lineas trazadas aaina 162
hacia la derecha pag desplazadas pag
Desplazar las
I lineas trazadas véase la %% Abrir opciones véase la
hacia la pagina 160 $ GPS-Drift pagina 157
izquierda
5.7 Botones en la vista de mapas
Boton Funcién . Mas .. Boton Funcién . Mas ..
informacion informacion
Indica si el modo . .
L, , Cambiar véase la
Q de seleccion esta - erspectiva saina 104
activo persp pag
Enfocar simbolo véase la Aumentar y véase la
de vehiculo pagina 104 reducir el mapa pagina 104
Seleccionar véase la
w capas de mapas pagina 105
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5.8 Botones en el menu de funciones

Ma .
Boton Funcion . as ., Boton Funcion . Mas .,
informacioén informacioén
Consultar i Acceder a 3
.. véase la . .. véase la
version del aaina 220 % informacion del aaina 162
software pag GPS pag
Activar vista de i L . - . A(’;tl\{ar véase la
) véase la pagina = diagndstico del . .
mapas . pagina 220
sistema

Abrir terminal véase la Editar datos de véase |a paqina
universal pagina 171 @ la tarea pag
Consultar . .
. ., . . ) Gestionar datos véase la
ﬁ informacion de la | véase la pagina ﬂh . . L
de inventario pagina 210
tarea
Configurar
control véase la ¢ Consultar menu véase la
automatico de pagina 180 o’ Setup pagina 16
seccion
5.9 Botones en el terminal universal
Botén Funcion Mas informacion Boton Funcion
C . -~ 4 Desplazar seleccién
é}' Inicio rapido véase la pagina 112 A hacia arriba
123 Activar dispositivo X - — Desplazar seleccion
| 174 'y
i AUX-N vease la pagina hacia abajo
i tre |
Cambiar entre los - Cancelar
aparatos conectados
n Confirmar
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5.10 Otros botones

CMS-T-007006-B.1

Activar/
. Conectar o
desactivar el . )
:ﬁ control véase la @ desconectar la véase la
fy pagina 180 direccion pagina 169
automatico de L
., automatica
seccion
Utilizar pagina de 1155 SEEEHOTET
,@, it el véase la pagina @% modelo de lineas | véase la pagina
trazadas
Conectar o No aplicable
desconectar el .
B, interruptor para maquinas
. ISOBUS
principal

Sinopsis del menu de funciones

CMS-T-00000439-A.1
A través del menu de funciones se accede a informacion

y se controlan las diferentes funciones del AmaPad y del
apero conectado.

INDICACION

En el menu de funciones se pueden mostrar diversos
botones dependiendo del tipo de apero conectado y
de los ajustes en el menu de Setup.
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|I| Vista en miniatura de la informacion del sistema
|Z| Vista en miniatura de la vista de mapas

@ Vista en miniatura del terminal universal. El simbolo
en este botdn varia dependiendo del aparato de
entrada de datos conectado

Informacion de la tarea

Control automatico de seccion

Diagnéstico del sistema

Informacion del GPS

Datos maestros

Gestor de inventario

[e] [e] [=] [3] [o] [o] [#]

Menu Setup

Sinopsis de vista de mapas

J

CMS-T-00000442-A.1

5L e
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Vista de mapas en la vista de miniatura @
Configurar el mapa de cobertura
Simbolo de vehiculo

Simbolo de apero

Zona de exclusion (gris oscuro)

Superficie labrada (cobertura), (verde)

] [=] [of [&] [e] [o] [2]

linea trazada (roja)

B & B & & B E

Mostrar interruptores virtuales de secciones

En la vista de mapas se crean y guardan a través del
menu de tareas todos los datos necesarios para labrar
un campo. En el mapa de la vista de mapas existe un
simbolo para el vehiculo y otro para el apero
enganchado.

Se puede crear una linea divisoria para determinar el
tamano del campo y utilizar el control automatico de
seccion. La linea divisoria esta identificada en el mapa
con una linea azul.

Las zonas de exclusion dentro de un campo en las que
se debe detener la dispersion pueden estar provistas de
una linea divisoria. Las zonas de exclusion estan
resaltadas en gris oscuro.

Para garantizar una dispersion homogénea se pueden
crear lineas trazadas que ayudan al conductor a
mantener la traza. Las lineas trazadas son ademas
necesarias para la direccién automatica. Las lineas
trazadas se representan en el mapa de color rojo.

Sinopsis del cuadro de mandos

INDICACION

En la siguiente imagen se muestran todos los
elementos disponibles del cuadro de mandos. Si se
pone en funcionamiento el AmaPad por primera vez,
no todos los elementos estan activos.

Confirmacién de la seleccién
Focalizacion del vehiculo
Configurar capas de mapas
Cambiar perspectiva
Reducir seccion de mapa
Aumentar seccion de mapa
Menu de tareas

Linea divisoria (azul)

28
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> 0415 Lg% 12

P —

Campos de datos en el cuadro de mandos

|I| Datos del apero. Los datos mostrados varian en |E| Velocidad
funcion del apero conectado.
@ Direccion de marcha
|z| Fecha y hora
Desviacion de traza y superficie trabajada
@ Intensidad de la sefial GPRS y WLAN
Numero de lineas trazadas y superficie restante
|z| Datos de GPS

Datos de GPS en el cuadro de mandos

|I| Simbolo de satélite y cantidad de satélites:
Gris: sin sefal

Rojo: precision baja

Amarillo: precision media

Verde: precision alta

|Z| Simbolo de correccion y precision en metros:
Gris: sin sefal de correccion

Rojo: precision baja

Amarillo: precision media pero demasiado baja para la
direccién automatica

Verde: fuente de correccion convergida, precision alta

Fuente de correccion utilizada
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Sinopsis del terminal universal

Universal-Terminal

|soConflgure 6 Il__ﬁl

ISOBUS
1/ 2
1
UT number @
identifi- Rl

cation

TaskController Task I :
'so“ Controller I

m identifi-

(=]

|I| Seleccion del apero: en esta barra de menu se Con este boton se abre el menu para la
pueden seleccionar los aperos conectados asi configuracién de la entrada AUX-N. Por ejemplo,
como los de entrada de datos. para un mando multifuncional o los botones

adicionales en el AmaPad.
|Z| Botones en la interfaz de usuario de la ECU

(control de maquinas): estos botones pueden
manejarse mediante la pantalla tactil.

Cambiar entre los aperos conectados.

Cambiar entre los botones de la interfaz de usuario.
@ Seleccion: estos botones abren una lista de

seleccion. Cancelar o retroceder un menu.

= B =] &

|z| Lineas de entrada: las lineas de entrada abren el
teclado numérico o el teclado para la introduccién
de caracteres.

Confirmar seleccion, entrada o mensaje.

|E| Inicio rapido
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Configurar AmaPad

Utilizar menu Setup
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|I| Primer nivel de menu @ Menu anterior

|Z| Segundo nivel de menu Menu siguiente

@ Tercer nivel de menu Menu seleccionado
E Ultimo nivel de menu @ Salir del menu Setup
|E| Efectuar ajuste

Las rutas para la configuracion estan representadas en
estas instrucciones de servicio como se muestra al lado.

a )

Funciones y

1. En |I| pulsar sobre el punto de menu deseado.
= Se abrira el segundo nivel de menu |Z|
2. En |Z| pulsar sobre el punto de menu deseado.

= Se abrira el tercer nivel de menu @ 0 el dltimo nivel

de menu E

3. Para efectuar ajustes, pulsar el boton E

Realizar ajustes de usuario

2.1 Realizar ajustes de region

2.1.1 Realizar ajustes de idioma

Cambiar idioma

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Regién" >
"Idioma”.

Idioma

2. Con "ldioma" se abre la lista de idiomas.
-.=.A+:H IDIOMA

== Inglés
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3. Seleccionar el idioma deseado de la lista de
seleccion.

4. Confirmar con .

5. Salir del menu Setup con .

6. Confirmar el reinicio con .

Definir el formato para el separador decimal

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Regién" >
"Idioma".

2. Pulsar en "Formato de punto decimal".

3. Seleccionar el formato deseado.

4. Confirmar con .

5. Salir del menu Setup con .

6. Confirmar el reinicio con .

2.2 Configurar la barra de luces

Activar la barra de luces

La barra de luces se encuentra en el borde superior de
la pantalla tactil. La barra de luces indica durante el
funcionamiento cuanto se ha alejado el vehiculo de la
linea trazada predefinida.

La barra de luces se puede activar y desactivar. Sélo
cuando la barra de luces esté activada, el resto de
ajustes estaran disponibles.

9 FORMATO DE PUNTO DECIMAL

® Comal,)
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1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Barra de
luces".

2. Pulsar en "Barra de luces”.
-e-o- BARRA DE LUCES

7 Activo

3. Seleccionar "Activo”.

INDICACION

La barra de luces solo esta lista para funcionar
cuando exista una sefal de GPS. La barra de luz
preparada puede reconocerse en el LED azul brillante
en el centro de la barra.

Definir la distancia entre los LEDs

La distancia entre los LEDs indica cuanto se puede
alejar el vehiculo de la linea trazada predefinida hasta
que el siguiente LED en la barra de luces comience a
iluminarse.

Na~” Na~ Nag~- Nag~- Nag'”
[ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J //?\\ //?\\ //?\\ //?\\ //?\\ [ J [ J [ J [ J [ J
0,2m 0,4m
0,1m 0,3m

Ejemplo para el ajuste de 0,1 m
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1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Barra de
luces".

2. Pulsar en "Distancia entre los LED".
-o-o- ESPACIADO ENTRE LOS LED:

0,1m

Rango de ajuste: 0,001 m hasta 2 m

3. Introducir la distancia.
4. Confirmar con .

Establecer el modo LED

A través del modo LED se indica en qué lado comienzan
a iluminarse los LEDs de la barra de luces cuando el
vehiculo se aleja de la linea trazada.

Posibles ajustes:

Alejamiento

Los LEDs de la barra de luces comienzan a iluminarse
en el lado hacia el que se mueve el vehiculo.

Acercamiento

Los LEDs de la barra de luces comienzan a iluminarse
en el lado desde el que se aleja el vehiculo.

SN S N 3l
© 0 o o o o o o o 66 e“e-eZ 0 o o o o

ANNMIANP/AND)

5

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019 35



F | Configurar AmaPad | Realizar ajustes de usuario

AMAZONE

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Barra de
luces".

2. Pulsar en "Modo de LED".

3. Seleccionar el modo.

4. Confirmar con .

2.3 Configuracion del entorno

Ajustar el volumen

INDICACION

Los sonidos del AmaPad estan desactivados si el
volumen esta ajustado a 0 %. El sonido de alarma
para los mensajes de advertencia del terminal

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Entorno”.

2. Pulsar en "Volumen de audio”.

3. Ajustar el volumen con y =

- -e- MODO DE LOS LED:

+mm Alejarse

universal no puede conectarse estando desactivados.

VOLUMEN DE AUDIO

0%

36

MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019



AMAZONE

F | Configurar AmaPad | Realizar ajustes de usuario

Ajustar los tonos de teclas

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Entorno”.

2. Pulsar en "Click sobre en teclas".

3. Activar funcién

desactivar.

Ajustar el audio de alarma

El AmaPad puede emitir diversas alarmas. Aqui se
puede configurar si sonara una sefal.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Entorno”.

2. Pulsar en "Audio de alarma”.

3. Activar funcién

desactivar.

=" CLICS SOBRE EN TECLAS:

=, Activo

#="' AUDIO DE ALARMA

J 1> Activo
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Volver a calibrar la pantalla tactil

INDICACION

Esta funcién sélo esta disponible para AmaPads con
el numero de modelo NI129. El nUmero de modelo se

encuentra en la parte posterior del AmaPad |I|

La pantalla tactil puede calibrarse si no funciona
correctamente.

"

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Entorno”.

=

Entorno

2. Pulsar en "Recalibrar pantalla tactil ".
FJ’ RECALIBRAR PANTALLA TACTIL

Hacer clic para recalibrar la pantalla tactil

3. Confirmar el reinicio con .

=» E|l AmaPad cambia al modo de calibracion.
4. Tocar la pantalla tactil en cualquier punto.
5. Pulsar exactamente en la cruz marcada en rojo.

6. Confirmar la calibracion con "Commit Calibration”

esperar hasta que se pueda repetir la calibracion.

7. Seleccionar alta sensibilidad de la pantalla tactil
("HIGH").

8. Comprobar la sensibilidad con "TEST".

9. Ajustar la sensibilidad
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Confirmar los ajustes con "APPLY".
10. Finalizar la calibracion con "Close".

= E| AmaPad se reiniciara.

Sensibilidad de la pantalla tactil

INDICACION

Esta funcién sélo esta disponible para AmaPads con
el niumero de modelo NI129. El nimero de modelo se
encuentra en la parte posterior del AmaPad |I|
La sensibilidad de la pantalla tactil puede modificarse.
Cuanto menor nivel de sensibilidad esté ajustado, mas

fuerte habra que pulsar en la pantalla tactil para manejar
el AmaPad.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Entorno”.

2. Pulsar en " Sensibilidad de la pantalla tactil "

=» Se debe reiniciar el AmaPad.

3. Confirmar el reinicio con .

=» El AmaPad cambia al modo de calibracion.

4. Seleccionar alta sensibilidad de la pantalla tactil:
"HIGH".

5. Comprobar la sensibilidad con "TEST".

6. Ajustar la sensibilidad

Confirmar los ajustes con "APPLY".

(L8

SENSIBILIDAD DE LA PANTALLA TACTIL

Haga clic para ajustar la sensibilidad de la

pantalla tactil
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AMAZONE

7. Finalizar la calibracion con "Close”".

=» El AmaPad se reiniciara.

Configurar botén multifuncion

Aqui se puede definir la funciéon del botéon multifuncion

]

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Entorno”.

2. Pulsar en "Modo botén multifuncién”.

Posibles ajustes:

e Guardar captura de pantalla: con el motén
multifuncion se creara una captura de pantalla. Para
mas informacién, véase la pagina 215.

e Guardar/cargar pagina de inicio global: con el botén
multifuncion se administran las paginas de inicio
global. Para mas informacion, véase la pagina . Se
afiadira el botén " Modo de pantalla de inicio global ".

Definir el modo para la pagina de inicio global

Con este ajuste se puede seleccionar el modo de
seleccion para las paginas de inicio globales.

—

MODO DE REGION DE MULTIFUNCION:
Realizar captura de pantalla

40
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1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Entorno”.

2. Pulsar en " Modo de pantalla de inicio global ".
3. MODO DE PANTALLA DE INICIO GLOBAL:

Alternar

Posibles ajustes:

[ J
Seleccionar: con el botén basico se _| abrira el
menu " Gestionar pantallas de inicio global ".

Conmutar: con el botén basico _-I se cambia entre
las paginas de inicio global

INDICACION

Para mas informacion sobre las paginas de inicio
global véase la pagina .

Transferencia de archivos del sistema 150
Con la transferencia de archivos del sistema 150 se

pueden importar y exportar datos de inventario en un
formato especial.

=== TRANSFERENCIAS DE ARCHIVOS DE

SYSTEM 150
#=2 Deshabilitado

INDICACION

Esta funcién no esta disponible.
» Para mas informacioén, péngase en contacto con
AMAZONE.
Configurar ventana de estado para direcciéon automatica

La funcién del botén de direcciéon automatica puede
configurarse.
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AMAZONE

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Entorno”.

2. Pulsar en " Ventana de estado de direccién
automatica ".

Posibles ajustes:

e Desactivado: la ventana para el estado de direccion
solo puede activarse mediante el menu de tareas.

e Mostrar automaticamente: si no se puede iniciar la
direccion automatica, se mostrara la pantalla para el
estado de direccion. La ventana permanece abierta

hasta que se cierra con .

e Mostrar/ocultar automaticamente: si no se puede
iniciar la direcciéon automatica, se mostrara la
pantalla para el estado de direccion. La ventana
permanece abierta hasta que se cumplan todos los
requisitos para la arranque de la direccion
automatica.

=~ VENTANA DE ESTADO DE DIRECCION

= AUTOMATICA
Activo

Tamano de los botones en la barra de herramientas

El tamafio de los botones en el menu de funciones y en
el menu de tareas puede configurarse.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Entorno”.

2. Pulsar en " Tamano de los botones en la barra de
herramientas ".

3. Seleccionar el tamafio deseado.

TAMANO DE LOS BOTONES DE LA BARRA

DE HERRAMIENTAS
Grande
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INDICACION

En el ajuste de botones grandes se deben desplazar
con el dedo la barra de funciones y el menu de tareas
para poder utilizar todos los botones.

2.4 Configurar mapa

Definir el punto de enfoque

Con el punto de enfoque se puede determinar si el
simbolo de vehiculo o el simbolo de apero estara
centrado sobre el mapa.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Mapa".

2. Pulsar en "Punto de enfoque”.
PUNTO DE ENFOQUE

_ Instrumento

3. Seleccionar el simbolo.

Activar desplazamiento de mapas

Con este ajuste se puede determinar si el mapa se
puede desplazar en la vista de mapas.
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1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Mapa".

2. Pulsar en "Panoramica de mapa”.
PANORAMICA DE MAPA

Deshabilitado

Posibles ajustes:

e Activado: el mapa de la vista de mapas puede
desplazarse. El simbolo para la focalizacion del

vehiculo se mostrara en el mapa:

e Desactivado: el mapa de la vista de mapas no puede
desplazarse. El simbolo para la focalizacion del
vehiculo esta oculto.

Desplazar el enfoque del mapa automaticamente

Si se abren las vistas en miniatura en el menu de
operacion, se puede ocultar el simbolo de vehiculo en el
mapa desde las vistas en miniatura. Con el enfoque del
mapa se determina si el mapa se desplazara
automaticamente cuando se abran las vistas en
miniatura.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Mapa".

2. Pulsar en " Desplazar el enfoque del mapa .
automaticamente ", 2 CAMBIO AUTOMATICO DE ENFOQUE DEL

* 4 MAPA
Deshabilitado

Posibles ajustes:

e Activado: el mapa se desplaza. El simbolo de
vehiculo se centrara en el medio del mapa.

e Desactivado: el mapa esta fijado. El simbolo de
vehiculo puede ocultarse desde las vistas en
miniatura.
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Marcar cobertura cargada

Con este ajuste se determina cémo se representaran las
superficies labradas en la vista de mapas.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Mapa".

2. Seleccionar "Cobertura cargada resaltada”.

Posibles ajustes:

e Activado: las superficies ya labradas de una tarea se
representan en color amarillo. Las superficies recién
labradas se representan en color verde.

e Desactivado: las superficies ya labradas de una
tarea se representan en color verde. Las superficies
recién labradas también se representan en color
verde.

u  COBERTURA CARGADA RESALTADA

Deshabllitado

Pausar registro de lineas divisorias con interruptor principal

El registro manual de lineas divisorias puede
interrumpirse durante la dispersiéon desactivando todos
las secciones. Esto tiene la ventaja de que, en caso de
maniobra de giro en el campo, no sera necesario
interrumpir el registro de lineas por separado.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Mapa".

2. Seleccionar "Pausar registro de perimetros con
principal ".

Posibles ajustes:

e Activado: el registro de lineas divisorias se
interrumpira si todos las secciones en el terminal
universal se desconectan.

PAUSAR REGISTRO DE PERIMETROS CON

l!\, PRINCIPAL
4 Activo
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e Desactivado: el registro de lineas sélo puede

interrumpirse mediante el botén E' en el menu de
campo.

Determinar la longitud de la linea de referencia visual

Delante del simbolo de vehiculo en el mapa, se puede
mostrar una linea que sirve de ayuda de orientacion en
el caso del guiado manual de lineas.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario" > "Mapa".

2. Pulsar en " Longitud de la linea de referencia visual

"

Posibles ajustes:

e ValorentreOmy20m

2.5 Cambiar autorizacion de usuario

Para desactivar determinados menus en la interfaz de
usuario, se pueden activar los diferentes permisos de
usuario con esta habilitacion.

1. Pulsar en el menu Setup en "Usuario” > "Nivel de
acceso”.

2. Pulsar en “Nivel de acceso”.

3. Seleccionar autorizacion.

4. Confirmar con .

LONGITUD DE LA LINEA DE REFERENCIA
VISUAL
0,0 m

NIVEL DE ACCESO

9
“ Estandar
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INDICACION

Los permisos de usuario pueden configurarse en el
menu "Control de usuarios”, véase la pagina 47.

2.6 Determinar los controles de usuarios

Mediante el control de usuarios se puede configurar la
interfaz de usuario del AmaPad para los diferentes
permisos de usuario. Los menus individuales pueden
ocultarse, de forma que estos menus ya no puedan ser
utilizados por determinados usuarios.

Existen 3 permisos de usuario diferentes a disposicion.

e Simple
e Estandar

e Experto

INDICACION

El permiso de usuario puede modificarse en el menu
"Autorizacion”.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario "Experto” ajustada

1. Seleccionar "Menu Setup” > "Usuario"” > "Controles
de usuario".

=
Controles del
usuario 4

2. Para activar o desactivar los mentis para cada
permiso de usuario,

seleccionar los botones

_ en la columna correspondiente.

3. Para obtener una vista previa de la interfaz de Restablecer {istapreva fistaprevis
usuario configurada, ) ) '
seleccionar en la columna correspondiente "Vista

previa".

=» En el botén pondra ahora " Cancelar vista previa ".

4. Para finalizar la vista previa de la interfaz de
usuario configurada
Seleccionar "Cancelar vista previa".
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5. Para anular todos los ajustes,
seleccionar "Restablecer”.

INDICACION

Los ajustes pueden restablecerse del siguiente
modo:

e A ajustes de fabrica

e Al estado previo al ultimo encendido del AmaPad

Efectuar ajustes del sistema

3.1 Configurar funciones

3.1.1 Configurar funciones de la consola

Activar camaras

Con la funcion de camara se pueden transferir
fotografias de una camara digital conectada al AmaPad.

INDICACION

Para esta funcién se debe adquirir una licencia y
hardware adicional.

» Para mas informacion, péongase en contacto con
AMAZONE.

Activar la red inalambrica

Con el AmaPad se puede configurar una conexién de
red inalambrica para la asistencia remota.

INDICACION

Esta red inalambrica sirve exclusivamente para que el
personal técnico pueda realizar trabajos de
mantenimiento a través de Internet en el AmaPad.

» Para mas informacion, péongase en contacto con
AMAZONE.

®® CcAMARAS

] Deshabilitado

RED INALAMBRICA

x Deshabilitado
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Activar asistencia remota

Con esta funcién se puede controlar a distancia el
AmaPad a través de Internet.

INDICACION

La asistencia remota sirve exclusivamente para que
el personal técnico pueda realizar trabajos de
mantenimiento a través de Internet en el AmaPad.

» Para mas informacion, péongase en contacto con
AMAZONE.
Activar servicios basados en la nube

Con los servicios basados en la nube se pueden cargar
datos en el AmaPad a través de WLAN.

INDICACION
Para esta funcién se debe adquirir una licencia.

» Para mas informacioén, péngase en contacto con
AMAZONE.

[
@ ASISTENCIA REMOTA

Deshabllitado

3.1.2 Configurar funciones del sistema de guiado de lineas

Activar la direccion automatica

Esta funcién activa o desactiva la direccion automatica.

INDICACION

Esta funcion solo esta disponible si esta seleccionado
uno de los siguientes receptores de GPS.

e AGI-3
e AGI-4

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones
> "Vista de mapas".

2. Pulsar en "Direcciéon automatica”.

DIRECCION AUTOMATICA

Y, Activo

MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019

49



F | Configurar AmaPad | Efectuar ajustes del sistema

AMAZONE

Posibles ajustes:

e Activado: la direccion automatica puede utilizarse. En
el menu de operacion aparece el botdn para el

encendido de la direccion automatica: . En el

menu de tareas se mostrara el botén con el menu de
|
opciones de direccion: <

e Desactivado: la direccion automatica no puede
utilizarse.

Activar deteccion de marcha atras

Esta funcién activa o desactiva la deteccién automatica
de marcha atras.

INDICACION

Esta funcioén solo esta disponible si esta seleccionado
uno de los siguientes receptores de GPS.

e AGI-1
e AGI-2
e SGR-1
e Otro

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones”
> "Vista de mapas".

2. Pulsar en " Detecciéon de marcha atras ".

Posibles ajustes:

e Activado: la marcha atras del vehiculo se detecta
automaticamente y el simbolo de vehiculo en el
mapa se mueve hacia atras. En el menu de
operacion aparece el botén para la deteccion

automatica de la marcha atras: @

e Desactivado: la marcha atras del vehiculo no se
detecta. Si el vehiculo se mueve hacia atras, el
simbolo de vehiculo en el mapa girara.

Activar trafico controlado

Con esta funcion se pueden habilitar otros patrones de
lineas.

Ve

DETECCION DE MARCHA ATRAS

Deshabilitado
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INDICACION

Para esta funcién se debe adquirir una licencia.

» Para mas informacion, péngase en contacto con
AMAZONE.

TRAFICO CONTROLADO

x Deshabilitado

Activar la ayuda para el procesamiento de la tarea

El modo asistente ayuda al usuario a ejecutar funciones.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones”
> "Vista de mapas".

2. Pulsar en "Modo de ayuda en tareas".

Posibles ajustes:
e Desactivado

e Asistente de tareas: en el menu de tareas se afiade
el punto de menu "Asistente de tareas". Para mas
informacion véase la pagina 110.

e Inicio rapido: en el menu "Funciones”y en el menu
de tareas se afiade el punto de menu “Inicio rapido”.
Con el inicio rapido se pueden automatizar
secuencias operativas. Para mas informacién véase
la pagina 53.

Activar modelo de lineas trazadas
Los modelos de lineas trazadas se pueden activar o
desactivar. Si los modelos estan desactivados, éstos ya

no se podran seleccionar mas en el menu de operacion.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones”
> "Vista de mapas".

MODO DE AYUDA EN TAREAS

Asistente de tareas

Funciones
.

Sistema B
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2. Seleccionar el modelo de lineas trazadas deseado.

3. Activar o desactivar el modelo de lineas trazadas.

3.1.3 Configurar funciones del apero

Activar conservacion del agua
INDICACION
Para esta funcién se debe adquirir una licencia.

» Para mas informacion, péongase en contacto con
AMAZONE.

Bloquear el menu Setup

Si esta funcidn esta activada, el acceso al menu Setup
queda bloqueado mientras se haya iniciado una tarea.

1. Seleccionar el "Menu Setup" > "Sistema" >
"Funciones" > "Instrumento”.

2. Seleccionar " Bloquear menu de configuracion
cuando el interruptor principal esta encendido ".

3. Activar funcién

desactivar.

MODO DE GUIADO DE LINEA AB
Activo

MODO DE GUIADO DE CURVA IDENTICA
Activo

PIVOTES
Activo

GUIDELOCK
Activo

.
e,

x

CONSERVACION DEL AGUA
Deshabilitado

Instrumento

BLOQUEAR MENU DE CONFIGURACION
CUANDO EL INTERRUPTOR PRINCIPAL
ESTA ENCENDIDO

Deshabilitado
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3.1.4 Configurar inicio rapido

Activar opciones

Mediante el inicio rapido se pueden automatizar
secuencias operativas. En la lista "Opciones” se pueden
seleccionar las secuencias operativas. La secuencia
operativa seleccionada puede entonces ser activada o
desactivada. Algunas secuencias pueden configurarse.

Si se ha seleccionado el botdn para el inicio rapido en el

menu de tareas, todas las secuencias operativas
activadas se procesaran por orden.

INDICACION

Para mas informacion sobre el uso del inicio rapido
véase la pagina 112.

REQUISITOS PREVIOS

v Inicio rapido activado; véase la pagina 51

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones”
> "Inicio rapido".

2. Pulsar en las opciones deseadas de la lista.

3. Activar las opciones en "Estado de opcion”.

Pueden realizarse més ajustes para algunas opciones.
En estos casos, en el boton "Estado de opcion” se
mostraran otros botones.

Sistema

Opciones

4 Detener tarea activa

Exportar informe de trabajo del trabajo
anterior

Eliminar tarea activa

Agregar campo nuevo

Cambiar trabajo

Configurar el control de indice variable (VRC)
para este trabajo

Iniciar tarea activa

ESTADO DE OPCION

B netivo
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4. Sison necesarios otros ajustes,
pulsar en los botones mostrados y realizar los

ajustes.
Opciones Secuencias operativas Otros ajustes Requisitos
L i I
Detener tarea activa atarea activay la Ninguno

dispersion se detendran.

Exportar informe de pedido
sobre la tarea anterior

Exporta los informes de
pedidos de todas las tareas
guardadas.

e Tarea actual detenida.

e Memoria USB
conectada.

Borrar tarea activa

[}
Borra la cobertura

registrada de la tarea
actual y la estadistica de
tareas elaborada.

"Confirmar antes del
borrado™:

Con el ajuste activo se
mostrara una peticion
de confirmacién

"Opciones de borrado™:

Seleccion de los datos
que deben ser
borrados.

Tarea actual detenida.

Anadir nuevo campo

Abre el menu en el que se |eo
puede crear un nuevo
campo.

"Crear nombres para
campo":

"Estandar": el nuevo
campo recibe como
nombre la fecha y la
hora del sistema.

"Definido por el
usuario": se muestran
mas ajustes. Se puede
asignar un nombre
definido por el usuario.

"Requerimiento": si se
crea el campo, se abrira
un campo de texto en el
que se debe introducir
el nombre.

Ninguno

Cambiar tarea

Cambia la tarea actual.

véase la pagina 56

Tarea actual detenida.

Asignar control cuantitativo

Abre el menu en el que se
puede asignar el control
cuantitativo a un apero.

véase la pagina 189

e Equipo de trabajo
seleccionado.

e Tarea seleccionada.

Iniciar tarea activa

Inicia la tarea actual.

Tarea seleccionada.

Ajustar desplazamiento de

Abre el menu en el que se

Drift

Drift

, L puede crear el Ninguno
lineas divisorias . e
desplazamiento limite.

. , . Inicia el registro de lineas .

Registrar linea divisoria S Ninguno
divisorias.

Ajustar correccion de GPS- | Abre las opciones de GPS- .

Ninguno
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trazadas

trazadas seleccionado.

e Lalinea trazadas se
elabora en el modelo de
lineas ajustado.

Opciones Secuencias operativas Otros ajustes Requisitos
Abre el menu con el que se
Crear punto de banderin puede crear un punto de Ninguno
banderin.
"Modelo de lineas
. i : i trazadas":

Ajustar modelo de lineas | Ajusta el modelo de lineas .

Ninguno

Cambiar linea trazada

Inicia el registro de la linea
trazada o abre el menu en
el que se pueden cargar
las lineas trazadas.

"Medida":

e Seleccionar linea
trazada: se abrira el
menu para seleccionar
una linea trazada

e Crear linea trazada: se
abrira el menu para
crear una linea trazada

"Crear nombres para
linea trazada":

e '"Estandar" la nueva
tarea recibe como
nombre la fecha y la
hora del sistema.

e '"Definido por el
usuario": se muestran
mas ajustes. Se puede
asignar un nombre
definido por el usuario.

e "Requerimiento”; si se
crea la tarea, se abrira
un campo de texto en el
que se debe introducir
el nombre.

En "Ajustar modo de
guiado de lineas"
seleccionar linea A-B,
curvas idénticas o
trayectoria circular.
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Opciones Secuencias operativas

Otros ajustes

Requisitos

La informacion de inicio
rapido se cerrara
automaticamente si ha
concluido la secuencia
operativa con éxito.

Ocultar si es correcto

"Medida":

"Crear nombres para
linea trazada":

Seleccionar linea
trazada: se abrira el
menu para seleccionar
una linea trazada

Crear linea trazada: se
abrira el menu para
crear una linea trazada

"Estandar": la nueva
tarea recibe como
nombre la fecha y la
hora del sistema.

"Definido por el
usuario": se muestran
mas ajustes. Se puede
asignar un nombre
definido por el usuario.

"Requerimiento”: si se
crea la tarea, se abrira
un campo de texto en el
que se debe introducir
el nombre.

Ninguno

Configurar la opcion "Cambiar tarea”

1. Activar la opcion con "Estado de opcion”.

Son posible los siguientes ajustes en "Medidas":

e "Seleccionar tarea™ el menu para seleccionar una
tarea se abrira.

e "Ninguna tarea™ se borrara la tarea actual. Es
posible trabajar sin tarea.

e "Crear tarea". se creara una nueva tarea. Son
necesarios mas ajustes.

2. Seleccionar el ajuste deseado en "Medidas".

3. Sise ha elegido en "Medidas" "Crear tarea”,
continuar con los siguientes puntos.

4. Seleccionar en "Establecer nombre de tarea” como
deba crearse el nombre para la nueva tarea.

ESTADO DE OPCION
Activo

BE=

— ACCION
= Crear tarea

— ESTABLECER NOMBRE DE TAREA

= Indicacion
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Posibles ajustes:

"Estandar™: la nueva tarea recibe como nombre la
fecha y la hora del sistema.

"Definido por el usuario”. se muestran mas ajustes.

Se puede asignar un nombre definido por el usuario.

"Requerimiento": si se crea la tarea, se abrira un
campo de texto en el que se debe introducir el
nombre.

Si se tiene que seleccionar o crear un campo para
la nueva tarea,

activar el ajuste "Abrir el menu de seleccién de
campo”.

Si se tiene que crear la nueva tarea sin editar
previamente los datos de la tarea,

activar el ajuste "Aceptar sin mostrar el menu de
edicion”.

3.2 Configurar GPS

3.2.1 Configurar receptor GPS

Seleccionar receptor GPS

El AmaPad puede procesar sefiales de GPS de un
receptor externo. Para ello se debe seleccionar el
receptor GPS conectado.

1.

INDICACION

El AmaPad sélo puede procesar sefiales de GPS de
un receptor GPS externo si el receptor puede emitir
las sefales en el formato requerido.

Senales de GPS necesarias:
e GGA (al menos 5 Hz)
e VTG (al menos 1 Hz)
e ZDA (al menos 1 Hz)

Para obtener mas informacion sobre la configuracion
del receptor GPS ponerse en contacto con el
fabricante.

Pulsar en el menu Setup en "Sistema” > "GPS" >
"Receptor”.

— ABRIR EL MENU DE SELECCION DE CAMPO

= Deshabilitado

ACEPTAR SIN MOSTRAR EL MENU DE

0_?—* EDICION

Deshabilitado
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2. Pulsar en "Receptor GPS".

3. Seleccionar el receptor GPS conectado de la lista.

INDICACION

Ajuste recomendado:
e Para AMAZONE Pantera con direccion
automatica: "AGI/-4"

e Para otros receptores GPS AMAZONE: "Fuente
NMEA"

e Sise envia la sefial GPS a través del CAN-Bus,
por ejemplo desde el tractor: NMEA 2000

Actualizar firmware
El firmware del receptor GPS conectado puede
actualizarse. La actualizacion se cargara en el terminal

junto con la actualizacion para el software de AmaPad
mediante memoria USB.

INDICACION

Se pueden efectuar actualizaciones de firmware
so6lo en los siguientes receptores GPS:

e SGR-1
e AGI-3
o AGI4

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Pulsar en "Actualizaciéon del Firmware".

3. Confirmar la actualizacion.

=» Se mostrara una advertencia para no desconectar
AmaPad.

4. Confirmar la advertencia.

=» |a actualizacién del firmware comienza.

RECEPTOR GPS

AGI-4

ACTUALIZACION DEL FIRMWARE

—_ Hacer clic para actualizar
=
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=» AmaPad se iniciara tras la actualizacion del
firmware.

Utilizar linea de ignicién

INDICACION

Esta funcién se encuentra disponible soélo en el
siguiente receptor GPS:

AGI-4

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema” > "GPS" >
"Receptor”.

2. Pulsar en "Utilizar linea de ignicion".

Posibles ajustes:

e Activado: si el vehiculo esta desconectado, el
suministro de corriente del receptor GPS se produce
a través de la bateria del vehiculo.

e Desactivado: si el vehiculo esta desconectado, se
interrumpira el suministro de corriente del receptor
GPS.

INDICACION
Ajuste recomendado:

desactivado

Ajustar la duracién de la bateria
La duracién de la bateria indica el tiempo que el

receptor GPS permanece activo después de haberse
apagado el vehiculo.

INDICACION

Esta funcién se encuentra disponible sélo en el
siguiente receptor GPS:

AGl-4

| ®F USAR LA LINEA DE IGNICION:
7 Activo
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1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Pulsar en "Tiempo de encendido sin alimentacion la
bateria".

Cargar archivo OAF

Con un archivo OAF se pueden habilitar funciones del
receptor GPS.

REQUISITOS PREVIOS

v Seleccionar uno de los siguientes receptores
GPS:

o AGI-3
o AGI-4

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Pulsar en "Cargar archivo OAF".

3. Seguir las instrucciones de la pantalla.

Ajustar indice de baudios

El indice de baudios es la denominacion para la
velocidad de transferencia del receptor GPS.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Receptor”.

2. Pulsar en "indice de baudios".

3. Seleccionar el indice de baudios recomendado.

—_—

Receptor

& TIEMPO DE ENCENDIDO SIN
Ll? ALIMENTACION (MINUTOS):
30

CARGAR ARCHIVO OAF

v"!‘-w USB

iNDICE DE BAUDIOS

115200
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INDICACION

indice de baudios recomendado:

e Para receptores GPS AMAZONE: 19200
e Para AGI-4: 115200

Encontrara mas informacién en las instrucciones de
servicio del receptor GPS.

3.2.2 Configurar la senal de correccion

Seleccionar fuente de correccion

Las fuentes de correccion aumentan la precision de la
sefal GPS.

INDICACION

Se admiten las siguientes fuentes de correccion:

e autdnoma: en este ajuste no se corrige la sefial
GPS. La sefal solo puede recibirse desde varios
satélites GPS. Ademas se puede activar Glonass.

o WAAS: el receptor GPS utiliza el sistema Wide
Area Augmentation. Sélo apto para Norteamérica.
Precision: por debajo de un metro.

o EGNOS: el receptor GPS utiliza el European
Geostationary Navigation Overlay Service. Solo
apto para Europa. Precision: por debajo de un
metro.

e MSAS: el receptor GPS utiliza el Mutlifunctional
Satellite Augmentation System. S6lo apto para
Asia Oriental. Precision: por debajo de un metro.

e OmniSTAR: fuente de correccion sujeta a gastos.
Para esta fuente de correccion es necesaria una
licencia. Se puede solicitar el archivo de licencia
OAF a AMAZONE.

e TopNET Global D: fuente de correccion sujeta a
gastos. Para esta fuente de correccion es
necesaria una licencia. Se puede solicitar el
archivo de licencia OAF a AMAZONE.

Para la fuente de correccion sujeta a gastos RTK es
necesario hardware adicional. El hardware puede
adquirirse a través de un vendedor Topcon.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Correccion”.

Sistema
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2. Pulsar en "Fuente de correccion”.

3. Seleccionar la fuente de correccion de la lista de
seleccion.

4. Configurar la fuente de correccion elegida.

Configurar WAAS

Para la fuente de correccion WAAS deben activarse los
satélites disponibles.

INDICACION

En Internet se publica qué satélites se encuentran
disponibles. Cada satélite puede estar identificado
con el numero PRN.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema"> "GPS" >
"Correccion”.

2. Pulsar en los satélites deseados.

3. Activar satélites

desactivar.

Configurar EGNOS

Para la fuente de correccion EGNOS deben activarse
los satélites disponibles.

INDICACION

En Internet se publica qué satélites se encuentran
disponibles. Cada satélite puede estar identificado
con el numero PRN.

FUENTE DE CORRECCION

RTK
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1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Correccion”.

2. Pulsar en los satélites deseados.

3. Activar satélites

desactivar.

Configurar MSAS

Para la fuente de correccion MSAS deben activarse los
satélites disponibles.

INDICACION

En Internet se publica qué satélites se encuentran
disponibles. Cada satélite puede estar identificado
con el numero PRN.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Correccion”, m,
Sistema

2. Pulsar en los satélites deseados.

3. Activar satélites

desactivar.

Configurar OmniSTAR

Se debe configurar la region correcta para las fuentes
de correccion OmniSTAR.
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INDICACION

La regién debe configurarse en todas las fuentes de
correccion OmniSTAR.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Correccién”.

2. Pulsar en "Region”.

3. Seleccionar la regién deseada de la lista.

4. Confirmar con .

Activar GLONASS

GLONASS es el sistema de navegacion por satélite
ruso. Si existen muy pocos satélites disponibles para
una senal GPS, el AmaPad puede recurrir a satélites del
GLONASS.

INDICACION

Si esta activado el GLONASS, las sefiales de los
satélites GPS ya no se recibiran incluso aunque
vuelva a existir cobertura suficiente de estos satélites.

GLONASS puede activarse para las siguientes
fuentes de correccion

e Auténoma

e Automética

e OmniSTAR XP
e OmniSTAR HP
e OmniSTAR G2
e RTK

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Correccion”.

REGION

Australia y Nueva Zelanda
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2. Pulsar en "GLONASS".

% GLONASS

=9 7 Activo

3. Activar funcién

desactivar.

Activar Trupass

Trupass™ mejora la precisién de la lineas trazadas.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema"” > "GPS" > .
"Correccion”. &‘
Sistema

2. Pulsar en "Trupass ™ ",
TRUPASS

7 Autorizacion desconocida

3. Activar funcién

desactivar.

Activar el sistema de seguridad

Si la senal de GPS es demasiado inexacta, no se puede
iniciar la direccion automatica. El sistema de seguridad
permite al AmaPad recurrir a la sefial de GPS con la
precision inmediatamente inferior para iniciar la
direccion automatica a pesar de todo.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Correccion”.

2. Pulsar en "Sistema de seguridad".
~% FUNCIONAMIENTO PARCIAL

7

Deshabilitado

3. Activar funcién
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desactivar.

3.2.3 Configurar salida de GPS

Con la salida de GPS se pueden transmitir a otros
equipos datos como la velocidad, el sentido de marcha y
la posicion.

INDICACION

El modo en el que se debe configurar la salida de
GPS depende del aparato adicional conectado.
Encontrara mas informacion en las instrucciones de
servicio del equipo adicional.

3.3 Configurar puertos de serie

3.3.1 Definir puerto COM para receptor GPS

Seleccion del puerto COM para el receptor GPS.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Salida".

2. Seleccionar "COM Receptor GPS".
E COM RECEPTOR GPS
1

3. Seleccionar el puerto COM.

INDICACION

Ajuste para el mazo de cables AMAZONE
suministrado:

Definir puerto COM para salida GPS

Seleccion del puerto COM para salida de GPS.
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1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "GPS" >
"Salida".

2. Seleccionar "COM Salida de GPS".
m PUERTO COM DE SALIDA DE GPS
2

3. Seleccionar el puerto COM.

INDICACION

Ajuste para el mazo de cables AMAZONE
suministrado:

3.4 Ajustar alarmas

3.4.1 Ajustar alarmas generales

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Alarmas” >
"General".

2. Seleccionar la alarma de la lista de alarmas.
. Findefla

< Incompatibilidad del firmware del receptor d...
< Incompatibilidad del firmware de la ECU ASC10
4 Terminal de UT alta

Terminal de UT media

Terminal de UT baja

Funcionamiento parcial
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3. Pulsar en "Estado de la alarma”.

4. Activar alarma

desactivar.

INDICACION

No se mostraran las alarmas desactivadas. No se
advertira por ello sobre posibles fallos.

INDICACION

Para la conexion y desconexion de la direccion
automatica soélo se puede desactivar la indicacion
visual en cuanto a alarmas. Si se activa o desactiva la
direccion automatica, sonara siempre un tono de
advertencia.

Ajustar alarma fin de hilera

Si el vehiculo se acerca a la linea limite, en caso de
determinado distanciamiento respecto a la linea limite
se puede emitir una alarma.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Alarmas"” >
"General".

2. Seleccionar "Fin de hilera" en la lista de alarmas.

ESTADO DE LA ALARMA

-

LR .
y Activo

Todas las alarmas generales
'~ Findefla
v

v 4 Funcionamiento parcial
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3. Pulsar en "Estado de la alarma”.

4. Activar alarma.

5. Pulsar en "Primera distancia”.

6. Indicar la distancia respecto a la linea limite en la
que se activa por primera vez la alarma.

7. Pulsar en "Segunda distancia".

8. Indicar la distancia respecto a la linea limite en la
que se activa por segunda vez la alarma.

9. Pulsar en "Distancia de anticipacion”.

10. Indicar la distancia adicional respecto a la primera y
segunda distancia en la que se activa la alarma.

3.5 Configurar puntos de banderin

En este menu se pueden efectuar los ajustes previos de
los puntos de banderin. Con los puntos de banderin se
pueden marcar los puntos peligrosos. Los puntos de
banderin sirven, ademas, como referencia para la
correccion de GPS manual.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto"; véase la pagina 46

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Puntos de
banderin”.

f‘,{”] ESTADO DE LA ALARMA

~. 1 M
7 Activo

PRIMERA DISTANCIA:
50.0 m

SEGUNDA DISTANCIA:
25.0 m

DISTANCIA DE ANTICIPACION:

10.0 m
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2. Seleccionar uno de los puntos de banderin.

3. Seleccionar el simbolo.
4. Pulsar en "Nombre del punto de banderin”.

5. Introducir nombre.

6. Confirmarcon,.
3.6 Configurar ISOBUS

3.6.1 Configurar terminal universal

Activar terminal universal

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "ISOBUS"
> IIUTII.

2. Seleccionar "terminal universal".

Posibles ajustes:

e Offline: la conexién con el terminal universal esta
interrumpida.

o Online: la conexién con el terminal universal esta
establecida.

Establecer numero UT

Si hay varios terminales conectados a un ECU, el
terminal universal se identificara de forma inequivoca
mediante el numero UT.

"< Marca ™ orificio
|®= precaucion

& Rocas

Peligro <<% Hierba

& Riesgo de agua &> Arbol

y Torre

.17 TERMINAL UNIVERSAL

— @ Conectado
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INDICACION

Los terminales deben estar asignados mediante el
terminal universal. Si s6lo un terminal esta conectado,
este se asignara automaticamente.

INDICACION

No deberia haber varios terminales conectados al
ISOBUS con el mismo numero UT. Si hay otros
terminales conectados con el mismo nimero UT al
ECU, el AmaPad cambia automaticamente el ajuste
"terminal universal" a "offline".

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "ISOBUS"
> "UT".

2. Pulsaren "N.°cUT".

TERMINAL UNIVERSAL
— @ Conectado

Posibles ajustes:

e Numero entre 1y 32

Borrar la caché del pool del terminal universal

En caso de errores de representacion en el terminal
universal, se puede borrar la caché del pool del terminal
universal.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "ISOBUS"
> "UT".

2. Pulsar en "Borrar la caché del pool”.

BORRAR CACHE DE CONJUNTOS
£} Haga clic para borrar la caché de la
ECU

3. Confirmar con .

4. Reiniciar AmaPad.
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Definir softkeys (teclas programables) por columna

Ajuste de cuantas softkeys se mostraran en el terminal
universal por cada columna.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema” > "ISOBUS"
> "UT"‘

2. Pulsar en "Teclas programables por columna”.

3. Seleccionar la cantidad.

INDICACION

Ajuste recomendado:

6

Definir la posicion de las softkeys

Posicion de las softkeys en el terminal universal.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "ISOBUS"
> "UT".

2. Pulsar en "Ubicacion de las teclas programables”.
' a UBICACION DE TECLAS PROGRAMABLES

LB Derecha (dos columnas)

3. Seleccionar la ubicacion.

INDICACION

Ajuste recomendado:

A la derecha (dos columnas)
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3.6.2 Configurar Task Controller

Definir version de TC

La version del TC es la version de software de la ECU.
Las diferentes versiones del TC soportan diversas
formas de la documentacién de datos de la tarea.

INDICACION

La version del TC se detecta normalmente por parte
del AmaPad de forma automatica.

Para determinar la version del TC se aplica lo
siguiente:

e Maquinas AMAZONE: version de TC 3

e Para Peer Control: versién de TC 4

1. Seleccionar en el "menu Setup" > "Sistema" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Pulsar en "Versién de TC".

3. Seleccionar la version de TC.

Determinar nimero TC

Si hay varios terminales conectados a un equipo de
trabajo, el AmaPad se identificara de forma inequivoca
mediante el nimero TC. Cada terminal necesita otro

numero TC para evitar conflictos.

1. Seleccionar en el "menu Setup" > "Sistema" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Pulsar en “Numero de TC".

3. Introducir el nUmero de TC.

Sistema

:E NUMERO DE TC
3 1
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Definir el modo de control para control automatico de seccién manual

Si el control automatico de seccion esta desactivada, se
pueden controlar manualmente las secciones. Este
ajuste determina si las secciones pueden controlarse
mediante interruptores virtuales de secciones.

1. Seleccionar en el "menu Setup" > "Sistema" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Pulsar en “"Modo de control de seccién manual”.

a__ MODO DE CONTROL DE SECCIONES
MANUAL

r:' Control por ECU

Posibles ajustes:

e Control por ECU: si el control automatico de seccién
esta desactivada, ya no se pueden controlar los
interruptores virtuales de secciones.

e Control por consola: si el control automatico de
seccion esta desactivado, todavia se pueden
controlar los interruptores virtuales de secciones.

3. Seleccionar el modo de control.

Borrar la caché del Pool del Task Controller

Si la indicacién o la transmision de la configuracion del
equipo de trabajo es errénea, se puede borrar la caché
del Task Controller.

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema” > "ISOBUS"
> "TC"-

2. Pulsar en "Borrar la caché del pool”.

BORRAR CACHE DE CONJUNTOS
{3} Haga clic para borrar la caché de la
ECU

3. Confirmar con .

4. Reiniciar AmaPad.
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Preparaciéon de USB para la actualizacién

El software de AmaPad puede actualizarse mediante
una memoria USB.

INDICACION

Esta funcién deberia ser realizada por personal con
formacion.

» Ponerse en contacto con el servicio de atencién al
cliente de AMAZONE.

Sistema

Utilidades

PREPARACION DEL USB DE

¢ AcTuaLIZACION

Configurar vehiculo

4.1 Crear nuevo vehiculo

4.1.1 Seleccionar vehiculo de la base de datos

El AmaPad tiene una base de datos de vehiculos. Se
puede seleccionar el vehiculo deseado de esta base de
datos.

INDICACION

Si el vehiculo deseado no se encuentra en esta base
de datos, se puede crear un vehiculo definido por el
usuario; véase la pagina 76.

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo” > "Nuevo".

“

Vehiculo
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2. Seleccionar el fabricante deseado de la lista de
fabricantes.

=» Se mostrara la lista de los modelos de vehiculo.

3. Seleccionar el modelo de vehiculo deseado.

4. Confirmar la seleccion del modelo con .

=» En algunos modelos de vehiculo se debe reiniciar el
AmaPad.

5. Confirmar el reinicio con .

=» Se muestra el menu Geometria del vehiculo. Para
definir la geometria del vehiculo, véase la
pagina 77.

INDICACION

En este punto se debe configurar para la
pulverizadora autopropulsada AMAZONE Pantera el
equipo de trabajo; véase la pagina 88, " Crear
nuevo equipo de trabajo ", paso 7.

4.1.2 Crear vehiculo definido por el usuario

Si el vehiculo deseado no se encuentra en esta base de
datos, se puede crear un vehiculo definido por el
usuario.

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" > "Nuevo".

A
W AGCO
I
W Case IH T
w caterpittr

W Challenger

W CLAAS
W Fendt
W Fiat Agri

W Gleaner

A

Pantera 4001 f

Pantera 4502

76
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2. Seleccionar en la lista de fabricantes "Otro". w

W AGco

| Amazone

1‘ Case IH

3. Seleccionar el equipo de mando de direccion del —
vehiculo. I Challenger

4. Confirmar la seleccion del equipo de mando de
direccion con .

5. Seleccionar el tipo de vehiculo.

=» En algunos modelos de vehiculo se debe reiniciar el
AmaPad.

6. Confirmar el reinicio con .

7. Pulsar en "Nombre del vehiculo”.

INDICACION

Para poder gestionar los vehiculos de forma mas
sencilla se deben asignar nombres de vehiculo
significativos.

8. Introducir nombres de vehiculo.

9. Confirmar la entrada con .

=» Se muestra el menu Geometria del vehiculo. Para
definir la geometria del vehiculo, véase la
pagina 77.

4.1.3 Determinar la geometria del vehiculo

INDICACION

La geometria del vehiculo es necesaria para la
funcion precisa del sistema de guiado de lineas.
Medir el vehiculo con precision. La tolerancia es de 5
cm.

INDICACION

Los valores de geometria ajustables dependen de la
seleccion del vehiculo. EI nombre del valor de
geometria seleccionado se mostrara en la barra de
titulo del menu. La siguiente lista contiene todos los
valores de geometria.
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Valor de . s . Valor de . .. .
. Descripcion Figura . Descripcion Figura
geometria geometria
O
Distancia “ }
desde el ‘ 5* . .
. . . \ Distancia
Distancia entre | centro del eje Ul . .
. A Altura del eje | desde el eje
ejes delantero (@)
hasta el suelo.
hasta el centro | ,
del eje trasero. |-
Desplazamient
o longitudinal
del receptor
GPS hacia el
eje trasero
Distancia J*‘ Valor positivo:
Punto de desde el | | ol reF():e o '
q A2 A \ [/
aplicacion de | centro del eje Vol Antena de . 2
AL esta montado
fuerza del trasero hasta ©) GPS .
‘ delante del eje
apero el punto de
., & /) trasero.
traccion. —
Valor negativo:
el receptor
esta montado
detras del eje
trasero.
Desplazamient
o transversal
del receptor de
GPS hacia el
centro del eje
Valor positivo: JLW
el receptor ﬂ f ' Distancia
Direccioén de esta montado | “f desde el suelo
a la derecha o) Altura de GPS | hasta la parte
GPS .
del centro del superior del
eje. receptor GPS

Valor negativo:
el receptor
esta montado
a laizquierda
del centro del
eje.

78
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Valor de . .. \ Valor de ... .
. Descripcion Figura . Descripcion Figura
geometria geometria
Sélo en
tractores de
orugas.
Solo en o Distancia entre
tractores | (] el borde
articulados. { m Distancia entre izquierdo de la
Punto de Distancia entre | O li cadena de
articulacion | el eje trasero y : ineas oruga
el punto de izquierda y el
articulacion. borde
izquierdo de la
cadena de
oruga derecha.

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >
"Geometria".

2. Comprobar el nombre del vehiculo seleccionado.

3. Sise ha elegido el vehiculo incorrecto,
véase la pagina 79.

4. Para cambiar un valor de geometria:

Seleccionar % 0.000m §

=» El nombre del valor de geometria seleccionado se
mostrara en la barra de titulo.

o Camin |

5. Introducir valor.

6. Confirmar con .

4.2 Seleccionar vehiculo

En este menu se pueden seleccionar vehiculos
equipados. Ademas, se pueden cargar datos del
vehiculo desde una memoria USB y crear copias de
datos del vehiculo. Los datos del vehiculo se pueden
transferir a otro terminal.
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1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >
"Seleccionar”.

2. Seleccionar el vehiculo de la lista.

<4 Axion
Pantera 4001
Pantera 4502

3. Confirmar la seleccién con .

=» Para algunos vehiculos debe efectuarse un reinicio.

4. Confirmar el reinicio con .

=» Se muestra el menu "Geometria del vehiculo".

5. Para cambiar la geometria del vehiculo,
véase la pagina 79.

4.3 Importar datos del vehiculo

Los datos del vehiculo que se hayan almacenado en
una memoria USB por medio del gestor de inventario
pueden volver a importarse.

INDICACION

Para mas informacion sobre el gestor de inventario
véase la pagina 210.

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >
"Seleccionar™.

2. Pulsaren % AN

Pantera 4001
Pantera 4502

3. Seleccionar el vehiculo de la lista.

4. Confirmar la seleccion con .

80
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=» Para algunos vehiculos debe efectuarse un reinicio.

5. Confirmar el reinicio con .

=» Se muestra el menu "Geometria del vehiculo".

4.4 Copiar datos del vehiculo

Se pueden copiar datos del vehiculo para crear
vehiculos que se diferencien entre si minimamente.

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >

< Axion

"Seleccionar”. Pantera 4001

Pantera 4502

2. Seleccionar el vehiculo de la lista.

v

3. Confirmar la seleccion con .

=» Para algunos vehiculos debe efectuarse un reinicio.

4. Confirmar el reinicio con .

5. Pulsaren .

6. Seleccionar el "Nombre del vehiculo".

7. Introducir nombres de vehiculo para la copia.

8. Confirmar la entrada con .

=» En algunos vehiculos se producira un reinicio.

4.5 Anadir datos de geometria del vehiculo a los datos de la tarea

Los datos de geometria del vehiculo pueden afiadirse a
los datos de la tarea para gestionarlos con un sistema
de informacion de gestion de granjas.

INDICACION

En caso de exportacién de los datos de la tarea se
exportaran automaticamente los datos del vehiculo.
Para mas informacion sobre la exportacion de datos
de la tarea véase la pagina .
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REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto"”; véase la pagina 46

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >

"Geometria". \ ) Poun

Vehiculo
..

Geometria

ionar I
2. Seleccionar .

3. Confirmar con .

4.6 Configurar el equipo de mando de direccién

4.6.1 Seleccionar la unidad de mando

Con este ajuste se selecciona el equipo de mando de
direccion del vehiculo en el que se encuentra el
AmaPad.

INDICACION

Los ajustes del mando de direccion no se asignaran
al vehiculo elegido. Si se elige otro vehiculo, se
debera adaptar el mando de direccion.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto"; véase la pagina 46

+~ Direccién automatica activada; véase la
pagina 49

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo” >
"Direccion”.

Vehiculo
o —.,
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2. Pulsar en "Controlador”.

Posibles ajustes:

e Deteccion automatica: soélo para equipos de mando
de direccién que no estén especificados en la lista de
seleccion.

e AES-25

e FendtFSC

e Case 8800

e Lexion (USA)

INDICACION

El ajuste " Deteccion automatica” no anula la
seleccion del equipo de mando de direccion correcto.

Seleccionar bus CAN

El control de direccion puede realizarse mediante
diferentes bus CAN.

INDICACION

Los ajustes del mando de direccion no se asignaran
al vehiculo elegido. Si se elige otro vehiculo, se
debera adaptar el mando de direccion.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto"; véase la pagina 46

+~ Direccién automatica activada; véase la
pagina 49

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >
"Direccion”.

2. Pulsar en "Bus CAN".

CONTROLADOR

Deteccidn automatica

“ v

Vehiculo Direccion
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Posibles ajustes:
e CAN 1:1SOBUS

e CAN 2: Bus de comunicacion primaria para la
direccion

INDICACION

El bus CAN que debe utilizarse se encuentra en el
receptor GPS.

e Bus CAN para AGI-3 y AGI-4: CAN 2

Conectar la direccion automatica

INDICACION

Los ajustes del mando de direccién no se asignaran
al vehiculo elegido. Si se elige otro vehiculo, se
debera adaptar el mando de direccion.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto"; véase la pagina 46

~ Direccion automatica activada; véase la
pagina 49

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >
"Direccion”.

2. Pulsar en " Conectar la direcciéon automatica ".

Posibles ajustes:

e Virtual: la direccion automatica se puede conectar

so6lo mediante el boton en el menu de servicio.

e Virtual y entrada externa de consolas: la direccion
automatica se puede conectar mediante el boton

en el menu de servicio y mediante un

conmutador externo.

Vehiculo B

Vo

INICIO DE DIRECCION AUTOMATICA

Virtual
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Activar valvula directa

INDICACION

Los ajustes del mando de direccion no se asignaran
al vehiculo elegido. Si se elige otro vehiculo, se
debera adaptar el mando de direccion.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto"; véase la pagina 46

~ Direccion automatica activada; véase la
pagina 49

1. Pulsar en el menu Setup en "Vehiculo" >
"Direccion”.

2. Pulsar en "Bobina directa”.

Posibles ajustes:

e Desactivado: el mando de direccion funciona con un
sensor de angulo de giro.

e Activado: el mando de direccién funciona sin sensor
de angulo de giro.

Vehiculo

===, BOBINA DIRECTA:
v, Deshablilitado

Configurar apero

5.1 Utilizar asistentes para deteccién de aperos

El AmaPad detecta aperos ISOBUS conectadas
automaticamente y abre un asistente. Con este
asistente se puede crear un perfil de aperos.

INDICACION

El AmaPad detecta sélo aperos ISOBUS
automaticamente.

Si el AmaPad esta encendido, el asistente para la
deteccion de aperos se mostrara en el menu de servicio.
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INDICACION

El AmaPad necesita hasta 2 minutos para detectar el
apero.

REQUISITOS PREVIOS

v Apero correctamente conectado; véase la
pagina 9

1. Sise tiene que crear un perfil para el apero,
confirmar con "Si".

INDICACION

Otras posibilidades de seleccion:

e "No" no se creara ningun perfil de aperos. El
AmaPad guarda esta seleccion y ya no abre el
asistente para este apero.

e "Cancelar". no se creara ningun perfil de aperos.
El AmaPad vuelve a abrir el asistente si se
conecta de nuevo el apero.

2. Seleccionar tipo de apero.

INDICACION

Tipos de aperos de izquierda a derecha y de
arriba a abajo:

e rigido

e remolcado

e Montaje frontal

e con dos puntos de articulacion

e autopropulsado

Nueva ECU de ISOBU

AMAZFONE UFO1
Amazone Technologle

iDesea crear un nuevo perfil de

accesorio ISQBUS para esta ECU?

—[

Crear nuevo instrumento de ISOBUS

Elegir tipo de instrumento

==
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3. Sise ha seleccionado el tipo de apero
"autopropulsado”,
seleccionar el tipo de vehiculo de la lista.

4. Continuar con .

5. Sise tiene que cambiar el nombre para el apero,
Seleccionar el "Nombre del perfil" e introducir el
nombre.

6. Continuar con .

=» El perfil de aperos esta creado.

Crear nuevo instrumento de ISOBUS
Elegir plantilla de vehiculo

N
AMAZONE: Pantera 4502 :
Challenger: RG1100
Challenger: RG1300
Challenger: RG700
Challenger: RG900
John Deere: 4xx0 SP
Massey Ferguson: MF32

Crear nuevo instrumento de ISOBUS

Definir nombre del parfil

Nombre del perfil
AMAZONE UF01

EEIE™

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019

87



F | Configurar AmaPad | Configurar apero

AMAZONE

7. Confirmar con .

INDICACION

Respetar las indicaciones en la pantalla.

8. Sise tiene que cargar el apero,

confirmar con .

5.2 Crear nuevo instrumento de trabajo

INDICACION

En estas instrucciones de servicio se describen sélo
aperos con ISOBUS. Para mas informacion, pongase
en contacto con AMAZONE.

REQUISITOS PREVIOS
v Instrumento de trabajo correctamente conectado

"

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” > "Nuevo
> "Definido por el usuario”.

=» Se muestran cuatro instrumentos de trabajo.

CMS-T-000313-B.1

Maquina de

Rigido acoplamiento frontal
2 puntos de
R I
emolcada articulacion

2. Seleccionar el tipo de apero deseado.

= Se debe reiniciar el AmaPad después de haberse
creado el instrumento de trabajo.
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3. Confirmar el reinicio con .

4. Pulsar en "Nombre del instrumento”.

INDICACION
Para poder gestionar los instrumentos de forma mas

sencilla se deben asignar nombres de aperos
significativos.

5. Introducir nombre.

6. Confirmar la entrada con .

=» Se mostrard el asistente para el ajuste de aperos.

7. En el paso 1 en "Control de instrumento" seleccionar
"Control de seccibn y control cuantitativo”.

8. Enelpaso 2 en "Tipo de ECU" seleccionar
"ISOBUS".

9. En el paso 3 en "Funcién del instrumento”
seleccionar el tipo de instrumento conectado.

10. En el paso 4 en "Asignacion ECU" seleccionar el
instrumento conectado de la lista.

SUBSANADO DE ERRORES

¢No se muestra el instrumento conectado?

El AmaPad no ha detectado el instrumento
conectado.

1. Comprobar las conexiones.

2. Repetir el proceso, véase la pagina 88.

5.3 Seleccionar instrumento

En este menu se pueden seleccionar instrumentos
equipados. Ademas, se pueden cargar datos de
instrumentos desde una memoria USB y crear copias de
datos de instrumentos.

Configuracion de instrumento nuevo

Paso 2: Tipo de ECU de control de seccién/indice
Seleccione el tipo de ECU que se utilizara para llevar a cabo el control de la seccién o el control del indice de

aplicacién:
TIPO DE ECU
ISOBUS

I S ™
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1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” >

<4 AMAZONE PRIMERA DMC 9000

"Seleccionar”. AMAZONE UX 11200

AMAZONE ZA-X

2. Seleccionar instrumento de la lista.

3. Confirmar la seleccion con .

=» Para algunos instrumentos debe efectuarse un
reinicio.

4. Confirmar el reinicio con .

5.4 Importar datos de instrumentos

Los datos de instrumentos se pueden guardar en una
memoria USB y transferirse al AmaPad.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” >

"Seleccionar". x

Instrumento

Seleccionar |

2. Introducir la memoria USB con datos de
instrumentos en el AmaPad.

(o
3 Seleccionar ‘ 4 AMAZONE PRIMERA DMC 9000

AMAZONE UX 11200
AMAZONE ZA-X

v

4. Confirmar la seleccion con .

=» Para algunos instrumentos debe efectuarse un
reinicio.

5. Confirmar el reinicio con .
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5.5 Copiar datos de instrumentos

Si hay conectados instrumentos similares, se pueden
copiar datos de los instrumentos asi como editarse a
continuacion.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” >
"Seleccionar”.

2. Seleccionar instrumento de la lista.

<+ AMAZONE PRIMERA DMC 9000
‘ AMAZONE UX 11200
AMAZONE ZA-X

3. Confirmar la seleccion con .

=» Para algunos instrumentos debe efectuarse un
reinicio.

4. Confirmar el reinicio con .

5. Seleccionar .

6. Seleccionar "Nombre de instrumentos”.

7. Introducir nombres de instrumentos para la copia.

8. Confirmar la entrada con .

=» En algunos instrumentos se producira un reinicio.

5.6 Configurar ECU

Seleccionar control de instrumentos

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” > "ECU".

)

Instrumento F
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2. Pulsar en "Control del instrumento”.

—Hf— CONTROL DEL INSTRUMENTO

e Control de seccion y control de indice

Posibles ajustes:
e Solo control de seccién
e Control de seccién con control cuantitativo

e Sodlo control cuantitativo

Seleccionar funcion del instrumento

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” > "ECU".

Instrumento
Ee===inid

2. Pulsar en "Funcién del instrumento”.
FUNCION DEL INSTRUMENTO:

Roclador

Posibles ajustes:
e Pulverizadora
e Esparcidor

e Sembradora monograno

Actualizar ajustes de ECU

Los datos de geometria pueden transferirse desde la
ECU del instrumento seleccionado al AmaPad. Si los
datos de geometria del instrumento se han cambiado
mediante el terminal universal, se debera aplicar esta
funcion.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” > "ECU".

Instrumento
B

2. Pulsar en " Actualizar ajustes de ECU ". ACTUALIZAR LA CONFIGURACION DE ECU

2 O Haga clic para recuperar la configuracién actual de ECU
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3. Confirmar con .

INDICACION

La transferencia de datos dura hasta 60 segundos.

5.7 Ajustar solapamiento

Con el solapamiento se puede influir en la distancia de
las lineas trazadas para el guiado. Si el vehiculo sigue la
linea trazada, el instrumento sobresaldra en la superficie
ya labrada en torno al valor especificado.

INDICACION

Este ajuste no influye en el solapamiento del control
de seccion.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” >

"Geometria". \K " I
ey e

Instrumento ! Geometria

2. Seleccionar valor de geometria "B".

3. Introducir valor.

4. Confirmar con .
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5.8 Configurar el control de seccién

5.8.1 Configurar el control de seccion para pulverizadoras

Configurar secciones

En este menu se pueden configurar las secciones.

INDICACION

En maquinas ISOBUS se produce la configuracion de
las secciones Unicamente mediante el terminal
universal.

» Para mas informacion sobre la configuracion de las
secciones en maquinas no ISOBUS, ponerse en
contacto con AMAZONE.

Ajustar el tanque

En este menu se ajustan los tiempos de retardo al
conectar las secciones individuales. Las secciones
pueden ajustarse en la linea "Todos" juntos al mismo
tiempo de retardo.

INDICACION

En maquinas ISOBUS se produce la configuracion de
los tiempos de retardo Unicamente mediante el
terminal universal.

» Para mas informacion sobre la configuracion de los
tiempos del retardo en maquinas no ISOBUS,
ponerse en contacto con AMAZONE.

Configurar interruptores virtuales de secciones
Los interruptores virtuales de secciones pueden
realizarse en la barra de funciones del menu de

operaciones y en la vista de tareas.

1. Pulsar en el menu en "Instrumento” > "Control de
seccion" > "Interruptor de seccién”.

Conﬁui de

v -

Control de
Instrumento ) seccion

=

Coni:fui de Interruptor
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2. Pulsar en "Estilo".

3. Seleccionar en la lista de selecciéon "Virtual”.

4. Confirmar con .

5. Pulsar en "Interruptor”.

6. Introducir la cantidad deseada.

INDICACION

Se pueden activar como maximo 16 interruptores de
secciones.

N

Asignar en la tabla "Interruptor” un interruptor a cada
seccion.

INDICACION

Se pueden activar varias secciones con el mismo
interruptor de seccion. Para ello se debe asignar el
mismo interruptor de seccion.

v ESTILO
B&, virtual

jl i :l; INTERRUPTOR

5.8.2 Configurar el control de seccion para la esparcidora de abono

Ajustar el tanque

En este menu se ajustan los tiempos de retardo al
conectar las secciones individuales.

INDICACION

En maquinas ISOBUS se produce la configuracion de
los tiempos de retardo unicamente mediante el
terminal universal.

» Para mas informacion sobre la configuracion de los
tiempos del retardo en maquinas no ISOBUS,
ponerse en contacto con AMAZONE.
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Activar interruptores virtuales de secciones

INDICACION

Esta funcién no esta disponible para la esparcidora
de abono.

5.8.3 Configurar el control de seccion para sembradoras

Configurar secciones

En este menu se pueden configurar las secciones.

INDICACION

En maquinas ISOBUS se produce la configuracion de
las secciones Unicamente mediante el terminal
universal.

» Para mas informacion sobre la configuracion de las
secciones en maquinas no ISOBUS, ponerse en
contacto con AMAZONE.

Ajustar el tanque

En este menu se ajustan los tiempos de retardo al
conectar las secciones individuales. Las secciones
pueden ajustarse en la linea "Todos" juntos al mismo
tiempo de retardo.

INDICACION

En maquinas ISOBUS se produce la configuracion de
los tiempos de retardo Unicamente mediante el
terminal universal.

» Para mas informacion sobre la configuracion de los
tiempos del retardo en maquinas no ISOBUS,
ponerse en contacto con AMAZONE.

Configurar interruptores virtuales de secciones

Los interruptores virtuales de secciones pueden
realizarse en la barra de funciones del menu de
operaciones y en la vista de tareas.

1. Pulsar en el "mend Setup” > "Instrumento” >
"Control de seccién" > "Interruptor de seccion”.

A

Instrumento )
=i}

o]
Interruptor
de seccién B

W

Instrumento B
o — ..

]

Cofitrol de
seccion

A

Instrumento )
=i}

s

Instrumento )
A——

)

de seccién §
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2. Pulsar en "Estilo".

3. Seleccionar en la lista de selecciéon "Virtual”.

4. Confirmar con .

5. Pulsar en "Interruptor”.

6. Introducir la cantidad deseada.

INDICACION

Se pueden activar como maximo 16 interruptores de
secciones.

N

Asignar en la tabla "Interruptor” un interruptor a cada
seccion.

INDICACION

Se pueden activar varias secciones con el mismo
interruptor de seccion. Para ello se debe asignar el
mismo interruptor de seccion.

ESTILO
F 7 Virtual

:!. i :l; INTERRUPTOR

5.9 Determinar el limite inferior para velocidad de trabajo

En este menu se puede definir la velocidad a partir de la
cual el instrumento inicia la dispersion.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” > "
Pulverizadora (esparcidor, sembradora monograno)
"> " Configuracion ISOBUS ".

-

)

Instrumento B .
‘ 4
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2. Pulsar en "Desconexién con baja velocidad".

3. Introducir la velocidad.

INDICACION

En el caso del ajuste de 0 km/h, esta funcién esta
desactivada. La dispersién no se detendra cuando el
vehiculo esté parado.

5.10 Configurar senales de audio

El AmaPad puede emitir sefales acusticas para
determinadas funciones de aparatos.

e Sefial de audio para interruptor principal: con la sefial
de audio activada se emite un sonido si se acciona el
interruptor principal.

e Sefial de audio para interruptor de tanque: con la
sefial de audio activada se emite un sonido si se
acciona el interruptor del tanque.

e Sefial de audio para secciones: con la sefal de audio
activada se emite un sonido si se conectan o
desconectan las secciones.

INDICACION

Las siguientes sefales de audio no estan
soportadas por maquinas ISOBUS:

e Sefial de audio para interruptor de tanque

e Sefial de audio para interruptor principal

1. Pulsar en el menu Setup en "“Instrumento” > "
Pulverizadora (esparcidor, plantadora) "> "Audio".

2. Pulsar en el botén para la sefal de audio deseada.

3. Activar sefial de audio

desactivar.

.

CIERRE DE BAJA VELOCIDAD

0,0 km/h

o

AUDIO DE INTERRUPTOR PRINCIPAL
Deshabllitado
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5.11 Configurar simulacién de velocidad de GPS

En este menu se puede determinar que el AmaPad
calcule la velocidad mediante la sefial GPS y como el
AmaPad transmite la velocidad al instrumento.

INDICACION

Se debe transmitir la velocidad al instrumento sélo si
en el terminal universal no hay disponible ninguna
fuente para la velocidad. En este caso se pueden
activar ambas simulaciones de velocidad. Una de las
fuentes puede seleccionarse mediante el terminal
universal.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” >
"Velocidad".

Si la velocidad ISO estéa activada, se transmitira esta

velocidad al instrumento a través del protocolo ISOBUS.

2. Pulsar en "Velocidad terrestre ISO".

3. Activar simulacion de velocidad

desactivar.

Si la velocidad GPS NMEA2000 esta activada, se
transmitira esta velocidad al instrumento a través del
protocolo de GPS NMEA2000.

INDICACION

El protocolo GPS NMEA2000 se puede activar
cuando el tractor envie una sefial pero se deba
utilizar pese a todo la sefial de velocidad GPS.

4. Pulsar en "Velocidad GPS NMEA2000".

5. Activar simulacion de velocidad

s &

Instrumento Velocidad

@ ® VELOCIDAD TERRESTRE ISO

[
° X Deshabilitado

®® ® VELOCIDAD DEL GPS NMEA2000

"
c X Deshabilitado
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desactivar.

5.12 Activar posicion de GPS NMEA2000

Si esta funcién esta activada, se transmitira la posicion
al instrumento a través del protocolo de GPS
NMEA2000.

INDICACION

El protocolo GPS NMEA200 puede activarse para
transmitir la sefial GPS a través del bus CAN.

1. Pulsar en el menu Setup en "Instrumento” >

"Velocidad". \ﬂ ) ﬁ

Instrumento Velocidad
e ——.

2. Pulsar en "Posicion GPS NMEA2000".
POSICION DEL GPS NMEA2000

£} Deshabilitado

3. Activar funcién

desactivar.
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Utilizar menu de operacion

Utilizar menu de funciones

1.1 Abrir vista en miniatura

» Abrir con los botones en el menu de funciones las
vistas en miniatura.

1.2 Maximizar vista en miniatura

INDICACION

No todas las vistas en miniatura se pueden
maximizar. En las vistas en miniatura que se pueden
maximizar, existe en la esquina derecha superior este

botén:

INDICACION

La vista en miniatura maximizada no puede volver a
minimizarse. Para cerrar la vista en miniatura
maximizada se debe maximizar otra vista en
miniatura.
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Para maximizar vistas en miniatura existen 2
posibilidades:

» Pulsaren

arrastrar con el dedo desde la vista en miniatura en
horizontal hacia la derecha sobre la pantalla.

1.3 Utilizar el registro en la vista en miniatura

Algunas vistas en miniatura contienen registros que
pueden abrirse individualmente.

P Abrir los registros con los botones |I|

1.4 Cerrar vista en miniatura
Para cerrar la vista en miniatura existen 3 posibilidades:

» Pulsar de nuevo en el botén de la vista en miniatura
abierta
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pulsar en la vista en miniatura en la parte superior

izquierda ‘.

arrastrar con el dedo en horizontal desde la vista en
miniatura sobre el menu de funciones.

Utilizar vista de mapas

2.1 Activar vista de mapas

1. Abrir en el menu de funciones la vista en miniatura

de la vista de mapas con ) :
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AMAZONE

2. Maximizar vista en miniatura.

2.2 Aumentar y reducir el mapa

f

» Aumentar o reducir en la vista de mapas con o

« la seccion de mapa.

2.3 Cambiar perspectiva

Hay disponibles 3 perspectivas. El botdon cambia
dependiendo de la perspectiva ajustada.

Botén Descripcion
:§=; El borde superior del mapa permanece orientado hacia

el norte.

\ 4

El mapa se orienta en el sentido de la marcha y gira con
el vehiculo.

&

El mapa se orienta en el sentido de la marcha. Se
muestra un horizonte artificial.

» Para cambiar la perspectiva
pulsar el botén en el mapa hasta que esté ajustada
la perspectiva deseada.

2.4 Desplazar mapa

Para lograr una mejor vista de conjunto se puede
desplazar el mapa con el dedo.

REQUISITOS PREVIOS

v Desplazamiento de mapas activado; véase la
pagina 43
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G | Utilizar menu de operacion | Utilizar vista de mapas

1. Arrastrar con el dedo sobre el mapa.

=» El simbolo para la focalizacién del vehiculo sera
verde.

2. Sise debe mostrar de nuevo el simbolo de vehiculo
en el centro del mapa,

enfocar el simbolo de vehiculo con i .

2.5 Seleccionar capas de mapas

Se denominan capas de mapas aquellos elementos que
se muestran en el mapa.
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1. Abrir con J" el menu "Capas del mapa".

2. Seleccionar en la lista los elementos deseados.

3. Confirmar con .

Capas del mapa

Lineas de malla

Todos los campos

Puntos de marca

Humberos de ineas

Mapa de cobertura

Mapa VRC

<=
x| va

=» Se mostraran los elementos seleccionados en el
mapa.

Configurar cuadro de mandos

3.1 Anadir campos de datos

REQUISITOS PREVIOS

v Funcién en los controles de usuarios activada ;
véase la pagina 47
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1. Pulsar en cualquier campo de datos del cuadro de
mandos.

=» Se abrira la lista de seleccién para los campos de
datos.

2. Seleccionar los campos de datos deseados.
Personalizar el panel de control

3. Confirmar con 1: Gestange

Reloj

Fuerzas de la senal

GPS

Velocidad

Rumbo

Error de rastreo de cruce

Pasada
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AMAZONE

3.2 Editar campos de datos

1.

->

->

Pulsar en cualquier campo de datos del cuadro de
mandos.

Se abrira la lista de seleccién para los campos de
datos.

Para editar un campo de datos existente en el
cuadro de mandos

pulsar en el campo de datos deseado del cuadro de
mandos.

Se abrira la lista de seleccién para los datos.

108
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3. Seleccionar los datos deseados para el campo de
datos elegido. Seleccionar datos

4. Confirmar con .

Error de rastreo de cruce

Velocidad

|Pasada

| Area cubierta |
s
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Trabajar sin tarea

Si no se tiene que registrar ninglin dato de la tarea, se
puede realizar sin utilizar una tarea. Para ello se creara
automaticamente mediante la funcion "Inicio rapido” una
tarea y se volvera a borrar cuando se active de nuevo la
funcién.

REQUISITOS PREVIOS

v Autorizacién de usuario ajustada a "Estandar” o
"Experto”; véase la pagina 46

"

1. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones
> "Guiado de lineas".

2. Pulsar en "Modo de ayuda en tareas".

3. Seleccionar "Inicio rapido”.

4. Confirmar con .

5. Pulsar en el menu Setup en "Sistema" > "Funciones
> "Inicio rapido".

"

*E] MODO DE AYUDA EN TAREAS
Wy

Asistente de tareas

Sistema B

>

Funciones
..
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6. Seleccionar en la lista "Opciones” la opcion

Opciones
"Cambiar tarea".

' Detener tarea activa

Exportar informe de trabajo del trabajo
anterior

Eliminar tarea activa

Agregar campo nuevo

Cambiar trabajo

Configurar el control de indice variable (VRC)
para este trabajo

Iniciar tarea activa

7. Activar la opcion con "Estado de opcion”.

_ ESTADO DE OPCION
-'_ Activo

8. Seleccionar en "Medida" "Ninguna tarea".

— ACCION
9. Activar la opcion "Ocultar si es correcto” = Crear tarea

10. Desactivar el resto de opciones activadas.

11. Seleccionar en el menu de tareas ﬁ

=» Se creara una tarea automaticamente. No se
guardaran los datos de la tarea.

12. Iniciar la tarea en el menu de tareas con ﬁ y

13. Para editar otra superficie

Seleccionar de nuevo ﬁ

=» Se borraran todos los datos registrados como limites
de campo u obstaculos, y se pueden crear para la
nueva superficie.
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Gestionar tareas

CMS-T-00000446-C.1

Utilizar asistentes de tareas

CMS-T-006658-C.1

El asistente de tareas muestra informacién sobre los
menus en la vista de mapas. La informacion contiene
instrucciones de cdmo se debe utilizar cada menu.

REQUISITOS PREVIOS

v Asistente de tareas activado; véase la pagina 51

1. Seleccionar en el menu de tareas .
=» Se muestra el asistente de tareas.
2. Seleccionar en el menu de tareas el menu deseado.

= El asistente de tareas muestra la informacién sobre
el menu seleccionado.

Utilizar inicio rapido

CMS-T-006660-C.1

Mediante el inicio rapido se pueden automatizar
secuencias operativas. Para ello no se deben realizar
manualmente ajustes reiterados.

REQUISITOS PREVIOS

v Inicio rapido activado; véase la pagina 51

v Inicio rapido configurado; véase la pagina 53

» Seleccionar en el menu de tareas ﬁ

=» |a secuencia operativa configurada se activara.
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Editar datos maestros

En los menu para la seleccion de datos maestros se
pueden crear también, editar o borrar datos maestros.

Los siguientes datos pertenecen a los datos
maestros:

e Datos de clientes

e Datos de la empresa agricola
e Datos de empleado

e Datos de campo

e Datos de producto

e Datos de las plantas

e Modelos de comentarios

» Para editar datos maestros Seleccionar: Cliente
Cliente 1 BesUmen
Seleccionar I . Cliente
Nombre
Cliente 2 Calle
o Apartado de correos
Cliente 3 Cadigo postal
Ciudad
para afadir nuevos datos maestros Cliente 4 Estado
Pais
N Teléfono
H i
Seleccionar . Mévil

Namero de fax

Correo electrénico

para borrar datos maestros

Seleccionar n

lalBx] «

Iniciar tarea

Con el inicio de una tarea comenzara la dispersion y se
registraran los datos de la tarea.
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AMAZONE

REQUISITOS PREVIOS

Receptor GPS conectado

GPS configurado; véase la pagina 57.
Vehiculo preparado; véase la pagina 75
Instrumento preparado; véase la pagina 85
Campo creado; véase la pagina

Tarea creada y campo para tarea afadido; véase
la pagina

1. Pulsar en el menu de tareas en 5

2. Iniciar la tarea con .

= El botdn . cambia al boton n

SUBSANADO DE ERRORES

¢No se puede iniciar la tarea?

No se cumplen las condiciones para el inicio de la
tarea. Se muestra la ventana "Iniciar estado de
tarea”. Los indicadores rojos de estado indican que
no se cumplen las condiciones.

Indicador de estado rojo en "GPS recibido":
Comprobar si el receptor GPS esta correctamente
conectado y seleccionado.

Indicador de estado rojo en "Tarea seleccionada":
Seleccionar tarea.

Indicador de estado rojo en "Consola lista":

Consultar mas informacion con y eliminar
los fallos indicados.

Indicador de estado rojo en "Instrumento
cargado”:
Seleccionar instrumento.

Indicador de estado rojo en "Vehiculo cargado":
Seleccionar vehiculo.

Indicador de estado rojo en "ECU sincronizada":
Conectar de nuevo el instrumento.

e GPS reclblda

W= Tarea selecclonada
B Consola lista

B Instrumento cargado

Vehicula cargado
e ECU sincronizada
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Interrumpir la tarea

CMS-T-001442-B.1

Si se interrumpe la tarea, se detendra la dispersion y ya
no se registrara ningun dato de la tarea.

1. Pulsar en el menu de tareas en 5
2. Interrumpir la tarea con n

= FE| botdn n cambia al botén .

Crear nueva tarea

CMS-T-000353-B.1

Para editar un campo es necesario una tarea. Con el
inicio de una tarea comenzara la dispersion y se
registraran los valores totales de la tarea.

Los siguientes valores pertenecen a estos valores
totales:

e Tramo en posicion de trabajo

e Tiempo en posicion de trabajo

e Superficie trabajada

e Cantidad dispersada

REQUISITOS PREVIOS

v~ Si se tienen que crear lineas limite o de traza, se
debe crear un campo.

1. Pulsar en el menu de tareas en 5

N

Activar con ‘ el menu "Crear tarea”.
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3. Dentro de "Nombre" introducir un nombre para la
tarea.

INDICACION

Para poder gestionar tareas de forma mas sencilla se
deben asignar nombres significativos.

El nombre generado automaticamente consta de
los siguientes elementos:

e La palabra "Tarea”
e Fecha de la creacion

e Hora de la creacién

INDICACION

Los siguientes datos pertenecen a los datos maestros
y son opcionales. Para afadir los datos maestros a la
tarea se pueden seleccionar éstos de una lista. Si no

hay creados aun datos maestros, véase la

pagina 113.

4. indicar en "Cliente" para quién se edita la tarea.

5. Indicar en "Finca" para qué empresa agraria se edita
la tarea.

6. Indicar en "Trabajador” quién edita la tarea.

7. Seleccionar en "Campo” el campo que se esta
editando.

=» Si se ha seleccionado un campo, se mostrara una
vista previa del mismo.

8. Confirmar los datos con .

9. Sisedebe asignar un control cuantitativo a una
tarea,
véase la pagina 190.

Importar datos de tarea

Los datos de la tarea pueden crearse en el ordenador
con un sistema de informacion de gestion de granjas.
Estos datos se pueden transferir como archivo de datos
de tarea ("TASKDATA.XML") con una memoria USB al
AmaPad.

7
F
0

)

Crear: Tarea

NOMBRE:
Trabajo 1

CLIENTE:
Cliente 1

FINCA:
Finca 1

TRABAJADOR:
Trabajador 1

Configurar el control de indice variable (VRC) para este
trabajo

CAMPO:
Campo 1
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| | Gestionar tareas | Importar datos de tarea

INDICACION

Soélo se puede importar un archivo "TASKDATA.XML".

Un archivo "TASKDATA.XML" puede contener varios
datos de tarea.

INDICACION

Si se importan datos de tarea, se borraran en el
AmaPad las tareas existentes. Para recibir las tareas
existentes, éstas se deben exportar; véase la

pagina .

1. Introducir la memoria USB con el archivo
"TASKDATA.XML" en el AmaPad.

2. Pulsar en el menu de tareas en 5

3. Pulsaren 5

4. Pulsaren & .

=» Se abrira el menu de importacion y se mostrara el
contenido del lapiz USB.

5. Seleccionar el directorio en el que se encuentran los
archivos "TASKDATA. XML"

para mostrar todos los archivos "TASKDATA.XML"
en la memoria USB

puisar n RS,

Importar datos de tareas de USB

e

Seleccionar TASKDATA.XML:

A
W FOUND.000
W Screenshots

wshape
|
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AMAZONE

6. Seleccionar el archivo "TASKDATA.XML" deseado.

7. Seleccionar en "Modo de importacion” si se deben
importar todos los datos o sélo datos maestros.

8. Confirmar la seleccion con .

9. Siexisten datos de tarea disponibles en el AmaPad:
Confirmar la sobreescritura.

=» Se importaran los datos de tarea.

Exportar datos de tarea

Los datos de la tarea pueden exportarse con una
memoria USB para gestionarlos en el ordenador con un
sistema de informacion de gestion de granjas.

INDICACION
Los siguientes datos pertenecen a los datos de
tarea:
e Datos del vehiculo
e Datos de instrumentos
e Horas de trabajo
e Superficies trabajadas
e Dosis de aplicacion total
e Datos de campo

e Datos maestros

Los datos de tarea se borraran del AmaPad si se
exportan. Se copiaran datos de inventario y datos
maestros.

En el gestor de inventario se creara una proteccion de
datos de tarea. Si los datos de tarea se han perdido,
véase la pagina .

1. Introducir la memoria USB en el AmaPad.

Importar datos de tareas de USB

Seleccionar TASKDATA.XML: ,
Informacion de datos de tarea
A Ruta de archivo:

Hora/fecha de la modificacion:

Cantidad de tareas:

Ninguna entrada
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2. Pulsar en el menu de tareas en 5

3. Pulsaren 5

4. Pulsaren B,
=» Se abrira el menl "Exportar datos de tarea”.

INDICACION

Ademas del formato ISO-XML, se pueden seleccionar
formatos de archivo CSV y Shapefile (archivo shape).

5. Pulsar en "Exportar formatos".

Exportar datos de tareas

FORMATOS DE EXPORTACION
ISO XML

6. Sise necesitan otros formatos de datos,
Seleccionar formatos de datos adicionales.

csv

7. Confirmar con . Shapefiles

=» | os datos de tarea se exportaran.

Seleccionar tarea

Por medio de este menu se pueden seleccionar tareas
creadas o importadas para iniciarlas.

1. Pulsar en el menu de tareas en 5

2. Abrir con E el menu "Seleccionar tarea".
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AMAZONE

Vista general del menu:
"Filtros™: Filtrar tareas; véase la pagina 120.
"Clasificacion™ Clasificar tareas; véase la pagina 121.

En esta lista de seleccion se pueden seleccionar las
tareas encontradas.

"Resumen"; en el resumen se muestra informacion
sobre la tarea elegida. En la zona inferior se representan
las lineas limite de la tarea seleccionada. Lineas azules
para el area de trabajo, lineas rojas para zonas de
exclusioén, un triangulo verde para la posicion del
vehiculo.

: Editar tarea

J5
: Anadir nueva tarea;

3. Seleccionar tarea de la lista de seleccion.

4. Confirmar la seleccion con .

Filtrar tareas

Las tareas pueden filtrarse segun los datos maestros.
Para ello se afiaden filtros en el menu "Seleccionar
tareas". Estos filtros se pueden editar individualmente.

1. Pulsar en "Filtros".

2. Seleccionar el filtro de la lista.

3. Confirmar la seleccién con .

Seleccionar: Tarea

#-  FILTROS ' CLASIFICACION
Seleccionar filtros Seleccionar método de

Trabajo 1 Ragunet

Tarea 2

Nombre

Distancia
Cliente
Finca
Ciudad
Campo
Trabalador
Accién

Hora de

PRELEY ™

Seleccionar: Tarea

CLASIFICACION
Seleccionar método de

!!:\‘ FILTROS

Seleccionar filtros

FILTRAR POR
ﬁ : Cliente

Resumen
Nombre

Trabajo 1

Tarea 2 Distancia
Cliente

Tarea 3 Kines
Ciudad

Campo

Tarea 5 Accién
Hora de

Tarea 6

120
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I | Gestionar tareas | Clasificar tareas

=» Se mostrara el filtro seleccionado.
4. Pulsar en el filtro.
5. Seleccionar los datos maestros deseados.
6. Confirmar la seleccion con .
= Las tareas se filtraran segun los datos maestros
seleccionados.
Clasificar tareas

Las tareas encontradas pueden ser clasificadas de
acuerdo a los siguientes métodos:

A

w

Nombre: las tareas se clasifican alfabéticamente

Tiempo: las tareas se clasifican por el momento de
inicio. El ultimo momento de inicio primero.

Distancia: las tareas se clasifican por la distancia de
los campos correspondientes hasta la posicion del
vehiculo.

Mapa: los campos existentes alrededor se muestran
en un pequefo mapa. Para seleccionar una tarea se
puede seleccionar el campo correspondiente en el
mapa.

Pulsar en "Clasificacion”.

Seleccionar el método de clasificacion

Confirmar la seleccion con .

=» |as tareas actuales se clasifican.

Seleccionar: Tarea

% FILTROS — CLASIFICACION
* Seleccionar filtros .~ Seleccionar método de

FILTRAR POR
ﬁ : Cliente

Trabajo 1 Resumen
Nombre

Tarea 2 Distancia

Cliente

Tarea 3 Finca
Ciudad

Campo

Acci
Tarea 5 odn

Hora de
Tarea 6
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Borrar tarea

CMS-T-000129-B.1

La superficie labrada y los valores totales registrados de
la tarea actual pueden ser borrados.

INDICACION

No se borraran los datos maestros y datos de
inventario.

Para borrar datos maestros, véase la pagina .

Para borrar datos de inventario utilizar el gestor de
datos de inventario; véase la pagina 210.

REQUISITOS PREVIOS

v Tarea interrumpida; véase la pagina 113
1. Pulsar en el menu de tareas en 5

2. Pulsaren @

3. Confirmar el borrado.

Editar datos de la tarea

CMS-T-007035-B.1

Con el gestor de datos de tarea se pueden gestionar
datos de la tarea y datos maestros.

REQUISITOS PREVIOS

v "Gestionar datos de tarea" en los controles de
usuario activado; véase la pagina 47
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1. Seleccionar en el menu de funciones @

2. Activar mediante los botones |I| la pestana para los
datos deseados. o[

Trabajo 1 =
3. Para clasificar o filtrar los datos maestros ¢

Tarea 2

seleccionar n Tarea 3

4. Para editar datos maestros

seleccionar

para afiadir nuevos datos maestros

seleccionar I8

’-‘{k FILTROS [}, CLASIFICACION
Seleccionar filtros ~" Seleccionar método de

para borrar datos maestros

Seleccionar ﬂ

Consultar informacion de la tarea

Consultar informacién sobre la tarea actual en el menu
de funciones.

1. Pulsar en el menu de funciones en ﬁ

=» Se mostrara la vista en miniatura de la informacion
de la tarea.
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Ajustes de tarea

Estadistica de tarea

Valores totales de la tarea

Guiado de lineas

[ [2] [@] [ [2]

Estado de la tarea: tarea iniciada: .; tarea

detenida: D D

2. Para obtener una vista de conjunto
Maximizar vista en miniatura.

Definir el tiempo de trabajo

Durante la realizacion de una tarea se pueden dar
indicaciones detalladas sobre el trabajo. Por ejemplo, se
puede documentar el tiempo para reparaciones o
preparacion del trabajo en la estadistica de tareas.

REQUISITOS PREVIOS

«~ Funcioén en los controles de usuarios activada;
véase la pagina 47

v Interrumpir la tarea; véase la pagina 113
1. Pulsar en el menu de tareas en 5

2. Abrir con @5 el menu "Definir horas de trabajo”.
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AMAZONE I | Gestionar tareas | Definir el tiempo de trabajo

3. Seleccionar el trabajo que deba realizarse.

Establecer tipo de hora

4. Iniciar tarea.
Planificacién

No efectivo

Reparacién

Borrando

X

=» El tiempo de trabajo se documentara.

INDICACION

El ajuste estandar para el tipo de trabajo es
"Efectivo”. Si se interrumpe una tarea, se restablecera
el tipo de trabajo al ajuste estandar.
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AMAZONE

Gestionar campos

Crear nuevo campo

Se denomina campo el area que se debe labrar. Se
debe preparar un campo para que puedan crearse y
guardarse las lineas limite y los puntos de banderin.

1. Pulsar en el menu de tareas en W

2. Activar con ﬂ el menu "Nuevo campo”.

3. Dentro de "Nombre" introducir un nombre para el
campo.

INDICACION

Para poder gestionar los campos posteriormente de
forma sencilla, se deben asignar nombres de campos
significativos.

INDICACION

Los siguientes datos pertenecen a los datos maestros
y son opcionales. Para anadir los datos maestros al
campo se pueden seleccionar éstos de una lista. Si
no hay creados aun datos maestros, véase la

pagina 113.

4. indicar en "Cliente" el propietario del campo, el
propietario de la empresa agraria o el contratante.

5. Indicar en "Finca" la empresa agraria a la que
pertenece el campo.

6. Indicar en "Tipo de cosecha" |la planta que se
encuentra en el campo.

i
&
] |

Crear: Campo

NOMBRE:
Campo 14.Jun, 2016 1645

CLIENTE:
Cliente 1

FINCA:
Fincal

5% TIPO DE COSECHA:

Tipo de cosecha 1
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7. Sise ha elegido en "Tipo de cosecha" un tipo de
cosecha,
indicar en "Tipo" el tipo de que se encuentra en el
campo.

8. Indicar en "Area" el tamafio del campo.

9. Confirmar entradas con .

Crear linea divisoria

CMS-T-00000448-A.1

2.1 Crear linea divisoria manualmente

CMS-T-000300-B.1

Con una linea divisoria |I| se identifica un area. Este

area puede definirse como zona de exclusion |Z| o

como area de trabajo @ Mediante la linea divisoria <
registrada el AmaPad calcula el tamano del area

identificada. Si el area se ha definido como zona de
trabajo, el AmaPad puede calcular las superficies
labradas y restantes. Si se ha creado una linea divisoria,
el control automatico de seccion puede detener la
dispersion cuando el instrumento abandone la zona de

trabajo.

-

Para el registro de lineas divisorias se puede configurar
un desplazamiento limite. El desplazamiento limite
describe la distancia entre el centro del vehiculo y el
borde del vehiculo o del instrumento. Si se indica un
desplazamiento limite, se puede registrar la linea limite
sin tener que avanzar mas alla del borde real del area
limite.

INDICACION

El desplazamiento limite sirve para el registro exacto
de lineas divisorias. Averiguar exactamente el
desplazamiento limite.
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AMAZONE

|I| Desplazamiento limite
|Z| Borde del area limite

[3] Linea divisoria en el AmaPad

—

@

7
3
B
E
El
El
i
¥

REQUISITOS PREVIOS

~ Campo creado; véase la pagina

v Tarea creada y campo para tarea afadido; véase
la pagina

v Instrumento seleccionado; véase la pagina 89

INDICACION

El instrumento no debe estar instalado en el
vehiculo.

INDICACION

La linea divisoria también se puede registrar
mientras se produce la dispersion. Para ello se
debe iniciar la tarea; véase la pagina 113.

1. Pulsar en el menu de tareas en W

9
2. Activar con .|:L el menu "Desplazamiento limite".

128
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3. Indicar en " Desplazamiento para registro” en qué
lado del instrumento se registrara la linea divisoria.

Desviacién del perimetro

. . .. REGISTRANDO DESVIACION
4. Aumentary reducir el desplazamiento limite \ Derecha

indicar en "Desplazamiento adicional” el valor

positivo o negativo. -
DESVIACION ADICIONAL

5. Indicar en "Registrando desviacion" la posicion 0,000 m

exacta en la que se registra la linea divisoria.

REGISTRANDO POSICION

6. Para registrar la desviacién delante y detrds del Instrumento delantero

vehiculo
indicar en "Desplazamiento adicional delantero” el
valor positivo o negativo.

7. Confirmar entradas con .

8. Conducir en el borde del campo.

9. Iniciar con El el registro de lineas divisorias.

10. Recorrer el area limite.

INDICACION

Si hay obstaculos que impidan la marcha en el borde
del area limite o se debe utilizar el vehiculo, se puede
interrumpir el registro de lineas divisorias. Si se
continua el registro, el hueco originado en la linea
divisoria se sustituira automaticamente por una linea
recta. Para interrumpir el registro de lineas divisorias,
véase la pagina 129.

11. Si se ha alcanzado el punto de salida,

finalizar con el registro de lineas divisorias.

=» La linea divisoria se guarda y se asigna al campo
seleccionado.

12. Editar linea divisoria, véase la pagina .

2.2 Interrumpir registro de lineas divisorias

Interrupcion con el botén Pause

1. En el menu de campo interrumpir registro de lineas

divisorias con E' .
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AMAZONE

2. Continuar con El el registro de lineas divisorias.

Interrupcion con el control de seccién

REQUISITOS PREVIOS

v Funcién en el menu Setup activada; véase la
pagina 45
v Tarea iniciada; véase la pagina 113
1. Desconectar todas las secciones.

= El registro de lineas divisorias esta interrumpido.

2. Para continuar el registro de lineas divisorias:
Conectar las secciones.

2.3 Crear lineas divisorias con archivo shape

Las lineas divisorias creadas previamente con un
sistema de informacioén de gestion de granjas pueden
cargarse a partir de archivos shape. Los archivos shape
se pueden transferir con una memoria USB al AmaPad.

REQUISITOS PREVIOS

v Campo creado; véase la pagina

v Tarea creada y campo para tarea afiadido; véase
la pagina

INDICACION

Si existen varias lineas divisorias en un archivo
shape, todas las lineas divisorias existentes se
guardaran en esta campo.

1. Introducir la memoria USB con archivo shape en el
AmaPad.

2. Pulsar en el menu de tareas en ‘

3. Pulsaren @
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AMAZONE J | Gestionar campos | Crear linea divisoria

O
<

4. Pulsaren ‘ Seleccione Shapefile para perimetro (USB)

l ' sh L
5. Pulsar en i;f/ﬁ‘ . i t

Shapefiles de perimetro:

PFD2.shp
PFD3.shp

o~
| eFoLsnp
S
T

=» Se muestran las carpetas en la memoria USB.

6. Seleccionar el directorio en el que se encuentran los
archivos shape.

7. Seleccionar el archivo shape deseado.

8. Confirmar con .

=» Si el vehiculo se encuentra cerca del area limite,
ésta se indicara en el mapa.

2.4 Crear linea divisoria desde la cobertura

El AmaPad puede dotar a una superficie labrada de una
linea divisoria. Asi es posible, por ejemplo, editar el
borde de un campo y crear la linea divisoria a partir de
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AMAZONE

la superficie labrada. Ademas de las lineas divisorias
para campos, se pueden crear lineas divisorias para
zonas de exclusion.

REQUISITOS PREVIOS

v Borrar todas las lineas divisorias que estan
guardadas para este campo; véase la pagina

+~ Borde del area limite deseada editado

1. Abrir en el menu de tareas el menu de campo W

2. Seleccionar @

=» Se abrira el menu "Perimetro desde cobertura”.

Con el "Alisado” se ajusta el radio con el que se nivelan
los bordes en la linea divisoria. Si existen huecos en la
superficie labrada, se pueden cerrar con el "Alisado”.
Los huecos deben ser inferiores al valor del alisado.

3. Ajustar el valor para el alisado mediante el regulador
deslizable

indicar mediante el botdn.

Con el ajuste "Area de cobertura minima" se indica el
tamano minimo que deben tener las superficies labradas
para conservar lineas divisorias.

4. Ajustar el valor para el tamafo minimo de la
superficie labrada mediante el regulador deslizable

indicar mediante el botdn.

Con el ajuste "Distancia desde cobertura” se indica qué
distancia debe tener la linea divisoria respecto a la
superficie labrada.

5. Ajustar el valor para la distancia entre lineas
divisorias mediante el regulador deslizable

indicar mediante el botén.

6. Sise tienen que crear zonas de exclusion,
Seleccionar el botén "Zonas de exclusiéon”.

= El botén "Zonas de exclusién" se pondra verde.

Ajustes de perimetro a partir de la
Suave

{0

L

Area de cobertura minima

Distancia a partir de la

{0

Regiones excluidas

Area excluida minima
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J | Gestionar campos | Editar linea divisoria

7. Con el ajuste "Zona de exclusion minima" se define

10.

11.

el tamafo minimo para las zonas de exclusion.

Confirmar los ajustes con .

Las lineas divisorias se crean de acuerdo a los
ajustes.

Comprobar en el mapa si las lineas divisorias se
han creado correctamente.

Si las lineas divisorias no se han creado
correctamente,

interrumpir el proceso con m y adaptar la
configuracion.

si las lineas divisorias se han creado
correctamente,

Aceptar las lineas divisorias con .

Para editar lineas divisorias
véase la pagina .

Ajustes de perimetro a partir de la

Suave

Crear perimetros

2 perimetros aiadidos al
campo

Arez

Progreso: 100%

¢Desea aceptar los nuevos

perimetros?

X

Editar linea divisoria

1.

=» |a confirmacién de la seleccién |I| se coloreara en

Colocar el dedo en cualquier punto del mapa.

medio segundo.

Work Region

0.33 ha
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AMAZONE

2. Mover el dedo en una linea divisoria hasta que se
muestre la informacion sobre lineas divisorias |Z|

3. Quitar el dedo del mapa.

4. Dentro de "Nombre" escribir un nombre para la linea
divisoria.

Si la linea divisoria seleccionada se encuentra dentro de
otra linea, con el ajuste "Cabecera de exclusion” se
puede crear una cabecera alrededor de la linea divisoria
seleccionada.

Posibles ajustes:

e "Si" alrededor de la linea divisoria interior se crea
una cabecera.

e "No" lalinea divisoria interior no posee ninguna
cabecera.

El ajuste "Tipo de &rea limite" determina como se debe
tratar la linea divisoria elegida.

Posibles ajustes:

e "Area de trabajo™ el area dentro de la linea divisoria
puede editarse.

e "Zona de exclusion"; el area dentro de la linea
divisoria no puede editarse. El control automatico de
seccion detiene la dispersion.

e "Desactivado™ no se tiene en cuenta la linea
divisoria.

H: Borrar area limite.

5. Confirmar los ajustes con .

Editar perimetro

NOMBRE
Perimetro del campo 1

CABECERA DE EXCLUSION
No

TIPO DE REGION
Regién de trabajo

LAEIRA
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Configurar cabecera de campo

CMS-T-000411-C.1

La cabecera describe el area dentro de la linea divisoria
en la que se gira el vehiculo. El limite de cabecera se
sefialara en el AmaPad con una linea de color naranja.

INDICACION

El control automatico de seccién puede configurarse
de modo que las secciones se desconecten dentro de
la cabecera; véase la pagina 180.

INDICACION

Si una linea divisoria seleccionada se encuentra
dentro de otra linea, se puede crear una cabecera
adicional alrededor de la linea divisoria interior
seleccionada.

REQUISITOS PREVIOS

v Linea divisoria creada; véase la pagina
1. Pulsar en el menu de tareas en 5

2. Activar con @ las opciones de cabecera.
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AMAZONE

3. Activar la cabecera en "Cabecera”.

4. Indicar en "Anchura de cabecera" la distancia entre
la linea divisoria y el limite de cabecera.

En el ajuste "Desplazamiento de cabecera"” se puede
introducir un valor negativo y positivo para desplazar el
limite de la cabecera.

5. Sise tiene que desplazar el limite de cabecera,
indicar en "Desplazamiento de cabecera" el valor de
desplazamiento.

6. Indicar en "Anticipacion” la distancia respecto al
limite de cabecera en el que se deben realizar las
acciones preparadas.

7. Sise deben activar acciones cuando el vehiculo se

acerca a la cabecera,
véase la pagina 136.

8. Confirmar los ajustes con .

Ajustar accién de cabecera

Ajustar alarma

Si esta activada esta accion de cabecera, el AmaPad
emite una alarma cuando el vehiculo se acerca a la
cabecera.

Opciones de cabecera

CABECERA
Activo

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

AJUSTAR CABECERA
0,0 m

ANTICIPACION
10 m

Configurar acciones

v
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1. Pulsar en el menu "Opciones de cabecera" en
"Configurar acciones".

Opciones de cabecera
CABECERA
Activo

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

AJUSTAR CABECERA
0,0 m

ANTICIPACION
10 m

Configurar acciones

v

2. Seleccionar en "Nombre de la accién" "Alarma”. -
Configurar acciones de cabecera

3. Activar la accién en "Estado de la accién". —
Nombre de la accion
4. Introducir en "Mensaje" un texto para el mensaje de vz Zoom automatico
alarma.

Alarma
5. Seleccionar en " Tipo de audio"” si debe sonar una
alarma. ESTADO DE LA ACCION

Habilitado
6. Confirmar los ajustes con .

MENSAJE
Aproximandose a cabecera

TIPO DE AUDIO
Ninguno
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Ajustar Auto Zoom

Si esta activada esta accion de cabecera, el AmaPad
amplia el mapa cuando el vehiculo se acerca a la
cabecera.

1. Pulsar en el menu "Opciones de cabecera" en
"Configurar acciones".

Opciones de cabecera

CABECERA
Activo

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

AJUSTAR CABECERA
0,0 m

ANTICIPACION
10 m

Configurar acciones

v
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2. Seleccionar en "Nombre de la accién" "Zoom".

Configurar acciones de cabecera

3. Activar la accion en "Estado de la accion”. -
Nombre de la accion
4. Ajustar en "Nivel de zoom" cuanto se debe ampliar y Zoom automatico
el mapa con el zoom automatico.
4 Alarma

5. Confirmar los ajustes con .

ESTADO DE LA ACCION
Habilitado

Nivel del zoom

L

Borrar todas las lineas divisorias

Con esta funcién se borran todas las lineas divisorias
asignadas al campo seleccionado.

1. Pulsar en el menu de tareas en W

2. Borrar con todas las lineas divisorias del
campo seleccionado.

3. Confirmar el borrado.

Colocar punto de banderin

7.1 Fijar puntos de banderin para puntos peligrosos

Con los puntos de banderin se pueden marcar los
puntos peligrosos asi como obstaculos en el campo.
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AMAZONE

INDICACION

Los puntos de banderin pueden configurarse en el
menu Setup, véase la pagina 69.

1. Desplazar al punto peligroso.

INDICACION

Se coloca un punto de banderin en la posicion del eje
trasero del vehiculo.

2. Pulsar en el menu de tareas en ‘

=
3. Activar con ] el menu " Agregar punto de marca

4. Seleccionar el punto de banderin deseado.

=» El punto de banderin elegido esta colocado.

Agregar punto de marca

Riesgo de
agua

S Orificio

7.2 Colocar punto de marca definido por el usuario

1. Desplazar al punto peligroso.
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INDICACION

Se coloca un punto de banderin en la posicion del eje
trasero del vehiculo.

2. Pulsar en el menu de tareas en ‘

_
3. Activar con ] el menu " Agregar punto de marca

"

4. Pulsar en "Definido por el usuario”.
Agregar punto de marca

]- Precaucion

Riesgo de

Peligro - agua

Personalizar
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AMAZONE

5. Seleccionar el simbolo deseado.
6. Pulsar en "Nombre del punto de banderin”.

7. Introducir nombre.

8. Confirmar con .

=» El punto de banderin esté colocado.

Agregar punto de marca

7.3 Colocar punto de banderin para correccion de GPS-Drift

Con la correccién de GPS-Drift se pueden corregir
desviaciones en la sefial de GPS. Para ello un punto de
banderin puede servir como punto de referencia.

REQUISITOS PREVIOS

v Sefial de GPS con la mayor precision posible
disponible

v Geometria del vehiculo definida; véase la
pagina 77

1. Mover a una posicién notable en el campo que
pueda servir como punto de referencia.

INDICACION

Se coloca un punto de banderin en la posicion del eje
trasero del vehiculo.

2. Pulsar en el menu de tareas en ‘

=
3. Activar con ] el menu " Agregar punto de marca

142
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4. Pulsar en "Definido por el usuario”.

Agregar punto de marca

]- Precaucion

Riesgo de

S Orificio

'3 Hierba

5. Seleccionar el simbolo deseado.
6. Pulsar en "Nombre del punto de banderin".

INDICACION

Para identificar el punto de banderin como punto de
referencia de forma univoca se deben otorgar
nombres con sentido.

7. Introducir nombre.

8. Seleccionar el simbolo deseado.

9. Confirmar con .

=» El punto de banderin est4 colocado.
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7.4 Editar puntos de banderin

1. Colocar el dedo en cualquier punto del mapa.

=» |a confirmacién de la seleccién |I| se coloreara en
medio segundo.

2. Mover el dedo en un punto de banderin hasta que el
nombre de éste |z| se muestre.

3. Quitar el dedo del mapa.
=» Se abriran las opciones del punto de banderin.

Posibles ajustes:

"Cambiar". cambiar el simbolo del punto de banderin.
"Renombrar". cambiar el nombre del punto de banderin.
"Borrar": borrar el punto de banderin.

"Borrar todo": borrar todos los puntos de banderin de la
tarea actual. Cambiar el nombre

"Correccion de desviacion GPS"; ejecutar correccion de
desviacion de GPS. El simbolo de vehiculo se desplaza
a la posicion del punto de banderin seleccionado; véase
la pagina 158

Correcclén de desviacién del GPS
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Utilizar lineas trazadas

Seleccionar modelo de lineas trazadas

Las lineas trazadas indican al conductor qué traza debe
seguir para labrar el cambo de forma uniforme. Las
lineas trazadas son ademas necesarias para el mando
de direccién automatica. La distancia de las lineas
trazadas corresponde a la anchura de trabajo ajustada.

INDICACION
Dependiendo del ultimo modelo de lineas
trazadas ajustado, en el botén de apertura del

menu de lineas trazadas se pueden representar
los siguientes simbolos:

[
I| “ para lineas rectas A-B
" @
para lineas trazadas circular

* SSSS para lineas trazadas en curva

;
$ para lineas trazadas en curva adaptivas

1. Abrir en el menu de tareas con I”l , @ SS% o

|

sel menu de lineas trazadas.

2. Para seleccionar el modelo de lineas trazadas
pulsar de nuevo en el menu de lineas trazadas en

@055,

3. Seleccionar modelo de lineas trazadas deseado.

=» E| simbolo para el modelo de lineas trazadas
seleccionado se mostrara en el botén del menu de
lineas trazadas.
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AMAZONE

Crear linea A-B recta

Las lineas A-B rectas son aptas para campos que se
labran principalmente en lineas rectas.

REQUISITOS PREVIOS

v Campo creado; véase la pagina

v Modelo de lineas trazadas para lineas A-B
seleccionado; véase la pagina

INDICACION

Sin linea divisoria se mostrara la linea trazada central
y las lineas a la derecha e izquierda del simbolo del
vehiculo. Para que se muestren lineas trazadas para
el campo entero se debe crear una linea divisoria;
véase la pagina 127.

1. Pulsar en el menu de tareas en I”I .

2. Abrir con I el menu "Nueva lineas”.

3. Introducir nombres de lineas trazadas.

4. Confirmar la entrada con .

5. Confirmar con .

6. Mover a la posicién en el campo en el que deba
comenzar la linea A-B.

CMS-T-000439-B.1
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7. Determinar con o el punto de inicio de la linea A-
B.

8. Desplazar al final de la hilera.

9. Establecer con o el punto final de la linea A-B.

=» Se agregaran mas lineas trazadas al AmaPad
automaticamente.

Crear linea A-B manualmente

Las coordenadas del punto de inicio y final de la linea A-
B pueden introducirse manualmente. Las coordenadas
pueden proceder de un sistema de informacion de
gestion de granjas o de un vehiculo que vaya delante.

REQUISITOS PREVIOS

v Campo creado; véase la pagina

v Modelo de lineas trazadas para lineas A-B
seleccionado; véase la pagina

1. Pulsar en el menu de tareas en Il” .

2. Abrir con Iu el menu "Nueva lineas”.

3. Introducir el nombre de la linea.

4. Confirmar con .

=» Se mostrara el simbolo para fijar el punto de inicio:

<3

5. Abrir el menu de lineas trazadas con Il“ .

. ® . . .
6. Abrircon ™ el menu para introducir las
coordenadas.
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Posibles ajustes:

|I| Fijar punto de inicio: determina el punto de inicio de
la linea A-B mediante la posicion actual del
vehiculo.

Anchura geografica del punto de inicio para la linea
A-B.

Longitud geografica del punto de inicio para la linea
A-B.

Fijar punto final: determina el punto final de la linea
A-B mediante la posicion actual del vehiculo.

Anchura geografica del punto final para la linea A-
B.

o] fo] [»] [« [®]

Longitud geografica del punto final para la linea A-
B.

[~]

Direccion de la linea trazada: en vez de las
coordenadas del punto final para la linea A-B, aqui
se puede indicar el sentido de la linea trazada visto
desde el punto de inicio en grados.

Borrar entradas.

7. Introducir coordenadas.

8. Confirmar con .
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Crear lineas trazadas en curva

Las lineas trazadas en curva son aptas para campos
que no sean rectangulares. La linea trazada en curva
puede registrase p. €j. a lo largo de un borde de campo
irregular. El borde del campo sirve como modelo para la
linea trazada en curva.

REQUISITOS PREVIOS

v~ Campo creado; véase la pagina

v Modelo de lineas trazadas para lineas trazadas
en curva seleccionado; véase la pagina

Seleccionar SSSS

—_

2. Activar con S el menu "Nueva pista".

3. Introducir el nombre de la linea.

4. Confirmar con .

5. Mover a la posicién en el campo en el que deba
comenzar la linea trazada en curva.

6. Fijar con 0 el punto de inicio de la linea trazada
de curva.

=» Eltrazado de la linea trazada en curva se identifica
con una linea negra.

CMS-T-000449-A.1
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7. Para interrumpir el trazado de lineas
pulsar en n

=» Entre el extremo de la linea trazada registrada y el
simbolo de vehiculo aparece una linea roja a rayas.

INDICACION

Si se continta con el trazado de la linea, el hueco
entre el extremo de la linea trazada registrada y el
simbolo de vehiculo se sustituira por una linea recta.

8. Para continuar el registro de la linea trazada
pulsar en .

=» Lalinea a rayas roja se reemplazara por una linea
negra.

9. Desplazar al final de la hilera.

10. Establecer con Q el punto final de la linea trazada
de curva.

INDICACION

Primero se muestra soélo la linea trazada de curva
registrada. Soélo si el vehiculo cambia a la siguiente
hilera, se mostrara la linea correspondiente.
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Crear lineas trazadas circular

Las lineas trazadas circular son apropiadas para
métodos especiales de explotacién agricola en los que
los campos se labran de forma circular alrededor del
centro del campo.

REQUISITOS PREVIOS

v Campo creado; véase la pagina

v Modelo de lineas trazadas para lineas trazadas
circular seleccionado; véase la pagina

Pulsar en el menu de tareas en @

—_

2. Activar con Q el menu "Nueva pista".

3. Introducir el nombre de la linea.

4. Confirmar con .

5. Desplazar al centro del campo.

INDICACION

La lineas trazadas circular se creara alrededor del
centro del campo. Observar que haya suficiente
espacio para el contorneo del centro del campo.

6. Iniciar con @ el registro de la lineas trazadas
circular.

=» Se mostrara una escala para la precision de la linea
trazada circular registrada.

CMS-T-000621-B.1
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AMAZONE

7. Desplazar alrededor del centro del campo en
circulo.

=» Si el AmaPad ha detectado el radio del circulo, se
mostraran las lineas trazadas circular.

INDICACION

Soélo se mostraran la linea trazada circular media y
las lineas a la derecha e izquierda del vehiculo. Si el
vehiculo cambia a la siguiente hilera, se mostraran
las siguientes lineas trazadas circular.

Crear lineas trazadas en curva adaptativas

La linea trazada en curva adaptativa sigue el borde de la
superficie previamente labrada. Por ello se tendran en
cuenta las desviaciones imprevistas en el labrado, p. €j.
debido a obstaculos.

REQUISITOS PREVIOS

v Campo creado; véase la pagina

v Modelo de lineas trazadas para lineas trazadas
en curva adaptativas seleccionado; véase la
pagina

1. Pulsar en el menu de tareas en 'S
2. Iniciar tarea.

3. Labrar hilera.

=» Lalinea trazada de curva adaptativa se registrara.

CMS-T-000618-A.1
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INDICACION

Salo si el vehiculo cambia a la siguiente hilera, se
mostrara la linea trazada de curva adaptativa.

Reutilizar lineas trazadas

Las lineas trazadas creadas pueden ser reutilizadas
para diversas tareas.

INDICACION

Las lineas trazadas en curva adaptivas no pueden
reutilizarse.

REQUISITOS PREVIOS

v Campo creado; véase la pagina

v Modelo de lineas trazadas seleccionado que
debe reutilizarse; véase la pagina

1. Dependiendo del modelo elegido en el menu de

tareas pulsar en Il “ , @ o) SS%

2. Activar con a el menu de seleccion de la linea
trazada.
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3. Sise tiene que cargar la linea trazada desde una
memoria USB,

Seleccionar el boton E
4. Seleccionar cliente |I|
5. Seleccionar finca |Z|
6. Seleccionar campo @

7. Seleccionar linea trazada |z|

8. Confirmar con .

INDICACION

Si se ha elegido una fuente de correccion con baja
precision, se mostrara un aviso de exactitud. Una
fuente de correccién con baja precisién no puede
garantizar que se pueda seguir exactamente las
lineas trazadas creadas.

Seguir lineas trazadas

8.1 Comprobar desviaciéon de traza con barra de luces

La barra de luces se encuentra en el borde superior de

la pantalla tactil |I| La barra de luces indica durante el
funcionamiento cuanto se ha alejado el vehiculo de la
linea trazada predefinida.

El vehiculo se encuentra en la linea correcta cuando
solo se encienda el LED azul en el centro de la barra de
luces. Si el vehiculo se desvia de la linea trazada, los
LEDs de la barra de luces comenzara a encenderse al
lado del LED azul. En qué lado comenzaran a
encenderse los LEDs de la barra de luces depende del
ajuste basico.
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REQUISITOS PREVIOS

v~ Barra de luces activada; véase la pagina 33

v Modo LED seleccionado; véase la pagina 35

» Sise ha seleccionado el modo LED " Acercamiento”,
manejar el vehiculo hacia el lado en el que se
enciendan los LEDs de la barra de luces.

si se ha elegido el modo LED "Alejamiento”,
alejar el vehiculo del lado en el que se enciendan
los LEDs de la barra de luces.

© @ o o o o o o o il e o e o o

ALNMARPAD

8.2 Comprobar desviaciéon de traza con cuadro de mandos

El cuadro de mando se encuentra en el borde inferior
del menu de operacion. En el campo de datos

Desviacion de traza |I| se mostrara cuanto se ha
alejado el vehiculo de la linea trazada.

El vehiculo se encuentra en la linea correcta si se
muestran 2 flechas verdes junto al cero. Si el vehiculo
se desvia de la linea trazada, dependiendo del ajuste
basico se mostrara una flecha roja junto a la desviacion
de traza.

0.020
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AMAZONE

REQUISITOS PREVIOS

v Indicacion para la desviacion de traza en el
cuadro de mandos; véase la pagina 106

v Modo LED seleccionado; véase la pagina 35

INDICACION

Para la indicacion de desviacion de traza en el
cuadro de mandos se puede desactivar la barra
de luces.

1. Sise ha seleccionado el modo LED " Acercamiento”,
manejar el vehiculo hacia el lado en el que aparece
la flecha roja.

2. Sise ha elegido el modo LED "Alejamiento”,
alejar el vehiculo del lado en el que aparece la
flecha roja.

Corregir lineas trazadas

Se puede corregir el recorrido de lineas trazadas para
compensar las deviaciones. Las deviaciones de las
lineas trazadas surgen por el GPS-Drift. Si las lineas
trazadas mostradas ya no coinciden con las trazas
reales en el campo, se pueden desplazar manualmente
las lineas trazadas mostradas en el AmaPad.

» Para corregir las lineas trazadas véase la
pagina 160.
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Corregir recepcion de GPS

Realizar correccion de GPS-Drift

1.1 Corregir GPS-Drift con opciones de GPS-Drift

Se denomina GPS-Drift a las desviaciones de la sefial
de GPS que surgen al utilizar fuentes de correccién con
baja precision. EI GPS-Drift se reconoce porque la
posicion del simbolo de vehiculo en el AmaPad ya no
coincide con la posicion real del vehiculo.

INDICACION

Para detectar el GPS-Drift es necesario un punto de
referencia real y uno virtual. Como punto de
referencia real puede servir una posicion en el campo
que sea facilmente reconocible, p. €j. la entrada del
campo o huellas de neumaticos en una superficie ya
labrada. Como punto de referencia virtual en el
AmaPad puede servir la linea divisoria, un punto de
banderin o la superficie labrada.

1. Pulsar en el menu de tareas en I .

D

2. Activar con € " las opciones de GPS-Drift.
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Posibles ajustes:

|I| Indicar la longitud de los pasos de correccion Dpclﬁn de desviacién de GPS

individuales.
INCREMENTO DE DESVIACION

N , y . 5> DEL GPS
|Z| Indicacién de la longitud de correccién que ya se : [ Lis 0 200m

ha realizado. Valor positivo para un paso de —-
correccion en direccion Norte. Valor negativo para
un paso de correccion en direccion Sur.

Izl Indicacioén de la longitud de correccién que ya se
ha realizado. Valor positivo para un paso de
correccion en direccion Este. Valor negativo para
un paso de correccion en direccion Oeste.

ESTE:
" T%%0,000m

|z| Flechas de direccion para pasos de correccion
individuales. Indicar la longitud de los pasos de

correccion en |I|

|E| Anular todas las correcciones.

3. Efectuar correcciones hasta que la posicion del
simbolo de vehiculo coincida con la posicion real del
vehiculo.

4. Confirmar con .

1.2 Corregir GPS-Drift con punto de banderin

Se denomina GPS-Dirift a las desviaciones de la sefial
de GPS que surgen al utilizar fuentes de correccién con
baja precision. EI GPS-Drift se reconoce porque la
posicion del simbolo de vehiculo en el AmaPad ya no
coincide con la posicion real del vehiculo.

INDICACION

Para detectar el GPS-Drift es necesario un punto de
referencia real y uno virtual. Como punto de
referencia real puede servir una posicion en el campo
que sea facilmente reconocible, p. €j. la entrada del
campo o huellas de neumaticos en una superficie ya
labrada. Un punto de banderin puede servir como
punto de referencia virtual en el que se desplaza el
simbolo de vehiculo.
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REQUISITOS PREVIOS

v Punto de banderin como punto de referencia
establecido; véase la pagina 142

1. Colocar el dedo en cualquier punto del mapa.

=» La confirmacion de la seleccion |I| se coloreara en
medio segundo.

2. Mover el dedo en un punto de banderin hasta que el
nombre de éste |Z| se muestre.

3. Quitar el dedo del mapa.

=» Se abriran las opciones del punto de banderin.

4. Pulsar en "Correccion de desviacion GPS".

Correccién de desviacién del GPS
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=» El simbolo de vehiculo se desplaza a la posicion del
punto de banderin seleccionado.

Corregir lineas trazadas

2.1 Desplazar lineas trazadas gradualmente

Se puede corregir el recorrido de lineas trazadas para
compensar las desviaciones que surgen por el GPS-
Drift. Si las lineas trazadas mostradas ya no coinciden
con las trazas reales en el campo, se pueden desplazar
manualmente las lineas trazadas mostradas en el
AmaPad.

1. Pulsar en el menu de tareas en I .

2. Activar las opciones de desplazamiento con I 3.

3. Pulsar en "Ajuste de desplazamiento”.

Opciones de desplazamiento

4. Indicar la longitud a la que se deben desplazar las

lineas trazadas en cada paso de correccion. AJUSTE DE DESPLAZAMIENTO

0,100m

| s

DESPLAZAMIENTO TOTAL
0,000 m

5. Silas lineas trazadas deben desplazarse hacia la
izquierda,

pulsar en I .

si las lineas trazadas deben desplazarse hacia la
derecha,

pulsar en I .

6. Pulsar en los botones hasta que las lineas trazadas
en el AmaPad coincidan con las trazas reales en el
campo.
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2.2 Desplazar la linea trazada a la longitud especificada

Se puede corregir el recorrido de lineas trazadas para
compensar las desviaciones que surgen por el GPS-
Drift. Si las lineas trazadas mostradas ya no coinciden
con las trazas reales en el campo, se pueden desplazar
las lineas trazadas mostradas en el AmaPad a una
determinada longitud.

1. Pulsar en el menu de tareas en I .

2. Activar las opciones de desplazamiento con I 3.

3. Pulsar en "Desplazamiento total".

Opciones de desplazamiento

INDICACION AJUSTE DE DESPLAZAMIENTO

0,100m

En el botén "Desplazamiento total" se indica la
longitud a la que se han desplazado las lineas
trazadas. Se deben afadir o retirar otros
desplazamientos.

| o

DESPLAZAMIENTO TOTAL
0,000 m

4. Silas lineas trazadas deben desplazarse hacia la
derecha,
introducir un valor positivo

si las lineas trazadas deben desplazarse hacia la
izquierda,
introducir un valor negativo

si se deben anular todos los desplazamientos,
introducir "0".

5. Confirmar con ‘.

=» | as lineas trazadas se desplazaran al valor
indicado.

2.3 Desplazar la linea trazada a la posicion del vehiculo

Se puede corregir el recorrido de lineas trazadas para
compensar las desviaciones que surgen por el GPS-
Drift. Si las lineas trazadas mostradas ya no coinciden
con las trazas reales en el campo, se pueden desplazar
las lineas trazadas mostradas en el AmaPad a la
posicion del vehiculo.
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1. Pulsar en el menu de tareas en l ()

-
2. Desplazar con I l la linea trazada mas cercana a
la posicion del vehiculo.

Guardar lineas trazadas corregidas

INDICACION

Las lineas trazadas corregidas deben guardarse con
un nuevo nombre. Las lineas trazadas creadas
anteriormente se mantendran.

1. Pulsar en el menu de tareas en I .

2. Activar con - el menu "Guardar pauta de
desplazamiento”.

3. Pulsar en "Nombre de la pauta”.

Guardar pauta de desplazamiento

4. Introducir nombres de lineas trazadas.
NOMBRE DE LA PAUTA

Pasada 1

5. Confirmar la entrada con ,.

6. Confirmar con . x J

= Las lineas trazadas corregidas se han guardado y
asignado al campo actual.

Acceder a informacion del GPS

Se puede consultar informacion del GPS en el menu de
funciones.

» Activar en el menu de funciones la vista en miniatura

de la informacién del GPS con \& .
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[1] Posicién del GPS
|Z| Orientacion del vehiculo

[3] Precision del GPS

Precision del GPS

|I| Numero de satélites, consultar informacion de
satelite

|Z| Senal de correccion utilizada
Antigliedad de la sefial de correccion en segundos

|z| Desviacion horizontal de la posicion: valor inferior a
1: alta precision, valor superior a 4: baja precision

-
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AMAZONE

Utilizar direccion automatica

Calibrar direccion

El AmaPad puede asumir el control del vehiculo
mediante los datos del GPS y mantenerlo en una linea
trazada creada. Para la funcién correcta de la direccion
automatica se debe calibrar la direccion.

INDICACION

En estas instrucciones de servicio so6lo se describe la
calibracion de la direccién para la pulverizadora
autopropulsada AMAZONE Pantera. Para mas
informacion sobre otros vehiculos, péngase en
contacto con AMAZONE.

. <73 IMPORTANTE
iRiesgo de dafos en la maquina!
Las maniobras de marcha necesarias pueden

causar danos en los instrumentos acoplados o
en la varilla de pulverizacion.

e Desenganche todos los instrumentos y
pliegue la varilla de pulverizacion antes de
comenzar con la calibracion de la brujula.

INDICACION

La calibracién de la brujula incluye un desplazamiento
en circulo y uno en linea recta de 100 m.

1. Asegurarse de que haya suficiente espacio para la
calibracion de la brujula.

|
2. Pulsar en el menu de tareas en ‘f .

»

3. Activar con Za el menu "Calibracién de direccion”.

164

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019



AMAZONE M | Utilizar direccion automatica | Consultar estado de direccion

4. Pulsar en "Brujula”. - e - /7
/ Calibracion de direccion

CONTROLADOR DE DIRECCION
Detectando...

BRUJULA
Sin calibrar

SENSOR DEL ANGULO DE RUEDAS
Sin calibrar

SESGO DE MONTAJE
Sin calibrar

=» La calibracién de la brujula comienza.

5. Seguir las instrucciones de la pantalla.

INDICACION

El sensor de angulo de las ruedas no debe calibrarse
para la pulverizadora autopropulsada AMAZONE
Pantera. Para mas informacién sobre otros vehiculos,
pongase en contacto con AMAZONE.

El angulo de alineacion sélo debe calibrarse si se ha
indicado como fuente de correccién "RTK", véase la
pagina 61. "RTK" es una fuente de correccién sujeta
a gasto y no se describe en estas instrucciones de
servicio. Para mas informacion sobre fuentes de
correccion sujetas a gasto, pdéngase en contacto con
AMAZONE.

Consultar estado de direccion

El estado de direccion ofrece una vision general sobre
las condiciones que deben cumplirse para utilizar la
direccion automatica.
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REQUISITOS PREVIOS

v Vehiculo parado

v~ Direccion automatica ventana de estado activada;
véase la pagina 41

v El botén para el encendido de la direccion

automatica esta rojo:

v Vehiculo con direccién automatica preparado;
véase la pagina 82

v Receptor de GPS adecuado preparado (AGI-3 o
AGI-4); véase la pagina 57

~ Direccion automatica activada; véase la
pagina 84

» Pulsar en el menu de operacion en

‘@
Pulsar en el mend de tareas en ¥ y N7

=» Se abrira la ventana "Estado de direccion”.

ESTAT O SN ITECE OYT)

Hardware receptor
Correccion diferencial
Precision de la posicion

Controlador de direccion
(Detectando...)
Geometria del vehiculo
Perfil del vehiculo
Direccion calibrada
Blogueo

Linea disponible

Linea sincronizada
Operacion prohibida
Presencia del operario
Volante

Velocidad

Error de rastreo de cruce
Error de rumbo
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Indicador de estado rojo:

Medida

Receptor -Hardware

Comprobar si el receptor GPS esta correctamente conectado, asegurado y
conectado.

Correccion de diferencial

Comprobar si se ha configurado correctamente la fuente de correccion, véase la
pagina 61.

Precision de la posicion

e La fuente de correccion debe converger
e Los datos del satélite deben mostrar alta precision
e Deben haber disponibles al menos 4 satélites

e La fuente de correccion debe coincidir con los ajustes. En caso de fuente de

Comprobar datos de GPS, véase la pagina 28:

correccion incorrecta, seleccionar una fuente correcta, véase la pagina 61.

Si los arboles, cables de alta tension o similar interfieren en la recepcion,
continuar con el vehiculo a una superficie libre.

Control de direccién

Comprobar si el equipo de mando de direccion esta correctamente conectado y
encendido.

Comprobar si en el menu Setup se ha elegido el equipo de mando de direccion
correcto, véase la pagina 82.

Geometria del vehiculo

Comprobar si se han introducido correctamente los datos de geometria del
vehiculo, véase la pagina 77 o seleccionar de nuevo el vehiculo, véase la
pagina 79.

Perfil de vehiculo

Comprobar si se han introducido correctamente los datos de geometria del
vehiculo, véase la pagina 77. Comprobar si se ha elegido el vehiculo correcto,
véase la pagina 79.

Direccioén calibrada

Calibrar direccion, véase la pagina 164.

Bloqueo

Desbloquear control de direccion en el vehiculo.

linea trazada disponible

Comprobar si esta seleccionada una linea trazada, véase la pagina .

Acercarse a la linea trazada.

linea trazada sincronizada

Comprobar la conexién con el receptor de GPS.

Cargar de nuevo la linea trazada y esperar hasta que esté sincronizada.

Procedimiento prohibido

Finalizar todos los procesos ejecutandose en el AmaPad.

Presencia del operador

Sentar en el asiento del conductor.

Volante

Soltar el volante.

Velocidad

Conducir entre 1y 25 km/h.

Desviacion de traza

Acercarse a la linea trazada.

Error de direccion

Calibrar brujula, véase la pagina 164.

Avanzar por la linea trazada.
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Ajustar direccion automatica

|
1. Pulsar en el menu de tareas en ‘f

|
2. Activarcon ¥ el menu "Ajuste de direccion”.

. <73 IMPORTANTE

iRiesgo de dafos en la maquina!

Debido a los elevados valores de ajuste, la
direccion automatica reacciona de forma
agresiva. Esto puede causar danos en los
instrumentos acoplados o en la varilla de
pulverizacion.

e Ajuste primero valores para un
comportamiento de la direccion menos
agresivo.

e Compruebe el comportamiento de la
direccion.

e Aumente los valores poco a poco,

Posibles ajustes:

|I| Precision de traza: con ello se ajusta la intensidad
con la que la direccion automatica sigue la linea
trazada.

|Z| Precision de acercamiento: con ello se ajusta la
intensidad con la que la direccion automatica gira
en la linea trazada.

@ Angulo de direccién maximo: este angulo indica
cuanto puede doblar la direccion automatica.

E Radio de aplanamiento para lineas trazadas en
curva: este indica la precision con la que la
direccion automatica sigue las lineas trazadas en
curva. En caso de un valor bajo, se siguen las
lineas de forma mas exacta y las curvas
permanecen abruptas. En caso de un valor alto, se
siguen las lineas de forma mas inexacta y las
curvas son redondeadas.

3. Confirmar los ajustes con .
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Activar la direccion automatica

CMS-T-001557-B.1

REQUISITOS PREVIOS

v Vehiculo con direccion automatica preparado,
véase la pagina 75

v Receptor de GPS adecuado preparado (AGI-3 o
AGI-4), véase la pagina 57

v~ Direccion automatica activada, véase la
pagina 84

~ Direccién calibrada, véase la pagina 164.

v~ Se cumplen todos los requisitos del estado de
direccion, véase la pagina 165

~ Direccién automatica ajustada, véase la
pagina 168

v El vehiculo se encuentra en la linea trazada
» Pulsar en el menu de operacién en @
=» Suena una alarma.
=» | a direccion automatica se ha puesto en marcha.
=» El botdn para el encendido de la direccion

automatica se pone verde: @

INDICACION

Si el vehiculo no muestra el comportamiento de
direccion deseado, se puede volver a configurar la
direccion automatica, véase la pagina 168.

Activar la direccidén automatica con retardo de tiempo

CMS-T-000562-A.1

La direccion automatica puede conectarse con retardo
de tiempo para acelerar el vehiculo mientras tanto. Si se
alcanza la velocidad necesaria, la direccion automatica
se conectara automaticamente.

REQUISITOS PREVIOS

v Velocidad del vehiculo inferior a 2 km/h

1. Pulsar dos veces rapidamente en .
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-> parpadea en color blanco amarillento.

2. Acelerar vehiculo.

=» Si el vehiculo ha alcanzado la velocidad necesaria,
la direccion automatica se conectara.

Desactivar la direccion automatica

INDICACION

Si no se cumplen todos los requisitos del estado de
direccion, la direccion automatica se desconectara.
Para una vision general de los requisitos, véase la
pagina 165.

Para desconectar la direccidon automatica existen 2
posibilidades:

» Girar el volante algunos grados

Pulsar en el menu de operacion en @
=» Suena una alarma.

=» La direccién automatica esta desconectada.
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Utilizar terminal universal

Abrir terminal universal

Con el terminal universal se puede acceder a la ECU del
instrumento. La interfaz de usuario del control de
magquinas se reproduce en el AmaPad y se puede
manejar desde ahi.

La vista en miniatura del terminal universal se encuentra
en la barra de funciones del menu de operacion.

1. Pulsar en el menu de funciones en .

INDICACION

En el botén del menu de funciones puede también
aparecer un simbolo para el instrumento conectado.

Ejemplo esparcidora de abono: I

=» |a vista en miniatura del terminal universal se abre.

2. Aumentar vista en miniatura. AMAZONE

INDICACION

Para configurar el terminal universal, véase la
pagina 70.

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019 171



N | Utilizar terminal universal | Aumentar seccion en la vista en miniatura AMAZONE

Aumentar seccion en la vista en miniatura

La imagen del terminal universal dentro de la vista en
miniatura puede aumentarse.

1. Pulsar dos veces sucesivamente en la vista en
miniatura.

=» Aumentara el area seleccionada.

2. Para mover la seccion
arrastrar con el dedo sobre la vista en miniatura.

INDICACION

El terminal universal no puede manejarse mediante la
vista en miniatura.

Utilizar asignacion automatica AUX-N

Si un instrumento o un dispositivo externo de entrada de
datos se conecta al AmaPad, uno de los dos enviara
automaticamente una asignacién AUX-N para
determinadas funciones al AmaPad.

INDICACION

Las asignaciones AUX-N enviadas deben ser
confirmadas con cada inicio del AmaPad.

INDICACION

Hasta que el instrumento o el dispositivo externo de
entrada de datos envie las asignaciones AUX-N,
pueden pasar hasta 2 minutos.

Si se ha iniciado el AmaPad y hay conectado un
instrumento o dispositivo externo de entrada, se
mostrara un aviso en las asignaciones AUX-N enviadas.
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Se encuentran disponibles las siguientes opciones
de seleccion:

e Aceptar con "Si"las asignaciones AUX-N enviadas

e Cambiar asignaciones AUX-N enviadas

racibidos

Una ECU ha proporcionado ajustes de
entrada auxiliar. ;Desea aceptarios
(pulse "5i") 0 examinar los cambios

(pulse "Lista")?

1. Sise deben modificar las asignaciones AUX-N
enviadas,
pulsar en "Lista”.

= La lista de las asignaciones AUX-N enviadas se Terminal universal

abrira en el terminal universal. Cumlytrasidn Lo )

z
Iy

Alternar modo de guiado: Alternar modo de -
guiado

Cambiar activacion/desactivacion del ASC:
Cambiar activacién/desactivacién del ASC

e

Campo: Registrar perimetro del campo

m

<@ x =
L o

3

[~]
“n
°
°
]
~”
<
o

EC

2. Para cambiar las asignaciones AUX-N
véase la pagina 174 .

3. Para borrar todas las asignaciones AUX-N

pulsar en n
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Administrar funciones AUX-N

4.1 Abrir asignaciones AUX-N

Las funciones del AmaPad y las funciones del
instrumento conectado pueden ejecutarse mediante
botones para el acceso rapido y mediante dispositivos
externos de entrada de datos. Si, por ejemplo, hay
conectado un AmaPilot*, con las teclas del AmaPilot* se
pueden asignar las funciones.

1. Seleccionar en el terminal universal m

=» Se mostrara una lista de las funciones disponibles.

2. Para filtrar las funciones por equipos Terminal universal
Configuracion de AUX-N
Seteccionar IR

3. Para asignar una funcién

Seleccionar m

Cambiar activacién/desactivacion del ASC:
Cambiar activacién/desactivacion del ASC

/. z
n Campo: Ajustar registro de perimetros
nn Campo: Borrar perimetros de campo
n Campo: Crear perimetro a partir de cobertura
n £ Campo: Establecer punto de marca

»

. |campo: Perimetro del campo completo
n- Campo: Registrar perimetro del campo

Alternar modo de guiado: Alternar modo de
guiado
X v
i

=» se abrira el menu "Cambiar asignacion”. Cambiar asignacién

Para cambiar la asignacién de funcién, pulse la entrada que desea
Se encuentran disponibles las siguientes opciones e

para la asignacion:

. . . . : - W Funcién UT externa
e Asignacion para dispositivo externo de entrada; LLEL)

véase la pagina 175

Entrada: €O Noasignado

e Asignacion para vista en miniatura; véase la
pagina 175

e Asignacion para boton en el cuadro de mandos;
véase la pagina

e Asignacion mediante lista de seleccion; véase la
pagina 175

e Borrar asignacion; véase la pagina 176
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Asignacion para dispositivo externo de entrada

REQUISITOS PREVIOS

v Dispositivo externo de entrada conectado

v Dispositivo externo de entrada en el terminal
universal cargado

1. Pulsar la tecla en el dispositivo externo de entrada,
p. €j. en el AmaPilot*.

= La tecla seleccionada se asignara a la funcion.

2. Confirmar la asignacion con .

Asignacion para vista en miniatura

INDICACION

La vista en miniatura para la entrada AUX sélo se
muestra si se ha editado una asignacion o ya existen
asignaciones.

» Seleccionar el boton deseado en la vista en uiversel Torming)
miniatura.

Zuweisung andern

“sung zu andern, klicken Sie auf den Eingang,

uftragsdaten: Auftrag auswéhlen

zugewiesen

=» La funcién esta asignada al boton elegido.

Asignacion mediante lista de seleccion

1. Para abrir una lista de las opciones de entrada

Seleccionar E .
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=» Se abrira el menu "Seleccionar dispositivo de
entrada”.

2. Seleccionar el dispositivo de entrada de la lista. Seleccionar entrada

3. Seleccionar el botén o tecla para la asignacion.

Borrar la asignacion con .

4. Confirmar la asignacién con .

Borrar asignacién

1. Para borrar la asignacién

Seleccionar .

2. Confirmar con .
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Utilizar la deteccion automatica de
marcha atras

Con la deteccion automatica de la marcha atras se
comprueba si el vehiculo se mueve hacia atras. Si se
detecta la marcha atras, también se movera el simbolo
de vehiculo en el mapa. Sin la deteccion automatica de
la marcha atras, el simbolo de vehiculo gira durante la
marcha atras.

INDICACION

La deteccion automatica de la marcha atras debe
activarse en el menu Setup; véase la pagina 50.

1. Mover el vehiculo hacia atras.

=» El botdn para la deteccion automatica de la marcha

atras se pone amarillo:@

2. Siel sentido de movimiento del simbolo del
vehiculo no coincide con el sentido de movimiento
del vehiculo,

pulsar en @
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AMAZONE

Utilizar control de seccidn

Utilizar control manual de seccién

Para pulverizadoras y sembradoras se pueden activar
interruptores virtuales de secciones. Con estos
interruptores virtuales se pueden conectar y desconectar
secciones individuales.

La vista en miniatura del control de seccién manual se
encuentra en la barra de funciones del menu de
operacion. Opcionalmente se pueden activar
interruptores virtuales de secciones en el mapa en la
vista de mapas.

Interruptor de seccion en la vista en miniatura

|I| Estado de seccién: rojo: seccidon desconectada,
amarillo: seccion conectada y dispersion detenida
(normalmente por conexion automatica de
secciones). Verde: seccion conectada y dispersion
iniciada. Naranja: seccion conectada y dispersion
detenida, o seccién desconectada y dispersion
iniciada (normalmente por retardo de conexion).

|Z| Estado del interruptor de seccion: verde: interruptor
de seccion conectado, rojo: interruptor de seccién
desconectado

@ N.° de interruptor

i
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Interruptor de seccion en la vista de mapas

|I| Numeros de secciones Estado del interruptor de seccion: verde: interruptor
de seccion conectado, rojo: interruptor de seccién
|z| Estado de seccion: rojo: seccion desconectada, desconectado

amarillo: seccién conectada y dispersion detenida
(normalmente por conexion automatica de
secciones). Verde: seccién conectada y dispersion
iniciada. Naranja: seccion conectada y dispersion
detenida, o seccién desconectada y dispersion
iniciada (normalmente por retardo de conexion).

REQUISITOS PREVIOS

v Interruptores virtuales de secciones activados y
configurados; véase la pagina 94

v~ Tarea iniciada; véase la pagina 113

v Conexiéon automatica de secciones conectada;
véase la pagina 180

. e
1. Pulsar en la barra de funciones en 3

; Ty
Pulsar en la vista de mapas en 3

=» Se abrira la conexion manual de secciones.

2. Para activar o desactivar las secciones deseadas:
pulsar en el interruptor de seccién correspondiente.

) | ) 2

) 3 . 4

. f . {
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Utilizar control automatico de seccion

En el control de seccién automatico se desconectan las
secciones del instrumento automaticamente cuando el
instrumento se mueve sobre un determinado limite o
una superficie labrada.

|I| Lineas divisorias

|Z| Las superficies no labradas estan representadas en
gris oscuro, p. ej. zonas de exclusion

@ Las superficies labradas estan representadas en
gris claro

REQUISITOS PREVIOS

«~ Conexion de secciones configurada; véase la
pagina 94

+~ Control automatico de seccion en el terminal
universal activado; véase las instrucciones de
servicio del control de maquinas

, ) R E X x]
1. Pulsar en el menu de funciones en

=» |a vista en miniatura de la conexién automatica de
secciones se abrira.

Posibles ajustes:

"Modo de control": con el modo de control se configura
el solapamiento de las secciones.

"Valor limite": con el valor limite se puede definir en qué
areas se desactivaran las secciones.

"ASC ON": con este botdn se activa o desactiva la

conexion automatica de secciones.
LIMITE DEL PERIMETRO

llimitado

ASC.ON
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2. Para configurar el modo de control
véase la pagina 181.

3. Para definir el valor limite
véase la pagina 186.

4. Para activar o desactivar la conexion automdtica
de secciones
pulsar en "ASC".

Configurar el modo de control

CMS-T-00000463-A.1

Ajustar el modo de control para segmento interior
CMS-T-003904-B.1
El modo de control para los segmentos interiores
describe el solapamiento de las secciones interiores.
Con el solapamiento se determina hasta donde pueden
sobresalir las secciones exteriores en una superficie ya
labrada antes de desconectarse.
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Las secciones se desconectan antes
0% de que se produzca un solapamiento
por exceso.

Las secciones se desconectan si
50 % sobresalen hasta la mitad en la
superficie labrada.

Las secciones se desconectan si se
100 % encuentran completamente sobre la
superficie labrada.

; ) S X x]
1. Pulsar en el menu de funciones en
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P | Utilizar control de seccion | Configurar el modo de control

=» |a vista en miniatura de la conexién automatica de

secciones se abrira.

2. Pulsar en "Modo de control”.

=» Se abrira el menu "Modo de control ASC".

3. Ajustar en "Modo de control segmentos interiores” el

porcentaje mediante el regulador deslizable

Introducir el valor porcentual.

4. Confirmar los ajustes con .

W LIMITE DEL PERIMETRO
llimitado

Modo de control ASC

Modo de control de secciones interiores
/ Hit 50%

Modo de control de secciones exterigres

H 50%

Tol. de solap. en borde de campo

X v
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3.1 Ajustar el modo de control para segmentos exteriores

El modo de control para los segmentos exteriores
describe el solapamiento de las ambas secciones
exteriores. Con el solapamiento se determina hasta
dénde pueden sobresalir las secciones exteriores en
una superficie ya labrada antes de desconectarse. Un
solapamiento impide que las secciones exteriores se
desconecten y conecten continuamente durante
desplazamientos paralelos si rozan las superficies
labradas.

, . ==X x]
1. Pulsar en el menu de funciones en

=» | a vista en miniatura de la conexién automatica de
secciones se abrira.

2. Pulsar en "Modo de control”. n Hese G auto..,

LIMITE DEL PERIMETRO
llimitado

ASC.ON

=» Se abrira el menu "Modo de control ASC".
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3. Ajustar en "Modo de control segmentos exteriores”
el porcentaje mediante el regulador deslizable.

Modo de control ASC

Modo de control de secciones interiores

4. Confirmar los ajustes con . /

Tol. de solap. en borde de campo

3.2 Definir tolerancia de solapado para linea divisoria

La tolerancia de solapado en la linea divisoria determina
hasta donde pueden sobresalir las secciones exteriores
sobre la linea divisoria antes de desconectarse. Una
tolerancia de solapado en la linea divisoria impide que
las secciones se desconecten y conecten
continuamente durante desplazamientos en la linea
divisoria si rozan la linea divisoria.

. . [ E X x]
1. Pulsar en el menu de funciones en
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AMAZONE

=» |a vista en miniatura de la conexién automatica de
secciones se abrira.

2. Pulsar en "Modo de control”.

=» Se abrira el menu "Modo de control ASC".

3. Introducir en "Tolerancia de solapamiento en linea
divisoria" la tolerancia de solapado deseada con el
regulador deslizable.

4. Confirmar los ajustes con .

Definir el valor limite

Con el valor limite se puede definir en qué areas se
desactivaran automaticamente las secciones. En la
siguiente tabla se enumeran los posibles ajustes. Las
imagenes muestran la representacion en la vista de
mapas del AmaPad. En la areas de color gris claro las
secciones permanecen activadas, en las areas de color
gris oscuro esta desactivadas.

P

LIMITE DEL PERIMETRO
llimitado

Modo de control ASC

Modo de control de secciones interiores
; i 50%

Modo de control de secciones exteriores

m 50%

Tol. de solap. en borde de campo

X v
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Sélo para pulverizadoras y
sembradoras
llimitado . .
Las secciones permanecen activadas
en todas las areas fuera de las
superficies labradas.

En las areas fuera de la linea divisoria

Linea divisoria . .
se desactivan las secciones.

Dentro de la cabecera y fuera de la
Cabecera del campo linea divisoria se desactivan las
secciones.

Sélo para esparcidora de abono.

Dentro de la linea divisoria se
configura una zona de seguridad. La
anchura de la zona de seguridad es de
media anchura de trabajo. Dentro de la
zona de seguridad y fuera de la linea
divisoria se desactivan las secciones.

Zona de seguridad

. . N
1. Pulsar en el menu de funciones en
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AMAZONE

=» |a vista en miniatura de la conexién automatica de
secciones se abrira.

2. Pulsar en "Valor limite".

3. Seleccionar el valor limite.

4. Confirmar la seleccion con .

P

LIMITE DEL PERIMETRO
llimitado
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Utilizar control cuantitativo

Utilizar tarea con mapa de aplicaciéon

En un sistema de informacién de gestion de granjas se
pueden crear tareas que incluyan las mapas de
aplicacion para dosis de aplicacion u otros ajustes
especificos de superficies. Las tareas se procesan y
documentan con el AmaPad.

REQUISITOS PREVIOS

v Tarea con mapa de aplicacion importado; véase
la pagina

v Tarea con mapa de aplicacién seleccionado;
véase la pagina

v~ Tarea con mapa de aplicacion iniciado; véase la
pagina 113

INDICACION

Si los datos de la tarea y el mapa de aplicacion
encajan con el instrumento conectado, se cargara
automaticamente el mapa de aplicacién y la tarea
puede procesarse.

1. El mapa de aplicacién no se muestra,
realizar los siguientes pasos.

2. Pulsar en el menu de tareas en 5

= ‘_'-j o . Iy
3. Activar con Z! el menu "Asignacion control
cuantitativo".
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AMAZONE

En la columna "Fuente de sefial” se muestra
"TASKDATA". Esta entrada significa que el mapa de
aplicacion se cargara desde la tarea seleccionada.

4. Controlar valores en la tabla.

SUBSANADO DE ERRORES

¢Son correctos los valores en la tabla?

La unidad de datos de la tarea no encajan con el
instrumento.

1. Conectar el instrumento correcto.

2. Controlar el dispositivo de trabajo; véase la
pagina 85

3. Revisar los datos de la tarea.

5. Para documentar las cantidades de producto
utilizado o configurar los valores de liberacion:
véase la pagina .

6. Confirmar con .

=» Se cargara el mapa de aplicacion.

INDICACION

Para que se muestre correctamente el mapa de
aplicacion se deben cumplir las siguientes
condiciones:

e Como "Mapa de cobertura” debe estar
seleccionado el "Mapa de aplicacion”; véase la
pagina 204.

e Como mapa VRC debe estar seleccionado el
elemento controlable del equipo de trabajo; véase
la pagina

e La escala de cobertura debe estar configurada;
véase la pagina

Anadir mapa de aplicacion a tarea

Los mapas de aplicacion en formato shape, los mapas
de aplicacion para dosis de aplicacion u otros ajustes
especificos de superficies pueden afiadirse a una tarea
creada. Los mapas de aplicacion pueden proceder de
un proveedor de servicios, una App o un FMIS y ser
utilizados para la dispersion controlada u otros ajustes
especificos de superficies.

Configurar el control de indice variable (VRC) para este
Destino de control Fuente  Unidad Producto

TASKDATA:0 | I/ha F _}3

Destino de cantrol 2 Fijo: 100 % F ‘[[‘

Destino de control 1

190
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REQUISITOS PREVIOS

v La memoria USB con mapas de aplicacion en
formato shape puede insertarse en el AmaPad.

INDICACION

Los mapas de aplicaciéon debe ser creados con el
sistema de coordenadas WGS-84.

Los mapas de aplicacion constan de 3
archivos. Los 3 archivos se deben guardar en
el mismo directorio en la memoria USB:

e Archivo de geometrias, formato de
archivo; .shp

e Archivo de datos factuales, formato de
archivo: .dbf

e Archivo de atributos, formato de archivo: .shx

v Tarea seleccionada; véase la pagina

INDICACION

Si ya se ha cargado un mapa de aplicacioén para la
tarea, se debera seleccionar o crear otra tarea.

1. Pulsar en el menu de tareas en 5

—1

2. Activar con ©! el menu "Asignacién control

cuantitativo”.
INDICACION Configurar el control de indice variable (VRC) para este
| Destino de control Fuente  Unidad Producto
Las dosis de aplicacion se pueden regular en Dating tla coibroi s | . { le.
porcentaje o mediante unidad cuantitativa. El tipo de =
control puede leerse en la columna "Unidad". Destino de control 2 Fijo: 100 % v/ ‘{[

3. Pulsar en la linea con la unidad deseada en el botén
de la columna "Fuente de senal".

=» Se abrira una lista de seleccion de las fuentes de
sefal.

MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019 191



Q | Utilizar control cuantitativo | Aiadir mapa de aplicacion a tarea

AMAZONE

Posible seleccion:

"Utilizar archivo de forma directamente"”; el mapa de
aplicacion en el archivo shape no se guardara en los
datos de la tarea.

"Convertir archivo de forma a formato ISO". el mapa
de aplicacion se guardara en los datos de la tarea y
puede exportarse junto con la tarea.

Valor fijo

Utilizar archivo de forma directamente

Convertir archivo de forma a formato 150

4. Seleccionar "Convertir archivo de forma a formato
ISO" o "Utilizar archivo de forma directamente”.
Control de pares
5. Confirmar con .
=» Se abrira el resumen del directorio del lapiz USB.
6. Seleccionar mapa de aplicacion (archivo shape). S'Elﬂf-'CIUHEr archi\rn
F
-,
7. Confirmar con . =
™ Archivosde ©
W Archivosde O
shape l.shp
shape 2.shp
shape 3.shp
shape 4.shp
shape_5.shp
=» Se mostrara el contenido del archivo shape.
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En un archivo shape pueden guardarse diferentes Configurar el control de indice variable (VRC) para este
mapas de aplicacion con diversas dosis de aplicacion.
Los distintos mapas de aplicacion se

denominan "Atributos”.

8. Seleccionar con las flechas el atributo deseado.

9. Confirmar con .

Informacién
Atributo:

Archivo de forma:
Indice minimo:
Indice maximo:

KEmEDEYE”

=» Los ajustes para el control cuantitativo variable se

mostraran.
10. Si el mapa de aplicacién contiene zonas en las que Destino de control 1
no hay predefinida ninguna dosis de aplicacién, VALOR FIJO VACORFUERADECAMPO
indicar en "Valor fijo" el valor para una dosis de 1iaiha 100,0 ka/ha
aplicacion fija. VALOR DE POSICION PERDIDA ESCALA PARA IMPORTACION DE
100,0 kg/ha FORMA
11. Introducir en "Valor fuera de campo” el valor para la Lista de productos aplicados ’ UT ’ [l

cantidad que debe ser aplicada cuando el

) ) o Producto | cantidad | unidades |
instrumento sobrepasa la linea divisoria.

1000000.00 kg
RrGHicto (100) (%)

12. Introducir en "Valor de posicion perdida” el valor
para la cantidad que debe ser aplicada cuando se
interrumpe la sefal GPS.

13. Si se tienen que reducir o aumentar todas las dosis
de aplicacion,
indicar en "Escala para import. shape" el factor con
el que se deben multiplicar las dosis de aplicacion.

14. Para documentar las cantidades de producto
utilizado o configurar los valores de liberacion:
véase la pagina .

15. Confirmar con .

=» Se cargara el mapa de aplicacion.

MG5574-ES-ES | D.1] 14.01.2019 193
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INDICACION

Para que se muestre correctamente el mapa de
aplicacion se deben cumplir las siguientes
condiciones:

e Como "Mapa de cobertura” debe estar
seleccionado el "Mapa de aplicacion”; véase la
pagina 204.

e Como mapa VRC debe estar seleccionado el
elemento controlable del equipo de trabajo; véase
la pagina

e La escala de cobertura debe estar configurada;
véase la pagina

Determinar el valor nominal fijo para control cuantitativo

Para la dosis de aplicacion se puede definir una valor
tedrico fijo. Este valor tedrico se transmite al instrumento
y éste se controla convenientemente.

1. Pulsar en el menu de tareas en 5

A

—~ & ! rn . .,
2. Activar con Zii el menu "Asignacion control
cuantitativo".
3. Pulsar el botén en la columna "Fuente de sefial". Configurar el control de indice variable (VRC) para este
Destino de control Fuente  Unidad Producto

Destino de control 1 Fijo: 100 I/ha

Destino de control 2 Fijo: 100

=» Se abrira una lista de seleccion de las fuentes de
sefal.
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4. Seleccionar "Valor fijo".

Valor fijo
5. Confirmar con .

Utilizar archivo de forma directamente

Convertir archivo de forma a formato 150

Control de pares

X v

=» |os ajustes para el control cuantitativo variable se

mostraran.
6. Introducir en "Valor fijo" el valor tedrico deseado Destino de control 1
para la dosis de aplicacion. VALOR FIJO
100 kg/ha
7. Para documentar las cantidades de producto Lista de productos aplicados ’ all ’ [ |
utilizado: '

. L Producto Cantidad | Unidades |
véase la pagina . | | —

Producto 1 1000000.00 kg
8. Confirmar con .

(100) (%)

Configurar control de pares para control cuantitativo

Las dosis de aplicacion pueden ser medidas y
calculadas por un sensor colocado adicionalmente en el
vehiculo y las dosis de aplicacion geo especificas u
otros ajustes se transmiten al instrumento.

INDICACION

El control de pares debe ser configurado de nuevo
con cada cambio de tarea.
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1. Pulsar en el menu de tareas en 5

5
—d

2. Activar con @i
cuantitativo”.

el menu "Asignacioén control

3. Pulsar el boton en la columna "Fuente de sefial”. Configurar el control de indice variable (VRC) para este
Destino de control Fuente Unidad Producto

Destino de control 1 Fijo: 100 I/ha

Destino de control 2 Fijo: 100

=» Se abrira una lista de seleccion de las fuentes de
sefal.

4. Seleccionar "Control de pares".

Valor fijo
5. Confirmar con . ,

Utilizar archivo de forma directamente

Convertir archivo de forma a formato 150

Control de pares

X v

=» Se abrira el menu "Seleccionar fuente de control".
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Q | Utilizar control cuantitativo | Configurar control de pares para control cuantitativo

6.

7.

-

10.

11.

12.

Seleccionar sensor.

Confirmar con .

Los ajustes para el control cuantitativo variable se
mostraran.

Introducir en "Valor fijo" el valor para la cantidad que
debe ser aplicada si el sensor no proporciona datos.

Introducir en "Valor fuera de campo” el valor para la
cantidad que debe ser aplicada cuando el
instrumento sobrepasa la linea divisoria.

Introducir en "Valor de posicién perdida” el valor
para la cantidad que debe ser aplicada cuando se
interrumpe la sefal GPS.

Para documentar las cantidades de producto

utilizado:
véase la pagina .

Confirmar con .

Se cargara el mapa de aplicacion.

Seleccionar origen de
v Deteccién de o

<
Datos de proceso de

Datos de proceso de

Destino de control 1

VALOR FIJO
100 ka/ha

VALOR FUERA DE CAMPO
100,0 kg/ha

VALOR DE POSICION PERDIDA
100,0 kg/ha

Lista de productos aplicados ’ all ’ >
Producto Lantidd Unidades |

Producto 1 0.00
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INDICACION

Para que se muestre correctamente el mapa de
aplicacion se deben cumplir las siguientes
condiciones:

e Como "Mapa de cobertura” debe estar
seleccionado el "Mapa de aplicacion”; véase la
pagina 204.

e Como mapa VRC debe estar seleccionado el
elemento controlable del equipo de trabajo; véase
la pagina

e La escala de cobertura debe estar configurada;
véase la pagina

Configurar el control cuantitativo

5.1 Editar valores de liberacion

Para determinadas situaciones se pueden editar valores
de liberacioén para la dosis de aplicacion. Los valores de
liberaciéon que pueden editar dependen de la fuente de
sefal utilizada.

Configurar el control de indice variable (VRC) para este

- {
1. Pulsar en el control cuantitativo deseado en - TG A ST A e

Destino de control 1 Fijo: 100 I/ha

Destino de control 2 Fijo: 100 %
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Q | Utilizar control cuantitativo | Configurar el control cuantitativo

e "Valor fijo" el valor fijo se utiliza si se tiene que
controlar la dosis de aplicacion unicamente mediante
una valor tedrico fijo o si faltan en los mapas de
aplicacion los valores de las dosis.

e "Valor fuera de campo”: si el instrumento abandona
el campo, este valor se transmitira como dosis de
aplicacion.

e "Valor de posicion perdida”; si falla la sefial de GPS,
este valor se transmitira como dosis de aplicacion.

2. Ajustar los valores de liberacion mediante los
botones correspondientes.

Destino de control 1

'VALOR FUERA DE CAMPQ
100,0 kg/ha

VALOR FlJO
100 kg/ha

VALOR DE POSICION PERDIDA
100,0 kg/ha

R

hanﬁda! Unidades |

Lista de productos aplicados

Producto

Producto 1 0.00

5.2 Documentar informacién del producto

Los productos utilizados asi como las cantidades de
producto correspondientes pueden recogerse en la
documentacion de las tareas. Para ello se puede crear
una lista de productos durante la configuracién del
control cuantitativo. La informacién de los productos
puede proceder ademas de un sistema de informacion
de gestién de granjas y adaptarse antes de iniciar el
trabajo.

INDICACION

Los datos de la cantidad de producto sirve
unicamente para documentacion y no tiene influencia
en la dosis de aplicacion.
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1. Pulsar en la columna "Producto” en el boton. Destino de control 1

VALOR Fljo VALOR FUERA DE CAMPO
100 kg/ha 100,0 kg/ha

VALOR DE POSICION PERDIDA ESCALA PARA IMPORTACION DE
100,0 kg/ha FORMA

Lista de productos aplicados

Producto Cantidad | unidades |

1000000.00 kg
Rrodikto 1 (100) (%)

"

=» Se abrira el menu "Seleccionar producto”.

2. Seleccionar el producto de la lista Seleccionar: Producto

¥  FILTROS
Seleccionar filtros

Producto 1
para crear un producto
véase la pagina .

3. Confirmar con .

Producto 2

Producto 3
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Q | Utilizar control cuantitativo | Configurar el control cuantitativo

4. Para afiadir otro producto y crear asi una mezcla:

J5
Seleccionar .

5. Para guardar una mezcla creada:
véase la pagina

5.3 Crear producto

1. Seleccionar en el menu "Seleccionar producto”

INDICACION
Los productos pertenecen a los datos maestros. Para

mas informacién sobre el tratamiento de datos
maestros, véase la pagina 113

Destino de control 1

VALOR FIJO

VALOR FUERA DE CAMPO
100 kg/ha

100,0 kg/ha

VALOR DE POSICION PERDIDA

ESCALA PARA IMPORTACION DE
100,0 kg/ha

FORMA

Lista de productos aplicados

Producto Cantidad | unidades |

1000000.00 kg

Erotliicio 1 (100) (%)

Seleccionar: Producto
¥ FILTROS
Seleccionar filtros
Producto 1
Producto 2

Producto 3
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Q | Utilizar control cuantitativo | Configurar el control cuantitativo AMAZONE

2. Dentro de "Nombre" introducir un nombre para el Crear: Producto
producto. < 24 Nombre:
Producto 1
3. Seleccionar o crear en "Productos” un grupo de ‘ Wy, Productos:
./ Ninguno
productos. =
Unidades:
Ninguno
4. Seleccionar en "Unidades de medida" el tipo de Presentacion de valores:
unidades. kg

Tipo:
Producto tnico

5. Seleccionar en "Presentacion de valores de
medicién" la unidad en la que se distribuye el
producto.

INDICACION

Los campos "Unidades de medida"y "Presentacion
de valores de medicion" deben cumplimentarse.

6. Seleccionar en "Tipo" "Producto tnico".

7. Confirmar con .

5.4 Guardar mezcla

Si se han recogido varios productos empleados en la
lista, estos productos se pueden guardar juntos como
mezcla.

. Destino de control 1
1. Seleccionar . 7
VALOR FljO VALOR FUERA DE CAMPO

100 kg/ha 100,0 kg/ha

VALOR DE POSICION PERDIDA ESCALA PARA IMPORTACION DE
100,0 kg/ha FORMA

Lista de productos aplicados E ’?

Producto | cantidad | unidades |

1000000.00 kg
Eroductx {100) (%)
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2. Dentro de "Nombre" introducir un nombre para la Crear: Producto
mezcla.
Producto 1
3. Seleccionar o crear en "Productos” un grupo de '"f. Productos:
\/ Ninguno
productos.

Presentacién de valores:

4. Seleccionar en "Presentacion de valores de
medicion" la unidad en la que se distribuye el

producto.
5. Seleccionar en "Unidades de medida" el tipo de ’(mmmi
unidades. —
ol
z Mezclar
INDICACION componente

Los campos "Unidades de medida"y "Presentacion
de valores de medicion" deben cumplimentarse.

6. Seleccionar en "Tipo" "Mezcla temporal". x ’

7. Para adaptar los productos a la mezcla
Seleccionar "Componentes de mezcla".

8. Confirmar con .

5.5 Anadir mezcla

Las mezclas creadas pueden afadirse a la lista de los
productos empleados.

] Destino de control 1
1. Seleccionar .
VALOR FIjD VALOR FUERA DE CAMPO

100 kg/ha 100,0 kg/ha

VALQGR DE POSICION PERDIDA ESCALA PARA IMPORTACION DE
100,0 kg/ha FORMA

Lista de productos aplicados ’-nT’ ’ ol

Producto Cantidad | Unidades‘

1000000.00 by
Brodikcto & (100) (%)
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AMAZONE

2. Seleccionar la mezcla de la lista.

INDICACION

Las mezclas pertenecen a los datos maestros. Para
mas informacion sobre el tratamiento de datos

maestros, véase la pagina 113

3. Confirmar con .

;’&‘l‘ FILTROS

Seleccionar filtros

Producto 1

Producto 2

Producto 3

Seleccionar mapa de cobertura

El mapa de cobertura designa la superficie labrada que
puede identificarse en el mapa con diferentes colores.

Existen los siguientes ajustes disponibles:

Seleccionar: Producto

Mapa de cobertura

Descripcion

Figura

Ajuste estandar La superficie

Cobertura labrada se representa en color
verde.
Dependiendo de la calidad del GPS,
la superficie labrada se representara
Calidad GPS con un tono de color naranja. En

este ajuste se muestra una escala
en el mapa.

Mapa de aplicacion o nombre de la
variable de control del instrumento

Para este ajuste debe configurarse
el control cuantitativo variable
(VRC); véase la pagina . La
cobertura se representa en
diferentes colores en funcién de los
valores definidos previamente. Se
utiliza como nombre para este mapa
de cobertura la variable de control
del instrumento. En este ajuste se
muestra una escala en el mapa.

A

204
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1. Abrir con L " el mend "Capas del mapa".

2. Seleccionar en "Mapa de cobertura” el mapa
deseado con las flechas Capas del mapa

Lineas de malla

para activar una lista de seleccion
pulsar en el botén entre las flechas.

3. Confirmar la seleccién con .

Todos los campos

Puntos de marca

Numberos de lineas

Mapa de cobertura

Mapa VRC

REn
X [ v

=» El mapa de cobertura seleccionado se mostrara.

Seleccionar mapa VRC

Con el mapa VRC se muestra la cantidad previamente
fijada que debe dispersarse en el campo.
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1. Abrir con L¥ el menu "Capas del mapa".

2. Seleccionar en "Mapa VRC" el elemento controlable
del instrumento con las flechas Capas del mapa

Lineas de malla

para activar una lista de seleccion
pulsar en el botén entre las flechas.

3. Confirmar la seleccién con .

Todos los campos

Puntos de marca

Humberos de ineas

Mapa de cobertura

Mapa VRC

<=
x| va

=» Se mostrara el mapa VRC seleccionado.

Configurar escala de cobertura

8.1 Configurar escala de cobertura manualmente

Para las escalas de cobertura pueden realizarse los
siguientes ajustes:

e Ajustar las zonas de dosis de aplicacion que deben
mostrarse en el mapa

e Fijar la cantidad de zonas de dosis de aplicacion

e Fijar los colores de zonas de dosis de aplicacion

e Definir la transparencia de la cobertura indicada
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Q | Utilizar control cuantitativo | Configurar escala de cobertura

1.

] [2]

[]

2.

3.

Ao con L), .,

general de la escala de cobertura.

Color de la dosis de aplicacion

Valor minimo por el que la dosis de aplicacion se
muestra en el color correspondiente.

Valor maximo por el que la dosis de aplicacion se
muestra en el color correspondiente.

Abrir con "Editar" los ajustes de la escala de
cobertura.

Pulsar en "Rango de ajuste”.

Seleccionar "Valor minimo" para definir el valor
minimo de la escala.

Seleccionar "Valor maximo" para definir el valor
maximo de la escala.

Seleccionar "Numero de rangos” para fijar el nimero
de rangos de colores mostrados.

Confirmar entradas con .

< 10
0.L/ha.
20 L/ha
40 L/ha
60 L/ha

80 L/ha

l 100/L/ha

VALOR MINIMO
0 I/ha

VALOR MAXIMO
100 Itha

NUMERO DE RANGOS

100 L/ha
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Q | Utilizar control cuantitativo | Configurar escala de cobertura AMAZONE

8. Fijaren |I| los valores maximos por los que se
mostraran las dosis de aplicacion en los colores
correspondientes.

9. Ajustaren |Z| la transparencia de la cobertura.

100 L/ha

) . 100 L/h
11. Confirmar los ajustes con . 4

10. Seleccionar en @ los colores de la cobertura. 80 L/ha ‘

8.2 Fijar los rangos de dosis de aplicacion por medio de la dosis de aplicacion

El valor minimo y el maximo de la escala de dosis de
aplicacion pueden fijarse por medio de la cantidad ya
dispersada.

REQUISITOS PREVIOS

v Debe labrarse una parte del campo

i 10 100 )
1. Abrir con . ¥ Jlavista

general de la escala de cobertura.

2. Abrir con "Editar" los ajustes de la escala de 0 kg/ha

cobertura. 0 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 60 ka/ha
60 kg/ha B0 kg/ha
80 kg/ha 100 kg/ha

> 100 ka/ha

Editar J

208 MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019
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3. Con "Aplicado automatico"” adaptar los rangos de la
escala a la cantidad ya dispersada.

|

i

0'L/ha ;
0/L/ha 20/L/ha
20 L/ha 40 L/ha
40 L/ha 60 L/ha
60 L/ha 80 L/ha
80 L/ha 100 L/ha
> 100 L/ha

|
-
[
[
[
]
]

Establecer rango Aplicado automatico

i
ol

B@c
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R | Gestionar datos de inventario | AMAZONE

Gestionar datos de inventario

CMS-T-00000467-A.1

Utilizar gestor de inventario

CMS-T-001472-A1

En el gestor de inventario se pueden gestionar los datos
de inventario creados.

El boton para el gestor de inventario se encuentra en la
barra de funciones del menu de operacion.

» Pulsar en el menu de funciones en h

=» Se abrira el gestor de inventario.
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AMAZONE R | Gestionar datos de inventario | Exportar copia de seguridad de datos de la tarea

Vista general del gestor de inventario

|I| Seleccionar categoria: abre la lista de seleccion |E| Borrar datos de inventario seleccionados.
para las categorias de datos de inventario.
@ Exportar datos de inventario seleccionados a

|z| Datos de inventario: datos de inventario existentes memoria USB.
de la categoria seleccionada.
Exportar protocolos de diagndstico a memoria
@ Selecciona todos los datos de inventario USB. Los protocolos de diagnostico sirven para
mostrados. que el personal instruido elimine los fallos.
|z| Renombrar datos de inventario seleccionados. Mostrar datos de inventario de la memoria USB. Si

se muestran los datos de inventario de la memoria
USB, el color de fondo sera el azul.

Exportar copia de seguridad de datos de la tarea

Si se exportan datos de la tarea a una memoria USB, al
mismo tiempo se guardara una copia de seguridad de
datos de la tarea en el AmaPad. En caso de que se
hayan perdido los datos de tarea exportados, estas
copias de seguridad de datos pueden exportarse de
nuevo.
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REQUISITOS PREVIOS

v Datos de tarea exportados; véase la pagina

v Lapiz USB introducido

1. Seleccionar en el gestor de inventario "Categoria”
"Copia de seguridad de datos".

2. Seleccionar ﬂ
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AMAZONE S | Utilizar paginas de inicio globales |

Utilizar paginas de inicio globales

CMS-T-00000594-A.1

Guardar pagina de inicio global

CMS-T-000755-B.1

Con las paginas de inicio globales se puede guardar la
representacion del menu de operacion para poder volver
a acceder posteriormente a la representacion. Esto
facilita el manejo, ya que no se deben volver a activar
los elementos configurados individualmente si se han
eliminado los elementos.

1. Configurar los elementos en el menu de operacion
como se desee.

2. Activar botones basicos, véase la pagina .

3. Pulsar en d

4. Pulsar en "Guardar pagina de inicio".
5. Introducir nombre.

=» La pagina de inicio global est4 guardada.

Administrar paginas de inicio globales

CMS-T-000757-B.1

1. Activar botones basicos, véase la pagina .

2. Pulsar en J

3. Pulsar en la pagina de inicio deseada en .

4. Activar pagina de inicio seleccionada
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S | Utilizar paginas de inicio globales | Seleccionar paginas de inicio globales AMAZONE

desactivar

borrar.

INDICACION

Las paginas de inicio desactivadas no pueden
seleccionarse.

Seleccionar paginas de inicio globales

INDICACION

El método de seleccién puede ajustarse en el menu
Setup; véase la pagina 40.

1. Activar botones basicos, véase la pagina .

En funcion del ajuste en el menu Setup:

2. Pulsaren -J hasta que aparezca la pagina de
inicio deseada

Seleccionar la pagina de inicio deseada del menu.
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Realizar capturas de pantalla

Con el botén multifuncién se puede guardar una imagen
de la interfaz de usuario actual en una memoria USB.

REQUISITOS PREVIOS

v Funcion en el menu Setup activada; véase la
pagina 40

1. Introducir la memoria USB en el AmaPad.

2. Pulsar en el boton multifuncion [ 1]

=» La interfaz de usuario se resaltara brevemente en
color gris.

=» |a captura de pantalla se almacena en la memoria
USB de la carpeta "Capturas de pantalla”.
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U | Solucionar fallos |

AMAZONE

Solucionar fallos

Asignar cédigos de error

Los avisos de fallo tienen un cédigo de error. Mediante
los codigos de error se pueden encontrar causas y

medidas para solucionar estos errores.

» Leer la medida para el codigo de error de la tabla.

Codigo de error

Error

Medida

Firmware erréneo para el subsistema

Actualizar firmware; véase la

1052
U108 de direccion. pagina 58.
Subsistema de direccion en modo de | Desconectar y volver a conectar el
U1054 ; ; .,
fallo. equipo de mando de direccion.
Desconectar el equipo de mando de
U1055 El equipo de mando de direccion direccion y el vehiculo. Esperar 20
requiere un reinicio. segundos. Conectar el equipo de
mando de direccion y el vehiculo.
. . . Calibrar de nuevo el sensor de
Equipo de mando de direccion mal i :
U1056 ) angulo de las ruedas; véase la
configurado. .
pagina 164
Configuracion de parametros del . i
. . Seleccionar de nuevo el vehiculo
U1061 vehiculo en el subsistema de ; -
. . correcto; véase la pagina 79
direccion no encontrado.
Se debe calibrar el angulo de Calibrar angulo de alineacion; véase
U106 2 . . -
alineacion. la pagina 164
Comprobar geometria del vehiculo;
Se debe calibrar el sensor de angulo calibrar de nuevo el sensor de
u1065 . - . .
de direccion. angulo de las ruedas; véase la
pagina 164
U106 6 Se debe calibrar la brajula. Calibrar brajula; véase la
pagina 164
U1067 Nuevo vehiculo o nuevo equipo de Calibrar de nuevo la brujula; véase

mando de direccién detectado.

la pagina 164.
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Codigo de error

Error

Medida

El perfil del vehiculo no coincide con

Comprobar si el subsistema de
direccién esta conectado.

Seleccionar de nuevo el vehiculo;

uU1068 los ajustes del subsistema de véase la pagina 79.
direccion.
Seleccionar de nuevo el equipo de
mando de direccion; véase la
pagina 82.
Sensor de angulo de direccion del
U1069 subsistema de direccion no Informar al comerciante.
configurado.
Comprobar si la carga en el motor
- : AES-25 es excesiva (columnas de
Los gastos de rendimiento promedios direccién con dificultad de
u1071 del AES-25 exceden los limites de . .
otencia movimiento, manguitos o
P ’ rodamientos desgastados). Informar
al comerciante.
La temperatura del AES-25 excede el Descgnectar AES-25,y deja_r enfriar.
u1072 . Si el problema aun persiste,
valor limite de temperatura. .
informar al vendedor.

U1074 El equipo de mando de direccién Girar el volante a mano un cuarto

AES-25 no ha sido inicializado.

de vuelta.

u1075 - U1078

Interferencias en la recepcién o
emision de la sefal de CAN.

Comprobar todas las conexiones y
uniones. Desconectar y conectar la
caja de conexiones. Si el problema
aun persiste, informar al vendedor.

Sensor de angulo de direccién no

Comprobar conexiones.

Si es necesario, sustituir el sensor

u1079 defectuoso.
conectado.
Si el problema aun persiste,
informar al vendedor.
Cortocircuito en el sensor de angulo Informar al vendedor.
u1080 . . g Probablemente haya que sustituir el
de direccion.
Sensor.
Comprobar el uso de memoria en la
vista de miniatura; véase la
El sistema de archivos CompactFlash pagina 220.
u1082 tiene menos del 1 % de memoria
libre. Si es necesario, borrar o exportar
datos en el gestor de inventario;
véase la pagina 210.
U3001 Ha fallado la transferencia de datos. Probar de nuevo a importar o
exportar.
U4001 Error durante la inicializacion de la Crear de nuevo la linea trazada;

linea trazada.

véase la pagina .
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Codigo de error

Error

Medida

U4006

No existen calibraciones del sistema

Calibrar direccién; véase la

reciben suministro de tensién de 12 V.

validas. pagina 164.
Comprobar si el subsistema de
direccion esta conectado.
Comprobar si el interruptor de
No se ha detectado el subsistema de | bloqueo para el desplazamiento por
U5001 , . . 7
direccion. carretera esta desactivado.
Comprobar si se ha elegido el
equipo de mando de direccion
correcto; véase la pagina 82.
Seleccionar de nuevo el instrumento
correcto, véase la pagina 89.
Comprobar si se ha afiadido el
campo correcto a la tarea.
No se han fijado el instrumento ni la P
u5002 .
linea trazada. .
Seleccionar la tarea correcta de
nuevo; véase la pagina .
Crear nueva linea trazada; véase la
pagina
No se ha podido conectar el control | Desactivar el interruptor de bloqueo
U5003 de direccion debido al bloqueo del para el desplazamiento por
mismo. carretera.
.. s, Selecci | inst t to;
u5004 No se ha fijado ningun instrumento. © eccmn;ar elns r,ur_nen o correcto
véase la pagina 89.
Distancia entre hileras (anchura de Reducir el grado de solapamiento
us5007 trabajo menos el solapamiento del de la conexién automatica de
instrumento) demasiado escasa. secciones; véase la pagina 180:
Solo un equipo de mando de ) .
. . g qul , Comprobar configuracion del
U6904 direccion pero el tipo de vehiculo es , , L.
, . vehiculo; véase la pagina 75.
vehiculo articulado.
) A . Comprobar configuracion del
U6905 Tipo de maquina desconocido. , o , . .
vehiculo; véase la pagina 75.
i . L |
U8505 Ninguna calibracion de fabrica. Calibrar direccion; vease |a
pagina 164.
TC8 El sensor de inercia y médem no Comprobar todas las conexiones y

uniones.

Valorar indicador LED

Desde el LED en la parte delantera del AmaPad se
puede leer el estado de la bateria y el suministro de
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corriente. En la siguiente tabla se aclaran todos los
significados de las distintas combinaciones de colores.

|I| Estado de la bateria

|z| Alimentacién de corriente

» Leer el estado de la bateria y suministro de corriente

mediante los LEDs de la tabla.

LED de estado de la bateria |I|

LED de suministro de corriente |Z|

Aclaracion

se ilumina en verde

se ilumina en verde

Estado normal, bateria cargada,
suministro de corriente correcto.

se ilumina en verde

se ilumina en amarillo

Bateria cargada, suministro de
corriente débil.

se ilumina en verde

se ilumina en rojo

No se carga la bateria, suministro de
corriente débil o ninguno.

se ilumina en amarillo

se ilumina en rojo

Bateria casi vacia, suministro de
corriente débil o ninguno.

se ilumina en rojo

se ilumina en rojo

Bateria vacia, suministro de corriente
débil o ninguno.

parpadea en rojo

apagado

Firmware de gestion de energia no
instalado.

parpadea en verde/azul

se ilumina en verde

Bateria cargando, suministro de
corriente correcto.

parpadea en verde/azul

se ilumina en amarillo

Bateria cargando, suministro de
corriente débil.

parpadea en verde/azul

se ilumina en rojo

Bateria cargando, suministro de
corriente muy débil.

parpadea en amarillo/azul

se ilumina en verde

Bateria casi vacia y cargando,
suministro de corriente correcto.

parpadea en amarillo/azul

se ilumina en amarillo

Bateria casi vacia y cargando,
suministro de corriente débil.

parpadea en amarillo/azul

se ilumina en rojo

Bateria casi vacia y cargando,
suministro de corriente muy débil.
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. I Bateria vacia y cargando, suministro
parpadea en rojo/azul se ilumina en verde .
de corriente correcto.
. I . Bateria vacia y cargando, suministro
parpadea en rojo/azul se ilumina en amarillo . o
de corriente débil.
. I . Bateria vacia y cargando, suministro
parpadea en rojo/azul se ilumina en rojo : o
de corriente muy débil.

Activar diagnoéstico del sistema

En el menu de funciones existe una vista en miniatura
que ofrece informacion sobre las caracteristicas del
sistema del AmaPad.

» Pulsar en el menu de funciones en %

=» Se abre la vista en miniatura.

III Uso de la memoria

|Z| Diagnéstico de consola

[3] Codigos de fallo

|z| Registro: en este registro se puede cargar un

archivo de configuracion con el boton "Archivo de
configuracion" desde la memoria USB.

Determinar la version de software

En el menu de funciones existe una vista en miniatura
que ofrece informacion sobre la versiéon de software
instalada.

» Pulsar en el menu de funciones en I-.|

220 MG5574-ES-ES | D.1 | 14.01.2019



AMAZONE U | Solucionar fallos | Determinar la version de software

=» Se abre la vista en miniatura con informacion del
software.
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GLOSARIO

Atributo

En un archivo shape se pueden guardar diferentes
valores en columnas de tabla. Estas columnas de tabla
se denominan atributos y se pueden seleccionar
individualmente. Asi, p. €j., se pueden guardar
diferentes dosis de aplicacion para un producto en un
archivo shape.

AUX
AUX significa "Auxiliary" y designa a un dispositivo de
entrada externo como p. €j., un mando multifuncional.

Archivo shape

Almacena informacién geométrica y de atributos en un
juego de datos. La informacién geométrica representa
formas que pueden utilizarse como lineas divisorias. La
informacion de atributos es necesaria para las
aplicaciones para p. €j., controlar las dosis de
aplicacion. El archivo shape tiene el formato ".shp".

Datos de inventario

Los datos de inventario se administran en el gestor de
datos de inventario.

Los siguientes datos pertenecen a los datos de
inventario:

e Datos del vehiculo

e Datos de instrumentos

e lineas trazadas

e Proyectos de conservacion del agua
e Archivos geoid

e Copias de seguridad de datos de tareas

Datos maestros

Los siguientes datos pertenecen a los datos
maestros:

e Datos de clientes

e Datos de la empresa agricola
e Datos de empleado

e Datos de campo

e Datos de producto

e Datos de las plantas

e Modelos de comentarios

o Medidas

ECU

ECU designa al sistema de control de maquinas
integrado en la maquina. Mediante las consolas de
mando se puede acceder al control de maquinas y
manejar la maquina.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Sistema europeo para la correccioén de la navegacion
por satélite.

Farm Management Information System

Este sistema FMIS es un programa para la gestion de
explotaciones agricolas. Con este programa se pueden
gestionar tareas y datos maestros.

Firmware

Programa de software que esta alojado en un
dispositivo.

Fuente de correccién

Son diversos sistemas para la mejora y correccioén de la
sefial del GPS.
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GPS-Drift

Se denomina GPS-Dirift a las desviaciones de la sefial
de GPS que surgen al utilizar fuentes de correccioén con
baja precision. EI GPS-Drift se reconoce porque la
posicién del simbolo de vehiculo en el AmaPad ya no
coincide con la posicion real del vehiculo.

GLONASS

Sistema satélite de navegacion global ruso

o
o
o
n)

(Horizontal Dilution of Precision) Medida para la
precision de los datos de posicion horizontal (grado de
anchura y longitud) enviados por los satélites.

|

Linea divisoria

Linea virtual en el mapa del AmaPad. Con la linea
divisoria se identifica un area que puede definirse como
zona de trabajo o de exclusion.

Mapa de aplicacion

Las mapas de aplicacion contienen datos con los que se
puede controlar un elemento de un instrumento. Entre
estos datos estan las dosis de aplicacion o las
profundidades de trabajo.

MSAS

Muiltifunctional Satellite Augmenatation. Sistema japonés
para la correccién de la navegacién de satélites.

RTK

Sistema con coste adicional para la correccién de datos
de satélites.

I

Tasa de transferencia de datos

Velocidad de transmisién de datos medida en bits por
segundo.

TASK.XML

TASK. XML es un archivo que contiene archivos sobre
tareas.

Terminal universal

Mediante el terminal universal, la interfaz de usuario del
ECU se puede representar en el AmaPad.

Variable de control

Se denomina variable de control al elemento controlable
del equipo de trabajo. En el caso de un pulverizador
para cultivos, se puede indicar como elemento
controlable el regulador de presién de inyeccién con el
que se puede regular la dosis de aplicacion.

Angulo de alineacién

Describe la posicién del receptor durante el montaje.
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Actualizacion .............cccccoooeiiiiiie e, 75 Cajade distribucion ...........cccccoooviieeiiiieeeeeeeeeee 179
Actualizar firmware Cambiar el separador decimal ................cccooceeieiiiin. 33
Receptor GPS ...........c.ooovvieeeeeeeeeeeeeeeeee 58 .
Cambiar el separadorde coma .........cccocvevevvvceeen... 33
Actualizar software ............cccccoooiiiiiiiiiiie 75 .
Cambiar el volumen ..............c.ccooieeiiiiiiiiieeeee 36
Ajustar solapamiento ...............cccocciieiiiiii 93
J P CambIr IiOMA .voooooo oo 32
Alarma c
. , ampo
Findehilera ................ccccooeeiiiiiiiiiiiiiiiieeee 68
CIEAL .........ceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 126
Apero C
deteccion automatica ...................c..cccceoeeiiieeennn.n. 85 ampos
mostraruocultar ....................cccccooeiiiiieiie 105
Archivode datos detarea ...........c...cccooeeeeeviveeeneenn.. 116
Capas de mapas
Archivo OAF CONFIQUIAE .........ccveeeeeeeeeeeeee e, 27
CAIQAI .......coeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 60
9 Cobertura
Archivo shape Cambiar COIOr ............cccocovveeeciieeeeieeeeeeeeenn 45
para linea divisoria ...............cccccccoevvevveeeceneennn. 130 véase "Seleccionar mapa de cobertura” ............. 204
Aseguramiento de datos ...............ccccoeeiiiieieiieennn. 210 Condiciones de USO ...........ccccveveveveieieieeieeeeieeee, 11
ASISTENTES ... 19 CONEXIONES ....ocviiiiiiiiecee e 66
Autorizacion de usuario Configurar accesos rapidos
MOAIfICAr ..o 46 en el terminal universal .................cccccocceveveeeann. 174
proteger con contrasefia .............cccccceevveeceeenneennne. 46 . .
Configurar botones adicionales
Ayuda en el terminal universal .................cccccoccevevveennn. 174
Activar el modo asistente .............c.ccoocoveciiieeeeennn... 51 Confi b q 135
Designacion de los botones ..............ccccccooveenn... 14 onfigurar Cabecera de Campo ...........cerrerrecreennes
INICIO FEPIAO ... 53  Configurar funciones AUX-N
en el terminal universal ................cccccoeevveveeeann. 174
Configurar inicio rapido ..............ccccoevvviiiiiiiiieieeen 53
Barra de luces L Configurar sefial de correccion ..............ccccccceevveeenne... 61
Comprobar desviacion de traza .......................... 154
B ) . 47 Configurar shortcuts
oguear Menus para USUaros ..........oerericeens en el terminal universal .................cccccocevveveeeann. 174
Botones basiCos ...........ccoocvviiiiiiiiiiie 10 Confirmacion de la seleccion 27
Botones . . Consultar informacién de latarea ...........ccc....o......... 123
Cambiar tamafio ...............ccccccceveveeeceieeieeeeeeen.. 42
X , ., Control cuantitativo ..............cc.coooviiiiiii 189
Botén multifuncion
CONFIGQUIAE ..., 40 Control cuantitativo variable
Brill Mapa de aplicacion ...................cc.cccccveeenieennnn... 189
: O, mostrar en mapa ..............cccccccoeeeeiiiiieeaenn, 204, 205
GIUSKAE ..o 15
MOO ..o 15  Control de maquinas
VEaSE ECU ..........cccoooiieiiiiieieeeeeeeeeeeee 91
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Control de seccién

QUIOMALICA .........ccevieieiiiceeeeeeeeee 180

MaNUal ............ccccoeveiiiieeee e 178
Control de USUArioS ...........cccoeevievieeiieiieiieiecieeie e 47
Copiade seguridad ..............cccooeviiviiiiiieeeee 210
Crearlineas trazadas AB ................c.ccoeoveieieieenn, 146
Crear lineas trazadas circular .............c..cccccoeveeneen. 151
Crear lineas trazadas encurva .............cc..cceeeuenn.. 149
Crear lineas trazadas en curva adaptativas ............ 152
Crear perfil de @aperos .........c.ccccooevviveveiiiiiiiiieieeeee 85

Cuadro de mandos
Comprobar desviacion de traza ..........................
Datos de GPS ..........c.cccooviviieiiieeeeeeee e 29

Datos de GPS
en el cuadro de mandos ............ccccccoeeeeeveeeeeeeeen, 29

Datos de instrumentos

COPIAE ... 91

IMPOITAL .......ccoeieeeeeeeeeeee e, 90
Datos del vehiculo

COPIAE ..o 81

IMPOITAL ..., 80
Datos de tarea

EXPOITAL ... 118

IMPOITAI ... 116
Definir el tiempo de trabajo ..............cccceeviiiii, 124
Definir los permisos de usuario ..............ccccccooeeveenn.n. 47

Desplazamiento de mapas
GCHVAL ... 43

BOtON ... 21
Direccion automatica

ACHVAL ... 169

Activar ventana de estado .....................ccc....c........ 41

BOtON ... 21

Calibrar direccion ...............c.ccccceeeeeeeeciieeeinannn 164

Configurar ventana de estado ................c..cc......... 41

Consultarestado ............c..cccocooeeviieeiiiieeiieen. 165

AESACHIVAI .........c.oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 170
Dosis de aplicacion variable

IMOSHIAL ... 204

ECU
Actualizar ajustes ..............cccoeveeveecieiieeieeen, 92
CONFIGUIAE ... 91

Elemento de mando AUX

Confirmar asignacion ..................cccccecueeeuenn... 172
Entradas .........cccoooiiiiiii 66
Escala

CONFIQUIAE ... 206
Escala de cobertura

CONFIQUIAK ... 206
Escala de dosis de aplicacion .............c.cccocovveveeeeennn.. 27
Estado de direccion

CONSUIAr ..o 165
Estado de secciones .............cccccoooviiiiiiiii, 179

Fin de hilera
Emitiralarma ...............ccc.cccociooviiiiiiiieiieeeee 68

Focalizacion del vehiculo ..............ccooceviiiiiicien, 27

Gestionar datos de inventario ............cccccoeeevevveeenn. 210
GPS-Drift
Colocar punto de banderin .................cccccc.cc...... 142
COITEGIE ... 157
corregir con punto de banderin .......................... 158
OPCIONES ... 157
GPS
Configurar salida ...............cccccccovveiieeceeieeeeenn.. 66
Consultar informacion ...................ccccccceeeveeeeneen, 162
Entrada ..........cccooovieiiiiiiiiiieeeeeeeee e 66
SaAlda ..o 66
Seleccionar fuente de correccion ........................ 61
Simulacién de velocidad ...................ccccoccoeeveeinn. 99

Idioma
MOAIfICAr ............cveooeeeieeeeeee e 11

Iniciar dispersion
véase Iniciartarea ..................cccccccceeiiieiiiniieni... 113

INICIO rAPIdO ..o 171

Instrucciones de servicio
Documentacion adicional .................cccccoovveevveeenn. 5
IMportancia .............cc.cccccocoeeeeeeciieieecieeeeeeceeeeen 5

MG5574-ES-ES | D.1| 14.01.2019

225



| INDICE ANALITICO |

AMAZONE

Representaciones utilizadas .................cc.ccc......... 5
Instrumento

DOITAI ... 210

CIEAL ........ceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 88

Seleccionar .............c.ccoociieeiiiiiiiie e 89
Interruptores virtuales de secciones .......................... 27
ISOBUS

Deteccion de aperos ............cccceevveeeeecieeceeennn. 85

ECU detectada .............ccooooeeviveciiiiiiiiiiieeieeen 85
LED

Alimentacion de corriente ...............c.ccocoveeeeeeeenn. 10

Barrade luces .............cccccocoeviveeiiiiiiiiiieiie 10

Estado de la bateria ................ccc.ccoocvvveiiiiiininn, 10

Limite de campo

borrar individualmente .....................ccc..ccceoeen... 133
CrBAL ... 127
crear con archivo shape ..................cccccceeveeen... 130
crear desde la cobertura .................c...cccooeeu... 131
EAMAT ... 133
Interrumpir registro .............ccccccecvivieiiiiiiiiie. 129
FEQISIIAr ..o 127
Limites de campo
DOITAI ... 139
Linea divisoria
borrar individualmente ...................c..cccoeeveenenn.. 133
CPOAN ....cooeeeeeee e 127
crear con archivo shape ..................ccccccoeeeveeenn... 130
crear desde la cobertura ...............cc.cccoeeeuen... 131
AIAI ... 133
Interrumpir regiStro ..............ccccccocvvvveiiiiiiiiie. 129
FEQISIIAr ... ... 127
Lineas divisorias
DOITAI ... 139
lineas trazadas
DOITAI ... 210
COITEGIN ... 160
desplazar a la longitud especificada .................... 161
desplazar a la posicién del vehiculo ................... 161
desplazar gradualmente ......................cccc.oc...... 160
QUANTAE ........c.oooveeeeeeeeeeeeee e 162
FOULIIIZAT ..o 163
Mapa de aplicacion ...............cccccccoovveoeeceicieeee, 204
Mapa de cobertura
Seleccionar ...........ccccoooeveeiiiiiiieieee e 204

Mapa

QUMENTAT ... 104

Cambiar perspectiva ..............cccoeceeeeeeeeeeeeeneaennn.. 104

Configurar escala ..............cc.cccccocveeceeecieeeeeenn. 206

desplazar ............ccccooeeiieiiiiiie e 43, 104

FEAUCIE ..o 104

Seleccionar capas ...........cccccocoeeeeviieiieieeenenn. 105
Marcha atras

deteccion automatica ...............ccccceeuveeeeeeen. 50, 177
Mensaje de advertencia

después de iniciar ..............ccccccceeviveviiiiiiniienn. 11

GeNEral ........ccccocovviieiiieiieeee e, 17

Terminal universal ................ccccccccoeiveiiiieiinaenne.. 17
Menul de funCioNeS .........c..cooviiiiiieiieeeeeeeee e 21
Menu de operacién

Vista general ...........ccccccoeveeeeeeieicieeieiieeeeeeen, 21
MenU detareas ...........cccooovveeiiioiiiiiieeeeeeeeeeeeeen 27
Menu Setup

Manejo basiCo ............cccocovveiiiiiiiiiiiiiiieeee 31
Modo de regién multifuncion ..o 40
N.°TC

€SLabIECEr ...........ccoviiiiiiiie e 73
N.cUT

€SLableCer ...........ccccooooiiiiiiiieeeee e 70
Numeros de lineas

mostraruocultar .................ccccoceeiieeiiiiiiinee 105
Pagina de inicio global ..................ccocoveviiiiiiii, 40
Pantalla

CaliDrar .........cccoovviiiiiiiiiee e 38

Sensibilidad ...................ccooooiieiiiiiieee e 39
Pantalla tactil

CaliDrar .........ccccooveeiiiiiiiieii e 38

Sensibilidad ...............c...ccooooiieiiiiieee e 39
Perspectiva

MOAIfICAr ............cccveieeeiiieei e 104
Proteccion de datos detarea ..........ccccovvvevvveeeeen.. 210
Punto de banderin

definido por el usuario ..............cc.ccccooevveevueeennnnn.. 140

EAIAI ..o 144

para correccion de GPS-Drift .................ccc........ 142

para puntos peligroSoS ................cccccceeveieeeeneennn.. 139
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Punto de marca

Terminal universal

definido por el usuario ..............cccccoceeeveevueeennnnnn.. 140 Borrar la caché del Pool ...............ccc.ccoccevveeeeennnn. 71
para puntos peligroSoS ...............ccccccceeveiveeeneenn.. 139 Establecer nimero ..................cccccccoveveeiieeccniaen... 70
i ULIIZAC ..o 171
Puntos de banderin
CONTIQUIAE ..., 69 Tonosdeteclas ........occcooovviiiiiiiiiciieeeeeeeeeee, 37
mostraruocultar ..................ccccoooeiiieiiieien 105
Transferencia de archivos del sistema 150 ............... 41
Realizar capturas de pantalla ............................. 40, 215 . . .
P P Utilizar gestor de inventario .................cccccoovviieenn.. 210
Receptor GPS Utili d licacié 189
Actualizar firmware .............cccccccoeeeeeveieeeeeeeeeenn. 58 fizar Mapa de aplCaCION ..oy
Ajustar indice de baudios .................cccccoeeveeenin. 60 UT
Funcionamiento con bateria ................c..cccoeuee..... 59 ULIlIZAY ..........c.ooeeeeeeeeeeeeeeeee e 171
S€IEeCCioNar ...........cccccoeciieviieeieeeeeeeeee, 57
\/
INEEITUMIPIE ... 45 \/ehiculo
Registro de lineas divisorias DOITAE ..ttt 210
IEITUMDIT .o 45, 45 Determinar geometria ... 7
SEIECCIONAN ...........cceoieeeiieei e 79
Reticulas de coordenadas ...............cccocooeevvviiiiinnnnnn. 105
Velocidad ...........oooviiiiiiii e 99
- Limite inferior .............ccccccocvvveiiieeiiiiiiieeeeeeee 97
Seidal
para interruptor del tanque ..................c.ccoccuene... 98  Vista de mapas
para interruptor principal ................ccccoeeeieenennn.. 98 CONSUMAT ... 103
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