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1 | Ohutus ja vastutus

Ohutus ja vastutus

1.1 Uldkasutatavatel teedel séitmine

Arge kasutage juhtarvutit véi juhtterminali maanteel sditmise ajal

Kui juhi thelepanu juhitakse kdrvale, voivad selle tagajarjeks olla 6nnetused ja kuni surmaga |6ppevad
vigastused.

» Arge kasutage juhtarvutit v6i juhtterminali maanteel séitmise ajal.

1.2 Hooldus ja ladustamine

Luhisest tulenevad kahjud
Kui traktori vdi kilgehaagitud v6i kilgetihendatud seadme juures teostatakse remonditdid, on llihiseoht.

» Enne kui teostate remonditéid,
lahutage kdik Uhendused juhtterminali vdi juhtarvuti ja traktori vahel.

Ulepingest tulenevad kahjud

Kui traktori vdi kulgehaagitud v6i killgetihendatud seadme juures teostatakse keevitustdid, voib Ulepinge
tottu tekkida juhtarvuti vdi juhtterminali kahjustus.

» Enne kui keevitate,
lahutage kdik Ghendused juhtterminali vdi juhtarvuti ja traktori vahel.

Asjatundmatust puhastamisest tulenevad kahjud

» Puhastage juhtarvutit voi juhtterminali eranditult niiske pehme lapiga.
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Ehituslikud muutmised

Valest tootemperatuurist ja ladustamistemperatuurist tulenevad kahjud

Kui to6temperatuuri ja ladustamistemperatuuri ei jargita, véib see p6hjustada juhtarvuti ja juhtterminali
kahjustusi, talitlushéireid ja sellega ohtlikke olukordi.

» Kaitage juhtarvutit v6i juhtterminali ainult temperatuuridel -20 °C kuni +65 °C

» Ladustage juhtarvutit voi juhtterminali ainult temperatuuridel -30 °C kuni +80 °C

1.3 Ehituslikud muutmised

Lubamatud muutmised ja lubamatu kasutamine

Lubamatud muutmised v6i lubamatud kasutamised vdivad mdjutada teie ohutust ja juhtterminali
kasutuskestust ja/voi talitlust.

» Teostage juhtarvuti voi juhtterminali juures ainult muutuseid, mida on juhtarvuti v8i juhtterminali
kasutusjuhendis kirjeldatud.

» Kasutage juhtarvutit voi juhtterminali sihiparaselt.
» Arge avage juhtarvutit véi juhtterminali.

» Arge tdmmake kaablitest.

1.4 Kaamerasusteem

Kaamerapilt ei ole ohutuse seisukohast oluliste otsuste jaoks

Kaamera on mdeldud abisisteemina. Kaamera ei asenda juhendajat vdi enda tdhelepanelikkust. Naiteks
on kaamera vaatevaljal pimedad nurgad, kus ei ole vdimalik isikuid ja objekte tuvastada. Samuti vGib
kaamerapildi kujutamine toimuda viivitusega ja selliselt toimub olukordade vale hindamine. Selle t6ttu
voivad inimesed saada raskeid voi surmavaid vigastusi.

» Jalgige alati imbrust.

> Arge kasutage kaamerat ohutuse seisukohast oluliste toimingute puhul nagu iildkasutatavatel teedel
sOitmiseks voi tagurdamisteks.

» Kontrollige alati sGiduteed.

» Arge kasutage kaamerat masina késitsemiseks.
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Ekraan

1.5 Ekraan

Valedest ekraaninditudest tulenev dnnetusoht

Kui ekraan on vale vdi vaade naidule on piiratud, vBidakse funktsioone soovimatult aktiveerida ja selliselt
rakendada masina funktsioone. Inimesed vdivad saada raskeid vdi surmavaid vigastusi.

» Kuivaade ekraanindidule on piiratud,

seisake kasitsemine.

» Kui ekraanindit on vigane,
kaivitage juhtarvuti vdi juhtterminal uuesti.

Asjatundmatust nipsamisliigutusest tulenev dnnetusoht

Asjatundmatu nipsamisliigutuse puhul vBidakse kogemata rakendada masina juhtstisteemi ltlitusnuppe ja
selliselt aktiveerida masina funktsioone. Inimesed vbivad saada raskeid vdi isegi surmavaid vigastusi.

» Alustage nipsamisliigutust ekraani servast.
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2 | Selle kasutusjuhendi selgitus

Selle kasutusjuhendi selgitus

2.1 Autoridigus

Kordustriikk, tdlge ja reprodutseerimine mis
tahes kujul, sealhulgas véljavotteliselt, nuavad
AMAZONEN-WERKE kirjalikku ndusolekut.

2.2 Kasutatud kujutised

2.2.1 Hoiatusjuhised ja margusdnad

Hoiatusjuhised on téahistatud kolmnurkse
turvasiimboliga vertikaalse ribaga ja margusfnaga.
Margusénad "OHT", "HOIATUS" vdi "ETTEVAATUST"
kirjeldavad ahvardava ohu raskust ja neil on
jargmised tahendused:

OHT

P Tahistab suure riskiastmega vahetut
ohtu, mis v8ib p6hjustada uliraskeid
kehavigastusi, nagu kehaosade kaotust,
vOi surma.

HOIATUS

P Tahistab keskmise riskiastmega véimalikku
ohtu, mis v8ib p8hjustada raskeid
kehavigastusi voi surma.
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Kasutatud kujutised

ETTEVAATUST

P Tahistab madala riskiastmega ohtu, mis
vOib pdhjustada kergeid voi keskmise
raskusastmega kehavigastusi.

2.2.2 Taiendavad juhised

¥ TAHTIS

P Tahistab masina kahjustuste riski.

xi KESKKONNAALANE MARKUS

P Tahistab keskkonnakahjude riski.

JUHIS

Tahistab kasutussoovitusi ja juhiseid
optimaalseks kasutamiseks.

2.2.3 Tegevusjuhised

2.2.3.1 Numereeritud tegevusjuhised

Tegevusi, mis tuleb Iabi viia kindlas jarjekorras, on
kujutatud numereeritud tegevusjuhistena. Tegevuste
antud jarjestusest tuleb kinni pidada.

Naide:

1. Tegevusjuhis 1

2. Tegevusjuhis 2

2.2.3.2 Tegevusjuhised ja reaktsioonid

Reaktsioonid tegevusjuhistele on tahistatud noolega.
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Kasutatud kujutised

Naide:
1. Tegevusjuhis 1
=» Reaktsioon tegevusjuhisele 1

2. Tegevusjuhis 2

2.2.3.3 Alternatiivsed tegevusjuhised

Valikuliste tegevustega tegevusjuhistele viidatakse
sBnaga "voi".

Naide:
1. Tegevusjuhis 1
vOi
valikuline tegevusjuhis

2. Tegevusjuhis 2

2.2.3.4 Ainult Uhe tegevusega tegevusjuhised

Ainult Ghe tegevusega tegevusjuhiseid ei
numereerita, vaid kujutatakse noolega.

Naide:

» Tegevusjuhis

2.2.3.5 lima jarjestuseta tegevusjuhised

Tegevusjuhiseid, mida ei tule Iabi viia teatud kindlas

jarjekorras, kujutatakse nooltega tahistatud loendina.

Naide:
» Tegevusjuhis
» Tegevusjuhis

» Tegevusjuhis
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Taiendavalt kehtivad dokumendid

2.2.3.6 Tookojatoo

TOOKOJATOO

P Tahistab korrashoiutdid, mis tuleb I&bi
viia vastava véljabppega spetsialistide
poolt pdllumajandustehniliselt, ohustehniliselt
ja keskkonnatehniliselt nduetekohaselt
varustatud spetsiaalses téokojas.

2.2.4 Loendid

Loendeid, mis ei vaja téapset jarjekorda, kujutatakse
loetluspunktidena.

Naide:

e Punkt 1
e Punkt 2

2.2.5 Asukohanumbrid joonistel

Teksti sees asuv raamiga number, naiteks |I| viitab
asukohanumbrile kdrvaloleval joonisel.

2.2.6 Suunamaaratlused

Kui ei ole teisiti maaratud, siis on kdik
suunamaaratlused antud séidusuunas.

2.3 Taiendavalt kehtivad dokumendid

Lisas on toodud taiendavalt kehtivate dokumentide
loend.

2.4 Digitaalne kasutusjuhend

Digitaalse kasutusjuhendi ja E-Learningu saab alla
laadida AMAZONE!'i veebilehe Info-portaalist.
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Teie arvamus on tahtis

2.5 Teie arvamus on tahtis

Lugupeetud lugeja, meie dokumente varskendatakse
regulaarselt. Oma parendusettepanekutega annate
panuse jarjest kasutajasobralikumate dokumentide
koostamisse. Palun saatke oma ettepanekud meile
kirja, faksi v8i e-posti teel.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Sihiparane kasutamine

Sihiparane kasutamine

e Juhtterminaliga juhitakse pdllumajanduslikke
seadmeid.

e Kasutusjuhend on juhtterminali Gks osa.
Juhtterminal on eranditult ette nahtud
kasutamiseks selle kasutusjuhendi jargi.
Juhtterminali rakendused, mida ei ole selles
kasutusjuhendis kirjeldatud, vdivad pdhjustada
inimeste raskeid vigastusi voi surma ning masina
kahjustusi ja materiaalseid kahjusid.

e Sihiparaste kasutustena loetletud kasutustest
erinevaid kasutusi loetakse mittesihiparasteks.
Tootja ei vastuta kahjude korral, mis on tekkinud
mittesihiparase kasutamise tottu.
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Paigaldusjuhend

4.1 AmaTron 4 monteerimine

10
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4 | Paigaldusjuhend
Kaamera lihendamine

4.2 Kaamera uhendamine

2 »
L

4.3 Signaalpistiku ihendamine

3

3
)
~
—
o
S

[,
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AUX-N-sisestusseadme iihendamine

4.4 AUX-N-sisestusseadme uhendamine

JUHIS

Joonisel on kujutatud AMAZONE AUX-N-
sisestusseadme Uhendust. Teiste tootjate AUX-N-
sisestusseadmete thendus v8ib erineda.

12
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5 | AmaTron 4 lilevaade

AmaTron 4 Ulevaade

5.1 Eestvaade

AMAZONE

AmaTron 4

Peamentii klahv Kaardivaate klahv

[1] (2]

@ Universal Terminali klahv E ISB-klahv

|E| Olekulamp @ Seadme juhtsiisteemi valikuklahvid
Sees-Viljas-klahv Lahedusandur

@ Heledusandur Puuteekraan
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5| AmaTron 4 iilevaade
Liidesed

5.2 Liidesed

|I| Ulemine USB-pesa |Z| Tagumine USB-pesa
@ Ethernetipesa teenindustéddeks E GPS-signaali liides
|E| CAN-Bus-pesa |E| Sensorsignaalide liides
Kaamerapesa
5.3 Tudbisilt
Osa number AMAZONE

_ _ [1]——Nixxx
Krupteeritud kalendri kuupéev

[2|——CcAxxxx UK c €
Labivaatamise number [3}—x C n
Seerianumber E XXXXX F(C: E E .E
[=]

(] [«] [d] [2]
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5| AmaTron 4 iilevaade
ISB-klahv

|I| Seadmenumber

|z| Kripteeritud kalendri kuupéaev

Tuiip

5.4 ISB-klahv

ISB-klahvi funktisoon s6ltub Gihendatud seadmest.
Kui seadmel on ISB-funktsioon, on ISB-funktsiooni

seadme kasutusjuhendis kirjeldatud.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H
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6 | Ulevaade kasutajaliidesest

Ulevaade kasutajaliidesest

6.1 Peamenuu

——

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

& B g

.
|I| Olekuriba |Z| Aktiivse seadme ja aktiivse traktori nait
Rakenduste karussell
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6 | Ulevaade kasutajaliidesest
Rakenduste karussell

6.2 Rakenduste karussell

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

{1

=
g

&

ﬁ

dll 1

T

Rakenduste karussell |I| sisaldab jargmisi rakendusi:
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6 | Ulevaade kasutajaliidesest
Rakenduste karussell

Rakendus

Lalitusnupp

Funktsioon

Universal Terminal

Simbol s6ltub
valitud seadmest.

=

Uhendatud seadme juhtsiisteemi
kuvamine

AUX-N-kaetus

Uhendatud AUX-N-sisestusseadme
konfigureerimine

Seadete menul

AMATRON 4 seadistamine

Seadmehaldus

Ulevaade traktoritest ja seadmetest,
traktorite ja seadmete seadistamine

Kaamera

Kaamerapildi kuvamine

Kaardivaade

SNkl

Kaardivaate avamine

18
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6 | Ulevaade kasutajaliidesest
Kaardivaade

6.3 Kaardivaade

6.3.1 Kaart

_E
Al 34

A b
@\" 160,00 ’W +(§"+

(8] H .ﬁ}éj
B 12
0,12 ha
] 100 e T e (Q
M %

@_f; 0,0 km/h A
oo LB S

o |

0.0 kms/h

bar

Aplikatsioonikaardi valimine Pealtvaate aktiveerimine

Traktori ja seadme fokusseerimine Multi Boom-valik
Kompass Maksimaalse suumiastme kindlaksméaaramine
Minimaalse suumiastme kindlaksméaaramine Traktori ja seadme siimbolid
Pollu suurus ja tdddeldud pindala

GPS-kiirus

Kattuvusmaar

Rl [2][=] [=] [»] [~]

Seadme teave

&] 2] [] [3] [o] [w] [2]

Aplikatsioonikaardi vaartuste skaala
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6 | Ulevaade kasutajaliidesest
Universal Terminal

6.3.2 TOO6menuu

|I| Soidusuuna umberpdoramine

Juhtraja loomine

Juhtradade nihutamine
Pollupiiri loomine

Virtuaalse pdllupeenra loomine
Funktsioon puudub

Margistuse loomine
Pollumeniia avamine
GPS-korvalekalde korrektuur
Uue pdllu loomine

Kaardivaate konfigureerimine

B B & [o] [=] [¥] [o] [o] [&] [] [v]

6.4 Universal Terminal

Universal Terminalis kuvatakse seadme juhtsiisteemi

kasutajaliidest. Universal Terminali kaudu saab

vaadata seadme teavet ja seadet kasitseda. Universal
Terminal on jaotatud valikuteks "Seadme teave"

ja "Funktsioonide lulitusnupud”. Seadmest soltuvalt
voivad lulitusnupud asuda ka seadme teabe valikus.

Automaatse sektsioonide lilituse aktiveerimine

8 (),
gl |+
G} L+ E
©—®
S—d] |

—dl] 40—
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6 | Ulevaade kasutajaliidesest
Universal Terminal

@/W 0"2;} DGPS

—
AAA
a 3.49 ha

—

i- |ﬁ 150 L/ha 4__)

. 12

S24 "

MA MA MA MA MA MA q°

Y.0 kmsh

1 SO L/ha i | s *

100 x
-— - e -

s 5 A0 | @ B

bar

A —
FreTvayerTy

||||
OMA0FF

1 o

2

|I| Seadme teave ja seadme juhtimine

JUHIS

Universal Terminali nait s6ltub tihendatud
seadmest.

|Z| Funktsioonide lllitusnupud
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7 | Uldine kisitsemine

Uldine kasitsemine

7.1 AmaTron 4 sisselulitamine ja valjalilitamine

» AmaTron 4 sisseliilitamiseks,
vajutage Sees-Valjas-klahvi |I|
JUHIS

Kui AUX-N-sisestusseade on tihendatud,
tuleb kinnitada AUX-N-sisestusseadme klahvide
kaetust; vt Ik 143.

» AmaTron 4 vdljaliilitamiseks,
hoidke Sees-Valjas-klahv |I| vajutatult.

7.2 USB-malupulga kasutamine

EELDUSED

© USB-malupulga maht maksimaalselt 64 GB

© USB-malupulk vormindatud FAT32-
failisisteemis

» Uhendage sobiv USB-malupulk tilemisse voi
tagumisse USB-pessa.

=» Kuvatakse juhis, et tuvastati USB-mélupulk.

22
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7 | Uldine kisitsemine
Rakenduste vahel vahetamine

7.3 Rakenduste vahel vahetamine

7.3.1 Menuuklahvide kasutamine

1. Peamentiii avamiseks,
Vajutage |I|

2. Kaardivaate avamiseks,
Vajutage |Z|

3. Universal Terminali avamiseks,
Vajutage @

7.3.2 Rakenduste karusselli kasutamine

1. Lehitsege peamentius labi rakenduste karusselli
napuga vasakule voi paremale.

2. Valige soovitud rakendus.

7.3.3 Nipsamisliigutuste kasutamine

Nipsamisliigutuste rakendusi saab valida seadete
menudis, vt Ik 36.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

@ = @ 1

MGG6010-ET-EE | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

23



7 | Uldine kisitsemine
Olekuriba konfigureerimine

2 TAHTIS
Masina kahjustuste oht

Nipsamisliigutuse puhul vdidakse kogemata

rakendada seadme juhtstisteem llitusnuppe.

P Alustage nipsamisliigutust ekraani
servast.

» Nipsake napuga ekraani paremast vi vasakust
servast ekraani keskkoha suunas.

7.4 Olekuriba konfigureerimine

Olekuriba |I| kuvatakse kdikides rakendustes.
Olekuriba teave on konfigureeritav.

Jargnevas tabelis on toodud k&ik saadaolevad
funktsioonid:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s BB g 1

Siumbol

Teave

Automaatse sektsioonide lilituse olek

Kiirus

GPS-vastuvott

Kellaaeg

P&llunimi

Valitud pdllu t66deldud pindala

24
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7 | Uldine kisitsemine
Kiirstardimeniili kasutamine

Sumbol Teave
G Valitud pdllu todtlemata pindala
444 444 Juhtradade korvalekalle

1. Puudutage olekuriba napuga 2 sekundit.
=» Kogu teave kuvatakse ulevaates.

2. Olekuribale teabe lisamiseks véi
eemaldamiseks,

ligutage ndpuga soovitud teave soovitud kohta.

3. Konfiguratsiooni l6petamiseks,
puudutage ekraani teabetlevaate all.

7.5 Kiirstardimenui kasutamine

Kiirstardimenut sisaldab lUlitusnuppe kiireks
juurdepéasuks jargmistele funktsioonidele:

1.625 ha

Sumbol

Funktsioon

Diagnostikaandmete eksportimine.

AUX-N-kaetuse avamine.

Tellimuse andmete eksportimine PDF-failina.

ISO-XML-vormingus tellimuse andmete eksportimine.

Noéuannete avamine.

Paevareziimi ja 66reziimi vahel imberlilitamine.

ISO-XML-tellimuse andmete ja kujund-failide
importimine.

Helitugevuse seadistamine liugregulaatoriga.

Ekraani heleduse seadistamine liugregulaatoriga.
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7 | Uldine kisitsemine
Arvvaartuste sisestamine

1. Nipsake napuga ekraani llemisest servast
ekraani keskkoha suunas.

= Kiirstardimen(i(i avatakse.

2. Valige soovitud funktsioon.

3. Kiirstardimentiti sulgemiseks
puudutage ekraani kiirstardimenad all.

60 0.0 km/h

7.6 Arvvaartuste sisestamine

Kui on vaja sisestada arvulisi vaartusi, kuvatakse
numbriklahvistik. Taiendavalt saab kasutada
arvutusfunktsioone. Teostatud arvutusi kuvatakse
Ulevalpool sisestatavat vaartust. Kehtivat vaartuste
vahemikku kuvatakse sulgudes.

1. Sisestage arvud vdi arvutused. 154264

41 {-1000... 1000]
2. Kinnitage sisestus valikuga \/ BE 7 8

- RN ¢
- [ /] - DR

sisestuse katkestamiseks

Puudutage ekraani numbriklahvistiku all.

w o 9
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7 | Uldine kisitsemine
Teksti sisestamine

7.7 Teksti sisestamine

Kui on vajalik sisestada tekste, kuvatakse klahvistik.

» Numbrite véi erimdrkide sisestamiseks,

valige .

» Tdiendavate erimdrkide avamiseks,

valige 2],

JUHIS

Kui on valitud hiina vdi jaapani keel, teisendatakse
ladina tahed hiina vdi jaapani tAhemarkideks.
Teisandamiseks kuvatakse ettepanekuid. Jaapani
tahemarkide puhul saate valida erinevate
tahemargitulpide vahel.

» Jaapani tdhemdrkide vahel valimiseks,
valige lulitusnupp |I|

» Kinnitage tekstisisestus valikuga \/

VOl

tekstisisestuse katkestamiseks
puudutage ekraani klahvistiku kohal.

7.8 Elementide kustutamine

1. Elementide kustutamiseks,

valige ﬁ

2. Kinnitage kustutamine valikuga \/

X
Q W E R T 74 U | o} P u
A S D F G H J K L O A
* Y X C \ B N M *
123

=
X

Ll Lns (1] LT L LET
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7 | Uldine kisitsemine
Elementide imbernimetamine

7.9 Elementide imbernimetamine

1. Hoidke elemendi nimetust vajutatult.

2. Sisestage nimetus.

3. Kinnitage nimetus valikuga \/

7.10 NOuannete avamine

Nouanded sisaldavad juhiseid ja videosid, mis
kergendavad AmaTron 4 kasitsemist.

Nouandeid kuvatakse jargnevate mentide jaoks:
e Peamenid
e Kaardivaade

e Menlu AUX-N-sisestusseadme jaoks

1. Liikuge soovitud menidsse.

2. Avage kiirstardimentiu.

3. valige @

28 MGG6010-ET-EE | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



8 | Universal Terminali kasutamine

Universal Terminali kasutamine

Universal Terminalis kuvatakse seadme juhtstisteemi.
Seadet saab kasitseda Universal Terminali kaudu.
Vdimalik on Umber lulitada Ghendatud seadmete
juhtstisteemide vahel.

Seadme juhtsiisteemi lilitusnuppe saab kasitseda
otse puutumise teel vdi klahvide kaudu AmaTron
4 paremal poolel. Klahvide paigutus vastab
lUlitusnuppude kujutisele kasutajaliideses.

1. Universal Terminali avamiseks,
vajutage Universal Terminali klahvi |I|

2. Selleks et valida vilja seadmete juhtsiisteemid,
mille vahel on voimalik timber liilitada,

hoidke Universal Terminali klahvi |I| vajutatult.

o

=

=» Avatakse Uhendatud seadmete loend.
3. \Valige soovitud seade.
= Valitud seadmed tahistatakse linnukesega.

4. Valitud seadmete juhtsiisteemide vahel
vahetamiseks,

vajutage Universal Terminali klahvi |I|
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9 | Pohiseadistuste teostamine

Pohiseadistuste teostamine

9.1 Kaamera seadistamine

1. Valige seadete meniius "P8hiseadistused" > dl neu 09:26

Kaamera seadistused". ¢ Pahiseadistused

ngb Kaameraseadistused b

2. Kaamera kasutamiseks, & 0okmh
akt|veer|ge Kaamera". < Kaameraseadistused
3. Kaamerapildi automaatseks kuvamiseks, kui L Keamera »
tagurduskdik liilitatakse sisse,
. . . Aut tne t: damise ti tami
aktiveerige "Automaatne tagurdamise Sk Automaaine tagurdamise tastamine a»
tuvastamine". Qa Kaameranaidu piirvaartus 0 km/h
R . .. Ll Kaamerapildi horisontaalne peegeldamine (e |
Kaameranaidu piirvaartus naitab, millisest kiirusest
alates kuvatakse tagurdamisel kaamerapilti. Eli' Kaamerapildi vertikaalne peegeldamine (0 ]
4. Sisestage jaotises "Kaameranaidu piirvaartus"
soovitud kiirus.

5. Kaamerapildi peegeldamiseks,
aktiveerige "Kaamera horisontaalne
peegeldamine" vi "Kaamera vertikaalne
peegeldamine”.
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9 | Pohiseadistuste teostamine
Siiitelulituse aktiveerimine

9.2 Suutelulituse aktiveerimine

Kui stititelllitus on aktiveeritud, lUlitatakse AmaTron 4
koos traktori stilitega sisse ja vdlja.

1. Valige seadete menuls "Pdhiseadistused".
2. "Siutelulitus" aktiveerimine

VOl

"Siatellitus" inaktiveerimine.

9.3 Kuupéaeva ja kellaaja seadistamine

1. Valige seadete meniis "Pdhiseadistused" >
"Kuupéev ja kellaaeg".

@

Sidtellitus

Pdhiseadistused

®'7:1

Kuupéev ja kellaaeg

Pohiseadistused
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9 | Pohiseadistuste teostamine
Keele ja piirkonnaseadistuste muutmine

2. Kui kuupdeva ja kellaaega tuleb vaadata GPS-
signaali kaudu,
aktiveerige "GPS-aja siinkroonimine"

o]l

kui kuupdev ja kellaaeg tuleb kdsitsi sisestada,
inaktiveerige "GPS aja stinkroonimine”.

3. Sisestage jaotises "Kuupadev" soovitud kuupéev.

4. Sisestage jaotises "Kuupé&eva vorming" soovitud
kuupéevavorming.

5. Sisestage jaotises "Kellaaeg" soovitud kellaaeg,
ajaformaat ja ajavoond.

9.4 Keele ja piirkonnaseadistuste muutmine

1. Valige seadete menuls "Pdhiseadistused” >
"Piirkond ja keel".

2. Valige soovitud keel valikus "Keel".

3. Valige jaotises "Kiimnendkoha eraldaja” soovitud
kimnendkoha eraldaja.

4. Valige jaotises "Mdotuhikute slisteem™ soovitud
madtuhikute sitisteem.

dll weu 12:34

< Datum und Uhrzeit

@ GPS-Zeitsynchronisation ﬁ)

Datum

@ Uhrzeit 12:34

@ Datumsformat 0.03.2023
dll weu 09:32

< Péhiseadistused

g‘) Piirkond ja keel >

-—

sl 0.0 km/h

< Fiirkond ja keel

g} Keel Deutsch

y »  KOmnendkoha eraldaja

kg

mm  Modtihikute sisteem metrisch

32
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Helitugevuse seadistamine

9.5 Helitugevuse seadistamine

9.5.1 Helitugevuse seadistamine pdhiseadistustes

1. Valige seadete menuis "Pdhiseadistused".

m Seaded

{(::} Péhiseadistused b
2. Seadistage liugregulaatori abil helitugevus. d Neu

& Pohiseadistused

]))  Helitugevus e ——

9.5.2 Helitugevuse seadistamine kiirstardimenti kaudu

1. Nipsake napuga ekraani llemisest servast
ekraani keskkoha suunas.

= Kiirstardimen(u avatakse.
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Ekraani heleduse seadistamine

2. Seadistage liugregulaatori abil helitugevus.

0,0 kmfh

9.6 Ekraani heleduse seadistamine

9.6.1 Ekraani heleduse seadistamine pdhiseadistustes

1. Valige seadete meniiis "Pdhiseadistused” > dll neu 09:32

"Ekraani heledus".
< Pohiseadistused

1
-:O:- Ekraani heledus >

2. Seadistage liugregulaatori abil ekraani heledus.

< Ekraani heledus

3. Kui ekraani heledust tuleb automaatselt
timbritseva keskkonna heledusega kohandada, - Ekraani heledus
aktiveerige "Automaatne ekraani heledus".

—:O:— Automaatne ekraani heledus

99‘

4. Kui timbritseva keskkonna heledusest séltuvalt - Automaatne paeva-60 tmberliiitus
tuleb automaatselt pdevareZiimi ja 6éreZiimi
vahel iimber liilitada,
aktiveerige "Automaatne paev-66 Umberlilitus".
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9 | Pohiseadistuste teostamine
Ekraani puudutuse kuvamine

9.6.2 Ekraani heleduse seadistamine kiirstardimentit kaudu

1. Nipsake ndpuga ekraani Ulemisest servast
ekraani keskkoha suunas.

= Kiirstardimen(t avatakse.

2. Seadistage liugregulaatori abil ekraani heledus.

0.0 km/h

9.7 Ekraani puudutuse kuvamine

Kui see funktsioon on aktiveeritud, kuvatakse ekraani
iga puudutuse korral puutepunkti imber valge ring.

MG6010-ET-EE | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 35



9 | Pohiseadistuste teostamine
Nipsamisliigutuste rakenduste aktiveerimine

1. Valige seadete menuis "P6hiseadistused". &% 19:12
m Seaded
{(:)} Pdhiseadistused b
2. "Puutenait" aktiveerimine dll neu 09:32
~- < Pdhiseadistused
voi

"Puutenéit" inaktiveerimine

22 Puutenait e |

9.8 Nipsamisliigutuste rakenduste aktiveerimine

Nipsamisliigutustega saab vahetada jargmiste
rakenduste vahel:

e Kaardivaade
e Kaamerapilt

o Universal Terminal kdikide ihendatud seadmete
jaoks
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9 | Pohiseadistuste teostamine
Importmeniiiis polluotsingu perimeetrifiltri konfigureerimine

1. Valige seadete menlis "Pdhiseadistused” > dl neu 09:32
"KaezZestirakendused".
< Pdhiseadistused

2. Soovitud rakenduste aktiveerimine
vOi

Rakenduste inaktiveerimine.

3. Valitud rakenduste vahel vahetamiseks, 4D Kaezestirakendused >
vt Ik 23.

9.9 Importmenuus polluotsingu perimeetrifiltri konfigureerimine

Importmentits saate kujund-faile filtrida kauguse jargi
praeguse GPS-asendi suhtes. K&ik kujund-failid, mille
andmed jaavad valjapoole maaratud raadiust, on
importmenius peidetud.

1. Valige seadete menuis "PShiseadistused” > dll Neu 09:32

"Perimeetrifilter pdlluotsinguks importmendds".
< Pé&hiseadistused

2. Valige soovitud raadius.

@‘_'( Perimeetrifilter polluotsinguks importmentiis
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10 | GPSi seadistamine

GPSi seadistamine

10.1 Traktori ISOBUSI GPS-signaali kasutamine

Kui traktor saadab GPS-signaali NMEA2000 kujul
ISOBUSile, saab AmaTron 4 seda GPS-signaali
kasutada.

JUHIS

Kui traktor saadab GPS-signaali ISOBUSiIle, ei
saa AmaTron 4 GPS-signaali ISOBUSile saata, vt
Ik 61.

1. Valige seadete menuus "GPS".

2. Valige jaotises "GPS-vastuvdtja sisend" "ISOBUS & 00kmh

NMEA2000". ¢ e
=» Menllpunktid "Boodikiirus" ja "GPS-vastuvotja L1 GPS-vastuvsta sisend S0BLS (NMEA2000)
konfigureerimine" inaktiveeritakse.
Boodikiirus

GPS-vastuvdtja konfigureerimine

ﬁﬁ‘w GPS-info

10.2 Vastuvotjate A100, A101 voi A631 seadistamine

See GPS-vastuvdtja pakub vdimalust mdlema
korrektuursatelliidi manuaalseks seadistamiseks.
Korrektuursatelliidid saadavad vastuvétjale
korrektuuriandmeid. Korrektuuriandmed suurendavad
tapsust.
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Ag-Star-vastuvotja seadistamine

EELDUSED

© Vastuvotjad A100, A101 voi A631 Uhendatud

1. Valige seadete menuis "GPS".

2. Valige jaotises "GPS-vastuvdtja sisend" "GPS
(NMEA0183)".

3. Valige "GPS-vastuvdtja konfigureerimine".

=» Uhendatud GPS-vastuvétjat otsitakse.

4. Valige "Satelliit 1" ja "Satelliit 2" "Automaatne”.

= Seadistusega "Automaatne" otsib GPS-vastuvdtja
automaatselt digeid satelliite.

JUHIS

GPS-vastuvdtja saab NMEA2000 andmed
edastada CAN-Busile. Selle seadistuse peaksid
aktiveerima ainult kogenud kasutajad.

5. Kui GPS-vastuvétja peab saatma NMEAZ2000-

andmed CAN-Busile,
aktiveerige "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Ag-Star-vastuvotja seadistamine

Seda GPS-vastuvdtjat saab kasutada erinevates
konfiguratsioonides. Konfiguratsioonid erinevad
satelliidisisteemi ja korrektuursatelliidi osas. GPS-
vastuvotjat saab seadistada soéltuvalt regioonist ja
korrektuurteenuste kattesaadavusest.

Korrektuurireziimi "SBAS GPS" n&ol on vdimalik
kasutada suure tapsusega signaali nii kaua, kuni
vOetakse vastu SBAS-korrektuurisignaali.

SBASI hulka kuuluvad korrektuuriteenused EGNOS,
WAAS ja MSAS. Lisateavet SBASi saadavuse
kohta on vdimalik vaadata internetist. lIma SBAS-

< GPS
L] GPs-vastuvdtja sisend GPS (NMEA0183)
5 Boodikiirus 57600
(199 GPS-vastuvdtia konfigureerimine >
'ﬂq"w GPS-info

68  0.0km/h 15:20
@ A100 / A101
10&0 Satelliit 1 automaatne
;% Satelliit 2 automaatne
E‘_ NMEA 2000 (CAN) (o )
@ Tehaseseadistused
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Ag-Star-vastuvotja seadistamine

saadavuseta piirkondade jaoks on vdimalik kasutada
korrektuurireziimi "GPS/GLONASS".

EELDUSED
© Ag-Star-vastuvétja thendatud

1. Valige seadete menuus "GPS".

2. Valige jaotises "GPS-vastuvdtja sisend" "GPS

(NMEA0183)". : ps
3. \Valige jaotises "Boodikiirus"'automaatselt”. I GPS-vastuvatja sisend GPS (NMEA0183)
4. Valige "GPS-vastuvétja konfigureerimine”. o | Boodidins o7
(199 GPSs-vastuvstia konfigureerimine >
=» Uhendatud GPS-vastuvdtjat otsitakse. o, _
i GPS-info
5. Valige jaotises "Korrektuurireziim" soovitud & 0.0kmh 15:20
korrektuurireZiim. Q Ag-Star
JUH'S -:—E Korrektuurireziim SBAS GPS
. c (o
GPS-vastuv6tja saab NMEA2000 andmed L | twEa 2000 can
edastada CAN-Busile. Selle seadistuse peaksid O Tehaseseadistused

aktiveerima ainult kogenud kasutajad.

6. Kui GPS-vastuvétja peab saatma NMEAZ2000-
andmed CAN-Busile,
aktiveerige "NMEA 2000 (CAN)".
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Mone teise GPS-vastuvotja seadistamine

10.4 Mone teise GPS-vastuvotja seadistamine

EELDUSED

© GPS-vastuvdtja thendatud

Uhendatud GPS-vastuvétja peab vastama
jargmistele vahimatele ndudmistele. Nimetatud
vaartused on toodud GPS-vastuvftja
kasutusjuhendis. GPS-vastuvétjaid, mis
kuuluvad traktori varustusse, saab
konfigureerida traktori kaudu.

© Toetab NMEA0183

@ Boodikiirus: vahemalt 19200 boodi voi
optimaalne 57600 boodi

GGA: vahemalt 5 Hz vdi optimaalne 10 Hz
VTG: vahemalt 5 Hz v6i optimalne 10 Hz
GSA: 1 Hz

ZDA: 1 Hz

©® © ©® ©

1. Valige seadete menuus "GPS".

2. Valige jaotises "GPS-vastuvdtja sisend" "GPS
(NMEAO0183)".

< GPS
3. Kui GGA-vidrtus ja VTG-vddrtus on 10 Hz, LI GPS-vastuvstja sisend GPS (NMEA0183)
valige jaotises "Boodikiirus" "57600"
jomat Boodikiirus 57600
voi (199 GPs-vastuvdtia konfigureerimine >
'ﬂ%!) GPS-info

kui GGA-vddrtus ja VTG-vddrtus on 5 Hz,
valige jaotises "Boodikiirus" "19200" v8i "57600".

10.5 GPS-vastuvdtja lahtestamine tehaseseadistustele

Kui GPS-vastuvdtja ei talitle nGuetekohaselt, saab
GPS-vastuvétja lahtestada tehaseseadistustele.
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GPS-vastuvotja lahtestamine tehaseseadistustele

1. Valige seadete meniis "GPS-vastuvétja".

2. Valige "GPS-vastuvétja konfigureerimine".

3. Valige "Tehaseseadistused".

4. Kinnitage lahtestamine valikuga \/

5. Seadistage GPS-vastuvdtja uuesti.

< GPS
L1 GPS-vastuvatja sisend GPS (NMEA0183)
W Boodikiirus 57600
(199 GPS-vastuvdtia konfigureerimine >
'ﬂ%!) GPS-info

@ 0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
'%_?— Korrektuurireziim SBAS GPS
L1 nmEA 2000 cAN) >
C‘.D Tehaseseadistused

42
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ISOBUSI konfigureerimine

Mitme juhtterminali ISOBUSI kaudu kasutamiseks ja
AUX-IN-sisestusseadme kasutamise vdimaldamiseks
tuleb ISOBUS konfigureerida.

Iga ISOBUS:I juhtterminal on Universal Terminali

ja Task Controlleri jaoks varustatud tihese
identifikatsiooninumbriga, UT-numbri ja TC-numbriga.
Universal Terminalis kuvatakse seadme juhtsiisteemi
ja Task Controlleri abil hallatakse Gihendatud seadme
tellimuse dokumentatsiooni.

Kui ei ole vaja Universal Terminali vdi Task
Controllerit AmaTron 4 peal kuvada, siis vdib
Universal Terminali voi Task Controlleri inaktiveerida.

AUX-N-sisestusseadmeid saab konfigureerida ainult
juhtterminalil UT-numbriga 1.

Kui AmaTron 4 on ainus Uhendatud juhtterminal,
vOtab seade automaatselt (ile AmaTron 4 UT-numbri
ja TC-numbri.

Kui lisaks AmaTron 4-le on Uhendatud taiendavad
juhtterminalid, siis kehtib jargnev:

e Kui Gihendatud on sama UT-numbri voi
TC-numbriga juhterminalid, valib AmaTron 4
automaatselt vaba UT-numbri ja TC-numbri.
Sellisel juhul kuvatakse teade.

e Selleks, et soovitud juhtterminalis
kasutatakse seadme juhtslisteemi ja tellimuse
dokumentatsiooni, tuleb seadme juhtsisteemis
konfigureerida UT-number ja TC-number.

e Uhendatud seade valib UT-numbri ja TC-numbriga
juhtterminali, mille jaoks oli seade viimati
konfigureeritud.
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1.

Valige seadete mendis "ISOBUS".

Kui seadme juhtstisteemi tuleb kasutada
AmaTron 4 peal,
aktiveerige UT.

Kui iihendatud AUX-N-sisestusseade tuleb
konfigureerida AmaTron 4 kaudu,
valige jaotises "UT-number" 1.

Kui on vajalik AmaTron 4 peal kuvada seadme
Jjuhtstisteemi,

muutke seadme juhtsisteemis UT-number
AmaTron 4 UT-numbriks.

Kui tellimuse dokumentatsiooni tuleb kasutada
AmaTron 4 peal,

aktiveerige TC.

Kui AmaTron 4 peal tuleb kasutada

tihendatud seadme tellimuse dokumentatsiooni

ja automaatset sektsioonide liilitust,
muutke seadme juhtsiisteemis TC-number
AmaTron 4 TC-numbriks.

VEA KORVALDAMINE

Kas soovitud juhtterminalil ei kuvata seadme
juhtstisteemi, tellimuse dokumentatsiooni voi
AUX-N-konfiguratsiooni?

1. Kontrollige juhtterminali ja Uhendatud seadme
UT-numbrite ja TC-numbrite Ghildumist.

2. Lilitage stide vélja.
3. Kaivitage koik juhtterminalid uuesti.

4. Lilitage suude sisse.

5. Kontrollige uuesti UT-numbreid ja TC-numbreid.

@ Seaded
IS0BUS >

7 13:52
< ISOBUS

UT aktiveerimine L @)

3 UT-number |

% TC aktiveerimine [ ®)]

.ﬁ TC-number 1

44
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Litsentside haldamine

Litsentsihalduse abil saab litsentse aktiveerida, et
saaks juurdekuuluvaid rakendusi pidevalt kasutada.

llma aktiveeritud litsentsideta saab funktsioone
kasutada jargnevalt:

e GPS-Track: Saab kasutada 50 tunni jooksul, kohe
kui juhtrada maaratakse esimest korda.

e GPS-Switch basic ja GPS-Switch pro: Saab
kasutada 50 tunni jooksul, kohe kui Uks
automaatse sektsioonide lilitusega seade
Uhendatakse esimest korda.

e GPS-Maps&Doc: Tellimuse andmeid saab 25
korda eksportida véi importida.

e AmaCam: Saab kasutada 50 tunni jooksul, kohe
kui kaamera on seadistustes aktiveeritud.

Ajaliselt piiratud litsentsid GPS-Track, AmaCam,
GPS-Switch basic ja GPS-Switch pro aeguvad seni,
kuni AmaTron 4 on sisse lilitatud, isegi kui vastavaid
funktsioone enam ei kasutata.

Rakenduste piiramatuks kasutamiseks tuleb tellida
AMAZONE'i mitgiesindajate kaudu litsentsivoti.

Jargnevas tabelis on toodud ulevaade, millised
funktsioonid aktiveeritakse litsentside kaudu.

Funktsioonid | Litsentsivaba GPS_S\{VItCh GPS-Switch GPS-Track GPS- AmaCam
basic pro Mapsé&Doc

Voérgustik X

Manuaalne X

suum

Séidusuuna X
tuvastamine

Kaardi

. . X

nihutamine

Traktori ja

X

seadme nait
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Funktsioonid

Litsentsivaba

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-

PS-Track
GPS-Trac Maps&Doc

AmaCam

GPS-kiiruse
nait

Pealtvaade

Kompass

Olemasolevat
e
geoelementid
e kujutis

Automaatne
sektsioonide
lulitus
maksimaalselt
16
sektsiooniga

Toodeldud
pindala
salvestis,
ISOBUS voi
manuaalne

Pollupiiride
loomine

Hoovastiku
automaatne
langetamine

Virtuaalne
podllupeenar

Automaatne
sektsioonide
ltlitus
maksimaalselt
128
sektsiooniga

Takistuse
margis

Auto-suum

MultiBoom:
Mitme
hoovastiku
kasutamine
seadmel

MultiBin:
Mitme
nimivaartuse
vastuvotja
kasutamine
seadmel
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Funktsioonid

Litsentsivaba

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Juhtradade ja
peenrate
loomine

ISOBUS-
sOiduradade
lalitus

Tellimuse
andmete ja
kujund-failide
importimine ja
eksportimine

ISO-XML-
tellimuse
andmete

eksportimine
PDF-failina

Georeferentse
eritud
dokumenteeri
mine

ISO-XML-
aplikatsioonik
aartide
kasutamine

Aplikatsioonik
aartide
kasutamine
kujund-failist

Automaatne
podllutuvastus

Inaktiivsete
pdllupiiride
kuvamine

Kaamerapildi
kuvamine
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1. Valige seadete menuus "Litsentsihaldus".

@ Seaded

<=3 Litsentsihaldus >
Rakenduste loendis kuvatakse iga litsentsi kohta i 15:24
jarelejadnud kasutusaeg ja kas rakendus on ¢ Lizenz-Management

aktiveeritud voi inaktiveeritud.

2. Litsentside aktiveerimiseks, I verminsiikeod

votke Ghendust AMAZONE'i miitgiesindajaga. =@ | Epekiih Bisie T
B GPS-Switch pro inaktiveeritud ®
=B GP5Track inaktiveeritud @
=3 GPs-Maps & Doc inaktiveeritud @
=B AmaCam inaktiveeritud @
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Vorgu seadistamine

13.1 WLAN-péaasupunkti seadistamine AmaTron 4 kaudu

AmaTron 4 ja WLAN-mélupulga abil on v8imalik
seadistada WLAN-vork. Teised WLAN-vOimelised

seadmed vodivad seda vorku kasutada. WLAN-

vOrku saab kasutada rakenduste myAmaRouter ja

AmaTron-Twin jaoks.

EELDUSED

© AmaTron Connect-pakett ostetud
1. Uhendage USB-WLAN-mélupulk.
2. Valige satete meniiis "Vork".
3. Aktiveerige "WLANI kasutamine".

4. Valige "Reziim"'Paasupunkt".

5. Nimetage valikus "WLAN-vork" WLAN-vork

Umber.

6. Sisestage valikus "Parool" WLAN-vorgu jaoks

parool.

s

o J))

WLANI kasutamine

Rez.

WLAN véroud

Salasdna

WLANI teave

Vark

a

Paasupunkt

13.2 AmaTron 4 ihendamine WLAN-vOrguga

AmaTron 4 ja WLAN-mélupulga abil on v8imalik

juurdepdds WLAN-vorgule. WLAN-vOrku saab

kasutada rakenduste myAmaRouter ja AmaTron-Twin

jaoks.
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AmaTron 4 iihendamine WLAN-v6rguga

EELDUSED

© AmaTron Connect-pakett ostetud
1. Uhendage USB-WLAN-malupulk.
2. \Valige satete meniiis "Vork".
3. Aktiveerige "WLANI kasutamine".
4. Valige "ReZiim"'Komponent".

5. Valige "WLAN-vOrk".

Kuvatakse saadaolevate WLAN-v6rkude loend. Luku
sumbol naitab, et WLAN-vork on parooliga kaitstud.

[
&: parooliga kaitstud

)
: avatud

6. Valige valikus "WLAN-vOrk" vélja soovitud WLAN-
vork.

7. Valige "Uhendamine”.

8. Kuivalitud WLAN-vérk on parooliga kaitstud,
sisestage parool.

< Vark
/’-C:? WLANI kasutamine ‘)
Rez. Komponent
WLAN vark
WLAN konfigureerimine X
wLAN] vargud WLAN vork
L
WLAMI vark Signaall tugevus )
WLAN viirk IP-aadress

Lahutamine

Uhendzmine

50
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Seadmete seadistamine

14.1 1SOBUS-seadme seadistamine

Uhendatud ISOBUS-seadmed luuakse ja seadmete
andmed laaditakse automaatselt. Seadme andmeid
saab muuta ainult seadme juhtsiisteemis Universal
Terminali kaudu. Nduetekohase kujutise jaoks
kaardivaates tuleb sisestada seadme modelleerimine.

Andmed soOltuvad jargmistest teguritest:

e Uhendatud seade on pealepaigaldatav voi
jarelveetav.

e GPS-vastuvdtja on monteeritud traktorile voi
seadmele.

e Kasutatav seade on autonoomne soiduk.

e Hoovastike arv

EELDUSED

© 1SOBUS-seade iihendatud

1. Valige peamenuis ?ﬂ
2. Valige jaotises "Seadmed" lhendatud seade.

3. Kui GPS-vastuvétja on monteeritud seadmele,
aktiveerige "GPS-vastuvdtja seadme peal".

4. Kui iihendatud seade paigaldatakse peale voi on
autonoomne séiduk,
valige jaotises "Seadme modelleerimine”
"pealepaigaldatav”

vOi
kui iihendatud seade on jdrelveetay,

valige jaotises "Seadme modelleerimine"
"jarelveetav".

@

Trektorid
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Seadmed

E B QA +

A +

Seadmehaldus

AMAZONE UFD2
GPS-vastuvotja seadme peal (’
Seadme modelleerimine pealepaigaldatav

Gerategeometrie
X1 200 cm
X1 200 cm

Seadme teave '

Toolaius 240m
Sektsioonide arv a8
Sisseliilitamise aeg 1000 ms
Valjalilitamise aeg 1000 ms
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Non-ISOBUS-seadmete seadistamine

Seadme geomeetria jaoks on jargmised

vaartused:

e "X1" kaugus haakepunkti ja valjastuspunkti vahel

e '"X2" teise hoovastikuga masinate puhul: kaugus
haakepunkti ja teise valjastuspunkti vahel

e "A" jarelveetavate masinate puhul: kaugus
haakepunkti ja tagasilla vahel

e "B" GPS-vastuvétja pikinihe haakepunktini

e "C" GPS-vastuvdtja ristnihe haakepunktini
sbidusuunas. Positiivne vaartus ristnihke jaoks
haakepunktist paremal, negatiivne vaartus
ristnihke jaoks haakepunktist vasakul.

JUHIS

Koik geomeetriavaartused peavad kattuma
seadme tegelike geomeetriavaartustega.

5. Geomeetriavddrtuste kontrollimiseks,

mdootke geomeetriavaartused seadme peal Ule.
6. Valige "Seadme geomeetria".
7. Kui GPS-vastuvdtja on monteeritud seadmele,

Sisestage vaartused "B" ja "C" jaoks.

14.2 Non-ISOBUS-seadmete seadistamine

14.2.1 Non-ISOBUS-seadme loomine

Nouetekohaseks kujutamiseks kaardivaates ja

sektsioonide lulituse nduetekohaseks talitluseks peab

olema maaratud Uks seade.

52
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Non-ISOBUS-seadmete seadistamine

1. Valige peamenuis ?ﬂ

dll 13:22 '
2. Valige jaotises "Seadmed" +. -

@ Seadmehaldus
3. Sisestage seadmenimi. s +  NondSOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS-vastuvétja seadme peal (’
. . . Fendt 714 ZAV | Seadme modelleerimine pealepaigaldatav
4. Kinnitage valikuga .
Seadme tulp Kulvik
Seadmed + Tootja Amazone
AMAZONE UFD2 | Geomeetriateave:
H‘; To6laius

14.2.2 Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine

1. Valige peameniis ?ﬂ

2. Valige jaotises "Seadmed" soovitud seade. dll 13:22

" o . ) @ Seadmed
Nouetekohase kujutise jaoks kaardivaates tuleb
sisestada seadme modelleerimine. _maeid | +[ | NonISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS-vastuvdtja seadme peal (’

Andmed soltuvad jargmistest teguritest: FendL 714 ZAV [ ] Seadme modelleerimine pealspaigaldatay

- . ~ Seadme Llip Kiilvik
e Uhendatud seade on pealepaigaldatav voi ki i

jarelveetav. sestmas + i ocue Kok
e GPS-vastuvdtja on monteeritud traktorile voi AMAZQNEUFOE: M| |/enmestratenve:

seadmele. 3 | ..

Tadlaius

e Kasutatav seade on autonoomne sdiduk. 3

3. Kuilihendatud seade paigaldatakse peale véi on
autonoomne soiduk,
valige jaotises "Seadme modelleerimine"
"pealepaigaldatav”

VOl

kui iihendatud seade on jdrelveetay,
valige jaotises "Seadme modelleerimine"
"jarelveetav".

4. Sisestage seadme tlip ja tootja.
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Seadme valimine

Seadme geomeetria jaoks on jargmised
vaartused:

e X1: kaugus haakepunkti ja valjastuspunkti vahel

o X2, jarelveetavate masinate puhul: kaugus
haakepunkti ja tagasilla vahel

o A: GPS-vastuvdtja ristnihe haakepunktini
sbidusuunas. Positiivne vaartus ristnihke jaoks
haakepunktist paremal, negatiivne vaartus
ristnihke jaoks haakepunktist vasakul.

e B: GPS-vastuvdtja pikinihe haakepunktini

5. Sisestage jaotises "Seadme geomeetria" X1 ja
X2 véartused.

6. Kui GPS-vastuvotja on monteeritud seadmele,
sisestage jaotises "Seadme geomeetria” A ja B
vaartused.

7. Sisestage jaotises "Sektsioonide arv" lhendatud
seadme sektsioonide arv.

8. Muutke jaotises "Standardse sektsiooni laius"
laiust kdikide sektsioonide jaoks.

Kui sektsioonid on erineva laiusega, siis saab iga
sektsiooni jaoks laiuse Uksikult sisestada. Sektsioonid
on numereeritud sdidusuunas vaadates vasakult
paremale.

9. Muutke sektsioonide loendis Uksikute
sektsioonide vaartused.

14.3 Seadme valimine

ISOBUS-seadmed valitakse nende ihendamisel
automaatselt.

Kui kasutatakse Non-ISOBUS-seadmeid, tuleb valida
vélja Uks seade, et oleks voimalik laadida
nduetekohaseid seadmeandmeid.
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Seadme valimine

EELDUSED

© Seade seadistatud, vt Ik 51

1. Valige peamenuis ?ﬂ

2. Valige soovitud seade. dl 13:22

@ Seadmed
= Valitud seade téahistatakse linnukesega.

skt 4+ Mon-ISOBUS
Fendt 714 TMS | | GPS-vastuvdtja seadme peal (’
FendL 714 ZAV ] seadme modelleeriming pealepaigaldatay

Seadme Llip Kiilvik
— + Tootja KOlvik
AMAZONE UFD2 | Geomeetriateave:

% " Tablaius
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Traktorite seadistamine

15.1 Uue traktori loomine

Nouetekohaseks kujutamiseks kaardivaates ja
automaatse sektsioonide lUlituse nbuetekohaseks
talitluseks peab olema maaratud Uks traktor.

JUHIS
Iga kasutatava traktori kohta tuleb meniis
"Seadmed" maérata ja seadistada Uks traktor.

1. Valige peamenuis ?ﬂ

2. \Valige jaotises "Traktorid" +.

3. Sisestage traktori nimi. Traitoiid

4. Kinnitage valikuga \/ eI

5. Traktori geomeetriaandmete muutmine, vt Ik 56. Seadried

Spritze ux5200
6. Traktori sensorite konfigureerimine, vt Ik 58.

Seadmed

Fendt 714 TMS

Geomeetria
A
B
C

Sensorid
GPRS-kiirus.
Ratta kiirus
Impulsid

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

15.2 Traktori geomeetriaandmete muutmine

Traktori geomeetriaandmetega maaratakse kindlaks
GPS-vastuvétja positsioon pikitelje, tagasilla ja
traktori haakepunkti suhtes. Geomeetriaandmeid
vajatakse nduetekohaseks kujutamiseks kaardivaates
ja sektsioonide lulituse nBuetekohaseks funktsiooniks.
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Traktori geomeetriaandmete muutmine

JUHIS

Md&nede integreeritud GPS-vastuvétjaga traktorite
puhul ei vasta GPS-vastuvdtja poolt

edastatud positsioon GPS-vastuvétja fldsikalisele
positsioonile. Traktori geomeetriaandmed

peavad vastama GPS-saatja poolt edastatud
positsioonile. Lisateabe saamiseks votke
Uhendust traktori tootjaga.

JUHIS

2 haakepunktiga traktorite puhul tuleb iga
haakepunkti kohta maarata tks traktor.

1. Valige peamenuis ?ﬂ

2. Valige soovitud traktor.

. . @ Seadmed
3. Valige "Geomeetria".
 Taktrid +  Fendt 714 TMS
u_‘? Geomeetria

Fendt 714 ZAV m A 55.¢cm
B 128 em
C T0cm

sesed. +

Spritze ux5200

4. Sisestage jaotises "A" GPS-vastuvétja kaugus m

traktori pikiteljest. X
. . i i A 0ecm
5. Sisestage jaotises "B" GPS-vastuvétja kaugus . , N
. . cm
tagasilla keskpunktist. —
C 0cm i

6. Sisestage valikus "C" vahekaugus tagasillast
haakepunktini.

7. Kinnitage valikuga \/
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Traktori sensorite konfigureerimine

15.3 Traktori sensorite konfigureerimine

15.3.1 Rattasensori konfigureerimine
Kui seade ei saada oma kiirussignaali ISOBUSile,
saab seadme juhtsiisteem kasutada rattasensori
kiirussignaali. Rattasensor tuvastab kiirust ratta
pdorlemise kaudu. Kui traktoril ei ole rattasensorit,

Uhendatud seade aga seda signaali vajab, siis saab
rattasensori andmeid simuleerida GPS-signaalist.

EELDUSED

Kui rattasensori signaali edastab rattasensor:

© Signaalpistik tihendatud, vt Ik 11

1. Valige peamenuis ?ﬂ
2. \Valige jaotises "Traktorid" soovitud traktor.

3. Valige "Sensorid".

4. Valige "Ratas".

5. Kui tuleb kasutada rattasensori signaali,
aktiveerige "Signaali edastamine”.

@ Seadmed
Traictorid + Fendt 714 TMS
el M5 u-‘i | Geomestria
Fendt 714 ZAV m A

B
{ o
ik +1 sensorid
Spritze ux5200 = Rt
Ratta kiirus
Impulsid

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

m

Imp.-de dppim.

Sensorid X
tatas ~ Ratta kiirus 0.0 kmy/h
Radar o BT
Sensori andmete edastaming &
GPS / NMEAZOOD
Allik. Signaalpistikupesa
Jéuvstuvall
Hoovastik Impulsid
Aktuaalne vadrtus 200 Imp/100m
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6. Kui rattasensori signaali tuleb simuleerida GPS-
signaalist,
valige jaotises "Allikas" "GPS-vastuvatja"

VoI

kui rattasensori signaali edastab rattasensor,
valige jaotises "Allikas" "Signaalpistikupesa".

7. Kui rattasensori signaali edastab rattasensor,
sisestage jaotises "Aktuaalne vaartus" impulsside
arv minutis

VOI

lihes minutis impulsside arvu
kindlakstegemiseks,

jargige jaotises "Impulsside 6ppimine” juhiseid
ekraanil.

JUHIS

Seadistused voetakse Ule alles siis, kui menii
suletakse.

8. Sulgege meniu valikuga ><

15.3.2 Radarsensori konfigureerimine

Kui seade ei saada oma kiirussignaali

ISOBUSIle, saab seadme juhtsiisteem kasutada
radarsensori kiirussignaali. Radarsensor tuvastab
kiirust radarsignaalide kaudu. Kui traktoril ei ole
radarsensorit, Uhendatud seade aga seda signaali
vajab, siis saab radarsensori andmeid simuleerida
GPS-signaalist.
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EELDUSED

Kui radarsensori signaal parineb
radarsensorilt:

© Signaalpistik thendatud, vt Ik 11

1. Valige peamenuis ?ﬂ

2. Valige jaotises "Traktorid" soovitud traktor. & 00kmph
@ ‘Seadmed
3. Valige "Sensorid".
Traiitarid + Fendt 714 TMS
. Geomeetria
Fendt 714 ZAV n A =5em
B 128cm
C 70 cm
Sredimsel + Sensorid
Spritze ux5200 = GRS-kiirus 0.0 km/h
Ratta kiirus 0.0km/h
Impulsid 200 Imp/100m

4. Valige "Radar".
Sensorid X
5. Kui tuleb kasutada radarsensori signaali,

. : : . > Radarikiirus 0.0 km/h
aktiveerige "Signaali edastamine”.

' Sensori andmete edastamine &

. .. . . . i Allik. Signaslpistikupesa
6. Kui radarsensori signaali tuleb simuleerida

GPS-signaalist,

Jeuvotuvall

Hoovastik Impulsid
valige jaotises "Allikas" "GPS-vastuvotja” Aktuaalne vadrtus  2001mp/100m

Imp.-de Gppim.

vOi

kui radarsensori signaal pdrineb radarsensorilt,
valige jaotises "Allikas" "Signaalpistikupesa".

7. Kuiradarsensori signaal pdrineb
radarsensorilt,
sisestage jaotises "Aktuaalne vaartus" impulsside
arv minutis

Vo]

lihes minutis impulsside arvu
kindlakstegemiseks,

jargige jaotises "Impulsside 8ppimine" juhiseid
ekraanil.
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JUHIS

Seadistused voetakse Ule alles siis, kui menii
suletakse.

8. Sulgege menuil valikuga ><

15.3.3 GPS/NMEA2000-signaalide saatmine

AmaTron 4 saab kiiruse ja GPS-positsiooni ISOBUSI
kaudu tGihendatud seadmele edastada. Selleks peab
Uhendatud seade saama kiirussignaali to6delda
NMEA2000-protokolli kaudu.

JUHIS

Kui GPS-seadistustes valikus "GPS-vastuvétja
sisend" on valitud "ISOBUS", saadab traktor GPS-
signaalid ISOBUSile, vt Ik 38.

Sellisel juhul on seadistused selles meniis
inaktiveeritud.

=i

1. Valige peameniis

2. Valige jaotises "Traktorid" soovitud traktor.

@ Seadmed
3. Valige "Sensorid".
Tesiibord + Fendt 714 TMS
u‘? Geomeetria

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0ecm

Se9di= + Sensorid

Spritze Ux5200 GPS-kiirus 0.0 km/h
Ratta kiirus 0.0km/h
Impulsid 200 Imp/100m
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4. Valige "GPS/NMEA2000".

5. Kui kiirussignaali tuleb iihendatud seadmele
edastada NMEAZ2000-protokolli kaudu,

aktiveerige jaotises "Kiirus"'Signaali edastamine”.

6. Kui GPS-positsioon tuleb iihendatud seadmele
edastada NMEAZ2000-protokolli kaudu,
aktiveerige jaotises "GPS-positsioon"'Signaali
edastamine”.

JUHIS

Seadistused voetakse lle alles siis, kui meniii
suletakse.

7. Sulgege menul valikuga ><

15.3.4 Jouvotuvdlli konfigureerimine

Kui hendatud seade vajab jduvétuvalli
pdorlemissagedust, saab seadistada impulsse
Uhe p6orde kohta ja edastada jouvotuvolli
pdorlemissagedust.

el

1. Valige peameniis
2. Valige jaotises "Traktorid" soovitud traktor.

3. Valige "Sensorid".

m

Sensorid X
Ratas Kiirus 0.0 km/h
Radar Signaali edastamine &

. § GPS-positsioon
Jéuvotuvell
Signaali edastamine [ 9]

Hoovastik

@ Seadmed
Traiitord + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ GCeomeetria

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0ecm

Sl + Sensorid

Spritze Ux5200 GRS-kiirus 0.0 km/h
Ratta kiirus 0.0km/h
Impulsid 200 Imp/100m
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4. Valige "J8uvatuvell”. __

5. Kui tuleb edastada jéuvétuvélli
poorlemissagedus,
valige "Signaali edastamine”.

6. Sisestage jaotises "Impulsse pdorde kohta"
jOuvtuvdlli podrlemissageduse ndutav vaartus.

Ratas
Radar

GRS/ NMEAZDOO

‘Hoovastik

Sensorid

Jauwatuvall pasriemissagedus  1.00 min-1

Signaali edastamine

Impulssi pdarde kohta

X

a

1

JUHIS

Seadistused vdetakse lle alles siis, kui meni
suletakse.

7. Sulgege menuil valikuga ><
15.3.5 To0asendi sensori konfigureerimine

15.3.5.1 Digitaalse t6dasendi sensori konfigureerimine
Kui on Ghendatud digitaalne tb6asendi sensor, saab

AmaTron 4 t66asendi sensori signaali alusel kindlaks
teha, kas seade on todasendis.

1. Valige peamenuis ?ﬂ
2. Valige jaotises "Traktorid" soovitud traktor.

3. Valige "Sensorid".

@

Trafitord

Fendt 714 ZAV

Sead riss]

Spritze ux5200

Seadmed

Fendt 714 TMS

GCeomeetria
A
B
C

Sensorid
GPRS-kiirus
Ratta kiirus
Impulsid

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Valige "hoovastik". m

Sensorid X

5. Kui on vaja edastada toéasendit,

Ratas tooasendis vl
valige "Signaali edastamine”.

Radar sensori andmete edastamine (@D

GPS / NMEAZO0D S il Digitsalne

6. Valige jaotises "Sensori tulp" "digitaalne".

Jéuvatuvall

Signaali inverteerimine (0 ]

7. Kui kuvatud tééasend ei kattu tegeliku
téoasendiga,
aktiveerige "Signaali inverteerimine”.

JUHIS

Seadistused voetakse lle alles siis, kui meni
suletakse.

8. Sulgege menuil valikuga ><

15.3.5.2 Analoogse t6dasendi sensori konfigureerimine

Kui on Ghendatud analoogne té6asendi sensor, saab
AmaTron 4 pingevaartuse alusel kindlaks teha, kas
seade on tédasendis. Selleks peab AmaTron 4
Oppima erinevate asendite pingevaartuseid. Lisaks
sellele peab AmaTron 4 6ppima tumberlilituspunkti
Ulemise ja alumise |dppasendi vahel.

1. Valige peamenuis ?ﬂ

@ Seadmed
2. Valige jaotises "Traktorid" soovitud traktor. Trektoisd +  Fendt714TMS
F 8 i‘? ‘ Geomeetria
3. Valige "Sensorid". Fendt 114 ZAV . A 55 cm
B 128 em
C 70 cm
Seadmeel + Sensorid
Spritze Ux5200 GPS-kiirus 0.0 km/h
Ratta kiirus 0.0km/h
Impulsid 200 Imp/100m

64 MGG6010-ET-EE | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Traktorite seadistamine
Traktori valimine

4. Valige "hoovastik".

Sensorid
5. Kuf on vaja edgstada toqasendlt, s e vEI
valige "Signaali edastamine”.
Radar sensori andmete edastamine (@D
P - GPS / NMEAZ000 P— 1

6. Valige jaotises "Sensori tiiip" "analoogne”. - Sl =ndeodne |

Jouvatuvall

T . Ulernise léppasendi dppimine
Vaartust "Ulemine I16ppasend" hinnatakse kui 100 %:0.00V
todasend "véljas". Vaartust "Alumine Idppasend"” Alumise |5ppasendi Sppimine
hinnatakse kui tddasend "sees". 0%:0.00V

Umberlilituspunkti &ppimine

7. Viige masin traktori tdsteseadise abil
todasendisse.

8. Valige "Ulemise I6ppasendi Gppimine".

9. Viige masin traktori tdsteseadise abil to6asendist
vélja.

10. Valige "Alumise |Idppasendi 6ppimine".

11. Viige traktori tBsteseadis alumise ja llemise
I6ppasendi vahele.

12. Valige "Umberliilituspunkti ppimine".

JUHIS

Seadistused voetakse Ule alles siis, kui menii
suletakse.

13. Sulgege menii valikuga ><

15.4 Traktori valimine

Tuleb valida véalja Uks traktor, et oleks vBimalik laadida
nouetekohaseid seadmeandmeid.
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EELDUSED

@ Traktor lisatud; vt Ik 56

1. Valige peamenuis ?ﬂ

2. Valige soovitud traktor.

@ Seadmed
=» Valitud traktor téhistatakse linnukesega.
Traiborid + Fendt 714 TMS
4 TMS | Geomeetria

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0cm

Se9di= + Sensorid

Spritze Ux5200 GRS-kiirus 0.0 km/h
Ratta kiirus 0.0km/h
Impulsid 200 Imp/100m
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Kaardivaate kasutamine

16.1 Kaardivaate konfigureerimine

16.1.1 Diunaamilise toOmenuu aktiveerimine

Kui see funktsioon on aktiveeritud, siis peidetakse
{lgll RS |
toémenail |I| kaardivaates automaatselt 10 sekundi

mooddumisel. Kui kasutaja liigutab katt ekraani
suunas, siis kuvatakse toomenil uuesti.

,rﬁf 100%

& otkmin

1. Valige todmenuis {é} > "PoBhiseadistused".

2. "Dunaamilise lulitusnuppude riba" aktiveerimine
< Péhiseadistused

Vol
-E Dynamische Schaltflachenleiste

"Diinaamiline lulitusnuppude riba"
inaktiveerimine.
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16.1.2 2D-vaate aktiveerimine

Selle funktsiooniga saab 2D-vaate ja 3D-vaate vahel 6:20 - /4

Umber lllitada. @}

ﬁ 1009
&8 S kmih

1. Valige todmenuis {é} > "Pohiseadistused".

2. 2D-vaate aktiveerimine

Pd&hiseadistused

vOi

F o
Jﬂa 2D-vaate aktiveerimine

2D-vaate inaktiveerimine.

16.1.3 Sdidusuuna tuvastamise konfigureerimine

Sdidusuuna tuvastamine tagab, et traktori stimbol

ei p6ordu Umber, kui traktor sdidab tagasisuunas.
Sdidusuuna allikaks v8ivad olla GPS, traktorisignaalid
vOi GPS ja traktorisignaalid.

JUHIS

Kui on valitud "Traktor + GPS" ja traktor ei saada
signaali, siis kasutatakse GPS-signaali.
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1. Valige t6menuus @ > "Pohiseadistused".

2. Valige jaotises "Sdidusuuna tuvastamine”
soovitud allikas

VOl

Inaktiveerige sdidusuuna tuvastamine.

L1

16.1.4 Automaatse suumi konfigureerimine

Kui autosuum on aktiveeritud, siis suumitakse
kaarti jArgmiste toimingute juures automaatselt:

e Lahemale suumimine:

o Lahenemine jargmistele elementidele:

<&

<&

<&

<&

Pallupiir
Pdllupeenar
Takistus

téoddeldud pindala

o Kiirus alla 3 km/h

e Kaugemale suumimine:

o Kiirus lle 6 km/h

1+

Pd&hiseadistused

Soidusuuna tuvastamine
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EELDUSED

© Litsents "GPS-Switch pro"” jaoks saadaval

1. Valige t6émenius {6_,} > "Pdhiseadistused".
2. "Autosuum" aktiveerimine
vOi
inaktiveerimine.
3. Kui autosuum on aktiveeritud,
seadistage valikus "Autosuumi
rakendusvahemik", vahemik, millise juures

autosuum eelnevalt nimetatud elementideni
aktiveeritakse.

4. Liikuge kaardivaatesse.

5. Suurendage kaarti ndppudega suurimale
soovitud suumiastmele.

@V
6. Valige 4 .

7. Vahendage kaarti nappudega vahimale soovitud
suumiastmele.

v
8. \Valige ®\

JUHIS

Niikaua kui autosuum on aktiveeritud, saab
suumiastmeid igal ajal kohandada.

Pdéhiseadistused

E‘Q Auto-suum

,@\ Auto-suumi rakendusolek

A
,ﬁ 100 %
& ook 4@

il
ﬂ 100 %
& oako/h 4@
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16.2 Kaardivaate kuvamine AmaTron-Twin-rakenduses

AmaTron-Twin-rakenduse kaudu saab kuvada ja
kasitseda AmaTron 4 kaardivaadet mobiilsel
I6ppseadmel. Kuvatav QR-kood suunab edasi
rakenduse allalaadimisse ja annab taiendavat teavet.

EELDUSED

© AmaTron-Twin-rakendus mobiilse I6ppseadme
peale installitud

©@ AmaTron 4 vork seadistatud; vt Ik 49

© AmaTron 4 ja mobiilne 1dppseade on
Uhendatud sama WLANiga

1. Installige QR-koodi kaudu AmaTron-Twin-
rakendus.

2. Kaivitage AmaTron-Twin-rakendus.

16.3 ToOomenuu umberlilitamine

Todmenlls saab kuvada Terminal-funktsioone ja
erinevate seadmete funktsioone. Seadmeid, mille
funktsioone kuvatakse, saab valida. Erinevate
funktsioonide vahel saab Umber lilitada.

1. Seadme funktsioonide valimiseks to6mentiti
jaoks,
hoidke kaardivaate klahvi |I| vajutatult.

= Kuvatakse thendatud seadmete loend.

2. Valige vélja soovitud seadmed.

= Valitud seadmed tahistatakse linnukesega.

3. Kinnitage valikuga \/

AMAFOME

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o E a1
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2 TAHTIS
Masina kahjustuste oht

Nipsamisliigutuse puhul vdidakse kogemata
rakendada seadme juhtstisteem lulitusnuppe.

P Alustage nipsamisliigutust ekraani servast.

JUHIS

Kui néppu liigutatakse téomendist valja ekraani
keskkoha suunas, vahetab AmaTron 4 rakenduste
vahel; vt Ik 23.

4. Vajutage AmaTron 4 kaardivaate klahvi

vOi

nipsake s6rmega ekraani paremast servast
t6omeniu peale.

16.4 Seadme teabe peitmine ja kuvamine

AMAZONE'i masinate jaoks kuvatakse kaardivaates
ekraani alumises servas seadme teavet. Seadme
teavet saab vajadusel peita voi kuvada.

72
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EELDUSED

©@ AMAZONE ISOBUS-masin Ghendatud

» Seadme teabe peitmiseks,
nipsake s6rmega seadme teabest ekraani
alumisse serva

VOl

seadme teabe kuvamiseks,
nipsake napuga ekraani alumisest servast
ekraani keskkoha suunas.

16.5 Hoovastike vahel vahetamine

Kui tlhendatud masin toetab Multi Boomi, kuvatakse
kaardivaatel hoovastiku Ulevaates hoovastiku
sektsioone. Sdiduki siimbolit kuvatakse ainult valitud
hoovastiku jaoks ja ka to6deldud pinda kuvatakse
ainult valitud hoovastiku jaoks.

Hoovastiku Ulevaatega saab valida, millist hoovastiku
kuvatakse s@iduki simboli ja millist té6deldud pinda
kuvatakse.

» Lilitage hoovastiku llevaatel imber soovitud &  0.0km/h
hoovastikule.

® 3oam |

g Boan? N 9 (..N>
I
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16.6 Aplikatsioonikaartide vahel vahetamine

Kui Gihele nimivaartuse vastuvotjale on maaratud
mitu aplikatsioonikaarti, saab kaardivaates
aplikatsioonikaartide vahel vahetada.

EELDUSED

© Soovitud hoovastik valitud, vt Ik 73

» Valige kaardivaates g

16.7 Kaardi suumimine

Kaarti on vBimalik Zestjuhtimise abil suumida.

» Ldhemale suumimiseks,
ligutage kaardil kahte nappu teineteisest
kaugemale

vOi

kaugemale suumimiseks,
ligutage kaardil kahte nappu teineteise suunas.

16.8 Pealtvaate iumberlulitamine

Kdikide objektide kuvamiseks kaardil saab seadistada
pealtvaate. Sealjuures suumitakse kaarti sellisel
maadral, et traktori simbolit ja k&iki pdlluobjekte on
vOimalik kuvada.

r ol
1. Valige kaardivaates Lﬂ .

2. Pealtvaatest lahkumiseks,
r o

valige uuesti ._m_,.
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16.9 Soiduki sumbolile fokusseerimine

Kui sdiduki sumbol asub véljaspool kuvatavat
kaardipiirkonda, siis saab vaate fokusseerida s@iduki
suimbolile.

ron
» Valige kaardivaates ,_+ 0

16.10 GPS-korvalekalde korrigeerimine

16.10.1 GPS-kdrvalekalde korrigeerimine kasitsi

GPS-korvalekalde nédol on tegemist GPS-signaali
korvalekalletega. GPS-korvalekalle tekib, kui
kasutatakse vahese tapsusega korrektuuriallikaid.
GPS-korvalekalde tunneb &ara sellest, et pdllupiiride
vOi toddeldava pinna positsioonid AMATRON 4 peal
ei Uhildu enam reaalsete positsioonidega.

EELDUSED
© Pollupiir loodud vai pind téddeldud
1. Nihutage kaarti nooltega &

VoI

vddrtuse sisestamiseks, mille vorra kaarti
nihutatakse,

puudutage pikkuse andmeid. .
0% 0cm

2. Kinnitage korrektur \/ abil.

&

16.10.2 GPS-kdrvalekalde korrigeerimine margistatud takistusega

GPS-korvalekalde nédol on tegemist GPS-signaali
korvalekalletega. GPS-korvalekalle tekib, kui
kasutatakse vahese tapsusega korrektuuriallikaid.
GPS-korvalekalde tunneb &ra sellest, et pdllupiiride
vOi toddeldava pinna positsioonid AMATRON 4 peal
ei Uhildu enam reaalsete positsioonidega.

Pdllupiiride voi tdddeldud pindade positsioone
saab AmaTron 4 peal margistatud takistusega
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kontrollida ja korrigeerida. Selleks vajatakse pdliul
tahistatud kohta, mida saab kasutada reaalse
referentspunktina, naiteks p6llule pealesdidukoht

vOi puu. SBiduki reaalse positsiooni vordlemiseks
margistatud takistusega AMATRON 4 peal saab

igal ajal sellesse kohta séita. Sealjuures on tahtis,

et referentspunkti sGidetakse alati samal viisil ja
samast suunast. Kui positsioonid ei kattu, siis

saab GPS-korvalekallet vastava takistuse simboliga
korrigeerida.

EELDUSED

© takistus margistatud; vt Ik 123

1. Sditke sdidukiga reaalse takistuse juurde.

Valige to6menuis 0% .

2.
3. Puudutage vastava takistuse stimbolit. & 0.0km/h
4. Kinnitage valikuga \/
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TOO alustamine

AmaTron 4-ga to6tamiseks on 2 vBimalust:
e lIma dokumentatsioonita to6tamine:

o Pdlluandmed eemaldatakse parast pdllu
té6tlemist.

e Dokumentatsiooniga to6tamine:

o Pédlluandmeid saab parast pdllu t66tlemist
salvestada ja hallata.

o Tellimuse andmeid saab importida ja
eksportida ISO-XML-vormingus.

o Tellimuse andmeid saab hallata.

o ISO-XML-tellimuse andmeid saab Farm
Management Information Systemiga edasi
téddelda.

Pdlluandmete hulka kuuluvad jargmised andmed:
e Toddeldud pindala

e Pollupiirid

e Takistused

e Podllupeenar

e Juhtrajad
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EELDUSED

© GPS-signaal olemas
@ Oige traktor valitud, vt Ik 65
@ Oige seade valitud, vt |k 54

1. Uue péllu loomiseks,

vaIigetbbmenUUs-ﬂZ] = :‘ﬂ: _ @ ﬁ //0

. e
VOl i
polluandmete laadimiseks olemasolevast véi SR IR o R +/__‘L 1_/_7
imporditud tellimuse andmetest, ' i [ ] '

vt |k 83 @
Vi 4. wam | IS
polluandmete laadimiseks kujund-failist, % cofen -I/ﬂ] @

vt Ik 80.

=» Kui on olemas varsked salvestised, kuvatakse
juhis.

2. Kui toétatakse ilma dokumentatsioonita ja
aktuaalsed salvestised tuleb eemaldada,

valige ><
vOi

kui téotatakse dokumentatsiooniga ja
aktuaalsed salvestised tuleb salvestada,

valige \/ vt Ik 83.

=» Kui praegusele tellimusele on lisatud tooteteave
ja nimivaartused, siis kuvatakse juhist.
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3. Kui tooteteave ja nimivddrtused tuleb uue péllu
jaoks iile vétta,

valige \/
vOi

kui praeguse tellimuse tooteteave ja
nimivddrtused tuleb tiihistada,

valige ><

4. Téddeldud pinna salvestamise kdivitamiseks,
vt Ik 109.

5. Salvestiste haldamiseks,
vt Ik 83.
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Kujund-failist importimine

USB-maélupulgale salvestatud kujund-faile saab
kuvada ja nendes sisalduvaid pdlluandmeid
importida. Pélluandmeid saab kohe téddelda.

JUHIS

Kui pdlluandmed tuleb olemasolevale péllule
lisada, vt |k 86.

Kujund-failides v@ivad sisalduda jargmised
polluandmed:

e Aplikatsioonikaardid

e Pdllupiirid
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EELDUSED

© USB-malupulk kujund-failidega thendatud

Aplikatsioonikaardid ja p&llupiirid peavad
olema koostatud WGS-84-koordinaatide
slsteemiga. POllupiiride aplikatsioonikaardid
koosnevad 3 failist. Kdik 3 faili peavad

olema salvestatud USB-malupulga peal samas
kaustas vdi samas ZIP-failis:

o Geomeetriaandmete fail, failivorming: .shp
o Andmebaasi fail, failivorming: .dbf

o Atribuudifail, failivorming: .shx

1. Nipsake népuga ekraani Ulemisest servast
ekraani keskkoha suunas.

= Kiirstardimen(ili avatakse.

2. valige @_ E} @ <))
i .

=» Kui on juba olemas salvestised, kuvatakse juhis.

3. Praeguste salvestiste tiihistamiseks,

valige >< &8  0.0km/h

VOl

praeguste salvestiste salvestamiseks,

valige \/ vtk 83.
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Kujund-faile saab filtrida kauguse jargi praeguse

GPS-asendi suhtes, vt Ik 37. ] Importmentiii ¥
4. Kujund-failide filtrimiseks, _ A AR T P :
7 Shapes 7 Vaartused Shape 1
valige 1/ . w gon.  Shtmark
pe 1 | P
L \ j] g” Vaartuste skaleerimine 1,00 i
4
! Péllupiirid
5. Tehke linnuke soovitud pdllupiiri voi E B 112 1
. . . . Pollupiir ] H 138
aplikatsioonikaardi juurde. m 139
- ’ E 268 1
B 279
JUHIS =
=
7 >

Aplikatsioonikaardid tuleb méaérata thendatud
seadme nimivaartuste vastuvétjatele. Kui ' i Tlie—ror=——
Uhendatud seadmel on mitu nimivaartuse

vastuvdtjat, saab valida mitu aplikatsioonikaarti.

Kui Uhtki seadet ei ole Uhendatud, tuleb
aplikatsioonikaardid maarata uhikutele.

6. Kuiiiks seade on tihendatud,
valige valikus "Siht" soovitud nimivaartuse
vastuvdtja.

voi

kui tihtki seadet ei ole itihendatud,
valige valikus "Uhik" soovitud iihik.

7. Viljastuskoguste kohandamiseks,
skaleerige valikus "Vaartuste skaleerimine”
vaartused soovitud valjastuskoguste kohta.

8. Kinnitage sisestused valikuga \/

=» Kui AmaTron 4 peale ei ole
salvestatud p6lluandmeid, laaditakse valitud
aplikatsioonikaardid voi valitud p6llupiirid
kaardivaatesse.

9. Kui AmaTron 4 peal on pélluandmed olemas,
valige pdllu valikus juurdekuuuluv pdld.

10. Kui laaditud pélluandmeid tuleb hallata,
vt lk 83.
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Dokumentatsiooniga tootamine

19.1 Polluandmete salvestamine

Kui pélluandmeid kogutakse, saab kogutud
polluandmeid salvestada. Kui pdlluandmeid on
vOimalik salvestada, kuvatakse kiisimus.

Kisimus po6lluandmete salvestamise kohta
kuvatakse jargmistel juhtudel:

e Tuleb luua uus pdld.
e Tuleb laadida juba salvestatud polluandmed.

e Pdlluandmed tuleb importida kujund-failidest.

Kui klisimus kinnitatakse, kuvatakse menuu
"Salvestamine".

Menuis "Salvestamine" tuuakse juba salvestatud .
N ’ _ N Salvestamine X
pdllud ara vasakus loendis. Kui kogutud pd&lluandmed
tuleb salvestada uue pdllu juurde, saab uue pollu pallud +  Pollupiirid
luua. Paremas servas saab valida vélja p&lluandmed, rold + Pollupiirid v
mida ei tule valitud pdllu juurde salvestada. Juhtrajad
~ . + Juhtrada v
1. Uue péllu loomiseks,
Takistused
valige + . + Takistused v
Tellimused
2. Valige soovitud pold. + Tellimus v
3. Kui teatud kindlaid polluandmeid ei tule p6llu X v

juurde salvestada,
eemaldage p6lluandmed valikust.

4. Kinnitage valikuga \/

19.2 POlluandmete laadimine

Imporditud ja loodud pdlluandmete kasutamiseks
tuleb pblluandmed laadida.
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Polluandmete laadimine

Pd&lluandmetes vdivad sisalduda jargmised
andmed:

e Tellimused
e Pollupiirid
e Juhtrajad

e Aplikatsioonikaardid

EELDUSED
© P6old loodud, vt Ik 85 vdi ISO-XML-tellimuse

andmed imporditud, vt |k 88 véi pdlluandmed
kujund-failist imporditud, vt Ik 86

1. Valige to6menuis w .

2. Valige soovitud pdld.

3. Polluga koos tellimuse laadimiseks,
tehke linnuke soovitud tellimuse juurde.

4. Tellimuse andmete haldamiseks enne
importimist,
vt lk 93

5. Pélluga koos juhtradade laadimiseks,
tehke linnuke soovitud juhtraja juurde.

6. Pélluga koos péllupiiri laadimiseks,
tehke linnuke soovitud pdllupiiri juurde.

<

Tellimused

01.01.18

Juhtrajad

01.01.18

Pallupiirid

01.01.18

0

Péllud X

- Wilmarie otleming

Pélluandmed

Tellimus

749.58 ha
112035 km
0.00 km

Valjastuskogus

konfigureerimine

Klient

84
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Uue p6llu loomine

Aplikatsioonikaardid sisalduvad tellimuse andmetes i
ja laaditakse koos tellimuse andmetega. Pélluandmed
Aplikatsioonikaardid v8ivad koosneda mitmetest
kihtidest. Neid aplikatsioonikaarte nimetatakse S—
mitmekihilisteks aplikatsioonikaartideks. Mitmekihilise ' Uhik
aplikatsioonikaardi iga kihti saab méaarata masina s

mdnele teisele normvaartuse vastuvotjale.

o firgsd Aplikatsioonikaart

010121

JUHIS P

01.01:21

Mitmekihiliste aplikatsioonikaartide normvaartuse
vastuvotjad méaratakse uhikute alusel
automaatselt. Kui normvaartuse vastuvotjad ei
ole méaaratud nduetekohaselt, tuleb normvaartuse
vastuvdtjad maarata manuaalselt.

7. Aplikatsioonikaardi kohandamiseks,
valige valitud tellimuses soovitud
aplikatsioonikaart.

8. Kui normvddrtuse vastuvétja valikus "Siht" ei 1
sobi kihijuurde, Aplikatsioonikaart
madrake valikus "Siht" soovitud normvaartuse

vastuvdtja. Sihtmirk

Uik

9. Viljastuskoguste kohandamiseks, o
skaleerige valikus "Vaartuste skaleerimine” skslestiming

vaartused soovitud valjastuskogustele. 100

150
® 200
B 250

10. Kinnitage kdik sisestused valikuga \/

X

= Kui s6iduk seisab valitud pdllu 1ahedal, kuvatakse
kaardil pdldu ja valitud andmeid.

19.3 Uue pollu loomine

AmaTron 4 dokumentatsioonis on keskseks pold.

P&llu loomisel salvestatakse p6llu juurde
automaatselt jArgmised andmed:

e Pollupiirid

e Juhtrajad

e Takistused

e Pollupeenar

Pdllu juurde saab méarata tellimusi. Tellimuse juurde

saab maarata valjastuskoguseid, tooteid, kliente ja
juhte.
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Polluandmete lisamine pollule kujund-failist

1. Valige td6menuis w .

2. valige + x

“ pallud Vilmarie bdtleming

3. Sisestage pdllu nimi.

4. Kinnitage valikuga \/

19.4 Pdlluandmete lisamine pd6llule kujund-failist

USB-malupulgale salvestatud kujund-faile saab
kuvada ja nendes sisalduvaid pdlluandmeid
olemasolevale pdllule lisada. Kui kujund-faili
pdlluandmeid tuleb redigeerida ilma olemasoleva
pdlluta, vt Ik 80.

Kujund-failides v@ivad sisalduda jargmised
andmed:

e Aplikatsioonikaardid
e Pollupiirid
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Polluandmete lisamine pollule kujund-failist

EELDUSED

@ Pold loodud, vt Ik 85 voi ISO-XML-tellimuse
andmed imporditud, vt |k 88

© USB-malupulk kujund-failidega tihendatud

JUHIS

Aplikatsioonikaardid peavad olema koostatud
WGS-84-koordinaatide siisteemiga.

Aplikatsioonikaardid koosnevad 3 failist.
Koik 3 faili peavad olema salvestatud USB-
malupulga peal samas kaustas vdi samas
ZIP-failis:

e Geomeetriaandmete fail, failivorming: .shp
e Andmebaasi fail, failivorming: .dbf

e Atribuudifail, failivorming: .shx

1. Valige todmenuus W .

2. Valige soovitud pdld.
b4

Wilmarie otleming

3. Valige menuus polluandmete valimiseks 4—5 : < ——
= elimuse Telli
=» Kuvatakse USB-malupulgale salvestatud S s —
pdllupiirid ja aplikatsioonikaardid E0-16 = 1120.35 km

0.00 km
Juhtrajad
Valjastuskogus
01.01.18 konfigureerimine

Klient
Péllupiirid

01.01.18

0
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ISO-XML-tellimuse andmete importimine

4. Tehke linnuke soovitud pdllupiiri vOi

aplikatsioonikaardi juurde. | Importmend X 1
Aplikatsioonikaardid
JUH'S - Vaartused Shape 1 1
apes .
Cewer me o !
Aplikatsioonikaardid tuleb méaérata hendatud B S | Véartuste skaleerimine 1.00
. o eeas ~a . ! Pallupiirid B —
seadme nimivaartuste vastuvotjatele. Kui B P — E 112 1
tthendatud seadmel on mitu nimivaartuse sl " s
vastuvdtjat, saab valida mitu aplikatsioonikaarti. 1 a = 268 1
, E 279
Kui 0htki seadet ei ole thendatud, tuleb s
aplikatsioonikaardid méaarata thikutele. 7 >
hitiaer T —'r-_ ———

5. Kuiiiks seade on tihendatud,
valige valikus "Siht" soovitud nimivaartuse
vastuvdtja.

voi

kui tihtki seadet ei ole itihendatud,
valige valikus "Uhik" soovitud iihik.

6. Viljastuskoguste kohandamiseks,

skaleerige valikus "Vaartuste skaleerimine”
vaartused soovitud véljastuskoguste kohta.

7. Kinnitage sisestused valikuga \/

= Valitud aplikatsioonikaardid vOetakse jaotises
"Tellimused" Ule pdllu andmetesse. Valitud
pdllupiirid vdetakse ule pdllupiiride loendisse.

19.5 ISO-XML-tellimuse andmete importimine

19.5.1 ISO-XML-tellimuse andmete importimine USB-méalupulgalt

ISO-XML-tellimuse andmeid saab importida ja
AmaTron 4 laadida.
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ISO-XML-tellimuse andmete importimine

ISO-XML-tellimuse andmed vodivad sisaldada
jargnevaid andmeid:

e Tellimused

o Tellimused viitavad példudele, toodetele,
klientidele ja aplikatsioonikaartidele.

e Pdhiandmed
o Toote andmed
o Kliendiandmed
o Juhiandmed
o Pollupiirid
o Juhtrajad
o Takistused
o Pédllupeenar

e Aplikatsioonikaardid

EELDUSED

© Litsents "GPS-Maps&Doc'i” jaoks saadaval

@ ISO-XML-tellimuse andmed on USB-
malupulga peal XML-failina nimega "Taskdata"
olemas

JUHIS

Kui imporditakse ISO-XML-tellimuse andmed,
siis salvestatakse AmaTron 4 peal
olemasolevad ISO-XML-tellimuse andmed
USB-malupulga peale ja kustutatakse
AmaTron 4 peal.

1. Avage kiirstardimendid.
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ISO-XML-tellimuse andmete importimine

valige @_

Kuvatakse importmendiu.

Kui ISO-XML-fail on salvestatud USB-méalupulga
alamkausta, kuvatakse loendis kaustanime.

Kui ISO-XML-fail on salvestatud USB-méalupulga
ZIP-faili, kuvatakse loendis ZIP-faili nime.

Kui ISO-XML-fail on salvestatud USB-mélupulga
peakausta, kuvatakse loendis punkt peakausta

nimena.

3. Tellimuse andmete valimiseks impordi jaoks,

tehke linnuke soovitud tellimuse andmete juurde.

4. Kinnitage import valikuga \/

Importmentl

Task-failid

— Koostamise kuupéev 27 63,2023 - 15:00
Tellimused
L]

TASKDATA 2 Péllud
Tooted

TASKDATA 3 ] Kliendid
TASKDATA 4 Seadmed

Aplikatsioonikaardid

Aplikatsioonikaart

7

19.5.2 ISO-XML tellimuse andmete importimine myAmaRouter-rakendusega

myAgrirouter platvormi kaudu saab vahetada
andmeid farmi haldussiisteemide, masinate ja
seadmete vahel. myAmaRouter-rakendus loob
Uhenduse myAgrirouteriga.

Kuvatav QR-kood suunab edasi tdiendava teabe
juurde.

90
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ISO-XML-tellimuse andmete eksportimine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Maps&Docs'i" jaoks saadaval

© myAmaRouter-rakendus mobiilse |1dppseadme
peale installitud

©@ AmaTron 4 vork seadistatud; vt Ik 49

© AmaTron 4 ja mobiilne 1dppseade on
Uhendatud sama WLANiga

JUHIS

Uute tellimuse andmete importimisel kirjutatakse
AmaTron 4 peal olemasolevad tellimuse andmed
Ule. Olemasolevaid tellimuse andmeid ei
salvestata automaatselt.

1. Kuiolemasolevad tellimuse andmed tuleb
salvestada,
vt lk 91.

2. Kaivitage myAmaRouter-rakendus.

3. Kaivitage importimine myAmaRouter-rakendusse.

4. Kinnitage import AmaTron 4 peal.
Kisimus

myAmaRouteri kaudu on saadaval uued tellimuse
andmed. Kas importida tellimuse andmed?

X v

19.6 ISO-XML-tellimuse andmete eksportimine

19.6.1 ISO-XML tellimuse andmete eksportimine USB-méalupulgale

Salvestatud tellimuse andmeid saab ISO-XML-
tellimuse andmetena eksportida ja USB-malupulgale
salvestada.
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ISO-XML-tellimuse andmete eksportimine

EELDUSED

© Litsents "GPS-Maps&Docs'i" jaoks saadaval
© USB-maélupulk Ghendatud

1. Avage kiirstardimentd.

>
2. valige \soxuL-

= Tellimuse andmed salvestatakse kausta USB-
malupulgale. Kaustale mééaratakse nimeks
"TASKDATA"

= Kui kaust nimega "TASKDATA" on juba USB-
malupulga peal olemas, taiendatakse selle kausta

nime ekspordi kuupéeva ja kellaajaga.

= Tellimuse andmete koopia jadb AmaTron 4 peale.

19.6.2 ISO-XML tellimuse andmete eksportimine myAmaRouter-rakendusega

myAgrirouter platvormi kaudu saab vahetada
andmeid farmi haldussisteemide, masinate ja
seadmete vahel. myAmaRouter-rakendus loob
Uhenduse myAgrirouteriga.

Kujutatud QR-kood v&i link
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter annavad
taiendavat teavet.

EELDUSED

© Litsents "GPS-Maps&Docs'i" jaoks saadaval

© myAmaRouter-rakendus mobiilse I1dppseadme
peale installitud

© AmaTron 4 vork seadistatud; vt Ik 49
© AmaTron 4 ja mobiilne I1dppseade on
Uhendatud sama WLANiga

1. Kaivitage myAmaRouter-rakendus.

2. Kaivitage eksportimine myAmaRouter-
rakendusse.

92
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Tellimuse andmete haldamine

3. Kinnitage eksport AmaTron 4 peal. .
Kiisimus X

(2)
&

Kas eksportida olemasclevad tellimuse andmed
myAmaRouteri kaudu?

19.7 Tellimuse andmete haldamine

19.7.1 Uue tellimuse loomine

Kui pdld luuakse v6i imporditakse tellimuse andmete
kaudu, siis saab tellimusi luua ja p6ldu tellimusega
siduda.

EELDUSED

© Tellimuse andmed imporditud, vt Ik 88 véi pdld
loodud, vt Ik 85

1. Valige todbmeniis ﬁZ] .

2. Valige pold.

X
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Tellimuse andmete haldamine

3. \Valige jaotises "Tellimused" +.

|' < Palluandmed X -
: : L Tellimused + | Tellimus
4. Sisestage tellimuse nimi. . == s <
I pof 112035 km
0.00 km
=> Kui praegusele tellimusele on lisatud tooteteave e 1
ja nimivaartused, siis kuvatakse juhist. Vellstusioges
01.01.18 .' konfigureerimine <
Klient
5. Kui tooteteave ja nimivddrtused tuleb uue | Polupiid
. . . ~ 1 E
tellimuse jaoks iile votta, ] 01.01.18 o
valige \/ K
’ v 48 |
vOi L, ————

kui praeguse tellimuse tooteteave ja
nimivddrtused tuleb tiihistada,

valige ><
6. Kinnitage valikuga \/

JUHIS
Tellimuse juurde saab maarata jargmiseid
andmeid:
e Vdljastuskogused ja tooted, vt Ik 94
e Kiliendid, vt Ik 98
e Juhid, vt Ik 99

19.7.2 Valjastuskoguste konfigureerimine

Uhendatud seadme nimivaartuste vastuvétjatele
saab maarata nimivaartused. AmaTron 4 kannab
sisestatud nimivaartused Uhendatud seadmele lle.

Uksikute toodete kohta valjastuskoguste
dokumenteerimiseks on vdimalik tooteid lisada ja
véljastuskoguseid sisestada.
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Tellimuse andmete haldamine

EELDUSED

@ Tellimuse andmed imporditud, vt Ik 88 voi pdld
loodud, vt Ik 85

@ Tellimus loodud, vt Ik 93 voi tellimuse
andmetega imporditud

@ ISOBUS-seade Uhendatud vahemalt tihe
nimivaartuse vastuvotjaga

1. Valige todbmenuis ﬂ .

2. Valige pold.
b4

Wilmarie otleming

3. \Valige jaotises "Tellimused" soovitud tellimus.
< Pélluandmed
Jaotises "Valjastuskoguste konfigureerimine"
kuvatakse nimivaartuse vastuvotja nime. Seadme
iga nimivaartuse vastuvotja kohta kuvatakse Uhte
menudpunkti. suhtajad

Tellimused Tellimus
749.58 ha

112035 km
0.00 km

01.01.18

Vaéljastuskogus
01.01.18 konfigureerimine

4. Valige soovitud normvaartuse vastuvotja.

Klient
Pollupiirid

01.01.18

0 <8
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Va

sakul pool kuvatakse tGhikuid, milles saab

nimivaartust sisestada. Seade maarab kindlaks

th

5.

6.

7.

ikud.

JUHIS

Kui véaljastuskogus sisestatakse protsentides,
kohandatakse Uhikuga koos sisestatud
nimivaartust protsendivaartuse vorra.

Valige soovitud hik.

Sisestage jaotises "Nimivaartus" soovitud
vaartus.

JUHIS

Kui kasutatakse aplikatsioonikaarti, siis
ignoreeritakse vaartust jaotises "Nimivaartus".

Jargmiste juhtude jaoks saab sisestada
fikseeritud nimivaartuseid:

e Seade lahkub pdllult.

e GPS-signaal katkeb.

Kui fikseeritud nimivaartuseid ei sisestada, siis

séilitab seade mélemal juhul viimati kasutatud
vaartuse.

Kui tuleb sisestada fikseeritud nimivddrtused,

laske v abil kuvada menulpunktid.

Sisestage jaotistes "Valjaspool pollupiiri" ja "GPS-
torke korral" soovitud vaartused.

Toodete jaoks viljastuskoguste sisestamiseks,
vt lk 96.

19.7.3 Toodete haldamine

Toodete kohta on vBimalik sisestada
valjastuskogused. AmaTron 4 salvestab sisestatud
valjastuskogused dokumentatsiooni.

Valjastuskogused X 2
Normvaartus 20,00 kglha ~ .
. Valiaspool péllupiiri —kgiha
GPSi rikke korral - kgfha =

Tooted

konfigureerimine...

96
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EELDUSED

© Valjastuskogused konfigureeritud, vt Ik 94

1. Valige meniis "Véljastuskogused" jaotises
"Tooted" "konfigureerimine...".

2. Uue toote loomiseks,

valige + .

Toote pimi

3. Sisestage jaotises "Tootenimi" toote jaoks nimi.

4. Valige jaotises "Uhik" toote jaoks (ihik.

5. Kinnitage valikuga \/

6. Toote mddramiseks,
valige jaotises "Tooted" soovitud toode.

Toote pimi

= Valitud tooted téhistatakse linnukesega.

7. Kinnitage valikuga \/

= Valitud tooted on mééaratakse tellimuse ja seadme
normvaartuse vastuvotja juurde.

8. Toodete normvddrtuse muutmiseks,

valige jaotises "Tooted" soovitud toode. Valjastuskogused
. s . Normvaartus 20,00 kg/ha ~
9. Sisestage normvaartus. ;
Valjaspool pdllupiiri - kgtha

GPSi rikke korral -- kgfha

10. Kinnitage valikuga \/ Tosied

konfigureerimine...

Toode
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19.7.4 Klientide haldamine

EELDUSED

© Tellimuse andmed imporditud, vt Ik 88 voi pdld
loodud, vt Ik 85

© Tellimus loodud; vt Ik 93 vdi tellimuse
andmetega imporditud

1. Valige t6dbmenius W .

2. Valige pdld.
Pallud X
- Wiimane Eatleming
JUHIS
P6lluandmed
Kliendi loomiseks tuleb luua ja valida vabalt S Tellimus
valitud tellimus. Loodud Kkliente saab siis maarata 749.58 ha
_ ) _ 01.01.18 e 1120.35 km
iga tellimuse juurde. 0.00km

Juhtrajad
Véljastuskogus

3. \Valige jaotises "Tellimused" vabalt valitud tellimus. 01.01.18 konfigureerimine

Klient
Pollupiirid

4. Valige "Klient".

01.01.18

0

5. Uue kliendi loomiseks,

Valige + .

6. Sisestage kliendiandmed.

Perekannanimi

7. Kinnitage valikuga \/ Tinaw, maanunber
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8. Tellimuse mddramiseks kliendi juurde, 1
valige soovitud klient. Kliendi omistamine

Eeznimi

=» Valitud klient tahistatakse linnukesega.

izt fA Ferekannanim
9. Kinnitage valikuga \/

Tenav, majanumber

19.7.5 Juhtide haldamine

EELDUSED

© Tellimuse andmed imporditud, vt Ik 88 voi pdld
loodud, vt Ik 85

@ Tellimus loodud; vt Ik 93 véi tellimuse
andmetega imporditud

1. Valige t66menius ﬂ .

2. Valige pold.
Péllud X
- Wiimane Eatleming
JUHIS
Pélluandmed
Juhi loomiseks tuleb luua ja valida vabalt valitud o Tellimus
tellimus. Loodud juhti saab siis maérata iga 749.58 ha
: - 01.01.18 e 1120.35 km
tellimuse juurde. ' 0.00km

Juhtrajad
Véljastuskogus

3. \Valige jaotises "Tellimused" vabalt valitud tellimus. 01.01.18 konfigureerimine

Klient

Pallupiirid

4. Valige "Juht".

01.01.18

0 <8
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5. Uue juhi loomiseks,

Juhi smistamine

Valige + .

Eeznimi

6. Sisestage juhi andmed.

Perekannanimi

7. Kinnitage valikuga \/ Thiaw, mianumber

8. Tellimuse mddramiseks juhi juurde, ]
valige soovitud juht. Juhi omistamine

Eeznimi

=» Valitud juht tdhistatakse linnukesega.

T B Foickonnanio
9. Kinnitage valikuga \/

Tanay, majanumber

19.8 Tellimuse andmete eksportimine PDF-failina

Aktuaalse tellimuse andmeid saab PDF-failina
salvestada USB-méalupulgale.

PDF-failis sisalduvad jargnevad tellimuse
andmed:

e Tellimuse kokkuvote
e Tellimuse Uksikasjad
e Seadme uldvaartused

e Valjastuskoguse Uksikasjad Gihe normvaartuse
vastuvétja kohta

e Kattekaardi kujutis Uhe normvaartuse vastuvotja
kohta
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Tellimuse andmete eksportimine PDF-failina

EELDUSED

© USB-malupulk Ghendatud

© Soovitud tellimus pdlluandmetesse laaditud; vt
Ik 83

1. Avage kiirstardimentd.

PDF
2. valige |__Ip7>

= Tellimuse andmed salvestatakse kaustas
"PDF_Export" USB-méalupulgale. PDF-faili nimeks
on ekspordi kuupéev ja kellaaeg ning samuti
p6llunimi ja tellimuse nimi.

H AMAZOMNE M amazoNe
e

Spread rate Setpoint receiver 1

Castamer

Setyoud rermeer 4

N kgen tm I iR

A1 TATATH I AR I

s e
Job summary

Cagnne
Fude
-

Job details

I _AMATONE L

Total values AMAZONE UX01

B amazomaes

Spread rate Setpoint receiver 1

Camerms

Faehd

sats

Bepart ravetvr Brtpn e

fre— 4.0 41ty 16 00 kv

Pl poation ST TETITH AV AR
L 1om A
(I

2

MG6010-ET-EE | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE

101



20 | Sektsioonide lulituse kasutamine

Sektsioonide lulituse kasutamine

20.1 Ulekattumuse seadistamine

20.1.1 Kattumuse kindlaksmaaramine soéidusuunas

Ulekattumus sdidusuunas naitab, kui kaugele vbivad
sektsioonid sdidusuunas Ule piiri ulatuda enne,

kui need sektsioonid vélja lulitatakse. Ulekattumus
sOidusuunas takistab tihikute tekkimist pollupeenra ja
ridade voi toddeldud pindade vahel.

Soéidusuunas Ulekattumust saab eraldi seadistada
sektsioonide sisselllitamiseks ja valjalulitamiseks.

Piirid kattumuse jaoks s@idusuunas:
e Piir tédtlemata pindala ja t6ddeldud pindala vahel

e Pollupeenra piir

JUHIS

Nouetekohase kattumuse jaoks sdidusuunas
kehtib jargnev:

o Nouetekohaseid ilma kattumuseta lulitusaegu
tuleb seadme juhtsiisteemis seadistada.

e Kui on ette nahtud tihik péllupeenra ja
ridade voi t66deldud pindade vahel, saab
Ulekattumuse jaoks sdidusuunas sisestada ka
negatiivse vaartuse.

102
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Ulekattumuse seadistamine

Positiivne vaartus kattumuse jaoks s6idusuunas

Negatiivne vaartus kattumuse jaoks sdidusuunas

‘TN

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch
pro" jaoks saadaval

1. Valige t6menuls {é} > "Ulekattumuse
seadistused".

=» Kui tihendatud seade toetab MultiBoomi,
kuvatakse hoovastiku valik.

=» Kui lhendatud seadmel on ainult ks hoovastik,
siis jaetakse hoovastiku valik vahele.

2. Kuitilekattumuse seadistused tuleb iile votta
kéikide hoovastike jaoks,
aktiveerige "Seadistuste Ulevdtmine kdikide
hoovastike jaoks".

=» Kui "Seadistuste Ulevdtmine kdikide hoovastike
jaoks" on aktiveeritud, saab valida ainult esimese
hoovastiku.

3. Valige loendist hoovastik.

< Hoovastiku valik X

_ﬁ_ Seadistuste (ilevétmine kaikide hoovastike jaoks@ll)

7T 1 >
7T >
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Ulekattumuse seadistamine

4. Valige "Kattumus s8idusuunas sisselilitamisel”.

Ulekattumus

5. Sisestage vaartus -1000 cm ja 1000 cm vahel.

_ﬁ_ Kattumine soidusuunas sisselllitamisel

6 K . |k # Kattumine soidusuunas vdljalilitamizel
. Kinnitage valikuga .

7. Valige "Ulekattumus sdidusuunas
véljalilitamisel".

8. Sisestage vaartus -1000 cm ja 1000 cm vahel.

9. Kinnitage valikuga \/

20.1.2 Kattuvusmaara kindlaksméaaramine

Kattuvusmaar maarab kindlaks, mitme protsendi
vorra vBib sektsioon Ule piiri ulatuda enne,

kui sektsioon lulitatakse valja. Seadistatud
kattuvusmaara kuvatakse kaardivaates.

Piirid kattuvusmaara jaoks:
e Piir tédtlemata pindala ja toddeldud pindala vahel

e Pdllupeenra piir
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Voimalikud seadistused Selgitus Joonis
0% Sektsioonid lulitatakse enne
Ulekattumuse tekkimist vélja.
Sektsioonid lulitatakse vélja,
50% kui sektsioonid ulatuvad poole
vorra dle piiri.
Sektsioonid lulitatakse valja, kui
100% sektsioonid ulatuvad taielikult
Ule piiri.
EELDUSED

© Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch
pro" jaoks saadaval

1. Valige téémeniilis {é} > "Ulekattumuse
seadistused".

=» Kui Gihendatud seade toetab MultiBoomi,
kuvatakse hoovastiku valik.
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Ulekattumuse seadistamine

=» Kui lhendatud seadmel on ainult iks hoovastik,
siis jaetakse hoovastiku valik vahele.

2. Kuitilekattumuse seadistused tuleb iile votta
koikide hoovastike jaoks, < Hoovastiku valik X
aktiveerige "Seadistuste Ulevdtmine kdikide
hoovastike jaoks".

_ﬁ_ Seadistuste (ilevétmine kaikide hoovastike jaoks@ll)

T 1 >
= Kui "Seadistuste Ulevdtmine kdikide hoovastike
jaoks" on aktiveeritud, saab valida ainult esimese #1 2
hoovastiku.

3. Valige loendist hoovastik.

4. Valige "Kattuvusmaar".
Ulekattumus

5. Valige protsendimaar.

6. Kinnitage valikuga \/

20.1.3 Kattuvustolerantsi kindlaksmaaramine

Kattuvustolerants maérab kindlaks, kui kaugele
vBivad valimised sektsioonid ulatuda t6ddeldud
pindalale enne, kui need sektsioonid lulitatakse

valja. Kattuvustolerants valdib, et valimisi sektsioone
lUlitatakse paralleelse sditmise puhul pidevalt sisse ja
vdlja, kui sektsioonid riivavad piiri.

Kattuvustolerantsi piirid:

e Piir todtlemata pindala ja t6ddeldud pindala vahel

e Podllupeenra piir

JUHIS

Kattuvustolerants rakendub ainult siis, kui
kattuvusmaar on kindlaks maaratud vaartustele 0
% vOi 100 %; vt Ik 104.
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Ulekattumuse seadistamine

EELDUSED
@ Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch

pro” jaoks saadaval

1. Valige témenils {é} > "Ulekattumuse
seadistused".

=» Kui Uhendatud seade toetab Multi Boomi,
kuvatakse hoovastiku valik.

=» Kui thendatud seadmel on ainult Uiks hoovastik,
siis jaetakse hoovastiku valik vahele.

2. Kui iilekattumuse seadistused tuleb iile votta
kéikide hoovastike jaoks,
aktiveerige "Seadistuste Ulevdtmine kdikide
hoovastike jaoks".

=» Kui "Seadistuste ulevétmine kdikide hoovastike
jaoks" on aktiveeritud, saab valida ainult esimese

hoovastiku.

3. \Valige loendist hoovastik.

4. Valige "Kattuvustolerants".

5. Sisestage soovitud vaartus.

6. Kinnitage valikuga \/

< Hoovastiku valik X

ﬁ Seadistuste iilevatmine kaikide hoovastike jaoks@lL)

T 1 p

Ulekattumus

_h Kattuvustalerants
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20.1.4 Kattuvustolerantsi kindlaksmaaramine pdllupiiril

Kattuvustolerants pdllupiiril maarab kindlaks, kui
kaugele vdivad valimised sektsioonid ulatuda Ule
pollupiiri enne, kui sektsioonid lulituvad valja.
Kattuvustolerants pdllupiiril valdib, et valimisi
sektsioone lulitatakse pdllupiiri juures pidevalt sisse
ja vélja, kuna sektsioonid riivavad pdllupiiri.

EELDUSED

© Litsents "GPS-Switch basic" vdi "GPS-Switch
pro" jaoks saadaval

1. Valige té6meniius {jé} > "Ulekattumuse
seadistused".

=» Kui tlhendatud seade toetab MultiBoomi,
kuvatakse hoovastiku valik.

=» Kui Ghendatud seadmel on ainult iks hoovastik,
siis jaetakse hoovastiku valik vahele.

2. Kuitilekattumuse seadistused tuleb iile votta
kéikide hoovastike jaoks,
aktiveerige "Seadistuste uUlevdtmine kdikide
hoovastike jaoks".

=» Kui "Seadistuste Ulevdtmine kdikide hoovastike
jaoks" on aktiveeritud, saab valida ainult esimese

hoovastiku.

3. Valige loendist hoovastik.

< Hoovastiku valik X

ﬁ Seadistuste (ilevétmine kaikide hoovastike jaoks@ll)

T 1 >
1
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Salvestamise kaivitamine

4. Valige "Kattuvustolerants pdllupiiril”.

Ulekattumus

5. Sisestage vaartus 0 cm ja 150 cm vahel.

6. Kinnitage valikuga \/

FLI Kattuvustolerants patlupiiril

20.2 Salvestamise kaivitamine

Kui salvestamine on kaivitatud ja sektsioonid on sisse
lUlitatud, salvestab AmaTron 4 t66deldud pindala
positsiooniandmed. T66deldud pindalad kuvatakse
kaardivaates roheliselt.

Salvestatakse jargmisi andmeid:
e Toddeldud pindala
e Pollupiirid

Takistused

Pdllupeenar

e Juhtrajad

JUHIS

Korrektuursignaali puudumisel korrigeerib
vastuvdetavat signaali ainult tks tarkvara.
Korrigeeritud signaali kattesaadavuseni voib
kuluda 5 minutit.

Kui korrigeeritud signaal ei ole kattesaadav,
kujutatakse to0deldavat pinda kaardivaates
kollasena. Kui korrigeeritud signaal on
kattesaadav, kujutatakse toddeldavat pinda
rohelisena.

Jargnev tabel naitab Ulevaadet sektsioonide olekust ja
sektsioonide juurdekuuluvaid varve seadme simbolil.
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Sektsioonide automaatse lulitamisega seade

Sektsioonide olek

Sektsiooni varv seadme simbolil

seisatud

Seade ei ole t66asendis Hall
Salvestamine seisatud, sektsioon manuaalselt valja .
. Oranz
Itlitatud
Salvestamine seisatud, sektsioon manuaalselt sisse .
. Roheline
IGlitatud
Sektsioon sektsioonide automaatse lilitamise kaudu .

. Oranz
vdlja lulitatud
Sektsioon sektsioonide automaatse liilitamise kaudu .

. . Roheline
sisse lulitatud
Sektsioon sektsioonide automaatse lilitamise kaudu Kollane
sisse lilitatud, sektsioon ei saavutanud normvaartust
Salvestamine kaivitatud, sektsioon manuaalselt

Punane

JUHIS

Kui seadme sektsioone lilitatakse manuaalselt,
siis antakse seadme siimbolis sektsioonide
varvide kaudu lulitussoovitus.

Sektsioonide manuaalse lulitamisega seade

Lulitussoovitus

Sektsiooni varv seadme sumbolil

Sektsioon valjas

Oranz

Sektsioon sees

Roheline
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EELDUSED

ISOBUS konfigureeritud, vt Ik 43
GPS-signaal olemas

Oige traktor valitud, vt Ik 65

Oige seade valitud, vt Ik 54
Ulekattumus seadistatud, vt Ik 102

® ©® ©® ® ©® 06

Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch
pro” jaoks saadaval

Sektsioonide automaatsel ltlitamisel:

© Seade automaatse sektsioonide lilituse jaoks
konfigureeritud

» Kuitihendatud tééseade toetab automaatset & 2.0km/h

sektsioonide Izilitust/l,ﬂ] a &> E / ;

valige td6meniiiis .

o / -D-?Q—
~ K §
voi

g,
+

‘E‘

kui tihendatud téoseadme sektsioone liilitatakse
kdsitsi,
valige toémenditis p— .

Y dl
o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬂ

20.3 Salvestamise I6petamine

» Kuilihendatud tédseade toetab automaatset
sektsioonide liilitust,
lulitage seadme juhtsiisteemi kaudu kdik
sektsioonid vélja

vOi
peatage

VOl

kui tihendatud té6seadme sektsioone liilitatakse
kdsitsi,

==
valige toémendiitis fJ— .
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Pollupiiride kasutamine

21.1 POollupiiri loomine

AmaTron 4 saab t6ddeldud pindalast luua pdllupiiri.
Pollupiiri alusel saab AmaTron 4 arvutada pollu
suuruse. POllu suurusest tuleneb té6deldud pindala
ja tootlemata pindala. Kui kasutatakse automaatset
sektsioonide lulitust, siis seiskub valjastamine
pollupiiril.

Kui p6llupiir tuleb luua ilma pinda tegelikult
tootlemata, siis saab t66deldud pinna AmaTron 4 peal
uuesti kustutada.

Kui ISOBUS-laotur on Glhendatud, luuakse pdllupiiri
sisse automaatselt turvatsoon. Kui ISOBUS-laoturiga
sGidetakse turvatsooni, siis lulituvad sektsioonid vélja.
Sellega vélditakse Ule pdllupiiri laotamist. Turvatsooni
saab pdllupiiri konfiguratsiooni kaudu inaktiveerida.

Uue pdlvkonna AMAZONE!'i kulvikute puhul
aktiveeritakse piiridarsel laotamisel automaatselt
turvatsoon.

112
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Pollupiiri loomine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch
pro” jaoks saadaval

© Pélludar taielikult toédeldud

L o & 00kmm
1. Valige todmenuis .
Caljr, 71
S
ol
7
o.gr 0.0 kenfh

®

YA
4l L5
5

=» POllupiir luuakse t6odeldud pindala tmber. &
Toddeldud pindala ja Ulejaanud pindala suurused ) P
Ldn.J L+-I
kuvatakse kaardil: |I| @..

0

2.6 ha
1.4 ha

T 10em -

®

A ook

w o A
4| 5.
X

7
Zla

2. Téédeldud pindala kustutamiseks, &  0.0km/h
puudutage t6ddeldud pindala. e
dl | +
| mmee )] [3 DS S
3. valige ﬁ

26ha . . m
-

14ha

_Pﬁ’ 100% =

W

0‘3 0.0 kmfh
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Keelutsoonide loomine

4. Keelutsoonide loomiseks,
vt Ik 114.

5. Pollupiiri konfigureerimiseks,
vtlk 116

21.2 Keelutsoonide loomine

Keelutsoonidega saab tahistada pdllul piirkondi, mida
ei ole vaja v@i ei tohi toodelda. Keelutsoonidel on oma
piir. Kui luuakse keelutsoonid ja pdllupiiri ei ole veel
olemas, luuakse automaatselt p&llupiir. Keelutsoonide
piirid luuakse pollupiiri sisse mittetdddeldavate
pindade Umber.

Keelutsooni suurus peab olema vahemalt 10 mz.

Kui ISOBUS-laotur on Gthendatud, luuakse
keelutsoonide Umber automaatselt turvatsoonid.
Kui ISOBUS-laoturiga sdidetakse turvatsooni, siis
lulituvad sektsioonid vélja. Sellega valditakse
keelutsoonide sisse laotamist. Turvatsooni saab
pdllupiiri konfiguratsiooni kaudu inaktiveerida.

Uue pdlvkonna AMAZONE!'i kulvikute puhul
aktiveeritakse piiridarsel laotamisel automaatselt
turvatsoon.
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Keelutsoonide loomine

EELDUSED

© Pold taielikult tdédeldud

© Vahemalt 10 m? suurune téétlemata pind on
téodeldud pinna sees olemas

1. Puudutage téddeldud pindala.

2. valige ﬁ

=» Kui pdllupiiri veel ei ole, siis méaratakse pbllupiir.

= Keelutsoonide piirid luuakse pdllupiiri sisse
mittetdddeldavate pindade Gmber.

3. Keelutsooni kustutamiseks,

puudutage keelutsooni ja valige ﬁg.

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | Pollupiiride kasutamine
Pollupiiri peitmine

21.3 Pollupiiri peitmine
Kui p6llupiirid peidetakse, siis ei kuvata p6llupiire
enam kaardivaates. Peidetud pdllupiirid jaavad

pdlluandmetesse salvestatuks ja neid saab uuesti
laadida.

1. Puudutage pollupiiri.

2. valige (/:9

3. Pbllupiiride uuesti laadimiseks,
vt Ik 83.

21.4 Pollupiiride konfigureerimine

21.4.1 Turvatsooni inaktiveerimine

Kui ISOBUS-laotur on Gthendatud, luuakse pdllupiiride

sisse ja keelutsoonide imber automaatselt
turvatsoonid. Kui ISOBUS-laoturiga sdidetakse
turvatsooni, siis lilituvad sektsioonid vélja. Sellega
valditakse Ule pollupiiri vdi keelutsooni sisse
laotamist. Keelutsoone saab inaktiveerida.

Uue pdlvkonna AMAZONE!'i kulvikute puhul
inaktiveeritakse piiridarsel laotamisel automaatselt
turvatsoonid.
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Pollupiiride konfigureerimine

1. Valige td6menuis @ > "Pollupiir”.

2. "Turvatsoon" aktiveerimine
Pdhiseadistused

VOl

a Turvatsoon

"Turvatsoon" inaktiveerimine.

21.4.2 Hoiatuste aktiveerimine takistuste ja piiride ees

Hoiatusi kuvatakse lemises ekraaniservas ja
antakse akustiline signaal.

Kui hoiatused on aktiveeritud, siis antakse
jargmiste sundmuste korral hoiatused:

e Podllupiirile lahenemine

e Takistusele lahenemine

1. Valige tddmenuis {‘é} > "Pollupiir”.

2. "Hoiatus takistuste/piiride ees" aktiveerimine

Pd&hiseadistused

VOl

"Hoiatus takistuste/piiride ees" inaktiveerimine.

&& Hoiatus takistuste/piiride ees

21.4.3 Inaktiivsete pOllupiiride kuvamine

Kui see funktsioon on aktiveeritud, kuvatakse
inaktiivseid pollupiire kaardivaates peenikese, halli
joonena.
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Pollupiiride konfigureerimine

1. Valige td6menuis {é} > "Pollupiir”.

2. "Inaktiivsete pOllupiiride kuvamine" aktiveerimine

Pdhiseadistused

vOi

"Inaktiivsete pollupiiride kuvamine"
inaktiveerimine.

Inaktiivsete pdllupiiride kuvamine

21.4.4 Automaatse pOllupiiri tuvastamise aktiveerimine

Kui automaatne pollupiiri tuvastamine on aktiveeritud,
siis tuvastab AmaTron 4 automaatselt, kas moni
salvestatud pdld on lahedal. Sellisel juhul saab siis
pollu tootlemiseks laadida selle pdllu andmeid. Kui
funktsioon on inaktiveeritud, tuleb pdld to6tlemiseks
valida valja manuaalselt.

EELDUSED

© Litsents "GPS-Maps&Docs'i" jaoks saadaval

1. Valige tddmenuis {‘é} > "Pollupiir”.
2. "Automaatne p6llupiiri tuvastamine" aktiveerimine
Grundeinstellungen

o]

"Automaatne pollupiiri tuvastamine”
inaktiveerimine.

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

{od
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22 | Virtuaalse pollupeenra kasutamine

Virtuaalse pollupeenra kasutamine

22.1 Virtuaalse pollupeenra loomine

Virtuaalse pdllupeenraga saab kaardivaates kindlaks
maédrata reaalset pdllupeenart. Pollupeenra piirkonda
saab selliselt tlejaanud pollust séltumatult téodelda.
Sektsioone lulitatakse pdllupeenra piiril.

Virtuaalsel pdllupeenral luuakse automaatselt
juhtrajad.

EELDUSED

© Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch
pro” jaoks saadaval

© Pollupiir loodud, vt Ik 112

1. Valige tbbmenﬂﬂs.@.

2. Sisestage pollupeenra laius.

Pallupeenar

@ Pallupeenra laius

[?,‘] Poole tédlaiusega alustamine
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22 | Virtuaalse pollupeenra kasutamine
Virtuaalse pollupeenra loomine

Kui alustatakse poole td6laiusega, asub esimene
juhtrada "0" pdllupiiril ja teine juhtrada the td6laiuse
vorra pollupiirist seespool.

Kui alustatakse taieliku tddlaiusega, asub esimene
juhtrada "0" poole td6laiuse vorra pdllupiirist
seespool.

3. Esimese juhtraja loomiseks pollupiiril,
tuleb aktiveerida "Poole t66laiusega alustamine”

vOi

esimese juhtraja loomiseks poole téélaiuse
vorra péllupiirist seespool,

tuleb inaktiveerida "Poole todlaiusega
alustamine”.

4. Kinnitage valikuga \/

= Peale virtuaalse pdllupeenra maéramist
kuvatakse pollupeenar halli pinnana pollupiiri
sees.

dll Feld-201B0618-1105

B0

28ha
28ha

‘Fr/T 100 %

o';r 0.0km/h

LY

0

dl reld-20180618-1105

S
—
Y

Tl

A,

28ha
28ha

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh

11:57

ol

-‘ﬁi
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22 | Virtuaalse pollupeenra kasutamine
Virtuaalse pollupeenra loomine

Véljastuse kaivitamiseks virtuaalse pollupeenra sees
ja juhtradade kasutamiseks virtuaalse pdllupeenra
sees tuleb virtuaalne pbllupeenar vabaks lilitada.

5. Virtuaalse pollupeenra vabaks liilitamiseks,

6. Juhtradade peitmiseks virtuaalse péllupeenra
sees,

valige to6menuis éj .

7. Virtuaalse pollupeenra blokeerimiseks,

valige tddmenuus éj .

=

rﬂ"l l'+

AL

263h
a 3ein
FT 100%

&5 0.0 kmih

2,63 ha
263 ha

£ 100%

&85 0.0 km/n

-

ra'l I‘+

[ tl) | SR

2,63 ha
A e3ha
FT 100%

&5 0.0 kmjn
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| Virtuaalse pollupeenra kasutamine
Virtuaalse pollupeenra to6tlemine

22.2 Virtuaalse pollupeenra tédtlemine

Puudutage virtuaalset p6llupeenart.

Virtuaalse péllupeenra kustutamiseks,
valige ﬁ

VoI

et muuta péllupeenra laiust,

sisestage t66menuls valikus {é}" > "Pollupiir" >
"Pdllupeenra laius" soovitud p6llupeenra laius

VOi
et nihutada esimest juhtrada,

tuleb té6menius valikus {‘é} > "Paralleelne
sBitmine" aktiveerida v&i inaktiveerida "Poole
toolaiusega alustamine”.

] KA
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Takistuse margistamine

Kui pdllul on takistusi nagu veesilmad, elektrimastid,
kivid v6i puud, siis saab neid takistusi AmaTron

4 kaardil margistada. Kui s6iduk liigub takistuse
suunas, siis antakse hoiatus ja suumitakse soiduki
stmbolile.

Hoiatust antakse ainult juhul, kui hoiatused on
seadistustes aktiveeritud; vt |k 117.

Kaarti suumitakse ainult siis, kui autosuum on
aktiveeritud, vt Ik 69.

Margistatud takistust saab GPS-kdrvalekalde
korrektuuriks kasutada, vt Ik 75.

EELDUSED
© Litsents "GPS-Switch pro” jaoks saadaval
1. Soditke sbidukiga takistuse juurde.
2. Kui mdrgistatud takistust tuleb GPS-

kérvalekalde korrektuuriks kasutada,
margistage s6iduki suund ja sdiduki asend.

3. Valige t6bmeniiis @ .

=» Kaardil kuvatakse takistuse siimbol.

o OdIN WP

POI_Z01B0G18 A
Al 25
5
zlVa

,.F;'T 100 % =5 ===l
o"zr 0.0 km/h (fZU Q’b
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23 | Takistuse margistamine

4. Nihutage takistuse siimbol napuga soovitud
positsiooni.

5. Kui kindla takistuse tiitibi kohta tuleb lisada
stimbol,

valige soovitud stiimbol.

6. Kui on vaja takistuse siimbol timber nimetada,

soovitud nimi.

sisestage jaotises

7. Kuion vaja takistuse stimbol kustutada,
valige ﬁ

8. Takistuse siimboli mddramiseks,
puudutage kaardil vabalt valitud kohta.
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Paralleelsdiduabi kasutamine

24.1 Paralleels6iduabi konfigureerimine

24.1.1 Juhtradade naidise valimine

AmaTron 4 abil saab salvestada erinevat liiki
juhtradasid.

Olemasolevad

juhtradade naidised Selgitus Joonis

Y
-gai». < ' v A

Sirge juhtrada, mis
A-B madratakse 2 punkti
vahele.

Ebaregulaarne juhtrada, .
mls_salvestata}(se sGidu R & /3 /_7
tasandatud kontuur ajal 2 punkti vahel. 8 o W Lt S

Kontuure Uhtlustatakse \
automaatselt.

dll
‘P’T 100% !
fjﬂ 0.0 km/h . 'l/ﬁﬂ
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24 | Paralleelsoiduabi kasutamine
Paralleels6iduabi konfigureerimine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

1. Valige t6émenius {‘9:} > "Paralleelne s@itmine" >
"Juhtradade néidis".

Paralleelsed sditmised

2. Valige soovitud juhtradade naidis.

. X i ﬂm Juhtradade ndidis A-Brada
3. Kinnitage valikuga .

24.1.2 Juhtradade tootlemine

Kui luuakse juhtrajad, siis vastab juhtradade
vahemik Uhendatud seadme ttodlaiusele. Juhtradade
vahemikku saab manuaalselt muuta.

Kui tuleb sdita juhtradadel ja sellest hoolitama peab
to6tlemisel tekkima Ulekattumus vai tihik, siis saab
juhtradade ulekattumust muuta.

N 7
= Kuvatakse konfiguratsiooni lulitusnupud. ' I a ﬁ/‘vA

@Ju Er
2. valige{lé}.

[\ ‘/"
Fi |" Q)t)
il rr“
g o ViR,
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24 | Paralleelsoiduabi kasutamine
Paralleelsoiduabi konfigureerimine

3. Juhtradade vahemiku muutmiseks,
aktiveerige "Manuaalne sisestus” Paralleelsed sGitmised

e Juhtradade laiuse kasitsi sisestamine
VOl ]

Juhtradade vahemik

juhtradade tilekattumuse muutmiseks,
inaktiveerige "Manuaalne sisestus" Juhtradade dlekattumus

Voimalikud sisestused juhtradade tlekattumuse
jaoks:
e Positiivne vaartus: Ulekattumus

e Negatiivne vaartus: tuhik téétlemises

4. Sisestage soovitud juhtradade vahemik voi
soovitud ulekattumus.

24.1.3 Valgusriba tundlikkuse seadistamine

Valgusriba |I| néaitab traktori kdrvalekallet lahimast
juhtrajast ja abistab juhti raja hoidmisel. @
dll Feld-20180618-1105 ) o
Valgusriba kolmnurksed siimbolid stttivad, kui 7 S : o
juhtrajast korvalekalle Uletab antud vaartust. ' <J ﬁ WFA
+
- iISA
& 6
i rd4ra|
i IS
‘FﬁT 100'%
S rimr————t il {(:3:}
=y s
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Juhtradade loomine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

Valige t66menuiis {6_,} > "Paralleelne s@itmine" >
"Valgusriba tundlikkus".

Sisestage vaartus 1 cm ja 100 cm vahel.

Kinnitage valikuga \/

24.2 Juhtradade loomine

24.2.1 A-B rajaloomine

EELDUSED

© Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

© Valitud on juhtradade muster "A-B”, vt |k 125

1.

Sditke rea algusse.

2. valige //j)A

=» Juhtraja stardipunkt maaratakse sdiduki

positsiooni.

Paralleelsed séitmised

wTdd Valgusriba tundlikkus

#1 jed
o-j, 0.0 kmh 'I/ﬁﬂ
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Juhtradade loomine

3. Sditke rea I6ppu.

4. valige /(ZB.

= Juhtraja I6pp-punkt maaratakse séiduki
positsiooni. Lisatakse taiendavad juhtrajad.

24.2.2 Tasandatud kontuuri loomine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

@ Valitud on juhtradade naidis "fasandatud
kontuur”; vt Ik 125

1. Soitke rea algusse.

2. valige //j)A
=» Juhtraja stardipunkt maaratakse sdiduki
positsiooni.

3. Sdoitke rea I6ppu.

JUHIS

Juhtraja |dpp-punkt peab olema juhtraja
stardipunktist vahemalt 15 m kaugusel.

4. valige /(ZB.

=» Juhtraja I6pp-punkt maaratakse soiduki
positsiooni. Lisatakse téiendavad juhtrajad.

slal nE U &
&l 4

0.0 kmh _{ﬂﬂ

hO

S |d - VA
i
K

ﬂ 100 %

o‘jr 0.0 km/h

B ® &7

ﬁ 100 % t
o-j, 0.0 km/h _{ﬂﬂ
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Peenrate loomine

24.3 Peenrate loomine

Peenrate loomiseks saab teatud juhtradasid esile
tOsta. Esiletdstetud juhtrajad naitavad, millises
tootsooni reas tuleb sdita, et luua soovitud suuruses
peenar. Sisestatav arv maarab, millises ritmis tuleb
juhtradasid sdita. Kui naiteks sisestatakse 2, tuleb
sOita igal teisel juhtrajal. Selliselt jaetakse alati Uks
juhtrada vahele ja luuakse Uhe todlaiusega peenraid.

EELDUSED

© Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

1. Valige té6menius @ > "Paralleelne s6itmine” > e
"Peenrad".

2. Sisestage vaartus 1 ja 20 vahel.

3. Kinnitage valikuga \/

=» Juhtradasid tOstetakse esile kindlaksmaaratud
ratmis.
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Paralleelne soitmine

24.4 Paralleelne sOitmine

Valgusriba |I| néitab sGidu ajal, mitme sentimeetri
vOrra kaldub sdiduk sdidetavast juhtrajast kérvale.
Kui rajast korvalekalle saavutab seadistatud vaartuse, dll reld-20180618-1105s 171:5 Y
siis lUlitub kolmnurkne simbol sentimeetrindidu korval e
I T = ||+ N 9
punaseks. Nii ndidatakse juhile, millises suunas peab | ® ﬁ //;A
ta sOidukit juhtima. i 9
_C'B: ‘-l‘or'l—
0 o 1 ﬁ
L A | %
‘FﬁT 100 %
f;.r' ORI z ’/ } ﬂ {D}
EELDUSED

@ Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

®

Valgusriba olekuribale lisatud; vt Ik 24

@ Valgusriba tundlikkus kindlaks maaratud; vt
k 127

© Juhtrajad loodud; vt |k 128

© Vajadusel peenrate lisamine; vt Ik 130

» Soiduki hoidmiseks rajal,
juhtige s6iduk kuvatava pikkuse vdrra juhtraja
suunas.

24.5 Juhtradade nihutamine

GPS-korvalekaldest tulenevate hélvete
korrigeerimiseks saab juhtradasid nihutada. Kui
kuvatavad juhtrajad ei kattu enam tegelike radadega
pdllul, siis saab kuvatavaid juhtradasid AmaTron 4
peal nihutada. Selleks nihutatakse s6iduki siimbolile
kdige lahemal olev juhtrada s6iduki simboli asukohta.
Kaiki teisi juhtradasid nihutatakse sama pikkuse vorra
ja samas suunas.
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Juhtradade iimbernimetamine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Track" jaoks saadaval

» Valige toomeniitis ¢ ©

=» Juhtrajad on nihutatud.

24.6 Juhtradade iUmbernimetamine

1. Puudutage juhtrada.

=» Kuvatakse konfiguratsiooni lulitusnupud.
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24 | Paralleelsdiduabi kasutamine
Juhtradade peitmine

2. valige | ===}

3. Sisestage juhtraja jaoks soovitud nimi.

4. Kinnitage valikuga \/

24.7 Juhtradade peitmine

Kui juhtrajad peidetakse, siis ei kuvata juhtradasid
enam kaardivaates. Peidetud juhtrajad jaavad
pdlluandmetesse salvestatuks ja neid saab uuesti

laadida.
_ o |+ ) E //5’
=» Kuvatakse konfiguratsiooni lllitusnupud. ' ' - | ~ ‘A

2. valige (/:9

=» Juhtrajad peidetakse.

3. Juhtradade uuesti laadimiseks,
vt |k 83.
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Hoovastiku automaatse langetamise
kasutamine

Hoovastiku automaatne langetamine langetab
hoovastiku automaatselt, kui pritsiga sdidetakse
tootlemata pindalale.

Sisestatav vaartus tuleneb ajahetkest, millal AmaTron
4 hoovastiku langetab, enne kui jdutakse té6tlemata
pindalale.

Langetustoimingu ajahetke vaartus tuleb kasitsi
kindlaks teha.

Hoovastiku automaatse langetamise ajaliselt
nduetekohane funktsioon sdltub jargmistest
teguritest:

o Sodidukiirus
e Traktori varustus
e Seadme varustus

e Hoovastiku tdostevahemik

134
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25 | Hoovastiku automaatse langetamise kasutamine

EELDUSED

@ Litsents "GPS-Switch basic" voi "GPS-Switch
pro” jaoks saadaval

@ Uhilduv AMAZONE'i pélluprits hendatud
© Péllupiir loodud, vt Ik 112

1. Valige tobmenuis {é:} > "Hoovastiku
automaatne langetamine".

2. Aktiveerige "Hoovastiku automaatne
langetamine”. Hoovastiku automaatne langetamine

Hoovastiku automaatne langetamine

3. Sisestage jaotises "Hoovastiku langetamise
eelvaateajad" langetustoimingu kestus o,
sekundites. —

4. Kinnitage valikuga \/

Heovastiku langetamise eelvaateaeg
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AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine

26.1 AUX-N-sisestusseadme seadistamine

26.1.1 AmaTron 4-funktsioonide maaramine AUX-N-sisestusseadmele

AmaTron 4 kaudu saab maarata AUX-N-

sisestusseadme klahvide kaetuse. Sellega

saab AmaTron 4 funktsioone kaitada AUX-N-
sisestusseadme abil.

JUHIS

AmaTron 4 kaudu saab funktsioone maarata
ainult AUX-N-sisestusseadmetele.

Jargnevas tabelis on toodud AmaTron 4 funktsioonid:

4

&l

il

()

=]

v

Sk

—
4_

Soiduki
siimboli
suuna
muutmine
kaardivaate
s
vastupidisek
(S

Automaatse
sektsioonid
e lulituse
aktiveerimin
e

Kaardivaate
avamine

Peamenil
avamine

Universal
Terminali
avamine

Kinnitamine

Kaamerapil
di avamine

Nipsamisliig
utuste
rakenduste
vahel
vahetamine
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-sisestusseadme seadistamine

EELDUSED

© AUX-N-sisestusseade on Uhendatud

©@ AmaTron 4 UT-number seadistatud vaartusele
1; vtk 43

1. Valige peamenuis

= Kuvatakse sisestusseadme poolt edastatud
kasutajaliidest.

2. Valige soovitud klahvi jaoks lilitusnupp. dn
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-sisestusseadme seadistamine

AUX-N-sisestusseadet kujutatakse simboolselt koos
valitud klahviga. Selle all on lulitusnupp, mis

kujutab AmaTron 4. Selle lulitusnupuga saab avada
AmaTron 4 funktsioone.

3. Avage AmaTron 4 funktsioonid.

4. Valige loendist AmaTron 4 funktsioon.

= Valitud AmaTron 4 funktsioon maaratakse nupule.

5. Kinnitage \/ abil

= Ulevaates kuvatakse valitud AmaTron 4 il 09:20
funktsioon hdivatud klahvi ltlitusnupul. rem—

m-
B

26.1.2 Seadmefunktsioonide maaramine AUX-N-sisestusseadmele

Kasutades AmaTron 4 saab maéarata AUX-N-
sisestusseadmete klahvide kaetuse. Sellega saab
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-sisestusseadme seadistamine

seadmefunktsioone kaitada AUX-N-sisestusseadme
abil.

JUHIS

Kasutades AmaTron 4 saab funktsioone mééarata
ainult AUX-N-sisestusseadmetele.

EELDUSED

©@ AUX-N-sisestusseade on uhendatud

©@ AmaTron 4 UT-number seadistatud vaartusele
1; vtk 43

1. Valige peamenuis

= Kuvatakse sisestusseadme poolt edastatud
kasutajaliidest.

2. Valige soovitud klahvi jaoks lulitusnupp.
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-sisestusseadme seadistamine

AUX-N-sisestusseadet kujutatakse simboolselt koos
valitud klahviga. Selle all on lulitusnupud,

mis kujutavad Glhendatud seadmeid. Nende
lUlitusnuppude abil saab avada seadmefunktsioone.

3. Avage seadmefunktsioonid.

4. Valige loendist seadmefunktsioon.

= Valitud seadmefunktsioon méératakse nupule.

5. Kinnitage valikuga \/

= Ulevaates kuvatakse valitud seadmefunktsioon
hdivatud klahvi lilitusnupul.

EEEN
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-sisestusseadme seadistamine

26.1.3 AUX-N-kaetuse eemaldamine

1. Valige peameniis 1 .

= Kuvatakse sisestusseadme poolt edastatud
kasutajaliidest.

2. Valige kustutatava funktsiooniga ltlitusnupp. an

&

,

31
HEEN -

MG6010-ET-EE | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 141



26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-sisestusseadme seadistamine

AUX-N-sisestusseadet kujutatakse simboolselt koos
valitud klahviga. Selle kdrval kujutatakse méaaratud
funktsiooni.

3. Puudutage maératud funktsiooni.

=» Maaratud funktsioon eemaldatakse.

4. Kinnitage valikuga \/

= Ulevaates on klahvi ltlitusnupp vaba. an 09:20

17273

m-
B
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
Eelistatud kaetuse haldamine

26.2 Eelistatud kaetuse haldamine

26.2.1 AUX-N-kaetuse kinnitamine

Kui AUX-N-sisestusseade on Uhendatud, tuleb iga
kord peale AmaTron 4 kaivitamist AUX-N-kaetust
Uhendatud seadmete jaoks kinnitada.

Meniii "Eelistatud kaetus" avatakse automaatselt.

1. Kontrollige AUX-N-kaetust.

2. Kui AUX-N-kaetust tuleb muuta,
vtk 143

VOl

kui AUX-N-kaetus on korras,

kinnitage valikuga \/

26.2.2 AUX-N-kaetuse muutmine

26.2.2.1 AUX-N-kaetuse muutmine funktsiooniloendi kaudu

AUX-N-kaetuse funktsiooniloendi omistamisel
funktsiooniloendi kaudu kuvatakse kdik v6imalikud
funktsioonid vasakus servas. AUX-N-sisestusseadme
klahvidele saab maarata neid funktsioone.

1. Kui funktsioone ei kuvata vasakus servas:

>
Valige €¢—.

2. Valige loendist funktsioon.

= Kuvatakse saadaolevate AUX-N-
sisestusseadmete (levaade.
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
Eelistatud kaetuse haldamine

3. Valige soovitud AUX-N-sisestusseade.

= Kuvatakse saadaolevate klahvide Ulevaade.

Q(®@
20110
Qf

4. Valige soovitud klahv.

=» Valitud klahvi kuvatakse funktsiooni korval.

5. Kinnitage valikuga \/

=» Klahv on Ulevaatel maaratud valitud funktsioonile.

6. Taiendavate klahvide omistamine

\Yo]l

Kinnitage AUX-N-kaetust valikuga \/
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
Eelistatud kaetuse haldamine

26.2.2.2 AUX-N-kaetuse muutmine sisestusloendi kaudu

AUX-N-funktsiooni omistamisel sisestusloendi kaudu
kuvatakse kdik vdimalikud klahvid vasakus servas.
Nendele klahvidele on v8imalik omistada funktsioone.

1. Kui klahve ei kuvata vasakus servas:

>
Valige €¢—.

2. Valige loendist klahv.

=» Kuvatakse Ulhendatud seadmete Ulevaade.

3. Valige soovitud seade.

= Kuvatakse voimalike funktsioonide tlevaade.
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
Eelistatud kaetuse haldamine

4. Valige soovitud funktsioon.

=» Valitud funktsiooni kuvatakse klahvi korval.

5. Kinnitage valikuga \/

=» Klahv on ullevaatel maaratud valitud funktsioonile.

6. Taiendavate funktsioonide omistamine

vOi
Kinnitage AUX-N-kaetust valikuga \/

26.2.2.3 AUX-N-kaetuse kustutamine

1. Valige funktsiooniloendis voi sisestusloendis
kustutatav funktsioon.
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-konfliktide kérvaldamine

Valitud funktsiooni vdi AUX-N-sisestusseadme
juurdekuuluvat klahvi kuvatakse Uleval keskel.

2. Puudutage funktsiooni voi AUX-N-
sisestusseadme juurdekuuluvat klahvi.

= Maaramine eemaldatakse.

3. Kinnitage valikuga \/

26.3 AUX-N-konfliktide kdrvaldamine

AUX-N-sisestusseadme (hele klahvile saab maarata
ainult Ghte funktsiooni. Kui ithendatud AUX-N-
sisestusseadme klahvidele on maaratud mitu
funktsiooni, tekivad AUX-N-konfliktid.

Kui AmaTron 4 tuvastab need AUX-N-konfliktid,
kuvatakse vastavate klahvide ja funktsioonide jaoks
valikuaken.
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26 | AUX-N-sisestusseadme konfigureerimine
AUX-N-konfliktide kérvaldamine

1. Valige loendist |E| klahv.
2. Valige loendist |Z| Uiks funktsioon.

= Valitud funktsiooni kuvatakse valjal |I|

3. Kui kéik AUX-N-konfliktid on kérvaldatud,

kinnitage valik \/
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27 | Kuvatommiste loomine

Kuvatommiste loomine

Kuvatdmmis kujutab endast ekraani hetkekujutise
tdbmmist. TOmMmis salvestatakse graafikafailina
USB-malupulgale. Failinimi koosneb aktuaalsest
kuupéevast ja aktuaalsest kellaajast.

EELDUSED

© USB-malupulk thendatud

» Hoidke peameniiiklahvi |I| vajutatult.

=» Ekraanile kuvatakse kaamerasiimbol.
Kuvatémmis salvestatakse USB-malupulgale.

AMAFOME

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o E a1
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28 | Kaamera kasutamine

Kaamera kasutamine

AmaTron 4 saab kuvada Uihendatud kaamera pilte.
EELDUSED

© Litsents "AmaCam" jaoks olemas
© Kaamera uhendatud
© Kaamera konfigureeritud; vt Ik 30
» Valige peamenils ST .
vOi
kui automaatne tagurdamise tuvastamine on
aktiveeritud,

sbitke tagurpidi.

= Kuvatakse kaamerapilti.
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29 | Vigade korvaldamine

Vigade kdrvaldamine

Viga

P&hjus

Lahendus

GPS-vastuvott hairitud

GPS-vastuvdtja ei talitle
nduetekohaselt.

>

Kontrollige liideseid.

» Lahtestage GPS-vastuvdtja
tehaseseadistustele, vt Ik 41.
Masina juhtsiisteemi nait UT peal | Puuli ei laaditud digesti. » Salvestatud puulide
vigane kustutamine, vt [k 152.
Uhendatud seadet ei kuvata Puuli ei laaditud Gigesti. » Salvestatud puulide
kustutamine, vt Ik 152.
Seade ei ole nduetekohaselt » Uhendage seade uuesti.
thendatud.
ISOBUS on valesti konfigureeritud. [» Konfigureerige ISOBUS, vt
Ik 43
Sektsioone ei kuvata kaardivaates |Viga seadmehalduses » Lahtestage seadmehaldus, vt
nduetekohaselt Ik 152.
Masinaid ei kuvata terminalis. Teine juhtterminal Ghendatud. » Konfigureerige ISOBUS, vt
Ik 43
Sektsioonide lulitus ei talitle. Teine juhtterminal hendatud. » Konfigureerige ISOBUS, vt

Ik 43
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30 | Tehaseseadistustele ldhtestamine

Tehaseseadistustele lahtestamine

1. Valige seadete menuls "Teenindus" >

"Tehaseseadistused".

Jargmisi rakenduste valdkondi saab léhtestada:

»

Terminali seadistused: Lahtestab kdik AmaTron 4
seadistused

Seadmehaldus: Kustutab k&ik loodud traktorid ja
seadmed

Dokumentatsioon: Kustutab koik tellimuse
andmed

Salvestatud puulid: Kustutab seadme
juhtsiisteemi salvestatud vaated

Valige soovitud rakenduse valdkond.

Valige "Tehaseseadistustele lahtestamine”.

Kinnitage valikuga \/

< Teenindus

@ Tehaseseadistused >

< Tehaseseadistused

{ié} Terminali seadistused (o ]
Eﬁ Seadmehaldus c’
ﬁJ Dokumentatsioon (o ]
E?., Salvestatud puulid (e ]
@ Tehaseseadistustele lihtestamine

152
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31 | Lisa

Lisa

31.1 Taiendavalt kehtivad dokumendid

e Seadme kasutusjuhend ja seadme juhtimise
tarkvara

e GPS-vastuvétja kasutusjuhend

e Traktori originaalkasutusjuhendi tdlge
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32 | Loendid

Loendid

32.1 SoOnastik

A F
Aplikatsioonikaart Farm Management Information System
Aplikatsioonikaardid sisaldavad andmeid, millega Farm Management Information System v&i lihidalt
saab td6seadme Uhte elementi juhtida. Nende FMIS on pdllumajanduslike ettevotete haldamiseks
andmete hulka kuuluvad véljastuskogused voi mdeldud programm. Sellise programmiga saab
toostigavused. hallata tellimusi ja pohiandmeid.
AUX G
AUX tédhendab "auxiliary" ja tahistab taiendavat B
sisestusseadet, naiteks multifunktsioonkéepidet. GPS-kdrvalekalle
GPS-korvalekalle téahistab GPS-signaali
B kdrvalekaldeid, mis tekivad vahese tapsusega
korrektuuriallikate kasutamisel. GPS-kdrvalekalde
Boodikiirus tunneb ara sellest, et sGiduki siimboli positsioon

juhtterminalil ei Ghildu enam sdiduki tegeliku
Andmeedastuskiirus, méddetud bittides sekundis. J L . g
positsiooniga.

E GLONASS

ECU Venemaa Foderatsiooni globaalne navigeerimise

satelliidististeem
ECU tahistab masina juhtstisteemi, mis on masinasse

paigaldatud. Juhtterminalide abil on juurdepéas

masina juhtsiisteemi ja saab masinat kasitseda. H
Hoovastik

EGNOS

. I . Hoovastik tahistab sektsioonide gruppi.
European Geostationary Navigation Overlay Service.

Euroopa sisteem satelliidipdhise navigeerimise
; Fon HDOP
korrigeerimiseks.
(Horizontal Dilution of Precision) Satelliitide poolt
saadetavate horisontaalsete asendiandmete (laius- ja

pikkuskraad) tdpsuse moot.
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Sonastik

Korrektuuriallikas

Korrektuuriallikad on GPS-signaali parendamiseks ja
korrektuuriks mdeldud erinevad siisteemid.

Kujund-fail

Kujund-fail salvestab tihes andmekogumis
geomeetriateabe ja atribuuditeabe. Geomeetriateave
moodustab kujundeid, mida saab kasutada
piirfjoontena. Atribuuditeavet vajatakse rakenduste
jaoks, naiteks valjastuskoguste juhtimiseks. Kujund-
faili faililaiend on ".shp".

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Jaapani
siisteem satelliidipdhise navigeerimise korrektuuriks.

N

Normvaartuse vastuvotja

Normvaartuse vastuvotja all mbistetakse tddseadme
juhitavat elementi. Péllupritsi puhul saab juhitavaks
elemendiks méarata pritsimisr6huregulaatorit, mille
abil saab reguleerida véljastuskogust.

P

Pusivara

Arvutiprogramm, mis on tihe seadmega pusivalt
Uhendatud.

RTK

Tasuline stisteem satelliidiandmete korrektuuriks.

T

TASK. XML

TASK.XML on fail, mis sisaldab tellimuste andmeid.

U

Universal Terminal

Universal Terminali abil saab ECU kasutajaliidest
kuvada juhtterminali peal.
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Marksonastik

32.2 Marksonastik

2
2D-vaade
aktiveerimine
3
3D-vaade
aktiveerimine
A

Aadress
Tehniline redaktsioon

Abi
avamine

A-B rada
loomine

Ajaformaadi seadistamine
Ajavoondi seadistamine

AmaCam
aktiveerimine

AmaTron-Twin-rakendus
Antenni asend

Aplikatsioonikaart
rakenduse aktiveerimine
vahetamine

Automaatne sektsioonide lilitus
aktiveerimine

Autosuumi konfigureerimine

AUX-N-kaetus
kiirstardimenii kaudu avamine
kuvamine

Diagnostikafail
eksportimine

Digitaalne kasutusjuhend

E
Ekraani heledus
68 pdhiseadistustes seadistamine 34
seadistamine kiirstardimentit kaudu 35
seadistamine kiirstardimen(iti kaudu 25

Ettenahtud radade hoidmine

68 aktiveerimine 45
Juhtradade peitmine 133
juhtradade vahemiku muutmine 126
Juhtradade Gmbernimetamine 132
kasutamine 125

8
G

25,28 Gps-korvalekalle
manuaalne korrigeerimine 75
128 margistatud takistusega korrigeerimine 75
Takistuse margistamine 123

3 GPS-Maps&Docs
31 aktiveerimine 45

GPS-Switch

45 aktiveerimine 45

71 GPS-track

56 aktiveerimine 45
GPS
45 Kiirussignaali kasutamine 61
74 Vastuvdtja seadistamine 38
GPS-vastuvétja
45 Ag-Star-vastuvdtja seadistamine 39
mdne teise GPS-vastuvdtja seadistamine 41
69 Positsioon 56
Positsiooni sisestamine 53
o5 Vastuvétjate A100, A101 v6i A631
17 seadistamine 38
H
Heledus
o5 pbhiseadistustes seadistamine 34
seadistamine kiirstardimend kaudu 35
7 seadistamine kiirstardimend kaudu 25
Helitugevus
pdhiseadistustes seadistamine 33
seadistamine kiirstardimenu kaudu 33
seadistamine kiirstardimenit kaudu 25
Hiina 27

156
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Marksonastik

Hoiatused
Hoovastiku automaatne langetamine
Hoovastiku langetamine

Hoovastik
vahetamine

ISB

ISOBUS-seade
seadistamine

ISO-XML
Andmete eksportimine
eksportimine myAmaRouter-rakendusega
importimine myAmaRouter-rakendusega
Pd&lluandmete laadimine
Tellimuse andmete eksportimine USB-
malupulgale
Tellimuse andmete importimine USB-
malupulgalt

Jaapani

Juhtrajad
Kauguse muutmine
loomine
Peenrate loomine
peitmine
Umbernimetamine

JOuvotuvolli sensor
konfigureerimine

Kaamera
Kaamerapildi kuvamine
kasutamine
seadistamine
Uhendamine

Kaardivaade
avamine
mobiilsel I6ppseadmel kuvamine
Ulevaade

Kaart
Ulevaade

Keele muutmine

Keelutsoonid
loomine

117
134

134

73

15

51

25
92
90
83

91

88

27

126
128
130
133
132

62

17
150
30
11

17
71
19

19
32

114

Kellaaja seadistamine
Kiirstardimenut
Kiirussignaal

Koguse muutuv juhtimine
aktiveerimine

Kontaktandmed
Tehniline redaktsioon

Kontuuri juhtrada
loomine

Kujund-fail
Andmete importimine
Pdlluandmete importimine
Pdlluandmete lisamine pdllule

Kuumkoha seadistamine
vaata WLAN-paasupunkti seadistamine
AmaTron 4 kaudu

Kuupéeva seadistamine

Kimnendkoha eraldaja muutmine
L

Litsentside haldamine

Ldlitusnuppude riba
kuvamine

M

Masina seadistamine
vaata Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine

Masin
ISOBUS
juhtimine
kasitsi

Mentuklahvid

Mitme juhtterminaliga kaitus
vaata ISOBUSI konfigureerimine

Monteerimine
Tavareziim

Multi Boom
M@&6tihikute siisteemi muutmine

myAmaRouter-rakendus
ISO-XML eksportimine
ISO-XML importimine

31
25
58

45

129

25
80
86

49
31

32

45

20
67

53

51
71
52

23

43

10
73
32

92
90
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Marksonastik

Nimivaartus
maaramine

Nipsamisliigutused
konfigureerimine

Non-ISOBUS-seade
konfigureerimine
loomine

Nduanded
avamine

Olekuriba
konfigureerimine

Paralleelne séitmine

Paralleelsdiduabi
Juhtradade peitmine
juhtradade vahemiku muutmine
Juhtradade Umbernimetamine

PDF-i eksportimine

Peenrad
loomine

POI
vt Takistuse margistamine

Puulide kustutamine

Pald
automaatne tuvastamine
ilma dokumentatsioonita loomine
loomine
Pdlluandmete importimine kujund-failist
Pdlluandmete laadimine
Pdlluandmete lisamine kujund-failist

Pdllupeenar
Juhtraja nihutamine
Laiuse muutmine
loomine

Pollupiir
automaatne tuvastamine
peitmine

Péaevareziimi sisselllitamine

Paasupunkti seadistamine

94

23
36

53
52

25, 28

119,

16
24

125

133
126
132

100

130

123

152

118
77
85
80
83
86

122
122
122

112
118
116

25

49

Radarsensor
konfigureerimine

Rakendused
aktiveerimine
Ulevaade
Umberldlitamine

Rakenduste karussell
kasutamine
Ulevaade

Rattasensor
konfigureerimine

Salvestis

Seade
ISOBUS
juhtimine
Valimine

Seadete menll
avamine

Seadme geomeetria
vaata Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine

Seadme modelleerimise muutmine
vaata Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine

Seadme tulbi muutmine
vaata Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine

Section Control
aktiveerimine
vaata Sektsioonide lilitus

Sektsioonide lulitus

Sektsioonide seadistamine
vaata Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine

Sensorid
Jouvatuvoll
konfigureerimine
Radar
Ratas
Toobasend
Uihendamine

Signaalpistik
tihendamine

Suumi konfigureerimine

Sdéidusuuna tuvastamine

59

45
17
23

16
23
17

58

109

51
71
54

17

53

53

53

45
102

102

53

62
58
59
58
63
11

11
69
68
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Marksonastik

Tagurdamise tuvastamine

Takistus
Hoiatus
margistamine

Tarkvaraklahvi liist
kasutamine
kuvamine

Tehaseseadistustele lahtestamine

Tellimuse andmed
eksportimine
eksportimine PDF-failina

Tellimused
eksportimine
eksportimine myAmaRouter-rakendusega
eksportimine USB-malupulgale
importimine myAmaRouter-rakendusega
importimine USB-malupulgalt
loomine

Traktorid ja seadmed
Meniu kuvamine

Traktor
loomine
sensorite konfigureerimine

Too
alustamine

Tooasendi sensor
konfigureerimine

Toddeldud pindala
kustutamine

Tookojatdoo

Toolaiuse seadistamine

68

117
123

20
71
67

152

25
100

25
92
91
90
88
93

17

56
58

77

63, 63

112

vaata Non-ISOBUS-seadme konfigureerimine 53

To6menuu
kasutamine
konfigureerimine
kuvamine
Ulevaade

Universal Terminal
kuvamine
Ulevaade

uT

71
71
67
20

17
20

20

Valgusriba

Virtuaalne pdllupeenar
Juhtraja nihutamine
Laiuse muutmine
loomine

VT

Vork
seadistamine

Véljastuskogused
konfigureerimine

w

WLAN
AmaTron 4 thendamine WLAN-vGrguga
Kuumkoha seadistamine

A
Apid
Ulevaade
Umberlilitamine
5
Obreziimi sisselilitamine
0

Ulekattumus
juhtradade vahemiku muutmine
kattuvusmaara kindlaksmaaramine
kattuvustolerantsi kindlaksmaaramine
Kattuvustolerantsi kindlaksmaaramine
pAllupiiril
kindlaksmaaramine séidusuunas

VA

Zestjuhtimine
konfigureerimine

127

122
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