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AMAZONE 1| Au sujet de la présente notice d'utilisation

Au sujet de la présente notice
d'utilisation

CMS-T-00000344-C.1

Importance de la notice d'utilisation

CMS-T-00000180-B.1

La notice d'utilisation est un document important et
une partie du produit électronique.

1. Avant le travail, lire et respecter les sections
correspondantes de la notice d'utilisation.

2. Conserver la notice d'utilisation.

3. Tenir la notice d'utilisation a portée de main.

4. Remettre la notice d'utilisation a I'utilisateur
suivant.

Documents afférents

CMS-T-00000346-A.1

e Notice d'utilisation pour le récepteur GPS

e Notice d'utilisation pour le logiciel de la machine

Représentation utilisée

CMS-T-00000347-B.1

1.3.1 Remarques

CMS-T-00000348-A.1

REMARQUE

Les astuces d'application et des remarques vous
aident a utiliser au mieux toutes les fonctions de
I'appareil.
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1| Au sujet de la présente notice d'utilisation
Représentation utilisée

AMAZONE

1.3.2 Consignes opératoires

Consignes opératoires numérotées

Les consignes qui doivent étre exécutées dans un
certain ordre sont représentées par des consignes
opératoires numérotées. L'ordre indique des
opérations doit étre respecté.

Exemple :

1. Consigne opératoire 1

2. Consigne opératoire 2

1.3.2.1 Consignes opératoires et réactions

Les réactions a des consignes opératoires sont
marquées par une fleche.

Exemple :
1. Consigne opératoire 1
=» Reéaction a la consigne opératoire 1

2. Consigne opératoire 2

1.3.2.2 Consignes opératoires alternatives

Les consignes opératoires alternatives sont
introduites par le mot "ou".

Exemple :
1. Consigne opératoire 1
ou
Consigne opératoire alternative

2. Consigne opératoire 2

Consignes opératoires avec seulement une opération

Les consignes opératoires avec seulement une
opération ne sont pas numérotées, mais
représentées avec une fléche.
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AMAZONE 1 | Au sujet de la présente notice d'utilisation
Représentation utilisée

Exemple :

» Consigne opératoire

Consignes opératoires sans ordre chronologique

Les consignes opératoires qui ne doivent pas étre
exécutées dans un ordre précis sont présentées sous
forme de liste a fleches.

Exemple :
» Consigne opératoire
» Consigne opératoire

» Consigne opératoire

1.3.3 Listes

Les listes sont utilisées par exemple pour la
présentation des différentes possibilités de sélection.
Les entrées dans les listes sont introduites par des
points.

Exemple :
e Entrée 1
e Entrée 2

e Entrée 3

1.3.4 Numéros de positions

Les numéros de position dans le texte ou dans la
Iégende se rapportent aux numéros de position dans
les graphiques situés a coté ou au-dessus. Les
numéros de position dans les graphiques peuvent
étre reliés par des lignes de position.
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1| Au sujet de la présente notice d'utilisation AMAZONE
Notice d'utilisation numérique

|I| Position 1
|Z| Position 2

E Position 3

AMAZDNIE

1.3.5 Textes du logiciel

CMS-T-00000474-A.1

Les textes de l'interface du logiciel sont marqués par
des guillements droits.

Exemple : "Menu Setup”

1.3.6 Chemins d'orientation

CMS-T-00000352-A.1

Les chemins d'orientation comprennent les noms des
menus a travers lesquels I'utilisateur doit naviguer
pour atteindre le menu souhaité.

Exemple : "Setup” > "Diagnostic" > "Versions du
logiciel”

Notice d'utilisation numérique

CMS-T-00002024-B.1

La notice d'utilisation numérique et I'E-learning
peuvent étre téléchargés dans le portail
d'informations du site Internet AMAZONE.

Votre opinion nous intéresse

CMS-T-00000353-A.1

Cheres lectrices, chers lecteurs, Nous actualisons
régulierement nos notices d'utilisation. A cet égard,
vos suggestions d'amélioration nous permettent de
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1 | Au sujet de la présente notice d'utilisation
Votre opinion nous intéresse

rendre nos notices d'utilisation plus agréables et
faciles a utiliser. Par conséquent, n'hésitez pas a
nous envoyer vos suggestions par lettre, fax ou
courriel :

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen, Allemagne

Fax : +49 (0) 5405 501-234

Courriel : td@amazone.de
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2 | Notice de montage AMAZONE

Notice de montage
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AMAZONE

3 | Apercu de I'AmaPad

Apercu de '’AmaPad

Branchements et touches

Bouton marche-arrét
Prise réseau

Cable de raccordement ISOBUS

(2] [e] [¢] [2]

Port USB
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3| Apergu de I'AmaPad AMAZONE
Boutons de base et LED

Boutons de base et LED

[1] Etatde la batterie

|Z| Alimentation en courant

Plaque signalétique

|I| Plaque signalétique Amazone

[ 2] Plaque signalétique TOPCON
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AMAZONE 4 | Utilisation de base

Utilisation de base

Allumer I'AmaPad

Il est possible d'allumer I'AmaPad sur le terminal de
commande. |l est également possible de démarrer le
terminal de commande avec le contact du tracteur si
celui-ci est équipé en conséquence.

1. Presser et tenir la touche verte Marche/arrét |I|
au dos de I'AmaPad.

= | 'AmaPad démarre.

REMARQUE

Pour assurer I'enregistrement des données de
service, ne pas couper l'alimentation électrique du
terminal de commande avant de I'éteindre !

La langue du message d'avertissement et de
l'interface graphique peut étre modifiée directement
aprés le démarrage de 'AmaPad.

u e
aidera 4 predéterminer votre itineraire, mas o

2. Ouvrir la liste des langues avec h S s 1.1 g

Lo 5 e falre Eowrner manusiiement fo
wehicule dns bes angles

3. Sélectionner la langue désirée dans la liste.

4. Confirmer avec .

=» Une confirmation pour le redémarrage s'affiche.

5. Confirmer le redémarrage avec .

Une fois que I'AmaPad a démarré, un avertissement
comprenant les conditions d'utilisation s'affiche. Les
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4| Utilisation de base AMAZONE
Eteindre I'AmaPad

conditions d'utilisation doivent étre confirmées avant
de pouvoir utiliser 'AmaPad.

6. Lire les conditions d'utilisation.

7. Confirmer les conditions d'utilisation avec "OUI"

REMARQUE

Avant de confirmer, il est nécessaire pour
certaines langues de déplacer la barre de
défilement vers le haut.

Eteindre I'AmaPad

Il est possible d'éteindre 'AmaPad sur le terminal de
commande ou avec le contact du tracteur si celui-ci
est équipé en conséquence.

REMARQUE

Pour assurer I'enregistrement des données de
service, ne pas couper l'alimentation électrique du
terminal de commande avant de I'éteindre.

1. Appuyer brievement sur le bouton vert marche-
arrét |I| situé au dos de I'AmaPad.

ou
Sur la face avant, balayer avec le doigt du bas de
I'écran vers le milieu et sélectionner le bouton

marche-arrét situé sur bouton de base.

=» Une invitation a confirmer s'affiche a I'écran.

2. Confirmer avec .

= | 'AmaPad s'arréte.

Utilisation de I'écran tactile

Respecter les points suivants lors de l'utilisation de
I'écran tactile :
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AMAZONE 4 | Utilisation de base

Utilisation des boutons de base

L'écran tactile comprend toutes les zones a l'intérieur
du boitier orange.

» Ne pas poser la paume de la main sur I'écran
tactile pendant son utilisation sinon 'AmaPad ne
réagira pas.

Utilisation des boutons de base

4.4.1 Appeler les boutons de base

Les boutons de base se trouvent dans un menu sur le
bord inférieur de I'écran. Le menu peut étre appelé et
est masqué apres quelques secondes.

» Balayer avec le doigts depuis le bord inférieur de AMAZONE
I'écran vers le milieu de celui-ci.
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4 | Utilisation de base
Utilisation des boutons de base

AMAZONE

Appel de I'aide

1. Appeler les boutons de base, voir page 11.

2. Appeler l'aide avec .

=» Des points d'interrogation s'affichent a c6té des
boutons sur l'interface graphique.

3. Sélectionner le point d'interrogation.

=» |a désignation du bouton en question s'affiche.

Retrait de la clé USB en toute sécurité

1. Appeler les boutons de base, voir page 11.

2. Retirer la clé USB en toute sécurité avec .

3. Sile message que la clé USB ne peut pas étre
encore retirée s'affiche

Confirmer le message avec et taper une

nouvelle fois sur .

ou

Si le message que la clé USB peut étre retirée en
toute sécurité s'affiche

Confirmer le message avec .

4. Retirer la clé USB.

Réglage de la luminosité

1. Appeler les boutons de base, voir page 11.

2. Régler le degré de luminosité souhaité avec

ou i

Sélection du mode de luminosité

L'écran de 'AmaPad dispose de 3 modes de
luminosité :

12
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AMAZONE 4 | Utilisation de base

Passage entre les menus principaux

e Mode jour : la luminosité est réglée a 80 %.

e Mode nuit : la luminosité est réglée a 20 %.

e Automatique : la luminosité s'adapte
automatiquement a la luminosité ambiante.

1. Appeler les boutons de base, voir page 11.

2. Basculer dans les modes avec jusqu'au
réglage du mode souhaité.

Passage entre les menus principaux

Passage dans le menu de service

» Passer depuis le menu setup avec B dans le
menu de service.

Passage dans le menu setup

[
» Passer depuis le menu de service avec &
dans le menu setup.
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5| Apercu de l'interface graphique AMAZONE

Apercu de l'interface graphique

CMS-T-00000020-D.1

Avertissements généraux

CMS-T-000586-C.1

Des avertissements sont émis pour différents
événements. Les fonctions d'un avertissement sont
expliquées ci-dessous. Pour une description plus
précise des différents avertissements, voir page 240.

|I| Si cette ligne s'affiche, d'autres détails au sujet @ La cause de l'alarme se trouve sur ce bouton.
de cet avertissement peuvent étre appelés. Pour En méme temps, il est possible d'acquitter
cela, glisser vers le bas verticalement avec le I'alarme avec ce bouton.

doigt depuis le milieu de I'avertissement.
|z| Le son de I'alarme peut étre éteint avec ce

|Z| Ce bouton ouvre le menu " Régler les alarmes bouton.
générales " ; voir page 77.

Avertissements du terminal universel

CMS-T-000972-A.1

L'interface graphique de la machine de travail est
représentée dans le terminal universel. Si la machine
de travail émet une erreur, un avertissement s'affiche
également a I'extérieur du terminal universel.
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AMAZONE 5 | Apergu de I'interface graphique

Eléments de commande généraux

Avertissement émis par la machine de travail.
Passer dans le terminal universel.

Fermer l'avertissement. L'avertissement est
acquitté sur les machines AMAZONE.

> (] [ [

Confirmer le message d'avertissement.
L'avertissement est acquitté dans 'ECU.

AMAZONIE

Eléments de commande généraux

5.3.1 Liste de sélection

Une ou plusieurs entrées peuvent étre sélectionnées
dans les listes de sélection. Les entrées
sélectionnées ont un fond blanc. Si trop d'entrées ont
été sélectionnées, une remarque apparait.
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Eléments de commande généraux

5.3.2 Clavier et pavé numérique

Si des lettres ou des chiffres doivent étre saisis, un
clavier ou un pavé numérique apparait a I'écran. Le
clavier s'adapte automatiquement a la langue réglée.

Confirmer les saisies avec .

Annuler les saisies avec E

Augmenter la valeur avec B

Diminuer la valeur avec =

5.3.3 Assistants

Les assistants guident I'utilisateur a travers les
réglages de systémes compliqués. Les réglages du
systeme sont divisés en différentes étapes de travail.
Il est indiqué dans les étapes de travail quelles
informations sont nécessaires. L'utilisateur peut saisir
les informations correspondantes a I'aide des
boutons.
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Apergu du menu de service

Farme

L 581D du rnéaeau sans fil ne paut contenir aieun des carsc bbres suhmants | Niveau Champ
E Menu Rubrique 1 Ajouter un point de repdrs

_E!l: PANSION NON AUTORIS EE

icdndtite o ali que

]l - x | .

|I| Nom du réglage systeme E Retour
|Z| Etape de travail |E| Progression en pourcentage
@ Bouton pour la saisie @ Suivant

Apercu du menu de service

Dans le menu de service, il est possible d'afficher des
informations et de commander les différentes
fonctions de I'AmaPad et de I'outil ISOBUS raccordé.

REMARQUE

En fonction de I'outil ISOBUS raccordé et des
réglages définis dans le menu Setup, les boutons
affichés varieront. Plusieurs outils ISOBUS
peuvent s'afficher.
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5| Apercgu de Il'interface graphique

Apercu du menu de service

AMAZONE

HErrrerrssrrrrEr s r T

|I| Menu des fonctions

|z| Miniature

@ Mode carte

Toutes les fonctions de I'AmaPad peuvent étre
controlées via le menu de service :

Acceés a la commande machine avec le terminal
universel

Commande des trongons
Gestion des taches
Guidage de voie
Conduite automatique

Vue caméra

[»]

Menu Tache

Détection automatique de la marche arriére @

(]

ou conduite automatique@

@ Tableau de bord

18
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5 | Apergu de l'interface graphique
Boutons dans le menu de service

Boutons dans le menu de service

5.5.1 Boutons dans le menu Tache

Bouton Fonction Bouton Fonction
. | Ouvrir le menu de la
ﬂ Ouvrir le menu du champ 4 . .
conduite automatique

Ouvrir le menu des
données de la tache

Ouvrir le menu du
décalage GPS

Ouvrir le menu des
lignes de voie

Activer le démarrage

rapide
@ Ouvrir les assistants de
tache
5.5.2 Bouton dans le menu du champ
Bouton Fonction Bouton Fonction
Créer un nouveau 4 Régler le décalage des

a

champ

limites

II

Placer un point de repére

Supprimer toutes les
lignes de limite

&

Enregistrement de la
ligne de limite

Créer la ligne de limite
avec un fichier shape

o

Terminer I'enregistrement
des lignes de limite

Créer une ligne de limite
a partir d'un
recouvrement

o

Interrompre
I'enregistrement de la
ligne limite

AENYE

Configurer la tourniére

5.5.3 Boutons dans le menu des données de tache

Bouton Fonction Bouton Fonction
Supprimer le Utilisation le contrdle de
E recouvrement G la quantité

47

Quvrir le menu du
tranfert des données

Lancer la tache

el

Créer nouvelle tache

v

Interrompre la tache

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020
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Boutons dans le menu de service

AMAZONE

Bouton Fonction Bouton Fonction
E Sélectionner la tache
5.5.4 Boutons dans le menu des lignes de voie
Bouton Fonction Bouton Fonction
e . Créer une nouvelle ligne
Il || Modifier la ligne AB IEJ AB

Modifier la ligne de voie
circulaire

Créer une nouvelle ligne
de voie circulaire

Modifier la ligne ondulée

Créer une nouvelle ligne

ondulée
. . . Interrompre
Activer la ligne ondulée r , . P
. T Im I'enregistrement de la
b ligne ondulée

Charger la ligne de
guidage

©

Définir le point de départ
de la ligne AB

Définir le point de départ
de la ligne ondulée

L 4

Créer manuellement la
ligne A-B

Définir le point final de la
ligne ondulée

Définir le point final de la
ligne AB

Activer la direction en
limite

N ©

Activer le jalonnage

Créer la direction
automatique en tourniére

5.5.5 Bouton dans le menu des options de direction

Bouton Fonction Bouton Fonction
Appeler 'état de conduite .
Z PP , tY Etalonner la direction
? automatique e
I Coordonner la conduite
E automatique

20
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Boutons dans le menu de service

5.5.6 Bouton dans le menu du décalage GPS

Bouton Fonction Bouton Fonction
OQuvrir les options de I?ecaler la ligne de
. . - guidage la plus proche
] . décalage pour les lignes I i s
= de quidage sur la position du
guidag véhicule
l Décaler les lignes de Enregistrer les lignes de
guidage vers la droite - guidage décalées
[ Déceler les lignes de %% Quvrir les options de la
guidage vers la gauche ¢ dérive GPS
5.5.7 Boutons du mode carte
Bouton Fonction Bouton Fonction

Indique si le mode de
2 ot - 2y
sélection est actif

Modifier la perspective

Centrer le symbole du

Agrandir ou réduire la

véhicule carte
_ Sélectionner les niveaux
- de carte
5.5.8 Boutons dans le menu de fonctions
Bouton Fonction Bouton Fonction

Appeler la version du
logiciel

&

Appeler les informations
GPS

«

Appeler le mode carte

Appeler le diagnostic du
systeme

Ouvrir le terminal
universel

Gérer les données de
stock

Appeler les informations
de tache

|

o

Appeler le menu Setup

Configurer la commande
de trongonnement
automatique

B

(&

Caméra

\ﬁ Données de base

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020
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Boutons dans le menu de service

AMAZONE

5.5.9 Boutons sur le terminal universel

Bouton Fonction Bouton

Fonction

o Démarrage rapide

Déplacer la sélection

! vers le haut
ﬁ Appeler le réglage AUX- E Déplacer la sélection
N vers le bas
Passgr entre Ies’ - Annuler
appareils raccordés
n Confirmer
5.5.10 Autres boutons
Bouton Fonction Bouton Fonction

Activer ou désactiver la

commutation @ Activer ou désactiver la

; automatique des conduite automatique
trongons

© Utiliser la page d'accueil I 356 Sélectionner le modéle

~ globale @ de guidage

Activer ou désactiver
0] l'interrupteur principal

22
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5 | Apercgu de l'interface graphique
Apercu de la vue de carte

Apercu de la vue de carte

J

CMS-T-00000442-B.1

8] [9] ho [11 h2 {13 [4
ﬁl .-Q-.;-

3 [ e | 0 .
[ S 4

Mode carte en miniature

Configuration de la carte de recouvrement
Symbole du véhicule

Symbole de l'outil

Zone de raccord

Surface traitée (recouvrement), (vert)
Ligne de guidage (rouge)

Affichage des commutateurs virtuels de trongons

[e] [=] [N [o] [o] [] [] [] [2]

Confirmation de la sélection

Toutes les données nécessaires pour le traitement
d'un champ sont créées et enregistrées dans le mode
carte via le menu Tache. En mode carte, un symbole
pour le véhicule et un symbole pour I'outil raccordé
sont illustrés sur la carte.

3 B G = B R E[E

CMS-1-001287

Centrage du véhicule
Configuration du niveaux de carte
Modification de la perspective
Réduire la carte

Agrandir la carte

Menu Tache

Ligne de limite

Zone de raccordement

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020
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5| Apercu de l'interface graphique
Apercu du tableau de bord

AMAZONE

Pour spécifier la superficie du champ et pour utiliser
la commande automatique des trongons, une ligne de
limite peut étre créée. La ligne de limite est marquée
sur la carte par une ligne bleue.

Les zones de raccord dans un champ auxquels
I'épandage doit s'arréter, peuvent étre délimitées par
une ligne. Les zones de raccord ont un fond gris
foncé.

Pour garantir un épandage régulier, les lignes de
guidage qui aide le conducteur a maintenir la voie
peuvent étre créées. Les lignes de guidage sont, de
plus, nécessaires pour la conduite automatique. Les
lignes de guidage sont représentées en rouge sur la
carte.

Apercu du tableau de bord

Les champs de données disponibles sur le tableau de
bord sont illustrés sur la figure ci-dessous. La
représentation des champs de données dépend de la
machine. De ce fait, la configuration du tableau de
bord peut étre personnalisée, voir page 118.

REMARQUE

Lorsque I'AmaPad démarre pour la premiére fois,
les champs de données ne sont pas tous activés.

£304:15 |09 ¥ 12

RTK

Champs de données dans le tableau de bord

|I| Données de I'outil. Les données affichées
varient en fonction de I'outil raccordé.

Date et heure

Intensité du signal GPRS et intensité du signal
WLAN

Données GPS

(2] [e] [M]

|E| Vitesse

@ Sens de la marche
Ecart de la voie et surface traitée

Numeéro de ligne de voie et surface restante
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5 | Apergu de l'interface graphique
Apergu du terminal universel

Apercu du terminal universel

|I| Boutons sur l'interface graphique de I'ECU (bloc
de commande machine) : ces boutons peuvent
étre utilisés via I'écran tactile.

|Z| Lignes de saisie : les lignes de saisie ouvrent le
pavé numérique ou le clavier pour la saisie des
signes. Une liste de sélection s'ouvre dans les
champs de sélection.

E Démarrage rapide

E Avec ce bouton, le menu pour la configuration
de la saisie AUX-N s'ouvre. Par exemple pour
une poignée multifonction ou les boutons
supplémentaires sur I'AmaPad.

@ Passer entre les boutons de l'interface
graphique.

@ Passer entre les outils raccordés.
Annuler ou retour menu.

Sélection, saisie ou confirmation message.

Universal-Terminal

¥ v

aktivierte

Dokumentation Pokloneta

Ausbring-
menge

., Dinger bDuenger 1

tion 1
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Configuration de I'AmaPad

AMAZONE

Configuration de '’AmaPad

Utilisation du menu setup

[1]

(=] 5] [o] [o] [»] [e] [*]

[9]

Premier niveau de menu
Deuxiéme niveau de menu
Troisiéme niveau de menu
Dernier niveau de menu
Procéder a la configuration
Menu précédent

Menu suivant

Menu sélectionné

Quitter le menu setup

Les chemins d'acces aux réglages sont représentés
comme illustré dans cette notice d'utilisation.

Dans |I| taper sur I'option souhaitée du menu.
Le deuxiéme niveau de menu s'ouvre |Z|
Dans |Z| taper sur I'option souhaitée du menu.

Le troisitme niveau de menu @ s'ouvre ou le

dernier niveau de menu E s'ouvre.

Pour procéder a la configuration, taper sur le

bouton |E|

& )

26
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6 | Configuration de I'AmaPad
Paramétrage de I'utilisateur

Paramétrage de I'utilisateur

6.2.1 Paramétrage de la région

6.2.1.1 Paramétrage de la langue

Modification de la langue

1. Dans le menu setup, taper sur "Utilisateur" >
"Région" > "Langue".

2. Ouvrir la liste des langues avec "Langue”

3. Sélectionner la langue souhaitée dans la liste de
sélection.

4. Confirmer avec .

5. Quitter le menu setup avec .

6. Confirmer le redémarrage avec .

Fixer le format de la virgule décimale

1. Dans le menu setup, taper sur "Utilisateur" >
"Région" > "Langue".

2. Taper sur "Format virgule décimal".

3. Sélectionner le format souhaité.

4. Confirmer avec .

'_ Anglais

ut

ilisateur |

-

FORMAT DE LA VIRGULE DECIMALE

® \Virgule (,}
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Paramétrage de I'utilisateur

5. Quitter le menu setup avec H

6. Confirmer le redémarrage avec .

6.2.1.2 Définir I'heure et la date

Définir le format souhaité pour la date et I'heure.

1. Dans le menu setup, taper sur "Utilisateur" >
"Région" >"Heure/Date".

2. Sélectionner le format pour la date et I'heure.
Heure/Date

00y Formatde la date
5 Jun, 2019

Format de I'heure
24 heures (14h30)

Définir la date actuelle
5/6/2019

Configuration de I'heure
14:28

3. Saisir la date et I'heure actuelles.

4. Aprés la saisie des données, confirmer avec

5. Quitter le menu setup.

6.2.1.3 Unités de mesure régionales

Différentes unités de mesure peuvent étre définies en
fonction du pays.
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Paramétrage de I'utilisateur

1. Dans le menu setup, appuyer sur "Utilisateur" >
"Région" > "Unités de mesure régionales”.

Définir les unités de mesure régionales.
Unités régionales

y Unités

"' Format Latitude/Longitude

é Unités de pression

17 Unités de surface

2. Sélectionner les unités de mesure : métrique et
anglo-américaines (US) ou (UK).

3. Définir le format de la latitude et de la longitude
géographiques comme standard ou DMS.

4. Sélectionner les unités de pression : kPa, psi, ba
ou standard (kPa).

5. Unités de surface en hectares (ha), acres (ac) ou
comme standard.

6. Confirmer la sélection avec .

7. Pour terminer, quitter le menu setup et passer au
menu de service.

6.2.2 Configuration de la barre lumineuse

Activation de la barre lumineuse

La barre lumineuse se trouve sur le bord supérieur de
I'écran tactile. La barre lumineuse indique pendant le
fonctionnement a quelle distance se trouve le
véhicule par rapport a la ligne de voie prescrite.
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6 | Configuration de I'AmaPad AMAZONE

Paramétrage de I'utilisateur

La barre lumineuse peut étre activée et désactivée.
Les autres réglages sont disponibles seulement si la
barre lumineuse est activée.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Néon".

2. Taper sur "Barre de guidage”.
-»-o- BARRE DE GUIDAGE

V, Actif

3. Sélectionner "Activé".

REMARQUE

La barre lumineuse est maintenant préte au
fonctionnement si un signal GPS est présent. La
barre lumineuse préte au fonctionnement est
reconnaissable a la LED bleu allumée au milieu
de la barre lumineuse.

Fixation de la distance entre les LED

La distance entre les LED indique de quelle distance
le véhicule peut s'éloigner de la ligne de voie
prescrite jusqu'a ce que la prochaine LED de la barre
lumineuse s'allume.
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6 | Configuration de I'’AmaPad
Paramétrage de I'utilisateur

0,2m 0,4m
0,1m 0,3m

Exemple pour le réglage 0,1 m

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Néon".

2. Taper sur "Espacement DEL".

Plage de réglage : 0,000 ma2m

3. Saisir 'écart.

4. Confirmer avec .

Fixation du mode LED
Le mode LED indique de quel cété les LED de la
barre lumineuse commencent a s'allumer quand le

véhicule s'éloigne de la ligne de voie.

Réglages possibles :

-o+ ESPACEMENT DEL

0,1m

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020
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AMAZONE

S'éloigner

Les LED de la barre lumineuse commencent a
s'allumer du c6té ou le véhicule se déplace.

S'approcher

Les LED de la barre lumineuse commencent a
s'allumer du c6té ou le véhicule s'éloigne.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Néon".

2. Taper sur "Mode DEL".

3. Sélectionner le mode.

4. Confirmer avec .

e - -e- MODE DEL

+mm Démarrer

32
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6 | Configuration de I'’AmaPad
Paramétrage de I'utilisateur

6.2.3 Configuration de I'environnement

Réglage du niveau sonore

REMARQUE

Les sons de I'AmaPad sont éteints quand le
volume est réglé sur 0 %. La sonnerie d'alarme
pour les avertissements du terminal universel ne
peut pas étre désactivée.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Environnement”.

2. Taper sur "Volume audio”.

VOLUME AUDIO
0%

3. Régler le volume avec et =

Réglage du clic des boutons

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Environnement".

2. Taper sur "Clics sur le bouton”.

e~ CLICS SUR LE BOUTON
= Actif

3. Activer la fonction
ou

désactiver.

Réglage du son de I'alarme

L'AmaPad peut émettre différentes alarmes. On peut
régler ici si un signal retentit.
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Paramétrage de I'utilisateur

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Environnement”.

2. Taper sur "Son de l'alarme”.

="' SON DE L'ALARME
M, Actif

3. Activer la fonction
ou

désactiver.

Définition du mode pour la page d'accueil globale

Ce réglage permet de sélectionner le mode de
sélection pour les pages d'accueil globales.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Environnement".

2. Taper sur " Mode pour page d'accueil globale".

Y. MODE D"ECRAN D'ACCUEIL GLOBAL
% Basculer

Réglages possibles :
e Sélectionner : Le menu "Gérer les pages d'accueil

globales" s'ouvre avec le bouton de base J

e Changement : on passe entre les pages d'accueil

globales a I'aide du bouton de base _l

REMARQUE

Pour plus d'informations sur les pages d'accueil
globales voir page 236.
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Paramétrage de I'utilisateur

Transfert de fichier systéme 150

Avec le transfert de fichier systéeme 150, les données
de base peuvent étre importées ou exportées dans
un format spécial.

&== TRANSFERTS DE FICHIERS SYSTEM 150

was Désactivé

REMARQUE

Cette fonction n'est pas disponible.

» Pour de plus amples informations, prendre
contact avec AMAZONE.

Configuration de la fenétre d'état de la conduite automatique

La fonction du bouton de la conduite automatique
peut étre configurée.

Réglages possibles :

e Désactivée : la fenétre pour la conduite
automatique ne peut étre appelée que via le menu
Tache.

e Afficher automatiquement : si la conduite
automatique ne peut pas étre démarrée, la fenétre
pour la conduite automatique s'affiche. La fenétre
reste ouverte jusqu'a ce qu'elle soit fermée avec

v |

e Afficher et masquer automatiquement : si la
conduite automatique ne peut pas étre démarrée,
la fenétre pour la conduite automatique s'affiche.
La fenétre reste ouverte jusqu'a ce que toutes les
conditions pour le démarrage de la conduite
automatique soient remplies.

—

Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Environnement".

2. Taper sur "Fenétre d'état de conduite
automatique”. =~  FENETRE D'ETAT DE CONDUITE
'y AUTOMATIQUE
Actif
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Taille des boutons dans la barre d'outils

La taille des boutons dans le menu des fonctions et
dans le menu des missions peut étre adaptée.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Environnement".

2. Taper sur "Taille des boutons de la barre d'outils".

3. Sélectionner la taille voulue.

REMARQUE

En cas de réglage sur des grands boutons, la
barre de fonctions et le menu des taches doivent
étre déplacés avec le doigt pour pouvoir utiliser
tous les boutons.

6.2.4 Configuration des cartes

Fixer le point d'intérét

On fixe avec le point d'intérét si le symbole du
véhicule ou celui de la machine de travail est centré
sur la carte.

Utilisateurs Environnement

TAILLE DES BOUTONS DE LA BARRE
D'OUTILS
Grand

36
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Paramétrage de I'utilisateur

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Carte".

2. Taper sur "Point d'intérét".

POINT D'INTERET
__ Outil

3. Sélectionner le symbole.

Activer le décalage de la carte

Ce réglage permet de définir si la carte peut étre
déplacée dans le mode carte.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Carte".

2. Taper sur "Décalage de la carte".

AFFICHAGE PANORAMIQUE DE LA CARTE
Désactivé

Réglages possibles :

e Activé : la carte dans le mode carte peut étre
décalée. Le symbole pour le centrage du véhicule

s'affiche sur la carte : &

e Désactivé : la carte dans le mode carte ne peut
pas étre décalée. Le symbole pour le centrage du
véhicule est masqué.

Déplacement automatique du centrage de la carte

Si des miniatures sont ouvertes dans menu de
service, le symbole du véhicule peut étre recouvert
sur la carte par les miniatures. Le centrage de la
carte permet de définir si la carte est déplacée
automatiquement lorsque les miniatures sont
ouvertes.
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1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Carte".

2. Taper sur "Déplacement automatique du centrage
de la carte ".

Réglages possibles :

e Activé : la carte est décalée. Le symbole du
véhicule est centré au milieu de la carte.

e Désactivé : la carte reste fixe. Le symbole du
véhicule peut étre recouvert par la miniature

Mise en évidence de la couverture chargée

Ce réglage permet de définir comment les surfaces
traitées sont représentées dans le mode carte.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Carte".

2. Sélectionner "Mettre en évidence la couverture
chargée".

Réglages possibles :

e Activé : les surfaces déja traitées d'une mission
sont représentées en jaune. Les nouvelles
surfaces traitées sont représentées en vert.

e Désactivé : les surfaces déja traitées d'une
mission sont représentées en vert. Les nouvelles
surfaces traitées sont aussi représentées en vert.

> DEPLACEMENT AUTOMATIQUE DU FOCUS

= 4 DE CARTE

Désactivé

u _

METTRE EN EVIDENCE LA COUVERTURE
CHARGEE
Désactivé

Suspendre I'enregistrement de la limite avec l'interrupteur principal

L'enregistrement manuel de la limite peut étre
interrompu pendant I'épandage en désactivant tous
les trongons. Cela présente I'avantage de ne pas
avoir a interrompre séparément I'enregistrement de la
limite lors des manceuvres de virage sur le champ.
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1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Carte".

2. Sélectionner " Suspendre I'enregistrement de la
limite avec l'interrupteur principal ".

Réglages possibles :

e Activé : I'enregistrement de la limite est interrompu
quand tous les trongons sont arrétés dans le
terminal universel.

e Désactivé : I'enregistrement de la limite peut étre

interrompu seulement via le bouton ["_7I dans le
menu de champ.

SUSPENDRE L'ENREGISTREMENT DE LA
4 LIMITE AVEC MAITRE
& Actif

Fixation de la longueur de la ligne de référence visuelle

Une ligne peut s'afficher sur la carte devant le
symbole du véhicule et servir d'aide a l'orientation en
cas de guidage manuel de voie.

1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Carte".

2. Taper sur " Longueur de la ligne de référence
visuelle".

Réglages possibles :

e Valeurentre 0 met20 m

Utilisateurs

LONGUEUR DE LA LIGNE DE REFERENCE
VISUELLE
0,0m

6.2.5 Modifier les droits d'acceés de l'utilisateur

Pour désactiver certains menus sur l'interface
graphique de I'AmaPad, les différents droits d'acces
peuvent étre activés.
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1. Taper dans le menu setup sur "Utilisateur" >
"Niveau d'accés”.

2. Taper sur "Niveau d'acces".

NIVEAU D'ACCES

9
“ Standard

3. Sélectionner les droits d'accés.

4. Confirmer avec .

REMARQUE

Les droits d'accés peuvent étre adaptés dans le
menu "Commandes utilisateur", voir page 40.

6.2.6 Fixation de la commande par utilisateur

A l'aide de la commande par utilisateur, l'interface
graphique de I'AmaPad peut étre configurée pour les
différents niveaux d'acces. Certains menus peuvent
étre masqués de sorte que ces menus ne peuvent
plus étre utilisés par certains utilisateurs.

Il'y a 3 niveaux d'acces a disposition.

e Facile
e Standard
e Expert

REMARQUE

Le niveau d'accés peut étre modifié dans le menu
“Niveau d'acces".

CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'acces utilisateur réglés sur "Expert”

1. Sélectionner "Menu setup” > "Utilisateur" >
"Commandes par utilisateur".

e

Utilisateur Commandes
utilisateur
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2. Pour activer ou désactiver les menus pour les _ initud

Systéme dinformation

différents niveaux d'acces,

A Diagnostics |
, . Vue complite : Diagnestica
sélectionner les boutons ou T T

é T ASC
| [eee— T —

‘minal unhversel

3. Pour voir un apergu de l'interface graphique
configurée,
sélectionner dans la colonne correspondante
"Apergu”.

=p Sur le bouton apparait alors "Quitter I'apergu ".

4. Pour quitter l'apercu de l'interface graphique,
Sélectionner "Quitter 'apergu”.

5. Pour supprimer tous les réglages,
sélectionner "réinitialiser”.

REMARQUE

Les réglages peuvent étre réinitialisés de la
maniére suivante :

e aux réglages d'usine

e A I'état avant la derniére mise en marche de
I'AmaPad

Activer la téléassistance

Avec cette fonction, I'AmaPad peut étre commandé a
distance via Internet.

REMARQUE

La téléassistance est réservée au personnel
formé pour réaliser des opérations de
maintenance par Internet sur I'AmaPad.
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CONDITIONS PREALABLES

Vérifier la connexion sans fil

v Connexion WLAN configurée

v Vérifie 'affichage |I| sur le tableau de bord
VAR

{48 WLAN non disponible
V-

«4esl WLAN disponible

v Demander un PIN pour une téléassistance
aupres du fournisseur. Une application de
téléassistance peut étre téléchargée sur le site
suivant "http.//www.topconcare.com/en/
agriculture/precision-ag-consoles/x35-
console/" tout comme dans le App-store avec
l'intitulé « Horizon Remote Control »

1. Taper dans le menu Setup sur "Utilisateur” >
"Téléassistance".

Dans l'assistant de configuration, établir la connexion
a la téléassistance.

2. Siaucune entrée n'est présente, configurer un
nouveau pupitre avec |I|

3. Saisir le "Desk-PIN" de I'application.

REMARQUE

Demander directement au responsable de la
télécommande.

4. Confirmez avec .

= Le pupitre est créé et activé.

Utilisateurs

Assistance a
distance

Benutzer
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5. Sélectionner sur 2 |Z| et saisir le nom du
conducteur a I'écran.

6. Patienter jusqu'a ce que la connexion soit établie
et que le conducteur ait confirmé.

=» |'AmaPad peut maintenant étre commandé a
distance.

REMARQUE

Déconnexion possible seulement du cété de la
téléassistance a la fin de I'opération de
maintenance !

Procédure de réglages systéme

6.3.1 Configuration des fonctions

6.3.1.1 Configuration des licences

Les licences disponibles avec les fonctions, I'état et la
date d'expiration s'affichent. D'autres données de
licence peuvent étre importées ou exportées sur une
clé USB.

1. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"Fonctions" > "Licences".

Features Licenses

2. Afficher les données de licences.

Licences

@ Exporter les données de licence.

"& Importer les données de licence.
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6.3.1.2 Configuration des fonctions de la console

Vue d'ensemble des fonctions de la console

Différentes fonctions qui peuvent étre activées ou
désactivées se trouvent sur la console.

Fonctions de la console :

e Touche d'ordre rapide ISOBUS
e Caméras
e Station météo

e XTEND

CONDITIONS PREALABLES

v Les licences sont disponibles et activées.

Activation des caméras

Avec la fonction caméra, des prises de vue d'une
caméra numérique connectées peuvent étre
transmises a I'AmaPad.

REMARQUE

Pour cette fonction, une licence et un matériel
supplémentaires doivent étre achetés.

CAMERAS
Désactive

» Pour de plus amples informations, prendre
contact avec AMAZONE.

6.3.1.3 Configuration des fonctions du guidage d

Activation de la conduite automatique

Cette fonction active ou désactive la conduite
automatique.

REMARQUE

Cette fonction est disponible uniquement si I'un
des récepteurs GPS suivants est sélectionné, :

e AGI-3
e AGI-4

e voie
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1. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"Fonctions" > "Vue de carte".

2. Taper sur "Conduite automatique".

CONDUITE AUTOMATIQUE
Actif

4

Réglages possibles :

e Activé : la conduite automatique peut étre utilisée.
Dans le menu de service apparait le bouton pour

activer la conduite automatique @ Dans le
menu de mission, le bouton pour la conduite

|
automatique s'affiche : 5

e Désactivé : la conduite automatique ne peut pas
étre utilisée.

Activation de la détection de la marche arriére

Cette fonction active ou désactive la détection de la
marche arriére.

REMARQUE

Cette fonction est disponible uniquement si I'un
des récepteurs GPS suivants a été sélectionné, :

e SGR-1
e Source NMEA
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1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" >
"Fonction" > "Guidage de voie".

Fonctions Paramétres de guidage

2. Taper sur " Détection de la marche arriere”.

DETECTION DE POSTE INVERSE
Désactivé

Réglages possibles :

e Activé : la marche arriére du véhicule est détectée
automatiquement et le symbole du véhicule sur la
carte se déplace en marche arriére. Dans le menu
de service apparait le bouton pour la détection

automatique de la marche arriére :@

e Désactivé : la marche arriere du véhicule n'est pas
détectée. Si le véhicule se déplace en marche
arriére, le symbole du véhicule est tourné sur la
carte.

Activation du trafic régulé

D'autres modéles de voie sont activés avec cette
fonction.

REMARQUE
TRAFIC REGULE

x Désactivé

Une licence est nécessaire pour cette fonction.

» Pour de plus amples informations, prendre
contact avec AMAZONE.
Activation de I'aide a la modification de la tache

Le mode d'assistant de tache aide I'utilisateur a
exécuter les fonctions.
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1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" >
"Fonction" > "Guidage de voie".

"

2. Taper sur "Aide a la modification de la tache".

Réglages possibles :
e Désactivé

e Assistant de tache : dans le menu Tache, I'option
de menu "Assistant de tache" a été ajoutée. Pour
de plus amples informations voir page 120.

e Démarrage rapide : I'option du menu "démarrage
rapide" est ajoutée dans le menu "Fonctions" et
dans le menu Tache. Les déroulements de travail
peuvent étre automatisés dans le démarrage
rapide. Pour de plus amples informations voir
page 53.

Activation des modéles de guidage

Les modeles de guidage peuvent étre activés ou
désactivés. Siles modéles de guidage sont
désactivés, ils ne peuvent plus étre sélectionnés dans
le menu de service.

e Ligne A-B : génére une ligne entre deux points

e Lignes de voie ondulées : génére une ligne de
guidage avec des courbes

e Lignes de voies circulaires : génére une ligne de
voie pour les surfaces circulaires

e Guidlock : génére uniquement des lignes de
guidage temporaires a cété de la surface traitée

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"Fonction" > "Guidage de voie".

15| MODE D'ASSISTANT DE TACHE
7 Assistant des taches

Systéeme Paramétres de guidage
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2. Sélectionner le modéle de guidage souhaité.

MODE DE GUIDAGE PAR LIGNE AB
3. Activer ou désactiver le modéle de guidage. Actif

MODE DE GUIDAGE PAR COURBE
IDENTIQUE
Actif

GUIDELOCK
Actif

Activer la ligne de guidage sur la limite de champ

La fonction génére une ligne de guidage qui suit la
limite de champ.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > - -
" : " " : AN R . ] 'I‘I
Fonction" > "Guidage de voie". o L
Sy-s[-é“-.e Paramélres de guldage

2. Appuyer sur "Ligne de guidage sur la limite de
champ". CONDUITE EN LIMITE

Activé

Réglages possibles :

e Activé : cette fonction crée des lignes de guidage
pour la conduite dans les limites de champs ou
hors des zones d'exclusion.

e Désactivé : sans guidage de trace

Activer les jalonnages

Cette fonction active ou désactive I'affichage des
jalonnages. Cette affichage sert au contrble des
jalonnages a mettre en place. Il est possible
d'enregistrer les jalonnages pour pouvoir les utiliser
lors des mesures phytosanitaires.

REMARQUE

Fonction utilisable uniquement avec les semoirs !
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CONDITIONS PREALABLES

v Les lignes de guidage sont créées

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"Fonction" > "Guidage de voie".

2. Taper sur "Jalonnage".

Réglages possibles :

e Activé : les jalonnages sont mis en place et
enregistrés.

e Désactivé : aucun jalonnage.

Activer la commande de jalonnage ISOBUS

Cette fonction active ou désactive I'affichage des
jalonnages ISOBUS. Cette affichage sert au controle
des jalonnages a mettre en place. Il est possible
d'enregistrer les jalonnages pour pouvoir les utiliser
lors des mesures phytosanitaires.

REMARQUE

Fonction utilisable uniquement avec les semoirs !
CONDITIONS PREALABLES

v Les lignes de guidage sont créées
v La machine doit pendre en charge la fonction.

1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" >
"Fonction" > "Guidage de voie".

2. Appuyer sur "Commande de jalonnage ISOBUS".

Réglages possibles :

e Activé : les informations des lignes de guidage
sont transmises a la machine.

e Désactivé : aucune information n'est transmise.

EguE

| Lt |

L L]
Paramélres de guldage

LIGNE DE TRAM

Activé

e
EguE
| Lt |
L L]
Paramélres de guldage

CONTROLE DE JALONNAGE ISOBUS
Active
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Activer la direction automatique en tourniére

Cette fonction permet une direction automatique ou
des manceuvres de demi-tour en tourniéere.

CONDITIONS PREALABLES

v Licence requise

1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" > _
"Fonction" > "Guidage de voie". Eﬂ . /

Systéeme Fonctions Paramétres de guidage

2. Taper sur "Tourniéere". .
Tourniere

Réglages possibles : 4 Activé

e Activé : la machine est dirigée automatiquement
en tourniére.

e Désactivé : sans direction automatique en
tourniere.

6.3.1.4 Configuration des fonctions de I'outil

Activation de la protection des eaux

REMARQUE

Une licence est nécessaire pour cette fonction.

» Pour de plus amples informations, prendre
contact avec AMAZONE. - .‘ CONSERVATION DE L'EAU

‘x" Désactivé

Blocage du menu setup

Si cette fonction est activée, I'accés au menu setup
est bloqué tant qu'une mission est en cours.
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1. Sélectionner "Menu setup" > "Systeme" >
"Fonctions" > "Outil".

2. Sélectionner " Bloquer le menu setup lorsque la
tache est démarrée”.

3. Activer la fonction
ou

désactiver.

6.3.1.5 Configuration du WLAN

Activer la connexion réseau avec I'AmaPad 2

Il est possible de configurer une connexion réseau
avec I'AmaPad 2 par l'intermédiaire d'une clé WLAN.
Elle peut étre réalisée pour la commande a distance
(RemoteControl) ou pour le transfert de données (a
partir de fin 2019). Une clé WLAN pour la connexion
sans fil est comprise dans I'étendue de la livraison de
I'AmaPad.

REMARQUE

La commande a distance est réservée au
personnel formé pour effectuer des interventions
de maintenance sur I'AmaPad 2 via Internet.

CONDITIONS PREALABLES

v Paramétrer le Tethering et Hotspot par
I'intermédiaire de son propre Smartphone

v Avoir a disposition le nom du réseau et clé
WPA2

v Clé Wlan disponible
1. Insérer la clé WLAN.

2. Dans le menu setup, appuyer sur "Systeme" >
"Fonctions" > "USB Wi-Fi".

Y

Fonctions

MENU DE CONFIGURATION DU VERROU
LORS DE LA L'ACTIVATION DU

COMMUTATEUR
Désactivé

)

UsB  WiFI

e

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020

51




6 | Configuration de I'AmaPad AMAZONE

Procédure de réglages systéme

3. Taper sur "Connexion sans fil".

CONNEXION SANS FIL

X Désactive

4. Sélectionner "Activé".

5. Un assistant de configuration s'affiche pour établir
la connexion a un réseau sans fil. Appuyez sur

pour lancer la procédure.

6. Sélectionner le réseau souhaité dans les résultats
de recherche.

7. Pour configurer le WLAN
Saisir la "clé réseau (WPA2)" du Hotspot et aprés

la connexion, confirmer avec .

8. Appuyer sur m pour poursuivre la

procédure.

9. Confirmer encore une fois avec .

REMARQUE

La procédure peut étre annulée a tout instant

Configuration du systeme

Cette fonction permet d'attribuer un nom a la console.
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CONDITIONS PREALABLES

v Tethering et Hotspot mobile se réglent par
l'intermédiaire du smartphone

1. Appuyer sur "Systeme”.

2. Saisir le nom de la console a I'écran.

Configuration du systéme

Nom de la console

6.3.1.6 Configuration du démarrage rapide

Activer les options

Les cycles de travail peuvent étre automatisés a
l'aide du démarrage rapide. Les déroulements de
travail peuvent étre sélectionnés dans la liste des
"Options”. Le déroulement de travail sélectionné peut
ensuite étre activé ou désactivé. Certains
déroulements de travail peuvent étre adaptés.

Si le bouton pour le démarrage rapide dans le menu
des taches est sélectionné, tous les cycles de travalil
activés sont traités successivement.

REMARQUE

Pour plus d'informations sur I'utilisation du
démarrage rapide, voir page 122.
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CONDITIONS PREALABLES

v Démarrage rapide activé ; voir page 46

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"Fonctions" > "Démarrage rapide".

2. Taper sur les options souhaitées dans la liste.

Options

Arréter la tache active

Exporter un rapport de tache depuis une tache
précédente

Supprimer la tache
Ajouter un nouveau champ
| Attribution de contréle du taux.

Démarrer la tache active

3. Activer les options sous "Etat des options”.
 ETAT DES OPTIONS
=

Actif
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D'autres réglages peuvent étre effectués pour
certaines options. Dans ces cas, les autres boutons
sous "Etat des options" sont affichés.

4. Sid'autres réglages sont nécessaires,
taper sur les boutons affichés et procéder aux

réglages.

Options

Cycles de travail

Autres réglages

Conditions requises

Arréter la tache active

La tache active et
I'épandage sont arrétés.

Aucune

Exporter le rapport de
tache de la tache
précédente

Exporte les rapports de
mission de toutes les
missions enregistrées.

e Tache actuelle
arrétée.

e Clé USB connectée.

Supprimer la tache active

Supprime le
recouvrement enregistré
de la tache actuelle et la

statistique créée sur la
tache.

"Confirmer avant la
suppression” :

e Lorsque le réglage est

activé, une demande
de confirmation est
affichée

"Supprimer les
options" :

e Sélection des données
devant étre
supprimeées.

Tache actuelle arrétée.

Ajouter un nouveau
champ

Ouvre le menu dans

lequel un nouveau champ

peut étre créé.

"Créer un nom pour le
champ" :

e "Standard":le
nouveau champ a
pour nom la date et
I'heure de l'installation.

e '"Personnalisé" : un
autre réglage est
affiché. Un nom
personnalisé peut étre
donné.

e "Demande"” : lorsque
le champ est crée€, une
zone de texte dans
laquelle le nom doit
étre indiqué s'ouvre.

Aucune

Modifier une tache

Modifie la tache actuelle.

voir page 57

Tache actuelle arrétée.

Affecter le controle de la
quantité

Ouvre le menu dans
lequel le contréle de la
quantité peut étre

attribuée a une machine

de travail.

voir page 206

e Outil sélectionné.

e Mission sélectionnée

Démarrer la mission

active

Démarre la mission
actuelle.

Mission sélectionnée
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Options

Cycles de travail

Autres réglages

Conditions requises

Régler le décalage des

Ouvre le menu dans

de voie

sélectionné.

. . lequel le décalage des Aucune
lignes de limite - n oy
limites peut étre réglé.
Enregistrement de la ligne | Démarre I'enregistrement
L . o Aucune
de limite des lignes de limite
Régler la correction de la Quvre les options de Aucune
dérive GPS dérive GPS
Ouvre le menu dans
Créer un point de repére | lequel un point de repére Aucune
peut étre créé.
"Modeéle de ligne de
: . X . |voie":
Régler le modéle de ligne | Régle le modéle de voie
Aucune

e Laligne de voie dans
le modéle de ligne de
voie est créée.

Modifier la ligne de voie

Démarre I'enregistrement
de la ligne de voie
sélectionnée ou ouvre le
menu dans lequel les
lignes de voie peuvent
étre chargées.

"Mesure" :

e Sélectionner la ligne
de voie : le menu de
sélection d'une ligne
de voie est ouvert

e Créer la ligne de voie :
le menu de création
d'une ligne de voie est
ouvert

"Créer un nom pour la
ligne de voie" :

e "Standard": la
nouvelle tache a pour
nom la date et I'heure
de l'installation.

e "Personnalisé” : un
autre réglage est
affiché. Un nom
personnalisé peut étre
donné.

e "Demande" : lorsque
la tache est créée, une
zone de texte dans
laquelle le nom doit
étre indiqué s'ouvre.

Dans "Régler mode de
guidage de voie" ligne A-
B, ondulations identiques

ou voie circulaire
sélectionnée.

56
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Options Cycles de travail

Autres réglages

Conditions requises

Infos sur le démarrage
rapide se ferme
automatiquement quand
le cycle de travail est
terminé avec succeés.

Masquer en cas de
succes

"Mesure" :

e Sélectionner la ligne
de voie : le menu de
sélection d'une ligne
de voie est ouvert

e Créer la ligne de voie :
le menu de création
d'une ligne de voie est
ouvert

"Créer un nom pour la
ligne de voie" :

e "Standard":la
nouvelle tache a pour
nom la date et I'heure
de l'installation.

e "Personnalisé” : un
autre réglage est
affiché. Un nom
personnalisé peut étre
donné.

e "Demande": lorsque
la tache est créée, une
zone de texte dans
laquelle le nom doit
étre indiqué s'ouvre.

Aucune

Configurer I'option « Modifier une tache »

1. Activer l'option avec "Etat des options".

Les réglages suivants sont possibles sous
"Mesure" :

e "Sélectionner une tache" : le menu est ouvert pour
sélectionner une tache.

e "Aucune tache" : la tache actuelle est supprimée.
Travaux sans tache possibles.

e "Créer une tache" : une nouvelle tache est créée.
D'autres réglages sont possibles.

2. Sélectionner le réglage voulu sous "Mesure".

3. Sisous "Mesure"” "Créer une tdche" a été
sélectionné,

poursuivre avec les points suivants.

=5

Actif

ETAT DES OPTIONS

— ACTION

= Créer une tache
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4. Sélectionner sous "Créer un nom pour la tache"
comment le nom pour la tache doit étre créé.

Réglages possibles :

e '"Standard": la nouvelle tache a pour nom la date
et I'heure de l'installation.

e "Personnalisé” : un autre réglage est affiché. Un
nom personnalisé peut étre donné.

e "Demande": lorsque la tache est créée, une zone
de texte dans laquelle le nom doit étre indiqué
s'ouvre.

5. Lorsqu'un champ doit étre sélectionné ou créé
pour la nouvelle tache,
activer le réglage "Ouvrir le menu du champ
sélectionné”.

6. Lorsque la nouvelle tdche doit étre créée sans
modifier les données de tdche au préalable,
activer le réglage "Accepter sans afficher le menu
Modifier".

6.3.2 Configurer GPS

6.3.2.1 Configurer le récepteur GPS

Sélection du récepteur GPS

L'AmaPad peut traiter les signaux GPS d'un
récepteur externe. Pour cela, le récepteur GPS
connecté doit étre sélectionné.

REMARQUE

L'AmaPad peut traiter les signaux GPS d'un
récepteur GPS externe seulement si le récepteur
GPS peut émettre les signaux dans le format
requis.

Signaux GPS requis :
e GGA (au minimum 5 Hz)

e VTG (au minimum 5 Hz)
e ZDA (au minimum 1 Hz)
Pour obtenir d'autres informations sur la

configuration du récepteur GPS, contacter la
fabricant.

— DEFINIR UN NOM DE TACHE

=  Invite

QUVRIR SELECTIONNER MENU CHAMP

€= rarme

Désactivé

ACCEPTER SANS AFFICHER LE MENU

€)= vooirer

Désactivé
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1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Récepteur”.

2. Taper sur "Récepteur GPS".

3. Sélectionner le récepteur GPS connecté dans la
liste.

REMARQUE

Réglage recommandé :
e Pour AMAZONE Pantera avec conduite
automatique : "AG/-4"

e Pour les autres récepteurs GPS d'AMAZONE :
"Source NMEA"

e Sile signal GPS est envoyé via le bus CAN,
par exemple depuis le tracteur : NMEA 2000

Actualiser le microprogramme

Le microprogramme du récepteur GPS connecté peut
étre mis a jour. La mise a jour est chargée en méme
temps que celle du logiciel AmaPad par clé USB sur
le terminal.

REMARQUE

Les mises a jour du microprogramme peuvent
étre exécutées uniquement sur les récepteurs
GPS suivants :

e SGR-1
e AGI-3
e AGI-4

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme” > "GPS"
> "Récepteur”.

—
-

Récepteur

RECEPTEUR GPS

AGI-4

—_—
PN
—

Récepteur
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2. Taper sur "Mises a jour microprogramme”.

3. Confirmer la mise a jour.

=» Un avertissement s'affiche, invitant a ne pas
éteindre I'AmaPad.

4. Confirmer I'avertissement.
=» La mise a jour du microprogramme démarre.
=» |['AmaPad redémarre aprés la mise a jour du

microprogramme.

Utiliser la ligne de contact

REMARQUE

Cette fonction est disponible uniquement sur le
récepteur GPS suivant :

AGI-4

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Récepteur”.

2. Taper sur "Utiliser ligne de contact”

Réglages possibles :

e Activé : sile véhicule est arrété, I'alimentation
électrique du récepteur GPS se fait via la batterie
du véhicule.

e Désactivé : sile véhicule est arrété, I'alimentation
électrique du récepteur GPS est coupée.

REMARQUE

Réglage recommandé :

désactivé

MISE A JOUR DU MICROPROGRAMME

—‘ Cliquez pour mettre a niveau

—_—
Fory

Récepteur

' v UTILISER LA LIGNE DE CONTACT

7 Actif
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Réglage le temps de marche de la batterie

Le temps de marche de la batterie indique combien
de temps le récepteur GPS reste activé une fois le
véhicule arrété.

REMARQUE

Cette fonction est disponible uniquement sur le
récepteur GPS suivant :

AGI-4

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme” > "GPS"
> "Récepteur”.

2. Taper sur "Temps de marche de la batterie".

Chargement du fichier OAF

Avec un fichier OAF, les fonctions du récepteur GPS,
par exemple les applications, peuvent étre
débloquées.

CONDITIONS PREALABLES

v Fichier OAF commandé chez AMAZONE

v L'un des récepteurs GPS suivants
sélectionné :

o AGI-3
o AGI-4

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Récepteur”.

2. Taper sur "Charger le fichier OAF".

3. Suivre les instructions a I'écran.

—

Récepteur

Llf@. TEMPS D'ENTRETIEN (EN MINUTES)

30

—

Récepteur

CHARGER LE FICHIER OAF

‘—"-‘ USB
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Réglage du débit en bauds

Le débit en bauds est la désignation pour la vitesse
de transfert du récepteur GPS.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme” > "GPS"
> "Récepteur”.

2. Taper sur "Débit (bauds)".

3. Sélectionner le débit recommandé.

REMARQUE

Débit en bauds recommandé :

e Pour récepteur GPS AMAZONE : 19200
e Pour AGI-4 : 115200

D'autres informations figurent dans le mode
d'emploi du récepteur GPS.

6.3.2.2 Configuration du signal de correction

Sélection de la source des corrections

Les sources de correction améliorent la précision de
la position GPS. Elles ne sont disponibles qu'avec un
récepteur GPS AGI-4.

—_—
L

Récepteur y

DEBIT EN BAUDS

115200
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REMARQUE
Les sources de correction suivantes sont
prises en charge :

e autonome : avec ce réglage, le signal GPS
n'est pas corrigé. Le signal peut uniguement
étre regu d'un nombre plus grand de satellites
GPS. Glonass peut étre activé en plus.

e WAAS

e EGNOS

e MSAS

e OmniSTAR

e TopNET Global D

e RTK

e RTK (modem externe)

e RTKNTRIP

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur "Source de rectification”.
a» SOURCE DE CORRECTION

= RIK

3. Sélectionner la source de rectification dans la
liste de sélection.

4. Configurer la source de correction choisie.

Configuration WAAS

Pour la source de correction WAAS, les satellites
disponibles doivent étre activés. Le récepteur GPS
utilise le Wide Area Augmentation System. Convient
uniqguement pour I'Amérique du nord. Précision :
inférieure a un metre.

REMARQUE

Il est possible de voir sur Internet les satellites qui
sont disponibles. Chaque satellite peut étre
identifié avec le numéro PRN.
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1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur le satellite souhaité.

3. Activer les satellites
ou

désactiver.

Configuration EGNOS

Pour la source de correction EGNOS, les satellites
disponibles doivent étre activés. Le récepteur GPS
utilise le European Geostationary Navigation Overlay

Service. Convient uniquement pour I'Europe.
Précision : inférieure a un metre.

REMARQUE

Il est possible de voir sur Internet les satellites qui
sont disponibles. Chaque satellite peut étre
identifié avec le numéro PRN.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme” > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur le satellite souhaité.

3. Activer les satellites
ou

désactiver.

Systéme _
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Configuration MSAS

Pour la source de correction MSAS, les satellites
disponibles doivent étre activés. Le récepteur GPS
utilise le Multifonctional Satellite Augmentation
System. Convient uniqguement en Asie de l'est.
Précision : inférieure a un metre.

REMARQUE

Il est possible de voir sur Internet les satellites qui
sont disponibles. Chaque satellite peut étre
identifié avec le numéro PRN.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur le satellite souhaité.

3. Activer les satellites
ou

désactiver.

Configuration d'OmniSTAR et de TopNET Global D

Pour les sources de correction OmniSTAR et TopNET
Global D, il est nécessaire de régler la bonne région.
Pour cette source de correction, une licence est
nécessaire. Le fichier de licence OAF peut étre
commandé chez AMAZONE.

REMARQUE

La région doit étre réglée sur toutes les sources
de correction OmniSTAR et TopNET Global D,
voir page 61. La bonne fréquence se regle alors
automatiquement.

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020 65



6 | Configuration de I'AmaPad
Procédure de réglages systéme

AMAZONE

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur "Région".

3. Sélectionner la région souhaitée dans la liste.

4. Confirmer avec .

Configuration RTK

Les options a définir varient en fonction de la source
de correction sélectionnée.

REGION

Australie et Nouvelle-Zélande

Sources de correction pour RTK

RTK (radio)

Pour la source de correction payante RTK, un
matériel supplémentaire est nécessaire. Le matériel
peut étre acheté chez AMAZONE. Les données
d'accés a la station de base sont nécessaires.

RTK (modem externe)

Modem externe raccordé au récepteur GPS et qui
permet le traitement des signaux de correction RTK.
Une licence externe pour la réception de I'AGI4 est
nécessaire. Pour la source de correction payante
RTK, un matériel supplémentaire est nécessaire. Le
matériel peut étre acheté chez AMAZONE.

RTK (NTRIP)

La source de correction payante RTK NTRIP
fonctionne via le téléphone portable d'un opérateur.
Un accés Internet est nécessaire pour cela. Un
matériel supplémentaire est nécessaire. Le matériel
peut étre acheté chez AMAZONE.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections".

2. RTK NTRIP : sélectionner "source NTRIP".

66
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REMARQUE

Pour les machines AMAZONE, sélectionner de
préférence AM53.

3. Sélectionner "Protocole RTK". Les données entre
station de base RTK et le tracteur sont saisies
dans le protocole RTK. Demander les données
au fournisseur de la station de base pour
permettre le transfert.

4. RTK (modem externe) : sélectionner "Modem".

REMARQUE

Sélectionner comme modem standard Satel Easy.

5. RTK (modem externe) : activer "sortie GGA".

ou

désactiver.

REMARQUE

Si cette fonction est activée, la position (GGA) du
tracteur est transmise au fournisseur de réseau.

Activation de GLONASS

GLONASS est le systéme de navigation par satellite
russe. S'il n'y a pas assez de satellites disponibles
pour un signal GPS, 'AmaPad peut avoir recours aux
satellites du GLONASS.
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REMARQUE

Sile GLONASS est activé, les signaux des
satellites GPS ne sont plus regcu méme s'ily a a
nouveau assez de satellites GPS accessibles.

GLONASS peut étre activé pour les sources
de correction suivantes.

e autonome

e automatique

e OmniSTAR XP

e OmniSTAR HP

e OmniSTAR G2

e RTK

e RTK (modem externe)

e RTKNTRIP

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur "GLONASS".

*  GLONASS
€y Actif

3. Activer la fonction
ou

désactiver.

Activation de Trupass

Trupass™ améliore la précision des lignes de voie.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur "Trupass ™ ",

TRUPASS
7 Autorisation inconnue
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3. Activer la fonction
ou

désactiver.

Activation du systéme de sécurité

Si le signal GPS est trop imprécis, la conduite
automatique ne peut pas démarrer. Le systéme de
sécurité permet a 'AmaPad d'avoir recours au signal

GPS avec une précision moins précise afin de
démarrer quand méme la conduite automatique.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Corrections”.

2. Taper sur "Fallback”.

3. Activer la fonction
ou

désactiver.

6.3.2.3 Paramétrage du RTK

Paramétrage du RTK (radio)

RTK est regu par signal radio. La source de
correction RTK permet une précision élevée pour la
position aprés saisie des données requises par le
fournisseur.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme” > "GPS"
> "RTK".

2. SiRTK est sélectionné, un assistant de
configuration s'affiche pour détecter le modem

raccordé. Appuyez sur pour lancer

la procédure.

FALLBACK

Désactivé
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3. La procédure peut étre annulée a tout instant
4. Quand la procédure est terminée et le modem

détecté, confirmer avec .

5. Taper sur "Fréquence” et saisir la fréquence
utilisée en MHz.

6. Taper sur "Ecart du canal” et saisir I'écart de
fréquence entre deux zones avoisinantes dans un
plan de fréquence en kHz.

7. Taper sur "ldentification réseau” et saisir le
réglage pour le codage.

REMARQUE

Réglages pour le codage :
e 1-255 correspond a "marche”

e 0 correspond a "arrét"”

8. Sélectionner "Protocole lien" pour recevoir un
protocole de transfert pour les données radio.

9. Taper sur "Modulation" et sélectionner le type de
modulation utilisé. Demander les données au
fournisseur de la station de base.

10. Sélectionner "Correction erreur d'avancée". La
correction erreur d'avancée sert a la commande
des erreurs lors du transfert de données d'un
signal de réception insuffisant. Activer la
correction erreur d'avancée

ou

désactiver.
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Synchroniser la station de base

REMARQUE

Si RTK est la source de correction sélectionnée,
les réglages de la station de base peuvent étre
synchronisés automatiquement avec le récepteur.

11. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS" .
> "RTK" B

Systéme

Synchronisation de
la station de base }

4

12. Pour configurer la source de correction, le
modem doit étre détecté. Appuyez sur

et suivez les instructions.

ou

En alternative, vous pouvez annuler la procédure

13. Confirmez la détection du modem avec

Paramétrage du RTK NTRIP

La communication avec RTK NTRIP se fait via le
réseau de téléphonie mobile. La source de correction
RTK NTRIP permet une précision élevee de la
position aprés saisie des données requises par
I'opérateur réseau. Cela peut se faire par modem
interne et externe.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS" .
> "NTRIP". Ex

Systéme

4

2. SiNTRIP est sélectionné, un assistant de
configuration s'affiche pour détecter le modem

raccordé. Appuyez sur pour lancer

la procédure.

3. La procédure peut étre annulée a tout instant
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4. Quand la procédure est terminée et le modem
détecté, confirmer avec .

5. Pour paramétrer le signal de correction du
modem GSM,
saisir quelques données de l'opérateur du réseau
GSM.

6. Saiserle "PIN GSM".

7. Saisir le "nom d'utilisateur GSM".

8. Saisir I'"identifiant GSM".

9. Saisir les données d'accés "GSM APN Internet".

10. Saisir "MTU (grandeur maximal du paquet)".
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"

11. Activer "Roaming réseau mobile".

ou

désactiver.

12. Activer "autorisation 3G".

ou

désactiver.

13. Pour configurer le signal de correction RTK
NTRIP, les données du fournisseur du signal RTK
sont nécessaires.

Taper sur "Adresse NTRIP" et saisir I'adresse IP
et le numéro du port.

14. Appuyer sur "Point d'acces NTRIP" et saisir le
Mointpoint.

15. Taper sur "Nom d'utilisateur NTRIP" et saisir le
nom d'utilisateur.

16. Taper sur "Identifiant NTRIP" et saisir l'identifiant.

Paramétrer RTK NTRIP avec AM53

La source de correction RTK NTRIP avec AM53
permet une précision élevée de la position. Cela peut
se faire par modem interne et externe.
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1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "NTRIP".

Systéme

2. SiNTRIP est sélectionné, un assistant de
configuration s'affiche pour détecter le modem

raccordé. Appuyez sur pour lancer

la procédure.

3. La procédure peut étre annulée a tout instant
4. Quand la procédure est terminée et le modem

détecté, confirmer avec .

5. Pour configurer le signal de correction RTK
NTRIP avec AM53, les données du fournisseur
du signal RTK sont nécessaires.

Taper sur "Adresse NTRIP" et saisir I'adresse |IP
et le numéro du port.

6. Appuyer sur "Point d'accés NTRIP" et saisir le
Mointpoint.

7. Taper sur "Nom d'utilisateur NTRIP" et saisir le
nom d'utilisateur.

8. Taper sur "Identifiant NTRIP" et saisir I'identifiant.

REMARQUE

Si le modem est configuré, les LED indiquent
I'état de la connexion.
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Eclairage LED

Etat de la connexion du modem

Aucune

Modem éteint

aprés 3 secondes

q-) La 1ére LED s'allume en vert

Le modem démarre

aprés 6 secondes

.. N La 2¢e LED s'allume en rouge

Etablissement de la connexion,
patienter

apres 35 secondes

\J
‘\ La 4¢é LED clignote lentement
en rouge

Acces en cours

apres 45 secondes

\J
‘\ La 4¢é LED clignote
rapidement en rouge

L'acces se poursuit

apres 60 secondes

\]
“ La 4é LED est allumée en
rouge en continu

Modem connecté

9. Controler la connexion du modem en fonction des

LED.

6.3.3 Configuration de la sortie GPS

Avec la sortie GPS, les données comme la vitesse, le
sens de marche et la position peuvent étre

transmises a d'autres appareils.

REMARQUE

I'appareil supplémentaire.

La configuration de la sortie GPS dépend de
I'appareil supplémentaire connecté. D'autres
informations figurent dans le mode d'emploi de

6.3.4 Configuration des ports sériels

6.3.4.1 Définir le port COM pour le récepteur GPS

Sélection du port COM pour le récepteur GPS.
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1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Sortie".

2. Sélectionner "COM récepteur GPS".

3. Sélectionner le port COM.

Fixer le port COM pour la sortie GPS
Définir le port COM pour la sortie GPS.

REMARQUE

Ce port COM est disponible selon le faisceau de
cables.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" > "GPS"
> "Sortie".

2. Sélectionner "COM sortie GPS".

3. Sélectionner le port COM.

REMARQUE

Réglage pour le faisceau de cables AMAZONE
fourni :

aucun

@,
)

Ports série

W COM RECEPTEUR GPS
1

W COM SORTIE GPS
2
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6.3.5 Régler les alarmes

6.3.5.1 Réglage des alarmes générales

1. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"Alarmes" > "Généralités".

2. Sélectionner I'alarme dans la liste des alarmes. Nom de l'alarme
Toutes les alarmes générales

Fin de ligne

3. Taper sur "Etat de I'alarme”.
’[‘5 ETAT DE L'ALARME

< 8) .
7 Actif

4. Activer l'alarme

ou

désactiver.

REMARQUE

Les alarmes désactivées ne s'affichent pas. Il n'y
a donc pas de mise en garde sur les
dysfonctionnements éventuels.

REMARQUE

Pour les alarmes de la mise en marche et a l'arrét
de la conduite automatique, seul I'affichage visuel
peut étre désactivé. Si la conduite automatique
est désactivée ou activée, un avertissement
sonore est toujours émis.
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Réglage de la fin d'une ligne

Si le véhicule s'approche de la limite, une alarme
peut étre émise a une certaine distance de la limite.

1. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"Alarmes" > "Généralités".

2. Sélectionner "fin de ligne" dans la liste d'alarmes.

3. Taper sur "Etat de I'alarme”.

4. Activer l'alarme.

5. Taper sur "Premiére distance"

6. Saisir la distance jusqu'a la limite a laquelle
I'alarme est déclenchée pour la premiere fois.

7. Taper sur "Deuxieme distance”.

8. Saisir la distance jusqu'a la limite a laquelle
I'alarme est déclenchée pour la deuxieéme fois.

Nom de l'alarme

Toutes les alarmes générales

Fin de ligne

4 Fallback

7/") ETATDE L'ALARME
{1 Actif
" C

PREMIERE DISTANCE
50.0 m

DEUXIEME DISTANCE

25.0 m
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9. Taper sur " Distance d'anticipation ".

DISTANCE D'ANTICIPATION

10.0 m

10. Saisir la distance supplémentaire a la premiére et
a la deuxiéme distances a laquelle I'alarme est
déclenchée.

6.3.6 Configuration des points de repére

Les préréglages pour les points de repére peuvent
étre réalisés dans ce menu. Les endroits dangereux
peuvent étre signalés par des points de repére. De
plus, les points de repére servent de référence pour
la correction GPS manuelle.

CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'accés utilisateur réglés sur "Standard”
ou "Expert" ; voir page 39

1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" >
"Points de repére”.
2. Sélectionner I'un des points de repeére. M apite o

B attention #& Pierras

Danger 47 Mauvaises harbes

£5 mrbre

- Risgues liés & Feau

'E‘- Tour

3. Sélectionner le symbole.
4. Taper sur "Nom du point de repere”.

5. Saisir le nom

6. Confirmer avec .
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6.3.7 Configurer la caméra

Les images d'une caméra numérique raccordée
peuvent étre affichées dans 'AmaPad. Les réglages
pour les caméras peuvent se faire dans ce menu.

CONDITIONS PREALABLES

v Pour cette fonction, une licence et un matériel
supplémentaire doivent étre achetés.

1. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"Caméras" > "Généralités".

Les réglages de la caméra sont possibles comme
suit :

Généralités :
4 |I| "Nom" : saisir la dénomination de la caméra.
o @ "Code couleurs"

g @ "Version de la boxe interface AGCAM”

s E "Camera visible" activer ou masquer la vue
caméra

* |E| "Boucle de cameras” : activer ou désactiver la
boucle de cameéras

2. Saisir les réglages requis.

3. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"Caméras" > "Généralités”.

Systéme

Systéme

p-————————————4
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Valeurs standard :

* |I| "Longueur de la boucle de caméras”:
indication de l'intervalle en secondes pour le
changement entre les caméras raccordées

* |Z| "Frequence d'image des vignettes"
i @ "Code couleur standard”

* E "Ruban caméra" activer ou désactiver la

représentation des caméras en dessous de la vue
carte

4. Saisir les réglages requis.

6.3.8 Configuration de I''SOBUS

6.3.8.1 Réglage du terminal universel

Activation du terminal universel

1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" >
"ISOBUS"™ "UT".

2. Sélectionner "terminal universel”.

Réglages possibles :

e Offline : la connexion au terminal universel est
désactivée. Aucun outil de travail ne peut se
connecter au terminal.

e Online : le terminal universel est activé. L'outil de
travail peut étre connecté et affiché.

Fixation du numéro du UT

Quand plusieurs terminaux sont connectés a un ECU,
le terminal universel est identifié de maniére univoque

par son numéro.

L.J7]  TERMINAL UNIVERSEL

—@ Enligne
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REMARQUE

Les terminaux doivent étre attribués via le
terminal universel. Si seulement un terminal est
connecté, il est attribué automatiquement.

REMARQUE

Plusieurs terminaux avec un numéro UT identique
ne doivent pas étre raccordés a I''SOBUS. Si
d'autres terminaux avec le méme numéro UT sont
connectés a I'ECU, I'AmaPad commute le réglage
"Terminal universel" automatiquement sur
"offline".

1. Taper dans le menu setup sur "Systéme" >
"ISOBUS"™ "UT".

2. Taper sur "Numéro UT".

m UT NUMERO
.. 1

Réglages possibles :

e Chiffre entre 1 et 32

Effacer le Pool-Cache du terminal universel

En cas d'erreurs de représentation dans le terminal
universel, le Pool-Cache peut étre effacé dans le
terminal universel.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"ISOBUS"> "UT".

2. Taper sur "Effacer le Pool-Cache".
EFFACER LE CACHE DU BASSIN

COMMUN
Cliquez pour effacer le cache de la

3. Confirmer avec .

4. Redémarrer 'AmaPad.
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Fixation des touches programmables par colonne

Réglage du nombre de touches programmables
affichées dans le terminal universel.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"ISOBUS"™ "UT".

"

2. Taper sur "Touches programmables par colonne”.

o TOUCHES PROGRAMMABLES PAR
{H }# COLONNE
. 6

3. Sélectionner un nombre.

REMARQUE

Réglage recommandé :

Fixation de la position des touches programmables

Position des touches programmables dans le terminal
universel.

1. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"ISOBUS"> "UT".

2. Taper sur "Emplacement des touches
prog 8 PROGRAMMABLE
S8 Droite (deux colonnes)

3. Sélectionner I'emplacement.

REMARQUE

Réglage recommandé :

A droite (deux colonnes)
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6.3.8.2 Configuration du Task Controller

Définition de la version TC

La version TC est la version du logiciel de 'ECU. Les
différentes versions TC prennent en charge les
différentes formes de documentation des données de
tache.

REMARQUE

La version TC est généralement détectée
automatiquement par I'AmaPad.

Ce qui suit s'applique pour la définition de la
version TC :

e Machines AMAZONE : version TC 3

e Pour Peer Control : version TC 4

1. Sélectionner "Menu setup" > "Systeme" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Taper sur "Version TC".

3. Sélectionner la version TC.

Définition du numéro TC

Si plusieurs terminaux sont connectés a un outil,
I'AmaPad peut étre identifié de maniére univoque via
le numéro TC. Chaque terminal a besoin d'un autre
numéro TC pour éviter les conflits.

1. Sélectionner "Menu setup” > "Systéeme" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Taper sur "numéro TC".

3. Saisir le numéro TC.
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Définition du mode de commande pour la commutation manuelle des trongons

Lorsque la commutation automatique des trongons
est désactivée, les trongons peuvent encore étre
commutés manuellement. Ce réglage indique si les
trongons peuvent étre commandés par des
interrupteurs de trongon virtuels.

1. Sélectionner "Menu setup” > "Systéme" >
"ISOBUS" > "TC".

2. Taper sur "Mode de commande manuel de
commutation des trongons".

Réglages possibles :

e Commandé par I'ECU : lorsque la commutation
automatique des trongons est désactivée, les
trongons ne peuvent plus étre commandés par les
interrupteurs de trongon virtuels.

e Commandé par la console : lorsque la
commutation automatique des trongons est
désactivée, les trongons peuvent encore étre
commandés par les interrupteurs de trongon
virtuels.

3. Sélectionner le mode de commande.

Effacer le Pool-Cache du Task Controller
Si I'affichage ou le transfert de la configuration de la
machine de travail est erroné, le Pool-Cache du Task

Controller peut étre efface.

1. Taper dans le menu Setup sur "Systeme" >
"ISOBUS"™ "TC".

2. Taper sur "Effacer le Pool-Cache".

3. Confirmer avec .

4. Redémarrer I'AmaPad.

__ MODE DE CONTROLE MANUEL DES
SECTIONS
Controlé par le bloc de commande

EFFACER LE CACHE DU BASSIN

o COMMUN
Cliquez pour effacer le cache de la
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Préparation USB pour la mise a jour

Le logiciel AmaPad peut étre mis a jour via une clé
USB.

REMARQUE

Cette fonction doit étre effectuée par du personnel
formé.

1. Contacter le service aprés-vente AMAZONE.

2. Insérer la clé USB contenant le logiciel actuel au
dos du terminal.

3. Dans le menu setup, appuyer sur "Systeme" >
"Aides".

4. Sélectionner "Préparation USB pour la mise a
niveau".

REMARQUE

L'installation démarre automatiquement !

Si le logiciel n'est pas automatiquement mis a
jour, redémarrer le terminal.

- W APPROVISIONNER USB POUR MISE A
o NIVEAU

Configuration du véhicule

6.4.1 Création d'un nouveau véhicule

6.4.1.1 Sélection du véhicule dans la base de données

L'AmaPad a une base de données des véhicules. Le
véhicule souhaité peut étre sélectionné a partir de
cette base de données.

86
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REMARQUE

Si le véhicule souhaité ne se trouve pas dans la
base de données, un véhicule défini par
I'utilisateur peut étre créé, voir page 88.

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Nouveau".

2. Sélectionner le fabricant souhaité dans la liste.

= |a liste des modéles de véhicule s'affiche.

3. Sélectionner le modéle de véhicule souhaité.

4. Confirmer la sélection du modéle avec .

=» Sur certains modéles de véhicule, I'AmaPad doit
redémarrer.

5. Confirmer le redémarrage avec .

=» Le menu affiche la géométrie du véhicule. Pour
déterminer la géométrie du véhicule, voir
page 89.

REMARQUE

Pour le pulvérisateur automoteur AMAZONE
Pantera, I'outil doit étre configuré ici ; voir
page 100, " Créer un nouvel outil ", étape 7.
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6.4.1.2 Créer un véhicule personnalisé

Si le véhicule souhaité ne se trouve pas dans la base
de données, un véhicule défini par I'utilisateur peut
étre créé.

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Nouveau".

2. Sélectionner dans la liste des fabricants "Autres”.

3. Sélectionner I'appareil de commande de la
direction du véhicule

4. Confirmer la sélection de I'appareil de commande

de direction avec .
5. Sélectionner le type de véhicule.

=» Sur certains modéles de véhicule, 'AmaPad doit
redémarrer.

6. Confirmer le redémarrage avec .

7. Taper sur "Nom du véhicule".

REMARQUE

Pour pouvoir gérer plus facilement les véhicules,
saisir un nom de véhicule judicieux.

8. Saisir le nom du véhicule.

9. Confirmer la saisie avec .

= Le menu affiche la géométrie du véhicule. Pour
déterminer la géométrie du véhicule, voir
page 89.
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6.4.1.3 Fixation de la géométrie du véhicule

REMARQUE

La géométrie du véhicule est nécessaire pour un
fonctionnement précis du systéme de guidage de
voie. Mesurer le véhicule avec précision. La
tolérance est de 5 cm.

REMARQUE

Les valeurs géométriques a régler dépendent de
la sélection du véhicule. Le nom de la valeur
géométrique sélectionnée s'affiche dans la barre
de titre du menu. La liste suivante comprend
toutes les valeurs géométriques.
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Valeur o . Valeur o .
. ey Description | lllustration . el Description | lllustration
géomeétrique géométrique
Distance ._J°-..|
depuis le (R .
ol U Distance
o Ul Hauteur depuis
Empattement | I'essieu avant - = . o
. O d'essieu I'essieu
au milieu de . - . i
lessiou { jusqu'au sol.
arriere. 1=
Décalage
longitudinal
du récepteur
GPS par
rapport a
I'essieu
arriere
Distance ST Valeur B
: depuis le | | » | |
Point milieu de i i positive : i i
d'introduction . i récepteur est W
I'essieu Al Antenne GPS , p
de la force s o monté avant K
outil . . ' I'essieu '
jusqu'au point arricre |
d'attelage. 157
Valeur
négative : le
récepteur est
monté
derriere
I'essieu
arriére.
Décalage
transversal du
récepteur
GPS par
rapport au
milieu de
I'essieu
Valeur (el
i o Dist
positive : le | |s'ance
X ! depuis le sol
récepteur est I Usqu'a la face
Direction GPS|  monté 2 A6 Hauteur GPs 14594
droite du _ _ supérieure du
milieu de { recepteur
- GPS
I'essieu. e
Valeur
négative : le
récepteur est
monté a
gauche du
milieu de
I'essieu.
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Valeur Valeur
. a’e u. Description | lllustration . a'e u. Description | lllustration
géomeétrique géomeétrique
Uniquement
sur les

Uniquement
‘au tracteurs a

eZh;asSsiie _'I chenilles. | |
articulé : ._'..EI Distance J' L
: : ‘ ] Ecartement | entre le bord | |

Point Distance . -
. . o de voie gauche de la
d'articulation | entre I'essieu i
o chaine
arriere et le Fuseals ||
point |
d'articulation. el gaucﬁ:he
de la chaine
droite.

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Géométrie".

Parallélisme |

2. Vérifier le nom du véhicule sélectionné.

3. Sivous avez sélectionné le mauvais véhicule,
voir page 91.

3000m ) E .}
s.o00m > F 5

4. Pour modifier une valeur géométrique : 8 Gioom |

sélectionner % 0.000m |

=» |e nom de la valeur géométrique sélectionnée
s'affiche dans la barre de titre.

5. Saisir la valeur.

6. Confirmer avec .

6.4.2 Sélection du véhicule

Ce menu permet de sélectionner les véhicules
configurés. Les données du véhicule peuvent en plus
étre chargées depuis une clé USB et des copies des
données du véhicule peuvent étre créées. Les
données du véhicule peuvent aussi étre transmises
sur d'autres terminaux.
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Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Sélectionner".

Sélectionner le véhicule dans la liste.

+ Axian
Pantera 4001
Panters 4502

Confirmer la sélection avec .

Un redémarrage est nécessaire sur certains
véhicules.

Confirmer le redémarrage avec .

Le menu "Géométrie du véhicule" s'affiche.

Pour modifier la géométrie du véhicule,
voir page 91.

6.4.3 Importation des données du véhicule

Les données de veéhicule qui ont été enregistrées par
le gestionnaire des stocks sur une clé USB peuvent
étre réimportées.

1.

2.

3.

REMARQUE

Pour plus d'informations sur le gestionnaire de
stock, voir page 231.

Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Sélectionner".

+ Axion
Taper sur ‘ Pantera 4001

Panters 4502

Sélectionner le véhicule dans la liste.
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4. Confirmer la sélection avec .

=» Un redémarrage est nécessaire sur certains
véhicules.

5. Confirmer le redémarrage avec .

= |Le menu "Géométrie du véhicule" s'affiche.

6.4.4 Copie des données du véhicule

Les données du véhicule peuvent étre copiées afin
de créer des véhicules qui sont trés peu différents les
uns des autres.

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >

+ Axian

"Sélectionner”. Pantera 4001

Panters 4502

2. Sélectionner le véhicule dans la liste.

3. Confirmer la sélection avec .

=» Un redémarrage est nécessaire sur certains
véhicules.

4. Confirmer le redémarrage avec .

5. Taper sur .

6. Sélectionner "Nom du véhicule".

7. Saisir le nom du véhicule pour la copie.

8. Confirmer la saisie avec .

=» Un redémarrage est nécessaire sur certains
véhicules.

6.4.5 Configurer I'appareil de commande de direction

6.4.5.1 Sélection de I'appareil de commande

Ce réglage permet de sélectionner I'appareil de
commande de direction du véhicule sur lequel
I'AmaPad se trouve.
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REMARQUE

Les réglages de I'appareil de commande de
direction ne sont pas attribués au véhicule
sélectionné. Si un autre véhicule est sélectionné,
I'appareil de commande de direction doit étre
adapté.

CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'acces utilisateur réglés sur "Standard”
ou "Expert" ; voir page 39

v Conduite automatique activée ; voir page 44

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Direction”.

2. Taper sur "Commande”.

Réglages possibles :

e Détection automatique : uniquement pour les
appareils de commande de direction qui ne sont
pas mentionnés dans la liste de sélection.

e AES-25

e FendtFSC

e Case 8800

e Lexion (USA)

REMARQUE
Le réglage " Détection automatique " ne supprime

pas la sélection du bon appareil de commande de
direction.

Sélectionner Bus CAN

La commande de direction peut se faire via différents
bus CAN.

e
&

REGULATEUR

Détection automatique
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REMARQUE

Les réglages de I'appareil de commande de
direction ne sont pas attribués au véhicule
sélectionné. Si un autre véhicule est sélectionné,
I'appareil de commande de direction doit étre
adapté.

CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'acces utilisateur réglés sur "Standard”
ou "Expert" ; voir page 39

v Conduite automatique activée ; voir page 44

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Direction”.

2. Taper sur "Bus CAN".

Réglages possibles :
e CAN 1:1SOBUS

e CAN 2 : bus de communication principal pour la
direction

REMARQUE

Le bus CAN qui doit étre utilisé figure sur le
récepteur GPS.

e Bus CAN pour AGI-3 et AGI-4: CAN 2

Mettre en marche la conduite automatique

REMARQUE

Les réglages de I'appareil de commande de
direction ne sont pas attribués au véhicule
sélectionné. Si un autre véhicule est sélectionné,
I'appareil de commande de direction doit étre
adapté.
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CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'acces utilisateur réglés sur "Standard”
ou "Expert" ; voir page 39

v~ Conduite automatique activée ; voir page 44

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Direction”.

2. Taper sur " Mettre en marche la conduite
automatique".

Réglages possibles :

e Virtuel : la conduite automatique peut étre mise en

marche uniqguement via le bouton @ dans le
menu de service.

e Virtuel et entrée externe de la console : la
conduite automatique peut étre mise en marche

via le bouton @ dans le menu de service et via
un bouton externe.

Activation du distributeur direct

REMARQUE

Les réglages de I'appareil de commande de
direction ne sont pas attribués au véhicule
sélectionné. Si un autre véhicule est sélectionné,
I'appareil de commande de direction doit étre
adapté.

Véhicule

EMBRAYAGE DE CONDUITE AUTOMATIQUE

Vﬁ Virtuel
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CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'acces utilisateur réglés sur "Standard”
ou "Expert" ; voir page 39

~ Conduite automatique activée ; voir page 44

1. Taper dans le menu setup sur "Véhicule" >
"Direction”.

2. Taper sur "Distributeur direct".

Réglages possibles :

e Désactivé : la conduite automatique travaille avec
un capteur d'angle de braquage.

e Activé : la conduite automatique travaille sans
capteur d'angle de braquage.

wm,, BOBINE DIRECTE

Désactivé
J

Installer I'appareil de travail

6.5.1 Utiliser I'assistant pour la détection de I'appareil de travail

L'AmaPad détecte automatiquement les outils de
travail ISOBUS raccordés et ouvre un assistant. Un
profil d'outil peut étre créé a l'aide de cet assistant.

REMARQUE

L'AmaPad détecte automatiquement uniquement
les outils ISOBUS.

Quand I'AmaPad démarre, I'assistant pour la
détection de l'outil s'affiche dans le menu de service.

REMARQUE

L'AmaPad prend jusqu'a 2 minutes pour détecter
l'outil.
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CONDITIONS PREALABLES

«Outil raccordé correctement ; voir page 6

1. Siun profil de I'outil doit étre créé,
confirmer avec "Oui".

REMARQUE

Autres choix possibles :

e "non": le profil d'outil n'est pas créé.
L'AmaPad enregistre ce choix et n'ouvre plus
I'assistant pour cet outil.

e "Annuler” : un profil d'outil n'est pas créé.
L'AmaPad ouvre l'assistant une nouvelle fois
quand I'outil est raccordé a nouveau.

2. Sélection du type d'outil.

REMARQUE

Types d'outil de gauche a droite et de haut en
bas :

rigide
e tracté
e montage frontal

e avec deux points d'articulation

e automoteur

Nouveau bloc de command

AMAZTONE UFO1
Amazone Technologle

Souhaitez-vous créer un nouveau profil
d'outll ISOBUS pour ce bloc de
commande ?

— [

Créer un nouvel outil 1SOBUS

Sélectionnez un nouveau type d'outil
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3. Sile type d'outil "automoteur" a été sélectionné,
chaisir le type de véhicule dans la liste.

4. Continuer avec .

5. Sile nom de l'outil doit étre modifié,
sélectionner "nom du profil” et saisir le nom.

6. Continuer avec .

= Le profil de I'outil est créé.

7. Confirmer avec .

REMARQUE

Respecter les indications figurant a I'écran.

8. Sil'outil doit étre chargé,

confirmer avec .

Créer un nouvel outil ISOBUS
Cholsissez le modéle du véhicule

N

AMAZONE: Pantera 4001

AMAZONE: Pantera 4502

Challenger: RG1100

Challenger: RG1300

Challenger: RG700
Challenger: RG900
John Deere: 4xx0 SP

Massey Ferguson: MF32

Créer un nouvel outil ISOBUS

Définir un nom du profil

Mom du profil
AMAZONE UF01
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AMAZONE

6.5.2 Création d'un nouvel outil

REMARQUE

Dans cette notice d'utilisation ne sont décrits que
les outils ISOBUS. Pour de plus amples
informations, prendre contact avec AMAZONE.

CONDITIONS PREALABLES
~Outil raccordé correctement

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "Nouveau"
> "Personnalisé”.

=» Quatre types d'outil de travail sont affichés.

CMS-1-002576

CMS-T-000313-C.1

Nouveau

3 :
vt e
‘ 4

7 } o n)

Personnallsé |

Montage frontal

CMS-I-001621

CMS-I-002584

Tracté

CMS-I-002580

2 points d'articulation

CMS-1-002582

2. Sélectionner le type d'outil souhaité.

=» |'AmaPad doit redémarrer une fois que l'outil a
été créé.

3. Confirmer le redémarrage avec .

4. Taper sur "Nom de l'outil".

100
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REMARQUE

Pour pouvoir gérer plus facilement les outils,
donner un nom judicieux aux outils.

5. Saisir le nom

6. Confirmer la saisie avec .

= | 'assistant pour la configuration de I'outil
s'affiche.

7. A I'étape 1, sélectionner sous "Commande outil"
"Commutation des trongons et commande de la
qualité”.

8. Al'étape 2, sélectionner sous "Type ECU"
"ISOBUS".

9. Al'étape 3, sélectionner le type d'outil raccordé
sous "Fonction de l'outil”.

10. A I'étape 4, sélectionner l'outil raccordé dans la
liste sous "Affectation ECU".

27| RESOLUTION DES
: DYSFONCTIONNEMENTS
L'outil raccordé n'est pas affiché ?

L'AmaPad n'a pas détecté I'outil raccordé.

1. Vérifier les raccordements.

2. Répéter le processus, voir page 100.

6.5.3 Sélection de I'outil

Les outils configurés peuvent étre sélectionnés dans
ce menu. De plus, les données des outils peuvent
étre chargées depuis une clé USB et des copies des
données des outils peuvent étre créées.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" >
"Sélectionner”.

Configuration de nouvel outil

Etape 2: Type de bloc de commande de c

Salactionnez le type de bloc
du taux de traltement :

TYPE DE BLOC DE COMMANDE
us

- aml - | x |

~
4 AMAZONE PRIMERA DMC 5000 +*

AMAZONE UX 11200

| AMAZONE ZA-X
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2. Sélectionner l'outil dans la liste.

3. Confirmer la sélection avec .

=» Un redémarrage est nécessaire pour certains
outils.

4. Confirmer le redémarrage avec .

6.5.4 Importation des données géométriques de I'outil

Les données de I'outil peuvent étre enregistrées sur
une clé USB et transférées sur 'AmaPad.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" >
"Sélectionner”.

) =4

Sélectionnez §

! d

2. Insérer une clé USB avec les données de 'outil
dans I'AmaPad.

e -
3. sélectionner ‘ ,— .

AMAZONE UX 11200

| AMAZONE ZA-X

4. Confirmer la sélection avec .

=» Un redémarrage est nécessaire pour certains
outils.

5. Confirmer le redémarrage avec .
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6.5.5 Configurer I'ECU

Sélectionner la commande de I'outil

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "ECU".

2. Taper sur "Commande outil".
—fe— CONTROLE DE L'OUTIL

N Contréle des trongons et controle du taux

Réglages possibles :
e uniquement commutation des trongons

e commutation des trongons et contréle de la
quantité

e uniquement contrdle de la quantité

Sélection de la fonction de I'outil

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "ECU".

2. Taper sur "Fonction de l'outil".
FONCTION DE L'OUTIL

Pulvérisateur

Réglages possibles :
e Pulvérisateur
e Epandeur

e Semoir monograine

Mise a jour des réglages ECU

Les données géométriques peuvent étre transférées
depuis I'ECU de l'outil sélectionné sur I'AmaPad. Si
les données géométriques de I'outil ont été modifiées
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via le terminal universel, cette fonction doit étre
appliquée.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "ECU".

2. Taper sur "Mise a jour des réglages ECU ".

3. Confirmer avec .

REMARQUE

Le transfert des données dure jusqu'a 60
secondes.

6.5.6 Réglage du chevauchement

Avec le chevauchement, la distance des lignes de
voie pour le guidage peut étre adaptée. Si le véhicule
suit les lignes de voie, I'outil dépasse de la valeur
indiquée dans la surface déja traitée.

REMARQUE

Le réglage n'influence pas le chevauchement de
la commutation automatique des trongons.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" >
"Géomeétrie".
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2. Sélectionner la valeur géométrique "B".

3. Saisir la valeur.

4. Confirmer avec .

6.5.7 Configurer la commande de trongonnement

6.5.7.1 Configuration de la commutation des trongons pour pulvérisateurs

Configuration des trongons

Les trongons peuvent étre configurés dans ce menu.

REMARQUE

Sur les machines ISOBUS, la configuration des
trongons se fait uniguement via le terminal
universel.

» Pour les informations concernant la configuration
des trongons sur les machines non-ISOBUS,
contacter AMAZONE.

Configuration du cycle

La temporisation lors de la commutation des
différents trongons peuvent étre réglés dans ce
menu. Ces trongons peuvent étre réglés aussi en
méme temps dans la ligne "Tous" sur la méme
temporisation.

REMARQUE

Sur les machines ISOBUS, la configuration de la
temporisation se fait uniquement via le terminal
universel

» Pour les informations concernant la configuration
de la temporisation sur les machines non-
ISOBUS, contacter AMAZONE.
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Configuration des commutateurs virtuels de trongons

Les commutateurs virtuels de trongons peuvent étre
repris dans la barre de fonction dans le menu de
service et dans le mode mission.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" >
"Commutation trongons" > "Commutateur
trongon"

2. Taper sur "Type".

F 7 Virtuel

3. Sélectionner dans la liste "Virtuel".

4. Confirmer avec .

5. Taper sur "Commutateurs”.

123
INTERRUPTEUR
ddd g

6. Saisir le nombre souhaité.

REMARQUE

Au maximum 16 commutateurs de trongons
peuvent étre activés.

N

Dans le tableau "Commutateurs”, attribuer un Section Interrupteur
troncon a chaque commutateur.

REMARQUE

Plusieurs trongons peuvent étre actionnés avec le
méme commutateur. Pour cela, attribuer les
mémes trongons au commutateur.

6.5.7.2 Configuration des commutateurs de troncons pour I'épandeur d'engrais

Configuration du cycle

La temporisation lors de la commutation des
différents trongons peuvent étre réglés dans ce
menu.
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REMARQUE

Sur les machines ISOBUS, la configuration de la
temporisation se fait uniquement via le terminal
universel

» Pour les informations concernant la configuration
de la temporisation sur les machines non-
ISOBUS, contacter AMAZONE.

Activation des commutateurs virtuels

REMARQUE

—— LF

. . . . Conﬁ%das Commutateu
Cette fonction n'est pas disponible sur I'épandeur sactions U3 r de section B
d'engrais. — .. .

6.5.7.3 Configuration des commutateurs de trongons pour les semoirs

Configuration des trongons

Les trongons peuvent étre configurés dans ce menu.

REMARQUE

Sur les machines ISOBUS, la configuration des
trongons se fait uniguement via le terminal
universel.

» Pour les informations concernant la configuration
des trongons sur les machines non-ISOBUS,
contacter AMAZONE.

Configuration du cycle

La temporisation lors de la commutation des
différents trongons peuvent étre réglés dans ce
menu. Ces trongons peuvent étre réglés aussi en
méme temps dans la ligne "Tous" sur la méme
temporisation.

REMARQUE

Sur les machines ISOBUS, la configuration de la
temporisation se fait uniquement via le terminal
universel
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» Pour les informations concernant la configuration
de la temporisation sur les machines non-
ISOBUS, contacter AMAZONE.

Configuration des commutateurs virtuels de trongons

Les commutateurs virtuels de trongons peuvent étre
repris dans la barre de fonction dans le menu de
service et dans le mode mission.

Controle des
sections

1. Sélectionner "Menu setup” > "Outil" >
"Commande trongon" > "Trongons"

2. Taper sur "Type".

11448

STYLE
Virtuel

3. Sélectionner dans la liste "Virtuel".

4. Confirmer avec .

5. Taper sur "Commutateurs”.

3

$44

INTERRUPTEUR
6

6. Saisir le nombre souhaité.

REMARQUE

Au maximum 16 commutateurs de trongons
peuvent étre activés.

N

Dans le tableau "Commutateurs”, attribuer un
trongon a chaque commutateur.

Section

REMARQUE

Plusieurs trongons peuvent étre actionnés avec le
méme commutateur. Pour cela, attribuer les
mémes trongons au commutateur.

Interrupteur

6.5.8 Fixation de la limite inférieure pour la vitesse de I'outil

Dans ce menu, la vitesse a partir de laquelle I'outil
démarre I'épandage peut étre fixée.

108
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1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "
Pulvérisateur (épandeur, semoir monograine) "> ) g )
"Paramétres ISOBUS ". Outil Pulvérsateu

-UBUS

Parametres
=]
-OBUS

/

A

)

) .OBUS
Planteuse Paramétres

L~ h .
L

2. Taper sur "Arrét a faible vitesse".
EXTINCTION FAIBLE VITESSE

0,0 kph

3. Saisir la vitesse.

REMARQUE

En cas de réglage sur 0 km/h, cette fonction est
désactivée. L'épandage s'arréte quand le véhicule
est immobile.

6.5.9 Configuration des signaux sonores

L'AmaPad peut émettre des signaux sonores pour
certaines fonctions de I'appareil.

e Signal sonore pour l'interrupteur principal : Si le
signal sonore est activé, un son retentit quand
l'interrupteur général est actionné.

e Signal sonore pour le commutateur du réservoir :
En cas d'activation du signal sonore, un son
retentit quand le commutateur du réservoir est
actionné.

e Signal sonore pour les trongons : En cas
d'activation du signal sonore, un son retentit
quand les trongons sont mis en marche ou a
l'arrét.

REMARQUE

Les signaux sonores suivants ne sont pas pris
en charge par les machines ISOBUS :

e Signal sonore du commutateur de réservoir

e Signal sonore de l'interrupteur général
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1. Taper dans le menu setup sur "Outil" >
"Pulvérisateur (épandeur, planteuse) "> "Audio”.

2. Taper sur le bouton pour le signal sonore

souhaité. AUDIO D'INTERRUPTEUR PRINCIPAL

O Désactivé

3. Activer le signal sonore
ou

désactiver.

6.5.10 Configuration de la simulation de la vitesse GPS

Dans ce menu, on peut spécifier que I'AmaPad
détermine la vitesse par l'intermédiaire du signal GPS
et comment 'AmaPad transmet cette vitesse a l'outil.

REMARQUE

La vitesse doit alors seulement étre transmise a
l'outil quand il n'y a pas de source de vitesse
disponible dans le terminal universel. Dans ce
cas, les deux simulations de vitesse peuvent étre
activées. Une des sources peut alors étre
sélectionnée via le terminal universel.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "Vitesse".

Si la vitesse de déplacement ISO est activée, la
vitesse est transmise via le protocole ISOBUS a I'outil
de travail.

2. Taper sur "Vitesse de déplacement ISO".

o2 ® VITESSE AU SOL IS0

& : |
G X Désactivé

3. Activer la simulation de vitesse

ou

désactiver.
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Si la vitesse GPS NMEA2000 est activée, la vitesse
est transmise a l'outil via le protocole NMEA2000 du
GPS.

REMARQUE

Le protocole GPS NMEA200 peut étre activé
lorsque le tracteur envoie un signal mais que le
signal de vitesse du GPS doit étre utilisé.

4. Taper sur "Vitesse GPS NMEA2000".

®®® VITESSE DU GPS NMEA2000

& ;
s X Désactivé

5. Activer la simulation de vitesse
ou

désactiver.

6.5.11 Activer la position GPS NMEA2000

Si cette fonction est activée, la position est transmise
a l'outil via le protocole NMEA2000 du GPS.

REMARQUE

Le protocole NMEA2000 du GPS peut étre activé
pour transférer le signal GPS via le bus CAN.

1. Taper dans le menu setup sur "Outil" > "Vitesse".

2. Taper sur "Position GPS NMEA2000".
o POSITION DU GPS NMEA2000

Désactivé

3. Activer la fonction

ou

désactiver.
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Utilisation du menu de service

Utilisation du menu des fonctions

7.1.1 Ouverture de la miniature

» Ouvrir la miniature avec les boutons dans le
menu de fonctions.

7.1.2 Agrandissement de la miniature

REMARQUE

Il n'est pas possible d'agrandir toutes les

miniatures. Ce bouton : se trouve dans le
coin en haut a droite des miniatures qui peuvent
étre agrandies.

REMARQUE

La miniature agrandie ne peut pas étre réduite a
nouveau. Pour fermer une miniature agrandie, il
faut agrandir une autre miniature.
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Pour agrandir une miniature, il y a 2 possibilités :

» Taper sur

ou

AMAZONE

glisser avec le doigt depuis la miniature
horizontalement vers la droite de I'écran.

7.1.3 Utilisation du registre dans la miniature

Certaines miniatures comprennent des registres qui
peuvent étre ouverts séparément.

» Ouvrir les registres avec les boutons |I|
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7.1.4 Fermeture de la miniature

Pour fermer une miniature, il y a 3 possibilités :

» Taper a nouveau sur le bouton de la miniature
ouverte

ou

taper dans la miniature en haut a gauche sur

ou

glisser avec le doigt horizontalement depuis la
miniature vers le menu des fonctions.

114 MG6027-FR-I1 | F.1] 05.06.2020



AMAZONE 7 | Utilisation du menu de service

Utilisation du mode carte

Utilisation du mode carte

7.2.1 Appeler le mode carte

1. Dans le menu des fonctions, ouvrir la miniature AMAZONE

de la carte avec ‘ .

2. agrandir la miniature.

7.2.2 Agrandissement ou réduction de la carte

» En mode carte, agrandir ou réduire la carte avec

Thoou .

7.2.3 Modification de la perspective

3 perspectives sont disponibles. Le bouton change en
fonction de la perspective définie.
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Bouton Description
E Le bord supérieur de la carte reste orienté vers le
nord.
@ La carte s'oriente dans le sens du déplacement et
tourne avec le véhicule.
l\ La carte s'oriente dans le sens du déplacement
L L'horizon artificiel s'affiche.

» Pour modifier la perspective,
taper sur le bouton sur la carte jusqu'a ce que la
perspective soit réglée.

7.2.4 Décalage de la carte

Pour avoir une meilleure vue d'ensemble, la carte
peut étre décalée avec le doigt.

CONDITIONS PREALABLES

~ Décalage de la carte activé ; voir page 37

1. Glisser avec le doigts a travers la carte.
=» |e symbole du centrage du véhicule est vert.

2. Sile symbole du véhicule doit a nouveau se
trouver au milieu de la carte,

centrer le symbole avec i .

7.2.5 Sélection des niveaux de carte

Les niveaux de carte sont des éléments qui
s'affichent sur la carte.
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1. Ouvrir le menu "Niveaux de carte” avec L .

2. Sélectionner les éléments souhaités dans la liste.

3. Confirmer avec .

= Les éléments sélectionnés s'affichent sur la carte.

Couches de la carte

Points de repére

Lignes de la grille

Tous les champs

Numéros de ligne

VRC

Carte de couverture

e

Prescriptions

AMAZONE
Ux01 -> Glll ’
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Configurer le tableau de bord

7.3.1 Ajout de champs de données

CONDITIONS PREALABLES

v Fonction dans les commandes par utilisateur
activée ; voir page 40

1. Taper sur n'importe quel champ de données dans
le tableau de bord.

= La liste de sélection pour les champs de données
s'ouvre.

2. Sélectionner les champs de données souhaités.

3. Confirmer avec

REMARQUE

Un champ de données sélectionné est activé ou
désactive sur le tableau de bord. Un champ de
données est automatiquement désactive si le
nombre des champs de données est dépassé.

1. Taper sur n'importe quel champ de données dans
le tableau de bord.

=» | a liste de sélection pour les champs de données
s'ouvre.

Personnaliser le tableau de bord

1: Gestange

Horloge

Puissances des signaux

GPS

Vitesse

Cap

Erreur de decalage

Andain
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2. Pour modifier un champ de données présent
dans le tableau de bord,
taper sur le champ de données voulu sur le
tableau de bord.

= |a liste de sélection des données est ouverte.

3. Sélectionner les données souhaitées pour le
champ de données sélectionné. Sélectionner les données

. Erreur de decalage
4. Confirmer avec . ;
Vitesse

Surface traitée
Surface restante

4

MG6027-FR-Il | F.1 | 05.06.2020 119



8 | Travail sans tache

AMAZONE

Travail sans tache

Si aucune donnée de tache ne doit étre enregistrée, il
est possible de travailler sans utiliser de tache. Pour
cela, une tache est créée puis supprimée
automatiquement a l'aide de la fonction "Démarrage
rapide" lorsque la fonction est rappelée.

CONDITIONS PREALABLES

v Droits d'acces utilisateur réglés sur "Standard”
ou "Expert"” ; voir page 39

—_

Taper dans le menu setup sur "Systéeme" >
"Fonction" > "Guidage de voie".

2. Taper sur "Aide a la modification de la tadche".

3. Sélectionner "Démarrage rapide”.

4. Confirmer avec .

5. Taper dans le menu setup sur "Systeme" >
"Fonctions" > "Démarrage rapide".

MODE D'ASSISTANT DE TACHE
Assistant des taches
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6. Sélectionner dans la liste "Options" "Modifier la
téche".

Options

Arréter la tache active

Exporter un rapport de tache depuis une tache
précédente

Supprimer la tache
Ajouter un nouveau champ
| Attribution de controle du taux.

Démarrer la tache active

7. Activer 'option avec "Etat des options”.

— ETAT DES OPTIONS
E= actr

8. Sélectionner sous "Mesure" "Aucune tache".

— ACTION
9. Activer l'option "Masquer en cas de succés” =  Créer une tache

10. Désactiver toutes les autres options activées.

11. Retourner au menu de service.

12. Sélectionner dans le menu Tache.

=» Une tache est créée automatiquement. Les
données de tache ne sont pas enregistrées.

=» Toutes les données enregistrées, notamment les
limites du champ ou les obstacles, sont
supprimeées.

REMARQUE

Pour enregistrer les données de tache, voir
page 122.
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Gestion des taches

CMS-T-00000446-E.1

Utilisation des assistants de tache

CMS-T-006658-D.1

L'assistant de tache affiche des informations sur les
menus du mode carte. Les informations contiennent
des instructions sur l'utilisation des différents menus.

CONDITIONS PREALABLES

v Assistant de tache activé ; voir page 46

1. Sélectionner dans le menu des taches.
=» | 'assistant de tache est affiché.

2. Sélectionner le menu voulu dans l'assistant de
tache.

=» | 'assistant de tache affiche les informations sur le
menu sélectionné.

Utilisation du démarrage rapide

CMS-T-006660-E.1

Les cycles de travail peuvent étre automatisés a
I'aide du démarrage rapide. Ainsi, les réglages
récurrents ne doivent pas étre effectués
manuellement.
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Modification des données de base

CONDITIONS PREALABLES

v Démarrage rapide activé ; voir page 46

~ Démarrage rapide configuré ; voir page 53

» Sélectionner [_Sﬁ! dans le menu des taches.

=» Le cycle de travail configuré est démarré.

Modification des données de base

Les données de base peuvent aussi étre créées,
modifiées ou supprimées dans les menus de
sélection des données de base.

Les données suivantes font partie des données
de base :

e Données du client

e Données de I'exploitation agricole
e Données opérateur

e Données de parcelles

e Données sur le produit

e Données sur les cultures

e Modéles de commentaire

» Pour modifier les données de base, ‘ Sélectionnez: Client
- [
sélectionner : | Client
Prénom
Client 2 Rie
I cp
ou Client 3 Code postal
ville
. [ Etat
pour ajouter de nouvelles données de base, etk s

: Téléphone
sélectionner - Portable

Numeéro de fax

Email

ou

pour supprimer des données de base,

sélectionner .

x ||
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Démarrage d'une tache

Démarrage d'une tache

CMS-T-001561-D.1

Avec le démarrage d'une tache, I'épandage démarre
et les données de tache sont enregistrées.

CONDITIONS PREALABLES

v Récepteur GPS raccordé

<

GPS configuré ; voir page 58.
Véhicule configuré ; voir page 86
Outil configuré ; voir page 97

Champ créé ; voir page 137

NN N

Tache créée et champ ajouté a la tache ; voir
page 126

1. Taper dans le menu Tache sur 5
2. Démarrer la tache avec ﬁ

=» e bouton 5 change et devient le bouton uﬁ
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Interruption de la tache

51| RESOLUTION DES
: DYSFONCTIONNEMENTS

La tache ne peut pas démarrer ?

Les conditions de démarrage de la tdche ne sont
pas remplies. La fenétre "Démarrage de ['état de
tache" s'affiche. Les états rouges signifient que
ces conditions ne sont pas remplies.

. GFS recu

s Tache sélectionnées
e Consaole préte

. Outll charge

Véhicule chargé
s Bloc de commande synchmnisé

v

» Etat rouge sur "Réception GPS" :
Vérifier que le récepteur GPS est raccordé
correctement et sélectionné.

» Etat rouge sur "Tdche sélectionnée”:
Sélectionner la tache.

» Etat rouge sur "Console préte":

Appeler d'autres informations avec et

éliminer les erreurs affichées.

s,

» Etat rouge sur "Outil chargé":
Sélectionner l'outil.

» Etat rouge sur "Véhicule chagé":
Sélectionner le véhicule.

» Etat rouge sur "ECU synchronisé" :
Raccorder a nouveau l'outil.

Interruption de la tache

Si la tache est interrompue, I'épandage s'arréte et
aucune donnée de tache n'est plus enregistrée.
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Création d'une nouvelle tiche

AMAZONE

1.
2.

=» Le bouton nﬁ change et devient le bouton 5 .

Taper dans le menu Tache sur 5

Interrompre la tache avec ﬁ .

Création d'une nouvelle tache

Une tache est nécessaire pour pouvoir traiter un

champ. Avec le démarrage d'une tache, I'épandage

démarre et I'ensemble des valeurs de la tache est
enregistré.

Les valeurs suivantes font partie de I'ensemble
des valeurs d'une mission :

1.

2. Avecle menu ﬁ , appeler "Créer une tache".

Distance parcourue en position de travail
Durée en position de travail
Surface traitée

Quantité épandue

CONDITIONS PREALABLES
v Sides lignes de limite ou des lignes de

guidage doivent étre créées, il faut créer un
champ.

Taper dans le menu Tache sur 5
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Importation des données de mission

3. Saisir un nom pour la tache sous "Nom".

REMARQUE

Pour pouvoir gérer simplement les taches, donner
un nom judicieux.

Le nom généré automatiquement se compose
des éléments suivants :

e Le mot "Tache”
e Date de création

e Heure de création

REMARQUE

Les données suivantes font partie des données
de base et sont optionnelles. Pour ajouter des
données de base a la tache, celles-ci peuvent
étre sélectionnées dans une liste. Si aucune
donnée de base n'est encore créée, voir

page 123.

4. Indiquer sous "Client" pour qui la tache est
modifiée.

5. Indiquer sous "Exploitation agricole" pour quelle
exploitation agricole la tache est modifiée.

6. Indiquer sous "Employé” pour qui modifie la
tache.

7. Sélectionner sous "Champ" le champ traité.

=» Si un champ a été sélectionné, un apercu du
champ est affiché.

8. Confirmer les indications avec .

9. Siun contréle de la quantité doit étre affectée a
la tdche,
voir page 208.

Créer: Tache

4 5 NOM:
Travail 1
' CLIENT:
ﬁ Client 1

|

@ EMPLOYE:
& Employél

onfigurer le contrdle de taux variable (VRC) pour cette
he

CHAMP:
Champ 1

Importation des données de mission

Les données de tache peuvent étre créées avec un
systeme d'information Farm-Management sur le PC.
Ces données de tache peuvent alors étre transmises
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Importation des données de mission

comme fichier de données de tache
("TASKDATA.XML") avec une clé USB a I'AmaPad.

REMARQUE

Seul un fichier "TASKDATA.XML" peut étre
importé. Un fichier "TASKDATA.XML" peut
comprendre plusieurs données de tache.

REMARQUE

Quand les données de tache sont importées, les
taches existantes sur I'AmaPad sont effacées.
Pour conserver les taches existantes, vous devez
les exporter ; voir page 129.

1. Insérer la clé USB avec le fichier
"TASKDATA.XML" dans I'AmaPad.

2. Taper dans le menu des taches sur 5

3. Taper sur 5

4. Tapersur &

=» |Le menu d'importation s'ouvre et le contenu de la
clé USB s'affiche.

5. Sélectionner le dossier dans lequel se trouve les Importation des données de tache depuis la clé USB
fichiers "TASKDATA.XML" W uss

Sélectionner TASKDATA XML :

ou B TASKDATA

pour afficher tous les fichiers "TASKDATA.XML"
de la clé USB,

taper sur & e
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Exporter les données de mission

6. Sélectionner le fichier "TASKDATA.XML"
souhaité.

7. Sélectionner dans "Mode importation” si toutes
les données ou seulement les données de base
doivent étre importées.

9. Sides données de la tdche sont présentes sur
[AmaPad :
Confirmer I'écrasement.

=» | es données de mission sont importées.

Exporter les données de mission

Les données de tache peuvent étre exportées avec la
clé USB pour les gérer avec un systéme
d'informations Farm-Management sur le PC.

REMARQUE
Les données suivantes font partie des
données de tache :
e Données du véhicule
e Données de Il'outil
e Temps de travail
e Surfaces traitées
e Débit global
e Données de parcelles

e Données de base

Les données de la tdche sont supprimées de
I'’AmaPad quand elles sont exportées. Les
données de stock et les données de base sont
copiées.

Une sauvegarde des données de tache est créée
dans le gestionnaire de stock. Lorsque les
données de tache sont perdues, voir page 231.

Importer les données de tache depuis USB
Sélectionner TASKDATA.XML :
Informations de données de

~ tache

Chemin du fichier :
Modification date/heure :

Nombre de tiches :

Aucune entrée

,f MODE D'IMPORTATION
Importer toutes les données
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1. Insérer la clé USB dans I'AmaPad.

2. Taper dans le menu Tache sur .

3. Taper sur 5

4. Taper sur <8

=» Le menu "Exporter les données de mission"
s'ouvre.

REMARQUE

Les formats de fichier CSV et Shapifile (fichier
shape) peuvent étre sélectionnés en plus du
format ISO-XML.

5. Taper sur "Exporter formats”.

6. Sivous avez besoin d'autres formats de données.
Sélectionner les formats de données
supplémentaires.

7. Confirmer avec .

=» Les données de tache sont exportées.

Sélectionner une tache

Ce menu permet de sélectionner des taches créées
ou importées afin de les démarrer.

Exporter les données de tache

EXPORTATION DES FORMATS
ISO XML

-Shapefiles

X |V
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Filtrer des taches

1. Taper dans le menu des taches sur .

2. Sélectionner le menu "Sélectionner tache" avec

Apergu du menu :
"Filtre" : filtrer des taches ; voir page 131.
"Tri" : trier des taches ; voir page 132.

Dans cette liste de sélection, les taches trouvées
peuvent étre sélectionnées.

"Apercu” : dans l'apergu s'affichent les informations
relatives a la tdche sélectionnée. Les lignes de limite
de la tache sélectionnée sont illustrées dans la zone
inférieure. Les lignes bleues pour les zones de travail,
les lignes rouges pour les zones de raccord et le
triangle vert pour la position du véhicule.

- : modifier la tache

- : ajouter une nouvelle tache

3. Sélectionner la tache dans la liste de sélection.

4. Confirmer la sélection avec .

Filtrer des taches

Les taches peuvent étre filtrées en fonction des
données de base. Pour cela, des filtres sont ajoutées
dans le menu "Sélectionner des taches". Ces filtres
peuvent étre modifiés séparément.

Sélectionnez: Tiche

M~  FILTRES L
Sélectionner filtres " Sélectionner la méthode de

Nom
Téche 2

Distance
Client
Ferme
ville
Champ
Emplové
Action

Heure de

PP EED
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Trier des taches
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1. Taper sur "Filtre".

2. Sélectionner le filtre dans la liste.

3. Confirmer la sélection avec .

= Le filtre sélectionné est affiché.
4. Taper sur le filtre.

5. Sélectionner les données de base voulues.

6. Confirmer la sélection avec .

=» |es taches sont filtrées en fonction des données
de base sélectionnées.

Trier des taches

Les taches trouvées peuvent étre triées selon les
méthodes suivantes :

e Nom : les taches sont triées aphabétiquement

e Heure : les taches sont triées selon I'heure de
début. Derniere heure de début en premier.

e Suppression : les taches sont triées selon la
suppression des champs correspondants a la
position du véhicule.

e Carte : les champs existants dans les environs
sont affichés sur une petite carte. Pour
sélectionner une tache, le champ correspondant
peut étre sélectionné sur la carte.

Sélectionnez: Tiche
’ *’&‘ FILTRES — TRI

Sélectionner filtres S Sélectionner |la méthode de

ﬁ FILTRER PAR
: Client

Résumé
Nom

Travail 1
Téche 2

Distance
Client

Téche 3 Ferme
Ville

2 Champ

2 Acti
Tache 5 cHon

Heure de
Téche 6

el elxl v
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Supprimer une mission

1. Taper sur "Tri".

2. Sélectionner la méthode de tri

3. Confirmer la sélection avec .

=» | es taches existantes sont triées.

Supprimer une mission

La surface traitée et les valeurs globales enregistrées
de la tache actuelle peuvent étre supprimées.

REMARQUE

Les données de base et les données de stock ne
sont pas supprimées.

Pour supprimer les données de base, voir
page 134.

Pour supprimer les données de stock utiliser le
gestionnaire des données de stock ; voir
page 231.

CONDITIONS PREALABLES

v Téache annulée ; voir page 124

1. Taper dans le menu des taches sur @

2. Tapersur .

3. Confirmer la suppression.

Sélectionnez: Tiche
M FILTRES
*ﬁ_ Sélectionner filtres

ﬁ FILTRER PAR
: Client

— TRI
S Sélectionner la méthode de

Résumé
Nom

Travail 1

Téche 2 Distance

Client

Téche 3 Ferme
Ville

& Champ

A Acti
Tache 5 <Hon

Heure de
Tache 6

alalnlal vu
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Modifier les données de tache

Modifier les données de tache

Les données de tache et les données de base
peuvent étre gérées avec le gestionnaire des
données de tache.

CONDITIONS PREALABLES

v "Gérer les données de tache" activé dans les
commandes par utilisateur ; voir page 40

1. Sélectionner @ dans le menu de fonctions.

2. Appeler l'onglet pour les données voulues avec le

bouton |I|

3. Pour trier ou filtrer les données de base,
Tache 2

sélectionner ﬂ Tache 3

4. pour modifier les données de base,

sélectionner -

ou

pour ajouter de nouvelles données de base,

Sélectlonner - Sélectionner filtres ~"  Sélectionner la méthode de

ou

pour supprimer des données de base,

sélectionner “

Appeler les informations de mission

Les informations sur la mission actuelle peuvent étre
appelées dans le menu des fonctions.

1. Taper dans le menu des fonctions sur ﬁ

=» La miniature des informations de mission
s'affiche.
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Définition du temps de travail

Configuration de la mission

Statistique de la mission
Ensemble des valeurs de la mission

Guidage de voie

[ [2] [@] [ [2]

Etat de la mission : mission démarrée : .:

mission arrétée : DD

2. Pour avoir une vue d'ensemble
agrandir la miniature.

Définition du temps de travail

Pendant I'exécution de la mission, des indications
détaillées sur le travail peuvent étre faites Par
exemple, le temps pour la remise en état ou la
préparation du travail peuvent étre documentés dans
la statistique de la tache.

CONDITIONS PREALABLES

v Fonction dans les commandes par utilisateur
activée ; voir page 40

v Interrompre la tache ; voir page 124
1. Taper dans le menu des taches sur E

2. Ouvrir le menu "Fixer les temps de travail" avec

&g
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Définition du temps de travail

3. Sélectionner le travail qui doit étre exécuté.
d Définir le type de temps

4. Démarrer la mission.

Planification

= | e temps de travail est documenté.

REMARQUE Effectif

Le réglage standard pour le type de travail est
"effectif”. Si la tache est interrompue, le type de
travail est remis au réglage par défaut.

Infructueux

Réparation

Suppression
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Gestion des champs

Création d'un nouveau champ

On désigne par champ la zone qui doit étre traitée.
Un champ doit étre créé afin que les limites et les
points de repére puissent étre créés et enregistreés.

1. Taper dans le menu des taches sur ﬂ

2. Appeler le menu “Nouveau champ" avec M .

3. Saisir le mon du champ avec "Nom".

REMARQUE

Pour pouvoir gérer plus facilement les champs
plus tard, donner un nom judicieux.

REMARQUE

Les données suivantes font partie des données
de base et sont optionnelles. Pour ajouter des
données de base au champ, celles-ci peuvent
étre sélectionnées dans une liste. Si aucune
donnée de base n'est encore créée, voir

page 123.

4. Dans "Client", indiquer le propriétaire du champ,
le propriétaire de I'exploitation agricole ou le
donneur d'ordre.

5. Dans "Exploitation agricole”, indiquer
I'exploitation agricole a qui appartient le champ.

6. Dans "Type de culture", indiquer la plante qui se
trouve sur ce champ.

Créer: Champ

< NOM:

Champ 14.Jun, 2016 1645
ﬁ CLIENT:

Client 1

FERME:
H. Ferme 1

3 2= TYPE DE CULTURE:
" Typedeculture 1

SUPERFICIE:
10,000 ha
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Créer la ligne de limite

AMAZONE

7. Siun type de culture a été sélectionné sous
"Type de culture”,
dans "Variété", indiquer la variété de plantes qui
se trouve dans le champ.

8. Saisir la superficie du champ dans "Superficie".

9. Confirmer les saisies avec .

Créer la ligne de limite

10.2.1 Création manuelle de la ligne de limite

Une zone est marquée avec une ligne de limite |I|
Cette zone peut étre définie comme zone de raccord

|Z| ou comme zone de travail @ A l'aide de la limite
enregistrée, I'AmaPad calcule la superficie de la zone
marquée. Si la zone est définie comme zone de
travail, I'AmaPad peut calculer la grandeur des
superficies traitées et restantes. Si une limite a été
créée, la commande automatique des trongons peut
arréter I'épandage si I'outil quitte la zone de travail.

Pour I'enregistrement de la ligne de limite, il est
possible de configurer un décalage. Le décalage de
limite décrit la distance entre le milieu du véhicule et
le bord du véhicule ou de l'outil. Si un décalage de
limite est indiqué, la limite peut étre enregistrée sans
devoir passer sur le bord réel de la zone limite.

REMARQUE

Le décalage de limite permet un enregistrement
précis de la limite. Détermination précise du
décalage de limite.

138
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Créer la ligne de limite

|I| Décalage de limite
|Z| Bord de la zone limite

Ligne de limite sur I'AmaPad

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Tache créée et champ ajouté a la tache ; voir
page 126

v Outil sélectionné ; voir page 101

REMARQUE

L'outil ne doit pas étre monté sur le véhicule.

REMARQUE

La ligne limite peut aussi étre enregistrée
pendant I'épandage. Pour cela la tache doit
étre démarrée ; voir page 124.

1. Taper dans le menu Tache sur W

L/
2. Appeler le menu "décalage limite" avec 4?'.
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Créer la ligne de limite

AMAZONE

10

11.

12.

Dans "Décalage pour I'enregistrement”, indiquer
sur quel coté de I'outil, la limite est enregistrée.

Pour augmenter ou diminuer le décalage en
limite,

saisir une valeur positive ou négative sous
"Décalage supplémentaire”.

Dans " Position est enregistrée ", indiquer la
position précise sur laquelle la limite est
enregistrée.

Pour enregistrer le décalage limite devant ou
derriere le véhicule,

saisir une valeur positive ou négative dans
"Décalage avant supplémentaire”.

Confirmer les saisies avec .

Rouler sur la bordure du champ.

Démarrer I'enregistrement de la ligne limite avec

(=l
. Rouler dans la zone limite.

REMARQUE

Si des obstacles empéchent de rouler sur le bord
de la zone limite ou si le véhicule doit tourner, il
est possible d'interrompre I'enregistrement de la
limite. Quand I'enregistrement de la lime se
poursuit, I'espace dans la ligne de limite est
compléter automatiqument par une droite. Pour
interrompre I'enregistrement de la ligne limite, voir
page 141.

Quand le point initial a été atteint,

terminer I'enregistrement de la limite avec .

La ligne limite est enregistrée et attribuée au
champ.

Traiter la ligne limite, voir page 145.

Décalage de limite

DECALAGE D'ENREGISTREMENT
Droite

DECALAGE SUPPLEMENTAIRE
0,000 m

POSITION D'ENREGISTREMENT
Outil avant
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Créer la ligne de limite

10.2.2 Interruption de I'enregistrement de la ligne limite

Interruption avec le bouton Pause

1. Interrompre l'enregistrement de la ligne limite

dans le menu Champ avec &l .

2. Poursuivre I'enregistrement de la ligne limite avec

(=

Interruption avec la commande de trongons

CONDITIONS PREALABLES

< Activer la fonction dans le menu setup ; voir
page 38

v Mission démarrée ; voir page 124
1. Eteindre tous les trongons.

= |'enregistrement des lignes de limite est
interrompu.

2. Pour poursuivre l'enregistrement de la ligne
limite :
mettre en marche les trongons.

10.2.3 Création des lignes limite avec un fichier shape

Les lignes de limite qui ont été créées auparavant
dans un systéme d'informations de Farm-
Management, peuvent étre chargées a partir des
fichiers shape. Les fichiers shape peuvent étre
transférés sur 'AmaPad avec une clé USB.
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CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Téache créée et champ ajouté a la tache ; voir
page 126

REMARQUE

Si plusieurs lignes de limite se trouvent dans un
fichier shape, toutes les lignes de limite existantes
dans ce champ sont enregistrées.

1. Insérer la clé USB avec le fichier shape dans
I'AmaPad.

2. Taper dans le menu des taches sur ‘

3. Taper sur %
4. Taper sur ~

i f
5. Tapersuri@.-".

=» |es dossiers de la clé USB s'affichent.

6. Sélectionner le dossier ou se trouvent les fichiers
shape.

7. Sélectionner le fichier shape souhaité.

8. Confirmer avec .

= Si le véhicule se trouve a proximité de la zone
limite, celle-ci s'affiche sur la carte.

Sélectionnez le fichier de formes pour la limite
(USB)

“-_q Shape t .

Fichiers de formes de limite:
T
| PFD1.shp

| eeo2she
| eeD3shp
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10.2.4 Création d'une ligne de limite a partir d'un recouvrement

L'AmaPad peut munir une surface traitée d'une ligne
limite. Il est donc possible par exemple de traiter le
bord d'un champ et de créer a partir de la surface
traitée une ligne de limite. En plus des lignes de limite
pour les champs, des lignes de limite pour les zones
a exclure peuvent étre créées.

CONDITIONS PREALABLES

v Toutes les lignes de limite enregistrées pour ce
champ sont supprimées ; voir page 150

v Bord de la zone limite souhaitée est traité

1. Ouvrir dans le menu des taches le menu champ

avec ﬂ
2. sélectionner ﬁ

=» Le menu "Ligne de limite a partir de
recouvrement - Réglages” s'ouvre.

Le rayon avec lequel les bords sont lissés dans la
ligne de limite est réglé avec le "Lissage”. Si des
trous se trouvent dans la surface traitée, ceux-ci

Paramétres de limite a partir de la
Lissage

Zone de couverture minimale

(i)

Distance a partir de la

{0

Régions exclues

Zone d'exclusion minimale

o

\

X

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020

143



10 | Gestion des champs
Créer la ligne de limite

AMAZONE

peuvent étre fermés avec le "Lissage”. Les trous
doivent pour cela étre inférieur a la valeur de lissage.

3. Régler la valeur pour le lissage avec le curseur
ou
Saisir a l'aide du bouton.

Le réglage "Zone minimale recouverte" indique la

taille minimale de la surface traitée afin d'obtenir des
lignes de limite.

4. Reégler la valeur pour la taille minimale de la
surface traitée a I'aide du curseur

ou
Saisir a I'aide du bouton.
Le réglage "Ecart de recouvrement” indique I'écart

que la ligne de limite doit présenter par rapport a la
surface traitée.

5. Régler la valeur pour I'écart de ligne de limite a
I'aide du curseur

ou
Saisir a I'aide du bouton.

6. Lorsque des zones d'exclusion doivent étre
créées,
sélectionner le bouton “"Zones d'exclusion”.

=» |e bouton "Zones d'exclusion” passe au vert.

7. Le réglage "Surface minimale d'exclusion” permet

de définir la taille minimale des zones
d'exclusion.

8. Confirmer les réglages avec .

= Les lignes de limmite sont créées selon les
réglages.
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10.

11.

Veérifier sur la carte si les lignes de limite ont été
correctement créées.

Lorsque les lignes de limite n'ont pas été créées
correctement,

interrompre la procédure avec n et adapter
les réglages.

ou

Lorsque les lignes de limite ont été créées
correctement,

accepter les lignes de limite avec .

Pour modifier des lignes de limite,
voir page 145.

Paramétres de limite & partir de Ia
Lissage

25,0 m

e e e
Création de limitations
h

2 fimites ajoutées au champ
Dist
Progression: 100%

Souhaitez-vous accepter les
nouvelles limites 7

X
X V4

Modification de la ligne de limite

Poser le doigt sur n'importe quel point de la carte.

La confirmation de la sélection |I| passe en
couleur aprés une demie-seconde.

Déplacer le doigt sur une ligne de limite jusqu'a

ce que les informations a son sujet |Z| s'affichent.

Oter le doigt de la carte.

FLD 1
Work Begion

0.33 ha
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Configuration de la tourniére

4. Donner un nom a la ligne de limite sous "Nom". Editer limite

Si la ligne de limite sélectionnée se trouve dans une
autre ligne de limite, le réglage "Raccord de la
tourniere" permet de créer une tourniére autour de la
ligne de limite sélectionnée.

NOM
Limite du champ 1

¢ PROMONTOIRE D'EXCLUSION
Réglages possibles : \ Non

e "Oui": une tourniére est posée autour de la ligne

de limite intérieure.
TYPE DE REGION
e "“Non":la ligne de limite intérieure n'a pas de : Réglon de travall

tourniére.

Le réglage "Type de zone limite" détermine quelle
ligne de limite doit étre modifiée.

Réglages possibles :

e "Zone de travail” : la zone a l'intérieur de la ligne
de limite peut étre traitée.

e "Zone d'exclusion” : la zone a l'intérieur de la ligne
de limite ne peut pas étre traitée. La commande
automatique des trongons arréte I'épandage.

e "Désactivé”: |a ligne de limite n'est pas prise en
compte.

B : supprimer la zone de limite.

5. Confirmer les réglages avec .

Configuration de la tourniére

La tourniére décrit la zone dans la limite dans la
quelle le véhicule tourne. La limite de tourniére est ' ™\
marquée sur I'"AmaPad avec une ligne orange.

REMARQUE [ )

La commande automatique des trongons peut
étre configurée de sorte que les trongons soient
désactivés dans la tourniére ; voir page 196.

REMARQUE

Si une limite se trouve dans une autre limite, une \ y
tourniére supplémentaire peut étre posée autour

de la limite intérieure. i
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Régler I'action en tourniére

—

CONDITIONS PREALABLES

v Ligne de limite créée ; voir page 138

Taper dans le menu des taches sur 5

Appeler les options de tourniére avec = .

Activer sous "Tourniére" la tourniére.

Indiquer dans "Largeur de tourniere” la distance
entre la ligne de limite et la limite de tourniére.

Sous le réglage "Décalage de tourniere”, il est
possible de saisir une valeur négative et une valeur
positive afin de décaler la limite de tourniére.

5.

Lorsque la limite de tourniére doit étre décalée,
saisir dans "Décalage tourniere" la valeur pour le
décalage.

Dans "Anticipation”, saisir la distance par rapport
a la limite de tourniére a laquelle les actions

spécifiées doivent étre exécutées.

Lorsque les actions qui doivent étre déclenchées
quand le véhicule s'approche de la tourniére,
voir page 147.

Confirmer les réglages avec .

Régler I'action en tourniére

Réglage de I'alarme

Si l'action en tourniére est activée, 'AmaPad émet
une alarme quand le véhicule s'approche de la
tourniére.

Options de toumniére

TOURNIERE
Actif

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

DECALAGE TOURNIERE
0,0 m

ANTICIPATION
10 m

Configurer les actions

4
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Régler I'action en tourniére

1. Taper dans le menu « Options de tourniere » sur
« Régler les actions ».

Options de tourniére

TOURNIERE
Actif

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

DECALAGE TOURNIERE
0,0 m

ANTICIPATION
10 m

Configurer les actions

4

2. Sélectionner "Alarme" dans "Nom de ['action”. 5 .y
Configurer les actions de tourniere

3. Activer l'action dans "Etat de I'action”. =

4. Saisir un texte pour le message d'alarme dans Alarme

Message". s Zoom automatique

5. Sélectionner dans "Type audio” si un son doit étre _
émis pour l'alarme. ETAT DE L'ACTION
Activé

6. Confirmer les réglages avec .
MESSAGE

Approche de la tourniére

TYPE AUDIO
Aucun
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10 | Gestion des champs
Régler I'action en tourniére

Réglage du zoom automatique
Si cette action en tourniéere est activée, 'AmaPad
agrandit la carte quand le véhicule s'approche de la

tourniére.

1. Taper dans le menu « Options de tourniére » sur
« Régler les actions ».

2. Sélectionner "Zoom automatique" dans "Nom de
I'action”.

3. Activer 'action dans "Etat de I'action".

4. Reégler dans "Niveau de zoom" I'agrandissement
de la carte par le zoom automatique.

5. Confirmer les réglages avec .

Options de tourniére

TOURNIERE
Actif

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

DECALAGE TOURNIERE
0,0 m

ANTICIPATION
10 m

Configurer les actions

v

Configurer les actions de tourniere

Zoom automatique

ETAT DE L'ACTION
Activé

Niveau de zoom
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Supprimer toutes les lignes de limite

Supprimer toutes les lignes de limite

CMS-T-000711-B.1

toutes les lignes de limite attribuées au champ
sélectionné sont supprimées avec cette fonction

1. Taper dans le menu des taches sur ﬂ

2. Supprimer toutes les lignes de limite du champ

sélectionné avec E .

3. Confirmer la suppression.

Placer un point de repére

CMS-T-00000451-B.1

10.7.1 Placement des points de repére pour les points de danger

CMS-T-000317-C.1

Avec les points de repére, des zones de danger et
des obstacles sur le champ peuvent étre signalés.

REMARQUE

Les points de repére peuvent étre adaptés dans
le menu setup, voir page 79.

1. Aller aux points de danger.

REMARQUE

Un point de repére est toujours placé a la position
de l'essieu arriére du véhicule.

2. Taper dans le menu des taches sur ‘

3. Appeler le menu " Ajouter un point de repere "

avec " .
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Placer un point de repére

4. Sélectionner le point de repére souhaite.

=» Le point de repére sélectionné est posé.

Ajouter un point de repere

]. Attention

]l ‘ Repére

Danger Risques liés a

<% Mauvaises
W herbes

Personnalisé

10.7.2 Poser le point de repére personnalisé

1. Aller aux points de danger.

REMARQUE

Un point de repére est toujours placé a la position

de l'essieu arriére du véhicule.

2. Taper dans le menu des taches sur ‘

3. Appeler le menu " Ajouter un point de repere "

Il
avec .
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Placer un point de repére

4 T , lisé" . - ,
apeTSHr personnalse Ajouter un point de repere

]E'- Repére ]. Attention

Danger Risques liés a

_<® Mauvaises

Pierres W herbes

Personnalisé

5. Sélectionner le symbole souhaité.
6. Taper sur "Nom du point de repere”.

7. Saisir le nom

8. Confirmer avec .

=» | e point de repére est posé.

10.7.3 Poser un point de repére pour la correction de la dérivation GPS

Les écarts dans le signal GPS peuvent étre corrigés
avec la correction de la dérivation GPS. Pour cela, un
point de repére peut servir de point de référence.
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Placer un point de repére

CONDITIONS PREALABLES

v Signal GPS avec la plus haute précision
possible

v Géomeétrie du véhicule configurée ; voir
page 89

1. Aller dans le champ sur une position telle qu'elle
puisse servir de point de référence.

REMARQUE

Un point de repére est toujours placé a la position
de l'essieu arriére du véhicule.

2. Taper dans le menu des taches sur ‘

3. Appeler le menu " Ajouter un point de repere "

avec I. .

4. T y lise". = - .
aper st personnalise Ajouter un point de repere

]l'- Repére ]. Attention

Danger Risques liés a

<% Mauvaises
W herbes

Personnalisé
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Placer un point de repére

5. Sélectionner le symbole souhaité.

Ajouter un point de repere

6. Taper sur "Nom du point de repére".

REMARQUE

Pour marquer le point de repére comme point de
référence univoque, donner un nom judicieux.

7. Saisir le nom

8. Sélectionner le symbole souhaité.

9. Confirmer avec .

=» | e point de repére est posé.

10.7.4 Edition des points de repére

1. Poser le doigt sur n'importe quel point de la carte.

=» La confirmation de la sélection |I| passe en
couleur aprées une demie-seconde.

2. Déplacer le doigt sur un point de repére jusqu'a

ce que le nom de celui-ci |z| s'affiche.
ABC 123

3. Oter le doigt de la carte.

=» Les options du point de repére s'affichent.
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Placer un point de repére

Réglages possibles :

"Modifier" : modifie le symbole du point de repére
“Renommer". renomme le point de repére
"Supprimer"; supprime le point de repeére.

"Tout supprimer": supprime tous les points de repére
de la mission actuelle.

"Correction de la dérivation GPS". exécuter la
correction de la dérivation GPS. Le symbole du
véhicule est déplacé sur la position du point de
repére sélectionné ; voir page 174

Renommer

Effacer tout

Correction de dérive GPS
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AMAZONE

Utilisation des lignes de voie

Sélectionner le mode de guidage

Les lignes de voie indiquent au conducteur quelle
voie il doit suivre pour traiter le champ régulierement.
Les lignes de voie sont nécessaires pour la conduite
automatique. La distance des lignes de voie
correspond a la largeur de travail réglée.

REMARQUE

Les symboles suivants peuvent étre
représentés sur le bouton a I'ouverture du
menu des lignes de voie en fonction des
dessins réglés en dernier.

[ ]
Il “ pour droites A-B
[}
@ pour lignes de voie circulaires

* SSSS pour lignes de voie ondulées

‘ S pour lignes de voie ondulées adaptatives

1. Ouvrir le menu des lignes de voie dans le menu

des missions avec I“] @ SSSS ou | s

2. Pour sélectionner un dessin de lignes de voie,
taper a nouveau dans le menu des lignes de voie

sur [l @, ou 355

3. Sélectionner le dessin de lignes de voie souhaité.

=» | e symbole pour le dessin de lignes de voie
sélectionné s'affiche sur le bouton du menu des
lignes de voie.
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Création d'une droite A-B

Création d'une droite A-B

CMS-T-00000578-B.1

Les lignes droites AB conviennent pour les champs
qui sont traités principalement en voies rectilignes.

CMS-I-000596

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéele de guidage pour lignes A-B
sélectionné ; voir page 156

REMARQUE

Sans ligne limite, seule la ligne de voie du milieu
et les lignes de guidage a droite et a gauche du
symbole du véhicule s'affichent. Pour afficher les
lignes de guidage sur I'ensemble du champ, une
limite doit étre créée ; voir page 138.

Taper dans le menu Tache sur Il ” .

—_

2. Ouvrir le menu "Nouvelle voie" avec I

3. Saisir le nom des lignes de voie.

4. Confirmer la saisie avec .

5. Confirmer avec .

6. Rouler dans le champ jusqu'a la position ou doit
commencer la ligne A-B.

MG6027-FR-Il | F.1 | 05.06.2020 157



11 | Utilisation des lignes de voie AMAZONE

Création manuelle de la ligne A-B

7. Définir le point de départ de la ligne A-B avec

0

8. Rouler jusqu'a la fin de la rangée.

9. Poser le point final de la ligne A-B avec O .

=» |'AmaPad ajoute automatiquement d'autres
lignes de guidage.

Création manuelle de la ligne A-B

Les coordonnées du point de départ et du point final
de la ligne A-B peuvent étre saisies manuellement.
Les coordonnées peuvent provenir d'un systéeme
d'informations Farm-Management ou d'un véhicule
qui précéde.

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéle de guidage pour lignes A-B
sélectionné ; voir page 156

1. Taper dans le menu Tache sur I“I .

2. Ouvrir le menu "Nouvelle voie" avec ]::.

3. Saisir le nom de la voie.

=» | e symbole pour poser le point de départ

s'affiche : o .
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Création manuelle de la ligne A-B

5. Ouvrir le menu des lignes de voie avec I“l .

6. Ouvrir le menu pour la saisie des coordonnées

@
avec %

Réglages possibles :

|I| Poser un point de départ : fixe le point de départ
de la ligne A-B a l'aide de la position actuelle du
véhicule.

Largeur géographique du point de départ pour la
ligne A-B.

Longueur géographique du point de départ pour
la ligne A-B.

Poser le point final : crée le point final de la ligne
A-B a l'aide de la position actuelle du véhicule.

Largeur géographique du point final pour la ligne
A-B.

o] [o] [a] [=]  [®]

Longueur géographique du point final pour la
ligne A-B.

[~]

Direction de la ligne de guidage : a la place des
coordonnées du point final pour la ligne A-B, la
direction de la ligne de guidage peut étre
indiquée ici vu depuis le point initial en degrés.

Supprimer les saisies.

7. Saisir les coordonnées.

8. Confirmer avec .
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Création des lignes de voie ondulées

Création des lignes de voie ondulées

Les lignes de voie ondulées conviennent pour les
champs qui ne sont pas rectangulaires. La ligne de (
voie ondulée peut par exemple étre enregistrée le
long d'une bordure de champ irréguliére. La bordure
du champ sert alors de modéle pour la ligne de voie
ondulée.

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéle de guidage pour les lignes de voie
ondulées sélectionné ; voir page 156

1. sélectionner SSSS

2. Appeler le menu "Nouvelle voie" avec S:J.

3. Saisir le nom de la voie.

4. Confirmer avec .

5. Dans le champ, rejoindre la position ou la ligne
de guidage ondulée doit commencer.
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Création des lignes de voie ondulées

10.

Définir le point de départ de la ligne de voie

ondulée avec 0 .

L'enregistrement de la ligne de voie ondulée est
signalé par la ligne noire.

Pour interrompre l'enregistrement de la ligne
de voie,

taper sur J‘a

Entre la fin de la ligne de guidage enregistrée et
le symbole du véhicule apparait une ligne striée
rouge.

REMARQUE

Quand I'enregistrement de la ligne de guidage
continue, I'espace entre la fin de la ligne de voie
enregistrée et le symbole du véhicule est

remplacé par une ligne droite.

Pour continuer l'enregistrement des lignes de
voie,

taper sur JE

La ligne striée rouge est remplacée par une ligne
noire.

Rouler jusqu'a la fin de la rangée.

Poser le point final de la ligne de voie ondulée

avec 0 .

REMARQUE

La ligne de voie ondulée enregistrée s'affiche
d'abord. Seulement quand le véhicule change sur
la rangée suivante, alors la ligne de voie ondulée
correspondante s'affiche.
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Création des lignes de voie circulaires

Création des lignes de voie circulaires

CMS-T-000621-C.1

Les lignes de voie circulaires conviennent pour les
formes de cultures particuliéres pour lesquelles les
champs sont traités en forme de cercle autour du
centre du champ.

CMS-1-000535

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéle de guidage pour les lignes circulaires
sélectionné ; voir page 156

Taper dans le menu Tache sur @

—_

2. Appeler le menu "Nouvelle voie" avec Q

3. Saisir le nom de la voie.

4. Confirmer avec .

5. Rouler jusqu'au centre du champ.

REMARQUE

La ligne de voie circulaire est créée autour du
centre du champ. Veiller a ce qu'il y ait assez de
place pour tourner autour du centre du champ.
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Création des lignes ondulées adaptatives

6. Démarrer I'enregistrement de la ligne circulaire
avec @

=» Une échelle de précision de la ligne de voie
circulaire enregistrée s'affiche.

7. Rouler en cercle autour de centre du champ.

=» Quand I'AmaPad a détecté le rayon du cercle, les
lignes de voie circulaires sont créées.

REMARQUE

Seules la ligne circulaire du milieu et les lignes a
droite et a gauche du véhicule s'affichent. Quand
le véhicule passe a la rangée suivante, les lignes
circulaires suivantes s'affichent.

Création des lignes ondulées adaptatives

CMS-T-000618-B.1

La ligne de guidage ondulée adaptive suit le bord de
la surface traitée précédemment. Les écarts imprévus
dans le traitement, par exemple en raison d'obstacles
sont pris en compte.

CMS-1-000539
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Utiliser la direction en limite

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéele de guidage pour les lignes de guidage
ondulées adaptatives sélectionné ; voir
page 156

1. Taper dans le menu Tache sur ‘S

2. Démarrer la tache.

3. Traiter la rangée.

=» La ligne ondulée adaptative est enregistrée.

REMARQUE

La ligne de voie ondulée adaptative s'affiche
seulement quand le véhicule passe a la rangée
suivante.

Utiliser la direction en limite

Les lignes de guidage sont créées avec la direction
en limite a l'intérieur des limites du champ ou a e =)
I'extérieur des zones d'exclusion.

REMARQUE

Controlez la direction le long des limites de
champ car il peut y avoir des écarts en cas de
perturbations du GPS.
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Mettre en place les jalonnages

CONDITIONS PREALABLES
v Champ créé ; voir page 137
v Modele de guidage sélectionné ; voir page 156

1. Ouvrir le menu des lignes de voie dans le menu
Tache.

2. Pour créer des ligne de guidage le long de la
limite pour l'outil de mesures phytosanitaires,
taper dans le menu des lignes de voie une

nouvelle fois sur [| | | puis sur ‘

3. Créer les lignes de limite.

Mettre en place les jalonnages

Les jalonnages sont mis en place, affichés a I'écran
et enregistrés comme lignes de guidage a des fins de g N
réutilisation pour I'outil de mesures phytosanitaires.
Le fichier des lignes de voie comprend I'ajout

« _jalonnage ».
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Créer la manceuvre de demi-tour automatique

AMAZONE

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéele de guidage sélectionné ; voir page 156

1. Ouvrir le menu des lignes de voie dans le menu

Tache avec ” | I

2. Pour mettre en places des jalonnages pour
l'outil de mesures phytosanitaires,

taper dans le menu des lignes de voie sur A

3. Configurer les jalonnages.

REMARQUE

Les saisies suivantes sont nécessaires :
e Largeur de travail (m)

e Largeur de voie (m)

e Premier Swath

e OffSet

Créer la manceuvre de demi-tour automatique

|I| Ligne de manceuvre du demi-tour
|Z| Rayon de braquage

@ Sens de la manceuvre de demi-tour. Fléche
barrée : défaut — effectuer la manoceuvre de
demi-tour manuellement.

|z| Distance entre limite de champ et ligne de
manceuvre de demi-tour

o @
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Créer la manceuvre de demi-tour automatique

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Activer la tourniére ; voir page 50

1. Ouvrir le menu des lignes de voie dans le menu

Tache avec ” | |

2. Pour créer une manceuvre de demi-tour
automatique en tourniere,

taper dans le menu des lignes de voie sur ﬁj

3. Configurer la manceuvre de demi-tour en
tourniére.

Réglages possibles :

II‘ Rayon de braquage. Configurer les virages en tourniére
|Z| Fixer la position des lignes de manceuvre de Rayon de virage
demi-tour par curseur ou saisie numérique. 10,00 m
Sélection : autoriser le dépassement de la - :
Emplacement de |a ligne de virage \

rampe de pulvérisation au-dela de la limite de _ .
champ ‘i ou ne pas autoriser E st 15,6828 ‘ ”
Sélectionner un modéle. | Modéle
En alternant

X v
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Réutilisation des lignes de guidage

AMAZONE

Sélectionner un modeéle :

[ ]
- en alternance
[ ]
remplissage

[ ]
. remplissage une seule direction

REMARQUE

Sauter le nombre de lignes de guidage souhaité.

Sélectionner le premier changement de lignes de
voie selon numéro croissant ou décroissant des

lignes.

Réutilisation des lignes de guidage

Les lignes de guidage créées peuvent étre réutilisées

pour différentes taches.

REMARQUE

Les lignes de voie ondulées adaptatives ne
peuvent pas étre réutilisées.

Modéle

Lignes de référence
Sauter

0

Lignes de référence En alternant

6) Ascendant

Sélectionner un modéle

|
En alternant

Parcours avec remplissage ultérieur (Infill)

Parcours avec remplissage ultérieur (Infill) dans un seul
sens
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Réutilisation des lignes de guidage

CONDITIONS PREALABLES

v Champ créé ; voir page 137

v Modéele de guidage sélectionné qui doit étre
réutilisé ; voir page 156

1. En fonction du modéle de guidage sélectionné,

appuyer dans le menu Taches sur ]“l , @ ou

55,

2. Appeler le menu pour la sélection de la ligne de

guidage avec E .

3. Silaligne de guidage doit étre chargée depuis
une clé USB,

sélectionner le bouton |E|
4. Sélectionner le client |I|
5. Sélectionner I'exploitation agricole |Z|
6. Sélectionner le champ @

7. Sélectionner la ligne de guidage E

8. Confirmer avec .

REMARQUE

Si une source de correction avec une faible
précision a été sélectionnée, un avertissement
relatif a la précision s'affiche. Une source de
correction avec une précision faible ne peut pas
garantir que les lignes de guidage créées
puissent étre suivies exactement.
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11 | Utilisation des lignes de voie AMAZONE

Suivre les lignes de voie

Suivre les lignes de voie

11.11.1 Controler I'écart par rapport a la voie avec la barre lumineuse

La barre lumineuse se trouve sur le bord supérieur de

I'écran tactile |I| La barre lumineuse indique
pendant le fonctionnement a quelle distance se
trouve le véhicule par rapport a la ligne de guidage
prescrite.

Le véhicule est sur la bonne voie quand seule la LED
bleue du milieu de la barre lumineuse est allumée. Si
le véhicule s'écarte de la ligne de guidage, les LED
de la barre lumineuse commencent a s'allumer a cété
de la LED bleue. Le c6té de la barre lumineuse ou les
LED s'allume dépend du réglage de base.

CONDITIONS PREALABLES

v Barre lumineuse activée, voir page 29.

v Mode LED sélectionné, voir page 29.

» Sile mode LED "S'approcher de " a été
sélectionné,
conduire le véhicule du c6té ou les LED de la
barre lumineuse s'allument

ou

si le mode LED "S'éloigner” a été sélectionné,
conduire le véhicule sur le cbté inverse ou les
LED de la barre lumineuse s'allument.

170 MG6027-FR-Il | F.1 | 05.06.2020



AMAZONE 11 | Utilisation des lignes de voie

Corriger les lignes de voie

11.11.2 Controle de I'écart a la voie avec le tableau de bord

Le tableau de bord se trouve sur le bord inférieur du
menu de service. Dans le champ écart a la voie |I|

s'affiche I'éloignement du veéhicule par rapport a la
ligne de guidage en centimétres ou en pouces.

Le véhicule se trouve sur la bonne voie quand 2
fleches vertes a co6té du zéro s'affichent. Si le
véhicule s'écarte de la ligne de guidage, une fleche
rouge s'affiche a coté de I'écart a la voie selon le
réglage de base.

CONDITIONS PREALABLES

v Affichage de I'écart a la voie dans le tableau
de bord activé ; voir page 118

v Mode LED sélectionné ; voir page 29

REMARQUE

Pour I'affichage de I'écart a la voie dans le
tableau de bord, il est possible de désactiver
la barre lumineuse.

1. Sile mode LED "S'approcher de " a été
sélectionné,
piloter le véhicule sur le c6té ou la fleche rouge
apparait.

2. Sile mode LED "S'éloigner” a été sélectionner,
éloigner le véhicule du cbté ou la fléeche rouge
apparait.

Corriger les lignes de voie

La trajectoire des lignes de voie peut étre corrigée
pour compenser les écarts. Les écarts aux lignes de
voie surviennent en raison de la dérive GPS. Quand
les lignes de voie ne correspondent plus aux voies
réelles dans le champ, les lignes de voie affichées
peuvent étre décalées manuellement sur 'AmaPad.
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11 | Utilisation des lignes de voie AMAZONE

Corriger les lignes de voie

» Pour corriger les lignes de voie, voir page 176.
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AMAZONE

12 | Correction de la réception GPS

Correction de la réception GPS

Correction de la dérive GPS

12.1.1 Correction de la dérive GPS avec les options de la dérive GPS

On désigne par dérive GPS les écarts du signal GPS
engendrés lors de |'utilisation des sources de
correction avec faible précision. La dérive GPS se
reconnait quand la position du symbole du véhicule
sur I'AmaPad ne correspond plus a la position réelle
du véhicule.

REMARQUE

Pour reconnaitre la dérive GPS, un point de
référence réel et un virtuel sont nécessaires. Une
position dans le champ facile a reconnaitre peut
servire de point de référence réel, par exemple
I'entrée dans le champ ou les traces de pneus sur
la surface déja traitée. La limite, un point de
repére ou la surface traitée peuvent servir de
point de référence virtuel sur I'AmaPad.

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020

173



12 | Correction de la réception GPS
Correction de la dérive GPS

AMAZONE

1. Taper dans le menu des taches sur I i

B

2. Appeler les options de la dérive GPS avec ¢ .

Réglages possibles :

|I| Indiquer la longueur des différents pas de
correction.

|z| Affichage pour la longueur de la correction qui a
déja éte effectuée. Valeur positive pour un pas
de correction en direction du nord. Valeur
négative pour un pas de correction en direction
du sud.

@ Affichage pour la longueur de la correction qui a
déja éte effectuée. Valeur positive pour un pas
de correction en direction de I'est. Valeur
négative pour un pas de correction en direction
de l'ouest.

|z| Fleches directionnelles pour les différents pas
de correction Saisir la longueur du pas de

correction en |I|

|E| Annuler toutes les corrections.

3. Procéder aux corrections jusqu'a ce que la
position du symbole du véhicule corresponde a la
position réelle de celui-ci.

4. Confirmer avec .

Options de dérive GPS

12.1.2 Correction de la dérive GPS avec le point de repére

On désigne par dérive GPS les écarts du signal GPS
engendrés lors de I'utilisation des sources de
correction avec faible précision. La dérive GPS se
reconnait quand la position du symbole du véhicule
sur 'AmaPad ne correspond plus a la position réelle
du véhicule.
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AMAZONE

12 | Correction de la réception GPS
Correction de la dérive GPS

REMARQUE

Pour reconnaitre la dérive GPS, un point de
référence réel et un virtuel sont nécessaires. Une
position dans le champ facile a reconnaitre peut
servire de point de référence réel, par exemple
I'entrée dans le champ ou les traces de pneus sur
la surface déja traitée. Pour cela, un point de
repére peut servir de point de référence virtuel sur
lequel le symbole du véhicule peut étre décalé.

CONDITIONS PREALABLES

v Repére posé en tant que point de référence ;
voir page 152

1. Poser le doigt sur n'importe quel point de la carte.

=» La confirmation de la sélection |I| passe en
couleur aprés une demie-seconde.

2. Déplacer le doigt sur un point de repére jusqu'a
ce que le nom de celui-ci |Z| s'affiche.

3. Oter le doigt de la carte.

=» Les options du point de repére s'affichent.

4. Taper sur "Correction de la dérive GPS".

=» |e symbole du véhicule se déplace sur la position
du point de repére sélectionné.

Renommer

Correction de dérive GPS
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12 | Correction de la réception GPS AMAZDONE

Corriger les lignes de voie

Corriger les lignes de voie

12.2.1 Déplacement des lignes de voie pas a pas

La trajectoire des lignes de voie peut étre corrigée
pour compenser les écarts qui se forment par la
dérive GPS. Quand les lignes de voie ne
correspondent plus aux voies réelles dans le champ,
les lignes de voie affichées peuvent étre décalées
manuellement sur I'AmaPad.

1. Taper dans le menu des taches sur I .

2. Appeler les options de déplacement avec ] §.

3. Taper sur "Décalage du déplacement”.

Options d'itinéraire

4. Saisir la longueur du déplacement des lignes de

. . ITINERAIRE
voie pour chaque pas de correction.

url 00m

NOMBRE TOTAL D'ITINERAIRES

B

5. Siles lignes de voie doivent étre déplacées vers
la gauche,

taper sur I
ou

si les lignes de voie doivent étre déplacées vers
la droite,

taper sur I .

6. Taper sur le bouton jusqu'a ce que les lignes de
voie sur 'AmaPad correspondent aux voies
réelles dans le champ.
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AMAZONE 12 | Correction de la réception GPS

Corriger les lignes de voie

12.2.2 Déplacer la ligne de voie de la longueur indiquée

La trajectoire des lignes de voie peut étre corrigée
pour compenser les écarts qui se forment par la
dérive GPS. Quand les lignes de voie ne
correspondent plus aux voies réelles dans le champ,
les lignes de voie affichées peuvent étre décalées
d'une certaine longueur sur I'AmaPad.

1. Taper dans le menu des taches sur I .

2. Appeler les options de déplacement avec ] §.

3. Taper sur "Déplacement total".

Options d'itinéraire

ﬂplﬂﬂ'm
Sur le bouton "Déplacement total" est indiquée la
longueur du déplacement des lignes de voie.
D'autres deplacement doivent étre ajoutés ou NOMBRE TOTAL D'ITINERAIRES
retirés. > 0,000m

4. Siles lignes de voie doivent étre déplacées vers
la droite,
saisir une valeur positive.

ou

Si les lignes de voie doivent étre déplacées vers
la gauche,

saisir une valeur négative.

ou

Si tous les déplacements doivent étre annulés,
saisir « 0 ».

5. Confirmer avec .

= |es lignes de voie sont déplacées de la valeur
indiquée.

12.2.3 Déplacement de la ligne de voie a la position du véhicule

La trajectoire des lignes de voie peut étre corrigée
pour compenser les écarts qui se forment par la
dérive GPS. Quand les lignes de voie ne
correspondent plus aux voies réelles dans le champ,
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12 | Correction de la réception GPS AMAZDONE

Enregistrer les lignes de voie corrigées

les lignes de voie affichées peuvent étre décalées sur
la position du véhicule dans I'AmaPad.

1. Taper dans le menu des taches sur I 3

2. Déplacer la prochaine ligne de voie a la position

du véhicule avec l-'i

Enregistrer les lignes de voie corrigées

REMARQUE

Les lignes de voie corrigées doivent étre
enregistrées sous un nouveau nom. Les lignes de
voie créées auparavant sont conservées.

Taper dans le menu des taches sur I .

—

2. Appeler le menu "Enregistrer la ligne de voie

déplacée" avec - .

3. Taper sur "Nom des lignes de voie".

Enregistrer la ligne de référence

4. Saisir le nom des lignes de voie.
INTITULE DE LA CONSIGNE

Andain 1
5. Confirmer la saisie avec .

6. Confirmer avec . x 4

= Les lignes de voie corrigées sont enregistrées et
attribuées au champ actuel.

Appel des informations du GPS

Les informations du GPS peuvent étre appelées dans
le menu des fonctions.

178 MG6027-FR-Il | F.1 | 05.06.2020



AMAZONE

12 | Correction de la réception GPS
Appel des informations du GPS

» Appeler la miniature des informations GPS dans

le menu des fonctions avec \Q« .

|I| Position GPS
|Z| Orientation du véhicule

Précision du GPS

Précision du GPS

|I| Nombre de satellites, appeler les informations
du satellite

Signal de correction utilisé

Age du signal de correction en secondes

(2] [e] [¥]

Ecart horizontal de la position : valeur inférieure
a 1 : grande précision, valeur supérieure a 4 :
faible précision

-
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13 | Utilisation de la conduite automatique

AMAZONE

Utilisation de la conduite automatique

Etalonner la direction

L'AmaPad peut prendre en charge la conduite du
véhicule a l'aide des données GPS et le maintenir sur
la ligne de voie créée. Pour un fonctionnement
correct de la conduite automatique, la direction doit
étre étalonnée.

REMARQUE

Dans le présent manuel d'utilisation, il y a
uniqguement la description de I'étalonnage de la
direction pour le pulvérisateur automoteur
Pantera AMAZONE. Pour de plus amples
informations sur d'autres véhicules, contacter
AMAZONE.

<71 IMPORTANT

Risque de dommages sur la machine !

Les manoeuvres nécessaires avec le
véhicule peuvent causer des dommages sur
les outils attelés ou les rampes de
pulvérisation.

» Dételer tous les outils et replier les
rampes de pulvérisation avant de
commencer |'étalonnage de la boussole.

REMARQUE

L'étalonnage de la boussole comprend un trajet
circulaire et un trajet en ligne droite de 100 m.

180
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AMAZONE

13 | Utilisation de la conduite automatique
Appel de I'état de la direction

1. S'assurer qu'il y a assez de place pour
I'étalonnage de la boussole.

]
2. Taper dans le menu des taches sur Y.

"

3. Appeler le menu "Etalonnage de la direction

»

avec .
4. Taper sur "Boussole”.
= | 'étalonnage de la boussole démarre.

5. Suivre les instructions a I'écran.

REMARQUE

Le capteur d'angle de roue ne doit pas étre
étalonné sur le pulvérisateur automoteur Pantera
AMAZONE. Pour de plus amples informations sur
d'autres véhicules, contacter AMAZONE.

L'angle d'orientation doit étre étalonné
uniqguement si "RTK" a été indiqué comme source
de correction, voir page 62. "RTK" est une source
de correction payante et n'est pas décrite dans ce
manuel d'utilisation. Pour de plus amples
informations relatives aux sources de correction
payantes, contacter AMAZONE.

Appel de I'état de la direction

L'état de la direction donne un apergu des conditions
qui doivent étre remplies pour utiliser la conduite
automatique

Calibrage du volant

CONTROLEUR DE CONDUITE
Détection en cours..,

BOUSSOLE
Non calibré

CAPTEUR D'ANGLE DE VOLANT

Non calibré

2. BIAIS DE MONTAGE

Non calibré
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13 | Utilisation de la conduite automatique AMAZONE
Appel de I'état de la direction

CONDITIONS PREALABLES

v Véhicule immobile

v Conduite automatique dans fenétre d'état
activée ; voir page 35

v Bouton pour le démarrage de la conduite

automatique est rouge ; @

v Véhicule configuré avec la conduite
automatique ; voir page 93

v Récepteur GPS adapté configuré (AGI-3 ou
AGI-4) ; voir page 58

v Conduite automatique activée ; voir page 95

» Taper dans le menu de service sur @

ou

I 6D
Dans le menu Tache, appuyer sur ¥ et @

= La fenétre "Etat de la direction” s'ouvre.
Sracye <y yolane
Matériel recepteur
Correction difféerentielle
Precision de la position
Reégulateur du volant
(Détection en cours...)
Parallélisme du véhicule
Profil du véhicule
Volant calibré
Verrouillage

Ligne de direction
disponible

Guide synchronisé
Opération interdite
Présence de 'opérateur
Volant roues

Vitesse

Erreur d'itinéraire
Erreur de cartographie
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AMAZONE

13 | Utilisation de la conduite automatique
Appel de I'état de la direction

Affichage d'état rouge sur :

Mesure

Récepteur matériel

Vérifier si le récepteur GPS est bien raccordé, fixé solidement et allumé.

Correction différentielle

Vérifier si la source de correction est bien configurée, voir page 62.

Précision de la position

Veérifier les données GPS, voir page 24

e La source de correction doit converger
e Les données satellite doivent présenter une précision élevée
e Au moins 4 satellites doivent étre disponibles

e La source de correction doit correspondre aux réglages. Si la source de
correction est fausse : sélectionner la bonne source de correction, voir
page 62.

Si les arbres, des lignes a haute tension ou similaires perturbent la
réception, déplacer le véhicule sur une surface dégagée.

Commande de direction

Vérifier que I'appareil de commande de la direction est bien raccordé et
allumé.

Vérifier que le bon appareil de commande de la direction est sélectionné
dans le menu setup, voir page 93.

Géométrie du véhicule

Vérifier que les données géométriques du véhicule sont correctement
saisies, voir page 89 ou sélectionner le véhicule une nouvelle fois, voir
page 91.

Profil du véhicule

Vérifier que les données géométriques du veéhicule sont saisies
correctement, voir page 89. Vérifier que le bon véhicule est sélectionné, voir
page 91.

Etalonner la direction

Etalonner la direction, voir page 180.

Verrouillage

Débloquer la commande de la direction sur le véhicule.

Ligne de guidage disponible

Vérifier qu'une ligne de guidage est sélectionnée, voir page 168.

S'approcher de la ligne de guidage.

Ligne de guidage synchronisée

Vérifier la connexion au récepteur GPS.

Charger a nouveau la ligne de guidage et attendre jusqu'a ce que la ligne
de guidage soit synchronisée.

Précudure interdite

Terminer toutes les procédures qui sont exécutées sur I'Amapad.

Présence de I'utilisateur

S'assoir sur le siege du conducteur

Volant

Relacher le volant.

Vitesse

Rouler entre 1 et 25 km/h.

Ecart a la voie

S'approcher de la ligne de guidage.

Erreur de direction

Etalonner la boussole, voir page 180.

Rouler sur la ligne de guidage.
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13 | Utilisation de la conduite automatique
Coordonner la conduite automatique

AMAZONE

Coordonner la conduite automatique

I
1. Taper dans le menu des taches sur Y.

|
2. Appeler le menu "Ajuster la direction" avec ¥ .

: 73 IMPORTANT

Risque de dommages sur la machine !

La conduite automatique réagit
agressivement si les valeurs sont élevées.
Ceci peut causer des dommages sur les
outils atelés ou les rampes de pulvérisation.

P Régler d'abord des valeurs pour un
comportement de conduite moins
agressif.

Vérifier le comportement de conduite.
Augmenter les valeurs en petits pas.

vy

Réglages possibles :

|I| Précision de la voie : on régle avec la précision
de la voie avec quelle agressivité la conduite
automatique suit la ligne de voie.

|Z| Précision de proximité : on régle avec la
précision de proximité avec quelle agressivité la
conduite automatique braque dans la ligne de
voie.

@ Angle de braquage maximal : I'angle de
braguage maximal indique jusqu'ou la conduite
automatique peut braquer.

E Rayon de lissage pour les lignes de voie
ondulées : le rayon de lissage pour les lignes de
voie ondulées indique avec quelle précision la
conduite automatique suit les lignes de voie
ondulées. Avec une valeur basse, les lignes de
voie ondulées sont suivies plus précisément et
les virages restent serrés. Avec une valeur
élevée les lignes de voie ondulées sont suivies
moins précisément et les virages sont plus
arrondis.

3. Confirmer les réglages avec .
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AMAZONE 13 | Utilisation de la conduite automatique
Mise en marche de la conduite automatique

Mise en marche de la conduite automatique

CMS-T-001557-C.1

CONDITIONS PREALABLES

v Véhicule configuré avec la conduite
automatique, voir page 86

v Récepteur GPS adapté configuré (AGI-3 ou
AGI-4), voir page 58

v Conduite automatique activée, voir page 95
~ Direction étalonnée, voir page 180.

v Toutes les conditions de I'état de direction sont
remplies, voir page 181

v Conduite automatique réglée, voir page 184

v Le véhicule se trouve sur la ligne de voie

» Taper dans le menu de service sur %
=» Une alarme retentit.

=» | a conduite automatique a démarré.

=» |e bouton pour le démarrage de la conduite

automatique est vert : @

REMARQUE

Si le véhicule ne présente pas le comportement
de conduite souhaité, elle peut étre ajustée
encore une fois, voir page 184.

Mettre en marche la conduite automatique avec temporisation

CMS-T-000562-A.1

La conduite automatique peut étre mise en marche
avec une temporisation pour accélérer le véhicule
entre temps. Quand la vitesse requise est atteinte, la
conduite automatique se met en marche
automatiquement.
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13 | Utilisation de la conduite automatique AMAZONE
Arréter la conduite automatique

CONDITIONS PREALABLES

v Vitesse du véhicule inférieure a 2 km/h
1. Taper deux fois rapidement sur @

-»> @ clignote jaune-blanc.
2. Accélérer le véhicule.

=» Quand le véhicule a atteint la vitesse requise, la
conduite automatique se met en marche.

Arréter la conduite automatique

REMARQUE

Si les conditions de I'état de la direction ne sont
pas toutes remplies, la conduite automatique
s'arréte. Pour un apergu des conditions, voir
page 181.

Il'y a 2 possibilités pour arréter la conduite
automatique :

» Tourner le volant de quelques degrés

ou

taper dans le menu de service sur @
=» Une alarme retentit.

=» La conduite automatique est arrétée.
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AMAZONE 14 | Utilisation du terminal universel

Utilisation du terminal universel

Ouverture du terminal universel

Le terminal universel permet d'accéder a 'ECU de
l'outil. L'interface graphique de la commande machine
est représentée sur 'AmaPad et peut y étre utilisée.

La miniature du terminal universel se trouve dans la
barre de fonctions du menu de service.

1. Taper dans le menu des fonctions sur .

REMARQUE

Un symbole de I'outil raccordé peut aussi étre
illustré sur le bouton dans le menu de fonctions.

Exemple épandeur d'engrais : -

=» |a miniature du terminal universel s'ouvre.

2. Agrandir la miniature. AMAZONE

REMARQUE

Pour configurer le terminal universel, voir
page 81.
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14 | Utilisation du terminal universel AMAZDONE

Agrandir la zone dans la miniature

Agrandir la zone dans la miniature

L'illustration du terminal universel dans la miniature
peut étre agrandie.

1. Taper deux fois de suite sur la miniature.

=» |a zone sélectionnée s'agrandit.

2. Pour déplacer la zone,
glisser avec le doigt sur la miniature.

REMARQUE

Le terminal universel ne peut pas étre utilisé via la
miniature.

Utilisation des attributions automatiques AUX-N

Si un outil ou un appareil de saisie externe est
raccordé a I'AmaPad, I'outil ou l'appareil de saisie
externe émet automatiquement une attribution AUX-N
a I'AmaPad pour certaines fonctions.

REMARQUE

Les attributions AUX-N envoyées doivent étre
confirmées a chaque démarrage de I'AmaPad.

REMARQUE

Il peut s'écouler jusqu'a 2 minutes avant que I'outil
ou l'appareil de saisie externe n'envoie les
attributions AUX-N.

Quand I'AmaPad a démarré et qu'un outil ou un
appareil de saisie externe est raccordé, une note
relative aux attributions AUX-N envoyées s'affiche.
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AMAZONE

14 | Utilisation du terminal universel
Utilisation des attributions automatiques AUX-N

Les possibilités de sélection suivantes sont
disponibles :

e Appliquer les attributions AUX-N envoyées avec
"Oui"

e Modifier les attributions AUX-N envoyées

recus
Un bloc de commande a fourni des
paramétres d'entrée auxiliaires.
Voulez-vous les accepter (appuyez sur
« Ouli ») ou inspecter les changements

(appuyez sur « Liste ») ?

Liste O ui

1. Siles attributions AUX-N doivent étre modifiées,
taper sur "Liste".

=» La liste des attributions AUX-N envoyées s'ouvre  UtdLCCLITEL]
dans le terminal universel. Corflguration AUXN

§-1  |ASM i bascule Marche/Arrét (On/Off): ASM &
11 |bascule Marche/Arrit (On/off)

Basculer e mode de guidage: Basculer le mode
de guidage

Champ: Créer une limitation a partir de la
couverture

Champ: Décalage d'enregistrement de limite

2. Pour modifier les attributions AUX-N,
voir page 190 .

3. Pour supprimer les attributions AUX-N,

taper sur n
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Gestion des fonctions AUX-N

14.4.1 Ouvrir les attributins AUX-N

Les fonctions de I'AmaPad et les fonctions de I'outil
raccordé peuvent étre exécutées a l'aide des boutons
pour I'accés rapide et a l'aide des appareils de saisie
externes. Si, par exemple, un amaPilot* est raccordé,
les fonctions peuvent étre attribuées avec les touches
de I'AmaPilot*.

1. Sélectionner ﬁ dans le terminal universel.

= La liste les fonctions disponibles s'affiche.

2. Pour filtrer les fonctions selon les outils, Terminal universel _
[ ConfigurationAUXN |
sélectionner . el el '
3 POUI" attribuer unefonction I Basculer le mode de guidage: Basculer le mode
) . I ’ < de guldage

P . I Champ: Créer une limitation a partir de |a
sélectionner . - couverture

Champ: Décalage d'enregistrement de limite

=» |Le menu "Modifier I'attribution” s'ouvre. Modifier la tiche

Pour modifier la tache attribuée a la fonction, appuyez sur I'entrée que
. . . . vous souhaitez attribuer.
Les options suivantes sont disponibles pour

I"attribution : _
Fonction: ~ X Fonction UT externe
ieoe

e Attribution pour un appareil de saisie externe ; voir
page 191

Entrée: é- b Non affecté

e Attribution pour miniature ; voir page 191

e Attributions via la liste de sélection ; voir
page 192

e Supprimer l'attribution ; voir page 192
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Attribution pour un appareil de saisie externe

CONDITIONS PREALABLES

v Appareil de saisie externe raccordé

v Appareil de saisie externe chargé dans le
terminal universel

1. Appuyer sur la touche de I'appareil de saisie
externe, par exemple sur I'AmaPilot *.

=» |a fonction est attribuée a la touche sélectionnée.

2. Confirmer les attributions avec .

Attribution pour miniature

REMARQUE

La miniature pour la saisie AUX s'affiche
seulement quand I'attribution est traitée ou qu'il y
a déja des attributions existantes.
» Sélectionner le bouton souhaité dans la FpestserTermine
miniature.

=» | a fonction est attribuée au bouton sélectionné.
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Attribution via la liste de sélection

1. Pour ouvrir une liste des possibilités de saisie,

sélectionner i .

=» Le menu "Sélectionner I'appareil de saisie"
s'ouvre.

2. Sélectionner I'appareil de saisie dans la liste. Sélectionner I'entrée

3. Sélectionner le bouton ou la touche pour
I'attribution

ou

Supprimer l'attribution avec E .

4. Confirmer les attributions avec .

Supprimer l'attribution

1. Pour supprimer l'attribution,

sélectionner .

2. Confirmer avec .
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Utilisation de la détection de marche

arriere automatique

Avec la détection automatique de la marche arriére, il
est fixé si le véhicule se déplace en marche arriére.
Si la marche arriere est détectée, le symbole du
véhicule se déplace également en marche arriére sur
la carte. Sans détection automatique de la marche
arriére, le symbole du véhicule se tourne en cas de
marche arriére.

REMARQUE

La détection automatique de la marche arriere
doit étre activée dans le menu setup ; voir
page 45.

1. Reculer avec le véhicule.

=» |e bouton de la détection automatique de la

marche arriere devient jaune :@

2. Sile sens du déplacement du symbole du
véhicule ne correspond pas au sens de
déplacement du véhicule,

taper sur @

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020

193



16 | Utilisation de la commande des trongons

AMAZONE

Utilisation de la commande des

troncons

Utilisation de la commande manuelle des trongons

Pour les pulvérisateurs et les semoirs, des
commutateurs de trongons virtuels peuvent étre
activés. Avec les commutateurs virtuels de trongons,
chaque trongon peut étre mise en marche et arrété
séparément.

La miniature pour la commande manuelle des
trongons se trouve dans la barre des fonctions du
menu de service. |l est aussi possible d'appeler les
commutateurs virtuels des trongons sur la carte dans
le mode carte.

Commutateurs de trongons dans la miniature

|I| Etat du trongon :rouge : trongon arrété, jaune :
trongon en marche et épandage arrété (en
général par la commande automatique des
trongons). Vert : trongon en marche et épandage
démarré. Orange : trongon en marche et
épandage arrété ou trongon arrété et épandage
démarré (en général par la temporisation de la
commutation)

|Z| Etat du commutateur de trongon : vert :
commutateur de trongon allumé, rouge :
commutateur de trongon éteint

Numéro du commutateur

194
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Utilisation de la commande manuelle des trongons

Commutateurs de trongons en mode carte

|I| Numéros de trongon Etat du commutateur de trongon : vert :
commutateur de trongon allumé, rouge :
|Z| Etat du trongon :rouge : trongon arrété, jaune : commutateur de trongon éteint

trongon en marche et épandage arrété (en
général par la commande automatique des
trongons). Vert : trongon en marche et épandage
démarré. Orange : trongon en marche et
épandage arrété ou trongon arrété et épandage
démarré (en général par la temporisation de la
commutation)

CONDITIONS PREALABLES

v Commutateurs virtuels des trongons activés et
configurés ; voir page 85

v Téache démarrée ; voir page 124

v Commande automatique des trongons
allumée ; voir page 196

1. Taper dans la barre de fonction sur a

ou

vy
taper en mode vue sur 3

=» |La commande manuelle des trongons s'ouvre.
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2. Pour mettre en marche ou arréter le trongon "
souhaité :
taper sur le commutateur correspond au trongon.

I

‘lll-ll,lll-ll

‘lll-ll;lll-ll

}lll-lljlll-ll

Utilisation de la commande automatique des trongons

16.2.1 Appliquer la commande automatique des trongons

Sur la commande automatique des trongons, les
troncons de I'outil se mettent en marche
automatiquement quand l'outil passe au-dela d'une
certaine limite ou surface traitée.

|I| Lignes de limite

|Z| Les surfaces non traitées sont représentées en
gris foncé, par exemple les zones de raccord

@ Les surfaces traitées sont représentées en gris
clair
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Utilisation de la commande automatique des trongons

CONDITIONS PREALABLES

v Commande des trongons configurée ; voir
page 105

v La commande automatique des trongons dans
le terminal universel activée ; voir notice
d'utilisation de la commande machine

NN ]
1. Taper dans le menu des fonctions sur

=» |a vue miniature de la commande automatique
des trongons s'ouvre.

Réglages possibles :

"Mode de contréle" : avec le mode de commande, la
chevauchement des trongons est configuré.

“Limite" : il est possible de fixer avec la limite dans /A
s 7 MODE DE CONTROLE
quelles zones les trongons sont arrétés. 7- % Mode interne 50%

"ASC activé" : ce bouton active ou désactive la
commande automatique des trongons.

-]-n- DELIMITATION
lllimité

xX¥w

l-;-? ASC activé

2. Pour configurer le mode de contréle,

v
. . 7
sélectionner le mode de commande dans le
menu de fonctionsvoir page 198.

=» |a vue miniature Mode de commande ASC
s'ouvre.
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Réglages possibles :

|I| "Mode de commande des segments intérieurs" M O D E D E CO N T RC) LE ASC

Recouvrement troncons intérieurs

|z| "Mode de commande des segments extérieurs”

@ "Tolérance du chevauchement sur la ligne limite" i | \ 50%

[4] "Chevauchement & Ia sortie de la zone” Recouvrement 2 trongons extérieurs

|E| "Chevauchement au passage de la zone" £ Lt

0cm

Zone couverte de sortie avec chevauchement

—

._II”:I ‘5,1“1

Zone couverte d'entrée avec chevauchement

6,6 m

3. Les valeurs requises sont saisies avec le curseur
ou le pavé numérique.

4. Pour définir la limite,
voir page 202.

5. Pour mettre en marche ou arréter la commande
automatique des trongons,
taper sur "ASC".

16.2.2 Régler la commande automatique des trongons

16.2.2.1 Configuration du mode de contréle

Régler le mode de commande des segments intérieurs

Le mode de contrdle pour les segments intérieurs
décrit le chevauchement des trongons intérieurs.
Avec le chevauchement, on fixe a quelle distance les
trongons peuvent dépasser dans la surface déja
traitée avant que les trongons s'arrétent.
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Les trongons sont arrétés avant le

0,
0% chevauchement.
CMS-IOOBZW
Les trongons sont arrétés quand ils
50 % dépassent de moitié dans la surface

traitée.

CMS-I-001319

Les trongons sont arrétés quand ils
100 % se trouvent entierement dans la
surface traitée.

CMS-1-001317

1. Taper sur "Mode de contréle”.

=» Le menu "Mode de contréle ASC" s'ouvre.
2. Régler le pourcentage dans "Mode de contréle I

. s Recouvrement trongons intérieurs
segments intérieurs” a l'aide du curseur.

o

4

ou

.. . CMS-1-00002064
Saisir le pourcentage comme chiffre.

3. Confirmer les réglages avec .
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Réglage du mode de controle pour les segments extérieurs

CMS-T-003907-C.1

Le mode de contrdle pour les segments extérieurs
décrit le chevauchement des deux trongons
extérieurs. Avec le chevauchement, on fixe a quelle
distance les trongons peuvent dépasser dans la
surface déja traitée avant que les trongons s'arrétent.
Un chevauchement évite que les trongons extérieurs
en cas de trajet parallele s'arrétent et se mettent en
marche continuellement s'ils touchent la surface
traitée.

CMS-1-000594
1. Taper sur "Mode de contréle”.
=» Le menu "Mode de contrble ASC" s'ouvre.

2. Régler le pourcentage dans "Mode de controle Recouvrement 2 trongons extérieurs
des segments extérieurs" a l'aide du curseur.

ou

. . CMS-1-00002063
Saisir le pourcentage comme chiffre.

3. Confirmer les réglages avec .

Définir la tolérance du chevauchement a la limite

CMS-T-005171-D.1
La tolérance du chevauchement a la limite fixe la
distance a laquelle les trongons peuvent dépasser la
limite avant de s'arréter. Une tolérance de
chevauchement a la limite évite que les trongons
extérieurs en cas de trajet en limite s'arrétent et se
metten en marche continuellement parce qu'ils
touchent la limite.

B BB BDD

CMS-I-001467
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1. Taper sur "Mode de contréle”.
=» Le menu "Mode de contréle ASC" s'ouvre.

2. Saisir la tolérance du chevauchement souhaitée Tolérance chevauchement en limite champ
en centimeétres dans "Tolérance du
chevauchement a la limite" avec le curseur, ou
comme chiffre.

0cm

3. Confirmer les réglages avec .

Chevauchement au passage de la zone

Le chevauchement au passage de la zone, dans le
menu des fonctions Mode de commande ASC, définit
a quelle distance de la surface traitée les trongons
sont désactivés.

REMARQUE

La valeur saisie en métres peut étre positive ou
négative.

e Valeur positive : avant la tourniére, les
trongons sont activés en fonction de la
distance saisie a l'intérieur de la surface
traitée. Un chevauchement a lieu.

e Valeur négative : avant la tourniére, les
trongons sont désactivés en fonction de la
distance saisie a I'extérieur de la surface
traitée et il en résulte un vide.

Zone couverte d'entrée avec chevauchement

-6,6 m

1. Sélectionner "Chevauchement au passage de la
zone" et saisir le distance en métres avec le
curseur.

ou

Saisir le distance requise en métre sur le pavé
numeérique.

2. Confirmer les réglages avec .
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Tolérance de chevauchement a la sortie de la tourniére

La tolérance de chevauchement en tourniére, dans le
menu des fonctions Mode de commande de la
commande automatique des trongons, définit a quelle
distance de la surface traitée les trongons sont
désactivés.

REMARQUE

La valeur saisie en métres peut étre positive ou
négative.

e Valeur positive : aprés la tourniére, les
trongons restent activés en fonction de la
distance saisie a l'intérieur de la surface
traitée. Un chevauchement a lieu.

e Valeur négative : apres la tourniére, les
trongons sont désactivés en fonction de la
distance saisie a I'extérieur de la surface
traitée et il en résulte un vide.

Zone couverte de sortie avec chevauchement

-5,1m

1. Sélectionner "Chevauchement a la sortie de la
zone" et saisir le distance requise en métres avec
le curseur ou le pavé numérique.

2. Confirmer les réglages avec .

16.2.2.2 Fixation de la limite

Il est possible de fixer avec la limite dans quelles
zones les trongons s'arrétent automatiquement. Les
réglages possibles sont énumérés dans le tableau
suivant. Les illustrations indiquent la représentation
en mode carte de I'AmaPad. Dans les zones gris
clair, les trongons restent en marche, dans les zones
gris foncé, ils s'arrétent.
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Les trongons restent activés dans
toutes les zones en dehors des

Limite Explication lllustration
Seulement pour pulvérisateurs et
semoirs
lllimité

surfaces traitées.

Ligne de limite

Dans les zones en dehors de la
limite, les trongons sont arrétés.

Tourniére

A lintérieur de la tourniére, les
trongons sont désactivés.

Zone de sécurité

Uniquement pour épandeurs
d'engrais.

Dans la limite, une zone de sécurité

est configurée. La largeur de la zone

de seécurité s'éléve a la moitié de la
largeur de travail. Dans la zone de

sécurité et en dehors de la limite, les

trongons sont arrétés.
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1. Taper dans le menu des fonctions sur

=» La vue miniature de la commande automatique
des trongons s'ouvre.

2. Taper sur "Limite".

3. Sélectionner la limite

4. Confirmer la sélection avec .

DELIMITATION
lllimité

xX¥w

":'? ASC activé

16.2.2.3 ASC activé et désactivé

La commande automatique des trongons est activée
et désactivée avec le bouton dans le menu des
fonctions.

REMARQUE

Lorsque la fonction est désactivée, seule la
commande manuelle des trongons est possible.
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1. Taper dans le menu des fonctions sur

=» |a vue miniature de la commande automatique
des trongons s'ouvre.

2. Appuyer sur "ASC activé”.

=» | a commande automatique des trongons est — —a
activeée. 27| MODE DE CONTROLE
74 ¥ Mode interne 50%

DELIMITATION
lllimité

xX¥w

":'? ASC activé
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Utilisation du controle de débit

Utilisation d'une tache avec carte d'application

Des taches peuvent étre créées dans un systéme
d'informations Farm Management. Celles-ci
contiennent des cartes d'application pour les débits
ou d'autres réglages spécifiques a la parcelle. Les
taches sont traitées par 'AmaPad et documentées.

CONDITIONS PREALABLES

v Tache avec une carte d'application importée ;
voir page 127

v Téache avec une carte d'application
sélectionnée ; voir page 130

v Tache avec une carte d'application démarrée ;
voir page 124

REMARQUE

Si les données de la tache et la carte d'application
conviennent a l'outil raccordé, la carte
d'application est chargée automatiquement et la
tache peut étre modifiée.

Pour les machines possédant plusieurs
réservoirs, I'attribution peut étre faite
manuellement.

1. Sila carte d'application n'est pas affichée,
exécuter la procédure suivante :

2. Taper dans le menu Tache sur 5

206
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Utilisation d'une tache avec carte d'application

3. Sélectionner la tache avec E . La carte

Sefectionnez la tache
.‘*
d'application apparait a I'écran. ‘

,‘%\ FILTRES ] TRI
Selectionner filtres ~ Nom
Résume

Nem Tache : 7 Mal, 2019

1112
2

sure de dabul g Mai, 2019 1123

Tache 7 Mai, 2019 1103

Apergu

4. Appeler le menu "Attribution du contréle de débit"

avec @

Dans la colonne "Source du signal” s'affiche Configurer le contréle de taux variable (VRC) pour cette
"TASKDATA". Cette entrée signifie que la carte | Cible de contréle | Source | Unité | Produit

d'application sélectionnée dans la tache est chargée. Cible de contréle 1 TASKDATA:0 | ¥ha

5. Controler les valeurs dans le tableau.

Cible de contrdle 2 Fixe: 100

21 RESOLUTION DES
" DYSFONCTIONNEMENTS

Les valeurs du tableau ne sont pas correctes ?

L'unité des données de la tache ne correspond
pas a l'outil de travail.

1. Raccorder un outil correct.

2. Contréler la configuration de I'outil de travail ;
voir page 97

3. Modifier les données de la tache.

6. Afin de documenter les débits du produit utilisé
ou de configurer les valeurs de retombée :
voir page 217.

7. Confirmer avec .

=» |a carte d'application est chargée.
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Ajout de la carte d'application a la tache (shape import)

REMARQUE

Afin que la carte d'application s'affiche
correctement, les conditions suivantes
doivent étre remplies :

e La "carte d'application” doit étre sélectionnée
comme "carte de recouvrement" ; voir
page 222

e L'élément de contrdle de I'outil doit étre
sélectionné comme carte VRC ; voir page 224

e L'échelle de recouvrement doit étre
configurée ; voir page 225

Ajout de la carte d'application a la tache (shape import)

Des cartes d'application au format Shape pouvant
contenir des cartes d'application pour les débits ou
d'autres réglages spécifiques a la parcelle peuvent
étre ajoutées a une tache créée. Les cartes
d'application peuvent provenir d'un prestataire de
service, d'une application ou d'un FMIS et étre
utilisées pour I'épandage commandé ou d'autres
réglages spécifiques a la parcelle.
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Ajout de la carte d'application a la tache (shape import)

CONDITIONS PREALABLES

v Laclé USB avec cartes d'application au format
Shape est insérée dans I'AmaPad.

REMARQUE

Les cartes d'application doivent avoir été
créées avec le systéme de coordonnées
WGS-84.

Les cartes d'application se composent de 3
fichiers. Les 3 fichiers doivent étre
enregistrés dans le méme dossier sur la clé
USB :

e Fichier des données géométriques, format
de fichier : .shp

e Fichier des données, formant fichier : .dbf

e Ficher des données d'attribut, format de
fichier : .shx

v Tache sélectionnée ; voir page 130

REMARQUE

Si une carte d'application a déja été chargée
pour la tache, une autre tache doit étre
sélectionnée ou créée.

1. Taper dans le menu Tache sur @

2. Appeler le menu "Attribution du contréle de débit"

avec G
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Ajout de la carte d'application a la tache (shape import)

REMARQUE

Les débits peuvent étre commandés en
pourcentage ou a l'aide de 'unité de débit. Le
type de commande est indiqué dans la colonne
"Unité".

3. Dans la ligne avec l'unité voulue, taper sur le
bouton dans la colonne "Source du signal”.

=» Une liste de sélection des sources de signaux
s'ouvre.

Choix possible :

e '"Utiliser directement le fichier Shape" : |la carte
d'application dans le fichier Shap n'est pas
enregistrée dans les données de la tache.

e "Transformer un fichier Shape en format ISO" : la
carte d'application est enregistrée dans les
données de la tache et peut étre exportée avec la
tache.

4. Sélectionner "Transformer un fichier Shape en

format ISO" ou "Utiliser directement le fichier
Shape”.

5. Confirmer avec .

=» La vue d'ensemble des dossiers de la clé USB
s'ouvre.

Configurer le contréle de taux variable (VRC) pour cette
Cible de contrdle Source Unité | Produit

Cible de contréle 1 Fixe: 100 I/ha

Cible de contrdle 2 Fixe: 100

Valeur fixe

Utiliser directement le fichier de forme

Convertir le fichier de forme au format
IS0

Contréle par les pairs

X V4
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Ajout de la carte d'application a la tache (shape import)

6. Sélectionner la carte d'application (fichier shape).

7. Confirmer avec .

=» Le contenu du fichier shape s'affiche.

Différentes cartes d'application avec différents débits
peuvent étre enregistrées dans un fichier Shape. Les
différentes cartes d'application sont nommeées
"Attributs".

8. Selon le besoin, la valeur de consigne peut étre

mise a I'echelle par saisie |I| Les modifications
sont représentées sur I'échelle de couleur.

9. Sélectionner avec les fléches l'attribut souhaité.

10. Confirmer avec .

= Les réglages pour le contrble variable du débit
s'affichent.

Sélectionner un

&

o
W  Fichiersde O
B Fichiersde O

shape l.shp

shape 2.shp
shape 3.shp

shape 4.shp
shape 5.shp

ATTRIBUTION DE CONTROLE DU TAUX

Attribut 1/1: Appl
im rate : 1(
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Définition d'une valeur de consigne fixe pour le contréle du débit

11. Si la carte d'application comprend des zones
dans lesquelles aucun débit d'épandage n'est
spécifié,
saisir la valeur pour un débit fixe dans "Valeur de
consigne" |I|

12. Dans "Valeur a la sortie du champ” |Z| saisir la
valeur pour le débit qui doit étre épandu quand
l'outil de travail dépasse la limite.

13. Dans "Valeur en cas de perte de position"@,
indiquer la valeur pour le débit qui doit étre
épandu si le signal GPS est interrompu.

14. Si tous les débits d'épandage doivent étre
réduits ou augmentés,
dans "Echelle pour importation Shape" E
indiquer le facteur par lequel le débit doit étre
multiplié.

15. Afin de documenter les débits du produit utilisé
ou de configurer les valeurs de retombée :

confirmer avec .

REMARQUE

Afin que la carte d'application s'affiche
correctement, les conditions suivantes
doivent étre remplies :

e La "carte d'application” doit étre sélectionnée
comme “carte de recouvrement”.

e L'élément de commandable de I'outil de travail
doit étre sélectionné comme carte VRC.

e L'échelle de recouvrement doit étre
configurée.

SteuergréBe 1

WERT BEI VERLASSEN DES FELDS ﬂ
100,0 kg/ha

WERT BEI POSITIONSVERLUST SKALIERUNG FUR SHAPE-IMPORT
[ 100,0 kg/ha 1,000000%

SOLLWERT
| 100 kg/ha

Liste angewendeter Produkte

Produkt Menge MaBeinhelten

1000000.00 kg

Froduict 3 {100) (%)

Définition d'une valeur de consigne fixe pour le contréle du débit

Une valeur de consigne fixe peut étre définie pour le
débit. Cette valeur de consigne est transmise a I'outil
et I'outil commandé conformément.

1. Taper dans le menu Tache sur .

2. Appeler le menu "Attribution du contréle de débit"

o=
avec Gid.
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Définition d'une valeur de consigne fixe pour le contréle du débit

3. Taper sur le bouton dans la colonne "Source du Configurer le contrdle de taux variable (VRC) pour cette
signal”. Cible de contrale Source | Unité | Prodult

Cible de contréle 1 Fixe: 100 I/ha

=» Une liste de sélection des sources de signaux
s'ouvre. Cible de contrdle 2 Fixe: 100

4. Sélectionner "Valeur de consigne”.

; : Valeur fixe
5. Confirmer avec .

Utiliser directement le fichier de forme
= Les réglages pour le contrble variable du débit

s'affichent. Convertir le fichier de forme au format

150

Contréle par les pairs

X V4
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Réglage de la commande Peer pour le contréle du débit

6. Saisir la valeur voulue pour le débit dans "Valeur
de consigne”".

7. Afin de documenter les débits du produit utilisé :
voir page 220

8. Confirmer avec .

Cible de contréle 1

VALEUR FIXE
100 kg/ha

Liste des produits appliqués

Quantité | unités

1000000.00 kg
(100) (%)

Produit

Produit 1

Réglage de la commande Peer pour le contréle du débit

Les débits peuvent étre mesurés et calculés par un
capteur posé sur le véhicule, qui transmet des débits
géospécifiques ou d'autres réglages spécifiques a la
parcelle.

REMARQUE

La commande Peer ne doit pas étre réglée a
nouveau a chaque changement de tache. La
derniére attribution enregistrée est
automatiquement chargée.

CONDITIONS PREALABLES

v Taskcontroller version 4

1. Taper dans le menu Tache sur .

2. Appeler le menu "Attribution du contréle de débit"

avec G
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Réglage de la commande Peer pour le contréle du débit

3. Taper sur le bouton dans la colonne "Source du Configurer le contrdle de taux variable (VRC) pour cette
signal”. Cible de contrale Source | Unité | Prodult

Cible de contréle 1 Fixe: 100 I/ha

=» Une liste de sélection des sources de signaux
s'ouvre. Cible de contrdle 2 Fixe: 100

4. Sélectionner "Commande Peer".

; : Valeur fixe
5. Confirmer avec .

Utiliser directement le fichier de forme
=» |Le menu "Source de commande" s'ouvre.

Convertir le fichier de forme au format
IS0

Contréle par les pairs

X V4
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Réglage de la commande Peer pour le contréle du débit

AMAZONE

6.

7.

-

10.

11.

12.

Sélectionner le capteur.

Confirmer avec .

Les réglages pour le contrdle variable du débit
s'affichent.

Indiquer la valeur pour la quantité devant étre
épandue dans "Valeur de consigne” si le capteur
ne fournit aucune donnée.

Dans "Valeur a la sortie du champ”, saisir la
valeur pour le débit qui doit étre épandu quand
I'outil dépasse la limite.

Dans "Valeur en cas de perte de position”,
indiquer la valeur pour le débit qui doit étre
épandu si le signal GPS est interrompu.

Afin de documenter les débits du produit utilisé :

voir page 217

Confirmer avec .

La carte d'application est chargée.

Sélectionner une
rn  Détection

Données de processus

Donneées de processus

Cible de contréle 1

VALEUR FIXE 'VALEUR HORS DU CHAMP
100 kg/ha 100,0 kg/ha

VALEUR DE LA POSITION PERDUE
100,80 kg/ha

Liste des produits appliqués

Produit iquantm! Unités

Produit 1 0.00
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Réception des valeurs de consigne via I'adaptateur SCU-L

REMARQUE

Afin que la carte d'application s'affiche
correctement, les conditions suivantes
doivent étre remplies :

e La "carte d'application” doit étre sélectionnée
comme "carte de recouvrement” ; voir
page 222

e L'élément de contrdle de I'outil doit étre
sélectionné comme carte VRC ; voir page 224

e L'échelle de recouvrement doit étre
configurée ; voir page 225

Réception des valeurs de consigne via I'adaptateur SCU-L

En alternative a la commande Peer, les valeurs de
consigne peuvent étre réceptionnées pour la
commande du débit par un capteur via un adaptateur
SCU-L.

Débits en bauds : 9600 bauds / protocole LH5000.

Les données sont transférées vers les machines
AMAZONE.

CONDITIONS PREALABLES

v La tache doit étre lancée !

Configuration du controle de débit

17.6.1 Documentation des informations sur le produit

Les produits utilisés et les débits correspondants
peuvent étre enregistrés dans la documentation de la
tache. Pour cela, un liste des produits peut étre
créées lors de la configuration du contréle de débit.
Les informations sur les produits peuvent de plus
provenir d'un systéeme d'informations Farm
Management et étre adaptées avant le début du
travail.
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AMAZDONE
Configuration du controle de débit

REMARQUE

Les données de débit du produit servent plutot de
documentation et n'ont aucune incidence sur le

débit.
1. Taper sur le bouton dans la colonne "Produit”. Cible de contréle 1
VALEUR FIXE VALEUR HORS DU CHAMP
. . . 100 kg/ha 100,0 kg/ha
=» Le menu "Sélectionner le produit" s'ouvre.

VALEUR DE LA POSITION PERDUE ECHELLE POUR L'IMPORTATION DE
100,0 kg/ha FORME

Liste des produits appliqués

Produit Quantité |

Produit 1 1000000.00

(100)

2. Sélectionner le produit dans la liste Sélectionnez: Produit
>  FILTRES

- . Sélectionner filtres
3. Confirmer avec .

Produit 1
Produit 2

Produit 3
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17 | Utilisation du controle de débit
Configuration du controle de débit

4. Pour ajouter un autre produit et créer ainsi un
mélange :

sélectionner -

17.6.2 Création d'un produit

1. Sélectionner - dans le menu "Sélectionner
un produit”.

REMARQUE

Les produits font partie des données de base.
Pour plus d'informations sur la modification des
données de base, voir page 123

Cible de contrble 1

VALEUR FIXE VALEUR HORS DU CHAMP
100 kg/ha

100,0 kg/ha

VALEUR DE LA PQSITION PERDUE
100,0 kg/ha

ECHELLE POUR L'IMPORTATION DE
FORME

Liste des produits appliqués

Produit Quantité

Produit 1 1000000.00

(100)

Sélectionnez: Produit

M  FILTRES
y Sélectionner filtres

Produit 1

Produit 2

Produit 3
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AMAZONE

2. Saisir un nom de produit avec "Nom".

3. Sélectionner ou créer un groupe de produits dans
"Produits”.

4. Sélectionner le type d'unité dans "Unités de
mesure".

5. Sélectionner l'unité dans laquelle le produit est
épandu dans "Représentation de la valeur de
mesure”.

REMARQUE

Les champs "Unités de mesure" et
"Représentation de la valeur de mesure" doivent
étre remplis.

6. Dans "Type", sélectionner "Produit unique".

7. Confirmer avec .

17.6.3 Enregistrement d'un mélange

Lorsque plusieurs produits ont été pris dans la liste
des produits utilisés, ces produits peuvent étre
enregistrés ensemble en tant que mélange.

1. sélectionner E

Créer: Produit

= Nom !
Produit 1

‘ §e, Produits:

N

[ Aucun

Unités!
Aucun

Présentation de la valeur:
kg

Type:

Produit unique

Cible de contréle 1

VALEUR FIXE
100 kgfha

VALEUR HORS DU CHAMP
100,0 kg/ha

VALEUR DE LA PQSITION PERDUE ECHELLE POUR L'IMPORTATION DE
100,0 kg/ha FORME

Liste des produits appliqués

Produit

B
Quantité | unkés |

1000000.00 kg

Erodulca (100) (%)
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17 | Utilisation du controle de débit
Configuration du controle de débit

2. Saisir le nom du mélange avec "Nom".

3. Sélectionner ou créer un groupe de produits dans
"Produits”.

4. Sélectionner 'unité dans laquelle le produit est
épandu dans "Représentation de la valeur de

mesure".

5. Sélectionner le type d'unité dans "Unités de
mesure”.

REMARQUE

Les champs "Unités de mesure" et
"Représentation de la valeur de mesure" doivent
étre remplis.

6. Sous "Type", sélectionner "Mélange temporaire”.

7. Pour adapter les produits du mélange,
Sélectionner les "Composants du mélange”.

8. Confirmer avec .

17.6.4 Ajout d'un mélange

Les mélanges créés peuvent étre ajoutés a la liste
des produits utilisés.

1. sélectionner E

Créer: Produit

Nom
Produit 1

r"‘r_ Produits:
L/ Aucun

Présentation de la valeur:
kg

Unités:
Aucun
Type

K
|
E
|
»

Mélange temporaire

Quantité de mélange:
1,0001

ol
Mélanger
[ les

T

Cible de contrble 1

VALEUR FIXE
100 kg/ha

VALEUR HORS DU CHAMP
100,0 kg/ha

ECHELLE POUR L'IMPORTATION DE
FORME

VALEUR DE LA PQOSITION PERDUE
100,0 kg/ha

Liste des produits appliqués

Produit Quantité
1000000.00

Produit 1 (100)
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Sélection de la carte de recouvrement

2. Sélectionner le mélange dans la liste. Sélectionnez: Produit
¥y FILTRES
Sélectionner filtres
REMARQUE

Produit 1

Les mélanges font partie des données de base. Produit 2

Pour plus d'informations sur la modification des

données de base, voir page 123 Produit 3

3. Confirmer avec .

Sélection de la carte de recouvrement

La carte de recouvrement désigne la surface traitée
qui peut étre marquée sur la carte avec différentes
couleurs.

Les réglages suivants sont disponibles :
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17 | Utilisation du contréle de débit

Sélection de la carte de recouvrement

Recouvrement

Réglage standard. La surface
traitée est représentée en vert.

CMS-1-001017

Qualité GPS

En fonction de la qualité GPS, la
surface traitée est représentée
dans un ton d'orange. Avec ce

réglage, une échelle s'affiche sur

la carte ; .

CMS-I-001013

Carte d'application ou nom de la
cible de controle de l'outil

Pour ce réglage, le contréle
variable du débit (VRC) doit étre
configuré. Le recouvrement
dépend des valeurs définies
précédemment représentées de
différentes couleurs. On utilise
comme nom pour cette carte de
recouvrement, la cible de controle
de l'outil. Avec ce réglage, une
échelle s'affiche sur la carte ; .

CMS-I-001015
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Sélection de la carte VRC

1. Ouvrir le menu "Niveaux de carte” avec L .

2. Dans "Carte de recouvrement”, sélectionner avec
) o Couches de la carte
les fléches la carte de recouvrement souhaitée

ou

Points de repére
pour appeler une liste de sélection,
taper sur le bouton entre les fléeches.

Lignes de la grille

=» La carte de recouvrement sélectionnée s'affiche. Tous les champs

Numéros de ligne

VRC

Carte de couverture

‘ Coverage ’

Prescriptions

AMAZONE
Ux01 -> Glu ’

v

Sélection de la carte VRC

Avec la carte VRC, le débit défini précédemment qui
doit étre épandu dans le champ s'affiche.
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Configuration de I'échelle de recouvrement

1. Ouvrir le menu "Niveaux de carte” avec L .

2. Dans "Carte VRC", sélectionner I'élément
commandable de I'outil de travail avec les
fleches.

Couches de la carte

ou Points de repére

pour appeler une liste de sélection,

taper sur le bouton entre les fleches. ) .
Lignes de la grille

3. Confirmer la sélection avec .

= |a carte VRC sélectionnée s'affiche.

Tous les champs

Numéros de ligne

VRC

Carte de couverture

‘ Coverage ’

Prescriptions

AMAZONE
Ux01 -> Glu ’

v

Configuration de I'échelle de recouvrement

17.9.1 Configurer manuellement I'échelle de recouvrement

Les réglages suivant peuvent étre effectués pour les
échelles de recouvrement :
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Configuration de I'échelle de recouvrement

AMAZONE

e Régler les zones de débit qui doivent s'afficher sur
la carte

e Fixer le nombre de zones de débit
e Fixer les couleurs pour les zones de débit

e Fixer la transparence du recouvrement affiché

1. Ouvrir la vue d'ensemble de I'échelle de

[1] Couleur du débit

|Z| Valeur minimale & partir de laquelle le débit
s'affiche dans la couleur correspondante.

@ Valeur maximale a laquelle le débit s'affiche
dans la couleur correspondante.

2. Ouvrir les réglages de I'échelle de recouvrement
avec "Editer".

3. Taper sur "Définir plage”.

20 L/ha
40 L/ha
60 L/ha
80 L/ha

>

T souma
| 100/L/ha

100 L/ha

226
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17 | Utilisation du controle de débit
Configuration de I'échelle de recouvrement

10.

11.

Sélectionner "Valeur minimale" pour définir la
valeur la plus basse de I'échelle.

Sélectionner "Valeur maximale" pour définir la
valeur la plus haute de I'échelle.

Sélectionner "Nombre de zones" pour définir le
nombre de zones de couleur affichées.

Confirmer les saisies avec .

Déterminer dans |I| les valeurs maximales
auxquelles le débit s'affiche dans la couleur
correspondante.

Regler dans |Z| la transparence du
recouvrement.

Sélectionner dans @ les couleurs du
recouvrement.

Confirmer les réglages avec .

VALEUR MINIMALE
0 I/ha

VALEUR MAXIMALE
100 I/ha

’ Définir plage

100 L/ha

17.9.2 Déterminer les zones de débit a I'aide du débit

La valeur minimale et la valeur maximale de I'échelle
du débit peuvent étre définie a I'aide de la quantité
déja épandue.
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Configuration de I'échelle de recouvrement

CONDITIONS PREALABLES

v Une partie du champ doit déja étre traité

1. Ouvrir la vue d'ensemble de I'échelle de

10 100
recouvrement avec . "

2. Ouvrir les réglages de I'échelle de recouvrement = 0 kg/ha

avec "Editer". 0 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 60 kg/ha
60 kg/ha BO kg/ha
80 kg/ha 100 ka/ha

- 100 ka/ha

Modifier J

3. Adapter les zones de I'échelle a la quantité déja

épandue avec "Auto VRC". = | 100,08/ha

100,0 I/ha 106,0 I/ha
106,0 I/ha 112,0 I/ha
112,00ha | 118,0/ha
118,0/ha | 124,0 I/ha
124,0 I/ha 130,0 I/ha
130,0//ha | 136,0 I/ha
136,0/ha | 142,0I/ha
142,0/ha | 148,0/ha
148,0 l/ha | 154,0 I/ha

154,0 I/ha 160,0 I/ha

> 160,0 I/ha

Définir plage Auto VRC

—y

l‘|.|| l | 60
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Controle du débit en miniature

Utiliser le controle de débit en miniature

Il est possible de vérifier ou de modifier le contrble du
débit de la tache actuelle dans la miniature a l'aide de
la touche de fonction.

REMARQUE

La touche de fonction comme aussi les données
disponibles varient en fonction de I'outil de travail
raccordé. Par exemple : touche de fonction pour

I'épandeur porté ¥

1. Ouvrir le menu des fonctions a I'aide de la touche
de fonction dans la miniature.

2. Sélectionner la taille de I'épandeur |I| dans le
menu des fonctions. Le nombre des grandeurs
d'épandeur affiché varie en fonction de I'outil de
travail.
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Utiliser le controle de débit en miniature

3. Sélectionner les données |Z| Une fenétre de
sélection comprenant toutes les données
disponibles s'ouvre.

4. Reécupérer les données.
Réglages possibles :

e "VRC": contrble de débit avec la carte
d'application

e "Auto": soit saisie manuelle du débit via le pavé
numeérique soit avec les touches plusumoins

e La valeur actuelle peut étre déposée par une
pression sur la touche de plus de 5 secondes.

e "ECU":la commande de débit se fait dans la
machine

5. Adapter la sélection si cela est souhaité.
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Gestion des données de base

Utilisation du gestionnaire de données de base

Les données de stock créées peuvent étre gérées
dans le gestionnaire de données de stock.

Le bouton du gestionnaire de données de stock se
trouve dans la barre de fonctions du menu de service.

» Taper dans le menu des fonctions sur h

= Le gestionnaire des données de base s'ouvre.
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Exportation de la sauvegarde des données de la tache

Vue d'ensemble du gestionnaire des données de base

|I| Sélectionner la catégorie : ouvre la liste de |E| Supprimer les données de base sélectionnées.
sélection des catégories du gestionnaire des
données de base. @ Exporter les données de base sélectionnées sur
une clé USB.
|z| Données de base : les données de base
existantes de la catégorie sélectionnée. Exporter le rapport de diagnostic sur une clé
USB. Les rapports de diagnostic servent a
@ Sélectionner toutes les données de base I'élimination des erreurs pour le personnel formé
affichées. a cet effet.

|z| Renommer les données de base sélectionnées. Afficher les données de base de la clé USB.
Quand les données de la clé USB s'affichent, la
couleur de fond est bleue.

Exportation de la sauvegarde des données de la tache

Lorsque des données de mission doivent étre
exportées sur une clé USB, la sauvegarde des
données de la mission est enregistrée en méme
temps sur 'AmaPad. Si les données de la tache
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Exportation de la sauvegarde des données de la tache

exportées sont perdues, ces sauvegardes données
de tache peuvent étre réexportées.

CONDITIONS PREALABLES

v~ Données de la tache exportées ; voir page 129

v Clé USB insérée

1. Dans le gestionnaire de stock, sélectionner
"Sauvegarde des données de la tdche" sous
"Catégorie”.

2. sélectionner ﬂ

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020 233



20 | Définir la vue caméra AMAZONE

Définir la vue cameéra

CMS-T-00002007-A.1

Utiliser la caméra

CMS-T-00002008-A.1

Les caméras numériques permettent une meilleure
vue d'ensemble lors de |'utilisation de la machine. La
vue cameéra peut s'afficher sur I'AmaPad.
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20 | Définir la vue caméra
Utiliser la caméra

CONDITIONS PREALABLES

v Pour cette fonction, une licence et un matériel
supplémentaire doivent étre achetés.

v Configurer la caméra, voir page 80

1. Pour ouvrir la vue caméra,

e
sélectionner le menu de fonctions “=I .

La vue caméra s'ouvre. L'attribution est possible par
le nom configuré |I|

REMARQUE

En sélectionnant une nouvelle fois la fonction

s
'54' , une autre vue caméra s'ouvre.

2. Tapez sur la vue caméra pour ouvrir un autre
menu fonctions.

3. Une sélection s'ouvre avec la fonction < |Z|:

@ Caméra 1et2

Boucle de caméras

REMARQUE

Avec la boucle de caméras, la vue change
automatiquement entre les caméras selon un
intervalle réglé.

4. Confirmer la caméra la boucle de caméras aprés
la sélection.

5. Avec , |z| et |E| la sélection de la vue caméra
change également.

Cameéra 1

Caméra 2

Passage en boucle des images
des caméras

ENEA
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Utiliser les pages d'accueil globales

CMS-T-00000594-B.1

Enregistrer la page d'accueil globale

CMS-T-000755-B.1

La représentation du menu de service peut étre
enregistrée avec le bouton multifonctionnel pour
pouvoir l'appeler ultérieurement. Cela facilite
l'utilisation car les éléments configurés ne doivent pas
étre appelés un par un quand ils doivent étre
supprimes.

CONDITIONS PREALABLES

v Activer la fonction dans le menu setup ; voir
page

1. Configurer les éléments dans le menu de service
selon ses souhaits.

2. Appuyer pendant 2 secondes sur le bouton
multifonctionnel.

3. Taper sur "Enregistrer la page d'accueil”.
4. Saisir le nom

=» La page d'accueil globale est enregistrée.

Gestion des pages d'accueil globales

CMS-T-000757-B.1

1. Appuyer pendant 2 secondes sur le bouton
multifonctionnel.

2. Taper a la page d'accueil souhaitée sur s
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Sélection des pages d'accueil globales

3. Activer la page d'accueil sélectionnée
ou
désactiver
ou
supprimer.

REMARQUE

Les pages d'accueil désactivées ne peuvent pas
étre sélectionnées.

EE.

Sélection des pages d'accueil globales

REMARQUE

La méthode de sélection peut étre définie dans le
menu setup ; voir page 34.

En fonction du réglage dans le menu setup :

» Taper sur le bouton multifonctionnel jusqu'a ce
que la page d'accueil souhaitée apparaisse

ou

Sélectionner la page d'accueil souhaitée dans le
menu.
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Créer une capture d'écran

Une image de l'interface graphique affichée peut étre
enregistrée sur la clé USB.

1. Insérer la clé USB dans 'AmaPad.

2. Appeler les boutons de base, voir page 11.

3. Taper sur .

= Le fond de l'interface graphique devient gris
pendant un court instant.

=» |a capture d'écran est enregistrée sur la clé USB
dans le dossier "Captures d'écran”.
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Utiliser la téléassistance

Avec cette fonction, I'AmaPad peut étre commandé a
distance via Internet a des fins de maintenance ou
d'assistance.

CONDITIONS PREALABLES

v Configuration du WLAN, voir page 51

«~ Connexion Internet requise

Dans l'assistant de configuration, activer la connexion
a la téléassistance, voir page 41.

1. Taper dans le menu Setup sur "Utilisateur" >
"Téléassistance".

2. Sélectionner le nom d'utilisateur dans I'assistant
de configuration.

3. Etablir la connexion a la téléassistance avec g .

4. Patienter jusqu'a ce que la connexion soit établie
et que le conducteur ait confirmé.

= |e travail avec I'AmaPad peut a présent étre
télécommandeé.

REMARQUE

Déconnexion possible seulement du cété de la
téléassistance a la fin de I'opération de
maintenance !

;—! N ) a_ ;
Utilisateurs Assistance a
distance

Assistance a distance
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Eliminer les erreurs

Attribuer les codes d'erreur

Les messages d'erreur ont un code d'erreur. A l'aide
des codes d'erreur, il est possible de trouver les
causes et les remédes pour éliminer l'erreur.

» Relever le reméde du code d'erreur dans le

tableau.

Code d'erreur

Erreur

Mesure

u1052

Mauvais microprogramme pour le
sous-systeme de direction.

Actualiser le microprogramme ;
voir page 59.

U1054

Sous-syteme de direction en mode
d'erreur.

Eteindre I'appareil de commande
de direction et le remettre en
marche.

uU1055

L'appareil de commande de
direction exige une réinitialisation.

Eteindre I'appareil de commande
de direction et arréter le véhicule.
Attendre 20 secondes. Remettre
en marche l'appareil de
commande de direction et le
véhicule.

U1056

Appareil de commande de direction
mal configuré.

Refaire I'étalonnage du capteur
d'angle de roue ; voir page 180

u1061

Réglages des paramétres du
véhicule dans le sous-systéme de
direction introuvables.

Sélectionner a nouveau le bon
véhicule ; voir page 91

U106 2

L'angle d'orientation doit étre
étalonne.

Etalonner I'angle d'orientation ;
voir page 180

uU1065

Le capteur d'angle de braquage doit
étre étalonné.

Vérifier la géométrie du véhicule ;
étalonner a nouveau le capteur
d'angle de roue; voir page 180.

U106 6

La boussole doit étre étalonnée.

Etalonner la boussole ; voir
page 180

240

MG6027-FR-II | F.1 | 05.06.2020



AMAZONE

24 | Eliminer les erreurs
Attribuer les codes d'erreur

Code d'erreur

Erreur

Mesure

u1067

Nouveau véhicule ou nouvel
appareil de commande de direction
a été détecté.

Etalonner & nouveau la boussole :
voir page 180.

U1068

Le profil du véhicule ne correspond
pas aux réglages du sous-systéme
de direction.

Vérifier que le sous-systéme de
direction est activé.

Sélectionner a nouveau le
véhicule ; voir page 91.

Sélectionner une nouvelle fois
I'appareil de commande de
direction ; voir page 93.

u1069

Capteur d'angle de braquage du
sous-systéme de direction n'est pas
configuré.

Avertir le concessionnaire.

u1071

La puissance moyenne absorbée du
AES-25 dépasse la limite de
puissance.

Vérifier si la charge sur le moteur
AES-25 est trop élevée (colonne
de levage dure, coussinets ou
paliers usés). Avertir le
concessionnaire.

u1072

Température du AES-25 dépasse la
valeur limite de la température.

Eteindre I'AES-25 et laisser
refroidir. Si le probléme persiste,
avertir le concessionnaire.

u1074

L'appareil de commande de
direction AES-25 n'a pas été
initialisé.

Tourner le volant a la main d'un
quart de tour.

u1075 - U1078

Perturbations de la réception ou de
I'émission du signal CAN.

Vérifier tous les raccords et
connexions. Eteindre puis
rallumer la box de connexion. Si le
probléme persiste, avertir le
concessionnaire.

u1079

Capteur 'angle de braquage pas

Vérifier les connexions.

Remplacer le cas échéant le
capteur défectueux.

raccorde.
Si le probleme persiste, avertir le
concessionnaire.
Court-circuit sur le capteur d'angle Avertir |e concessionnaire. Le
u1080 P 9 capteur doit probablement étre
de braquage. ]
remplacé.
Vérifier la capacité de la mémoire
dans la miniature ; voir page 243.
Le systéme de fichier
u1082 CompactFlash a moins de 1% de Le cas échéant, supprimer des

mémoire libre.

données dans le gestionnaire de
données de base ou les exporter ;

voir page 231.
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Attribuer les codes d'erreur

Code d'erreur Erreur Mesure
U3001 Echec du transfert de données. .Essayell’ une nouvelle fo.|s
I'importation ou I'exportation.
U4001 Erreur lors de l'initialisation de la | Créer une nouvelle fois la ligne de
ligne de voie. voie ; voir page 156.
U4006 Aucun étalonnage valable du Etalonner la direction ; voir
systeme disponible. page 180.
Vérifier que le sous-systeme de
direction est activé.
Veérifier que l'interrupteur de
U5001 Le systéme de direction n'a pas été | blocage pour la conduite sur route
reconnu. est désactivé.
Vérifier que le bon appareil de
commande de direction est
sélectionné ; voir page 93.
Sélectionner une nouvel fois le
bon outil, voir page 101.
Vérifier que le bon champ a été
Loutil et Ia liane d - ot ajouté a la mission ;
U5002 outil et la lig e, _e.v0|e e sont pas
définis. o .
Sélectionner une nouvelle fois la
bonne mission ; voir page 130.
Créer une nouvelle ligne de voie ;
voir page 156
La commande de direction n'a pas Désactiver l'interrupteur de
u5003 pu étre activée en raison du blocage blocage pour la conduite sur
de la commande de direction. route.
U5004 Aucun outil défini Sélectionner le bon outil ; voir
page 101 :
. . Réduire le degré de
Inter-rang (largeur de travail moins
S chevauchement de la commande
us5007 le chevauchement de I'outil) est trop . .
. automatique des trongons ; voir
faible.
page 196 :
Seulement un appareil de
commande de direction, mais type Vérifier la configuration du
U6904 - N - .
de véhicule est une direction véhicule ; voir page 86.
articulée.
Veérifier | fi tion d
u6905 Type de machine inconnu. e':l |.er a con.lgura on du
véhicule ; voir page 86.
Etal la direction ; voi
u8505 Pas d'étalonnage d'usine alonner la direction ; voir
page 180.
TC8 Capteur d'inertie et modem ne sont Vérifier tous les raccords et
pas alimenté en tension 12 V. connexions.
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Analyser I'affichage LED

Sur la face avant de 'AmaPad en haut a droite se
trouvent deux affichages LED. L'état de la batterie et
de l'alimentation électrique peuvent étre visualisés.

REMARQUE

Si I'affichage LED vert |Z| a droite est allume, le
logiciel de I'AmaPad est lancé. Si I'alimentation
électrique est coupée, I'affichage LED rouge
s'allume.

[1] Etatde la batterie

|Z| Alimentation en courant

Appel du diagnostic systéme

Dans le menu de fonctions se trouve une miniature
qui renseigne sur les propriétés systéeme de
I'AmaPad.

» Taper dans le menu des fonctions sur %

=» |a miniature s'ouvre.
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Déterminer la version logicielle

|I| Capacité de la mémoire |}| |%| |%| |%|

|Z| Diagnostic des consoles

IE Codes de défauts

|z| Protocole : dans ce registre, on peut charger un
fichier de configuration depuis une clé USB avec
le bouton "fichier de configuration™.

Déterminer la version logicielle

Dans le menu de fonctions se trouve une miniature
qui renseigne sur la version logicielle installée.

» Taper dans le menu des fonctions sur .

=» La miniature avec les informations logicielles
s'ouvre.
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Sommaires

GLOSSAIRE

Attribut

Dans un fichier shape, différentes valeurs peuvent
étre enregistrées dans des colonnes d'un tableau.
Ces colonne de tableau sont désignées comme
attributs et peuvent étre sélectionnées séparément. Il
est possible, par exemple, d'enregistrer différents
débits pour un produit dans un fichier shape.

Angle d'orientation

Décrit la position du récepteur lors du montage.

AUX

AUX signifie "auxiliary" et désigne un appareil de
saisie supplémentaire comme une poignée
multifonctions.

Carte d'application

Les cartes d'applications contiennent des données
avec lesquelles un élément de l'outil peut étre piloté.
Les débits et les profondeurs de travail font partie de
ces données.

Cible de commande

On désigne comme cible de commande I'élément de
l'outil qui peut étre commandé. Sur un pulvérisateur,
on peut indiquer comme élément pouvant étre
commandeé le régulateur de pression de pulvérisation
avec lequel le débit peut étre régulé.

Débit en bauds

Vitesse de transfert des données, mesurée en bits
par seconde.

Données de stock

Les données de stock suivantes sont gérées dans le
gestionnaire de stock.

Les données suivantes font partie des données
de stock :

e Données du véhicule

e Données de l'outil

e Lignes de guidage

e Projets de protection des eaux
e Fichiers d'ID géo

e Sauvegardes des données de tache

Dérive GPS

On désigne par dérive GPS les écarts du signal GPS
engendrés lors de I'utilisation des sources de
correction avec faible précision. La dérive GPS se
reconnait quand la position du symbole du véhicule
sur I'AmaPad ne correspond plus a la position réelle
du véhicule.
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Données de base

Les données suivantes font partie des données
de base :

Données du client

Données de I'exploitation agricole

Données opérateur

|

Données de parcelles

Données sur le produit

Données sur les cultures

Modéles de commentaire

Mesures

ECU

ECU désigne le bloc de commande de la machine qui
est installé dans la machine. A I'aide de consoles de
commande, il est possible d'accéder au bloc de
commande de la machine et d'utiliser la machine.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Systeme européen pour la correction de la navigation
par satellites.

Farm Management Information System

Un systeme Farm-Management, FMIS, est un
programme dédié a la gestion des exploitations
agricoles. Des taches et des données de base
peuvent étre gérées avec un tel programme.

Fichier shape

Le fichier shape enregistre les informations
géométriques et les attributs dans un bloc de
données. Les informations géométriques formes les
formes qui peuvent étre utilisées comme limites. Les
informations d'attribut sont nécessaires pour les
applications pour par exemple commander les débits.
Le fichier shape a le format « .shp ».

GLONASS

Systeme global de navigation par satellites russe

I
o
o
T

(Horizontal Dilution of Precision) Cote pour la
précision des données de position horizontales
(latitude et longitude) qui sont envoyées par un
satellite.

Ligne de limite

Ligne virtuelle sur la carte de I'AmaPad. Avec la
limite, on désigne une zone qui peut ensuite étre
définie comme zone de travail ou comme raccord.

Microprogramme

Un programme d'ordinateur qui est incorporé dans un
appatreil.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Systeme
Jjaponais pour la correction de la navigation par
satellite.

RTK

Systeme payant pour la correction des données
satellites.

Source de correction

Les sources de correction sont les différents
systemes servant a améliorer et corriger le signal
GPS.

-
>
[72]
A
X
=
r

Le TASK. XML est un fichier qui comprend des
données sur les missions.

Terminal universel

A l'aide du terminal universel, l'interface graphique de
I'ECU peut étre représenté sur I’”AmaPad.
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INDEX DES MOTS-CLES

“ Centrage du VEhICUIE...............c.coovoveeeeeeeeeen, 23
i : Champ
Actualiser le microprogramme CIBE ...t 137
Récepteur GPS............cccooveeeeeieieeeeeeeeeeeen 59
Champs
Adaptateur SCU-L .............ccooeiiiieiiieeceee 217 ACET OU MASQUET oo 116
Aide Clic des bOULONS .............veveeeeeeeeeeeeeeee e, 33
Activation du mode d'assistant de tache............. 46
Démarrage rapide ................ccoeeeeeceeeeeeenn 53 Commande de la machine
Dénominations des boutons ...........oooeeeeeeeeeiii 12 VOIF ECU ..., 103
Alarme Commande par utilisateur..............c..ccccooevvveeeeenenne. 40
Finde ligne..........ccccccoovvoviiiiviiiiiicieeieieeen 78 .
Commutateurs virtuels de trongons.......................... 23
Appar,e|l de travai Commutation des trongons
CIBON ..ottt ense e 100 ,
. . . automatiQue...............c...cccoeeeveeeeecieeeieeee e 196
Détection automatique...............c..ccoevuveeeeencnn. 97
T MANUE! ..o 194
SEIECHIONNEN ... 101
SUPPIIMEN ... 231  Conditions d'utilisation...................ccccoooveeviioiiiee 9
Appeler les informations de mission ....................... 134  Conduite automatique
Assistant 16 Activation de la fenétre d'état .............................. 35
SSISTANTS.......ooiiiii ADPPEIT ISHAL ..o 181
— BOULON ... 17
Configuration de la fenétre d'état........................ 35
Bloguer les menus pour I'utilisateur ................... 40 Etalonner la direction .............cc.ccccoeveeveeecnnenn... 180
BIEINAIE. ... 186
boitier de commande...............c..ccooeeiiiiiiie 196 mettre enN Marche .............ooo e, 185
Boutons Configuration de 1a tourniére..............ccocvveeeeeeeenn.n. 146
Modifier la taille ................cc.cccovvveeieicieaiieencn, 36
Configurer le démarrage rapide............c..cccccoveevenn. 53
Branchements..............ccooooviioiiiieiicice e 75
Configurer le signal de correction..................c.......... 62
Confirmation de la sélection..............c..cccccevecneinnne 23
Caméra Connexion réseau
CONTIGUIEN ... 80 ACHVEL ... 51
Utiliser la cameéra..............c.ccccooeeeveecveeeinaenen, 235
Connexion sans fil
Carte d'application.............cccoovviioiioiiieeeeee 222 Activer la téléassistance......................ccc.cccoo... 41
Carte Controle du débit
AGIANGIL ........ccoiiiiieieie et 115 Réception des valeurs de consigne.................. 217
Configuration de I'échelle................................... 225 Utiliser la miniature..................cccccoveeeeeeerennnn. 229
AEPIACET ... 37, 116 R ) »
Modification de la perspective........................... 115 Contrc.>le variable de la quantite
FEAUITE. ... 115~ GIMCNEr SUTIA CAME. oo 223, 224
Sélectionner les niveaux.......... . 116 Carte d'application................cccccceeveecceeeiineanen, 206
Carte de recouvrement Créer la manceuvre de demi-tour.......................... 166
SEIECHIONNEr ... 222 Créer une Capture A ECraN. ... 238
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Créer un profil d'appareil de travail ......................... 97

Débit variable

affiCReN ... 222
Décalage de la carte

BCHVEN ...ttt 37
Définition du temps de travail....................ccccoeeee. 135
Démarrage rapide.............cooovviiiiiiiiiiiieeeee 187

Démarrer I'épandage
voir Démarrage d'une tache .............................. 124

Déplacer les lignes de guidage sur la position

duVvehicule............cccoooiieiiiiieeeee e 177
Dérive GPS
COITIGEL ...t 173
corriger avec le point de repére......................... 174
OPLIONS.......cveeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 173
placer un pointde repére...................ccc.cocuu.... 152

Données de l'outil

JMPOIEEE ... 102
Données de missions

EXPOIOL ... 129

JMPOITEE ... 127
Données du véhicule

COPIEN ... 93

JMPOITEE ... 92
Données GPS

dans le tableau de bord .............ccc.coovveeiieeeann. 24
Droits d'acces de I'utilisateur

MOAITIEN ... 39

sécuriser avec mot de passe.................ccc......... 39
ECU

Mise a jour des réglages...............ccccoceeuvvenn... 103

PAraMELrer..............ccccovveeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeenn 103

Enregistrement de la zone de raccord
INEEITOMPIE ... 38

Enregistrement des lignes de limite

INEEITOMPIE ... 38, 38
ENtrEeS.. ..o 75
Fichier des données de mission................ccccoooo..... 127

Fichier OAF

CRAIGEL ... 61
Fichier shape

pourligne de limite................ccccocvveeveeveeennannn.. 141
Fin de ligne

Emettre @larme.............coooooveeeeeeeeeeeeeeeeeeeen, 78
Fixer le niveau d'acces de l'utilisateur....................... 40
Gestion des données de base. ............ccocovveeeeeenn, 231
GPS

Appeler les informations ................ccccccceveen... 178

Configurer SOrtie...............cccoccveveeeeeceeeeeeeeeeennn. 75

ENtrée.......ccoooooveiiiiieeieeeeee e 75

Sélection de la source des corrections................ 62

Simulation de la vitesse ............cccccoveveeveeeen.... 110

SOME. ... 76
Graduation

CONTIQUIET ... 225
Grille coordonnées.............c.cocovvevieceieeiieeeeee 116

Guidage de voie

Activation des jalonnages....................c...cc........ 48

Activer la commande de jalonnage ISOBUS ...... 49

Activer la direction automatique........................... 50

Activer la ligne de guidage sur la limite de

ChAMIP ... 48
ISOBUS

Détection de I'OULil..................ccoceveeieeeiiacieenen, 97

ECU reconnu.............ccoceeeeeeeeeeeeeeceeeereeeennena, 97
Langue

MOIFIEF ... 9
LED

Alimentation en courant ...............c..ccccoceeeveenen. 8

Etat de la batterie...................cccocovvervvereereernn. 8
Licences

CONTIQUIEN ..o, 43
Ligne A-B

Création d'une droite..............cc.ccccoeveevueeenenn.. 157

Création manuelle................c..ccccocveeveevceeeinn. 158

Ligne de guidage ondulée
Création d'une ligne adaptative.......................... 163
CPBON ... 160
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Ligne de limite

CPBON ...t 138
créer a partir du recouvrement .......................... 143
créer avec fichier shape.................cc.ccccococ..... 141
AETINIT ... 145
ENIEQISIIEr ... 138
Interrompre I'enregistrement............................. 141
supprimer une parune..............ccccceceeeeeeeeneenn... 145
Lignes de guidage

Contréler I'écart par rapport a la voie avec la

barre lumineuse.................cccccceeevieecienieeneennn. 170
Controler I'écart par rapport a la voie avec le

tableau de bord ................cccccoveivciiiiciaiennnn. 171
COITIGEN ..o 176
Création d'une droite A-B.............cccecveeveeninn. 157
Création des lignes de voie ondulées................ 160
Création des lignes ondulées adaptatives......... 163
Création manuelle d'une ligne A-B.................... 158
déplacement pas @ pas..............ccccceeveeveeeennen... 176
ENIEQISIIEr ... 178
pour décaler de la longueur indiquée................. 177
Réutilisation des lignes de guidage................... 168
SUPPHIMEE ... 231

Lignes de guidage créées
PEULIISALION ... 168

Lignes de limite

SUPPIIMEN ... 150
Limite de champ
CPBEN ... 138
créer a partir du recouvrement.......................... 143
créer avec fichier shape......................cccc...c...... 141
TN ... 145
ENIEGISIIEr ... 138
Interrompre l'enregistrement............................. 141
SUPPriMer une par Une...............c..cccceeeeeuveeenn... 145

MenuTache...........ccoooiiiiee e, 23
Message d'avertissement

apres le démarrage............ccccceeveeveenieceeeeennennnn, 9

GENEIAl ... 14

Terminal Universel ................cccccoeveeeecieeeeecnenenne.. 14
Mettre en place les jalonnages...............ccccccooue. 165
Miniature

AGrandir...........ccccooeeeiiieeeiieeeee e 112

FOIMOL ...t 114

OUVIIE .ot 112
MISE @ JOUN.......ooviiieiieeeceee e 86
Mise a jour du logiCiel.............c.cccoeeeiiiiiiiiiciee, 86
Mode carte

ADCIGU ... 23

GPPEIBE ... 115
Modification de la langue............c...cccoovvievieeinennnne. 27
Modification de la virgule décimale..................... 27, 27
Modification du volume..................cccooiieiiiiie, 33

Niveaux cartes

Notice d'utilisation

Conventions ULIlISEEsS ..............ccccovveeeeeeeeeeeeeaann. 1
Documents afférents...............cccccveeeeeeeeeeceeveeeenn. 1
Importance.................ccc.cccoeciiveiiiiiiiieceee e 1
Notice d'utilisation numérique.............ccccccoeevvveveeeeenn. 4

Numéro de ligne
afficher ou masquer ................c..cccceeveeeennennnne. 116

Numéro du UT

Limites de champ AETINN ..., 81
SUPPIIMES ... eeeeeee e 150
Numéro TC
Luminosité AETINE ..., 84
MODE.........c.oooieieie e 12
FEGICE ... 12
Paramétrage du WLAN .............cccoooiiiiiiiiee, 51
Marche arriére Parameétres utilisateur
Détection automatique............ooooo 45, 193 Date.........ccooeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 28
HEUre. ... 28
Menu de service Unités de mesure régionales............................... 28
ADCIGU ... 17 )
Perspective
Menu des fonctions...............ccoooeiieiiiiiciccc 17 MOAITIEN ... 115
Menu Setup Point de repére
Utilisation de base.................ccccccevveveeeiecceienn. 26 AETINE.......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 154
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