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AMAZDONE 1 | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi

Informacje na temat niniejszej
instrukcji obstugi

CMS-T-006637-B.1

Dodatkowo obowigzujagce dokumenty

CMS-T-00000217-A.1

e Instrukcja obstugi odbiornika GPS

e Instrukcja obstugi oprogramowania maszyny

Obowiazywanie

CMS-T-006632-A.1

Niniejsza instrukcja obstugi obowigzuje dla wersiji
oprogramowania 01.09.00

Informacje dotyczgce wersji oprogramowania:
"Setup" > "Diagnostyka" > "Wersje oprogramowania

"

Stosowane opisy

CMS-T-00000320-B.1

1.3.1 Wskazéwki

CMS-T-00000174-A.1
WSKAZOWKA
Oznacza porady w zakresie uzytkowania

i wskazowki pozwalajgce optymalnie korzysta¢ ze
wszystkich funkcji urzadzenia.
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1| Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi AMAZONE
Stosowane opisy

1.3.2 Instrukcje czynnosci

Numerowane instrukcje czynnosci
Czynnosci, ktore nalezy wykonaé w okreslone;j
kolejnosci, sg podane w formie ponumerowanych
instrukcji czynnosci. Nalezy przestrzega¢ wymaganej
kolejnosci czynnosci.

Przyktad:

1. Czynnos¢ obstugowa krok 1

2. Czynnos$c¢ obstugowa krok 2

1.3.2.1 Czynnosci obstugowe i reakcje

Rekacje na czynno$ci obstugowe sg oznaczone
strzatka.

Przyktad:
1. Czynnos¢ obstugowa krok 1
=» Reakcja na czynnos¢ obstugows 1

2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

1.3.2.2 Alternatywne instrukcje czynnosci

Alternatywne instrukcje czynnosci zaczynajg sie od
stowa "lub”.

Przyktad:
1. Czynnos¢ obstugowa krok 1
albo
alternatywna czynnos¢ obstugowa

2. Czynnos$c¢ obstugowa krok 2

Instrukcje czynnosci tylko z jedng czynnoscia

Instrukcje czynnosci z tylko jedng czynnoscig nie sg
numerowane, lecz rozpoczynajg sie od wypetnionego
trojkgta skierowanego w prawo.
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1 | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi
Stosowane opisy

Przyktad:

» Czynnos¢ obstugowa

Instrukcje czynnosci bez kolejnosci

Instrukcje czynnosci, ktdre nie muszg by¢
wykonywane w okreslonej kolejnosci, sg
zamieszczone w formie list z wypetnionymi trojkgtami
skierowanymi w prawo.

Przyktad:
» Czynnos$c¢ obstugowa
» Czynno$¢ obstugowa

» Czynnos¢ obstugowa

1.3.3 Listy

Listy wykorzystywane sg na przykfad do prezentacji
réznych mozliwosci wyboru. Wpisy na listach
rozpoczynajg sie od kropek.

Przyktad:

e Wpis 1

e Wpis 2

e Wpis 3

1.3.4 Numery pozycji

Numery pozycji w tekscie lub legendzie odnoszg sie
do numerdéw pozycji na grafikach zamieszczonych
obok lub powyzej. Numery pozycji na grafikach mogg
by¢ powigzane z liniami pozycji.
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1 | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi
Stosowane opisy

|I| Pozycja 1
|Z| Pozycja 2

E Pozycja 3

AMAZDNIE

1.3.5 Sciezki orientacyjne

CMS-T-00000021-A.1

Do szybkiej orientacji, szczegdlnie przy selektywnym
czytaniu majgcym na celu rozwigzanie problemu,
stuzg Sciezki orientacyjne zamieszczone na poczgtku
fragmentdéw z instrukcjg czynnosci. Przykiad: "Setup”
> "Diagnostyka" > "Wersje oprogramowania”
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2 | Instrukcja montazu

1.

Instrukcja montazu

Montaz podstawowy

Zamontowac¢ odbiornik GPS w ciggniku, patrz
instrukcja obstugi odbiornika GPS.

Terminal obstugowy AMATRON 3 mozna
podtqczy¢ za pomocq podstawowego
wyposazenia ciggnika lub okablowania ISOBUS.
Zamontowac¢ podstawowe wyposazenie ciggnika
(konsola z rozdzielaczem) w kabinie w polu
widzenia i zasiegu kierowcy tak, aby nie
podlegato drganiom i zapewnito przewodnictwo
elektryczne. Odlegtos¢ od radiostacji bgdz anteny
radiowej powinna wynosi¢ co najmniej 1 m.

W punktach zamontowania usung¢ farbe tak, aby
zapobiec gromadzeniu si¢ fadunkow
elektrycznych.
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2 | Instrukcja montazu
Montaz dla trybu ISOBUS

Montaz dla trybu ISOBUS

» W przypadku maszyn, ktore sq podtgczane do
ciggnika ISOBUS za pomocgq okablowania

ISOBUS Light:
Wylaczy¢ funkcje ISOBUS terminala ciggnika.
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AMAZONE 2 | Instrukcja montazu
Montaz dla trybu AMABUS

Montaz dla trybu AMABUS

—_————
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2| Instrukcja montazu AMAZONE

Montaz dla trybu réwnolegtego

Montaz dla trybu réwnolegtego

CMS-T-006476-B.1

AMATRON3 (& AMATRON3

GPS

CMS-1-002303
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AMAZONE 3 | Przeglad AMATRON 3

Przeglad AMATRON 3

AMATRON 3

Y
| Ges
Wiorek , 15.03.2016 GPS-Switch Opryski
¥ AMATZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci
=% Ciagnik1

2016-03-1507:21:44

GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

|I| Przycisk przetgczenia: przechodzenie miedzy |z| ACK: zatwierdzanie komunikatow z terminala
wybranymi menu i aplikacjami uniwersalnego. W trybie AMABUS: przewijanie

w sterowaniu maszyny
|Z| Przyciski funkcyjne: naciskanie przyciskow na

wyswietlaczu @ Escape: powrdt, anulowanie
@ Przyciski kursora: zmiana wyboru na @ Wigcznik/wytgcznik: wigczanie i wytgczanie
wyswietlaczu, zmian wartosci liczbowych, AMATRON 3

zatwierdzanie wyboru
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3| Przeglad AMATRON 3 AMAZONE
Tyt

Tyt

CMS-T-00004670-A.1

Przycisk Shift

CMS-T-005609-A.1

|I| Przycisk Shift dla menu Praca sterowania
maszyny

CMS-1-001943

Tabliczka znamionowa i oznakowanie CE

CMS-T-005605-A.1

Na tabliczce znamionowej podane sg nastepujace dane:

|I| Nr identyfikacyjny urzadzenia ANNLIANZ 4 0 [N SEN\WY L S RA KL S
D-49205 Hasberqen / BBG D-04249 Leipzig

T Gerdite-1dent-Nr [ (1) | |
[2]Typ |C€

Typ | (2)
|

AT |

942702
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AMAZONE 4 | Podstawowa obstuga

Podstawowa obstuga

Korzystanie z przycisku przelagczenia

Przyciskiem przetgczenia |I| mozna przechodzi¢
miedzy wybranymi menu.

» Aby po kolei przetqcza¢ miedzy wybranymi
menu,

krétko naciskac @
» Aby przejs¢ do menu gtéwnego,

przytrzymac nacisniety przycisk @

WSKAZOWKA

Menu dla przycisku przetgczenia mozna wybraé
w menu Setup, patrz strona 30.

W ustawieniach fabrycznych standardowo
uaktywniony jest GPS-Switch. Jesli do magistrali
podtaczone sg dalsze urzadzenia, takie jak
opryskiwacz, AmaPilot* lub nowe urzadzenia
wspotpracujgce z ISOBUS, zostang one
automatycznie aktywowane.
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4| Podstawowa obstuga AMAZONE

Korzystanie z przyciskéw funkcyjnych

Korzystanie z przyciskow funkcyjnych

Ukfad przyciskow "F1" do "F8" odpowiada ukfadowi
przyciskdw na wyswietlaczu. Dla objasnienia operacji
w niniejszej instrukcji obstugi wykorzystywane bedg
symbole na przyciskach. W celu wykonania operacji
konieczne jest nacisniecie odpowiedniego przycisku
funkcyjnego.

a : aby wybra¢ gorny prawy przycisk

@ : aby wybraé goérny lewy przycisk

a i 9: przenoszenie wyboru w gore

lub w dot

e i e: przenoszenie wyboru w lewo lub w prawo

Q: zatwierdzanie cyfry

Wprowadzanie tekstow

Jesli wprowadzane bedg teksty, otwiera sie menu
z tablicg znakoéw i dodatkowymi przyciskami.
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AMAZONE

4 | Podstawowa obstuga
Wprowadzanie wartosci liczbowych

Przeglad menu tekstowego
<II i ID przenoszenie kursora w lewo i w prawo

<Z|: usuwa znak przed kursorem

, lub : zmiana miedzy wielkimi a matymi

literami
L&y
EEl: wyswietla litery z akcentami

@ : usuwa zawartos¢ pola wprowadzania tekstu

1. Wybra¢ przy pomocy przyciskéw kursora zgdany
znak z tablicy znakow.

2. Wstawi¢ wybrany znak przyciskiem Q w pole
wprowadzania tekstu.

3. Zatwierdzi¢ wprowadzony tekst przyciskiem V

albo

przyciskiem x anulowac¢ wprowadzony tekst.

r

Produkt 1

Wprowadzanie wartosci liczbowych

Jesli wprowadzane bedg wartos$ci liczbowe, otwiera
sie menu z klawiaturg numeryczng i dodatkowymi
przyciskami.

Przeglad menu liczbowego
<l| i |[> przenoszenie kursora w lewo i w prawo
y . .
—=: odwraca poprzedzajgcy znak
IJI]:' : zwieksza zaznaczong cyfre o0 1
= ..
: zmniejsza zaznaczong cyfre o 1

@ : usuwa zawartos$¢ pola wprowadzania tekstu
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4 | Podstawowa obstuga
Korzystanie z przycisku Shift

AMAZONE

1. Wybrac¢ przy pomocy przyciskow kursora zadang
cyfre na klawiaturze numeryczne;.

2. Wstawi¢ wybrang cyfre przyciskiem Q w pole
wprowadzania liczb.

WSKAZOWKA

Warto$¢ maksymalna i warto$¢ minimalna sg
wyswietlane z prawej strony pola wprowadzania
liczb.

3. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem V

albo

anulowac¢ wprowadzone dane przyciskiem x .

Korzystanie z przycisku Shift

Przycisk Shift jest potrzebny do menu Praca
sterowania maszyny. Jesli przycisk Shift jest aktywny,
jest to widoczne na wyswietlaczu.

» Nacisngé l z tytu terminala AMATRON 3.

= Wyswietlone zostang dalsze pola funkcyjne,
przez co zmieni sie funkcja przyciskéw
funkcyjnych.

14
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AMAZONE

5 | Po wiaczeniu

Po wiaczeniu

Wybér trybu BUS

Po uruchomieniu terminala AMATRON 3 mozna
wybrac jeden z 2 trybéw BUS. Wybér trybu BUS
zalezy od podtgczonego urzgdzenia.

Tryby BUS:
e AMABUS
e ISOBUS

WSKAZOWKA

Po uptywie 10 sekund terminal AMATRON 3
uruchamia sie automatycznie w ostatnim
wigczonym trybie BUS. Jesli AMATRON 3 ma sie
uruchamia¢ bezposrednio w ostatnim wybranym
trybie BUS, w menu Setup nalezy uaktywni¢
wiasciwy tryb, patrz strona 30.
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5| Po wiaczeniu AMAZONE
Kontrola przyporzadkowania AUX-N

1. Wybrac tryb przyciskiem a lub
o

AMABUS

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem Q

is0
AMAZIONIE ISOBUS

8s

SW - Version: V01.08.00
BS - Version: 4.2.3344

= Ustawiony tryb BUS jest wyswietlany w menu

gtownym [1]. A

Wiorek, 15.03 2016 GPS-Switch

8 AMAZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci

w4 Ciaggnik 1
| 2016-03-1507:21:44

.~ GPS-Switch
GPS-Track : 1
GPS-Maps somus | KONfiguracia

Kontrola przyporzadkowania AUX-N

Po kazdym ponownym uruchomieniu terminala
AMATRON 3 ze wzgleddéw bezpieczenstwa
konieczne jest skontrolowanie i zatwierdzenie
przyporzagdkowania zewnetrznych urzgdzen wejscia.
Terminal AMATRON 3 wykrywa zewnetrzne
urzadzenia wejscia tylko w trybie ISOBUS.
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AMAZONE 5 | Po wiaczeniu
Zmiana przyporzgdkowan AUX-N

Wyswietlona zostanie lista z wszystkimi dostepnymi
funkcjami. Lista zawiera wszystkie funkcje
AMATRON 3 oraz funkcje podtgczonych urzgdzen.

1. Przejrze¢ liste z przyporzadkowaniami za
pomoca przycisku Q i 6

2. Jesli przyporzqdkowania AUX-N majq zosta¢
Zmienione,
patrz strona 17

albo

jesli przyporzgdkowania AUX-N sq prawidtowe,
zatwierdzi¢ przyporzadkowania AUX-N.

Zmiana przyporzadkowan AUX-N

1. Przyciskiem Q wybra¢ zgdang funkcje z listy.

=» Otwarta zostanie lista przyciskow wejsciowych.

2. Zapomocg Q wybra¢ zgdany przycisk
wejsciowy.

=» Do przycisku wejsciowego przypisana jest
wybrana funkcja.

3. Przyporzadkowanie dalszych funkgciji

albo

Zatwierdzi¢ przyporzgdkowania przyciskiem V

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020 17



5| Po wiaczeniu
Zmiana przyporzgdkowan AUX-N

AMAZONE

WSKAZOWKA

Przyporzadkowanie przyciskdw mozna zmienié¢
w dowolnej chwili w menu Setup, patrz
strona 32.

18
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AMAZONE 6 | Przeglad menu gtéwnego

Przeglad menu giéwnego

-
. Wtorek, 15.03.2016
Wybrane urzgdzenie

[1]
2]
[3] Wybrany ciagnik
[4] Uruchomione zlecenie
5]

Aktywowane aplikacje GPS z pozostatym

. PS- I
czasem pracy w godzinach |

GPS-Maps

: otwiera GPS-Switch. Korzystanie z GPS-
Switch, patrz strona 75

%: otwiera menu sterowania urzgdzenia. Symbol
rézni sie w zaleznosci od podtgczonego urzgdzenia.

: otwiera menu zarzgdzania urzadzeniami.
Konfigurowanie urzadzen, patrz strona 44

{#( : otwiera wykaz przyporzgdkowania AUX-N.
Korzystanie z wykazu przyporzgdkowan AUX-N,
patrz strona 133

: otwiera menu zarzgdzania ciggnikami.
Konfigurowanie ciggnikéw, patrz strona 49

-
[y

: otwiera menu zarzgdzania zleceniami.

Zarzgdzanie zleceniami, patrz strona

@{:‘E}: otwiera menu Setup. Konfigurowanie menu
Setup, patrz strona

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020 19



7 | Konfigurowanie AMATRON 3 AMAZONE

Konfigurowanie AMATRON 3

Wprowadzanie ustawien podstawowych

7.1.1 Aktywacja lub dezaktywacja zarzadzania zleceniami

Zarzadzanie zleceniami pozwala na przetwarzanie
zlecen w formacie ISO-XML. Zarzadzanie zleceniami
mozna aktywowac lub dezaktywowacé. Standardowo
zarzgdzanie zleceniami jest dezaktywowane. Jesli
zarzgdzanie zleceniami jest aktywowane, GPS-
Switch mozna uzywaé tylko z uruchomionym
zleceniem w formacie ISO-XML.

1. Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe".

2. Aktywacja lub dezaktywacja zarzadzania
zleceniami

3. Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3. Wt./Wyt. z zaptonem

@
u:|§- Glosnosé 10
% Jasnosé

Data i godzina

L]

@ Region i jezyk

7.1.2 Aktywacja lub dezaktywacja potaczenia z zaptonem

To ustawienie okresla, czy terminal AMATRON 3
bedzie powigzany z zaptonem pojazdu.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Wprowadzanie ustawien podstawowych

WARUNKI

v Terminal AMATRON 3 jest w trybie ISOBUS,
patrz strona 15

1. Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe".

Mozliwe ustawienia:

Q: przy wigczaniu lub wytgczaniu zaptonu pojazdu
terminal AMATRON 3 wigcza lub wytacza sie.

D : terminal AMATRON 3 musi by¢ recznie
wigczany i wytgczany.

2. Aktywowa¢ lub dezaktywowac potgczenie
z zaptonem.

7.1.3 Regulacja gtosnosci

W tym menu mozna ustawi¢ gtosnos¢ dzwiekow
sygnalizacyjnych.

1. Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Gfosnosc".

2. Wprowadzi¢ wartos¢ od 1 do 20.
3. Potwierdzi¢ wprowadzone dane.

WSKAZOWKA

Terminala AMATRON 3 nie mozna wyciszy¢.

Zarzadzanie zleceniami O

Glosnosé 10

Jasnosc

ip

Datai godzina

€& Region i jezyk

Zarzgdzanie zleceniami [
@ Wt./Wyt. z zaptonem &

% Jasnosé

Data i godzina

% Region i jezyk

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020
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Wprowadzanie ustawien podstawowych

AMAZONE

7.1.4 Regulacja jasnosci

»  Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Jasnosc".

Mozliwe ustawienia:

0
4 > T
s . wartos¢ procentowa jasnosci wyswietlacza
w dzieh

0
by . T
0% . wartos¢ procentowa jasnosci wyswietlacza
W nocy

£/ : ustawia jasnos$¢ wyswietlacza na wartosé
podang w punkcie "Jasnos¢ przy pracy nocg".

sl
2. wartosé procentowa jasnosci podéwietlenia
przycisku na terminalu AMATRON 3

Zarzadzanie zleceniami

@) Wt./Wyt. z zaptonem

u:|£. Glosnosé
Y

Data i godzina

% Region i jezyk

%_3:.:. Jasnos¢ ekranu w nocy
[]

@ Praca noca O
&% Podswietlenie klawiatury 50
[]

22
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Wprowadzanie ustawien podstawowych

7.1.5 Ustawianie daty i godziny

»  Wybrac¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Data i godzina".

Mozliwe ustawienia:
: dzienh, miesigc i rok dla biezgcej daty
../ godziny i minuty dla biezacej godziny

[E:I: wartos¢ od -13 do +12 dla odpowiedniej strefy
czasowej

L
: format 24-godzinny lub format 12-godzinny

: rézne formaty daty, "DD" dla dnia, "MM" dla
miesigca, "RRRR" dla roku

Zarzadzanie zleceniami |
@ WL./Wyt. z zaptonem 2

£ Gtosnosé 10
% Jasnosé

El

% Region i jezyk

(9 Godzina

[g] Strefa czasowa

UTC+ 1

Format godziny

Format daty
& DDMMRRRR

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Wprowadzanie ustawien podstawowych

AMAZONE

7.1.6 Wybor regionu i jezyka

»  Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Region i jezyk".

Mozliwe ustawienia:

%; jezyk interfejsu uzytkownika

y
@: kropka lub przecinek jako separator liczb
dziesietnych (0.1 lub 0,1)

Eﬁ: system jednostek miar

Zarzadzanie zleceniami |
@ Wt./Wyt. z zaptonem &
]¢ Glosnos¢ 10
% Jasnosé

Data i godzina

% Znak dziesietny
Eé] Jednostki miary

metryczna

24
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Konfigurowanie ISOBUS

Konfigurowanie ISOBUS

WARUNKI

v ISOBUS mozna konfigurowac¢ tylko w trybie
ISOBUS, patrz strona 15

1. Wybra¢ "Setup” > "Ustawienia" > "ISOBUS".

AMATRON 3 ma w stosunku do terminala
uniwersalnego jednoznaczny numer identyfikacyjny,
numer UT ISOBUS. Jesli sterowanie urzgdzenia ma
by¢ wyswietlane na terminalu AMATRON 3, numer
UT ISOBUS musi zgadza sie z numerem UT ISOBUS
urzadzenia. Jesli terminal AMATRON 3 jest jedynym
podtgczonym terminalem, urzadzenie automatycznie
pobierze numer UT ISOBUS terminala AMATRON 3.

2. W punkcie "Numer UT ISOBUS" wprowadzi¢
numer identyfikacyjny terminala uniwersalnego
AMATRON 3.

Do dokumentowania zlecen terminal AMATRON 3
posiada jednoznaczny numer identyfikacyjny, Task
Controller ID. Jesli dokumentacja zlecen ma by¢
zapisywana w terminalu AMATRON 3, Task
Controller ID musi zgadza sie z Task Controller ID
urzadzenia. Jesli terminal AMATRON 3 jest jedynym
podtgczonym terminalem, urzgdzenie automatycznie
pobierze Task Controller ID terminala AMATRON 3.

3. W punkcie "Task Controller ID" wprowadzié¢
numer identyfikacyjny Task Controller terminala
AMATRON 3.

Jesli podtgczony ciggnik nie przesyta danych
geometrii lub danych czujnikéw lub dane ciggnika nie
beda wykorzystywane, terminal AMATRON 3 moze
symulowac ciggnik. Na potrzeby symulacji ciggnika
terminal AMATRON 3 posiada jednoznaczny numer
identyfikacyjny, TC-ID TECU. Aby symulowana TECU
mogta by¢ uzywana, TECU-ID musi zgadzac¢ sie

z Task Controller ID.

4. W punkcie "TC-ID TECU" wprowadzi¢ numer
identyfikacyjny dla symulowanej Tractor-ECU.

ID kontrolera zadan (TC-ID)

TC-ID TECU 1

@A

TC-ID ASD / GPS-Maps 1

= Numer UT ISOBUS 1
=

3 TCIDTECU

E TC-ID ASD / GPS-Maps 1
= Numer UT ISOBUS 1

ID kontrolera zadar (TC-ID) 1

[Ty TCIDASD/GPSMaps 1

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Konfigurowanie GPS

AMAZONE

Jesli do interfejsu ASD podtgczone jest urzgdzenie,
TC-ID ASD/Mapy GPS okresla, dokad przesytane
majg by¢ nadchodzace dane. Aby méc korzystac

z interfejsu ASD i map GPS, TC-ID ASD/Mapy GPS
musi zgadzac sie z Task Controller ID.

5. W punkcie "TC-ID ASD/Mapy GPS" wprowadzi¢
numer identyfikacyjny interfejsu ASD i map GPS.

n Numer UT ISOBUS 1

ID kontrolera zadari (TC-ID)
- | TC-ID TECU 1

Konfigurowanie GPS

7.3.1 Konfigurowanie odbiornika A100/A101

Ten odbiornik GPS pozwala na reczne ustawianie
obu satelitéw korekcyjnych. Satelity korekcyjne
przesytajg dane korekcyjne do odbiornika. Dane
korekcji zwiekszajg doktadnosc¢.

1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "A100/101".

2. W punkcie "Satelita 1"i "Satelita 2" wybrac
"Auto”.

=» Przy ustawieniu "Auto” odbiornik GPS
automatycznie wyszukuje wtasciwych satelitow.

A100/ A101
Auto

136 SES-5

Satelita 2 Auto

120 Inmarsat 3F2 AOR-E EGNOS EU

53 Satelital

7.3.2 Konfigurowanie odbiornika AG-STAR

Ten odbiornik GPS moze pracowac w réznych
konfiguracjach. Konfiguracje réznig sie systemem
satelitow i satelitdéw korekcyjnych. Odbiornik GPS
mozna ustawi¢ w zaleznosci od regionu i dostepnosci
systemow korekcyjnych.

26
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AMAZONE

7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Konfigurowanie GPS

WSKAZOWKA

Sygnat korekcji SBAS jest sygnatem o duzej
doktadnosci, dostepnym w czasie odbioru sygnatu
korekcji SBAS.

Do systeméw SBAS nalezg systemy korekcyjne
EGNOS, WAAS i MSAS. Blizsze informacje na
ten temat, patrz instrukcja obstugi odbiornika
satelitarnego.

Bez sygnatu korekcji odbierany sygnat jest
korygowany tylko przez oprogramowanie. Moze
uptyng¢ 5 minut, az skorygowany sygnat bedzie
dostepny.

Jesli skorygowany sygnat nie jest dostepny,
obrobiona powierzchnia jest wyswietlana na z6tto
w GPS-Switch. Jesli skorygowany sygnat jest
dostepny, obrobiona powierzchnia jest
wyswietlana na zielono.

Mozliwe ustawienia AG-STAR z sygnatem korekcji
SBAS:

e SBAS GPS
o Przeznaczone dla Ameryki Pétnocnej, Europy
i Rosji
o 12 satelitéw GPS
o 2 satelity SBAS
e SBAS GPS/ GLONASS

o Przeznaczone dla Ameryki Pétnocnej, Europy
i Rosji

o 8 satelitow GPS

o 4 satelity GLONASS

o 2 satelity SBAS

Mozliwe ustawienia AG-STAR bez sygnatu
korekcji SBAS:

e GPS/GLONASS 1

o Do korzystania na calym swiecie, jesli SBAS
nie jest dostepny

o 10 satelitow GPS
o 4 satelity GLONASS
e GPS/GLONASS 2

o Do korzystania na caltym swiecie, jesli SBAS
nie jest dostepny

o 8 satelitow GPS
o 6 satelitow GLONASS

MG5560-PL-II | E.1 | 22.04.2020
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3 AMAZONE

Konfigurowanie GPS

1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "AG-STAR/SMART6".

x5
2. W punkcie "Sygnat korekgcji" wybra¢ zgdany B850 SSRGS

sygnat korekgcji. 5% Sygnat korekeji

7.3.3 Konfigurowanie odbiornika SMART6

SMART6 moze odbiera¢ sygnat korekcji TerraStar,
dzieki czemu zapewnia lepszg doktadnosc¢.

Mozliwe ustawienia SMARTG6:
e SBAS

e TerraStar

1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "AG-STAR/SMART6".

x5
2. W punkcie "Sygnat korekgcji" wybra¢ zgdany B850 SSRGS

sygnat korekgcji. 5% Sygnat korekeji

7.3.4 Konfigurowanie innych odbiornikéw GPS
1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "Inne".

2. W punkcie "Szybko$é transmisji" wprowadzié = SOUSTOE (NSRRI 59)
szybkos$¢ transmisji odbiornika GPS.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Konfigurowanie interfejsu ASD

WSKAZOWKA

Informacje dotyczace szybkosci transmisji podane
sg w instrukcji obstugi odbiornika GPS.

Podiaczony odbiornik musi przesyta¢ do
terminala nastepujace wiadomosci:

e GGA
e GSA
e VTG

Konfigurowanie interfejsu ASD

Przez interfejs ASD mozna przesyta¢ wartosci
zadane dawki rozsiewu/oprysku z czujnika. Aby méc
korzysta¢ z tych wartosci zadanych, warto$ci zadane
muszg zosta¢ dodane do zlecenia, patrz strona 57.

Chcac skonfigurowac interfejs ASD, nalezy wybra¢
szybkos¢ transmisji danych podtgczonego
urzgdzenia. Prawidtowa szybkos¢ transmisiji jest
podana w instrukcji obstugi urzgdzenia.

»  Wybrac¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Interfejsy" >
"Szybko$¢ transmisji ASD".

Mozliwe ustawienia:

e 57600 bd
e 19200 bd

'E:F Pasek swietlny

Ustawianie paska swietinego

Pasek swietlny |I| pokazuje odchylenie ciggnika od
Sciezki przejazdowej i pomaga w ten sposob w
doktadnym przejezdzie po sciezkach.

Przeszkodal

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020
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Konfigurowanie przycisku przetaczenia

1. Wybrac¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Interfejsy” >
"Pasek swietiny".

2. Aktywacja lub dezaktywacja paska swietlnego

3. Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.
) Szybkosé transmisjiAsD 27900

Baud

Konfigurowanie przycisku przetaczenia

CMS-T-001943-A.1

Przyciskiem Q mozna przechodzi¢ miedzy
wybranymi menu i aplikacjami.

1. Wybra¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Przycisk
przetgczenia”.

2. Wybra¢ menu, ktére bedg dostepne przez pasek
przetgczenia.

@ AUX-N

Konfiguracja
& Opryskiwacz

GPS-Switch

Zlecenia

Okreslanie trybu uruchomienia

CMS-T-001948-A.1

O § 00O

AMATRON 3 moze by¢ uruchamiany w 3 réznych
trybach.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Konfigurowanie trybu réwnolegtego

»  Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Tryb
uruchomienia”.

Mozliwe ustawienia:

—-
150 |: tryb BUS mozna wybra¢, gdy AMATRON 3
zostanie uruchomiony.

: AMATRON 3 uruchamia sie zawsze w trybie
AMABUS

: AMATRON 3 uruchamia sie zawsze w trybie
ISOBUS

Tryb AMABUS
Tryb ISOBUS

Konfigurowanie trybu réwnolegtego

Roéwnoczesnie mozna korzystac z kilku terminali.
Chcac korzysta¢ rownoczesnie z kilku terminali,
nalezy skonfigurowaé¢ ISOBUS w ustawieniach
ISOBUS i w razie potrzeby w obstudze maszyny
(UT), patrz strona 25. W tym menu okresla sig, jakie
funkcja ma przeja¢ AMATRON 3. Jesli na przyktad
uzywane sg dwa terminale AMATRON 3, jeden
AMATRON 3 moze odzwierciedla¢ sterowanie
urzagdzenia, natomiast drugi AMATRON 3 funkcje
GPS.

»  Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Tryb
réwnolegty".

Mozliwe ustawienia:

#

: za pomocg terminala AMATRON 3 mozna mieé
dostep do sterowania urzgdzenia i dostepne sg
funkcje GPS.

o za pomoca terminala AMATRON 3 mozna mie¢

dostep tylko do sterowania urzadzenia. Kontroler
zadan jest wylogowywany przez BUS.

: na terminalu AMATRON 3 dostepne sg funkcje
GPS. Terminal UT jest wylogowywany przez BUS

AMATRON (tylko UT)

@ GPS-Switch (tylko Task
Controller)

O O
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Korzystanie z urzadzenia wejsciowego Aux-N

Korzystanie z urzadzenia wejsciowego Aux-N

7.9.1 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N

Poprzez przyporzadkowanie AUX-N do okreslonych
funkcji terminala AMATRON 3 i urzgdzenia mozna
przypisac przyciski zewnetrznego urzgdzenia
wejsciowego. Funkcje AMATRON 3 mozna jednak
przypisa¢ do zewnetrznego urzgdzenia wejsciowego
tylko wtedy, gdy AMATRON 3 posiada numer UT
ISOBUS 1, patrz strona 25.Takim zewnetrznym
urzgdzeniem wejsciowym jest na przyktad AmaPilot*.
Jesli do jednego z przyciskdw AmaPilot* przypisana
zostanie funkcja urzadzenia, funkcje mozna
uruchomi¢ przypisanym przyciskiem.

WARUNKI

v Terminal AMATRON 3 jest w trybie ISOBUS,
patrz strona 15

» Wybra¢ "Setup” > "Przyporzgdkowanie AUX-N".
= \Wyswietlona zostanie lista dostepnych funkcji.

Mozliwe ustawienia:

Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie
listy funkgciji, patrz strona 32

Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie
listy elementéw wejsciowych, patrz strona 33

7.9.1.1 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie listy funkcji

W przypadku przyporzgdkowania AUX-N na
podstawie listy funkcji z lewej strony wyswietlona
bedzie lista wszystkich dostepnych funkcji. Do
przyciskow zewnetrznego urzgdzenia wejsciowego
mozna przypisac te funkcje.
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Korzystanie z urzadzenia wejsciowego Aux-N

1. Jesli funkcje nie sq wyszczegdlnione z lewej
strony,

ED
Wybra¢ &=1.
2. Wybra¢ funkcje z listy.

= \WysSwietlona zostanie lista z dostepnymi
przyciskami.

3. Wybrac¢ przycisk z listy.

=» Funkcja zostanie przypisana do wybranego
przycisku.

7.9.1.2 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie listy elementéw
wejsciowych

W przypadku przyporzadkowania AUX-N na
podstawie listy elementéw wejsciowych z lewej strony
wyswietlona bedzie lista wszystkich dostepnych
przyciskow. Do tych przyciskéw mozna przypisac
funkcje.

1. Jesli przyciski nie sq wyszczegdlnione z lewej
strony,

ED
Wybra¢ ¥=1.
2. Wybra¢ przyciski z listy.

= \WysSwietlona zostanie lista z dostepnymi
funkcjami.
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AMAZONE

3. Wybrac¢ funkcje z listy.

= \Wybrana funkcja zostanie przypisana do
przycisku.

» AUX-N-Belegung

LA

gt

(. = 8.
an O |

o0/1

2o .

s

7.9.1.3 Usuwanie wybranego przyporzadkowania AUX-N

1. Wybrac¢ zadane przyporzadkowanie z listy.

2. Wybra¢ @

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Przyporzgdkowanie zostanie usunigte.

?

=]
Usungc¢ przyporzadkowanie?

34
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Korzystanie z urzadzenia wejsciowego Aux-N

7.9.1.4 Usuwanie wszystkich przyporzadkowan AUX-N

1. Wybrac m .

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Przyporzgdkowanie zostanie usunigte.

?

o
Usunaé wszystkie
przyporzgdkowania?

Tak Nie

7.9.2 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie listy funkcji

W przypadku przyporzadkowania AUX-N na
podstawie listy funkcji z lewej strony wyswietlona
bedzie lista wszystkich dostepnych funkcji. Do
przyciskow zewnetrznego urzgdzenia wejsciowego
mozna przypisac te funkcje.

1. Jesli funkcje nie sq wyszczegdlnione z lewej
strony,

E
wybra¢ &=1.
2. Wybra¢ funkcje z listy.

= \WysSwietlona zostanie lista z dostepnymi
przyciskami.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Korzystanie z urzadzenia wejsciowego Aux-N

AMAZONE

3. Wybrac¢ przycisk z listy.

=» Funkcja zostanie przypisana do wybranego
przycisku.

1y
¥

E L'AVA"A

» » AUX-N-Belegung

E

O DD

.EO;ONN
4444

N

YY)

7.9.3 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie listy elementow

wejsciowych

W przypadku przyporzadkowania AUX-N na
podstawie listy elementéw wejsciowych z lewej strony
wyswietlona bedzie lista wszystkich dostepnych
przyciskow. Do tych przyciskéw mozna przypisac
funkcje.

1. Jesli przyciski nie sq wyszczegdlnione z lewej
strony,

E
wybra¢ &=1.
2. Wybra¢ przyciski z listy.

= \WysSwietlona zostanie lista z dostepnymi
funkcjami.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Korzystanie z urzadzenia wejsciowego Aux-N

3. Wybrac¢ funkcje z listy.

=» Wybrana funkcja zostanie przypisana do

przycisku.

» AUX-N-Belegung

LA

gt

@ a( = 0,
& |

vt

01

-
Q]

{05

s

7.9.4 Usuwanie wybranego przyporzadkowania AUX-N

1. Wybrac zgdane przyporzadkowanie z listy.

2. wybraé @

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Przyporzadkowanie zostanie usuniete.

?

=]
Usungc¢ przyporzadkowanie?
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3 AMAZONE

Korzystanie z zarzgdzania licencjami

7.9.5 Usuwanie wszystkich przyporzadkowan AUX-N

1. wybraé m .

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Przyporzgdkowanie zostanie usunigte.

?

o
Usunaé wszystkie
przyporzgdkowania?

Korzystanie z zarzadzania licencjami

Na terminalu AMATRON 3 pracowa¢ moga 3
aplikacje:

e GPS-Switch
e GPS-Track
o GPS-Maps

WSKAZOWKA

3 aplikacje sg aktywowane na czas uzytkowania
wynoszacy 50 godzin. Chcgc korzystac z aplikacii
bez ograniczen, nalezy zakupi¢ w firmie
AMAZONE klucz licencyjny.

Zarzgdzanie licencjami umozliwia aktywowanie 3
aplikacji terminala AMATRON 3 pozwalajgcego na
state korzystanie z tych aplikaciji.
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Korzystanie z zarzgdzania licencjami

Ponizsza tabela zawiera zestawienie funkcji, ktore sg
aktywowane przy pomocy licenciji.

Funkcje GPS-Switch GPS-Track GPS-Maps Bez licencji
Wyznaczanie
punktow X X X X
referencyjnych
i kalibracja GPS
Rozpoznawanie X X X X

kierunku jazdy

Powigkszanie,
pomniejszanie X X X X
i przesuwanie mapy

Konfigurowanie
nawrotow

Tworzenie granic
pola

Tworzenie
przeszkod

Reczne
rejestrowanie X X
obrobki pol

Reczne
i automatyczne
wigczanie sekcji
szerokosci

Automatyczne
obnizenie belki

Tworzenie sladéw
przejazdu

Tworzenie sladow
przejazdu na X
nawrocie

Wyswietlanie siatki
mapy

Wykorzystywanie
kart aplikacyjnych
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3 AMAZONE

Korzystanie z diagnostyki

1. Wybrac "Setup" > "Ustawienia" > "Zarzgdzanie
licencjami".

2. Wybra¢ zadane aplikacje.

37:35h
BWEMSWNHJWAINUSFTR

@= GPS-Track 09:40h
=0 BWEMSWNHJWAINUSIBG

GPS-Maps 50:00 h
S5/ BFS Mes

BWEMSWNHJWAINUSLSV

3. nacisngc¢ Q

: GPS-Switch
4. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ klucz licencyjny. . BWEMSWNHJWAINUSFTR
= Aplikacja zostata aktywowana. I|||”||UUU,|.JJ\|!]UL"”| ||| l
3 Schliissel: 0000000000
WSKAZOWKA )
Status: nieaktywny
Jesli klucz licencyjny zostat przypadkowo Restzeit: 37:35h

), aby go przywrocic.

Korzystanie z diagnostyki

usuniety, nacisng¢

7.11.1 Korzystanie z zarzagdzania USB

Formatowanie pamieci USB

1. Jesli wszystkie dane w pamieci USB majq zostac
usuniete.

wybraé .
2. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Pamie¢ USB zostanie sformatowana.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3
Korzystanie z diagnostyki

Usuwanie pliku lub katalogu z pamieci USB

1. Wybraé zadany plik lub katalog z listy.

2. wybraé ﬁ .

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Plik lub katalog zostanie usuniety.

Zapisywanie danych w pamiegci USB

Ta funkcja pozwala zapisa¢ wszystkie zarejestrowane
dane zlecen w pamieci USB.

WARUNKI

v Zarzadzanie zleceniami aktywowane; patrz
strona 20

» wybra¢ @

=» Dane zlecen zostang zapisane w pamieci USB.

7.11.2 Korzystanie z zarzgdzania danymi pool

Pod pojeciem ,pool” rozumie sie plik opisujgcy obraz
oprogramowania urzgdzenia w terminalu. Po
pierwszym podtgczeniu urzagdzenia lub po aktualizaciji
pool urzgdzenia jest automatycznie wczytywany

i zapisywany w terminalu. Dane pool mozna
ponownie wczytac, jesli zostaty one wczesniej
usuniete w menu zarzgdzania danymi pool i terminal
oraz maszyna zostaty ponownie uruchomione.
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7 | Konfigurowanie AMATRON 3 AMAZONE

Korzystanie z diagnostyki

1. Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Diagnostyka" >
"Zarzgdzanie danymi pool”.

= Wyswietlona zostanie lista z danymi ,pool”.

2. Woybra¢ dane pool.

3. wybra¢ @ .

4. Zatwierdzi¢ usuniecie.

+ » Pools

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer
Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer

Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer

5. Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.

7.11.3 Korzystanie z diagnostyki CAN

Diagnostyka CAN jest przeznaczona wytgcznie dla
pracownikéw serwisu do celow serwisowych.

WARUNKI

v Pamie¢ USB podtaczona

1. Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Diagnostyka" >
"Diagnostyka CAN".

2. W punkcie "Wtgcz CAN-Trace" ustawic, czy
funkcja CAN-Trace ma by¢ uruchamiana recznie,
czy tez po ponownym uruchomieniu terminala
AMATRON 3. @ Czas pracy (min)

3. W punkcie "Czas pracy" ustawi¢ czas
rejestrowania w minutach.
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Korzystanie z diagnostyki

4. Jesli w punkcie "Wtqcz CAN-Trace” wybrano
opcje"recznie”,

przyciskiem @ uruchomi¢ CAN-Trace

albo

jesli w punkcie "Wtqcz CAN-Trace"” wybrano
opcje"po ponownym uruchomieniu terminalu”,
uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.

=» Funkcja CAN-Trace jest uruchomiona.

5. Aby zatrzyma¢ CAN-Trace,

wybraé ‘i’ .

7.11.4 Przeprowadzanie resetu

W tym menu mozna zresetowac¢ ustawienia GPS-
Switch oraz ustawienia AMATRON 3.

1. Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Diagnostyka" >
"Reset".

2. Aby zresetowac ustawienia GPS-Switch,
wybrac¢ "Resetuj GPS-Switch/Track".

3. Aby zresetowa¢ ustawienia AMATRON 3
i usungc dane,
wybra¢ "Ustawienia fabryczne".

|m_u] Ustawienia fabryczne

4. Zatwierdzi¢ reset.
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8 | Konfigurowanie urzadzen

AMAZONE

Konfigurowanie urzadzen

Zarzadzanie urzgdzeniami

Aby méc korzystac z funkcji GPS-Switch,
konieczne jest skonfigurowanie nastepujacych
urzadzen:

e urzadzenia AMABUS
e urzadzenia, ktore nie mogg komunikowac sie

z terminalem

AMATRON 3 moze sterowac¢ podtgczonym
urzgdzeniem za pomocg wprowadzonych danych
urzgdzenia.

Nalezy poda¢ nastepujace dane urzadzenia:
e Nazwa urzgdzenia

e Typ maszyny

e Dane geometrii

e Dane sekcji szerokosci

Urzadzenia ISOBUS logujg sie automatycznie i nie
trzeba ich konfigurowac

44
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8 | Konfigurowanie urzadzen
Edycja danych urzadzenia

» Wybra¢ Menu gtéwne > "Urzgdzenia".

Przeglad menu urzadzen
|I| Istniejgce urzadzenia

|Z| Informacje na temat wybranego urzgdzenia
ﬁ: otwiera menu gtéwne

+: dodaje urzgdzenie

m : usuwa wybrane urzgdzenie

/ : wyswietla dane wybranego urzgdzenia, patrz
strona 45

07:36

Wiorek |, 15.03.2016
B AMAZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci
=4 Ciagnik 1

] 2016-03-1507:21:44

. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

£ AMAZONE UFO1

AMAZONE 09-37-48 (ISOBUS-Opryskiwacz)
6,00 m D cm

0ecm

Edycja danych urzadzenia

WSKAZOWKA

Dane urzadzen ISOBUS muszg by¢ edytowane
przez sterowanie urzgdzenia w menu Setup
terminala UT.

1. Wybra¢ "Menu gtowne" > "Urzgdzenia".

2. Doda¢ nowe urzadzenie

albo

edytowa¢ wybrane urzadzenie.

= \Wyswietlone zostanie menu "Dane urzgdzenia".

L&/ Rozdrabniacz

AMAZONE UX (I1SOBUS-Opryskiwacz)

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020

45



8 | Konfigurowanie urzadzen
Edycja danych geometrii urzadzenia

AMAZONE

3. W punkcie "Nazwa" nada¢ nazwe urzadzeniu.

4. Jesli podtqczone jest urzqdzenie AMABUS,
wybra¢ w punkcie "Typ urzgdzenia" podtgczone
urzgdzenie.

WSKAZOWKA

Typ urzadzenia mozna wybrac¢ tylko, jesli terminal
AMATRON 3 zostat uruchomiony w trybie
AMABUS, patrz strona 15.

5. W punkcie "Liczba sekcji szerokosci" okresli¢
liczbe sekcji szerokosci maszyny.

6. Aby do wszystkich sekcji przypisac takq samq
szerokos$é,
w punkcie "Standard. sekcja szeroko$ci"
wprowadzi¢ wspdlng wartos¢ dla wszystkich
sekcji szerokosci.

7. Jesli szerokos¢ ma zostacé przypisana do
okreslonych sekcji,
w punkcie "Sekcja szerokosci nr:" wprowadzi¢
wartos¢ dla danej sekcji.

WSKAZOWKA

Sekcje szerokosci sg ponumerowane od lewej do
prawej, patrzgc w kierunku jazdy.

&l

m
enk

# 1

Typ maszyny

Dane geometrii

Liczba sekcji szerokosci

Standard. sekcja

Sekcja szerokosci nr

Ux4200

AMABUS

300,0

cm

300,0

cm

Edycja danych geometrii urzadzenia

Aby aplikacja GPS-Switch dziatata prawidtowo,
niezbedne sg dane geometrii urzadzenia. Wigczanie
sekcji szerokosci, jazda rownolegta i zmienne
sterowanie dawkg zalezg od prawidtowych danych
geometrii.
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Wyboér urzadzenia

1. Wybrac¢ "Dane urzgdzenia" > "Dane geometrii".

& Nazwa
UX4200

_@ Typ maszyny
AMABUS-Opryskiwacz

| -

oo Liczba sekcji szerokosci 9
o

i 300,0
b=0 Standard. sekcja 0

m

o Sekcja szerokoscinr 300,0
=k ¥

cm

2. W punkcie "X71" wprowadzi¢ odlegtos¢ miedzy
punktem sprzegu a punktem aplikacji.

WSKAZOWKA

Punkty aplikacji:
e Opryskiwacze polowe: dysze opryskowe

e Rozsiewacze nawozoéw: srodek tarcz
rozsiewajgcych

e Siewniki: tylne redlice wysiewajgce

3. W punkcie "X2" wprowadzi¢ odlegtos¢ miedzy
punktem sprzegu a osig.

WSKAZOWKA

e Wartos¢ "X2" jest potrzebna tylko dla maszyn
zaczepianych (ciggnionych). Jesli
w ustawienia GPS-Switch wybrany zostanie
model maszyny "Maszyna ciggniona", mozna
wprowadzi¢ wartosé "X2", patrz strona 80.

e Jesli zmienione zostang wartosci geometrii dla
rozsiewacza, w ustawieniach GPS-Switch
nalezy zmieni¢ odstep nawrotéw o takg sama
wartos¢, patrz strona 84.

Wybér urzadzenia

Jesli podtgczone jest jedno z ponizszych urzgdzen,
nalezy wybrac¢ to podigczone urzadzenie, aby méc
korzysta¢ z aplikacji GPS-Switch:

e urzadzenie AMABUS

e urzadzenia, ktére nie mogg komunikowac sie
z terminalem
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Wybor urzadzenia

AMAZONE

Urzgdzenia ISOBUS logujg sie automatycznie przy
BUS, dlatego nie trzeba ich wybiera¢.

WARUNKI

v Dane urzadzenia po zakonczeniu edycji, patrz
strona 45

Urzadzenia, ktére mozna wybraé, oznaczone sg

polem wyboru: D L& Rozdrabniacz

» Zaznaczy¢ zgdane urzgdzenie.

UX4200( AMABUS-

=, 27,00 m
= g
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9 | Konfigurowanie ciggnikéw

Konfigurowanie ciggnikéow

Zarzadzanie ciggnikami

Aby terminal AMATRON 3 mégt poprawnie sterowac
podtgczonym urzadzeniem, do terminala AMATRON
3 nalezy rowniez przesta¢ dane uzywanego ciggnika.

Potrzebne sg nastepujgce dane ciagnika:
e Dane geometrii

e Dane czujnikow

WSKAZOWKA

Ciggniki ISOBUS potrafig samodzielnie przesyta¢
swoje dane do terminala AMATRON 3. W tym
celu ciggnik ISOBUS musi by¢ odpowiednio
skonfigurowany. Informacje na ten temat podane
sg w instrukcji obstugi ciggnika ISOBUS.

WSKAZOWKA
Ciagnik musi zosta¢ skonfigurowany
w nastepujacych przypadkach:

e Terminal AMATRON 3 pracuje w trybie
AMABUS

e Transmisja danych ciggnika ISOBUS jest
dezaktywowana

e Przestane dane ciggnika ISOBUS nie bedg
uzytwane
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9 | Konfigurowanie ciagnikow AMAZONE
Edycja danych ciagnika

» Wybra¢ Menu gtéwne > "Ciggniki".

07:36 [A] 0

Wtorek |, 15.03.2016

. AMAZONE UX - -
21,00 m 1 .

#% Ciagnik 1

] 2016-03-1507:21:44

A GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

Przeglad menu Ciagniki
|I| Istniejgce ciagniki

|Z| Informacje na temat wybranego ciggnika

&0 Ciagnik 1

@: otwiera menu gtéwne

+: dodaje ciggnik, patrz strona 50 | % ciagniko
12 em *0 Czujnik
Dem 2 0,0 kmvh
m : usuwa wybrany ciggnik - B0 ey B Vo

/: wyswietla dane wybranego ciggnika w celu
edycji.patrz strona 50

Edycja danych ciggnika

1. W menu "Ciggniki" doda¢ nowy ciggnik

albo

&0 Ciagnik 1
edytowac wybrany ciggnik.

= \Wyswietlone zostanie menu "Dane ciggnika".

Ciagnik 0

12cm #% Czujnik

0cm 0,0 kmv/h
80 cm ! 0 U/min
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Edycja danych geometrii ciagnika

2. W punkcie "Nazwa" nada¢ nazwe ciggnikowi.

Ciagnik 0
& Dane geometrii

% Wyslij dane geometrii

= Czujniki

Ciagnik 0

12 cm % Czujnik

Ocm @ 0,0 kmvh
80cm Z! 0 U/min

Edycja danych geometrii ciagnika

Dane geometrii ciggnika sg niezbedne do
prawidtowego dziatania aplikacji GPS-Switch.
Wiaczanie sekcji szerokosci, jazda rownolegta

i zmienne sterowanie dawkg zalezg od prawidtowych
danych geometrii.

Dane geometrii nalezy poda¢ w nastepujacych
przypadkach:

e Ciagnik nie przesyta danych geometrii.

e Przestane dane geometrii ciggnika nie bedg

uzywane.
e Odbiornik GPS zostat dodatkowo zamontowany
w ciggniku.
1. "Dane ciggnika" > "Dane geometrii". g »
6% Nazwa
Ciggnik 0
% Wyslij dane geometrii Z
= Czujniki

Ciagnik 0
12 cm ¥ Czujnik

Ocm ® 0,0kmv/h
80cm Z! 0 U/min
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Konfigurowanie czujnikow ciagnika

2. Jesli odbiornik GPS jest zamontowany z prawej
strony od srodka osi,
w punkcie "A" wprowadzi¢ dodatnig wartos¢
odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem
osi

albo

jesli odbiornik GPS jest zamontowany z lewej
strony od srodka osi,

w punkcie "A" wprowadzi¢ ujemng wartos¢
odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem
osi.

3. Jesli odbiornik GPS jest zamontowany przed
$rodkiem osi,
w punkcie "B" wprowadzi¢ dodatnig wartos¢
odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem
osi

albo

jesli odbiornik GPS jest zamontowany za
$rodkiem osi,

w punkcie "A" wprowadzi¢ ujemng wartos¢
odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem
osi.

4. W punkcie "C" wprowadzi¢ odlegtos¢ miedzy
tylng osig a punktem sprzegu.

=» Dane geometrii ciggnika zostaty okres$lone.
5. Aby mdc korzysta¢ z danych geometrii,

w menu "Dane ciggnika" aktywowac funkcje 6% Nazwa
"Wyslij dane geometrii".

Ciggnik 0

& Dane geometrii

& Czujniki
@ Ciagnik0
12 cm 5% Czujnik
Ocm ® 0,0km/h
80cm Z! 0 U/min

Konfigurowanie czujnikéw ciggnika

Czujniki ciggnika muszg zosta¢ skonfigurowane tylko
wtedy, gdy ciggnik nie posiada czujnikow predkosci,

52 MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020



AMAZONE 9 | Konfigurowanie ciagnikow

Konfigurowanie czujnikow ciagnika

przez co nie przesyta danych predkosci. W takim
przypadku dane predkosci mogg by¢ przesytane do
terminala AMATRON 3 z zewnetrznych czujnikéw, na
przykiad z czujnikéw kot lub czujnikéw GPS.

WARUNKI

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie
ISOBUS,patrz strona 15

1. "Dane ciggnika" > "Czujniki". 5 »

6% Nazwa
Ciggnik 0

& Dane geometrii

= \Wyswietlone zostanie menu "Czujniki".

% Wyslij dane geometrii Z

()

g2 Ciagnik0
12cm #% Czujnik
Dem © 0,0kmv/h
80 cm =l 0 UWmin

2. W punkcie "Zrédfo predkosci” podaé, w jaki
sposob ustalana bedzie predkos¢ ciggnika.

Impulsy na 100 m

WSKAZOWKA
. . o Lax o Przejedz liczbe impulséw na
Wyswietlane sg tylko zrodta predkosci, ktore
jeszcze nie sg zalogowane w ISOBUS. WOM :
Impulsy na obrdt
3. W punkcie "WOM" podac¢ liczbe impulsdw, ktére 58 Ciagnik 0 B
przesyta wat odbioru mocy na jeden obrét. R ¥R Gzujnik

ODcm 2 0,0km/h
80 cm =l 0 UWmin

4. Jesliw punkcie "Zrédto predkosci” wybrano
czujnik kota lub czujnik radarowy,
w punkcie "Impulsy na 100 m" wprowadzic¢ liczbe
impulséw, ktdrg czujnik kofa lub czujnik radarowy
przesyta na odcinku jazdy 100 m

albo

jesli liczba impulséw na 100 m nie jest znana,
wybra¢ "Przejedz impulsy na 100 m"

i postepowac zgodnie z instrukcjami na
wyswietlaczu.
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Wybor ciggnika

Wybor ciaggnika

Aby korzystac¢ z aplikacji GPS-Switch, nalezy wybra¢
ciggnik.

WARUNKI

~ Dane ciagnika po zakonczeniu edycji, patrz
strona 45

» Zaznaczy¢ zgdany ciagnik.

=» Ciagnik jest wybrany.
60 Ciagnik 1

Ciagnik 0

12cm #% Czujnik
0cm ) 0,0 km/h
80 cm ! 0 U/min
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Korzystanie z zarzagdzania zleceniami

Zarzadzanie zleceniami

Zarzadzanie zleceniami pozwala na przetwarzanie
zlecen w formacie ISO-XML. Zlecenia ISO-XML
mogg by¢ tworzone za pomocg systemu FMIS (Farm
Management Information System) i za pomoca
pamieci USB przenoszone do terminala AMATRON
3. Inng mozliwoscig jest tworzenie i edycja zlecen na
terminalu AMATRON 3.

Ze zlecenia w formacie ISO-XML za pomocg aplikac;ji
GPS-Switch mozna przetwarzac¢ granice pola i karty
aplikacyjne.

Mozna importowaé dwa typy kart aplikacyjnych:

e Typ 1 map: ten typ kart jest pokazywany na mapie
GPS-Switch. Zapisane wartosci zadane sg
przesytane do urzgdzenia i przetwarzane.

e Typ 2 map: ten typ kart nie jest pokazywany na
mapie GPS-Switch. Zapisane wartosci zadane sg
przesytane do urzgdzenia i przetwarzane.

Po uruchomieniu zlecenia na terminalu AMATRON 3
granica pola i karta aplikacyjna bedg wyswietlane na
mapie GPS-Switch, a dane zlecenia bede
rejestrowane. Ktére dane zlecenia bedg
rejestrowane, zalezy od utworzonego zlecenia ISO-
XML i podtgczonego urzgdzenia.

Rejestrowane moga by¢ miedzy innymi
nastepujgce dane zlecenia:

e dawki rozsiewu/oprysku

e pozycje rozsiewu/oprysku

e czas pracy ciggnika i urzagdzen
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Zlecenia po edycji mozna eksportowac i dalej
przetwarza¢ w systemie FMIS (Farm Management
Information System).

WARUNKI

v Zarzadzanie zleceniami aktywowane, patrz
strona 20

v Pamie¢ USB podtgczona

» Menu gtéwne > "Zlecenia".

Przeglad menu zlecen:
|I| Istniejgce zlecenia

|Z| Informacje na temat wybranego zlecenia
@: otwiera menu gtéwne

@ : wyswietla menu danych podstawowych, patrz
strona

+: dodaje zlecenie, patrz strona 57
m : usuwa wybrane zlecenie

o lub E‘: uruchamia lub zatrzymuje wybrane
Zlecenie, patrz strona 66 i patrz strona 66

%: kopiuje wybrane zlecenie, patrz strona 65
: eksportuje zlecenia, patrz strona 66

@ : otwiera wyszukiwanie, patrz strona 65

07:36

Witorek , 15.03.2016
AMAZONE UX
21,00m :
7 Sekdje szerokosci

Ciagnik 1

2016-03-1507:21:44

GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

Pole

00h:0Tm:37s

03.2016 11:03h

Dane klientow
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Edycja zlecen

10.2.1 Tworzenie nowego zlecenia

Z pomocg terminala AMATRON 3 mozna tworzy¢

i edytowac zlecenia w formacie ISO-XML. Utworzone
Zlecenia mozna eksportowac i dalej przetwarzac

w systemie FMIS (Farm Management Information
System).

Dane dodatkowe, ktére mozna dotaczy¢ do
zlecen:

e Dane pola

e Dane klientow

e Wartosci zadane dawek rozsiewu/oprysku
e Dane produktu

e Dane pracownika

e Dane urzgdzenia

e Dane ciggnika

1. Wybrac¢ Zlecenia > +

= \Wyswietlone zostanie menu "Nowe zlecenie".
2. Wprowadzi¢ nazwe zlecenia.

3. Wybra¢ pole.

4. Woybra¢ klienta.

WSKAZOWKA

W menu wyboru klienta, patrz strona 71
i wyboru pola, patrz strona 70mozna réwniez
tworzy¢ klientoéw i pola.

5. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.

Nowe zlecenie

& Dane klientow

10.2.2 Dodawanie wartosci zadanych do zlecenia

Do sterowanych elementéw urzgdzenia mozna
przypisa¢ wartosci zadane. | tak na przyktad okresla
sie dawke oprysku opryskiwacza, dawke rozsiewu
rozsiewacza lub siewnika.
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Wartosci zadane dawek rozsiewu/oprysku moga
pochodzi¢ z nastepujacych zrédet:

e Wartosci zadane utworzone w terminalu
AMATRON 3

e Z zaimportowanej karty aplikacyjnej w formacie
shape

e Z zewnetrznego urzgdzenia przez interfejs ASD

WARUNKI

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 66

Jesli wartos¢ zadana ma pochodzi¢ z danych

podstawowych:

v Warto$¢ zadana utworzona w danych
podstawowych, patrz strona 68

Jesli wartos¢ zadana ma pochodzi¢ z karty

aplikacyjnej w formacie shape:

v Zaimportowana karta aplikacyjna w formacie
shape, patrz strona 124

Jesli wartos¢ zadana ma by¢ przestana za

pomocg interfejsu ASD:

v Skonfigurowany interfejs ASD, patrz strona 29

1. "Zlecenia" > wybra¢ uruchomione zlecenie.

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:0Tm:37s
15.03.2016 11:03h
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2. Wybra¢ "Wartosci zadane".

'E| Nowe zlecenie 1
= \Wyswietlone zostanie menu "Warto$ci zadane".

Wyswietlone zostang sterowane elementy _
urzgdzenia.

* AMAZONE UX
0.0 h
0.00 km
0.00 ha
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3. Wybra¢ sterowany element urzadzenia.

500,00 I/ha Produkt 1

= \Wyswietlone zostanie menu wyboru wartosci
zadanej. Wyswietlone zostang wartosci zadane

utworzone w danych podstawowych. Brakwartodel zadane]

WSKAZOWKA

Jesli zadne wartosci zadane nie sg dostepne,
terminal AMATRON 3 automatycznie otworzyé
menu tworzenia wartosci zadanej. W tym %' 100,00 I/ha
przypadku, patrz strona 69. #  Produkt 1

4. Wybra¢ zgdang wartos¢ zadang z listy.

=» Wybrana warto$¢ zadana jest przypisana do

sterowanego elementu urzadzenia.
100,00 I/ha Produkt 1

10.2.3 Dodawanie pracownika do zlecenia

Do zlecenia mozna przypisywac pracownikéw, aby
rejestrowac ich czas pracy.
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WARUNKI

v Pracownik utworzony w danych
podstawowych, patrz strona 68

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 66

1. "Zlecenia" > wybraé uruchomione zlecenie.

2. wybraé ﬂ%

=» Wyswietlone zostanie menu "Przypisz
pracownika". Wyswietleni zostang przypisani juz
pracownicy.

ﬂ%ﬂ: rejestrowanie czasu pracy uruchomione
ﬂ%: rejestrowanie czasu pracy zatrzymane
@: otwiera wybrane zlecenie

':D:': dodaje nowego pracownika

o lub ‘il: uruchamia lub zatrzymuje

rejestrowania czasu pracy wybranego pracownika

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

X\ Przypisz pracownika

g/ AMAZONE UX

®  AMAZONE UX
& 00h
0.00 km
0.00 ha

[E] »

[ﬂ Pracownik 2

uﬁn Pracownik 3

15.03.2016 12:13:53
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3. Aby dodac pracownika,
wybraé¢ ':D:'

4. Woybra¢ zgdanego pracownika z listy.

=» Wybrany pracownik zostanie dodany do zlecenia.

5. Aby uruchomié rejestrowanie czasu pracy
pracownika,

wybraé o

6. Aby zatrzymac rejestrowanie czasu pracy
pracownika,

wybraé E‘

ﬂ% Pracownik 2

& Pracownik 3

Pracownik 1

15.03.2016 12:24:35
qﬁn Pracownik 2

& Pracownik 3

10.2.4 Dodawanie urzadzen i ciaggnikéw do zlecenia

Do zlecenia mozna przypisywaé urzadzenia i ciggniki,
aby rejestrowac¢ czas pracy tych urzadzen
i ciggnikow.
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WARUNKI

v Urzadzenie skonfigurowane, patrz strona 44
v Ciggnik skonfigurowany, patrz strona 49

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 66

1. "Zlecenia" > wybra¢ uruchomione zlecenie.

Nowe zlecenie 1
[v]

D0h:00m:30s
14.08.2015 10:03h

2. wybraé %

®  AMAZONE UX
& 00h
0.00 km
0.00 ha

= Wyswietlone zostanie menu "Przyporzgdkowanie
urzgdzenia". Wyswietlone zostang
przyporzgdkowane juz urzadzenia i ciggniki.

@: rejestrowanie czasu pracy uruchomione
15.03.2016 12:22:27

'@: rejestrowanie czasu pracy zatrzymane

@: otwiera wybrane zlecenie

E:]:': otwiera menu urzgdzeniami i ciggnikami do
wyboru

° lub E‘: uruchamianie lub zatrzymywanie
rejestrowania czasu pracy wybranego urzadzenia lub
ciggnika
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AMAZONE

3. Aby dodac urzqdzenie lub ciggnik,
wybrac¢ ':D:'

= \Wyswietlone zostanie menu z urzgdzeniami
i ciggnikami do wyboru.

4. Wybrac¢ zadane urzadzenie lub Zgdany ciggnik
z listy.

= \Wybrane urzgdzenie lub wybrany ciggnik
zostanie dodany do zlecenia.

5. Aby uruchomic rejestrowanie czasu pracy
urzqdzenia lub ciggnika,

wybraé o

6. Aby zatrzymac rejestrowanie czasu pracy
urzqdzenia lub ciggnika,

wybraé ‘il .

10.2.5 Kontrola typu karty

Jesli zlecenie z kartg aplikacyjng w formacie ISO-
XML zostato przestane z systemu FMIS (Farm
Management Information System) do terminala
AMATRON 3, w tym miejscu pokazywany jest typ
karty.

e Typ karty 1: karta aplikacyjna jest wyswietlana
w aplikacji GPS-Switch i wartosci zadane sg
przetwarzane.

e Typ karty 2: karta aplikacyjna nie jest wyswietlana
w aplikacji GPS-Switch, ale wartosci zadane sg
przetwarzane.

=] »

@D Pracownik 1

= AMAZONE UX
i 0.0h
0.00 km
0.00 ha

3] Ciagnik 0

d& AMAZONE UX

o AMAZONE UX
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10.2.6 Wyszukiwanie zlecen

1. Wybrac¢ Zlecenia > p

Nowe zlecenie 1

2. Wprowadzi¢ szukane hasto.

3. Potwierdzi¢ wprowadzone dane. Nowe zlecenie 2

=» Znalezione zlecenia zostang wyswietlone.

00h:01m:17s
15.03.2016 12:15h

10.2.7 Kopiowanie zlecen

Aby wielokrotnie edytowac zlecenia z tymi samymi
danymi, zlecenia mozna skopiowac.

1. "Zlecenia" > wybrac zlecenie.

2. wybraé %

3. Zatwierdzi¢ kopiowanie.

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01Tm:37s
E 15.03.2016 11:03h

=» Zlecenie zostanie skopiowane i oznaczone
symbolem ™",

Nowe zlecenie 1
Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020 65



10 | Korzystanie z zarzadzania zleceniami AMAZONE
Edycja zlecen

10.2.8 Uruchamianie zlecenia

Gdy zlecenie zostanie uruchomione, dane zlecenia
beda rejestrowane. Dane pola zapisane w zleceniu
bedg wyswietlane na mapie w GPS-Switch.

WARUNKI

v Zlecenie zaimportowane lub utworzone
o Importowanie zlecenia, patrz strona

o Tworzenie zlecenia, patrz strona 57

1. "Zlecenia" > wybra¢ zlecenie.

2. wybraé o

= \Wybrane zlecenie zostanie uruchomione. Nowe zlecenie 2

Nowe zlecenie 1

& 00h:01m:17s
= 15.03.2016 1Z:15h

10.2.9 Zatrzymywanie zlecenia

Gdy zlecenie zostanie zatrzymane, dane zlecenia nie
bedg juz rejestrowane.

1. "Zlecenia" > wybra¢ trwajgce zlecenie.

2. wybraé ‘il

=» \Wybrane zlecenie zostanie zatrzymane.

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01
f 15.03.2016 11:03h

10.2.10 Eksportowanie zlecen

Wyeksportowane zlecenia zapisywane sg w pamieci
USB. Wyeksportowane zlecenia mozna nastepnie
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dalej przetwarza¢ przy pomocy systemu FMIS (Farm
Management Information System).

WARUNKI

v~ Pamie¢ USB podtgczona

» Wybra¢ "Zlecenia" > .

= \Wszystkie zlecenia zostang wyeksportowane
i zapisane w pamieci USB.

Nowe zlecenie 1

Nowe zlecenie 2

00h:01m:17s
] 15.03.2016 12:15h

Korzystanie z danych podstawowych

10.3.1 Zarzadzanie danymi podstawowymi

Dane podstawowe to dodatkowe informacje, ktére

mozna tworzy¢ i zapisywac w terminalu AMATRON 3.

Utworzone dane podstawowe mozna dodawac¢ do
zlecen. Danych podstawowych z systemu FMIS
(Farm Management Information System) nie mozna
edytowac.

Do danych podstawowych naleza nastepujace
informacje:

e Wartosci zadane dawek rozsiewu/oprysku
e Dane pola

e Dane klientow

e Dane pracownika

e Dane produktu
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» Wybra¢ "Zlecenia" > @ .

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:0Tm:37s
E 15.03.2016 11:03h

= \WysSwietlone zostanie menu "Dane podstawowe".

Mozliwe ustawienia:

O@: zarzgdzanie "Warto$ciami zadanymi”, patrz
strona 68

d Pola
& Klienci

ED Pracownik

d: zarzgdzanie "Polami", patrz strona 70
&: zarzadzanie "Klientami”, patrz strona 71
ﬂ%: zarzgdzanie "Pracownikami”, patrz strona 72

Produkty
| -
| —1: zarzadzanie "Produktami”, patrz strona 73

WSKAZOWKA

Pola oznaczone symbolem "*" to pola
obowigzkowe, ktére muszg zosta¢ wypetnione.
Przyktadem pot obowigzkowych jest "Warto$ci
zadane" lub "Nazwisko".

10.3.2 Zarzadzanie wartosciami zadanymi

Do sterowanych elementéw urzadzenia mozna
przypisa¢ wartosci zadane. | tak na przyktad okresla
sie dawke oprysku opryskiwacza, dawke rozsiewu
rozsiewacza lub siewnika.
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» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Wartosci zadane".

Przeglad menu wartosci zadanych
@: wyswietla menu danych podstawowych

E:]:': dodaje warto$¢ zadang %® 200,00 I/ha Produkt 2

@® 300,00 I/ha Produkt 3

ﬁjl‘ : usuwa wybrang warto$¢ zadang

100,00 I/ha
1 Produkt 1

10.3.3 Edycja wartosci zadanych

Wartosci zadane mogg sktadac¢ sie z roznych
produktow, aby udokumentowac, jakie produkty byty
wykorzystywane w zleceniu.

Aby tgczy¢ wartosci zadane z réznych produktow,
nalezy utworzy¢ produkty, patrz strona 73.

1. Wybrac warto$¢ zadang z listy

albo

@® 200,00 I/ha Produkt 2
doda¢ nowg warto$¢ zadana.
@® 300,00 I/ha Produkt 3

100,00 I/ha
1 Produkt 1

= Wyswietlone zostanie menu "Warto$¢ zadana".
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() : wiersz na catkowitg dawke rozsiewu/oprysku

-
[ =1: wiersz na produkt.

2. W pierwszej kolumnie wprowadzi¢ wartosci
zadane produktow.

3. W drugiej kolumnie wybrac¢ jednostke miary
wartosci zadanych.

4. W trzeciej kolumnie wybrac produkty.

WSKAZOWKA

W menu wyboru produktéw mozna réwniez
tworzy¢€ i edytowac produkty, patrz strona 74.

5. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.

= Catkowita dawka rozsiewu/oprysku i jednostka
miary zostaty przekazane do maszyny. Tutaj
w przyktadzie "Produkt 1" 500 I/ha.

10.3.4 Zarzadzanie polami

Mozna tworzy¢ pola, aby dokumentowac, ktore pola
byly obrabiane w poszczegdlnych zleceniach.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Pola”.

@: wyswietla menu danych podstawowych
E:]:': dodaje pole

@ : usuwa wybrane pole

p : otwiera wyszukiwanie; patrz strona 65

I/ha Produkt 1

I/ha Produkt 2

200,00
300,00 I/ha Produkt3

0,00 Jedn Dane produktu

Pole 1
1,00 ha

®  Dane klilentow
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10.3.5 Edycja danych pola
1. Wybrac pole z listy
albo
Doda¢ nowe pole.
= \Wyswietlone zostanie menu "Dane pola”.

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dane.

10.3.6 Zarzadzanie klientami

Dane klientéw mozna dodawac¢ do zlecen. W ten
sposéb mozna udokumentowac, dla ktérego klienta
przetwarzane jest dane zlecenie.

» Wybrac "Zlecenia" > @ > "Klienci".

Przeglad menu klientow
|I| Istniejgcy klienci

|z| Informacje na temat wybranego klienta

@: wyswietla menu danych podstawowych

I:|I:I|:': dodaje klienta

@ : usuwa wybranego klienta

p : otwiera wyszukiwanie
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10.3.7 Edycja danych klienta

1. Wybrac klienta z listy

albo

doda¢ nowego klienta.
= \Wyswietlone zostanie menu "Dane klienta".
2. Wprowadzi¢ dane klienta.

3. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.

10.3.8 Zarzadzanie pracownikami

Dane pracownikéw mozna dodawac¢ do zlecen. Jest
to spos6b dokumentowania czasu pracy kazdego
pracownika.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Pracownik".
Przeglad menu pracownikow

@: wyswietla menu danych podstawowych
E:]:': dodaje pracownika

@ : usuwa wybranego pracownika

p : otwiera wyszukiwanie

£ @ 0 B

i

ED Pracownik 2

‘En Pracownik 3

Pracownik
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10.3.9 Edycja danych pracownika
1. Wybrac¢ pracownika z listy

albo

doda¢ nowego pracownika.
= \Wyswietlone zostanie menu "Dane pracownika".

2. Wprowadzi¢ dane pracownika.

3. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.

£ B § B

i

10.3.10 Zarzadzanie produktami

Produkty mozna dodawac¢ do wartosci zadanych.
W ten sposdb mozna dokumentowac, ktére produkty
zostaty uzyte w jakich ilosciach.

» Wybrac "Zlecenia" > @ > "Produkty”.
Przeglad menu produktow
b: wyswietla menu danych podstawowych

+: dodaje produkt

m : usuwa wybrany produkt

Produkt 2

Produkt 3

Q : otwiera wyszukiwanie

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020 73



10 | Korzystanie z zarzagdzania zleceniami
Korzystanie z danych podstawowych

AMAZONE

10.3.11 Edycja danych produktu

1. Wybrac¢ produkt z listy
albo
doda¢ nowy produkt.
= \Wyswietlone zostanie menu "Dane produktu”.

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dane.

WSKAZOWKA

Produkt moze zosta¢ dodany do grupy produktéw
tylko wtedy, gdy dane grup produktéw zostaty
utworzone w systemie FMIS (Farm Management
Information System). Dane te sg automatycznie
wczytywane z pamieci USB.

74
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Korzystanie z GPS-Switch

Przeglad aplikacji GSP-Switch

11.1.1 Interfejs GPS-Switch

11.1.1.1 Symbole na mapie
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AMAZONE

Ostrzezenie o granicy pola
Kompas

Obrobiona powierzchnia na jasnozielono,
podwajnie obrobiona powierzchnia na
ciemnozielono

E Symbol ciagnika i symbol urzadzenia
@ Granica pola na czerwono

Zrédio korekty, liczba satelitéw i sita sygnatu
GPS

11.1.1.2 Wskazania poza mapa

|I| Odchylenie od $ladu przejazdu w centymetrach,
symbole strzatek kierunku i sita odchylenia od sladu
przejazdu

|z| Przyciski menu GPS-Switch

@ Informacje o urzadzeniu

(=] [~]

& =] &l [«

Predkos¢ ,GPS”

Obrobiona powierzchnia i pozostata
powierzchnia

Przeszkoda
+Wirtualny” nawrot na szaro
Slad przejazdu z numerem $ladu przejazdu

Tryb witgczania sekcji szerokosci

T 1
Przeszkoda!
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Przeglad aplikacji GSP-Switch

11.1.1.3 Menu GPS-Switch
Strona 1

ﬁ: otwiera menu gtéwne

: przejscie miedzy strong 1 i strong 2

°uruchamia i \i‘ zatrzymuje: rejestrowanie przy
maszynie reczne;j

Ve
uruchamia i @ zatrzymuje rejestrowanie przy
maszynie ISOBUS lub AMABUS

@: otwiera menu "Dane pola”

aEl - [EE .
|9 lub |zlll]] tworzenie punktu poczgtkowego

i punktu koncowego sladéw przejazdu lub usuwanie
Sladow przejazdu

ﬂ lub C@: tworzenie granicy pola lub usuwanie
granicy pola

% lub ﬁ : obrét symbolu pojazdu

% lub : zmiana miedzy powiekszeniem
a przesuwaniem mapy

Strona 2

a : tworzy wirtualny nawrét i aktywuje go. @:
aktywuje obrébke wnetrza pola i blokuje wirtualny
nawrot

ﬁ: usuwa ,wirtualny” nawrot
A: tworzy przeszkode

&: usuwa przeszkody

%?&0: otwiera menu kalibracji GPS-Switch

: otwiera ustawienia GPS-Switch

CMS-T-005248-B.1

PERr o

-3 i -1} 5

44444

CMS-1-001538

PEFPr o 44444

§@ sor | [Przeszkods!

= = B

CMS-I-001542
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11.1.1.4 Symbole btedéw

: brak danych zlecenia. Tworzenie danych
zlecenia, patrz strona

o1 8

: brak ECU ciaggnika, tworzenie ciggnika, patrz

strona 49 Lsd &

Q: brak urzadzenia, tworzenie urzadzenia, patrz
strona 44

5&: brak sygnatu GPS, konfigurowanie GPS, patrz 0.0 knsh

strona é 384 bh:r H

11.1.2 Funkcje GPS-Switch

11.1.2.1 Automatyczne wiaczanie sekcji szerokosci

Jedli sekcje szerokosci podtgczonego urzgdzenia sg o o
wiaczone, obrobiona powierzchnia jest zaznaczona LI '@"
na mapie AMATRON 3 na zielono. Aby uzyskac
optymalne pokrycie, terminal AMATRON 3 moze
automatycznie wigczac i wytgczac sekcje szerokosci

podtgczonego urzgdzenia. Do tego AMATRON 3

wykorzystuje sygnat GPS podigczonego odbiornika L
GPS.
, RTK fix
WSKAZOWKA mﬂm
12,0 km/h
Podtaczony odbiornik musi przesytaé do 12 2 [_J Bkawhha 200 I-:a
terminala nastepujace wiadomosci: 6.3 bar ( 3 100=*
e GGA
e GSA
e VTG

Do automatycznego witaczania sekcji szerokosci
dostepne s3 nastepujace ustawienia:

e Stopnie pokrycia 0%, 50% lub 100%

e Tolerancje pokrycia do 25 cm

e Tolerancje pokrycia na granicy pola do 25 cm

e Pokrycia (naktadki) lub omijaki w kierunku jazdy
od -1000 cm do +1000 cm

Te ustawienia umozliwiajg ingerencje
w automatyczne witgczanie sekcji szerokosci w celu
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dostosowania automatycznego wigczania sekgc;ji
szerokosci do indywidualnych potrzeb.

11.1.2.2 Jazda réwnolegta z GPS-Track

W terminalu AMATRON 3 mozna tworzy¢ slady PP 0 44444
przejazdu, ktére wspomagajg kierowce w doktadnej
obrébce pola. Po utworzeniu slady przejazdu sg
wyswietlane na mapie.

Hindgrnis!

Dostepne sg nastepujace wzorce prowadzenia:

e Linia A-B: prosty $lad przejazdu miedzy dwoma
punktami

e A+: prosty slad przejazdu zgodnie z miarg kata

RTK fi
é?n]ll]ﬂ]

przejechanej trasy 4.81 ha 200 r:a
B. 4 bar H 100

Aby kierowca mogt niezawodnie podgzac za sladami

przejazdu, na gornej krawedzi mapy wyswietlany jest

pasek swietlny. Pasek swietlny skfada sie

z trojkatnych symboli, ktére wskazujg odchylenie od

$ladu. Dzieki temu kierowca moze odpowiednio

reagowac.

e Kontur: krzywa sladu przejazdu w formie

WSKAZOWKA

Ta aplikacja jest aktywowana na czas
uzytkowania wynoszgcy 50 godzin. Chcac
korzystac z aplikacji bez ograniczen, nalezy
zakupi¢ w firmie AMAZONE klucz licencyjny.

11.1.2.3 Zmienne sterowanie dawka z aplikacja GPS-Maps

Aplikacja GPS-Maps umozliwia importowanie

i korzystanie z kart aplikacyjnych w formacie shape.
Karty aplikacyjne pozwalajg na sterowanie
elementem podigczonego urzadzenia. | tak na
przyktad mozna sterowa¢ dawkg oprysku
opryskiwacza, dawkg rozsiewu rozsiewacza nawozu
lub siewnika.

M
|-.\.@J 50%

. A
WSKAZOWKA i
Chcac korzystac¢ z tej funkcji bez ograniczen, =
nalezy zakupi¢ w firmie AMAZONE klucz 2 Sk?'"/h

licencyjny. 6.3
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

11.1.3 Wymagania odnosnie jakosci GPS

Jakos¢ GPS
0 do 6 (stan wymagany) Dobra
DGPS HDOP 6 do 8 Srednia
HDOP powyzej 8 Zta
HDOP 0 do 6 Srednia
GPS HDOP 6 do 8 Zta
HDOP powyzej 8 Zta

e Dobra jako$¢: obrobiona powierzchnia jest
wyswietlana na zielono

e Srednia jako$é: obrobiona powierzchnia jest
wyswietlana na zétto

e Zia jakos¢: GPS zbyt niedoktadny. Pole nie jest
juz wyswietlane w aplikacji GPS-Switch

Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

11.2.1 Okreslanie modelu urzadzenia

Informacje o modelu informacji sg potrzebne do
symulowania réznych wtasciwosci jezdnych
urzgdzen.

» Wybrac¢ "GPS-Switch" > > "Dane maszyny".

Mozliwe ustawienia:

o "Maszyna zawieszana" dla urzadzeh
przewozonych i samojezdnych bez kierowania
wszystkimi kotami

e "Maszyna ciggniona": dla urzadzen z dyszlem

e "Pojazd samojezdny": dla urzadzenia
samojezdnego z kierowaniem wszystkimi kotami

WSKAZOWKA

Jesli wybrano model urzadzenia "Maszyna
ciggniona”, w przypadku maszyn AMABUS lub
maszyny recznej w danych geometrii urzgdzenia
nalezy wprowadzi¢ wartos¢ "X2", patrz strona 46.

% Rozpoznawanie kierunku jazdy

gnik

Stopieri pokrycia 50
!m“;‘ ]
"ﬁ'k Tolerancja pokrycia 50

9 :m
ﬂ Tolerancja naktadki przy 0

= Naktadanie w kierunku
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

11.2.2 Wybér zrédia rozpoznawania kierunku jazdy

Funkcja rozpoznawania kierunku jazdy zapobiega
obracaniu sie symbolu ciggnika, gdy ciggnik jedzie do
tytu. Do rozpoznawania kierunku jazdy dostepne sg
rézne zrodta. Jesli zrédta nie wykrywajg
prawidtowego kierunku jazdy, rozpoznawanie
kierunku jazdy mozna wytgczyc.

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Rozpoznawanie
kierunku jazdy".

Maszyna

Mozliwe ustawienia:

. "Wyf. "
o "GPS" % Tolerancja pokrycia
o "Ciggnik+GPS: jesli ciggnik dostarcza sygnat Tolerancja naktadki przy 0
kierunku jazdy, bedzie on wykorzystywany. Jesli ﬂ
nie, wykorzystywany bedzie sygnat GPS." Naktadanie w kierunku 0
[im jazdy cm

WSKAZOWKA

Zwrot symbolu ciggnika mozna odwrdci¢ recznie;
patrz strona 98. Jesli traktor przesyta sygnat
cofania, funkcja ,Zmiana kierunku” nie jest
dostepna.

11.2.3 Aktywacja akustycznego ostrzezenia o granicy pola

Gdy pojazd zbliza sie do granicy pola, terminal
AMATRON 3 moze generowac¢ sygnat ostrzegawczy.

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Akustyczne
ostrzezenie o granicy pola".

Wzorzec prowadzenia
Odlegtosé miedzy sladami 2700
Zagon 1

Pasek swietlnyCzutosé 10

Rozpoznawaj pola (okolica) 5.0

11.2.4 Okreslanie widoku mapy

Mapa w aplikacji GPS-Switch moze by¢ wyswietlana
w dwéch lub trzech wymiarach.
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

1. Wybraé "GPS-Switch” > > "Widok mapy".

2. Wybra¢ zgdany widok mapy.

11.2.5 Okreslanie orientacji mapy

Dla orientacji mapy dostepne sa 2 mozliwe
ustawienia:

e "Kierunek jazdy"™ mapa obraca sie wraz
z pojazdem. Kompas na mapie pokazuje aktualny
kierunek jazdy.

e "Pbtnoc™ mapa jest zawsze tak samo ustawiona.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Orientacja
mapy".

2. Wybra¢ zgdang orientacje mapy.

Orientacja mapy

Poinoc

=1 Widok ma
5 e

11.2.6 Wprowadzanie ustawien GPS-Switch dla rozsiewaczy

11.2.6.1 Automatyczne tworzenie strefy bezpieczenstwa

Ta funkcja okresla, czy w obrebie granicy pola
automatycznie tworzona bedzie strefa
bezpieczenstwa.
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

WARUNKI

Dla rozsiewacza AMABUS:
v Rozsiewacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS;
patrz strona 15

v Rozsiewacz wybrany w menu urzadzen, patrz
strona 47
Dla rozsiewacza ISOBUS:

v Rozsiewacz podigczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 15

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Automatyczne
tworzenie strefy bezpieczenstwa".

Mozliwe ustawienia:

[ ]
@: jesli tworzona jest granica pola,
automatycznie tworzona jest strefa
bezpieczenstwa.

I:l : jesli tworzona jest granica pola, wyswietlane
jest pytanie, czy strefa bezpieczenstwa ma by¢
tworzona.

7= Widok ma
EEJEF 2]
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

11.2.6.2 Ustawianie szerokosci poprzeczniaka

CMS-T-006119-A.1

Szerokos$¢ poprzeczniaka @ jest odlegtoscig miedzy
granicg nawrotu E a punktem aplikacji rozsiewacza
|Z|. Dopiero gdy punkt aplikacji rozsiewacza jest
oddalony o szeroko$¢ poprzeczniaka od granicy

nawrotu, mozna rozpocza¢ rozsiew. Jesli szerokos¢
poprzeczniaka jest prawidtowo ustawiona, zapobiega

to sieganiu rozsiewanego strumienia |I| w nawrot.

9w

CMS-1-002104

WARUNKI

Dla rozsiewacza AMABUS:
v Rozsiewacz podigczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS;
patrz strona 15

v Rozsiewacz wybrany w menu urzgdzen, patrz
strona 47

v Wartosci geometrii rozsiewacza zostaty
prawidtowo podane, patrz strona 46

Dla rozsiewacza ISOBUS:

v Rozsiewacz podigczony

v~ AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS;
patrz strona 15

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > SQ\’} > "Szerokosc¢
poprzeczniaka".

2. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdang szeroko$¢
poprzeczniaka.
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

11.2.7 Wprowadzanie ustawien GPS-Switch dla opryskiwaczy

11.2.7.1 Ustawianie automatycznego obnizenia belki

Funkcja automatycznego obnizenia belki
automatycznie obniza belke polowa, gdy opryskiwacz
wjezdza na nieobrobiong powierzchnie.

WSKAZOWKA

Wprowadzana wartos¢ odnosi sie do czasu
trwania obnizania.

Prawidiowe pod wzgledem czasowym
dziatanie automatycznego obnizenia belki
zalezy od nastepujacych czynnikow:

o Predkosc¢ jazdy
e \Wyposazenie ciggnika
e Wyposazenie urzgdzenia

e Skok belki polowe;j

Wartos¢ czasu trwania opuszczania nalezy ustali¢
recznie.
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Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

WARUNKI

Dla opryskiwaczy AMABUS:
v Opryskiwacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS;
patrz strona 15

v Opryskiwacz wybrany w menu urzgdzen, patrz
strona 47

v Granica pola utworzona, patrz strona 100

Dla opryskiwaczy AMAZONE ISOBUS:
v Opryskiwacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 15

v Granica pola utworzona, patrz strona 100

7= Widok ma
EEFIE py

@ Orientacja mapy

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Automatyczne
obnizenie belki".

Polnox

2. Wprowadzi¢ czas trwania obnizania
w milisekundach i zatwierdzic.

11.2.8 Wprowadzanie ustawien GPS-Switch dla siewnikéw

11.2.8.1 Konfigurowanie asystenta jazdy

Asystent jazdy pomaga kierowcy w doktadnej
obrébce pola. Wskutek opdznienia przetgczania
siewnika i nierbwnomiernej predkosci jazdy moze
dochodzi¢ do powstawania naktadek i omijakéw
rzedéw siewnych. Asystent jazdy zwraca uwage
kierowcy za pomocg sygnatu dzwiekowego i symbolu,
ze pojazd zbliza sie do punktu przetgczania

i utrzymywana musi by¢ stata predkos¢ jazdy.

Wprowadzana wartos¢ okresla odlegto$¢ miedzy
maszyng a punktem przetgczania, przy ktérej
asystent jazdy jest aktywowany.
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Mozliwe punkty przetgczania:
e Granica pola
e Granica nawrotu

e Granica miedzy obrobiong i nieobrobiong
powierzchnig

WSKAZOWKA

Blizsze informacje na temat korzystania
z asystenta jazdy, patrz strona 126.

WARUNKI

Dla siewnika AMABUS:
v Siewnik podfgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS,
patrz strona 15

v Siewnik wybrany w menu urzgdzen, patrz
strona 47

Dla siewnika ISOBUS:

v Siewnik podigczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 15

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Asystent jazdy". ;@ Widok mapy

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdany odstep

Pélnoc

albo

jesli asystent jazdy ma by¢ dezaktywowany,
wprowadzi¢ "0" i zatwierdzi¢
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11.2.9 Ustawianie czaséw wyprzedzenia

Gdy sekcje szerokosci sg wigczane |I| mija kilkaset
milisekund do chwili rzeczywistego rozpoczecia

rozsiewu/oprysku |Z| To opdznienie wigczenia @
moze prowadzi¢ do powstania omijakow przy
obrabianiu pola. Gdy sekcje szerokosci sg
wytgczane, réwniez mija kilkaset milisekund do chwili
rzeczywistego zatrzymania rozsiewu/oprysku. To
opoznienie wylgczenia moze prowadzi¢ do
powstawania nakfadek przy obrabianiu pola.

Czasy wyprzedzenia kompensujg te opdznienia przy
wigczaniu i wytgczaniu sekcji szerokosci.

WSKAZOWKA

Czasy wyprzedzenia mozna ustawia¢ dla
siewnikow AMABUS i opryskiwaczy AMABUS.

WSKAZOWKA

"Czas wyprzedzenie dla wigczania" musi by¢ tak
ustawione, aby rozsiew/oprysk rozpoczynat sie
dokfadnie, a przez to eliminowane byty omijaki.

"Czas wyprzedzenia dla wytgczania” musi by¢ tak
ustawione, aby rozsiew/oprysk konczyt sie
doktadnie, a przez to eliminowane byty nakfadki.

Granice rozpoczecia i zakonczenia rozsiewu/
oprysku:

e Granica od obrobionej do nieobrobionej
powierzchni

e Granica pola

e Granica nawrotu

Jesli dochodzi do powstawania niepozgdanych
nakfadek lub omijakéw, prawidtowe czasy
wyprzedzenia mozna ustali¢ na podstawie tabeli
lub wzoru; patrz strona 91.

Niepozadane naktadki lub omijaki mozna okresli¢
za pomocg ustawienia " Nakfadanie w kierunku
Jazdy ", patrz strona 118.

AR R RRAR R AR AR RRRRRRRARARRRARRRARRA,
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Czas wyprzedzenia dla wylaczania

Czas wyprzedzenia dla wiaczania

i S
VS

v
A

(A) Dtugos¢ pokrycia (naktadki)

Wyltaczanie: wjazd na obrobiong powierzchnie
e Opryskiwacz: skroci¢ czas wyprzedzenia

e Siewnik: wydtuzy¢ czas wyprzedzenia

Wiaczanie — wyjazd z obrobionej powierzchni
e Opryskiwacz: skrocic¢ czas wyprzedzenia

e Siewnik: skroci¢ czas wyprzedzenia

Czas wyprzedzenia dla wytaczania

Czas wyprzedzenia dla wiaczania

é'J
Tj

jB_
b

(B) Dtugos¢ nieobrobionego obszaru

Wyltaczanie: wjazd na obrobiong powierzchnie

e Opryskiwacz: wydtuzyé czas wyprzedzenia

e Siewnik: skroci¢ czas wyprzedzenia

Wiaczanie — wyjazd z obrobionej powierzchni

e Opryskiwacz: wydtuzy¢ czas wyprzedzenia

e Siewnik: wydtuzy¢ czas wyprzedzenia
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WARUNKI

v Maszyna AMABUS podtgczona

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS,

patrz strona 15

v Maszyna AMABUS wybrana w menu
urzgdzen, patrz strona 47

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Wyprz. WE".

2. Wprowadzi¢ ustalony czas wyprzedzenia.

3. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Opo6zn. WYL".

4. Wprowadzi¢ ustalony czas wyprzedzenia.

7= Widok ma
mp'lg PY

@ Orientacja mapy

n@: Opdzn. WYL

aéi Asystent jazdy

7= Widok ma
aﬂal'a Py

@ Orientacja mapy

Polinoc

& Wyprz. WL

%3‘ Asystent jazdy
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11.2.10 Okreslanie czaséw korekty dla czaséw wyprzedzenia

Dtugos¢ pokrycia (naktadki) (A) / dtugosé nieobrobionej powierzchni (B)
0,5m 1,0m 1,5m 20m 2,5m 3,0m
5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
% 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
x: 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
E 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
g 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
E’ 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

Czasy korekty dla niewyszczegdlnionych predkosci i
odstepow (A, B) mozna interpolowac, ekstrapolowac
lub oblicza¢ za pomoca nastepujgcej formuty:

Czasy korekty dla czaséw Dtugos$¢ [m] x 3600
wyprzedzenia [ms] ~ Predko$é jazdy [km/h]

Na czas wyprzedzenia przy wigczaniu
i wytaczaniu w uktadach siewnikowych wptyw
maja nastepujgce czynniki:

e Czas transportu w zaleznos$ci od rodzaju materiatu
siewnego, odcinka transportu i liczby obrotow
dmuchawy

e Sposoéb jazdy w zaleznosci od predkosci,
przyspieszenia i hamowania

e Doktadnos¢ GPS w zaleznosci od sygnatu korekty
i predkosci aktualizacji odbiornika GPS
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WSKAZOWKA

Aby przetaczanie na nawrocie nastepowato
precyzyjnie — zwlaszcza w przypadku
siewnikow — konieczne jest spetnienie
nastepujgcych warunkow:

e Doktadnos¢ RTK odbiornika GPS (predkos¢
aktualizacji przynajmniej 5 Hz)

e Rownomierna predkosc¢ przy wjezdzaniu
i wyjezdzaniu z nawrotu

11.2.11 Kontrola czaséw witaczania i czaséw wytgczania

Gdy sekcje szerokosci sg wigczane, mija kilkaset
milisekund do chwili rzeczywistego rozpoczecia
rozsiewu/oprysku. To opdznienie wigczenia moze
prowadzi¢ do powstania omijakéw przy obrabianiu
pola. Gdy sekcje szerokosci sg wytgczane, réwniez
mija kilkaset milisekund do chwili rzeczywistego
zatrzymania rozsiewu/oprysku. To opdznienie
wytaczenia moze prowadzi¢ do powstawania
nakfadek przy obrabianiu pola.

Czasy przetgczania kompensujg te opdznienia przy
wigczaniu i wylgczaniu sekcji szerokosci.

WSKAZOWKA

Czasy przetgczania wyswietlane sg tylko przy
siewnikach ISOBUS i opryskiwaczach ISOBUS.
Czasy przetgczania mozna zmienic¢ tylko przez
sterowanie urzadzenia.
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WARUNKI

v Maszyna ISOBUS podtgczona

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 15

1. W ustawieniach GPS-Switch sprawdzi¢ wartosci
"Czas wigczenia"i "Czas wytgczenia".

2. Jesli czasy przetqczania nie sq poprawne,
zmienic czasy przetgczania w sterowaniu
urzgdzenia.

7 Widok mapy
oty 20

@ Orientacja mapy

Pétnoc

'« Czas wigczenia

2

== Automatyczne obnizeniebelki 0

ms

Uruchamianie aplikacji GPS-Switch

11.3.1 Uruchamianie GPS-Switch z zarzadzaniem zleceniami

Przy aktywowanym zarzgdzaniu zleceniami zlecenia
mozna importowac¢ w formacie ISO-XML i edytowac.
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Uruchamianie aplikacji GPS-Switch

WARUNKI

Jesli aplikacja GPS-Switch ma by¢
uruchamiana z zarzagdzaniem zleceniami,
spelnione musza by¢ nastepujace warunki:

v GPS skonfigurowany, patrz strona

v W przypadku urzgdzen ISOBUS i urzadzeh
AMABUS: urzadzenie podtgczone

v W przypadku urzgdzen ISOBUS: ISOBUS
poprawnie skonfigurowany, patrz strona 25

v W przypadku urzgdzen AMABUS i urzgdzen,
ktore nie moga sie komunikowac z terminalem:
urzgdzenie wybrane, patrz strona 47

v Ciggnik wybrany, patrz strona 54

v Zarzagdzanie zleceniami aktywowane, patrz
strona 20

v Pamie¢ USB podtaczona

v Zlecenie zaimportowane w formacie ISO-XML
lub utworzone:

o Importowanie zlecenia, patrz strona

o Tworzenie zlecenia, patrz strona 57

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 66

» Wybra¢ Menu gtéwne > "GPS-Switch".

07:36 (A
=» GPS-Switch zostanie uruchomiony. : Wiorek , 15.03.2016 | GPs-switch
£ AMAZONE UX
. . 21,00 m
Na mapie GPS-Switch pokazywane sa 7 Sekcje szerokosci

nastepujace tresci: =% Ciggnik 1

e Symbol ciggnika

] 2016-03-1507:21:44

e Symbol urzadzenia

e Utworzona w zleceniu granica pola i karta 14 GPS-Switch

aplikacyjna GPS-Track
GPS-Maps

CMS-1-002167
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Uruchamianie aplikacji GPS-Switch

‘7. USUWANIE BLEDU

Tresci nie sg wyswietlane na mapie GPS-
Switch?

Warunki uruchomienia GPS-Switch nie zostaty
spetnione. Na mapie GPS-Switch migajg
symbole btedow.

0.0 knsh
2.34 ha it

5.9 o

1. Sprawdzi¢ warunki uruchomienia GPS-Switch.

2. Ponownie uruchomi¢ GPS-Switch.
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11.3.2 Uruchamianie GPS-Switch bez zarzagdzania zleceniami

WARUNKI

Jesli aplikacja GPS-Switch ma byé
uruchamiana bez zarzadzaniem zleceniami,
spetnione musza by¢ nastepujace warunki:

v GPS skonfigurowany, patrz strona

v W przypadku urzgdzen ISOBUS i urzadzeh
AMABUS: urzadzenie podtgczone

v W przypadku urzgdzen ISOBUS: ISOBUS
skonfigurowany, patrz strona 25

v W przypadku urzgdzen AMABUS i urzgdzen,
ktoére nie mogg sie komunikowaé z terminalem:
urzgdzenie wybrane, patrz strona 47

v Ciggnik wybrany, patrz strona 54

v Zarzgdzanie zleceniami dezaktywowane, patrz
strona 20

» Wybra¢ Menu gtéwne > "GPS-Switch".
=» GPS-Switch zostanie uruchomiony.

Na mapie GPS-Switch pokazywane sg
nastepujace tresci:

e Symbol ciggnika

e Symbol urzadzenia

07:36

Wiorek , 15.03.2016

® AMAZONE UX
21,00 m

7 Sekcje szerokosci

*% Ciggnik 1

] 2016-03-1507:21:44

. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

CMS-T-005152-A.1

GPS-Switch

CMS-1-002167
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Powigkszanie i pomniejszanie mapy

USUWANIE BLEDU

Tresci nie sg wyswietlane na mapie GPS-
Switch?

Warunki uruchomienia GPS-Switch nie zostaty
spetnione. Na mapie GPS-Switch migajg
symbole btedow.

) & &

0.0 knsh
2.34 ha it

6.9 bar H

CMS-1-001543
1. Sprawdzi¢ warunki uruchomienia GPS-Switch.

2. Ponownie uruchomi¢ GPS-Switch.

Powiekszanie i pomniejszanie mapy

CMS-T-003545-A.1

Mape powigksza, pomniejsza si¢ i przesuwa
przyciskami kursora. Funkcja, ktora jest w danej
chwili aktywna, jest wyswietlana w menu GPS-
Switch:

[ ]
%; powigkszanie i pomniejszanie

° [ |
: przesuwanie mapy

1. Jesli przesuwanie mapy jest aktywne, PebEr 0 ddd44d
Wybrac '—&&. il
I

-5 -l &

= \Wyswietlony zostanie symbol powiekszania
i pomniejszania: %

2. Aby powieksza¢ i pomniejsza¢ mape w matych
krokach,

naciska¢ a i 9

MG5560-PL-Il | E.1 | 22.04.2020 97



11 | Korzystanie z GPS-Switch AMAZONE

Przesuwanie mapy

3. Aby powiekszac i pomniejsza¢ mape w duzych
krokach,

naciskac e i e

4. Aby przywrdcié karte do wymiaru
standardowego i ustawié¢ symbol pojazdu
posrodku,

nacisna¢ @

Przesuwanie mapy

CMS-T-001615-A.1

Mape powigksza, pomniejsza si¢ i przesuwa
przyciskami kursora. Funkcja, ktora jest w danej
chwili aktywna, jest wyswietlana w menu GPS-
Switch:

* %: powiekszanie i pomniejszanie

* : przesuwanie mapy

1. Jesli powiekszanie jest aktywne, FebRr 0 ddd4dd
Wybrac %

= Wyswietlony zostanie symbol przesuwania mapy:

Eiy
i -

2. Przesung¢ mape przyciskami kursora.

3. Aby ustawi¢ symbol pojazdu posrodku
i przywréci¢ mape do wymiaru standardowego,

nacisngé Q

Odwracanie zwrotu symbolu ciggnika

CMS-T-006326-A.1

Jesli zwrot symbolu ciggnika na mapie nie pokrywa
sie z kierunkiem jazdy ciggnika, symbol pojazdu
mozna odwrdcic recznie. Kierunek jazdy jest ustalany
przez ciggnik lub sygnat GPS, patrz strona 81.
Symbol jest wyswietlany tylko wtedy, gdy sygnat
analizowany jest przez GPS. Jesli sygnat
doprowadzony jest z ciggnika, symbol nie jest
wyswietlany.
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Zaznaczanie przeszkody

1. Jesli ciggnik jedzie do tytu, jednak symbol
ciggnika jest zwrdcony do przodu,

Wybrac¢ % .

2. Jesli ciggnik jedzie do przodu, jednak symbol
ciggnika jest zwrécony do tytu,

Wybrac ﬁ .

Zaznaczanie przeszkody

1. "GPS-Switch" > A

=» Na mapie miga symbol przeszkody A

=» Dane dtugos$ci przesuniecia sg wyswietlane obok
symbolu przeszkody.

2. Przesung¢ symbol przeszkody przyciskami
kursora w zgdane miejsce.

=» Przy naciskaniu przyciskéw kursora symbol
przeszkody jest teraz przesuwany kazdorazowo
o jeden metr.

Om
"5p
|sannnnsnnnn:}
0,49 ha
0,71 ha 0,0 km/h
1.8 km/h ez
2.53 ha (i‘
4 £ ? bar __%

U

<8m

A ~5m
[iaannnsnnnm]
RTK fix
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmsh e |
2.53 ha ( 0%
4 £ ? bar LS| 1 OOX
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Usuwanie oznaczenia przeszkody

3. Jesli symbol przeszkody zostat przesuniety Ui _@
w zZgdane miejsce, 3

a
nacisngé .

=» Przeszkoda jest rozmieszczona. Dane dtugosci T
przesuniecia sg ukrywane.

RTK fix
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmsh has 1
2.53 ha 0=

4.?barH 100%*

Usuwanie oznaczenia przeszkody

CMS-T-001605-A.1

Usuniete zostang wszystkie oznaczenia przeszkod
w promieniu 30 m.

1. Ustawi¢ pojazd w odlegtosci najwyzej 30 m
wzgledem zaznaczonej przeszkody.

2. "GPS-Switch" > &

3. Zatwierdzi¢ usuniecie.

Tworzenie granicy pola

CMS-T-001595-B.1

Terminal AMATRON 3 moze tworzy¢ granice pola

z obrobionej powierzchni. Na podstawie granicy pola
terminal AMATRON 3 moze obliczy¢ wielkos¢ pola.
Z wielkosci pola wynika obrobiona powierzchnia

i pozostata powierzchnia.
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WARUNKI

v Krawedz pola w petni obrobiona

» "GPS-Switch" > ﬂ

=» Granica pola wytyczana jest dookota obrobionej
powierzchni.

4,08 ha
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 knmsh
2.20 ha B

.8 bar H

Usuwanie granicy pola

1. "GPS-Switch" > ﬁ

2. Zatwierdzi¢ usuniecie.

CMS-T-004872-A.1
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Zarzadzanie wirtualnymi nawrotami

Zarzadzanie wirtualnymi nawrotami

11.11.1 Tworzenie wirtualnego nawrotu

WARUNKI

v Granica pola utworzona, patrz strona 100

1. "GPS-Switch"> a so% | A

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ szeroko$¢ nawrotu.

= \Wyswietlone zostanie pytanie dotyczgce $ladu 'S
przejazdu nawrotu. N L
RTK fix
4,08 ha H]
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 knsh 1
2.20 ha N 0 s

6.8 bapH 100x

WSKAZOWKA

Jesli pierwszy slad przejazdu przebiega na
granicy pola, druga $lad przejazdu nawrotu
poprowadzony jest o jedng szerokos¢ roboczg
dalej w obrebie granicy pola.

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 km/h S |
220 s 0%z

6.8 barH 100x
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WSKAZOWKA

Jesli pierwszy slad przejazdu nawrotu nie
przebiega na granicy pola, pierwszy Sladu
przejazdu nawrotu poprowadzony jest o p6t
szerokosci roboczej dalej w obrebie granicy pola.

3. Jesli pierwszy slad przejazdu nawrotu ma
przebiega na granicy pola,
wybrac "Tak"

albo
jesli pierwszy slad przejazdu nawrotu nie ma
przebiegac na granicy pola,

wybrac "Nie".

=» Po utworzeniu nawrotu nawrot przedstawiany jest
jako szara powierzchnia w obrebie granicy pola.

WSKAZOWKA

Aby méc rozpoczg¢ rozsiew/oprysk na nawrocie
i korzysta¢ ze $ladoéw przejazdu w obrebie
nawrotu, nawr6t nalezy odblokowaé, patrz
strona 103.

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
5.0 km/h has 1
2.20 ha 0%a

G .8 bar H

100%*

4,08 ha

RTK fix
sl
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 kmsh 1
2.20 ha e 0 "ha

6.8 barH 100

11.11.1.1 Blokowanie lub odblokowanie nawrotu

Nawrét mozna zablokowac lub odblokowac dla
rozsiewu/oprysku. Ta funkcja nie wymaga licenc;ji
GPS-Track.

e Nawro6t zablokowany: nawrét przedstawiony jest
na szaro. W trybie automatycznym wytaczane sg
sekcje szerokosci, jesli sekcje wystajg w nawrot.

e Nawrot odblokowany: nawrot przedstawiony jest
na pomaranczowo. W trybie automatycznym
wigczane sg sekcje szerokosci, jesli sekcje
wystajg w nawrét. W obrebie nawrotu tworzone sg
Slady przejazdu.
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Zarzadzanie wirtualnymi nawrotami

11.11.1.2 Usuwanie nawrotu

CMS-T-003540-A.1

1. "GPS-Switch" > ﬂ
2. Zatwierdzi¢ usuniecie.

=» Nawrot zostat usuniety.

11.11.2 Blokowanie lub odblokowanie nawrotu
CMS-T-003550-B.1
Nawrét mozna zablokowacé lub odblokowacé dla

rozsiewu/oprysku. Ta funkcja nie wymaga licenciji
GPS-Track.

e Nawr6t zablokowany: nawrét przedstawiony jest
na szaro. W trybie automatycznym wytaczane sg
sekcje szerokosci, jesli sekcje wystajg w nawrot.

e Nawr6t odblokowany: nawrét przedstawiony jest
na pomaranczowo. W trybie automatycznym
wilgczane sa sekcje szerokosci, jesli sekcje
wystajg w nawrét. W obrebie nawrotu tworzone sg
slady przejazdu.

11.11.3 Usuwanie nawrotu

CMS-T-003540-A.1
1. "GPS-Switch" > ﬁ
2. Zatwierdzi¢ usuniecie.

=» Nawrot zostat usuniety.

CMS-1-001542
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Korzystanie ze sladéw przejazdu

11.12.1 Wyboér wzorca prowadzenia

Slady przejazdu wspomagaijg kierowce w doktadnej
obrébce pola. W zaleznosci od wymagan mozna
wybrac rézne wzorce prowadzenia. Jesli pole bedzie
obrabiane w zagonach, Slady przejazdu mozna
wyrdzni¢ w okreslonych odstepach.

Aby kierowca mogt fatwiej podgzac¢ za sladami
przejazdu, na terminalu AMATRON 3 nad mapg
wyswietlany jest pasek swietlny. Pasek swietiny
wskazuje dtugos¢ odchylenia od $ladu. Pasek
Swietiny mozna skonfigurowaé w ustawieniach GPS-
Switch.

Terminal AMATRON 3 umozliwia rejestrowanie
réznych rodzajéw sladéw przejazdu. Wzorzec
prowadzenia mozna zmienia¢ w ustawieniach GPS-
Switch.
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Korzystanie ze sladéw przejazdu

D
ostepne wzorce Objasnienie Rysunek
prowadzenia
(2224 2R L2 T L
Prosty slad przejazdu,
A-B ktory jest tworzony
miedzy dwoma punktami.
TK fix
2,47 ha 16
Lﬁ 3.96 hh 4,0 km/h uﬂﬂﬂL
9.0 kmsh x o !
1.51 ha 3 ha
? . O bar t{: 1 O O %
‘,50 %
Prosty slad przejazdu,
ktory jest tworzony pod
A+ podanym katem. Podany
kat sladu przejazdu
ustawiony jest wzgledem
osi pétnoc-potudnie. /A7 Ka
3,96 ha
6.0 kmsh
1.851
? 3 O bar
PIOPP 65 44444
Nieregularny slad
przejazdu rejestrowany
Kontur podczas Jazdy.mledzy
dwoma punktami. Kontury
sg automatycznie
RTK fix
wygtadzane. 2.85 ha &ﬂﬂ]ﬂ]
4,63 ha
6.0 kmsh 200 |
1.81 ha 5 ha
? 5 O bar t{: 1 O O %

106

MG5560-PL-1I | E.1 | 22.04.2020



AMAZONE 11 | Korzystanie z GPS-Switch

Korzystanie ze sladéw przejazdu

WARUNKI

v GPS-Track aktywowany, patrz strona 38

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Wzorzec

dzeni Akustyczne ostrzezenie o
prowadzenia".

ﬂ granicy pola

2. Wybra¢ zgdany wzorzec prowadzenia
i zatwierdzic.

H Odleglos¢ miedzy sladami 2700

cm

m Zagon 1

?ﬁ' Pasek swietlnyCzutosé 10

cm

@ Rozpoznawaj pola (okolica) 5,0

Km

11.12.2 Okreslanie odlegtosci miedzy sladami

Odlegtos¢ miedzy sladami jest automatycznie
okreslana w oparciu o szeroko$c¢ robocza. Jesli Slady
sg doktadnie utrzymywane, zapewnione jest petne
pokrycie. Jesli pozgdane jest zachodzenie rzeddw,
odlegtos¢ miedzy sladami mozna zmieni¢ recznie.

WSKAZOWKA

Jesli odlegtos¢ miedzy $ladami zostanie
zmniejszona celem uzyskania zgdanego
zachodzenia, nalezy odpowiednio dostosowac
tolerancje pokrycia, patrz strona 116.

1. Wybraé "GPS-Switch" > > "Odlegtosé

) > Akustyczne ostrzezenie o
miedzy Sladami”.

ﬂ granicy pola
mm Wzorzec prowadzenia

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dlugos¢ zadanej
odlegtosci miedzy sladami.

m Zagon
EEI Pasek swietlnyCzulosé 10

@ Rozpoznawaj pola (okolica) 5,0

krmn

11.12.3 Tworzenie zagonéw

Aby utworzy¢ zagony, mozna wyréznic¢ okreslone
slady przejazdu. Wyréznione $lady przejazdu
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wskazujg, w jakim rzedzie nalezy przejechac przez
obszar roboczy, aby utworzy¢ zagon o zgdanej
wielkosci. Wprowadzana liczba wyraza rytm,

w ktérym nalezy przejechac po $ladach przejazdu.
Jesli na przyktad wprowadzona zostanie liczba 2,
konieczne bedzie przejechanie po co drugim sladzie
przejazdu. W ten sposéb opuszczany jest zawsze
jeden slad, a przez to tworzony jest zagon

0 szerokosci robocze;j.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Zagon".

2. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdany rytm

Akustyczne ostrzezenie o Z
£3 granicy pola
Wzorzec prowadzenia

A-B
2100

cm

H Odleglos¢ miedzy sladami

NG Zager {
10

cm

E Pasek swietlnyCzutosc¢

@ Rozpoznawaj pola (okolica) 5.0

Km

11.12.4 Okreslanie czutosci paska swietlnego

Jesli pojazd zbacza z przejezdzanego sladu, symbole
strzatek, ktore po kolei zaswiecajg sie na zétto,
sygnalizujg dtugos¢ odchylenia od sladu przejazdu
|I|. Czutos¢ paska swietlnego wyraza dtugosc,

o ktérg pojazd moze zboczy¢ ze $ladu, zanim
dodatkowy symbol wskazania odchylenia od $ladu
zaswieci sie na zotto.

RTK fi
16
.Iuﬂlﬂil

1
200 w5~

108
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1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Pasek $wietlny —
Czutosc".

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dlugo$¢ wymaganego
odchylenia od $ladu przejazdu.

11.12.5 Tworzenie sladéw przejazdu

11.12.5.1 Tworzenie sladu A-B

WARUNKI

v Wzorzec prowadzenia "A-B" wybrany, patrz
strona 105

v Punkt koncowy sladu przejazdu musi by¢
oddalony od punktu poczgtkowego
0 przynajmniej 15 m.

1. Przejecha¢ na poczatek rzedu.

2. wybraé EJE]

=» Punkt poczatkowy Sladu przejazdu zostanie
ustawiony na pozycji pojazdu.

Akustyczne ostrzezenie o
granicy pola
Wzorzec prowadzenia

7

A-B

2100

cm

H Odlegtosé¢ miedzy sladami

m Zagon

@ Rozpoznawaj pola (okolica)

B
RAY 50 %
i)

i
L
RTK fix
sl
0,0 km/h
m Navy
1.9 knsh 0 r:a

a7 e

100%*
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3. Przejechaé na koniec rzedu. 44444

4. wybraé EJE]

=» Punkt koncowy sladu przejazdu zostanie
ustawiony na pozycji pojazdu. Dodane zostang
kolejne Slady przejazdu.

0 44444

11.12.5.2 Tworzenie sladu konturowego

WARUNKI

v Wzorzec prowadzenia "Kontur" wybrany, patrz
strona 105

1. Przejecha¢ na poczatek rzedu.

2. wybraé E]El

=» Punkt poczatkowy sladu przejazdu zostanie
ustawiony na pozycji pojazdu.

3. Przejechac na koniec rzedu.

WSKAZOWKA

Punkt koncowy $ladu przejazdu musi by¢
oddalony od punktu poczagtkowego o przynajmniej
15 m.

4. wybraé EJE]

=» Punkt korncowy $ladu przejazdu zostanie
ustawiony na pozycji pojazdu. Dodane zostang
kolejne slady przejazdu.

110
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Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

11.12.5.3 Tworzenie sladéw A+

WARUNKI

v Wzorzec prowadzenia "A+" wybrany; patrz
strona 105

1. Przejechac¢ na poczatek rzedu.

2. wybraé EJE]

= \WysSwietlona zostanie klawiatura numeryczna do
wprowadzania kata $ladu przejazdu.

WSKAZOWKA

Domyslnie ustawiony kat sladu przejazdu
odpowiada ustawieniu pojazdu wzgledem osi
potnoc-potudnie. Jesli domysinie ustawiony kat
bedzie uzywany, Sladu przejazdu bedg ustawione
w kierunku jazdy.

3. Jesli sladu przejazdu majq nie by¢ ustawione
w kierunku jazdy,
wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdany kat sladéw
przejazdu.

Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

11.13.1 Korzystanie z recznego wiaczania sekcji szerokosci

11.13.1.1 Aktywacja recznego wiaczanie sekcji szerokosci

Z aplikacji GPS-Switch mozna réwniez korzystaé
recznie; wowczas automatyczne wigczanie sekgc;ji
szerokosci jest dezaktywowane. Sekcje szerokosci
muszg by¢ wigczane i wytgczane recznie.
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Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

WARUNKI

Dla urzadzen AMABUS i urzadzen recznych:

v Urzadzenie AMABUS lub urzadzenie reczne
skonfigurowane, patrz strona 44

Dla urzadzen ISOBUS:
v Urzadzenie ISOBUS podigczone

Urzadzenia AMABUS i ISOBUS

Rejestrowanie obrobionej powierzchni rozpoczyna sie
z chwilg recznego wigczenia sekcji szerokosci

i zatrzymuje sie w momencie recznego wylgczenia
sekcji szerokosci.

Aktywowany tryb jest pokazywany na mapie |I| Ii‘

» Jesli aktywowany jest tryb automatyczny, @
0%

w menu GPS-Switch wybra¢ @ .

=» Tryb reczny jest aktywowany. Sekcje szerokosci
muszg by¢ wigczane i wytgczane recznie.

RTK fix
2]
12,0 km/h

12.0 kmsh b !
2.64 na p M4 200 75
| —
B . 3 bar Y )] 1 DDx

Urzadzenia reczne

WSKAZOWKA

W przypadku urzadzen recznych réwniez
rejestrowanie nalezy uruchamiac i zatrzymywac
recznie.

1. Aby uruchomic rejestrowanie,

w menu GPS-Switch @

2. Aby zatrzymac rejestrowanie,

w menu GPS-Switch wybra¢ E‘
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Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

11.13.2 Korzystanie z automatycznego wiaczania sekcji szerokosci

11.13.2.1 Aktywacja automatycznego witaczania sekcji szerokosci

GPS-Switch moze pracowac w trybie recznym

i w trybie automatycznym. W trybie automatycznym
aktywne jest automatyczne witgczanie sekgcji
szerokosci.

Jesli sekcie szerokosci beda przechodzity przez
ponizsze granice, sekcje beda automatycznie
wiaczane i wytgczane.

e Granica pola

e Granica od obrobionej do nieobrobionej
powierzchni

e Granica nawrotu

Rejestrowanie obrobionej powierzchni rozpoczyna sie
z chwilg wtgczenia sekcji szerokosci i zatrzymuje sie
w momencie wytgczenia sekcji szerokosci.

WARUNKI

v Urzadzenie AMABUS lub urzgdzenie ISOBUS
podtgczone

v Podfaczone urzadzenie skonfigurowane dla
automatycznego wigczania sekcji szerokosci

Aktywowany tryb jest pokazywany na mapie |I| @

» Jesli aktywny jest tryb reczny, @
\B) 0%
w menu GPS-Switch wybraé [ .
=» Tryb automatyczny jest aktywowany. Sekcje
szerokosci sg automatycznie przetgczane

zaleznie od wybranych naktadek. ‘
12,0 km/h
12.0 kms/h N
2.84 ha ¢ j )
B . 3 bar ?‘_ ;’
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11.13.2.2 Okreslanie stopnia pokrycia

Stopien pokrycia okresla procent, o ktory sekcja
szerokosci moze wyj$é poza granice, zanim zostanie

wytgczona. Ustawiony stopienh pokrycia |I|jest
wyswietlany obok symbolu trybu automatycznego.

Granice stopnia pokrycia:

e Granica od nieobrobionej do obrobione;j
powierzchni

e Granica nawrotu

12,0 km/h

RTK fix I
16
el

12.0 kmsh
2.64 ha
B . 3 bar

—
i3

S
R d

200 5o
100

114
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Korzystanie z wiaczania sekcji szerokosci

Sekcje szerokosci sg
wylgczane, zanim dojdzie
do powstania pokrycia
(naktadki).

0 %

CMS-1-002003

Sekcje szerokosci sg
wylgczane, jesli w potowie
przechodzg przez
granice.

50 %

CMS-1-002002

Sekcje szerokosci sg
wytgczane, jesli
catkowicie przechodzg
przez granice.

100 %

CMS-1-002004

MG5560-PL-Il | E.1| 22.04.2020 115



11 | Korzystanie z GPS-Switch
Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

AMAZONE

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > "Stopien pokrycia".

2. Wybrac i zatwierdzi¢ warto$¢ procentows.

11.13.2.3 Okreslanie tolerancji pokrycia

Tolerancja pokrycia okresla, na ile zewnetrzne sekcje
szerokosci mogg przechodzi¢ przez obrobiong
powierzchnie, zanim zostang wytgczone. Tolerancja
pokrycia zapobiega ciggtemu wytaczaniu
zewnetrznych sekcji szerokosci przy jezdzie
rownolegtej i wtgczaniu przy dojechaniu do granicy.

Granice tolerancji pokrycia:

e Granica od nieobrobionej do obrobionej
powierzchni

e Granica nawrotu

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > SQ\’} > "Tolerancja
pokrycia”
Mozliwe ustawienia:

e Potowa szerokosci roboczej lub 0 cm do
maksymalnie 150 cm

WSKAZOWKA

Tolerancja pokrycia ma wptyw na prace tylko, jesli
stopien pokrycia ustawiony jest na 0% lub 100%;
patrz strona 114.

@ Dane maszyny

Maszyna

& Rozpoznawanie kierunku jazdy
Ciggnik + GPS

o
.q.. Tolerancja pokrycia
ﬂ Tolerancja naktadki przy 0

E Naktadanie w kierunku jazdy 0

CMS-I-002265

CMS-T-003410-A.1

CMS-1-000594

% Dane maszyny

Maszyna
ﬁ Rozpoznawanie kierunku jazdy
Ciggnik + GPS

1 Stopien pokrycia 59

[T )
ﬂ Tolerancja naktadki przy 0

cm

E Naktadanie w kierunku jazdy 0

cm

CMS-1-002269
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Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

11.13.2.4 Okreslanie tolerancji pokrycia na granicy pola

CMS-T-003440-A.1

Tolerancja pokrycia na granicy pola okresla, na ile
zewnetrzne sekcje szerokosci mogg przechodzi¢
przez granice pola, zanim zostang wytgczone.
Tolerancja pokrycia na granicy pola zapobiega
ciggtemu wytgczaniu zewnetrznych sekcji szerokosci
przy granicy pola i wtgczaniu przy dojechaniu do
granicy. Poniewaz na granicy pola obowigzuje
zawsze stopien pokrycia rowny 0%.

D D BDDBDDD

CMS-I-001467

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Tolerancja
naktadki przy granicy pola".

% Dane maszyny
Maszyna

& Rozpoznawanie kierunku jazdy

Mozliwe ustawienia: Ciagnik + GPS

Stopien pokrycia
e Wartos¢ miedzy 0 cm a 25 cm m OpIen poKTy 50

q-, Tolerancja pokrycia 50

E Nakfadanie w kierunku jazdy 0

cm

CMS-1-002273
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Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

11.13.2.5 Okreslanie pokrycia (naktadki) w kierunku jazdy

CMS-T-003435-A.1

Pokrycie (nakfadka) w kierunku jazdy okresla, na ile
sekcje szerokosci w kierunku jazdy mogg
przechodzi¢ przez granice, zanim zostang wytgczone.
Pokrycie (naktadka) w kierunku jazdy zapobiega
powstawaniu przerw miedzy nawrotem a rzedami lub
miedzy obrobionymi powierzchniami.

Granice pokrycia (naktadki) w kierunku jazdy:

e Granica od nieobrobionej do obrobionej
powierzchni

e Granica nawrotu

CMS-I-001468

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > SQ\’} > "Naktadanie

w kierunku jazdy" % GRS Maszyna

iﬂ Rozpoznawanie kierunku jazdy
Mozliwe ustawienia: Ciagnik + GPS
e Wartos¢ miedzy -1000 cm a 1000 cm Slepkd pomycl 5[«{
\% Tolerancja pokrycia 50
WSKAZOWKA
ﬂ Tolerancja naktadki przy 0

Jesli przerwa miedzy nawrotem a rzedami lub

miedzy obrobionymi powierzchniami jest
zamierzona, dla pokrycia (naktadki) w kierunku
jazdy mozna réwniez wprowadzi¢ warto$é
ujemna. Zapobiega to na przyktad zachodzeniu
na siebie rzedéw siewnych.

CMS-1-002277
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Zarzadzanie danymi pola

11.14.1 Zapisywanie zarejestrowanych danych pola

Dane pola utworzone za pomocg terminala
AMATRON 3 mozna zapisa¢ w formie zapisu

w pamieci USB. Zapisane zapisy mozna pézniej
wczytywacé i ponownie wykorzystywac.

Do danych pola nalezg nastepujace dane:

e Granica pola

e Obrobiona powierzchnia

e Slady przejazdu

e Przeszkody

e Karty aplikacyjne

e Nawrét

WARUNKI

v Pamie¢ USB podtgczona

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > @

= \Wyswietlone zostanie menu danych pola.

]
2. W menu danych pola wybra¢ .

3. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ nazwe pliku danych
pola.

=» Dane pola zostang zapisane w pamieci USB.

11.14.2 Usuwanie zarejestrowanych danych pola

Zarejestrowane dane pola mozna usung¢. Dane pola
mozna wczesniej zapisa¢ w pamieci USB.

Do danych pola naleza nastepujace dane:

e Granica pola

e Obrobiona powierzchnia

e Slady przejazdu

o Przeszkody
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Karty aplikacyjne

Nawrot

Wy
"GPS-Switch" > @

Wyswietlone zostanie menu danych pola.

W menu danych pola wybraé %
Jesli dane pola majq zostaé usuniete bez
zapisywania danych pola w pamieci USB,

wybrac¢ “Nie".

Dane pola zostang usuniete z aktualnego

Zlecenia.

Jesli zarejestrowane dane majq zosta¢ zapisane
w pamieci USB przed usunieciem danych pola,
wybrac¢ "Tak".

Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ nazwe danych pola.

Dane pola zostang zapisane w pamieci USB.

Dane pola zostang usuniete.

11.14.3 Wczytywanie danych pola z zapiséw

Zapisy to pliki danych pola utworzone i zapisane za
pomocg terminala AMATRON 3.

Mozna wczytywac nastepujace dane pola:

Granice pola

Obrobione powierzchnie
Slady przejazdu
Przeszkody

Karty aplikacyjne

Nawrot

120
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WARUNKI

v Zapisy dostepne w pamieci USB

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > @

= \Wyswietlone zostanie menu danych pola.

2. W menu danych pola wybra¢ El

3. Wybra¢ "Zapis".

= \Wyswietlone zostang zapisane pliki danych pola.

Import GIS (plik Shape)
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4. Aby usung¢ plik danych pola,
Wybrac¢ ]E‘ .

albo

aby wyszuka¢ pliki danych pola,
Wybrac¢ p .

albo

aby wyswietli¢ wszystkie pliki danych pdl
w okolicy,

Wybrac g

WSKAZOWKA

GPS-Switch, patrz strona 122.

Do wyswietlenia plikéw danych pél w okolicy
potrzebny jest sygnat GPS.

5. Aby wczytad plik danych pola,
wybrac¢ zgdany plik danych pola.

6. Woybra¢ dane pola, ktére majg by¢ importowane,

i zatwierdzié.

=» \Wybrane dane pola zostang zaimportowane.

Okolica, dla ktérej wyswietlane sg istniejgce pliki
danych pdl, zalezy od odpowiedniego ustawienia

20150831-1426

Obrobiona powierzchnia &
Slady przejazdu &
Przeszkody &
Nawrét &

%

Karty aplikacyjne

11.14.3.1 Okreslanie okolicy rozpoznawania pol

Okolica rozpoznawania pdl okresla, ktére pliki danych

pola sg wyswietlane przy imporcie danych pola.
Wyswietlone zostang pliki danych wszystkich pdl
w podanej okolicy dookota pozycji pojazdu.

122
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1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Rozpoznawaj
pola (okolica)".

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ okolice rozpoznawania
pol. ﬂ Akustyczne ostrzezenie o
granicy pola
)». | Wzorzec prowadzenia

H Odlegtos¢ miedzy sladami 2700

m Zagon 1

Eﬁl Pasek swietlnyCzutosé

11.14.4 Okreslanie okolicy rozpoznawania pél

Okolica rozpoznawania pdl okresla, ktére pliki danych
pola sg wyswietlane przy imporcie danych pola.
Wyswietlone zostang pliki danych wszystkich pdl

w podanej okolicy dookota pozycji pojazdu.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Rozpoznawayj
pola (okolica)".

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ okolice rozpoznawania
pol. ﬂ Akustyczne ostrzezenie o
granicy pola

) | Wzorzec prowadzenia
e A-B

H Odlegtos¢ miedzy sladami 2700

m Zagon 1

Eﬁl Pasek swietlnyCzutosé
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11.14.5 Wczytywanie danych pola z pliku shape

ol [
1. GPS-Switch > @

= \Wyswietlone zostanie menu danych pola.

2. W menu danych pola wybraé El

3. Wybra¢ "GIS-Import”.
Zapisy (AMATRON 3) [

4. Woybrac¢, ktory typ danych pola ma by¢
importowany.

= \Wyswietlona zostanie zawartos¢ pamigci USB. Strefy wylaczenia

Karty aplikacyjne O
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Zarzadzanie danymi pola

5. Wybrac¢ i zatwierdzi¢ plik shape.

=» \Wybrany typ danych pola zostanie
zaimportowany.

WSKAZOWKA

Zaimportowane karty aplikacyjne muszg zosta¢
skonfigurowane, patrz strona 125.

20150831-1426

11.14.5.1 Konfigurowanie kart aplikacyjnych

Jesli przy imporcie danych pola wybrano "Karty
aplikacyjne”, nalezy wprowadzi¢ dalsze ustawienia.

1. Wybra¢ wartosci dawek rozsiewu/oprysku.
2. Woybra¢ jednostke dawek rozsiewu/oprysku.

3. Jesli wszystkie wartosci majq zosta¢ zwiekszone
lub zmniejszone o okreslong wartos¢
procentowgq,

wybraé gf i wprowadzi¢ wartos¢ procentows.

4. Jesli okreslona wartos¢ ma zostac zmieniona,
wybrac¢ warto$c¢ z listy i wprowadzi¢ nowg
wartos$¢. Przyktad: dawka rozsiewu/oprysku ma
zostac zwiekszona o 10%, wprowadzi¢ 110%

i zatwierdzic.

= Karta aplikacyjna zostanie zaimportowana.

WSKAZOWKA

Aby méc wykorzystywacé karte aplikacyjng przy
zleceniu ISO-XML, karte aplikacyjng nalezy
doda¢ do zlecenia jako wartos¢ zadana.

1.002.003.004.005.00

VALUE

200.00 230.00 260.00 270.00 290.00

[ 230,00
0 260,00
| 270,00
| 290,00
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Korzystanie z asystenta jazdy

11.14.6 Konfigurowanie kart aplikacyjnych

Jesli przy imporcie danych pola wybrano "Karty
aplikacyjne", nalezy wprowadzi¢ dalsze ustawienia.

1. Wybra¢ wartosci dawek rozsiewu/oprysku.

2. Wybra¢ jednostke dawek rozsiewu/oprysku. 1.00 2.00 3.00 4.00 5.00
VALUE
3. Jesli wszystkie wartosci majq zostaé¢ zwiekszone 200.00 230.00 260.00 270.00 280.00
lub zmniejszone o okreslonq wartos¢
procentowgq,

wybraé / i wprowadzi¢ wartos¢ procentows.

4. Jesli okreslona wartos¢ ma zostac zmieniona,
wybra¢ wartos¢ z listy i wprowadzi¢ nowg
warto$¢. Przyktad: dawka rozsiewu/oprysku ma
zosta¢ zwiekszona o 10%, wprowadzi¢ 110%

i zatwierdzic.

= Karta aplikacyjna zostanie zaimportowana.

WSKAZOWKA

Aby moc wykorzystywac karte aplikacyjng przy I [ 230,00
zleceniu ISO-XML, karte aplikacyjng nalezy 4 N [0 260,00

doda¢ do zlecenia jako warto$¢ zadana. g‘ 270,00
290,00

Korzystanie z asystenta jazdy

Wskutek op6znienia przetgczania siewnika

i nierownomiernej predkosci jazdy moze dochodzi¢
do powstawania naktadek i omijakow rzedow
siewnych. Asystent jazdy pomaga kierowcy

w doktadnej obrébce pola. Asystent jazdy zwraca
uwage kierowcy za pomoca sygnatu dzwiekowego

i symbolu, ze pojazd zbliza sie do punktu
przetgczania i utrzymywana musi by¢ stata predkos¢
jazdy.
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Asystent jazdy moze by¢ wykorzystywany przy
nastepujacych granicach:

e Granica nawrotu
e Granica pola
e Granica od obrobionej do nieobrobionej

powierzchni

Typowym w praktyce punktem przetgczania jest
granica nawrotu. W ponizszej instrukcji objasniono
asystenta jazdy na podstawie wjazdu w nawrét.

WARUNKI

v Asystent jazdy skonfigurowany, patrz strona 86
v GPS-Switch w trybie automatycznym, patrz
strona 113

1. Jecha¢ w kierunku nawrotu.

=» Od skonfigurowanej odlegtosci wzgledem
nawrotu wyswietlany bedzie dodatkowy symbol
punktu przetgczania urzgdzenia.

=» Terminal AMATRON 3 generuje dwa krotkie,
gtebokie dzwieki.

2. Utrzymywac predkosc.

=» Gdy dodatkowy symbol osiggnie granice nawrotu,
sekcje szerokosci zostang wytgczone. Dodatkowy
symbol zmienia kolor na zielony i pozostaje na
granicy nawrotu.

=» Jesli predkos¢ bedzie utrzymywana do chwili
zatrzymania rozsiewu/oprysku, dodatkowy
symbol pozostanie zabarwiony na zielono. Nie
dochodzi do powstawania naktadek ani omijakow.
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AMAZONE

= Jesli predkos¢ bedzie nieregularna do chwili
zatrzymania rozsiewu/oprysku, dodatkowy
symbol zabarwia sie na czerwono i przesuwa sie.
Terminal AMATRON 3 generuje dtugi, wysoki
sygnat dzwiekowy. Dochodzi do powstawania
naktadek lub omijakow.

Kalibrowanie GPS-Switch

11.16.1 Korygowanie GPS-Switch

GPS-Switch mozna skalibrowa¢ w celu
skompensowania znoszenia GPS. Mianem znoszenia
GPS okresla sie odchylenia sygnatu GPS. Znoszenie
GPS powstaje wtedy, gdy wykorzystywane sg zrodta
korekty o matej doktadnosci. Znoszenie GPS mozna
rozpoznac po tym, ze pozycja symbolu pojazdu na
terminalu AMATRON 3 nie pokrywa sie juz

Z rzeczywistg pozycjg pojazdu.

Znoszenie GPS mozna skorygowa¢ na 2 sposoby:

e Korygowanie znoszenia GPS za pomoca punktu
referencyjnego

e Reczne korygowanie znoszenia GPS

» Wybra¢ "GPS-Switch" > 4-1-?*0 .

= WysSwietlone zostanie menu "Kalibracja".
Wyswietlone zostang istniejgce punkty
referencyjne.

CMS-T-00004696-B.1

CMS-T-001610-C.1
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Kalibrowanie GPS-Switch

@: powrét do GPS-Switch

ﬂE C (RTK fix) 0,63
m

E:]:': tworzy punkt referencyjny, patrz strona 129 A (RTK fix) 0,8
Ll wm
ﬁ : usuwa zaznaczony punkt referencyjny B (RTK fix) 1,01
, :'..;-l

A o
HZ lub ﬂu:n: porzgdkowanie punktow
referencyjnych alfabetycznie lub wedtug odlegtosci

ﬂKl : rozpoczyna kalibracje dla zaznaczonego punktu
referencyjnego, patrz strona 129

: otwiera reczng korekte pozycji, patrz
strona 131

11.16.2 Korygowanie znoszenia GPS za pomoca punktu referencyjnego

11.16.2.1 Tworzenie punktu referencyjnego

Pozycje pojazdu mozna skontrolowa¢ i skorygowaé
na podstawie wirtualnego punktu referencyjnego. Do
tego potrzebne jest charakterystyczne miejsce na
polu, ktére postuzy za rzeczywisty punkt odniesienia,
na przykfad wjazd na pole lub drzewo. Do tego
miejsca mozna dojechac¢ w kazdej chwili, aby
poréwnac rzeczywistg pozycje pojazdu z pozycjg
wirtualnego punktu referencyjnego na terminalu
AMATRON 3. Wazne tutaj jest, aby dojazd do punktu
referencyjnego odbywat sie w taki sam sposob

i z tego samego kierunku. Jesli pozycje nie pokrywajg
sie, mozna uruchomi¢ kalibracje dla odpowiedniego
punktu referencyjnego.
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1. Przejecha¢ pojazdem w charakterystyczne
miejsce.

2. Utworzy¢ nowy punkt referencyjny. (H

C (RTK fix)
3. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ nazwe punktu 4

referencyjnego. A (RTK fix)

=» Punkt referencyjny zostanie wyznaczony B (RTK fix)
w aktualnej pozycji pojazdu. -

11.16.2.2 Uruchamianie kalibracji

WARUNKI

v Punkt referencyjny wyznaczony

1. Dojecha¢ pojazdem do rzeczywistego punktu

referencyjnego.
2. Zaznaczy¢ punkt referencyjny na liscie. 1 v
C (RTK fix)
3. wybraé ﬂE . A (RTK fix)

= Kalibracja jest uruchomiona. Wirtualny punkt
referencyjny zostanie przesuniety na pozycje
pojazdu.

B (RTK fix)
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11.16.3 Reczne korygowanie znoszenia GPS

1. GPS-Switch > <§">

= \Wyswietlone zostanie menu kalibracji GPS-
Switch

2. Przyciskiem =& uruchomic reczng kalibracje.

= \Wyswietlona zostanie mapa GPS-Switch.

3. Przesuna¢ symbol pojazdu przyciskami kursora.

=» Symbol pojazdu zostanie przesunigety o ustawiony
skok.

=» Dlugos¢ przesuniecia zostanie wyswietlona przy
odpowiedniej strzatce na mapie.

4. Aby zmienié skok,
wybraé .

5. Aby przesunq¢ pojazd o okreslong dtugos¢
w gore lub w dot,

wybraé |§|

.@) 50%

=

RTK fix ‘...
0,0 km/h

0.0 kmsh 1
1.93 ha g 0%

7 . 0 bar H

J]E C (RTK fix) 0,04

ke
A (RTK fix) 0,45
I ke
B (RTK fix) 0,54
U km

RTK fix
16
h

1
0ha

100x

0.0 kmsh

7 0 e

€4
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Korzystanie z zewnetrznego wskaznika diodowego

6. Aby przesunq( pojazd o okreslong dtugos¢
w lewo lub w prawo,

wybraé @

7. Zatwierdzié ustawienia.

11.17
Korzystanie z zewnetrznego wskaznika diodowego

Wskaznik diodowy wskazuje sledzong Sciezke.

Dolna listwa LED wskazuje odchylenie od sciezki
przejazdowej w lewo lub w prawo.

Gorna listwa LED wskazuje skret uktadu
kierowniczego niezbedny do powrotu na sciezke
przejazdowa. Jesli Swieca sie jedynie zoite diody
LED, oznacza to, ze maszyna porusza sie po sciezce
przejazdowe;.

Wskaznik diodowy musi mie¢ takg samg predkosc¢
transmisji, jak AMATRON 3 i odbiornik GPS.
Standardowym ustawieniem predkosci transmis;ji
wskaznika diodowego jest 19200. Szybkosé
transmisji mozna zmieni¢ w menu Konfiguracja
wskaznika diodowego.

1. Aby zmieni¢ szybkos¢ transmisji wskaznika
diodowego w menu Konfiguracja,

przytrzymaé i wigczy¢ terminal AMATRON
3.

Goérna listwa LED w menu Konfiguracja wskazuje
szybkos¢ transmisji: szybkosci transmisji od 600 do
57600 rosnaco od lewej strony.

Dolna listwa LED w menu Konfiguracja wskazuje
wersje oprogramowania. Wersja oprogramowania:
x.X, X = 1-5 Swiecacych diod LED).

2. Aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ szybkos¢
transmisji,

$22 0o O
nacisngé 5:5 lub .

3. Wyjs¢ z menu Konfiguracja.

4. Uruchomié ponownie AMATRON.

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

o0 0 0olle e o 00
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Korzystanie z menu AUX-N

Jesli podtgczone jest zewnetrzne urzgdzenie wejscia,
menu AUX-N pozwala na dostep do tego urzadzenia.
Funkcje w obrebie menu zalezg od podtgczonego,
zewnetrznego urzadzenia wejscia. W niniejszej
instrukcji menu AUX-N zostanie opisane na
podstawie AmaPilot*.

1. W menu gtéwnym wybra¢ AUX-N.

07:36

Wiorek | 15.03.2016

21,00 m

% Ciggnik1

] 2016-03-1507:21:44

L. GPS-Switch
GPS-Track

Dla kazdego przycisku uchwytu AmaPilot*
wyswietlana jest przypisana funkcja. 01 . o
2. Przejs¢ przyciskami kursora miedzy =T
przyporzgdkowaniami. AR
3. Aby wyswietli¢ szczegoty przyporzgdkowania, -

| 0/1
nacisna¢ Q

= \Wybrane przyporzadkowanie zostanie
wyswietlone razem z symbolem przynaleznego
urzadzenia.

B0
0!

4. Aby zamknq( szczegdtly przyporzgdkowania,

nacisnaé Q
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Usuwanie usterek

Usterka Przyczyna Sposob usuniecia

Nieprawidiowe sSciezki

technologiczne Skorygowac sciezki technologiczne

Pasy tworzgce sie miedzy sladami

Skalibrowac¢ znoszenie GPS za
pomocg punktu referencyjnego

e Wyswietli¢ menu Diagnostyka
GPS

Dane sg dostepne? Nie?

e Sprawdzi¢ przytgcza anteny/
zewnetrznego systemu GPS.

e Sprawdzi¢, czy Swieci sie
lampka na antenie. Czerwona:
Power / Pomaranczowa: GPS /
Zielona: DGPS

. S e Sprawdzi¢ zewnetrzne

Brak odbioru odbiornika GPS urzadzenie GPS. Ustawienia:
19200 bd, 8 bitow
informacyjnych, parzystosé¢ —
brak, 1 bit stopu

Dane sa dostepne? Tak?

e Przy urzadzeniu zewnetrznym
NMEA sprawdzi¢ rekordy:
GGA, VTG, GSA, 5Hz

e Sprawdzi¢ jakos¢ GPS. Czy
sygnat GPS jest zbyt zly? Patrz
lista wymogow dot. sygnatu.

e Odczekac kilka sekund i

wigczy¢ ponownie.
AMATRON 3 za szybko .
wylgczony i wigczony e Wyciagna¢ 9-stykowy wtyk z
wyposazenia podstawowego i
ponownie podtgczyc.

Nie mozna wtgczy¢ AMATRON 3

Czy GGA, VTG i GSA s

nadawane z czestotliwoscia 5
GPS-Switch nie zatgcza prawidtowo, Hz?
przewaznie za pozno
e Sprawdzi¢ zewnetrzne
urzadzenie GPS.
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Usterka Przyczyna Sposoéb usuniecia
Symbol maszyny nie przemieszcza Czy GGA, VTG i GSA sa
sie podczas jazdy, jest jednak nadawane z czestotliwoscia 5
wyswietlany i reaguje na wtgczanie Hz?
i wytgczanie (niebieski, czerwony, e Sprawdzi¢ zewnetrzne
szary) urzadzenie GPS.

e Sprawdzi¢, czy w kontrolerze
zadan ustawiona jest
prawidtowa maszyna

Sprawdzi¢, czy maszyna posiada

odpowiednie oprogramowanie

e Rozsiewacz: od wersji 2.31

e Opryskiwacz: od wers;ji

GPS-Switch nie reaguje na maszyne. 7.06.01/02m

e Siewnik: od wersji 6.04 / 2.22

TECU ciagnika? Nie?

e Setup > TECU symulowana,
wprowadzi¢ ciggnik
i aktywowac Traktor

e Uruchamianie zlecenia

Co najmniej jedna sekcja szerokosci e Sprawdzi¢, czy liczba sekcji
. . . szerokosci w GPS-Switch jest
w terminalu AMATRON 3 nie reaguje . .
) ) taka sama jak w terminalu
na GPS-Switch lub odwrotnie AMATRON 3.
Sprawdzi¢, czy wielko$¢
Poszczegdlne sekcje szerokosci sg poszczegodlnych sekcji szerokosci
przetgczane za szybko lub za p6zno w GPS-Switch jest taka sama jak
w komputerze roboczym.
Komunikat Przyczyna Sposoéb usuniecia

Przyporzadkowanie przycisku
i funkcji niedozwolone. Wybra¢ inng
kombinacje.

Wybranej funkcji nie mozna
uruchamia¢ wybranym
przyciskiem.

Wybrac inny przycisk dla funkgji lub
przypisac inng funkcje do
przycisku.

Funkcje nalezy przypisa¢ na
terminalu z numerem UT 1.

AMATRON 3 nie posiada numeru
UT 1 i nie realizuje
przyporzadkowania AUX-N.

Przypisa¢ funkcje w innym
urzadzeniu lub przydzieli¢
terminalowi AMATRON 3 numer
UT 1, patrz strona 25.

Nie zainicjowano jeszcze tego ECU.

Teraz nie mozna jeszcze wczytac
podtgczonego urzadzenia.

Zaczekac lub uruchomic¢ ponownie
AMATRON 3.

Co najmniej jedno preferowane
przyporzgdkowanie powodowato
konflikty i zostato usunigte.

Funkcje kilku podtgczonych
urzadzen byty skonfigurowane
dla tych samych przyciskow.
Przydzielone zostaty tylko
przyporzgdkowane funkcje
pierwszego urzgdzenia.

Sprawdzi¢ przyporzadkowania
AUX-N i w razie potrzeby przypisa¢
ponownie, patrz strona 32
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Komunikat Przyczyna Sposoéb usuniecia

Usung¢ dane pool dla

Btad podczas przyporzadkowania odpowiedniego urzgdzenia, patrz

AUX-N. Przyporzagdkowania zostang

strona 41.
usuniete.
Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.
Przyporzgdkowanie tej funkciji
Reczne przyporzadkowania do tej jest na state zdefiniowane
funkcji sg niedozwolone. w urzgdzeniu i nie mozna go
zmienié.
Usungc¢ dane pool dla
Biad pod ; i d h odpowiedniego urzadzenia, patrz
ad podczas wczytywania danyc strona 41.
pool.
Uruchomi¢ ponownie urzadzenia.
Wykryto k"k? sterownikow Task Wszystkie podigczone terminale | Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS,
Controller  identycznym ID TC. muszg miec¢ rézne ID TC atrz strona 25
Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS. a ' P
Wyknyto kilka termln.a,h z |der.1tyc.:znym Wszystkie podigczone terminale Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS,
ID UT. Sprawdzi¢ ustawienia .
ISOBUS muszg miec¢ rézne ID UT. patrz strona 25

Nie zainicjalizowano odbiornika GPS. Odbiomik nie zostat ieszcze do
Odbiornik GPS zostanie , J
konca wczytany.

Zaczekac lub w razie potrzeby
uruchomi¢ ponownie odbiornik

zresetowany. GPS.

Dezaktywowac pasek swietlny

Pasek swietlny aktywny. Nie mozna w ustawieniach, patrz strona 29.

odczytaé parametrow.

Powtérzy¢ czynnosé.
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Tworzenie zrzutu ekranu

Poprzez zrzut ekranu w pamieci USB zapisywany jest
obraz wyswietlanego interfejsu oprogramowania
w postaci pliku graficznego.

WARUNKI

v Pamie¢ USB podtagczona

A
» Nacisng¢ i przytrzymac i @
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Spisy i wykazy

GLOSARIUSZ

Atrybut

W pliku shape w kolumnach tabeli mogg byc
zapisane rozne wartosci. Te kolumny tabeli nazywajg
sie atrybutami i mozna je osobno wybierac. W pliku
shape mogg by¢ na przyktad zapisane rézne dawki
rozsiewu/oprysku produktu.

ASD

Zautomatyzowana dokumentacja pol. Interfejs ASD
umozliwia przenoszenie danych kompatybilnych

z ASD do terminala AMATRON 3. Do nich nalezg na
przyktad dane czujnikow.

AUX

AUX pochodzi od stowa auxiliary i oznacza
dodatkowe urzgdzenie wejscia, na przyktad
wielofunkcyjny uchwyt.

Certyfikat AEF

Certyfikat AEF stanowi potwierdzenie, ze sktadnik
ISOBUS odpowiada standardowi ISOBUS
okreslonemu przez AEF i dysponuje odpowiednimi
funkcjami. Sktadnik ISOBUS jest wiec kompatybilny
z innymi certyfikowanymi sktadnikami ISOBUS.

CMS-T-003880-A.1

DGPS

Roéznicowy GPS: réznicowy system nawigacji
satelitarnej. System korekcji zwieksza doktadno$c do
+/-0,5 m (0,02 m przy RTK).

Dane podstawowe

Nastepujgce dane nalezg miedzy innymi do
danych podstawowych:

e Dane klientow, zaktaddéw i pracownikow
e Dane pdl
e Dane pojazdéw i urzadzen roboczych

e Dane sladow przejazdu

ECU

ECU oznacza sterowanie urzgdzenia zamontowane
w urzgdzeniu. Za pomocg terminala obstugo mozna
mie¢ dostep do sterowania urzgdzenia i obstugiwac
urzgdzenie.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Europejski system korekty nawigacji satelitarney.

138
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=
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>
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Farm Management Information System

Farm Management Information System, FMIS, jest
programem do zarzgdzania gospodarstwami
rolniczymi. Taki program umozliwia zarzgdzanie
zleceniami i danymi podstawowymi.

Granica pola

Wirtualna linia na mapie terminala AMATRON 3.
Granica pola znakuje obszar, ktéry mozna obrabiac..
Po utworzeniu granicy pola terminal AMATRON 3
moze obliczac¢ nastepujgce wartosci:

e Wielkos¢ pola

e Obrobiona powierzchnia

e Pozostata powierzchnia

GPS

Global Positioning System lub system nawigacji
satelitarnej.

GLONASS

Rosyjski satelitarny system nawigacyjny

HDOP

Horizontal Dilution of Precision: wymiar doktadnosci
poziomych danych pozycji (stopien szerokosci

i dtugosci geograficznej), ktére sg przesytane przez
satelite.

Karta aplikacyjna

Karty aplikacyjne zawierajg dane, ktorymi mozna
sterowac elementem urzgdzenia. Do tych danych
nalezg dawki rozsiewu/oprysku lub gtebokosci
robocze.

Kat nakierowania

Opisuje pozycje odbiornika przy montazu.

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japoriski
system korekty nawigacji satelitarnej.

Oprogramowanie sprzetowe

Program komputerowy na state zapisany
w urzgdzeniu.

Plik shape

W pliku shape w rekordzie danych zapisywane sg
informacje dotyczace geometrii i informacje

o atrybutach. Informacje o geometrii tworzg ksztatty,
ktére mogg by¢ wykorzystywane jako linie graniczne.
Informacje o atrybutach sg potrzebne do aplikacji,
aby na przyktad sterowac dawkami rozsiewu/oprysku.
Plik shape ma format ,.shp”.

RTK
Ptatny system korekty danych satelitarnych.

Szybkos¢ transmisji

Predkosc¢ transmisji danych mierzona w bitach na

7]
S
<
3
~D

TASKDATA.XML

TASKDATA. XML jest plikiem zawierajgcym dane
Zlecen.

Terminal uniwersalny (UT)

Za pomocg terminala uniwersalnego mozna
odwzorowywac interfejs uzytkownika sterowania ECU
na terminalu AMATRON 3.
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Wielkos¢ sterowana

WielkoScig sterowang nazywa sie sterowany element
urzgdzenia roboczego. W przypadku opryskiwacza
polowego sterowanym elementem moze by¢
regulator cisnienia oprysku, ktorym mozna requlowac
dawke oprysku.

Zrédto korekty

Zrédtami korekty sg rézne systemy stuzgce poprawie
i korekcie sygnatu GPS.

140
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WYKAZ HASEL

ASD ID Task Controller.............ccoooovuioeiieiiieieecieee e, 25
Okre$lanie TC-ID..............cccccoceeveeevviecieiieeeen, 25 . .
Instrukcja obstugi
Asystent jazdy Dodatkowo obowigzujgce dokumenty................... 1
konfigurowanie................cc.ccccoeeeeeveiecieeeeeeenn. 86 ObowWigzywanie ...............cccceveeveeeieeceeeeeaeeeennn 1
Korzystanie ...............c.ccccoveeeeeeeiieceeeeeeeeeen, 126 StoSOWaNE OPISY ..........ccoeeeveeeeeeeceeeeeeeeeeeeenn 1
AKEYWACHA ... 38
KOrzystanie ...............ccccoceeceeeneiceiinesieeeeee 113 Jazda réwnolegta
QKEYWACTA ..o 38
Konfigurowanie paska Swietlnego..................... 108
. Tworzenie zagonOW...............cccceeeeveeeceeeieeeennnn. 107
Ciagniki . .
. wybor wzorca prowadzenia................................ 105
dOdawanie. ............c..cccueeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 50 . . ) :
. ) zZmiana odlegtfosci miedzy Sladami.................... 107
dodawanie do zlecenia..................cc.ccceevuveenenn... 62
KONfiQUIOWaNIE................cooooeveeeeeeeeeeeeeee, 50 —
konfigurowanie czujnikOw..............c..ccccceeveeueenn... 50
wprowadzanie danych geomettii......................... 50  Karta aplikacyjna
wprowadzanie danych Sprzegu.......................... 50 Aktywacja zastosowania.....................ccceeue..... 38
konfigurowanie................ccc.cccoeeveeeeeennnn.. 125, 126
D e 19
wezytywanie z pliku shape..................c..cc........ 124
Dane pola d . P . P
) WCZYtywanie Z ZapiSu..............cc.cceveeeeeceeennannnn. 120
CAYCIA......c.oiceiiiieieeiee e 71 Japisywanie 119
USUWENIE ... 119 PISYWAIIE wovvssssvvrrsss s
wezytywanie z pliku shape.....................cc........ 124  Kierunek jazdy
wezytywanie Z ZapiSu..............ccc.cceeeeeeeeeeeeneenne. 120 Odwracanie symbolu ciggnika............................ 98
QPISYWANIE ... 119
zapisywant Klienci
— Zarzqdzanie...................coocoovoeeeeeeeeeeeeeeeeeee 71
. Klucz licencyjny
GPS-Switch PIZYWIACANIE .............o.oooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 38
aktywacja........ s e 38 WIDIOWAUZENIE.......oooooeoeoeoeoeoeoeoooo 38
bez zarzgdzania zleceniami.................c............ 96
Kalibrowanie..................ccccoeeeveeeeeeeereresreean, 128  Konfigurowanie interfejsu ASD...............ccooviiine 29
resetow‘.':mle....., ..................................................... 43 Konfigurowanie ISOBUS.......ooooooooooooooo o5
usuwanie btedOw......................cccceeviiiieiii 78
Z zarzgdzaniem zleceniami.................................. 93 konfigurowanie sekcji szerokos$ci...............cccoce..... 45
GPS-Track Konfigurowanie trybu réwnolegtego......................... 31
KEYWECA...........ccooovieiieieiieieeee e 38
ywad Konfigurowanie urzgdzen samojezdnych................. 80
Granica pola i .
) Kontrola czas6w przefgczania
BWOIZENIE ... 100 )
. dla oprysSKiwaczy .............cccccceeeeeeveecieeeceeeeeeene. 92
USUWANIE ..., 101, 119 dla siewniké 92
Wezytywanie 2 pliky Shape...........ooooooo. 124 @ SIEBWNIKOW ...
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