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AMAZONE 1| Yleista

Yleista

CMS-T-006637-B.1

Mukanatoimitetut asiakirjat

CMS-T-00000217-A.1

e GPS-vastaanottimen kayttdohje

e Koneen ohjelmiston kayttdohje

Voimassaolo

CMS-T-006632-A.1

Tama kayttdohje on voimassa ohjelmistoversiolle
01.09.00

Ohjelmistoversion tiedot: "Asetus” > "Diagnoosi" >
"Ohjelmistoversiot"

Kaytetyt esitysmuodot

CMS-T-00000320-B.1

1.3.1 Huomautukset

CMS-T-00000174-A.1

OHJE
Kuvaa kayttovinkkeja ja ohjeita, jotka auttavat

kayttamaan optimaalisesti laitteen kaikkia
toimintoja.
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1] Yleista
Kaytetyt esitysmuodot

AMAZONE

1.3.2 Menettelyohjeet

Numeroidut menettelyohjeet

Menettelyt, jotka on suoritettava tietyssa
jarjestyksessa, on kuvattu numeroituina

menettelyohjeina. Seuraavaa menettelyjarjestysta on

noudatettava.
Esimerkki:
1. Menettelyohje 1

2. Menettelyohje 2

1.3.2.1 Menettelyohjeet ja reaktiot
Menettelyohjeet ja reaktiot on merkitty nuolella.
Esimerkki:

1. Menettelyohje 1

=» Reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

1.3.2.2 Vaihtoehtoiset menettelyohjeet

Vaihtoehtoiset toimintaohjeet aloitetaan sanalla "tai”.

Esimerkki:
1. Menettelyohje 1
tai
Vaihtoehtoinen menettelyohje

2. Menettelyohje 2

Menettelyohjeet vain yhdella toiminnalla

Menettelyohjeita, joissa on vain yksi toiminta, ei
numeroida, vaan ne esitetdan nuolella.
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AMAZDONE 1] Yleista
Kaytetyt esitysmuodot

Esimerkki:

» Menettelyohje

Menettelyohjeet ilman jarjestysta

Menettelyohjeet, joissa ei tarvitse noudattaa tiettya
jarjestysta, kuvataan luettelona nuolilla.

Esimerkki:
» Menettelyohje
» Menettelyohje

» Menettelyohje

1.3.3 Luettelot

Luetteloja kaytetaan esimerkiksi eri
valintamahdollisuuksien kuvaukseen. Luetteloiden
kirjaukset aloitetaan pisteilla.

Esimerkki:
e Kirjaus 1

e Kirjaus 2

e Kirjaus 3

1.3.4 Kohtanumerot

Tekstin tai selitysten kohtanumerot viittaavat vieressa
tai ylla olevien kuvien kohtanumeroihin. Kuvien
kohtanumerot voivat olla yhdistetyt kohtaviivoilla.
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1] Yleista AMAZONE
Kaytetyt esitysmuodot

|I| Kohta 1
[2] Kohta2
[3] Kohta3

AMAZDNIE

1.3.5 Suuntapolut

CMS-T-00000021-A.1

Nopeaa orientoitumista varten, erityisesti luettaessa
kayttdohjetta valikoiden ja etsien ratkaisua tiettyyn
ongelmaan, on kaytettavissa suunnistuspolut, jotka
on sijoitettu toiminnan aloittavan kappaleiden alkuun.
Esimerkki: "Asetus" > "Diagnoosi" >
"Ohjelmistoversiot”
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AMAZONE 2 | Asennusohje

Asennusohje

Perusasennus

1. Asenna GPS-vastaanotin traktoriin GPS-
vastaanottimen kayttdohjeen mukaisesti.

2. Kdyttépddte AMATRON 3 voidaan liittdd
traktorin perusvarustukseen tai ISOBUS-
kaapelointiin.

Asenna traktorin perusvarustus (konsoli ja
jakelija) kuljettajan oikealle puolelle nako- ja
kayttdalueelle varinattdomasti seka sahkoa johtaen
ohjaamoon. Radiopuhelimen ja antennin valisen
etaisyyden tulisi olla vahintaan 1 m.

3. Poista maali asennuskohdista elektrostaattisen
latauksen valttamiseksi.
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2| Asennusohje AMAZONE
ISOBUS-tilan asennus

ISOBUS-tilan asennus

» Koneille, jotka on liitetty ISOBUS-traktoriin
ISOBUS Light -kaapeloinnilla.
Deaktivoi traktorin paatteen ISOBUS-toiminto.
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AMAZONE 2 | Asennusohje
AMABUS-tilan asennus

AMABUS-tilan asennus

—_————
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2| Asennusohje AMAZONE

Samanaikaiskdyton asennus

Samanaikaiskayton asennus

CMS-T-006476-B.1

AMATRON3 (& AMATRON3

GPS

CMS-1-002303
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AMAZONE 3 | AMATRON 3 -ohjausyksikén yleiskatsaus

AMATRON 3 -ohjausyksikon
yleiskatsaus

Etusivu

AMATRON 3

Y
| Ghs
Tiistai , 15.03.2016 GPS-Switch
®. AMAZONE UX
21,00 m
7 Osalohkot
=& Traktoril

2016-03-1507:21:44

'~ GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

(4]

[1] Tilanvainhtopainike: vaihto valittujen valikkojen ja [4] ACK: yleispaatteen ilmoitusten vahvistaminen.
kayttdsovellusten valilla AMABUS-tilassa: selaus koneen ohjauksen lapi

|Z| F-painikkeet: naytdn painikkeiden painaminen @ Escape: takaisin, keskeyta

E Ristipainike: valinnan muuttaminen naytolla, @ Painike paalle/pois: AMATRON 3 -ohjausyksikén
arvojen muuttaminen, valinnan vahvistaminen paalle- ja poiskytkeminen
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3 | AMATRON 3 -ohjausyksikén yleiskatsaus AMAZDONE
Takasivu

Takasivu

CMS-T-00004670-A.1

Shift-nappain

CMS-T-005609-A.1

|I| Shift-nappain koneen ohjauksen tydvalikkoa
varten

CMS-1-001943

Konekilpi ja CE-tunnusmerkinta

CMS-T-005605-A.1

Konekilvessa ilmoitetaan seuraavat tiedot:

[1] Laitteen tunnusnro ANTAVZ.00 N IENWVIERICE
D-49205 Hasberqen / BBG D-04249 Leipzig

Tovooi Gerdite-1dent-Nr [ (1) | |
[2] Tyyppi |C€

Typ | (2)
|

AT |

942702
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AMAZONE 4 | Peruskéyttd

Peruskaytto

Tilanvaihtopainikkeen kaytto

Tilanvaihtopainikkeella |I| voidaan vaihtaa valittujen
valikoiden valilla.

» Vaihtaaksesi valittujen valikkojen jdrjestystd:

Paina lyhyesti painiketta @

» Siirtydksesi takaisin pddvalikkoon:

Pida painiketta @ painettuna.

OHJE

Tilanvaihtopainikkeiden valikot voidaan valita
asetusvalikosta, katso sivu 29.

Tehdasasetuksissa GPS-Switch-kytkimen
vakiotila on aktivoitu. Jos bussissa on muita
laitteita, kuten ruisku, AmaPilot* tai uusia,
ISOBUS-kayttoisia laitteita, ne aktivoidaan
automaattisesti.
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4| Peruskaytto AMAZONE
F-painikkeiden kaytto

F-painikkeiden kaytto

Painikkeiden "F1" ... "F8" jarjestys vastaa nayton
painikkeiden jarjestysta. Toimenpiteiden
selventdmiseksi kayttdohjeessa kaytetdan kuvia
painikkeiden paalla. Toimenpiteiden toteuttamiseksi
on painettava vastaavia F-painikkeita.

a: ylaoikealla olevan painikkeen valitsemiseksi

@: ylavasemmalla olevan painikkeen
valitsemiseksi

Ristipainikkeen kayttaminen

a ja 9: siirra valintaa yl6s tai alas

eja e: siirra valintaa vasemmalle tai oikealle

Q: luvun valinta

Tekstien syottaminen

Tekstin sy6ttdéa varten avautuu valikko, jossa on
merkkikentta ja ylimaaraisia painikkeita.
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AMAZONE

4 | Peruskaytto
Arvojen syoéttaminen

Tekstivalikon yleiskatsaus

<II ja ID liikuttavat kohdistinta vasemmalle ja
oikealle

@; poistaa merkin kohdistimen edella

, tai : vaihto isojen ja pienten kirjaimien

valilla
L&y
ERl: nayttaa kirjaimet aksenttimerkkien kanssa

@ : tyhjentaa syottokentan

1. Valitse haluamasi merkki merkkikentasta
ristipainikkeella.

2. Lisaa valittu merkki syottokenttaan painikkeella

-]

3. Vahvista syotto painikkeella V

tai

keskeyta syottd painikkeella x .

Arvojen syottaminen

Arvojen sy6ttda varten avautuu valikko, jossa on
numeromerkkikentta ja ylimaaraisia painikkeita.

Numeromerkkikentan yleiskatsaus

<l| ja Il> liikuta kohdistinta vasemmalle tai
oikealle

%: muuttaa etumerkin
IJI]:' : muuttaa merkattua numeroa yhta suuremmaksi
: muuttaa merkattua numeroa yhta pienemmaksi

@ : tyhjentaa syottokentan

MG5560-FI-II | E.1 | 21.04.2020
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4| Peruskaytto AMAZONE

Shift-nappaimen kayttaminen

1. Valitse haluamasi numero numeromerkkikentasta
ristipainikkeella.

2. Lisaa valittu numero syottokenttdan painikkeella

-]

OHJE

Maksimiarvo ja minimiarvo naytetaan
syottokentan oikealla puolella.

3. Vahvista sybttd painikkeella 4

tai

Keskeyta syottd painikkeella x .

Shift-nappaimen kayttaminen

Shift-nappainta tarvitaan koneen ohjauksen
tyodvalikossa. Kun Shift-nappain on aktiivinen, se
naytetaan naytolla.

» Paina painiketta l AMATRON 3:n
takapuolella.

=» Muiden toimintokenttien naytté muuttaa
toimintopainikkeiden varausta.
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AMAZONE

5 | Paallekytkemisen jidlkeen

Paallekytkemisen jalkeen

BUS-tilan valinta

AMATRON 3:n kaynnistyksen jalkeen on mahdollista

valita kahden BUS-tilan valilla. BUS-tilan valinta
riippuu liitetysta laitteesta.

BUS-tilat:
¢ AMABUS
e ISOBUS

OHJE

AMATRON 3 kaynnistyy automaattisesti 10
sekunnin jalkeen viimeiseksi valitussa BUS-
tilassa. Jos AMATRON 3 halutaan kaynnistaa
viimeksi valitussa BUS-tilassa, on kyseinen tila
aktivoitava asetuksissa, katso sivu 29.
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5 | Pasllekytkemisen jilkeen AMAZONE

AUX-N-varausten tarkastaminen

1. Valitse tila painikkeilla Q tai 9

2. Vahvista painikkeella Q AMABUS

is0
AMAZIONIE ISOBUS

SW - Version: V01.08.00 L3

BS - Version: 4.2.3344

= Asetettu BUS-tila ndytetdan paavalikossa |I|

=
Tiistai, 15.03 2016 GPS-Switch
AMAZONE UX
21,00 m
7 Osalohkot
i Traktori 1

| 2016-03-1507:21:44

.~ GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

AUX-N-varausten tarkastaminen

Jokaisen AMATRON 3:n uudelleenkaynnistyksen
jalkeen on turvallisuussyista tarkastettava ja
vahvistettava ulkoisten syoéttolaitteiden varaukset.
AMATRON 3 tunnistaa ulkoiset syé6ttolaitteet
ainoastaan ISOBUS-tilassa.
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AMAZONE 5 | Pasllekytkemisen jilkeen

AUX-N-varausten muuttaminen

Luettelo kaikista kaytettavissa olevista toiminnoista
avataan. Luettelo sisaltdd AMATRON 3:n toiminnot
seka liitettyjen laitteiden toiminnot.

1. Selaa varausluetteloa painikkeilla aja

2. Kun halutaan muuttaa AUX-N-varauksia,
katso sivu 17

tai

kun AUX-N-varaukset ovat oikein,
vahvista AUX-N-varaukset.

AUX-N-varausten muuttaminen

1. Valitse haluamasi toiminto luettelosta painikkeella

= Syottonappaimien luettelo avataan.

2. Valitse haluamasi sy6ttonappain painikkeella

= Syottondppaimeen on kohdistettu valittu toiminto.
3. Lisatoimintojen varaaminen

tai

Vahvista varaukset painikkeella V

OHJE

Néappéainvarausta voidaan aina muuttaa
asetuksissa, katso sivu 31.
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6 | Paavalikon yleiskatsaus

AMAZONE

Paavalikon yleiskatsaus

Kellonaika ja paivays

Valittu laite

Aloitettu tehtava

[1]
2]
[3] Valittu traktori
[4]
5]

Aktivoidut GPS-sovellukset, joiden jaljella oleva
aika naytetaan tunneissa

: avaa GPS-Switchin. Kaytd GPS-Switchia, katso
sivu 72

%: avaa laiteohjauksen. Merkki vaihtelee liitetyn
laitteen mukaan.

: avaa laitehallinnan. Asenna laite, katso
sivu 42

i#{ : avaa AUX-N-varausten yleiskatsauksen. Kayta
AUX-N-varausten yleiskatsausta, katso sivu 127

: avaa traktorihallinnan. Asenna traktorit, katso
sivu 47

: avaa tehtavaohjaustoiminnon. Ohjaa tehtavia,
katso sivu

ﬁ : avaa asetusvalikon. Asenna asetusvalikko,
katso sivu

GPE&-8witch
GPS-Track
GPS-Maps

18
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AMAZONE

7 | AMATRON 3:n asennus

AMATRON 3:n asennus

Perusasetusten suorittaminen

7.1.1 Tehtavaohjaustoiminnon aktivointi tai deaktivointi

Tehtavanohjaustoiminnolla voidaan kasitella 1ISO-
XML-muodossa olevia tehtavia.
Tehtavanohjaustoiminto voidaan aktivoida tai
deaktivoida. Tehtavaohjaustoiminto on
perusasetuksissa deaktivoitu. Kun
tehtdvanohjaustoiminto on aktivoitu, GPS-Switchia
voidaan kayttaa vain ISO-XML-muodossa
kaynnistetylla tehtavalla.

1. Valitse "Asetus"” > "S&adét" > "Perusasetukset”.
2. Tehtavaohjaustoiminnon aktivointi tai deaktivointi

3. Kaynnistd AMATRON 3 uudelleen.

@ Paalle/pois sytytyksella
Il:]é- Ainenvoimakkuus 10
ﬁé Kirkkaus

P3ivéys ja kellonaika

% Alue ja kieli

7.1.2 Sytytyskytkennan aktivointi tai deaktivointi

Talla sdadolla maaritetaan, kytketddnkd AMATRON 3

ajoneuvon sytytykseen.
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EDELLYTYKSET

v AMATRON 3 on ISOBUS-tilassa, katso sivu 15
1. Valitse "Asetus" > "Saadoét" > "Perusasetukset”.

Mahdolliset asetukset:

Q: kun ajoneuvon sytytys kytketaan tai
sammutetaan, AMATRON 3 kytkeytyy paalle tai pois
paalta.

|:| : AMATRON 3 on kytkettava tai sammutettava
manuaalisesti.

2. Aktivoi tai deaktivoi sytytyskytkin.

Tehtévéohjaustoiminto O

Aadnenvoimakkuus 10

Kirkkaus

= Pdivays ja kellonaika

% Alue ja kieli

7.1.3 Aianenvoimakkuuden saitaminen

Tassa valikossa voidaan saataa signaaliaanimerkkien
voimakkuus.

1. Valitse "Asetus" > "Saadoét" > "Perusasetukset” >
"Adnenvoimakkuus".

2. Syobta arvo 1-20.

3. Vahvista syo6tto.

OHJE

AMATRON 3:a ei voida kytked aanettomaksi.

Tehtavaohjaustoiminto [

@ Paalle/pois sytytyksella &

% Kirkkaus

Pdivays ja kellonaika

% Alue ja kieli
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7.1.4 Kirkkauden saataminen

» Valitse "Asetus" > "S&adot" > "Perusasetukset” >
"Kirkkaus".

Mahdolliset asetukset:

255 . prosenttiarvo nayton kirkkaudelle paivalla

olo
3@: : prosenttiarvo nayton kirkkaudelle yolla

: saataa nayton kirkkauden kohdassa "Kirkkaus
y6kédytéssd" annettuun arvoon.

o0
P2 prosenttiarvo nappainvalaistuksen kirkkaudelle
AMATRON 3:ssa

Tehtdvadohjaustoiminto

@) Padlle/pois sytytykselld

u:|§. Adnenvoimakkuus

Paivays ja kellonaika

% Alue ja kieli

%53. Kirkkaus yokaytossa
o

) Yokaytts 0o
3&& Nappainvalaistus 50
[]
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AMAZONE

7.1.5 Paivayksen ja kellonajan asettaminen

» Valitse "Asetus" > "S&adot" > "Perusasetukset” >
"Péivays ja kellonaika".

Mahdolliset asetukset:

: ajankohtaisen paivamaaran paiva, kuukausi ja
vuosi

)
: ajankohtaisen kellonajan tunnit ja minuutit

[ﬁ]: arvo valilld -13 ja +12 vastaavalle
aikavydhykkeelle

L
: 24 tunnin nayttd tai 12 tunnin nayttd

: erilaiset paivaysmallit, "PP" paivan, "KK"
kuukauden, "VVVV"vuoden naytolle

Tehtavaohjaustoiminto
@ Paalle/pois sytytykselld

u:|§. Ainenvoimakkuus

% Kirkkaus

25

% Alue ja kieli

(9 Kellonaika
[g] Aikavyohyke
Ajan muoto

Padivamaaramuoto

UTC+ 1

24 h

PPKKVVVVY

22
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7.1.6 Alueen ja kielen asettaminen

» Valitse "Asetus" > "S&adot" > "Perusasetukset” >
"Alue ja kieli".

Mahdolliset asetukset:

E‘%: kayttoliittyman kieli

y
@: piste tai pilkku desimaalilukujen erottimena (0.1
tai 0,1)

Eﬁ: mittayksikkojarjestelma

Tehtavaohjaustoiminto

Pé&alle/pois sytytyksella &
Aznenvoimakkuus 10
Kirkkaus

Paivays ja kellonaika

% Desimaalivalimerkki
Eél Mittayksikot

metrinen
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AMAZONE

ISOBUS:n konfigurointi

EDELLYTYKSET

v ISOBUS voidaan konfiguroida vain ISOBUS-
tilassa, katso sivu 15

1. Valitse "Asetus” > "S&adot" > "ISOBUS".

AMATRON 3:ssa on yleispaatteelle yksikasitteinen
tunnusnumero, ISOBUS-UT-numero. Kun laiteohjaus
on tarkoitus nayttdd AMATRON 3:lla, ISOBUS-UT-
numeron on vastattava laitteen ISOBUS-UT-
numeroa. Jos AMATRON 3 on ainoa liitetty
terminaali, laite ottaa automaattisesti AMATRON 3:n
ISOBUS-UT-numeron.

2. Syoéta AMATRON 3:n yleispaatteen
tunnusnumero kohtaan "ISOBUS-UT-numero".

AMATRON 3:ssa on tehtdvadokumentaatiolle
yksikasitteinen tunnusnumero, tehtavaohjauksen
tunnus. Jos tehtavadokumentaatio on tarkoitus
tallentaa AMATRON 3:lle, tehtavaohjauksen
tunnuksen on vastattava laitteen
tehtavaohjaustunnusta. Jos AMATRON 3 on ainoa
liitetty terminaali, laite ottaa AMATRON 3:n
tehtavaohjauksen tunnuksen automaattisesti
omakseen.

3. Syd6td AMATRON 3:n tehtdvaohjauksen
tunnusnumero kohtaan "Tehtdvédohjauksen
tunnus (TC-ID)".

Jos liitetty traktori ei Idhetd geometria- tai anturitietoja
tai traktorin tietoja ei haluta kayttaa, AMATRON 3 voi
simuloida traktorin. AMATRON 3:ssa on simuloidulle
traktorille yksikasitteinen tunnusnumero, TC-ID
TECU. Jotta simuloitua TECU:a voidaan kayttaa,
TECU-ID:n on vastattava tehtavaohjauksen tunnusta.

4. Syoéta tunnusnumero simuloidulle Tractor-ECU:lle
kohtaan "TC-ID TECU".

Teht&dvédohjauksen tunnus (TC-
C3 TCIDTECU 1
E TC-ID ASD / GPS-Maps 1
n ISOBUS-UT-numero 1
=

C3® TCIDTECU 1
E TC-ID ASD / GPS-Maps 1
| ISOBUS-UT-numero 1

Tehtavaohjauksen tunnus (TC- !

E TC-ID ASD / GPS-Maps 1

24
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GPS:n asennus

Jos ASD-liitanta on liitetty laitteeseen, maaritetaan

kohdassa TC-ID ASD/GPS-Maps paikka, johon | 1SOBUS-UT-numero 1
sisdantulevat tiedot lahetetaan. Jotta ASD-liitdntaa ja
GPS-Mapseja voidaan kayttaa, TC-ID ASD/GPS- Tehtavaohjauksen tunnus (TC- 1

Maps on vastattava tehtavaohjauksen tunnusta.
- | TC-ID TECU 1
5. Syoéta ASD-liitannan ja GPS-Mapsien

tunnusnumero kohtaan "TC-ID ASD/GPS-Maps". )

GPS:n asennus

7.3.1 A100/A101-vastaanottimen asennus

Taman GPS-vastaanottimen avulla voit saataa
molemmat korjaussatelliitit manuaalisesti.
Korjaussatelliitit Iahettavat korjaustiedot
vastaanottimelle. Korjaustiedot parantavat tarkkuutta.

1. Valitse "GPS-ohjain" > "A100/101".

2. Valitse "Satelliitti 1" ja "Satelliitti 2" "Auto”. el
£ satelliitti 1 Auto

136 SES-5

= Asetuksella "Auto” GPS-vastaanotin hakee

automaattisesti oikeat satelliitit. 59 Satelliitti 2 fD

120 Inmarsat 3F2 AOR-E EGNOS EU

7.3.2 AG-STAR-vastaanottimen asennus

Tatd GPS-vastaanotinta voidaan kayttaa erilaisilla
konfiguraatioilla. Konfiguraatioissa on eroja
satelliittijarjestelman ja korjaussatelliittien suhteen.
GPS-vastaanotin voidaan saataa alueen ja
korjauspalveluiden saatavuuden mukaan.
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AMAZONE

OHJE

SBAS-signaalin avulla on kaytdssa tarkka

vastaanotetaan.

SBAS-jarjestelmaan kuuluvat korjauspalvelut
EGNOS, WAAS ja MSAS. Katso lisatietoja
satelliittivastaanottimen kayttéohjeesta.

korjaa ainoastaan ohjelmisto. Voi kulua 5
minuuttia ennen kuin korjattu signaali on
kaytettavissa.

Jos korjattu signaalia on kaytossa, kasitelty
peltoalue naytetédan vihreana.

AG-STAR:n mahdolliset asetukset SBAS-
korjaussignaalilla:

e SBAS GPS

o Soveltuu Pohjois-Amerikkaan, Eurooppaan ja

Vengjalle
o 12 GPS-satelliittia
o 2 SBAS-satelliittia
e SBAS GPS/GLONASS

o Soveltuu Pohjois-Amerikkaan, Eurooppaan ja

Venajalle
o 8 GPS-satelliittia
o 4 GLONASS-satelliittia
o 2 SBAS-satelliittia

AG-STAR:n mahdolliset asetukset ilman SBAS-

korjaussignaalia:
e GPS/GLONASS 1

o Soveltuu maailmanlaajuisesti, jos SBAS-
signaalia ei ole kaytdssa

o 10 GPS-satelliittia
o 4 GLONASS-satelliittia
o GPS/GLONASS 2

o Soveltuu maailmanlaajuisesti, jos SBAS-
signaalia ei ole kaytossa

o 8 GPS-satelliittia
o 6 GLONASS-satelliittia

signaali, niin kauan kuin SBAS-korjaussignaalia

llman korjaussignaalia vastaanotetun signaalin

Jos korjattua signaalia ei ole kaytossa, kasitelty
peltoalue naytetaan keltaisena GPS-Switchissa.

26
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GPS:n asennus

1. Valitse "GPS-ohjain" > "AG-STAR/SMART®6".

2. Valitse haluamasi korjaussignaali kohdassa ARG, ST

"Korjaussignaali". 5% Korjaussignaali

7.3.3 SMART6-vastaanottimen asennus

SMART®6 pystyy vastaanottamaan TerraStar-
korjaussignaalin ja tarjoaa nain paremman
tarkkuuden.

SMART6:n mahdolliset asetukset:

e SBAS

e TerraStar

1. Valitse "GPS-ohjain" > "AG-STAR/SMART®6".

2. Valitse haluamasi korjaussignaali kohdassa ARG, ST

"Korjaussignaali". 5% Korjaussignaali

7.3.4 Muiden GPS-vastaanottimien asennus

1. Valitse "GPS-ohjain" > "Muut".

2. Syo6ta GPS-vastaanottimen baudinopeus kohtaan Saesyas \WMEARI02)

"Baudinopeus”.

i Baudinopeus
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OHJE

Lisatietoja baudinopeudesta saat GPS-
vastaanottimen kayttdohjeesta.

Liitetyn vastaanottimen on lahetettiva
terminaalille seuraavat viestit:

e GGA
e GSA
e VTG

ASD-liitannan asennus

Anturi voi valittaa levitysmaaran ohjearvot ASD-
litAnnan kautta. Jotta naita ohjearvoja voidaan
kayttaa, ohjearvot on lisattava tehtavaan, katso
sivu 55.

ASD-liitannan asentamiseksi on valittava
baudinopeus liitetyn laitteen tiedonsiirtonopeudelle.
Oikea baudinopeus Ioytyy laitteen kayttdéohjeesta.

> Valitse "Asetus" > "S&adét" > "Liitdnnat" > "ASD-
baudinopeus”.

Mahdolliset asetukset:

e 57600 baudia
e 19200 baudia

'E:F LightBar

CMS-T-006321-A.1

Lightbarin asennus

Lightbar |I| nayttaa traktorin poikkeamaa
ohjausurasta ja mahdollistaa nain ohjausuran tarkan
seuraamisen.

CMS-T-004993-A.1

28
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Tilanvaihtopainikkeen konfigurointi

1. Valitse "Asetus" > "Saadot"” > "Liitdnnéat" >
"Lightbar".

2. Lightbarin aktivointi tai deaktivointi

3. Kaynnistd AMATRON 3 uudelleen.
57600

Baud

i##% ASD-baudinopeus

Tilanvaihtopainikkeen konfigurointi

CMS-T-001943-A.1

Painikkeella @ voidaan vaihtaa valittujen
valikojen ja sovellusten valilla.

1. Valitse "Asetus" > "Saadét" >
"Tilanvaihtopainike".

2. Valitse vaikot, joiden tulee olla kaytettavissa
tilanvaihtopainikkeella.

@ AUX-N

Asetus

& Ruisku
GPS-Switch

Tehtévat

Kaynnistystilan maarittaminen

O § 00O

CMS-T-001948-A.1

AMATRON 3 voidaan kaynnistaa kolmessa eri
tilassa.
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» \Valitse "Asetus" > "Saadét" > "Kdynnistystila".

Mahdolliset asetukset:

: BUS-tila voidaan valita, kun AMATRON 3
kaynnistetaan.

: AMATRON 3 kaynnistyy aina AMABUS-tilassa

: AMATRON 3 kaynnistyy aina ISOBUS-tilassa

AMABUS tila
ISOBUS-tila

Samanaikaiskayton asennus

Useampia terminaaleja voidaan kayttaa
samanaikaisesti. Jotta useampia terminaaleja
voidaan kayttda samanaikaisesti, ISOBUS on
konfiguroitava ISOBUS-asetuksissa ja tarvittaessa
koneenohjauksessa (UT), katso sivu 24. Tassa
valikossa maaritetaan, mita toimintoja AMATRON 3:n
halutaan kayttavan. Jos esimerkiksi kaytetaan kahta
AMATRON 3 -terminaalia, voidaan toisessa
AMATRON 3 -terminaalissa nayttaa laiteohjaus ja
toisessa AMATRON 3 -terminaalissa GPS-toiminnot.

» Valitse "Asetus" > "S&adot" >
"Samanaikaisk&ytto".

Mahdolliset asetukset:

#
: AMATRON 3:lla on paasy laiteohjaukseen seka
GPS-toiminnot ovat kaytettavissa.

: AMATRON 3:lla on vain paasy laiteohjaukseen.
BUS ottaa tehtavaohjauksen pois kaytosta.

: AMATRON 3:lla on kaytossa vain GPS-
toiminnot. BUS kirjaa UT:n ulos

AMATRON (vain UT)

@ GPS-Switch (vain
tehtdvadohjaus)
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Aux-N-syottolaitteen kaytto

7.9.1 AUX-N-varauksen maaritys

AUX-N-varauksella voidaan kohdistaa AMATRON 3:n
ja laitteen tietyt toiminnot ulkoisen sydéttolaitteen
nappaimille. AMATRON 3:n toiminnot voidaan
kuitenkin kohdistaa ulkoiselle sy6ttdlaitteelle vain
silloin, kun AMATRON 3:n ISOBUS-UT-numero on 1,
katso sivu 24. Talldin kyseinen ulkoinen sy6ttdlaite on
esimerkiksi AmaPilot*. Kun AmaPilot*:n nappaimiin
kohdistetaan laitteen toiminto, se voidaan laukaista
kohdistetulla nappaimella.

EDELLYTYKSET

v AMATRON 3 on ISOBUS-tilassa, katso sivu 15
» Valitse "Asetus" > "AUX-N-varaus".

=» Naytolle iimestyy luettelo kaytettavissa olevista
toiminnoista.

Mahdolliset asetukset:

AUX-N-varaus méaéritetdan toimintoluettelon kautta,
katso sivu 31

AUX-N-varaus maaritetaan syo6ttdluettelon kautta,
katso sivu 32

7.9.1.1 AUX-N-varauksen maaritys toimintoluettelon kautta

AUX-N-varauksessa toimintoluettelon kautta kaikki
kaytettavissa olevat toiminnot on listattu vasemmalla
puolella. Ulkoisen sy6ttdlaitteen ndppaimet voidaan
varata nailla toiminnoilla.
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1. Jos toimintoja ei ole listattu vasemmalla
puolella:

B
Valitse &=H.
2. Valitse toiminto luettelosta.

= Luettelo kaytettavissa olevista nappaimista
avataan.

3. \Valitse nappain luettelosta.

= Valittu nappain varataan valitulla toiminnolla.

7.9.1.2 AUX-N-varauksen maaritys syottoluettelon kautta

AUX-N-varauksessa syottolaitteen kautta kaikki
kaytettavissa olevat nappaimet on listattu vasemmalla
puolella. Nama nappaimet voidaan varata
toiminnoilla.

1. Jos ndppdimid ei ole listattu vasemmalla
puolella:

ED
Valitse \=4.
2. Valitse nappaimet luettelosta.

= Luettelo kaytettavissa olevista toiminnoista
avataan.
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3. Valitse toiminto luettelosta.

= Valittu nappain varataan valitulla toiminnolla.

» » AUX-N-Belegung

0, 5 B,

LA

gt

@ a( = 0,
& |

vt

01

-
Q]

{05

s

7.9.1.3 Valitun AUX-N-varauksen poistaminen

1. Valitse haluamasi varaus luettelosta.

2. Valitse @

3. Vahvista painikkeella "kylld".

=» Varaus poistetaan.

?

Poista varaus?

S | =
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7.9.1.4 Kaikkien AUX-N-varausten poistaminen

1. Valitse m

2. Vahvista painikkeella "kylla".

=» Varaus poistetaan.

?

o
Poista kaikki varaukset?

B

7.9.2 AUX-N-varauksen maaritys toimintoluettelon kautta

AUX-N-varauksessa toimintoluettelon kautta kaikki
kaytettavissa olevat toiminnot on listattu vasemmalla
puolella. Ulkoisen sy6ttdlaitteen ndppaimet voidaan
varata néilla toiminnoilla.

1. Jos toimintoja ei ole listattu vasemmalla
puolella:

E)
valitse &=7.
2. Valitse toiminto luettelosta.

= Luettelo kaytettavissa olevista nappaimista
avataan.
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3. \Valitse nappain luettelosta.

= Valittu nappain varataan valitulla toiminnolla.

» AUX-N-Belegung

7.9.3 AUX-N-varauksen maaritys syottoluettelon kautta

AUX-N-varauksessa syottolaitteen kautta kaikki

kaytettavissa olevat nappaimet on listattu vasemmalla

puolella. Nama nappaimet voidaan varata
toiminnoilla.

1. Jos ndppdimid ei ole listattu vasemmalla
puolella:

KD
valitse &=
2. Valitse nappaimet luettelosta.

= Luettelo kaytettdvissa olevista toiminnoista
avataan.

3. Valitse toiminto luettelosta.

= Valittu nappain varataan valitulla toiminnolla.

» » AUX-N-Belegung

@0, e -

e

%] QI

@ A o L,
1 0/1

voyr]

R

o0s1
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«0<
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7.9.4 Valitun AUX-N-varauksen poistaminen

1. Valitse haluamasi varaus luettelosta.

2. valitse @

3. Vahvista painikkeella "kylld".

=» Varaus poistetaan.

?

Poista varaus?

S | =

7.9.5 Kaikkien AUX-N-varausten poistaminen

1. valitse m
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Lisenssien hallinnan kdyttaminen

2. Vahvista painikkeella "kylla".

=» Varaus poistetaan.

?

Poista kaikki varaukset?

B

Lisenssien hallinnan kayttaminen

AMATRON 3:lla voidaan kayttaa seuraavia kolmea
sovellusta:

e GPS-Switch
e GPS-Track
o GPS-Maps

OHJE

Kolme sovellusta on vapautettu 50 tuntia
kestavaan kayttoéon. Jotta sovelluksia voidaan
kayttaa rajoittamattomasti, on hankittava
lisenssiavain AMAZONELTA.

Lisenssien hallinnan avulla AMATRON 3:n kolme
toimintoa voidaan vapauttaa, jotta sovelluksia
voidaan kayttaa jatkuvasti.

Seuraavassa taulukossa on yleiskatsaus
toiminnoista, jotka vapautetaan lisenssien kanssa.

Referenssipisteiden

asetus ja GPS:n X X X X
kalibrointi
Ajosm.mnan X X X X
tunnistus
Kartafl %oo.maus ja X X X X
siirtdminen
Paistekdannoksen X X

asennus
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Lisenssien hallinnan kdyttaminen

Toiminnot GPS-Switch GPS-Track GPS-Maps Ei lisenssia
Pellon I?aJOJen X X
luominen
Esteiden luominen X X

Peltojen kasittelyn
tallennus X X
manuaalisesti

Manuaalinen ja
automaattinen X
osalohkokytkenta

Automaattinen
puomiston lasku

Ajourien luominen

Ajourien luominen
paistekaannoksessa

Karttarasterin naytté X

Levityskarttojen
kayttd

1. Valitse "Asetus" > "Sdadot" > "Lisenssien
hallinta".

2. Valitse halutut sovellukset

37:35h
BWEMSWNHJWAINUSFTR

GPS-Track 09:40 h
BWEMSWNHJWAINUSIBG

GPS-Maps 50:00 h
BWEMSWNHJWAINUSLSV

& & N

3. Paina Q

: GPS-Switch
4. Syota ja vahvista lisenssiavain. . BWEMSWNHJWAINUSETR
=» Sovellus on vapautettu. I||”|||UMM1MMFl"'””" |I
Schliissel: 0000000000
OHJE .
Status: pois pédaltd
Jos lisenssiavain poistettiin tahattomasti, palauta Restzeit: 37:35h

se uudelleen painamalla painiketta %
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Diagnoosin kayttaminen

7.11.1 USB-hallinnan kayttaminen
USB-tikun tyhjentdminen

1. Jos kaikki tiedot on tarkoitus poistaa USB-
tikulta:

valitse [%

2. Vahvista painikkeella "Ky/l&".

= USB-tikku tyhjennetaan.

Tiedoston tai kansion poistaminen USB-tikulta

1. Valitse luettelosta haluamasi tiedosto tai kansio.

2. valitse Tj‘

3. Vahvista painikkeella "Kyl/ld".

=» Tiedosto tai kansio poistetaan.

Tietojen tallennus USB-tikulle

Talla toiminnolla kaikki keratyt tehtavatiedot
tallennetaan USB-tikulle.

EDELLYTYKSET

v Tehtavaohjaustoiminto aktivoitu, katso sivu 19

» valitse @

= Tehtavatiedot kirjoitetaan USB-tikulle.

7.11.2 Joukkojen hallinnan kayttaminen

"Joukoksi" kutsutaan tiedostoa, joka kuvaa
laiteohjelmiston nayttoéa paatteelld. Laitteen
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7 | AMATRON 3:n asennus
Diagnoosin kayttaminen

AMAZONE

ensimmaisen liitdnnan tai paivityksen jalkeen laitteen
joukko ladataan automaattisesti uudelleen ja
tallennetaan paatteelle. Joukko voidaan ladata
uudelleen, jos se on aiemmin poistettu joukkojen
hallinnasta ja kone on kaynnistetty uudelleen.

1. Valitse "Asetus” > "Saadét" > "Diagnoosi” >
"Joukkojen hallinta”.

= "Joukkojen" luettelo avataan.

2. Valitse joukko

3. valitse ﬁjl‘

4. Vahvista poisto.

5. Kaynnistda AMATRON 3 uudelleen.

7.11.3 CAN-diagnoosin kayttaminen

CAN-diagnoosi on tarkoitettu ainoastaan
huoltohenkildkunnalle huoltotehtaviin.

EDELLYTYKSET

v USB-tikku on kytketty kiinni

1. Valitse "Asetus"” > "Saadét" > "Diagnoosi” >
"CAN-diagnoosi”.

2. Aseta kohdassa "CAN-Trace-aktivointi”,
kaynnistetddnkd CAN-Trace manuaalisesti tai
AMATRON 3:n uudelleenkaynnistyksen jalkeen.

3. Aseta tallennuskesto minuutteina kohdassa
"Kéyttdaika".

+ » Pools

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer
Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer

Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer

@ Kéayttoaika (min)
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7 | AMATRON 3:n asennus
Diagnoosin kayttaminen

4. Jos kohdassa "CAN-Trace-aktivointi" tila on
"kdsin",

kaynnista CAN-trace painikkeella @

tai

jos kohdassa "CAN-Trace-aktivointi" tila on

4

"pddtteen uudelleenkdynnistyksen jélkeen",
kaynnistda AMATRON 3 uudelleen.

=» CAN-Trace on kaynnistetty.

5. CAN-Tracen pysdyttdmiseksi:

valitse ‘i’

7.11.4 Nollauksen suorittaminen

Tassa valikossa voidaan nollata GPS-Switch-
asetukset ja AMATRON 3 -asetukset.

1. Valitse "Asetus” > "S&&d6t" > "Diagnoosi” >
"Nollaus”.

2. GPS-Switch-asetusten nollaamiseksi:
Valitse "Palauta GPS-Switch/Track".

3. AMATRON 3 -asetusten nollaamiseksi ja tietojen
poistamiseksi:
Valitse "Tehdasasetukset".

4. Vahvista nollaus.

|m_u] Tehdasasetukset
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AMAZONE

Laitteiden saataminen

Laitteiden hallinta

Jotta GPS-Switch-toimintoja voidaan kayttaa, on
saadettiva seuraavat laitteet:

o AMABUS-laitteet
e Laitteet, jotka eivat voi kommunikoida paatteen
kanssa

Syotettyjen laitetietojen avulla AMATRON 3 voi ohjata
litettya laitetta.

Seuraavat laitetiedot on syotettava:
e Laitteen nimi

o Laitetyyppi

e Geometriatiedot

e Osalohkotiedot

ISOBUS-laitteet kirjautuvat sisdan automaattisesti
eika niita tarvitse asettaa mitenkaan

42
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AMAZONE 8 | Laitteiden saitaminen

Laitetietojen muokkaaminen

» Valitse Paavalikko > "Laitteet".

07:36

Tiistai , 15.03.2016

B AMAZONE UX
21,00 m
7 Osalohkot
= Traktori 1

] 2016-03-1507:21:44

. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

Laitevalikon yleiskatsaus
[1] Kaytetyt laitteet

|Z| Tietoja valitusta laitteesta
ﬁ: avaa paavalikon

I : lisaa laitteen AMAZONE 09-37-48 (ISOBUS Ruisku)
6,00 m D cm

0ecm

m: poistaa valitun laitteen

/ : avaa valitun laitteen laitetiedot, katso sivu 43

Laitetietojen muokkaaminen

OHJE

ISOBUS-laitteiden tiedot on muokattava
laiteohjauksessa UT:n saadoissa.

1. Valitse "Péé&valikko" > "Laitteet".

L& Murskain
2. Uuden laitteen lisddminen

Valitun laitteen muokkaaminen.

= Valikko "Laitetiedot" avataan. AMAZONE UX (ISOBUS-Ruisku)
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8 | Laitteiden saataminen
Laitteen geometriatietojen muokkaaminen

AMAZONE

3. Syota laitteelle nimi kohtaan "Nimi".

4. Jos AMABUS-laite on liitettynd,
valitse liitetty laite kohdassa "Laitetyyppi".

OHJE

Laitetyyppi voidaan valita vain, jos AMATRON 3
on kaynnistetty AMABUS-tilassa, katso sivu 15.

5. Maarita koneen osalohkojen lukumaara kohdassa
"Osalohkojen lukuma&ara".

6. Kohdistaaksesi kaikille osalohkoille saman
lohkolevyden,
syota yhteinen arvo kaikille osalohkoille kohdassa
"Vakio-osalohko".

7. Jos on tarkoitus on kohdistaa yksi leveys tietylle
osalohkolle,
sy6ta arvo kyseiselle osalohkolle kohtaan
"Osalohkonro:".

OHJE

Osalohkot on numeroitu ajosuuntaan nahden
vasemmalta oikealle.

Ux4200

Laitetyyppi

AMABUS-Ruisku

&I Geometriatiedot

mm Osalohkojen lukumaara 9
(=5

i 300,0
b=0 Vakio-osalohko X
o Osalohkonro 300,0
=]

cm

Laitteen geometriatietojen muokkaaminen

Jotta GPS-Switch toimii oikein, vaaditaan laitteen
geometriatiedot. Osalohkokytkenta, uraohjaus ja
muuttuvat maaraohjaukset ovat riippuvaisia oikeista
geometriatiedoista.

1. Valitse "Laitetiedot" > "Geometriatiedot".

& Nimi
Laitetyyppi
'@ AMABUS-Ruisku

|

o Osalohkojen lukumaéra 9
o=

UX4200

300,0

cm

300,0

cm

b=0 Vakio-osalohko

oo Osalohkonro
==
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Laitteen valinta

2. Syota kytkentapisteen ja levityspisteen valinen
etaisyys kohtaan "X71".

OHJE

Levityspisteet:
e Kasvinsuojeluruiskut: ruiskusuuttimet
e Lannoitteenlevitin: levityskiekkojen keskipiste

o Kylvokoneet: taempi kylvévannas

3. Syota kytkentapisteen ja akselin valinen etaisyys
kohtaan "X2".

OHJE

e Arvo "X2"vaaditaan vain vedettavissa
laitteissa. Jos GPS-Switch-asetuksissa
valitaan laitteiden mallinnus "vedetty", voidaan
syottaa arvo "X2", katso sivu 77.

e Jos levittimen geometria-arvoja muutetaan, on
muutettava my0s paiste-etaisyys GPS-Switch-
asetuksissa saman arvon verran, katso
sivu 80.

Laitteen valinta

Jos jokin seuraavista laitteista on liitettyna, on
valittava tama liitetty laite, jotta GPS-Switchia voidaan
kayttaa:

e AMABUS-laite
o Laitteet, jotka eivat voi kommunikoida paatteen
kanssa

ISOBUS-laitteet kirjautuvat automaattisesti BUS:iin
eika niita siten tarvitse valita.
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8 | Laitteiden saitiminen AMAZONE

Laitteen valinta

EDELLYTYKSET

v Laitetiedot kasitelty, katso sivu 43

Valittavien laitteiden kohdalla on tarkastuslaatikko:
|:|_ L& Murskain

» Merkitse haluamasi laite.

UX4200 ( AMABUS-Ruisku)
£, 27,00 m 2L Dem
> 9 2, 0ecm
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9 | Traktorien asentaminen

Traktorien asentaminen

Traktoreiden hallinta

Jotta AMATRON 3 voi ohjata oikein liitettya laitetta,
on valitettava myos kaytetyn traktorin tiedot
AMATRON 3:lle.

Téassa vaaditaan seuraavat traktoritiedot:

e Geometriatiedot

o Anturitiedot

OHJE

ISOBUS-traktorit voivat valittda omat tietonsa
itsenaisesti AMATRON 3:lle. Tata varten
ISOBUS-traktorin on oltava konfiguroitu
vastaavasti. Lisatietoja saat ISOBUS-traktorin
kayttdohjeesta.

OHJE

Traktori on oltava saadetty seuraavissa
tapauksissa:

e AMATRON 3 kaytetaan AMABUS-tilassa

e |ISOBUS-traktorin tiedonsiirto on deaktivoitu

e [ISOBUS-traktorin lahetettyja tietoja ei haluta
kayttaa

MG5560-FI-Il | E.1]21.04.2020
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9 | Traktorien asentaminen AMAZONE

Traktoritietojen muokkaaminen

» Valitse Paavalikko > "Traktorit".

07:36 A C

Tiistai |, 15.03.2016 RPS. Switd

£ AMAZONE UX -
21,00 m = .
7 Osalohkot — Lt

=% Traktori 1

] 2016-03-1507:21:44

A GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

Traktorivalikon yleiskatsaus
[1] Kaytettavat traktorit

|Z| Tietoja valitusta traktorista

@: avaa paavalikon

@0 Traktori1

+: lisaa traktorin, katso sivu 48 [ %8 Traktorio
12 em 9 Pydrdantur
Dem 2 0,0 kmvh
m : poistaa valitun traktorin - B B

/ : avaa valitun traktorin tiedot niiden
muokkaamista varten.katso sivu 48

Traktoritietojen muokkaaminen

1. Lisaa uusi traktori valikossa "Traktorit"
tai
60 Traktori 1

muokkaa valittua traktoria.

=» Valikko "Traktoritiedot" avataan.

Traktori 0

12cm #% Pyéraantur
0cm 0,0 kmv/h
80 cm ! 0 U/min
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Traktorigeometriatietojen muokkaaminen

2. Anna traktorille nimi kohdassa "Nimi".

Traktori 0

& Geometriatiedot

% Lahetd geometriatiedot Z
& Anturit

Traktori 0

12cm ¥ Py6raantur
Ocm @ 0,0km/h
80cm Z! 0 U/min

Traktorigeometriatietojen muokkaaminen

Traktorigeometriatietoja tarvitaan, jotta GPS-Switch
toimii oikein. Seka osalohkokytkenta, uraohjaus etta
muuttuva maaraohjaus ovat riippuvaisia oikeista
geometriatiedoista.

Geometriatiedot on annettava seuraavissa
tapauksissa:

e Traktori ei laheta geometriatietoja.

e Traktorin lahetettyja geometriatietoja ei haluta
kayttaa.

e GPS-vastaanotin asennettiin traktoriin
myohemmin.

1. "Traktoritiedot" > "Geometriatiedot".

6% Nimi
Traktori 0

% Laheta geometriatiedot Z

@ Anturit

Traktori 0
12cm #" Pyordantur
Ocm @ 0,0km/h

80cm Z! 0 U/min
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9 | Traktorien asentaminen AMAZONE

Traktorianturien konfigurointi

2. Jos GPS-vastaanotin on asennettu oikealle
akselin keskiosasta,
syo6ta kohtaan "A" positiivinen arvo GPS-
vastaanottimen ja akselin keskiosan valiselle
etaisyydelle

tai

Jos GPS-vastaanotin on asennettu vasemmalle
akselin keskiosasta,

syo6ta kohtaan "A" negatiivinen arvo GPS-
vastaanottimen akselin keskiosan véliselle
etaisyydelle.

3. Jos GPS-vastaanotin on asennettu akselin
keskiosan eteen,
syo6ta kohtaan "B" positiivinen arvo GPS-
vastaanottimen akselin keskiosan valiselle
etaisyydelle

tai

Jos GPS-vastaanotin on asennettu akselin
keskiosan taakse,

syo6ta kohtaan "B" negatiivinen arvo GPS-
vastaanottimen akselin keskiosan valiselle
etaisyydelle.

4. Syota kohtaan "C" taka-akselin ja kytkentapisteen
valinen etaisyys.

=» Traktorin geometriatiedot ovat maaritetty.
5. Jotta geometriatietoja voidaan kdyttdd,

aktivoi valikossa "Traktoritiedot" toiminto "L&heté 6D Nimi
geometriatiedot".

Traktori 0

& Geometriatiedot

@ Traktori 0
12 cm #% Pydraantur
Ocm ® 0,0km/h
80cm Z! 0 U/min

Traktorianturien konfigurointi

Traktorianturit on konfiguroitava vain, jos traktorissa
ei ole nopeusantureita eika siten lahetd nopeustietoja.
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9 | Traktorien asentaminen
Traktorin valitseminen

Nopeustiedot voidaan valittada AMATRON 3:lle tassa
tapauksessa ulkoisilta antureilta, esimerkiksi
pyoraantureilta tai GPS-antureilta.

EDELLYTYKSET

v AMATRON 3 kaynnistetty ISOBUS-
tilassa,katso sivu 15

1. "Traktoritiedot" > "Anturit".

=» Valikko "Anturit" avataan.

2. llmoita kohdassa "Nopeusléhde”, milla tavalla
traktorin nopeus maaritetaan.

OHJE

Vain ne nopeuslahteet naytetaan, joita ei ole
ilmoitettu ISOBUS:iin.

3. llmoita kohdassa "Ulosotto" impulsien lukumaara,
jotka ulosotto lahettaa kierrosta kohti.

4. Jos kohdassa "Nopeusldhde" on valittu
py6rdanturi tai tutka-anturi,
syota kohtaan "Pulsseja / 100 m" impulssien
lukumaara, jotka pyoraanturi- tai tutka-anturi
l&hettda 100 m:n ajossa

tai

Jos pulssien lukumddrdd 100 metrilld ei
tunnetaq,

valitse "Pulsseja 100 m sisdénajolla” ja noudata
naytolle tulevia ohjeita.

5% Nimi

& Geometriatiedot

Traktori 0

% Lahetad geometriatiedot Z

£38

#a Traktori O
12cm #% Pybriantur
Ocm ® 0,0km/h
80cm Z! 0 U/min

Pulsseja/ 100 m

Pulsseja 100 m sisd@anajolla
100m|

Ulosotto 1

i Pulsseja/kierros
#6 Traktori 0
12cm #% Pyoraantur
Ocm @ 0,0km/h
80cm Z! 0 U/min

Traktorin valitseminen

Jotta GPS-Switchia voidaan kayttaa, traktorin on
oltava valittuna.
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Traktorin valitseminen

AMAZONE

EDELLYTYKSET

v Traktoritiedot kasitelty, katso sivu 43
» Merkitse haluamasi traktori

=» Traktori on valittu.

60 Traktori1

s& Traktori 0
12cm
Dem
80 cm

s 0 U/min
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Tehtavaohjaustoiminnon kayttaminen

Tehtavien hallinnointi

Tehtavanohjaustoiminnolla voidaan kasitella 1ISO-
XML-muodossa olevia tehtavia. ISO-XML-tehtavat
voidaan laatia Farm Management Information System
(FMIS) -jarjestelmalla ja valittda AMATRON 3:lle
USB-tikulla. Vaihtoehtoisesti tehtavat voidaan laatia ja
kasitella AMATRON 3:lla.

Tehtavasta ISO-XML-muodossa voidaan muokata
pellon reunat ja levityskartat GPS-Switch-
sovelluksella.

Kahdentyyppisia levityskarttoja voidaan tuoda:

e Karttatyyppi 1: tama karttatyyppi naytetdan GPS-
Switch-kartalla. Tallennetut ohjearvot siirretaan ja
kasitelldan laitteessa.

e Karttatyyppi 2: tata karttatyyppia ei naytetd GPS-
Switch-kartalla. Tallennetut ohjearvot siirretaan ja
kasitelldan laitteessa.

Jos AMATRON 3:lla kaynnistetaan tehtava, pellon
rajat ja levityskartat naytetaan GPS-Switch-kartalla ja
tehtavatiedot tallennetaan. Tallennettavat
tehtavatiedot ovat riippuvaista laaditusta ISO-XML-
tehtavasta ja liitetysta laitteesta.

Muun muassa voidaan tallentaa seuraavat
tehtavatiedot:

e Levitysmaarat

e Levitysasennot

e Traktoreiden ja laitteiden kayttoaika
Muokattavat tehtavat voidaan siirtaa ja kasitella

edelleen Farm Management Information System
(FMIS) -jarjestelmassa.
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10 | Tehtdvaohjaustoiminnon kayttaminen AMAZDONE
Tehtévien hallinnointi

EDELLYTYKSET

v Tehtavaohjaustoiminto aktivoitu, katso sivu 19

v USB-tikku kiinnitetty

» Paavalikko > "Tehtdvét".

07:36

Tiistai , 15.03.2016

AMAZONE UX
21.00 m
7 Osalohkot

Traktori 1

=

Tehtdvat

2016-03-15 07:21:44

. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

CMS-1-002175

Tehtavavalikon yleiskatsaus:

|I| Suoritettavat tehtavat

[2] Valitun tehtavan tiedot

@: avaa paavalikon

@ : avaa perustietovalikon, katso sivu

[11{ [E] uusitentava 2

[] uusitehtava 3

Kentta
Asiakastiedot
00h:0Tm:37s
1_15.03.2016 11:03

+: lisda tehtavan, katso sivu 55

CMS-1-002241

m : poistaa valitun tehtavan

o tai E‘: kaynnistaa tai pysayttaa valitun
tehtavan, katso sivu 62 ja katso sivu 63

%: kopioi valitun tehtavan, katso sivu 62
& siirtaa tehtavat, katso sivu 63

@: avaa haun, katso sivu 61
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Tehtavien kasittely

Tehtavien kasittely

10.2.1 Uuden tehtavan luominen

AMATRON 3:lla voidaan luoda ja muokata tehtavia
ISO-XML-muodossa. Luodut tehtavat voidaan siirtaa
ja kasitella edelleen Farm Management Information
System (FMIS) -jarjestelmassa.

Seuraavat lisitiedot voidaan lisata tehtaviin:

e Peltotiedot

e Asiakastiedot

e Levitysmaarien ohjearvot

e Tuotetiedot

e Tyontekijan tiedot

o Laitetiedot

e Traktoritiedot

1. Valitse tehtavat > +

= Valikko "Uusi tehtdva" avataan.
2. Syota tehtavanimi.

3. Valitse kentta.

4. Valitse asiakas.

OHJE

Asiakkaan valinnan katso sivu 68 ja kentan
valinnan katso sivu 67 valikoissa voidaan myos
luoda asiakkaat ja kentat.

5. Vahvista sy6tot.

10.2.2 Ohjearvojen lisays tehtavaan

Ohjattavat laite-elementit voidaan kohdistaa
ohjearvoihin. Nain esimerkiksi maaritetaan ruiskun,
levittimen tai kylvokoneen levitysmaarat.

Uusi tehtava

& Asiakastiedot
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AMAZONE

Levitysmaarien ohjearvot voivat olla seuraavista
lahteista:

e AMATRON 3:ssa luodut ohjearvot

1.

2.

-

Tuodusta Shape-muodon levityskartasta

Ulkoisesta laitteesta ASD-liitannan kautta
EDELLYTYKSET
v Tehtava kaynnistetty, katso sivu 62

Jos ohjearvon on tarkoitus olla perustiedoista:

v Ohjearvo luotu perustietoihin, katso sivu 65

Jos ohjearvon on tarkoitus olla Shape-
muotoisesta levityskartasta:

v Levityskartta tuotu Shape-muodossa, katso
sivu 118

Jos ohjearvo halutaan siirtda ASD-liitannalla:

v ASD-liitanta luotu, katso sivu 28

"Tehtédvéat" > valitse kaynnistetty tehtava.

Valitse "Ohjearvot”.

Valikko "Ohjearvot” avataan. Ohjattavat laite-
elementit naytetaan.

Uusi tehtéivi 3
Uusi tehtava 2

00h:01m:37s
E 15.03.2016 11:03h

Uusi tehtévé 1

d|
&

= AMAZONE UX
i 0.0h 4 01
0.00 km

0.00 ha
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Tehtavien kasittely

3. \Valitse ohjattava laite-elementti.

500,00 I/ha Tuote 1

=» Valikko ohjearvon valitsemiseen avataan.
Perustietoihin luodut ohjearvot naytetaan.

Ei ohjearvoa

OHJE

Jos ohjearvoja ei ole kaytettavissa, AMATRON 3
avaa automaattisesti valikon ohjearvon luomista
varten. Tassa tapauksessa, katso sivu 66.

100,00 I/ha
Tuote 1

4. Valitse haluamasi ohjearvo luettelosta.

= Valittu ohjearvo on kohdistettu ohjattavalle laite-

elementille.
100,00 I/ha Tuote 1

10.2.3 Lisaa tyontekija tehtavaan

Tehtavaan voidaan kohdistaa tyontekija hanen
tydajan maarittamiseksi.
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Tehtavien kasittely

AMAZONE

EDELLYTYKSET

v Tyontekija luotu perustietoihin, katso sivu 65

v Tehtava kaynnistetty, katso sivu 62

1. "Tehtdvéat" > valitse kaynnistetty tehtava.

2. valitse ﬂ%

= Valikko "Tyéntekij6iden jérjestys" avataan. Jo
jarjestetyt tyontekijat naytetaan.

ﬂ%ﬂ: tydajan kirjaaminen kaynnistetty
ﬂ%: tydajan kirjaaminen pysaytetty
@: avaa valitun tehtavan

E:]:': lisda uuden tyontekijan

o tai E‘: kaynnistaa tai pysayttaa valittujen
tydntekijoiden tydaikamaarityksen

3. Tyéntekijdin lisddmiseksi:

valitse I:I|:||:I

Uusi tehtiiv 3
Uusi tehtava 2

00h:0Tm:37s
15.03.2016 11:03h

':‘lzl Tyontekijoiden jarjestys

g/ AMAZONE UX

®  AMAZONE UX
& 00h
0.00 km
0.00 ha

[gn Tyontekijat 2

uﬁn Tyontekijit 3

15.03.2016 12:13:53
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4. Valitse haluamasi tyontekija luettelosta.

= Valittu tydntekija lisatdan tehtavaan.
& Tyontekijat 2

&4 Tyéntekijat3

Y. Tyodntekijdt 1

5. Tyéajan kirjaamisen aloittamiseksi

tyéntekijdlle: - S
o 15.03.2016 12:24:35
valitse ' &, Tyontekijat 2 o
6. Tydajan kirjaamisen pysdyttdmiseksi & Tyontekijat 3 o X
tyontekijdlle: 15.03.2016 12:24:51

valitse E‘

10.2.4 Laitteiden ja traktorien lisaaminen tehtavaan

Tehtavaan voidaan kohdistaa laitteita ja traktoreita
naiden laitteiden ja traktorien tydajan kirjaamiseksi.

EDELLYTYKSET

v Laite asennettu, katso sivu 42
v Traktori asennettu, katso sivu 47

v Tehtava kaynnistetty, katso sivu 62

1. "Tehtdvat" > valitse kaynnistetty tehtava.

Uusi tehtdva 1
[>]

D0h:00m:30s
14.08.2015 10:03h
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2. valitse %

= Valikko "Laitejérjestys” avataan. Jo kohdistetut
laitteet ja traktorit naytetaan.

@: tydajan kirjaaminen kaynnistetty
'@: tydajan kirjaaminen pysaytetty
@: avaa valitun tehtavan

E:]:': avaa valikon valittavien laitteiden ja traktorien
kanssa

o tai E‘: kaynnistaa tai pysayttaa tydajan
kirjaamisen valitulle laitteelle tai valitulle traktorille

3. Laitteen tai traktorin lisddmiseksi:

valitse E:]:'

= Valikko valittujen laitteiden ja traktorien kanssa
naytetaan.

4. Valitse haluamasi laite tai haluamasi traktori
luettelosta.

=» Valittu laite tai valittu traktori lisataan tehtavaan.

L5 Traktori O

®  AMAZONE UX
& 00h

0.00 km
0.00 ha

15.03.2016 12:22:27

£ Tyontekijét 1

»  AMAZONE UX
i 0.0h

0.00 km
0.00 ha
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5. Laitteen tai traktorin tydajan kirjaamisen
aloittamiseksi:

valitse o

6. Laitteen tai traktorin tydajan kirjaamisen
pysdyttidmiseksi:

valitse ‘il

10.2.5 Karttatyypin tarkastus

Jos tehtava levityskartan kanssa ISO-XML-muodossa
on siirretty Farm Management Information System -
jarjestelmasta AMATRON 3:lle, naytetaan karttatyyppi
tassa.

e Karttatyyppi 1: Levityskartta naytetaan GPS-
Switchissa ja ohjearvoja kasitellaan.

e Karttatyyppi 2: Levityskarttaa ei nayteta GPS-
Switchissa, mutta ohjearvot kasitellaan.

10.2.6 Tehtavien hakeminen

1. Valitse tehtavat > p .

2. Syo6ta hakusana.
3. Vahvista sy6tto.

= | dydetyt tehtavat naytetdan.

15.03.2016 12:22:27

L5 Traktori O

d& AMAZONE UX

o AMAZONE UX

| »

Uusi tehtévé 1

Uusi tehtéva 2

00h:01m:17s
7 15.03.2016 12:15h
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10.2.7 Tehtavien kopiointi

Samoja tietoja sisaltavien tehtavien kasittelemiseksi
useamman kerran voidaan tehtavia kopioida.

1. "Tehtavat" > valitse tehtava.

2. valitse %

3. Vahvista kopiointi.

= Tehtava kopioidaan ja merkitd&dn merkilld "*".

10.2.8 Tehtavan kaynnistys

Kun tehtava kaynnistetaan, tallennetaan kaikki
tehtavatiedot. Tehtavaan tallennetut peltotiedot
naytetaan kartalla GPS-Switchissa.

Uusi tehtiva 3
Uusi tehtava 2

00h:01m:37s
f 15.03.2016 11:03h

[b] Uusitehtéva 1
Uusi tehtava 3
Uusi tehtava 2
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EDELLYTYKSET

v Tehtava tuotu tai luotu:
o Tuo tehtava, katso sivu

o Luo tehtava, katso sivu 55

1. "Tehtdvat" > valitse tehtava.

Uusi tehtévé 1

2. valitse o o

= Valittu tehtdva kaynnistetaan.

Uusi tehtévia 2

00h:01m:17s
= 15.03.2016 1Z:15h

10.2.9 Tehtavan pysayttaminen

Kun tehtava pysaytetaan, ei tallenneta enaa mitaan
tehtavatietoja.

1. "Tehtdvéat" > valitse ajankohtainen tehtava.

2. valitse E‘

= Valittu tehtava pysaytetaan.

Uusi tehtéiv 3
Uusi tehtava 2

) 00h:0Tm:37s
F  15.03.2016 11:03h

10.2.10 Tehtavien siirtaminen

Siirretyt tehtavat tallennetaan USB-tikulle. Siirrettyja
tehtavia voidaan taman jalkeen kasitella edelleen
Farm Management Information System (FMIS) -
jarjestelmassa.
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EDELLYTYKSET

v USB-tikku on kytketty kiinni

> Valitse “Tohtavét”> WP,
Uusi tehtéva 1

= Kaikki tehtavat siirretaan ja tallennetaan USB- ﬂ
tikulle. :

Uusi tehtévia 2

00h:01m:17s
] 15.03.2016 12:15h

Kantatietojen hallinnan kaytto

10.3.1 Perustietojen kasitteleminen

Perustiedot ovat lisatietoja, jotka voidaan luoda ja
tallentaa AMATRON 3:ssa. Luodut perustiedot
voidaan lisata tehtaviin. Perustietoja Farm
Management Information System (FMIS) -
jarjestelmasta ei voida muokata.

Seuraavat tiedot kuuluvat perustietoihin:
e Levitysmaarien ohjearvot

e Peltotiedot

e Asiakastiedot

e Tyontekijan tiedot

e Tuotetiedot
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» Valitse "Tehtédvét" > @ .

=» Valikko "Perustiedot" avataan.

Mahdolliset asetukset:

O : "ohjearvojen” hallinta, katso sivu 65
G: "kenttien" hallinta, katso sivu 67

&: "asiakkaiden" hallinta, katso sivu 68
ﬂ%: "tybntekijéiden” hallinta, katso sivu 69

. "tuotteiden” hallinta, katso sivu 70

OHJE

"ohjearvot” tai "sukunimi".

10.3.2 Ohjearvojen hallinta

Ohjattavat laite-elementit voidaan kohdistaa

ohjearvoille. Nain maaritetaan esimerkiksi ruiskun,

levittimen tai kylvokoneen levitysmaara.

Uusi tehtéva 3
Uusi tehtava 2

) 00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

d Kentat

& Asiakkaat
ED Tyontekijat

Tuotteet

Tahdelld ™" merkityt kentat ovat pakollisia, jotka
on taytettava. Esimerkkeja pakollisille kentille ovat
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» Valitse "Tehtévat" > @ > "Ohjearvot”.

Ohjearvovalikon yleiskatsaus

@: avaa perustietovalikon

':D:': lisaé ohjearvon @® 200,00 I/ha Tuote 2

@® 300,00 I/ha Tuote 3

@ : poistaa valitun ohjearvon

100,00 I/ha
21 Tuote 1

10.3.3 Ohjearvojen muokkaaminen

Ohjearvot voidaan kerata yhteen eri tuotteista, jotta
voidaan dokumentoida, mitka tuotteet on kaytetty
tehtavaan.

Ohjearvojen kokoamiseksi yhteen eri tuotteista on
luotava tuotteet, katso sivu 70.

1. Ohjearvon valitseminen luettelosta

tai

@® 200,00 I/ha Tuote 2
uuden ohjearvon lisaaminen.
@® 300,00 I/ha Tuote 3

100,00 I/ha
21 Tuote 1

= Valikko "Ohjearvo" avataan.
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oﬁ: rivi kokonaislevitysmaaralle

y
[=11: rivi tuotteelle.

2. Syoéta ensimmaiseen sarakkeeseen tuotteiden
ohjearvot.

3. \Valitse toisessa sarakkeessa ohjearvojen
mittayksikko.

4. Valitse kolmannessa sarakkeessa tuotteet.

OHJE

Tuotteet voidaan luoda ja kasitella myos
tuotevalikoiman valikossa, katso sivu 71.

5. Vahvista syotot.

=» Kokonaislevitysmaara ja mittayksikkd valitetaan
koneelle. Tassa esimerkiksi "Tuote 1" 500 I/ha.

10.3.4 Peltojen hallinta

Kentat voidaan luoda, jotta dokumentoidaan, mitka
kentat on kasitelty vastaavissa tehtavissa.

» Valitse "Tehtévat" > @ > "Kentat".

@: avaa perustietovalikon
E:]:': lisda kentan
@: poistaa valitun kentan

p: avaa haun; katso sivu 61

I/ha Tuote 1

200,00 I/ha Tuote 2

300,00 I/ha Tuote3

0,00 Yksik Tuotetiedot

Kenttd 1
1,00 ha
% Asiakastiedot
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10.3.5 Kenttatietojen muokkaaminen
1. Valitse kentta luettelosta

tai

Lisd4 uusi kentta.
= Valikko "Kenttétiedot" avataan.

2. Syota ja vahvista tiedot.

10.3.6 Asiakkaiden hallinta

Asiakastiedot voidaan lisata tehtaviin. Nain voidaan
dokumentoida, mille asiakkaalle kyseista tehtavaa
suoritetaan.

» Valitse "Tehtévat" > @ > "Asiakkaat".

Asiakasvalikon yleiskatsaus
|I| Vanhat asiakkaat

|z| Tietoja valituista asiakkaista

@: avaa perustietovalikon

I:I| |I:': lisaa asiakkaan

@ : poistaa valitun asiakkaan

p: avaa haun

68
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10.3.7 Asiakastietojen muokkaus
1. Valitse asiakas luettelosta
tai
lisda uusi asiakas.
= Valikko "Asiakastiedot" avataan.
2. Syota asiakastiedot.

3. Vahvista syotot.

10.3.8 Tyontekijoiden hallinta

Tyontekijoiden tiedot voidaan lisata tehtaviin. Nain
voidaan dokumentoida kaikkien tydntekijoiden
tydaika.

» \Valitse "Tehtdvat" > @ > "Tybntekijat".
Tyontekijoiden valikon yleiskatsaus

@: avaa perustietovalikon

ED:': lisda tyontekijan

@ : poistaa valitun tyontekijan

p: avaa haun

£ @ 0 B

i

5 Tyéntekijat 2

&) Tyéntekijat 3
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10.3.9 Tyontekijoiden tietojen muokkaaminen
1. Valitse tyontekija luettelosta

tai

lisda uusi tyontekija.
= Valikko "Ty6ntekijén tiedot" avataan.

2. Syota tyontekijan tiedot.

3. Vahvista syotot.

£ B § B

i

10.3.10 Tuotteiden hallinta

Tuotteet voidaan lisata ohjearvoihin. Nain voidaan
dokumentoida, mita tuotteita kaytetddn missakin
maarin.

» Valitse "Tehtévat" > @ > "Tuotteet".
Tuotevalikon yleiskatsaus

b: avaa perustietovalikon

+: lisaa tuotteen

m : poistaa valitun tuotteen

@: avaa haun

Tuote 2

Tuote 3
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10.3.11 Tuotetietojen muokkaaminen

1. Valitse tuote luettelosta
tai
lisd4 uusi tuote.
= Valikko "Tuotetiedot" avataan.

2. Syota ja vahvista tiedot.

OHJE

Tuote voidaan kohdistaa tuoteryhmalle vain, jos
tuoteryhmien tiedot on laadittu Farm Management
Information System -jarjestelmalla. Nama tiedot
ladataan automaattisesti USB-tikulta.
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GPS-Switchin kayttaminen

GPS-Switchin yleiskatsaus

11.1.1 GPS-Switch-naytto

11.1.1.1 Kartan merkinnat
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Pellon rajan varoitus
Kompassi

Késitelty peltoalue vaaleanvihreall,
kaksinkertaisesti kasitelty peltoalue
tummanvihrealla

E Traktorin merkki ja laitteen merkki
|E| Pellon raja punaisella

Korjauslahde, satelliittien lukumaara ja GPS:n
signaalivoimakkuus

11.1.1.2 Kartan ulkopuolella nayttaminen

|I| Ajouran poikkeamat senttimetreissa, nuolimerkit
suunnalle ja ajouran poikkeaman voimakkuus

|Z| GPS-Switch-valikon painikkeet

@ Laitetiedot

"GPS"-nopeus

Kasitelty peltoalue ja jaljella oleva peltoalue
Este

"Virtuaalinen" paistekaannés harmaalla

Ajoura ajouranumerolla

& =] B [e] [=] [&]

Osalohkokytkennan tila
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11.1.1.3 GPS-Switch-valikko

Sivu 1
ﬁ PEPRP 0

: avaa paavalikon m
: vaihtaa sivujen 1 ja 2 valilla

°kéynnistéé ja E‘: pysayttaa tallennuksen
manuaalisessa koneessa

)
kéynnistéé ja '@] pysayttaa tallennuksen
ISOBUS- tai AMABUS-koneessa

CMS-T-005248-B.1

44444

@: avaa valikon "Kenttétiedot"

|E|}'3 . |dEl L o
=l tai [[Z]]: luo aloituspiste tai lopetuspiste ajourille
tai poista ajourat

ﬂ tai Cﬂ: luo pellon raja tai poista pellon raja

% tai ﬁ : kédantaa ajoneuvon merkin

% tai : vaihtaa zoomauksen ja kartan siirtyman

valilla
Sivu 2

PEFRF o
a: luo virtuaalisen paistekdannoksen ja aktivoi m

= 5 &

sen. @: aktivoi pellon sisdosan ja estaa virtuaalisen
paistekaannoksen

@: poistaa "virtuaalisen" paistekdannodksen

A: luo esteen
&: poistaa esteen

CMS-1-001538

d4444

4{:}0: avaa GPS-Switch-kalibroinnin

SC}} : avaa GPS-Switch-asetukset

CMS-I-001542

74

MG5560-FI-11 | E.1 ] 21.04.2020



AMAZONE

11 | GPS-Switchin kayttaminen
GPS-Switchin yleiskatsaus

11.1.1.4 Virheiden merkit

: ei tehtavatietoja. Luo tehtavatiedot, katso sivu
: ei traktorin ECU:a, luo traktori, katso sivu 47
Q: ei laitetta, luo laite, katso sivu 42

5@: ei GPS-Signalia, asenna GPS, katso sivu

11.1.2 GPS-Switch-toiminnot

11.1.2.1 Automaattinen osalohkokytkenta

Jos liitetyn laitteen osalohkot on kytketty paalle,
kasiteltava peltoalue naytetddn AMATRON 3:n
kartalla vihnredna. Parhaimman kattavuuden
saavuttamiseksi AMATRON 3 voi kytkea paalle ja
pois paalta automaattisesti liitetyn laitteen osalohkot.
Tata varten AMATRON 3 kayttaa liitetyn GPS-
vastaanottimen GPS-signaalia.

OHJE

Liitetyn vastaanottimen on lahetettava
terminaalille seuraavat viestit:

e GGA
e GSA
e VTG

Automaattisessa osalohkokytkenndssa on
kaytettavissa seuraavat asetukset:

o Paallekkaisyysasteet 0 %, 50 % tai 100 %
e Paallekkaisyystoleranssi maks. 25 cm

e Paallekkaisyystoleranssi pellon rajalla maks. 25
cm

e Paallekkaisyydet tai alitukset ajosuuntaan -1000
cm ... +1000 cm

o1 bt

0.0 km/h
2.34 na Bt

69 v

MEY oo
o5

A

12,0 km/h

RTK fix
il

12.0 kmsh
2.64 ha B

6.3 bar H

1
200 3

100

MG5560-FI-Il | E.1]21.04.2020

75



11 | GPS-Switchin kayttaminen
GPS-Switchin yleiskatsaus

AMAZONE

Naiden asetusten kanssa voidaan kasitella
automaattista osalohkokytkentaa automaattisen
osalohkon muokkaamiseksi yksildllisiin tarpeisiin.

11.1.2.2 Ajouran ohjaus GPS-Trackilla

AMATRON 3:een voidaan luoda ajourat, jotka tukevat
kuljettajaa pellon aukottomassa kasittelemisessa.
Ajourien luomisen jalkeen ne naytetaan kartalla.

Kaytettavissa ovat seuraavat ajourien mallit:
e A-B-linja: suora ajoura kahden pisteen valilla
e A+: suora ajoura kulmamitan mukaan

e Kuvio: mutkainen ajoura ajetun reitin muotoisena

Jotta kuljettaja voi seurata ajouria turvallisesti,
Lightbar on nakyvissa kartan ylareunassa. Lightbar
koostuu kolmionmuotoisista merkeista, jotka
nayttavat poikkeamiset ajourasta. Nain kuljettaja voi
reagoida vastaavasti.

OHJE

Sovelluksesta on kaytettavissa 50 tunnin
testiversio. Jotta voit kayttaa sovellusta
rajattomasti, on hankittava AMAZONELTA
lisenssiavain.

PPPPP 0 44444

Hindgrnis!

o%

RTK fi
1,57h 1
599 h

9.0 kmsh s !
R 200 3

6. A e H 100%

11.1.2.3 Muuttuva maaraohjaus GPS-karttojen kanssa

GPS-karttojen kanssa voidaan tuoda ja kayttaa
levityskarttoja Shape-muodossa. Sovelluskartoilla
voidaan ohjata liitetyn laitteen elementtia. Nain
voidaan ohjata esimerkiksi ruiskun,
lannoitteenlevittimen tai kylvokoneen levitysmaaria.

OHJE

Taman toiminnon rajoittamatonta kayttéa varten
on hankittava lisenssiavain AMAZONELTA.

A
[lie) s0%

76
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11.1.3 GPS-laadun vaatimukset

0-6 (tavoitetila) Hyva

DGPS HDOP 6-8 Keski
HDOP suurempi kuin 8 Huono

HDOP 0-6 Keski

GPS HDOP 6-8 Huono
HDOP suurempi kuin 8 Huono

keltaisena

Huono laatu: GPS liian epatarkka. Peltoa ei
nayteta endaa GPS-Switchilla

Hyva laatu: kasitelty peltoalue naytetdan vihreana

Keskivertoinen laatu: kasitelty peltoalue naytetaan

Perusasetusten suorittaminen GPS-Switchille

.

11.2.1 Laitteiden mallinnuksen maarittaminen

Laitteiden mallinnuksen tietoa vaaditaan laitteen eri
valysominaisuuksien simuloimiseen.

» Valitse "GPS-Switch" > > "Laitteiden
mallinnus”.

Mahdolliset asetukset:

e '"asennettu” kannettaviin laitteisiin ja itseajajiin
ilman neliveto-ohjausta

e '"vedetty" laitteille vetoaisan kanssa

e 'itseajaja”. itseajajille neliveto-ohjauksen kanssa

OHJE

Jos valittuna on laitteiden mallinnus "vedetty”,
AMABUS-koneissa tai manuaalisessa koneessa
laitegeometriatietoihin on syétettava arvo "X2",
katso sivu 44.

& Ajosuunnan tunnistus

] Pédllekkaisyysaste
ke

_q'. Paéllekkdisyystoleranssi

ﬂ Paallekkaisyystoleranssi

® Padllekkaisyys

=

Traktori + GPS

50
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Perusasetusten suorittaminen GPS-Switchille

11.2.2 Ajosuunnan tunnistuksen lahteen valinta

Ajosuunnan tunnistus huolehtii, ettei traktorin merkki
kaanny ympari, kun traktori peruuttaa. Ajosuunnan
tunnistukseen on kaytettavissa eri lahteita. Jos
lahteet eivat toimita oikeaa ajosuunnan tunnistusta,
se voidaan kytkea pois paalta.

» Valitse "GPS-Switch" > ;s? > "Ajosuunnan
tunnistus”.

Mahdolliset asetukset: L]

= Pé&allekkdisyysaste
o "pois padlta"” W

e "GPS" % Paillekkaisyystoleranssi ;o
e "Traktori+GPS: jos traktori I&hettdé ajosuunnan paallekkaisyystoleranssi 0
signaalin, kdytetédén sitd. Jos ei, kdytetadn GPS- ﬂ
signaalia.” Paallekkaisyys 0
=1 ajosuuntaan cm

OHJE

Traktorin merkin suuntaa voidaan kaantaa kasin;
katso sivu 93. Jos traktori lahettaa
peruutussignaalin, toiminto "Suunnanvaihto” ei ole
kaytettavissa.

11.2.3 Akustisen pellon rajan varoituksen aktivoiminen

Kun ajoneuvo lahestyy pellon rajaa, AMATRON 3 voi
antaa varoitusaanen.

» Valitse "GPS-Switch" > > "Akustinen
kenttérajan varoitus”.

Uraali
H Uravalit ?100_
m Peltosarat 1
Eﬁ: Lightbar-herkkyys 10
/e

Tunnista pellot (sdde) 5,0

11.2.4 Karttanayton maarittaminen

GPS-Switchin kartta voi olla kaksi- tai
kolmedimensionaalinen.
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1. Valitse "GPS-Switch" > > "Karttan&ytto".

2. Valitse haluamasi karttanaytto.

Kartan kohdistus

Pohjoinen

11.2.5 Kartan kohdistuksen maarittaminen

Kartan kohdistukselle on kaksi mahdollista
saatoa:

e "Ajosuunta". kartta kdantyy yhdessa ajoneuvon
kanssa. Kartan kompassi nayttaa ajankohtaisen
ajosuunnan.

e "Pohjoinen” kartta on kohdistettu kiinteasti.

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Kartan kohdistus".

2. Valitse haluamasi kartan kohdistus.

) Karttanadytto

11.2.6 GPS-Switch-asetusten suorittaminen levittimelle

11.2.6.1 Turvavyohykkeen luominen automaattisesti

Talla toiminnolla maaritetaan, luodaanko pellon rajan
sisapuolelle automaattisesti turvavyohyke.
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EDELLYTYKSET

AMABUS-levittimille:
v levitin liitettyna

v AMATRON 3 kaynnistyy AMABUS-tilassa;
katso sivu 15

v Levitin valittu laitevalikossa, katso sivu 45

ISOBUS-levittimille:
v levitin liitettyna

v AMATRON 3 kaynnistetty ISOBUS-tilassa,
katso sivu 15

» Valitse "GPS-Switch" > > "Turvavybhykkeen
luominen automaattisesti".

Mahdolliset asetukset:

[ ]
Q: pellon rajan luomisen yhteydessa luodaan

automaattisesti turvavyohyke.

[ ]
D : pellon rajan luomisen yhteydessa naytetaan

kysely, halutaanko luoda turvavydhyke.

11.2.6.2 Paiste-etaisyyden saataminen

Paiste-etaisyys |z| on paistekaanndsrajan Izlja
levittimen levityspisteen |Z| valinen etaisyys. Vasta
kun levittimen levityspiste on etaantynyt paiste-
etaisyyden verran paistekaannoksen rajasta, levitys
voidaan aloittaa. Kun paiste-etaisyys on saadetty
oikein, estetaan, etta levityskammiot III ulottuvat
paistekaannokseen asti.

) Karttanaytto 5
2

@, Kartan kohdistus

Pohjoinen

9w
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EDELLYTYKSET

AMABUS-levittimille:
v levitin liitettyna

v AMATRON 3 kaynnistyy AMABUS-tilassa;
katso sivu 15

v Levitin valittu laitevalikossa, katso sivu 45

v Levittimen geometria-arvot annettiin oikein,
katso sivu 44

ISOBUS-levittimille:

v levitin liitettyna

v AMATRON 3 kaynnistetty ISOBUS-tilassa;
katso sivu 15

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Péaiste-etaisyys".

2. Syo0ta ja vahvista haluamasi paiste-etaisyys.
11.2.7 GPS-Switch-asetusten suorittaminen ruiskuille

11.2.7.1 Automaattisen puomiston laskun asentaminen

Automaattinen puomiston lasku laskee puomiston
automaattisesti, kun ruisku ajetaan
kasittelemattomalle peltoalueelle.

OHJE

Syoétettava arvo viittaa laskutoimenpiteen
kestoon.

Ajallisesti oikea automaattisen puomiston
laskun toiminto on riippuvainen seuraavista
tekijoista:

e Ajonopeus

e Traktorin varustus

e Laitteiden varustus

e Puomiston nostoetaisyys

Laskutoiminnon keston arvo on méaaritettava
manuaalisesti.
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EDELLYTYKSET

AMABUS-ruiskut:
v ruisku liitetty

v AMATRON 3 kaynnistyy AMABUS-tilassa;
katso sivu 15

v Ruisku valittu laitevalikossa, katso sivu 45

v Pellon raja luotu, katso sivu 95

AMAZONE ISOBUS-ruiskuille
v ruisku liitetty

v AMATRON 3 kaynnistetty ISOBUS-tilassa,
katso sivu 15

v Pellon raja luotu, katso sivu 95

) Karttanaytto
oty

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Automaattinen
puomiston lasku".

@ Kartan kohdistus
Pahjoinen

2. Syota ja vahvista laskutoimenpiteen kesto
millisekunteina.

11.2.8 GPS-Switch-asetusten suorittaminen kylvokoneille

11.2.8.1 Kuljettajan avustusjarjestelma konfigurointi

Kuljettajan avustusjarjestelma tukee kuljettajaa pellon
kasittelemisessa aukottomasti. Kylvokoneen
kytkentaviiveet ja epatasainen ajonopeus voivat
johtaa kylvorivien paallekkaisyyksiin tai puutteisiin.
Kuljettajan avustusjarjestelma ilmoittaa kuljettajalle
aanimerkilla ja nakyvalla merkilla, ettd ajoneuvo
l&hestyy kytkentapistetta ja ajoneuvon nopeus on
pidettava tasaisena.

Syotettava arvo maarittaa, milla koneen ja
kytkentapisteen etaisyydella kuljettajan
avustusjarjestelma aktivoidaan.
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Mahdolliset kytkentapisteet:
e Pellon raja
e Paisteraja

e Kasitellyn ja kasittelemattdman peltoalueen raja

OHJE

Lisatietoja kuljettajan avustusjarjestelman
kaytosta, katso sivu 120.

EDELLYTYKSET

AMABUS-kylvokoneelle:
v kylvokone liitetty

v AMATRON 3 kaynnistetty AMABUS-tilassa,
katso sivu 15

v Kylvokone valittu laitevalikossa, katso sivu 45

ISOBUS-kylvokoneelle:
v kylvoékone liitetty

v AMATRON 3 kaynnistetty ISOBUS-tilassa,
katso sivu 15

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Kuljettajan
avustusjéarjestelma”.

2. Syota ja vahvista haluttu etaisyys
tai
kun haluat, ettd kuljettajan avustusjdrjestelmd

deaktivoidaan:
Sy6ta ja vahvista "0"

) Karttandytto
oty

@ Kartan kohdistus

Pohjoinen
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11.2.9 Ennakointiajan asettaminen

Kun osalohkot kytketaan paalle |I| kestdd muutamia
satoja millisekunteja, kunnes levitys todella
kaynnistyy |Z| Tama paallekytkentaviive @ VoI
aiheuttaa vajavuuksia kasittelyssa. Kun osalohkot
kytketdan pois paalta, kestdd myds muutamia satoja
millisekunteja, kunnes levitys todella pysahtyy. Tama
sammutusviive voi aiheuttaa paallekkaisyyksia
kasittelyssa.

Ennakointiajat kompensoivat naita viiveita
osalohkojen paallekytkenndssa ja sammutuksessa.

OHJE

Ennakointiajat voidaan asettaa vain AMABUS-
kylvokoneille ja AMABUS-ruiskuille.

OHJE

"Ennakointiaika pééllekytkennélle" on asetettava
niin, etta levitys alkaa tarkalleen, jolloin valtetdan
vajavuudet.

"Ennakointiaika pois paélté -kytkennélle" on
asetettava niin, etta levitys pysahtyy tarkalleen,
jolloin véltetaan paallekkaisyydet.

Rajat levityksen aloittamiselle ja
lopettamiselle:

e Kasitellyn ja kasittelemattdman peltoalueen
raja
e Pellon raja

e Paisteraja

Ei-toivottujen paallekkaisyyksien tai vajavuuksien
esiintyessa voidaan oikeat ennakointiajat
maarittaa taulukon tai kaavan avulla; katso

sivu 87.

Toivotut paallekkaisyydet tai vajavuudet voidaan
maarittdd sdaddssa " Paéllekkéisyys ajosuuntaan
", katso sivu 112.

AR R RRAR R AR AR RRRRRRRARARRRARRRARRA,
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Ennakointiaika pois paalta -kytkennalle

Ennakointiaika paallekytkennille

frhin ¥
VS

v
A

(A) Paallekkai

syyden pituus

Pois paalta -kytkenta: ajettaessa kasitellylle
alueelle:

e Ruisku: ennakointiajan pienentaminen

e Kylvokone: ennakointiajan nostaminen

Paillekytkeminen: ajettaessa ulos kasitellylta
alueelta

e Ruisku: ennakointiajan pienentaminen

e Kylvokone: ennakointiajan pienentaminen

Ennakointiaika pois paalta -kytkennalle

Ennakointiaika paallekytkennalle

&JB
Tj

jB_
b

(B) Kasittelematto

man alueen pituus

Pois paalta -kytkenta: ajettaessa kasitellylle
alueelle:

e Ruisku: ennakointiajan nostaminen

Paillekytkeminen: ajettaessa ulos kasitellylta
alueelta

e Ruisku: ennakointiajan nostaminen

e Kylvokone: ennakointiajan pienentaminen

e Kylvokone: ennakointiajan nostaminen
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EDELLYTYKSET

v AMABUS-kone asennettu

v AMATRON 3 kaynnistetty AMABUS-tilassa,
katso sivu 15

v AMABUS-kone valittu laitevalikossa, katso
sivu 45

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Ennakointiaika
péaéllekytkennélle".

2. Syoéta maaritetty ennakointiaika.

3. Valitse "GPS-Switch" > > "Ennakointiaika
pois p&élta -kytkennélle".

4. Syota maaritetty ennakointiaika.

) Karttanaytté
zof] 20

@ Kartan kohdistus

Pohjoinen

T
19
l. J

n@: viive POIS

aéi Kuljettajan 50

a‘ﬂiuﬁ Karttanaytto

@ Kartan kohdistus
Paohjoinen

500

ms

viive PAALLA
o2

%3‘ Kuljettajan
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11.2.10 Ennakointiaikojen korjausaikojen maarittaminen

Paallekkaisyyden pituus (A) / kasittelemattdéman alueen pituus (B)
0,5m 1,0m 1,5m 2,0m 2,5m 3,0m
5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
= 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
_\E 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
% 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
g 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
< 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

Tassa ilmoittamattomien nopeuksien ja etaisyyksien
(A, B) korjausajat voidaan interpoloida, ekstrapoloida
tai laskea seuraavan kaavan mukaan:

Korjausajat ennakointiajoille [ms] = AjorI?c:t:;js[E:]mih] x 3600

Paille- ja pois paalta kytkemisen ennakontiaikaan
vaikuttavat seuraavat kylvotekniset tekijat:

e Syottamisajat, jotka riippuvat siemenlajista,
syottovaylasta ja puhaltimen kierrosluvusta

e Ajokayttaytyminen, joka riippuu nopeudesta,
kiihdytyksesta ja jarrutuksesta

e GPS-tarkkuus, joka riippuu korjaussignaalista ja
GPS-vastaanottimen paivitysnopeudesta

OHJE

Tarkkaa kytkentaa varten paisteessa —
varsinkin kylvokoneissa — vaaditaan
ehdottomasti seuraavat kohdat:

e GPS-vastaanottimen RTK-tarkkuus
(paivitysnopeus vahintaan 5 Hz)

e Tasainen nopeus ajaessa paisteeseen ja
paisteesta pois
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11.2.11 Paalle- ja pois paalta -kytkentaaikojen tarkastaminen

Kun osalohkot kytketaan paalle, kestdd muutamia
satoja millisekunteja, kunnes levitys todella
kaynnistyy. Tama paallekytkentaviive voi aiheuttaa
kasittelyssa vajavuuksia. Kun osalohkot kytketaan
pois paalta, kestdd myds muutamia satoja
millisekunteja, kunnes levitys todella pysahtyy. Tama
sammutusviive voi aiheuttaa paallekkaisyyksia
kasittelyssa.

Kytkentaajat kompensoivat néitd viiveitd osalohkoja
paalle ja pois paalta kytkettdessa.

OHJE

Kytkentaajat naytetaan ainoastaan ISOBUS-
kylvokoneissa ja ISOBUS-ruiskuissa.
Kytkentaaikoja voi muuttaa vain laiteohjauksessa.

EDELLYTYKSET

v ISOBUS-kone liitetty

v AMATRON 3 kaynnistetty ISOBUS-tilassa,
katso sivu 15

"

1. Tarkasta "Paéllekytkentdajan" ja "Sammutusajan
arvot GPS-Switch-asetuksissa.

2. Jos kytkentdajat eivdt ole oikein,
muuta kytkentaaikoja laiteohjauksessa.

i Karttanaytto
2o 2D

@ Kartan kohdistus

Pohjoinen

 Padllekytkentaaika

[TTL

2

== Automaattinen puomiston 0

GPS-Switchin kaynnistaminen

11.3.1 GPS-Switchin kdaynnistaminen tehtavaohjaustoiminnon kanssa

Kun tehtévaohjaus on aktivoitu, tehtavia voidaan
tuoda ja kasitella 1ISO-XML-muodossa.

88
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EDELLYTYKSET

Kun GPS-Switch on tarkoitus kaynnistaa
tehtavaohjaustoiminnon kanssa, seuraavien
vaatimusten on oltava taytetty:

v GPS asennettu, katso sivu

v ISOBUS-laitteissa ja AMABUS-laitteissa: laite
litettyna

v I1SOBUS-laitteissa: ISOBUS oikein
konfiguroitu, katso sivu 24

v AMABUS-laitteissa ja laitteissa, jotka eivat voi
kommunikoida paatteen kanssa: laite valittu,
katso sivu 45

v Traktori valittu, katso sivu 51
v Tehtavaohjaustoiminto aktivoitu, katso sivu 19
v USB-tikku kiinnitetty
v Tehtava tuotu tai luotu ISO-XML-muodossa:
o Tuo tehtava, katso sivu

o Luo tehtava, katso sivu 55

v Tehtava kaynnistetty, katso sivu 62
» Paavalikko > valitse "GPS-Switch".
= GPS-Switch kdynnistetaan.

Seuraavat sisallot naytetdan GPS-Switch-kartalla:
e Traktorimerkki
e Laitemerkki

e Tehtavassa luotu pellon raja ja levityskartta

07:36
Tiistai , 15.03.2016
5 AMAZONE UX

21,00 m
7 Osalohkot

=% Traktori1

{1 2016-03-1507:21:44

. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

GPS-Switch

CMS-I-002167

MG5560-FI-Il | E.1 ] 21.04.2020

89



11 | GPS-Switchin kadyttaminen
GPS-Switchin kdynnistaminen

AMAZONE

~

7~ VIANETSINTA

Eiké siséltéa ndytetd GPS-Switch-kartalla?

GPS-Switchin kdynnistysedellytykset eivét téyty.
GPS-Switch-kartalla vilkkuvat virhesymbolit.

1. Tarkasta vaatimukset GPS-Switchin
kaynnistamiselle.

2. Kaynnista GPS-Switch uudelleen.

0.0 kmsh
2.34 na
8 . S bar

—

¢
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GPS-Switchin kdynnistaminen

11.3.2 GPS-Switchin kdaynnistaminen ilman tehtavaohjaustoimintoa

CMS-T-005152-A.1

EDELLYTYKSET

Jos GPS-Switch on tarkoitus kdynnistaa ilman
tehtavaohjaustoimintoa, on seuraavat
vaatimukset taytettava:

v GPS asennettu, katso sivu

v ISOBUS-laitteissa ja AMABUS-laitteissa: laite
litettyna

v 1ISOBUS-laitteissa: ISOBUS konfiguroitu, katso
sivu 24

v AMABUS-laitteissa ja laitteissa, jotka eivat voi
kommunikoida paatteen kanssa: laite valittu,
katso sivu 45

v Traktori valittu, katso sivu 51

v Tehtavaohjaustoiminto deaktivoitu, katso
sivu 19

» Paavalikko > valitse "GPS-Switch".

07:36 Al
= GPS-Switch kaynnistetaan. R GPS-Switch
B AMAZONE UX
e eirreg s i e . 21,00 m
Seuraavat siséllét naytetaan GPS-Switch-kartalla: 7 Osalohkot

=% Traktori1

e Traktorimerkki

e Laitemerkki

{1 2016-03-1507:21:44

CMS-I-002167
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VIANETSINTA

Eiké siséltéa nédytetd GPS-Switch-kartalla?

GPS-Switchin kdynnistysedellytykset eivét téayty.

GPS-Switch-kartalla vilkkuvat virhesymbolit.

1. Tarkasta vaatimukset GPS-Switchin
kaynnistamiselle.

2. Kaynnista GPS-Switch uudelleen.

Kartan zoomaus

41 & &

0.0 kmsh

5 .. 3 bh:r- H

¢

CMS-1-001543

Karttaa zoomataan ja siirretdan ristipainikkeella.

Juuri aktiivinen toiminto nakyy GPS-Switch-
valikosta.

* %: zoom
.

& kartan siirtdminen

1. Kun kartan siirto on aktiivinen:

Valitse .

=» Zoomauksen merkki naytetdan: %

2. Jos haluat zoomata karttaa pienissd vaiheissa:

paina @ja e

CMS-T-003545-A.1
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Kartan siirtiminen

3. Jos haluat zoomata karttaa suurissa vaiheissa:

paina eja e

4. Jos haluat zoomata kartan perusmittoihin ja
kohdistaa ajoneuvon merkkid:

Paina Q

Kartan siirtaminen

CMS-T-001615-A.1

Karttaa zoomataan ja siirretdan ristipainikkeella.
Juuri aktiivinen toiminto ndkyy GPS-Switch-
valikosta.

* %: zoom
-

¢ kartan siirtdminen

1. Kun zoom on aktiivinen: PEFRF o
- |
. llm | Este
Valitse % :

B = &l
= Kartan siirtymisen merkki naytetaan: .

2. Siirra karttaa ristipainikkeella.

3. Ajoneuvon merkin kohdistamiseksi ja kartan
zoomaamiseksi perusmittoihin:

Paina Q

Traktorimerkin suunnan kaantaminen

CMS-T-006326-A.1

Jos traktorimerkin suunta kartalla ei vastaa traktorin
ajosuuntaa, ajoneuvomerkki voidaan kdantaa kasin.
Ajosuunta maaritetaan traktorilla tai GPS-signaalilla,
katso sivu 78. Merkki naytetaan talléin vain, kun
signaali maaritetddn GPS-signaalin kautta. Jos
signaali saadaan traktorista, merkkia ei nayteta.
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AMAZONE

1. Jos traktori peruuttaa ja traktorimerkki on
suunnattu eteenpdin:

Valitse % .

2. Jostraktori ajaa eteenpdin ja traktorimerkki on

suunnattu taaksepdin:

Valitse ﬁ .

Esteen merkitseminen

1. "GPS-Switch" > A

= Kartalla vilkkuu esteen merkki A

=» Siirtymien pituustiedot naytetdan estemerkin
vieressa.

2. Siirra estemerkki ristipainikkeella haluamallesi
paikalle.

= Ristipainikkeen painikkeiden yhdella
painalluksella siirretdan estemerkkia aina yhden
metrin verran.

0,49 ha
0,71 ha

Om

"5

0,0 km/h

1.8 km/h

2.53
4.7

ha

bar

U

<8m
A ~5m
[iaannasana]
RTK fix
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmsh ez |
2.53 ha ( 0 7%a
4 £ ? bar LS| 1 OOX
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Estemerkinndn poistaminen

3. Kun estemerkki on siirretty haluttuun kohtaan:

Paina Q

=» Este on asetettu. Siirron pituustiedot poistetaan
nakyvista.

0,0 km/h

—

N
ad

Estemerkinnan poistaminen

Kaikki estemerkinnat 30 m sateella poistetaan.

1. Sijoita ajoneuvo korkeintaan 30 m etéisyydelle
merkatusta esteesta.

2. "GPS-Switch" > &

3. Vahvista poisto.

CMS-T-001605-A.1

Pellon rajan luominen

AMATRON 3 voi luoda pellon rajan kasitellysta

peltoalueesta. Pellon rajasta AMATRON 3 voi laskea

pellon koon. Pellon koosta saadaan kasitelty
peltoalue ja jaljelle jaava osuus.

CMS-T-001595-B.1
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EDELLYTYKSET

v Pellon reuna kasitelty taydellisesti

» "GPS-Switch" > ﬂ

=» Pellon raja luodaan kasitellyn peltoalueen
ympairrille.

PEEPP 0 44444
p@) con | [Estell |
= % &l . i

4,08 ha
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 knmsh
2.20 ha B

.8 bvar H

Pellon rajan poistaminen

1. "GPS-Switch" > ﬁ

2. Vahvista poisto.

CMS-T-004872-A.1

PEEPP 0 44444
p@) con | [Estell |
= % &l . i
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Virtuaalisen paisteen hallinta

11.11.1 Virtuaalisen paistekdaannoksen luominen

EDELLYTYKSET

v Pellon raja luotu, katso sivu 95

1. "GPS-Switch" > a
2. Syo6ta ja vahvista paisteleveys.

= Kysely paisteajourasta ilmestyy nakyviin.

OHJE

Kun ensimmainen ajoura asetetaan pellon rajalle,
toinen paistekaannoksen ajoura sijaitsee
tydleveyden verran pellon rajan sisapuolella.

. 3 |

e
LD
RTK fix
4,08 ha “]
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 e 1
2. ZkUM/hha 0%z

6.8 bar H

100x

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 kmsh e |
220 s 0%z

6.8 bar H

100x
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OHJE

Jos ensimmaista paistekaanndksen ajouraa ei
aseteta pellon rajalle, on ensimmainen
paistekdannoksen ajoura puolen tydleveyden
verran pellon rajan sisapuolella.

3. Jos ensimmdinen pdistekddnnéksen ajoura on
tarkoitus asettaa pellon rajalle:
Valitse "Kylla"

tai

kun ensimmdistd pdistekddnnéksen ajouraa ei
ole tarkoitus asettaa pellon rajalle:
Valitse "Ei".

=» Kun paistekdannds on luotu, se naytetdan
harmaana alueena peltorajan sisapuolella.

OHJE

Jotta levitys voidaan aloittaa paistekaannoksen
sisdlla ja jotta ajouria paistekaannoksen sisalla
voidaan kayttaa, paistekdannds on ensin
vapautettava, katso sivu 98.

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 kms/h has 1
2.20 ha 0=

G .8 barH 100%*

4,08 ha
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 kmsh
2.20 ha B

6.8 bar H

11.11.1.1 Paistekaannoksen lukitseminen tai vapauttaminen

Paistekdannds voidaan lukita tai vapauttaa levitysta
varten. Tata toimintoa varten ei tarvita GPS-Track-
lisenssia.

e Paistekdannos lukittu: paistekdannds nakyy
harmaana. Automaattitilassa osalohkot kytketaan
pois paalta, jos osalohkot ylettyvat
paistekaannokseen asti.

e Paistekadannds vapautettu: paistekdannds nakyy
oranssina. Automaattitilassa osalohkot kytketaan
paalle, jos osalohkot ylettyvat paistekaanndkseen
asti. Ajourat luodaan paistekaannoksen sisalle.

98
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Virtuaalisen paisteen hallinta

11.11.1.2 Paistekaannoksen poistaminen

CMS-T-003540-A.1

ﬂ PEFPr o 44444
1 ToPS-Swien”> &L e —

2. Vahvista poisto.

=» Paistekdannds on poistettu.

11.11.2 Paistekaanndksen lukitseminen tai vapauttaminen
CMS-T-003550-B.1
Paistekaannds voidaan lukita tai vapauttaa levitysta
varten. Tata toimintoa varten ei tarvita GPS-Track-
lisenssia.

e Paistekdannds lukittu: paistekdannds nakyy
harmaana. Automaattitilassa osalohkot kytketaan
pois paalta, jos osalohkot ylettyvat
paistekaanndkseen asti.

e Paistekdannos vapautettu: paistekdannos nakyy
oranssina. Automaattitilassa osalohkot kytketaan
paalle, jos osalohkot ylettyvat paistekaannokseen
asti. Ajourat luodaan paistekaannoksen sisalle.

11.11.3 Paistekaanndksen poistaminen

CMS-T-003540-A.1

ﬁ PEFPr o 44444
1 "oPS-Swien> B e —

2. Vahvista poisto.

= Paistekdannds on poistettu.

CMS-1-001542
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Ajourien kayttaminen

11.12.1 Uramallin valitseminen

Ajourat tukevat kuljettajaa pellon aukottoman
kasittelyn mahdollistamiseksi. Vaatimuksista riippuen
voidaan valita erilaiset ajouramallit. Jos pelto on
tarkoitus muokata saroiksi, ajourat voidaan kohottaa
maarattyjen etaisyyksien valein.

Jotta kuljettaja voi seurata ajouria helpommin,
AMATRON 3:n kartan ylaosassa nakyy Lightbar.
Lightbar nayttéaa ajouran poikkeavuuden pituuden.
Lightbar voidaan konfiguroida GPS-Switch-
asetuksissa.

AMATRON 3:lla voidaan tallentaa eri tyyppisia
ajouria. Uramallia voidaan muuttaa GPS-Switch-
asetuksissa.

100
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Kaytettavat uramallit

Selitys

Kuva

Suora ajoura, joka
luodaan kahden pisteen
valille.

4444

44

A+

Suora ajoura, joka
luodaan ilmoitetussa
kulmassa Ajouran
ilmoitettu kulma on
pohjois—etela-akselin
mukainen.

Kuvio

Epasaanndllinen ajoura,
joka tallennetaan kahden
pisteen valille ajon
aikana. Kuviot tasoitetaan
automaattisesti.

RTK fix
4,63 ha
6.0 km/h ] |
1.81 ha 3 200 7,
O bar ( 1 OO"
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EDELLYTYKSET

v GPS-Track vapautettu, katso sivu 37

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Uramalli".

2. \Valitse ja vahvista haluamasi uramalli.

11.12.2 Uravalin maarittaminen

Uravali maaritetdan automaattisesti tydleveyteen.
Kun uria seurataan tarkalleen, taataan taydellinen
peittavyys. Jos rivien paallekkaisyys on toivottua,
uravalit voidaan muuttaa manuaalisesti.

OHJE

Jos uravalia pienennetaan haluttua
paallekkaisyytta varten, paallekkaisyyden
toleranssia on sovitettava vastaavasti, katso
sivu 110.

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Uravaélit".

2. Syota ja vahvista halutun uravalin pituus.

11.12.3 Peltosarkojen luominen

Peltosarkojen luomiseksi tiettyja ajouria voidaan
kohottaa. Kohotetut ajourat nayttavat, missa

tydalueen rivissa on ajettava, jotta saadaan halutun

ﬂ Akustinen kenttarajan varoitus

Uravilit

m Peltosarat 1

?ﬁ' Lightbar-herkkyys 10

@ Tunnista pellot (sade) 5,0

ﬂ Akustinen kenttarajan varoitus Z

1 Uramalli

m Peltosarat

?ﬁl Lightbar-herkkyys 10

cm

@ Tunnista pellot (sade) 5,0

km

102
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kokoinen peltosarka. Syoétettava luku ilmoittaa,
minkalaisin valien ajourat on ajettava. Jos esimerkiksi
syobtetaan luku 2, on ajettava joka toinen ajoura. Nain
jatetdan aina yksi ajoura valiin, jolloin luodaan yhden
tydleveyden peltosarkat.

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Peltosarat".

2. Syota ja vahvista haluttu rytmi.

Akustinen kenttarajan
varoitus

Uramalli

7

i) .
H Uravilit
cm

E Lightbar-herkkyys 10

cm

@ Tunnista pellot (sdde) 5,0

km

11.12.4 Lightbar-herkkyyden maarittaminen

Jos ajoneuvo poikkeaa ajetusta ajourasta, ajouran
poikkeavuuden pituus naytetdan vuorottain
keltaiseksi muuttuvien nuolimerkkien kanssa |I|
Lightbar-herkkyys ilmoittaa, minkalaisella pituudella
ajoneuvo voi poiketa ajourasta ennen kuin seuraava
ajouran poikkeavuuden naytdn merkki muuttuu
keltaiseksi.

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Lightbar-
herkkyys".

2. Syota ja vahvista vaaditun ajouran
poikkeavuuden pituus.

RTK fi
M

200
100=

Akustinen kenttérajan
varoitus

Uramalli
Uravalit

Peltosarat

i

@ Tunnista pellot (sdde)
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11.12.5 Ajourien luominen

11.12.5.1 A-B-linjan luominen

EDELLYTYKSET

v Uramalli "A-B" valittu, katso sivu 100

v Ajouran paatepisteen on oltava vahintaan 15
metrin etdisyydella aloituspisteesta.

1. Aja rivin alkuun.

2. valitse EJE]

=» Ajouran aloituspiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle.

3. Ajarivin loppuun.

4. valitse E]El

=» Ajouran paatepiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle. Muut ajourat lisataan.

IIQ 50%

i

A

0,0 km/h

RTK fix
2l

1.9 kmsh
2.865 ha R

4. 7 bar H

I
Oha

100

4444

44444

104
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11.12.5.2 Kuvioviivan luominen
EDELLYTYKSET
v Uramalli "Kuvio" valittu; katso sivu 100
1. Ajarivin alkuun.

2. valitse EJE]

=» Ajouran aloituspiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle.

3. Ajarivin loppuun.

OHJE

Ajouran paatepisteen on oltava vahintaan 15
metrin etaisyydella aloituspisteesta.

4. valitse EJE]

=» Ajouran paatepiste asetetaan ajoneuvon
kohdalle. Muut ajourat lisataan.

11.12.5.3 A+-linjojen luominen
EDELLYTYKSET
v Uramalli "A+" valittu; katso sivu 100
1. Ajarivin alkuun.

2. valitse EJE]

=» Numerokenttd ajouran kulman syéttda varten
avataan.

OHJE

Esiasetettu ajouran kulma vastaa ajoneuvon
suuntaa pohjois—etela-akselilla. Jos kaytetaan
esiasetettua kulmaa, ajourat kohdistetaan
ajosuuntaan.

3. Jos ajouria ei haluta kohdistaa ajosuuntaan,
ilmoita ja vahvista haluttu ajourien kulma.

MG5560-FI-Il | E.1]21.04.2020
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Osalohkokytkennan kayttaminen

11.13.1 Manuaalisen osalohkokytkennan kayttaminen

11.13.1.1 Manuaalisen osalohkokytkennan aktivointi

GPS-Switchia voidaan kayttad myds manuaalisesti,
jolloin automaattinen osalohkokytkenta on kytketty
pois paalta. Osalohkot on kytkettava paalle ja pois
paaltd manuaalisesti.

EDELLYTYKSET

AMABUS-laitteille ja manuaalisille laitteille:

v AMABUS-laite tai manuaalinen laite asetettu,
katso sivu 42

ISOBUS-laitteille:
v 1SOBUS-laite liitetty

AMABUS- ja ISOBUS-laitteet

Kasiteltyjen peltoalueiden tallennus kaynnistyy, kun
osalohkot kytketdan manuaalisesti paalle ja pysahtyy,
kun osalohkot kytketdan manuaalisesti pois paalta.

Aktivoitu tila naytetaan kartalla |I|

» Jos automaattitila on aktivoitu, @
0%

valitse @ GPS-Switch-valikossa.

=» Kasitila on aktivoitu. Osalohkot on kytkettava
manuaalisesti.

12,0 km/h

RTK fix

12.0 kmsh A
2.84 ha g

83 bar i\

200 5o
100

106
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Osalohkokytkennan kayttaminen

Manuaaliset laitteet

OHJE

Myds manuaalisissa laitteissa tallennus on
kaynnistettava ja pysaytettdva manuaalisesti.

1. Tallennuksen kdynnistdmiseksi

valitse @ GPS-Switch-valikossa.

2. Tallennuksen pysdyttdmiseksi

valitse E‘ GPS-Switch-valikossa.
11.13.2 Automaattisen osalohkokytkennan kayttaminen

11.13.2.1 Automaattisen osalohkokytkennan aktivointi

GPS-Switchia voidaan kayttaa kasitilassa ja
automaattitilassa. Automaattinen osalohkokytkenta
on aktivoituna automaattitilassa.

Jos osalohkot ajetaan seuraavien rajojen yli,
osalohkot kytketdaan automaattisesti paalle ja pois
paalta.

e Pellon raja

e Kasitellyn ja kasittelemattoman peltoalueen raja

e Paisteraja

Kasiteltyjen peltoalueiden tallennus kaynnistyy, kun
osalohkot kytketaan paalle, ja pysahtyy, kun
osalohkot kytketaan pois paalta.

MG5560-FI-I | E.1 | 21.04.2020 107



11 | GPS-Switchin kadyttaminen
Osalohkokytkennéan kayttaminen

AMAZONE

EDELLYTYKSET

v AMABUS-laite tai ISOBUS-laite liitetty

v Liitetty laite automaattiselle
osalohkokytkennalle konfiguroitu

Aktivoitu tila néytetaan kartalla[ 1],

» Kun kdsitila on aktivoitu,

NA)
valitse [l GPS-Switch-valikossa.

=» Automaattitila on aktivoitu. Osalohkot kytketaan
valituista paallekkaisyyksista riippuen
automaattisesti.

11.13.2.2 Paadllekkaisyysasteen maaritys

Paallekkaisyysaste maarittda, kuinka monta
prosenttia osalohko saa ylittda rajan ennen kuin se

kytkeytyy pois paalts. Asetettu paallekkaisyysaste [1]
naytetaan automaattitilan merkin vieressa.

Rajat paallekkaisyysasteelle:

o Kasittelemattoman ja kasitellyn peltoalueen
valinen raja

e Paisteraja

12,0 km/h
12.0 kmr e 1
2.sk4 hha ;__:1 200 13-
B. 3 bar f\_ )) 1DDx

-

12,0 km/h
12.0 kn A .
2.64 ns ;j‘ 298 T
B. 3 bar f\_ )) 1DDx
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Osalohkokytkenndn kayttdminen

Osalohkot kytketaan pois
paalté ennen
paallekkaisyyden
muodostumista.

0 %

CMS-1-002003

Osalohkot kytketaan pois
50 % paalta, jos ne ylittavat
rajan puoliksi.

CMS-1-002002

Osalohkot kytketaan pois
100 % paalta, jos ne ylittavat
rajan taydellisesti.

CMS-1-002004
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1. Valitse "GPS-Switch" >
"Péaéallekkéaisyysaste”.

2. Valitse ja vahvista prosenttiarvo.

@ Laitteiden mallinnus
vedetty

& Ajosuunnan tunnistus
Traktori + GPS

= 50
o %

50

cm

.q.. Padllekkaisyystoleranssi
ﬂ Paadllekkdisyystoleranssi 0

E Pé‘iéillekké_iisyys ajosuuntaan 0

CMS-I-002265

11.13.2.3 Paallekkaisyystoleranssin maaritys

Paallekkaisyystoleranssi maarittda, kuinka paljon
ulkoiset osalohkot saavat ylittaa kasitellyn
peltoalueen ennen kuin ne kytkeytyvat pois paalta.
Paallekkaisyystoleranssi estaa, etta ulkoiset
osalohkot kytkeytyvat rinnakkaisajoissa koko ajan
pois paalta ja taas paalle, kun ne ylittavat rajan.

Paillekkdisyystoleranssin rajat:

e Kasittelemattoman ja kasitellyn peltoalueen
vélinen raja

e Paisteraja

> Valitse "GPS-Switch" > SC} >
"P&éllekkéisyystoleranssi”

Mahdolliset asetukset:

e Puolikas tydleveys tai 0 cm ... maks. 150 cm

OHJE

Paallekkaisyystoleranssi toimii vain, jos
paallekkaisyystoleranssin arvoon 0 % ... 100 %;
katso sivu 108.

CMS-T-003410-A.1

CMS-1-000594

% Laitteiden mallinnus
vedetty

ﬁ Ajosuunnan tunnistus
Traktori + GPS

Padllekkaisyysaste 50
ik %

ﬂ Paallekkdisyystoleranssi 0

E Péiﬁllekk_éiisyys ajosuuntaan 0

CMS-1-002269
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Osalohkokytkennédn kayttaminen

11.13.2.4 Paillekkaisyystoleranssin maarittaminen pellon rajalla

CMS-T-003440-A.1

Paallekkaisyystoleranssi pellon rajalla maarittaa,
kuinka paljon ulkoiset osalohkot saavat ylittaa pellon
rajan ennen kuin ne kytkeytyvat pois paalta.
Paallekkaisyystoleranssi pellon rajalla estaa, etta
ulkoiset osalohkot kytkeytyvat jatkuvasti pois paalta ja
taas paalle pellon rajalla ajaessa, koska ne
koskettavat pellon rajaa. Pellon rajalla
paallekkaisyystoleranssi on aina 0 %.

D D BDDBDDD

CMS-I-001467

» Valitse "GPS-Switch"” > >
"Pé&éllekkéisyystoleranssi pellon rajalla”.

% Laitteiden mallinnus
vedetty

& Ajosuunnan tunnistus

Mahdolliset asetukset: Traktori + GPS
. R Padllekkaisyysaste 50

e Arvo 0cmja 25 cm:n valilla m W

q-, P&éllekkaisyystoleranssi 50

cm

E Paéllekkaisyys ajosuuntaan 0

cm

CMS-1-002273
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Osalohkokytkennéan kayttaminen

11.13.2.5 Paillekkaisyyden maarittaminen ajosuuntaan

CMS-T-003435-A.1

Paallekkaisyys ajosuuntaan ilmoittaa, kuinka paljon
osalohkot saavat ajosuuntaan ylittda rajan ennen kuin
ne kytkeytyvat paalle. Paallekkaisyys ajosuuntaan
estaa, etta paistekdannoksen ja rivien tai kasiteltyjen
peltoalueiden valille muodostuu aukkoja.

Rajat paallekkdisyydelle ajosuuntaan:

e Kasittelemattdéman ja kasitellyn peltoalueen
valinen raja

e Paisteraja

CMS-I-001468

» Valitse "GPS-Switch" > 55} > "Péaéllekkéaisyys
ajosuuntaan”

% Laitteiden mallinnus
vedetty

iﬂ Ajosuunnan tunnistus

Mahdolliset asetukset: Traktori + GPS

w— Paallekkdisyysaste 50
e Aro-1000 cm ... 1000 cm W ’

\% Paillekkaisyystoleranssi 50

om

OHJE

ﬂ Paallekkaisyystoleranssi 0
Jos tarkoituksena on luoda rako
paistekaanndksen ja rivien tai kasiteltyjen
peltoalueiden valille, ajosuunnan
paallekkaisyydelle voidaan syo6ttaa myos
negatiivinen arvo. Nain estetdan esimerkiksi, ettei
kylvOrivissa esiinny paallekkaisyyksia.

CMS-1-002277
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Peltotietojen hallinta

Peltotietojen hallinta

11.14.1 Nauhoitettujen peltotietojen tallennus

AMATRON 3:lla luodut peltotiedot voidaan tallentaa
USB-tikulle. Tallennetut tallenteet voidaan ladata
myohemmin ja kayttaa uudelleen.

Seuraavat tiedot kuuluvat peltotietoihin:
e Pellon raja

e Kasitelty peltoalue

e Ajourat

e Esteet

e Levityskartat

e Paistekaannos
EDELLYTYKSET

v USB-tikku kiinnitetty

1. Valitse "GPS-Switch" > G

= Peltotietojen valikko avataan.

]
2. Valitse peltotietojen valikossa.
3. Syota peltotietojen tiedoston nimi ja vahvista.

= Peltotiedot tallennetaan USB-tikulle.

11.14.2 Tallennettujen peltotietojen poistaminen

Kaikki tallennetut peltotiedot voidaan poistaa.
Peltotiedot voidaan tallentaa ensin USB-tikulle.

Seuraavat tiedot kuuluvat peltotietoihin:
e Pellon raja

e Kasitelty peltoalue

e Ajourat

o Esteet
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e Levityskartat

o Paistekaannds

1y
1. "GPS-Switch" > @-

= Peltotietojen valikko avataan.

2. Valitse % peltotietojen valikossa.

3. Jos peltotiedot halutaan poistaa ilman, ettd
peltotiedot tallennetaan USB-tikulle:
Valitse "Ei".

= Peltotiedot poistetaan ajankohtaisesta tehtavasta.

4. Jjos tallennetut peltotiedot halutaan tallentaa
USB-tikulle ennen niiden poistamista:
Valitse "Kylla".

5. Syota ja vahvista peltotietojen nimi.
= Peltotiedot tallennetaan USB-tikulle.

=» Peltotiedot poistetaan.

11.14.3 Peltotietojen lataaminen tallennuksesta

Tallennukset ovat peltotietojen tiedostoja, jotka on
luotu ja tallennettu AMATRON 3:lla.

Seuraavat peltotiedot voidaan ladata:
e Pellon rajat

o Kasitellyt peltoalueet

e Ajourat

e Esteet

e Levityskartat

o Paistekaannos
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Peltotietojen hallinta

EDELLYTYKSET

v Tallennukset kaytettavissa USB-tikulla

1. Valitse "GPS-Switch" > @.

= Peltotietojen valikko avataan.

2. Valitse |=i}t| peltotietojen valikossa.

3. Valitse "Tallenne".

=» Tallennetut peltotietojen tiedostot naytetaan.

GIS-tuonti (Shape-tiedosto) O
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AMAZONE

4. Peltotietojen tiedoston poistamiseksi:

Valitse ]E‘ .

tai

Peltotietojen tiedostojen hakua varten:

Valitse p

tai

kaikkien peltotietojen tiedostojen ndyttdmiseksi
ympdrilld olevilla pelloilla:

Valitse g

OHJE

Naytettavien kaytettavissa olevien peltotietojen
tiedostojen alue on riippuvainen vastaavasta
GPS-Switch-asetuksesta, katso sivu 116.

Alueen peltotietojen tiedostojen nayttamiseksi
vaaditaan GPS-signaali.

5. Peltotietojen tiedoston lataamiseksi:
valitse haluttu peltotietojen tiedosto.

6. Valitse, mitka peltotiedot halutaan tuoda ja
vahvista.

= Valitut peltotiedot tuodaan.

20150831-1426

Kasitelty peltoalue
Urat
Esteet

Paistekdannos

K Q& KK

Levityskartat

11.14.3.1 Pellon tunnistuksen alueen maarittaminen

Pellon tunnistuksen alue ilmoittaa, mitka peltotietojen
tiedostot ndytetaan peltotietojen tuonnissa. Kaikkien
peltojen peltotietojen tiedostot ilmoitetulla alueella
ajoneuvon paikan ymparilla naytetaan.

116
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Peltotietojen hallinta

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Tunnista pellot
(séde)".

2. Syota ja vahvista peltojen tunnistuksen sade.

ﬂ Akustinen kenttdrajan varoitus Z

m Peltosarat

Eﬁl Lightbar-herkkyys

11.14.4 Pellon tunnistuksen alueen maarittaminen

Pellon tunnistuksen alue ilmoittaa, mitka peltotietojen
tiedostot ndytetaan peltotietojen tuonnissa. Kaikkien
peltojen peltotietojen tiedostot ilmoitetulla alueella
ajoneuvon paikan ymparilla naytetaan.

1. Valitse "GPS-Switch" > > "Tunnista pellot
(séde)".

2. Syota ja vahvista peltojen tunnistuksen sade.
ﬂ Akustinen kenttdrajan varoitus Z

mm Uramalli

H Uravalit 2100

m Peltosarat

Eﬁl Lightbar-herkkyys
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11 | GPS-Switchin kiyttiminen AMAZONE

Peltotietojen hallinta

11.14.5 Peltotietojen lataaminen shape-tiedostosta

ol [
1. GPS-Switch > @

= Peltotietojen valikko avataan.

2. Valitse EI peltotietojen valikossa.

3. Valitse "GIS-tuonti”.
Tallenteet (AMATRON 3) ]

4. Valitse tuotavien peltotietojen tyypit.

= USB-tikun sisalté naytetaan.

Rajoitusalueet

Levityskartat O
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AMAZONE 11 | GPS-Switchin kiyttiminen

Peltotietojen hallinta

5. Valitse ja vahvista shape-tiedosto.

= Valittu peltotietojen tiedosto tuodaan. 20150831-1426

OHJE

Tuodut levityskartat on konfiguroitava, katso
sivu 119.

11.14.5.1 Levityskartan konfigurointi

Jos peltotietoja tuotaessa valittiin "Levityskartat”, on
suoritettava lisaa asetuksia.

1. Valitse levitysmaarien arvot.

2. Valitse levitysmaarien yksikko. 1.00 2.00 3.00 4.00 5.00
VALUE
3. Jos kaikki arvot halutaan nostaa tai laskea 200.00 230.00 260.00 270.00 290.00

tietyn prosenttiarvon verran:

Valitse / ja syota prosenttiarvo.

4. Jos tietty arvo on tarkoitus muuttaa:
Valitse arvo luettelosta ja sy6ta uusi arvo.
Esimerkki: Levitysmaaraa halutaan nostaa 10
prosentilla, sy6ta 110 % ja vahvista.

= |evityskartta tuodaan.

OHJE it

Jotta levityskarttaa voidaan kayttaa 1ISO-XML- [ 230,00

tehtavalle, levityskartta on lisattava tehtavaan _ p | 260,00
ohjearvona. 270,00
| 290,00
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11 | GPS-Switchin kiyttiminen AMAZONE

Kuljettajan avustusjarjestelman kayttaminen

11.14.6 Levityskartan konfigurointi

Jos peltotietoja tuotaessa valittiin "Levityskartat”, on
suoritettava lisaa asetuksia.

1. Valitse levitysmaarien arvot.

2. Valitse levitysmaarien yksikko. 1.00 2.00 3.00 4.00 5.00
VALUE
3. Jos kaikki arvot halutaan nostaa tai laskea 200.00 230.00 260.00 270.00 250.00

tietyn prosenttiarvon verran:

Valitse / ja syota prosenttiarvo.

4. Jos tietty arvo on tarkoitus muuttaa:
Valitse arvo luettelosta ja sy6ta uusi arvo.
Esimerkki: Levitysmaaraa halutaan nostaa 10
prosentilla, sy6ta 110 % ja vahvista.

= |evityskartta tuodaan.

OHJE

Jotta levityskarttaa voidaan kayttaa ISO-XML- [ 230,00
tehtavalle, levityskartta on lisattava tehtavaan [ 260,00
ohjearvona. [ 270,00

" 290,00

Kuljettajan avustusjarjestelman kayttaminen

Kylvékoneen kytkentaviiveet ja epatasainen
ajonopeus voivat johtaa kylvorivien paallekkaisyyksiin
tai puutteisiin. Kuljettajan avustusjarjestelma tukee
kuljettajaa pellon aukottomassa kasittelyssa.
Kuljettajan avustusjarjestelma ilmoittaa kuljettajalle
aanimerkilla ja nakyvalla merkilla, etté ajoneuvo
lahestyy kytkentapistetta ja ajoneuvon nopeus on
pidettava tasaisena.
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AMAZONE 11 | GPS-Switchin kiyttiminen

Kuljettajan avustusjarjestelman kayttaminen

Kuljettajan avustusjarjestelmaa voidaan kayttaa
seuraavilla rajoilla:

e Paisteraja
e Pellon raja

e Kasitellyn ja kasittelemattdman peltoalueen raja

Kaytdssa yleinen kytkentapiste on paistekdanndsraja.
Kuljettajan avustusjarjestelma selitetdan seuraavassa
ohjeessa paistekdannodkseen ajon kannalta.

EDELLYTYKSET

v Kuljettajan avustusjarjestelma konfiguroitu,
katso sivu 82

v GPS-Switch on automaattitilassa, katso
sivu 107

1. Aja paistekdanndkseen.

= Paistekdanndksen konfiguroidusta etaisyydesta
alkaen naytetdan ylimaarainen laitteen
kytkentapisteen merkki.

=» AMATRON 3 antaa kaksi lyhyttd matalaa
aanimerkkia.

2. Sailyta nopeus.

=» Kun ylimaarainen merkki on saavuttanut
paistekdanndksen rajan, osalohkot kytketaan pois
paalta. Ylimaarainen merkki varjaytyy vihreaksi ja
jaa paikoilleen paistekaannoksen rajalle.

=» Kun nopeus pidetaan tasaisena levityksen
pysahtymiseen asti, ylimaarainen merkki pysyy
vihredna. Paallekkaisyytta tai vajavuutta ei
tapahdu.
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11 | GPS-Switchin kayttaminen
GPS-Switchin kalibroiminen

AMAZONE

=» Jos nopeus muuttuu epatasaiseksi ennen
levityksen pysahtymista, ylimaarainen merkki
muuttuu punaiseksi ja siirtyy paikaltaan.
AMATRON 3 antaa pitkan korkean danimerkin.
Tama johtaa paallekkaisyyteen tai vajavuuteen.

GPS-Switchin kalibroiminen

11.16.1 GPS-Switchin korjaus

GPS-Switch voidaan kalibroida GPS-poikkeaman
tasoittamiseksi. GPS-poikkeamaksi nimitetdan GPS-
signaalin poikkeamia. GPS-poikkeama muodostuu,
kun kaytetdan vahemman tarkkoja korjauslahteita.
GPS-poikkeaman tunnistaa siita, etta ajoneuvon
merkin paikka AMATRON 3:lla ei vastaa enaa
ajoneuvon todellista paikkaa.

GPS-poikkeama voidaan korjata kahdella tapaa:
e GPS-poikkeaman korjaus referenssipisteella

e GPS-poikkeaman korjaus manuaalisesti

» Valitse "GPS-Switch" > 4-1-?%

= Valikko "Kalibrointi" avataan. Kaytettavat
referenssipisteet listataan.

CMS-T-00004696-B.1

CMS-T-001610-C.1
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11 | GPS-Switchin kayttaminen
GPS-Switchin kalibroiminen

@: takaisin GPS-Switchiin
E:]:': luo referenssipisteen, katso sivu 123
@: poistaa merkatun referenssipisteen

A &
HZ tai do=2: jarjesta referenssipisteet
aakkosjarjestyksessa tai etaisyyden mukaan

ﬂKI : kdynnistaa kalibroinnin merkatulle
referenssipisteelle, katso sivu 123

: avaa manuaalisen paikkakorjauksen, katso
sivu 124

C (RTK fix)
A (RTK fix)

B (RTK fix)

11.16.2 GPS-poikkeaman korjaus referenssipisteella

11.16.2.1 Referenssipisteen luominen

Ajoneuvon paikka voidaan tarkastaa ja korjata
virtuaalisen referenssipisteen kanssa. Tata varten
tarvitaan silmaanpistava pellon kohta, joka toimii
todellisena referenssipisteena, esimerkiksi pellon
sisdanajo tai puu. Tahan kohtaan voidaan aina palata
ajoneuvon todellisen paikan vertaamiseksi
AMATRON 3:lla olevaan virtuaaliseen
referenssipisteen. Tarkeaa on, etta
referenssipisteeseen ajetaan aina samalla tapaa ja
samasta suunnasta. Jos paikat eivat tasmaa,
kalibrointi voidaan kaynnistaa vastaavalle
referenssipisteelle.

1. Aja ajoneuvolla huomiota herattavaan kohtaan.
2. Luo uusi referenssipiste.
3. Syota referenssipisteen nimi ja vahvista.

= Referenssipiste asetetaan ajankohtaiseen
ajoneuvon paikkaan.

C (RTK fix)
A (RTK fix)

B (RTK fix)
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11 | GPS-Switchin kiyttiminen AMAZONE

GPS-Switchin kalibroiminen

11.16.2.2 Kalibroinnin kaynnistaminen

EDELLYTYKSET

v Referenssipisteen asettaminen

1. Aja ajoneuvon kanssa todelliseen
referenssipisteeseen.

2. Merkkaa referenssipiste luettelossa. Wbk
JFI C (RTK fix) 0,63
F kem
3. valitse . A (RTK fix) 0,81
- Km
-»> Kalibroint? (?n ké)l/.nnis}?tty. .Virtuaalinen. B (RTK fix) 1.01
referenssipiste siirretdan ajoneuvon paikkaan. I kimi

11.16.3 GPS-poikkeaman korjaus manuaalisesti

1. GPS-Switch > Qi% W) so o3

=» GPS-Switch-kalibrointi avataan

RTK fix o

16 |

0,0 km/h dﬂjﬂ]ﬂ] _
0.0 kmsh 1 |
1.93 ha e 0 ha

?.ObarH 100=% |
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11 | GPS-Switchin kdyttaminen
Ulkoisen Lightbarin kdyttaminen

2. Kaynnista manuaalinen kalibrointi painikkeella

=» GPS-Switch-kartta naytetaan.

3. Siirra ristipainikkeella ajoneuvon merkkia.

=» Ajoneuvon merkkia siirretdan asetetun askelvalin
verran.

=» Siirron pituus naytetaan kartalla vastaavalla
nuolella.

4. Askelvdlin muuttamiseksi:
valitse |:|

5. Ajoneuvon merkin siirtdmiseksi tietyn
etdisyyden verran ylés tai alas:

valitse |:|

6. Ajoneuvon merkin siirtdmiseksi tietyn
etdisyyden verran vasemmalle tai oikealle:

valitse E

7. Vahvista saadot.

E C (RTK fix) 0,04

ke
J]E A (RTK fix) 0,45
ke
B (RTK fix) 0,54
= km

RTK fix
16
h

0.0 knsh I
1.93 ha % 0 s

?.ObarH 100

Ulkoisen Lightbarin kayttaminen

Lightbar ilmaisee ajouran ohjauksen seuraamisen.

Alempi LED-palkki ilmaisee poikkeamisen
ohjausurasta vasemmalle tai oikealle.

Ylempi LED-palkki ilmaisee takaisin ohjausuraan
paasemiseksi vaadittavan ohjausliikkeen. Jos
ainoastaan keltaiset LEDit palavat, kone on
ohjausurassa.
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11 | GPS-Switchin kayttaminen
Ulkoisen Lightbarin kayttaminen

AMAZONE

Lightbarilla on oltava sama baudinopeus kuin
AMATRON 3:lla ja GPS-vastaanottimella. Lightbarin
baudinopeuden vakioasetus on 19200. Lightbarin
baudinopeutta voidaan muuttaa
konfigurointivalikossa.

1. Lightbarin baudinopeuden muuttamiseksi
konfigurointivalikossa:

pida painettuna ja kytke AMATRON 3

paalle.

Ylempi LED-palkki nayttaa konfigurointivalikossa
baudinopeuden: baudinopeudet 600-57600
vasemmalta nousevana.

Alempi LED-palkki nayttaa konfigurointivalikossa
ohjelmiston tason. Ohjelmiston taso: x.x, x = 1-5
palavaa LEDia.

2. Baudinopeuden nostamiseksi tai laskemiseksi:
o
paina Q,";s tai .
3. Poistu konfigurointivalikosta.

4. Kaynnistd AMATRON uudelleen.

1200 4800 19200 57600
0 | 2400 | 9600
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AMAZONE 12 | AUX-N-valikon kayttiminen

AUX-N-valikon kayttaminen

AUX-N-valikon kautta voidaan kayttda mahdollista
litettya ulkoista syé6ttolaitetta. Valikon toiminnot ovat
riippuvaisia liitetysta ulkoisesta syéttolaitteesta. Tassa
kayttdohjeessa kuvataan AUX-N-valikko AmaPilot*:in
mukaan.

1. Valitse paavalikossa AUX-N.

07:36

Tiistai , 15.03.2016

© AMAZONE UX
21.00 m
7 Osalohkot

% Traktori 1

] 2016-03-1507:21:44

L. GPS-Switch
GPS-Track

Jokaiselle AmaPilot*:n nappaimelle naytetdan varaus.
2. Siirry ristipainikkeella varauksesta toiseen. = - o
CAE\ZM
3. Varauksen yksityiskohtien katsomiseksi: Sy
Paina @ -
| os1
= Valittu varaus naytetaan yhdessa siihen kuuluvan
laitteen merkin kanssa. A o

4. Varauksen yksityiskohtien sulkemiseksi:

= A —
57 e S
Paina Q

MG5560-FI-Il | E.1 | 21.04.2020 127



13 | Hairididen korjaaminen AMAZONE

Hairididen korjaaminen

Hairio Syy Korjaus

Kaistaleiden muodostuminen urien

e Ajoura vaara Korjaa ajourat
valiin

GPS-poikkeama referenssipisteen
kalibrointi

e Kutsu valikko GPS-diagnoosi

Tiedot olemassa? Ei?

e Tarkasta antennin / ulkoisen
GPS:n liitAnnat.

e Tarkasta, palaako antennin
lamppu. Punainen: Power /
Oranssi: GPS / Vihrea: DGPS

e Tarkasta ulkoinen GPS-laite.
Asetukset 19200 baudia, 8
databittia, pariteetti ei ole, 1
stop-bitti

GPS-vastaanottimella ei ole kenttaa

Tiedot olemassa? Kylla?

e Tarkasta ulkoisessa laitteessa
NMEA tietueet: GGA, VTG,
GSA, 5Hz

e Tarkasta GPS:n laatu. Onko
GPS-signaali liilan huono?
Katso signaalin vaatimusten
luettelo.

e Odota muutamia sekunteja ja

- kytke uudelleen paalle.
AMATRON 3 kytketty paalle ja

AMATRON 3:a ei voida kytkea paalle Y e e lIrrota 9-napainen pistoke
perusvarustuksesta ja kiinnita
uudelleen.

Lahetetddnké GGA, VTG ja GSA
GPS-Switch ei kytke oikein, 5 hertsilla?

paaasiassa liian mybhaan
e Tarkasta ulkoinen GPS.

Koneen merkki ei liiku ajettaessa, on Lihetetisinkd GGA, VTG ja GSA
kuitenkin nakyvissa ja reagoi 5 hertsilla?
kytkentaan paalle ja pois paalta
(sininen, punainen, harmaa) e Tarkasta ulkoinen GPS.
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13 | Hairididen korjaaminen

Hairio

Syy

Korjaus

GPS-Switch ei reagoi koneeseen

e Tarkasta, onko oikea kone
asetettuna tehtavaohjauksessa

Tarkasta, onko koneessa oikea
ohjelmisto
e Levitin: alk. versiosta 2.31

e Ruisku: alk. versiosta
7.06.01/02m

e Kylvokone: alk. versiosta 6.04 /
2.22

Traktorin TECU? Ei?

o Asetukset > TECU simuloitu,
syo6ta ja aktivoi traktori

e Tehtavan kaynnistys

Yksi tai useampi osalohko
AMATRON 3:ssa ei reagoi GPS-
Switchiin tai toisin pain

e Tarkasta, tdésmaako
osalohkojen lukumaara GPS-
Switchissd AMATRON 3:n
osalohkojen kanssa

Yksittaiset osalohkot kytketaan liian
aikaisin tai liian myohaan

Tarkasta, tdsmaako yksittaisten
osalohkojen koko GPS-Switchissa
tyotietokoneen osalohkojen
kanssa.

limoitus

Syy

Korjaus

Nappaimen ja toiminnon varaus ei
sallittu. Valitse toinen yhdistelma.

Valittua toimintoa ei voida
suorittaa valitulla nappaimella.

Valitse toiminnolle toinen nappain
tai kohdista nappain toiseen
toimintoon.

Varaukset on suoritettava paatteella
UT-numerolla 1.

AMATRON 3:lla €i ole UT-
numeroa 1 eika se vastaa AUX-
N-varauksesta.

Suorita varaus toisella laitteella tai
kohdista UT-numero 1 AMATRON
3:lle, katso sivu 24.

Tata ECU:a ei ole viela alustettu.

Liitettya laitetta ei voitu viela
ladata.

Odota tai kdynnistda AMATRON 3
uudelleen.

Yksi tai useampi ensisijainen varaus
oli konfliktinen ja on sen vuoksi
poistettu.

Useamman liitetyn laitteen
toiminnot olivat konfiguroitu
samoille nappaimille. Vain
ensimmaisen laitteen varausten
kohdistus suoritettiin.

Tarkasta AUX-N-varaukset ja
kohdista tarvittaessa uudelleen,
katso sivu 31

Virhe AUX-N-varauksessa. Varaukset
poistetaan.

Poista kyseisen laitteen joukko,
katso sivu 39.

Kaynnista AMATRON 3 uudelleen.

Manuaaliset varaukset eivat sallittuja
talle toiminnolle.

Taman toiminnon varaus on
maaritetty laitteessa kiintedsti
eika sita voida muuttaa.
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AMAZONE

limoitus

Syy

Korjaus

Virhe joukkoa ladattaessa.

Poista kyseisen laitteen joukko,
katso sivu 39.

Kaynnista laite uudelleen.

Useampia tehtavaohjauksia
tunnistettu samalla TC-tunnuksella.
Tarkasta ISOBUS-asetukset.

Kaikilla liitetyilla terminaaleilla on
oltava eri TC-tunnukset.

Tarkasta ISOBUS-asetukset, katso
sivu 24

Useampia paatteita tunnistettu
samalla UT-tunnuksella. Tarkasta
ISOBUS-asetukset.

Kaikilla liitetyilla terminaaleilla on
oltava eri UT-tunnukset.

Tarkasta ISOBUS-asetukset, katso
sivu 24

GPS-vastaanotinta ei alustettu. GPS-
vastaanotin palautetaan.

Vastaanottajaa ei ladattu viela
taydellisesti.

Odota tai kaynnista GPS-
vastaanotin tarvittaessa uudelleen.

Lightbar aktiivinen. Parametreja ei
pystyta lukemaan.

Deaktivoi lightbar asetuksissa,
katso sivu 28.

Toista toimenpide.
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AMAZONE 14 | Kuvakaappauksen luominen

Kuvakaappauksen luominen

Kuvakaappauksella tallennetaan kuva naytetysta
ohjelmistopinnasta kuvatiedostona USB-tikulle.

EDELLYTYKSET

v USB-tikku kiinnitetty

. XD . @ .
» Pida @ ja painettuna.
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AMAZONE

Hakemistot

SANASTO

AEF-sertifikaatti

AEF-sertifikaatti vahvistaa, ettd ISOBUS-komponentti
vastaa AEF:n méérittdmaéa ISOBUS-standardia ja
ettd silléd on vastaavat toiminnot. ISOBUS-
komponentti on néin yhteensopiva muiden
sertifioitujen ISOBUS-komponenttien kanssa.

Attribuutti

Shape-tiedostoon voidaan tallentaa eri arvoja
taulukon sarakkeisiin. Né&it4 taulukon sarakkeita
kutsutaan attribuuteiksi ja ne voidaan valita yksittain.
Néin voidaan esimerkiksi tallentaa eri levitysméaéréat
shape-tiedoston tuotteelle.

ASD

Automatisoitu iskupohjainen dokumentaatio. ASD-
liitdnndn kanssa voidaan siirtdd ASD-yhteensopivia
tietoja AMATRON 3:lle. Téhdn kuuluvat esimerkiksi
antureiden tiedot.

AUX

AUX on lyhenne sanasta auxiliary ja tarkoittaa
ylimé&éréisté syéttolaitetta, kuten esimerkiksi
monitoimikahvaa.

Baudinopeus

Tiedonsiirtonopeus, mittayksikkénda bitti sekunnissa

CMS-T-003880-A.1

DGPS

Differential GPS: differentiaalinen GPS-paikannus.
Korjausjérjestelmé parantaa tarkkuuden arvoihin
+/-0,5 m (0,02 m kun RTK).

ECU

ECU kuvaa laiteohjausta, johon laite on asennettu.
Kéyttépaétteellda pdédsee laiteohjaukseen ja laitetta
voidaan ohjata.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Eurooppalainen jérjestelmé satelliittipaikannuksen
korjaukseen.

Farm Management Information System

Farm Management Information System, FMIS, on
ohjelma maatalousyritysten hallintaan. Kyseisella
ohjelmalla voidaan hallita tehtavia ja perustietoja.

Firmware

Tietokone-ohjelma, joka on kiintedsti asennettu
laitteeseen.
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15 | Hakemistot
SANASTO

GPS

Global Positioning System tai maailmanlaajuinen
satelliittipaikannusjérjestelma.

GLONASS

Venéldinen maailmanlaajuinen
satelliittipaikannusjérjestelmé

=
o
o
o

Horizontal Dilution of Precision: Mitta horisontaalisten
paikkatietojen tarkkuuteen (leveys- ja pituusaste),
Jotka satelliitit I&htettavat.

Kohdistuskulma

Kuvaa vastaanottimen asennon asennuksessa.

Korjauslahde

Korjausléhteet ovat erilaisia jérjestelmid GPS-
signaalien parantamiseen ja korjaamiseen.

|

Levityskartta

Levityskartat siséltévét tietoja, joiden avulla laitteen
elementtié voidaan ohjata. Néihin tietoihin kuuluvat
levitysméérét tai tyésyvyydet.

=
[
>
(7))

Muiltifunctional Satellite Augmenatation. Japanin
GPS-paikannusta tarkentava SBAS-jérjestelmé.

=
3
()

o~

Ohjaussuure

Ohjaussuureeksi nimitetdén tyélaitteen ohjattavaa
elementtia. Peltoruiskussa ohjattavaksi elementiksi
voidaan ilmoittaa ruiskupaineséétimen, jonka avulla
voidaan séédellé levitysmééréa.

Pellon raja

Virtuaalinen viiva AMATRON 3:n kartalla. Pellon
rajalla merkitéén tyostettdvéksi tarkoitettu alue. Jos
pellon raja on luotu, AMATRON 3 voi laskea
Seuraavat arvot:

e Pellon koko

e Kasitelty peltoalue

e Jaljella oleva peltoalue

Perustiedot

Muun muassa seuraavat tiedot kuuluvat
perustietoihin:

Asiakkaiden, yritysten ja tyontekijoiden tiedot

Peltojen tiedot

Ajoneuvojen ja tydlaitteiden tiedot

Ajourien tiedot

RTK

Maksullinen jérjestelméa satelliittitietojen korjaukseen.

shape-tiedosto

shape-tiedosto tallentaa geometriatiedot ja
attribuuttitiedot yhteen tietueeseen. Geometriatiedot
muodostavat muotoja, joita voidaan kayttaa
rajaviivoina. Attribuuttitietoja tarvitaan sovelluksiin,
esimerkiksi levitysméaérdn ohjaukseen. shape-
tiedoston p&éte on ".shp".

I

TASKDATA.XML
TASKDATA.XML on tiedosto, joka siséltéa tehtdvien

Y

Yleispaate Universal Terminal (UT)

Yleispédétteen avulla voidaan kuvata ECU:n
kayttoliittymé AMATRON 3:lla.

MG5560-FI-Il | E.1 ] 21.04.2020

133



15 | Hakemistot
HAKUSANALUETTELO

AMAZONE

HAKUSANALUETTELO
Ajoneuvomerkin kdantaminen.....................ccccoe 93 Ennakointiajan asettaminen
KylvBkoneille..............cccccooeveeeeeieiiiceiceeeeenn 84
Ajosuunnan tunnistus ..............coooeiiiiii 78 R}L//iskuille 84
Ajosuunta. e Estemerkinta
Traktorimerkin kd&ntédminen ................................ 93 Poistaminen 95
Ajouran ohjaus Este
gg:tbarl: I.(OHI;IQUI’O.IntI """""""""""""""""""""""" ;g‘; Lataaminen shape-tiedostosta .......................... 118
e osar. o en. uon?/nen """""""""""""""""""""""""" Lataaminen tallennuksesta............................... 114
Uramallin valitseminen...................ccc.cccceveun... 100 Merkitseminen 04
Uravélin muuttaminen................ccccccceveceeeveenn... 102 Poistaminen. ... 1 13
VaPAULUS.........c.oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 37 Tallentaminen ... 113
Ajourat
Lataaminen shape-tiedostosta .......................... 118 —
Lataaminen tallennuksesta............................... 114
Mallin valitseminen..................ccccccoeceveeeceeeeann. 100 GPS-Maps
Poistaminen.... ... 113 VapaULUS.........c..coceeieieeeeeeeeee e, 37
Tallentaminen ..................c...ccoooeeeeviieccieiineen, 113 GPS_poikkeaman korjaus ................................ 122
AMABUS-tila GPS-Switch
MAEErittaminen...................ccccoeeeiiieiieciieeeee 29 liman tehtdvéohjaustoimintoa............................ 91
ASD-litannan asennus........ 28 Kalibrointi.................cccccccoovviiiiiiiiincnnn, 122
NOHAUS ..o 41
ASD Tehtdvéohjaustoiminnon kanssa. ......................... 88
TC-ID:n @SELUS. ..., 24 VapaULUS..........ccccooeiiiiieeeeeeeee e 37
Asiakkaat Virheiden korjaus................ccccccoceevvecieeceeeeennn. 75
Hallinta.............ccccooooiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeee 68 GPS-Track
. . VaPAULUS.........c..ooeeeieeeeeeeeeeeeeee e, 37
Automaattinen osalohkokytkenta
KBYHG ..o 107 _
VapaULUS..........c.occoeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 37
AUX-N-valikko ISOBUS:n kOﬂﬁgUl’Ointi .............................................. 24
KEYTet8aN ..o 127 ISOBUS-tila
AUX-N-varaus MaEErittaminen...................ccc.ooeeiieeiiieeiieeeee 29
Muuttamingn..............cccccccoveeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeenn 17 ISOBUS-UT-numero. ... 24
MAEErttEmInen...................ccocooveevveiiiecieeeeeee, 31
POIStamiNen...............cccooveveeeeeeeeeeeen. 33,36 1SO-XML-tehtava
Tarkastus .......................................................... 16 kayttd .................................................................... 19
LUOMINGN ... 55
— Itseajavien laitteiden asentaminen........................... 77
MAEErittdmInen................c...cccoovveeveiciecieeceeeen, 29
Kartta
Né&ytén m&arittdminen...............cccccoeveeveeiecnnennnn, 78
SiiA8MINeN. ..............cccoovveeeiieiieceeeeeeeeeeee, 93

134

MG5560-FI-11 | E.1 | 21.04.2020



AMAZONE

15 | Hakemistot

HAKUSANALUETTELO
Suunnan méaarittdminen........................cccc....o..... 79 Lightbar
ZOOMAUS.........cooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 92 ASEHtaminen................c.c..cccoceveeeiiieiiiieee 28
Karttatyypin tarkastus..............c..cccoooiiiiiiiii 61 Lisenssiavain
Kuljettajan avustusjariestelms Palautus............c.cccoooeveiieiiciiieeieieeeeeee e 37
SYOHO......ccoeeieeeeeeeeeeeeeeeee e 37
KoNfigurointi.................cccooeeveeeeeeieeeieceeeeeeeeen. 82 4
KEYLEtE8N ... 120 Lisenssien hallinta
. . KEYTOIEaN ..., 37
Kuolleen ajan asettaminen
Kylvokonellle.....................ccccoovviiiveviiiiiiiiiienn. 84 LiSenSSit........coooiiiiiiiie e 37
Kylvokonellle.....................ccccoovveiiiieciiiiiiiiieenn. 88
RUISKUINE ..........oooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeaaaann 88 Muuttuva mééréohjaus
Kasitelty peltoalue KEYTetEaN ... 118
Lataaminen shape-tiedostosta ....................... 118 Vapautus.............ccc.ooceeiieeiiieiieeeeeeeeee 37
Lataaminen tallennuksesta................ccco........ 114 “
Poistaminen...............ccc.ccceoveeiiiieiiiiieeeee 113
Tallentaminen ..................cccccoeeveeeieieciiieeineen, 113 Nollaus
Kéynnistyst”a AMATRON 3 ......................................................... 41
MEEIHEEMINN..............ooooeovveveveveseveeeneneennee 29 GPS-SWICH ....ccoooooviiiiiiiiiiiiiis 41
Kéytetyt esitysmuodot...............cc.ccccevveeveenean.n. 1
Mukanatoimitetut asiakirjat ....................ccc....cc....... 1 Ohjearvot
Voimassaolo..............cccc.ccceviveeiiiiiieeeeeee 1 Hallinta.............ccccoooooeiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee 65
MUOKKAUS ... 66
e s
Laiteohjauksen AVAUS . oo 18 Osa|0hk0jen asettaminen.............c.cccooei i, 43
Laiteohjaus Osalohkokytkenta
Uudelleen kéynnistys .................................. 39 AUutomaattinen ..............c..ooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 107
Manuaalinen....................cccccoeeiiieeciieiiniee 106
Laitetyypin valitseminen ...................ccccooviiiinnen 43
ASENNETUL..... ... 77 .
G triatiotor stami 43 Pellon raja
it eome ”ta 1610j@N SYOUAMINGN. ..ovvvvvvvvervrrversacee 77 Lataaminen shape-tiedostosta .......................... 118
seaj.ava s Lataaminen tallennuksesta. ... 114
Konfigurointi..............cc..ccocoovveiioeiiiiiiiiieeieeee 43 .
o e LUuominen ............c...cccooeveeieeeceeeieeeeeeceeeee e 95
Kytkentétietojen sydttdminen............................... 43 . .
) o Poistaminen..............cccccocoeeveeiiiiiiiiieenn, 96, 113
Mallinnuksen m&&ritys...............cc.cccoeeveveeecvecnennnn, 77 .
) ) Tallentaminen ..............cccccocoeeveeeeecveeceeeeeenn. 113
Osalohkojen asettaminen ..................ccccc.c....... 43
Tehtdvaan lisddminen....................ccc..ccceceeveenen. 59  Pellon rajan varoitus
Valinta...........ccoooovueeeeiiiieeeeeeeeeeee e 45 AKEVOINT ... 78
VedettaVaL ...............ooeoiieiieceee 77 Deaktivointi..............cccc.ccovvveeiiiiiiiiiiiineieeee e 78
Levityskartta Pellon rajan varoitus@ani...................cccccooeveeveeennnne. 78
Konfigurointi..............cc.cccocovvveiiieeiiiiinen, 119, 120 Pellot
Lataaminen shape-tiedostosta ......................... 118 ello .
, Hallinta...............ccoooveeeiiieiieeeeeeeeeee e 67
Lataaminen tallennuksesta................................ 114
Poistaminen................cccccceveveneneneneeeeenn 113 Peltosarkojen [UOMINeN .............cccocoeveveeeeeeeeeen. 102
Sovelluksen vapautus ................c.cccoceevecurennnn.. 37 ]
Tallentaminen ...............cccccceeveeeeecveeceeeieeenn. 113 Peltotiedot
Lataaminen shape-tiedostosta .......................... 118
Lataaminen tallennuksesta............................... 114

MG5560-FI-Il | E.1 ] 21.04.2020

135



15 | Hakemistot

AMAZONE

HAKUSANALUETTELO
MUOKKAUS ... 68 Tehtavaohjaustoiminto
Poistaminen...............ccc.cceeeveeiciiieiiiiiieeeie 113 AKEVOINTI ... 19
Tallentaminen ...............ccccccocvveeiecveeceeeineeenn. 113 DeaKtivointi..............ccccoveeveeeceeeieeiieeeeeeieeeeen, 19
Puomiston lasku................coooviiiiiiiiiiie 81 Tietojen poistaminen
AMATRON 3. 41
Paiste-et@isyys........cocooiiiiiee 80
L Tilanvaihtopainike
Paistekdannods , _
. . Konfigurointi..............cc...ccoooovveiioeiiiiiiiiieeeeee 29
Lataaminen shape-tiedostosta.......................... 118 v n
. KEYTEO ... 11
Lataaminen tallennuksesta............................... 114
LUKitSeminen ................cccccccceveeeeeeeeeeneeen 98, 99  Traktorimerkin kaantaminen...............cccoeeevvveeeeeeenn. 93
LUOMINGN ... 97 Traktorit
POISAMINEN. ..o 99,99, 113 1AM o
. Antureiden konfigurointi ................c..ccccceceeeeuen... 48
Tallentaminen ..................c...cccoeeeeiieciiieiineen, 113 L, s
. Geometriatietojen syéttéminen............................ 48
Vapauttaminen .................cccccoeveeeeeeeveeennenn, 98, 99 . o
Konfigurointi................ccooeeveeeeeecieecieeceeeeeeeeae. 48
Paallekkaisyys Kytkentétietojen syottéaminen............................... 48
Maérittdminen ajosuuntaan................................ 112 LISEEMINGN ...........coooeveeeiieieeeeeeeeeeeeeeeee 48
Maéérittdminen pellon rajalle............................... 111 Tehtavaan lisGadminen................cc.cccoeeeveeveeeennne. 59
Maéérittdminen uravélien kautta ........................ 102 Tuotteet
Paéllekkéisyysasteen méaritys......................... 108 uoHe;' ¢ 70
Padllekkéisyystoleranssin maaritys................. 110 QIIINTA. ..o
PAAVAIKKO. ........oooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeseeseeseeeeesesesnnennees 18 TUNVAVYONYKE o &
Tyontekijat
O "
Tehtdvaan lisddminen..................ccc..cccovveenneennn.. 57
Referenssipisteen luominen..............ccccovevevevei... 123
Uravalin maarittaminen.................cccoooiieoiiiiiine, 102
Samanaikaiskayton asennus................c..ccccoeeeeeenn. 30
USB-tikku
Tiedoston tai kansion poistaminen ...................... 39
Tietojen tallentaminen................cc.ccccccoevevennnnn.. 39
Tallenne TYRJENLEMINGN ... 39
Lataaminen shape-tiedostosta.......................... 118
Lataaminen tallennuksesta.............................. 114
Poistaminen..............ccccoceeveeeeveecieeieeeeeeen 113
Tallentaminen ..................ccccccoeeeeeeviieciieeeneen, 113  Viiveajan asettaminen
Kylvokoneille.....................cccovvveeiiiieiiiiiiiiieeennn. 84
TC-ID ASD/GPS-Maps.........ccccoevieeeeeeeeeeeeeeee. 24
R o
TECU-ID.....oooiiieeee e 24 Yleispaate
Virheen korjaaminen....................ccc.ccccceveennen... 39
Tehdasasetusten palauttaminen.................c............. 41 4
Tehtava
Hakeminen ..............ccccccoovveevieciiiiieceeeeeee, 61
KOPIOINT ..o 62
KEYNNISLYS ..o 62
LUOMINGN ... 55
PysSEYHAmINeN..............ccccocoveeeeieceeiieiieeeieeenen, 63
VIBNTI ... 63
Tehtavaohjauksen tunnus..............ccccoooeiiieeien. 24

136

MG5560-FI-11 | E.1 | 21.04.2020






AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH und Co. KG
Postfach 51

49202 Hasbergen-Gaste
Germany

+49 (0) 5405 501-0
amazone@amazone.de
www.amazone.de

AMAZONIE




	SISÄLLYSLUETTELO
	Yleistä
	Mukanatoimitetut asiakirjat
	Voimassaolo
	Käytetyt esitysmuodot
	Huomautukset
	Menettelyohjeet
	Menettelyohjeet ja reaktiot
	Vaihtoehtoiset menettelyohjeet
	Menettelyohjeet vain yhdellä toiminnalla
	Menettelyohjeet ilman järjestystä


	Luettelot
	Kohtanumerot
	Suuntapolut


	Asennusohje
	Perusasennus
	ISOBUS-tilan asennus
	AMABUS-tilan asennus
	Samanaikaiskäytön asennus

	AMATRON 3 -ohjausyksikön yleiskatsaus
	Etusivu
	Takasivu

	Peruskäyttö
	Tilanvaihtopainikkeen käyttö
	F-painikkeiden käyttö
	Ristipainikkeen käyttäminen
	Tekstien syöttäminen
	Arvojen syöttäminen
	Shift-näppäimen käyttäminen

	Päällekytkemisen jälkeen
	BUS-tilan valinta
	AUX-N-varausten tarkastaminen
	AUX-N-varausten muuttaminen

	Päävalikon yleiskatsaus
	AMATRON 3:n asennus
	Perusasetusten suorittaminen
	Tehtäväohjaustoiminnon aktivointi tai deaktivointi
	Sytytyskytkennän aktivointi tai deaktivointi
	Äänenvoimakkuuden säätäminen
	Kirkkauden säätäminen
	Päiväyksen ja kellonajan asettaminen
	Alueen ja kielen asettaminen

	ISOBUS:n konfigurointi
	GPS:n asennus
	A100/A101-vastaanottimen asennus
	AG-STAR-vastaanottimen asennus
	SMART6-vastaanottimen asennus
	Muiden GPS-vastaanottimien asennus

	ASD-liitännän asennus
	Lightbarin asennus
	Tilanvaihtopainikkeen konfigurointi
	Käynnistystilan määrittäminen
	Samanaikaiskäytön asennus
	Aux-N-syöttölaitteen käyttö
	AUX-N-varauksen määritys
	AUX-N-varauksen määritys toimintoluettelon kautta
	AUX-N-varauksen määritys syöttöluettelon kautta
	Valitun AUX-N-varauksen poistaminen
	Kaikkien AUX-N-varausten poistaminen

	AUX-N-varauksen määritys toimintoluettelon kautta
	AUX-N-varauksen määritys syöttöluettelon kautta
	Valitun AUX-N-varauksen poistaminen
	Kaikkien AUX-N-varausten poistaminen

	Lisenssien hallinnan käyttäminen
	Diagnoosin käyttäminen
	USB-hallinnan käyttäminen
	Joukkojen hallinnan käyttäminen
	CAN-diagnoosin käyttäminen
	Nollauksen suorittaminen


	Laitteiden säätäminen
	Laitteiden hallinta
	Laitetietojen muokkaaminen
	Laitteen geometriatietojen muokkaaminen
	Laitteen valinta

	Traktorien asentaminen
	Traktoreiden hallinta
	Traktoritietojen muokkaaminen
	Traktorigeometriatietojen muokkaaminen
	Traktorianturien konfigurointi
	Traktorin valitseminen

	Tehtäväohjaustoiminnon käyttäminen
	Tehtävien hallinnointi
	Tehtävien käsittely
	Uuden tehtävän luominen
	Ohjearvojen lisäys tehtävään
	Lisää työntekijä tehtävään
	Laitteiden ja traktorien lisääminen tehtävään
	Karttatyypin tarkastus
	Tehtävien hakeminen
	Tehtävien kopiointi
	Tehtävän käynnistys
	Tehtävän pysäyttäminen
	Tehtävien siirtäminen

	Kantatietojen hallinnan käyttö
	Perustietojen käsitteleminen
	Ohjearvojen hallinta
	Ohjearvojen muokkaaminen
	Peltojen hallinta
	Kenttätietojen muokkaaminen
	Asiakkaiden hallinta
	Asiakastietojen muokkaus
	Työntekijöiden hallinta
	Työntekijöiden tietojen muokkaaminen
	Tuotteiden hallinta
	Tuotetietojen muokkaaminen


	GPS-Switchin käyttäminen
	GPS-Switchin yleiskatsaus
	GPS-Switch-näyttö
	Kartan merkinnät
	Kartan ulkopuolella näyttäminen
	GPS-Switch-valikko
	Virheiden merkit

	GPS-Switch-toiminnot
	Automaattinen osalohkokytkentä
	Ajouran ohjaus GPS-Trackilla
	Muuttuva määräohjaus GPS-karttojen kanssa

	GPS-laadun vaatimukset

	Perusasetusten suorittaminen GPS-Switchille
	Laitteiden mallinnuksen määrittäminen
	Ajosuunnan tunnistuksen lähteen valinta
	Akustisen pellon rajan varoituksen aktivoiminen
	Karttanäytön määrittäminen
	Kartan kohdistuksen määrittäminen
	GPS-Switch-asetusten suorittaminen levittimelle
	Turvavyöhykkeen luominen automaattisesti
	Päiste-etäisyyden säätäminen

	GPS-Switch-asetusten suorittaminen ruiskuille
	Automaattisen puomiston laskun asentaminen

	GPS-Switch-asetusten suorittaminen kylvökoneille
	Kuljettajan avustusjärjestelmä konfigurointi

	Ennakointiajan asettaminen
	Ennakointiaikojen korjausaikojen määrittäminen
	Päälle- ja pois päältä -kytkentäaikojen tarkastaminen

	GPS-Switchin käynnistäminen
	GPS-Switchin käynnistäminen tehtäväohjaustoiminnon kanssa
	GPS-Switchin käynnistäminen ilman tehtäväohjaustoimintoa

	Kartan zoomaus
	Kartan siirtäminen
	Traktorimerkin suunnan kääntäminen
	Esteen merkitseminen
	Estemerkinnän poistaminen
	Pellon rajan luominen
	Pellon rajan poistaminen
	Virtuaalisen päisteen hallinta
	Virtuaalisen päistekäännöksen luominen
	Päistekäännöksen lukitseminen tai vapauttaminen
	Päistekäännöksen poistaminen

	Päistekäännöksen lukitseminen tai vapauttaminen
	Päistekäännöksen poistaminen

	Ajourien käyttäminen
	Uramallin valitseminen
	Uravälin määrittäminen
	Peltosarkojen luominen
	Lightbar-herkkyyden määrittäminen
	Ajourien luominen
	A-B-linjan luominen
	Kuvioviivan luominen
	A+-linjojen luominen


	Osalohkokytkennän käyttäminen
	Manuaalisen osalohkokytkennän käyttäminen
	Manuaalisen osalohkokytkennän aktivointi
	AMABUS- ja ISOBUS-laitteet
	Manuaaliset laitteet


	Automaattisen osalohkokytkennän käyttäminen
	Automaattisen osalohkokytkennän aktivointi
	Päällekkäisyysasteen määritys
	Päällekkäisyystoleranssin määritys
	Päällekkäisyystoleranssin määrittäminen pellon rajalla
	Päällekkäisyyden määrittäminen ajosuuntaan


	Peltotietojen hallinta
	Nauhoitettujen peltotietojen tallennus
	Tallennettujen peltotietojen poistaminen
	Peltotietojen lataaminen tallennuksesta
	Pellon tunnistuksen alueen määrittäminen

	Pellon tunnistuksen alueen määrittäminen
	Peltotietojen lataaminen shape-tiedostosta
	Levityskartan konfigurointi

	Levityskartan konfigurointi

	Kuljettajan avustusjärjestelmän käyttäminen
	GPS-Switchin kalibroiminen
	GPS-Switchin korjaus
	GPS-poikkeaman korjaus referenssipisteellä
	Referenssipisteen luominen
	Kalibroinnin käynnistäminen

	GPS-poikkeaman korjaus manuaalisesti

	Ulkoisen Lightbarin käyttäminen

	AUX-N-valikon käyttäminen
	Häiriöiden korjaaminen
	Kuvakaappauksen luominen
	Hakemistot
	SANASTO
	HAKUSANALUETTELO


