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DET MA IKKE

foreRomme ubekyemt og overflodigt at lese og
rette sig efter brugsanvisningen, for det er ikRe
nok_ at hore og se fra andre, at en masKine er god,
og derefter Robe den i den tro, at det hele nu gdr
af sig selv. VedkRommende ville ikke blot volde sig
selv skade, men ogsd begd den fejl at skyde
drsagen for en eventuel fiasRo pd masKinen, og
ikRe pd sig selv. For at veere sikRer pd succes bor
man henholdsvis trenge ind i sagens Rerne og
informere sig om formdlet med enhver af
maskinens anordninger og opnd ovelse 1
handteringen heraf. Forst da bliver man tilfreds
med masKinen og sig selv. Formdlet med denne
brugsanvisning er at opnd dette.

Lepaip-Plagwitz 1872 7.0 A7
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Brugeranvisninger
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1 Brugeranvisninger

| kapitlet "Brugeranvisninger" finder du oplysninger om anvendelse af
betjeningsvejledningen.

1.1 Dokumentets formal

Denne betjeningsvejledning
. beskriver betjeningen.

. indeholder vigtige anvisninger om sikker og effektiv anvendelse
af maskinen,

. er en del af maskinen og skal altid medbringes pa maskinen eller
i traktoren,

. bgr gemmes til senere brug.

1.2 Stedsangivelser i betjeningsvejledningen

Alle retningsangivelser i denne betjeningsvejledning skal altid ses i
karselsretningen.

1.3 Grafisk fremstilling

Handlingsanvisninger og reaktioner

Opteellinger

Positionstal pa billeder

Job, der skal udfares af brugeren, er vist som nummererede
handlingsanvisninger. Fglg handlingsanvisningerne i den viste
reekkefalge. Reaktionen pa den pagaeldende handlingsanvisning er i
givet fald markeret med en pil.
Eksempel:

1. Handlingsanvisning 1
—  Maskinens reaktion pa handlingsanvisning 1

2. Handlingsanvisning 2

Opteellinger uden en tvungen raekkefglge er vist som en liste med
opteellingspunkter.

Eksempel:
. Punkt 1
. Punkt 2

Tal i rund parentes henviser til positionstal pa billederne. Det fgrste tal
henviser til billedets nummer, det andet tal til positionstallet pa
billedet.

Eksempel (fig. 3/6)
. Figur 3
. Position 6

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Generelle sikkerhedsanvisninger

2 Generelle sikkerhedsanvisninger

2.1 Visning af sikkerhedssymboler

Sikkerhedsanvisninger er markeret med et trekantet
sikkerhedssymbol og et signalord. Signalordet (FARE, ADVARSEL,
FORSIGTIG) definerer, hvor alvorlig faren er, og betyder falgende:

FARE

markerer en umiddelbar fare med hgj risiko, som kan medfgre
dgdsfald eller meget alvorlige kveaestelser (lemleestelse eller
langtidsskader), hvis faresituationen ikke undgas.

Hvis disse anvisninger ikke fglges, kan det umiddelbart have
daden til fglge eller medfare alvorlige kvaestelser.

ADVARSEL

markerer en mulig fare med middel risiko, som kan medfgre
dagdsfald eller (alvorlige) kvaestelser, hvis faresituationen ikke
undgas.

Hvis disse anvisninger ikke fglges, kan det i givet fald have
daden til fglge eller medfare alvorlige kvaestelser.

FORSIGTIG

markerer en fare med lav risiko, som kan medfgre mindre eller
mellemstore kveestelser eller tingsskader, hvis faresituationen
ikke undgas.

e\ > B P

VIGTIGT

markerer en forpligtelse til at udvise en bestemt adfeerd eller
handle p& en bestemt made for at anvende maskinen korrekt.

Hvis disse anvisninger ikke fglges, kan det medfgre driftsuheld i
eller omkring maskinen.

BEMAERK

markerer tips vedrgrende anvendelse og seerligt nyttige
oplysninger.

Disse anvisninger kan hjeelpe brugeren med at udnytte alle
maskinens funktioner optimalt.

SLUE BAGO0127.6 06.19



Produktbeskrivelse da

3 Produktbeskrivelse

Systemet overvager udbringningen af saszed ved hjeelp af sensorer.
Visningen sker via en ISOBUS-terminal (eksempelvis AMATRON 3).
AMATRON 3: Veelg modus ISOBUS efter aktivering af AMATRON 3.

4 Overblik

Sensorer:

Modul:

Modulkabelseet til en eller to

kredse. Module Out

| Tramline (Lift Switch
input)
. Loop 1

Module Harness ISO 2 Loop | Loop 2

Module In

Module Qut

| Tramline (Lift Switch
. input)
| Loop 1

Module Harness ISO 1 Loop Module In

CAN-terminator

Der tilsluttes en CAN-
terminator pa det sidste
moduls Out-stik.

6 SLUE BAGO0127.6 06.19



da Montering og tilslutning
5 Montering og tilslutning
5.1 Tilslutning af sensorer i kredsen

Sensorer forbindes med hinanden i en kreds.

1. Den farste sensor i kredsen forbindes med tilslutning B pa A/B-
kabelsaettet.

2. Forbind det andet stik fra sensor 1, og tilslut sensor 2.

3. Gentag denne procedure for alle sensorer i kredsen. | en kreds
skal der hhv. mindst veere 2 eller kan der hgijst veere tilsluttet 54
sensorer. Der er mulighed for op til 8 kredse med maksimalt 432
sensorer.

4. Forbind den sidste sensor i kredsen med tilslutning A pa A/B-
kabelsaettet.

Nummereringen af sensorerne foregar efter deres pagaeldende
reekkefglge i kredsen og efter kredsens type (sasaed eller ggdning).

. Kreds 1: sensor 1 til sensor 54
Eksempel: sdsaed 1 til 54

o Kreds 2: sensor 1 til sensor 54
Eksempel: ggdning 1 til 54

o Kreds 3: sensor 1 til sensor 54
Eksempel: sasaed 55 til 109

o Kreds 4: sensor 1 til sensor 54

Eksempel: ggdning 55 til 109

[ ) Lasetapperne skal ga i indgreb ved indstikning.

SLUE BAGO0127.6 06.19 7
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5.2 Tilslutning af kabelsaet

1.
2.

10.

Forbind et kabelsset med det farste (master-) modul.

Forbind CAN-busadapter-kabelseaettet med 1SO-udvidelses-
kabelseettet og "modul In"-stikket.

Forbind kgresporskontakten med maskinen (om ngdvendigt,
samles lgftekontakt-kittet med et passende stik og tilsluttes til
Igftekontaktindgangen. Yderligere informationer finder du i afsnit
"Samling af Igftekontaktstik").

Laftekontakten skal forbindes med det farste modul i systemet.
Karesporsstikket bruges ikke til yderligere modulkabelseet. Alle
ikke brugte karesporsledninger skal i dette tilfeelde vikles op og
sikres.

Forbind modstik B fra kreds 1 pa A/B kabelszettet med
modstikket pa den farste sensor i kredsen.

Forbind modstik A fra kreds 1 pa A/B kabelseaettet med den
sidste sensor i kredsen.

Om ngdvendigt forbindes et udvidelses-kabelsset med stikkene
pa kreds 1 og 2.

Forbind "modul Out"-stikket med "modul In"-stikket pa neeste
modulkabelseet.

Forbind de andre moduler og kabelsaet som vist i skridt 4-9.

Forbind en terminator med "modul Out"-stikket pa det sidste
modulkabelseet.

SLUE BAGO0127.6 06.19



Montering og tilslutning

5.3

Eksempler pa system-layout

Eksempel 1: Tilslutning af en kreds

Y e 11

SSLIN

PSLIN

ESLIN
{leuondo)
sshjupsuy
sngosi
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Montering og tilslutning

Eksempel 2: Tilslutning af 2 kredse
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da Montering og tilslutning

Sensormontering i g@dnings-/sdsaedsslangerne

Mekanisk dosering Pneumatisk dosering

Gadningsovervagning Sasaedsovervagning

@f@%i D s

Montering af arbejdsstillingssensor

() Montér sensoren pa et praktisk sted.
l Arbejdsstilling — sensor aktiveret

Ingen arbejdsstilling — sensor ikke aktiveret

Arbejdsstilling:

SLUE BAGO0127.6 06.19 11
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Forager:
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Forste ibrugtagning

Farste ibrugtagning

Ved den farste ibrugtagning gennemfgrer systemet en automatisk
konfiguration af de tilsluttede moduler og kredse. For at komme til
informationsdisplay-skeermen, skal man farst bekreefte en advarsel.

Ved den fagrste automatiske konfiguration vises det med en melding,
at antallet af forventede moduler ikke passer med det faktiske antal

moduler.

205
Loop Mismatch

|

Modul: 1
Forventet: 1
Registreret:4

Brug registreret konfiguration?

Registrerede og forventede kredse
er identisk?

Hvis ikke, kontrollér
ledningsnetforbindelsen.

IZI bekreaeft registreret konfiguration og videre.

Nar maskinen er i arbejdsstilling vises fejlmelding:

400

Saatgutsensor(en])
Uerstopft

1 2 3 4 5

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Ferste ibrugtagning da

6.1 Farste konfiguration

Loop #1 .

S0 = | aebeit

Saatgut

Sensoren ¢ Loop 5§
/ kY

1. @ @@ Indtast antallet af de i kredsen

installerede sensorer via indtastningsfeltet.

. Der skal installeres hhv. mindst 2 og hgjst 54 sensorer.

. Sensorerne vises som grgnne prikker i kredsen. Passer deres
antal ikke med det faktiske i kredsen installerede antal sensorer,
vises de registrerede sensorer grgnt og de andre blat.
Adressetilordningen begynder med stik B pa den farste sensor,
der er forbundet med A/B-kabelseettet.

. Sa snart kredse og sensorer er tilordnet, vises der yderligere
funktioner til de i kredsen installerede moduler og sensorer.

e
Loop #1 e || e
Saatgut

2. @ @@ Veelg via materialevalg-

indtastningsfeltet: Sasaed, Gadning eller off.

. Off: Kommunikationen med kredsen deaktiveres (hvis ikke i
brug).

3. ar' Vaelg om nadvendigt naeste kreds, og gentag
indtastningen.

Seed

Seed

Fert
Off

Wik

aff
5ensors on Loop I_T_'

@

| 2T

Minimum of 2
» sensors required
on loop

entered above wi
appeararoundloop B| |A
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Systemets driftstilstande

Systemets drift

Systemet har 4 driftstilstande:

e Tilstand NOT READY

Vises alt efter gemt konfiguration i initialiserings- og startfasen.
Derefter skifter status til "Ready" (Klar) eller "Failed" (Mislykket).
Passer hardwarekonfigurationen ikke til den gemte konfiguration,
udlgses der alarmer.

. READY STATE

| denne tilstand er maskinen ikke aktiv, det vil sige, systemet befinder
sig pa standby. Normalt szettes det i denne tilstand via lgftekontakten,
nar maskinen aktiveres/deaktiveres.

. RUN-tilstand

Maskinen befinder sig i arbejdsmodus, og sensorovervagningen er
aktiv.

. Failed State

Denne skaerm med ragd baggrund vises, nar der opstar en system-,
stramforsynings- eller kommunikationsfejl. En sadan fejl skal
afhjeelpes for at ggre systemet funktionsklart igen.

7 Systemets drift

Ved ibrugtagning sammenlignes den i systemet sidst gemte
konfiguration med hardware-konfigurationen. Ved en afvigelse
udlgses der en alarm.

Systemet aktiveres/deaktiveres via arbejdsstillingssensoren. Ved en
eendring af systemstatussen vises der en alarmmelding.

Der kan kun vises en aktiv alarmmelding ad gangen. Sa snart denne
er blevet bekreeftet, vises evt. den naeste alarm.

Systemet er udstyret med en redundant kommunikation mellem
sensorerne, sa hele systemet ikke deaktiveres pa grund af en defekt
sensor. Blokerede/defekte sensorer vises pa skeermen med naermere
informationer.

Overvagningsstatussen kan vises via to skeerme:

o Informationsdisplay (systemoversigt og status for alle tilsluttede
kredse)

o Kredskonfiguration (status for enkelte kredse/sensorer)

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Systemets drift da

7.1 Informationsdisplay

Informationsdisplayet
e  viser alle systemets kredse,
) viser antallet af de tilsluttede sensorer i en kreds / modul,

. identificerer blokeringer.

(1) Den aktuelle kredsstatus som symbol.
(2) Antal sensorer i kredsen

(3) Alarmmelding

(4) Opkald af detaljer til alarmmelding

(5) Udbringningsmaterialet

(6) Indstillet sensorfglsomhed.

Standardindstilling til sensorfglsomhed er 10. En for hgj/lav indstilling
kan udlgse alarmer.

Ved sma sasaed skal denne indstilling om ngdvendigt tilpasses, hvis
en sensor ikke registrerer nogen signalimpuls og derfor gar ud fra en
formodentlig blokering.

. 10 er den hgjeste fglsomhed

. 0 er den laveste fglsomhed

Informationsdisplay til en kreds

Informationsdizsplay

Alarmmeldung

1
Diseb e || Saats zl_l'\

Saat

Sensibilit. 4

16 SLUE BAGO0127.6 06.19
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Systemets drift

Funktion

opkald via:

Funktionsfelt

Knapper

Tilbage til informationsdisplay

e

Forggelse af sensorernes fglsomhed (1-10)

Gadning

ol T2
Saseed

@

Reducering af sensorernes fglsomhed (1-10)

Sésaed

2 !

Ggdning

g

Kredskonfiguration

Y

M@

Indstilling af karesporsovervagning

Opkald af moduldiagnose

(Shift-Tast l

=

@

Systemoversigt

Detaljer til alarmmeldinger

@tilbage til informationsdisplay

Alarm
Oetail

Symboler kreds-status: e

- God kommun

- Begraenset kommunikation

- Ingen kommu

- (grgn) blokering registreret, god kommunikation

- (gul) blokering registreret, begraenset kommunikation

ikation

nikation

SLUE BAGO0127.6 06.19
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7.2 Display kredskonfiguration

IS!

Kredskonfiguration

Sa snart kredse og sensorer er tilordnet, vises funktionerne til de i
kredsen installerede moduler og sensorer pa
kredskonfigurationskaermen. Derved vises den valgte kreds gverst pa
skaermen som Loop #1, 2.

Display Kredskonfiguration viser kritiske systemparametre til den
valgte kreds, bl.a. sensorstatus, sdseedsmeengde og
sensorproblemer. En farvekodet figurtekst viser den aktuelle
sensorstatus.

K
ﬁ;’p #1 (e dor o | croee
Saatqgut
K&Qﬂioren ¢/ Loop &

Sensor # 1 Anzahl B
Zustand Ein

Kommunik . Test

ZEICHEN
—_— —
H——
—_—

9

o ‘{‘F‘

(1) Sensor i kreds med tilstandsvisning

(2) Valgte sensor (blinkende)

(3) Visning af sdsaedsmaengde med opdatering hvert sekund.
(4) Indtastningsfelt Tilstand:

. On (aktiv sensor i kredsen) eller

. Off (inaktiv sensor i kredsen) - forhindrer alarmudlgsning for en
specifik sensor under driften.

(5) Resultater af de 3 sensor tests.

(6) Sensorspaending — ved veerdier under 10 V udlgses der en
alarm.

(7) Software version.

(8) Indtastninger ved farste konfiguration.
(9) Funktionsfelter.

(10) Figurtekst for sensorstatus.

Den aktuelle sensorstatus i en kreds vises via specielle
farvekoder. Sensorens figurtekst viser sensorstatussen efter
afslutning af kommunikations-, stramforsynings- og sensortests.

18
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da Systemets drift

Funktionsfelter til kredskonfiguration

Funktion opkald via:|Funktionsfelt

Tilbage til informationsdisplay

Veelger den naeste kreds

Veelger den forrige kreds

Veelger den naeste sensor i kredsen

Veelger den forrige sensor i kredsen

Udfar kommunikationstest

Udfar selvtest

M .fn‘ | | foe | (00| 34 ||

Udfar effekttest 12V

Knapfunktioner pa betjeningsfekt

O . Gule felter kan markeres og veelges for at gennemfare

l indstillinger.

. Det valgte felt har rgd kant.

1. @ @ Veelg gule felter.

2. @ Aktivér valgt felt.

e  Saseed/ Ggdning / off
. Sensorer i kredsen
e  Valg af sensor i kredsen

) Tilstand on / off

SLUE BAGO0127.6 06.19 19



Systemets drift da
7.3 Indstilling af keresporsovervagning

Overvagningen af sdsaedsledninger, som kan anvendes til oprettelse
[EE] _ af karespor, kan frakobles under oprettelsen af kagresporet.

Dette forhindrer fejimeldingen, der skyldes saseedsledninger til
karesporene.

Fahrgasse Einst.

Module 1
Input | Typ Ho/Ni Senor
1 Ding HO ZUMEIS
2 Ding HO ZUMEIS
. :
dq
5
6

Zubehor Leistung| Ein

Eksempel: 1-12 overvagende sasaedsledninger

X séseedsledninger til karespor

Input 1 Input 2

20 SLUE BAGO0127.6 06.19



da Systemets drift
Modul 1
Haj/
Input | Type lav Sensor
1 | Sésed hgj tildeling | = Tildeling | > Karespor 1
tildel sensorer
v v
N N N .
Veelg sdsaed / Veelg hgj | | | | | | | |
gadning signalstyrke
OK i Slet
2 | Séseed | hgj tildeling | o Tildeling > Kgrespor 2
Tildel sensorer
Vv v
9] [ao] [ ] [
Veelg sésaed / Veelg hgj | | | | | | | |
gadning signalstyrke
OK I Slet
7.4 Systemtests

Den aktuelle systemstatus kontrolleres via 3 tests eller resettes.

Inden strgmforsyningstesten skal der gennemfgres en
kommunikationstest, der skal bestas.

Efter hver test vises den pageeldende status med 3
sensorfigurtekster.

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Systemets drift da

Kommunikationstest

Ved fglgende systemfejl skal der gennemfgres en
kommunikationstest:

. signalsvigt mellem moduler og sensorer
. konfigurationsafvigelse

. kredsafvigelse

Efter systemtesten vises der en af 3 tilstande:
. "Good" (test/bekraeftelse af systemdrift)

. "Limited" (test/bekreeftelse af systemdrift med en
sensorkommunikationsledning)

. "Fail" (test/bekreeftelse af et komplet kommunikationssvigt, der
skal afhjaelpes). | et sddant tilfeelde udlgses der en
fuldskeermsalarm, og fejltypen vises.

Mislykket kommunikationstest
Loop #2

Fert
Sensors on Loop €

Sensar # 1 Counts ©
State On

Comm Test Fail
|[f"" T[T":‘:T Unknown

I:“-"\"_'r 1501 T[_T {?

Kommunikationstestens Gron|® Good
sensorfigurtekst Two Lines of Sensor Communication.
¥ Blocked Sensor/Good

Grgn Blocked with Two Lines of Sensor
Communication.

Gul Limited

One Line of Sensor Communication.

* Blocked Sensor/Limited

Gul Blocked with One Line of Sensor
Communication.
® Fail
Rad No Lines of Sensor Communication.

BI3 # Unknown
a No Information Available.

Rad @ 0ff

User Configured to Ignore Sensor.

E Close

22 SLUE BAGO0127.6 06.19
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Power Test

Systemets drift

KOMMUNIKATIONSTESTENS SENSORFIGURTEKST
Med denne figurtekst identificeres der syv mulige sensortilstande:
GOOD

Sensor- og kommunikationsledningerne har bestaet selvtesten og
fungerer fejlfrit.

BLOCKED SENSOR/GOOD

Der blev konstateret et sensorproblem, der skal afhjeelpes.
Kommunikationsledningerne fungerer fejlfrit.

LIMITED

Der blev konstateret en kommunikationsfejl mellem 2 sensorer.
Kommunikationen mellem de resterende sensorer i kredsen fungerer
kun begreenset (1 ledning).

BLOCKED SENSOR/LIMITED

Der blev konstateret et problem med en sensor og en
kommunikationsfejl mellem sensorer. Kommunikationen mellem de
resterende sensorer i kredsen fungerer kun begraenset (1 ledning).

FAIL

Der blev konstateret en kommunikationsfejl mellem flere sensorer
og/eller moduler og systemet fungerer ikke mere.

UNKNOWN

Der blev konstateret en konfigurationsafvigelse. Antallet af
registrerede sensorer passer ikke med det forventede antal.

OFF

Denne sensor blev sat pa "Off" pa kredskonfigurationsskaermen,
hvorfor sensoren ignorerer, og alarmmeldinger bliver forhindret.

Der er opstaet en strgmforsyningsfejl mellem sensorer.
Sadan gennemfgrer du en power test:

Tryk pa "Power Test" pa kredskonfigurationsskeermen. Efter
systemtesten vises der en af 2 tilstande:

. "Good" (test/bekreeftelse af stramforsyning)

. "Unknown" (test/bekreeftelse af et stramforsyningssvigt)

Resultaterne af disse tests vises pa kredskonfigurationsskaermen

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Sensortest

o

*

Selvtestvindue

Sensorfigurtekst

da

Mulige arsager til en sensorfejl kan vaere:
. lav spaending

. tilsmudsede sensorer

Efter sensortesten vises der en af 2 tilstande
o  flueben (bestaet)

. spgrgsmalstegn (sensorstatus ukendt)

Sadan gennemfgrer du en sensortest:

1. Tryk pa "Sensor Test" pa kredskonfigurationsskaermen. Under
testen af alle sensorer vises der et selvtestvindue.

— Med knap "Cancel" kan denne selvtest til enhver tid afbrydes.

2. Tryk pa den grenne knap "OK", ndr selvtesten er faerdig for at
forlade skaermen.

Self Test in Progress
{}{:-
o *
C'-:Z:-‘
ECancel
SelT Test Complete
{L‘-{}{C}
(8] O
{}{}G

# Good

sansar 5alf Test Piss

¥ Blocked Sensor/Good

Blocked with sensor sell Juesl Fuss.

3 Lrfarmation Availsiolez.

S ot
Use

ser canfigurzd te ILgnare Sznsar

m Clase
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da Systemets drift
7.5 Systemoversigt
& Systemoversigten viser antallet af de til hvert modul tilordnede kredse

og moduler.

| informationsdisplay

S{stem
Inhlt. lUerz

Opkald systemoversigten i informationsdisplayet

@ Tilbage til informationsdisplay.

Systemoversigt
Number of Modules

Loops Module 1

m Close

7.6 Moduldiagnose

informationsdisplay:

1. Shift-Tast l

2 DJ‘

[ ] Med diagnoseskaerme identificeres forskellige, med systemmoduler i
l forbindelse stdende og saedvanligvis til fejlafhjselpning anvendte
informationer.

Hver modul har i alt 3 diagnoseskeerme, som kun er beregnet til
informationsformal og som ikke kan redigeres. Disse skaerme er
tilgeengelige, nar systemet er aktivt.

g
o Bladring til naeste side
. Tilbage til informationsdisplay
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Diagnose side 1

da

DIAGNOSESKAERM 1

Diagnostik

Modul #1

Mod Input Erkannt Ni

Mod Output Sinn: Ni Maohete 8
ECU Leist: 11.87U

Software Uersion: ©88.28
Baudatum/Stunde: 12 18 17 08

BootBlock Uersion: 88.83

Seriennummer: 28
Anzahl der Module: 1
1 vo 3

MODULE IN DETECT

Star for tilstand “High” eller “Low” til fejlafhjeelpningen. High = dben og
Low = jordforbundet

MODULE OUT SENSE

Star for tilstand “High” eller “Low” til fejlafhjeelpningen. High = dben og
Low = jordforbundet

ECU POWER

Electrical Control Unit (ECU)-veerdien svarer hhv. til den registrerede
ECU-spaending eller systemets svagstrgmsside, der bruges til
stramforsyning af sensorer og moduler. Denne veerdi er generelt hhv.
identisk eller naesten identisk med traktorens batterispaending.

SOFTWARE VERSION
Modulets software version.

BUILD DATE/HOUR
Dato/klokkesleet for modulfremstilling.

BOOT BLOCK VERSION
Modulets boot-block version.

SERIAL NUMBER

Hvert modul har et serienummer, der printet pa en etiket.

NUMBER OF MODULES

Antallet af de registrerede og med systemet forbundne moduler.

26
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Diagnose side 2

Diagnose side 3

Systemets drift

DIAGNOSESKAERM 2

Pa den anden diagnoseskaerm vises antallet af de registrerede og
med et modul forbundne kredse.

Der vises spaending og stramstyrke til hver enkelt kreds.

Diagnostik
frbedt
Modul #1
1 Loop System
Loop Spannng Strom Néshste §.
1A 11.83UV R .12A
1B 11.84dU R .12A
2A Bo.0av pQ.B0A
2B Bo.0av pQ.B0A
Loop erkannt: 1
2 vo 3

DIAGNOSESKZAERM 3

Pa den tredje diagnoseskeaerm vises der systemveerdier for tilsluttede
komponenter.

TRAMLINE-INDGANGE 1-6

Tramline-veerdier vil veere tilgeengelige i en senere software version.

LIFT SWITCH

Denne veerdi viser lgftekontaktens udgangssignal som “High” eller
“Low”.

"High" - &ben position; systemet er deaktiveret.

"Low" - lgftekontakten er jordforbundet/ systemet er aktiveret.

VT ENABLE

Denne veerdi er indstillet pa “Low”.

Diagnostik

frbeit

Modul #1

Fahrgasse Inputl: Heo
Fahrgasse Input2: Ho Nashste &

Fahrgasse Input3: Ho

Fahrgasse Inputd: Ho
Fahrgasse InputS5: Ho
Fahrgasse InputB: Ho

HochHebe-Schalter HNi
UT aktiv: Ni
3 vo 3

SLUE BAGO0127.6 06.19
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8 Vedligeholdelse

. Anvend en flaskebarste til at rengare sensorerne, s snavs og stav fiernes.

| starten af seesonen og hver uge

Komponent Vedligeholdelsesarbejde

Rarslanger e  Gennemskylning med vand

. Kontrol for mangler, udskiftning efter behov

Sensorer . Rengaring med flaskebgrste
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da Alarmer
9 Alarmer
Ved afvigelser fra de normale parametre vises der alarmer.
e  Alarmer med niveau 100 vedrgrer kritiske advarselsmeldinger i
forbindelse med systemproblemer eller kredsafvigelser.
—  For at kunne fortseette driften skal arsagerne afhjeelpes.
e  Alarmer med niveau 200 vedrgrer stramsvigt ved kredse og
sensorer.
e  Alarmer med niveau 300 vedrgrer sensorfejl.
e  Alarmer med niveau 400 vedrgrer blokeringer og modulfejl
ALARM MULIG ARSAG AFHJZLPNING
100 | Loop Shutdown Modulspaendingen ligger over den 1) Kontrollér alle kabelseet for Igse forbindelser.
(kredsnedlukning) maksimale driftsveerdi p& 18 V. . R
Kredsen afbrydes automatisk. 2) Krareteue}s ladesystem bliver ikke reggleret.
Kontrollér systemet for korrekt speending.
101 | ECU Low Voltage Modulspaendingen ligger under 1) Kontrollér alle kabelseet for Igse forbindelser.
gg\a/el;:\oihjg) minimalvzerdien pa 11 V. ?) Kaoretgjets ladesystem bliver ikke reguleret.
Kontrollér systemet for korrekt speending.
102 | ECU High Voltage | Modulspaendingen ligger over 1) Kaoretgjets ladesystem bliver ikke reguleret.
(hgj ECU- maksimalvaerdien pa 16 V. Kontrollér systemet for korrekt speending.
spaending)
103 | Low Voltage (lav Kredsspaendingen ligger under 1) Modulspeendingen er eventuelt for lav. Kontrollér
spaending) minimalveerdien pa 11 V. alle kabelseet for lgse forbindelser.
?) Kaoretgjets ladesystem bliver ikke reguleret.
Kontrollér systemet for korrekt speending.
104 | High Voltage (hgj Kredsspaendingen ligger over 1) Modulspaendingen er eventuelt for hgj. Kontrollér
spaending) maksimalvaerdien pa 16 V. alle kabelseet for lgse forbindelser.
?) Kaoretgjets ladesystem bliver ikke reguleret.
Kontrollér systemet for korrekt speending.
105 | High Current (hgj Kredens stramstyrke ligger over 5 1) Kontrollér for klemte kabler, defekte pins eller
strgmstyrke) ampere. sensorer.
2) Kontrollér systemjord.
106 | Position Failure Fejl ved modulposition. 1) Kontrollér modulkabelsaet. Kontrollér om
(positionsfejl) ngdvendigt med et voltmeter, om pin 5 pa hhv.
modul In- eller modul Out stikket er jordforbundet.
107 | Kortslutning i Strgmforsyningen til tilbehgret er afbrudt 1) Kontrollér ledningsbundtet til modulet med henblik p&
tilbehar pga. en mulig fejl i ledningsbundtet til det kneekkede eller gdelagte ledninger.3
modul, der er angivet pa alarm-skeermen.
200 | Communication_F | Der blev konstateret en 1) Kontrollér for lgse eller ikke sikrede stik.
ailed Sensor in kommunikationsfejl mellem 2 ) ) .
Loop sensorer. Kommunikationen mellem )  Kontrollér for mulige defekter pa
(kommunikationsfe | sensorerne er begraenset. kommunikationskablets pin 2 og 3.
jl kredssensor)
201 | Loop Flere fejl i kommunikationsledningen 1)  Kontrollér for flere fejl i kommunikationsledningen
Communication mellem sensorerne. Kredsen er ikke ved pin 2 og 3.
gl;r;zdskommumkatl funktionsdygtig. 2)  Kontrollér for lgse forbindelser.
202 | Loop Modulfejl. Kredsen er funktionsdygtig, [1) Kontrollér forbindelser fra modul, hhv. A/B-kredse-
Communication men med begraenset kommunikation. eller udvidelseskabelsaet.
(kredskommunikati | Der blev konstateret en
on) kommunikationsfejl mellem 2
sensorer.
203 | Loop Modulfejl. Flere fejl i 1) Kontrollér forbindelser fra modul, hhv. A/B-kredse-

Communication
(kredskommunikati
on)

kommunikationsledningen mellem
modul og sensor. Kredsen er ikke
funktionsdygtig.

eller udvidelseskabelsaet.
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204 | Loop Antallet af de registrerede sensorer 1) Konfigurér systemet med det korrekte antal
Communication paser ikke med det forventede antal. sensorer til kredsen. Kontrollér, om det via
(kredskommunikati kredskonfigurationsskeermen indtastede antal
on) sensorer passer med det installerede antal

sensorer.

205 | Loop Mismatch Antallet af registrerede modulkredse 1) Kontrollér alle forbindelser pA modulkabelseettene.
(kredsafvigelse) passer ikke med det forventede antal.

206 | Power Der blev konstateret et stramsvigt 1) Kontrollér alle sensorer for Igse forbindelser.
Communication mellem 2 sensorer. Kredsen er
(stremforsyning) funktionsdygtig, men med begraenset

strgmforsyning mellem sensorerne.

207 | Power Flere fejl ved stramforsyningen mellem (1) Kontrollér alle sensorer for Igse forbindelser.
Communication sensorerne. Kredsen er ikke
(strgmforsyning) funktionsdygtig. Der blev konstateret

manglende strgmforsyning mellem
sensorerne.

208 | Power En fejl ved strgmforsyningen mellem 1) Kontrollér alle sensorer og A/B-kreds-kabelseettet for
Communication modul og sensor. Kredsen er lgse/defekte forbindelser.

(stremforsyning) funktionsdygtig, men med begraenset
strgmforsyning mellem modul og
sensor.

209 | Power Flere fejl ved stramforsyningen mellem (1) Kontrollér modul, hhv. A/B-kredse- eller
Communication modul og sensor. Kredsen er ikke udvidelseskabelsaet for Igse forbindelser.
(strgmforsyning) funktionsdygtig og der er ingen

stregmforsyning mellem modul og
Sensor.

210 | Power Der blev konstateret 1) Disse kommunikationsfejl skal afhjaelpes inden
Communication kommunikationsfejl ved testen udfgres igen.

(stremforsyning) Z;gﬁLnJ?rsynlngstesten. Testen blev b)  Kontrollér for Igse forbindelser.

B) Kredsen er ikke korrekt konfigureret. Der belv
registreret sensorer, men ogsa konstateret en
afvigelse, der skal korrigeres.

300 | Seed Sensor(s) Sensorfejl/linse tilsmudset. 1) Kontrollér for defekte sensorer, og udskift om
Self Test Failure ngdvendigt.

(s&sadssen- N R i
sorselvtest mis- ) engar finse.
lykket)

301 | Fertilizer Sensorfejl/linse tilsmudset. 1) Kontrollér for defekte sensorer, og udskift om
Sensor(s) Self ngdvendigt.

Test Failure by Renagr linse
(ggdningssensor- ) 99 )
selvtest mislykket)

306 | Seed Sensor Low Sensorspaending for lav. 1) Kontrollér sensorforbindelser og keretgjets oplader
Voltage (lav
spaending
sdsaedssensor)

307 | Fertilizer Sensor Sensorspaending for lav. 1) Kontrollér sensorforbindelser og karetgjets

Low Voltage (lav
spaending
g@dningssensor)

oplader.

30
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400 | Seed Blockage Sensorflow blokeret. 1) Hvis sensoren ikke blokerer og
(s&saedsblokering) forbindelser/sensorer er i orden, afhjeelpes
problemet ved at sendre falsomhedsvaerdien via
kredskonfigurationsskaermen.
401 | Fertilizer Blockage | Sensorflow blokeret. P)  Hvis sensoren ikke blokerer og
(9edingsblokering) forbindelser/sensorer er i orden, afhjeelpes
problemet ved at eendre fglsomhedsveerdien via
kredskonfigurationsskeermen.
402 | Module Detection Antallet af de forventede moduler 1) Kontrollér modulkabelseettets forbindelse for
Mismatch passer ikke med det registrerede lgse/defekte kabler.
(modulafvigelse antal. De tilsluttede modulers antal
konstateret) gemmes ved deaktivering i master-
modul. £ndrer antallet af tilsluttede
moduler sig indtil neeste start, udlgses
der en alarm.
403 | Too Many System har registreret 4 eller flere 1) Hvis sensoren ikke blokerer og
Modules (for moduler pd CAN-bus. forbindelser/sensorer er i orden, afhjeelpes
mange moduler) problemet ved at sendre falsomhedsvaerdien via
kredskonfigurationsskeermen.
404 | Too Many Master Systemet har registreret 2 eller flere 1) Kontrollér modul In- og modul Out forbindelser pa
Modules (for master-moduler pd CAN-bus. modulkabelsaettet.
mange master-
moduler)
405 | Module Modulet mister undertiden 1) Kontrollér kabelsaet mellem modulerne for lgse
Intermittent forbindelsen til systemet. forbindelser.
(intermitterende
modul)
406 | Modul offline Dette modul kommunikerer 1) Kontrollér kabelseet interfaceforbindelser og
ikke/befinder sig i offline-status. kabelsaet mellem alle moduler.
?)  Kontrollér, om der er forbundet en terminator med

det sidste modul, modul out tilslutningen.
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