
 

 

操作说明书 

az 

AMATRON 3 
 

操作终端 
 

 
 
 

MG5283 
BAG0094.6 02.15 
德国印刷 
 

 

首次投入使用前阅读并遵守本操作
说明书！ 

妥善保存以备将来使用！ 

zh   

 



  
 

  
 

2  AMATRON 3  BAG0094.6  02.15 
 

说明 
使用说明书是必要且实用的；从其他人
那里听说不足以认识到机器的好处，从
而购买并相信它能完成所有工作。不熟
悉机器的人员不仅可能会伤害到自己，
还可能犯下错误，致使机器出现故障。
为了达到出色的效果，必须深入领会，
熟悉掌握机器上的每个装置和操作方法
。只有这样，才能对机器和自己都感到
满意。这就是本使用说明书的目的。 

  

莱比锡 Plagwitz 
1872 年。  
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识别数据 

 在此输入机器的识别数据。识别数据见铭牌。 

 机器识别号：  

 
型号： AMATRON 3  

生产商地址 

 AMAZONEN-WERKE 

H. DREYER GmbH & Co. KG 

Postfach 51 

 D-49202 

电话： 

电子信箱： 

Hasbergen 

+ 49 (0) 5405 50 1-0 

amazone@amazone.de 

备件订购 

 备件清单请访问备件门户网站 www.amazone.de。 

如需订购，请联系您的 AMAZONE 经销商 

 

操作说明书形式 

 文件编号： MG5283 

 创建日期： 02.15 

  版权所有 AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG，2015 

保留一切权利。 

复制以及摘要需经 AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. 
KG 公司批准。 
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前言 

 尊敬的客户， 

您选择了一款来自 AMAZONEN-WERKE，H. DREYER GmbH & Co. 
KG 公司丰富产品线的优质产品。我们非常感谢您的信任。  

收到机器时请确认，是否有运输损坏或是否丢失零件！根据交货单， 
检查交付机器的完整性，包括订购的选配装备。只有立即投诉才能获得
赔偿！ 

首次投入使用前阅读并遵守本操作说明书，尤其是安全注意事项。仔细
阅读后可以充分发挥新购机器的优势。 

确保机器的所有操作员在运行机器前都已阅读过本操作说明书。 

如有疑问或问题，请仔细阅读本操作说明书或者或联系您当地的服 
务商。 

定期维护和及时更换磨损或损坏的零件会提高机器的使用寿命。 

用户意见 

 尊敬的读者们， 

我们的操作说明书会定期更新。您的改进建议可以帮助我们建立一个更人
性化的操作说明书。  

AMAZONEN-WERKE 

H. DREYER GmbH & Co. KG 

Postfach 51 

 D-49202 

电话： 

电子信箱： 

Hasbergen 

+ 49 (0) 5405 50 1-0 

amazone@amazone.de 
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1 用户注意事项 

 用户注意事项章介绍操作说明书的使用信息。 

1.1 文件用途 

 本操作说明书 

• 介绍机器的操作与维护。 

• 给出安全、高效使用机器的重要信息。 

• 是机器的一部分，并且总是随机器或与牵引车一同发送。 

• 应妥善保存以备将来使用！ 

1.2 操作说明书中的方位说明 

 本操作说明书中的所有方向均是指行驶方向。 

1.3 所用表达方式 

操作说明和反应 

 用带编号的操作说明表达操作员要执行的动作。请遵守操作说明的 
顺序。用箭头标示机器对操作说明的反应。 

举例： 

 1. 操作说明 1 

→ 机器对操作说明 1 的反应 

 2. 操作说明 2 

列举项目 

 无顺序要求的列举项目以带项目符号的列表形式显示。  

举例： 

• 点 1 

• 点 2 

图片中的位置编号 

 括号内的数字表示图中的位置编号。  
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2 一般安全注意事项 

 了解基本安全注意事项和安全规则是安全操作机器和无故障运行机器的
基础。 

 

本操作说明书 

• 应始终存放在机器使用地！ 

• 必须随时可供操作员和维护人员取用！ 

2.1 安全标识 

 安全注意事项使用了三角形安全标志和信号词。信号词（危险、警告、
小心）描述危险的严重程度并有以下含义： 

 

危险 

表示直接的高度危险，如不避免，会导致死亡或严重的身体伤害（损失
身体部分或长期伤害）。 

不遵守此提示，会直接面临死亡或严重身体伤害的威胁。 

 

 

警告 

表示潜在的中度危险，如不避免，可能导致死亡或（严重的）身体 
伤害。 

不遵守此提示，可能面临死亡或严重身体伤害的威胁。 

 

 

小心 

表示低度危险，如不避免，可能造成轻度或中度身体伤害或者财产 
损失。 

 

 

重要 

表示为了恰当的使用机器，而必须执行的特殊行为或动作。 

不遵守此提示，可能导致机器故障或者环境破坏。 

 

 

提示 

表示使用窍门和特殊的有益信息。 

此类提示帮助您优化使用您机器上的所有功能。 
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2.2 GPS 使用安全注意事项 

 

警告 

撒肥机在自动撒肥模式下所播撒的面积对工作区内的人有潜在的 
危害。 

滑门可能自动打开从而出现危险。 
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3 安装说明 

 

拖拉机上安装有 GPS 天线才能使用软件，参见第 79 页。 

 

 

• AMATRON 3 可以直接与拖拉机的基本装备连接，或者通过 
ISOBUS 标准总线连接。 

• 拖拉机的基本装备（带分配器的控制台）必须安装在驾驶员 
右侧，在驾驶员看得见、手够得着的地方，必须安装牢固不得有
震动，要与驾驶室有接地连接。 

→ 刮掉安装位置处的油漆，避免静电放电。 

• 与无线电设备或无线电天线距离至少 1 m。 

3.1 AMABUS 
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3.2  ISOBUS / ISOBUS Light  

 
 

 

对于 ISOBUS 拖拉机上连接有 ISOBUS Light 连接线的机器： 

• 拖拉机终端的 ISOBUS 功能必须关闭。 

3.3 连接另一个终端 
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3.4 外接发光条（Lightbar）及模拟 拖拉机 ECU 的连接 

发光条  模拟拖拉机 ECU 

 

发光条及模拟拖拉机 ECU 
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4 产品说明 

 AMATRON 3 可以有两种操作模式，具体视机器配置情况： 

• 作为 AMAZONE 机器的 AMAZONE 终端（AMABUS）。 

• 作为所有装备了 ISOBUS 的机器的 ISOBUS 终端（AEF 2013 
标准 ISOBUS 认证）。 

 

 

启动 AMATRON 3 时，可以选择 ISOBUS 或 AMABUS 
两种模式的其中一种。 

在终端设置菜单上也可以设置默认的启动应用程序。 

4.1 AMATRON 3 上的应用程序 

 每个 AMATRON 3 上的应用程序： 

• 机器（ISOBUS 或 AMABUS）操作程序 

• 终端设置 

可选装的应用程序： 

• GPS-Switch 

• GPS-Track  

• GPS-Maps   

• GPS-Headland 

• TaskController（任务管理器） 

4.2 应用程序“机器控制” 

 

关于 AMAZONE 机器的操作及监控请参阅单独的使用说明书。 

4.3 应用程序“终端设置” 

 在终端设置中可进行各种与终端相关的设置，参见第 26 页。 

4.4 应用程序“TaskController（任务管理器）” 

 

 
“TaskController”程序用于对各种任务进行管理，参见第 37 页。 

已安装了一个 50 小时测试版本。 
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4.5 应用程序“GPS” 

 

要使用 GPS，必须有 GPS 接收器。 

4.5.1 GPS-Switch（选装） 

 农用机器使用过程中，不可完全避免在田边地上开机、关机时出现喷
撒量错误以及碾压田边情况。重叠喷撒会对农作物有危害，使渗入地
表水或粮食的剂量增加。通过一个与 GPS 接收器连接的 GPS-Switch 
可以避免这些缺点。 

这个 GPS-Switch 定位系统可以在田边地、田边精确地控制机器 
掉头，或者绕过障碍物。 

机器的悬臂、喷杆组或喷撒束形状都被考虑到。 

第一次绕农田一周行驶时就探测了农田边界。GPS-Switch 
借助这些界限，并根据机器的参数确定机器在田中什么位置启动或关
闭，或者是否需要改变作业宽度。 

已安装了一个 50 小时测试版本。 

4.5.2 GPS-Track（选装） 

 GPS-Track 用于引导拖拉机在田中行走。 

该应用程序集成在 GPS-Switch 中，参见第 88 页。 

已安装了一个 50 小时测试版本。 

4.5.3 GPS Headland 

 用于显示虚拟的田边地角。 

该应用程序集成在 GPS-Switch 中，参见第 75 页。 

已安装了一个 50 小时测试版本。 

4.5.4 上传 GPS-Maps 应用图（选装） 

 上传应用图的田地相应地根据所存储的目标值进行喷撒处理。目标值
可在上传之后进行调整。 

该应用程序集成在 GPS-Switch 中，参见第 70 页。 

已安装了一个 50 小时测试版本。 
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4.6 软件版本 

本使用说明书适用于以下软件版本的机器：   

AMATRON 3 软件版本  V 01.06.00 

 

 

软件版本可在终端设置诊断终端的子菜单下显示。 

 

4.7 USB 接口 

 GPS-Switch 有一个 USB 接口，用于插接 U 盘进行数据交换。 

 

4.8 铭牌和 CE 标志 

下图是铭牌及 CE 标志的分布。 

铭牌显示： 

（1） 机器识别号： 

（2） 型号 
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5 终端 AMATRON 3 的操作 

 

AMATRON 3 总是以上次所启动的运行模式启动。 

或者 

• 启动后可以选择运行模式。 

ο ISO-VT（ISOBUS） 

ο AMAZONE 终端（AMABUS） 

• AMATRON 3 默认以终端机上设定的运行模式启动。 

5.1.1 选择 AMATRON 3 应用程序 

 选择 AMATRON 3 应用程序 

 

• 应用程序 “机器控制” 

• 应用程序“GPS” 

• 终端设置 

• TaskController（任务管理器） 

 

 

 

       
 

       
              
                
   

 
  

 
  

 
   

          
                

机器控制 

（主菜单） 

GPS 

（主菜单） 

终端设置 TaskController（任务管理器） 

    
 

 

 按下此按键三秒，出现手动选择 
应用程序菜单。 

 

 

  



 
  

 终端 AMATRON 3 的操作 
 

AMATRON 3  BAG0094.6  02.15 19 
 

5.2 按钮及功能区描述 

显示屏右边功能区里显示的功能通过显示屏右侧
两排按键来操作。 

  

AMABUS 

• 方形功能区（A） 

→ 按键（F1 – F4） 

 

功能区对角划分： 

• 右下方功能区（B） 

→ 按键（F1 – F4） 

• 左上方功能区（C） 

→ 按键（F5 - F8） 

 

 

 

ISOBUS 

• 方形功能区（A） 

→ 按键（F1 – F4） 

• 方形功能区（B） 

→ 按键（F5 – F8） 

 

 

 
 



  
 

终端 AMATRON 3 的操作  
 

20  AMATRON 3  BAG0094.6  02.15 
 

 
 

启动/关闭 
（行驶在公路上时  AMATRON 3 必须总是保持关闭状态）。 

 
各种应用程序之间切换 

 

• 返回上一个菜单界面 

• 作业菜单和主菜单之间切换 

• 取消输入 

• 进入作业菜单（按下按键保持至少 1 秒钟） 

 

• 翻到下一页菜单页 

• GPS 诊断 

• 多功能手柄学习菜单 

• 确认 ISOBUS 报警键 

（视应用程序情况） 

 

• 显示屏上光标往左移动 

 

• 显示屏上光标往右移动 

 

• 确认选定所选数字和字母 

• 确认重要警报 

• 作业菜单中 100% 量 

 

• 显示屏上光标往上移动 

• 作业过程中逐步增加目标量 

 

• 显示屏上光标往下移动 

• 作业过程中逐步减少目标量 
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5.2.1 Shift 键 

 

Shift 键在机器控制作业菜单中需要用到。 

 

• 设备的背面有Shift 键 （1）。 

• 如果Shift 键启用，则显示屏上有显示。 

• 按下 Shift 键将出现其它功能区，功能键布置 
情况也相应变化。 
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5.3 在终端上输入 

 

本使用说明书介绍用于终端操作的功能
区；为了更直观学习，请按下功能区相
应的按键。 

 

 
 

举例： 

• 功能区 ： 

使用说明书中的描述： 

 执行功能 A。 

动作： 

操作员按下功能区相应的按键 F2，执行功能 A。 

 

5.3.1 输入文本 

如果需要在终端上输入文本或数字，则出现此输
入菜单。  

显示屏下部出现一行字母或数字输入选框（1）。 

， ， ，  

选择选框中的字母或数字。 

•  选定所选 

•  输入行中的勾选符号往左移动。 

•  输入行中的勾选符号往右移动。 

•  在输入行中删除 

•  选框中的数字 

•  选框中的字母，大小写切换 

•  在输入行中输入完成后按此键。 
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5.3.2 输入数字 

• + 数字增大 

• - 数字减小 

或者 

• ，  选择小数点 

• ，   设定所选小数点 

 

 
 

 

输入值右侧显示输入的极限值： 

 
 

 

如果要输入负数（例如 GPSx），通过 、  

键将小数点变为 0，然后通过“-”进入负数区。 

5.3.3 选择选项 

• 用  和  

来定位选择箭头（1）。 

•  选定所选（2）。 
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5.3.4 切换功能 

功能的启动和关闭： 

• 按下功能键（2）一次。 

→ 启动（1）功能。 

• 再次按下功能键 

→ 关闭功能。 

 

 

 

 

5.3.5 ISOBUS、终端设置、任务管理器的输入 

（1） 通过选定一个功能行来输入。 

（2） 通过选定一个灰色的功能区来输入。 

•  进行选择 

•  确认选择 

•  选定所选 
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6 机器控制 

 
切换到机器控制 

 

6.1 作为 ISO-VT 终端的运行模式 

 

如果机器满足相应前提条件，AMATRON 3 可以用作 ISOBUS 终端。 

请同时遵照相应机器控制 ISOBUS 软件的操作说明。 

6.2 作为 AMAZONE 终端的运行模式 

 

请同时遵照相应机器控制 AMABUS 软件的操作说明。 
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7 终端设置 

 
切换到终端设置 

 

 白天-夜晚切换 

  

 

• 配置终端设定值 
（参见第 27 页） 

 

 

• 拖拉机 ECU（参见第 28 页） 
 

 

• Aux-N 布置，设定任意多功能手柄的功能 
（参见第 31 页） 

 

 

• 许可证管理（参见第 33 页） 
 

 

• 终端诊断（参见第 34 页） 
 

 
• 切换按钮设定值 

（参见第 35 页） 

 

 

• 配置终端启动应用程序 
（参见第 35 页） 

 

 

• 配置终端并行模式 
（参见第 36 页） 

 

 

• 终端程序管理器 
（参见第 36 页） 

 

 
 

 
 退出子菜单进入终端设置 
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7.1 终端 设置 

• 设定亮度 
 

 

• 设定音量 
 

 

• 设定日期 
 

 

• 设定时间 
 

 

• 设定时区 
 

 

• 设定语言 
 

 

• 设定量的单位（仅限 ISOBUS） 
 

 

• 设定时间格式 
 

 

• 设定小数点符号（仅限 ISOBUS）  

 

• 设定日期格式  

 
• ASD 波特率  

 
• ISOBUS-UT 编号（仅限 ISOBUS） 

→ 如果使用多个终端，给 AMATRON 3 
指定一个编号作为识别。 
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7.2 拖拉机 ECU（模拟） 

 ISOBUS 拖拉机的拖拉机 ECU 传输着拖拉机的数据供机器使用。  

在模拟拖拉机 ECU 里可以手动输入多个拖拉机的数据。 

 必须创建并启用拖拉机 ECU（模拟）的情况包括： 

• 所有 AMABUS 机器 

  AMABUS 机器无法从一台 ISOBUS 拖拉机上接收数据。 

• ISOBUS 机器（无ISOBUS 拖拉机可用的情况下） 

  ISOBUS 机器需要一台 ISOBUS 拖拉机才能进行数据传输。 

• ISOBUS 机器（ISOBUS 
拖拉机的连接数据不允许使用情况下）。 

  连接数据（拖拉机几何参数输入值），通过 GPS-Switch 
来控制时需要用到。 

  为此需要一根单独的连接线，参见第 14 页。 

 

已创建并启用拖拉机 ECU - 
 

 

 已创建但未启用拖拉机 ECU -  

 

显示可选拖拉机： 

 

 

 

显示拖拉机数据：  

•  创建另一台拖拉机 

•  编辑选定的拖拉机 

•  删除选定的拖拉机 
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新建或编辑拖拉机 

• 输入任意拖拉机名称

• 输入连接点参数及 GPS 接收器位置

• 发送连接数据

• 速度设定

• 动力输出轴设定

连接数据 

• A：GPS 接收器横向位置相对于机器中心线-

ο 右 – 正值

ο 左  - 负值

• B：GPS 接收器纵向位置相对于后轴

ο 轴前面 – 正值

ο 轴后面 - 负值

• C：挂钩口/连杆固定点纵向位置相对于后轴
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速度设定 

• 选择速度信号来源。 

• 输入每 100 m 脉冲，或者 

• 测量每 100 m 脉冲： 

 1.  

 2. 100 m 直行，停止。 

 3.  

→ 测得的脉冲被显示出来。 

 

→ 显示当前速度 

 

 

动力输出轴设定 

• 输入每转脉冲数。 

→ 显示当前动力输出轴转速 
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7.3 AUX-N 设定（ISOBUS） 

 

如果连接了一个可任意设定的多功能手柄，可以给 ISOBUS 
机器的功能指派一个多功能手柄的键。 

 

  

机
器
型
号

 

功
能

 

 按
键
及
层
级

 

多
功
能
手
柄

 

进行按键设定： 

→ 显示当前按键设定。 

 1.  选定功能列表中的一个功能。 

 2.  确认所选。 

→ 显示按键列表。 

 3. 在多功能手柄上按下需要的层级上需要的 
按键（不是所有多功能手柄都可以）。 

   或者选择菜单中一个按键设定 

并通过  确认所选。 

→ 所选按键已被所选功能占用。 

 

•  删除所有设定 

•  删除一个设定 

•  返回 
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警告 

误操作可任意设定的多功能手柄将执行不想要的功能。 

启动 AMATRON 3 之后将显示所连接的多功能手柄的设定。 

 1. 请仔细检查按键设定。 

 2.  确认按键设定。 

 

 

 按键设定可在 AMATRON 3 上显示。 

为了将按键设定显示在不同的层面上，请在多功能手柄上调出该 
层级。 
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7.4 许可证管理 

• 购买了新的许可证后必须选择相应的应用 
程序，输入许可证密码。 

 

• 所有的 50 小时测试版本将显示所剩余可 
用时间。 
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7.5 终端诊断 

• 软件版本 

→ 最上面一行显示 AMATRON 3 的软件版本。 

  下面几行显示相应软件模块的版本。 

 

 

• USB 管理 

  这里可以查看或删除任务数据及 Log 
文件。为此，请事先在 U 盘上备份数据。 
此外还显示一个截屏列表。 

 

 

• Pool 管理 

  这里显示所有搭载的机器的操作界面。 
如果某个机器不再需要，可删除此 Pool。 

 

 

• 复位 

复位 GPS-Switch/GPS-Track： 

  所有 GPS 应用程序中的设定都将被复位。 
所创建的机器将被删除。 

复位 AMATRON 3 的终端设定： 

  所有 AMATRON 3 的终端设定 
（语言设定等）都被复位。 

出厂设定： 
复位 GPS-Switch/GPS-Track  和 AMATRON 3。 

  整个 AMATRON 3 及其所有应用程序被 
复位。 

 

 

 

•  可创建截屏 

为此： 

 1. 显示截屏内容。 

 2. 同时按下按键 、 。 

→ U 盘上创建截屏文件夹。 

→ 截屏内容文件被拷贝到该文件夹中。 

 

 

• 功能总览 

ο 工作电脑诊断 

ο CanTrace 设定 
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7.6 切换按钮设定 

选定可直接通过按键  切换来访问的应 
用程序。 

 

 

 
 

如果终端设置（服务）关闭，可按下按

键  三秒打开。 

 

    

7.7 终端启动应用程序 

• 通过开机菜单启动终端 
 

 

• 在 AMABUS 模式下启动终端 
 

 

• 在 ISOBUS 模式下启动终端 
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7.8 配置终端并行模式 

 

如果机器控制程序及 GPS 应用程序在不同的终端上运行，必须给各个 
终端指派需要的功能。 

 

• 终端作为 AMATRON 和 GPS-Switch 启动 
 

 

• 终端作为 AMATRON 启动 
 

 

• 终端作为 GPS-Switch 启动 
 

 

7.9 终端程序管理器 

• 启用外接发光条。 

  外接发光条连接到终端上的 GPS 入口和 
GPS 接收器之间，参见第 14 页。 

• 选定相应 GPS 接收器的 GPS 驱动器 

ο 关闭 

ο GPS_A100/101 

ο GPS_NovAtel 

ο GPS_SGR1 

ο GPS_STD（默认） 

 

 

 

 

 

配置 GPS 接收器，参见第 51 页。 
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8 任务管理器 TaskController 

 
切换到任务管理器 TaskController 菜单 

 

 任务管理器是一个在操作终端机上形成农用机器与农场管理系统相互
对接的应用程序。 

使用任务管理器可以 

• 上传原始数据和任务。 

• 创建原始数据。 

• 创建和编辑任务。 

 

从农场管理系统上传的原始数据在这里无法修改。 

 

 支持以下功能： 

• 在终端上创建任务。 

• 查看和编辑用农耕卡片来计划的任务。 

• 将一项任务的应用图传输至 GPS-Switch。 

• 将计划传输至 ISOBUS 工作电脑。 

• 记录作业的完成情况。所记录数据类型取决于 ISOBUS 
工作电脑的类型。 

• 保存作业结果，供电脑软件分析。 

• 完整记录任务数据。 

 U 盘 

U 盘有两项功能： 

• 用于在农耕卡片与终端之间传输数据。 

• 在作业期间作为外部存储器。 

 

作业期间必须一直插着 U 盘。 

显示 U 盘没插上或者没有创建任务数据文件夹：  
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任务管理器由以下构成 

• 任务 

• 原始数据 

 

•   

  用于已启动的任务 - 如果一项任务已开始 

  用于任务列表 - 如果没有开始任何任务。 

•  

ο  U 盘中创建了 
TaskData（任务数据）文件夹。从农耕卡
片中创建 
ISO-XML 任务数据。 

ο  格式化 U 盘，删除数据。 

ο 设定任务管理器模式，参见第 46 页。 

•  在 U 盘中备份数据。 

 

 

 
 
 
 
 
 

  

 

务必在拔出 U 盘之前备份数据。 

否则可能丢失全部的任务数据。 
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8.1 任务 

任务列表： 

显示所有任务： 

任务已启动  （绿色） 

任务已完成： （红色） 

新任务，空： （黄色） 

 
所选任务数据将显示所有原始数据： 

 

 

 

 
选定勾选的任务后，可开始或结束该任务。 

  

•  创建新任务 

•  复制任务 

•  返回 

 

空任务可修改： 

 1.  打开所勾选的任务。 

 2.  编辑任务。 

  

开始新任务或者开始已结束的任务： 

•  开始作业之前，启动所勾选的任务。 

•  返回 
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已启动的任务： 

•  输入目标值。 

 → 自动指派应用图（GPS-
Maps，ASD，任务及应用图）。 

 
配置了目标值/应用图的任务启动后可以编辑。 

•  结束已启动的任务。 

→ 已结束的任务可以再次启动。 

•  返回 

 

 

 

固定目标值： 

• 每个任务都必须输入一个目标值。 

可通过应用图改变的目标值： 

• 上传的任务可能含有一张应用图。 

• 通过地图 GPS 上传的应用图可以指派给该任务。 

• 通过 ASD 接口可以将目标值指派给该任务。 

应用图在 GPS-Switch 中显示，并被用于探测目标剂量。  

• 在已启动的任务中输入 
  

ο 作业阶段 
 

 

ο 设定目标剂量并指派给机器 
 

 

ο 用户 
 

 

ο 农家院 
 

 

ο 轮作田 
 

 

ο 负责工作人员 
 

 
   

ο 拖拉机 
 

 

ο 驾驶员 
 

 

ο 作业类型 
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8.2 原始数据 

保存有以下对象的原始数据：   

目标值 
 

 参见第 42 页 

轮作田 
 

  

农家院 
 

  

用户 
 

  

设备 
 

 参见第 43 页 

工作人员 
 

  

产品 
 

  

 

 

每个对象都可以单独调出查看。可进行修改。 

 

•  打开所勾选对象 

•  搜索对象 

•  创建新对象 

•  删除对象 

•  编辑对象 

•  返回（每次都是返回主页） 
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8.2.1 目标值 

• 可以创建具体的目标值。 

• 任务中可能含有应用图。 

  显示：数字，单位，介质 

 

• 可通过 GPS-Maps 上传目标值（shape 
文件）。 

  显示：GPS-Maps 

 

• 可通过 ASD 接口上传目标值。 

  显示：ASD 

 

 
 

 

输入目标值 

   值 单位 介质 
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8.2.2 输入设备 

设定 Amazone 设备几何参数 

• AMABUS 机器必须登录。 

• ISOBUS 和 AMABUS：可用登录其他机器。 

ISO-XML 设备 

• ISOBUS 上所有机器在此自动登录。 

 

 

 

设定 Amazone 设备几何参数 

•  设备已激活 

•  设备未激活 

 

•  创建新的设备 

•  更改已有设备的设定 

•  删除所勾选的设备 

•  返回并确认激活一个新设备或已更改 
的设备 
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创建或更改设备 

• 名称 

• 机器型号 

  ISOBUS：只有手动机器才可以。 

• 喷杆组数量 

• 标准单个喷杆组 

• 喷杆组 1、2、…（如果不是标准单个喷 
杆组，每个单独输入） 

 

•  输入 GPS x  

 

 

 

 

GPS X1  

GPS X1 
数值描述连接点到计量主体之间的间距。 

• 农用打药机：与喷嘴的距离。 

• 撒肥机：与撒肥盘中心点的距离。 

• 播种机：与后开沟器的距离。 

GPS X2  

GPS X1 数值描述连接点到轴之间的间距。 

 

 

 

 

 

撒肥机（AMABUS）：撒肥机（AMABUS）： 

可以修改 GPS X1 的值以适应撒肥机的关机点。 

通过田边地距离修改开机点，参见第 60 页。 
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播种机的 GPS X  

举例： 

 
 

机器 GPS X1  [cm]  机器 GPS X1  [cm] 

最小 最大  最小 最大 

EDX 

9000-TC 815  

Cirrus 

6000 Activ 685 

6000-2 170  6001 Activ 685 

6000-TC 725  6002 Activ 685 

6000-2C 170  3001 718 

9000-T 815  4001 718 

AD-P 

303 Special WS 224 236  6001 718 

303 Special RoteC 210 221  3002 718 

353 Special 224 236  4002 718 

403 Special 210 221  6002 718 

303 Super RoteC 205 209  

Cirrus 

3003 588 703 

303 Super RoteC+ 217 221  3003 compact 612 727 

403 Super RoteC 205 209  3503 612 727 

403 Super RoteC+ 217 221  4003 612 727 

Citan 

6000 

649- 
666- 
682（标配） 

 
6003 -2 min. 612 727 

Cayena 
6001 423 503 

8000 771  6001-C 423 503 

9000 771  
Condor 

12001 1107 1257 

12000 921  15001 1107 1257 

12001 955  
PS 

RoteC 222 

15001 1105  RoteC+ 234 
 

 

对 GPS x1 的值，尤其是播种机上使用的 GPS x1 
必须尽可能准确计算/输入。 
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8.3 带或不带任务管理程序作业 

 

•  启动/关闭任务管理器。 

 

 任务管理器可以进行两种模式的运行： 

• 通过任务管理器对任务进行管理 

ο 任务管理器具有所有的功能。 

ο 开始作业之前必须在任务管理器中启动一个任务。 

 

• 无任务管理器对任务进行管理 

ο 机器内部任务管理激活。 

ο 如果不使用或者无权使用任务管理器，请使用该模式。 

ο 如果没有任务管理器，无法使用 GPS-Switch。 

ο 只显示已连接的机器。 

ο 没有 U 盘也可以进行作业。 

 

您可以在以下两个任务管理器模式之间转换： 

 

•  通过任务管理器对任务进行管理 

•  无任务管理器对任务进行管理 
（机器内部任务管理） 

 

 



 
  

 任务管理器 TaskController 
 

AMATRON 3  BAG0094.6  02.15 47 
 

8.3.1 安装有 AMABUS 和 TaskController（ISO）任务管理器的机器 

 

无法使用 TaskController 的是： 

• 软件版本为 AMABUS V 6.04 及更老版本，V 2.21 
及更老版本的播种机。 

• 软件版本为 AMABUS V 5.30 及更老版本的单机玉米播种机。 

 

→ 原始数据菜单   

 

在安装 AMABUS 软件的机器上必须在 
TaskController 的子菜单“设备”中手 
动输入设备的几何参数。 

 
 设备 

 

  

•  AMAZONE 设备几何参数设定， 
参见第 43 页。 

 

 

  

8.3.2 没有安装 TaskController 的机器 

 

不是出现 TaskController， 
而是出现设备几何参数输入界面。 

  

•  AMAZONE 设备几何参数设定， 
参见第 43 页。 

•  启动/关闭 TaskController。 

 当前机器 
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9 应用程序“GPS”总览 

 
切换到 GPS 菜单 

9.1 主菜单 

使用 GPS Switch 
进行的作业必须进行以下输入。 

主菜单显示这些数据： 

  

 

任务已启动 

可能的作业模式：无任务管理器 

 

 

在 TaskController 中的机器 

（自动通过 ISOBUS 或者在 AMABUS 上创建） 

拖拉机连接数据： 

（自动通过 ISOBUS 或 TECU 模拟输入） 

主菜单下面分多个子菜单，在作业开始之前必须
在子菜单中输入必须的参数。 

•  轮作田数据菜单 

•  应用程序详细说明 

•   GPS-Switch 菜单 
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9.2 作业菜单 

 
主菜单  

 
作业菜单 

 

GPS-Switch 作业菜单  

 
   

来自机器控制程序作业菜单的作业数据 

• 显示取决于软件版本。 

• 只有 Section Control 和机器控制程序在一 
个终端上运行时才显示作业数据。 
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在“作业”菜单上显示农田边界。  

 

 

在“作业”菜单上显示已部分作业的面积。 

（二维模式） 

 

 

 

在“作业”菜单上显示依靠并行辅助系统 GPS-
Track 已作业过的田边地。 

（三维模式） 

 

 

 

三维模式显示，已上传应用图到作业菜单中。  
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9.3 GPS 诊断菜单 

 
主菜单 

  
GPS 诊断 

  
 

  

 

显示设置终端选定的 GPS 接收器：   

 

设定之前： 

• 在设置终端的程序管理器终端子菜单中关闭发光条， 
参见第 36 页。 

• 将 GPS 接收器直接连接到 AMATRON 3 上（拔掉发光条）。 

GPS 接收器 A100 / A101，NovAtel，标配 

• 波特率 19200（标配）。 

更改波特率： 

 1.  设定波特率。 

 2. 重新启动 AMATRON 3。 

 3.  更改后的波特率被传输到 GPS 
接收器。 

 

A100 / A101，NovAtel： 

• 设定卫星 1：120。 

• 设定卫星 2：126。 

• 设定修正信号：EGNOS。 
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GPS 接收器 SGR1 

自动执行配置。可以通过提高输出率来提高信号
分析的准确度。 

 

• 选择修正信号 

• 选择数据输出率 

→ 标准输出率 5 Hz 

→ 输出率 10 Hz 

•  确认输出率 

 

 

 

 

•  显示 GPS 数据 

GPS 诊断显示当前数据用于 GPS 
信号及未经处理的数据用于故障诊断。 
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9.4 GPS-Switch 的层级 

作业菜单 
 

 主菜单 
 

 
GPS 诊断 

  
 

 

            

            

       帮助    

          

手动/自动 

确定/删除农田边界 

平行行驶 

放大、缩小、显示
全部农田界面 

障碍 

指南针 

二维 <-> 三维 

设定/校准参考中心 

设置 GPS-Switch 
（设定 GPS-

Track） 

          

   轮作田数据  
设置 

GPS-Switch 
 

    (   
(  

   

新建 

加载 

保存 

导入 

导出 

缩放 

可用存储空间 

重组存储器 

 

重叠率 

重叠容差 

田边地间距 

农田边界重叠容差 

机器建模 

识别轮作田 

到达农田边界声音警报 

预计时间 

设备几何 

自动降低喷杆 
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9.5 GPS 参数的定义 

 GPS 

全球定位系统 

 
DGPS 

差分 GPS 

校正系统将定位精确度提高到 +/- 0.5 m（RTK 上为 0.02 m）。 

 
HDOP 

水平定位精度因子（GPS 值质量） 

9.6 GPS 定位质量要求 

 GPS-Switch 的定位质量与 GPS、DGPS 和 HDOP 的参数相关。 

 GPS 定位质量 

DGPS 0 – 6 （标准状态） 好 

HDOP 6 - 8 中等 

HDOP 大于 8 差 

GPS HDOP 0 - 6 中等 

HDOP 6 - 8 差 

HDOP 大于 8 差 
  

 好的质量： 

• 可以在自动模式下作业。 
 中等质量： 

• 可以在自动模式下作业。  
• 已作业过的面积显示为黄色。 

 差的质量： 

GPS 定位很不准。GPS-Switch 
上不再显示农田。因此已作业过的面积也没有被标记，无法进行自动
作业，也无法创建农田边界。 

 

差的 GPS 或者功能故障将导致 GPS-Switch 自动切换到手动模式！ 

切换到手动模式时机器被停机。 
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10 启动 GPS 应用程序 

10.1 首次启动 

 

• 新 GPS 接收器第一次使用时，需要对接收器进行初始化， 
该过程持续几分钟。之后 GPS-Switch 才获得信号。 

• 以后再使用的话大约 30 秒后 GPS-Switch 就能收到 DGPS 
信号。 

10.1.1 连接到一个陌生 GPS 系统 

 如果 AMAZONE GPS 接收器使用了一个陌生的 GPS 系统，则必须在 
GPS 系统上进行以下输入： 

• 必须有串行接口，通过 9 针 Sub-D RS232 连接插头 

ο 传输速度：19,200 波特 

ο 参数：8 数据位 

ο 优先等级：无 

ο 停止位：1 停止位 

 （8N1） 

• 匹配的数据（NMEA协议） 

ο GPGGA，GPVTG（每 5 Hz），GPGSA（每 5Hz 或 1 
Hz）数据 

• 必须存在修正信号（DGPS）。 

10.1.2 基本状态 

 

基本状态为机器的状态，即机器启动后在执行功能之前所处的状态。  

 

 整个系统启动后，系统处于手动模式状态！机器处于基本状态。 

打药机： 

• 局部宽度喷阀关闭 

• 已预选所有喷杆组 

撒肥机： 

• 撒肥盘关闭 

• 已预选所有喷杆组 

• 排肥滑门关闭 
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10.2 GPS-Switch 设定菜单 

→ 在主菜单  中选择： 

  

第 1 页  

•  输入重叠率，参见第 58 页。 

• 输入重叠容差，参见第 59 页。 

• 输入田边重叠容差，仅限于农用打药机， 
参见第 60 页。 

 

 
 

•  通过机器建模可以模拟各种类型机 
器的各种喷撒特性。 

ο 关闭（悬挂式机器） 

ο 牵引式机器 

ο 自走式机器 

 

 
 

 

 第 2 页  

•  超出田边时启动或关闭到达田边 
声音警报。 

• 上传数据时农田四周位置以公里数 km 
显示。 

 

 
 

• 提前启动喷杆组预计时间，仅限于农用打药 
机和播种机，参见第 60 页。 

• 延时关闭喷杆组预计时间，仅限于农用打药 
机和播种机，参见第 60 页。 
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 第 3 页  

• 农用打药机： 

  在农田边界内自动降低喷杆。 

  输入时间，单位是毫秒。 

  喷杆下降的打药机距离启动的剩余时间。 

  标准：0 ms 

  最大：5000 ms 
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10.2.1 重叠率 

作业过程中，喷杆组可能伸入到已经作业过无需
再作业的范围。 

这个重叠率说明了是否启动相应的喷杆组。 

 

  

重叠率 0%： 

→ 最小重叠率出现的时候，相应的喷杆组被 
关闭。 

 

 

 
 

重叠率 50%： 

→ 喷杆组重叠率达到 50 %，启动该喷杆组。 

对撒肥机的建议！ 

 

 

 
 

重叠率 100 %： 

→ 当一个喷杆组完全重叠时，才关闭该分段。 

对于农用打药机和撒肥机： 

田边或者安全区域通常以 0% 重叠率作业。 

仅针对播种机： 

推荐重叠率 100 %。 
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10.2.2 重叠容差 

说明了最外侧喷杆组的灵敏度，避免该分段在最
小重叠率时被永久关闭。 

设定范围：0 - 50 cm 

 

  

例 1： 

重叠率：0 % 

重叠容差：50 cm 

 

 

 
 

例 2： 

重叠率：100 % 

重叠容差：50 cm 
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10.2.3 农田边界重叠容差 

为了避免最外侧喷杆组到达田边时被永久关闭，
可以单独设定田边的重叠容差值。 

设定田边重叠容差值。 

ο 最大 25 cm 

ο 标准/建议 0 cm 

  

 

用户也可以将数值设到最大的 25 cm 
（半喷嘴距离），但后果自己承担 
（修改时有警报提示）。 

  

10.2.4 地头距离 

撒肥机（AMABUS）： 

（V） 地头距离决定了撒肥机驶入农田时的开机 
时间点。（田边地到撒肥盘的距离） 

（1） 田边地 

（2） 农田 

（3） 驶入田边地的关机点（取决于 GPS X1） 

（4） 驶入农田的开机点（取决于 GPS X1 及 
V） 

参见第 94 页。 

 

 

 

 

田边地间距 V 默认设定为半作业宽度。 

如果作业宽度大于 30 m，或者特殊肥料，可能需要进行调整。 

 

 

可以修改 GPS X1 的值和田边地间距，调整撒肥机的开机和关机点。 

必须先设定好正确的关机点（GPS X1），才能通过输入田边地间距 
来设定开机点。 
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10.2.5 开机和关机预计时间 

 

不适用于撒肥机和 ISOBUS 农用打药机！  

仅限于播种机及 AMABUS 农用打药机！ 

 

 

• 该预计时间用于设定无缝农田作业。 

ο 从未作业面积过渡到已作业面积时。 

ο 从已作业面积过渡到未作业面积时。 

• 重叠/重叠不足值主要跟行驶速度相关。  

• 预计时间单位是毫秒。 

• 预计时间大，行驶速度过快可能导致不需要的开关机动作。 

农田优化作业 

 
 （1） 田边地/已作业区域 

（2） 无重叠的无缝农田作业 

已作业面积重叠 

关机预计时间 
 

开机预计时间 

  
 （A） 重叠长度 
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• 关机 – 驶入已作业面积： 

ο 打药机：减少预计时间。 

ο 播种机：增加预计时间。 

 • 开机 - 从已作业面积驶出： 

ο 打药机：减少预计时间。 

ο 播种机：减少预计时间。 

 

未作业区 

关机预计时间 
 

开机预计时间 

  
 （B） 未作业区的长度 

• 关机 – 驶入已作业面积： 

ο 打药机：增加预计时间。 

ο 播种机：减少预计时间。 

 • 开机 - 从已作业面积驶出： 

ο 打药机：增加预计时间。 

ο 播种机：增加预计时间。 
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建议播种机具预计时间 

 预计时间 谷物 kg / ha 油菜 kg / ha 肥料 kg / ha 
 [ms] 100  200 2  8 40  120 

AD-P 开机 2500 2400 2800 2600 ̶ ̶ 

3 m 关机 2600 2800 2400 3000 ̶ ̶ 

AVANT 4000 
开机 3500 3400 3900 3400 4000 3800 

关机 3600 3800 4300 4800 3900 4300 

AVANT 5000 
开机 3800 3600 4100 3700 3900 3800 

关机 4400 5000 4000 4300 4300 4700 

AVANT 6000 
开机 3600 4000 5000 4900 4300 3900 

关机 4600 4700 6500 6200 5100 5200 

CAYENA 6001 
开机 2900 2700 3000 2400 ̶ ̶ 

关机 3100 3500 2800 3200 ̶ ̶ 

CAYENA 6001-C 
开机 2300 2100 1900 2300 2600 2600 

关机 2600 2700 1400 2600 2700 3000 

Cirrus 3001  
Special 

开机 3000 2700 2900 2500 ̶ ̶ 

关机 3400 3200 2900 3000 ̶ ̶ 

Cirrus 3001  
Compact 

开机 3000 2600 2400 2600 ̶ ̶ 

关机 2900 2900 1800 2600 ̶ ̶ 

Cirrus 3003-C 
开机 2400 2200 2200 2400 2500 2300 

关机 2600 2800 1900 2200 3000 3300 

Cirrus 4002 
开机 2600 2500 2800 2600 ̶ ̶ 

关机 2900 3100 2800 2900 ̶ ̶ 

Cirrus 6002 
开机 2800 2600 2900 2700 ̶ ̶ 

关机 3400 3600 3400 3800 ̶ ̶ 

Cirrus 6003-2 
开机 3800 3500 3800 3400 ̶ ̶ 

关机 3800 3700 3600 3700 ̶ ̶ 

Cirrus 6003-2C 
开机 2500 2300 3000 2700 2700 2700 

关机 2800 2900 3100 3600 3400 3500 

Citan 6000 
开机 2600 2300 2700 2400 ̶ ̶ 

关机 2800 3100 2500 2800 ̶ ̶ 

Citan 12000 
开机 3200 3100 2000 2000 ̶ ̶ 

关机 3600 3700 1600 1600 ̶ ̶ 

EDX：Section Control 关闭整个间苗装置或者单排装置。 

EDX  
间苗装置 

开机 1200 

关机 200 

EDX  
单排控制 

开机 1160 

关机 600 
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这些值仅为建议值，每次启用之前必须仔细核查。 

重叠区/未作业区预计时间的修正时间 

  
重叠长度（A）/未作业面积长度（B） 

 

  
0.5 m 1.0 m 1.5 m 2.0 m 2.5 m 3.0 m 

 

行
驶
速
度

[k
m

/h
] 

5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms  

6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms  

7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms  

8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms  

9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms  

10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms  

11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms  

12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms  

13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms  

14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms  

15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms  

 

       

 

 

 

可以内插或外插未列出速度和距离的修正时间（A、B）或者通过以下
公式计算出来： 

预计时间的修正时间 [ms] = 
长度 [m] 

x 3600 
行驶速度 [km/h] 

 

 

播种机里的预计开机关机时间受到以下因素影响： 

• 运输时间，与以下因素相关： 

ο 种子类型 

ο 运输道路 

ο 鼓风机转速 

• 与以下因素相关的行驶特性 

ο 速度 

ο 加速度 

ο 制动 

• 与以下因素相关的 GPS 定位精度 
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ο 修正信号 

ο GPS 接收器更新频率 

 

 

为了精确在田边地（尤其是播种机）换向，必须用到以下几项参数： 

• GPS 接收器的 RTK 精度（更新频率至少 5 Hz） 

• 驶入/驶出田边头时匀速行驶 

10.3 轮作田数据菜单 

→ 在主菜单  中选择： 

  

•  接收一块新农田。 

→ 白色显示屏上显示准备好接收一块新农田。 

  农田名称：-未命名- 

 

 
 

 

存储农田时需要输入农田名称。 
 

•  作业之前从 U 盘上传农田属性， 
参见第 67 页。  

•  作业完成后将农田数据保存到 U 
盘上。 

  → 输入名称。 

•  从 U 盘上传 Shape 文件，参见第 69 
页。  

•  以 Shape（shp）格式输出轮作田 
文件，供电脑上其它应用程序使用。 
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第 2 页  

•  放大农田界面。 

•  缩小农田界面。 

•  位置居中。 

•  显示 U 盘可用存储容量。 

•  如果剩余存储空间不足，优化 U 
盘存储空间。 

 

 
 

 

 

50 次存储后自动优化存储空间。 

→ 确认显示屏上出现的报告。 
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10.3.1 加载/删除轮作田数据 

可用调出以下轮作田数据： 

• 开始农田作业的农田边界。 

• 如果作业中断，现在要继续作业，可调出已 
作业的面积（含已作业农田部分的田边）。 

• GPS-Track 引导车道。 

• 障碍物。 

• 禁区。 

• 应用图。 

• 田边地。 

→ 无法调出查看的轮作田数据显示为灰色。 

  

 1. 插入 U 盘。 

 2.  调出子菜单“加载”。 
 

 3.  /  保存当前面积。 

 

 
 

 4.  

ο  只显示设定圆周范围内的 
农田，参见第 56 页。 

ο  显示所有农田。 

 5. ，  选定所要的农田，或者 

   输入文本段来搜索农田。 

 6.  确认所选。 
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 7.  ，  
单个勾选所要的农田属性。 

 8.  选择农田属性。 

→   
→ 呈灰色的农田属性无法选择。 

 9.  加载农田属性。 

→ 已选定的农田出现在显示屏上。  

 10.  返回主菜单。 

 

 

 
 

•  删除 U 盘上已选定的农田。  

 1. ，  选定所要的农田。 

 2.  /  确认。 
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10.3.2 GPS-Maps - 导入 Shape 文件 

 1. 插入 U 盘。 

 2.  打开“数据导入”子菜单。 

 3.  ，  选择想要的内容。 

 4.  确认所选。 

 

 

 

 5.  ，  选择该 Shape 
文件中的数据目录。 

→  切换数据目录 

  \ 最上层目录层 

  \.. 更上一层目录层 

  \xxx 在这个目录下切换 

 6.  创建了关于当前农田的 Shape 文件。 
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导入应用图  

 

应用图优先存放在一个名为“应用图”的文件夹里，因为在导入时直接访
问该文件夹。 

导入应用图时，选择： 

• 耗用量。 

• 有效物质比例：kg 或 L 有效物质/ha 
（有效物质单位 % ）。 

→ 应用图中根据有效物质比例重新计算耗 
用量。 

•  
将应用图所有耗量修改为输入值，单位是 
%。。 

•  选定和修改单个耗用量 ，

。 

•  删除应用图。 

 

 
 

 

 

 

导入的应用图显示在“作业”菜单里。 

 

10.4 Info（详细信息）菜单 

→在主菜单  中选择： 

  

Info 菜单中显示可用的应用程序。 

显示应用程序的： 

• 测试版本的剩余试用时间 

• 完整版激活状态 
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11 应用程序 GPS-Switch 的使用 

 
作业之前必须进行以下输入： 

• 输入轮作田数据（第 65 页）。 

• 设定机器几何参数（第 56 页）。 

• 进行设置设定（第 56 页）。 

 
 根据作业方式，最好 

• 每次接收新农田时进行（参见第 82 页）， 

• 新接收之后将农田或农田边界保存在 U 
盘中并在开始农田作业前上传（参见第 84 页）。 

11.1 显示 GPS-Switch 作业菜单 

 
  
（1） 农田边界（红色） 

（2） 已作业面积（绿色） 

（3） 未作业面积（白色） 

（4） 工作机器符号 

（5） 作业宽度 

（6） GPS 信号强度 

（7） 重叠率 

（8） 自动模式或手动模式 

 （9） 轮作田总面积（农田边界范围内） 

（10） 参考中心，校准点。 

（11） 指南针 

（12） 提示机器到达田边 

（13） 要求校准 

（14） 最多三次重叠（仅限于农用打药机） 

（15） 插入的障碍物 
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作业菜单中具有喷杆组的工作机器符号。 

（1） 喷杆组（灰色 - 表示机器不在工作位置） 

（2） 已启动的喷杆组 

ο 蓝色 

（3） 已关闭的喷杆组 

ο 红色 

 

 
 

ISOBUS 机器： 

如果需要计算机器的作业长度，则用一条黑线标
记。 

（1） 作业长度 

（2，3） 开机点 / 
关机点，具体看机器的设定情况 

AMAZONE 农用打药机：参见 ISOBUS 
使用说明书，配置喷杆组切换点。 
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11.2 在 GPS-Switch 作业菜单中显示的功能故障 

•  手动/自动模式切换，参见第 76 页。 

   在 5 秒钟内确认自动模式。 

→ 显示屏上显示手动或自动模式。  

•  特殊情况下需要手动输入设备几何 
参数（无自动喷杆组切换功能），参见第 87 
页。 

•  确定农田边界（新接收农田时第一轮 
绕农田一周行驶后直接进行）。 

•  删除农田边界。  

•  GPS Track：设定 GPS Track 
的引导线路。 

•  GPS Track：删除引导线路。 

•  放大农田界面。 

•  缩小农田界面。 

•  持续显示整块农田 3 秒钟。 

•  位置居中。 
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 第 2 页  

•  
在终端上标记农田中的障碍物，参见第 81 
页。 

•  删除障碍物。 

 

•  显示屏校准方向 

ο 北朝上， 

ο 行驶方向朝上， 

•  二维  三维显示界面切换。 

•  设定 GPS 信号在农田中的参考点， 
或者从列表中选定一个参考点，参见第 79 
页。 

→ 接收新农田之前。 

•  校准农田。 

→ 编辑一块已接收的农田时。 

•  切换到“设置”菜单，机器保持 
在自动模式，参见第 56 页和第 91 页！ 
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11.2.1 可设定的田边地  / GPS-Headland 

 第 3 页  

可设定的田边地： 

如果使用机器之前设定了一个田边地，则农田内
部可以先在自动模式下作业。然后再对田边地进
行作业。田边地的引导线路被创建。 

 

 1.  创建田边地 

ο 输入田边地的宽度 

ο 输入第一条引导线路位置。 
以半作业宽度（1）/全作业宽度（2）
开始？ 

→ 橙色田边地 – 喷杆组在田边地处关闭。 

 2. 对农田内部进行作业。 

 3.  激活田边地 

→ 灰色田边地–可对田边地进行作业。 

 4. 对田边地进行作业。 

 

•  删除田边地。 

•  切换至农田内部作业。 
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11.3 自动模式 和手动模式 

 应用程序 GPS-Switch 既可在手动模式下也可在自动模式下使用。 
 

 

自动模式： 

• 自动在开机、关机和喷杆组之间切换。 

手动模式： 

• 无自动喷杆组控制。 

• 通过机器控制程序 Joystick，AMACLICK 来操作机器。 

 • 只在终端显示和标记。 
 

 

ISOBUS： 

Section Control 每次总是以上一次模式启动。  

以下动作完成后自动模式保持不变： 

• 启动操作终端， 

• 开始新任务， 

• GPS 失灵， 

→ 如果有的话，通过机器软件控制 Section Control。 

AMABUS： 

Section Control 总是以手动模式启动。 

 
自动模式 

 1. 机器转换到工作位置。 

 2.  选择应用程序 GPS-Switch。 

 3.  选择 GPS-Switch 作业菜单。 

 4.  选择自动模式。 

 5.  选择应用程序“机器控制”。 

 6. ISOBUS：如果可以，在机器控制程序中将 Section Control 
转换到自动模式。 

 7. 如果可以，启动机器。 

 8. 走车，开始作业。 

→ 喷杆组被自动关闭。 

→ 已作业区域显示在 GPS-Switch 的作业菜单中。 
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手动模式 

 1. 机器转换到工作位置。 

 2.  选择应用程序 GPS-Switch。 

 3.  选择 GPS-Switch 作业菜单。 

 4.  选择手动模式。 

 5.  选择应用程序“机器控制”。 

 6. 通过机器控制程序手动关闭喷杆组。 

→ 已作业区域显示在 GPS-Switch 的作业菜单中。 

 

 

 

自动模式下作业时的操作： 

• 机器必须已准备好： 

ο 打药机：喷杆已展开，震动平衡装置已解锁。 

   →震动平衡装置锁定状态下 
     只可在手动模式下进行单侧喷洒。 

ο 播种机：开沟器必须处于工作位置。 

ο 撒肥机：撒肥盘必须启动。 

• GPS 信号质量必须合格： 

ο HDOP </= 6 的 GPS  

ο HDOP </= 8 的 DGPS  
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在自动模式下通过机器控制程序和多功能手柄控制单个喷杆组 

• 可以（软件版本在 7.15 以上的 AMABUS 农用打药机）， 

• 不可以（其他机器）。 

 

农用打药机： 

• AMACLICK 上面的喷杆组通过应用程序 GPS-Switch 来关闭。 

  但是，这样关闭喷杆组的话，其后面的面积仍然继续显示为 
绿色。  

→ 这样，这个手动控制的区域在下次再经过时，被自动关闭。 

• 在自动模式下可以通过机器控制程序选择单个喷杆组。 

  这样，从外面关闭的喷杆组在 GPS-Switch 
里也是保持关闭状态，并且该区域不被标记为绿色。 

→ 这样就可以进行一些操作，例如一台 27m 
的打药机，其外侧2个喷杆组总是保持关闭状态，从而只对 21m 
车道宽度的轮作田进行作业。 

 

 

在自动模式下也可以通过机器控制程序关闭打药机或者关闭撒肥机的
撒肥盘驱动器。 

 

 

离开作业菜单时，功能故障或 GPS 信号质量差使得 GPS-Switch 
切换到手动模式。 

→ 打药机：关闭喷杆组。 

→ 撒肥机：关闭排肥滑门。 

 

 

小心 

如果在自动模式下倒车，喷杆组自行关闭可能会带出不必要的药剂或
者撒出不必要的肥料。 

因此，只有沿行驶方向行驶才保证 GPS-Switch 
功能正常。如果来回倒车作业，尤其是包括倒车行驶，出于 GPS-
Switch 安全考虑，应该切换到手动模式。  

也可以通过机器控制程序： 

• 关闭农用打药机的喷雾器， 

• 关闭撒肥机的撒肥活门， 
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11.4 参考点 

 参考点是 GPS 信号对农田进行定位的参考位置。 

参考点 

• 必须在保存一块农田之前设定好或者使用一个已有的参考点， 

• 如有要求，或者在终端显示上发现偏差时，应该校准与农田的相 
对位置。 

 

 

参考点 

• 是拖拉机上的 GPS 接收器在农田上方的位置点。 

• 随着拖拉机一起移动，车辆停住时探测位置信号。 

• 用作位置校准 GPS 信号。 

• 是任意选定的可找到的一个点。这个参考点应该位于待作业的农 
田上方或者附近。 

  （例如拖拉机前轮碾过一块边界标记石头）。 

• 在保存农田时记录下来，供之后的工序使用。 

 

 

必须认真确定参考点。 

每次校准时都以同样的方式同样的方向行驶经过参考点。  

建议要有一个修正信号用来设定和校准参考点。 

若报警提示参考点不清楚，则不得设定参考点。 

 

 

如果机器被改装到另一台拖拉机上，GPS 
天线位置变了，就必须重新设定参考点。  

→ 这种情况下仅仅校准是不够的。 

11.4.1 校准不准确/错误校准 

 

校准不准确的数据无法在实际作业中使用。 

如果由于疏忽，在一个错误的地点进行了校准，可能需要重新让车辆
行驶经过正确的地点并重新校准。 
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11.4.2 指派新的参考点 

 
为了设定新的参考点，必须如下操作： 

 1. 加载农田 

 2. 校准农田 

→ 现在可以设定新参考点，或者从列表中选定一个参考点。 

11.4.3 RTK-GPS 的使用 

 

该操作前提是使用了一个 RTK 站。 

 

 

即使使用了 RTK 站，仍然应该设定一个参考点，这样的话，即使 RTK 
信号失灵，还可以对农田进行校准。 

 
• 设定或者校准参考点时处理 GPS 

数据需要大约 15 秒（如果没有修正 
信号，则需要 30 秒）时间并显示在 
屏幕上。 

•  确认参考点。 
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11.5 标记 障碍物 
 

农田里的障碍物可在终端机上标记。 

 1.  添加障碍物。 

 2. ， ， ，  移动障碍物。 

→ 显示障碍物相对于 GPS 天线的位置。 

 3.  确认位置。 

 4.  在 30 米圆圈内删除障碍物。 

 

 
 

 

 

到达障碍物之前发出声音或者图像警报
。 
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11.6 重新记录农田的操作 

 通常在开始农田作业之前在绕农田行驶一周期间处理田边地。 

→ 必须进行农田重新记录。 

→ 在手动模式下绕农田行驶第一周。 

→ 农用打药机：绕农田行驶第一周也可以在自动模式下进行。 

  这里也一样，在自动模式下如果要来回调车及倒车行驶必须手动 
开启和关闭喷雾。 

 重新记录之前：显示屏上没有农田/田地边界。 
 

 
 

 1.  启动 AMATRON 3。  

→ 大约 30 秒钟之后 AMATRON 3 收到 DGPS 信号。 

 2.  选择应用程序“GPS”。 

 3.  选择轮作田数据菜单。 

 4.  重新记录一块农田。 

→ 创建 -未命名- 农田。 

 5.  返回主菜单。 

 6.  选择作业菜单。 

 7. 如果需要保存农田/农田边界，设定/上传参考点。 

ο  行驶经过参考点并设定参考点，或者 

ο  从列表中选出一个参考点。 
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• 如果需要保存一块重新记录的农田，必须设定或上传参考点。 

• 如果农田面积很大，作业时间长，必须设定或上传参考点，这样 
才能对农田进行校准。 

→ 从而可以避免因为卫星漂移而定位不准确。 

 

 → 进行第一次绕农田一周行驶，参见第 76 页。 
 

完全绕农田一周行驶之后： 

 8. 停车。 

 9.  确定农田边界。 

→ 显示农田边界。 

  10. 对农田内部进行作业。 

→ 喷杆组被自动关闭！ 

→ 整块农田完全行驶过之后，所有喷杆组被自动关闭。 

 11.  根据需要在应用程序 GPS 和机器控制程序之间切换。 

使用之后： 

 1. 机器控制程序： 

 2. 需要时：将轮作田数据保存到 U 盘中（参见第 67 页）。 

 3.  关闭 AMATRON 3。 
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11.7 加载一个农田边界/一块农田的操作方法 

 → 可以在自动模式下绕农田行驶一周。 

  这里也一样，在自动模式下如果要来回调车及倒车行驶必须手动 
开启和关闭打药喷雾。 

  

 已保存/已加载的农田边界。 

 

 
  
 

 1.  启动 AMATRON 3。  

→ 大约 30 秒钟之后 AMATRON 3 收到 DGPS 信号。 

 2.  选择应用程序“GPS”。 

 3. 通过轮作田数据菜单上传农田边界/农田（参见第 67 页）。 

 4.  返回主菜单。 

 5.  选择作业菜单。 

 6. 定位参考点。 

 7.  校准农田并让车辆停在原位 15 秒钟。  

 8.  选择应用程序“机器控制”。 

→ 在自动模式下对这块农田进行作业。 

 使用之后： 

 1. 如果作业中断：将农田保存到 U 盘中，参见第 67 页。 

 2. 机器控制程序： 

 3.  关闭 AMATRON 3。 
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11.8 作业中断 

 如果农田作业过程中断，或者操作终端关机，要注意以下事项： 

• 应设定参考点。 

• 重启车载电脑之后，作业显示屏上出现作业状态，可以继续进 
行作业。 

• 如果中断之后还需要继续对农田进行作业，或者对另一块农田进 
行作业，必须将农田数据保存在一个 U 盘里。 

 作业中断之后上传农田数据。 

 

 
 



  
 

应用程序 GPS-Switch 的使用  
 

86  AMATRON 3  BAG0094.6  02.15 
 

11.9 作业期间 

 

即将到达农田边界时发出声音或者图像警报。 

 

如果已设定了一个参考点： 

如果上一次校准是 4 个小时之前进行的，且 GPS-
Switch 要求重新进行校准，请尽快重新进行 
校准。 
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11.10 手动设定设备几何参数时的 REC  

对于没有配置自动喷杆组控制装置的机器： 

 1. 在机器上手动启动喷杆组。 

同时 

 2.  开始记录已作业农田。 

 3. 每次关闭喷杆组时都同样使用  
来同时中断记录。 

 

 

 
 

 

 

记录之后，从农田边界出发时，可以在终端上创建、保存农田边界，
供机器自动控制喷杆组时使用。 
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12 应用程序 GPS Track 
 

12.1 功能 

 GPS Track 
是一个用于在农田中引导车辆行驶的应用程序。根据第一道引导车道
创建平行的车道。 

终端上显示这些引导车道。 

发光条显示拖拉机从引导车道偏离，从而及时纠正，准确地在引导车
道上行驶。 

12.2 作业菜单中的 GPS Track 

 
 

 （1） 标记了编号的引导车道 

（2） 已激活的引导车道（蓝色） 

（3） 下一道引导车道 

（4） 用于寻找引导车道的发光条 

（5） 距离引导车道，单位：cm 

（A） 用于创建引导车道的原点 

（B） 用于创建引导车道的终点 
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12.3 GPS Track 的应用 

  1. GPS-Switch 设置： 

ο 选定导航图样，参见第 91 页。 

ο 输入田畦，参见第 92 页。 

ο 输入引导车道距离，参见第 91 页。 

 2. 第一次在引导线路上行驶过程中创建引导车道，参见第 90 页。 

→ 已创建的引导车道显示在所选导航图样中。 

 3. 每次搜寻下一个编号的引导车道。 

→ 到达该引导车道时，该引导车道被标记成蓝色。 

 4. 离开引导车道。 

→ 此时注意发光条。 

 5. 在第一次行驶经过现有障碍物时进行记录，参见第 81 页。 
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12.4 创建引导车道 
 
12.4.1 导航图样 AB 上的引导车道，平滑或相同 

 

创建引导车道之前必须在设置菜单里进行以下输入，参见第 91 页： 

• 选择导航图样 

• 在田畦上行驶 

• 引导车道间距 

 

 

 1.  确定用于创建引导车道的起点 A。 

 2. 走车，以创建引导车道。 

 3.  确定用于创建引导车道的终点 B。 

→ 计算引导车道并显示在显示屏上。 

 4.  删除引导车道。 

 

12.4.2 导航图样 A+ 上的引导车道 

 

 1.  确定用于创建引导车道的起点 A。 

 2.  输入引导车道线夹角。 

→ 计算引导车道并显示在显示屏上。 
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12.5 设置 GPS-Switch（GPS Track） 

在作业菜单中：  

 

    

ο  A 点和 B 
点之间直线或任意轮廓构成的导航图样
。 

ο ，  田畦。 

ο  引导车道间距 
默认等于机器的作业宽度。为了保证重
叠作业，可稍微减小该值。 

ο ，  设定发光条的灵敏度 
cm。 

 

→ ， ，参见第 56 页。 

 

 
 

12.5.1 导航图样 

 GPS 可以创建各种各样的导航图样。 

平行行驶 

导航车道是一些平行线条： 

• AB → 引导车道是连接所设定的 A 点和 B 点之间的平行直线。 

• A+ → 导航车道为由 A 点和引导车道夹角确定的平行直线。 
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 轮廓行驶 

导航车道是一些任意轮廓图。 

 

 
 

 

 • 平滑轮廓 → 
导航车道包含弯曲半径跟第一条引导车道相应的曲线。内侧曲线
旁边的半径小一些，外侧曲线旁边的半径大一些。 

 

   
 

 • 相同轮廓 → 
导航车道包含所有引导车道跟第一条引导车道一样的曲线。 

 

   

12.5.2 在田畦上行驶 

 在田畦上行驶时，不是选择跟在邻近引导车道之后的一条引导车道，
而是跨过一条或多条引导车道进行作业。 

这样可以避免行驶在邻近引导车道上时需要调车。 

需要输入所间隔的引导车道。 
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12.6 发光条 

 发光条显示是否按车道行驶。 

• 下面的 LED 排灯显示往左或往右偏离引导车道。 

• 上面的 LED排灯显示转向幅度， 
以便使车辆重新回到引导车道上。 

• 如果只亮起黄灯，说明机器在引导车道上。 

 

 
 

 

发光条波特率默认设定为 19200 。AMATRON3 和 GPS 
接收器的波特率必须设成和发光条一样。 

发光条的波特率在配置菜单中设定。 

 

 上面的 LED 排灯在配置菜单中显示波特率。 

→ 波特率（600-57600）从左向右依次增大。 

下面的 LED 排灯在配置菜单中显示软件版本。 

→ 软件版本：x.x（x = 1-5 个亮起的 LED 灯）。 

 

 

 
 

• 打开配置菜单：  按住不放，启动 AMATRON3。 

• + /- 在配置菜单中修改波特率。 

• 离开配置菜单：重新启动 AMATRON3。 
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13 故障 / FAQ 

撒肥机： 

接通 GPS-Switch 

 

Task Controller – 设备几何： 

• 在行驶方向上过早关闭  → 增大 GPS X1 值  

• 在行驶方向上过迟关闭  → 减小 GPS X1 值 

• 在行驶方向上过早启动  → 加大田边地间距 V 

• 在行驶方向上过晚启动  → 减小田边地间距 V 

  举例：   

 问题： 

 撒肥机提前 5 m 关闭，当前 GPS X1 
值为 -3000。 

 

 

 解决方法： 

GPS X1 值：加大到 -8000。 

→ 撒肥机准时关闭，但是现在却过晚启动。 

解决方法： 

田边地间距 V：减小 5000。 

• 横向与行驶方向不正确  TECU： 

→ 值 A 错误 

→ 数值符号错误 

车道之间形成地带  → 车道错误 

→ GPS 漂移，请校准参考点 

接收不到信号：  

打开 GPS 诊断菜单。 

  

数据已存在？否 

 

 • 检查天线 / 外部 GPS 的连接。 

• 天线灯亮起？ 

  （红色：电源，橙色：GPS，绿色： 
DGPS） 

• 检查外部 GPS 设备。设定 19200 波特，8 
数据位，优先等级无，1 停止位 

数据已存在？是 -> 

 

 • 检查外接设备的 NMEA 
数据。GGA，VTG，GSA，5Hz 

• 检查 GPS 信号质量。GPS 
信号是否太差？参见信号要求表。 
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AMATRON 3 无法启动 
  

AMATRON 3 启动和关闭过快。 
 

 • 等待几秒钟后再启动一次。 

• 拔下基本装备上的 9 针插头然后重新插上。 

GPS-Switch 没有正确关闭 

（主要是过迟）。 

 
• 检查外部 GPS。是否以 5 Hz 频率发射 

GGA、VTG 和 GSA？ 

机器符号行驶过程中不动， 

但有显示，并对启动/关闭动作有反应（蓝色/红色
/灰色）。  

 
• 检查外部 GPS。是否以 5 Hz 频率发射 

GGA、VTG 和 GSA？ 

 

故障报告：无法创建农田边界。 

→ 农田边界已存在。 

忘记创建一个新的轮作田。 

俯视可看见轮作田。 

 
• 创建轮作田，再次绕农田一周行驶（如果 

可以，不撒肥），然后确定农田边界。 

 

GPS-Switch 对机器没反应。 
 

• 是否在 TaskController 
任务管理器里设定了正确的机器？ 

• 机器是否有正确的软件？ 

→ 撒肥机：2.31 版本以上。 

→ 打药机：7.06.01/02m 版本以上。 

→ 播种机：6.04 / 2.22 版本以上。 

• 拖拉机的 TECU？  

→ 否？终端设置：输入/激活拖拉机 
TECU（模拟）。 

• 启动任务。 

AMATRON 3 中一个或者多个喷杆组对 GPS-
Switch 无反应， 

或者反之。 
 

 
• 检查 GPS-Switch 里喷杆组数量是否与 

AMATRON 3 里面的一致。 

单个喷杆组过早或过迟关闭 
 

• 检查 GPS-Switch 
里单个喷杆组宽度是否与工作电脑里面的一
致。 
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农田边界上传之后发生位移。 
 

• 请校准参考点。 

农田边界继续移位？ 

• 没有找到/行驶经过准确参考点。 

GPS-Switch 无反应或者有故障。 

 

 
• 拔下基本装备上的 9 针插头然后重新插上。 

• 启动 GPS-Switch。 

• 创建新的农田！ 

• 不要保存旧的农田！ 

 

   

如果 GPS-Switch 没有收到 GPS 
信号，将显示在屏幕上。 

→ GPS-Switch 从自动模式切换到手动模式！ 

 

 

 
 

如果 GPS-Switch 
将一个信号识别为偏差值，将显示在屏幕上。 

→ GPS-Switch 从自动模式切换到手动模式！ 
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只有精确定义了农田边界才可以切换到自动 
模式。 

→ 在手动模式下定义农田边界。 

或者 

→ 加载农田边界。  

 

 
 

第 1 次绕农田一周行驶时 GPS 信号差： 

• 在差的 GPS 
信号下作业的区域被标记为黄色。 

→ 安全区被扩大。 

 

 

 
 

不存在 GPS 信号。 

→ 无法显示农田。 

 

 
 

机器还没准备好： 

• 撒肥盘驱动器还没启动？ 

• 喷杆没有解锁？ 
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14 维护 
 

14.1 数据管理 U 盘 

 

 
 

 U 盘里有两个用于存储数据的文件夹： 

• Data 

  三个文件，存储了所有农田和农田边界数据。 

→ 如果 U 盘空间满了，文件夹 Data 用于存放在电脑上。 

• GPS-Switch 导出 

  GIS 程序 Shape 文件。 
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14.2 进行软件升级 

  在电脑上： 

 1. 解压缩 zip 文件。 

 2. 将数据复制到 U 盘中主目录下。 

• 可能已存在的文件可能留在 U 盘里。 

 

 

 

 3. 将 U 盘插到伸出的 AMATRON 3 上。 

 4. 按住 ，启动  AMATRON 3。. 

  

 5. 依次按下按键 1、2、3。  

 

→ 屏幕上显示以下内容。 

 6.  确认。 

→ 自动安装新软件。  

  出现 AMAZONE 标志时，安装完成。 

 7. 拔出 U 盘，再次删除电脑上的 5 个文件。 

 8.  关闭 AMATRON 3。 

 9.  重新启动 AMATRON 3。 

 

 

 

14.3 存放 

 

如果从拖拉机驾驶室里取出了车载电脑，请存放在干燥之处。 

 



 

 

 

 

 

 

 
 

 H. DREYER GmbH & Co. KG 
 Postfach 51 

D-49202 Hasbergen-Gaste  
德国 

电话： + 49 （0） 5405 501-0 
电子信箱： amazone@amazone.de 
http:// www.amazone.de 

 

 
 

  分厂： D-27794 Hude · D-04249 Leipzig · F-57602 Forbach 
英国和法国分厂 

 

矿物肥料撒播机、农用打药机、播种机、耕作机和市政设备生产厂家 
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