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Wskazowki dla uzytkownika

NIE MOZNA

Czytaé instruRgfi obstugi nieuwaznie i pobieZnie
a potem sig tym Rierowaé; nie wystarczy od
innych sfyszec, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegac przy zakupie oraz wierzy, Ze terag
wszystko  stanie sig  samo. UZytkownik
doprowadzi wtedy do szRod nie tylko dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterki, Ktorej
przyczyng Irzuci na maszyng zamiast na siebie.
Aby by pewnym sukcesu, naleZy wnikngé w
sedno rzeczy wzglednie zapoznal sig 2
przeznaczeniem Raidego z zespofow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcfi jest tego osiggnigcie.
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Wskazowki dla uzytkownika

1 Wskazéwki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazoéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

1.1 Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja obstugi
. opisuje sposéb obstugi.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

. musi by¢ przechowywana na przyszto$c¢.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

1.3 Stosowane opisy

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Czynnosci obstugowe i reakcje

Wypunktowania

Cyfry pozycji w ilustracjach

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujgcy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac podang kolejnos¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynnosc jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przyktad:

1. Czynnosc¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynnos¢ obstugowg 1

2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;j.

Przyktad:
. Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustrac;ji.

Przykfad (Rys. 3/6):
. Rysunek 3
. Pozycja 6
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Ogoblne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogodlne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2.1 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazéwki dotyczgce bezpieczenstwa oznakowane sg trojkgtem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujgce
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozgcego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

NIEBEZPIECZENSTWO
oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem

smierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciala.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiega¢.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciala.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowac
lekkie lub srednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiegaé.

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie¢ lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

e > P

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

® WSKAZOWKA
l oznacza szczegolnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Te wskazéwki pomoga Paninstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

SLUE BAGO0127.6 06.19 5



Opis produktu

3 Opis produktu

4 Przeglad

Czujniki:

Modut:

Zestaw kablowy modutu dla
jednej lub dwdch petili.

Rezystor koricowy CAN

Do ztagcza Out ostatniego
modutu podtgcza sie rezystor
koncowy CAN.

System monitoruje wysiew materiatu siewnego przy pomocy
czujnikow.

Informacje wyswietlane sg na terminalu ISOBUS (na przyktad
AMATRON 3).

AMATRON 3: po wigczeniu terminala AMATRON 3 wybrac tryb
ISOBUS.

Module Out

| Tramline (Lift Switch

input
Loop 1 pub

Module Harness ISO 2 Loop | Loop 2

Module In

Module Out

| Tramline (Lift Switch
i input)
| Loop 1

Module In

Module Harness ISO 1 Loop
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Montaz i podtaczanie

5 Montaz i podigczanie

5.1 Podiaczanie czujnikéw w petli

Czujniki taczy sie wzajemnie w jedng petle.

1. Pierwszy czujnik w petli taczy sie z przytgczem B zestawu
kablowego A/B.

2. Potgczy¢ drugie ztgcze czujnika 1 i podtgczy¢ czujnik 2.

3. Powtdrzy¢ czynnos¢ przy wszystkich czujnikach w petli.
W jednej petli nalezy podtagczy¢ przynajmniej 2 i mozna
podtgczy¢ do 54 czujnikow. Istnieje mozliwos¢ utworzenia do 8
petli z maksymalnie 432 czujnikami.

4. Polgczy¢ ostatni czujnik w petli z przytgczem A zestawu
kablowego A/B.

Numeracja czujnikéw odbywa sie w danej kolejnosci w petli oraz
zaleznie od typu petli (nasiona lub nawéz).

. Petla 1: czujnik 1 do czujnika 54
Przykfad: nasiona 1 do 54

. Petla 2: czujnik 1 do czujnika 54
Przykfad: nawéz 1 do 54

. Petla 3: czujnik 1 do czujnika 54
Przykfad: nasiona 55 do 109

. Petla 4: czujnik 1 do czujnika 54
Przyktad: nawéz 55 do 109

Zatrzask musi zablokowac sie po podtgczeniu.

SLUE BAGO0127.6 06.19



Montaz i podtaczanie

P

5.2 Podtaczanie zestawow kablowych

10.

Jeden zestaw kablowy potgczyé z pierwszym modutem (master).

Zestaw kablowy z przejsciowkg magistrali CAN potgczy¢
z zestawem przediuzajacym ISO oraz ztgczem ,Module In”.

Podtgczy¢ przetgcznik sciezek technologicznych do maszyny
(w razie koniecznosci potgczy¢ zestaw z przetgcznikiem
podnoszenia i odpowiednie ztgcze i podtgczy¢ do wejscia
przetgcznika podnoszenia. Blizsze informacje na ten temat
podane sg w rozdziale ,Skfadanie ztgcza przetgcznika
podnoszenia”.

Przetgcznik podnoszenia musi by¢ potaczony z pierwszym
modutem w systemie. Ztgcze Sciezek technologicznych nie jest
wykorzystywane z pozostatymi zestawami kablowymi modutu.
Wszystkie niewykorzystane przewody sciezek technologicznych
nalezy w tym przypadku zwing¢ i zabezpieczy¢.

Wtyk B petli 1 zestawu kablowego A/B potgczy¢ z wtykiem
pierwszego czujnika w petli.

Wtyk A petli 1 zestawu kablowego A/B potgczy¢ z ostatnim
czujnikiem w petli.

W razie potrzeby potgczy¢ zestaw przedituzajgcy ze ztgczami
petli 11 2.

Potgczyc¢ ztacze ,Module Out” ze ztgczem ,Module In”
nastepnego zestawu kablowego modutu.

Pozostate moduty i zestawy kablowe potgczy¢ w sposéb opisany
w punktach 4-9.

Potgczy¢ rezystor koncowy ze ztgczem ,Module Out” ostatniego
zestawu kablowego modutu.
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5.3

Montaz i podtaczanie

Przykiady uktadu systemu

Przyktad 1: podtaczanie jednej petli
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Montaz i podtaczanie

Przykiad 2: podtaczanie 2 petli
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Montaz czujnikow w wezach przewodu nawozu / ziarna

Montaz i podtaczanie

Dozowanie mechaniczne Dozowanie pneumatyczne

Monitorowanie nawozu Monitorowanie ziarna

Cﬁ% 0D o

Montaz czujnika pozycji roboczej

() Czujnik zamontowa¢ w korzystnym punkcie.
l Pozycja robocza — czujnik przystoniety

Poza pozycjg roboczg — czujnik nieprzystoniety

Pozycja robocza:

SLUE BAG0127:6 06:19 11



Montaz i podtaczanie

Uwrocie:
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6 Pierwsze uruchomienie

Podczas pierwszego uruchomienia system przeprowadza

Pierwsze uruchomienie

automatyczng konfiguracje podtagczonych modutdw i petli. Aby przej$é
do ekranu informacyjnego, w pierwszej kolejnosci nalezy zatwierdzi¢

ostrzezenie.

W trakcie pierwszej automatycznej konfiguracji wyswietlany
komunikat sygnalizuje brak zgodno$ci liczby oczekiwanych

z rzeczywistg liczbg modutow.

205
Loop Mismatch

|

Modut: 1
Oczekiwany: 1
Wykryto: 4
Uzy¢ wykrytej konfiguracji?
Czy wykryte i oczekiwane petle s3
identyczne?

Jesli nie, sprawdz polaczenie
wiazki przewodow.

IZI zatwierdzenie wykrytej konfiguraciji i przejscie dalej.

Jesdli maszyna ustawiona jest w pozycji roboczej, wyswietlany jest

nastepujgcy komunikat btedu:

408

Saatgutsensor(en)
Uerstopft

1 2 3 4 S

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Pierwsze uruchomienie

6.1 Pierwsza konfiguracja

S = frbeit

Sensoren ¢ Loop S
I i

1. @ @@W polu wejsciowym czujnikow petli

wprowadzi¢ liczbe czujnikéw zainstalowanych w petli.

e  Zainstalowane muszg by¢ co najmniej 2 i maksymalnie 54
czujniki.

. Czujniki symbolizujg zielone kropki na petli. Jesli ich liczba nie
zgadza sie z faktyczng liczbg czujnikow zainstalowanych w petli,
wykryte czujniki zaznaczone sg na zielono, natomiast
dodatkowe na niebiesko. Przyporzgdkowanie adreséw
rozpoczyna sie od zlgcza B pierwszego czujnika, ktory
potgczony jest z zestawem kablowym A/B.

. Po przyporzadkowaniu petli i czujnikdw wyswietlane sg
dodatkowe funkcje modutéw i czujnikdw zainstalowanych
w petli.

o
Loop #1 sl | e
Saatgut

2. @ @y@Wybraé jedno z ustawien w polu

wejsciowym wyboru materiatu: nasiona, nawdz lub wyt.

. Whyt.: komunikacja z petlg zostanie wylgczona (jesli nie jest
uzywana).

3. ar' Nastepna: w razie potrzeby wybraé nastepna petle
i ponownie wprowadzi¢ dane.

Seed

Seed

Fert
off

Loop #1
aff
5ensors on Loop @

@

| T

Minimum of 2
» sensors required
on loop

entered above wi
appeararoundloop B| |A
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Stany robocze systemu

Korzystanie z systemu

W systemie przewidziano 4 stany robocze:

. Stan NOT READY

Wystepuje w zalezno$ci od zapisanej konfiguracji w fazie inicjalizacji
i uruchamiania. Nastepnie nastepuje przejscie na stan ,Ready”
(Gotowe) lub ,Failed” (Nieudane). Jesli konfiguracja sprzetu nie
zgadza sie z zapisang konfiguracjg, wygenerowane zostang alarmy.

. READY STATE

W tym stanie maszyna nie jest aktywna, co oznacza, ze system
znajduje sie w trybie Standby. Przejscie systemu na ten stan
nastepuje zwykle w przypadku aktywacji/dezaktywacji maszyny przy
pomocy przetgcznika podnoszenia.

) Stan RUN

Maszyna znajduje sie w trybie roboczym i funkcja monitorowania
czujnikowego jest aktywna.

. Failed State

Ten ekran z czerwonym ttem wy$wietlany jest w przypadku
wystgpienia btedu systemu, zasilania lub komunikacji. Aby przywrdcic¢
sprawnos¢ systemu, konieczne jest usuniecie tego typu btedu.

7 Korzystanie z systemu

Podczas uruchamiania ostatnia zapisana konfiguracja systemu
poréwnywana jest z konfiguracjg sprzetu. W przypadku réznic
generowany jest alarm.

System aktywowany/dezaktywowany jest za posrednictwem czujnika
pozycji roboczej. Przy kazdej zmianie stanu systemu wyprowadzany
jest komunikat alarmowy.

W danej chwili wyswietlany moze by¢ tylko jeden aktywny komunikat
alarmowy. Z chwilg jego zatwierdzenia wyswietlany jest nastepny,
ewentualny alarm.

System wyposazony jest w nadmiarowy ukfad komunikacyjny miedzy
czujnikami, dlatego w razie awarii jednego z czujnikdw caty system
nie jest wytgczany. Zablokowane/wadliwe czujniki sg wskazywane

z doktadnymi informacjami na ekranie.

Stan monitorowania moze by¢ pokazywany na dwéch ekranach:

. ekran informacyjny (przeglad systemu i stan wszystkich
podtgczonych petli)

. konfiguracja petli (stan poszczegdlnych petli/czujnikow)

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Korzystanie z systemu

7.1 Wyswietlacz infor.

Ekran informacyjny

(1)
@)
®)
(4)
®)
(6)

pokazuje wszystkie petle w obrebie systemu,

wskazuje liczbe podtgczonych czujnikdw w odniesieniu do jednej
petli / modutu,

identyfikuje zatory.

Aktualny stan petli w formie symbolu.

Liczba czujnikow w petli

Komunikat alarmowy

Wyswietlanie szczegdtow komunikatu alarmowego
Rozsiewany materiat

Ustawiona czutos$¢ czujnikow.

zbyt wysokiej/niskiej warto$ci moze prowadzi¢ do generowania

Ustawieniem standardowym czutosci czujnikéw jest 10. Ustawienie
alarmow.

W przypadku drobniejszych materiatéw siewnych konieczne jest
dopasowanie tej wartosci, jesli ktérys z czujnikdw nie rejestruje
impulsu sygnatu, dlatego identyfikuje domniemany zator.

10 to najwieksza czuto$¢

0 to najnizsza czuto$¢

Ekran informacyjny petli

Informationsdisplay

Alarmmeldung

PP

Saat/@ O
Sensibilit. 4 -‘®

16
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Korzystanie z systemu

Funkcja wyswietlanie przez:|Pole funkcyjne Przyciski

Powrd6t do ekranu informacyjnego

e

Zwiekszanie czutosci czujnikéw (1-10)

Nasiona E? 1
5,

Nawéz

Zmniejszanie czutosci czujnikéw (1-10)

Nasiona ‘

Nawé6z

Konfiguracja petli

(X&)

Ustawianie kontroli $ciezek technologicznych

Wyswietlanie diagnozy modutow

(przycisk Shift l

Ca E@

Przeglad systemu

i

Szczegoty komunikatéow alarmowych

@Powrét do ekranu informacyjnego

Alarm
Oetail

Symbole stanu petli:

— prawidiowa komunikacja

— ograniczona komunikacja

— brak komunikacji

— (zielony) — wykryto zator, prawidtowa komunikacja

— (zotty) — wykryto zator, ograniczona komunikacja

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Korzystanie z systemu

7.2 Ekran konfiguraciji petli

Po przyporzadkowaniu petli i czujnikdbw na ekranie konfiguracji petli
{:T wyswietlane sg funkcje modutéw i czujnikéw zainstalowanych w petli.
Wybrana petla jest tutaj wskazywana na gérze ekranu jako wpis Loop
#1, 2.

Na ekranie konfiguracji petli wyswietlane sg krytyczne parametry
systemowe wybranej petli, miedzy innymi stan czujnikow, dawka
wysiewu oraz problemy z czujnikami. Legenda do koloréw opisuje
aktualny stan czujnikow.

Konfiguracja petli @
/'-_—*_-__‘\

Loop #1 e &
Saatgut
nsoren ¢/ Loop &

Sensor # 1 Anzahl B8

Zustand Ein

Kommunik . Test

(1) Czujnik w petli ze wskaznikiem stanu

(2) Woybrany czujnik (migajgcy)

(3) Wskazanie dawki wysiewu z aktualizacjg sekundowa.
(4) Pole wejsciowe stanu:

. Ein (WH) (aktywny czujnik w petli) lub

e Aus (Wwh) (nieaktywny czujnik w petli) — ignoruje sygnat
generowany przez okreslony czujnik podczas pracy.

(5) Woyniki 3 testéw czujnika.

(6) Napiecie czujnika — przy wartosciach ponizej 10 V generowany
jest alarm.

(7) Wersja oprogramowania.
(8) Dane pierwszej konfiguracji.
(9) Pola funkcyjne.

(10) Legenda stanu czujnikow.

Aktualny stan czujnikow danej petli sygnalizujg specjalne kody
barwne. Legenda do czujnika opisuje stan czujnika po
zakonczeniu testu komunikacji, zasilania i testu czujnika.

18 SLUE BAGO0127.6 06.19
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Pola funkcyjne konfiguracji petli

Korzystanie z systemu

Funkcja wyswietlanie przez:|Pole funkcyjne

Powr6t do ekranu informacyjnego

Wybdr nastepnej petli

Wybor poprzedniej petli

Wybdr nastepnego czujnika petli

Wybor poprzedniego czujnika petli

Test komunikacji

.E:E‘ | | | | R0 (R | |

Autotest

g F

Test wydajnosci

12V

Funkcje przyciskéw na polu obstugowym

Zobhe pola moga byé zaznaczane i wybierane w celu
wprowadzenia ustawien.

Wybrane pole otoczone jest czerwong ramka.

@, @Wybér 26ttych pél.

@Aktywacja wybranego pola.

nasiona / nawoz / wyt
czujniki w petli
wybor czujnika w petli

stan wt / wyt

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Korzystanie z systemu

7.3 Ustawianie kontroli Sciezek technologicznych
Funkcje kontroli przewodoéw nasion wykorzystywanych do tworzenia
[EE] Sciezek technologicznych mozna wytgczy¢ przy tworzeniu Sciezki
technologiczne;.

Zapobiegnie to generowaniu komunikatow btedéw spowodowanych
przez przewody nasion do $ciezek technologicznych.

Fahrgasse Einst

Module 1

Input| Typ Ho/Ni Senor
1 Ding HO ZUUEIS
2 Ding HO ZUMEIS
3 Aus
4 AUS
5 AuUS
3] Aus

Zubehor Leistung| Ein

Przyktad: 1-12 kontrolowanych przewodéw nasion

X przewoddw nasion do $ciezek technologicznych

Wejscie 1 Wejscie 2

20 SLUE BAGO0127.6 06.19



Korzystanie z systemu

Modut 1
: Wys./ .
Wej. Typ nis. Czujn.
1 |Nasiona |wysokie| Przypisz | 2 Przypisanie | -> Sciezka tech. 1
¥ ¥ Przypisz czujniki
Lo I |
Wybierz . .
nasiona / Wybierz wysokie | | | | | | | |
nawéz moc sygnatu
ox [I| uews
2 |Nasiona WI):iSéO- Przypisz [ 5 | Przypisanie > Sciezka tech. 2
Przypisz czujniki
Vv v
9 L10] | | | |
Wybierz . :
nasiona / Wybierz wysokie | | | | | | | |
naw6z moc sygnatu
ok _[[f| Ysun

7.4 Testy systemu

Aktualny stan systemu jest kontrolowany lub resetowany w ramach
3 testow.

Jeszcze przed testem zasilania pomysinie przeprowadzony musi
zostac¢ test komunikaciji.

3 legendy do czujnikéw wskazujg dany stan po zakonczeniu kazdego
testu.
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Korzystanie z systemu

Test komunikacji

Test komunikacji zakonczony
niepowodzeniem

Legenda testu komunikaciji
czujnikéw

Btedy w systemie, w przypadku ktérych konieczne jest
przeprowadzenie testu komunikaciji:

e  zanik sygnatu miedzy modutami i czujnikami
. odchylenie konfiguraciji

. odchylenie petli

Po kontroli systemu wyswietlany jest jeden z 3 standw:
. ,Good” (kontrola/potwierdzenie pracy systemu)

. .Limited” (kontrola/potwierdzenie pracy systemu z przewodem
komunikacji czujnikow)

. ~Fail” (kontrola/potwierdzenie kompletnej awarii komunikaciji,
ktorag nalezy usung¢). W takim przypadku generowany jest alarm
petnoekranowy i wyswietlany jest rodzaj btedu.

Loop #2
Fert
Sensors on Loop €

Sensar # 1 Counts ©
State On

Comm Test Fail
|[»'"'I T&":‘:T Unkno wnl

I:“-"\_-_'r 1SOI T[T":.:T ’P

Zielony|# Good

Two Lines of Sensor Communication.

# Blocked Sensor/Good
Blocked with Two Lines of Sensor
Communication.

Zotty| Limited

One Line of Sensor Communication.

Zielony

Zéﬂy = Blocked Sensor/Limited

Blocked with One Line of Sensor
Czerwon Communication.
® Fail

y No Lines of Sensor Communication.

niebieski
# Unknown

e No Information Available.

®0ff
czerwon User Configured to Ignore Sensor.

€ m Close

22
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Power-Test

12V

*

Korzystanie z systemu

LEGENDA TESTU KOMUNIKACJI CZUJINIKOW

Legenda ta pozwala na identyfikacje siedmiu mozliwych stanéw
czujnikow:

GOOD

Przewody czujnikéw i komunikacji zaliczyty autotest i sg sprawne.
BLOCKED SENSOR/GOOD

Wykryto problem z czujnikiem wymagajgcy usuniecia. Przewody
komunikacji sg sprawne.

LIMITED

Wykryto btad komunikacji miedzy 2 czujnikami. Komunikacja miedzy
pozostatymi czujnikami w petli odbywa sie tylko w ograniczonym
zakresie (1 przewdd).

BLOCKED SENSOR/LIMITED

Wykryto problem z jednym czujnikiem oraz btgd komunikacji miedzy
czujnikami. Komunikacja miedzy pozostatymi czujnikami w petli
odbywa sie tylko w ograniczonym zakresie (1 przewod).

FAIL

Wykryto btad komunikacji miedzy kilkoma czujnikami i/lub modutami,
system nie dziata.

UNKNOWN

Wykryto odchylenie konfiguracji. Liczba wykrytych czujnikéw nie
zgadza sie z oczekiwang liczba.

OFF

Czujnik zostat przetgczony na ,Off’ na ekranie konfiguracji petli,
dlatego jest on ignorowany, a komunikaty alarmowe sg
wstrzymywane.

Wystgpit btgd zasilania miedzy czujnikami.
Sposob przeprowadzania testu Power Test:

Nacisng¢ ,Power Test” na ekranie konfiguracji petli. Po kontroli
systemu wyswietlany jest jeden z 2 standw:

. ».Good” (kontrola/potwierdzenie zasilania)

. -Unknown” (kontrola/potwierdzenie awarii zasilania)

Wyniki tego testu sg wyswietlane na ekranie konfiguracji petli.

SLUE BAGO0127.6 06.19
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Korzystanie z systemu

Test czujnikow

)

*

Okno autotestu

Legenda do czujnikéw

Mozliwe przyczyny btedu czujnika:
. niskie napiecie

. zabrudzenie czujnikéw

Po kontroli czujnikéw wyswietlany jest jeden z 2 stanéw:
. haczyk (zaliczony)

. znak zapytania (stan czujnikéw nieznany)

Sposo6b przeprowadzania testu czujnikéw:

1. Nacisng¢ ,Sensor Test” na ekranie konfiguracji petli. W trakcie
kontroli wszystkich czujnikow wyswietlane jest okno autotestu.

—  Przyciskiem ,Cancel” mozna w dowolnej chwili przerwaé
autotest.

2. Po zakonczeniu autotestu naciskna¢ zielony przycisk ,OK”, aby
zamkng¢ ekran.

Self Test in Progress
{}-L‘}
o L
C}G-l-
ECancel
SelT Test Complete
G{}f}
O o
E}{}{}

¥ Blocked Sensor/Good

Blocked wilh Sensor Sell Tesl Pass.

* Fail
5

-

gser Canfigursd to Ignaore Sznsar

m Clase

24
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7.5 Przeglad systemu

Korzystanie z systemu

Ekran z przegladem systemu podaije liczbe petli przypisanych do
& kazdego modutu i liczbe modutéw.

Na ekranie informacyjnym

Wyswietlanie przegladu systemu na ekranie informacyjnym

@ Powr6t do ekranu informacyjnego.

Number of Modules

Przeglad systemu

Loops Module 1

m Close

7.6 Diagnoza modutéw

Ekran informacyjny:
1. Przycisk Shift

2 DJ‘

@ Ekrany diagnozy pozwalajg na identyfikacje ré6znych informaciji
l zwigzanych z modutami systemu i zwykle wykorzystywanych do
usuwania bteddéw.

Kazdy modut posiada tgcznie 3 ekrany diagnozy, ktore stuzg
wytgcznie do celéw informacyjnych i nie moga by¢ edytowane.
Dostep do tych ekranéw jest mozliwy przy aktywnym systemie.

0l

. Nastepna strona

&

o Powr6t do ekranu informacyjnego
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Korzystanie z systemu

Diagnoza, strona 1:

EKRAN DIAGNOZY 1

Diagnostik

(.
Modul #1
Modul Input Erkan Ni
Modul Output Sinn Ni Lﬁl

ECU Leist: 11.85U

Software Uersion: 01.14
Baudatums/Stunde: 14 02 05 13
BootBlock Uersion: 00.03

Seriennummer: 28

Anzahl der Module: 1

MODULE IN DETECT

Oznacza stan ,High” lub ,Low” do usuwania btedéw. High = otwarty
i Low = uziemiony

MODULE OUT SENSE

Oznacza stan ,High” lub ,Low” do usuwania btedéw. High = otwarty
i Low = uziemiony

ECU POWER

Warto$¢ ECU (Electrical Control Unit) odpowiada wykrytemu napieciu
ECU badz stronie niskoprgdowej systemu wykorzystywanej do
zasilania czujnikéw i modutow. Warto$¢ ta jest na ogét rowna bgdz

w przyblizeniu réwna napieciu akumulatora ciggnika.

SOFTWARE VERSION

Wersja oprogramowania modutu.

BUILD DATE/HOUR

Data/godzina sprzetowa modutu.

BOOT BLOCK VERSION

Wersja Boot Block Version modutu.

SERIAL NUMBER

Kazdy modut opatrzony jest numerem seryjnym nadrukowanym na
etykiecie.

NUMBER OF MODULES

Liczba wykrytych modutéw potgczonych z systemem.

26
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Korzystanie z systemu

EKRAN DIAGNOZY 2

Na drugim ekranie diagnozy wys$wietlana jest liczba wykrytych petli
potgczonych z modutem.

Do kazdej petli wyswietlane jest napiecie i natezenie pradu.

Diagnoza, strona 2:

Diagnostik

e
Modul #1
1 Schleife System
Schl Spg. Strom IEI
1A 11.81U 00.12A
1B 11.83U 00.12A
2A 00.00U 00.00A
2B 00.00U 00.00A

u
Schleif.erkannt 1

EKRAN DIAGNOZY 3

Na trzecim ekranie diagnozy podane sg wartosci wyjsciowe systemu
dla podtgczonych elementdw.

WEJSCIA TRAMLINE 1-6

Wartosci Tramline beda dostepne w pdzniejszej wers;ji
oprogramowania.

LIFT SWITCH

Wartos¢ wskazuje sygnat wyjsciowy przetgcznika podnoszenia jako
»High” lub ,Low".

,High” - pozycja otwarta, system jest nieaktywny.

,LOW" - przetacznik podnoszenia jest uziemiony/system jest aktywny.

VT ENABLE
Warto$¢ ta jest ustawiona na ,Low”.

Diagnoza, strona 3:

Diagnostik

Modul #1

Fahrgasse Input1: Ni

Fahrgasse Input2: Ho ||=ﬁ|

Fahrgasse Input3: Ho

Fahrgasse Inputd: Ho
Fahrgasse InputS: Ho
Fahrgasse Input6: Ho

AS-Schalter Ho
UT aktiv: Ni

3 vo 3
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Konserwacja

8 Konserwacja

. Do czyszczenia czujnikow uzy¢ szczotki do butelek, aby usung¢ zabrudzenia i pyt.

Przed rozpoczeciem sezonu

Element Praca konserwacyjna

Weze przewodu J Przeptukac¢ wodg

. Kontrola pod katem uszkodzen, wymiana w razie potrzeby

Czujniki e  Oczysci¢ szczotka do butelek
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Alarmy
9 Alarmy

W przypadku odchylen od normalnych parametréw wyswietlane sg

alarmy.

. Alarmy stopnia 100 odnoszg sie do krytycznych komunikatow
ostrzegawczych w zwigzku z problemami systemowymi lub
odchyleniami petli.

—  Aby kontynuowa¢ prace, nalezy usungc¢ przyczyny.

e Alarmy stopnia 200 dotycza awarii zasilania petli i czujnikdw.

e  Alarmy stopnia 300 odnoszg sie do btedéw czujnikow.

e  Alarmy stopnia 400 zwigzane sg z zatorami i bledami modutow.

ALARM MOZLIWE PRZYCZYNY ROZWIAZANIE

100 | Loop Shutdown Napigcie modutu przekracza 1) Sprawdzi¢ wszystkie zestawy kablowe pod katem

(wytgczenie petli) maksymalng wartos¢ roboczg luznych potgczen.

wynoszacg 18 V. Petla zostanie . . o .
automatycznie wylaczona. ?) Uklad Jfac‘k,)wama pOJazdu‘me Jest‘ stablll;owany.
Sprawdzi¢, czy w systemie panuje prawidtowe
napiecie.
101 | ECU Low Voltage Napiecie modutu nizsze od napigcia 1) Sprawdzi¢ wszystkie zestawy kablowe pod katem

(niskie napigcie minimalnego wynoszacego 11 V. luznych potaczen.

ECV) ?) Ukfad tadowania pojazdu nie jest stabilizowany.
Sprawdzi¢, czy w systemie panuje prawidtowe
napiecie.

102 | ECU High Voltage | Napiecie modutu wyzsze od napigcia [1) Uktad tadowania pojazdu nie jest stabilizowany.

(wysokie napiecie maksymalnego wynoszacego 16 V. Sprawdzi¢, czy w systemie panuje prawidtowe

ECU) napigcie.

103 | Low Voltage Napiecie petli nizsze od napigcia 1) Napiecie modutu moze by¢ za niskie. Sprawdzi¢

(niskie napiecie) minimalnego wynoszacego 11 V. wszystkie zestawy kablowe pod katem luznych
potaczen.

?) Uklad tadowania pojazdu nie jest stabilizowany.
Sprawdzi¢, czy w systemie panuje prawidtowe
napiecie.
104 | High Voltage Napiecie petli wyzsze od napiecia 1) Napiecie modutu moze by¢ za wysokie. Sprawdzi¢

(wysokie napigcie) | maksymalnego wynoszacego 16 V. wszystkie zestawy kablowe pod katem luznych

potaczen.
?)  Ukiad fadowania pojazdu nie jest stabilizowany.
Sprawdzi¢, czy w systemie panuje prawidtowe
napiecie.
105 | High Current Natezenie pradu petli przekracza 5 1) Sprawdzi¢ pod kgtem zacisnietych kabli,

(wysokie amperow. uszkodzonych stykéw lub czujnikow.

natezenie pradu) ?) Sprawdzi¢ uziemienie systemu.

106 | Position Failure Btad pozycji modutu. 1) Sprawdzi¢ zestawy kablowe modutu. W razie

(btad pozyciji) potrzeby sprawdzi¢ woltomierzem, czy styk 5
w ztgczu In modutu badz w ztgczu Out modutu jest
uziemiony.

107 | Elf6rsorjning till Elférsorjningen till tillbehor &r nere p.g.a. ett | 1) Kontrollera elférsérjningens kablage till modulen pa
tillbehor har fallit eventuellt defekt kablage med modulen klamda eller skadade kablar.3

ifran som visas pa larmsk&armen.

200 | Communication_F | Wykryto btad komunikacji miedzy 1) Sprawdzi¢ pod kgtem luznych lub

ailed Sensor in 2 czujnikami. Komunikacja miedzy niezabezpieczonych zigczy.

Loop (btad czujnikami jest ograniczona.

komunikacji ) Sprawdzié pod katem potencjalnych uszkodzen

czujnikow petli) styku 2 i 3 kabla komunikacyjnego.

201 | Loop Kilka btedéw w przewodzie 1) Sprawdzi¢ pod kgtem kilku btedéw w przewodzie

Communication
(komunikacja petli)

komunikacyjnym miedzy czujnikami.
Petla jest niesprawna.

komunikacyjnym przy styku 2 i 3.

?) Sprawdzi¢ pod katem luznych potaczen.
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202 | Loop Btad modutu. Petla jest sprawna, 1) Sprawdzi¢ potgczenia modutu, zestawu kablowego
Communication jednak z ograniczong komunikacjg. petli A/B badz zestawu przedtuzajgcego.
(komunikacja petli) | Wykryto btgd komunikacji miedzy

2 czujnikami.

203 | Loop Btad modutu. Kilka btedow 1) Sprawdzi¢ potgczenia modutu, zestawu kablowego
Communication w przewodzie komunikacyjnym miedzy petli A/B badz zestawu przediuzajgcego.
(komunikacja petli) | modutem a czujnikiem. Petla jest

niesprawna.

204 | Loop Liczba wykrytych czujnikéw nie 1) Skonfigurowac system z prawidtowg liczbg
Communication zgadza sie z oczekiwang liczba. czujnikéw petli. Sprawdzi¢, czy liczba czujnikow
(komunikacja petli) wprowadzona na ekranie konfiguracji petli zgadza

sie z liczbg zainstalowanych czujnikéw.

205 | Loop Mismatch Liczba wykrytych petli modutu nie 1) Sprawdzi¢ wszystkie potgczenia zestawdw
(odchylenie petli) zgadza sie z oczekiwang liczba. kablowych modutu.

206 | Power Wykryto awarie zasilania miedzy 1) Sprawdzi¢ wszystkie czujniki pod katem luznych
Communication 2 czujnikami. Petla jest sprawna, potaczen.

(zasilanie) jednak z ograniczonym zasilaniem
miedzy czujnikami.

207 | Power Kilka btedéw zasilania miedzy 1) Sprawdzi¢ wszystkie czujniki pod katem luznych
Communication czujnikami. Petla jest niesprawna. Nie potaczen.

(zasilanie) wykryto zasilania migedzy czujnikami.

208 | Power Btad zasilania migdzy modutem 1) Sprawdzi¢ wszystkie czujniki i zestaw kablowy petli
Communication a czujnikiem. Petla jest sprawna, A/B pod katem luznych/uszkodzonych potgczen.
(zasilanie) jednak z ograniczonym zasilaniem

miedzy modutem a czujnikiem.

209 | Power Kilka btedéw zasilania miedzy 1) Sprawdzi¢ modut, zestaw kablowy petli A/B badz
Communication modutem a czujnikiem. Petla jest zestaw przedtuzajacy pod katem luznych potaczen.
(zasilanie) niesprawna, brak zasilania miedzy

modutem a czujnikiem.

210 | Power Podczas testu Power Test wykryto 1) Te btedy komunikacji muszg zosta¢ usuniete przed
Communication btedy komunikacji. Test zostat ponownym wykonaniem testu.

(zasilanie) przerwany. 2) Sprawdzi¢ pod katem luznych potaczen.

B) Petla nie jest prawidtowo skonfigurowana. Wykryto
czujniki, a oprécz nich réwniez odchylenie, ktére
musi zosta¢ skorygowane.

300 | Seed Sensor(s) Btad czujnika/zabrudzona soczewka. (1) Sprawdzi¢ pod katem wadliwych czujnikow i ew.
Self Test Failure wymienic.

(autotest czujnika in

nasion 2)  Oczysci¢ soczewke.
zakonczony

niepowodzeniem)

301 | Fertilizer Btad czujnika/zabrudzona soczewka. [1) Sprawdzi¢ pod katem wadliwych czujnikéw i ew.
Sensor(s) Self wymienic.

Test Failure b Oczvécic K
(autotest czujnika ) CZysCIC SOoczewke.
nawozu

zakonczony

niepowodzeniem)

306 | Seed Sensor Low | Za niskie napiecie czujnika. 1) Sprawdzi¢ potgczenia czujnika i urzgdzenie
Voltage (niskie tadujace pojazdu.
napiecie czujnika
nasion)

307 | Fertilizer Sensor Za niskie napiecie czujnika. 1) Sprawdzi¢ potaczenia czujnika i urzadzenie
Low Voltage tadujgce pojazdu.

(niskie napiecie
czujnika nawozu)
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400 | Seed Blockage Czujnik przeptywu jest zablokowany. 1)  Jesli czujnik nie jest zablokowany
(zator nasion) i potgczenia/czujniki nie wykazuja
nieprawidtowosci, w celu rozwigzania problemu
zmieni¢ warto$¢ czutosci ,Sensitivity” na ekranie
konfiguracji petli.
401 | Fertilizer Blockage | Sensorflodet &r blockerat. ?) Da sensorn inte blockerar och
(Forstoppning pa anslutningarna/sensorerna ar i ordning andrar du
gbdslet) Sensitivity-vardet pa bildskarmen for
slingkonfigureringen for att atgarda problemet.
402 | Module Detection Antalet forvantade moduler 1) Kontrollera att modul-kabelsatsens anslutning inte
Mismatch Overensstammer inte med det har |8sa/defekta kablar.
(modulavvikelse identifierade antalet. Antalet anslutna
har konstaterats) moduler lagras i Master-modulen d&
du stéanger av. Om antalet anslutna
moduler andras tills nésta start l6ser
ett larm ut.
403 | Too Many Systemet har identifierat 4 eller fler 1) D& sensorn inte blockerar och
Modules (for moduler pd CAN-bussen. anslutningarna/sensorerna ar i ordning andrar du
méanga moduler) Sensitivity-vardet pa bildskarmen for
slingkonfigureringen for att atgarda problemet.
404 | Too Many Master Systemet har identifierat minst 1) Kontrollera modul-kabelsatsens modulerna in- och
Modules (for 2 Master-moduler p& CAN-bussen. utanslutningar.
méanga Master-
moduler)
405 | Module Modulen férlorar till och fran 1) Kontrollera att kabelsatsen mellan modulerna inte
Intermittent anslutningen till systemet. har I6sa anslutningar.
(intermittent
modul)
406 | Module Offline Modulen kommunicerar inte/ar i 1) Kontrollera kabelsatsens granssnittsanslutningar
offline-status. och kabelsatsen mellan alla moduler.
?) Kontrollera om den sista modulen, Module out-

anslutningen &r ansluten till en nod.
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