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KAYTTOOHIJEEN

[ukReminen wvaikuttaa aina epdmukgvalta ja
turhalta, ja sitd on myds noudatettava, silli ei
riitd, ettd Ruulee muilta ja ndkee, ettd Rone on
hyvd, ostaa sen silli perusteella ja uskoo, ettd
Raikki toimii itsestddn. Kdyttdji ei pelRdstdin
atheuttaisi itselleen haittaa, vaan myos teRisi sen
virheen, ettd stirtdisi epdonnen syyn Roneelle eikd
itselleen. Jotta voimme olla varmoja hyvdstd
menestyksestd, meidin on paneuduttava asioihin
ja opittava Roneen joRginen toiminto ja
harjoiteltava niiden Rayttod. Vasta sitten voimme
olla tyytyvdisid Roneeseen seRd myds itseemme.
Tdmdn saavuttaminen on tdmd Rdyttoohjeen
tarkoitus.

Lepaip Plaguits 1672. 9.0 4
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Tunnistustiedot

Valmistajan osoite

Varaosien tilaus

Tunnistustiedot

Merkitse tdhan koneen tunnistustiedot. Tunnistustiedot saat
konekilvesta.

Koneen tunnistusnumero:
(kymmennumeroinen)

Tyyppi: AMABUS

Valmistusvuosi:

Peruspaino kg:

Sallittu kokonaispaino kg:

Maksimikuormitus kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: + 49 (0) 5405 50 1-0

Sahkoposti: amazone@amazone.de

Varaosaluettelot 16ytyvat vapaapaasyiseltéd varaosien palvelusivulta
osoitteessa www.amazone.de.

Osoita tilaukset AMAZONE-liikkeelle.

Kayttéohjeiden julkaisutiedot

Asiakirjanumero: MG4851
Julkaisupéaiva: 10.16
© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2016

Kaikki oikeudet pidatetaan.

Jalkipainos, myds osittainen, on sallittu ainoastaan AMAZONEN-
WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG:n luvalla

AMABUS BAGO0122.6 10.16



Esipuhe

Esipuhe

Kayttajan antama palaute

Pt

Arvoisa asiakas

Olet hankkinut laadukkaan koneen AMAZONEN-WERKE, H.
DREYER GmbH & Co. KG:n kattavasta tuotevalikoimasta. Kiitamme
meille osoittamastasi luottamuksesta.

Varmista vastaanoton yhteydessa, ettei koneeseen ole tullut
kuljetusvaurioita ja etta siita ei puutu osia! Tarkasta toimitetun koneen
seka tilattujen erikoisvarusteiden taydellisyys kuormakirjan avulla.
Vahingot korvataan vain silloin, kun reklamaatio tehdaan valittdmasti!

Ennen kuin otat koneen ensimmaisté kertaa kayttoon, tutustu
huolellisesti tahan kayttdéohjekirjaan ja erityisesti sen
turvallisuusohjeisiin. Lukemalla ohjeet huolellisesti 1&pi opit
kayttdmaan uuden koneesi etuja optimaalisesti hyvaksi.

Varmista, etta kaikki koneen kayttéjat lukevat nama kayttdohjeet
ennen koneen kayttdéonottoa.

Mahdollisten kysymysten tai ongelmien yhteydessa etsi neuvoa tastéa
kayttbohjeesta tai ota yhteys paikan paalla olevaan
huoltokumppaniisi.

Saanndéllinen huolto ja kuluneiden tai vaurioituneiden osien oikea-
aikainen vaihto pidentad koneen kayttoikaa.

Arvoisa lukija

Paivitamme saanndllisesti julkaisemiamme kayttéohjeita. Antamanne
parannusehdotukset auttavat meitd tekemaan kayttdohjeista vielakin
kayttajaystavallisempia.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: + 49 (0) 5405 50 1-0

Sahkoposti: amazone@amazone.de

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Ohjeet kayttajalle

1 Ohjeet kayttajalle

Ohjeet kayttajalle —luku sisaltaa kayttéohjeiden kayttoon liittyvia
tietoja.

11 Asiakirjan tarkoitus

Nama kayttoohjeet

. sisaltavat koneen kayton ja huollon kuvauksen.

. antavat tarkeita koneen turvalliseen ja tehokkaaseen kaytt6on
liittyvia ohjeita.

. ovat osa konetta ja niiden on aina oltava koneen tai traktorin
mukana.

o  tulee sdilyttdd hyvassa tallessa tulevaa kayttoa varten.

1.2 Kayttdohjeissa annetut sijaintitiedot

Kaikki ndissa kayttbohjeissa annetut suuntatiedot ovat aina
ajosuuntaan nahden.

1.3 Kaytetyt esitysmuodot

Menettelyohjeet ja reaktiot

Luettelot

Kuvien kohtien numerointi

Tehtavat, jotka kayttdjan tulee suorittaa, on esitetty numeroituina
menettelyohjeina. Noudata annettujen menettelyohjeiden jarjestysta.
Menettelyohjeeseen liittyva reaktio on merkitty tarvittaessa nuolella.
Esimerkki:

1. Menettelyohje 1
—  Koneen reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

Luettelot ilman pakollista jarjestysta on esitetty mustilla pisteilla
merkitylla listalla.

Esimerkki:
. Kohta 1
. Kohta 2

Suluissa annetut luvut ilmoittavat kuvissa olevien kohtien numerot.
Ensimmainen numero ilmoittaa kuvan numeron, toinen numero
ilmoittaa kuvassa olevan kohdan numeron.

Esimerkki (kuva 3/6)

. Kuva 3
. Kohta 6

AMABUS BAGO0122.6 10.16



Yleiset turvallisuusohjeet
2 Yleiset turvallisuusohjeet

Kayttbohjeissa annettujen ohjeiden noudattaminen

Asiaankuuluvien turvallisuusohjeiden ja turvallisuusmaaraysten
tunteminen ovat perusedellytyksena koneen turvalliselle kaytdlle ja
luotettavalle toiminnalle.

Kayttoohjekirjan

. on aina oltava koneen kayttdpaikassa!

e  tAytyy aina olla helposti kayttajan ja huoltohenkilékunnan
saatavilla!

Tarkasta sdannollisesti kaikki koneessa olevat varolaitteet!

2.1 Turvallisuustunnuksien esitysmuoto

Turvallisuusohjeet on merkitty varoituskolmiolla- ja sen vieressa
olevalla varoitussanalla. Varoitussana (VAARA, VAROITUS, VARO)
kuvaa uhkaavan vaaran vakavuusastetta ja tarkoittaa seuraavaa:

VAARA

kuvaa valitonta vakavaa vaaraa, joka onnettomuuden voi
aiheuttaa sattuessa kuoleman tai vakavia ruumiinvammoja
(raajojen irtirepeytymisen tai pysyvia vammoja).

Naiden ohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa
kuoleman tai vakavia ruumiinvammoja.

VAROITUS

kuvaa mahdollista keskimaaraista vaaraa, joka onnettomuuden
sattuessa voi aiheuttaa kuoleman tai (vakavia) ruumiinvammoja.
Néaiden ohjeiden noudattamatta jattAminen saattaa aiheuttaa
kuoleman tai vakavia ruumiinvammoja.

VARO

kuvaa pienempéé vaaraa, joka voi aiheuttaa onnettomuuden
sattuessa lievia tai keskivaikeita ruumiinvammoja tai
esinevahinkoja.

TARKEAA

e > B P

kuvaa velvoitusta erityiseen menettelytapaan tai
toimenpiteeseen koneen asianmukaisen kasittelyn
varmistamiseksi.

Naiden ohjeiden laiminly®dnti voi aiheuttaa héiriditd koneessa tai
ympaéaristossa.

& OHJE

l kuvaa sovellusvinkkeja ja erityisen hyodyllisia tietoja.
Nama ohjeet opastavat kayttdmaan optimaalisesti koneen kaikkial
toimintoja.

8 AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Tuotekuvaus

3 Tuotekuvaus

AMABUS-ohjelmiston ja AMATRON 3 -kayttopaatteen avulla voit
ohjata, kayttaa ja valvoa AMAZONE-koneita mukavasti.

Paavalikko (Kuva 1)

. . o Maschinentyp: Cirrus uftrag
Paavalikko koostuu monesta alavalikosta, joihin
on ennen tydn aloittamista
Auftrags-Nr.: 1
o syotettava tiedot Drille
akbdreh.
o maaritettava tai syotettava asetukset.
Fehrgaassenrhvthmusnr.: 1
Brkeitabreite: 6.0m @
vorg.Geschw.: g km/h
Adbdrehfaktor: 1.00 mascha.
Arbeits- Fahrgassen- setup
mant rhythman
Kuva 1l
Tyovalikko (Kuva 2) - 0.0 km/sh [sesie [f(HE)
3 0 U/min 1
o Tyon aikana tyévalikko nayttaa kaikki Flache: 0.00hsa 1
tarvittavat tyotiedot.
o Konetta ohjataan kaytdn aikana tydvalikon 0.0 0.0
kautta. kg/ha kg/ha
100% OoU/min 0U/min 100 %
ra &
_, Paina ; I

Siirtyminen péévalikosta tydvalikkoon.

@m
Puftrag: 1

Kuva 2

Ajouravdlien valikko

mogliche Fahrgassen:

Oikean ajouravalin I6ytamiseen. Moo 1- @: 1

‘l!:l’ Ne. 2: e; 8: 1: 2
— Paina :

Nr. 3: a: 1: 2
Siirtyminen péavalikosta ajouravalien
valikkoon

Kuva 3

3.1 Ohjelmiston tila

Tama kayttoohje on voimassa seuraavasta ohjelmistoversiosta
alkaen:
MHX-versio: 6.07

AMABUS BAGO0122.6 10.16 9



Tuotekuvaus
3.2 Ohjelmiston hierarkia
Paavalikko 4—.—’ Tyévalikko
Aufirag 6 AbdraL. 6

Tehtavavalikko Koneen kiertovalikko
Syotto: Naytto: o Asetukset tehtéavan tarkastus
e Nimi e Tehtavanumero * Kierto
e Huom. e Tehtavan nimi
e Valinta kg/ha tai e Huom.

K/m? e Ohjemaara
e Siemenlajike e Sailié
e Tehtavéan ¢ Siementyyppi

kaynnistys/jatkami e Kasitelty peltoalue

nen e Suoritetut tunnit (h)
o Sailio e Tuntikeskiarvo/ha
« Paivatiedot e Kylvomaara (kg)

Hektaarin poisto « Reittitiedot

Tuntien poisto ala/tunnit/maara

t t
Setup ' Maschi. '

Setup-asetusvalikko Konetietovalikko
Syo6tto: - Halytysaika Syo6tto:
e Syoton diagnoosi véliakseli e Ajourakytkenta
e Diagnoosi versio (nokkapydrakylvok e Intervallietaisyys
e Simuloidun nopeuden one) e Nopeusldhde

Syo6tto - Esimittaajan o Kylvon ylimaara / kylvon alimaara

e Perustietojen valinta

- Konetyypin valinta

- Tydleveys

- Ajourajarjestelméan
konfigurointi

- Siemenmaaran
saadon konfigurointi

- Eturampin merkinta

- Uranmerkintdanturi

- Tayttdtasoanturi

- Puhallinhalytys

- Kylvoakselin anturi
Halytysaika
kylvbakseli/annostelij
a

- Halytysaika
ajourajarjestelma

kayntiaika (vain
taydella
annostuksella)

- Siemenlaskuri

- Tyodkalul, 11,

- Ké&anto telalla

- Sailio

- TyOasentoanturi

- Taitto

- Uranmerkitsija

- Siirtymaaika
annostelija

- Viive sdili6 2-1

- KG-
kierroslukuanturi

- Toispuolinen
kytkenta

- Painesailion
valvonta

- Anturi
sammutuslappé

(%)

Kalibrointiarvo (imp./100 m)
Puhaltimen kierrosluku
Kylvémaaran vahennys ajouralla
Kylvdmaaran lisays
vannaspainotuksella

Ylipaine kylvosailiossa
Tybasentoanturin konfigurointi

e Lahde ajouran edelleenkytkenta

?

=@

Lopputyhjennys

10
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Kayttoonotto

4 Kayttoonotto

4.1 Paavalikko

Tehtavavalikko: Tehtavan tietojen
Auftrad  SYOLttO. K&ynnista tehtava ennen Maschinentyp: Cirrus
kylvadmisen aloittamista (katso sivulla
20).

Buftrag

Auftrags-Nr.: 1

Kiertovalikko: Suorita Abdreh.
aparer.| S@mmutusharjoitus ennen kylvon
aloittamista (katso sivulla 25). Fahrgassenrhythmusnr.: 1

Lopputyhjennyksen valikko: Sailion / Arbeitsbreite: 6.0m @

|@ molempien sailididen tyhjentdmiseen vorg.Geschw. : 8 km/h
(katso sivu 29). Abdrehfaktor: 1.00

Moachi.

Konetietovalikko: Konekohtaisten tai Arbeits- |Fahrgassen- setup

Masehid  yksilollisten tietojen sy6ttd (katso alla). ment rhythuen

Kuva 4

Setup-asetusvalikko: Tietojen sy6tto
tai luku asiakaspalvelua varten huolto-
tai hairidtapauksessa

(katso sivulla 30).

Setup

4.2 Konetietojen syo6tto

. Haschi .

l Valitse paavalikossa "konetiedot”!

Sivu 1 konetietovalikossa (Kuva 5):

E:Ei Fahrga=s=senrhythmusnr.: 1 [ w
. ? [ Halutun ajouravélin sy6ttd (katso ?
taulukot 11 , 13). T T
T o1 Intervallabzstand: g0y 20 M P
K1 K1 =
L[4 [-d s
. ?__lIntervalliajourakytkennan syotto
(katso sivulla 18). Geschwindig- o chine ‘p~
- keitsguelle: ot
Y
&
. .. I 1 100m: v]
. € | vaiitse nopeuslahde. npniEe Pro SRAm
ulfuz
o Koneesta @
Kuva 5

o) Perusvarustus.

50

1.7188m . . . —
o razchine | Tieanturin kalibrointi (katso

sivulla 19).

AMABUS BAGO0122.6 10.16 11



Kayttoonotto

4.2.1  Ajouravali

Yksinkertainen - ajourakytkenta

Esimerkki toiminnosta
Yksinkertainen ajouravali,
vakioajoura

Ajouralaskuri:
Yksinkertainen - ajourakytkenta
2|3|4(5|6|7(8|9|10|11(12|13|14| 15 |16|17|20|21|22|23|26|32| 35
ojojlo|oflo|o|ofO|Of1|2|0]|]O|O| 1 |O0O|lO|O|O|O|O|O|O]| O
ofa|1fa|a|2f2f2a|2|0f1]|1]|1 i|{1|12]0|0|0|1|0] 1
1|2|2)2|2|2|2]|2|3|3|2]|2]2 2221|121 |2]1]2
2 3/3|3[3(3|3|0|4|3]|3]3 3|3[3|2|2|2|3|2] 3
444|445 |5 | 4] 4]|4 4|1 4| 4|3|3|3|4]|3]| 4
5|5/5/5/6|6|5|5|5| . |5|5|5|4|4|4|5[4]|5
E 6|{6(6/0|7|6|6|6|75|6|6]|6 5|5|6|5]| 6
< |7 8|8 |7 |7 |7 | S |7]|7]|7 6| 6|7 |67
Tg 8/l 9|0|8|8]|8 :i: 8| 8| 8 7187 8
3 10(20[{9|9|9|w |9|9]o9 8|98 9
< 10/10[10]| € |10] 10 10| 9| 10
1 |11 | 11 % 11 | 11 10 | 11
1212| ¥ [12]1 12
13 13 | 13 13
14 | 14 14
15 | 15
16
© Kaksoisajourien luominen ei ole mahdollista mallissa
l Cayenal
Kaksoisajourakytkenta
Esimerkki toiminnosta 27,0 m

Kaksoisajourakytkentd,
vaaditaan 2 siementen
jakelijaa

Ajouralaskuri, vasen:
Ajouralaskuri, oikea:

27.0m 27,0m

12
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Kayttoonotto

Kaksoisajourakytkenta
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Kayttoonotto

Sivu 2 konetietovalikossa (Kuva 6)

é"" Prog.
7 L . . Gebléigsesplldrehzahl: 3500 U/min ;g
. Kayta ajankohtaista puhaltimen Gekbl#seistdrehzahl: 0 U/min _r
kierroslukua (1/min) kaytdon aikana n
valvottavana kierroslukuna.
Seatmeangenraduziarung
kel Fahrgamees: 0%
: . . -%
. n_| Valvottavan puhaltimen kierrosluvun 0
(1/m|n) SYotto. Saatmengenerhdthung _@‘@
‘ ‘ kei Schardruck: 10%
1%
o -8 Kylvomaaran vahentamisen (%) Mengenschritt: 10 % Menga
syo6ttd ajouraa luodessa (katso sivu 16, vain @ , in &
AR ! o : nzsna
valttamaton koneissa, joissa ei ole
kylvonpalautusta sailioon).
Y P ) Kuva 6
. +s | Kylvomaaran lisdyksen syotto (%)

kohonneella vannaspainotuksella

Henge
in 4

. Méaéravaiheen syotto (%) (arvo
prosentuaaliselle kylvdmaaran muutokselle

tyon aikana painikkeilla @ @).

Kylvdnpalautuksella varustetuissa
koneissa on maaravaiheeseen
syotettava 0 %.

14 AMABUS BAGO0122.6 10.16



Kayttoonotto
Sivu 3 konetietovalikossa (Kuva 7)
Vain painesailiolla varustetuille koneille:
mbLac
e min. Druck 30 mbar '\
\ min.
o =in. | Sy6td kylvosailion ylipaineen T
minimiarvo. max. Druck 70 mbar “/
—  Vakioarvo: 30 mbar max.
Arbeitstellung==ens=cr 7]
("::/_';'\, konfigurieren B
o nax. | Sydtéd kylvosailion ylipaineen ouell '€-
. . uss =] — ————
maksimiarvo. Fahrgasse
X Wealterschaltan:Arkeltastellung mﬂ]
—  Vakioarvo: 70 mbar @
o3/f0o2 Ch
Kuva7

Tybasentoanturin konfigurointi,
Citan, AD-P (katso sivu 20)

@
o = | Ajouran edelleenkytkennén

laukaisija:

o  Tydasentoanturi

0 Uranmerkintaanturi

AMABUS BAGO0122.6 10.16 15



Kayttoonotto

4.2.2 Taulukko kylvémaaran vahentamiselle ajouria luodessa

Kylvémaaran vahentaminen lasketaan seuraavasti:

_ 100 x ajouraletkujen lukumaara

Kylvdvantaiden lukuméaara

. Kylvévantaiden Ajouraletkujen Suositeltu
Tyleveys lukumaara lukumaara prosentuaalinen
kylvomaaran
vaéhentaminen ajouria
luotaessa

18 4 22%

18 6 33%

18 8 44%
3,0m

24 4 17%

24 6 25%

24 8 33%
3,43 m 21 4 19%

21 6 29%

21 8 38%
3,50 m 21 4 19%

21 6 29%

21 8 38%

28 4 14%

28 6 21%

28 8 28%

24 4 17%

24 6 25%

24 8 33%
40m

32 4 13%

32 6 19%

32 8 25%

16
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Kayttoonotto
I
pdvematen | Aowdstuen | svostely
kylvomaaran
vahentaminen ajouria
luotaessa
27 4 15%
27 6 22%
45 27 8 30%
36 4 11%
36 6 17%
36 8 22%
50m 40 4 10%
40 6 15%
40 8 20%
36 4 11%
36 6 16%
6.0 m 36 8 22%
48 4 8%
48 6 12%
48 8 17%
64 4 6%
8,0m 64 6 9%
64 8 12%
72 4 6%
90m 72 6 8%
72 8 11%
72 4 6%
72 6 8%
120m 72 8 11%
96 4 4%
96 6 6%
96 8 8%
15,0 m 90 4 4%
90 6 7%
90 8 9%

L

Kylvémaaran palautuksella varustetuissa koneissa: aseta
kylvomaaran vahennykseksi 0 %.

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto

4.2.3 Intervalliajourakytkennan syo6tto (konetiedot

ﬁl
. 4 rd) Kylvetyn osan (m) syotto paalle bes&te Strecke: zom P i

kytketylla intervalliajourakytkennalla.

E%}’ unkesllite Strecke: 20m E:%"
. Kylvamattéman osan (m) syo6ttd

paalle kytketylla intervalliajourakytkennalla.

Kuva 8

18 AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto

4.2.4 Tieanturin kalibrointi (konetiedot

Kayttomaaran sdatoon ja tyodstetyn alan kirjaamiseen tai ajonopeuden
maarittamiseen AMAATRON 3 tarvitsee nopeusanturin impulssit
100 m mittausalueelta.

Arvo imp./100 m on impulssien lukumé&éara, jotka
AMATRON 3 vastaanottaa nopeusanturin mittausajon aikana.

Arvo imp./100 m maaritetaan:
. ennen kayttéonottoa
. erityyppisilla maaperilla

. kiertokokeessa maaéaritetyn ja pellolla levitetyn kylvdmaéaran
poikkeavuuksissa

. naytetyn ja todellisesti tydstetyn alueen poikkeavuuksissa.

Kalibrointiarvo imp./100 m ei saa olla pienempi kuin 250, koska
muuten AMATRON 3 ei toimi maaraysten mukaisesti.

Sy6ttda imp./100 m varten on suunniteltu kaksi
mahdollisuutta: man.

Ei b
Wert fir Impulse/100m eingeben i e

- oder autonmtisch kalibrieren.
Eingabe . . o

. arvo on tunnettu jase syotetaan st ;
AMATRON 3:een manuaalisesti. o

Start
. arvoa ei tunneta ja se maaritetaan R SRl

ajamalla 100 metrin mittausmatka.

29¢126

Kuva 9

AMABUS BAGO0122.6 10.16 19



Kayttoonotto

Kalibrointiarvon maaritys mittausmatkan ajolla:

1. Mittaa pellolla tarkalleen 100 m
mittausmatka. Merkkaa mittausmatkan
aloitus- ja lopetuskohdat (Kuva 10).

Start
2. Kaynnista kalibrointi.

Kuva 10
3. Aja mittausmatka tarkalleen aloituspisteesta
loppupisteeseen (ajoon lahtiesséa laskuri
hypahtaa arvoon 0). Naytolla naytetaan
jatkuvasti maaritetyt imupulssit.

4. Pysahdy 100 m jalkeen. Naytolla naet nyt
madritettyjen impulssien lukumaéaran.

5. @ Ota arvo imp./100 m kayttoon.
6. Poista arvo imp./100 m.

&3 . Suorita kalibrointiajo jalkimmaisella tyénopeudella.

l e Ajonopeus ei saa vaihdella kalibrointiajon aikana.

4.2.5 TyOasentoanturin konfigurointi ‘ A

Start
. Raja-arvojen opetus

Grenzwerte lernen Etart

o jokaisessa traktorinvaihdossa

man.

o muutoksissa asennusasentoon tai Schaltpunkte #ndarn Eingabe
ylaohjaimen pituuteen

o Huomioimatta jattamisesta voi aiheutua
kylvamattomia alueita.

gespeicherter
Wertebereich: 0.00 - 0,00 V

man.
Eingabe

. Kytkentdpisteiden muuttaminen
Jos raja-arvojen opetus ei ole riittdvan
tarkka, kytkentapisteet voidaan sovittaa Kuva 11
manuaalisesti.

20 AMABUS BAGO0122.6 10.16



Kayttoonotto
Raja-arvojen opetus
1. Laske kone taydellisesti tydasentoon
(vantaat maassa).
@ Vahvista.
3. Nosta kone kokonaan ylos
paistekddnndsasentoon.
4, @ Vahvista.
—  Kaikki kytkentépisteet tallennetaan ja
iimoitetaan prosenttiarvoina.
Kytkentapisteiden manuaalinen sydttaminen
o Kytkentépiste annostelu pois paalta .
Schaltpunkt Dosierung
auz: 20% ﬁ
1]
o Kytkentdpiste annostelu paalla 5
Schaltpunkt Dosierung
ein; 50% ﬁ
1
- .
) Kytkentépiste péaisteasento Boheltpunkt Vorgewende-
stellung: 6ek ﬁ
o Suuri prosenttiarvo nostetulle koneelle
Pieni prosenttiarvo lasketulle koneelle AL AN LA Z L
Kuva 12

AMABUS BAGO0122.6 10.16 21



Kayttoonotto

4.3 Tehtavan luominen

. Auftrag

l Valitse paadvalikossa "tehtava”!
Tehtavavalikon auetessa ilmestyy viimeksi ERift
N . s Harie

kaynnistetty tehtava. Auftrags-Nr.: 1 gestartet

On mahdollista tallentaa korkeintaan 20 Name: Motiz

tehtavaa. Notiz: Sorie
Behidl terseite: Tank 1

. L L Ausbringart: Dinger

Valitse tehtavéanumero uuden tehtévan Sol lmenge: 15.88kg/ha kasha

luomiseksi. TEochem
Auftrag:
fertige ha: 8.88 ha
Stunden: 8.8 h

s e Durchsechnitt: 8. 88 ha/h starten

® Sy6ta nimi. ausgeb. Menge: a kg Echal ter
Tripdaten:
‘Fldche: 0.00ha
Stunden: 8.0 h @ 1yom | o Tamess

o Syota huomautus. Henge: B kg 15=cheny

l? Kuva 13
. Kaikki tAman tehtavan tiedot

poistetaan.

AN

Kaynnista tehtava, jotta tehtavan
kerattavat tiedot tallennetaan.

. Valitse sailié 1 tai 2 ja sy6ta laatu ja

ohjemé&ara.

kaha
Kimi

Sy6ta ohjemaara.

Syota jaetulla sailidlla varustetuille koneille laatu (kylvé/lannoite) ja
ohjemaara sailidlle 1 ja sailidlle 2.
Sailié 1 — etumainen séiliGpuoli

Sailié 2 — takimmainen sailiépuoli

22 AMABUS BAGO0122.6 10.16
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o Kutsu alavalikko siementyyppi:

Sorte

o Valitse siementyyppi.

Siilio 1 — laatu A

Siilio 2 — laatu A tai B

To6oK
o Syo6ta 1000 jyvan paino.
(ei jaetussa sailiossa)
kg/ha
«->
K/m2 e 2
o Maéara joko kg/ha tai jyvaa/m-.

Vain jaetuissa sailidissa:

i
T _r
0 I L] Annosteluasetukset

perakkain/samanaikaisesti

Sailiét tyhjennetaan kaytossa perakkain tai

samanaikaisesti.

Taaes=
daten
13schen

) Paivatietojen poisto:

o kasitelty alue (ha/pv).

o  kylvetty kylvdmaara (maara/pv).

o tybaika (tuntia/pv).

. Jo tallennetut tehtavat voidaan kutsua

l painikkeella ja kaynnistaa

uudelleen painikkeella .

Alas painettu shift-nappéain l

Aufiras
war

o Selaa tehtavaa eteenpain.

o Selaa tehtdvaa taaksepain.

(Kuva 15):

Kayttoonotto
Sorte ) Scrta
g pro
1000 -Kern-Gewicht: 230.04g L000K
kg/ha
<-->
Anzelge in: kg/ha KE/m®?
1 b
Dogiereinstellung ﬁﬁ
der Tanks 1 und 2:gleichzeitig | |
T 1
Kuva 14
Auftrags-Hr. : 2 gestartet
Auftras
War
Hame:: = oo
Natiss: | coweeomeesmmesmess
Sollmenge: 2080 kg/ha %ﬂ%ﬁf
fertige Fldche: 8. 80 ha
Stunden: 8.8 h
Durchschni tt 8.88hash
ausgeb.Henge: a kg
ha/Tag: 8.88ha
HengesTag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@ 2,28
Kuva 15

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto

4.3.1 Ulkoinen tehtava

AMATRON 3 -kayttopaatteeseen voidaan
valittaa ja siina voidaan kaynnistaa ulkoinen Auftrags-Nr.: Se3s externen
s T " Auftras
tehtdva ASD-sarjaliitdnnén kautta. Sollmenge: 15.P00kgsha | beenden
Ausbringart: Getreide
Tama tehtdva saa aina tehtdvanumeron 1008-Korn-Gewicht: 15.8 g Sorte
ulkoinen Cal.-Faktor: 1.00
.Tiedonsiirto tapahtuu sarjaliitannén kautta. ka/ha
fertige ha: 8.08ha i
Stunden: 8.8 h
externen
Auftras
Beerden . e . ausgeb. Henge: 8 k
. Paata ulkoinen tehtava (ulkoisen = & =
tehtavan tiedot poistetaan).
— Tallenna tiedot taas ensin takaisin Kuva 16
sarjaliitannan kautta.
Sorte
. Valitse siementyyppi.
kg/ha
«—->
K/m2 T s
. Maaran naytto joko

kg/ha tai jyvaa/m®.

. Jos tehtavia kasitelladn TaskControllerin kautta, TaskControllerilla
l kaynnistetty tehtava ilmestyy ulkoisena tehtavana.

Naita tehtavia ei kasitella tehtavavalikon kautta.

24 AMABUS BAGO0122.6 10.16
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4.4 Kiertokoe

Kayttoonotto

Kiertokokeella tarkastetaan, kaytetadnkd myohemmassa kylvossa
haluttu kylvémaara.

Kiertokoe on suoritettava aina
. siementyypin vaihdon yhteydessa

. samalla siementyypilla, mutta eri jyvakoolla, erityisella painolla
tai erilaisella peittauksella

. annostelutelan vaihdon yhteydessa

. kiertokokeen ja todellisen kylvoméaaran poikkeamissa.

Koneen esivalmistelu kiertokokeeseen, katso myods kylvékoneen
kayttbohje.

Orille
abdrah.

. Valitse paavalikossa "Kierto”!

e  Jaetussa sdilidssa: kierra sailio 1 (edessa) ja silio 2 (takana)
erikseen.

Jaettu séilio, identtinen kylvd, samanaikainen annostelusaato.
. Ohjeméaara on jaettava annostelijoille.

. Kiertokoe on suoritettava ohjeméaaran kyseiselle osuudelle
jokaisen annostelijan kohdalla.

Kaikki kiertovalikon tiedot voidaan myds syo6ttaa tehtavavalikossa
(katso sivulla 20).

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto

Kiertotaulukko:

(1) Sailio 1, 2 (jaetussa sailidssa — takana)
(2) Valittu laatu (A tai B)

(3) Ohjeméaara

o Ohjemé&éaran muuttuessa 25 % kiertokerroin
asetetaan automaattisesti arvoon 1,00

- Vaaditaan uusi kierto

(4) Annostelutelan koko, ccm
Vakioarvo: 20 ccm

(5) Kiertokerroin,
Vakioarvo: 1,00
v ilmoittaa onnistuneen kierron

(6) Mahdollinen nopeusalue syotetylla
ohjemaaralla

(7) Noudatettava nopeus tehtavavalikosta

4
TwinTerminalin

Vaihtoehto:
aktivointi.

a
. Valitse asetusvalikko

>

. Kaynnista kierto

— Kiertotapahtuma voidaan keskeyttaa
aikaisintaan 10 sekunnin kuluttua (kierron
tiedot méaritetaan).

Muuten kiertotoiminto kay kiertotason
saavuttamiseen asti.

Valmistele kiertokoe koneen
kéayttbohjeen mukaisesti!

1 2 3 4 5 6 7
Min. Ilm.!!
=¥ G |8 & ||| B
(—
Ma¥.
kalba cem Emsh g km/hb
1.00| ;9=
1 A 310.00 600
0 »
16.5
1.00] ¥:0f=<
2 B 210.00 600
D 20.0 ’
Kuva 17

26
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Kayttoonotto

Einstellungen Behflter 1 %
B Behidlter: aktiviert
Asetusten suorittaminen: Abdrehfliche: 1/40 ha E

E . . Sollmenge: 310.00 kg/lhsa é
1. Valitse kiertoalue @

Dosjlarwalza: &00 ecm

(alue, jolle annostellaan vastaava maara
kiertotapahtumassa).

Borte: A
2. % Syo6ta ohjemaara.

Abdrehfaktor: 1.00

@ vorge.Geachwin.: 8 km/h
Kuva 18

Syo6ta annostelutelan koko.

Mahdolliset koot, ccm: 7,5-20-40-120-210-
350-600-660-700-880

Ohjeméaara voidaan syoéttaa myos
l tehtavavalikkoon (katso sivulla 20).

4, $ Syota kiertokerroin (1.00 perusarvo
ennen kiertoa, ohjemaaran sovituksen
jalkeen ja laadunvaihdon jalkeen)

5. LE——1Syo6ta noudatettava nopeus

Jaetuissa sailidissa:

Di Relhenfolga: gleichzaitig

. Valitse jarjestys. Sailiot Sortes: A #f
tyhjennetéén kaytdssa joko perakkain tai
samanaikaisesti.

Asetukset vain sailidlle 2:

¥

. Valitse laatu A tai B.

o Kaikki tdssa tehdyt muutokset tallennetaan tehtavaan.

AMABUS BAGO0122.6 10.16 27



Kayttoonotto

Kiertokokeen suorittaminen:

1. Taytd annostelutelan kennot
esiannostelun kautta. Kayntiaika on
séadettavissa (katso sivulla 46).

2. Tyhjenna keruusailio.

3. Takaisin kiertotaulukkoon.

>

—  Sahkoémoottori annostelee kiertomaaraa
keruusailioon.

E

Kaynnista kiertokoe.

5. Punnitse keruusailioon/-sailidihin keratty
maaré (huomioi sailién paino) ja syota
paino (kg) terminaaliin.

Kéaytetyn vaa'an on oltava tarkka.
Epétarkkuudet voivat aiheuttaa
poikkeavuuksia todellisessa
kylvetyssa kylvomaarassa!

Hin. -.I
oo Loy
7 $¥ Eﬁ &) §§§ L e O
Hax.
ky/ha cem /b B kmih
1.80 BLU—:q
1 B 200 660
Ej 20.0 >
Kuva 19

%

2| 4|18

a8
Abdrehvorgang lauft, mit
ESC akbrechen oder mit &
Eingaketaste bestéitigen L rE

0.006 ha

1.334 kg

A @ AN

| }.o

F2073

AMATRON 3 laskee vaadittavan kiertokertoimen
kiertokokeesta saatujen syotettyjen tietojen
perusteella ja sdataa sahkémoottorin oikeaan
kierroslukuun.

Toista kiertotoiminto oikean asetuksen
tarkastamiseksi.

Kuva 20
HMin. .mn'!!
o O
|| Q| 8| & ||| Fo
v I
1.80 3:0>e
1 A 200 660
I:"/ 20.0 »
Kuva 21

28
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Kayttoonotto
4.5 Lopputyhjennys
l I:i Valitse paavalikossa kohta "Lopputyhjennys”!
1. Pysayta kone.
Sammuta puhallin. Restentleezung:
. . . . 1. Ma=chine gestocppt \f
3. Jaetuissa sailidissa: valitse sailio. 2. Gebldse gestoppt ¥
3. Behilter ausgewAhlt
= o4
) | Etumainen séiliépuoli.
. z__| Takimmainen sailipuoli. f f
4. Varmista traktori ja kone tahatonta
paikaltaan vierimista vastaan.
Avaa injektorin lappa
Kiinnita keruupussi tai amme sailiéon aukon
alapuolelle. Kuva 22
7. @Vahvista.
Restentlearung:
1. Mamschine gem=toppt \f
8. Kaynnistéa tyhjennys, paina 2. Geblase gestoppt v
painiketta, kunnes tyhjennys on valmis tai s e i
séilié on taynna. Behlilter aufgekbaut N
E. Taate Fl gedrfickt halten
— Ajankohtainen tyhjennys naytetaan
terminaalissa.
9. Sulje injektorin lappa tyhjennyksen jalkeen.

JAN

AN

Kuva 23

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto
4.6 Setup-asetusvalikko
Setup-asetusvalikossa suoritetaan
. diagnoositietojen syo6tto ja anto asiakaspalvelulle huollon tai
hairion yhteydessa.
. koneen perustietojen valinta ja syotto tai erikoisvarusteiden
paalle tai poiskytkeminen (vain asiakaspalvelulle).
Setup-asetusvalikon asetukset ovat korjaamotoita ja ne saa suorittaa
ainoastaan pateva ammattihenkilésto!
. Setup
l Valitse paavalikossa "Setup”!

Setup-valikon sivu 1 (Kuva 24):

‘!
. Diagnoosi laskin Sy@ttﬁ Gemamtdatern =ait Inkbatriabrahms: TTT
(vain asiakaspalvelulle).
] Gagsamtflache: 0 ha
. . . . Gagantdrillzelt: 0h
. Diagnoosi laskin poisto
(vain asiakaspalvelulle). Gesamtmenge: 0 kg
km/h
knch simulierte km/h: 0.0km/h sim.
sim.
. Syo6téa simuloitu nopeus rrveroons
tyoskennellaksesi edelleen vioittuneella et
tieanturilla (katso sivulla 67). NEX-Version: 6.02.01e @
1Ior-¥rrainn: R_-3.5 [N
. : Kuva 24
. Syo6ta perustiedot.

30 AMABUS BAGO0122.6 10.16
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@ e perustiedot (Kuva 25):

Mazschinentyp: Cirrus

Valinta konetyyppi.

Arkeitabreite: 6.0m

o | Ty6leveyden (m) syo6ttd.

Fahrgasasenaystem konfigurieren l ‘

o xonfig.| Ajourajarjestelman konfigurointi,

katso sivu 35. konfig.
’E Saatmengenver=tellung konfig. U’JE
o
o  [enfis-[Kylvdmaaran kaukosaadon konfig.
konfigurointi, katso sivu 35.
Kuva 25
sivu 2| > ¢ perustiedot (Kuva 26):
e« Ty
2 . L . Vorauflaufmarki.: keine T w
o Eturampin merkinnan valinta: » ?
o eiole.
. s Spuranreisser- &
o hydraulinen kaytto. sensor: einer pid
b
o  sahkokaytto. -
Schardrucksensor: Jja
FOllstandssensor: Ja

o ? | Uranmerkitsijantureiden lukumaéara.
. . . Gebld 1 H 184
— eiole: Cayena valmistusvuosi alk. 2012 / Caakaaitaiiaien :§

Citan 6000 / Cirrus r@ b B TS

—  yksi: Cayena valmistusvuosi vuoteen 2011

asti Kuva 26
w7
) Vannaspaineanturi: kylla / ei
o ? | Tayttémaaraanturi kylvosailiossa
kylla / ei.
@
. Rlarm | HAlytyksen laukaisu

puhallinkierrosluvun poiketessa
asetusarvosta (%).

AMABUS BAGO0122.6 10.16 31
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Sivu 3 @ e perustiedot (Kuva 27):

. Annostelupydrien valvonta.
o  yksi annostelija.
o  kaksi annostelija.

o ei valvontaa — valitse.

&

" Alarm

. Annostelupydrien héalytysajan syotto.

. + alara]| Ajourajarjestelman halytysajan
Syotto.

oY
. t_Riarm| Toiminto ei malleille
Cirrus / Cayena / Citan / AD-P..

Sivu 4 @ Ve perustiedot (Kuva 28):

yﬂ

I

. Konekohtaiset saadot tyokalulle I

0 Cirrus Activ: KG-kaivanto
o  Cirrus: levykentta

o  Cayena, Citan: ei

7

. Konekohtaiset saadot tyokalulle Il

o  Cirrus Activ: KG-syvyys

o muut koneet: ei

7

IIr

. Konekohtaiset saadot tyokalulle 11

o  Cirrus, Citan, AD-P: vannaspainotus
(lisdvaruste), aespainotus (liséavaruste)

o Cayena: ei

S&wellenzensor:

Alarmzeit Shwelle: l0=

Alarm
Alarmzeit Fahrgasse: 10s l
Blarmzeit Stillstand t Alarm
dar Vorgelegawella
bel Tahrgammsa: 10 = fziiré
ﬂﬁﬂ 3407
t ARlarm
Kuva 27
Werkzraug I: Schaibenfald f
I
Werkzaug TII: nain /

Werkzeug III:

Schardruck

I1

N

III

@ wasun

Kuva 28

32
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— el

-

Art

5 @ ¢ perustiedot (Kuva 29):

Aja paisteet kaikilla pyorilla

Sailio

o jaettu

o eijaettu

AS-
Sensor

— analog

A5~
Sensor
konfig.

Tybasentoanturi

inen

Tybasentoanturin kytkentapisteiden

konfigurointi, katso sivu 37.

Sivu

a2

Art

6 @ = E perustiedot (Kuva 30):

Taitto (kylla / ei)

Uranmerkitsijan tyyppi

o manuaalinen vaihto

Ohjaus vaihtoventtiilin ja anturin kautta

naytto tyovalikossa, mita

uranmerkitsijaa kaytetddn seuraavaksi.

0 automaattivaihto

Ohjaus ohjauslohkon kautta,
uranmerkitsijan hydraulinen esivalinta
mahdollista.

o) ei mitaan

Ei uranmerkitsijaa tai uranmerkitsijaa
ilman anturia asennettuna.

Jaetuille séiliopuolikkaille, jotka tyhjennetdan

perékkain:

aikana

- 2

Annostelijan siirtymaaika, aika, jonka
molemmat annostelijat toimivat.

- Viive tyhjan sailién 2 ja sailion 1

kaynnistyksen valilla.

Kayttoonotto

Wenden auf Walze: nein
Beh&dlter: geteilt E
Art
Arbeitsstellungs- s AS-
Sensor: analog SIS Er
Schaltpunkte Arbeitsstellungs-
sensor konfigurieren AS -
Sensor
[Eﬁj] 5/ B konf ig
Kuva 29
Klappung: ja o
W 2
Art des Spuran- |]=.DT
reissers: keiner
Ubergangszeit
Dosierer: 1.8 s z
Uerzdgerung zuwischen E&
"Tank 2 leer" und =’
Anlauf Tank 1: 5 s I—it:}i ........

Kuva 30

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto

Sivu 7 @ - perustiedot (Kuva 30):

Setup-valikon sivu 2 (Kuva 32):

KG
l/min
2

Syo6ta KG-kierroslukuantureiden
lukumaéra.

o ei — ei antureita
o 2 — KG3000/4000 (2 anturia)

o  3/20 - KG6000 (3 anturia /20
impulssia kierrosta kohti)

o 3/1 - KG6001 (3 anturia / 1 impulssi
kierrosta kohti)

0/1ifi
" | Toispuolinen kylvdnsammutus

o kylla
o ei
ST

\‘\ Painesailion valvonta

Vain toispuolisella kylvdnsammutuksella
kylla/ei

=
7

Anturi sammutuslappa kyllé/ei

RESET

Maschinen-
rechner

Kaikkien konetietojen palautus
tehdasasetuksiin. Kaikki syttetyt ja keratyt
tiedot, esim. tehtavat, konetiedot,
kalibrointiarvot ja setup-tiedot haviavét.

KG-Drehzahlsensor: 3/1 11;;'111
2
Halbseitenschaltung: ja 0/1if
Fodne N
Druckbeh#ilterfiberwachung: ja \\
@ ar 7
Kuva 31
RESET
Maschinen-
rechner
A N
d| uollen Sie wirklich alle
a|Daten auf UWerkseinstellung|t
i zuricksetzten? 2
e NEIN mit ESC k
JA mit Eingabetaste
‘ @I@EKB?
29¢c068

Kuva 32

34
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Kayttoonotto
4.6.1 Ajourajarjestelmén konfigurointi
‘ ‘ Fahrgassensystem: 1 FG-Petltiqg. l }
o rye | Yksittdinen tai kaksoisajoura 4
Yp
o  toimii AU-moottorilla
o toimii kahdella AU-moottorilla.
i . i Zeit bie zum Weitcsrechalten
o x sec | Aika noston jalkeen ajouran der Fahrgasse: los
jalleenkytkemiseen asti. x sec
Kuva 33
4.6.2 Kylvémaaran kaukosaadon konfigurointi
~D
o ? __IValitse siemenmaaran kaukosaato: Saatmengenverst.: Uolldosierung HE
?

o  sahkodinen taysannostelu
o  Eisahkdista asetusta Kuva. 34

Taysannostelu

Szatmengenverst.: Uolldosierung

Syo6ta annostelijoiden lukumaara.

. . . finzahl der Dosier-
Syo6ta moottorin tyyppi. ungen: 1

Moterart: Scheibenmotor

o  Levymoottori

Startpunkt des Dosierers:

o  Cirrus Activ: pituusmoottori (% vorg.Geschu.] se %
e . fFeit bi E ich
Seuraavat asetukset takaavat riittavan poiston der vors.Beschuindigkeit: 10 s
kaantymisen jalkeen koneen asettamisen
yhteydessa: Laufzeit far
Uordosierung: 3s
;;;7f zedit
1 .. ey

o Reaaliajan syo6ttd koneen Kuva 35

asetuksesta annetun nopeuden
saavuttamiseen.
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Kayttoonotto

"
. K Teoreettinen nopeus (%) koneen

asetuksessa.

Taman nopeuden on oltava suurempi kuin
reaalinopeus.

Seuraavat tiedot ovat sita varten, ettd ajoon
lAhdettdessa poistuu riittavasti kylvoa.

Lauf-
. zeit | Syotd aika esiannostukselle.

36
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Kayttoonotto
4.6.3 Tybasentoanturin kytkentapisteiden konfigurointi
I u
""" E&g Schaltpunkt Dosierung
. e | Kytkentépiste annostelu pois paalta, aus: 1.78V @’%a
noston yhteydessé annostelun ollessa
kaynnissa S ek Pkt IDRTsiEe e A
u ein: 2.58U ﬁ
— | A
. | Kytkentapiste annostelu paalle, u
laskun yhteydessé, kun annostelu ei ole S:hiitpunkt Uorgewende- P | o=t
kaynnissa sressunes ' ﬁ D
m U
ﬁ Schaltpunkt Klapp- |
. = | Kytkentapiste paisteasento, rajoittaa g 4500 e
nostoa paisteessa
Kuva 36
u
o fud Kytkentapiste taittoasento
Vakioarvot
Kytkentapiste T e (O e I S I I 1 o
=8 . =1 Ao
Taita kone Annostelu pois paélta| Annostelu paalla Paisteasento Taittoasento
Citan 6000 1,78V 2,50V 2,58V 4,00V
Cayena vuoteen
2011 asti 1,20V 122V 3,10V 3,20V
Cayena vuodesta 1,00 V 2,50 V 4,44V 4,45 V
2012 alkaen ' ' ' '
Cirrus Activ 1,78V 1,80V 3,10V 3,20V
Cirrus 03 1,30V 2,50V 3,20V 3,40V
Cirrus 1,30V 2,50V 3,20V 3,40V
AD-P 2,95V 3,30V 3,50V 4,00V

Vakioarvoista poiketen jannitteet voidaan mukauttaa
kytkentépisteisiin sopiviksi koneen +/- 0,2 V alueelle.

Kone nostettuna — Korkea jannitearvo
Kone laskettuna — Matala jannitearvo
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Kayttoonotto

4.7 Laitevalikon geometriatiedot

0O =

GPS-Switch-sovellusta varten geometriatiedot X1 (ja X2) on
syotettava AMATRON 3 -laitevalikkoon erittéin tarkasti/madritettéva
tarkoin.

: X1 [cm] X2 [cm] X1 [cm] X2 [cm]
Taita kone Taita kone
min |maks| min |maks min |maks | min |maks
303 Special WS 224 | 236 6000 Activ 685 527
303 Special RoteC| 210 | 221 6001 Activ 685 527
353 Special 224 | 236 6002 Activ 685 527
a 403 Special 210 | 221 3001 718 505
9,: 303 Super RoteC 205 | 209 " 4001 718 567
>
303 Super RoteC+| 217 | 221 = 6001 718 567
O
403 Super RoteC 205 | 209 3002 718 505
403 Super RoteC+| 217 | 221 4002 718 567
ggg: 474
6000 682 (Stand- 491 6002 718 567
507(Standard)
ard)
3003 588 703 457 572
8000 771 599 * 3003 compact 612 727 481 596
% 9000 771 599 § 3503 612 727 481 596
O 12000 921 749 O 4003 612 727 481 596
6003 -2 min. 612 727 481 596
g 6001 583 423 583 503
(0]
3
O 6001-C 583 423 583 503

38 AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttoonotto

4.8 GPS-Switch -asetukset

o GPS

GPS-Switch-sovellusta varten AMATRON 3 -GPS-asetuksiin on
syotettava ennakkoajat.

e Viive toiminnolle paalle [ms]

e  Viive toiminnolle pois [ms]

Suositeltu ennakointiaika kylvotekniikka

Ennakointiaika Viljakg / ha Rapsi kg / ha Lannoite kg / ha

[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Paallekytkentd | 2500 2400 2800 2600 - -
3m Poiskytkenta | 2600 2800 2400 3000 - -

Paallekytkentd | 2900 2700 3000 2400 - -
CAYENA 6001

Poiskytkenta | 3100 3500 2800 3200 - -

Paallekytkentéd | 2300 2100 1900 2300 2600 2600
CAYENA 6001-C

Poiskytkenta | 2600 2700 1400 2600 2700 3000

Cirrus 3001 Paallekytkenta | 3000 | 2700 | 2900 | 2500 _ _
Special Poiskytkenta | 3400 3200 | 2900 | 3000 _ _
Cirrus 3001 Paallekytkentd | 3000 | 2600 | 2400 | 2600 _ _
Compact Poiskytkenta | 2900 2900 1800 | 2600 - -

. Paallekytkenta | 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C

Poiskytkenta | 2600 2800 1900 2200 3000 3300

. Paallekytkentd | 2600 2500 2800 2600 - -
Cirrus 4002

Poiskytkenta | 2900 3100 2800 2900 - -

. Paallekytkenta| 2800 2600 2900 2700 - —
Cirrus 6002

Poiskytkenta | 3400 3600 3400 3800 - -

) Paallekytkenta| 3800 3500 3800 3400 = =
Cirrus 6003-2

Poiskytkenta | 3800 3700 3600 3700 - -

_ Paallekytkenta | 2500 2300 3000 2700 2700 2700
Cirrus 6003-2C

Poiskytkenta | 2800 2900 3100 3600 3400 3500

Paallekytkenta | 2600 2300 2700 2400 — -

Citan 6000
Poiskytkenta | 2800 3100 2500 2800 — -
. Paallekytkenta | 3200 3100 2000 2000 - -
Citan 12000 -
Poiskytkenta | 3600 3700 1600 1600 - -
& Kyseiset arvot ovat suosituksia, tarkastus on aina valttamatonta.
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Kayttd pellolla

5

Pt

Kaytto pellolla

VAN

VARO

Ajon aikana pellolle ja yleisilla teilla AMATRON 3 on aina
pidettava sammutettuna!

Onnettomuusvaara virheellisestad ohjauksesta!

5.1

Kylvémaéaraa voidaan muuttaa tyon aikana 0.0

vapaasti painikkeen painalluksella. kg/ha kg/ha

Ennen kylvon aloittamista AMATRON 3-kayttapaatteen
on sisadllettava seuraavat tiedot:

e  Tehtavatiedot (katso sivulla 20)
. Konetiedot (katso sivulla 11)
. Kiertokokeen tiedot (katso sivulla 25).

Ohjemaaran sovitus

Yhta painikkeen painallusta kohti
kylvomaaraa lisatdan yhden
maaréportaan () verran (esim.:+10 %).

0.0

100 % 0U/min 0U/min 100 %

@ Palauta kylvomaaéra arvoon 100 %. Kuva 37

Yhta painikkeen painallusta kohti
kylvémaaraa vahennetaan yhden
maaraportaan () verran (esim.:-10 %).

Muutettu asetusarvo naytetdan tyovalikossa arvoina kg/ha seka
prosentteina (Kuva 37)!

Toimintoja, jotka
. ovat setup-asetusvalikossa sammutettu,
o eivat kuulu koneen varustukseen,

ei nayteta tyovalikossa (toimintokentat eivét ole varattuja).

40
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5.2

Ajonopeus-
Puhaltimen kierrosluku-

kasitelty peltoalue-

Sailio 1 v'Vakio)

Ohjemaara, arvo
kg/ha
prosentti

Uranmerkitsija
vasemmalla aktiivinen

Tydtila:
. Kone ei saa

impulsseja
tieanturilta.

. Kone saa

impulsseja
tieanturilta.

Hydraulitoimintojen
esivalinta-

Ajankohtainen tehtava -

Tydvalikon naytto

4 1

im- 0.0 km/h
3 0 Usnin
Fliche: 0.00ha

Halytys tayttétaso 1

<

Annostelija 1

0.0
xg/ha
100 % 0U/min

T
.

=

Annostelijan kierrosluku

Halytys tayttétaso 2

<

Annostelija 2

0.0

0U/min 100%

=41

Tehtava 6

Kone ylhaalla

Kaytto pellolla

(1)

Ajourajarjestelma
aktiivinen

(@)
(3)
(4)

Ajouralaskuri
Ajouravali

Ajouran
edelleenkytkennan
keskeytys

S&ilio 2 v'Valinnainen)

Ohjemaara, arvo
kg/ha

prosentti

Uranmerkitsija oikealla
aktiivinen

Annostelija ei toimi.

Annostelija toimii, kone
ty0asennossa

Kone puoliksi
sammutettu (lisdvaruste)

Annostelija ei toimi, kone
on nostettu yl6s.

- Avattu sivu
tyovalikossa.

AMABUS BAGO0122.6 10.16

41



Kayttd pellolla
5.3 Hydraulitoimintojen esivalinta
1. Valitse hydraulitoiminto ennakkoon
toimintopainikkeesta.
2. Kayta traktorin ohjauslaitetta.

—  Esivalittu hydraulitoiminto suoritetaan.

Esivalintaiset hydraulitoiminnot (Kuva 38/1)
naytetaan tydvalikossa.

Esivalinta hydraulitoiminnot (koneesta ja varustuksesta riippuvainen)

Kuva 38

KG Vannasp.

nosto

5“_1.2.'-5 sininen Jﬁ

T vihrea

Uranmerkitsija
estetoiminto

1

# 4 keltainen

Levykentan

nosto
&

T vihrea

Vannas- ja aespainotus

&

T vihrea

42
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Kaytto pellolla

5.4 Toiminnot tydvalikossa

5.4.1 Ajourakytkenta

ﬁ Ajouralaskurin takaisinkytkenta
ki Ajouralaskurin esikytkenta

Ajouralaskuri laskee koneen nostossa.
1 2
(1) Ajourajarjestelman naytto paalla d [ | | 0
(2) Ajankohtaisten ajourien lukumaaran naytto 3 1
(3) Ajouralaskurin edelleenkytkenndn nayttoé 5
piilotettu
. . h s 0.0 0.0
4) Ajourakytkennan intervallien naytto paalla
() Alourain yiop kg/ha kg/ha
(5) Ajouravali 100% o0U/min 0U/min 100%
Kuva 39
. Ajourien lukumaara voidaan
korjata milloin vain, jos konetta nostaessa
on tapahtunut virheellinen edelleenkytkenta.
STOF Ajouralaskurin edelleenkytkennan esto

STOP
1. Ajouralaskurin pysaytys.
— Konetta nostaessa ajouralaskuri ei laske
lisaa.
STOP

n

Ajouralaskurin pyséytyksen poisto.

— Konetta nostaessa ajouralaskuri jatkaa
laskua.

Intervallisen ajourakytkennan péaalle- tai poiskytkenta
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Kayttd pellolla

54.2 Sailion paineen vaihtoehtoinen ndkyma
A=) Vain ylipaineisille kylvosailoille:
1'1 Ylipaineen nayttd kylvosailibssa
D
o
1. Ylipaineen nayttd kylvosailiossa.
] IJHU/min 3BU/min
o
2. 5, Paluu annostelumoottorin t

kierrosluvun nayttoon.

20.0 —

- -
-

p
kgsha
100 30\ 70

.. 20.0
I .
~g/ha
30 N 70 150%

Kuva 40

44
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543 Uranmerkitsija

Kaytto pellolla

Koneita nostaessa/laskiessa esivalittu uranmerkitsija kytketaan
automaattisesti.

manuaalinen uranmerkitsijan esivalinta

Uranmerkitsijan esivalinta:

o / Aina uranmerkitsija oikealla c=[‘ 2 |]=-:T g 3

Aina uranmerkitsija vasemmalla

P (@ it

o
Aina molemmat uranmerkitsijat Kuva 41

- s
et
«
- s
et
F—
et
e
- s
et
e | Eiuranmerkitsijaa N
° /ﬁ""T

paalle kytkenta

Vaihtokaytén vasen/oikea ﬂ‘“T

(aktiivinen uranmerkitsija vaihtaa automaattisesti

paisteessa)

(1) Aktiivisen uranmerkitsijan naytto

(2) Uranmerkitsijan esivalinnan naytto

(3) Uranmerkitsijan-estekytkenndn esivalinnan

naytto

Uranmerkitsijan edelleenkytkenta vaihtokaytdssa

Uranmerkitsijan edelleenkytkentéd mahdollistaa
aktiivisen uranmerkitsijan vaihdon vasemmalta

oikealle ja painvastoin.

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttd pellolla

,g Uranmerkitsija — estekytkenta
/

Esteiden ohittamiseen pellolla.

Valitse estekytkentd ennakkoon.
Kéayta traktorin ohjainlaitetta keltainen.
Nosta uranmerkitsija.

Ohita este.

Kéayta traktorin ohjainlaitetta keltainen.

Ve o b voe

Laske uranmerkitsija.

Poista esivalinta.

544 Osaleveydet

I:- -:l Puolikkaisten osaleveyksien paalle-/poiskytkentd vasemmalla
0/ 1 . Puolikkaisten osaleveyksien paalle-/poiskytkenta oikealla

Kuva 42 — Osaleveyden naytté vasemmalla 20 0 50 0
sammutettu. . :

ka/ha ka/ha
® 100 % 35U/min 3BU/min 100 %
R Hairisiden yhteydessa nakyviin tulee

hairigilmoitus ja naytolla nakyy pois paalta I ]

kytketty oikeanpuoleinen osalohko. 1

Kuva 42

545 Sahkoinen taysannostelu

Esiannostelun kdynnistys/pysaytys

. Kylvdn alussa: lahdettdessa liikkeelle 20.0 20 0
pyséhdyksista kayta esiannostelua, jotta : L al :
kylvat riittavasti siemenia ensimmaisilla kg/ha kg/ha
metreilla. 100 % 35U/min 35U/min 100 %

»  Kylvopydrien tayttod varten ennen I

sulkemista. TR R R IR R RN E L
iR RNED RRRLERRRLR
TN RNED O RERLERRDL

=

Kaynnista esiannostelu.

— Esiannostelu syottaa vantaaseen annetun
ajan siemenia.
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Kaytto pellolla

Sahkoinen tdysannostelu: jatd annostelija pois paalta

Annostelijan tahattoman kaynnistymisen

estamiseksi se voidaan kytkea pois paalta. 0.0 0.0
kg/ha kg/ha
100 % Oglgin Oglgin 100%

Tama voi olla hyddyllista, koska jo pienet liikkeet
tutka-anturissa kaynnistavét annostelijan.

Kuva 44— Nayttd annostelija sammutettu

Kuva 44

5.4.6 Lautasriviston tyosyvyys (Girrus)

Lautasriviston tydsyvyyden sééto

Esivalitse lautasrivistd (Kuva 45).

Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea.

Suurenna / vahenna tydsyvyytta.

Voyonoe

Tarkastus voidaan tehda lautasriviston
asteikosta Kuva 45

54.7 KG

% Tydsyvyyden KG s&ato (Cirrus aktiivinen)

2

1. KG:n esivalinta.

2. Kayta traktorin ohjainlaitetta sininen.

—  Tydsyvyyden suurennus/pienennys %

Kuva 46
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Kayttd pellolla

5.4.8 Vannasp.

i

-@E} Kohotetun/pienennetyn vannaspainotuksen saaté (Cirrus, Citan)

& I

R Esivalitse vannaspainotus.

1. R R R R R R R R R R R R R
2. Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea. P .1IE;I PerrrErEEEErEaE
— sAada kohotettu paine. '@E}
— sAada pienennetty paine.
Kuva 47
5.4.9 Vannaspainotus ja aespainotus
0 Kohotetun/pienennetyn vannas- ja despainotuksen saato

Eﬁ»\ (Cirrus, Citan)

& I

1. b\— Esivalitse vannas-/urapainotus.

2. Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea. ‘0’
— saada kohotettu paine. K

— saada pienennetty paine.

Kuva 48
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5.4.10 Koneen taitto

Kaytto pellolla

Ha Z\.‘ . .
‘;iﬁ-ﬁ;" Koneen taitto kokoon/auki
| _ , A
) Vaihda taiton alavalikkoon.
-
a-d
Bitte "Einklappen" - =)
ocoder "Ausklappen"
Wwahlen.
Kuva 49
VAROITUS
Koneen muuttamiseksi kuljetusasennosta tyéasentoon ja
painvastoin huomioi ehdottomasti koneen kayttéohje!

5.4.10.1 Citan 6000 taitto

Taitto auki A
i
Y o
/W.
+ = valitse taitto auki. Agh
2. Kaytéa ohjainlaitetta keltainen. I Heben bis I = =
— Nosta koneen puomi kuljetuslukituksesta. Pignaiton
mit ESC abbrechen
Kuva 50
3. Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea.
— Koneen puomit taittuvat auki. F
L 2K o
@ Vahvista taittotoimenpide. w\
Kayta traktorin ohjainlaitetta keltainen. 4 e —
% ) ausklappen - =
— Laske koneen puomi.
am Ende mit
Eingabetaste bestatigen
mit ESC abbrechen
Kuva 51
AMABUS BAG0122.6 10.16 49



Kayttd pellolla

Taitto kokoon

W -

1. = *valitse taitto kokoon.

2. Kayta ohjainlaitetta keltainen &animerkkiin

asti. ‘IHeben bis I - —

Signalton

— Nosta koneen puomia.

mit ESC abbrechen

Kuva 52
3. Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea.
—  Taita koneen puomit sisaan. w
- 4=
4, @ Vahvista taittotoimenpide. W
5. Kayta ohjainlaitetta keltainen. —p "ESCNING gy | )

einklappen

— Laske koneen puomi kuljetuslukitukseen.

am Ende mit
Eingabetaste hestitigen

mit ESC abbrechen

Kuva 53
5.4.10.2 Cayena 6001/Cirrus taitto
Taitto auki
d
ﬁ%& -*} ‘-l
1. |*= =} valitse taitto auki. w
:
2. Kayta ohjainlaitetta keltainen aanimerkkiin
astxi,t ) ‘IHeben Bis ‘I - —-)
' Signalton
——Nosta kone ylos.
mit ESC abbrechen

Kuva 54
3. Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea.
—  Puomi taittuu auki. W
4. Cirrus Activ: kayta lisaksi traktorin = &
ohjauslaitetta sininen. "W
—  KG taittuu auki. === Maschine —) - -

ausklappen

5. @ Vahvista taittotoimenpide.

am Ende mit
Eingabetaste bestitigen

mit ESC abbrechen

Kuva 55
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Taitto kokoon

g4
A =p =
1. = €lvalitse taitto kokoon. .
2. Kayta ohjainlaitetta keltainen aanimerkkiin '
asti. ‘[Heben bis ‘I L ol

Signalton

——Nosta kone ylos.

mit ESC abbrechen

Kuva 56
3. Kayta traktorin ohjainlaitetta vihrea.
—  Kone taittuu kokoon. P
4. Cirrus Activ: kayta lisaksi traktorin - &
ohjauslaitetta sininen. At
| M A1 '
—  KG taittuu kokoon. —) SRR RS G
einklappen - =
@ am Ende mit“
5. Vahvista taittotoimenpide. Ritgabetaste Destdtionn
mit ESC abbrechen
Kuva 57
5.4.11 Maaralisays jaetuissa sdilidissa
7
1+ 1-
= Nosta/laske séilion 1 ohjemaéaraa yhdelld méaréaportaalla
- - Nosta/laske séilion 2 ohjemaaraa yhdella maaraportaalla
ﬁ
Yhté painikkeen painallusta kohti ohjemaaraa 0.0 0.0
lisatadn yhden maaraportaan verran (esim.: kg/ha kg/ha
+10 %). 100% 0U/min 0U/min 100%
LI IO IO B DN IO DN I BN BN BN BN B | | IO IO IO BN DN IO OO D BN BN BN BN B |
SRR R R R R R R
Kuva 58
5.4.12 Tydvalaistus
= j _ _
— Tydvalaistuksen péaalle-/poiskytkeminen
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Kayttd pellolla

5.5 Toiminta kdyton aikana

s
' Kytke

2. Luo/valitse tehtava ja tarkasta asetukset.

3. Kaynnista tehtava.
Valitse ty6valikko.

Laita kone tydasentoon.

AMATRON 3 paille.

Laske haluttu uranmerkitsija.

N o g &

Tarkasta naytetty ajouralaskuri ensimmaista peltoajoa varten ja
korjaa tarvittaessa.

8. Aloita kylvAminen.

9. Pysayta noin 30 m jalkeen ja tarkasta kylvo.

Kylvamisen aikaha AMATRON 3 nayttaa tydvalikon. Siind voit
kayttaa kaikkia kylvamiselle tarkeitd toimintoja.

— Maéaaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistettyyn tehtavaan.

5.6 Kaytto jaetulla sailiolla
Sailioét voidaan tyhjentaa kylvon aikana valinnan mukaan joko
perékkain tai samanaikaisesti. Valitse asetus tehtéavavalikosta.

& Sailididen annosteluasento:
l . Samanaikaisesti: kahden erilaisen aineen syo6ttoon sailioon 1 ja
sailioon 2.

Kaytdssa kayvat molemmat annostelijat.
. Perakkain: identtisen kylvon syo6ttdon sailioon 1 ja sailioon 2.

Kaytdssa kay ainoastaan yksi annostelija. Kun sdilié 2 on tyhja,
annostelu sailiésta 1 kaynnistyy.

Oikeaa vaihtokytkentaa varten sailibsta 2 sailiodon 1 seuraavat
asetukset ovat tarkeita:

o  Tayttétasoanturin oikea sdatd. Tama suorittaa vaihdon.
o  Annostelijan siirtym&ajan syotto (asetus)

o  Viiveen syotto tyhjan sailion 2 ja kéynnistyksen sailié 1
valilla (asetus).

& Erikoistapaus:

l Jaettu séilio, identtinen kylvd, samanaikainen annostelusaato.
Kaytdssa kayvat molemmat annostelijat.

— Ohjemaaéra on jaettava annostelijoille.
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Kaytto pellolla

Sailidt tyhjennetdan yksi toisensa jalkeen:

Kun ensimmainen silié on tyhj&, nakyviin tulee ilmoitus:
Séilio vaihdetaan.

— Annostelu kaynnistyy toisessa sailiossa.

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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Kayttd pellolla

5.7

Sivu 1:

Painikevaraus tyovalikossa Citan 6000

Toimintokenttien kuvaus:

RS

Katso luku
(D
-1 5.4.1 | Ajourakytkenta
i J yt
+1
g 5.4.3 | Estekytkenta
0U/min 0U/min
_ U=UT 54.3 UranmerkitSijan esivalinta
T
+1
5.4.1 | Ajourakytkentd
o
I Shift-nappain painettuna:
Shift
= [Pl o
b 5.4.10 | Koneen taitto
O= 5.4.12 | Tybvalaistus
Sivu 2:
5.4.4 | Toispuolinen osalohkojen kytkenta
¥ 5.4.5 | Sahkoéinen tdysannostelu
- ' 0/1
0U/min 0U/min
I B& 5.4.9 | Vannasp. ja despainotus
0 5.4.8 | Vannasp.
& e g
Sivu 3:
<
1+ S 5.4.11 | Maaralisays sailio 1
v
0U/min 0U/min ﬁ
I 24 2 5.4.11 | Maaralisays sailié 2
=
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Kaytto pellolla
5.8 Painikevaraus tyovalikossa Gayena 6001
Toimintokenttien kuvaus:
Sivu 1: Katso luku
()
-1 5.4.1 | Ajourakytkenta
+1
g 5.4.3 | Estekytkenta
0U/min 0U/min
I U=UT 5.4.3 | Uranmerkitsijan esivalinta
LT
+1
5.4.1 | Ajourakytkenta
o
I Shift-nappain painettuna:
lanirt
= [Pl o
b 5.4.10 | Koneen taitto
O= 5.4.12 | Tyovalaistus
Sivu 2:
5.4.4 | Toispuolinen osalohkojen kytkenta
5.4.5 | Sé&hkoinen taysannostelu
0U/min DU/min
|
Sivu 3:
<
1+ e 5.4.11 | Maaralisays sailio 1
L Lk v
0U/min 0U/min ﬁ
I 24 2o 5.4.11 | Maarélisays sailié 2
%
e
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Kayttd pellolla

5.9

Sivu 1:

Painikevaraus tyovalikossa Girrus / Girrus Activ

Toimintokenttien kuvaus:

Katso luku
D
-1 [ 5.4.1 | Ajourakytkenta
+1
g 5.4.3 | Estekytkenta
0U/min 0U/min
. U=0T 5.4.3 | Uranmerkitsijan esivalinta
LT
+1

o/1 5.4.1 | Ajourakytkentd
o
l Shift-nappéain painettuna:
Shift
= [Pl o
b 5.4.10 | Koneen taitto
O= 5.4.12 | Tybvalaistus
Sivu 2:
" 5.4.4 | Toispuolinen osalohkojen kytkenta
5.4.5 | Sahkéinen tdysannostelu
0/1
0U/min 0U/min
I 5.4.6 | Lautasriviston tydsyvyys (Cirrus)
@ Vs m 5.4.8 | Vannasp.
Sivu 3:
1 5.4.11 | Maéralisays sailio 1
A
0U/min 0U/min ﬁ
I 24 2 5.4.11 | Maaralisays sailié 2
=z

RS
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5.10 Painikevaraus AD-P

Kaytto pellolla

Toimintokenttien kuvaus:

Sivu 1: Katso luku

I Uﬁﬂj 5.4.3

1313
-1 54.1 Ajourakytkenta
i) J yt
+1
g 5.4.3 | Estekytkenta
0U/min 0U/min

Uranmerkitsijan esivalinta

b 5.4.1
@ Ve

Ajourakytkenta

Sivu 2:

Sahkdinen tdysannostelu

545
0U/min CU/min
|
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TwinTerminal 3
6 TwinTerminal 3

6.1 Tuotekuvaus

TwinTerminal 3 on suoraan kiinni koneessa ja on
tarkoitettu

. siementen vaivattomaan sammuttamiseen.

e  vaivattomaan lopputyhjennykseen.

TwinTerminal 3 kytketédan paalle AMATRON 3:n
kautta.

Vaihtuva naytté:

4 toimintonappainta:

o Terminaalia ohjataan 4 toimintonappaimella.

Toimintokentat nayttavat toimintondppaimen ajankohtaisen

toiminnon.

- Takaisin aloitusnayttoon.

AMATRON 3:n virheet tai varoitukset naytetaan teksti-ilmoituksena.
TwinTerminal 3 nayttaa silloin seuraavan ilmoituksen:

58
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TwinTerminal 3

& AMATRON 3:
3
. Kytke oheisterminaali paélle valikossa Drillin kierto.

— Kiertotoiminnon suorittaminen oheisterminaalin kautta

ECH
4

. Kytke TwinTerminal p&alle valikosta Lopputyhjennys.

—  Lopputyhjennys TwinTerminalin kautta

. Keskeyta tyot oheisterminaalissa.

— AMATRON 3 on jélleen aktiivinen.

AMATRON 3:n nayttd, kun oheisterminaali on
aktiivinen. == | &} @ &) @

Ulkoinen kayttd L

Aktiivinen - 6

Keskeyta ESC:lla

e

Aloitusnéyttt ohjelmistoversiolla:

AMAZONE

SW-U. xxx FU-U. xxx

AMABUS BAGO0122.6 10.16
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TwinTerminal 3
6.2 Kiertokokeen suorittaminen.

Jaettu sailio:

1. - - Jaettu sailio: valitse séilio 01

tai 02 kiertoa varten.

2. - Vahvista valinta.

& Jaettu sailio, identtinen kylvd, samanaikainen annostelusaato.
l . Ohjeméaara on jaettava annostelijoille.

. Kiertokoe on suoritettava ohjeméaaran kyseiselle osuudelle
jokaisen annostelijan kohdalla.

3. Tarkasta seuraavat sy6tét ennen kiertoa.

o  Sailié 1, 2 (jaetussa sailiossa —
2 takana)

o Ohjemaara

o  Annostelutelan koko, ccm

o  Kiertokerroin

o  Suhteellinen alue, jolle kierto tehd&én

o  Soudatettava tydnopeus

4, - Vahvista syotét.

5. - Esiannostelu (pidé painike
painettuna)

6. - Vahvista, etta esiannostelu on

valmis.

—  Tyhjenna keruusadilio taas esiannostelun
jalkeen.

7. - Vahvista, ettd annostelijan alla

oleva lappé on auki ja sen alla on
keruusailio.
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8.

- Aloita kiertotapahtumalla (pida
painike painettuna).

[ ]
1 Sammutustoiminto voidaan keskeyttaa ja
kaynnistaa uudelleen.

_)

Kierron aikana naytetdan teoreettisesti
poistettu maara.

[ ]
1 Kun nakyviin tulee OK, voidaan kiertokoe
lopettaa ennen aikojaan:

- Lopeta kiertokoe.

Naytt6 vihred: Kun kiertotapahtuma on paattynyt,

moottori pysahtyy automaattisesti.

9.

10.

11.
12.

* - . . .
| | Valittu desimaalikohta naytetaan nuolella.

Vapauta painike.

- Siirry kiertomaaran

syo6ttdvalikkoon.

Punnitse keratty maara.
Syota keratyn maaran arvo.

Keratyn maaran syottda varten
kilogrammoina kaytéssa on kaksilukuinen
paikka ennen pilkkua ja kolme desimaalia
pilkun jalkeen.

Kaikki desimaalit sy6tetaan erikseen.

12.1 - - Valitse desimaalikohta.

TwinTerminal 3
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TwinTerminal 3

12.2 - Siirry lukujen syoton

valikkoon.

— Alleviivaus nayttaa mahdollisen luvun
syoton.

12.3 . . Syo6ta desimaaliarvo.
12.4 - Vahvista desimaaliarvo.

12.5 Sy6td muut desimaaliarvot.

13. - Poistu syottovalikosta (vahvista
tarvittaessa useamman kerran)

— kunnes néaet seuraavan kuvan: .

14. - Vahvista keratyn maaran arvo.

— Uusi kiertokerroin néaytetaan.

— Kiertom&aran ja teoreettisen maaran ero
naytetaan prosentteina (%).

15.- Poistu kiertovalikosta, aloitusvalikko
tulee nakyviin.

—  Kiertotapahtuma on paatetty.
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6.3

9.

Lopputyhjennys

Pyséayta kone.
Sammuta puhallin.

Varmista traktori ja kone tahatonta
paikaltaan vierimista vastaan.

Avaa injektorin lappa.

Kiinnita keruupussi tai amme sailion aukon
alapuolelle.

., - Jaettu sailio: valitse sailio 01,

02 tai muita kiertoa varten.

- Vahvista valinta.
- Vahvista, ettd annostelijan alla

oleva lappa on auki ja sen alla on
keruusailio.

- Tyhjenna (pida painike painettuna)

TwinTerminal 3
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Ohjaussauva (lisavaruste)

7 Ohjaussauva (lisavaruste)

7.1 Asennus

Ohjaussauva (Kuva 59/1) kiinnitetaan neljalla
ruuvilla ochjaamoon, niin ettd siihen paasee
helposti kasiksi.

Lopuksi kiinnité perusvarustuksen pistoke
ohjaussauvan 9-napaiseen Sub-D-liittimeen
(Kuva 59/2).

Pistéd ohjaussauvan pistoke (Kuva 59/3)
AMATRON 3
keskimmaiseen Sub-D-liittimeen.

7.2 Toiminto

Ohjaussauvalla on toimintoja vain
AMATRON 3 -tyovalikossa. Se mahdollistaa
AMATRON 3 -kayttopaatteen kayton laitetta
katsomatta pellolla tydskenneltdessa.

Ohjaussauvassa on kaytossa (Kuva 60)
kahdeksan (1-8) painiketta AMATRON 3 -
kayttopaatteen ohjausta varten. Lisaksi
katkaisimella (Kuva 61/2) voidaan muuttaa
nappaimien varausta 3-portaisesti.

Katkaisija on normaalisti

« I keskiasennossa (Kuva 60/A)
ja sité voidaan kayttaa Kuva 60

o« yl6s- (Kuva 60/B) tai
o I alaspain (Kuva 60/C).

Katkaisijan asento naytetddn LED-valon (Kuva
60/1) avulla.

o« I LED-naytto keltainen
o« LED-n&ytté punainen
o I LED-naytto vihrea

Kuva 61
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Ohjaussauva (lisavaruste)
7.3 Ohjaussauvan varaus

Citan / Cayena Cirrus / Cirrus Activ / AD-P
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Hairio
8 Hairio
8.1 Halyt.

Ei-kriittinen halytys:

Virheilmoitus (Kuva 62) ilmestyy nayton

alareunaan ja aanimerkki kuuluu kolme kertaa.

— Korjaa virhe, jos mahdollista.
Esimerkki:
e  Tayttétaso lilan alhainen.

—  Apu: lisda siemenié.

Kriittinen halytys:
Halytysilmoitus (Kuva 63) ilmestyy nayton

keskiosaan ja danimerkki kuuluu yhden kerran.

1. Lue hairidilmoitus naytolta.

2. @ Vahvista hairiéilmoitus.

i~
(CF:

Flache:

0.0
kg/ha
100 %

0.0 km/h L=rate [ (HE)
0 U/min [EE] 1] ko)
0.00ha 1 by
0.0 Eg "5
kg/ha Y
0U/min 0U/min 100 %
FT
] T
IR R ] (R
ST I u=u+1
Fl K1

FOllstand zu

hiedrig
Kuva 62
m—} 0.0 km/h [ehize | [EHJ
@ » 11 I e
TlAc

Gebl&asesoll-
drehzahl kann
nicht einge-—
halten werden

mit Eingobetaste be-
stdt igen

Auftraa

A
H

Kuva 63
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Hairio
8.2 Tieanturin hairio

Tieanturin hairidtilanteessa (imp./100m) on mahdollista jatkaa
tydskentelya syottamalla simuloitu tyénopeus.

Virheellisen kylvdn valttdmiseksi vaurioitunut anturi on vaihdettava.

Jos uutta anturia ei ole saatavilla valittémasti, tydta voidaan jatkaa

seuraavasti:
& Tieanturin hairidtilanteessa koneen liikkuessa tydasennossa
l kylvoriveja ei nayteta tydvalikossa.

1. lIrrota vaurioituneen anturin signaalijohto
tyGtietokoneesta. Gesamidaten seit Inbetriebnahme:
Setup Gesamt fldche: 59874 ha
2. Paina paavalikon kohtaa Besantdrillzeit: 123h
kn/h Gesamimenge: 1047783 kg
sim. . . kn/h
3. Syo6ta simuloitu nopeus. simulierte km/h: 8.8kmsh sim.
@ - Syotetty simuloitu nopeus on et
l sdilytettava tyon aikana. r ston: 2,08 =
Sl e [(eroz|
Kuva 64
8.3 Hairiotaulukko
limoitus virhekoodin naytolla: 1. g

b

Abdrehklappe
cffen und
Eehalter
aufgebaut?

mit ESC abbrechen
oder mit Eingabetaste
begtidtigen

Fr4053

Kuva 65
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Muistiinpanot

Pt

Numer
o} IImoitus Tyyppi |Syy Hairién poisto
TPK: Moottorin 1 | Halytys | Toispuolisen kytkennan Tarkasta jarjestelma lukkiutumien
vika moottoria ei voida ohjata varalta ja poista ne. Liikuta moottoria
F4001 ; S T
diagnoosivalikon kautta tai vaihda
moottori
TPK: Moottorin 2 | Halytys | Toispuolisen kytkennan Tarkasta jarjestelma lukkiutumien
vika moottoria ei voida ohjata varalta ja poista ne. Liikuta moottoria
F4002 ; S T
diagnoosivalikon kautta tai vaihda
moottori
TPK: Anturin 1 Halytys | Rikkindinen tai vaarin sdadetty | Tarkasta diagnoosivalikon anturi
F4003 vika anturi sahkoisessa toispuolisen kytkennan menetelmalla
toispuolisessa kytkennassa ja kohdista tai vaihda tarvittaessa
tai kaapelin katketessa
TPK: Anturin 2 Halytys | Rikkindinen tai vaarin sdadetty | Tarkasta diagnoosivalikon anturi
F4004 vika anturi sahkoéisessa toispuolisen kytkennéan menetelmalla
toispuolisessa kytkennéassa ja kohdista tai vaihda tarvittaessa
tai kaapelin katketessa
TPK: Halytys | Rikkindinen paineanturi tai Tarkasta paineanturin jannite
Paineanturin 1 kaapelin katkeaminen diagnoosivalikossa. Arvon tulisi olla yli
F4005 | yika 0,5 V. Tarkasta johdotus ja vaihda
paineanturi tarvittaessa
TPK: Halytys | Rikkindinen paineanturi tai Tarkasta paineanturin jannite
F4006 Paineanturin 2 kaapelin katkeaminen diagnoosivalikossa. Arvon tulisi olla yli
vika 0,5 V. Tarkasta johdotus ja vaihda
paineanturi tarvittaessa
Nopeus liian limoitus | Ajonopeus liian suuri Aja hitaammin
F4007 |suuri nopeuslaskenta virheellinen (tarkasta
impulssit 100 m vélein)
Tayttotaso liian limoitus | Matala tayttotaso tai viallinen Tarkasta tayttotaso, tarkasta anturi
F4008 |alhainen anturi tai kaapelin rkikko diagnoosivalikossa, tarkasta
johdinnippu
Annostelun Halytys | Annostelija ei voi ajaa Nopea ajo
kierrosluku liian hitaammin Uusi kierto
F4009 . ; e .
matala, aja Poistomaaran sovitus
nopeammin
Kierrosluku liian | Halytys | Annostelija ei voi pyoria Hidas ajo
F4010 | korkea, aja nopeammin Uusi kierto
hitaammin Poistomaaran sovitus
£4011 Stopp-painike limoitus | Stopp-painike valittu Deaktivoi stopp-painike
viela aktiviinen
Painiketta limoitus | Annostelijan stopp valittu Deaktivoi annostelijan stopp
F4012 |”Annostelija
stopp” painettu
Lapat murtuneet | limoitus | Lapan toiminto kesti yli 3 Kaynnista lappéatoiminto uudelleen
F4013 B :
minuuttia
Tayttdtaso séilio | llmoitus | Matala tayttétaso tai viallinen Tarkasta tayttotaso, tarkasta anturi
F4014 | x liian alhainen anturi tai kaapelin rkikko diagnoosivalikossa, tarkasta
johdinnippu
Puhaltimen Halyt Kierrosluku alle 200 r/min, Tarkasta kierrosluku, tarkastaa anturi
minimikierros- viallinen anturi, kaapelirikko diagnoosivalikossa, tarkasta
F4015 | luku alitettu. johdinnippu
Annostelija
pyséhtyy!
TPK Ei Halytys | Vvaara konfiguraatio, Tarkasta konfiguraatio, tarkasta
kommunik. kaapelirikko perus- ja HSS- johdinnippu, vaihda HSS-laksuri
F4016 e L
tyotieto- koneen valilla, viallinen HSS-
koneeseen kone
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Hairio
Sailio: limoitus | Annettu minimipaine alitetaan Nosta levityspuhaltimen puhaltimen
minimipaine kierroslukua
alittunut Pienenna arvoa min. tarvittaessa
F4017 . "
kutsumaan Kutsu diagnoosivalikko
esiin (esim. anturi rikki)
Sailio: limoitus | Annettu maksimipaine ylittyy Pienenna puhaltimen kierroslukua,
F4018 maksimipaine nosta maksimipainetta tarvittaessa;
ylittynyt kutsu diagnoosivalikko (esim. anturi
rikki)
Pulsseja per Halytys | Pulssimaéard per 100 m koneen | Sydta pulsseja per 100 m tai aja
F4019 | 100 m puuttuvat asetuksessa on nolla sisaan
Pulsseja per Halytys | Pulssimaéard per 100 m koneen | Sydta pulsseja per 100 m tai aja
F4020 | 100 m puuttuvat asetuksessa on nolla sisaan
Oletusarvo Halytys | Poikkeama kiertovalikon Kiertovalikon kutsu uuden
poikeaa ohjeméaéran ja tehtavavalikon kiertokertoimen maarittdmiseksi tai
huomattavasti ohjemaéran valilla virheilmoituksen huomioimatta
F4021 LT e ; g,
kalibrointiarvosta jattdminen vahvistuspainiketta
painamalla (huomio, vaara
poistoméaéra mahdollistal)
Puhaltimen llmoitus | Koneen asetuksessa ei ole Aseta puhaltimen ohjekierrosluku
F4022 | ohjekierrosluvun asetettu puhaltimen koneen asetuksissa tai kayta
syo6ttd puuttuu ohjekierroslukua ajankohtaista kierroslukua
Vaihteisto- Halytys | Vario-vaihteistomoottoria ei ole | Kutsu diagnoosivalikko, ohjaa
F4023 | moottori ei kytketty kiinni tai se on viallinen | moottoria ja tarkasta syottopulssit
reagoi
Kylvbakseli ei Halytys | Mekaaninen hdirio tai viallinen | Tarkasta mekaaninen voimalaite tai
F4024 L - L - S
pyori anturi tai kaapelirikko kutsu diagnoosivalikko
Vasen Halytys | Mekaaninen hdirio tai viallinen | Tarkasta mekaaninen voimalaite tai
F4025 |takavaihdinakseli anturi tai kaapelirikko kutsu diagnoosivalikko
ei pyori
Oikea Halytys | Mekaaninen hdirio tai viallinen | Tarkasta mekaaninen voimalaite tai
F4026 |takavaihdinakseli anturi tai kaapelirikko kutsu diagnoosivalikko
ei pyori
Takavaihdin- Halytys | Mekaaninen hairio tai viallinen | Tarkasta mekaaninen voimalaite tai
F4027 L o L - o
akseli ei pyori anturi tai kaapelirikko kutsu diagnoosivalikko
Vasen Halytys | Mekaaninen hairio tai viallinen | Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4028 | ajourakytkenta ei anturi tai kaapelirikko tai kutsu diagnoosivalikko
reagoi
Oikea Halytys | Mekaaninen hairio tai viallinen | Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4029 | ajourakytkenté ei anturi tai kaapelirikko tai kutsu diagnoosivalikko
reagoi
F4030 Ajourakytkentd ei | Halytys | Mekaaninen hairi¢ tai viallinen | Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
reagoi anturi tai kaapelirikko tai kutsu diagnoosivalikko
Vasen ajoura on | Halytys | Mekaaninen hairié Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4031 | kytketty ajouramoottorissa tai tai kutsu diagnoosivalikko
kaapelirikko
Oikea ajoura on | Halytys | Mekaaninen hairi Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4032 | kytketty ajouramoottorissa tai tai kutsu diagnoosivalikko
kaapelirikko
Ajoura on Halytys | Mekaaninen hairid Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4033 | kytketty ajouramoottorissa tai tai kutsu diagnoosivalikko
kaapelirikko
Vasen kelajyrsin | Halytys | Mekaaninen hairid tai viallinen | Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4034 R - L . ; O
ei pyori anturi tai kaapelirikko tai kutsu diagnoosivalikko
Kelajyrsin Halytys | Mekaaninen hairio tai viallinen | Tarkasta ajouran haarukan mekaniikka
F4035 Oikea ei pyori anturi tai kaapelirikko tai kutsu diagnoosivalikko
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2. konelaskurin Halytys | Vaara konfiguraatio, Tarkasta konfiguraatio, tarkasta
vika kaapelirikko paa- ja johdinnippu, vaihda hydraulilaskuri
F4036 - L
hydraulilaskurin valilla, viallinen
hydraulilaskuri
Kylvéakselin Halytys | Arvoa ei sédadetty asetuksissa | Saada arvo asetuksissa
F4037 | héalytysajan
Syottd puuttuu
Ajouran Halytys | Arvoa ei sdadetty asetuksissa | Séaada arvo asetuksissa
F4038 | halytysajan
Syo0tto puuttuu
Takavaihdin- Halytys | Arvoa ei sédadetty asetuksissa | Séaada arvo asetuksissa
F4039 al_<_seI|n gelsokln
halytysajan
Syo0tto puuttuu
Puhaltimen Halytys | Arvoa ei sédadetty asetuksissa | S&ada arvo asetuksissa
F4040 | halytysrajan
SyOtto puuttuu
Puhaltimen limoitus | Puhallin toimii sdadetyn Muuta toleranssivalig, tarkasta anturi,
F4041 |kierroslukua ei toleranssivali ulkopuolella tarkasta hydrauliikka
pystyta pitdmaan
Taysannostelija | Halytys | Mekaaninen vika annostelijan Kutsu diagnoosivalikko, ohjaa
F4042 . : - . - s s .
1 ei reagoi moottorissa tai kaapelirikko moottoria ja tarkasta syottdpulssit
F4043 Taysannostelija | Halytys | Mekaaninen vika annostelijan Kutsu diagnoosivalikko, ohjaa
2 ei reagoi moottorissa tai kaapelirikko moottoria ja tarkasta syottopulssit
Haluatko poistaa | Ilmoitus | Yksi tehtdvé on valittu Paina ESC-painiketta
FA044 | taman tehtavan? poistettavaksi
Huomio! Muutat | Halytys | Asetuspainikkeen kutsu Siirry Esc-painikkeella asetuksiin,
F4045 | koneen paavalikossa vahvistuspainikkeella takaisin
perusasetuksia paavalikkoon
HUOMIOQ! Halytys | avoin annostelulappa, viallinen | Sulje annosteluldppa, vaihda anturi,
F4046 | Annostelulappa anturi, kaapelirikko tarkasta johdinnippu (vain vanhat
auki! annostelijat VA:sta)
Kierto ei Halytys | Kone ajaa Pyséayta kone kierron aikana
F4047 | mahdollista ajon
aikana
F4048 1000 jyvan paino | Halytys | 1000 jyvan paino puuttuu Syéta 1000 jyvan paino
puuttuu
Sailio x kierretty | llmoitus | Jaetussa sailibssa Kierra tai deaktivoi toinen sailio
F4049 huomautetaan kierron jalkeen
toisesta sailiosta
Annostelujarj. ei | Halytys | Kiertolapan anturi olemassa ja | Sulje kiertolappa
F4050 suljettu kone on tyovalikossa, kun
kiertolappa on avattu
Annostelujér;. Halytys | Kiertolap&n anturi olemassa ja | Avaa kiertolappa
suljettu, koneen kierto tulee suorittaa
F4051 . . ; S
sammutus ei suljetulla kiertolapélla
mahdollista
Pysayta kone ja | Halytys | Tyétietokoneessa on nopeus ja | Pysayta kone ja puhallin
puhallin puhaltimen kierrosluku.
F4052 Jatkamista varten kone on
pysaytettava ja puhallin
sammutettava
Annosteluldppd | Halytys | K&yttaja on ajankohtaisesti Keskeyta kiertotoiminto tai vahvista
F4053 | aukija sailio kiertotoiminnossa kysymys
asennettu?
Sulku kiinni? Halytys | Kayttaja on ajankohtaisesti Keskeyta kiertotoiminto tai vahvista
F4054 kiertotoiminnossa kysymys
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Hairio
Tyoleveys Halytys | Asetuksissa ei ole asetettu Aseta tydleveys
F4055 | puuttuu tydleveytta
Tama arvo on Halytys | Tamé& huomautus ei -
F4056 h . h - . a
virheellinen ajankohtaisesti ole kaytéssa
Ajouravalin Halytys | Koneen asetuksissa ei ole Aseta jaksotus
F4057 | sy6tto puuttuu asetettu AU:n jaksotusta
Halytystauon Halytys | Tama huomautus ei -
F4058 | sy6ttd puuttuu ajankohtaisesti ole kaytossa
F4059 KG-syvyysanturi | Halytys | Tama huomautus ei -
rikki ajankohtaisesti ole kaytéssa
Vasen osalohko | Halytys |Vasen sahkoinen Annostelujérjestelméan, johdinnipun tai
F4060 | eireagoi tédysannostelija ei reagoi diagnoosivalikon tarkastus ja moottorin
ohjaus
Oikea osalohko | Halytys | Oikea sahkdinen Annostelujérjestelméan, johdinnipun tai
F4061 | eireagoi tédysannostelija ei reagoi diagnoosivalikon tarkastus ja moottorin
ohjaus
Siirra ura-apuri limoitus | Kayttaja yrittaa taittaa konetta | Kayta ohjauslaitetta, kunnes ura-apuri
F4062 | pysékdintiasento sisaan taittovalikon kautta on pysékointiasennossa
on
Asetusarvoa ei Halytys | Annostelujarjestelma on Lisdad/pienenna vauhtia ja/tai muokkaa
pystyta pitimaan suoritusrajalla ohjemaaraa.
F4063 Nopeuslaskenta virheellinen (tarkasta
pulssit per 100 m)
Tyhjennys ei limoitus | Lopputyhjennys kaynnistetty Pysayta kone
F4065 | mahdollista ajon vaikka nopeutta on viela
aikana olemassa
Aja tarkalleen limoitus | K&yttaja kalibroi pulssit per 100 | -
100 m, pysayta m
F4066 |ja vahvista
SyOotto-
painikkeella
Kone kaénnetty | llmoitus | Kayttdja on ajankohtaisesti Keskeyta kiertotoiminto tai vahvista
F4067 |eteen? Kennot kiertotoiminnossa kysymys
taytetty?
Kiertoallas limoitus | Kayttaja on ajankohtaisesti Keskeyta kiertotoiminto tai vahvista
F4068 | tyhjennetty? kiertotoiminnossa kysymys
Kiertotoiminto limoitus | Kayttaja on ajankohtaisesti Keskeyta kiertotoiminto tai vahvista
kaynnissa, kiertotoiminnossa kysymys
F4069 |keskeytd ESC:lla
tai paata syotto-
painikkeella.
Haluatko todella | llmoitus | K&yttdja on valinnut -
palauttaa kaikki ty6tietokoneen nollauksen
F4070 |tiedot
tehdasasetuksiin
?
Virheellinen Ohje Tyotietokoneen sisaisen muistin | Tarkasta koneen asetukset
tarkistussumma tarkastuksessa on havaittu asetusvalikosta ja kytke jarjestelma
F4071 virhe. pois paalta sytytyksen avulla. Jos virhe
ei korjaannu talla tavoin, ota yhteytta
jalleenmyyjaén.
Halytystauko Halytys | Taméa huomautus ei -
FA072 | ajitettu ajankohtaisesti ole kaytossa
Paina "Nosto"- ja | Halytys | Amatron 3 - kayttdja yrittaa -
F4073 |"Selaa"- kutsua terminaalin asetuksia

painikkeita
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Syéttojannite limoitus | Tyétietokone on todennut Tarkasta perusvarustuksen liitanta
alitettu alijannitteen 12 V akkuun, mahdollisesti

F4078 elektroniikkaan tai 12 V kaapelirikko/puristus, tarkasta

kuormitukseen jannitteet diagnoosivalikon kautta

Ulkoinen ohjaus | Ohje Ohjaus siirretty Vaihda ohjaus jalleen traktorin

F4079 | aktiivinen tytarterminaalille terminaaliin, tai suorita ohjaus

tytérterminaalissa
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