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4 Giivenlik

1. Guvenlik

Bu kullanim kilavuzunun tim guvenlik uyarilari
dikkate alinmalidir.

11 Guvenlik uyarilarina dikkat
edilmemesi durumunda tehlikeler

Guvenlik uyarilarina dikkat edilmemesi durumunda

e Kkisiler, cevre ve makina tehlikeye maruz kalabilir.

e her turll maddi hasar tazminatlarinin kaybina
sebep olabilir.

Bazi durumlarda guvenlik uyarina dikkat edilmemesi,

orn. asagidaki tehlikeleri beraberinde getirir:

e Emniyete alinmamis galisma genigsligi nedeniyle
kisiler tehlike altinda kalir.

e Makinanin énemli fonksiyonlarini yitirmesi.

e Belirlenmis bakim ve onarim ydntemlerinin
etkinligini yitirmesi.

e Mekanik ve kimyasal etkimeler nedeniyle kisiler
tehlike altinda kalir.

e Hidrolik yagi kacagdi nedeniyle ¢evre kirliligi
tehlikesi.

1.2 Kullanici kalifikasyonu

Cihaz sadece cihazi taniyan ve tehlikelerle ilgili bilgi
sahibi olan kisiler tarafindan kullaniimali, bakimi
yapilmali ve onariimaldir.

1.3

1.3.1

1.3.2

1.3.3

Kullanim kilavuzundaki uyarilarin
isaretlenmesi

Genel tehlike sembolii

Bu kullanim kilavuzunda yer alan ve
dikkate alinmadiginda kisiler i¢in tehlike
olusturabilecek giivenlik uyarilari genel
tehlike sembolii (DIN 4844-W9'a gore
guvenlik isareti) ile isaretlenmistir.

Dikkat sembolii

Dikkate alinmadiginda makina ve makina
fonksiyonlari i¢in tehlike olusturabilecek
guvenlik uyarilan dikkat sembolii ile
isaretlenmigtir.

Uyari sembolii

Makinanin kusursuz g¢aligmasi igin
uyulmasi gereken makinaya 6zgi
ozellikler uyari semboliiyle isaretlenmis-
tir.

BAG0119.0 12.12



Uriin tanimi

2. Uriin tanimi

AMABUS- yazilim ve AMATRON 3 kullanim

terminali ile AMAZDONE makineleri rahatlikla

calistirilabilir, kullanilabilir ve denetlenebilmektedir.

Bu kullanim kilavuzu asagidaki yazihm durumundan

itibaren gecerlidir:

Makina MHX versiyonu: 2.14

21 AMATRON 3 arag bilgisayarina girisgler

@ AMATRON 3 arag bilgisayari

kullanimi i¢in bu kullanim kilavuzunda

fonksiyon alanlan gosterilmektedir;
amag, fonksiyon alanina ait tusa
basilmasi gerektigini belirtmek.

Ornek:

. (A
Fonksiyon alani 7%

Kullanim kilavuzundaki tanimi:

=¥ Sanzimani daha kigik sanziman
pozisyonuna ayarlama.

Eylem:

Kullanici, ekim miktarini azaltmak icin fonksiyon
alanina (Fig. 1/1) atanan tusa basmaktadir.

[ et
d ARATTRORN *

AeQ
00

00
X

Fig. 1
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isletime alma

2.2

Yazilim hiyerarsisi

Ana menii <——> Calisma meniisii

Aufirag

?

Is emri meniisii

Girisg:

Ad

Not

Secim

(kg/ha veya K/m2)
Tohum turd

is emri silme

is emri
baglatma/devam
ettirme

Gunluk veriler
Hektar silme
Saat silme

Gosterge:

is emri numarasi

is emri adi

Not

istenen

ekim miktari (nominal
miktar)

Tohum tird

Kalibre edilen sanziman
pozisyonu

islenen

alan

Calisilan

saat (h)

Saat ortalamasi/ha
Ekim miktar (kg)
Trip bilg.
Alan/Saat/Miktar.

Drille ?

abdreh, ‘

Makina kesme meniisii

Girig

istenen ekim miktari

(kg/ha veya K/m2)

Kesme numunesi igin sanziman
pozisyonu

Kesme numunesinden toplanan
tohum miktari (kg).

Setup

!

?

Servis setup meniisii (sadece servis personeli icin)

Girisg:

Girig diyagnozu

Cikis diyagnozu

Simdle edilen hizi

girme

Temel veri segimi

- Makina tipinin
secilmesi

- iz
sistemini
landirma

- Tohum miktari ayar

kapama
yapi-

sistemini yaplI-
landirma

- iz birakma diski
mevcut (degil)

- Agir tip toprak
mikseri denetimi
mevcut (degil)

- Dolum seviyesi
sensoru

mevcut (degil)

- Ekim  pimi
mevcut (degil)
- Ekim pimi/dozajlayici
alarm suresi
- iz kapama
alarm suresi
- Ara mil
(supap
makinasi)

- Is genisligi (m)

carki

- On c¢imlenme isaretle-

me sistemi

sensoru

sistemi

alarm stresi
ekim

Maschi .

Nl

Makina verileri meniisi

Girisg:

Sirme izi kapatma sistemi

Aralik mesafesi

Tohum arttirma / tohum azaltma miktari
(%)

Kalibrasyon degeri (pals/100 m)
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ﬂ isletime alma 7

3. isletime alma

3.1 Ana menii

is emri meniisii: Bir is emri igin verilerin

girilmesi. Ekime baslamadan 6nce is Maschinentyp: 09/R0B3 Auftrag
emrini baglatiniz (bkz. bolim 3.1.2).

Auftrag

oeitte| Delgi kesme menusi: Kesme numunesini Auftrags-Hr.: [
sbdreh.|  gkime baslamadan 6nce aliniz Drille
(bkz. bolim 3.1.3). abdreh.

Makina verileri menulsi: Makinaya 6zgu

veya kisisel verilerin girilmesi (bkz. bélim
3.1.1). Arbeitsbreite: 2.5m Haschi .

g Fahrgassenrhythmusnr. : 15

Setup menusi: Bakim ve ariza
durumunda musteri hizmetleri igin olan
verilerin girilmesi ve okunmasi (bkz. Setup

bolim 3.1.5). fERS s Hilfe

Setup

Fig. 2

BAG0119.0 12.12



8 isletime alma

3.1.1  Makina verilerinin girilmesi

o~
\)Mlaklna verileri menusu (Fig. 3): FabraEEEeRE G AR
- istenen siirme izi kapatma hizinin e
glrllmeSI (bkz. tablo Fig. 4 - Fig. 6). Interval labstand: 20/ 208 [ M M |
[ ?n
- Ara surme izi kapatma sisteminin girilmesi T—
(bkz. bélim 3.1.1.1). Hengenschritt: 18% in ¥
Henge
in #
- Miktar adiminin % cinsinden girilmesi Impulse pro 188m: 11687 ]
(@@ ile galisma sirasinda ylzde olarak I /1BBm
ekim miktari degisikligi). Maschine

1./108m . .
- |m=ehine | Mesafe sezicisi kalibrasyonu

(bkz. béliim 3.1.1.2).

Sirme izi
kapatma 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14
hizi
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
1 0 1 1 1 1 1 1 1 2 0 1 1 1
1 2 2 2 2 2 2 2 3 3 2 2 2
5 2 3 3 3 3 3 3 0 4 3 3 3
> 4 4 4 4 4 5 5 4 4 4
é 5 5 5 5 6 6 5 5 5
5 6 6 6 0 7 6 6 6
I 7 7 8 8 7 7 7
ig 8 9 0 8 8 8
£ 10 10 9 9 9
@ 10 | 10 | 10
11 11 11
12 12
13
Fig. 4
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isletime alma
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10 isletime alma

3.1.1.1  Ara siirme izi kapatma sisteminin ekilen ve ekilmeyen mesafesini (m) girme

Ara surme izi kapatma sistemi devrede iken
ekilen mesafenin (m) girilmesi

Ara siirme izi kapatma sistemi devrede iken
ekilmeyen mesafenin (m) giriimesi

besdte Strecke:

unbesdte Strecke:

Z28m

Z28m

A

i

=

Fig. 7
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isletime alma 11

3.1.1.2 Mesafe sezicisinin kalibrasyonu

Atilacak ilag miktarini ayarlamak ve islenen alani
tespit etmek veya suris hizini belirlemek icin
AMATRON 3 ara¢ bilgisayarinin, ekim makinasi
tahrik tekerleginin 100 metrelik 6lgcim mesafesindeki
palslarina ihtiyaci vardir.

Pals/100m, AMATRON 3 arag bilgisayarinin
Olglim surlsu sirasinda ekim makinasi tahrik
tekerleginden aldigi pals sayisidir.

Ekim makinasi tahrik tekerleginin kaymasi baska
zeminde galisma sirasinda (6rn. agir zeminden hafif
zemine gegildiginde) degisiklik gosterebilir, bunun
sonucunda pals/100m degeri de degismektedir.

1V

Pals/100m 2 farkh sekilde girilebilir:

"Pals/100m" kalibrasyon degeri
"250"nin altinda olmamalidir, aksi
takdirde AMATRON 3 talimatlara
uygun calismaz.

man.
Eingabe

° Deger biliniyor
AMATRON 3 arac bilgisayarina manuel
olarak giriliyor.

Start
° Deger bilinmiyor ve 100 m'lik bir 6lgim
mesafesi surllerek tespit ediliyor.

Bir 6lciim mesafesi sirllerek kalibrasyon degerinin
tespit edilmesi:

- Tarlada tam olarak 100 metrelik bir 6lgim
mesafesi 6l¢clinidz. Olgim mesafesinin baslangic
ve bitis noktasini isaretleyiniz (Fig. 9).

Start

- Kalibrasyonu baslatiniz.

- Olgim mesafesini baslangi¢ noktasindan bitis
noktasina kadar kesin bigcimde sirinuz (harekete
gegildiginde sayag 0 degerini alir). Ekranda
surekli olarak tespit edilen palslar gdsterilir.

- 100 m sonra durunuz. Ekranda simdi tespit edilen

pals sayisi gosterilir.

- @ Pals/100m degerini kabul etme.
- Pals/100m degerini reddetme.

Pals/100m degeri:

- ilk kullanimdan énce
- farkli zeminlerde (tekerlek kaymasi)

- kesme numunesi sirasinda tespit edilen ve
tarlada atilan tohum miktari arasinda sapma
olmasi durumunda

- (Osterilen ve gercekte islenen alan arasinda
sapma olmasi durumunda tespit edilmelidir.

Tespit edilen pals/100m degeri ayni tarlada daha
sonra yapilacak ¢alisma sirasinda manuel girig i¢in
tabloya (Fig. 10) yazilabilir.

man.
Ei b
Wert fir Impulses/188m eingeben ek
oder automtisch kalibrieren.
Start

aktuell: 1187 Imp/188m

25c082

BAG0119.0 12.12
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isletime alma

"Pals/100m"
kalibrasyon degeri
ekim makinasi tipine
ve zemine baglidir.

mekanik
askil
ekim makinalari

ADO3

mekanik
ekim makinalari

D9

Alan 1

"Pals/100m” kalibrasyon degeri

Alan 2

Fig. 10

BAG0119.0 12.12



ﬂ isletime alma 13

3.1.2 is emri olusturma

is emri menisii agilirsa, en son baslatilan is emri
goruntulenir.

En fazla 20 is emri kaydedilebilir.

Yeni bir is emrini olusturmak igin bir is emri

numarasi (Fig. 11/1) seginiz.

Ad girme

Not girme

léschen

Bu is emriyle ilgili tim veriler silinmektedir

NN

Olusan verilerin bu is emrine kaydedilmesi
igin is emrini baglatma.

- I Nominal miktar girme

- Z=*=[Tohum turanud, 1000 tane agirligini ve
miktar gésterimini girme

- GUnluk verileri silme

islenen alan (ha/giin)

Uygulanan tohum miktari (miktar/gin)
Calisma suresi (saat/gln)

@ Daha 6nce kaydedilen ig emirleri

ile acilabilir ve ile tekrar

baslatilabilir.

Basih Shift tusu I (Fig. 12):

Aufiras
war

- is emri ilerleme.

Auftras
zurock

- is emri geri gitme

Shift
Auftrags-Hr. : B il
Name: / .

Hotiz
Mot ixz: / 18=chen
Sollnenge: 15. 88 kgrha
Saatgutiart: Feinsdmereien
Kal . Get riebeposg. : B5.8 star ten
Auftrag: E%ﬁa
fertige ha: 15.80ha
Stunden: 5.8 h
Durchschnittf 2.58harh Sor te
ausgeb. Menge: 225 kg
Tripdaten: o
Fléche: 3.69ha bl
Stunden: 8.5 h /@,E_ g | 1@=chen
Menge: 55 kg
1

Fig. 11

Auftrags-Hr. : 2 gestartet
Auftras

Mame:s: oo e el
Mebixrs oo
Sol lmenge: 288 kg/ha @ﬂ%ﬁf
fertige Flache: 8.808ha
Stunden: 8.8 h
Durehsehni tt 8.88hash
ausgeb. Henge: a kg
hasTag: 8.808 ha
HengesTag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h

@ 2/2A8
Fig. 12

BAG0119.0 12.12



14 isletime alma

3.1.3 Harici is emri

Bir PDA bilgisayari araciligiyla harici bir is emri
AMATRON 3 arac bilgisayarina aktarilabilir ve
baslatilabilir.

Bu is emrinin numarasi daima 21'dir.

Veri aktarimi seri bir arabirim Gzerinden gerceklesir.

externen
Auftrao
beerden

- Harici is emrini sonlandirma.

1/ha

Nominal miktar girme

314 Kesme numunesi

Kesme numunesi ile, daha sonraki ekimde istenen
ekim miktarinin uygulanip uygulanmadigi kontrol
edilir.

Kesme numunesi daima asagidaki durumlarda
alinmalidir

- tohum tard degisikliginde

- tohum taru ayni kaldiginda ancak tane bayuklugu

ve bicim degisikliginde, 6zel agirlik ve farkh
isleme durumunda.

- normal tohum dislisinden kiguk tanecikli tohum
dislisine gecildiginde ve tersi

- kesme numunesi ve gergek ekim miktari
arasindaki sapmalarda.

Sol 1menge:
fertige ha:

Stunden:

Auftrags-Hr. :

ausgeb. Henge:

28051

2508 1/ha
8.88ha
8.8 h
5] Li.

externen
Auf tras
beenden

1/ha

Fig. 13

3.1.4.1 Ekim makinalarinin tohum miktari ince ayari ile kesilmesi

Tohum tankini yeterince tohumla doldurunuz.
Toplama tankini, ekim makinalari kullanim

kilavuzunda tarif edildigi gibi, tohum ayar Gnitelerinin

altina koyunuz.

BAG0119.0 12.12




ﬂ isletime alma 15

kg/ha
Komz | _ . kasha
istenen ekim miktarini kontrol etme/girme. _g:} 1?2;2;2: ??::E:nruﬁhlen K/m2
Uvari: =-Abdrehen starten
ya I'V . . . . =Kurbel mindesten bis Signalton fiaa
Bu deger is emri menudsinde (bdlim 3.1.2) de drehen ;_—?'BT
girilebilir. =abgedrehte Menge in kg
eingeben 1?E>Bl
Sanziman manivela kolunu S hd
3] a Abdreh.
) _ﬂ/?E, o . aktuell eingestellt: sfu:fen
veya £ =&l tuslariyla asagidakilere Arbeitsbreite: 2.5 m
ayarlayiniz Sollmenge: 15.88kg/ha
Getriebeposition: B2.5
Sanziman konumu "50": ekim
normal tohum diglileriyle
Sanziman konumu "15": ekim Fig. 14
kiiciik tanecikli tohum
diglileriyle

@ AMATRON 3 arag bilgisayarinda
gosterilen sanziman konumu, skalada
gosterilen konumla ortiigsmelidir.

Aksi takdirde sanziman bdliim 6.1'e
gore kalibre edilmelidir.

- Dozajlayicilarin gérinti pencerelerini kapatiniz

- Kuyruk takimini sol veya sag ¢evirme kolu ile,
ekim makinalari kullanim kilavuzunda tarif edildigi
gibi,dozlama carklarinin tim odalari tohumla
dolup, toplama tankina (tanklarina) esit bir tohum
akimi akana kadar ceviriniz.

- Toplama tankini bosaltiniz.

Abdreh.
starten

basiniz ve ekrandaki talimatlari takip ediniz:

- Tahrik tekerledini kolla, ekim makinalari kullanim
kilavuzunda tarif edildigi gibi, sinyal sesi
duyulana kadar geviriniz. Sinyal sesinden sonra
cevirmeye devam edilmesi AMATRON 3
tarafindan hesaplama sirasinda dikkate alinir.

- Kesme iglemini sonlandirmak igin sinyal sesi

duyulduktan sonra tusuna basiniz.

- Toplama tankinda (tanklarinda) toplanan tohum
miktarini tartiniz (tank agirhgini dikkate aliniz) ve
agirhigr (kg) terminale giriniz.

Kullanilan terazi tam 6l¢iim

w yapabilmelidir. Farkliliklar olmasi
durumunda gergekten uygulanan ekim
miktarinda sapmalar ortaya ¢ikabilir!"

BAG0119.0 12.12



16 isletime alma

AMATRON 3 arag bilgisayari gerekli sanziman
pozisyonunu kesme numunesinde girilen verilere
dayanarak hesaplar ve ayarlar.

Ayarin dogru olup olmadigini kontrol etmek igin
kesme iglemini tekrarlayiniz.

edilen sanziman konumunu kullaniniz
(sanziman konumu 15 veya 50'ye
gecmeyiniz)!

w Kesme islemini tekrarlarken yeni tespit

BAG0119.0 12.12



ﬂ isletime alma

17

3.1.5 Setup meniisii

Setup menusiinde asagidakiler gergeklesir

- bakim veya ariza durumunda mugteri hizmetleri
icin diyagnoz verilerinin girisi ve ¢ikigi

- ekran ayarlarinin degistiriimesi

- makina temel verilerin secilmesi ve girilmesi veya

6zel donanimlarin devreye alinmasi veya
kapatiimasi (sadece musteri hizmetleri igin)

isidir ve sadece kalifiyeli uzman
personel tarafindan gergeklestiriimeli-
dir!

w Setup meniisiindeki ayarlar atolye

Setup menUsd (Fig. 15) sayfa 1 [ @]

! Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:
‘ ™ Bilgisayar diyagnozu, giris

(sadece musteri hizmetleri igin) Gesamt fldche:

59874 ha

123h

1847795kg
8.8km/h EmiAh

]
@Eﬂf@ﬂ %

= Gesamtdrillzeit:
Bilgisayar diyagnozu, ¢ikis Secaminense:
(sadece musteri hizmetleri igin) simulierte km/h:
kn/h
Arizali mesafe sezicisi ile calismaya devam
etmek UHx-lersion: 2,85
icin simiile edilen hizin girilmesi (bkz. bélim 8.2) Al —Gaste Ab-425"
Fig. 15

Terminal Setup (bkz. boéluim 4).

o .
Sayfa 1 Temel veriler (Fig. 16): Maschinentyp:
Lo

Makina tipi segimi

konfig
- iz kapama sistemini segme: HE
- carcl Saatmengenverstellung konfig.
- Tekli stris izi, konfig.

Bir FG motorunun calistiriimasi
- kil stirus izi,

iki siiriis izi motorunun calistiriimasi
En son gosterilen deger kaydedilir.

Fahrgassensystem konfigurieren |

D9/ADGB2

@ B1/04

B Fig. 16

- keonfis.[ Tohum miktari ayari konfigirasyonu.
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- ? | Tohum miktari ince ayari segme: Saatmengenverst.: Vario E

- tohum miktari ince ayari yok ?

- Degisken sanziman ile
En son gosterilen deger kaydedilir.

~D
- Leal. | Sanziman kalibrasyonu (bkz. bdlim GBetriebegrundeinstellung HE
6.1). vornehmen

Cal.

Fig. 17

Sayfa 2 Temel veriler (Fig. 18): gz:gzpri sser- o A ﬂj

A oy, ?
- 2 _|iz birakma diski sensér sayisi VKE_
- bir (iz birakma diski pozisyonunun tespit KG-Drehzahlsensor: nein g.l "

edilmesi igin bir iz birakma diski sensoér()

- yok (iz birakma diski pozisyonunun tespit

ed!r_ne& icin iz birakma diski sensori mevcut Fillstandssensor : i E
degil)
KG ?
‘llﬂin
- Agir tip toprak mikseri denetimi segme: Sduwellensensor: Ja -

B

- evet (devir sayisi sensorii mevcut) @ B2 B
- hayir (devir sayisi sensori mevcut degil).

Fig. 18

~

- ? | Tohum tankindaki dolum seviyesi
sensoru:

- evet
- hayrr

o .
&

- Dozlama carklarinin denetimi

- evet
- hayrr.
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Sayfa 3 Temel veriler (Fig. 19):

- |frarn| [z kapama sistemi alarm siiresinin
girilmesi

o)
- [t Alarnf Arg mil alarm slresinin giriimesi (sadece
supap c¢arki ekim makinalarinda mimkun)

Sayfa 4 Temel veriler (Fig. 20):
aih,

- n__|is genigliginin girilmesi (m)

"

- i On cimlenme isaretleme sistemi segimi:
- yok

- hidr. kullanimh

- elektr. kullaniml.

En son gdsterilen deder kaydedilir.

Setup menusu sayfa 2 (Fig. 21):

RESET

aschinend
rechner

- Makina verilerini fabrika ayarina geri alma.

Girilen ve toplanan tim veriler, 6rn. is emirleri,
makina verileri, kalibrasyon degerleri ve setup
verileri kaybolur.

- Dozlama c¢arklari alarm siresinin girilmesi

Alarmzeit Sdwelle: 18s
Alarm

Alarmzeit Fahrgasse: 18s

i” arm
Alarmzeit Stillstand
der Vorgelegeuwelle <:>
bei Fahrgasse: 18s

t Alarm

B

@ B304

Fig. 19
Arbeitsbreite: Z2.5m t; iéi
—
m
Vorauflaufmarki. : hydraul isch Wﬁr;qx?
@Eﬂf@‘t
Fig. 20
RESET
Maschinen
rechhner
A N
d| Wollen Sie wirklich alle
S|Daten auf Uerkseinstellung|f
i zuricksetzten? =
e MEIN mit ESC ke

JA mit Eingabetaste

@ B2/ B2

Fig.

21
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4. Tarlada kullanim
Ekime baslamadan 6nce AMATRON 3 arag
bilgisayari asagida yer alan verileri almis olmalidir:

- Is emri verileri (bkz. bdlim 3.1.2)
- Makina verileri (bkz. bélim 3.1.1)
- Kesme numunesi verileri (bkz. bolim 3.1.3).

Tohum miktari ince ayarina sahip makinalar:
Bir tusa basarak ¢alisma sirasinda ekim miktari
istendigi gibi degistirilebilir.

@ Tusa her basildiginda ekim miktari miktar
adimi (b6lum 3.1.1) kadar arttirihr
(6rn.:+%10).

@ Ekim miktarinin %100'e geri alinmasi.

@ Tusa her basildiginda ekim miktari miktar
adimi (b6lum 3.1.1) kadar azaltilir (6rn.:-
%10).

Tarlaya giderken ve trafige agik
caddelerde AMATRON 3 daima

kapatiimahdir!
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4.1 D9S/ADO3 calisma menusu
411 GCalisma menisi gostergesi
Surds hizi (km/h). Ara slirme izi Giincel siirme izi

kapatma sistemi kapatma sayaci,
(}evrede orn.: 5

Gosterge 1:
STOP tusu basili,
surds izinin
calismaya devam

tmesi kesildi.
= ©
__[15.0kas/ha [ E\Géstergez

islenen alan (ha)\.ﬂj“jar

istenen ekim __— 100 ¥ .
miktari (kg/ha) \ STOP tusu basil
IJH/HIJES degilken giincel

TR RN,

devrenin gosterimi.

b 1

iz birakma diski ﬁ%
konumu, sol —

; . {1 T I I I A | I O IO I
|§ emri numarasi \ I T R o O I I e e S e e | $anZ|man konumu,
| T T O T A A N | | | Y 7 I R Y R | 6rn_ 62,5

I~

Auftrag: B
Fig. 22
Surls izi belirlerken tohum iz birakma diski konumu, sag

ekimi gostergesi yok

41.2 Kullanim sirasinda uygulanacak Kullanimdan sonra:

yontem e s emri verilerini kontrol ediniz (istenirse).

AMATRON 3 arag bilgisayarin . AMATRON 3 arag bilgisayarini
devreye aliniz. kapatiniz.

e istenen is emrini ana meniide seginiz ve ayarlar
kontrol ediniz

o is emrini baglatiniz

. Calisma menusinu seginiz.

- Ik tarla siriisii igin iz birakma diskini
ayarlayiniz

- Ik tarla sliriist igin stirme izi kapatma
sayacini ayarlayiniz.

e Ekime baglayiniz.

Ekim sirasinda AMATRON 3 ara¢

bilgisayari, calisma menlsini gosterir. Buradan

ekim igin gerekli tim ayarlar gerceklestirilmelidir.

e Tespit edilen veriler baglatilan is emrine
kaydedilir.
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41.3 Calisma menusii tus dosenisi

Calisma menusu sayfa 1 (Fig. 23):

[CIES

- Ara surme izi kapatma sistemini devreye
alma veya kapatma

e

- @ Siurme izi kapatma sayacini kapatma veya
devreye alma (Stop tusu)

<
-V Siirme izi kapatma sayacini geri alma
/""\
& . L R
- Z_#1[Sirme izi kapatma sayacini 6ne alma

41.4 Cok fonksiyonlu kol désenisi

sk 8.5 km/hf
Fldche: 3.B9ha ¢

15.0 kg/ha
160 %

03~-ADB3

AT

il

Auftrag: B

Fig. 23

® ®

\@@

Fig. 24
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5. Cok fonksiyonlu kol

5.1 Montaj

Cok fonksiyonlu kol (Fig. 25/1) 4 civata ile kolay
tutulacak sekilde traktér kabinine sabitlenir.

Baglanti icin temel donanim soketini ¢gok fonksiyonlu
kolun 9 kutuplu Sub-D burcuna (Fig. 25/2) takiniz.

Cok fonksiyonlu kolun soketini (Fig. 25/3)
AMATRON 3 aracg bilgisayarinin ortadaki Sub-D
burcuna takiniz.

5.2 Fonksiyon

Cok fonksiyonlu kol sadece AMATRON 3
¢alisma mendsinde calismaktadir. Tarlada
kullaniminda AMATRON 3 arac¢ bilgisayarinin
kor kullanimina imkan vermektedir.

AMATRON 3 kullanimi igin gok fonksiyonlu kol
(Fig. 26) 8 tusa (1 - 8) sahiptir. Bunun disinda salter
(Fig. 27/2) araciligiyla tuslarin ddsenisi 3 kez
degistirilebilir.
Salter standart olarak

b= orta konumdadir (Fig. 27/A) ve

= yukari (Fig. 27/B) veya

[~ asagi (Fig. 27/C) hareket ettirilebilir.

Salterin konumu bir LED lambasiyla (Fig. 27/1)
gOsterilir.

b=~ LED géstergesi sari
= LED gbstergesi kirmizi
= |ED gostergesi yesil

Fig. 26

)

}

Fig. 27
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Cok fonksiyonlu kol

5.3 Tus dosenisi:

Tus

D9/ ADO3

10~

Ara slirme izi kapatma sisteminin devreye
alinmasi / kapatiimasi

2f~

3b=

Slrme izi kapatma sayacinin kapatiimasi /
devreye alinmasi

40~

Miktar %100

50~

Sarus izini 6ne alma (1)

60~

Surds izini geri alma (-1)

7h=

- Miktar [%]

gh~

+ Miktar [%]

@ Tuslar, salter _
yukari "~ / asagi basildiginda [~ doseli

degil.
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6. Bakim
6.1 Sanziman kalibrasyonu

Bir sanzimanla donatilan ekim makinalarinin
kalibrasyonu su durumlarda yapiimalidir,

- ilk kullanimdan énce, eder AMATRON 3
fabrikada makinayla birlikte teslim edilmeyip,
sonradan takildiysa.

- terminal gOstergesi ve sanziman skalasi arasinda
sapmalar olmasi durumunda.

= =-Getriebe Richtung B-Position 10@
/ P fahren bis LED auf Sensor HET
’ Setup menisi sayfa 1. oder Motor leuchtet +
=Getriebe auf eine Position
HE graller 88 fahren
. -diese Position bestidtigen 10@
tal. | Sanziman kalibrasyonu: HEL
zur Kontrolle: .
°”§%l =-Getriebe verfahren
= . _— =llert am Getriebe muss mit dem
- $gn2|man manivela kolunu, elektn[(Il unten dargestelltien Uert 13@,
motordaki LED yanana kadar skala degeri 0 Ubereinst immen
yoninde hareket ettiriniz |
="
—F R
- Sanzimani 80 Uzerindeki bir skala . e
degerine hareket ettiriniz Getriebeposition: B2.5
gi@ Fig. 28
- L= 1 Ayarlari onaylayiniz ve sanziman

manivela kolu tarafindan skalada gosterilen skala
degerini agilan menl penceresine (Fig. 29)
giriniz.

degerini daima sadece 6nden

% Okuma hatalarini 6nlemek igin skala
okuyunuz!

- Sanzimani kalibrasyon isleminden sonra baska
bir skala degerine aliniz. Gosterilen deger skala
degerine uygun olmahdir.
Bitte die Getriebepoistion
eingeben:
Ce
81234
BE7S9
3
Fig. 29
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Yardim meniisi

7. Yardim menusu

Yardim menisini (Fig. 30) ana meniiden
baslatiniz:

Yardim mendisu

- Kullanimla ilgili yardim

- Hata mesajlariyla ilgili yardim

- Surds izi belirleme sirasinda yardim.

Hilfe

1.Hilfe zur Bedienung

2.Hilfe zu Fehlermeldungen

3.Fahrgassenrhythmen

Fig. 30
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8. Ariza

8.1 Alarm

Kritik olmayan alarm:

Ekranin alt béliminde hata mesaji (Fig. 31)
goruntulenir ve sinyal sesi tg¢ kez duyulur.

Mimkinse hatayi gideriniz.
Ornek:
Dolum seviyesi ¢ok disuk.

Giderme sekli: Tohum doldurunuz.

Kritik alarm:

Ekranin orta béliminde alarm mesaji (Fig. 32)
goruntulenir ve bir sinyal sesi duyulur.

- Ekrandaki alarm mesajini okuyunuz

- Yardim metnini aginiz
- @ Alarm mesajini onaylayiniz.

Haschinentyp: D9-ADB3 Auftrag
Auftrags-HNr. : [
Orille
abdreh.
Fahrgassenrhyt hmusnr . : 15
Arbeitsbreite: 2.5m Maschi .
FUllstand zu Setup
hiedrig
Fig. 31
Haschinentyp: D9-ADB3 Auftrag
Au
. Orill
Getr iebemotor GBdrali:
reagiert nicht
Fa
Ar Maschi .
mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe
- Setup
HI"bEI!’.E- Hile
menl
Fig. 32
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8.2 Mesafe sezicisinin devre digi kalmasi

Sanzimana veya tam dozajda kuyruk takimina
sabitlenen mesafe sezicisinin (pals/100m) devre disi
kalmasi durumunda, simlle edilen bir calisma
hizinin girilmesinden sonra galismaya devam
edilebilir.

Mesafe sezicisinin devre digi kalmasi "Delgi
kaldiriimig" ile gosterilir.

Yanlis ekimleri 6nlemek igin arizali sezici
degistiriimelidir.
Kisa bir slre igerisinde yeni bir sezici temin

edilemiyorsa, asagida tarif edilen iglemler yapilirsa
calismaya devam edilebilir:

Arizall mesafe sezicisinin sinyal kablosunu is
bilgisayarindan ayiriniz.

Setup
Ana menliden basiniz.

km/h
sim.

- simule edilen hizi giriniz.

Gesamt fldche:

Gesamtdrillzeit:

Calisma sirasinda girilen, simile edilen hiza
uyulmalidir.

@ Mesafe sezicisine palslar kaydedilir simulierte km/h:
kaydedilmez, bilgisayar gergek mesafe
sezicisi hizina geger!

MHE-WVer=sion: 2,609
I0FP-Wersion: 4.2.6
Al -GastesAG—429

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

59874 ha
122h

B8.8km/h

@m;az

Fig. 33
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