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Estimado cliente,

el ordenador de a bordo AMATRON 3 es un producto de calidad de la extensa paleta de productos de
AMAZONEN-WERKE, H. Dreyer GmbH & Co. KG.

Leer cuidadosamente y observar exactamente estas instrucciones de servicio antes de la puesta en marcha
de la maquina, para poder aprovechar completamente las ventajas de su nuevo ordenador de a bordo en
combinacion con las sembradoras D9 y ADO3.

Asegurese que todos los operadores lean estas instrucciones de servicio antes de poner en marcha la
maquina.

Estas instrucciones de servicio son validas para ordenadores de a bordo de la serie AMATRON 3 en
combinacion con sembradoras mecanicas AMAZONE.

AMAZFOMNE
AMAZONEN-Werke
H.Dreyer GmbH & Co. KG

Copyright  © 2012 AMAZONEN-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG
D-49502 Hasbergen-Gaste
Alemania

Todos los derechos reservados
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4 Seguridad

1. Seguridad

Estas instrucciones de servicio contienen
indicaciones basicas que deben ser observadas
durante el montaje, la operacién y el mantenimiento.
Por ello, estas instrucciones de servicio deben ser
indefectiblemente leidas y ser accesibles al
operador antes del uso y de la puesta en marcha.

Deben observarse todas las indicaciones de
seguridad de estas instrucciones de servicio.

1.1 Peligros en caso de
inobservancia de las

indicaciones de seguridad.

La inobservancia de las indicaciones de seguridad

e puede tener consecuencias peligrosas tanto
para personas como para el medio ambiente y la
maquina.

e puede causar la pérdida del derecho a cualquier
indemnizacion por dafos y perjuicios

En detalle, la inobservancia puede tener por ejemplo
las siguientes consecuencias:

e poner en peligro a personas debido a ancho de
trabajo no asegurado.

falla de importantes funciones de la maquina.

falla de métodos prescriptos para mantenimiento
y conservacion.

e poner en peligro a personas debido a acciones
mecanicas y quimicas.

poner en peligro el medio ambiente debido a
pérdidas de aceite hidraulico.

1.2 Calificacion del operador

El aparato sélo debe ser operado, mantenido y
reparado por personas familiarizadas con estas
actividades y que hayan sido instruidas con respecto
a los peligros envueltos.

1.3

13.1

1.3.2

%

1.3.3

&

Identificacion de avisos en las
instrucciones de servicio

Simbolo general de peligro

Las indicaciones de seguridad
contenidas en estas instrucciones de
servicio, que en caso de inobservancia
puedan causar peligro alas personas,
estan identificadas con el simbolo
general de peligro (Signos de seguridad
segun DIN 4844-W9).

Simbolo de Cuidado

Indicaciones de seguridad, cuya
inobservancia pueda causar peligros a
la maquinay a su funcionamiento, estan
identificados con el simbolo de
atencion.

Simbolo de Indicacion

Indicaciones respecto a caracteristicas
especificas de la maquina que deban ser
cumplidas para el perfecto
funcionamiento de la misma, estan
identificadas con el simbolo de
indicacion.
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ﬂ Descripcion del producto

2. Descripcion del producto

El softwvare AMABUS Yy la consola de mando
AMATRON 3 permiten controlar, manejar y
supervisar comodamente las maquinas
AMAZONE.

Estas instrucciones de servicio son validas a partir
de estado de software:

Maquina Version MHX: 2.14

2.1 Ingresos en el AMATRON 3

@ Para la operacién del AMATRON 3
aparecen en estas instrucciones de
servicio los campos funcionales para
aclarar que debe activarse la tecla
correspondiente al campo funcional.

Ejemplo:

Campo funcional A

Descripcioén en las instrucciones de servicio:

|_'v.’_-.\:: . .
“ A Colocar el engranaje en una posicion menor.

Accion:

El operador activa la tecla (Fig. 1/1), asignada al
campo funcional para reducir la cantidad de
siembra.

ARETTRER] +

0o
| 00
-' oo

00
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6 Puesta en servicio
2.2 Jerarquia del software
M Menu de Trabajo
Principal

Aufirag

D

.,.,l 6

Menu Pedido
Ingreso:

e Nombre
e Nota

e  Seleccion
(kg/ha o K/m2)

e Clase de simiente

e |niciar / continuar
pedido

e Datos del dia
borrar hectareas
borrar horas

Indicacion:

NUmero de pedido
Nombre del pedido
Nota

cantidad deseada
de siembra (cantidad
especificada)

Tipo de simiente

Posicién calibrada de
engranaje

superficie
ya trabajada

horas
ya trabajadas (h)

Promedio horario/ha
Cantidad de siembra (kg)

Datos de viaje
Superficie/Horas/Cantidad.

Menu Cerrar Maguina

Ingreso
sembradoras con engranaje:

e (Cantidad deseada de siembra
(kg/ha o0 K/m2)

e Posicién del engranaje para la prueba de
cierre

e Cantidad de simiente (kg)
recogida de la prueba de cierre.

Ingreso

sembradoras con dosificacién total:

e Cantidad deseada de siembra
(kg/ha o0 K/m2)

e Velocidad prevista, ulterior
de trabajo [km/h]

e Llenar las celdas de las ruedas de
dosificacion antes de la prueba de cierre

e Cantidad de simiente (kg)
recogida de la prueba de cierre.

Setup

}

._f
e

MenU Instalacién (Setup)

Ingreso:

Ingreso diagnéstico
e Salida diagnéstico
e Ingresar velocidad

simulada
e Seleccionar datos

basicos

- Configurar tipo de
maquina

- Configurar sistema
de rodadas

- Seleccionar sistema

de ajuste de Ila
cantidad de siembra

- Calibracion de
engranaje
(s6lo maquinas con
engranaje

- Trazador de huella (no)
existente

- Supervision de
cultivador rotatorio

(no) existente

- Sensor de eje de siembra
(no) existente

- Tiempo de alarma
sistema de rodadas

- Tiempo de alarma eje

de reductor
(sembradora de rueda
de levas)

- Tiempo de marcha
dosificador previo

- Ancho de trabajo (m)

- Sistema de marcacion
de avance

- Alarma régimen de
giros soplador

Menu Datos de Maguina

Ingreso:

e Cambio de rodadas

e Intervalo de separacion

e Cantidad mayor / menor de simiente (%)
e Valor de calibracion (Imp./100 m)
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ﬂ Puesta en servicio

3. Puesta en servicio

3.1 Menu principal

Menu Pedido: ingreso de los datos para
un pedido. Iniciar el pedido antes del
comienzo de la siembra (ver cap. 3.1.2).

Auftrag

oritze] Menu Cerrar Sembradora: efectuar la
sbdreh.|  prueba de cierre antes de comenzar la
siembra (ver. cap. 3.1.4).

Menu Datos de Maquina: ingreso de
datos especificos de la maquina o
individuales (ver cap. 3.1.1).

Maschi .

Menu de Instalacién (Setup): ingreso y
lectura de datos para el servicio al cliente
en caso de mantenimiento o de falla (ver
cap. 3.1.5).

Setup

Haschinentyp: D9-ADB3 Auftrag
Auftrags-Hr.: [
Orille
abdreh.
Fahrgassenrhythmusnr. : 15
Arbeitsbreite: 2.5m Maschi .
- Setup
Arbei 155- Hil fEE
menl

Fig. 2
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Puesta en servicio

3.1.1

Ingresar datos de maquina

/—_ LR .
'@ Péagina 1 Menu Datos de Maquina

Fahrgassenrhythmusnr.: 15

(Fig. 3):
N
- Ingreso del ritmo deseado de rodadas (ver Ihkeruallabetangs 26/ 20 [ Fd i ot |
Fig. 4 hasta Fig. 6). [ i
>
. . . Henge
- Ingreso del cambio intermitente de rodada Mengenschritt: 18 % in ¥
(ver cap. 3.1.1.1).
Henge 5 =
in % ) Impulse pro 186m: 1187 T i
- Ingreso del paso de cantidad en % (valor p
para modificacién porcentual de cantidades de H:aschin:
siembra durante el trabajo con @ @). Fig. 3
I1./108m . .
- |ms=ehine | Calibrar sensor de recorrido (ver cap.
3.1.1.2).
Ritmo de 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
rodada
0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
0 1 1 1 1 1 1 2 0 1 1 1
1 2 2 2 2 2 2 3 3 2 2 2
2 3 3 3 3 3 3 0 4 3 3 3
8 4 4 4 4 4 5 5 4 4 4
3 5 5 5 5 6 6 5 5 5
o 6 6 6 0 7 6 6 6
©
5 7 7 8 8 7 7 7
B 8 9 0 8 8 8
15 10| 10] 9 | 9 | o
10 10 10
11 11 11
12 12
13
Fig. 4
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Puesta en servicio
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10 Puesta en servicio

3.1.1.1 Ingreso del recorrido sembrado y no sembrado (m) del cambio intermitente de rodada

Ingreso del recorrido sembrado (m) con
cambio intermitente de rodada conectado.

Ingreso del recorrido no sembrado (m)
con cambio intermitente de rodada conectado.

besdte Strecke:

unbesdte Strecke:

Z28m

Z28m

A

i

=

Fig. 7
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Puesta en servicio 11

3.1.1.2 Calibrar sensor de recorrido

Para ajustar la cantidad de siembra y para
determinar la superficie trabajada o bien determinar
la velocidad de marcha, el AMATRON 3
requiere los impulsos de la rueda de accionamiento
de la sembradora sobre un recorrido de medicion de
100m.

El valor Imp./100m es el nimero de impulsos que
recibpe AMATRON 3 de larueda de
accionamiento de la sembradora durante la marcha
de medicion.

El resbalamiento de la rueda de accionamiento de la
sembradora puede variar trabajando sobre otro
terreno (p. €j. de suelo pesado a liviano), con lo que
también varia el valor Imp./100m.

%

Para el ingreso Imp./100m estan previstas 2
posibilidades:

El valor de calibracién "Imp./100m" no
debe ser menor que "250", no trabaja
de acuerdo alo prescrito.

man.
Eingabe

. el valor es conocido siendo ingresado
manualmente en el
AMATRON 3.

Start

. el valor no es conocido siendo
determinado por una marcha sobre un recorrido
de medicion de 100m.

Valor de calibracién mediante un recorrido de
medicion:

- Medir sobre el campo un recorrido de medicion
de exactamente 100 m. Marcar el punto inicial y
el final del recorrido de medicién (Fig. 9).

Start
- Iniciar la calibracion.

- Recorrer exactamente la distancia de medicién
desde el punto inicial al final (al arrancar el
contador salta a 0). Sobre la pantalla se indican
los impulsos determinados continuamente.

- Detenerse luego de 100 m. Sobre la pantalla se
indica ahora el nimero de impulsos determinado.

- @ Adoptar valor Imp./100m.
- Desechar valor Imp./100m.

El valor Imp./100m debe ser determinado:

- antes del primer uso

- en caso de suelos diferentes (resbalamiento de
la rueda)

- al existir diferencias entre la cantidad de siembra
determinada durante la prueba de cierre y la
distribuida sobre el campo

- en caso de diferencia entre la superficie indicada
y la realmente trabajada.

El valor determinado Imp./100m puede ser anotado
en la tabla (Fig. 10) para su ingreso manual durante
el trabajo ulterior sobre el mismo campo.

man.
Ei b
Wert fir Impulses/188m eingeben ek
oder automtisch kalibrieren.

Start

aktuell: 1187 Imp/188m

25c082

BAGO0119.0 12.12
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Puesta en servicio

El valor de
calibracion
"Imp./100m"
depende del tipo de
sembradora y del
suelo.

Sembradoras
mecanicas montadas

ADO3

Sembradoras
mecanicas

D9

Campo 1

Valor de calibracion “Imp/100m”

Campo 2

Fig. 10

BAGO0119.0 12.12
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3.1.2

Preparar pedido

Si se abre el Menu Pedido, aparece el ultimo pedido

iniciado.

Pueden memorizarse hasta un maximo de 20

pedidos.

Para preparar un nuevo pedido, seleccionar

un niimero de pedido (Fig. 11/1).

edid

o

N

NN

Ingresar nombre

Ingresar nota

Se borran todos los datos para este

o

Iniciar pedido, para poder archivar datos

generados para este pedido.

3

Sorte

Ingresar cantidad especificada

Ingresar clase de simiente, peso de 1000

granos e indicacion de cantidad

Tazses=
daten
13schen

Borrar datos del dia

Superficie trabajada (ha/dia)
Cantidad de simiente distribuida

(cantidad/dia)

&

Tiempo de trabajo (horas/dia)

Pedidos ya memorizados pueden ser

[lamados con y ser nuevamente

iniciados con .

[Ehift

Auftrags=-HNr. : E/ Bt
Mame: .

/ Motiz
Hatiz: léschen
Sollmenge: 15. 868 ka/ha
Saatgutart: Feinsdmereien
Kal .Getricbepost.: B5.8 starten

k=sh
Auftrag: B3
fertige ha: 15.88ha
Stunden: 5.8 h
Durchschni Z2.90hash Sorte
ausgeb. Menge 225 kg
Tripdate T gl
Fliche: 3.89ha daten
Stunden; 0.5 h /@ S amTELORC by
Henge: 55 kgﬂﬁ
1

Fig. 11
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14 Puesta en servicio
Tecla , Shift" oprimida l (Fig. 12): Auftrags-Hr. : 2 gestartet
Auftras
Hame:: oerereromsmnossmssonsmsmmsmas il
Aylinee ;
Hojear eI pedldo hacia delante. HebIES: oo
Sollmenge: 200 kg~ha ROTiras
Auftras
2K . . . , ti Flache: g.8dh
Hojear el pedido hacia atras. ;f:négﬁ: SR 8.6 hu
Durchschni tt 8. 88 hash
ausgeb. Henge: a kg
hasTag: 8.88ha
HengesTag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@ el
Fig. 12
3.1.3 Encargo externo
Los encargos al AMATRON 3 se pueden -
transmitir y poner en marcha desde un PDA. Rufdcsnnle:s e Rt eknen
A ese tipo de encargos se les asigna siempre el beenden
namero 21.
Los datos se transmiten por la interfaz serie. Sol lmenge: 258 1/ha
1/ha
fertige ha: 8.88ha
L Stunden: 8.0 h
° Abandonar encargo externo.
ausgeb . Henge: a Li.
. Ingresar cantidad nominal.

Fig. 13

3.14 Prueba de cierre

Con la prueba de cierre se comprueba si durante la
siembra ulterior se distribuye la cantidad deseada de
simiente.

La prueba de cierre siempre debe ser efectuada

- al cambiar la clase de simiente

- en caso de misma clase de simiente, pero
diferente tamafio de grano, forma de grano, peso
especifico y diferente decapado.

- al cambiar de rueda de siembra normal a rueda
de siembra fina y viceversa

- en caso de diferencias entre la prueba de cierre y
la cantidad realmente sembrada.

BAGO0119.0 12.12




ﬂ Puesta en servicio

15

3.1.4.1 Cerrar sembradoras con regulacién a distancia de cantidad de simiente

Llenar suficientemente los recipientes de simiente.

Ubicar los recipientes colectores debajo de las
unidades de dosificacién, como se describe en las
instrucciones de operacion de la sembradora.

kg/ha
K/m2

Comprobar / ingresar cantidad deseada de
siembra.

Indicacion:
Este valor también puede ser ingresado en el Menu
Pedido (cap. 3.1.2).

Ajustar la palanca de engranaje con las

-

teclas | 0L

Posicién de engranaje ,50“: Siembra
con ruedas de siembra
normales

Posicidn de engranaje ,,15“: Siembra
con ruedas de siembra
fina

@ La posicion de engranaje que es
indicada en el AMATRON 3, debe
coincidir con la indicada sobre la
escala.
De lo contrario debe calibrarse el
engranaje segun cap. 6.

- Cerrar las ventanas de los dosificadores

- Girar la rueda de cola con la manivela de cierre
hacia la izquierda o bien hacia la derecha, como
se describe en las instrucciones de operacion de
la sembradora, hasta que se hayan llenado con
simiente todas las cAmaras de las ruedas de
dosificacion y fluya una corriente uniforme de
simiente al ( a los) recipientes de coleccion.

- Vaciar los recipientes de coleccion.

=Sollmenge eingeben

=Getriebeposition voruidhlen

-Abdrehen starten
=Kurbel mindesten b
drehen

-abgedrehte Henge in kg

eingeben

aktuell eingestellt
Arbeitsbreite:

Sol lmenge:
Getriecbeposition:

kasha
K#/mi

is Signalton 1@33T

2R

. Abdreh.
-2.5 n starten
15. 88 kgsha

E2.5

Fig. 14
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16 Puesta en servicio
Abdreh.
starten

Apretar y seguir las indicaciones sobre la

pantalla:

Girar la rueda de accionamiento con la manivela
como se describe en las instrucciones de
operacion de la sembradora, hasta la sefial
acustica. Otros giros después de la sefial
acustica son tenidos en cuenta por el
AMATRON 3 en su calculo.

- parafinalizar el proceso de cierre luego de sonar

la sefial acustica, oprimir la tecla

- Pesar la cantidad de simiente colectada en el

(los) recipiente(s) de coleccién (tener en cuenta
el peso del recipiente) e ingresar el peso (kg) en
el terminal.

La balanza empleada debe pesar
w exactamente. jImprecisiones pueden

acarrear desviaciones en la cantidad

realmente distribuida de simiente!

El AMATRON 3 calcula y ajusta la posicion
requerida del engranaje sobre la base de los datos
ingresados de la prueba de cierre.

Repetir el proceso de cierre para comprobar el
ajuste correcto.

iAl repetir el cierre usar la nueva

w posicién determinada de engranaje (no
emplear la posicion de engranaje 15 6
50)!

BAGO0119.0 12.12



ﬂ Puesta en servicio 17

3.1.5 Menu Instalacion (Setup)

En el Menu Instalacién o Setup se efectla

- elingreso y la salida de datos de diagnostico
para el servicio al cliente durante el
mantenimiento o en caso de fallas.

- la modificacion de los ajustes para la pantalla.

- la seleccion e ingreso de datos basicos de la
maquina o la conexién o desconexion de
equipamientos especiales (solo para el servicio al
cliente)

ijLos ajustes en el Menu Instalacién
% (Setup) son trabajos de taller y so6lo

deben ser efectuados por personal

especializado debidamente calificado!

. Pagina 1 @ del Men( Instalacion (Fig.
15):

Entrada diagndstico ordenador

(s6lo para el servicio de atencién al cliente)

e

Salida diagnéstico ordenador
(s6lo para el servicio de atencidn al cliente)

km/h
sim.

Ingresar velocidad simulada para
seguir trabajando con sensor de recorrido
defectuoso (ver cap. 8.2)

:
o

Instalacion del terminal

Péagina 1 Datos basicos (Fig. 16):

Seleccidn tipo de maquina

-1 Configurar sistema de rodada:

Servicio de agricultura

Rodada individual,
operacion de un motor de rodada

Rodada doble,
operacion de dos motores de rodadas
El valor indicado como ultimo es memorizado.
-3
- ? I Configurar regulacién a distancia de
cantidad de simiente

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:
Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 122 h

km/h
simulierte kmsh: 8.8km/h sl
Etu—p

HHx-Ler sion: 2, @9 e

P e ooz

Fig. 15
Haschinentyp: D9-ADB3

Fahrgassensystem konfigurieren |

" D---J
Saatmengenverstellung konfig.

@ B1/04

Fig. 16
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18 Puesta en servicio

- ? I Seleccionar regulacion a distancia de

cantidad de simiente:

- no hay regulacién a distancia de cantidad de
simiente

- con engranaje variable

Se memoriza el ultimo valor indicado.

~P

- Leal. [Calibrar engranaje (ver cap. 6).

Pagina 2 Datos basicos (Fig. 17):
A

i 2

- ? I NUmero de los sensores de trazadores de
huella

- uno (un sensor de trazador de huella para
determinacion de la posicion del trazador de
huella )

- ninguno (no hay sensor de trazador de huella
para determinacion de la posicién del trazador
de huella).

1/nin
?

- seleccionar supervisén de cultivador
rotatorio:
- si (sensor de régimen de giros disponible)
- no (sensor de régimen de giros no
disponible).

~

- ? | Sensor de llenado en el recipiente de
simiente:

- si
- no

w
- Supervision de las ruedas de dosificacion
- si
- no

Spuranreisser-
SENSOFr:

KG-Drehzahlsensor:

FiOllstandssensor:

Sduel lensensor:

einer

nein

Jja

Jja

@ B2/ 04

Fig. 17
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Péagina 3 Datos bésicos (Fig. 18):
2,

Alarm

- Ingreso del tiempo de alarma ruedas de
dosificacion

- It ATarn| Ingreso del tiempo de alarma del sistema
de rodada

O
- [t Alarn| Ingreso del tiempo de alarma del eje de

reductor (s6lo posible con sembradoras de rueda
de levas)

Pagina 4 Datos bésicos (Fig. 19):
it

. Ingreso del ancho de trabajo (m)

"

? ., .,
- Seleccion de la marcacién de avance:
- ninguna

- acc. hidraulico

- acc. eléctrico.

El valor indicado como ultimo es memorizado.

Pégina 2 del Menu Instalacion

(Setup)
(Fig. 20):

RESET

Haschinen-
rechner

- Reponer los datos de maquina al ajuste
de fabrica. Se pierden todos los datos ingresados
y registrados, p. ej. pedidos, datos de maquina,
valores de calibracion y datos de instalacion.

i

Alarmzeit Sduelle: 18s
Alarm

Alarmzeit Fahrgasse: 18s

i” arm
Alarmzeit Stillstand
der Vorgelegeuwelle <:>
bei Fahrgasse: 18s

t Alarm

Laufzeit des
Vordosierers: 18s

@ B304

Fig. 18

Arbeitsbreite: Z2.5m t; iéi
—
m
Varauflaufmarki.: hydraul isch Wfr;ﬁav
@lawm
Fig. 19
RESET
Maschinen-
rechhner
A N
d| Wollen Sie wirklich alle
S|Daten auf Werkseinstellung|
i zuricksetzten? =
e MEIN mit ESC ke

JA mit Eingabetaste

@ B2/ B2

Fig. 20
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4. Uso en el campo

El AMATRON 3 debe haber recibido los
siguientes datos antes de comenzar la siembra:
- Datos de pedido (ver cap. 3.1.2)

- Datos de maquina (ver cap. 3.1.1)

- Datos de la prueba de cierre (ver cap. 3.1.4).

Magquinas con regulacion a distancia de cantidad de
simiente:

Mediante presién sobre una tecla puede variarse a
voluntad la cantidad de siembra durante el trabajo.

@ Por cada activaciéon de la tecla se
incrementa la cantidad de siembra en el
paso de cantidad (cap. 3.1.1) (p.ej.:
+10%).

@ Reponer cantidad de siembra a 100%.

@ Por cada activacion de la tecla se reduce
la cantidad de siembra en el paso de
cantidad (cap. 3.1.1) (p.€j.:

-10%).

El AMATRON 3 debe ser
desconectado siempre durante la
marcha hacia el campo y sobre vias

publicas!

BAGO0119.0 12.12
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4.1 Menu de Trabajo D9/ADO3

4.1.1 Indicacién Menu de Trabajo

Velocidad de marcha [km/h].

Cambio intermitente
de rodada conectado

Contador de
rodadas actual, p.
€j.:5

=

"Fldche:

superficie trabajada
(ha) T~

Indicacion 1:
Tecla STOP esta
activada, se
interrumpe la
conmutacion de la

/
T / 5/
T

/

cantidad deseada __— 100

[ 15.0ka/ha

rodada
Indicacién 2:

| o

Indicacién de la

de siembra [kg/ha]

D3-ADB3

conmutacion actual,

LA

cuando la tecla

AT

Posicién trazador

de huella, izquierda —

i O k] 7 o e O P
Namerodepedido ~~__ | iiigciii
Auftrag: E\

STOP no esté
activada.

Ny

/A

I
Posicién de
engranaje , p. €j.
62,5

Fig. 21 \/

No hay indicacion de depésito
de simiente al ejecutar
rodadas.

4.1.2 Modo de proceder durante la

aplicacién

conectar AMATRON 3.

e Seleccionar el pedido deseado en el Menu
Principal y comprobar los ajustes

. Iniciar el pedido

. Seleccionar Menu de Trabajo.

- Ajustar el trazador de huella para la primera
marcha de campo

- Ajustar el contador de rodadas para la
primera marcha de campo.

e Comenzar con la siembra.
Durante la siembra el AMATRON 3
muestra el Menu de Trabajo. Desde aqui deben
efectuarse todos los ajustes necesarios para la
siembra.

e | os valores determinados son memorizados
para el pedido iniciado.

Posiciéon trazador de huella,
derecha

Después de la aplicacion:

e Comprobar los datos del pedido (si se desea).

) desconectar AMATRON 3.
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22 Empufiadura multifuncional

4.1.3 Ocupacion de teclas Menu de Trabajo

Pagina 1 del menu de trabajo (Fig. 22): = :
J : ( J ) gF:Ii.pii::l:he: J §EEE§ > :

- Conectar o desconectar cambio
intermitente de rodada 15.0 kg/ha

' e 100 ¥ ]

- @ Conectar o desconectar contador de & i
rodadas(tecIaStop) (JETIRARANENANANNY, XJ
-1// rrrrrrrrrrrrrerrind

- Atrasar el contador de rodadas e R e

/fé%\ Auftrag: B

- Z_#*1[Adelantar el contador de rodadas

Fig. 22

4.1.4 Ocupacién de teclas para I’empufiadura multifuncional

|
Oe®

0@

Fig. 23
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5. Empufadura multifuncional

5.1 Montaje

La empufadura multifuncional (Fig. 24/1) es fijada
con 4 tornillos de forma adecuada para su agarre en
la cabina del remolcador .

Para la conexi6n, enchufar la clavija del
equipamiento basico en la hembrilla Sub-D de 9
polos de la empufiadura multifuncional (Fig. 24/2).

Enchufar la clavija (Fig. 24/3) de la empufiadura
multifuncional en la hembrilla Sub-D del
AMATRON 3.

5.2 Funcién

La empufadura multifuncional sélo tiene funcién en
el Menu de Trabajo del AMATRON 3. Permite un
manejo a ciegas del AMATRON 3 en la
aplicacién en el campo.

Para manejar el AMATRON 3, la empufiadura
multifuncional (Fig. 25) tiene a disposicién 8 teclas (1
- 8). Ademas, mediante el interruptor (Fig. 26/2) se
puede modificar tres veces la ocupacion de las
teclas.

El interruptor se encuentra de manera estandar en

b= posicion media (Fig. 26/A) pudiendo ser
activado hacia

= arriba (Fig. 26/B) o hacia
[~ abajo (Fig. 26/C).

La posicion del interruptor es indicada mediante una
luz LED (Fig. 26/1).

b = Indicacién LED amarilla
= Indicacién LED roja

7~ |ndicacion LED verde.

Fig. 25

Fig. 26
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Empufiadura multifuncional

5.3 Ocupacion de teclas

Teclas D9/ ADO3
1h= Conectar o desconectar cambio intermitente
de rodada
2 ﬂ] =
_ Desconectar o conectar contador de rodadas
3b=
(tecla Stop)
4h= Cantidad 100%
5h= Avanzar contador de rodadas (+1)
60~ Retroceder contador de rodadas (-1)
7h= - Cantidad [%)]
g~ + Cantidad [%)]

@ Teclas a}l
arriba ™

ocupadas.

activar interruptor hacia
/ hacia abajo == no

BAGO0119.0 12.12
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6. Mantenimiento
6.1 Calibrar engranaje

Las sembradoras equipadas con un engranaje

deben ser calibradas,

- antes del primer uso, cuando el AMATRON
3 no ha sido suministrado con la maquina, sino
instalado retroactivamente.

- en caso de desviaciones entre la indicacion en el
terminal y la escala en el engranaje.

Péagina 1 del Menu Instalacion (Setup).

~P

tal. |Calibrar engranaje:

-3l

- mover la palanca del engranaje hacia el
valor de escala 0, hasta que se prenda el LED en
el motor eléctrico.

=

h
=5 _
- mover el engranaje a un valor de escala
mayor que 80

gi@
- L= I confirmar los ajustes y registrar el valor de
escala indicado por la palanca del engranaje

sobre la misma, en la ventana de menu que se
abre (Fig. 28).

%

- Luego del proceso de calibracién, desplazar el
engranaje a un valor diferente de escala. El valor
indicado debiera corresponder al valor de escala.

Siempre leer el valor de escala sélo
frontalmente para evitar errores de
lectura!

=Getriebe Richtung B-Position 166
fahren bis LED auf Sensor HET
oder MHotor leuchtet +

-Getriebe auf eine Position
graller 88 fahren

-diese Position bestidtigen 10@

=3I
zur Kontrolle: N
=Getriebe verfahren
=llert am Getriebe muss mit dem
unten dargestellten Wert 1SEJ
Ubereinst immen

—

Getriebeposition: B2.5

Fig. 27

Bitte die Getriebepoistion

eingeben:
9.5 de

81234
SETE9
€3

Fig. 28
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7. Menu de Ayuda

Iniciar el Menu de Ayuda (Fig. 29) desde el Menu
principal:

Menu de Ayuda:

1
- Ayuda para la operacion

- Ayuda para mensajes de fallas

- Ayuda para ejecutar rodadas.

Hilfe

1.Hilfe zur Bedienung

2.Hilfe zu Fehlermeldungen

3.Fahrgassenrhythmen

Fig. 29
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8. Falla

8.1 Alarma

Alarma no critica;

Mensaje de falla (Fig. 30) aparece en el sector Haschinentyp: D3/ADB3 Auftrag
inferior de la pantalla sonando tres veces una sefal

acustica. Auftrags-HNr. : [

. ; ; Orille
Eliminar falla, si es posible. el
Ejemplo:

Nivel de llenado muy bajo. Fahrgassenrhyt hmusnr . : 15
. . Arbeitsbreite: 2.5m Maschi .
Ayuda: Recargar simiente.
FUllstand zu Setup
hiedrig
Fig. 30
Alarma critica:
Mensaje de alarma (Fig. 31) aparece en el sector Haschinentyp: D3/A0B3 Auftrag
medio de la pantalla sonando una sefial acustica.
- Leer aviso de alarma sobre la pantalla Au ]
. Orille
Getr iebemotor abdreh.
- Llamar texto de ayuda reagiert nicht
(:::) Fa
- Confirmar mensaje de alarma. Ar Maschi .
mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe
- Setup
HI"bEI!’.E- Hile
menu

Fig. 31
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Falla

8.2 Falla del sensor de recorrido

En caso de falla del sensor de recorrido
(Imp./100m), que esta fijado al engranaje o en caso
de dosificacién completa a la rueda de cola, puede
seguirse trabajando luego del ingreso de una
velocidad simulada de trabajo.

La falla del sensor de recorrido es indicado por
“Sembradora levantada”.

Para evitar siembras incorrectas, debe
reemplazarse el sensor defectuoso.

Si en el corto plazo no existe un sensor nuevo a
disposicion, puede proseguirse el trabajo si se
procede de la siguiente manera:

Separar el cable de sefiales del sensor de
recorrido defectuoso del ordenador de trabajo.

Setup
- activar desde el menu principal.

km/h
sim.

- ingresar velocidad simulada.

- Durante el trabajo debe mantenerse la velocidad
simulada ingresada.

@ iEl ordenador conmuta a la velocidad
real del sensor de recorrido, tan pronto
como se registren impulsos en el
sensor!

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123 h
simulierte km/h: 8.8km/h
ey

e 4 (fiH o102

Fig. 32
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