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No debe ser

incomodo y superfluo leer las instrucciones de ser-
vicio y guiarse segiin ellas, porque no es suficiente
escuchar de otros y ver que una mdquina es buena,
comprarla y creer que de ahi en adelante todo fun-
ciona por si mismo. Bl responsable no solo se da-
fiaria a si mismo sino también cometeria el error
de buscar la causa de un eventual fracaso en la
mdquina en vez de buscarla en si mismo. Para es-
tar sequro del éxito debe introducirse en el espiritu
de la cosa, es decir informarse sobre la razon de
cada equipo en la mdquina y adquirir prdctica en
su manejo. Recién entonces se estard conforme con
la mdquina y consigo mismo. Lograr esto, es el 0b-
Jjetivo de estas instrucciones de servicio.

Lepaip Blaguits 1672, .0 4.
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Datos de identificacion

Acerca de estas instrucciones de servicio

Prefacio

Valoracion del usuario

N.° de documento: MG4693

Fecha de creacion: 09.15

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2016
Todos los derechos reservados.

No se permite la reproduccion total o parcial, salvo con autorizacion
de AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

Apreciado cliente,

Ha adquirido un producto de gran calidad que es tan solo una mues-
tra de la amplia oferta de AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH
& Co. KG. Agradecemos la confianza que ha depositado en nosotros.

Al recibir la maquina, compruebe si se han producido dafios durante

el transporte o si falta alguna pieza. Verifique la integridad de la ma-

guina suministrada, incluidos los equipamientos especiales que haya
pedido, con ayuda del albaran de entrega. Solo con una reclamacién
inmediata podra acogerse a una indemnizacion.

Lea y observe las presentes instrucciones de servicio antes de la
primera puesta en funcionamiento, en especial las indicaciones de
seguridad. Tras una lectura detallada podra aprovechar al maximo las
ventajas de su nueva maquina.

Aseglrese de que todas las personas que operen la maquina hayan
leido estas instrucciones de servicio antes de poner en servicio la
maquina.

En caso de que surjan dudas o problemas, consulte las instrucciones
de servicio o llame a su distribuidor mas cercano.

Un mantenimiento regular y la sustituciéon oportuna de las piezas
desgastadas o dafiadas aumentara la vida util de su maquina.

Estimada lectora, estimado lector,

nuestras instrucciones de servicio se actualizan con regularidad. Con
sus propuestas de mejora contribuye a conseguir unas instrucciones
de servicio cada vez mas comodas y comprensibles para los usua-
rios.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de
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Indicaciones para el usuario

P

1 Indicaciones para el usuario

El capitulo Indicaciones para el usuario proporciona informacién so-
bre el manejo de las instrucciones de servicio.

1.1 Objeto del documento

Las presentes instrucciones de servicio
. describen el manejo y el mantenimiento de la maquina.

. proporcionan indicaciones importantes para un manejo seguro y
eficiente de la maquina.

o forman parte de la maquina y deberan llevarse siempre con ella
o en el vehiculo tractor.

. deben conservarse para un uso futuro.

1.2 Indicaciones de posicion en las instrucciones de servicio

Todas las indicaciones sobre direccién recogidas en estas instruccio-
nes de servicio se entienden vistas en direccion de marcha.

1.3 Representaciones utilizadas

Acciones y reacciones

Enumeraciones

Las actividades que debe realizar el operador se muestran como
acciones numeradas. Sigase el orden de las instrucciones prescritas
para las acciones. La reaccion a cada una de las acciones también
se indica mediante una flecha.
Ejemplo:

1. Instruccion 1
— Reaccién de la maquina a la accion 1

2. Instruccién 2

Las enumeraciones sin una secuencia obligatoria se representan en
forma de lista con puntos de enumeracion.

Ejemplo:
. Punto 1
° Punto 2

Numeros de posicion en las figuras

Las cifras en paréntesis redondos remiten a los nimeros de posicion
en las figuras. La primera cifra remite a la figura, la segunda a la po-
sicion en la misma.

Ejemplo (Fig. 3/6):
. Figura 3
. Posicion 6

Amatron+ BAG0118.4 03.16



2 Indicaciones generales de seguridad

Indicaciones generales de seguridad

Observacion de las indicaciones en las instrucciones de servicio

El conocimiento de las indicaciones de seguridad basicas y de las
normas de seguridad es una condicidén basica para un manejo seguro
y un servicio sin problemas de la maquina.

Las instrucciones de servicio
. deben conservarse siempre en el lugar de trabajo de la maqui-

na.

. deben estar accesibles en todo el momento para el operador y
el personal de mantenimiento.

Supervise con regularidad todos los dispositivos de seguridad exis-
tentes.

2.1 Representacion de los simbolos de seguridad

Las indicaciones de seguridad estan sefialadas mediante el simbolo
de seguridad triangular y una palabra antepuesta. La palabra (PELI-
GRO, ADVERTENCIA, PRECAUCION) describe la gravedad del
peligro potencial y tiene el siguiente significado:

PELIGRO

identifica un peligro inmediato con un elevado riesgo de condu-
cir alamuerte o a graves lesiones (pérdida de miembros o da-
flos duraderos) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones supone un peligro inme-
diato de muerte o de sufrir lesiones graves.

ADVERTENCIA

identifica un posible peligro con un riesgo moderado de condu-
cir alamuerte o alesiones (graves) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones puede conducir a la
muerte o a sufrir lesiones graves.

PRECAUCION

identifica un peligro con un riesgo bajo que podria conducir a
lesiones leves 0 moderadas o a dafios materiales si no se evita.

IMPORTANTE

> B b

identifica la obligacién de adoptar un comportamiento determi-
nado o realizar una actividad concreta para el manejo correcto
de la maquina.

Lainobservancia de estas indicaciones puede provocar pertur-
baciones en la maquina o en su entorno.

& INDICACION

identifica consejos de aplicacién e informacién especialmente
atil.

Estas indicaciones ayudan areconocer de forma éptima todas
las funciones de la maquina.

Amatron+ BAG0118.4 03.16 7



Descripcion del producto

3 Descripcién del producto

P

El software AMABUS vy la consola de mando AMATRON 3 permiten
controlar, manejar y supervisar cmodamente las maquinas AMA-

ZONE.

Menu principal (Fig. 1)

El men( principal consta de varios submenus en

los que antes del trabajo, se debe
e introducir datos,

. determinar ajustes o introducirlos.

Menu de trabajo (Fig. 2)

o Durante la realizacion del trabajo, el men
de trabajo muestra todos los datos de tra-

bajo necesarios.

o El menu de trabajo permite manejar la ma-

quina durante su uso.

Arbeitsbreite
Pflegegerat:

Spurbreite
Pflegegerat:

Wiederholung:

Maschinentyp: EDX 6000-2 Auftrag
Auftrags-Nr.: 1 Abdrehen
Sollmenge:Saatgut: 0 K/ha QEE;
Sollmenge:Diinger: 60 kg/ha E
¥

berechnete L&nge bis

24.00 m

1.50 m

Arbeits-
ment

Hilfe

Setup

Fig. 1

gﬂj‘} 0.0

Fl&che: 0.00

km/h TEHCE il
ha G H 1 1/0:

:: 0U/min g'ﬁ" T
EDX {iiso

L

0 —hi:
m“ﬂ' kg/ha 1 E ﬁ E
elihe 1 0OK/ha e

0 K/ha (100 %) |

Il
1

Auftrag: 1

1
1

j
T[0T 1) 4
I AL

@01/03

Fig. 2
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Descripcion del producto

3.1 Entrada de datos en el AMATRON 3

@ Paramanejar el AMATRON 3 apare- -
cen en estas Instrucciones de servicio I_.-]J“‘.‘] -
l los campos de funcién para aclarar P e
gue se debe accionar la tecla corres- P / O O
pondiente al campo de funcion. O @
| A

Ejemplo: .:, O O

b o0
Descripcion dentro de estas Instrucciones de : ' Qg
servicio: - 3 e

* funcién A.

e  Campo de funciéon ~ ‘A

Fig. 3

El operador pulsa la tecla asignada al campo de
funcién (Fig. 3/1) para ejecutar la funcion A.

3.2 Software

Estas instrucciones de servicio son validas a
partir de la actualizacion del software:

Maquina: Version MHX: 5.31

Amatron+ BAG0118.4 03.16 9



Descripcion del producto

3.3 Jerarquia del software

Menu Trabajo

LR

MenUu principal

f

f

Menu Vaciado de

Auftrag .

Mendu "Servicio
Controlar optocaptador

restos
Menu Pedido Menu "Calibrar "
Ingreso: Indicacion: Ingreso:
e Nombre e Numero de pedido e Cantidad nominal
e Nota e Nombre e Ajustar posicion de engranaje
e n/hilera e Nota e Iniciar giro de cierre
e K/ha e Cantidad nominal semi-
e Iniciar pedido lla
e Borrar pedido e Cantidad nominal
e Eliminar datos del abono
dia e Superficie terminada
e Valor nominal e Horas de trabajo
abono e Diametro ha/h
¢ Borrar datos del
dia abono
f

Maschi . .

Menu Instalacién

Setup .
Ingreso:

e Ingreso diagndstico

e Salida diagnéstico

e Ingresar velocidad simulada

. Seleccionar datos basicos:

- Configurar tipo de maquina

- Desconexion de hileras

- Presién de reja desbrozadora

- Presién reja de abono

- Rascador

- Tanque abono

- Sensor de llenado

- Sensor de posicion de trabajo

- Configurar dosificado de abono
- Numero de grupos de siembra

- Distancia ente hileras

- Barreras fotoeléctricas

- Supervision nivel de aceite

- Factor regulador de dosificacién
- Supervisién del compresor abono

- Microgranulado
- Supervision de presion de la separacion

Menu Datos de Maquina
Ingreso:

e Impulso /100 m)

e Numero de orificios por hilera en el
tambor

Presién minima del aire

Presiébn maxima del aire

Intervalo siembra

Intervalo abono

RPM compresor

Sefial acustica sensor AS

10
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Puesta en funcionamiento

4 Puesta en funcionamiento
4.1 Menu principal
Menu Pedido: introduccion de datos
fuftrag  para un pedido. Antes de la siembra, Maschinentyp: EDX 6000 -2 Auftrag
iniciar el pedido (véase en la pagina
12) Auftrags-Nr.: 1 Abdrehen
. . . Sollmenge:Saatgut: 0 K/ha I,E,I
Menu Realizar la prueba de dispensa- Sollmenge:Dinger: 60 kg/ha =
C——7| do de abono (véase en la pagina 17). -
Arbeitsbreite
, . Pflegeger#ét: 24.00 m
- Menu Vaciado de resto ,
Spurbreite
E Pflegegerdt: 1.50 m Service
+ berechnete L#&nge bis Maschi.
Wiederholung: 4
Menu Control de optocaptadores Arbeits— Hilfe
seres (véase en la pagina 23) ment Berer
Fig. 4
| Mena Datos de la maquina: introduc-
Maschi-|  cién de datos especificos de la maqui-
na o de datos individuales (véase en la
pagina 23).
Menu Instalacion (Setup): introduccion
S€tvP |y lectura de datos para el servicio
técnico, por parte del mantenimiento o
de una averia (véase en la pagina 26).
Amatron+ BAGO0118.4 03.16 11



Puesta en funcionamiento

4.2 Menu "Encargo”

l Auftra

En el menu principal, seleccionar Encargo.

Al utilizar el TaskController para la gestion de Auftrag extern geatartet
pedidos se muestra como encargo externo. wame: extern.
Wuliz: Aduftrag
keeanden
1) Saatgut
Sollmengs 0K/ ha
Sallabkstand: Oem
=
Fig.5
Se abre el menu Pedido y aparece el dltimo tra-
bajo iniciado.
Como méaximo se pueden almacenar 20 pedidos.
para introducir una nuevo pedido, seleccionar un
ndmero de pedido.
Es posible acceder y reiniciar los pedi-
l dos ya memorizados.
[—IN Auftrag: (gestartet) 1 Shift [\
= Hame: =
. Pasar a las paginas siguientes. Toree ceschwin. 4 km/h i&l
—I Saatgut ]
= 1) Sollmenge: 0K/ha [
. —— Pasar las paginas del encargo hacia Sollabstand: 0cm ﬁ
adelante. Sanaer %
Sollmenge: 60kg/ha
E__B 2) Abdrehfaktor: 1.00 :_B
z —1
. @ Borrar encargo; se borraran todos los , , = —
3) Arbeitsbreite: 24.00m =l
datos de este encargo. Spurveite: 1.50m 2]
—I Reifenbreite: 50cm =
E =
. ——J Iniciar el pedido, para ello, se deben -3)
distribuir los datos obtenidos para esta ta-
rea.
D :
= Fig. 6
. ——J Editar la sinopsis siembra.
—IN
2]
. ——J Editar la sinopsis abono.
[—IN
=3]
. ——J Editar sinopsis conexion de carriles.

12 Amatron+ BAG0118.4 03.16



o

Tecla Shift pulsada I

Puesta en funcionamiento

Auftrag: [(gestartcock]

Hame : [ARTYTNE}
Hokixz:

i

Shifk|

varge BEe=schuin. @ 8 kmih
, , Fig. 7
. Copiar los datos de siembra, abono
o carriles del encargo iniciado en una nue-
va sinopsis.
El mend Encargo esta dividido en 3 submends:
(1) Sinopsis siembra
(2) Sinopsis abono
(3) Sinopsis conexion de carriles
En cada sinopsis puede introducirse el nombre Auftrag: o Lshifeloh
del encargo y una nota. Ubersicht: Saatgut i
N Name : §
i Notigz: —
) == Introducirse nombre. .
N Flg. 8
o —J Introducir nota.
(1) Sinopsis siembra: T
Sollmenge: 0 Kiha 5§gﬁ
H A Sollabstand: 0 cm % %
o Introducir la cantidad nominal de —
: 4 Gesamtdaten
siembra en granos por hectérea. Menga: 0. 0TK
Fliche: 0.0ha
$ $ Zeit: 0.0h
Durchschnitt: 0.0hath
o ] Introducir la distancia de los gra- _
Tripdaten
nos. Menge: 0.0TK a
Fliche: 0.0ha
Ez Zeit: 0.0h
o J Indicacion granos por fila. .
9 P Fig. 9
ausgeb. Menge: Z‘n‘n
Reihe 1: 0.0TK b
Reihe 2 0.0TK
Reihw b1 0D.0TK \‘E
Reihe d: 0D.0TK
Reihe 5: 0.0TK
Reihe B: 0D.0OTK
Reihw T 0.0TE
Reihe B: 0D.0TK !
52;';;
= _
o il [ Borrar granos en fila.
T
o IE Borrar datos trayecto (trip) de
siembra.
Amatron+ BAG0118.4 03.16 13



Puesta en funcionamiento

(2) Sinopsis abono:
| SBvllmenge: 70 kg/ha ﬁ
Abdrehfaktor: 1.00
o Cantidad nominal en kg por ha. vargs.Gaschwin. : 8 ka/h
Gesamtdaten
. . . . Menge: 0 kg ﬁ
También puede introducirse la canti- Tléche: 0.0 Ea i
: H Zeit: 0.0 s O
dad nominal en el ajuste manual de Durohschnitts 0.0 haskh :
cantidad de esparcido.
Tripdatan —
La cantidad nominal debe coincidir I‘F!i;g? . g ;Klg T
. . che i . a
con la cantidad aJu,stada en el engra- Zeit: 0.0 b
naje para que el célculo de los datos
de abono resulte correcto. Fig. 10
) é Introducir factor de calibracion.
-
() = O
. <—lIntroducir la velocidad prevista.
F
. IE Borrar los datos trayecto (trip)
abono.
(3) Sinopsis carriles YY"
Arbeitsbreite: 24 m
(resale Arbmitzhreite:24_80m)
@ Spurucite: 1.58m TP,
r— . . e
. Introducir la anchura de trabajo. —
— Introducir aqui 0 si no deben realizarse Reifenbreite: saeml M
carriles.
EOX
Beginn mit: woller Haschinenbreite
A A Feldrand bei er=zter SlHgaz=se: links
IL:M{II . . Anzrahl Ee=ihen: g
. Elegir el ancho de carril de acuer- Bbstand Reihan: ?5.8 om g“ﬁ"ﬂ
do con la panta“a de seleccion. Fahrten EDX bis Wiederhalung: 4 fEEEh
I Fig. 11
. ™ lintroducir ancho de neumaticos del
aparato cultivador.
. Iniciar el trabajo con el total o la
mitad de la anchura de trabajo.
— Se pueden seleccionar en funcion de las
anchuras de trabajo del aparato cultivador y
EDX.
Comenzar con el trabajo a la mitad de la
anchura de trabajo evita realizar carriles en
la marcha de ida o de vuelta.
. g’ E Elegir el borde izquierdo o derecho
del campo para iniciar el trabajo.
— Seindica el nimero de desplazamientos

hasta repetir el ritmo de carriles.

14
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Puesta en funcionamiento

No es posible calcular de los datos introducidos del aparato cultiva-
dor y EDX un ritmo de carriles, por lo que debe considerarse al utili-
zar el aparato cultivador un solapamiento o un holgura no ejecutada.

=L

c2el”

Seleccidn para comportamiento

de marcha del aparato cultivador

o

o

desplazar con holgura no ejecutada

desplazar con solapamiento

— Seindica la anchura de trabajo real diver-
gente del aparato cultivador.

Arbeitsbreite:

Spurbreitme:

Fahrverhalten:

Reifenbreite:

[reale Arbeitsbreite:31.568m)

Fflcgogorat

e D
31w |7
158w | g
mit Zuischenraum fahren gégﬁ
58 am Eﬂ

Fig. 12

. Se puede combinar arbitrariamente una desconexion permanen-
te o la desconexion solo para carriles y la realizacién de carriles.

e  Alrealizar carriles 0 desconectar hileras no se impulsa siembra

a los carriles desconectados.

o El esparcido de abono no se ve influido por la realizacion de
carriles o por la desconexion de hileras individuales.

& Se indican los datos introducidos del
l carril en el menu principal: Maschinentyp: EDXS@08-T Auftrag
» Laanchura de trabajo introducida Auftrags-Nr. : 1
del aparato cultivador
Sollmenge 2] Kéha
e Ancho de carril del aparato culti- Service
vador Arbeitsbreite
, i Pflegegerat: 24.00nm
. Ndmero de_desp_lazamlentos_ Spurbreito Maschi.
hasta repetir el ritmo de carriles Pflegegerat: 1.80m
(el valor puede ser mayor que berechnete Linge bis
100) Wiederholung: 8
Setup
Arbeits- Hilfe
mend
Fig. 13
Amatron+ BAG0118.4 03.16 15



Puesta en funcionamiento

Sinopsis (1), (2), (3)

Tecla Shift pulsada l

Copiar los datos de siembra, abono o

carril
nops

N
=

1)

—I
_—
ey

o

[t}

atras.

es del encargo iniciado en una nueva si-
is (excepto datos de trayecto o "trip").

Pasar las paginas del encargo hacia

Pasar las paginas del encargo hacia

adelante.

Borrar encargo; se borraran todos los

atos de este encargo.

Iniciar el pedido, para ello se deben

distribuir los datos obtenidos para esta tarea.

Xk

Auftrag:
Ubersicht:

Name:
Motiz:

Sollmenge:
Sollabstand:

Gesamtdaten
Menge:
Fliche:
Zeit:

Tripdaten
Mernge:
Flache:
felt:

[gestartet)
Saatgut

uuuu

Durehschnitt:

1 S5hift

Iii

BROOO K/ha
15 Gm

LOTH
.0ha

Sk

o oooa

.O0harh

NN NAE

(=]
o oo
o T -

w X

Fig. 14
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Amatron+ BAG0118.4 03.16



o

Puesta en funcionamiento

4.3 Prueba de dispensado de abono / microgranulado
Con la prueba de giro se comprueba, si en una siembra posterior, se
utilizara la cantidad de siembra deseada.
Efectuar siempre la prueba de giro
. en caso de cambio de producto

. si la cantidad de siembra calculada en la prueba de giro difiere
de la real.

e después de los cambios de configuracion

Dir=er
o ==

En el menu principal seleccionar Calibrar!

& Realizar la prueba de desprendimiento @%
después de que aparezca este aviso -
de alerta. El valor nominal va- A
ria @
considerablemente &)
del

valor de calibracion

Confirmar con la tecla
de entrada de datos §

Fig. 15

Amatron+ BAG0118.4 03.16 17



Puesta en funcionamiento

4.3.1 Cerrar girando las maquinas con regulacion remota en engranaje Vario
(EDX 9000-T)

Tabla de desprendimientos: 1 2 3 4 5 6 7
(1) Depésito de abono EDX mens |
(2) A para abono 2| ¥ % & ﬁ ,.Qli <_
- B Em/h
H H ky/fha vem km/h
(3) Cantidad nominal s
(4) Tamafo del rodillo dosificador en ccm 29.4 l =
1 A 1070 700 ‘V’ — '.
Valor estandar: 700 M |z0.0

(5) Factor de desprendimiento,

T - Fig. 16
indica el correcto desprendimiento g
(6) Velocidad realizable para la configuracion
(7) Velocidad prevista del mena Encargo
a
. Activar el menu de ajuste.
. I Iniciar desprendimiento
Preparar la prueba de desprendimien-
to de acuerdo con el manual de la
maquina.
B Einstellungen Beh#lter 1
. . . . Behdlter: aktiviert
Realizar los ajustes siguientes: E
Abdrehfl&che: 1/40 ha
. Eseleccionar la superficie tedrica ﬁ
que sera procesada durante el Sollmenge: 100 kg/ha
desprendimiento. Dosierwalze: 700 ccm @'
% Reihenfolge: gleichzeitig
. Introducir la cantidad tedrica. Sorte: A
Loo
o~ . e Getrieb iti H 29.4
. Tamafio del rodillo dosificador crriebepesition 1oy
—H|
La cantidad nominal también puede Fig. 17

introducirse en el meni Encargo
(véase en la pagina 12).

100 100
. + - Colocar la palanca de la

transmision en posicion de la transmision
50.

La posicion de la transmisién que se
@ muestra en AMATRON 3, debe coin-
l cidir con la escala mostrada.

En caso contrario, se debe calibrar la

transmision (véase en la pagina 67).

18 Amatron+ BAG0118.4 03.16
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Efectuar la prueba de desprendimiento:

ESe .
1. Volver a la tabla de desprendimien-

tos.

2. Girar en la direccion de marcha la rueda de
cola con la manivela de giro, tal y como se
describe en las Instrucciones de servicio ,
hasta que todas los peines de las ruedas
de dosificacion se hallan llenado de semi-
llas y haya una corriente de semillas homo-
génea en el (los) recipiente(-s) colector(-
es).

3. Vaciar el recipiente colector.

>

Iniciar la prueba de giro.

5. Girar la rueda motriz con la manivela, como
se describe en las Instrucciones de servicio
de la sembradora, hasta que se produzca
una sefial acustica. El resto de giros tras la
sefal acustica, AMATRON 3 los tiene en
cuenta en su calculo.

6. @ Finalizar el proceso de giro.

7. Pesar la cantidad de semillas recogida en
el (los) recipiente(-s) colector(-es) (tener en
cuenta el peso del deposito) e introducir el
peso (kg) en el terminal.

Puesta en funcionamiento

&

&

Minm.

Mow .

ky/hu

cem

km/h

200

500

72,7

La bascula utilizada debe pesar con
precision. Las imprecisiones pueden
ocasionar discrepancias en la canti-
dad de siembra real utilizada.

El AMATRON 3 calcula y ajusta la posicién de la
transmision necesaria segun los datos introduci-
dos, obtenidos en la prueba de giro.

Repetir el proceso de giro para comprobar la
correcta regulacion.

Al repetir el giro, utilizar la posicién de
la transmision recién registrada (no
arrancar con la posicion de la transmi-
sién 50).

Fig. 18

Amatron+ BAG0118.4 03.16
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Puesta en funcionamiento

4.3.2

Tabla de desprendimientos:

(1) Depésito de abono EDX

(2) A paraabono
B para microgranulado a izquierda
C para microgranulado a derecha

(3) Cantidad nominal

(4) Tamaho del rodillo dosificador en ccm
Valor estandar: 660

(5) Factor de desprendimiento,
indica el correcto desprendimiento

(6) Velocidad realizable para la configuracion

(7) Velocidad prevista del menu Encargo

a
. Activar el menu de ajuste.

>

. Iniciar desprendimiento

— Alos 10 segundos puede interrumpirse el
proceso de desprendimiento (se calculan

los valores de desprendimiento) e iniciarse

el trabajo.

Giro de las maquinas con dosificacion completa eléctrica (EDX 6000 / 6000-T)

Preparar la prueba de desprendimien-
to de acuerdo con el manual de la

maquina.

B Realizar los ajustes siguientes:

. Eseleccionar la superficie tedrica

gue sera procesada durante el
desprendimiento.

Introducir la cantidad teérica.

-
&)

. Tamafio del rodillo dosificador

1 2 3 4 5 6 7
=|et| G| @ |F| || &
Max. ——
8 wwsn
It || oo Trh
1.00 3~[0 >
i * e oo D 20.0 ’
1.00 31«0 >
T o " & |:z0.0 >
1 .00 3]:0 -
i ) el " D 20.0 ’
Fig. 19

Beh&lter:
Abdrehfléche:

Sollmenge:

Dosierwalze:

Reihanfolge:

Sorte:

Abdrehfaktor:

Einstellungen Beh#lter 1

vorge.Geschwin.:

aktiviert

1/40 ha

200 kg/ha é

660 ccocm @

glaeichzeitig

A
1.80 SE i
8 km/h O

La cantidad nominal también puede
introducirse en el menu Encargo
(véase en la pagina 12).

Fig. 20

20
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. § Introducir el factor de desprendi-
miento (1.00 valor estandar antes del des-
prendimiento)

) <— lIntroducir la velocidad prevista.

Efectuar la prueba de desprendimiento:

1. Llenar las celdas del rodillo dosifi-
cador con la dosificacion completa. Se
puede ajustar el tiempo de funcionamiento
(véase en la pagina 28).

2. Vaciar el recipiente colector.

ESe .
3. Volver a la tabla de desprendimien-

tos..

>

—  El motor eléctrico dosifica la cantidad de
giro en el recipiente colector hasta que se
oye la sefial acustica.

4.

Iniciar la prueba de giro.

5. Pesar la cantidad recogida en el (los) reci-
piente(-s) colector(-es) (tener en cuenta el
peso del depdsito) e introducir el peso (kg)
en el terminal.

Puesta en funcionamiento

La bascula utilizada debe pesar con
precision. Las imprecisiones pueden

ocasionar discrepancias en la canti-

Fo[e]a]# 1
Xg/ha com k:.‘l\n _:_E’“““‘

1 A 200 660 tj 20+U — ”

Fig. 21

=8| 8| F| T

0.006 ha

—— Abdrehvorgang lauft, mit
ESC abkrechen oder mit o
Eingabetaste bestatigen l

| .0

1.334 kg

FANGGEFAN

F2073

dad de siembra real utilizada. Fig. 22
El AMATRON 3 calcula el factor de giro necesa- =y ﬁ &) ﬁ ”l e
rio segln los datos facilitados de la prueba de iﬁ L
giro y ajusta el motor eléctrico al nimero de re- xarhe | com v
voluciones correcto.

1.80 3-.L 0>
Repetir el proceso de giro para com- ' * 200 e8o g 20.0 >
probar la correcta regulacién.
Fig. 23
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Puesta en funcionamiento

4.4 Vaciado de restos de abono (no para EDX 9000-TC)

] [

* Seleccionar en el men principal Vaciado de restos!

Con el eje dosificador girando los restos en el
depdsito pueden ser transportados al exterior del
depdsito a través del inyector abierto.

1. Parar la maquina.
2. Desconectar la turbina.

3. Seleccionar el depésito.

vy

. 1__|Abono
Ao~

. 2 Microgranulado a izquierda
—

. 3 Microgranulado a derecha.

4. Asegurar el tractor y la maquina para que
no puedan rodar involuntariamente.

Abrir la corredera giratoria del inyector.

6. Colocar el depésito debajo del dosificador /
cubeta de giro.

7. } Iniciar el vaciado, mantener pulsada
la tecla hasta que se haya vaciado el
depdsito o se haya llenado del todo.

—  El terminal indica el vaciado en marcha.

8. Cerrar la corredera giratoria cuando acabe
el vaciado.

Re=stentleserung:
1., Ma=chine ge=toppt
2, Geblid=e gemtappt
3. Beh#lter ausgewidhlt

R

Fig. 24

L B

Restentleerung:

. Maschine gestoppt

. Gabléd=e gestappt

. Behdlter ausgew#hlt

. Dogierklappe offen und
Beh&llter aufgebaut

5. Taste Fl gedriickt halten

AN @& A\

< Ak
A

Fig. 25

22
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Puesta en funcionamiento

4.5 Control de optocaptadores
Dirzesr
o ==

En el menu principal, seleccionar Service!

Los optocaptadores estan integrados en las to-
beras de emision de la dosificacion. Optogeberkontrolle
Para control de optocaptadores :

1. Retirar los manguitos del conducto de semi-
llas de la tobera de emision.

n

— AMATRON 3 indica la hilera correspondien-
te (la numeracion se inicia por la izquierda).

Controlar todos los optocaptadores

Volver a colocar los manguitos del conduc-
to de semillas.

Insertar un objeto en la tobera de emision.

Signal auf Reihe:

Fig. 26

4.6 Introduccién de datos en la maquina

l Maschi .

En el menu principal, seleccionar "Datos de la maquina".

L. 01/03 , - .
Pagma 1 @ en el menu Datos de la maquina:

el
o

Ire A @8

(véase en la pagina 24).

. , P Reihe auf der Trommel: Ta
. Bohrurs| Introducir el nimero de orificios por
hilera en el tambor
. . . . . - mhar
Si se introduce 200 (para semillas finas) se min. Druek: dsmbar \
adaptara la sensibilidad del optosensor de min.
forma automética
max. Druck: E5Smbar W
((r*""‘v\,\r /
N”\b‘ar @ 10 2 e x
o min. [ |ntroducir presion de aire minima en

. . Impulse ro 18Hm: 9788
Calibrar el sensor de caminos P P

Anzahl der Bohrungen pro

la dosificacion Fig. 27

Valor estandar: 45 mbar

° max.

e
v

Introducir presion de aire maxima en

la dosificacion

Valor estandar: 60 mbar

Amatron+ BAG0118.4 03.16 23



Puesta en funcionamiento

Péginaz

I‘I_enge
ik ; . . M hritt Saatgut: 10% Menge
. Introducir el intervalo siembra en % engenschra astgut: in %
para siembra.
o Valor para modificacién porcentual de ’ Ciet Do _ 1o ﬁ
cantidad. sngenschri uneer: Menge
in %
o  Ajustar durante la tarea con @ Diingergeblise-
solldrehzahl: 4000U/mdin "7
Didngergeblase- —
istdrehzahl: oUfmin 4
Ry
Menge Sigralten bei Zustands- ein Iji[l):l
. in % | Introducir el intervalo de cantidad en Wechsel AS-Sensor:
% para abono @l 20z |, A5°
Sensor

@ 02/03

en el menl Datos de la maquina

o  Valor para modificacion porcentual de Fig. 28

cantidad.

. Aceptar la velocidad compresor ac-
tual como velocidad nominal compresor

(0]

. Introducir la velocidad nominal com-

presor

il

AS—

. Senser | Sefial aclstica en cambio de estado
del sensor de posicion de trabajo

o ON/OFF

. ., . , . 01/03
46.1 Calibracion el sensor de camino (datos de la maquina @

Para ajustar la cantidad de distribucién y para detectar la superficie
trabajada o registrar la velocidad de marcha, el AMATRON 3 necesi-
ta los impulsos de la rueda de propulsion de la sembradora en un
trayecto de 100 m.

El valor Imp./100m es el nimero de impulsos que AMATRON 3 reci-
be de la rueda de propulsion durante el trayecto de medicion.

El deslizamiento de la rueda de propulsién de la sembradora se pue-
de modificar al trabajar en otro tipo de suelo (p. €j., de suelos duros a
blandos), en donde también cambia el valor Imp./100m.

El valor Imp./100m se debe registrar:
. antes de su primera aplicacion
. con diferentes tipos de suelo (deslizamiento de la rueda)

. con discrepancias entre la cantidad de semillas que se registrd
en la prueba de giro y la que se utiliza en el campo

. en caso de discrepancias entre la superficie mostrada y la real-
mente trabajada.

El valor Imp./100m registrado puede ser introducido en la tabla (Fig.
28) de forma manual en un trabajo posterior sobre el mismo terreno.

24
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Para introducir el valor Imp./100m se han previs-
to 2 posibilidades:

man.
Eingabe

el valor se conoce (véase Fig. 29) y
se introduce en AMATRON 3 de forma ma-
nual.

Start

el valor no se conoce y se registra
efectuando un trayecto de medicién de 100
m.

Registrar el valor de calibracion efectuando un
trayecto de medicion:

1.

n

5.

Medir en la parcela, un trayecto de medi-
cién de 100 m exactos. Marcar el punto de
partida y de llegada de dicho trayecto de
medicién (Fig. 30).

Start

Iniciar la calibracion.

Todos los 6rganos dosificadores son des-
conectados automaticamente.

Efectuar el trayecto de medicion desde el
punto de partida hasta el de llegada exac-
tamente (al arrancar, el contador se pone
en 0). En la pantalla se muestran los impul-
sos registrados continuamente

Parar tras los 100 m. Ahora, en la pantalla
se muestra el nimero de impulsos registra-
dos.

@ Tomar el valor Imp./100m.
Rechazar el valor Imp./100m.

Puesta en funcionamiento

Wert for Impulses180m eingeben
oder auvtomtisch kalibrieren.

aktuell: 58 Imp/108m

man.
E i ngabe

Start

100m

Y

Tipo

Valor teérico
Imp./100 m

Radar

Ca. 9.700

Rueda estrellada

1200

El valor de calibracion "Imp./100m"

l depende del tipo de sembradora y del

tipo de suelo.

Fig. 31

Amatron+ BAG0118.4 03.16
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Puesta en funcionamiento

4.7

Menu Instalacion (Setup)

En el menu Instalaciéon (Setup),

P

¢ laintroduccion y emision de datos de diagndstico para el servi-
cio técnico en caso de mantenimiento o de averia,

. la modificacion de los ajustes para la pantalla,

e laseleccion e introduccion de datos basicos de la maquina o la
conexion o desconexién de accesorios especiales (sélo para el
servicio técnico).

Los ajustes en el menu Instalacidn (Setup) son trabajos de taller y
s6lo pueden ser ejecutados por personal técnico cualificado.

O
o

Se guarda el valor mostrado por Ultima vez.

Setup

En el menu principal, seleccionar "Instalacion (Setup)!

Pagina 1 Mdel menu Instalacién (Setup)

i Entrada del ordenador de diagnosti-

co
(s6lo para el servicio técnico).

Emision del ordenador de diagnésti-

co (solo para el servicio técnico).

sim.
km#h

Introducir la velocidad simulada para
volver a trabajar con el sensor del camino
averiado (véase en la pagina 77).

Instalacién (Setup) del terminal
(véase en la pagina 32).

Introducir los datos basicos.(véase
en la pagina 27).

Gesamtsidzeit:

Gesamt fldche:

simulierte km/h:

=lersion: 4.7.8

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

352h
E496 ha

8.89km/h

sim.

km/h

.|
e tig

@uz

26
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Puesta en funcionamiento

Pagina 2 @mz del menu Instalacion (Setup)

RESET Reset
Maschinen- Maschimnen
e ™™ Reposicionar los datos de la maqui- m rechher
na a los ajustes de fabrica. Todos los datos ~HAchtung, das Reseten
introducidos y ampliados, p. ej., pedidos, des Rechners léscht
datos de la maquina, valores de calibracién alle Daten und setzt

ihn auf seine Werks-

datos de instalacién (Setup) se pierden. ki
y ( p)sep einstellungen zurick

@2;2

Fig. 33

Pagina 1 I:i';lTﬁlDatos basicos

L . i Maschinentyp: EDX 6000-TC
Seleccidn del modelo de maquina.

Reihenabschaltung
konfigurieren

o Configurar desconexion hileras,
véase la pagina 29

—— Faerneinstellung

-5 S#aschardruck ein
Ferneinstellung
. Regulacién remota presion de reja Dingerschardruck ein
desbrozadora: .
Ferneinatellung Abatreifer ein ':P
o ON/OFF €3
1LV I
o A Regulacién remota presion de reja Fig. 34
de abono:
o ON/OFF
e
e
. 178 | Regulacion remota rascador:
o ON/OFF

Amatron+ BAG0118.4 03.16 27
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Péagina 2 I:mOZ‘U"-l Datos basicos

I\/\/I . .
.z o} t ke :
. Seleccion tanque abono. Hresrtan ein ﬁ
o  Tanque trasero
o Tanque frontal Fillstandssensor: beide E
o Desc.
AS-
Q AS-Sensar konfigurieren Sensar
kanfig.
o ? | Sensor de llenado:
fo) Semilla Diingerdosierung konfigurieren HE
o Abono @l 2 d konfig.
o  Ambos (semilla/abono) Fig. 35
o  Desc. (sin sensor de llenado)
AS=
Sensor . L.,
. Configurar sensor de posicién de
trabajo
(véase la pagina 31).
O—"}E
. konfis.| Configurar dosificacién abono
(véase la pagina 32).
Péagina 3 I:m03-‘04 Datos basicos (Fig. 36):
. _lIntroducir nimero de grupos de Anzahl der Siaggregate: 8 | || | |
siembra PR
ﬂ ﬂ U U Reihenabstand: FfE.8ecm ﬁ ﬁ ﬁ ﬂ
. em_ | Introducir distancia entre hileras i
Liehtschranken einstellen
o Pres. | Ajustar barreras fotoeléctricas

(véase también la pagina 30).

1 Uberwachung Dlstand: aus
i
. 1#8 | Supervision nivel de aceite: >
o ONIOFF Fig. 36

EDX con hidraulica de a bordo — on.
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Pagina 4 I:moﬁl-@’-l Datos basicos (Fig. 36):

- Regelfaktor 0.50 |H I-I |

Uereinzelung:

o Introducir el factor regulador para 7
motores dosificadores. =
max. Abuweichung der
o Valor estandar: 0,5 Geblisedrehzahl der ﬁ
Dingerdosierung: 10% i @
® &: Divergencia maxima en % de la Beh&lter 2 Mikrogranulat -};j
velocidad compresor para dosificacion de . —
abono. Beh#ilter 3 Mikrogranulat D:.

Uberwachung

l]] Druck Vereinzelung ein
l1/0

-
o Configurar distribuidor de @ 4 1
microgranulado (depdsitos 2, 3) -
Fig. 37

1,0
o Supervisiéon de presién de la sepa-
racion.

(o) on

o] Desc.

4.7.1 Configurar desconexioén hileras

o
. Seleccionar conexion de hileras Einzelreihenschaltung an

individuales

o on/off Die GPS-Schaltung steuert

die Trommel der Vereinzelung \ \

. TTT GPS-Switch: El circuito GPS

controla

o eltambor de la separacion,

o conexion de hileras individuales (toda-

via no es posible).
Fig. 38

Si el GPS-Switch conecta las hileras
individuales, se produciran al reconec-
tar brevemente acumulaciones de
grano en el campo en funcién del
sistema.
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4.7.2  Ajustar barreras fotoeléctricas (datos basicos (& oo )

. 1 | Programar barreras fotoeléctricas
individuales (véase la pagina 68).

. 1 - n]| Programar todas las barreras foto-
eléctricas (véase la pagina 68).

Ajustar sensibilidad:
o 50 estandar

0 20 semillas finas
nry

. Ajustar intensidad del optosensor.

0 7 estandar

Introducir el tiempo en segundos
para activar una alarma al abandonar el va-
lor nominal (K/ha).

Valor estadar: 5 s

. |£ Introducir el tiempo en segundos

entre arranque del dosificador y la conexion

de la supervision.
Valor estadar: 5 s

Introducir tolerancias de barreras
fotoeléctricas en % hasta activar la alarma.

einzelne Lichschranke
programmieren

alle Lichschranken
programmieren

Empfindlichkeit: 50

Intensitat: 7

Zeit zwischen Abweichung
und Ausldsen Alarm: 8s

Zeit bis Start Uberwach.: 8=

Toleranz der
Lichtschranken 15%

Fig. 39

30
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4.7.3 Sensor de posicion de trabajo (datos basicos @mz

Sgi;r . . Arbeitsstellungs- AG -
Sensor de posicion de trabajo sensor: analcg |Sensor
0 d@ﬂa| Schuelluert Arbeits-
s . stellung: 1. 43U
Y analoglco (EStandar) Sehuelluert Arbeits-
stellung Dingerdos. : 2. 88U

analogico:

Schwellwert Vorgewende -

stellung: 2. 21U
o Introducir valor umbral posicion de
trabajo.
o  Valores por debajo del valor umbral:
Posicion de trabajo = 1 .
J Fig. 40

o  Valores por encima del valor umbral:
Posicion de trabajo = 0

EDX 9000-TC: 1,43V
EDX 6000-TC: 1,43 V
EDX 6000-2 / 2C: 3,60 V

o Introducir valor umbral posicion ex-
tremo del campo del dosificacién abono.

EDX 6000-TC: 2,0 V
EDX 6000-2/2C: 3,9V

U
o —Q Introducir el valor umbral posicion
retraer/extender.

o Al alcanzar el valor umbral durante el
repliegue detiene la excavacion.

EDX 9000-TC: 2,21V
EDX 6000-TC: 2,21V
EDX 6000-2 / 2C: 4,00 V

Amatron+ BAG0118.4 03.16 31



Puesta en funcionamiento

4.7.4 Configurar dosificacion abono (datos bésicos @OW

kenfis.| Configurar dosificacion abono FagEsdosisnung S anionshiieDe HE
o= . .
e Getrich d tell
) E Dosificacion abono uﬁp;éﬁmzﬁmn ST e HE
cal
o  Engranaje Vario (EDX 9000-T)
o  Dosificaciéon completa (EDX 6000 / Dingeriberuachung: 2 Uellen| W
6000-T) &
o  hinguno o
Fllr.u_'mzei t @
. Engranaje Vario: Dosierwelle: iBs m:"m
HE Fig. 41

cal. [Realizar ajustes basicos del engra-
naje (véase la pagina 67).

g
. E] Supervision abono.
o 1larbol

o 2 arboles

o Desc.
i
=
Alarm f .
. Introducir el tiempo de alarma del

dosificador en segundos.

Dosificacion eléctrica completa:

ki
T & Dingerdosierung: Wolldosierung HE
. Introducir el periodo para dosificado

i &

previo. Laufzeit fur |_CI_
Uardasierung: 6=
HJ_IJ_‘ Regelfaktar: a. 75 "_l_l_l_|
. Intoducir factor regulador dosifica- )
. 7 Startpunkt des Dosierers:
cion paraabono' [% varg.Geschu.) ca% E ®
, 2eit bis zum Errecichen

Valor estandar: 0.75 der vorg.Goeschuwindigkeit: 1A= |:Zt

Los siguientes datos sirven para esparcir sufi-
ciente abono directamente después de girar al
utilizar la maquina:

V Fig. 42
. ' | Introducir el tiempo real de utiliza-

cion de la maquina hasta alcanzar la velo-
cidad prevista.

7
. Velocidad calculada en % al utilizar
la maquina.

Esta velocidad debe ser superior a la velo-
cidad real.
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4.7.5 Configurar distribuidor de microgranulado (datos basicos @ )|

_ 1l

. 179 | Distribuidor de microgranulado Beh#ilter 2 Mikrogranulat: ein | L]

disponible 170

&

o on Laufzeit fir {‘
VYordoaierung: & 3

o Desc.
Regelfaktaor: 1.000 | | |

e

l’w Startpunkt des Dosierers: 50 % %

H H ifi (% vorg.Geschw.)

o : Introducir el periodo para dosificado Foit ponEEeRE ) hen | i
previo. der vorg.Geschwindigkeit: 0 = t
HJ_IJ_‘ Vorgewende-Stepp: ein m

] Introducir factor regulador para la Fiillstandssensor: ein g
dosificacion.

V Fig. 43
t . . .
o Introducir el tiempo real de utiliza-

cion de la maquina hasta alcanzar la velo-
cidad prevista.

A

Velocidad calculada en % al utilizar
la maquina.

Esta velocidad debe ser superior a la velo-
cidad real.

=

. Parada cabecera

Al esparcir microgranulado debe estar acti-
vada la parada de cabecera. Asi se puede
interrumpir antes de elevar en la cabecera
la dosificacién de microgranulado.

o) on
o) Desc.

=l

o ? | Sensor de nivel de llenado disponi-
ble

o) Desc.
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4.8 Datos de geometria para menu del dispositivo

0O @

Para la aplicacion GPS-Switch es necesario indicar/averiguar en el
menu del dispositivo AMATRON 3 los datos de geometria X1 (y X2)
con la méxima exactitud.

L X1 [cm] X2 [cm]
Maquina
min max. min max.
9000-TC 820 597
< [6000-2 140
)
L |6000-TC 725 509
6000-2C 140

4.9 Ajustes GPS Switch

o GPS

Para la aplicacion GPS-Switch es necesario introducir en los ajustes
GPS del AMATRON 3 los tiempos de vista previa.

e  Vista previa para ON [ms]

e  Vista previa para OFF [ms]

EDX Activar 1200

separador Desactivar 200

EDX conexién en Activar 1160

serie individual Desactivar 600
& Los valores mencionados son recomendaciones, por lo que es nece-
l sario realizar una inspeccion.
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5 Empleo sobre la parcela
PRECAUCION
Al circular por la parcelay por carreteras publicas, mantener

siempre el AMATRON 3 desconectado.

iPeligro de accidente por un manejo erréneo!

Antes de comenzar la siembra, el AMATRON 3 debe contener los
siguientes datos:

. Datos del pedido (véase en la pagina 12)
o Datos de la maquina (véase en la pagina 23)
. Datos de la prueba de giro (véase en la pagina 17).

5.1 Ajuste de la cantidad tedrica

Pulsando una tecla cualquiera, se puede modifi-
car la cantidad de siembra durante el trabajo. EDX

@ Cada pulsacién, aumenta la cantidad
de siembra en pasos ((p. €j.+10%).

@ Je Tastendruck wird die Aussaatmen-
ge um den Mengenschritt vermindert
((p. €j.:-10%).

| cogga kK /ha 198 X |

Fig. 44
& La dosis de aplicacién modificada se muestra en el menu de trabajo
l en granos/ha y porcentaje (Fig. 44)!
5.2 Preseleccidn de las funciones hidraulicas
1. Mediante una tecla de funcién, preseleccio-
nar una funcion hidraulica. EDX
2. Accionar la unidad de control del tractor. “:,T
+1
—  La funcién hidréaulica preseleccionada se . zag e UET
ejecuta. g/ha s
Se muestran las funciones de preseleccion hi- | G000 e < 160 77— ]
draulicas (Fig. 45/1) en el menu de trabajo. u u D |_| |_| U Q H H H ‘F g
AR RAR
1 T O H
Auft Fuag:-2 l @l 152
Fig. 45
& Opciones que
l . estan desconectadas en el menu Instalacion (Setup),

. no pertenecen al equipamiento de la maquina (opciones)

. no se muestran en el menu de trabajo (campos de funciona-
miento no estan rellenados).
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5.3 Indicaciones del menu de trabajo
Velocidad de marcha| .. R R 1 Niamero en
- _ A= 12.0 kmeh RHINED 2 [ritmo de trazado de
Superficie trabajada Fliche: 5.B7ha carriles
Velocidad de la turbina ; ‘s
; 1Y . 3B88U/min 'ﬁn Situacién del borde del
Semilla 0 abono G .3;::::;:.- campo en funcién de
carriles
Depositos 1, 2, 3| Microgranulado | Abono |Microgranulado a
a izquierda derecha
EDX
o3 I B B B ¢
Presién de reja desbro- Presién de la reja de
zadora| 18@bar 150 168 bar abono
kg / ha

Cantidad nominal abono

Simbolo parpadeante con depésito vacio
(siembra, abono)

Dosificador: Dosificador 2:
RPM Solo EDX 9000-T
.. 7
Rascador )
he ! A2
Pl <5 6@
Presion de aire 45*{".%-‘5@ 45@5@

Cantidad de semillas esparcida en la hilera mostrada

I
Reihe 5: 76000K/ha

Cantidad total en gra- | SAAGA K ha ¢ 168 T | Cantidad total esparcida
nos/ ha esparcida en %

Dosificador en marcha — Cantidad esparcida
mostrar en diagra-
ma de barras.

Dosificador no en mar- —| |_| |_| |_| |_| —| |_ |_| |_| |_| |_| |_ — No hay semilla
ca| (OO OUOOOUOON]|  esparcica
Dosificador no en mar- ¥ y 5 p v 5 ’ ¥ — Desconexiéon me-
chal | H M E w5 B diante Section-
= = = - = = Control
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Disco trazador

del trazado de

en posicion de
transporte

cola bloquea-

é Unidad de mando amarillo del tractor
Preseleccion |Disco trazador |Funcion de |Accionamiento | | Alumbrado |pisco trazador
barrera de larueda de | | de trabajo | derecho acti-

Vo

izquierdo activo
huella
I

e T 25 &

do
% O= 1

54 Miniview en el GPS-Switch

Miniview es una seccion del mena Trabajo mos-
trado en el menu Section Control.

[A]
+ B
RIK £ @l
[ETI0 100% .Ilﬂ
6.8 m @ 01/03
400 9.0km/h ™0 200 kgfha . vuen 100 ¥
mmi@. 1050 Ufmin | £

ODF R O 100200 Kiha 1

Fig. 46
Velocidad del tractor Dosis de pulverizacién de Alerta Calle
abono
AT BE LY 3
(L] 200 kg/ha e 26

30 9.0 km/h
[TTi@y, 1050 U/min W]

5 kg/ha

Borde del campo

Revoluciones del soplador

Dosis de siembra de microgra-

nulado (visualizacion variable

en 2 distribuidores de micro-
granulado)

Dosis de aplicacion de Disco trazador

Hileras individuales divididas en 2 anchos parciales

semillas

E | EONR

100200 K/ha | 1= =]

Estado de hilera individual

Dosis real igual a dosis tedrica (verde) E Calle
a m
/| |Desconexién mediante Section Control ' Dosis real diferente a dosis teorica
-
Dosis nominal igual a cero

Desconectado permanentemente

37
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o A Este simbolo aparece en caso de mensajes de error en el

menu de trabajo.
1. Pasar al menu de trabajo maquina.

2. Eliminar el fallo mostrado.

5.5

Funciones del menu de trabajo

55.1 Carriles

Preconectar / resetear contador de carriles

STOP Suprimir avance del contador de carriles y volver a permitir

Resetear contador de carriles a 1

g"ﬁ"g Cambio borde izquierdo / derecho

En el menl Tareas se muestran las hileras desconectadas al realizar
un carril.

El avance del contador de calles durante la excavacién con grupos
de siembra puede suprimirse.

El contador de carriles puede conectarse en avance o resetearse
manualmente.

Desactivar el dispositivo de trazado de calles en el men( Encargo:

I

-3 ] @

——J Calle —» Introducir anchura de trabajo aparato cultivador
Oom.

1)

)

®3)

(4)

®)

(6)

Hileras desconectadas al realizar los carri-
IeS L Dx

Realizar carriles en menu Setup conectado

Carril de siembra momentaneamente en
ritmo de carriles (contador de carriles, co-
mienza al principio del campo con 1) kg/ha

Desconectada la conexion en avance au-

tomético de carril T T T AW

¥, A
Borde del campo en direccién de marcha ARRA
derecha g U uu @ @ U
El borde del campo esta en direccién de Fig. 47

marcha izquierda

38
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Ejemplo para realizar un carril de desplazamiento

Anchura de trabajo EDX: 6m
Anchura de trabajo pulverizacién: 24 m
El promontorio consta de 3 vueltas con EDX.

Modo de proceder para poder trazar circulos al realizar un carril de
desplazamiento en el promontorio:

1. Elegir antes de comenzar con la siembra el lado correcto
del borde del campo.

STOP
2. . Parar el contador de carriles para que no siga contando.

STOP
3. . Justo antes de concluir la primera vuelta debe volverse a
anular la parada.

— Al excavar, el contador de carriles seguird contando y cambiara
el lado del borde del campo.

Procure que el borde del campo real coincida con la visualizacién que
muestre AMATRON 3.

4, 7 Antes de comenzar la segunda vuelta, volver a colocar
en el lado correcto y

STOP

. Parar el contador de carriles para que no siga contando.

5. Seguir procediendo hasta que el promontorio esté totalmente
realizado.

Fig. 48

Amatron+ BAG0118.4 03.16 39



Empleo sobre la parcela

P

55.2 Carriles permanentes

Ademas de realizar carriles para aparatos cultivadores, se pueden
realizar carriles también de manera permanente.

A la hora de realizar carriles permanentes se seleccionan y desco-
nectan rejas individuales.

— La conexion permanente de hileras individuales solo puede
activarse en el menu Tareas, donde los campos funcionales son
hileras individuales.

. La desconexion puede resetearse del mismo modo.

La desconexidn permanente de las rejas se mantiene incluso des-
pués de reconectar el terminal de mando.

La realizacién de carriles permanentes se utiliza, p.€j., para vehiculos
de regadio.

(1) Reja permanentemente desconectada

(2) Barra desplazable para marcar una reja.

Realizar una calle permanente:

1. Seleccionar en el menu Trabajo la | |

pagina para la conexion de hileras indivi-

duales.

2. @ @ Seleccionar reja.

EDX

3. @ Desconectar / conectar reja. Fig. 49

40
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55.3 Desconexién de hileras individuales

Desconexion de hileras medio lado izquierdo / derecho

Desconectar hileras desde el exterior izquierdo / derecho

Conectar hileras individuales desde el exterior izquierdo / dere-
cho

it Volver a conectar todas las hileras desconectadas

En el mend Tareas pueden desconectarse y conectarse diferentes
hileras individuales.

o Después del promontorio se conectaran automaticamente todas las
hileras.

(1) Hileras desconectadas desde el exterior

PP

[ [ P

@2»\,\ 9

Fig. 50
(2) Hileras desconectadas de medio lado (EDX
6000) |_ ] 1 1 ARNARNA A
ANAANNA
4 74 74 74
JULUURAAA
Fig. 51

(1) Hileras medio lado desconectadas (a través
del motor de accionamiento EDX 9000-TC) |

=

I
1
I —
1
1
1

Fig. 52
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554 Disco trazador

Al elevar/bajar la maquina, se acciona automaticamente el disco tra-
zador preseleccionado.
T Preseleccion manual del disco trazador

Preselecciéon del disco trazador

=T Servicio de cambio a la izquier-

e da/derecha 5 EDX
(el disco trazador activo cambia
automaticamente en el promon- 200
torio) kg/ha
Disco trazador siempre a la de- ’=[| | |
|]=D'T recha 5
o Siempre los dos discos trazado- o] aq u_ H H H H H H H H H H H
res H _ . H
4 Pt e oL
|]=-:T Ningun disco trazador N
e Fig. 53
Disco trazador siempre a laiz- [
HﬂT quierda
. Indicacion del disco trazador activo (Fig.
53/1)
o Indicacion de la preseleccion del disco tra-
zador (Fig. 53/2)
[zaT El disco trazador activo cambia automéaticamente en el promon-

i torio

La conexidn progresiva del disco trazador permite cambiar el disco
trazador activo de izquierda a derecha y viceversa.
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Plegar el disco trazador a la posicién de transporte

Permite plegar el disco trazador a la posicion de
transporte.

o i Preseleccionar el plegado total

(Fig. 54).

— Cuando se eleva la maquina, los discos
trazadores se pliegan a la posicién de
transporte.

-i Anular la preseleccion.

— Cuando se eleva la maquina, los discos
trazadores se pliegan a la posicion vertical

EDX

oG

Fig. 54
& La funcion de plegar los dos discos trazadores a la posicién de trans-
l porte, se puede combinar con la funcién de obstaculos.

Antes del obstaculo, se pliegan los dos discos trazadores a la posi-
cion de transporte. Tras el obstaculo, se despliega el disco trazador

activo.

g Disco trazador — Conexion de obstaculos

Preseleccionar la conexién de obs-
taculos (Fig. 55).

2. Accionar la unidad de control del tractor
amarilla.

— Levantar el disco trazador
3. Pasar el obstaculo.

4. Accionar la unidad de control del tractor
amarilla.

— Bajar el disco trazador

Anular la preseleccién.

EDX

Fig. 55

Amatron+ BAG0118.4 03.16
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555 Rueda de cola EDX 9000-TC

n"ﬁ,g[ Bloquear la bajada de larueda de cola

En desplazamiento en posicién de trabajo con
rueda de cola elevada no se dispensa siembra o

abono.

T
1.

da de cola (Fig. 56).

e Al bajar la maquina, la rueda de cola se
mantiene arriba.

T
2.

EDX

Preseleccionar el bloqueo de la rue-

Anular la preseleccion. H H H H H H H H H u H E

Fig. 56

44
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5.5.6 Plegado de la maquina (EDX 6000-T, 9000-T)
3 o L.
”;@’ Plegar/desplegar la maquina
4 _ , S
. Cambiar al subment Plegado .
(Flg 57) klarren
S
kfgﬁién
) o ST T
Fig. 57
Desplegar

o

S

Ein-—

Aus— . . klarren
1. Li=ren] Preseleccionar desplegar. (Fig. 58).
. . A
2. Accionar la unidad de control del tractor J
amarilla.  flus—
arFFen
— Elevar el brazo de los ganchos de transpor-
te. k) 2 IV D
— Indicacion del display: jPermite extraccion
segura! (Fig. 59) Fig. 58
3. Accionar la unidad de control del tractor a
verde. i
—  El brazo se despliega. kEarren
4. Accionar la unidad de control del tractor Sicheres Ausklappen gy
amarilla. mdoglich!
Aus—
. klarremn
— Descender bastidor trasero
ESc] , .
5. Volver al menu de trabajo.
Fig. 59
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Ein—

1. lulerren| Preseleccionar plegar (Fig. 60).

Primero, colocar el disco trazador en la
posicion de transporte, véase en la
pagina 43!

Aus—
klaFren

) A ISy 2 TR

T

2. Accionar la unidad de control del tractor

amatrilla. Fig. 60
— Oscilar hacia arriba el bastidor trasero has-
ta la posicion final. Ap
— Indicacion del display: jPermite retraer de iRt
forma segura! (Fig. 61 . .
d (Fig. 61) Sicheres Einklappen g
maéglich! i
Auzs-
. klarren
PRECAUCION
Es probable que la maquina sufra mit ENTER bestatigen
algin dafo si se sube el bastidor
trasero!
Oscilar sélo hacia arriba el bastidor
trasero hasta la posicion final.
No accionar la unidad de control del Fig. 61
tractor amarilla otra vez! 'g.

3. E Confirmar indicacion del display.

4. Accionar la unidad de control del tractor
verde.

—. Plegar la maquina.

5. Accionar la unidad de control del tractor
amarilla.

— Depositar el brazo en los ganchos de
transporte.

ESE] . .
6. VoIver al menu de trabajo.

Para cambiar la maquina de la posi-
cion de transporte a la posicion de
trabajo y viceversa, es imprescindible
tener en cuenta las Instrucciones de
servicio de la maquina.
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55.7 Ajustar presion reja sem

§o:5)

Reducir la presion reja sem.

&

§0:3)

Aumentar presion de reja.

Fig. 62: Indicacion presion de reja actual

EDX

6:3

188 bar

T

Fig. 62

5.5.8 Ajustar presién reja de abono

Reducir presion reja de abono.

@% Aumentar presién reja de abono
-+

Fig. 63:Indicacion presion actual reja de abono

EDX

& La presion de reja influye la profundi- %
l dad de dep6sito del abono. 168bar

My

Presion de reja reducida
— profundidad de depdsito reducido
del abono |

Presion reja incrementada
— profundidad de deposito incremen-

tada del abono

Fig. 63
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5.5.9 Dosificaciéon de abono

Reducir cantidad de abono

ﬁ Aumentar cantidad de abono

En funcién de la tecla pulsada se aumenta o
reduce la cantidad de abono por el intervalo de EDX
abono (p.ej. +/-10%).
200
kg/ha
Fig. 64
Predosificar abono
[ﬁ’ Iniciar / parar dosificacién previa abono
e
e Al comenzar con la siembra, accionar des-
de la posicion de dosificacion previa para
dispensar abono suficiente durante los pri- EDX
meros metros.
30 Wmin
¥ -
7
1. L® || a dosificacién previo se inicia por el kgfna
intervalo indicado.
Fig. 65

48
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5.5.10 Dosificado de siembra

Iniciar / parar dosificacion previa semilla

e Al comenzar con la siembra, accionar des-
de la posicion de dosificacion previa para EDX
dispensar suficiente semilla durante los
primeros metros.

EA Iniciar la dosificacién previa. Reihe 1 76000 K/ha

e : . | 80080 K/ha €108 %)
— La dosificacion previa asegura una asigna-

cién completa del tambor durante la dosifi-

cacion. (Fig. 66).

Fig. 66

=

Mantener desconectada la dosificacion de semilla

Para evitar que se arranque la dosificacion de
semilla, puede desconectarse ésta.

EDX
Esto puede resultar util, ya que los pequefios
giros de la rueda de cola inician la dosificacién

de semilla. (5 Bfla
Fig. 67: Indicacién dosificacion desconectada

Reihe 1: OK/ha

| 80000 K/ha (100 %) |
IRININININIR I
INIRIRIRIRIRIRINIRIRINI

Fig. 67

5.5.11 Alumbrado de trabajo tanque delantero

(::} E Conectar / desconectar alumbrado de trabajo del tanque delantero
T
——
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P

5.5.12 Indicacién RPM compresor dosificacién abono / dosificacion semilla

@3

Indicacion RPM compresor

Una vez pulsada la tecla, aparece la indicacion
durante 10 segundos.

Fig. 68:
(1) RPM compresor dosificacion de abono
— valor nominal minimo: 3500 RPM

— valor nominal maximo: 3800 RPM

(2) Indicacién estandar:
RPM compresor dosificacion semilla
— valor nominal minimo: 3500 RPM

— valor nominal méaximo: 4000 RPM

A @Y
7 (@

3500U/min (2)
3500U/nmin (4

EDX

~_ 7~

Fig. 68

5.5.13 Indicacion selectiva presion del aire / RPM dosificador

Indicacidon selectiva
presion del aire en dosificacion semilla/ RPM dosificador

Fig. 69:

(1) Presion del aire en dosificacion semillas
en mbar.

@]
(2) RPM dosificador en min™

EDX

Fig. 69

50
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5.5.14 Rascador de la dosificacién de semilla

;

Ajuste rascador para dosificacion de semilla 1

N

sz « Ajuste rascador para dosificacion de semilla 2 (solo EDX 9000-T)
L= |
Ab=tr . o
il Mostrar / no mostrar la posicion del rascador en menu Tareas

El rascador del tambor de la dosificacién de se-
milla evita la formacién de puntos dobles.

El rascador puede ajustarse en el rango 0 de
100.

N
rd
o Direccién 0 para posicion poco
agresiva del rascador y tamafio grande de
grano.
A\ I - _
3 .| Direccion 100 para posicion agresiva

del rascador y tamafio pequefio de grano.
e  Valor estandar para maiz: 50

e  Valor estandar para girasol: 65

Fig. 70/...
(1) Indicacion posicion rascador 1

(2) Indicacion posicion rascador 2

Abs=str.
Pozition
anzeiashn

1. Mostrar la posicion del rascador en
el menu Tareas.
N
Sl
2. £ 5 | Ajustar rascador.
Ao
be? |© .
3. £ 5 EDX 9000-T: Ajustar ambos
rascadores.
Ab=tr.
Ersitionl
4, Si asfi lo desea, volver a ocultar la
indicacion.

— Se muestra RPM motor dosificador /
presion del aire dosificador.

EDX
N o A\ 2
ey 60 kg/ha <, BE8
I |

Fig. 70
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Empleo sobre la parcela

5.5.15 Distribuidor de microgranulado

La maquina puede estar equipada ademas con 2  [Distribuidor de microgranulado:

distribuidores de microgranulado.

izquierdal derecha
Estando el distribuidor de microgranulado acti-
vado, se pone en marcha la dosificacion nada EDX
mas inicie la posicion de trabajo. 1 2 1
(3) 3
(1) Dosis de aplicacion en kg/ha para distribui- R\
dor de microgranulado a la izquierda /i/ 55 150 23.0 Q/
(2) Dosis de aplicacion en kg/ha para distribui- kg / ha

dor de microgranulado a la derecha

(3) Indicador de nivel de llenado menor en el |
depésito 2

Fig. 71

/

: Desconectar el distribuidor de microgranulado en la cabecera

Dispersién de insecticidas, pesticidas o fun-
gicidas

El distribuidor de microgranulado debe estar
desconectado en posicién de trabajo antes de 5.0

que se levanten los elementos de aplicacion en
posicion de promontorio.

EDX
2 1 3
150 |/23.0
kg / ha

Si hay instalados 2 distribuidores de microgranu-
lado, éstos solo se pueden desconectar conjun-
tamente.

Fig. 72

La reconexion del distribuidor de microgranulado
después de la cabecera se realiiza automatica-
mente tan pronto como se alcance la posicion de
trabajo.

Esparcido de abono o semillas

El distribuidor de microgranulado se desconecta
automaticamente nada mas se haya alcanzado
la posicién de cabecera.

52
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Empleo sobre la parcela

Desconectar el distribuidor de microgranulado completamente

[T

5 EDX
) Si no se utiliza, desconectar el 2 1 3

distribuidor de microgranulado izquierdo
completamente

5.0 150 |/23.0
i kg / ha
) X sino se utiliza, desconectar el
distribuidor de microgranulado derecho
completamente
Fig. 73

Después de la reconexion del terminal, el distribuidor de microgranu-
lado vuelve a estar conectado.

Volver a desconectar el distribuidor de microgranulado si no se utiliza
antes de comenzar el trabajo.

+ Modificar la dosis de aplicacion en el distribuidor de microgra-
nulado izquierdo

+ Modificar la dosis de aplicacion en el distribuidor de microgra-
nulado derecho

o T Aumentar la dosis de aplicacion un 10% EDX
por cada pulsacion de tecla. 2
. = Reducir la dosis de aplicacion un 10% por 1 | 60 150

cada pulsacion de tecla.
kg / ha

(1) Ladosis de aplicacion modificada en kg/ha
se muestra en la pantalla. Fig. 74
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Empleo sobre la parcela

5.6 Procedimiento de empleo

1. Conectar AMATRON 3.

2. Seleccionar el pedido deseada en el menu principal y compro-
bar los ajustes.

3. li Iniciar el pedido.
4, Seleccionar el menu de trabajo.

Para accionar las funciones hidraulicas, hay disponibles 3 uni-
dades de control del tractor:

Accionar la unidad de control del tractor amarilla:

— Bajar la maquina

— Bloquear la rueda estrellada

— Colocar el disco trazador preseleccionado en la posicién de
trabajo

o:

— Funciones de preseleccion hidraulicas (Funcién de obstaculos)

e  Accionar la unidad de control del tractor verde:
—  Funciones de preseleccion hidraulicas
(Plegar el brazo de la maquina,)
e Accionar launidad de control del tractor roja
—  Conectar/desconectar el ventilador.
5. Comenzar con la siembra.

) Durante la siembra, el AMATRON 3 muestra el menu de traba-
jo. Desde aqui se pueden accionar todas las funciones relevan-
tes para la siembra.

— Los datos registrados se guardan en el pedido iniciado.

Tras el empleo:

1. Comprobar los datos del pedido (si se desea).

2. En caso necesario, activar la unidad de control.

3. Desconectar AMATRON 3.
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Empleo sobre la parcela
5.6.1 Ocupacion de los pulsadores en el menu de trabajo

Asignacion de teclas, opcidon microgranulado

Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo
5515 Desconectar el distribuidor de microgranulado en la cabe-
m cera
Desconectar el distribuidor de microgranulado izquierdo
]E:]] 5515 completamente
e Desconectar el distribuidor de microgranulado derecho
[TK completamente
"l Aumentar la dosis de aplicacion en el distribuidor de micro-
Ny — granulado izquierdo
J |:| |:| |:| |:| B e Reducir la dosis de aplicacion en el distribuidor de micro-
granulado izquierdo
[TH Aumentar la dosis de aplicacion en el distribuidor de micro-
I— - granulado derecho
[TH| 5515 Reducir la dosis de aplicacion en el distribuidor de micro-
granulado derecho

Asignacion de teclas, opcion conexién de hileras individuales

Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo
Desconexién de hileras medio lado izquierdo
5.5.3 — - -
Desconexion de hileras medio lado derecho
Desconectar hileras desde el exterior izquierdo
5.5.3
Desconectar hileras desde el exterior derecho
Conectar hileras individuales desde el exterior izquierdo
5.5.3
Conectar hileras individuales desde el exterior derecho
5.5.3 |Volver a conectar todas las hileras desconectadas
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Ocupacion de los pulsadores en el men( de trabajo EDX 6000-2 / EDX 6000-2C

Pagina 1: Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo

Resetear contador de carriles

55.1 ]
Preconectar contador de carriles

5.5.1 Suprimir avance del contador de carriles y volver a permitir

| 5510 Mantener desconectada la dosificacion de semilla
J |:| |:| |:| |:| i Iniciar / parar dosificacion previa semilla

Indicacién selectiva

5.5.13 presion del aire en dosificacion semilla / RPM dosificador

Pégina 1 [Shift]: Descripcién de los campos de funcionamiento
Véase el
Capitulo

55.1 |Resetear contador de carriles a1

5.5.1 |Cambio borde izquierdo / derecho

5.5.9 [Iniciar / parar dosificacién previa abono

Pagina 2: Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo

Reducir la presién reja sem.

5.5.7

Aumentar presion de reja.

Reducir presién reja de abono.

5.5.8

Aumentar presién reja de abono

559 Reducir cantidad de abono

Aumentar cantidad de abono
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Empleo sobre la parcela
Pagina 3: o . )
Descripcién de los campos de funcionamiento
Véase el
Capitulo

5.5.14 |Ajuste rascador para dosificacion de semilla 1

Mostrar / no mostrar la posicion del rascador en menu Ta-

|| zener. || 5.5.14

J |:| |:| |:| I]ESZLTL:: reas
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Ocupacion de los pulsadores en el ment de trabajo EDX 6000-TC / 9000-TC

Pagina 1: Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo

Resetear contador de carriles

-1 551 Preconectar contador de carriles
- Plegar el disco trazador a la posicion de transporte
=~ g >4 Disco trazador — Conexion de obstaculos
T Preselecciéon manual del disco trazador

+1 promontorio

J |:| |:| |:| H UET 5.5.4 [El disco trazador activo cambia automaticamente en el

@ 5.5.1 |Suprimir avance del contador de carriles y volver a permitir

| T 5.5.5 |Bloquear la bajada de la rueda de cola (solo EDX 9000-TC)

Péagina 1 [Shift|: Descripcién de los campos de funcionamiento
Véase el
Capitulo

551 |Resetear contador de carriles a 1

éu&ng 5.5.1 |Cambio borde izquierdo / derecho

Pagina 2: Descripcion de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo

rwa 55.6 |Plegar/desplegar la maquina

N Reducir la presion reja sem.
e + 5.5.7
i Aumentar presion de reja.
| % Reducir presién reja de abono.
5.5.8
J |:| |:| |:| H % Aumentar presion reja de abono
=
EX Reducir cantidad de abono (solo EDX 6000-TC)

5 5.5.9
| @ Aumentar cantidad de abono (solo EDX 6000-TC)
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Péagina 2 [Shift|: Descripcién de los campos de funcionamiento
Véase el
Capitulo

. Conectar / desconectar alumbrado de trabajo del tanque
= || 5511 |delantero

RERE
—

Pagina 3: Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo

Mantener desconectada la dosificacién de semilla

5.5.10

Iniciar / parar dosificacion previa semilla

5.5.12 [Indicacion RPM compresor (EDX 9000-TC)

Indicacion selectiva
presion del aire en dosificacion semilla / RPM dosificador

5.5.13

Péagina 3 [Shift|: Descripcién de los campos de funcionamiento
Véase el
Capitulo

Iniciar / parar dosificacion previa abono (solo EDX 6000-

Rt

—
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Pagina 4:

Descripcién de los campos de funcionamiento

Véase el
Capitulo

5.5.14 |Ajuste rascador para dosificacion de semilla 1

5514 Ajuste rascador para dosificacién de semilla 2 (solo EDX
e 9000-TC)

| EhakT.

J |:| |:| |:| H s ae || 5.5.14 |Mostrar / no mostrar la posicion del rascador en menua Ta-

reas
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Mando multifuncional / AmaPilot

6 Mando multifuncional / AmaPilot

6.1 Menu de aprendizaje

)
El menud de aprendizaje se inicia a través
del menu

principal.
000
o0C
. Menu de aprendizaje del mando

multifuncional

o g Menu de aprendizaje AmaPilot

Al accionar una tecla del joystick multifuncional
aparece la funcion correspondiente en la panta-
lla.

Lernmen?t Multifunktionegriff

Lernmenil AnaPilaot

OO0
Qo
OO

Amatron+ BAG0118.4 03.16
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Mando multifuncional / AmaPilot

6.2

Amapilot

El AmaPilot permite el manejo de todas las fun-
ciones importantes.

Se pueden seleccionar 30 funciones con el dedo

pulgar. Ademas, se pueden conectar otros dos
niveles.

Nivel estandar

Nivel 2 con disparador retenido en la parte
posterior

Nivel 3 después de conectar el botén lumi-
noso

—~ I
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Asignacion AmaPilot

Nivel estandar: @

Mando multifuncional / AmaPilot

Aumentar / reducir dosis de siembra

I Aumentar / reducir cantidad de abono

Conectar los anchos
parciales hacia la iz-
quierda

Desconectar los anchos
parciales del lado iz-
quierdo

Funcién de obstaculo del
disco trazador

Conectar/desconectar la
mitad del ancho parcial
de la izquierda

/

Desconectar los anchos
parciales del lado dere-
cho

Conectar los anchos
parciales hacia la dere-
cha

Conectar/desconectar la
mitad del ancho parcial
de la derecha

activar todos los anchos parciales

Nivel 2: "fﬂ

Reducir posicion de rascador 1

Calle +/ -

Aumentar posicion de rascador 1

Aumentar / reducir pre-
sion
de reja desbrozadora

Predosificar abono

Reducir posicién de
rascador 2

/

Aumentar / reducir pre-
sion
de reja de abono

Aumentar posicion de
rascador 2

Predosificar semilla

Amatron+ BAG0118.4 03.16
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Mando multifuncional / AmaPilot

:—.%é;
Nivel 3: Z =

Aumentar / reducir la dosis de aplicacién en el
distribuidor de microgranulado

Disco trazador en modo
de funcionamiento alter-
nativo

Preseleccion disco tra-
zador

Calle parada

Cambio borde del cam-
po

Desconectar el distribui-
dor de microgranulado
en la cabecera

Alumbrado de trabajo

Resetear calle a 1

64
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7 Mando multifuncional

Montaje

El joystick multifuncional (Fig. 79/1) se fija con 4
tornillos de forma cémoda para el mando en la
cabina del tractor.

Para su conexion, introducir la clavija del equi-
pamiento basico en el casquillo Sub-D de 9 po-
los del mando multifuncional (Fig. 79/2).

Introducir la clavija (Fig. 79/3) del mando multi-
funcional en el casquillo central Sub-D del AMA-
TRON 3.

Funcién

El joystick multifuncional sélo funciona en el
menu de trabajo del AMATRON 3.Permite un
manejo ciego del AMATRON 3 en el empleo
sobre la parcela.

Para manejar el AMATRON 3, el joystick multi-
funcional (Fig. 80) tiene 8 teclas (1 - 8) disponi-
bles. Ademas, mediante el interruptor (Fig. 81/2),
la ocupacion de las teclas se puede cambiar en
3 sentidos.

El interruptor se incluye de serie

e I= Posicién central (Fig. 81/A) y se puede
accionar hacia

e [ arriba (Fig. 81/B) o
e U= abajo (Fig. 81/C).

La posicién del interruptor se muestra mediante
una luz LED (Fig. 81/1).

e [ Indicador LED amarillo
e I Indicacion LED roja
. k= Indicacion LED verde

Asignacién de teclas

Mando multifuncional

Fig. 80

Fig. 81
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Mando multifuncional

Tecla
1 Predosificar abono**
' N
= — - =
2 Predosificar semilla - .
3 Incrementar presién de reja desbrozado- o
ra
4 Reducir presién de reja desbrozadora
51 Incrementar presion de reja de abono \_ y,
61 Reducir presién de reja de abono 5 :
Ag? b1
7> Reducir posicion de rascador 1 ra >
8 Incrementar la posicién de rascador 1
1 Obstéculo
2= Activar todos los anchos parciales
3 Desconectar los anchos parciales del
lado izquierdo
44 Conectar los anchos parciales hacia la
izquierda
= Desconectar los anchos parciales del
lado derecho
= Conectar los anchos parciales hacia la
derecha
Conectar/desconectar la mitad del an-
7k cho parcial de la izquierda**
Conectar/desconectar la mitad del an-
8 cho parcial de la derecha*?
14 Calle Stop g
2 I Preseleccion disco trazador
30 Calle +
4 b= Calle - @
r i +
5 I Disco trazador +1 Y _ §
6 I Cambio borde del campo ﬁ
oY
N . . .. 3 i
7 Reducir posicion de rascador 2 *
8 I Incrementar posicién de rascador 2 *3

*! s0lo EDX 6000 con dosificacién de abono eléctricamente accionada
*2 50lo EDX 9000-TC / EDX 6000 con conexion de hileras individuales

*3 50lo EDX 9000-TC
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8 Mantenimiento

8.1 Calibracion de la transmision

Mantenimiento

Las sembradoras equipadas con una transmision se deben calibrar,

. antes de la primera puesta en marcha, cuando el
AMATRON 3 no se entrega de serie con la maquina, sino que
se instala posteriormente.

. en caso de discrepancias entre la indicacion del terminal y la de
la escala de la transmision.

& Realizar ajustes basicos del engranaje, véase la pagina 28 y la pagi-

na 32.

@ 03/03

Setup / Basisdaten

HE

1. [eal. |Submen calibracién de la transmi-
sion:
=2t

2. mover la palanca de la transmisién

hacia el valor O de la escala, hasta que el
LED del motor eléctrico se encienda.

‘1BBE
—B .
3. mover la transmisién a un valor de la
escala superior a 80

188,

4. +—I| confirmar los ajustes y el valor de la
escala que se muestra en la escala de la
palanca de la transmision e introducirlo en
la ventana del menu que se abre (Fig. 83).

-Getriebe Richtung B-Position
fahren bis LED auf Sensor
oder Hotor leuchtet

-Getriebe auf eine Position
gréller 88 fahren

-diese Position bestdtigen

zur Kontrolle:

-Getriebe verfahren

=lert am Getriebe muss mit dem
unten dargestellten Uert
Ubereinst i mmen

Getricbeposition: 88.8

+B!

=Bl

168

Fig. 82

iLeer el valor de la escala sélo fron-
talmente para evitar errores de lectu-
ral

Desplazar la transmisién a otro valor de la esca-
la tras el procedimiento de calibracién. El valor
mostrado deberia coincidir con el valor de la
escala.

Bitte die Getriebepoistion
eingeben:

49.5

81234
56789
>

Fig. 83
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Mantenimiento

8.2 Programar barreras fotoeléctricas

& Ajustar las barreras fotoeléctricas, véase la pagina 30.

Programar barreras fotoeléctricas individuales

Setup / datos basicos @ o

Para asignar a una barrera fotoeléctrica la hilera correcta, proceder

como sigue:

1. 1| Submenu
Programar barreras fotoeléctricas individua-
les.

Start .. s
2. Leres. [[Iniciar programacion.

3. Separar el enchufe principal de las barreras
fotoeléctricas.

4. Conectar solo la barrera fotoeléctrica que
esta previsto programar al enchufe princi-
pal.

5. Separar la barrera fotoeléctrica a programar
y vovler a conectar.

6. Se muestra la barrera fotoeléctrica progra-
mada en la hilera correspondiente
(Fig. 84).

7. Volver a conectar todas las barreras foto-
eléctricas en hilera.

Programar todas las barreras fotoeléctricas

Um einer einzelnen Licht-
schranke die passende Reihe zu-
zuweisen bitte wir folgt vor-
gehen:

-Hauvptstecker der Licht-
schranken trennen

=zu programmierende Licht-
schranke an den Haupistecker
anschl i essen

=Programmierung starten
=Lichtschranken wieder “normal”
verbinden (prog. LS an
passender Stelle einbauven)

prog. wurde Reihe: 11

Start
Fros.

Fig. 84

Para asignar a todas las barreras fotoeléctricas la hilera correspon-
diente, proceder como sigue:

1. 1 = n{Submenu
Programar todas las barreras fotoeléctricas.

Start
2. Leres. | Programar todas las barreras foto-

eléctricas.

3. Conectar todas las barreras fotoeléctricas
en hilera.

4. Separar todas las conexiones de las barre-
ras fotoeléctricas.

5. Conectar conexion barrera fotoeléctrica 1
(conexion iniciando por la izquierda).

— Suena la sefial acustica.

6. Conectar la hilera después de todas demas
las barreras fotoeléctricas.

Um alle Lichtschranken die
passende Reihe zuzuuweisen
bitte wir folgt vorgehen:

-alle Lichtschranken an-
schliellen

-Lichtschranken werden zurick-
gesetzt

=nur die 1. Reihe anschlielen

=ueitere Reihen je nach Auf-
farderung anschliellen

Fig. 85
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9 Alarmas y mensajes

Mensajes

El aviso de averia (Fig. 86) aparece en la zona
inferior de la pantalla y suena una sefal acUstica
tres veces.

— Desconectar el error, cuando sea posible.
Ejemplo:
o Estado de llenado demasiado bajo.

—  Solucion: recargar semillas.

Alarma

El aviso de alarma (Fig. 87) aparece en la zona
intermedia de la pantalla y suena una sefal
acustica.

1. Leer el aviso de alarma en la pantalla.

2. @ Accionar el aviso de alarma.

Alarmas y

mensajes

= ial 6.2
Flache: 0.02ha

H“_ 3070 U/min

km/h

EDX

kg/ha

Shitk

Diinrgergeblims:

GeblaAmedrehzahl =zu nisdrig

Fig. 86
e Eriy
Flp—
Geblasesoll-
drehzahl kann fo¥
nicht einge- +1
. halten werden sy
C .
H mit Eingabetaste be- g
stdt igen oder mit
”% Bldttern zur Hilfe
-
ﬂ§D1f2
Fig. 87
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Alarmas y mensajes

P

Mensaje Tipo Causa Medida correctora Mensaje

F2001 Tecla "STOP" aln Mensaje | Se ha pulsado la tecla "STOP" | Nueva pulsacion de la tecla "STOP"
activa para la interrupcion del re-

cuento para los ritmos de la
conexién de carriles simple

F2002 RPM dosificador Mensaje | velocidad requerida del dosifi- | Desplazar mas rapidamente
abono demasiado cador no admisible Célculo de velocidad erréneo (impul-
bajas (dosificador completo) sos por 100 m)

cantidad nominal de abono demasia-
do pequefa

F2003 RPM dosificador Mensaje | velocidad requerida del dosifi- | Desplazar mas lentamente
abono demasiado cador no admisible Célculo de velocidad erréneo (impul-
altas (dosificador completo) sos por 100 m)

cantidad nominal de abono demasia-
do alta

F2004 Nivel de llenado de | Alarma | El sensor no detecta abono en | Rellenar abono
abono demasiado el campo de deteccién posicion de sensor incorrecta
bajo activar menu de diagnostico (p. e€j.,

sensor defectuoso)

F2005 No es posible man- | Mensaje | No es posible cumplir con la Desplazar mas despacio / rapido
tener la cantidad de dosis de aplicacion con los las RPM del dosificador oscilan de-
desparcido parametros especificados a la | masiado

actual velocidad de marcha. calculo de velocidad erréneo (impul-
sos por 100 m)
cantidad nominal de abono demasia-
do alta/baja

F2006 Veloc. demasiado  |Mensajes| Velocidad de marcha dema- Desplazar mas despacio
elevada siado alta Célculo de velocidad incorrecto

(comprobar los impulsos por 100m)
F2007 Puntos faltantes en | Mensaje | El optosensor x detecta insufi- | Limpiar el optosensor
hilera: x ciente cantidad de grano para | eliminar compactador de grano
la hilera x revisar la colocacion de la manguera
final en las uniones roscadas
controlar el lecho fluido
modificar el ajuste del separador

F2008 Puntos duplicados | Mensaje | El optosensor x detecta dema- | Revisar la colocacion de la manguera

en hilera: x siada cantidad de grano para | final en las uniones roscadas
la hilera x controlar el lecho fluido
modificar el ajuste del separador

F2009 Pulse "Shift" y "Av Mensaje | Se ha activado la tecla “Activar | activar la combinacion de teclas
pag." configuracién del terminal” mencionada

F2010 Nivel llenado de Alarma | El sensor (B10) del nivel de Revisar sensor en el menu de diag-
semillas separacion llenado a la izquierda (1) no noéstico
1 demasiado bajo detecta ninguna semilla en el | revisar posicién del sensor

campo de deteccion revisar las conexiones y contactos de
enchufe del sensor

F2011 RPM del dosificador | Mensaje | RPM especificadas para tam- | Desplazar mas rapidamente
siembra demasiado bor de separacion no permiti- | calculo de velocidad errénea (impul-
bajas das sos por 100 m)

cantidad nominal de siembra dema-
siado baja

F2012 RPM dosificador Mensajes| RPM especificadas para tam- | Desplazar mas lentamente
siembra demasiado bor de separacién no permiti- | calculo de velocidad errénea (impul-
altas das sos por 100 m)

cantidad nominal de siembra dema-
siado alta

F2013 Nivel llenado de Alarma | El sensor (B11) del nivel de Rellenar semillas
semillas separacion llenado a la derecha (2) no posicion de sensor incorrecta
2 demasiado bajo detecta ninguna semilla en el | distribuir siembra uniformemente

campo de deteccion (marchas por pendientes)
editar menu de diagnéstico (p. €j.,
sensor defectuoso)
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F2014 Parada de dosifica- | Mensaje | Funcién de parada para el Nueva pulsacion de la tecla "STOP"
dor activada dosificador seleccionada des-
pués de la deteccion de la
velocidad
F2015 Todos los optosen- | Mensaje | Llamada de la tecla de servicio | Ninguna reparacion necesaria: todos
sores detectados en el menu principal los optosensores activados se han
registrado con éxito
F2016 El valor nominal Alarma | Variacion mayor a 50% entre Con la llamada del menu de des-
varia considera- la cantidad de abono nominal | prendimiento para abono determinar
blemente del valor en menu de calibracién y el el factor de desprendimiento nuevo o
de calibracion menul de encargo ignorar el mensaje de error mediante
la confirmacion con la tecla de entra-
da de valores (Atencion: dosis de
desprendimiento probablemente
errénea.)
F2017 jAtencion! Ud. mo- | Alarma |Llamada de la tecla Setup en Pulsando Esc continuar hasta Setup
difica el ajuste basi- el menu principal y mediante la tecla de entrada de
co de la maquina. valores volver al menu principal
F2018 ¢Desea borrar este | Alarma | Tecla "Borrar encargo” accio- | Borrar el encargo con la tecla de
encargo? nada entrada, borrar con Esc y cancelar
F2019 ¢Seguro que desea | Alarma | Pregunta de seguridad des- Con "No" ESC atras o con la tecla de
reiniciar? pués de la activacion del orde- | entrada "Si" restablecer todos los
nador de la maquina o el reset | datos a ajustes de fabrica
de AMATRON
F2020 Faltan los impulsos | Alarma | Cantidad de impulsos por 100 | Detener la marcha y determi-
por 100 m m en la configuracion de la nar/introducir los impulsos a 100 m
magquina a cero con deteccion
de un movimiento de despla-
zamiento
F2021 Motor reductor no Alarma | A pesar de seleccionar el Revisar la conexién de la unidad de
reacciona engranaje Vario eléctrico, no regulacion remota de abono o selec-
se manifiesta ninguna comuni- | cionar, si es necesario, otra dosis de
cacion del ordenador para el abono
control remoto Verificar el desplazamiento manual
del motor en menu de diagnéstico
F2022 La separacion de Alarma | A pesar del registro de veloci- | Revisar la conexién al motor reductor
siembra 1 no reac- dad, no se registra ningun giro
ciona del tambor de separacién Comprobar la activacién manual en el
menu de diagnéstico
F2023 La separacion de Alarma | A pesar del registro de veloci- | Revisar la conexion al motor reductor
siembra 2 no reac- dad, no se registra ningun giro
ciona del tambor de separacion Comprobar la activacion manual en el
menu de diagnéstico
F2024 El eje dosificador Alarma | A pesar del registro de veloci- | Revisar la conexion entre motor y
de abono no gira dad, no se registra ningln giro | sensor
del dosificar de abono comprobar posicion del sensor
eliminar el bloqueo de accionamiento
dado el caso
revisar el ajuste de cantidad en el
engranaje Vario.
Ajuste en el AMATRON 3:- Periodo
de alarma eje dosificador- Supervi-
sion de abono (cantidad de ejes)-
Tanque de abono (encendido / apa-
gado)
F2025 Fallo del ordenador | Alarma | No es posible establecer co- Revisar la conexién con el ordenador,

de la maquina

municacion con el segundo
ordenador de la maquina (sis-
tema hidraulico)

revisar contactos de enchufe y fun-
cion del ordenador

Revisar seleccidn del tipo de maquina
para comprobar que no esta equivo-
cada
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F2026 | Las RPM de la Alarma | Las revoluciones de los moto- | Eliminar bloqueo en una separacién
separacion de res de semillas difieren dema- | revisar los contactos de enchufe
siembra izquierda y siado entre si
derecha varian
mucho entre si

F2027 | E| dosificador de Alarma | A pesar del registro de veloci- | Revisar la conexion entre motor y
abono izquierdo no dad, no se registra ningln giro | sensor
gira del dosificar de abono izquierdo | comprobar la posicién del sensor

(EDX 9000-TC) eliminar el bloqueo de accionamiento
dado el caso
revisar el ajuste de cantidad en el
engranaje
ajuste en AMATRON 3:
- Periodo de alarma eje dosificador
- Supervisién de abono (cantidad de
ejes)
- Tanque de abono (encendido / apa-
gado)

F2028 | El dosificador de Alarma | A pesar del registro de veloci- Revisar la conexion entre motor y
abono derecho no dad, no se registra ningun giro | sensor
gira del dosificador de abono dere- | comprobar la posicién del sensor

cho o del depdsito delantero eliminar el bloqueo de accionamiento
(EDX 9000-TC, -2CF) dado el caso
revisar el ajuste de cantidad en el
engranaje
ajuste en AMATRON 3:
- Periodo de alarma eje dosificador
- Supervisiéon de abono (cantidad de
ejes)
- Tanque de abono (encendido / apa-
gado)

F2029 | Fallo del sensor de | Alarma | El valor de tensién del sensor Comprobar el sensor en el menua de
posicion de trabajo analégico AS esta fuera de diagnéstico Sensor digital monta-

0,5...45V do/seleccionado en vez de sensor
analégico
Comprobar la posicion del sensor.
Investigar si hay dafios en la guia del
émbolo para determinar la posicion
Comprobar las conexiones y contactos
enchufables del sensor

F2030 | Posicion plegada/ | Alarma | Alcanzado el valor umbral para | Plegar o desplegar los dispositivos de
desplegada alcan- plegado control
zada

F2031 | No es posible regu- | Alarma | No pueden cumplirse las RPM | Revisar la cantidad nominal
lar el dosificador del dosificador durante el pro- | Factor de calibracion correcto (p. €j.,

ceso de calibracion muy pequefio)
Volver a calibrar

F2032 | Posicién del sepa- | Alarma | No se puede lograr el arranque | Revisar la posicién del angulo de giro
rador 1 no alcanza- de una posicién de separador | del sensor
da deseada (a la izquierda) revisar el funcionamiento del sensor /

motor en el menU de diagnostico

F2033 | Posicion del sepa- | Alarma | No se puede lograr el arranque | Revisar la posicion del angulo de giro
rador 2 no alcanza- de una posicion de separador | del sensor
da deseada (a la derecha) revisar el funcionamiento del sensor /

motor en el menud de diagnéstico

F2034 | Ha fallado el motor | Alarma | Interrumpido el circuito de car- | Revisar el contacto de enchufe al
del separador 1 ga de corriente al motor del motor

separador 1 (a la izquierda) editar menu de diagnéstico

F2035 | Ha fallado el motor | Alarma | Interrumpido el circuito de car- | Revisar el contacto de enchufe al

del separador 2 ga de corriente al motor del motor
separador 2 (a la derecha) editar menu de diagnéstico
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F2036 | Fallo del potenci6- | Alarma | El valor de tensién del sensor | Revisar sensor en el ment de diag-
metro del separador analdgico (izquierda) estéa fuera | néstico
1 del rango 0,5...4,5V revisar posicion del sensor
revisar las conexiones y contactos de
enchufe del sensor
F2037 | Fallo del potencié- | Alarma | El valor de tensién del sensor Revisar sensor en el menu de diag-
metro del separador analégico (a la derecha) esta noéstico
2 fuerade 0,5...4,5V revisar posicion del sensor
revisar las conexiones y contactos de
enchufe del sensor
F2038 | El ordenador de Alarma | No es posible la comunicacion | Revisar las conexiones del ordenador,
maquina con regu- con el ordenador minijob regu- | revisar contactos de enchufe y funcio-
lacion remota del lacién remota del separador namiento del ordenador
separador no reac- revisar velocidad de ordenador
ciona (CAN_IN y CAN_OUT implementar en
cable de méaquina, conectar ordenador
minijob en conexion separada)
F2039 | controlar el nivel de | Alarma | El sensor no detecta aceite en | Revisar el nivel de aceite,
aceite hidraulica de el campo de deteccion el funcionamiento en el menu de diag-
a bordo nostico,
la posicion del sensor,
comprobar la seleccién de la supervi-
sion de abono (act/desact)
F2040 | Sobrepasadas las Alarma | Velocidad de turbina superior a | Reducir las RPM
RPM méximas del 4200 min™* revisar la posicién del sensor
compresor
F2041 | Sobrepasadas las Alarma | Velocidad de turbina superior a | Reducir las RPM
RPM méximas del 4200 min™* revisar la posicién del sensor
compresor de
siembra
F2042 | RPM maximas del Alarma | Velocidad de turbina superior a | Reducir las RPM
compresor de 4200 min* revisar la posicién del sensor
abono sobrepasa-
das
F2043 | Compresor de Mensajes| Sobrepasadas las RPM nomi- | Adaptar las RPM real del compresor
abono: RPM del nales del compresor de abono | de abono
compresor dema- aumentar el valor nominal de las RPM
siado altas del compresor de abono si es necesa-
rio
F2044 | Compresor de Mensajes| No se han alcanzado las RPM | Adaptar las RPM real del compresor
abono: RPM de nominales del compresor de de abono
compresor dema- abono reducir el valor nominal de las RPM
siado bajas del compresor de abono si es necesa-
rio
F2045 | Separacion: presion | Mensaje | La presion maxima especifica- | Minimizar la velocidad del ventilador
méaxima excedida da se excede de unificacion
Si fuera preciso, reducir el valor ma-
Xximo
Activar el menu de diagnéstico (p. ej.
sensor defectuoso)
F2046 | Separacion: presion | Mensaje | No se alcanza la presion mini- | Revisar movimiento del tambor (giro
minima no alcanza- ma predefinida hacia adelante)
da Aumentar la velocidad del ventilador
de unificacion
Si fuera preciso, reducir el valor mini-
mo
Activar el menu de diagnostico (p. €;.
sensor defectuoso)
F2047 | Separacion 1 pre- | Mensaje | Sobrepasada la presion méaxi- | Minimizar la velocidad del ventilador

sién maxima exce-
dida

ma predefinida

de unificacién

Si fuera preciso, reducir el valor ma-
Ximo

Activar el menu de diagnéstico (p. ;.
sensor defectuoso)
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F2048

Separacion 1 pre-
sién minima no
alcanzada

Mensaje

No se alcanza la presion mini-
ma predefinida

Revisar movimiento del tambor sepa-
racion izquierda (giro hacia adelante)
Aumentar la velocidad del ventilador

de unificacién

Si fuera preciso, reducir el valor mini-
mo

Activar el menu de diagnostico (p. €j.
sensor defectuoso)

F2049

Separacion 2 pre-
sién maxima exce-
dida

Mensaje

Sobrepasada la presion maxi-
ma predefinida

Minimizar la velocidad del ventilador
de unificacién

Si fuera preciso, reducir el valor ma-
Ximo

Activar el menu de diagndstico (p. €j.
sensor defectuoso)

F2050

Separacion 2 pre-
sién minima no
alcanzada

Mensaje

No se alcanza la presion mini-
ma predefinida

Revisar movimiento del tambor sepa-
racion derecha (giro hacia adelante)
Aumentar la velocidad del ventilador
de unificacién

Si fuera preciso, reducir el valor mini-
mo

Activar el menu de diagnostico (p. €j.
sensor defectuoso)

F2051 | Velocidad de turbi- | Alarma | RPM del compresor inferiores a | Aumentar las RPM del compresor de
na de semilla de- 200 min™ siembra y/o abono
masiado baja Activar menu de diagnéstico (p. €j.,
sensor defectuoso)
F2053 | Presostato separa- | Alarma | El valor de tensién del sensor Revisar sensor en el menu de diag-
dor 1 fallado analégico (izquierda) estéa fuera | néstico
delrango 0,5...4,5V revisar posicion del sensor,
revisar las conexiones y contactos de
enchufe del sensor
F2054 | Presostato separa- | Alarma | El valor de tensién del sensor Revisar sensor en el menu de diag-
dor 2 fallado analdgico (a la derecha) esta noéstico
fuerade 0,5...4,5V revisar posicion del sensor
revisar las conexiones y contactos de
enchufe del sensor
F2055 | Nivel de II. microgr. | Alarma | El sensor del nivel de llenado a | Rellenar depdsito de microgranulado
1 demasiado bajo la izquierda no detecta ninguna | izquierdo
semilla en el campo de detec- | posicién de sensor incorrecta
cion activar menu de diagnostico (p. €j.,
sensor defectuoso)
F2056 | Nivel de Il. microgr. | Alarma | El sensor del nivel de llenado a | Rellenar depésito de microgranulado
2 demasiado bajo la derecha no detecta ninguna | derecho
semilla en el campo de detec- | posicién de sensor incorrecta
ciéon activar menu de diagndstico (p. €j.,
sensor defectuoso)
F2059 | Distribuidor de Alarma | A pesar del registro de veloci- Comprobar la conexién del motor
microgranulado 1: dad no se registran impulsos izquierdo y del sensor
Motor no reacciona del motor de accionamiento del | Eliminar el bloqueo del accionamiento
distribuidor de microgranulado | si es necesario
izquierdo Comprobar el ajuste de cantidad no-
minal y factor de calibracion
Comprobar el ajuste de los labios de
junta o el tamafio del rodillo
F2061 | Distribuidor de Alarma | A pesar del registro de veloci- | Comprobar la conexién del motor

microgranulado 2:
Motor no reacciona

dad no se registran impulsos
del motor de accionamiento del
distribuidor de microgranulado
derecho

izquierdo y del sensor

Eliminar el bloqueo del accionamiento
si es necesario

Comprobar el ajuste de cantidad no-
minal y factor de calibracién
Comprobar el ajuste de los labios de
junta o el tamafio del rodillo
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F2063

Distribuidor de Alarma | Comunicacion con el ordena- Revisar las conexiones del ordenador,

microgranulado: sin dor minijob distribuidor de revisar contactos de enchufe y funcio-

comunicacién con microgranulado (izquierda) no | namiento del ordenador

ordenad. de tareas posible revisar velocidad de ordenador
(CAN_IN y CAN_OUT implementar en
cable de maquina, conectar ordena-
dor minijob en conexién separada)
Comprobar conector de codificacién
(sin puente)

F2064 | Distribuidor de Alarma | Comunicacién con el ordena- Revisar las conexiones del ordenador,
microgranulado 2: dor minijob distribuidor de revisar contactos de enchufe y funcio-
sin comunicacioén microgranulado (derecha) no namiento del ordenador
con ordenad. de posible revisar velocidad de ordenador
tareas (CAN_IN y CAN_OUT implementar en

cable de méaquina, conectar ordena-
dor minijob en conexién separada)
Comprobar conector de codificacién
(con puente)

F2067 | Velocidad preselec- | Alarma | La velocidad preseleccionada Con la llamada del menu de despren-

cionada modificada no corresponde ya a la veloci- | dimiento determinar el factor de des-
dad del calibrado prendimiento nuevo o ignorar el men-
saje de error mediante la confirmacién
con la tecla de entrada de valores
(Atencion: dosis de desprendimiento
probablemente errénea.)

F2068 | Velocidad del com- | Alarma | Velocidad de turbina inferior a | Aumentar las RPM de la turbina
presor de abono 200 min™* Activar menu de diagnéstico (p. €j.,
insuficiente sensor defectuoso)

F2069 | jATENCION! Du- Alarma | Al acceder al ajuste la maquina | Detener la marcha de la maquina si
rante la marcha no registrara una velocidad es necesario
debe modificarse el Comprobar la velocidad (v=0 km/h) en
ajuste basico de la el menu de trabajo
magquina

F2070 | Calibrado paso 00 |Indicacion| Confirmacion necesaria para Confirmar con la tecla de entrada o

los parametros ajustados corregir con ESC los parametros

F2071 | Calibrado paso 01 |Indicacion| Confirmacion de los pasos Confirmar con la tecla de entrada o

presentados para un calibrado | corregir con ESC los parametros
correcto

F2073 | Calibrado paso 02 |Indicacion| Respuesta sobre un procedi- El procedimiento de desprendimiento

miento de desprendimiento se detiene después de la superficie
activo ajustada
Con Esc es posible cancelar
Con Enter se puede finalizar el proce-
dimiento manualmente e introducir la
cantidad

F2074 | Calibrado paso 03 |Indicacién| Respuesta sobre una compa- Después del control de los valores,

racion entre factor de despren- | confirmar con la entrada y volver a
dimiento anterior y actual. calibrar si es necesario

F2087 | Distribuidor de Mensaje | Velocidad del dosificador re- Desplazar mas rapidamente
microgranulado 1 querida demasiado baja (ac- Célculo de velocidad errénea (impul-
cantidad nominal cionamiento del distribuidor de | sos por 100 m)
mas rapido microgranulado izquierdo) Cantidad nominal demasiado baja

Comprobar el tamafio del rodillo dosi-
ficador

F2088 | Distribuidor de Mensaje | Velocidad del dosificador re- Desplazar mas lentamente

microgranulado 1
cantidad nominal
mas lento

querida demasiado alta (accio-
namiento del distribuidor de
microgranulado izquierdo)

Célculo de velocidad erronea (impul-
sos por 100 m)

Cantidad nominal demasiado alta
Comprobar el tamafio del rodillo dosi-
ficador
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F2089

Distribuidor de Mensaje | Velocidad del dosificador re- Desplazar més rapidamente
microgranulado 2 guerida demasiado baja (ac- Célculo de velocidad errénea (impul-
cantidad nominal cionamiento del distribuidor de | sos por 100 m)
mas rapido microgranulado derecho) Cantidad nominal demasiado baja
Comprobar el tamafio del rodillo dosi-
ficador
F2090 | Distribuidor de Mensaje | Velocidad del dosificador re- Desplazar mas lentamente
microgranulado 2 querida demasiado alta (accio- | Calculo de velocidad errénea (impul-
cantidad nominal namiento del distribuidor de sos por 100 m)
mas lento microgranulado derecho) Cantidad nominal demasiado alta
Comprobar el tamafio del rodillo dosi-
ficador
F2091 | Parar maquina 'y Alarma | Al acceder al vaciado de restos | Detener la marcha de la maquina
compresor se fijard una velocidad o una Parar la turbina
velocidad de turbina Comprobar los sensores si es necesa-
rio
F2092 | ¢ Valv. dosific. Alarma | Confirmacion de si la valvula Si se han realizado los pasos, conti-
abierta y depdsito dosificadora esta abierta y si se | nuar con Enter
montado? ha montado un depdsito de
recogida
F2093 | Tensién de alimen- | Alarma |La tension del sistema electr6- | Comprobar la conexién a la bateria
tacién no alcanzada nico o carga ha descendido por | (fusible)
debajo de 10 V Comprobar el estado de la bateria,
arrancar el tractor si es necesario
Comprobar la linea a la maquina
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10 Anomalia

10.1 Fallo del sensor de camino

En caso de fallo del sensor del camino (Imp./100m), que esta fijado
en la transmision o en la dosificacion completa en la rueda de cola,
se puede cambiar después de introducir una velocidad de trabajo
simulada.

El fallo del sensor del camino, se muestra mediante "siembra en
hilera elevada".

Para evitar malas siembras se debe cambiar el sensor averiado.

Si no hay un sensor nuevo disponible a corto plazo, se puede prose-
guir el trabajo si se procede de la siguiente manera:

. Desconectar el cable de sefalizacion del sensor de camino
averiado del procesador de trabajos.

maLE G tdat it Inbetriebnah
. , . . eam aren sel noerriepnanme:
1. accionar del menu principal.
Gesamtsdzeit: 352h
km/h
sim. "
2. introducir la velocidad simulada. Besanifioches ek
@ - Durante el trabajo se debe man- simulierte knth: 8. B8kmsh Ei e
l tener la velocidad simulada intro- m
ducida. -
. . Setup
. En cuanto se registran los impul- %maﬁhen; DE/EN/FRHL .
sos en el sensor del camino, el TOF U Sions 4,708 @l b "
Al -Gaste/AG-4259 I
ordenador se conmuta a la velo-
cidad real del sensor del camino.| Fig. 88
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10.2 Desconectar barrera fotoeléctrica defectuosa

Una barrera fotoeléctrica defectuosa se indica en
el mend Tareas mostrando una cantidad de K/ha
reducida.

La indicacion de una causa reducida puede te-
ner también otras causas.

Desconectar la barrera fotoeléctrica defectuosa:

Setup
1. Seleccionar en menu principal
Setup..
2. Seleccionar introduccion diagnésti-
co.

) L. 03/03
3. Seleccionar la pagina 3 @

4. l Shift — pulsar la tecla.

5. Pulsar

riichstre varher.
Reihe Reihs

6. Seleccion hilera 0]

7. 18| Desconectar supervision.

8. Pulsar E.

& Al desconectar una barrera fotoeléctri-
ca no se produce supervision del gru-
po de siembra correspondiente.

Diagnose Einzellichtschranke

nﬁ:bsie
Lichtschranke/Reihe: 1 Relihe
Diode 1: [ ] g
. varher.
Diede 2: [ ] g {UBthes
Diede 3: [ B
Diode 4: [ ] g
Diode S: [ ] 8
Empfindl ichkeit: a
Intensitdt: a
Oberwachung: ein o
178
Fig. 89

10.3 Desconectar presostato defectuoso

Se indicara un presostato defectuoso mediante
un mensaje.

Desconectar el presostato defectuoso:

Setup

1. Seleccionar en menu principal
Setup.

2. :| Seleccionar los datos basicos.

— Desconectar supervision de presion de la
separacion.

Mikrogranulat 1
Mikrogranulat 2

Yberwachung
Druck Vareinzelung

Regelfaktor Vereinzelung: 0.50

Fig. 90
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