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NIE MOZNA

Czytac instruRgji obstugi nieuwaznie i pobieZnie
a potem sig tym Rierowal; nie wystarczy od
innych styszeé, Ze maszyna jest dobra i na tym
polegal przy zaRupie oraz wierzyé, Ze teraz
wszystko  stanie sig  samo. UZytkownik
doprowadzi wtedy do szkod nie tylRo dla siebie
samego, lecz takze do powstania usterRi, Ktorej
przyczyne Zrzuci na maszyneg zamiast na siebie.
Aby byé pewnym sukcesu, nalezy wnikngé w
sedno rzeczy wzglgdnie zapoznal sig 2
przeznaczeniem Razdego z zespofow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukcji jest tego osiggnigcie.

Leipzig-Plagwitz 1872. )0 L p
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Dane identyfikacyjne

Producent-Adres

Czesci zamienne-zamawianie

Dane identyfikacyjne

Prosimy wpisac tutaj dane identyfikacyjne maszyny. Dane
identyfikacyjne znajdg Panstwo na tabliczce znamionowej.
Numer identyfikacyjny maszyny:

(dziesieciomiejscowy)

Typ: AMABUS

Rok budowy:

Masa podstawowa kg:

Dopuszczalna masa catkowita kg:

Maksymalny zatadunek kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 501-290

Fax.: + 49 (0) 5405 501-106

E-mail: et@amazone.de

Katalog czesci zamiennych-online: www.amazone.de

Przy zamawianiu czesci zamiennych prosimy zawsze podawa¢ numer
identyfikacyjny (dziesieciomiejscowy) maszyny.

Formalnosci dotyczace Instrukcji obstugi

Numer dokumentu: MG4592

Data utworzenia: 1212

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2008
Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzadzanie wyciagéw tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

AMABUS BAG0123.0 12.12



Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

L

Szanowni Klienci,

Zdecydowali sie Panstwo na nasz wysokiej jakosci produkt z bogatej
palety wyrobdw AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Dziekujemy za poktadane w nas zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystapity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamoéwionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczyé¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujace ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

Przy ewentualnych pytaniach lub problemach, prosimy czyta¢
instrukcje obstugi lub po prostu do nas zadzwonic.

Regularne przeglady i konserwacije oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwato$¢ Panstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsyta¢ nam Panstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Wskazowki dla uzytkownika

1 Wskazoéwki dla uzytkownika

Rozdziat o wskazéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

1.1 Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
e  opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

o podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

e jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

. chroni¢ jg do uzywania w przysztosci.

1.2 Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

1.3 Stosowane opisy

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Czynnosci obstugowe i reakcje

Wypunktowania

Cyfry pozycji w ilustracjach

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowane;j listy. Zachowa¢ podang kolejnosé¢ krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynnos¢ jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.
Przyktad:

1. Czynnos¢ obstugowa krok 1
— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugowg 1

2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania bez wymuszonej kolejnosci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;j.

Przyktad:
) Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustraciji.

Przyktad (Rys. 3/6)
o Rysunek 3
° Pozycja 6

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomos$c¢ podstawowych wskazowek dotyczgcych bezpieczehstwa
oraz przepisdw bezpieczenstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
e  zawsze przechowywac¢ w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujgcego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa oznakowane sg trojkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujacym. Stowo sygnalizujgce
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozacego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

A\

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciafla.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowac
lekkie lub $rednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiegac.

e B> b

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegolnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazoéwki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

AMABUS BAG0123.0 12.12



Opis produktu
3 Opis produktu

Za pomocg oprogramowania AMABUS i terminala obstugowego
AMATRON 3 mozna komfortowo sterowaé, obstugiwac i
nadzorowa¢ maszyny AMAZONE.

Oprogramowanie AMABUS wspoétpracuje z nastepujacymi
maszynami AMAZONE:

e ZG-B drive z elektrohydraulicznie regulowang tasmg w dnie
zbiornika.

e ZG-B ultra hydro z mechanizmem rozsiewajagcym ZA-
M-ultra i hydraulicznym napedem tarcz rozsiewajacych.

Oprogramowanie AMABUS reguluje dawke
wysiewu w zaleznosci od predkosci jazdy.

W zaleznos$ci od wyposazenia, jedno nacisnigcie
przycisku pozwala maszynie

. zmiane dawki rozsiewu we wczesniej
podanych krokach (np. +/- 10%).

. kalibracje nawozu podczas jazdy (tylko
rozsiewacze z wagaq).

e  komfortowy rozsiew graniczny.

. komfortowy rozsiew na klinach

(tylko ZG-B ultra hydrn). Maschinentyp: Z6-B Ultra hadro |[Aufirag

Iy

Auftrags-Hr.: 2
Menu gtéwne (Rys. 1) Sollmenge: 2808 kg/ha E
Menu gtéwne §kiada sie z wielu menu nizszego i A 1.81 =l
poziomu, w ktérych przed rozpoczeciem pracy
Arbeitsbreite: 21.80 m Maschi .
. Wprowadzane sg dane,
varg. Deschuw. : 18 km/h
. Dokonywane lub wprowadzane sg
ustawienia. g
Arbei ts-
menl Setup
Rys. 1
Menu robocze (Rys. 2) EH— 8.5kmrh o~
=—3oky  2354n | e e
e Menu robocze pokazuje podczas pracy Fléiche: 23.85ha Auto
- - i a0
wszystkie konieczne dane dotyczace L g 548 U/min :
rozsiewu. i Z6-B Drive \ =
. Poprze; menu robocze maszyna jest . [
obstugiwana podczas pracy. 8 =3
auf
P1.
=u

Limiter

AMABUS BAG0123.0 12.12 9



Opis produktu

31 Wprowadzanie danych w AMATRON 3

@® Doobstugi AMATRON 3 .
pokazane sg w tej instrukcji pola et e -

l funkcyjne umieszczone tak, aby o AMATRON
wyraznie oznaczy¢, ktérego z
przyciskéw funkcyjnych nalezy w
okre$lonej sytuacji uzy¢.

. /
] “A
Przyktad: '

00
X,
o0
00

e  Pole funkcyjne A

Opis w instrukcji obstugi: “ @ e
2

A Wykonanie funkc;ji A.
Akcja: Rys. 3
Aby wykonac funkcje A uzytkownik uruchamia

przyporzadkowany do pola funkcyjnego przycisk
(Rys. 3/1).

3.2 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od
stanu oprogramowania:

Maszyna: Wersja MHX: 2.29.01

10 AMABUS BAG0123.0 12.12
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Opis produktu

3.3 Hierarchia oprogramowania

4—.—P Menu gtéwne

Menu robocze

fuftrag ? .%&/ ?
Cal.
Q Q
"] "]
m Z] - m Kalibracii (W mieiscu)
o Wprowadzanie nazwisk e Wprowadzanie szerokosci
roboczej

e \Wprowadzanie notatki
e Wprowadzanie dawki rozsiewu

¢ Uruchomienie / kontynuacja
Zlecenia

e Kasowanie zlecenia

o Kasowanie danych dziennych

e \Wprowadzanie dawki rozsiewu
e Wprowadzanie predkosci jazdy

o Wprowadzanie
kalibracji

e Wykonywanie kalibracji nawozu.

e Otwieranie / zamykanie zasuw

e Wiaczanie / wytaczanie tasmy w

dnie zbiornika

wspotczynnika

Maschl . ? @//' t Fa ?
g e | g //E: + u
0 ZS=tup| | S
Menu Dane maszyny Ruchome Menu Service Setup
stanowisko
e Stan napetnienia nawozem komiarowe o \Wprowadzanie diagnozy

e Uzupetnienie ilosci nawozu

¢ Granica alarmu dla nawozu

e Oproznianie zbiornika

o Konfiguracja zmian dawki

e Kalibracja impulséw na 100 m

e Zmiana zadanej liczby obrotéw
WOM

e Licznik odcinka dla nawrotow
e Tarowanie rozsiewacza

e Kalibrowanie Trail-Tron

e Podawanie diagnozy
e Symulowana predkos¢ jazdy
e Wybdr danych bazowych

- Typ maszyny

- Komora wagowa

- Kalibracja komory wagowej

- Istniejacy Limiter

- Podstawowe ustawienie
zasuw

- Hydrauliczne plandeki

- Zasuwy zamykajace

- Wspdtczynnik regulaciji

- RESET
e Zadana liczba obrotéw tarcz - Wskazania predko$ci tasmy
Lj . - Trail-Tron
* Liczba gbrotow t_arcz - Wspotczynnik odchylenia
- Wysiew graniczny Trail-Tron
i Wys!ew krawedziowy - Wspotczynnik regulacji Trail-
- Wysiew przy rowach Tron

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie

4

4.1

Uruchomienie

Menu gtéwne

Auftrag

Menu Zlecenie (patrz strona 19)

o  Wprowadzanie danych dla nowego
Zlecenia.

o  Przed rozpoczeciem rozsiewu
uruchomié¢ zlecenie.

o) Ustalone dane dla ilosci do 20 zlecen
zostang zapisane w pamieci

D

Lal. | Menu Kalibrowanie nawozu
(patrz strona 21):

Przed rozpoczeciem pracy rozsiewaczem
nalezy na nowo ustali¢ wspotczynnik
kalibracji rozsiewanego nawozu.

Przy ZG-B z technikg wazenia
wspétczynnik kalibracji mozna ustali¢
podczas jazdy kalibrazowej (patrz strona
24).

Haschi .

Menu Dane maszyny
(patrz strona 13).

Wprowadzanie danych specyficznych dla
maszyny lub indywidualnych.

I Menu Ruchome stanowisko

pomiarowe (patrz strona 34)

Do wyliczania pozycji topatek przy
sprawdzaniu rozdziatu poprzecznego za
pomocg ruchomego stanowiska
pomiarowego. (Patrz instrukcja obstugi
ruchomego stanowiska pomiarowego).

Menu Service—Setup

(patrz strona 30)

Wprowadzanie ustawien podstawowych.

b3
Auftrags-HNr.:

Sollmenge:

Cal.- Faktor:
Arbei tsbreite:

varg.Beschuw. :

ol

Maschinentyp: Z6-B Ultra hydro

2
200 kg ha

1.81
21.8 m
18 km/h

Auftrag

1

Cal.

Haschi .

Arbei ts-

menl

g

Setup

Rys. 4

12

AMABUS BAG0123.0 12.12



Uruchomienie

4.2 Wprowadzanie danych maszyny

l Maschi .

W menu gtéwnym wybra¢ Dane maszyny!

-
@ Strona 1 (Rys. 5): Dinger fillstand: 1568 kg ﬁl
kg

H@D e
o ks " | Wrowadzanie ilo$ci napetnienia Strever befdllen @l
nawozem w kg. kg
Y Alarm
. Alarmgrenze: 208 kg
=0
. ks~ | Uzupetnienie ilosci nawozu (patrz ks
strona 51).
% Behdl ter leeren: 8.8cm s o~
= @ B/1
. s [ Podanie granicy alarmu dla resztek a1
nawozu w kg. Rys. 5

Oproéznianie zbiornika, patrz strona 52.
e ZG-B Drive: (Rys. 5)

Wiaczanie / wytgczanie tasmy w dnie
zbiornika
e ZG-Bultra hydro: e

Behdlter leeren: 1i. 8Imp.
(Rys. 6) re. almp. Iﬁ
= o

_ _Wywo{ywanie submenu oprozniania Rys. 6
zbiornika.

'@ Strona druga (Rys. 7) —

Hengenreduzierung konfigurieren konfig

- ]

konfig. -:q'.-—
J Konfiguracja zmiany ilosci (patrz Impulse pro 10B0m: 13608 O
strona 15). Ire #188n
i
e, Eupﬁuehiensnll — a“" ~
o [ Ustalenie impulséw na 100m gl als! :

(patrz strona 16).

Foles
) @ B2/84
[ ]

Wprowadzanie zadanej liczby obrotow Rys. 7
WOM (patrz strona 17).

AMABUS BAG0123.0 12.12 13



Uruchomienie

P
Qi Strona trzecia (Rys. 8)

St reckenzihler: Aus %m:

I—| . T . Reis
. m | Wiaczanie / wylaczanie licznika Reisstreuen: Aus
odcinka: Schneckenkorn: Ein

Do wyszukiwania sciezek technologicznych, Iﬁl

pokazywany bedzie odcinek pokonywany .
na nawrotach. Licznik odcinka zaczyna AITEURr BBl ereD

prace przy zamknieciu zasuwy
zamykajacej.

Rals @ @3./84

. Wigczanie / wylaczanie wysiewu Rvs. 8
ryzu. ys.
Niedozwolone dla ZG-B!

Bkg

Wiaczanie / wytgczanie wysiewu
srodkéw przeciwko slimakom.
Niedozwolone dla ZG-B!

. 9%s_| Tarowanie rozsiewacza. Np. po

zamontowaniu wyposazenia specjalnego
(patrz strona 33).

o  Calkowicie opréznic rozsiewacz,

odczekac, az zniknie symbol E

o %s_| potwierdzi¢.

/—_ ERINY
'@ Strona czwarta (Rys. 9) Scheibensol ldreh-

zahl : 728U/min

Tylko dla ZG-B ultra hydro:

Drehzahl bei

— Liczby obrotéw tarcz rozsiewajgcych pobraé Br enzeireuen; 256U/min

z tabeli rozsiewu.

{a Drehzahl bei Grenz-

?| Wprowadzanie zgdanej liczby streuven am Graben: 3E8Umin
obrotéw w obr/min tarcz rozsiewajacych,

standardowo 720 V/in) Drehzahl bei
Randst reuen: 488U min

EZ @ a4./84

. @ Liczba obrotow tarcz rozsiewajgcych
w obr/min przy rozsiewie granicznym. Rys. 9

afr o]y |2 @

% Y
. @ Liczba obrotow tarcz rozsiewajgcych

w obr/min przy rozsiewie przy rowach.

=

. P | Liczba obrotéw tarcz rozsiewajacych
w obr/min przy rozsiewie krawedziowym.

14 AMABUS BAG0123.0 12.12
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'@Strona czwarta(Rys. 10) Trail Tron kalibrieren

Tylko dla ZG-B drive :

Uruchomienie

3 S

. Kalibrowanie dyszla Trail-Tron, patrz
strona 18.

@ B4./89

Rys. 10

4.21 Redukcja ilosci (dane maszyny )

Henge
in % — Menge
. Wprowadzanie kroku iloéciowego Hengenschrd bz 18% in %
(wartosc¢ dla procentowej zmiany dawki
rozsiewu podczas pracy).
Mengenreduzierung beim
gc Grenzst reuen: 18 2
. =% |1 Tylko dla ZG-B ultra hydro::
Redukcja ilosci przy rozsiewie granicznym Mengenreduzierung beim g A
Grenzstreuven am Graben: 183%
§ — -%
. “%_|Tylko dla ZG-B ultra hydrao:: ' ;
AT .. Mengenreduzierung beim F
Redukcja ilosci przy rozsiewie przy rowach Randst reven: 168%
-
. -* |Tylko dla ZG-B ultra hydro:: Rys. 11

Redukcja ilosci przy rozsiewie
krawedziowym

AMABUS BAG0123.0 12.12 15



Uruchomienie

4.2.2

Kalibracja czujnika drogi (dane maszyny )

Do ustalenia rzeczywistej predkosci jazdy AMATRON 3
potrzebuje wartosci kalibrazowej Impulsy/100m.

() Przy ciagnikach z okablowaniem 1SO-Bus warto$¢ 0 dla
l impulséw/100m wprowadzi¢ recznie.

Wartosc¢ kalibrazowa Impulsy/100m nie moze by¢ mniejsza, niz 250,
gdyz inaczef AMATRON 3 nie bedzie pracowat prawidtowo.

(2}

Dla wprowadzenia Impulsy/100m przewidziano trzy mozliwosci:

man.
Eingabe

. Wartos$¢ jest znana i zostanie wprowadzona do
AMATRON 3 recznie.

0 — przy ciggnikach z okablowaniem 1SO-Bus.

o  Wartosc¢ nie jest znana i zostanie ustalona poprzez
przejechanie odcinka pomiarowego o dtugosci 100 m.

Na polu wymierzy¢ odcinek pomiarowy o
dtugosci doktadnie 100 m. Oznaczy¢
poczatek i koniec odcinka pomiarowego
(Rys. 13).

Start

Uruchomi¢ kalibracje.

Przejechac odcinek pomiarowy doktadnie
od punktu poczatkowego do koncowego
(przy ruszeniu z miejsca licznik przeskoczy
na 0). Na wyswietlaczu bedzie na biezgco
pokazywana liczba otrzymanych impulsow.

Po 100 m zatrzymac¢ sie. Na wyswietlaczu
pokazana bedzie teraz ustalona liczba
impulsow.

@ przejmuje wartos¢ Impulsy/100m.
Warto$¢ ta przyporzadkowana zostaje w
pamieci do wybranego ciggnika.

Odrzucenie wartosci Impulsy/100m.

man.
E i ngabe
Wert fur Impulse/188m eingeben
oder auvtomatisch kalibrieren
Start
aktuell: 136008 Inp/100m
ol

Sreicher

z napedem na wszystkie kota, to
podczas kalibracji czujnika drogi

réwniez musi by¢ wiaczony naped
wszystkich koét.

Jesli jazda w polu odbywac sie bedzie

16
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e | Wartos¢ Imp/100m pozwala sie
zapamieta¢ dla 3 ciggnikow:

@, @ wybrac ciggnik =

fEchlerrer

Wprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.

eve Imp.

Wprowadzi¢ Imp/100m dla
wybranego ciggnika.

Uruchomienie

o ciagnik, to przejeta zostanie

oraz zadana liczba obrotow WOM.

Bitte Schlepper wihlen:
—*5chlepperl : 13000 Imp/1808m ./

Schlerrer
Andern

Jesli wybrany tu bedzie zapamietany

odpowiednia warto$¢ dla Imp/100m

4.2.3

Schlepperz : 5488Imp~180m heuve Ine.
Schlepperd : 258 Imp/ 108m
Rys. 14

Wprowadzanie zadanej liczby obrotéw WOM (dane maszyny )

- Tylko dla ciagnikéw z liczeniem obrotéw WOM.

-

o

Us/min

Wprowadzanie zgdanej liczby
obrotéw WOM np.:

540 /i
720 /i

Standardowe liczby obrotow
(patrz tabele rozsiewu)

A brak czujnika WOM.

nie jest zadany.

o  Nadzor liczby obrotow WOM

3

I./U.

WOM (pytac u producenta, sprzedawcy
ciggnika).

"5
Pamiec dla 3 ciagnikéw z nalezaca,

do nich liczbg obrotéw WOM w obr/min.

@, @ wybrac¢ ciggnik —.

fEchlerrer

Whprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.

neue
Uridr eh—
unzen

Zapfuellensoll-

drehzahl: 548U min

Impulse pro Zapf-

wel lenumdrehung: 2 Impulse

Alarmgrenze:

1 +

1)

Wprowadzanie impulséw ba obrot

ey

3

Us/min

e

I.7U.

SFreicher
)
L#

Sreicher

+3
Alarm

~3
Alarm

Wprowadzi¢ liczbe obrotow WOM.

Rys. 15

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie

Pamie¢ dla 3 ciggnikéw oraz

nalezacych do nich wartosci
impulséw/obrot.

@, @ wybrac¢ ciggnik —.

2. - Wprowadzic¢ / zmieni¢ nazwe.

3. Wprowadzi¢ impulsy / obrot WOM.

4. Wprowadzi¢ gérng granice alarmu w
%. (warto$¢ standardowa 10%).

5. Whprowadzi¢ dolng granice alarmu w
%. (warto$¢ standardowa 10%).

424  Kalibrowanie dyszla Trail-Tron (Dane maszyny )

1. Ciagnikiem z ZG-B przejechac niewielki ‘ﬁl
odcinek na wprost i I ) ustawic Deichselanscehldge kalibrieren ‘ﬁ‘
tak, az ciggnik i ZG-B ustawig sie na .
jednym éladzie. R e L T

3.Rechtsanschlag anfahren
T 4. Rechtsanschlag festlegen
L 5. Li nksanschlag anfahren

2. Zatwierdzi¢ pozycje srodkowa. B.Linksanschlag:fesklegen H‘"""""}
Ciagnikiem skreci¢ maksymalnie w prawo i
ﬁ aktuelle Rohuwert AR

wsunaé sitownik Trail-Tron. dea;Trail“Trons: .3683 ‘:
”’"j Rys. 16
4. Potwierdzi¢ prawg pozycje koncowa.
Ciagnikiem skreci¢ maksymalnie w lewo i
wysung¢ sitownik Trail-Tron.
1S

6. Potwierdzi¢ lewg wartos¢ graniczna.

18 AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie

4.3 Zakladanie zlecenia

l Auftra

W menu gtéwnym wybrac¢ Zlecenie!

Gdy otwarte zostanie menu zlecen, pojawi sie SRITE]
uruchomione (ostatnio opracowywane) zlecenie. Auftrags-Nr.: 1 St
Mozna zapamietaé maksymalnie 20 zlecen Hanes: BRialweusy Hotiz
(numery zlecen 1-20). Mot iz: 2008-B3-12
Sollmenge: DB kg/ha ks/ha
Do zatozenia nowego zlecenia nalezy fertige Fliche: B.0808ha
wybra¢ numer zlecenia (Rys. 17/1). Stunden: 8.8 h FuTtras
Durchschni tt 8. 88 ha/h Fhae
ausgeb. Menge: a8 ks
LT ass
. ‘A@ 121 Kasowanie danych wybranego hasTag: 23.65ha 18schen
. Henge/Tag: a kg
zlecenia Stunden/Tag: 8.0 h Tases-
I ) aten
e 'f". ._Eﬁl 18schen
57 A 120
s . .
. Wprowadzanie nazwiska Rys. 17
d
s
~
e

o / ™=[Wprowadzanie notatki

ks/ta

. Wprowadzanie dawki rozsiewu

o j Wystartowac zlecenie, wszystkie
naptywajace dla tego zlecenia dane bedg
zapisywane.

Tages-
daten
1laschen

. Kasowanie danych dziennych

o  Obrobiona powierzchnia (ha/dzien)
o  Zuzytailos¢ nawozu (ilos¢/dzien)

o  Czas pracy (godzin/dzien)

o Juz zapisane zlecenia mozna wywotac

l przez i ponownie uruchomié
za pomoca i .

AMABUS BAG0123.0 12.12 19



Uruchomienie

L

er . . l Auftrags-Hr. : 1
Wcisniety przycisk shift (Rys. 18): Butiras
Hame: BA Streuer
Notiz: 2008-03-12
. Przegladanie zlecen w przod. Sollmenge: 2008 kg/ha Auftras
fertige Fldche: 8.88ha
=5 s AR 8. 80hash
Przegladanie zlecen w tyt. urchschni . a
¢ ga y ausgeb. Menge: a kg
ha/Tag: 23.65ha
Menge/Tag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@l 1428
Rys. 18
431 Zlecenie zewnetrzne
Poprzez komputer PDA mozna przejac i
uruchomi¢ w AMATRON 3 zlecenie Auftrags-Nr.: 20880312 externen
zewnetrzne. hetrer
Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.
. . 5ol lmenge: 2808 kg/ha
Przenoszenie danych odbywa sie przez port . .
seryjny. fertige Fldche: 8.88ha
Stunden: 8.8 h
externen
potines ) ] ) ausgeb. Henge: 5] kg
. kohczenie zlecenia zewnetrznego.
Kalibrierfakior: 1.886
Rys. 19
20 AMABUS BAG0123.0 12.12
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44 Kalibracja nawozu

00

Cal. |W menu gtéwnym wybraé Kalibracje nawozu!

Wspotczynnik kalibracji nawozu ustala zachowania regulacyjne przez

AMATRON 3 jest zalezny od

. zdolnosci sptywania rozsiewanego nawozu.

. od wprowadzonej dawki rozsiewu.

. od wprowadzonej szerokosci robocze;.

Zdolno$¢ sptywania rozsiewanego nawozu zalezy od

o  skiadowania nawozu, czasu sktadowania i czynnikow
klimatycznych.

e warunkéw pracy

Warto$¢ kalibrazowa ustalana jest réznie, w zaleznosci od
rozsiewacza.

Ponizsza tabela informuje o stronach, na ktérych opisane zostaty
czynnosci kalibracyjne dla poszczegolnych rozsiewaczy

ZG-B ultra hydro | ultra hydro drive drive
z technikg z technikg

wazenia. wazenia.

Kalibracja w miejscu Strona 22 Strona 22 Strona 26 Strona 26
Automatycznie podczas Strona 24 Strona 28

jazdy kalibrazowej

O

e  Wiasciwosci sptywania nawozu moga zmienia¢ sie nawet przy
krotkim czasie jego magazynowania.
Dlatego tez, przed rozpoczeciem pracy rozsiewaczem nalezy na
nowo ustali¢ wspétczynnik kalibracji rozsiewanego nawozu.

. Wspotczynnik kalibracji nawozu zawsze nalezy ustala¢ na nowo,
jesli wystepujg réznice miedzy teoretyczng a rzeczywistg iloscig,
rozsiewanego nawozu.

ZG-B ultra hydro:

. Wprowadzona do AMATRON 3 dawka rozsiewu nie moze
przekracza¢ wartosci maksymalnej (zaleznie od szerokosci
roboczej, przewidywanej predkosci jazdy i podanego
wspotczynnika kalibraciji).

— Maksymalna dawka rozsiewu osiggnieta jest wtedy, gdy zasuwy
dozujace sg catkowicie otwarte.

. Realne wspétczynniki kalibracji dla nawozu (0.7-1.4):
o 0.7 dla mocznika
o 1.0 dla saletry wapniowo-amonowej (KAS)
o 1.4 dla miafkich, ciezkich nawozéw PK

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie

441 Ustalanie wspoétczynnika kalibracji nawozu w miejscu dla ZG-B ultra
hydro

-4 -
Cal . . i 1i .
Wybra¢ menu kalibracji nawozu: L 1inken Hyd.Schicber &ffnen
-uarten bis Auffangbehidlter woll ks/ha

1. Zabezpieczy¢ ciagnik i maszyne przed ':';'I.::E::E'E"E Henge in kg ke

przypadkowym uruchomieniem i

niezamierzonym przetoczeniem. Zeit: @Bs Eal
2. Wsypac d_o zbiorn_ikg rqz'siewacza TR P e g

wystarczajgco duzg ilo§¢ nawozu. Arbei tsbreite: 268 m A

o ) . Ausbr i ngmenge: 258 kg/ha
Zdjac¢ lewa tarcze rozsiewajaca. vorg. Geschuw. : 8kmn/h
Kalibrierungsfaktor: 1.88 i

4. Pod otworem wylotowym postawi¢ naczynie @

do wychwycenia nawozu (przestrzegac T

instrukcji obstugi ZG-B!). |

V Rys. 20
5. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szeroko$¢

roboczg
6. A Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke

rozsiewu.

7. [ Sprawdzi¢ / wprowadzié

przewidywang predko$¢ jazdy.

8. A Dla ustalenia doktadnego

wspétczynnika kalibracji, wprowadzi¢
wspotczynnik kalibracji np. 1.00.

Jako wspotczynnik kalibracji mozna
wykorzystac

o  wspotczynnik ilosciowy pobrany z
tabeli rozsiewu.

o podac go na podstawie wartosci z
wiasnych doswiadczen.

e e

QD

Vordos .
9. Wigczyc¢ tasme (pojawi sie na
wyswietlaczu) i tym samym napetnic sluze
nawozu. Gdy $luza nawozu zostanie
napetniona, tasma wytaczy sie
automatycznie.
Nie wiacza¢ WOM ciggnika!

]

10. Otworzy¢ lewg zasuwe hydrauliczng,

11. Jesli pojemnik na nawéz bedzie petny,

]

zamkna¢ lewg zasuwe hydrauliczng,

12. Zwazyc¢ zebrang ilos¢ nawozu
(uwzgledniajac mase pojemnika).

22 AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie

Waga stosowana do wazenia musi
wazy¢ doktadnie. Niedoktadnosci
mogg powodowacé odchylenia w
rzeczywiscie rozsiewanej dawce.

13. Woprowadzi¢ warto$¢ zwazonej ilosci
nawozu w kg.

— Pokazany zostanie nowy wspotczynnik o
kalibracji =Scheibennenndrehzahl einstellen
[ ] el iy e Lpg
(Rys. 21 ) —Wa neuer Cal.- Faktor: 11 kaghis
-au
@ i 1.87 krsh
14. zatwierdzi¢ wspoétczynnik kalibracii, 2
Fak.
lub odrzuci¢ go. Ak
Ar
Au a
va mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC
Ka abbrechen
Rys. 21

AMABUS BAG0123.0 12.12 23
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442 Ustalanie wspéitczynnika kalibracji nawozu automatycznie przy rozsiewaczu z
wagq dla ZG-B ultra hydro

rozsiewu przy czym powinno by¢ rozsiane co najmniej 1000 kg

o . Kalibracja nawozu za pomocg techniki wagi nastepuje podczas
nawozu.

e  Aby jeszcze bardziej zoptymalizowa¢ wspotczynnik kalibracii, to
po pierwszej kalibracji powinno wykonac sie kolejne kalibracje z
wiekszymi dawkami rozsiewu (np. 2500 kg).

= P
tal. | Wybraé¢ menu kalibracji nawozu: -1linken Hyd.Schieber &ffnen i
uwarten bis Auffangbehdlier wvoll Rl
Faufgefangene Henge in kg
W eingeben krh
.. .. ‘oz it: C
1. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szeroko$é Zelfy 9= Fak.
robocza. Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: 20m A
Ausbr i ngmenge: 2508 kg/'ha
S ., . varg. Deschu. : 8kmsh
2. Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke Kalibrierungsfaktor: 1.088 o
rozsiewu. @
W Vordos.
3. Sprawdzié¢ / wprowadzié Rys. 22

przewidywang predkos$c¢ jazdy.

4. Dla ustalenia doktadnego

wspotczynnika kalibracji, wprowadzié¢
wspotczynnik kalibracji np. 1.00.

| — =

5 as1

Jesli to konieczne, napetni¢
nawozem komore wstepnag
(Rys. 23).

—  Gdy komora wstepna bedzie petna,
napetnianie zatrzyma sie automatycznie.

. Aby od samego poczatku zgdana dawka rozsiewu byta
prawidtowo rozsiewana, to przed rozpoczeciem pracy mozna

o  wykona¢ kalibracje w miejscu.

o  pobraé wspotczynnik kalibraciji (wspoétczynnik ilosciowy) z
tabeli rozsiewu.

o  podac wspétczynnik kalibracji z doswiadczenia.

i o Na poczatku i na koncu kalibracji ciagnik z rozsiewaczem musi
l by¢ ustawiony poziomo.
. Ustalenie wspotczynnika kalibracji moze sie rozpoczaé i
zakonczyc¢ tylko przy spoczynkowej pozycji wagi.

— Jesli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E to znaczy, ze
rozsiewacz nie jest w pozycji spoczynkowe;.

24 AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie kalibracji:

ESc] ,
1. Wybrac menu robocze.
7

o

~
E/ Uruchomi¢ kalibracje.

B s

Otworzy¢ zasuwy zamykajace i
rozpoczac jazde.

W zwykly sposdb rozpocza¢ rozsiew i
rozsia¢ co najmniej 1000 kg nawozu.

W menu roboczym pokazana zostanie
rozsiana ilos¢ nawozu (Rys. 24/1).

Jesli rozsiane zostato co najmniej 1000 kg

nawozu, zamkng¢ zasuwy zamykajace i

zatrzymac sie.

[
~ Zakonczy¢ kalibracje.

Pokazany zostanie nowy wspoétczynnik

kalibracji

(Rys. 25).

@ przejac¢ wspotczynnik kalibracji, lub

.,
odrzuci¢ go.

Podczas rozsiewu pracowac tylko z
optymalnym ustawieniem zasuw.

Uruchomienie

f—— = 4
ONNO =5
Rys. 24
En- 8.8 km/h —
Ly 321 m +E
Fliashe: 1 2%k
neuer Cal.- Faktor: Eit
1.87 E§E;

<

mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC
abbrechen

Auftrag: 3

Rys. 25

o

Wskazania

kalibraciji.

v

od 500 kg.

. Jesli kalibracja zakonczy sie przed rozsianiem 500 kg nawozu,
dalsza praca odbywac sie bedzie z aktualnym wspotczynnikiem

o Do prawidtowego wykonania kalibracji musi zosta¢ rozsiane co
najmniej 500 kg nawozu.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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443

-4

Cal.

Wybraé menu kalibracji nawozu

10.

11.

12.

Zabezpieczy¢ ciggnik i maszyne przed
przypadkowym uruchomieniem i
niezamierzonym przetoczeniem.

Wsypac do zbiornika rozsiewacza
wystarczajgco duzg ilo$¢ nawozu.

Zdjac¢ obie tarcze rozsiewajgce.

Pod zeslizgi nawozéw podstawi¢ po duzym
pojemniku (przestrzegac instrukcji obstugi
2G-B!).

[ Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokos$¢é
robocza.

A Sprawdzié / wprowadzié dawke

rozsiewu.

[ Sprawdzi¢ / wprowadzi¢

przewidywang predko$c¢ jazdy.

A Wprowadzi¢ mase nasypowag
nawozu (patrz tabela rozsiewu).

Pokazana zostanie warto$¢ nowej nastawy
zasuwy gtownej (Rys. 27).

Ustawi¢ zasuwe gtdwng na zalecang
pozycje (patrz instrukcja obstugi ZG-B)

@ potwierdzi¢ nowg pozycje zasuwy

gtéwne.

P

Vordos.

rozpocza¢ wstepne dozowanie tak,
az nawoz osiggnie koniec tasmy. Podwdjne
zasuwy otworzg sie automatycznie.

P

Vordos.

zakonczy¢ wstepne dozowanie.

Ustalenie wspétczynnika kalibracji nawozu w miejscu dla ZG-B drive

~Hauptschieber einstellen
=vordosieren
~Kalibrierung starten
~aufgefangene Henge in kg
eingeben

k=a/ha

krish

Bandgeschuwindigkeit: 8.8 cm/s e
] Zeit:  Bs [T

:kLugilbeip?esiellie I

rbeitsbhreite: .B m el |::
Ausbr i ngmenge: 15 kg/ha

vorg. Geschu. 18 kms/h

Schit tgewicht: 1.25kg”1 ek
Hauptschieberstel lung:25 (:E::E)

Vordos.
Rys. 26
M
~Hauptschieber einstellen
= PP P Ty
_Eu k=asha
~ay heue Haupt- e
ei .
schieberstellung:

Ba & ka1
e 42

ald T~
Au mit Eingabetaste be- ::“

;n stdtigen oder mit 1

L Bldttern zur Hilfe g
}iu'nF1ﬂ'-TFFEIIEﬂ-HHEIHr-Tf’T-F--- (:j::::z:)

Vordos.

A

OSTRZEZENIE

Niebezpieczehstwo zranienia przez
automatyczne zamykane podwdjne
zasuwy przy kohczeniu wstepnego
dozowania.

Rys. 27

26
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Uruchomienie

Uruchomienie kalibracji:

LT
13. Otworzy¢ podwadjne zasuwy.

— Podczas kalibracji AMATRON 3
pokazuje w sekundach czas kalibracji.

g
14. Gdy ustawione u dotu pojemniki bedg
petne, zamkna¢ podwdjne zasuwy.

15. Zwazy¢ zebrang ilos¢ nawozu
(uwzgledniajac mase pojemnikow).

Waga stosowana do wazenia musi
o wazy¢ doktadnie. Niedoktadnosci

mogg powodowaé odchylenia w

rzeczywiscie rozsiewanej dawce.

16. Wprowadzi¢ warto$¢ zwazonej ilosci
nawozu w kg.

Kalibracja zakonczona!

— Podczas rozsiewu pracowac tylko z
optymalng predkosciag tasmy.

Jesli odchylenie miedzy teoretycznym
o a uzyskanym wspotczynnikiem

kalibracji jest zbyt duze, nalezy

wprowadzi¢ nowe ustawienie zasuwy

gtéwnej. Z tym ustawieniem nalezy
powtérzyé kalibracje.

AMABUS BAG0123.0 12.12 27



Uruchomienie

444

wagq dla ZG-B drive

L

Automatyczne ustalanie wspétczynnika kalibracji nawozu z rozsiewaczem z

o .

wiekszymi dawkami rozsiewu (np. 2500 kg).

3 Kalibracja nawozu nastepuje podczas rozsiewu, przy czym
powinno by¢ rozsiane co najmniej 1000 kg nawozu.

Aby jeszcze bardziej zoptymalizowaé¢ wspoétczynnik kalibracji, to
po pierwszej kalibracji powinno wykonac sie kolejne kalibracje z

30

Cal .

Wybraé¢ menu kalibracji nawozu:

1.

2.

3.

4.

6.

[ Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ szerokos$é
robocza.

A Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ dawke

rozsiewu.

[ Sprawdzi¢ / wprowadzié

przewidywang predko$c¢ jazdy.

Wprowadzi¢ mase nasypowg

nawozu
Mase nasypowg pobrac z tabeli rozsiewu.

Pokazana zostanie wartos¢ nowej nastawy
zasuwy gtownej (Rys. 28).

Ustawi¢ zasuwe gtdwng na zalecang,
pozycje (patrz instrukcja obstugi ZG-B)

@ potwierdzi¢ nowg pozycje zasuwy

gtéwne;j.

rozpoczg¢ wstepne dozowanie tak,
az nawoz osiggnie koniec tasmy. Podwdjne
zasuwy otworzg sie automatycznie.

A\

OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo zranienia przez
automatycznie zamykajgce sie
podwdjne zasuwy przy konczeniu
wstepnego dozowania.

zakonczy¢ wstepne dozowanie.

M
FHauptschieber einstellen
Fvardosieren
~Kalibrierung starten kssha
~aufgefangene Menge in kg
eingeben kmh
Bandgeschuindigkeit: 8.8 emss e
=}
7] 2eit: Bs [
Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: 18.8 m i:l:l
Ausbr i namenge: 15 ka/ha
varg. Geschu. 18 kmsh
Schit tgewicht: 1.25kg”1
= =
Hauptschieberstel lung:25
Vardos.
Rys. 28
mn
—Huugisghieber einstellen
:Eﬂ“ e kasha
ey heue Haupt- s
ei .
schieberstel lung:
Ba & k=1
- 42
Ak P e
Fu mit Eingabetaste be- ::“
;o stdtigen oder mit 1
e Bldattern zur Hilfe P,
Hokr . 0N
Vordos.
Rys. 29

28
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Uruchomienie

. Na poczatku i na koncu kalibracji ciggnik z rozsiewaczem musi
o by¢ ustawiony poziomo.

e  Ustalenie wspétczynnika kalibracji moze sie rozpoczgg¢ i
zakonczy¢ tylko przy pozycji spoczynkowe;.

— Jedli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E to znaczy, ze
rozsiewacz nie jest w pozycji spoczynkowe;.

Uruchomienie kalibracji: i
k=

ESE]
1. Wybraé menu robocze.

£ 1 5
E /: [ 26-B '| ﬂ%]]
2. Uruchomi¢ automatyczng kalibracje. Ba;afha lﬁr
T kg EII] v
3. Otworzyé podwojne zasuwy i Band: 2354 9
rozpoczac jazde. :ﬁ ;,,g = L
4. W zwykly sposéb rozpoczg¢ rozsiew i Jg e
rozsia¢ co najmniej 1000 kg nawozu. @ v
—=
W menu roboczym pokazana zostanie rozsiana Rys. 30

ilos¢ nawozu (Rys. 30/1).

5. Rozsia¢ co najmniej 1000 kg nawozu.

T
6. Zamknac¢ obie podwdjne zasuwy i
zatrzymac sie.

£

7.V Zakonczy¢ automatyczng kalibracje.

— Podczas rozsiewu pracowac tylko z
optymalng predkoscia tasmy (Rys. 30/1).

Jesli odchylenie miedzy teoretyczng a wyliczong predkoscig tasmy
jest zbyt duze, nalezy wprowadzi¢ nowe ustawienie zasuwy gtéwne;j.
Z tym ustawieniem nalezy powtérzy¢ kalibracje.

najmniej 500 kg nawozu.

v

Wskazania od 500 kg.

o o Do prawidtowego wykonania kalibracji musi zosta¢ rozsiane co

. Jesli kalibracja zakonczy sie przed rozsianiem 500 kg nawozu,
dalsza praca odbywac sie bedzie z aktualnym wspotczynnikiem
kalibraciji.
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Uruchomienie

4.5 Setup serwisu

W menu gtéwnym wybra¢ Setup i potwierdzic¢ !

Strona 1 menu Setup (Rys. 31). -
Gesamtdaten seit Inbetriebrnahme
m/
F Gesamt fléche: 5689 ha emidhy
. . =21m.
. Wprowadzanie diagnoz komputera
(tylko dla serwisu). Gesamtmenge: 124
// Gesamtstreuzeit: 568h
v i
D .km/h: B.8kmh
o Jm Wydawanie diagnoz komputera (tylko S "
dla serwisu). m..—p
MH#—ersion: 2.29.681
TP 200D e TR B
=i _ _ Ali—Gas te/AE-425 81782 | 7 ES5HH
. Wprowadzanie symulowanej Rvs. 31
predkosci jazdy (pozwala na dalszg prace ys.
mimo uszkodzenia czujnika drogi, patrz
strona 59).
o Setup terminala (patrz strona 34).
A
o Wprowadzanie danych bazowych
(patrz strona 31).
@ Achtung, der “RESET® | reser
Strona 2 menu Setup (Rys. des Rechners léscht faschinen
32): alle Daten und setzt
ihn auf seine Werks-
o einstel lungen zurick
lazchinen-
rechner o i ian Bitte schreiben sie sich vor
. Przywrocenie fabrycznych ustawien e TRoaoIn: foloonde oty o
komputera maszyny.
=Farameter 1 und 2 der Waage
. . =Schiebergrundeinstel lung
@ Wszystkie wprowadzone i links und rechis
zgromadzone dane (zlecenia, dane -Impulse pro 100m
l maszyny, wartosci kalibrazowe, dane “Inpulse pro. Undr./Zdpfuclile
Setup) zostang utracone. @ —

Wczesniej zanotowac nastepujgce dane: Rys. 32

) Parametr 1i 2 wagi.

. Impulsy podstawowego ustawienia lewe;j i
prawej zasuwy.

. Impulsy na 100m.
o Impulsy na obrét WOM
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4
/4/% Strona 1 dane bazowe (Rys.

33):

—H
o B Wybdr typu maszyny.
i
. Wiaczenie / wytaczenie istniejacej

komory wagowe;.

g

. 1. |Kalibracja komory wagowej (patrz

strona 33).

Linizer

o Istniejacy Limiter
o lewy
o  prawy

o  wylaczony

@ Strona 2 dane podstawowe

(Rys. 34):

Bz
//
. ZG-B ultra hydro:
Podstawowe ustawienie lewej zasuwy

(strona 56).

d
. /&) ZG-B ultra hydro:

Podstawowe ustawienie prawej zasuwy
(strona 56).

. % Istniejace plandeki: wigczanie /
wytaczanie
E—
«==>
. = | Hydrauliczna zasuwa zamykajaca:

o Ze sprezynag (dziatajaca
dwukierunkowo)

o Bez sprezyny (dziatajgca
jednokierunkowo)

T

. Wspoitczynnik regulaciji (dla serwisu)

Uruchomienie

Maschinentyp: Z6-B Drive

Wiegezelle: Ein

Wiegezelle kalibrieren

Limiter: links

117
i B

57

Cal.

@ 81,83

Limiter

Rys. 33

elektr.Schiebergrund-
einstellung

hyd. Plane: Aus
huyd. SchlieBschieber: mit Feder
Regel faktor: 1.88

(&

B2/83

Rys. 34

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Uruchomienie

@ Strona 3 dane podstawowe

(Rys. 35):

[~ ——

Anzeige

° v Band | \Wigcz / wylacz wskazania predkosci
tasmy w menu pracy.

]
) @ Wiacz / wytgcz istniejacy dyszel
Trail-Tron.

Wprowadzi¢ wspoétczynnik
odchylenia Trail-Tron.

Anzeige Bandge-
schwindigkeit: Ein

Trail Tron: Ein

Abuweichungsfaktaor
Trail Tron: g

Regel faktor Trail Tron: 1.25

Fosl L)

Wspdtczynnik odchylenia ustala
® czutos¢, od ktdrej ograniczniki
l sterowania zaczynajg pracowac.

0 -
15 -

zalecana wartosc¢: 8 do 10

wrazliwy

niewrazliwy

. % Wspdtczynnik regulacji dyszla Trail-
Tron.

— Wartos¢ standardowa: 1,25

o  Maszyna nadsterowna (Rys. 36/1):

— wybdr mniejszego wspotczynnika
regulaciji

o  Maszyna podsterowna (Rys. 36/2:

— wybor wiekszego wspotczynnika
regulaciji

Rys. 35

32
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Uruchomienie

451 Tarowanie / kalibracja komory wagowej

Komora wagowa jest dostarczana w stanie
fabrycznego wytarowania i kalibracji. Jesli jednak ﬁ
wystepuja odchylenia migdzy rzeczywistg a Wiegezelle kalibrieren E kg
pokazywang dawka rozsiewu lub zawartoscig - ¥ Tara
zbiornika, komore wagowg nalezy wykalibrowaé Sk bt aial v
od nowa. -EI:.:WI'I?EF ei nfl'.'llll(Eh (mi nEEBBng
=Fullmenge in kg =ingeben Sookg
Patrz menu Setup serwis , dane
podstawowe strona pierwsza .
i L. aktuelle Rohwert =
Po zamontowaniu wyposazenia der Wiegezelle: 30564 Eihgabe
specjalnego komore wagowg nalezy
wytarowac.
Rys. 37

1. Catkowicie oproznic rozsiewacz nawozéw (patrz strona 52).

2. Ciagnik z rozsiewaczem ustawi¢ na rownym podtozu, odczekac,

az E zniknie.

it OSTROZNIE

Jesli na wyswietlaczu pojawia sie symbol E, to znaczy, ze
maszyna nie jest w pozycji spoczynkowej.

5

3. LTara [potwierdzié.

— Rozsiewacz jest wytarowany.

4. Wsypac¢ doktadnie odwazong ilo$¢ min. 500 kg nawozu i

poczekaé, az symbol E zniknie.

60

5 |seeks | potwierdzié.

6. Odwazong ilos¢ nawozu w kg wprowadzi¢c do AMATRON 3

— Rozsiewacz jest wykalibrowany.

o Do kontroli, wskazania w menu roboczym poréwnac z rzeczywiscie
l napetniong iloscig nawozu.
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Uruchomienie

4.6 Ruchome stanowisko pomiarowe

1 i
W menu gtéwnym wybra¢ Ruchome stanowisko
pomiarowe!

Mobilne stanowisko pomiarowe ustawi¢ zgodnie
Z jego instrukcjg obstugi i oceni¢ poprzeczny
rozdziata nawozu.

1. Podac liczbe kresek podziatki dla |

poziomu nawozu.
2. Poda¢ liczbe kresek podziatki dla |

poziomu nawozu.

5.0 4.0 4.0 5.0

3. Poda¢ liczbe kresek podziatki dla | neve Schaufelstellung:

poziomu nawozu. kurze Schaufel:

lange Schaufel:

4. Poda¢ liczbe kresek podziatki dla |

poziomu nawozu. Rys. 38

5. Skorygowaé wybrang pozycje topatek -
wysiewajgcych o wyliczong pozycje fopatek
wysiewajgcych.

- Zgromadzone w pojemnikach ilo$ci
nawozu przyporzgdkowac do 4 pozycji

l ustawienia (Rys. 39, |, II, 111, 1V) pol
funkcyjnych 1 do IV AMATRON 3.
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Praca w polu

5 Praca w polu
OSTROZNIE
Podczas dojazdu do pola i jazdy po drogach publicznych
AMATRON 3 musi zawsze pozostawac¢ wylaczony!
— Niebezpieczenstwo wypadku na skutek btednej obstugi!
o Rozsiewacz z technikg wazenia:
l o Na poczatku rozsiewu wykona¢ automatyczng kalibracje
nawozu.
. Przed pierwszym rozpoczeciem pracy i po zamontowaniu
wyposazenia specjalnego wytarowac rozsiewacz (patrz strona
33).
® Przed rozpoczeciem rozsiewu nalezy wykonac nastepujace
l czynno$ci:
o  Wprowadzi¢ dane maszyny (patrz strona 13).
. Zatozy¢ zlecenie i uruchomic je (patrz strona 19).
o  Wykalibrowa¢ nawoz lub recznie wprowadzi¢ warto$¢
kalibrazowg (patrz strona 21).

Dawke rozsiewu mozna nacisnieciem przycisku dowolnie zmienia¢ podczas rozsiewu

Kazde nacisniecie przycisku powoduje 7 )
@ obustronne zwigkszenie dawki 250 [“25-B 250
rozsiewu o ustawiony krok ilosciowy karha |I || karbia
(patrz strona 13) (np.:+10%). 168 % 168 %
@ Przywrocenie obustronnej dawki kg
rozsiewu do 100%.
2354
Kazde nacisniecie przycisku powoduje e —H
@ obustronne zmniejszenie dawki
rozsiewu o ustawiony krok ilo$ciowy
(patrz strona 15) (np.:-10%).
Rys. 40
o Zmieniona warto$¢ pokazywana bedzie w menu roboczym w kg/ha
l oraz w procentach (Rys. 40).
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5.1 Menu pracy

Predkos¢ jazdy

Odcinek pozostaty do
oproznienia zbiornika

Zasiana powierzchnia
(w zleceniu)

Liczba obrotow WOM

Dawka rozsiewu lewa w
kg/ha

Dawka rozsiewu lewa w %

Predkos¢ tasmy

Zasuwy hydrauliczne
otwarte

Zasuwy hydrauliczne
zamkniete

Wysiew graniczny

Tylkko ZG-B ultra
hydro:

Wysiew przy rowach

Wysiew krawedziowy

Wiaczona jedna sekcja
szerokosci

Wytaczone dwie sekcje
szerokosci

Liczba obrotow lewej /

prawej tarczy
rozsiewajacej

Aktualne zlecenie

BLH- 8.5 km/h E
D—okg 2354 m
Fldche: 23.65ha NT“*
3 548 U/min o
Auto
¥ 1
{ 2G-B \
E| kadfha
e 8

|_Zawartos¢ zbiornika w kg

/

kg 25
Band: 2354 kg
5.3
:mfﬁ [ =1 [ 1
iy
| Tasma biegnie]
e TR, A
e IR~ i R i A
A
S
- 0
cosssmmillh. O T——
.
T28U min 28U min
Auftrag: 3 @l als62

L

Tylko z technikg wazenia:
Waga w pozycji
spoczynkowej, waga nie w
pozycji spoczynkowej

Ustawienie dyszla

Kierunek w ktérym
wysterowany zostat
sitownik Trail-Tron.

Trail-Tron w automatyce

Trail-Tron w pracy recznej

Dawka rozsiewu prawa w
kg/ha

Dawka rozsiewu prawa w
%

llo$¢ rozsiana podczas
automatycznej kalibraciji
(rozsiewacz z waga).

Wybér rozsiewu
granicznego

Wybér rozsiewu przy
rowach

Wybor rozsiewu
krawedziowego

Wybér wytaczenia jednej
sekcji szerokosci

Wybér wytaczenia dwoch
sekcji szerokosci

Tylko ZG-B ultra
hydro:

Strona wybrana w menu
roboczym

36
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Praca w polu
5.2 Funkcje w menu roboczym

5.21 Zasuwy zamykajace

B e Obie zasuwy zamykajace otwarte / zamkniete.

? [ Zasuwa zamykajgca lewa, prawa, otwarta / zamknieta.

Przed rozpoczeciem pracy otworzy¢ zasuwy
zamykajace

Z6-B

——

. i rownoczesnie ruszy¢ z miejsca,

e  gdy tarcze rozsiewajgce uzyskajg
prawidtowg liczbe obrotéw.

Rys. 41/...

(1) Wskaznik otwarcia lewej zasuwy
zamykajacej.

(2) Wskaznik zamkniecia prawej zasuwy

zamykajacej. Rys. 41
5.2.2 ZG-B z Trail-Tron
- Do pracy z Trail-Tron konieczny jest czujnik WOM lub kabel
l sygnatowy od ciagnika!

NIEBEZPIECZENSTWO

A Z wiaczonym Trail Tron zabronione jest:
. Manewrowanie

e Jazda po drogach
Niebezpieczenstwo wypadku na skutek wywrocenia maszyny!
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L

A\

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wywrécenia maszyny przy skreconym dysziu
kierujacym; w szczegélnosci na mocno nieréwnym terenie lub na
pochytosciach!

Przy zaladowanej, lub czesciowo zatadowanej maszynie z
nadaznym dyszlem kierujagcym istnieje niebezpieczenstwo
wywrocenia maszyny przy manewrach zawracania na koncach
pola w nastepstwie przemieszczenia srodka ciezkosci po
skreceniu dyszla kierujacego. Szczegodlnie duze jest
niebezpieczenstwo wywrocenia przy zjazdach ze zbocza.

Nalezy odpowiednio dopasowaé swoj sposob jazdy oraz
predkosé¢ jazdy przy manewrach zawracania na nawrotach
zredukowaé tak, aby w petni panowaé nad ciagnikiem i maszyna.

Funkcje bezpieczenstwa zapobiegajace wywréceniu maszyny przy wtgczonym

Trail-Tron!

O

Funkcje bezpieczenstwal!

e Przy wigczonym WOM ciggnika zasuwy hydrauliczne po obu
stronach zostang zamkniete:

— Trail-Tron zostanie po 30 sekundach przetagczony w tryb pracy
recznej (jesli dyszel znajdzie sie w pozycji srodkowe;j).

e WOM ciggnika zostanie wytaczony:

— Trail Tron zostanie wytgczony (gdy dyszel znajdowat sie bedzie
w pozycji Srodkowej).

Przelaczanie trybu recznego <+—» trybu automatyki

Skierowanie dyszla Trail-Tron w lewo / prawo

. Przy wtagczonym automatycznym trybie pracy, na wyswietlaczu
pojawia sie symbol "Auto". Komputer maszyny przejmuje jej
wierne prowadzenie po sladach ciggnika.

. Jesli predko$c¢ jazdy bedzie wyzsza, niz 20 km/h (jazda po
drodze), dyszel Trail-Tron przechodzi do pozycji zerowej i
pozostaje w trybie jazdy po drogach.

Na wyswietlaczu pojawi sie symbol jazdy po drodze

Jesli predkos¢ jazdy spadnie ponownie ponizej 20 km/h Trail-
Tron ponownie przetaczy sie na wybrany wczesniej tryb pracy.

. Przy wiqczon;m trybie pracy recznej pojawia sie symbol c\ﬂIl] .
Przycisk i wzgl. przyciska¢ tak dtugo, az kota

maszyny beda ponownie biegty po sladach ciggnika.

Maszyna od nowa ustawi sie do ciggnika. Na wyswietlaczu
pokazane bedzie wybrane odchylenie kierowania.

38
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Wskazaniaw AMATRON 3

Rys. 42:...

(1) Trail-Tron w trybie automatyki
()

(3) Trail-Tron w trybie jazdy po drogach
(4)

Trail-Tron w trybie pracy reczne;j

Aktywna funkcja bezpieczenstwa Trail-Tron,
Trail-Tron zostanie wylgczony!

(5) Wskazania chwilowego kata ustawienia osi
kierujacej / dyszla

(6) Dyszel sterowany bedzie w lewo,
przeciwnie do zbocza.

(7) Dyszel sterowany bedzie w prawo,
przeciwnie do zbocza.

(6,7) Swieca razem:
Trail-Tron pracuje az do osiggniecia przez
dyszel pozycji Srodkowej, nastepnie dyszel
pozostanie w pozycji srodkowej!

Praca w polu

[=HH— 7
o \“‘ME{DH Tl O
Z2G-B ﬁ 1
[=HH — T 2
L—juicg ‘
Flache:
ﬂ- a0
\
26-B 5
[EHR -~ FE T
] ‘ 3
3 G fluchs ::éét
e
26-B ﬁ
[EHR - ST 4
L—foky ‘
Fldache:
e G A
i
Z6-E ﬁ

Rys. 42
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Jazdy w transporcie

L

NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo wypadku na skutek wywrocenia maszyny!

Do jazd w transporcie dyszel kierujacy ustawi¢ w pozycji

transportowej!

Dyszel kierujacy ustawi¢ w pozycji
srodkowej (dyszel kierujacy (Rys. 43/1)
znajduje sie w podtuznej osi maszyny).

W tym celu:

c@ Trail-Tron ustawi¢ w tryb pracy

ricznej
1.2 ‘ Rchme ustawic¢ dyszel

klerUJacy

— Trail-Tron zatrzyma sie automatycznie
po osiggnieciu pozycji Srodkowej.

Wytaczy¢ AMATRON 3.
Wylaczy¢ zespdt sterujacy ciggnika 1
(oznaczenie weza 1 x czerwone).
Wylaczy¢ obieg oleju.

Dyszel kierujacy zabezpieczy¢ przez
zamkniecie zaworu odcinajacego (Rys.
43/2) w pozyciji 0.

Rys. 43

OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo kolizji miedzy kotem ciagnika a sitownikiem

hydraulicznym dyszla kierujacego.

Skret ciggnika w prawo jest, przy dyszlu kierujacym znajdujacym sie
W pozycji transportowej, ograniczony!

40
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Praca w polu

5.2.3 Rozsiew graniczny z Limiterem

Wiacz / wytacz rozsiew graniczny z Limiterem.

Liniter J 1!
1. Przed rozsiewem granicznym |' Z6-B
opusci¢ Limiter.

2. Wykonac¢ rozsiew graniczny.

Limiter A

3. Po wykonaniu rozsiewu granicznego '1 ‘
podnies¢ Limiter. {f

Przed rozpoczeciem pracy opuszczony Limiter ":\.2.,:’

nalezy ustawi¢ zgodnie z tabelg rozsiewu i
. . o N S T
ponownie go podniesc.

Rys. 44/... Rys. 44

(1) Wskaznik opuszczenia Limitera podczas
rozsiewu granicznego.

(2) Wskaznik wybranego Limitera przy
zamknietych zasuwach.

— Do wskazan musi by¢ zamontowany czujnik
Limitera.

5.2.4 Jednostronna zmiana dawki rozsiewu (tylko ZG-B ultra hydro)

ﬁ Zwiekszenie dawki rozsiewu lewo / prawo.

% Zmniejszenie dawki rozsiewu lewo / prawo.

]

. Kazde nacisniecie przycisku powoduje ;
zmiane dawki rozsiewu o wprowadzony 250 arms | 225 arha
krok ilosciowy (np. 10%). 160% 26-B | 28

e  Krok iloSciowy nalezy wprowadzi¢ w menu
danych maszyny. A

Rys. 45/...

(1) Wskaznik zmienionej dawki rozsiewu w
kg/ha i procentach.

Rys. 45
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Praca w polu

5.25 Plandeki

Plandeki otwarte, zamkniete.

- Przycisk nacisng¢ tak, az plandeka zostanie catkowicie otwarta wzgl.

l zamknieta.

5.2.6 Kalibracja nawozu

i Automatyczna kalibracja nawozu dla rozsiewacza z waga, patrz

A strona 24.

Rys. 46/... a %

(1) Wskazania rozsiewacza podczas jazdy e E
kalibrazowe;. 250 carma || ' 250 kams
Kalibracja nawozu na poczatku rozsiewu. oo 26-8 \ 1om

(2) Wskaznik wagi nie bedgcej w pozyciji
spoczynkowe;.

(3) Wskaznik rozsianej ilosci nawozu w kg
podczas kalibraciji.

Rys. 46

5.2.7 Dosypywanie nawozu (tylko ZG-B ultra hydro)

ks Uzupetnienie ilosci nawozu (patrz strona 51).
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Praca w polu

5.2.8 Wiaczenie i wylaczenie napedu tarcz rozsiewajacych (tylko ZG-B ultra

hydro)
a1
=S|
U rin . .
Tarcze rozsiewajgce wiacz / wylgcz.
- W celu wtaczenia przycisk nacisng¢ na co najmniej trzy sekundy tak,
l az zatgczy sie sygnat akustyczny.

W menu Dane maszyny wprowadzi¢ liczbe

obrotéw tarcz rozsiewajgcych. li'r SE=R. D1 - y
- ra L—[=1g=]
Rys. 46/...

(1) Wskazania liczby obrotow tarcz

rozsiewajacych. 1 ﬂ

, [
OSTRZEZENIE 728U/min 720U/min
Niebezpieczenstwo zranienia przez e

wirujace tarcze rozsiewajace.

Usupaf: Iydzi ze strefy tarcz Rys. 47
rozsiewajgcych.

5.2.9 Sekcje szerokosci (tylko ZG-B ultra hydro)

' ‘ Dotaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony (w 3 krokach).

' ‘ Odtaczanie sekcji szerokosci z lewej, prawej strony (w 3 krokach).

Rys. 48/...

(1) Wskazania wytgczenia dwéch sekcji II Z26-B \
szerokosci z prawej strony.

@®  Przy zamknietych zasuwach mozna
l wybraé redukcje jednej sekgiji
szerokosci.

Rys. 48

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Praca w polu

5.2.10 Rozsiew graniczny (tylko ZG-B ultra hydrao)

Wiaczenie / wytgczenie rozsiewu przy rowach lewa / prawa.

Wiaczenie / wytaczenie rozsiewu granicznego lewa / prawa.

Wiaczenie / wytaczenie rozsiewu krawedziowego lewa / prawa.

NN N
I

Mozliwe jest takze wykonanie obustronnego rozsiewu krawedziowego

—  Wiaczyé rozsiew graniczne lewej i prawej strony.

Redukcja / zwiekszenie liczby obrotéw tarczy rozsiewajacej po stronie

3
EN

granicznej.
i . Liczba obrotoéw rozsiewu granicznego jest poprzez kazde
nacisniecie przycisku zwiekszana lub zmniejszana o 10
l obr/min..

e  Zmieniona liczba obrotéw rozsiewu granicznego zostanie
zapamietana do ponownego rozsiewu granicznego.

Przy zatrzymanych tarczach rozsiewajgcych 5 \
mozna wstepnie wybrac rozsiew graniczny. I| Z6-B Ulira hudro

. Przy obracajacych sie tarczach
rozsiewajgcych liczba obrotéw tarczy
rozsiewajgcej po stronie rozsiewu
granicznego zostanie zredukowana do
liczby obrotdw dla rozsiewu granicznego.

Liczbe obrotéw dla rozsiewu granicznego
podaje sie w menu danych maszyny dla
kazdego rodzaju rozsiewu granicznego.

Do rozsiewu granicznego i rozsiewu przy
rowach w menu danych maszyny podaje Rys. 49
sie redukcje dawki po stronie granicy pola

lub po stronie rowu.

Rys. 48/...

(1) Wskazania rozsiewu granicznego
wigczone.

(2) Wskazania zredukowanej liczby obrotow
tarczy rozsiewajacej.

o Przy zamknietych zasuwach mozna wstepnie wybraé rozsiew

l graniczny.
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5.3 ZG-B drive

Praca w polu

5.31 Sposéb postepowania przy pracy

1.

%

Uruchomi¢ 1 zespot sterujacy ciggnika.

Wiaczy¢ obieg oleju.

wiaczy¢é AMATRON 3.

Eas
Q Wybraé menu robocze.

Ustawic liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli rozsiewu).

P

Rozpocza¢ jazde i otworzyé podwdjne zasuwy

Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpocza¢ od jazdy
kalibracyjnej.

Jesli praca rozpoczynaé sie bedzie od rozsiewu granicznego /

Limiter

rozsiewu przy rowach, wigczy¢ Limiter.

Podczas rozsiewu AMATRON 3 pokazuje menu robocze. Stad
wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.

Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.

Minimalna predkos$¢ robocza dla ZG-B drive wynosi 4 km/h tak,
aby zagwarantowac¢ bezbtedng prace z AMATRON 3.

Po pracy:
T
1. Zamkngc¢ podwojne zasuwy.
2. Wytgczy¢ WOM.
3. Uruchomi¢ 1 zesp6t sterujgcy ciagnika.
—  Wytaczyc¢ obieg oleju.

4.

@
Wytaczyé AMATRON 3.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Praca w polu

5.3.2 Przyporzadkowanie przyciskéw menu roboczego

Strona 1: Opis pal funkcyjnych:

Patrz rozdziat

EHR~  g8.5kmh T 501
Loy 2354 i 2.
Flache: 23.65ha | T
e 548 U/min 2 Autol—
£ b =
| 26-B Drive | 5.2.1
1 J e
ax
kg 5.2.2
2354 523
5.2.2
Auftrag: 1
OSTRZEZENIE
Od predkosci jazdy 20 km/h Trail-Tron zostaje wytaczany i dyszel
automatycznie przechodzi do pozycji Srodkowej.
l Wecisniety przycisk Shift-Taste: Opis pdl funkcyjnych:

Patrz rozdziat

Doy 2354 m
Fldche: 23.E5ha

EHH—~  8.S5km/h T

3 548 Us/min O Autol—
£’ b1
f ZG-B Drive \
) kssha
(5 hrd
kg 525
2354
5.2.6
Auft : 1
uiteta 527
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Praca w polu
5.4 ZG-B ultra hydro
541 Sposob postepowania przy pracy

1. Uruchomi¢ 1 zespét sterujacy ciagnika.

—  Wiaczyé obieg oleju.

/@
2. Q wiaczy¢ AMATRON 3.

[E=r
3. Q Wybraé menu robocze.
[N R

ML

4. 7 Wiaczy¢ tarcze rozsiewajace.

5. Rozpocza¢ jazde i otworzy¢ zasuwy hydrauliczne

i

6. Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpoczg¢ od jazdy
kalibracyjnej

7. Gdy rozpoczyna sie od rozsiewu granicznego / rozsiewu przy
rowach:

%
, :§ wybrac i wigczy¢ rodzaj rozsiewu granicznego i

na krawedzi pola (lewa / prawa).

— Podczas rozsiewu AMATRON 3 pokazuje menu robocze.
Stad wykonuje sie wszystkie niezbedne dla rozsiewu ustawienia.

— Zapisywane sg dane ustalane dla uruchomionego zlecenia.

Po pracy:

]
1. Zamkna¢ zasuwy zamykajace.

|
TSP

7 Wylaczy¢ tarcze rozsiewajgce.

Uruchomi¢ zespot sterujacy w ciggniku i w ten sposéb przerwac
zasilanie bloku sterowania w olej.

0/@
4. Q Wytaczy¢ AMATRON 3.
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Strona 1:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz rozdziat

EHH— 12.8kmsh [ERift] o1
HUKQ 1234 m L min
Fldche: 45.67ha P |
Fi b
200 z6-B Ultra hudro] 200 ]
kasha kasha
1@@ % 168 % Il‘n.
—uilll
—
-b._
[ rre
7280
min
,—-T —ﬁ‘_,
o e
roftrs: (0O (i -

5.2.8
5.21

5.21

529

529

' Wcisniety przycisk Shift-Taste:

Opis pol funkcyjnych:

Patrz rozdziat

m_HDKg 1234 m
Fliche: 45.67ha

f )
200 fza-a Ultra hgdrn\ 200

kasha kasha
188 % 188 %

EHH — Ehift
12.8kmsh =

Pl.
auf
Pl
0 zu
720U/ min
[ 1 k=
===
i omo il =5

524

524

5.2.5

5.2.6

5.2.7

Strona 2:

Opis pdl funkcyjnych:

Patrz rozdziat

EHH— 12.8knrh BRI -,

L owg  1234m
Flrache: 45.67ha

f 3
200 [z6-B Ultra hydro! 200

k=sha k=sha
188 ¥ 1686 %

-

s
T20W min

Auftrag: @ @

-
L —
=
>
=

5.2.10

5.2.10

5.2.10

5.2.10

Praca w polu

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Przyporzadkowanie na wielofunkcyjnym uc

;

@O
@O

™

hwycie
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5.5 Uzupetnienie ilosci nawozu

e W menu roboczym (Rys. 50).

e W menu danych maszyny, strona pierwsza

(Rys. 51).

T
] )

1. | 05D

2. Wsypa¢ nawoz.

Otworzy¢ menu napetniania.

Rozsiewacz nawozu bez techniki wazenia:
—  Wprowadzi¢ dosypang ilos¢ nawozu w kg.
Rozsiewacz nawozéw z technikg wazenia:

—  Uzupetniona ilo$¢ nawozu pokazana bedzie
w kg.

@ potwierdzi¢ dosypang ilo$¢ nawozu

(Rys. 52).

Praca w polu

EHR— 8.Skmh T
Doy 2354 m
Fldche: 23.65ha
3 548 U/min <25 Auto
! iy
| 26-B Drive |
@ 1z/ha
H S 25 [PI.
Band: kg - auf
5.3 2354 PLHN: Pl
cm/'s 168 # zu

Auftrag: 1 — %
Rys. 50
Diongerfiollstand: 1568 kg
kg
AR
Streuver befullen E
kg
HAlarm
Alarmgrenze: 208 kg Iﬁl
kg

Behidl ter leeren:

B.0em/s @
@lm;m B-/1

Rys. 51

DOongerfillstand: 156 kg

Hachfillvargang lduft,

nachgefillte Dingermenge: CEIREG
st 1354kg B4 E
kg
Alarm
Mit Eingabetaste
Al bestdt igen
kg
Be = (=
@m;m 8-1
Rys. 52
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Praca w polu

5.6 Opréznianie zbiornika rozsiewacza

Pozostaty w zbiorniku nawdz mozna spuscic przez

e koncowki lejkow przy ZG-B, ultra hydro.

o tasme, przy ZG-B drive.

ZG-B drive (Rys. 53)

1. Zdemontowac tarcze rozsiewajace (patrz
instrukcja obstugi maszyny)

2. Menu danych maszyny:

Wiaczy¢ tasme

—  Podwdjne zasuwy otworzg sie
automatycznie.

— Pozostaty nawdz zostanie usuniety ze
zbiornika.

w
-]
X\
L]

Wylgczy¢ tasme,

— Podwdjne zasuwy pozostang ze wzgledéw
bezpieczenstwa otwarte.

ZG-B ultra hydro (Rys. 54)

1. Zdemontowac tarcze rozsiewajgce (patrz
instrukcja obstugi maszyny)

2. Menu danych maszyny:

§ g Submenu oproézniania zbiornika
(Rys. 55).

DOongerfOllstand: 1568 kg

ol

2
B

Strever befillen

]

)
=
w
L
=

Alarmgrenze: 208 kg E
kg
. o=~
Behdlter leeren: B8.8em/'s

@l g1seq | 821

Rys. 53
DOngerfullstand: Bkg ﬁl
kg
BT
Eks%
Alarn
Alarmgrenze: B kg Iﬁl
kg
Behdlter leeren: li. 8lImp.
re. 8lImp. %
@ a1./04
Rys. 54

52
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o —r—

as1

o

s é.% Otworzy¢ lewq i prawg

zasuwé dozujaca.

/

Otworzy¢ lewq i prawg

zasuwe hydrauliczng, (‘ L ).

Wigczy¢ tasme.

— Pozostaly nawo6z zostanie usuniety ze

zbiorni

ka.

— Podczas oprézniania mieszadto jest
wigczone.

o —r—

6 as1

Wytaczy¢ tadme

. Maszyne odstawia¢ z otwartymi zasuwami

3 Przed napetnieniem ponownie zamkngé
zasuwy.

Praca w polu

Pl R

PUH-5ignal Bandboden: 188 #

Behdlter leeren: li. 3 Inmp.
re. 2Imp.

Vh%fﬂ}

8/1

1
l
l

i

Rys. 55

Niebezpieczenstwo zranienia przez napedzane mieszadio w

f OSTRZEZENIE

strefie koncéwek lejkow!

W Zadnym wypadku nie siega¢ w otwor zasuwy ani nie wktada¢ tam

zadnych przedmiotéw.

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Wielofunkcyjny uchwyt

6 Wielofunkcyjny uchwyt
6.1 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 56/1) mocuje sie 4
Srubami, w wygodnie dostepnym miejscu w
kabinie ciggnika.

Wtyczke wyposazenia podstawowego nalezy
przytaczy¢ do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 56/2).

Wtyczke (Rys. 56/3) wielofunkcyjnego uchwytu
przytaczy¢ do srodkowego gniazda Sub-D
AMATRON 3.

6.2 Funkcja

Wielofunkcyjny uchwyt dziata tylko w menu
Praca AMATRON 3. Umozliwia on
instynktowng obstuge AMATRON 3 podczas
pracy w polu.

Do obstugi AMATRON 3 wielofunkcyjny
uchwyt (Rys. 57) ma do dyspozycji 8 przyciskéw
(1 - 8). Oprocz tego mozna za pomoca,
przetgcznika (Rys. 58/2) trojstopniowo zmienic
przyporzadkowanie przyciskow.

Przetgcznik standardowo znajduje sie w

e [= pozycji srodkowej (Rys. 58/A) i moze
by¢ przestawiony

e [ do gory (Rys. 58/B) lub
o [=wdot (Rys. 58/C).

Pozycja przetacznika sygnalizowana jest diodg
LED (Rys. 58/1).

e [ = LED $wieci na z6tto
e ™ LED $wieci na czerwono

e [ LED swieci na zielono

Rys. 57

Rys. 58

54
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Wielofunkcyjny uchwyt

6.3 Przyporzadkowanie przyciskéw:
Przycisk Zl?-B ZG-8
Drive Ultra hydro
1= Trail-Tron wiacz/wytacz Wiaczenie / wytaczenie napedu tarcz
rozsiewajacych
2 fr=
3= Dotaczenie sekcji szerokosci z lewej
4= Odtaczenie sekcji szerokosci z lewej
5= Dotaczenie sekcji szerokosci z prawej
60 Odtaczenie sekcji szerokosci z prawej
7= Dyszel ¢«
8= Dyszel >
10 = Otwarcie obu zasuw zamykajgcych
2b= Zamkniecie obu zasuw zamykajacych
3b= Otwarcie lewej zasuwy zamykajace;j
ab= Zamkniecie lewej zasuwy zamykajacej
5b= Otwarcie prawej zasuwy zamykajace;j
6~ Zamknigcie prawej zasuwy zamykajacej
70~ - Krok ilosciowy [%]
ghr= + Krok ilosciowy [%]
1 Start kalibracji (tylko z technika wazenia).
2= Dawka 100%
3= Lewa + krok ilo$ciowy [%]
4l Lewa - krok ilosciowy [%]
5 [ Prawa + krok ilosciowy [%]
6= Prawa - krok ilosciowy [%]
ydis= Limiter wiacz/wytacz Rozsiew graniczny strona lewa
8 == Rozsiew graniczny strona prawa
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Konserwacja i czyszczenie

7 Konserwacija i czyszczenie
OSTRZEZENIE
Prace konserwacyjne i czyszczenie wykonywac¢ tylko przy
wytaczonym napedzie tarcz rozsiewajacych i wytaczonym
napedzie watka mieszadta.

71 Czyszczenie
NIEBEZPIECZENSTWO
Przy uruchamianiu zasuw nie siega¢ w otwér przelotowy!
Niebezpieczenstwo przygniecenia!
ZG-B ultra hydro:
Do czyszczenia rozsiewacza zasuwy hydrauliczne oraz elektrycznie
uruchamiane zasuwy dozujgce musza by¢ otwarte tak, aby mogta
odptyngé woda i resztki nawozu.
. Otwieranie/zamykanie zasuw dozujacych (patrz menu danych
maszyny strona 13).
e  Otwieranie/zamykanie zasuw zamykajacych (patrz menu
robocze).
7.2 Podstawowe ustawienie zasuwy

ZG-B ultra hydro:

Poprzeczne otwarcie elektrycznie uruchamianej
zasuwy dozujgcej ustawione jest fabrycznie
(Rys. 59).

Jesli przy takim samym ustawieniu zasuw
dochodzi do nieréwnomiernego oprdzniania
lejkow rozsiewacza, nalezy w nastepujacy
sposob sprawdzi¢ podstawowe ustawienie
zasuw.

Rys. 59
Podstawowe ustawienie zasuw dla obu zasuw
dozujacych nalezy wykona¢ poprzez Service elektr.Schiebergrund- @
Setup: einstellung
i
v
1. |/ uruchomic. hyd. Plane: Aus
Strona druga (Rys. 60): =
@ P hyd. SchlieBlschieber: mit Feder | {--2>
;'/ =
2. Wykonac¢ podstawowe ustawienie
lewej strony. Regel faktor: 1.00
b @ ||.|
e B2/684
A [Re. . . .
3.~ &J)|Wykonaé podstawowe ustawienie Rys. 60

prawej strony.
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/|
e
4, /ﬁf 8| Catkowicie zamkng¢ otwor

przelotowy (ustawi¢ 0 impulséw).

‘.I.%Léﬂ/
5. ;/ Otworzy¢ otwor przelotowy az do

1500 impulsow.

ZA

NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo zranienia w
obrebie zasuw dozujacych podczas
‘.I.%Léﬂ/
I .z i

uruchamiania przyciskow,

d +3 =

Ve // e

/ﬁuf ol ’// =5 gdyi przed

osiagnieciem wybranego
ustawienia zasuwy dozujace
zamykaja sie.

W otworze przelotowym nie
pozostawiaé palcéw ani przymiaru.

6. Przymiar ustawiajacy (Rys. 62/1) (opcja, nr.
kat.: 915018) musi sie teraz dawac¢ lekko
przesuwac przez utworzony, poprzeczny
otwor przelotowy.

o

Przymiar ustawiajacy nie daje sie
przesungc¢ przez poprzeczny otwor
przelotowy:

3

e
7 Aktualny offset (ustawienie)
zwiekszy¢ o 5 impulsow tak, az
przymiar bedzie doktadnie pasowat do
otworu (Rys. 63).

Przymiar ustawiajgcy ma zbyt duzo
luzu:

d
e
v
/~_-5 | Aktualny offset (ustawienie)

zmniejszy¢ o 5 impulsow tak, az
przymiar bedzie doktadnie pasowat do
otworu (Rys. 63).

7. @ Przyciskiem wprowadzania

zatwierdzi¢ pozycje.

Konserwacja i czyszczenie

Schiebergrundeinstel lung: auf
links: 1500
-1588 Impulse anfahren o
-mit Lehre ffnung prifen auf
-gegebenenfalls mit +5/-5
karregieren +5
-mit Eingabetaste Position
bestdt igen -5
=zur Kontrolle 1588 Impulse
erneut anfahren
aktuelle Impulse: 1588 man.
gespeicherter O0ffset: 188 Eingabe
aktueller Offset: 185
. 2 Impul 5=
Anzeige der Impulse im i
Arbei tsmeni: Ein anzelas
1/8
Rys. 61

Rys. 63

AMABUS BAG0123.0 12.12
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Konserwacja i czyszczenie

Inpul s—-
manzeige
178

Impulsy (Rys. 64/1) silnikéw ustawiajgcych

moga by¢ pokazywane w menu roboczym.

EH— 12, 8kmsh m%
Frad, 5% 1 -
che: , a 1!
L %
i ﬁ
200 z6-B Ultra hl_-|d|3 200 [z
kaiha [ kadha
1’392\ roow @
1500 1500 =
- P1.
auf
P1
[ ru
T20"min I
E —_—— E k=
Auftrag: (E @ %

Rys. 64
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Usterka
8 Usterka
8.1 Alarm
Alarm niekrytyczny:
Meldunek o btedzie (Rys. 65) pojawia sie w Maschinentyp: ZG-B Ultra huydro |Aufirag
dolnej czesci wyswietlacza i zatgcza sie "
trzykrotny sygnat dzwiekowy. Jesli to mozliwe, Auftrags-Hr.: 2
usungc bigd. Sollmenge: 200 kgsha E
Cal.
Cal.- Faktor: 1.081
Arbeitsbreite: 21.0 m Maschi .
varg. Beschu. : 18 kmsh
Sollwert kann nicht %
eingehalten werden A
Rys. 65
Alarm krytyczny:
Meldunek alarmu (Rys. 66) pojawia sie w Maschinentyp: Z6-B Ultra hydro |Auftrag
srodkowej czesci wyswietlacza i zatacza sie
sygnat dzwiekowy. Au'
) o - Stellmotor
1. Odczyta¢ meldunek alarmu z wyswietlacza. So' links ha
@ reagiert nicht Cal.
Ca
2. Potwierdzi¢ meldunek o alarmie. A .
r Masehi .
va'! mit Eingabetaste be- h
stdtigen oder mit
s Blattern zur Hilfe %
Arbei t 5=
menl Setup
Rys. 66
8.2 Awaria czujnika drogi (Imp/100m)
Wprowadzenie symulowanej predkosci jazdy w
menu Setup umozliwia dalszg prace po awarii
czujnika drogi.
Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
W tym celu:
1. Odtaczy¢ kabel sygnatowy od Gesamt fliche: 5683 ha 's":‘; "'
podstawowego wyposazenia ciggnika. Belintnihias 124 +
knsh Gesamtstreuzeit: SESh
2. L Wprowadzi¢ symulowang predkos¢ sim.km/h: 0.0kmsh
jazdy.
3. Podczas pdzniejszego rozsiewu nalezy e e
utrzymywaé wprowadzona, symulowang, Serachen:  DE/BE/FR/MNL
rotkobt o Y Fe e 5,50 T ovvez | e
Rys. 67
@  Jeslizarejestrowane zostang impulsy

na czujniku drogi, komputer przetaczy
sie na rzeczywistg predkos¢ jazdy
podawang przez czujnik drogi!
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AMAZIONIEN-WERKIE
H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 Tel.: +49 (0) 5405 501-0
D-49202 Hasbergen-Gaste Telefax: + 49 (0) 5405 501-234
Germany e-mail: amazone@amazone.de

http:// www.amazone.de

Zaktady: D-27794 Hude ¢ D-04249 Lipsk e F-57602 Forbach
przedstawicielstwa fabryczne w Anglii i Franc;ji

Fabryki rozsiewaczy nawozow mineralnych, opryskiwaczy polowych, siewnikéw, narzedzi
uprawowych, uniwersalnych hal magazynowych i narzedzi do gospodarki komunalne;j
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