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Ndo é

incémodo nem desnecessdrio ler o manual de ins-
trugdes e de o respeitar, porque ndo basta de ouvir
de outros e ver nos outros que uma mdquina é boa
para a comprar e de pensar que agora vai tudo au-
tomaticamente. O utilizador ndo se coloque ape-
nas ele proprio em perigo, também comete o erro
de procurar a causa do insucesso na mdquina e
ndo nele préprio. Para garantir o sucesso deve en-
trar no espirito da coisa ou se informar sobre o 0b-
jectivo de cada dispositivo na mdquina e instruir-
se sobre o manuseamento. E s6 depois que estd sa-
tisfeito tanto com a mdquina como também com si
préprio. O objectivo deste manual de instrucées é
de alcangar isso.

Leipzig-Plagwitz 1872. .0 okl
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Dados de identificacao

Endereco do fabricante

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Encomenda de pecas sobresselentes

Catalogo de pegas sobresselentes online: www.amazone.de

Ao encomendar pegas sobresselentes, indique sempre o n.° de ident.
da maquina (dez caracteres) da maquina.

Formalidades relativas ao manual de instrucdes

Numero do documento: MG3629
Data de criagao: 10.12
© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2014

Reservados todos os direitos.

A reimpressao, mesmo que parcial, s6 € permitida com a autorizagao
da AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 3



Prefacio

Preféacio

Avaliagéo do utilizador

P

Estimado cliente,

optou por um dos nossos produtos de qualidade da extensa gama de
produtos da AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH & Co. KG.
Agradecemos a confianga que depositou em noés.

Ao receber a maquina, verifique se ocorreram danos devido ao trans-
porte ou se faltam pecgas! Com base na guia de remessa, verifique se
foi fornecida a maquina completa, inclusive os equipamentos extra
encomendados. S6 tem direito a uma indemnizagéo se apresentar
uma reclamacgao imediata!

Antes da primeira colocagdo em funcionamento, leia atentamente
este Manual de instrugdes, em particular, as indicagdes de seguran-
¢a. ApGs uma leitura cuidadosa podera aproveitar as vantagens da
nova maquina por si adquirida.

Certifique-se que este manual de instrugdes ¢é lido por todos os ope-
radores da maquina, antes de estes colocarem a maquina em funcio-
namento.

No caso de eventuais duvidas ou problemas, consulte este manual
de instrugbes ou telefone-nos.

Uma manutencéao periddica e uma substituicdo atempada de pecas
desgastadas ou danificadas faz aumentar a esperanca de vida da
sua maquina.

Estimado leitor,

0s nossos Manuais de instrugdes sédo actualizados periodicamente.
Com as suas propostas de melhoramento contribui para criar um
Manual de instrugdes cada vez mais favoravel ao utilizador. Envie-
nos as suas sugestdes por fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Informacgdes para o utilizador

1 Informag0Oes para o utilizador

O capitulo Informagdes para o utilizador fornece informagdes sobre o
modo de utilizagdo do Manual de instrugdes.

1.1 Finalidade do documento

O Manual de instrugdes aqui presente
. descreve 0 manuseamento e a manutencao desta maquina.

. fornece indicagdes importantes para um manuseamento seguro
e eficiente da maquina.

. faz parte da maquina e deve ser sempre acompanhado na ma-
quina ou no veiculo tractor.

. deve ser guardado para uma utilizagao futura.

1.2 Indicacdes de locais no Manual de instrucdes

Todas as indicag¢des de sentido neste Manual de instrugbes séo
sempre vistas no sentido de marcha.

1.3 Representacgdes utilizadas

Instrucdes de procedimento e reaccbes

Enumeracgdes

As acgbes a executar pelo operador estao representadas sob a forma
de instrugdes de procedimento numeradas. Respeite a ordem das
instrugdes de procedimento indicadas. A reac¢do a respectiva instru-
cao de procedimento esta eventualmente assinalada através de uma
seta.
Exemplo:

1. Instrugdo de procedimento 1
— Reacc¢ao da maquina a instrugao de procedimento 1

2. Instrucdo de procedimento 2

Enumeragbes sem ordem obrigatéria estdo representadas sob a for-
ma de lista com pontos de enumeracao.

Exemplo:
° Ponto 1
° Ponto 2

Nimeros de posicao em figuras

Os algarismos dentro de paréntesis curvos remetem para numeros
de posicao em figuras. O primeiro algarismo remete para a figura, o
segundo algarismo remete para o numero de posi¢ao na figura.

Exemplo (Fig. 3/6)
. Figura 3
. Posicéo 6
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Indicagdes gerais de seguranca

P

2 IndicagcOes gerais de seguranca

O conhecimento das indicagdes de seguranca e dos regulamentos de
seguranga essenciais € um pressuposto fundamental para o manu-
seamento seguro e o funcionamento sem avarias da maquina.

O

O Manual de instrugoes
. deve ser sempre guardado no local de aplicagdo da maquina!

. deve estar sempre completamente acessivel para o operador e
0 pessoal de manutengao!

2.1 Apresentacao de simbolos de seguranca

As indicagdes de seguranca sao assinaladas através do simbolo de
seguranga triangular e da palavra de sinalizagao diante dele. A pala-
vra de sinalizagdo (PERIGO, ADVERTENCIA, CUIDADO) descreve a
gravidade do perigo iminente e tem o seguinte significado:

PERIGO

Assinala um perigo imediato de elevado risco que, se nao for
evitado, pode ter consequéncias fatais ou provocar graves le-
s@es corporais (perda de partes do corpo ou ferimentos perma-
nentes).

Se estas indica¢6es nao forem observadas, isto poderé ter con-
sequéncias fatais ou provocar graves lesfes corporais.

ADVERTENCIA

Assinala um eventual perigo de risco médio que, se nao for evi-
tado, pode ter consequéncias fatais ou provocar uma (grave)
les&@o corporal.

Se estas indicagdes ndo forem observadas, isto podera ter, em
certas circunstancias, consequéncias fatais ou provocar graves
lesBes corporais.

CUIDADO

Assinala um perigo de risco reduzido que, se néo for evitado,
poderater como consequéncia lesdes corporais ligeiras ou mé-
dias, bem como danos materiais.

e B> P P

IMPORTANTE

Assinala uma obrigacdo no sentido de se ter um comportamento
especial ou uma acgdo para 0 manuseamento correcto da ma-
quina.

Se estas indicacdes nédo forem observadas, podem surgir avari-
as na maquina ou nas suas imediacdes.

INDICACAO

Assinala conselhos de utilizacdo e informac8es particularmente
Gteis.

Estas indicacdes ajudam a aproveitar na perfeicdo todas as fun-
¢des na sua maquina.
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Descricdo do produto

3 Descricédo do produto

O software AMABUS e o terminal de comando AMATRON 3
permitem comandar, operar e monitorizar confortavel as maquinas
AMAZONE.

Este Manual de instrugcbes apresenta o comando dos pulverizadores
UF, UX, UG e PANTERA com o AMATRON 3.

O comando do pulverizador com o AMATRON 3 varia consoante
o tipo de dobramento da armagéao e equipamento da maquina.

Os pulverizadores AMAZDONE podem ser equipados com os se-
guintes dobramentos de armacéo:

. Profi I / Il, Profi LS para sistema hidraulico Load-Sensing
. Dobramento de pré-seleccao
. Dobramento standard com / sem ajuste da inclinagao

O AMATRON 3 activa um processador da maquina. Nesta situa-
¢ao, o processador da maquina recebe todas as informagbes neces-
sarias e assume a regulagao da quantidade de aplicagédo em termos
de area em funcao da actual velocidade de marcha.

O AMATRON 3 memoriza os dados para uma tarefa iniciada.
O AMATRON 3 ¢ constituido pelo menu principal e pelo menu

Trabalho.
Menu principal
Tipo de magq.: U Tarefa
O menu principal é constituido por varios sub- H
menus, nos quais, antes de efectuar o trabalho, N.? tarefa: 3
& n ari
€ necessario @td. nomi . : 258 1/ha Maquina

. introduzir dados,

) determinar ou introduzir os ajustes.

Impulsos p# litro: BBES

Tam. do depds.: 5208 Litro
Largura trab.: 24.80m
i o setup
iruE:lilhn Ajuda
Fig. 1
Menu Trabalho CBIn— 12.8 kmt Bhift ]
L4, 1568 m 3. Sbar
«  Durante o trabalho, 0 menu Trabalho indica | 4F®®* :"‘:Eh“ 2153%;/'“
todos os dados de trabalho necessarios. 1) oc ik r
- ~ N , auto Auto TT
e  Durante a utilizagéo, a maquina é operada Auto *
através do menu Trabalho. e o E> 3
Ao, | =
L=
3:)9 \ %bo =
YAXKAKXAKAKKAAT &
. Bem - 08.01/min Bem T
Tarefa: s A @BUBS ;ﬂfﬁ?
Fig. 2
Software AMABUS BAGO0117.1 02.14 9



Descrigéo do produto

3.1 Introducées no AMATRON 3

. Para o manuseamento do AMA-

l TRON 3 surgem, neste Manual de ' l{iﬁ'

instrucdes, os campos de fungéo para I
evidenciar que devera ser accionada a u
tecla correspondente ao campo de
funcgéo.

Exemplo:

e  Campo de fungéo ~ ‘Al

7 "r'&: Executar a fungéo A.

ARATTROR T

"

L0
X,
00

Descricdo no Manual de instrucdes:
/ SSY

Accéo: Fig. 3

O operador acciona a tecla atribuida ao campo
de funcéo (Fig. 3/1) para executar a fungéo A.

3.2 Versado de software

Este Manual de instru¢des é valido a partir da versao de software:

Maquina:
Versao MHX: 7.15.xx

10
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L

Descrigéo do produto

Menu principal 4——} Menu trabalho

A

l

3.3 Hirarquia do software
Auftraa *
Menu Tarefa .
e Nome °
e Nota *

¢ Quantidade nominal
e Iniciar / continuar Tarefa
e Apagar tarefa

e Apagar dados do dia ou
dados de tarefa

Menu Setup

o || A
10

Diagnéstico, introducao
Diagnostico, emisséo
Simulador de velocidade
Dados basicos da maquina

¢ Tipo de maquina

¢ Tipo de armagao

e Tamanho do depésito

e Sinalizador do nivel de
enchimento

e Largura de trabalho

e Numero de secgbes

¢ Bicos por secgao

o Numero de medidores de
fluxo

¢ Constante de regulacao
da pressao

e Bicos periféricos

e Marcagao de espuma

o Configurar bicos periféri-
cos

e Pacote conforto

¢ DistanceControl

¢ Tipo de dobramento

e Suspenséo hidro-
pneumatica

¢ Limite de alarme de va-
cuo

e TrailTron

Menu Dados da maguina

Ajuste da inclinagao / cali-
brar DistanceControl

Impulsos por litro

Ndmero de rotagdes nomi-
nal do eixo de tomada de
forga

Impulsos por 100 m

Desligar de modo perma-
nente secgdes

Selecgao de secgdes indivi-
duais

Limite de alarme do nivel de
enchimento

Rampa de arranque
Passo de quantidade
Pressao maxima
Pressdo minima
Blogueio automatico da
armacao de pulverizacao
Contador de distancia
Elevagao automatica
Calibragem TrailTron

Numero de rotagbes nomi-
nal da bomba

High-Flow
DistanceControl

e Acumulador de déleo

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Colocar em funcionamento

4

4.1

O menu principal mostra
e o tipo de maquina seleccionado. Tipo de maq.: ux Tarefa
x
o N
e 0n.°de tarefa para a tarefa iniciada. N.0 tarefa: 3
. a quantidade nominal introduzida. atd. nomi . : 258 1/ha Héquina
. os impulsos por litro do 1.° medidor de flu-
XO. Impulsos p’ litro: BBS
e  acapacidade do depdsito de calda em li- (aniselaiclepat s, BIIAELLES
tros. Largura trab.: 24.80m
. a largura de trabalho introduzida para a o e
armacao de pulverizagdo em [m]. Menu Riud d
trabal ho JEEs
Submenus do menu principal: Fig. 4

Tarefa

Colocar em funcionamento

Menu principal

Chamar o menu Tarefa

(consultar a pagina 13)

. Introdugao dos dados para uma nova tare-
fa.

. Iniciar uma tarefa antes de comecgar um
trabalho.

. Sao memorizados os dados determinados
de até 20 tarefas processadas

Haquina

Chamar o menu Dados da maquina
(consultar a pagina 15).

. Introdugao de dados especificos da maqui-
na ou dados individuais.

I setup

Chamar o menu Setup

(consultar a pagina 34).
. Introducao dos ajustes basicos.

12
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Colocar em funcionamento

4.2 Menu Tarefa

l Tarefa

No menu principal, seleccionar Tarefal

No menu Tarefa
. pode criar e iniciar ou prosseguir tarefas individuais.

. pode chamar os dados de tarefa memorizados. Podem ser me-
morizados, no maximo, 20 tarefas (n.° de tarefa 1 a 20).

& Ao iniciar ou prosseguir uma tarefa, a tarefa actual é automati-
l camente terminada e memorizada.

42.1 Criar / iniciar / chamar tarefa

Se for aberto o menu Tarefa, aparece a tarefa g Hone

s .14 H.? tarefa: 4 iniciado

iniciada (processada em ultimo lugar).
MBemeE . o e e e e e e e
N : Hota

. i REERLL.". e e R R R R R

@Para criar uma nova tarefa, seleccionar

um numero de tarefa [21120] it L 1/ha
ha concl.: 36.52ha —
H?I'?.En: 3 E |_ 1nilclar

. =:» | Apagar dados da tarefa selecciona- Média: 18.85hart

da Qtd. emitida: 9136 Li.
hasdia: 3.21ha SEhoaE
: Qtd./dia: g2 Li. —

anru.s/dlu.: 8.3 t H;adsar

. : Introduzir nome @ didrios

416
/ Fig. 5
o tet | Introduzir nota
) Introduzir quantidade nominal

decorrentes sejam registados para esta ta-
refa.

Hlada.l

Iaur:c:

Apagar dados do dia

o  Areatrabalhada (ha/dia)

o Quantidade de adubo aplicada (quan-
tidade/dia)

o  Tempo de trabalho (horas/dia)

& Tarefas ja memorizadas podem ser

l chamadas com . e novamente

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 13
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Tecla Shift premida l

Tarefa
ava.
L J NN

Tarefa
rRECEE.

4.2.2

(Fig. 6):

Folhear tarefa para a frente

Folhear tarefa para tras.

Tarefa externa

Através de um PDA com processador é possivel
transferir uma tarefa externa para o AMA-
TRON 3 ¢ inicia-la.

Esta tarefa obtém sempre o numero de tarefa

21.

A transferéncia de dados faz-se através da inter-

face série.

terninar
tarefs
externa

1/ha

Terminar tarefa externa.

Introduzir quantidade nominal.

P

M.? tarefa:

2 iniciado

Tarefa
HBmSE . o e S aua.
x
B et o e e 0
atd. nomi . : 200 kg/ha Tarefs
reares.
ha conel.: 8.88ha
Horas: a.a t
Média: 8.808 hast
Qtd. emitida: a Li.
has/dia: 8.80 ha
atd. /dia: a Li.
‘ﬁnrus/diu: 8.e t
@ 2528
Fig. 6
H.? tarefa: 21 e —
1 refa
- . externa
atd. nomi . : 258 1/ha
1/ha
ha conecl.: 8.88ha
Horas: 8.a t
Qtd. emitida: a Li.
=
Fig. 7

14
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4.3 Menu Dados da maquina

l Maquina

No menu principal, seleccionar Dados da maquina!

Os dados da maquina ja foram introduzidos de fabrica no AMA-
TRON 3.

No menu Dados da maquina, antes da primeira colocagao em funcio-
namento, verificar os dados especificos da maquina ou os ajustes e,
se necessario, corrigi-los (adaptar os ajustes / efectuar calibragem).

Pagina um Ijﬂ(musl(Fig. 8)
Calibrar ajuste da inclinacdo

" o
B
® * Impulsos p# litro: EES t‘L?f':]
o  Calibrar Ajuste da inclinacao (opgao, ol
consultar a pagina 19)
N?rni‘ .nom. —u >
o  Calibrar o DistanceControl (opg&o, elx.toma.for.: S48 rpm o B

consultar a pagina 20).

tléfl»’] Impul sos p/ 188m: 13685 :
. fel- | Determinar introduzir os impulsos @BNBS I./100m
por litro (consultar a pagina 23). Fig. 8
Fo Nt
. Introduzir o nUmero de rotagdes

nominal do eixo de tomada de forga (con-
sultar a pagina 26).

|
P

)

e [M7®" Calibrar o sensor de distancia (con-

sultar a pagina 30).

SecgGes desligadas: D

. Desactivar de modo permanente as Seleccdo de des b

@Pégina dois(Fig.9) ﬁ
YIXIT

secgdes individuais:

secgbes. O algarismo indicado (Fig. 9) in- 8-/1
forma sobre o niumero de secgdes desacti- _
vadas de modo permanente (algarismo 0 = L 3 . 200

nenhum seccéo desactivada). (Consultar a limite alar niv ench: y¢n, E
pagina 31). Alarm

Configurar rampa arranque

paeny E
B8/1 Bz/84

. Activar / desactivar a fungao Selec- kanfig.
¢ao de secgdes individuais. (Consultar a Fig. 9
pagina 59). 9.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 15
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. Ao | Introdugédo do limite de alarme do SecgBes desligadas: 0
nivel de enchimento.

14

— Na operacgao de pulverizagéo soa um sinal
de alarme, se o nivel de enchimento no de-
posito de calda descer abaixo do limite de
alarme do nivel de enchimento.

Selecgdo de

= . s A des
sec¢Bes individuais: =

200
Litro

Hik

ki limite alar niv ench:

Alarm

. Cenfis-| Configurar a rampa de arranque ]
(consultar a pagina 32). Configurar rampa arranque

@ az/84

A

konfig.
Fig. 10
B paging trés | BPoae] (i :
O Pagina trés (Fig. 11) Passasderqhdi 10% :Gh:l;. e
n .
Qfd;. e Z(gr*;"'m,\_
o Introdugdo para o passo de quanti- Fress. max. 18bar : i
dade. Introduza o passo de quantidade pre- . aks.
tendida (aqui 10 %). et
— Na operagao de pulverizagao, por cada Press. min. ibar | nb_c"
1A.
accionamento da tecla / ,a —_—
quantidade de aplicagao ¢é alterada pelo B1 : tomét ico: d T
passo de quantidade introduzido. T M. = i 8]
@83.{"84 Auto
T | e, .
bort L\ Fig. 11
. ol " | Introducédo da maxima e

minima pressao de pulverizagdo admissivel
para os bicos de pulverizagcdo montados.

— Na operacgao de pulverizagéo soa um sinal
de alarme caso a pressao de pulverizagao
permitida seja ultrapassada por excesso ou
por defeito.

L8]
. 2t | Activar e desactivar o bloqueio au-
tomatico do sistema de compensacgao de

oscilagao.

inf CUIDADO
Danificagdo da armagéao de pulveriza-

¢ao, caso o bloqueio automatico seja
efectuado com a maquina em posicao
inclinada.

— Desligar o bloqueio automatico.

16 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



@Pégina quatro (Fig. 12)

Ligar/desligar contador de distancia.

Para encontrar os sulcos de marcha, é
indicada a distancia percorrida na cabecei-
ra do terreno. O contador de distancia co-
meca a registar a distancia assim que "Pul-
verizar" esteja desligado.

s W e

o i Ligar / desligar Elevagdo automati-

ca.

Auto Lift levanta a rampa antes da viragem para
a altura entrada.

o o o

. . o~ ?
o Ao desligar a pulverizagao 2" ¢ a

armacao é elevada automaticamente.

o e o

?

o Ao ligar a pulverizacao a ar-
magcao é baixada automaticamente.

Ajustar as alturas da armacao (consultar a
pagina 58).

) Efectuar a calibragem TrailTron
nsultar na pagina n° 33).

DistanceControl:

Colocar em funcionamento

contador de distéancia 1lig

Auto Lift lig

Calibra TrailTron

ﬁﬂ04ﬂ35

T Iy

cal

Fig. 12

DistanceControl regula automaticamente a regu- Contad-distan des "'I]:D:J
lagado da inclinacao e da altura da armagao. e
Ao desligar a pulverizagédo na cabeceira do ter- Ajuste autom. incli- R
reno, a armacao é elevada automaticamente nacéob ) 4 des
para a altura entrada. napgoreceira do ter 7
A regulacéo da armacéo elevada pode ser desli- Regulacdo auto da al- (v
gada permanentemente no processo de vira- tura . des t
gem: na viragem no fim do
’ rego: 2
Calibra TrailTron Y
) % Ligar / desligar a regulagao da incli- ﬁil Cal
nacao da armacao elevada na cabeceira do 04/08
terreno. ]
Fig. 13
A
3
) m Ligar / desligar a regulagao da altura
da armagao elevada na cabeceira do terre-
no.
ﬁi
Cal
) Efectuar a calibragem TrailTron
consultar na pagina n° 33).
Software AMABUS BAGO0117.1 02.14 17
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@Pégina cinco IﬂC'E’-m5|(Fig- 14) High - Flow des Htl-lgfl—
Fl
Opcéo para UX Super e Pantera . ou
't_léé] N° rota.nom.bomba: S540rpm @‘?
High-
. Fiou Ligar / desligar o aumento da quan-
tidade de aplicagao para aplicar adubo li- nzﬂ?z-
quido. . (M AT
Modo DC incl.
Modo
Ok
. Apenas UX: introdugédo do numero
de rotagbes nominal da bomba (consultar ﬂl
33). 05/05
. Fig. 14
. Medus | Introduzir modo DC.

O DistanceControl trabalha com ajuste da
inclinagdo ou desvio angular da barra.

18 Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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43.1 Calibrar o ajuste da inclina¢éo (dados da méquina| :ﬂ[;-;[mb

& A condicdo para um funcionamento em perfeitas condi¢cdes do
l ajuste da inclinacéo eléctrico ou hidraulico é uma calibragem
correctamente realizada do ajuste da inclinacéo (calibragem da

inclinac&o).
Realize uma calibragem da inclinacéo

. na primeira colocagdo em funcionamento.

. em caso de desvios entre o alinhamento horizontal da armacgao
de pulverizagao indicado no display e o alinhamento real da ar-

magcao de pulverizagao.

° uma vez por época.

/ -
. Lo Calibragdo inclin.
1. , /==7| Aceder a posicao central. 5 . g
) . L ) 1. Aceder a pos.central iF
Nivelar a armagéo de pulverizagéo horizon- g Eefsrmi nnrbp?s. fen:ll_'u.l.
3 - ceaer ao arente 1F. (e T e
talmente em relag&o ao solo. 4. Determinar batente dir.
5. Aceder ao batente esq. ar
E. Determinar batente esq.
ge . .
2. Determinar a posi¢ao central. %
max. "
Fom, dir.

3. Aceder ao batente direito, até que o o %
distanciador direito tenha um contacto ligei- max. "
ro com o solo. es9.

Fig. 15
N ’
4. | dir. | Determinar batente direito

5. /=1 Aceder ao batente esquerdo, até
que o distanciador esquerdo tenha um con-
tacto ligeiro com o solo.

~

ndx. "

6. L=2% |Determinar batente esquerdo.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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P

4.3.2 Calibrar DistanceControl (dados da méquina| ﬁﬂ[mmb

A condicédo para um funcionamento em perfeitas condi¢cdes do
DistanceControl é arealizacdo de uma calibragem correcta. Rea-
lize uma calibragem

. na primeira colocacdo em funcionamento.

. uma vez por época.

Antes de calibrar o DistanceControl deve certificar-se de que o solo é
nivelado e ndo apresenta nenhuma inclinagéo, nao existem rebaixos
por baixo dos sensores de ultra-sons, a superficie do solo n&o é de-
masiado lisa (p.ex., asfalto ou betdo).

Maquina

R

mudar para o menu Maquina.

2. mudar para o menu Calibragem do

DistanceControl.

A calibragem propriamente dita decorre em 3 Calibrar Distance Control: =

passos.

e Calibrar na horizontal

- Rremir a tecla "Calibragdo 1 1
horizontal”
- Premir a tecla "Calibracdo

manuval®” e pressionar w
. lentamente, 4 mdo, a barra, Lﬁﬂ?
! Yoo . . no lado esq., para baixo (até
3. Iniciar calibragem horizontal. aprox. 48cm acima do chéo),
aguardar o som de aviso e
o, soltar a barra
- Ugliur a :?lgl:u.r u._bu.rru, a &:21%?32;
4. : Alinhar a armag&o na hori- SCenilc nrtecla !?g;ifg';;;if
zontal. A actual altura dos dois sensores é auvtomit ica” T,
constantemente indicada (Fig. 17). I IATENCEO! ! soltar
a barra ‘:ﬂ.;zp:?f
Fig. 16
— Aparece no ecra Barra agora na horizon-
. Cal ibrar Distance Control: = =)
tal: T T
e n I I
@ & ARjustar na
5. Confirmar posigao horizontal. horizontal: W
ﬁﬂ%ﬁa Fe Lﬁﬂ;ﬂ
1 1
esq. dir.:
- Aut
16Scm 178 cm Ll
Barras agora na
horizontal, confirmar ?H:a}%
. c/tecla intro.
a barra ;ﬁﬁ?
Fig. 17

20
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) Efectuar calibragem manual
Calibrar Distance Control: gﬂ%a
& - Rremir a tecla "Calibragdo 1 1
2 o ) . herizontal”
1. Iniciar a calibragdo manual. - Premir a tecla “"Calibragde
) manual®” e pressionar w
2. Pressionar o brago esquerdo da armagéo lentamente, 4 mdo, a barra, | Lﬁﬂ?
ara baixo com a mao, até que a extremi- ngilace =sq....para:baixo;takc
p ’ q ” aprox. 4B8cm acima do chdaol,
dade se encontre aprox. 40 cm acima do aguardar o som de aviso e
s soltar a barra
solo. Manter esta posi¢ao durante aprox. 5 el far lalEatce o lanbartas. s Elotilss]
segundos. mdo,na posigdo horizontal e
) i premir a tecla "Calibracdo
— O AMATRON 3 informa, através de um automat ica” T,
som de aviso, que identificou a posic¢ao. | IATENGEO!! soltar
3. Depois disso, soltar a armagao e aguardar a-bakrg w2
até que no display apareca "Barra agora na Fig. 18
horizontal". 9.
4. Sea barra ndo recuar automaticamente Calibrar Distance Control: R
para a posigao central (podera acontecer ] resuae Sk, o B i‘m?
devido a fricgdes na suspensao da barra), a =
barra tera de ser conduzida manualmente - f Press. lentam. a
para a posi¢ao central. arma. ate apr. )
40cm acima do |e e
@ chéoe aguard. p/
5. Confirmar posigao horizontal. som de aviso
b I Auto I
Barras agora na
horizontal, confirmar
c/tecla intro. ?as?&:,
P
Fig. 19
e Calibragem automaética
Calibrar Distance Control: ==}
» : a 1 1
1. (Fig. 18) Iniciar calibragem automati- calibragem
ca. automatica em -
cCuUrso, be e
PERIGO soltar a
A Perigo de ferimento devido a barras barra
a oscilar autonomamentel! ] futo 1
. L - Calibragcdo concluida,
Na calibragem automatica ndo se deve confirmar c/tecla
encontrar nenhuma pessoa na area de introd. T,
basculagao da barra.
a barra ;2'525?1‘
— A barra é primeiro elevada automaticamen- )
te do lado esquerdo e, em seguida, do lado ~ F19- 20
direito. Para finalizar, volta a estabelecer-se
a posigao horizontal.
— Quando a calibragem automatica estiver
terminada, o processador indica-o em con-
formidade (Fig. 20).
2. Abandonar o menu.
& Se a barra nao estiver exactamente na
horizontal, tal ndo significa um erro.
Software AMABUS BAGO0117.1 02.14 21
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4.3.3

P

Impulsos por litro (dados da maquina | i ;,04|)

O AMATRON 3 precisa do valor de calibragem "Impulsos
por litro" para o medidor de fluxo / medidor de retorno

0 para a determinacgdo e regulacdo da quantidade de aplica-
¢ao [I/ha].

0 para a determinacao da quantidade diaria e total da calda
aplicada [l].

Devera determinar o valor de calibragem "Impulsos por litro"
através de um processo de calibragem do medidor de fluxo /
medidor de retorno, quando o valor de calibragem é desconhe-
cido.

Pode introduzir manualmente o valor de calibragem "Impulsos
por litro" para o medidor de fluxo / medidor de retorno no A~
MATRON 3, quando se conhece o valor de calibragem exac-
to.

Para a conversdo exacta da quantidade de aplicagdo em [I/ha]
tera de determinar o valor de calibragem "Impulsos por litro" do
medidor de fluxo, no minimo, uma vez por ano.

Por regra, determine o valor de calibragem "Impulsos por litro"
do medidor de fluxo:

o  Ap6s a desmontagem do medidor de fluxo.

o  Apd6s um periodo de servigo mais prolongado, visto que se
podem formar sedimentagdes de restos de produtos de
pulverizacdo no medidor de fluxo.

o  Se surgirem diferencas entre a quantidade de aplicacao
[I/ha] necessaria e realmente aplicada.

Para a conversao exacta da quantidade de calda aplicada em [I]
tera de aferir o medidor de retorno, no minimo, uma vez por ano
com o medidor de fluxo.

Calibre o medidor de retorno com o medidor de fluxo:

o  Apds a determinagao do valor de calibragem "Impulsos por
litro" do medidor de fluxo.

o  Apds a desmontagem do medidor de retorno.

22
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4.3.3.1 Determinar Impulsos por litro — Medidor de fluxo 1

. DFM 1 — Medidor de fluxo
. DFM 2 — Medidor de retorno
. DFM 3 — Medidor de fluxo para fertilizagdo High-Flow

1. Encha o depdsito de calda com agua limpi-
da (aprox. 1000 |) até uma das marcas de Encher 1008 1litros de
enchimento aplicadas de ambos os lados Agua 1impa

no deposito de calda. Ajustar n.? rot. nom. bomba

Ligar pulverizador
Pulverizar no min. 588 litros t@é‘
Desligar pulverizador

HF 1

2. Ligar o eixo de tomada de for¢a e accionar

a bomba com o numero de rotagées de Introduzir litros pulwverizad. T!Igp‘l
servigo (p.ex., 450 rpm). Impuls.: 365851 E
actualmente ajust.: q‘
cal.
3. |1 llIniciar o processo de calibragem. BES Impulsos p/ litro MF 2
4. Ligar a armacéao de pulverizagao e aplicar, B tlééé]
no minimo, 500 | de agua (de acordo com a Imp.
. ~ . . . HF 3
indicacao do nivel de enchimento) através
da armagéo de pulverizagao. Fig. 21

— O display mostra o valor continuamente
determinado dos "Impulsos" relativos a
quantidade de agua aplicada.

5. Desligar a armagao de pulverizagao e o
eixo de tomada de forga.

6. Determine a exacta quantidade de agua
aplicada voltando a encher o depésito de
calda até a marcacao de enchimento apli-
cada de ambos os lados no depésito de
calda

o com ajuda de um recipiente de medi-
¢ao,

o através de pesagem ou
o através de um reldgio de agua.

7. Introduza o valor para a quantidade de
agua determinada, p.ex., 550 I.

8. @ Terminar o processo de calibra-

gem.

— O AMATRDN 3 calcula automatica-
mente o valor de calibragem Impulsos por
litro, indica e memoriza o valor de calibra-
gem.

)
Imp.

) _HF 1 ||ntroduzir os impulsos para DFM 1.

A
cal.

. _hF 2 | Aferir DFM 2.

o H* 3 | Introduzir os impulsos para DFM 3.
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mente o valor de calibragem "Impulsos
DFM 2", mostra e memoriza o valor de cali-

bragem.

4.3.3.2 Aferir o medidor de retorno com o medidor de fluxo
tl:ffﬂ .
1. L 2 I mudar para o menu "Aferir o medi- B ;:ﬁ:eii,i,,geﬂ HithEowSEE
dor de fluxo 2". - Ajustar n.? rot. nom. bomba nF 1
- Ligar pulverizador
= Pulverizar no min. 588 litros ngél
= Desligar pulverizador
- Introduzir litres pulverizad. Imp.
MF 1
Impuls.: 365351 l;}fl?l
actualmente ajust.: t‘
cal.
EES Impulsos p” litro MF 2
o
Fig. 22

2. Encha o depdsito de calda com agua limpi- B RnEe e .

. - ncner 1TFOS e agua niciar
da (a'prox. 1OOQ [) até uma das marcas de Tinpa adlarat. silverie afer.
enchimento aplicadas de ambos os lados - ;Ajustar n.? rot. nom. da HF 2
no depdsito de calda. bomba e R

- In!:lur u.fu_:rn;u.n . ]

3. Ligar o eixo de tomada de forca e accionar - Ef:,::;_sf:,:' 1o gaza?li;;" ’t‘lé?é]
a bomba com o numero de rotagdes de - Concluir aferigdo Agpi
servigo (p.ex., 450 rpm). Impuls. MF 1: BE5 Imp./litr.

Fluxe MF 1: BLitro
Iniciar
afer; o ' actualmente ajust.:
4. Iniciar aferi¢ao.
Impuls. HF 2: BImp.-litr.
o
Fig. 23
. A aferigdo s6 podera ocorrer depois de - Encher 1888 litros de adgua Iniciar
l limpa ou prod. pulveriz. afer.
- i HMF 2
"Pulverizar" desactivo _ —_—
= Afericéo r. 1;‘[;'5%?]
=
N concl. Imp.
. . . - MF 2
Se surgir a indicagdo que se encontra Im ,
ao lado, a aferigao esta concluida. Fl i
confirmar c/
ac tecla introd.
5. Terminar a afericdo do medidor de |
retorno.
— O AMATRODON 3 calcula automatica- Fig. 24
ig.

24
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4.3.3.3 Introduzir manualmente Impulsos por litro - medidor de retorno

ﬂia = Encher 18608 litros de dgua Iniciar
; ; : i limpa ou prod. pulveriz. afer.
1. "™ 2 ] Introduzir os impulsos para o medi - Ajustar n.0 rot. nom. da MF 2
dor de fluxo 2. bomba
= Iniciar afericdo
= Deixar fluir no min. 188 litr. Tkgq
\/’ uiruuég do 1._m§didnr fluxo
2. Confirmar a introdug&o. - Concluir aferigdo ﬁ?"i
Impuls. MF 1: BES Imp.Alitr.
Fluxa MF 1: BLitro

actualmente ajust.:

Impuls. HMF 2: BImp.Alitr.

o

Fig. 25

4.3.3.4 Determinar Impulsos por litro — Medidor de fluxo 3

& Para determinar os impulsos por litro para o DFM 3, este tera de ser
l montado na posi¢do no circuito de liquido do DFM 2.

Montar o DFM 3 na posigao do DFM 2.

Anotar os impulsos do DFM 2.

Iniciar a aferigdo (consultar a pagina 24).

Anotar os impulsos determinados de novo.

Introduzir os impulsos determinados para DFM 3.
Substituir os impulsos DFM 2 pelo valor anotado DFM 2.

N o g bk~ w D=

Voltar a montar o DFM 3 e DFM 2 no local correcto.
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434 Numero de rotagBes nominal do eixo de tomada de for¢ca (dados da méaquina
|@D1,."Od|)

&3 . Podem ser memorizados 3 tractores
l o  Os numeros de rotagbes nominais do eixo de tomada de
forga.

o  Os impulsos por rotacao do eixo de tomada de forca.

e Ao seleccionar um tractor memorizado sdo assumidos em simul-
taneo os respectivos valores para o numero de rotagées nominal
do eixo de tomada de for¢a e os impulsos por 100 m.

. O AMATRON 2 monitoriza o nimero de rota¢gdes nominal
do eixo de tomada de for¢ca. Na operagao de pulverizagdo soa
um sinal de alarme quando o limite de alarme introduzido € ul-
trapassado por excesso ou por defeito.

4.3.4.1 Introduzir o numero de rotacdes nominal do eixo de tomada de forca

o HN9rot . nom. ﬁ
1. 221 Introduzir o nimero de rotagdes Shr demeslars: FAaEen e
nominal do eixo de tomada de forga.
Introduza o valor "0" para o numero de o
~ . . Impul. por rot.
rotagdes nominal do eixo de tomada de for- eixo toma. forca: 3 Impul. I./r

¢a, quando

- nao existe nenhum sensor do numero de
rotagcdes do eixo de tomada de forga.

Memdria

- amonitorizagdo do nimero de rotagdes . Lim. alarme: + 18%
nao é desejada. - 25%

v

2. Confirmar a introdugéo. Fig. 26

3. Introduzir o limite de alarme para a monito-
rizacdo do niumero de rotagdes. (Consultar
a pagina 28).
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4.3.4.2 Memorizar impulsos por rotacdo do eixo de tomada de forca para diferentes tractores

'in. | ) . Horot . nom. E
1. Amewris] Seleccionar menu Memoria. eix.toma. for.: 548 rpm
° rpm
Impul. por rot.
eixo toma. forga: 2 Impul.
Merdt-ia
<Lim. alarme: + 183% alar.
- 25% 0
alar.
Fig. 27
2. @,@Seleccionartractor (Fig. B
28/1). tractor
o
Seleccionar tractor:
no. . —*Schlepperl : 3 Imp. rot.
i i 3 Schlepper2 : SImp.Arot. nou. ine.
3. - Introduzir impulsos por rotagao do Schlspperd’: B Inc Zreb.
eixo de tomada de forga.
4. Confirmar a introdugéo.

& i
Alterar

tractor
l Alterar o nome do tractor para o
tractor seleccionado.

Fig. 28
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P

4.3.4.3 Memorizar limite de alarme para o nimero de rotag8es nominal do eixo de tomada de
forca
& Na operacao de pulverizagdo soa um sinal de alarme quando o actual
numero de rotagdes do eixo de tomada de forga ultrapassa por ex-
cesso ou por defeito o limite de alarme do numero de rotagdes nomi-

nal do eixo de tomada de forga introduzido.

al‘a?r:'.
1. : Introduzir o desvio maximo até ao

alarme superior do eixo de tomada de for-
ca.

2. Introduza o maximo desvio permitido do
numero de rotagdes nominal do eixo de to-
mada de forga, p.ex., + 10% (maximo nu-
mero de rotagdes do eixo de tomada de
forca admissivel: 540 rpm + 10% = 594

rpm).

v

3. Confirmar a introdugao.

4. / Repita os passos 1 a 3 para, p.ex., -
25% (minimo numero de rotagées do eixo
de tomada de for¢a admissivel: 540 rpm -
25% = 405 rpm).

HOrot.nom. a
eix.toma. for.: S48 rpm
u Fpm
Impul. por rot.
eixo toma. forcga: 3 Impul.
+3
«Lim. alarme: + 183 alar.
- 25%

—
alar.

Fig. 29

28
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Colocar em funcionamento

4.3.5 Impulsos por 100 m (dados da maquina | i o 04))

O AMATRON 3 precisa do valor de calibragem "Impulsos
por 100 m" para determinar

o  avelocidade de marcha real [km/h].
o adistancia percorrida [m] para a tarefa actual.
o  a area trabalhada.

Pode introduzir manualmente o valor de calibragem "Impulsos
por 100 m" no AMATRON 3, caso conheca o valor de cali-
bragem exacto.

Teréa de determinar o valor de calibragem "Impulsos por 100 m"
através de um deslocamento de calibragem, caso se desconhe-
¢a o valor de calibragem.

O AMATRON 3 pode memorizar os valores de calibragem
"Impulsos por 100 m" para 3 tractores diferentes. (Consultar a
pagina 31). O AMATRON 3 assume os valores de calibra-
gem memorizados do tractor seleccionado.

e

Para maquinas conectadas com a cablagem Light ISOBUS num
trator ISOBUS.

Inserir 0 como valor para "Impulsos por 100m".

e

Para a conversédo exacta da velocidade de marcha real em
[km/h], da distancia percorrida em [m] ou da area trabalhada em
[ha] tera de determinar o valor de calibragem "Impulsos por 100
m" a partir do sensor de distancia.

Por regra, determine o exacto valor de calibragem "Impulsos por
100 m" através de um deslocamento de calibragem:

o antes da primeira colocagdao em funcionamento.

o ao utilizar um outro tractor ou apés alterar o tamanho dos
pneus do tractor.

o ao surgirem diferencgas entre a velocidade de marcha de-
terminada e a real / distancia percorrida.

o ao surgirem diferencas entre a area trabalhada determina-
da e areal.

o em caso de diferentes condi¢des do solo.

Devera determinar os valores de calibragem "Impulsos por 100
m" nas condi¢des de aplicagio existentes no campo. Se a ope-
ragao de pulverizagao ocorrer com a tracgao integral ligada,
também tera de ligar a tracgao integral para determinar o valor
de calibragem.
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P

4.3.5.1 Introduzir manualmente Impulsos por 100 m
i rod. Introd.
1. | lIntrodug&o Impulsos por 100 m. . s
Introduzir valor p/impul . /188m
\,’ ou calibr. automaticamente
2. Confirmar a introdugao. Inic
actual: 13885Imp~108m -
e
Merdria
o
Fig. 30
4.3.5.2 Determinar Impulsos por 100 m através de um deslocamento de calibragem

1. No campo, medir um trajecto de medigao
de exactamente 100 m.

2. Marque o ponto inicial e final (Fig. 31).

Inic.

Iniciar deslocamento de calibragem.

4. Percorrer o trajecto de medigdo exactamen-
te do ponto inicial até ao ponto final.

— O display mostra os impulsos que vao sen-
do continuamente determinados.

5. Pare exactamente no ponto fina.

6. @ Terminar o processo de calibra-

gem.

— O AMATRON 3 assume o numero de
impulsos determinados e calcula automati-
camente o valor de calibragem "Impulsos
por 100 m" (aqui 13005 Imp/100m).

:’?;‘)j,

Fig. 31
Introd.
man.
b3
Introduzir valor p/impul . #188m
ou calibr. automaticamente
Inic

actual: 138085Imp~108m

5l
Merdria

Fig. 32

30
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Colocar em funcionamento

4.3.5.3 Memorizar Impulsos por 100 m para diversos tractores

B
1. I™™ | Seleccionar tractor.
iz
2. Introduzir nome do tractor.
3. Introduzir Impulsos por 100 m para
este tractor.
v . . )
4. Confirmar a introdugéo.

SETECCiﬂHﬂF tractor:

—*5chlepperl : 13065Imp-188m
Schlepper2 : 532Imps188m
Schlepperd : 2682Imp/186m

Al terar
tractor

[gl=10 N 1

v’

Fig. 33

4.3.6 Ligar / desligar de forma permanente secc¢des (dados da maquina | ¥ gy04|)

1. Seleccione a secg¢ao desejada, que preten-
de ligar ou desligar.

@ Assumir a selecgao.

— Ao lado da secgao seleccionada aparece
Ligado (seccao ligada) ou Desligado (sec-
¢ao desligada).

N

3. Repita os passos 1 e 2, caso pretenda ligar
/ desligar outras seccdes.

v

Confirmar a introdugéo.

Na operacgao de pulverizagao, as secgdes
assinaladas com Desligado estéo desliga-
das de modo permanente.

Seleccionar a secgdo com as
teclas de seta e ligar/
desligar com Enter

& Teréa de voltar a ligar as secgdes de-
sactivadas de modo permanente, caso

l pretenda trabalhar de novo com esta
secgao!l

—3* Secgdo a1: des
Seccdo a2: lig
Seccdo a3: lig
Seccdo a4: lig
Seccdo as: lig
“ v
Fig. 34
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4.3.7 Configurar a rampa da arranque

A rampa de arranque evita uma dosagem insufi-
ciente no arranque.

N

Ram.arrangqg. lig
Até decorrer o tempo indicado, a dosagem & 81
aplicada de acordo com a velocidade de arran-
que simulada. Depois disso, sera controlada Ponto inicial |Z
pela regulacao da quantidade de pulverizagao quant-pulv: bkm/h
em funcao da velocidade. km/h

Ao atingir a velocidade entrada ou ao ultrapassar Tempo até atingir a
a velocidade simulada inicia a regulagdo quanti- vel. do ponto inici-  1Os

\N

tativa. al:
Z
. 2 |Ligar / desligar a rampa de arranque.
K Fig. 35
. kmh | VVelocidade de arranque simulada a
(km/h). I/ha

o Valor standard: 6 km/h -

£

o Valor maximo 12 km/h

% ? t [sec?

. t [Tempo que decorre até que a velo-
cidade simulada seja efectivamente alcan- Fig. 36
¢ada, em segundos.

o Valor standard: 5 km/h

o Valor maximo 10 km/h
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4.3.8

1. [ , A Aceder a posigao central.

Alinhar eixo de direcgdo / langa de arrasto
de modo a que, as rodas do pulverizador

rebocado sigam exactamente no rasto do
tractor.

. [L

3. b Aceder ao batente direito. O eixo de
direcgéo / langa de arrasto desloca-se con-
tra o batente.

4. —/
=

Determinar a posi¢ao central.

Determinar batente direito.

5. Aceder ao batente esquerdo. O eixo
de direcgao / lanca de arrasto desloca-se
contra o batente.

T

B.X_

Determinar batente esquerdo.

4.3.9

¥ o104])
Apenas para UX / Pantera :

©7
.. Introduzir o numero de rotagdes
nominal da bomba.

Numero de rotagdes nominal da bomba =0

— Monitorizagao desligada.

7‘
alar.
. Introduzir o desvio admissivel até ao

numero de rotagdes maximo da bomba em
%.

=% . . . ra Ve
. /l Introduzir o desvio admissivel até ao

numero de rotagdes minimo da bomba
em %.

Colocar em funcionamento

Efectuar calibragem Trail-Tron (dados da maquina | ¥ o,04))

Calibragem da langa

"

. Aceder 4 pos.central
Determinar pos.central
Aceder ao batente dir.
Determinar batente dir
Aceder ao batente esq.
Determinar batente esq

NALEUN=

. Valor prim. actu.

do Tail Tron: 458

04

2T
Ll
e

Fig. 37

Introduzir o nimero de rotacdes nominal das bombas (dados da maquina

M.? rota.rnom.bomba:
h

+

10x
15%

kLim. alarme:

548 rpm ; <:b ?
; rpm

Fig. 38
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4.4 Menu Setup

D

No menu principal, seleccionar Setup e confirmar com

@ Os ajustes no menu Setup séo trabalhos de oficina e apenas podem
l ser realizados por pessoal técnico especializado!
7z . 01/02 . a-
Pagina 1 (Fig. 39)
Dados compl.desde coloc.em fun.
A primeira pagina mostra os dados completos H
desde a colocagdo em funcionamento para Area total: 12268 ha e
] km/t
o Area total trabalhada. N.9 litros: 3698Li. el
o  Numero de litros total de toda a calda Tempo pulv.total: 12414
aplicada. sim.km/t: 8. 0kn/t

o  Tempo de pulverizagao total do pulve-
rizador.

/
. ' Introdugéo de emissdo de

dados de diagnoéstico (apenas para a assis-
téncia técnica).

kn/t
sim.

Introducao para uma velocidade
simulada em caso de sensor de distancia
defeituoso. (Consultar a pagina 103).

. ﬁ Submenu Dados basicos da maqui-

na. (Consultar a pagina 36).

il

o

. Informacao relativa ao Setup do
terminal.

e
LVer=io MHHE:  7.B06.682e3
Idionas: OEA/EHSFR#__

@31 Bz

Uer=30 IO0F: 5.5.1
Al —Gaste AE-429

Fig. 39

34
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@ Péagina 2 (Fig. 40) RESET

Processadc
REE

H?encéo, o Reset do

ﬁgim processador apaga
. "™ | Repor o processador da maquina todos os dados

para os ajustes de fabrica. Todos os dados e repdoe os ajustes

introduzidos e decorrentes (tarefas, dados de fabrica.

da maquina, valores de calibragem, dados
de Setup) séo perdidos.

@ Anote: i
l e  Impulsos por litro @lazmz
o Impulsos por 100 m Fig. 40

o Impulsos por rotagao do eixo de
tomada de forca

. Dados de tarefa

Tera de introduzir novamente todos os
dados basicos da maquina.
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4.4.1 Introduzir os dados basicos da maquina

ﬁPéQinal o1 /o6 (Fig. 41): Tipo de masg.: UFa1 Eh;l@?:

u

F_Ei Tipo barra: Profi 1II e

Mod

Seleccionar Tipo de maquina

Hod Hivel min. fanque atrds
. Seleccionar Dobramento da arma- ao pulverizar: 287
cdo Tam. do depés.: 1881Litro

FT:T LConfigurar sinal. niwv. e:gﬂh; E
1

. Tremonha frontal FT1001, contetdo /85 | Config.
minimo em % da tremonha traseira (20%, )
30%, 40%) Fig. 41

O conteudo minimo indica quanta quanti-
dade foi utilizada do tanque traseiro na pul-
verizagao antes de que refluxo é bombeado
do tanque frontal para o tanque traseiro. A
bombagem para tras é terminada quando
for alcangado 10% acima do conteudo mi-
nimo ajustado.

=
—

Seleccionar Tamanho do depdsito.

o Lenfis | Configurar o sinalizador do nivel de
enchimento, consultar a pagina 40.

— Se néo for utilizada a curva de nivel de
enchimento standard, isso sera indicado..

T pag 0.2
O Pagina 2 (Fig. 42): Largura trab.: 24.80m ﬁ
e m
‘ e
. " _lIntroduzir a largura de trabalho. Nomero de seccées: 5
- Homerao
1
Homero . . ~ Bicos
° Introduzir o numero de secgoes. Bicos por seccédo por
(Bicos totais: 48 2 secedo
Bicos
par_
- . . NOomero de medidores
. Introduzir Bicos por secgao (consul- ide fluxe: 62 tlgf',‘]
tar na pagina n°® 43).
@Laz;m n ?
T\L“%] . _ Fig. 42
. " * | Seleccionar o numero de medidores
de fluxo.

o 1 (um medidor de fluxo)

o 2 (medidor de fluxo e medidor de re-
torno, standard).

o 3 (fertilizagdo High-Flow)
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- 385 . .
@Pagmas @E’ (Fig. 43): const.regul pres.: 5.0

Marcagdo espuma: lig

” |.| Bicos perif: lig R /
a]

) Introduzir o valor para a constante /09
10.0).

de regulagéo da pressao (valor standard: Y.
.R\ Configurar bicos perif. K /ﬁ
\ . . konfig.
o Ligar / desligar os bicos de canto

(bico periférico / bico terminal / bico adicio- Configurar pacote conforto %
nal).
) @eafaa @
koanfig.

. ﬁ Ligar / desligar a marcagéo de es- Fig. 43

puma (opgao).

N A

o sl Configurar bicos periféricos (opgéo,
consultar a pagina 44).
i I

. kontig.| Configurar pacote conforto (consul-

tar a pagina 44).

- ERYT . . gg?;h
@Pagma4 @ (Fig. 44): Configurar o DistanceControl T,
kanfig.
i
e [*'% | Configurar o DistanceControl (op- Ench-.sobpress des @
¢ao0), consultar a pagina 43.
o Qé‘()J Ligar / desligar o enchimento sob
pressdo com paragem de enchimento.

Tipo dobram.: Armagdo L |« .~ = ~_~
ey — —
'_“,;_' @bm'as ~

) * _ITipo de dobramento: :
o Armagdo L Fig. 44

o Armacao S bloqueada hidraulicamente
o Armacgao S bloqueada mecanicamente

o Armacdo Q
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Apenas para UX:

@PéginaS @By% (Fig. 45):

. confis.| Configurar suspenséo hidro-
pneumatica, consultar a pagina 44.

()
. Ligar / desligar o comando TrailTron
(opcéo).

>«

o confis.| Configurar TrailTron (consultar a
pagina 39).

@ Pagina 6 (Fig. 46):
9

. 871 |Ligar / desligar o acumulador de

6leo

Ligar apenas para Profi LS (sistema hidrau-
lico Load-Sensing)

o

. t | Periodo de desactivagéo do acumu-
lador de 6leo em caso de diminuigao da
pressao, em segundos.

Configurar suspensdo
higrupneumﬁii:u

Trail Tron:

Configurar Trail Tron

@as;as

=M%

config.

A

04
<_

-4
+

=

con

Fig. 45

Acum. hidrad.:
u

Tempo do accum.dleo:

3s

@'aeme

2

LB )

Fig. 46

38
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4.4.1.1 Configurar TrailTron (dados basicos

Colocar em funcionamento

@95/96

Antes de configurar o TrailTron devem determinar-se os impul-
s0s/100 m, consultar a pagina 29.

UX: abrir por completo os estranguladores para os cilindros da

direccdo. Regular, depois, outra vez corretamente a limitagéao.

regulagao.

Para calibrar correctamente a direcgao por meio dos semieixos, de-
terminar primeiro com o factor N o periodo correcto para intervir e
depois determinar a intensidade da direcg¢ado através do factor de

sl

o Introduzir factor de regulagéo Trail-
Tron.

S6 para direcgdo por meio dos semieixos:
—  Valor padrao:1,00
Maquina sobrevirada (Fig. 48/1):

—  Seleccionar um factor de regulagcao mais
pequeno

Maquina subvirada (Fig. 48/2):

—  Seleccionar um factor de regulagdo maior

° _ Introduzir o factor de desvio Trail-
Tron.

O factor de desvio indica a sensibilidade, a partir
de que angulo da direcgdo o comando comeca a
actuar.

o 0 sensivel até 15 insensivel

o  Valores preferenciais: 4 a 8.

Lk

S6 para direcgdo por meio dos semieixos:

° Introduzir o factor N em cm.

—  Valor padrao: 240 cm

As rodas dos pulverizadores devem comegar a
virar no mesmo ponto que as rodas traseiras do
tractor (Fig. 49/1)!

O pulverizador entra demasiado tarde na curva e
demasiado tarde outra vez para tras:

— Adicionar a medida a (Fig. 49) ao factor N.
O pulverizador entra demasiado cedo na curva e
demasiado cedo outra vez para tras:

—  Subtrair a medida b (Fig. 49) do factor N.

Factor reg. Trail Tron: 1.15

; sl

Factor desvio
Trail Tron:

Factor N:

ﬁipn direccdo:

Fig. 47

Fig. 49
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44.1.2

—

? _|Ligar (com sinalizador do nivel de
enchimento) / desligar (sem sinalizador do
nivel de enchimento) o equipamento "Sina-
lizador do nivel de enchimento".

Em caso de sinalizador do nivel de enchi-
mento defeituoso: desligar o sinalizador do
nivel de enchimento.

_—

Cal. |Seleccionar Calibrar o sinalizador do
nivel de enchimento, (consultar a pagina
40).

_

lernen | A curva do nivel de enchimento po-
de ser memorizada com base em varias
medicoes.

=

eingeb.| Angs RESET, introduzir manualmen-
te a curva do nivel de enchimento. Os da-
dos devem ser assumidos preliminarmente.

Configurar o sinalizador do nivel de enchimento (Setup @B“%

Xk

L=y

Sinal.niv.ench.: lig
o

i

i
—

Calib. sinaliz. niv. ench.,

mﬂ'

"

LB
]
i

Hemor. niv.ench.

U e
r
3

i ¢

=]
=
S
=]
o

[t %
Introd. curva niv.ench.

Fig. 50

o UF com tremonha frontal: configurar a tremonha frontal em

separado.

Calibrar o sinalizador do nivel de enchimento

1.

Deite uma quantidade de agua exactamen-
te definida (no minimo, 200 litros) no depé-
sito de calda.

=]

29 ! [|ntrodugado do nivel de enchimento
actual.

Introduza o valor exacto da quantidade de
agua deitada no depdsito de calda.

“ =
u
Calib. sinaliz. niv. ench. 2688 1

= Encher min.2808 litros de
agua limpa
- Introd. gide. ench. em 1i.

Fig. 51

40
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Memorizar o nivel de enchimento

1. Encher |§| depdsito até ao préximo ponto de
medigao.

=

2. [Ltitre | |ntroduzir a capacidade real do de-
posito.

3. Registar deste modo todos os 29 pontos de
medicao.

4. Imprimir os pontos de medicao através do
menu "Introduzir a curva do nivel de enchi-
mento".

Introduzir a curva do nivel de enchimento

-

+1. . .
}l | Seleccionar ponto de medi-

¢éo.

2. [Litre {Introduzir valor para o nivel de en-
chimento.

-

Para introduzir a curva do nivel de enchi-
mento completa, € necessario introduzir to-
dos os pontos de medi¢cao de acordo com o
indicado no ponto 1 a 3.

Introduzir valor para a tensao.

5. Apos a introducao da curva do nivel de
enchimento devera calibrar-se o sinalizador
do nivel de enchimento.

O menu serve também para imprimir os pontos
de medigdo, para uma utilizagéo futura em caso
de defeito no processador ou RESET.

Colocar em funcionamento

oltimo

proximo

actual :

Hqgeniur niwv.
prox. valar especif. e
introdu. o niv.

Pon. med.:
Vol tagem:
Miwv.ench. :

Pon. med.:
MNiwv.ench.:

Vol tagen:

até ao

ench. exacto.

1
4,18y
a Litro

2
58 Litro

4.00Y

—

Litro

Fig. 52

X

actual:

Seleccionar pon.
introd. os respectivos valaores
pfniv. ench.

Pon. med.:
Hiv.ench. :
Vol tagem:

med. e

e tensdo.

1
58 Litro
4.58Y

NG

—

Litro

=

Fig. 53

Em caso de depésito quase vazio e quase cheio, seleccionar distan-
cias entre os pontos de medigcdo menores do que para um nivel de

enchimento médio!
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Introduzir aqui os pontos de medigado da curva do nivel de enchimento:

Ponto de me- | Nivel de en- Tenséo Ponto de me- | Nivel de en- Tenséo
dicdo chimento dicéo chimento
1 16

> 17

3 18

4 19

5 20

6 21

7 22

8 23

9 24

10 25

11 26

12 27

13 28

14 29

15

42
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4.4.1.3

Colocar em funcionamento

@ G288

Introduzir Bicos por seccéo (Setup
& A numeracao das secgoes para o tubo de pulverizagao faz-se, visto
l no sentido de marcha, do lado exterior esquerdo para o lado exterior

direito, consultar Fig. 54.

Fig. 54

1.

Seleccione a secgao pretendida.

@ Assumir a introdugao.

Seleccionar a secgdo com as
teclas de seta 2 alterar
vorlor com Enter

2.

— O display muda para a introdugao "E favor
introduzir o numero de bicos para a secgao
1"

3. Introduza o numero de bicos para a secgao
1 do seu tubo de pulverizagao.

4. Repita os passos 1 a 3 até que tenha intro-
duzido o numero de bicos para todas as
secgoes.

v . | )
5. Confirmar a introdugéo.
4.4.1.4 Configurar DistanceControl (Setup
[

1. Cont ral Ligar / desligar o DistanceControl.
2. [ Regular a sensibilidade dos sen-
sores de inclinagéo.

o 0 — pouca sensibilidade
(terreno montanhoso)

o 10 — elevada sensibilidade
(terreno plano)

o 5 — Valor standard.

o
Kurve=
3. [fe*°r [ Introduzir o factor de curva do Dis-

tanceControl.

o 0 — poucaregulagdo em curvas
o 10 —» muita regulagdo em curvas
o 3 — valor standard.

—%* Secgdo ai: 8
Seccdo az2: 8
Seccdo a3: 8
Secgdo a4: 8
Seccdo as: g
L3 «
Fig. 55
ﬂﬁﬂ@qfas
Distance Control: des R
Dist.
Control
Sensibilidade Ulatialilautah
dos sensores de 5 Sens-
inclinagao: sensores
inclina-
cdo
Factor de curva do %
DistanceControl: 3 s
Fact. de
curva
Fig. 56
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44.1.5

Configurar os bicos de canto (Setup

N A

Bico periférico:

(6]

desligar até trés bicos terminais. Lar-
gura de trabalho diminui respectiva-
mente 0,5 m.

Interligar bico adicional exterior. Largu-
ra de trabalho aumenta 0,5 m por cada
braco.

Ligar o bico de bordadura, desligar o
bico exterior. Nenhuma influéncia so-
bre a largura de trabalho.

oYy,
k-

Numero da secgao onde esta mon-

tado o bico de canto esquerdo.

p 4 o
I E

Numero da secgao onde esta mon-

tado o bico de canto direito.

. : , Numero de bicos terminais a

esquerda / direita

44.1.6

@3:’86

RanddOsentup:
o

Posigdo bico perif.
Secgdo:

esq.

Posigdo bico perif. dir.
Seccao: 8

Anzahl der Enddisen li.:
re.:

[ ]

Fig. 57

Configurar pacote conforto (Setup

@3:’86 )

Selecionar o pacote conforto.
Desligar

sem regulagéo da pressao de agitagao
com regulagéo da pressao de agitagcéo

Sistema automatico de agitagao

Paco. confo com regulagdo da
pressdo de agitagdo

Calibr.posigbes torneira
sucg

Entrar / indicar posigodes
torneira sucgdo

Fig. 58

a4
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Colocar em funcionamento

Calibrar o pacote conforto com / em regulacédo da pressao de agitacéo

Valor actual torneira suc-

y o -
& . ~
3. - | Deslocar a torneira de sucgao

ara a posicao Sucgao.

& A calibragao da torneira de sucgao é necessaria caso que o motor
l elétrico ndo desloca a torneira de sucgéo para a posigao correta.
¢ &
cal. . o . Calibragdo das posigodes l
) . Calibrar as posi¢oes da torneira de torn.succao @
sucgao. =
"@ 1. Iniciar pos. "pulveriza-
@ - o |53 %
1. | Deslocar a torneira de succéao 2. Fixar pos. "pulverizacgdo"”
ara a posigao Pulverizagao. 3. Iniciar pos:. "sucgdo” -
P posie ¢ 4. Fixar pos- "sucgdo”
5. Iniciar pos. "lavar"™
) L. Fixar pos. "lavar GE;
2. Determinar a posi¢ao Pulverizagao.

Fig. 59
(o
4, Determinar a posi¢gao Sucgéo.
@
@ : ~
5. | Deslocar a torneira de sucgao
para a posi¢cao Lavagem.
6. Determinar a posi¢cao Lavagem
@
. *irett | Entrar / visualizar as posicdes da Pulverizar posicdo: e-50 Vv %
torneira de sucgao. eingeb .
— As tensbes que correspondem as posicoes ~ o
da torneira de sucgao podem ser entradas di- | SYcs80 posicdos b-32 V()
retamente. eingeb .
Enxaguar a posigado 3.50 V
eingob.
Fig. 60
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4.4.1.7

e

e-1- | Ligar / desligar a
suspensao hidro-pneumatica.

LEul -U Calibrar a suspenséao

hidro-pneumatica.

&

% - | Introduzir o valor nominal para a

suspensao hidro-pneumatica. Valor padrao:

80%.

Este valor indica a altura da maquina em
valor percentual, devendo este ser mantido
em caso de mudanc¢a da capacidade do
deposito.

Calibrar a suspensao hidro-pneumatica

Z£1] Aceder a posigao superior.

Configurar a suspenséo hidro-pneumatica (Setup fies o )

=

Calibrar a suspensdo
hidropneumat ica

Val . non. : aex

Suspensdo hidro-pneumdtica: lig

Fig. 61

Calibrar a suspensdo
hidropneumat ica

j i 1. Aceder 4 posicdo sup.
2. Determinar a posigdo sup.
2. Determinar a posi¢ao superior. 3. Aceder 4 posicdo inf.
4. Determinar posigdo Iinf.
E e
3. Aceder a posigao inferior. UQU
Valor primario e 568
UQU ds08 |
4. Determinar a posigao inferior. B
Fig. 62
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5 Utilizagdo no campo

inj CUIDADO
Durante a deslocacéao para o campo e em vias publicas, o AMATRON"

deveréa ser mantido sempre desligado!
— Perigo de acidente devido a operacdo errada!l

ADVERTENCIA
A TrailTron:
Para transportes, manter o eixo / lanca TrailTron na posi¢cao cen-

tral. Fixar alanca TrailTron com registo de esfera.

— Perigo de acidente!

Antes de se iniciar a pulverizagdo devem ter sido efectuadas as se-
guintes introdugoes:
. introduzir os dados da maquina.

. criar tarefa e iniciar tarefa.
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Utilizagdo no campo

5.1 Modo de procedimento durante a utilizagcao

: @ Ligar o AMATRON®.

—_

) @ Mudar para o menu de trabalho.

3. Dobramento profissional: alimentar o bloco hidraulico com éleo
através da unidade de comando do tractor.

4. Articular a armacao de pulverizagao para fora.

N

0 Dobramento profissional, consultar na pagina n°® 62.

G
e T T
0 Dobramento de pré-selecgao: "I seleccionar o dobra-
mento da armagao.
o através da unidade de comando do tractor.

j Q 4
. Ii ~ Aﬁsﬁ? :

%
g

6. Para UX/UG com eixo de direcgao / langa: TrailTron em

funcionamento automatico.

9]

A
I
i

=

DistanceControl (opgao) em funcionamento automatico.

E;h

Ligar pulverizadores, iniciar a marcha com o tractor e
pulverizar a area.

9. é Desligar pulverizadores.

10. Articular a armacéo de pulverizagao para dentro

o  Dobramento profissional, consultar na pagina n°® 62.
i

AR

Dobramento de pré-selecgao: seleccionar o dobra-
mento da armagao.
o Através da unidade de comando do tractor.

o

11. Colocar o eixo de direcgéo / langa na posi¢ao central e fixa-lo.

12. Para dobramento profissional: interromper a alimentagao de
Oleo.

13. @ Desligaro AMATRON 3.

48 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

5.2

Velocidade

Distancia remanescen-
te até o depésito ficar
vazio

Area tratada
(contador diario)

Numero de rotagdes do
eixo de tomada de
forca

Regulagéo de quanti-
dade, modo manu-
allautomatico

Ajuste da inclinagéo

Marcacgao de espuma
lado esquerdo

Pulverizagao ligada

Pulverizacdo desligada

Distancia entre o bico
de pulverizagao - cultu-
ra

Selecgao de secgbes
individuais para desli-
gar/ ligar

High-Flow ligar

Tarefa actual

Indicag&o do menu Trabalho

Shift
CBH— 8.5 km/h
e [ 2354 m 6.4 bar
Area 23.65 ha 250 I/ha
ﬁ 100%
540 rpm

@l 540 rpm

TT
QJ&% Auto quﬂ Auto
[Capacidade do depésito em litros|

356Li.

Isistema de compensagcéo de oscilacdo desbloguead

do /bloqueado =

[DistanceControl|

AAAALALAL™ 777
XX

25cm 25cm

X

0,5 I/min
[Quantidade de aplicagdo por minuto (apenas nol

High-Flow
Tarefa 1

|modo manual}]
A @01 02

Utilizagdo no campo

Tecla Shift com atribui-
¢ao

Pressao de pulveriza-
cao
Quantidade nominal

(quantidade de aplica-
¢ao introduzida)

Quantidade de aplica-
caoem %

Numero de rotagbes
(accionamento hidrau-
lico da bomba)

TrailTron

-Modo manual / auto-
matico

-Sentido para o qual o
TrailTron efectua o
comando piloto
-Posic¢éo da langa / ei-
X0

Marcacao de espuma
lado direito

Bico periférico ligado

Secgdes desligadas
pela parte exterior

Secgdes desligadas de
modo permanente

Pagina aberta no menu
Trabalho
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Utilizagdo no campo
5.3 Funcdes no menu Trabalho

53.1 Ligar / desligar a pulverizagéo

Ligar pulverizadores / Desligar pulverizadores

. Pulverizagao ligada: o liquido de pulveriza-
¢ao é aplicado através de bicos de pulveri-
zagao. 1

. Pulverizagéo desligada: ndo é aplicado ﬂ ﬂ
nenhum liquido de pulverizagéo.

Indicagdo no menu de trabalho: P,
Fig. 63/...
(1) Pulverizacao desligada. 2 ﬁ}

(2) Pulverizagao ligada.

Fig. 63

53.2 Regulacéo da quantidade de pulverizacéo

Funcionamento automatico / manual

Funcionamento automatico

My —
Estando ligado o funcionamento automatico,
aparece o simbolo "Auto" (Fig. 64/1) no display. 1
O processador da maquina assume a regulag&o Auto —

da quantidade de aplicagao em fungao da actual

velocidade de marcha.
Com as teclas @ ou @ ¢ possivel m ﬂ
alterar a quantidade de aplicagao pelo passo de

quantidade (na pagina n° 16).

Funcionamento manual

Fig. 64
Estando ligado o funcionamento manual, apare-

&
ce o simbolo (Fig. 64/2) e adicionalmente
a indicacao [I/min] no display. Regulara manual-
mente a quantidade de aplicagao através da

variagado da pressao de pulverizagao por meios

das teclas ou

O funcionamento manual nao é adequado para a
operagao de pulverizagdo mas sim para traba-
Ilhos de manutengéo e de limpeza.
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5.3.3 Encher o depdsito de calda com agua

Reencher o depdsito de calda

£ . Com o nivel de enchimento indicado apds o enchimento, o
l AMATRON 3 calcula a distancia restante que ainda podera
ser pulverizada com o novo enchimento do depésito.

. Determine a exacta quantidade de enchimento de agua.

o Méaqguina com limite de sinalizagéo do nivel de enchimento:
o Ao encher, o AMATRON 3 deve visualizar o menu de en-
chimento para que o avisador de nivel de enchimento esteja ati-
vo!

o Ao reencher o depdsito de calda soa um sinal de alarme assim
que o nivel de enchimento de calda atinge o limite de sinaliza-
¢ao introduzido. A monitorizagdo da quantidade de calda acres-
centada ajuda a evitar quantidades residuais desnecessarias,
se adaptar o limite de sinalizagao exactamente a quantidade de
reenchimento calculada

) No processo de enchimento € determinada a quantidade de
agua acrescentada e sendo indica ao lado da palavra "Reenchi-
do:"

5.3.3.1 Com sinalizador do nivel de enchimento

W B
Lim.sinal. niv.ench.: 1881Li. =
1. E Chamar o menu Encher (Fig. 65). -
2. Introduza a limite de sinalizag&o para o
maximo nivel de enchimento de calda a re- Niv.enchim. actual:
encher.

Encher o depdésito de calda.

Termine o processo de enchimento, o mais
tardar, quando soar o sinal de alarme. [ ]

v LL1TF O
5. Confirmar o actual nivel de enchi- \/

reesnchido: 3858Litro
mento.

Fig. 65
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5.3.3.2 Sem sinalizador do nivel de enchimento

g
1. Chamar o menu Encher (Fig. 66).
) Introduzir nivel enchin.
Encher o depésito de calda.. actual:
Leia o nivel de enchimento actual na indi- BLitro : @

cacao do nivel de enchimento.

4. Introduza o valor para o nivel de enchimen- |
to actual. 61234 A<->a

55789
v == !
5. Confirmar a introduc3o. : «
Fig. 66

5.3.3.3 Pacote conforto: paragem automatica do enchimento
Enchimento através do acoplamento de
succéao: \
1. Torneira de comando do conjunto de ' B
pressdo A na posig¢éo . e

2. Abrir a torneira de comando D. H
M

g

Charmar o menu Encher (Fig. 68).

4. Introduza a limite de sinalizagéo para o
maximo nivel de enchimento de calda a
reencher Fig. 67

3

Fu

5. Ajustar Sucgao através do aco-
plamento de sucgéao.

Lim.sinal. niv.ench.: 426808Li.

=
Estado: pulveri.

— O deposito é enchido automaticamente

até ao limite de sinalizagao. Hicesenciip: jacioals

Biln

—  Apbs o enchimento, o lado de sucgao
volta a ser automaticamente comutado pa-

ra Pulverizagao.
]

— Se a tecla for novamente premida, o pro- —]

cesso de enchimento é terminado de for- B D \/
ma prematura.

P reenchido: S24Litro

® ux Super / Pantera: Fig. 68
l A comutacgao entre Pulverizacao /
Succao também pode ser efectuada
através do botao na area de controlo.

«

6. Assumir o valor para o nivel de
enchimento actual.

52 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

Utilizagdo no campo

fni PERIGO o
O injector adicional nao pode ser ligado, de
contrario, a paragem automatica de enchi-
mento n&o funciona. @9
N

5.3.3.4 Paragem automatica de enchimento no enchimento através conexao de pressao

Encher através conexao de pressao

Lim.sinal-.
L niv.ench.:

5200 Li

il

1. Chamar o menu Encher (Fig. 69).

o T - Niv.enchim-.actual:
2. Introduza a limite de sinalizagao para o

maximo nivel de enchimento de calda a re- 4847
encher.

3

2]
a
o
-
o

3. Acionar a tecla no painel de controlo (Fig. Litro
70/1).

— O depésito é enchido automaticamente até
ao limite de sinalizag&o. reenchido: O litro

& ot

4. Fechar a torneira de sucgao externa na
mangueira de enchimento.

Fig. 69
5. Para a descompressdo na mangueira de

enchimento, acionar a tecla no painel de
controlo.

— A valvula abre brevemente.

v

6. Assumir o valor para o nivel de en-
chimento actual.

[l L]

) ~ | Para terminar antecipadamente o
processo de enchimento. acionar a tecla al-
ternativa...

UX Special
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534 Eixo de direcc¢do / lanca de arrasto TrailTron

Funcionamento automatico / manual

PERIGO

Com o TrailTron ligado é proibido:

e efectuar manobras
e circular em estrada

Perigo de acidente devido ao tombar da maquina!

PERIGO

Perigo de tombar da maquina com a lanca de direccéo virada;
especialmente em terrenos muito irregulares ou em posicdes
inclinadas!

Em caso de maquina carregada ou parcialmente carregada com
lanca de direccéo de arrasto existe perigo de tombar ao efectuar
manobras de viragem na cabeceira do terreno a elevada veloci-
dade de marcha, como consequéncia do deslocamento do cen-
tro de gravidade com a lanca da direcc¢éo virada. O perigo de
tombar é particularmente elevado ao descer posi¢des inclinadas.

Adapte o seu modo de conducdo em conformidade e reduza a
velocidade de marcha ao efectuar manobras de viragem na ca-
beceira do terreno, de modo a dominar com seguranca o tractor
e amaquina.

Funcdes de seguranca

O

o Se a armagao de pulverizagao, com o sistema de compensacgao
de oscilagéo bloqueado, for elevada a mais de 1,80 m de altura:

— O TrailTron é desligado (assim que a langa se encontrar na
posicéo central).

o Articular a armacgao de pulverizagao para dentro / para fora:

— O eixo de direcgao / langa de direcgao deve encontrar-se na
posicao central.

o Se for atingida uma velocidade de marcha superior a 20 km/h:

— Eixo de direcc¢ado / langa TrailTron desloca-se automaticamente
para a posigao central e permanece no modo Circulagdo em es-
trada até que a velocidade de marcha volte a ser inferior a
20 km/h.

54
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&3 ° Estado ligado o funcionamento automatico aparece o simbolo
l "Auto" no display.O processador da maquina garante uma mar-
cha continuada da maquina fiel a via.

. Estando ligado o funcionamento manual, aparece o simbolo

&

. i , A accionar até que os pneus da maquina voltem a

seguir exactamente o tragado do tractor (no funcionamento ma-
nual ou funcionamento automatico).

— O pulverizador rebocado volta a alinhar-se de novo em relagao
ao tractor.

. No display é indicado o angulo de viragem.

&3 Calibrar o TrailTron, consultar na pagina n° 33.
l Configurar o TrailTron, consultar na pagina n°® 39.

Indicagdo no menu de trabalho:

Fig. 71/...

(1) TrailTron no funcionamento automéatico
(2) TrailTron no funcionamento manual

(3) Angulo de ajuste momentaneo do eixo de
direccao/langa da direccao

(4) A maquina é virada para a esquerda contra

a encosta - é

(5) A maquina é virada para a direita contra a

Fig. 71
encosta -

(4,5) As setas piscam em conjunto:
funcéo de seguranca TrailTron activa

(6) TrailTron em marcha de estrada

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 55



Utilizagdo no campo

Transportes

P

f} PERIGO
Para transportes, conduzir alanca da direc¢ao / eixo de direc¢cédo

para a posicao de transporte!

Caso contrério, existe perigo de acidente provocado pelo tombar

da maquina!

Conduzir a langa da direcgao / eixo de di-
recgao para a posigao central (a langa da
direcgao / rodas estao alinhados com a
maquina).

Para o efeito, no AMATRON 3:

1.1 \‘*-—’] Colocar o Trail-Tron no funcio-
namento manual.

1.2 i , A Alinhar manualmente a

langa da direcgao /eixo de direcgao.

— O Trail-Tron para automaticamente
quando ¢é alcangada a posigao central.

Desligaro AMATRON 3.

Desligar a unidade de comando do tractor 1
(marcagéo de tubo flexivel 1 x vermelho).

Fig. 72

4. Fixar a lancga da direcgéo (Fig. 72/1) na
posicéo 0 fechando o registo de esfera (Fig.
72/3).
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5.3.5 DistanceControl

Funcionamento automatico / manual

) No funcionamento manual aparece o sim-

ai O /
bolo “\_]] (Fig. 73/2). O DistanceControl

esta desligado. Regulara manualmente a

distancia bico de pulverizagdo - cultura a-
través do ajuste da inclinacao e da altura. Flui n

. Accionar

rizagao - cultura é indicada no menu Traba-

T T
cm

: a distancia bico de pulve-

Iho (Fig. 73/3).

. Estando ligado o funcionamento automatico, aparece o simbolo
"Auto" (Fig. 73/1) no display. O processador da maquina assu-
me a regulagéo da distancia entre o bico de pulverizago - cultu-
ra.

Antes disso, determinar a distancia nominal da bico de pulveri-
zacdo — cultura:

>
1. 7S ' Ajustar como desejado a distancia nominal do

bico de pulverizagao relativamente a cultura.

N

Confirmar o ajuste.

— A distancia nominal do bico de pulverizagao — cultura esta me-
morizada.

‘
3. B Determinar a altura da barra para a operacao de

viragem acedendo a altura pretendida da barra para a operagao
de viragem.

»

Confirmar o ajuste.

— Estd memorizada a altura da barra para a operagéo de viragem
(é acedida, assim que a pulverizagdo estiver desligada).

25 cm\ . /25 cm

Fig. 73

Nivelar a armacado na horizontal
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Articular a armacgao de pulverizagao para dentro, antes de a nivelar
na horizontal.

fnf CUIDADO
Danificacdo da armacao de pulverizacdo, se for nivelada na hori-

zontal com a maquina em posic¢ao inclinada.

l Calibrar o DistanceControl, consultar na pagina n° 20

5.3.6 Elevacdo automaética

A elevagéo automatica assume a elevagao da armagao na cabeceira
do terreno e o abaixamento da armagao apés a viragem.

Isso é controlado através do Ligar e Desligar da pulverizagao.

s, Ajustar as alturas das armag8es durante a utilizagdo e na cabe-
. ceirado terreno

o Estando ligado o funcionamento automatico, aparece o simbolo
"Auto" (Fig. 73/1) no display. O processador da maquina assu-
me a regulagao da distancia entre o bico de pulverizagao - cultu-
ra.

Antes disso, determinar a distdncia nominal da bico de pulveri-
zagéo — cultura:

>
1. = S Ajustar como desejado a distancia nominal do

bico de pulverizagao relativamente a cultura.

n

Confirmar o ajuste.

— A distancia nominal do bico de pulverizagao — cultura esta me-
morizada.

+

3. Bl Determinar a altura da barra para a operagao de
viragem acedendo a altura pretendida da barra para a operagao
de viragem.

4. Lé Confirmar o ajuste.

— Estd memorizada a altura da barra para a operagéo de viragem
(é acedida, assim que a pulverizagdo estiver desligada).
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5.3.7 Comutar as seccdes

Comutar as secc¢des pela parte exterior:

ﬁ Desligar seccfes do lado esquerdo / do lado direito.

i

Ligar seccBes para o lado esquerdo / para o lado direito.

3

T

As secgdes podem ser desligadas e ligadas z z z z z I z z z

e durante a pulverizagéo,
e quando a pulverizagao esta desligada.

Fig. 74

Fig. 74, seccao do lado direito desligada.

Desactivar de modo permanente individuais secc¢des:

Se a fungao "Seleccao de secgdes individuais"

estiver ligada, no menu Trabalho surge adicio- m
nalmente uma barra horizontal por baixo de uma
secgao. A seccao assinalada com a barra hori- Fig. 75

zontal (aqui desligada) pode ser ligada e desli-

gada a descricao através da tecla @ p.ex.,
ao pulverizar areas de ervas daninhas. Podera
ligar ou desligar qualquer secgéo a descri¢ao

através da tecla @ caso desloque a barra
horizontal em conformidade por meio das teclas

.9

& Veja também desligar de forma secgdes no menu Dados da maqui-

l na, pagina 15.

GPS-Switch ao comutar seccdes:

Se o GPS-Switch se encontrar no modo automa-

tico, a comutagao de secgdes € aceite por este. : z z : : z : : : : : z § i ;

Se este for comandado manualmente (através
do AMATRON, AMACLICK ou punho multi- Fig. 76
funcional), as sec¢bes desligadas sdo marcadas

com um X como na desativagdo permanente.
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5.3.8 Campo de funcédo de seleccdo (dobramento de pré-selecgéo)

o TR Pré-seleccao
e T T

s . Ajuste da inclinagao ou
S

. Articular a armagao.

A pré-selecgdo é indicada no menu Trabalho (Fig. 77)!

As fungdes sédo executadas através da unidade de comando do trac-
tor!

Operacdo de dobragem: consultar o Manual de instrucdes do
pulverizador!

5.3.9 Articular a barra de um dos lados através do dobramento de pré-seleccao

Articular a barra direita.

Articular a barra esquerda.

A pré-selecgdo é indicada no menu Trabalho!

As fungdes sdo executadas através da unidade de comando do trac-
tor!

Operacéo de dobragem: consultar o Manual de instru¢cdes do
pulverizador!

Indicagdo no menu de trabalho:

y VS LN 2
Fig. 77/... S e 3

Pré-seleccao Articular barra.

)

(2) Pré-seleccao Ajuste da inclinagéo. M g
)
)

Pré-seleccgao Articular barra direita. r

Pré-seleccgao Articular barra esquerda.

Fig. 77
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5.3.10 Ajustar a altura da barra (dobramento profissional)

Utilizagdo no campo

B Elevar, baixar a barra

. Para o ajuste da distancia do bico de pulverizacao a cultura.

. Para articular a armacéo.

5.3.11 Bloquear/desbloquear o sistema de compensacéo de oscilagdo (dobramento
profissional)

Sistema de compensacédo de oscilacdo desbloqueado
— ao pulverizar

Sistema de compensacédo de oscilacdo bloqueado

— ao articular a armacgéo.
— ao pulverizar com a armagao articulada unilateralmente.

Indicagdo no menu de trabalho:

acl;
333 TITIIIIN

(1) Sistema de compensagéao de oscilagédo
bloqueado.

(2) Sistema de compensagéao de oscilagédo
desbloqueado.

& Através do menu Dados da maquina é

l possivel ajustar um bloqueio automati-
co do sistema de compensacgao de
oscilagao.

) Bloqueio automatico ligado
— standard.

) Bloqueio automatico desligado
— Para evitar danos na armagao
de pulverizacao devido a um blo-
queio automatico com a maquina
em posigao inclinada.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 61



Utilizagdo no campo

5.3.12 Articular a barra (dobramento profissional)

Articular a barra de ambos os lados para fora / para dentro

Articular a armacgao so é possivel para velocidades de marcha inferi-

@
l ores a 1 km/h.

Pulverizadores sem dobramento profissional: consultar o Manual de
instrugdes do pulverizador!

. A articulagao para fora nem sempre é efectuada de modo simé-
trico.

. Os respectivos cilindros hidraulicos prendem a armagéo de pul-
verizagao na posigao de trabalho.

cie nivelada, caso contrario, podem ocorrer danos durante a o-

o . Articule a armacgao de pulverizagao apenas sobre uma superfi-
peragao de dobragem!

. Antes de articular para dentro, nivele a armagao de pulverizagao
de novo para a posi¢ao horizontal (posi¢ao 0), caso contrario
poderao surgir dificuldades no bloqueio da armagao de pulveri-
zagao na posigao de transporte (0s suportes de retencéo néo
alojam as reentrancias de retengao).

Articular a barra Super L para fora

1. Elevar a armagao (no minimo, 30 cm).

&3 . A fixagao para o transporte desbloqueia automaticamente!

l . Depois de se elevar a barra é necessario articular para fora num
intervalo de 10 segundos - circuito de seguranca!

2./ ==|Articular a barra de ambos os lados para fora.

)
Desbloquear o sistema de compensacgéao de oscilagao.

Ajustar a inclinagdo / altura da barra ou o DistanceControl.
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Articular a barra Super L para dentro

1. Elevar a barra (aprox. 2 m), de modo a que, ao articular

completamente para dentro, a barra dobre de modo seguro so-
bre o guarda-lamas no depésito de pulverizagéo.

o Nivelar a armagéo na horizontal!

()
2. Bloquear o sistema de compensagao de oscilagao.
& O bloqueio automatico do sistema de compensacao de oscilagdo ao
articular ambos os lados para dentro pode ser ajustado no menu Da-
dos da maquina.

v
Profi ll: 3. , “=' Desvio angular da barra para baixo até a posi¢céo

final.

[

4. Articular a barra, por completo, de ambos os lados para
dentro, para a posicao de transporte.

Erwd
+

o

Baixar a barra por completo.

— Bloqueio de transporte trancado!

Articular a barra Super S para fora

1. Elevar a barra (no min., 30 cm).

&3 . Depois de se elevar a barra é necessario articular para fora num
l intervalo de 10 segundos - circuito de seguranca!
. A fixagao para o transporte desbloqueia automaticamente!

F
Profi Ii 2. , “=! Desvio angular dos dois conjuntos de barras para

baixo, na posigao horizontal.

3. /== Articular a barra de ambos os lados para fora.

()
4. Desbloquear o sistema de compensagao de oscilagao.

Ajustar a inclinagdo / altura da barra ou o DistanceControl.
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Articular a barra Super-S para dentro

1.

Elevar a barra (aprox. 1 m).

O

Nivelar a barra na horizontal!

2.

)
Bloquear o sistema de compensacéao de oscilagao.

O bloqueio automatico do sistema de compensacgao de oscilagao ao
articular ambos os lados para dentro pode ser ajustado no menu Da-
dos da maquina.

Profi Il

4.

Articular a barra, por completo, de ambos os lados para
dentro, para a posicao de transporte.

1= '
, 1 Desvio angular do conjunto de barras para cima,

na posicao vertical.

Erwd
+

Baixar a barra até que o bloqueio de transporte tranque.

64
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o Articular a barra unilateralmente para dentro
—
VAN
e
LN Articular a barra unilateralmente para fora
——
v
—
& E permitido o trabalho com barras de pulverizacdo unilateralmente
desdobradas
l . apenas com o sistema de compensagao de oscilagao bloquea-

do.
s6 se o outro brago lateral, como pacote

o armacgao Super S: articulada para baixo a partir da posicéo
de transporte

o armacao Super L: estiver articulado para tras, transversal-
mente ao sentido de marcha.

apenas para o breve contornar de obstaculos (arvore, poste de
alimentagdo de corrente, etc.).

Bloqueie o sistema de compensagéao de oscilagao, antes de
dobrar unilateralmente a armacao de pulverizagao.

Se o sistema de compensacao de oscilagdo nao estiver bloque-
ado, as barras de pulverizagao podem percutir para o lado. Se o
brago lateral desdobrado bater sobre o solo, isso pode dar ori-
gem a danos na armagao de pulverizagéo.

Na operagao de pulverizagao, reduza notoriamente a sua velo-
cidade de marcha, evita assim, com o sistema de compensacao
de oscilagédo bloqueado, um balanceamento e o contacto da ar-
magcao de pulverizagdo com o solo. No caso de uma condugéao
desequilibrada da armacéao de pulverizagao deixa de estar as-
segurada uma distribui¢ao lateral uniforme.

)
Bloquear o sistema de compensacao de oscilagao.

.
=] Elevar a armagao de pulverizagao para a posi¢ao de

altura média.

VAN A

O braco lateral pretendido dobra ou desdobra.

Através do ajuste da inclinagao, oriente a armagao de pulveriza-
¢ao paralelamente a superficie alvo.

Ajuste a altura de pulverizagdo de modo a que a armagao

de pulverizagédo apresente uma distancia a superficie do solo
de, no minimo, 1 m.

Desactive as secgbdes do brago lateral dobrado.

Na operacgao de pulverizagdo, desloque-se com uma velocidade
de marcha notoriamente reduzida.
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5.3.13 Desvio angular do brago lateral para cima (apenas dobramento profissional Il)

155 Desvio angular unilateral do braco lateral para cima, lado es-
querdo / direito
'y
bt . . :
Desvio angular unilateral do braco lateral para baixo, lado es-
querdo / direito
Gy b

et/

/ é'ﬂ

Desvio angular unilateral do braco lateral para cima e para baixo

O desvio angular para cima e para baixo dos bragos laterais da barra
de pulverizagao serve para o desvio angular dos bragos laterais para
cima e para baixo, em condigdes muito desfavoraveis do solo, quan-
do as possibilidades de ajuste da altura e da inclinagdo para a orien-
tagéo da barra de pulverizagdo deixam de ser suficientes em relacéo
a superficie alvo.

O

Nunca deve inclinar os bragos laterais desdobrados da armacgéao de
pulverizagdo mais de 20° para cima!

¥
o , “=' Para nivelar os bragos laterais na posi¢ao hori-

zontal, inclinar a armacéao de pulverizagao o maximo para baixo
(aceder a posigao final).

o Um desvio angular para baixo, para uma posi¢ao inferior a hori-
zontal, n&o é possivel.

o Nivele a armacao de pulverizagao na horizontal, antes de articu-
lar a armacgéao de pulverizagao para dentro, para a posi¢éo de
transporte.

66
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5.3.14 Ajuste dainclinacéo

Utilizagdo no campo

From, Ajuste dainclinagdo a esquerda, para cima

Ajuste dainclinacao a direita, para cima

A armacgéo de pulverizagao pode ser orientada paralelamente ao

solo ou a superficie alvo através do ajuste da inclinagdo em caso de
condicbes desfavoraveis do solo, p.ex., em caso de rastos com dife-
rentes profundidades ou condugao de um dos lados sobre um sulco.

o Calibrar o ajuste da inclinagado, consultar na pagina n° 19.

Nivelar a armacdo de pulverizacao através do ajuste da inclinacdo

%
Accionar , /=" até que a armacao de

pulverizagdo esteja orientada paralelamente a
superficie alvo.

1

3

;
e

D e | P

O s B W
1Add

5

— No display, o simbolo Ajuste da inclinagéo iii — o,
(Fig. 79/1) mostra a inclinagéo selecciona- /
da da armagao de pulverizacdo. Aqui esta Aufiras: 2 A B o cag | P
elevado o lado esquerdo da armagao de -
pulverizacao. Fig. 79
Reflectir ajuste da inclinacéo (reflectir manualmente)
o
A inclinagao seleccionada da armacgao de pulve-
rizagcdo pode ser facilmente reflectida durante as
manobras de viragem na cabeceira do terreno,
p.ex., durante a operagao de pulverizagao em
posigdes inclinadas transversais a encosta (na
curva de nivel).
Posigéao inicial: o lado esquerdo da armagéo de R
pulverizagao esta levantado. %:_i
1. Accionar uma vez e o ajuste hidrau- —
lico da inclinagéo nivela a armacéao de pul- 'ﬁ
verizagao na horizontal (posicao 0). TR,
— No display, o simbolo Ajuste da inclinagéo -
(Fig. 80/1) mostra a orientagéo horizontal Auf faaas ™1 il
da armacé&o de pulverizaggo. Fig. 80
2. Efectue a manobra de viragem na cabecei-
ra do terreno.
Software AMABUS BAGO0117.1 02.14 67



Utilizagdo no campo

3. Accionar uma segunda vez e o ajus-

te hidraulico da inclinagao reflecte a inclina-

¢ao anteriormente aplicada na armagao de
pulverizagao.

— No display, o simbolo Ajuste da inclinagao
(Fig. 81/1) mostra a inclinacao reflectida da
armacao de pulverizagédo. Agora esta le-

%%ﬂ[% >
{ZiZikiiidi

| &

vantado o lado direito da armagao de pulve- Fig. 81

rizagao.
& Ao reflectir o ajuste da inclinagdo cancela-se automaticamente um
l comando piloto do TrailTron por razbes de segurancga.

5.3.15 Marcagéo de espuma

oé Ligar / desligar a marcacgéo de espuma a esquerda 0
|m]

%

Ligar / desligar a marcacgao de espuma a direita.

Indicagdao no menu de trabalho:

Fig. 82/...

(1) Marcagao de espuma a esquerda ligada.

(2) Marcagao de espuma a direita ligada.

68
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Fig. 82
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5.3.16 Bicos de bordadura, bicos terminais ou bicos adicionais

Ligar / desligar o bico periférico de canto direito

Ligar / desligar o bico periférico de canto esquerdo

Indicagdo no menu de trabalho:
Fig. 83/1,2:

o Bico periférico ligado

) Bicos terminais desligados.

Fig. 84/1,2:

) Bico adicional ligado.

ﬂljﬂ
CEXRRREERAKERT

Fig. 83

L

Fig. 84
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5.3.17 Suspenséao hidro-pneumatica UX Super (opc¢éo), Pantera

Funcionamento manual, automatico

=Nt Baixar a maquina no funcionamento manual.

Elevar a maquina no funcionamento manual.

Estando ligado o funcionamento automatico "Auto", o AMATRON
& 3 regula a altura de deslocagao do pulverizador, independentemente
l da capacidade do depdsito, para o valor ajustado no Setup!

| L ,
No funcionamento manual \—l] é possivel baixar ou elevar a ma-

quina.
Indicagdao no menu de trabalho:
(Fig. 85/1): Suspensao hidro-pneumatica = o
no funcionamento automatico (estado de funcio- - = I .
namento).
YAAAAKAAXAAZAAT

g A @uama
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5.3.18 Pacote conforto UX Super (opgéo), Pantera

@@ Chamar o menu Pacote conforto

% Comutacédo Pulverizar / Enxaguar

Diluir a calda

Ligar / desligar a limpeza

Misturador, automatico / manual

Aumentar a intensidade do misturador

@ / Baixar a intensidade do misturador

'__b.'_im Ligar/desligar a pulverizac&o (accionar atecla Shift)
& Enchimento do depésito de calda através do pacote conforto, consul-
l tar a pagina 52.
& Na execugao das fungdes do pacote conforto observe também as
l instrugdes de servigo da maquina.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 71



Utilizagdo no campo

O pacote conforto permite ligar o lado de sucgéo
através

. do AMATRON 3,

e datecla na area de controlo (Fig. 86/1).

Ajustes por comando a distancia:

. Pulverizar (posicao A)
. Enxaguar / diluir (posigéo B)

. Encher através do acoplamento de sucgao
(posicéo C, apenas no menu Encher)

Fig. 86

5.3.18.1 Diluir a calda com agua de enxaguamento

1. li Iniciar a diluicao.

— A agua limpa é enviada para o depésito
através do misturador secundario.

2. Observar o nivel de enchimento do depési-

to.
3. li Terminar diluigao.

Em caso de maquina com DUS, o
tubo de pulverizagdo é enxaguado. No
inicio de uma nova pulverizagao pas-

sam dois a cinco minutos até que
possa ser aplicada calda concentrada.

Estado: lavar
Ni\;.en:h.: 2388 Litro
diluir: des
reinigen des '
Mistura.: automatico @
Pre.mist.: 3.5bar @

; -|-5
Fig. 87

5.3.18.2 Limpar o pulverizador com o depésito cheio (interrupcéo do trabalho)

o)

L.

1. ] Comutar o lado de sucgao para En-
xaguar.

— E aspirada agua limpa, fechar os mistura-
dores.

A comutagéo entre Pulverizar / Enxa-
guar também pode ser efectuada atra-
l vés do botédo na area de controlo.

Estada: lavar
Ni';c-.en:h.: 2388 Litro
:Ii:!.uir: :Iles
reinigen es '

|
Mistura.: automatico @
_f're.misi'.: 3.5bar @

-|-5

Fig. 88
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Shift
Maquinas sem DUS: Estado: lavar
d Niv.ench.: 2380 Litro %{T'Ea
b u FrrrYy
2. Ligar pulverizadores.
garp di ll.u r: des
—  Os tubos de pulverizagdo e os bicos sdo rElnLgen des
limpos com agua limpa.
!@m Histura.: automatico
Desligar pulverizadores.
Desligar o accionamento da bomba. Pre.mist.: 3. Sbar
e
5. 1 Voltar a comutar o lado de succao
para Pulverizar. Fig. 89

. Depésitos, misturadores nao estao lim-
pos!

. Concentracdo de calda no deposito man-
tem-se inalterada

Méaquinas com DUS:

2. Aguardar até que as linhas foram lavados
com até 2 litros de agua de lavagem por
metro de largura de trabalho.

3. Ligar por instantes a pulverizagao,
para limpar os bicos.

.....

Desligar pulverizadores.

Desligar o accionamento da bomba.

)

L

6. 1 Voltar a comutar o lado de sucgéao
para Pulverizar.

. Depésitos, misturadores nao estao lim-
pos!

e A concentracdo de calda no depésito foi
modificada.
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5.3.18.3 Limpeza do pulverizador com o depésito vazio

Limpar:

Condigao: nivel de enchimento do deposito < 1%
(na medida do possivel, depésito vazio).

1. Accionar a bomba com 450 min™.

n

! Iniciar a limpeza.

— O misturador principal e secundario séo
enxaguados, limpeza interior do depdsito li-
gada.

— O processo de limpeza é terminado auto-
maticamente.

& Em caso de maquinas com DUS, tam-
bém o tubo de pulverizagado é automa-
ticamente limpo.

Esvaziar o depdsito:

-

3. Ligar pulverizadores.

Ligar / desligar a pulverizagéo, no minimo
10 vezes, durante a deslocacgao.

Esvaziar o pulverizador.

Desligar pulverizadores.
Repetir uma a duas vezes o passo 1 até 3.

A maquina esté limpa!

ot o~

Se necessario, esvaziar a quantidade resi-
dual para o campo atraveés da torneira de
dreno (Fig. 92/K).

7. Limpar o filtro de sucgao e de pressao.

Modo de procedimento especial em caso de
mudanca critica do produto de pulverizacéo:

8. Reencher agua limpa.

9. Repetir o passo 1 a 6.

Estada: lavar i
Nig.ench.: 2308 Litro ! o
diluir: des
reinigen des !
Histura.: automatico '<:::;E;]
fre.misi.: 3.5bar ECE;
! JE

Fig. 90

[5hift]
Estado: lavar
Niy.ench.: 2308 Litro ,hm
diluir: des
reinigen des
Mistura.: automat ico
‘fre.misi.: 3.5bar
Fig. 91

K

Fig. 92
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5.3.18.4 Limpar o filtro de succao com o depdsito cheio

Para limpar o filtro de sucgdo com o depdsito
cheio é necessario chamar o menu de enchi-
mento!

g

1. Chamar o menu Encher (Fig. 93).

2. Colocar a capa de fecho sobre o acopla-
mento de sucgao.
3. Torneira de comando do conjunto de pres-

s&0 na posicao (Fig. 94).

4. Através da tecla na area de controlo, comu-
tar o lado de sucgao para a posigéao En-
cher.

— O copo do filtro é esvaziado por sucgéo.
Soltar a tampa do filtro de succ¢ao.

Accionar a valvula de descarga no filtro de
succao.

7. Retirar a tampa com filtro de sucgao e lim-
pa-la com agua.

8. Voltar a montar o filtro de sucgéao pela or-
dem inversa.

Verificar a densidade na tampa do filtro.

10. Através da tecla na area de controlo, comu-
tar o lado de succéo para a posigao Pulve-
rizar.

11. Torneira de comando do conjunto de pres-

s&o na posicdo L ™ (Fig. 94).

Utilizagdo no campo

Lim.sinal.

o

Estado:

Niv.enchim.

reenchido:

niv.ench. :

actual:

o o

S24Litro

42080Li .

pulveri.

B

Fig. 93

Fig. 94
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5.3.18.5 Regulagado automatica do misturador

Misturador na posi¢cédo automatica.

— Aintensidade de agitacdo € controlada em
fungao do nivel de enchimento.

— O misturador principal desliga quando a
capacidade do depdsito desce abaixo dos
5%.

—  Ap6s um enchimento, o misturador volta a
ligar automaticamente.

Comutar o misturador para manual.

>
— , Aumentar, diminuir a inten-

sidade de agitagéo

— O misturador permanece ligado, mesmo
para uma capacidade do depésito inferior a
5%.

Fig. 96\1: Indicacién de desconexion automatica
del agitador en el menu de trabajo.

Estado: lavar
Ni';c-.em:h.: 2388 Litro
diluir: des s
reinigen des !
MHistura.: auvtomdtico @
uL]"rlz.misl'.: 3.5bar @

+5
Fig. 95

Shift
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5.3.19 Pacote conforto UF, UG, UX Special (opgéo)

Chamar o menu Pacote conforto!

Comutacédo Pulverizar / Enxaguar

Diluir a calda

Ligar / desligar a limpeza

Misturador, automatico / manual

Ligar / desligar o misturador secundario

Ligar/desligar a pulverizacdo (accionar atecla Shift)

Enchimento do depdésito de calda através do pacote conforto, consul-

tar a pagina 52.
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O pacote conforto permite ligar o lado de sucgéo
através do AMATRON 3.

Ajustes por comando a distancia:

° Pulverizar @

A
. Enxaguar / diluir K;L)
. Encher através do acoplamento de sucgao

(Apenas no menu Encher)

Na execucgao das fung¢des do pacote
conforto observe também as instru-
¢oes de servigo da maquina.

uUF x
@&
— )

ACI o>y

5.3.19.1 Diluir a calda com agua de enxaguamento

1. i Iniciar a diluicao

A agua limpa é enviada para o depdsito
através do misturador secundario.

-

2. Observar o nivel de enchimento do depési-
to.

3. i Terminar diluigao.

Em caso de maquina com DUS, o
tubo de pulverizagdo é enxaguado. No
inicio de uma nova pulverizagao pas-
sam dois a cinco minutos até que
possa ser aplicada calda concentrada.

!

- ﬁ
<,5,_>) %; o> %d
’ S
— N P ——
% {x g “]‘ _,,'f“
& [ o
Fig. 97
Estado: pulveri. @ e
MNav.ench. : 2308 Litro e
diluir: des
Limpeza syrie
deprsito: des
Fig. 98
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5.3.19.2 Limpar o pulverizador com o depdsito cheio (interrupgéo do trabalho)

@ﬂ'g N Estado: pulveri.
1. | Comutar o lado de sucg¢ao para En- Nav.ench. : 23080 Litro _
xaguar. Y-
—  E aspirada agua limpa, fechar os mistura- diluir: des @
dores. Limpeza syrie
deprsito: des @
Hebenrkhruerk: manual @
Hebenrkhruerk: gei ffnet .
Fig. 99
Maquinas sem DUS: ERitt
Estado: lavar
b Niv.ench.: 2388 Litro
2. Ligar pulverizadores.
—  Os tubos de pulverizagao e os bicos sao diluir: des
limpos com &agua limpa. reinigen des
Desligar pulverizadores. Histura: : autonatico
Desligar o accionamento da bomba.
@_& J’re.misi g 3.5bar
5. % | Voltar a comutar o lado de sucgdo
para Pulverizar.

. Depdsitos, misturadores nao estéo lim- Fig. 100

pos!
. Concentracédo de calda no depdsito man-
tem-se inalterada.

Maquinas com DUS:

2. Aguardar até que as linhas foram lavados
com até 2 litros de agua de lavagem por
metro de largura de trabalho.

.....

3. Ligar por instantes a pulverizagao,
para limpar os bicos.

b
TS

prwr

4. Desligar pulverizadores.

Desligar o accionamento da bomba.

.

6. % | Voltar a comutar o lado de sucgao
para Pulverizar.

. Depdsitos, misturadores nao estéo lim-
pos!

e A concentracdo de calda no depésito foi
modificada.
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5.3.19.3 Limpeza do pulverizador com o depésito vazio

Limpar:

Condigao: nivel de enchimento do deposito < 1%
(na medida do possivel, depésito vazio).

1. Accionar a bomba com 450 min™.

Iniciar a limpeza.

2.

— O misturador principal e secundario séo
enxaguados, limpeza interior do depdsito li-
gada.

— O processo de limpeza é terminado auto-
maticamente.

& Em caso de maquinas com DUS,

também o tubo de pulverizacao é
automaticamente limpo.

Esvaziar o depoésito:

Ty

3. Ligar pulverizadores.

Ligar / desligar a pulverizagéo 10 vezes
durante a deslocagao.

Esvaziar o pulverizador.

Desligar pulverizadores.
Repetir uma a duas vezes o passo 1 até 3.

A maquina esté limpa!
Se necessario, regular o lado de sucgao a

ma&o para a posigao g € esvaziar a

quantidade residual final (Fig. 103) para o
campo e voltar a regular a mao a posi¢ao

ol o »

A torneira de comando do lado de sucgéao
tem de engatar!

7. Limpar o filtro de sucgao e de presséo.

Modo de procedimento especial em caso de
mudanca critica do produto de pulverizagao:

8. Reencher agua limpa.

9. Repetir o passo 1 a 6.

IR,

7

UX Special A

B

Oy
3 (%)

Estado: pulveri. @ et
Nav.ench. : 2388 Litro ME
diluir: des @
Limpeza syrie
deprsito: des 0
Hebenrkhruerk: manual @
Hebenrkhruerk: gei ffnet
Fig. 101
Shift

Estado: lavar
Niy.ench.: 2308 Litro ?ﬁm
diluir: des
reinigen des
Histura.: automdtico
J’re.misi.: 3.5bar
Fig. 102

uF s

( )
" . P
ATGI o>

Fig. 103
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5.3.19.4 Desactivacdo automatico do misturador

Utilizagdo no campo

Zustand: spritzen @
FiOllstand: 2388 Liter ME
Misturador em desactivagdo automati-
ca. i
verdinnen: aus e
. ) . Eehdlterinnen-
— O misturador desliga quando a capacidade reinigung: aus @
do deposito desce abaixo dos 5%.
—  Apds um enchimento, o misturador volta a HNebenrihruerk: manuel 1
ligar automaticamente.
HebenrGhruerk: gedf fnet .
@ Desactivacdo do misturador desligada. :
Fig. 104
— O misturador permanece ligado, mesmo Bhirt
para uma quantidade do depésito inferior a D o 9 @

o Ligar / desligar o misturador.

Fig. 105\1: Indicagédo da desactivacédo automati-
ca do misturador no menu de trabalho.

I ] = B
A A A A A A A

Fig. 105
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5.3.20 Tremonha frontal com Flow Control

Modo Automaéatico / Manual

Ligar / desligar Bombear para a frente

Ligar / desligar Bombear para tras

Modo Automatico:

Durante a utilizagao / transporte, operar a combinagao pulverizador /
tremonha frontal no modo Automaético.

Fungbes do modo Automatico:

. Circulagdo permanente da calda com efeito de misturador na
tremonha frontal.

o Regulagao dos niveis de enchimento de ambos os depdsitos na
operagéao de pulverizagao.

Indicagdo no menu Trabalho do AMATRON
3:

Fig. 106, modo Automaético ligado.

Fig. 106
Modo manual:

. No modo manual, a distribuigdo da calda é controlada pelo
operador para ambos os depésitos.

Para o efeito utilizam-se as fungdes:
o Bombear para a frente.
o  Bombear para tras.

. Pulverizar sem a tremonha frontal.
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Fig. 107/ Modo manual activado.

Utilizagdo no campo

(1) Indicagdo Modo Bombear para a frente

ligado.
1258Li.

(2) Indicagdo Modo Bombear para tras ligado. é_%

Fig. 107

5.3.20.1 Submenu Tremonha frontal

Submenu Tremonha frontal

Modo Automéatico / Manual

Ligar Bombear para a frente

Ligar Bombear paratras.

Desligar Bombear para a frente / para tras.

' o
No menu Trabalho, accionar| ﬁil 02/02 | :

Moda: Funcion. autom.
x

Indicagdo no submenu AMATRON 3 Tre- Modo funci.:
monha frontal:
Fig. 108/...
(1) Nivel de enchimento de ambos os depdsi- i enehin, total reRs ki

tos, do qual na trem.fron.: 16888BLi.

na trem.tras.: 258 Li.
(2) Nivel de enchimento FT, .
(3) Nivel de enchimento UF.
Fig. 108

E possivel ligar em simultdneo Bombear para a frente
e bombear para tras.
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Encher

@ O nivel de enchimento indicado no . . o

l menu de enchimento indica o volume SLEE LRI R L L
de enchimento para os dois depdsitos . [_méx. |
em conjunto. i o

Hiv.enchim. actual:

Antes do enchimento conjunto da tre-

monha frontal e do pulverizador, ajuste
o limite de sinalizag&o para o nivel de

enchimento.
]
o’
© Para evitar um enchimento em exces- . 1 I D «
l so da tremonha frontal, a valvula cor- REEnEhides = SRSkilie
respondente fecha quando se atinge o )
volume nominal. Fig. 109

Limpeza interior
A tremonha frontal disp6e de uma limpeza interior que decorre em
paralelo com a limpeza interior do pulverizador.
[] Consultar o Manual de instrugdes UF.

Durante / apds a limpeza interior:

Ligar Bombear para tras, até que a tremonha frontal
fique vazia.

. Apés a limpeza interior: efectuar o esvaziamento restante.

Falha de um sensor do nivel de enchimento

No caso de falha de um sensor do nivel de enchimento
. surge um sinal de alarme,
. comuta-se do modo Automaético para o modo Manual,

. fecham ambas as valvulas do Flow Control.
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Utilizagdo no campo

5.4 Ocupacéao das teclas do menu Trabalho / Punho multifungdes
& No menu Trabalho aparecem, consoante a o tipo de armacéao de
pulverizacao seleccionado, diferentes campos de fungao para o co-
l mando da armagéao de pulverizagdo. Os capitulos seguintes mostram
os campos de fungéo individuais para os diferentes tipos da armacgéo
de pulverizagao.
5.4.1 Dobramento standard / Ajuste da inclinacéo
Pagina 1: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
3 5'% pulllh 5.3.2 |Funcionamento automatico / manual
215,3%;;"'“ wa || 5.3.1 |[Ligar/ desligar pulverizadores
548U/mi n;i._'_fl :
" 6.3.6 |Ligar seccdes
o
—t
- ) _
6.3.6 |Desligar seccbes
P
S
Bl/min Bem [T
5.3.14 [Ajuste dainclinagao
A Iﬂ 61./93 ;;asﬁ?

Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
Shift 09
3. Sbar |o 6.3.14 |Ligar/ desligar a marcagéo de espuma
2501 /hd] %O
108% 0
S48UAmi nfw -
[E] 5.3.3 [Reencher o depésito de calda
e 5.3.14 |Reflectir inclinagdo / DC: alinhar na horizontal
@@ 5.3.19 [Chamar o menu Pacote conforto
Bl/min Bem
5.3.20 |UF: Tremonha frontal com Flow Control
‘ Iﬂ G183
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Pagina 2: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
Shift
3. Sbar K// 6.3.16 |Ligar / desligar o bico periférico
2501 /hd ,ﬂ'
180%
S40U/mi
Bl/min Bem
‘ Iﬂ B2/83

Ocupacao para o punho multifuncdes:

® O O
©00

® @)
@©
@ ®

OO0
O@®
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5.4.2 Dobramento da barra Profi |
Pagina 1: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
Enirt ) S 5.3.2 [Funcionamento automatico / manual
3.5bar
E?B@n;s/hﬂ 5.3.1 [Ligar/ desligar pulverizadores
540U mi n
" 6.3.6 [Ligar secgdes
0.4
. !
T - . 6.3.6 |Desligar secgbes
AKARXRLAT L >
Bl/min Bem |T
5.3.14 |Ajuste da inclinagédo
A B a1.02 T

Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
Shift O&
3. Bbar |0 6.3.14 |Ligar / desligar a marcacdo de espuma
2501 /ha %O
180% la]
548U/min
é é 5.3.4 [TrailTron: alinhar manualmente
~ / 5.3.4 [TrailTron: Funcionamento automatico / manual
EL ﬂﬁ' ¢ | 5.3.14 |Reflectir inclinagéo / DC: alinhar na horizontal
Bl/min Bem |°77
5.3.10 [Elevar, baixar a barra
A 0 o102 ﬁ
Pagina 2: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
Shift i
3.5kar |—— 5312 Articular a barra de ambos os lados para fora / para den-
251/'1“ R h tro
180 b
540U/min
|
. 5.3.10 |Elevar, baixar a barra
Bl/min Bem 5.3.3 |Reencher o depdsito de calda
Bloquear/desbloquear o sistema de compensacéao de
A & o203 5311 | oilacko
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Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
Shift |~ ~.»
3. Dbar | 5.3.12 |Articular a barra unilateralmente para dentro
2501/hd
188 —
548U/min-_- -
it
oS 5.3.12 |Articular a barra unilateralmente para fora
i
Bl/min Bem 'R\
6.3.16 [Ligar / desligar o bico periférico
‘ Iﬂ B2/E3 ,ﬂ.
Pagina 3: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
Shift
3.5bar (TMT|| 5.3.5 |DC:Funcionamento automatico/ manual
2501 /hd] hﬂ
180
548 U/mi ry o o , L
DC: indicar a distancia entre o bico de pulverizagao e a
5.35
I em] cultura
T 535 DC / Elevagao automatica: estipular a distancia entre o
™ i o bico de pulverizagao e a cultura
T2 1 53¢ |PC/Elevacéo automatica: estipular a altura da armagéo
li lilr -3 " na cabeceira do terreno
B1/min Bem (B
5.3.10 |[Elevar, baixar a barra
A Iﬂ B3,/83 ﬁ

Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
Shift @
3. Sbar @ 5.3.19 |Chamar o menu Pacote conforto
2501/hd 777
188 ...
S40U/mi ry
5.3.20 [Tremonha frontal com Flow Control
% 6.3.17 [Suspensao hidro-pneumatica: Automatik/Handbetrieb
5.3.4 |TrailTron: Funcionamento automatico / manual
‘Bl/min Bem |22 4
6.3.17 [Suspensao hidro-pneumatica: baixar / elevar
A 0 /03 -

88
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Ocupacéo para o punho multifuncgdes:

UX, UG

® © O @O
sooF eoer
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5.4.3 Dobramento da barra Profi Il
Pagina 1: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
3 EIM pall 5.3.2 |Funcionamento automatico / manual
+ Jbar
E?EEB;;""“ oM || 53.1 |Ligar/ desligar pulverizadores
S40U/min— :
bed . )
" 6.3.6 [Ligar seccdes
-
6.3.6 [Desligar secgdes
L
P
Bl/min Bem [T
5.3.14 |Ajuste da inclinagédo
A B o1 0a T

Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
Shift 09
3.5bar o 6.3.14 |Ligar / desligar a marcagao de espuma
2501 /ha %O
180% la!
S40U/mi
&] :é 5.3.4 [TrailTron: alinhar manualmente
/ 5.3.4 |TrailTron: Funcionamento automatico / manual
e [| 5.3.14 [Reflectir inclinagdo / DC: alinhar na horizontal
Bl/min Bem BT
5.3.10 [Elevar, baixar a barra
A [ @104 .
Pagina 2: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
[Ehift] =TS
3.5bar || - : .
+ —bar 5.3.13 |Desvio angular unilateral do brago lateral para cima
2501/hd /g
100% !
548 U/mi ry l-ﬁﬁ‘
5.3.13 [Desvio angular unilateral do brago lateral para baixo
Gpm
i oo
. 5.3.10 |[Elevar, baixar a barra
Bl/min Bem =] 5.3.3 |Reencher o deposito de calda
[ Bloquear/desbloquear o sistema de compensacéao de
A & o204 5.3.11 oscilagéo
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Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
Shift [~ .~ »
b
3. Sbar 5.3.12 |Articular a barra unilateralmente para dentro
2501/hd v
188 —
548U min_-_»
it
s 5.3.12 |Articular a barra unilateralmente para fora
e
Bl/min Bem 'R\
6.3.16 |Ligar/ desligar o bico periférico
A Doz, A
Pagina 3: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
Shift —
3.5kar |—— 5312 Articular a barra de ambos os lados para fora / para den-
2501/hd onn o tro
188 et
S540U/mi n
e 5313 Desvio angular unilateral do brago lateral para cima e
e para baixo
g
E=d
+ 5.3.10 |Elevar, baixar a barra
+
|
Bl/min Bem 5311 Bloquear/desbloquear o sistema de compensacgao de
e oscilacao
A @ oores| L

Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo
[ERift]
3. Sbar 5.3.19 [Chamar o menu Pacote conforto
2501 /ha
1003
548U/min
5.3.20 [Tremonha frontal com Flow Control
- 6.3.17 [Suspensao hidro-pneumatica: Automatik/Handbetrieb
EE?L ﬁr 5.3.4 |TrailTron: Funcionamento automatico / manual
‘B1/min Ben
6.3.17 |Suspensao hidro-pneumatica: baixar / elevar
A B oz 04 24t
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Pagina 4: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
[BRift]
3. Shar 5.3.5 |DC: Funcionamento automatico / manual
2501 /hdl I E!' I
100%

S48U/mi ry

Bl/min Bem

.‘ @ 84,84

Tﬁ ﬁ 5.3.5

Tﬂﬁmf 5.3.5

DC: indicar a distancia entre o bico de pulverizagao e a
cultura

DC / Elevagao automatica: estipular a distancia entre o
bico de pulverizagao e a cultura

DC / Elevagao automatica: estipular a altura da armagéao
na cabeceira do terreno

t 5.3.10
v

Elevar, baixar a barra

Ocupacgéo para o punho

UX, UG

multifuncdes:

®O9
OO

® ©®

=

U@ @
A

©®

\
T

"

EBE

UF 01

®OQ

\
T
A
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544 Dobramento de pré-seleccéo
Pagina 1: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
Ehirt SN 5.3.2 |Funcionamento automatico / manual
3. Sbar
215,3;;""“ 5.3.1 |Ligar / desligar pulverizadores
540U mi N
6.3.6 [Ligar secgdes
9
r;:i.’?
- 6.3.6 [Desligar secgbes
o
Bl/min Bem [£
=== || 538 |Pré-selecgdo: Ajuste da inclinagéo / Articular a armacao
A B o1s02 |

Tecla Shift premida: Descricdo dos campos de funcéo

Consultar o
capitulo

Shift
3. Sbar K
2501 /hd /ﬂ'
100

548U mi ry

6.3.16

Ligar / desligar o bico periférico

6.3.14 |Ligar / desligar a marcagao de espuma
%
i Ef_a 5.3.3 [Reencher o deposito de calda
AKAKXXAT
Bl/min Bem |
6.3.8 [Pré-seleccgao: articular a armagao de um dos lados
A B 01,02 o
Pagina 2: Descricdo dos campos de funcéo
Consultar o
capitulo
3. Dbar @ 5.3.19 |Chamar o menu Pacote conforto
2501/hd 7
180% ..
540U min
5.3.20 [Tremonha frontal com Flow Control

T
L

A

Bem

@ Bz/8z

KXAAT|
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Ocupacéo para o punho multifuncdes:

@ O O
OO0
OO

G ® @)

O © 0|,
O@wn
@ ©

94 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



6 Punho multifuncbes AMATRON 3

Punho multifungdes AMATRON 3

6.1 Montagem

O punho multifungdes (Fig. 110/1) é fixo na cabi-
ne do tractor com 4 parafusos, numa posigao de
manejo favoravel.

Para a ligagao, encaixar a ficha do equipamento
base na tomada Sub-D de 9 pinos do punho
multifungdes (Fig. 110/2).

Encaixar a ficha (Fig. 110/3) do punho multifun-
¢des na tomada Sub-D do AMATRON 3.

6.2 Funcéao

O punho multifungdes s6 possui fungdo no menu 3
de trabalho do terminal de comando. Ele permite
um comando cego da maquina na utilizagdo no
campo.

Para o comando da maquina, o punho multifun-
¢oes (Fig. 111) possui 8 teclas (1 - 8). Para além
disso, é possivel através do interruptor (Fig.
112/2) alterar triplamente a ocupagéo das teclas.

De série, o interruptor encontra-se na

o e posigao central (Fig. 112/A) e pode
ser

e I accionado para cima (Fig. 112/B)ou  Fig. 111
o = para baixo (Fig. 112/C).

A posicéo do interruptor é indicada através de
uma luz de LED (Fig. 112/1).

== Indicador de LED amarelo
o« = Indicador de LED vermelho
e [ Indicador de LED verde.

Fig. 112
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Punho multifungcées AMATRON 3

6.3 Menu de memorizagcdo do punho multifungdes

O menu de memorizagao € iniciado atra-

vés do menu principal.

Coo
SO0

. 22/ Chamar o menu de memorizagao.

Ao accionar uma tecla no punho multifungées
aparece a respectiva fungao no ecra.

HEeReRe]
Menu memor. punho multifun. HieReRe
: o0

Fig. 113

00O
[e]e)e

O O

Fig. 114

96

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



7 Punho multifunces AmaPilot

O AmaPilot permite a operagao de todas as fun-
¢oes de pulverizagédo importantes e da diregao
de quatro rodas.

30 fungdes sdo selecionaveis por pressio do
polegar. Para isso podem ser interligados dois
outros niveis.

. Nivel padréo

. Nivel 2 com disparador parado na parte
traseira

. Nivel 3 ap6s comutacao do botdo luminoso

Punho multifungdes AmaPilot

Fig. 115
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Punho multifungdes AmaPilot

Ocupacdo AmaPilot

Nivel padréo:

Interligar / desligar sec¢des a esquerda Interligar / desligar secgdes a direita

Ligar/desligar os pulverizado-
res

Diminuir / aumentar quantidade a dispersar Bicos periféricos esquerdos / direitos
Nivel 2; : F
Dobrar / estender o brago lateral a esquerda Dobrar / estender o brago lateral a direita

DistanceControl
Refletir a barra de pulveriza-
cao

Elevar / baixar a barra de pulverizagao

Nivel 3: ==

Abrir / fechar a barra de pulverizagao

Bloquear / desbloquear o sis-
tema de compensacéo de
oscilagéo

Elevar / baixar a rampa de pulverizagcao Abrir / fechar a barra de pulverizagao
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Funcdes em todos os niveis:

Punho multifungdes AmaPilot

Pantera: Dirigir a dire¢do da roda traseira para a
esquerda

UX: Dirigir o eixo / tim&o para a esquerda

Pantera: Dirigir a dire¢do da roda traseira para a
direita

UX: Dirigir o eixo / tim&o para a direita

Pantera:

Comutacgao

Direcao de 2 <->4 rodas

UX:

AutoTrail Comutagéo automa-
tico - manual
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Caixa de distribuicdo das sec¢cdes AMACLICK

8 Caixa de distribuicdo das seccoes AMAGLICK

8.1 Montagem

Aparafusar AMIAGLICK ao punho multifungbes através do recorte
do orificio da consola ou, em alternativa, monta-lo na cabine do trac-
tor numa posi¢cao de manejo favoravel.

A ligagdo do AMACGLICK faz-se:

. com punho multifungcdes de acordo com . sem punho multifungdes de acordo com Fig.
Fig. 115. 116.

Fig. 117 Fig. 118

8.2 Funcéo
A caixa de distribuicdo das sec¢bes AMAGEGLICK é utilizada em
combinagédo com o
. AMATRON 3,
. AMATRON 3 e punho multifungdes
para o comando dos pulverizadores AMAZONE.

Com o AMACLICK"

. podem ser ligadas ou desligadas arbitrariamente quaisquer sec-
coes.

. pode ligar e desligar-se a aplicagao da calda.
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Caixa de distribuicdo das sec¢cdes AMACLICK

) © AMACGLICK
©o 0o 0 0o 0o 0o 0 0 ©

q/ﬂ/‘\/’z}l .\ .“/—\\r_ /i\)/‘\/.\f’“\/‘\

S S

N /
—~

2

(1) Interruptor de ligar / desligar

o Posigéo do interruptor %:
AMACLICK inactiva. Comando das secges através do
AMATRON 3/ punho multifungdes.

o Posicdo do interruptor "AMACLICK :
Ligar / Desligar pulverizacao e as sec¢des sdo ligadas com
AMACLICK
(Um comando com AMATRON 3 / punho multifungdes
nao é entao possivel).
A luz sobre o interruptor das secgdes indica que a secgao
esta ligada.

(2) Interruptor das secc¢des Para cada secgéo esta disponivel um
interruptor das seccgoes.
Se existirem mais interruptores que secgoes, os interruptores a
direita ndo estao ocupados (p.ex., pulverizador com 11 secg¢des,
AMACLICK 13 interruptores —» os 2 interruptores a
direita ndo estao ocupados.

(3) Interruptor Ligar ? / desligar pulverizadores ]? .
Através de todas as secgdes ligadas é aplicada calda / ndo é a-
plicada nenhuma calda.

& Para se assinalarem os interruptores de secgdes néo ocupados, po-
l dem retirar-se as capas de plastico.
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9 Avaria

9.1 Alarme

Alarme nao critico:

CBIH— 12.8 km/t E‘l"ﬂ-
A mensagem de erro (Fig. 117) aparece na area o 1568 m 3. Sbar | |
inferior do display e soa trés vezes um som de frra: Sehe 215%;{'"“’;
aviso. Eliminar erro se possivel. 1) 540 rPm o S4Brpm o

uEEn Auto HTI . 4
€/3 4500Li . @;@ _} b+ 3
S 1 AN
LAAAAAAAAAALALT

Bem 0.01/nin Bem T
Nao & possivel cumpri.
o valor nominal | e
Fig. 119
Alarme critico: CBH— 12.8 km/t a1
- e
A mensagem de alarme (Fig. 118) aparece na ﬁm_H_E' i96d o 3. Sbar h‘—“
area central do display e soa um som de aviso. ﬂ"
1. Ler a mensagem de alarme no display. |
fluxo 2 nao ; =
@ é envia sinal | *x
2. Confirmar a mensagem de alarme. T
Qog o=
@
T . e
confirmar com ENTER E%
Tarefa: 5 @1/84 i ;252::?
Fig. 120
9.2 Servomotor avariado (conjunto "Comfort” UX Super)

Servomotor da torneira de succ¢éo:

Se o motor na torneira de sucgéo tiver avariado,
0 accionamento pode ser interrompido e a tor-
neira de sucgéo operada manualmente.

Para o efeito, retirar o parafuso por baixo da
area de controle.

Fig. 121
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Servomotor da limpeza interior:

Se o motor da limpeza interior tiver avariado, a
limpeza interior pode ser ligada através da area
de controle (Fig. 120/A,B).

Avaria

<

\

Fig. 122

9.3 Falha do sensor de distancia (Imp/100m)

A introducéo de uma velocidade simulada no
menu Setup de assisténcia permite continuar a
pulverizagao apds a falha do sensor de distan-
cia.

Para isso:

1. Extrair o cabo de sinal do equipamento
base do tractor.

kn/t

=im.

2. Introduzir velocidade simulada.

v

w

Confirmar a introdugéo.

— No menu Trabalho aparece o simbolo de
velocidade invertido k.

4. Durante a pulverizagao subsequente, res-
peitar a velocidade simulada introduzida.

Dados compl.desde coloc.em fun.
"

Area total: 12368 ha
N.® litros: 3638Li .
Tempo pulwv.total: 124114
sim.km/t: 8.8kmAt

o

kmst
sim.

Ler=5o0 MHX: Y.HA6.8

& Assim que forem registados impulsos
no sensor de distancia, o processador

l comuta para a velocidade real do sen-
sor de distancia.

2ea
Tdionas: DE FEMAFRS__ @
Uers30 IOF: 5.5.1 E1 /82
Al —Gaste AGE=4745

Fig. 123
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