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No debe ser

incémodo y superfluo leer las instrucciones de ser-
vicio y guiarse segiin ellas, porque no es suficiente
escuchar de otros y ver que una mdquina es buena,
compraria y creer que de ahi en adelante todo fun-
ciona por si mismo. El responsable no sélo se da-
flaria a si mismo sino también cometeria el error
de buscar la causa de un eventual fracaso en la
mdquina en vez de buscarla en si mismo. Para es-
tar seguro del éxito debe introducirse en el espiri-
tu de la cosa, es decir informarse sobre a razon de
cada equipo en la mdquina y adquirir prdctica en
su manejo. Recién entonces se estard conforme con
[a mdquina y consigo mismo. Lograr esto, es el 0b-
Jjetivo de estas instrucciones de servicio.

Leipzig-Plagwitz 1872.5%..0 Ll ¢
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Direccién del fabricante

Pedido de recambios

Datos de identificacion

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Podra acceder libremente al catalogo de piezas de repuesto en el
portal de repuestos, www.amazone.de.

Tenga a bien dirigir sus pedidos a su distribuidor de AMAZONE.

Acerca de estas instrucciones de servicio

N.° de documento: MG4533
Fecha de creacion: 11.12
© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2014

Todos los derechos reservados.

No se permite la reproduccion total o parcial, salvo con autorizacion
de AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Prefacio

Prefacio

Valoracion del usuario

P

Apreciado cliente,

Ha adquirido un producto de gran calidad que es tan solo una mues-
tra de la amplia oferta de AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH
& Co. KG. Agradecemos la confianza que ha depositado en nosotros.

Al recibir la maquina, compruebe si se han producido dafos durante
el transporte o si falta alguna pieza. Verifique la integridad de la ma-
quina suministrada, incluidos los equipamientos especiales que haya
pedido, con ayuda del albaran de entrega. Solo con una reclamacién
inmediata podra acogerse a una indemnizacion.

Lea y observe las presentes instrucciones de servicio antes de la
primera puesta en funcionamiento, en especial las indicaciones de
seguridad. Tras una lectura detallada podra aprovechar al maximo las
ventajas de su nueva maquina.

Asegurese de que todas las personas que operen la maquina hayan
leido estas instrucciones de servicio antes de poner en servicio la
maquina.

En caso de que surjan dudas o problemas, consulte las instrucciones
de servicio o lldmenos.

Un mantenimiento regular y la sustitucion oportuna de las piezas
desgastadas o dafiadas aumentara la vida util de su maquina.

Estimada lectora, estimado lector,

nuestras instrucciones de servicio se actualizan con regularidad. Con
sus propuestas de mejora contribuye a conseguir unas instrucciones
de servicio cada vez mas comodas y comprensibles para los usua-
rios. Envie sus sugerencias por fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Indicaciones para el usuario

1 Indicaciones para el usuario

El capitulo Indicaciones para el usuario proporciona informacién so-
bre el manejo de las instrucciones de servicio.

1.1 Objeto del documento

Las presentes instrucciones de servicio
. describen el manejo y el mantenimiento de la maquina.

. proporcionan indicaciones importantes para un manejo seguro y
eficiente de la maquina.

. forman parte de la maquina y deberan llevarse siempre con ella
o en el vehiculo tractor.

. deben conservarse para un uso futuro.

1.2 Indicaciones de posicion en las instrucciones de servicio

Todas las indicaciones sobre direccion recogidas en estas instruccio-
nes de servicio se entienden vistas en direccion de marcha.

1.3 Representaciones utilizadas

Acciones y reacciones

Enumeraciones

Las actividades que debe realizar el operador se muestran como
acciones numeradas. Sigase el orden de las instrucciones prescritas
para las acciones. La reaccién a cada una de las acciones también
se indica mediante una flecha.
Ejemplo:

1. Instruccién 1
— Reaccion de la maquina a la accion 1

2. Instruccion 2

Las enumeraciones sin una secuencia obligatoria se representan en
forma de lista con puntos de enumeracion.

Ejemplo:
. Punto 1
. Punto 2

NUumeros de posicién en las figuras

Las cifras en paréntesis redondos remiten a los nimeros de posicién
en las figuras. La primera cifra remite a la figura, la segunda a la po-
sicién en la misma.

Ejemplo (Fig. 3/6):
. Figura 3
. Posicion 6

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Indicaciones generales de seguridad

2 Indicaciones generales de seguridad

El conocimiento de las indicaciones de seguridad basicas y de las
normas de seguridad es una condicidén basica para un manejo seguro
y un servicio sin problemas de la maquina.

O

Las instrucciones de servicio

. deben conservarse siempre en el lugar de trabajo de la maqui-
na.

. deben estar accesibles en todo el momento para el operador y
el personal de mantenimiento.

2.1 Representacion de los simbolos de seguridad

Las indicaciones de seguridad estan sefaladas mediante el simbolo
de seguridad triangular y una palabra antepuesta. La palabra (PELI-
GRO, ADVERTENCIA, PRECAUCION) describe la gravedad del
peligro potencial y tiene el siguiente significado:

PELIGRO

identifica un peligro inmediato con un elevado riesgo de condu-
cir alamuerte o a graves lesiones (pérdida de miembros o da-
flos duraderos) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones supone un peligro inme-
diato de muerte o de sufrir lesiones graves.

ADVERTENCIA

identifica un posible peligro con un riesgo moderado de condu-
cir alamuerte o alesiones (graves) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones puede conducir a la
muerte o a sufrir lesiones graves.

PRECAUCION

identifica un peligro con un riesgo bajo que podria conducir a
lesiones leves o0 moderadas o a dafios materiales si no se evita.

S> B P

IMPORTANTE

identifica la obligacion de adoptar un comportamiento determi-
nado o realizar una actividad concreta para el manejo correcto
de la maquina.

Lainobservancia de estas indicaciones puede provocar pertur-
baciones en la maquina o en su entorno.

INDICACION

identifica consejos de aplicacién e informacién especialmente
atil.

Estas indicaciones ayudan a aprovechar de forma 6ptima todas
las funciones de la maquina.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Descripcion del producto

3 Descripcion del producto

El software AMABUS Yy la consola de mando AMATRON 3
permiten controlar, manejar y supervisar comodamente las maquinas
AMAZONE.

Estas instrucciones de servicio describen el manejo de los pulveriza-
dores UF, UX, UG y PANTERA con el AMATRON 3.

El manejo de los pulverizadores con el AMIATRON 3 es diferente
en funcién del tipo de plegado del varillaje y el equipamiento de la
maquina.

Los pulverizadores de AMAZDONE pueden equiparse con los si-
guientes tipos de plegado de varillaje:

. Profi | / Il, Profi LS para el sistema hidraulico Load-Sensing
. Plegado Preseleccion
. Plegado estandar con/sin ajuste de la inclinacion

AMATRON 3 controla el ordenador de la maquina. De este mo-
do, el ordenador de la maquina recibe toda la informacién necesaria y
controla la regulacién por superficies de la dosificacion en funcién de
la velocidad de marcha actual.

El AMATRON 3 almacena todos los datos de cada encargo ini-

ciado.
El AMATRON 3 dispone de un menu principal y un menu de
trabajo.
Menu principal
Tipo maquina: ux Encargo
El menu principal consta de varios submenus en =
los que antes del trabajo, se debe N.? encargo: 3
. introducir datos, Cid.teod.: 250 1/ha Haquina

o determinar ajustes o introducirlos.

Menu de trabajo

o Durante la realizacion del trabajo, el menu
de trabajo muestra todos los datos de tra-
bajo necesarios.

Ty
) , _ , ) Aut c:- =
o El menu de trabajo permite manejar la ma- €/3 4500 Izq Cj E3 4

quina durante su uso.

Impulsos prflitro: BES

Tamaro depés.: 5288 Litro
Anchura trab.: 24.88m
§ e Conf.
end
trabajo Ayuda
Fig. 1

CHH—+ 12.8 km/t

Iop 1568 m
Sup.: 5.68ha
ﬂ 548 rpm

HEE-.-. Auto TT

PG N
IZZIALIZZ Zlii’

Bem 8.01/min Bem T
Encargo: 5 ‘ @91;93 ‘fp:ZF"T
Fig. 2
Software AMABUS BAGO0117.1 02.14 9



Descripcion del producto

3.1 Entrada de datos en el AMATRON 3

@  Para manejar s AMATRON 3

l aparecen en estas Instrucciones de
servicio los campos de funcién para
aclarar que se debe accionar la tecla
correspondiente al campo de funcion.

Ejemplo:

e  Campo de funciéon ~ ‘Al

Descripcién dentro de estas Instrucciones de
servicio:

Ejecutarla ~ ':A: funcion A.
Accién:

El operador pulsa la tecla asignada al campo de
funcién (Fig. 3/1) para ejecutar la funcion A.

3.2 Software

ol AMETTRER] +

10O
A0
00O
X0,

Estas instrucciones de servicio son validas a partir de la actualizacion

del software:
Maquina:

Version MHX: 7.15xx

10
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3.3

Jerarquia del software

Descripcion del producto

Menu principal 4——} Menu Trabajo

70

A

l

Menu Instalacién (Setup)

o || A
10

Menu Pedido

Nombre

Nota

Cantidad teérica
Iniciar/continuar pedido
Borrar encargo

Borrar datos del dia o datos
del encargo

Entrada de diagnéstico
Emision de diagnéstico
Simulador de velocidad

Datos basicos de la maqui-
na

¢ Tipo de maquina
¢ Tipo de varillaje
e Capacidad del deposito

e Indicador del nivel de
llenado

e Anchura de trabajo

e Numero de anchos par-
ciales

e Toberas por ancho par-
cial

¢ Cantidad de caudalime-
tros

¢ Constante de regulacion
de presion

¢ Boquillas marginales

e SefAalizacion con espu-
ma

o Configurar las boquillas
periféricas

e Paquete de confort

¢ DistanceControl

e Tipo de plegado

e Suspension hidroneuma-
tica

e Limite de alarma de de-
presién

e TrailTron

* Reserva de aceite

Menu Datos de la maquina

Calibrado del ajuste de la
inclinaciéon/DistanceControl

Impulsos por litro

Numero de revoluciones
tedricas del arbol de toma
de fuerza

Impulsos por 100 m

Desconexién permanente
de los anchos parciales

Seleccién de anchuras par-
ciales individuales

Limite de alarma de nivel de
llenado

Rampa de arranque
Intervalo

Presion maxima

Presion minima
Blogueo automatico del
varillaje de pulverizacién
Contador de recorridos
Autolift

Calibrado de TrailTron

Numero de revoluciones
tedrico de las bombas

High-Flow
DistanceControl

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Puesta en funcionamiento

4 Puesta en funcionamiento

4.1 Menu principal

El menu principal indica
e el tipo de maquina seleccionada. Tipoe méquina: U Encargo
B
. el numero de encargo para el encargo ini- N.9 encargo: 3
ciado.
Ctd. ted. : 258 1/ha Maquina
. la cantidad tedrica introducida.
. los impulsos por litro del primer caudalime- Impulsos pA/litro:  BES
tro. Tamafo depés.: 5208 Litro
. la capacidad del depésito del liquido de Anchura trab.: 24.88m
pulverizacion en litros.
* Conf
. la anchura de trabajo introducida para el Hend =i )
varillaje de pulverizacién en [m]. trabajo i
Fig. 4

Submenu del menu principal:

Encargo

Activar el menu Encargo
(véase la pagina 13)

. Introducir los datos del nuevo encargo.

. Antes de realizar el trabajo, iniciar un en-
cargo.

. Se pueden guardar los datos de un maximo
de 20 encargos ejecutados

Maquina

Activar el menu Datos de la maquina

(véase la pagina 15).

. Introducir datos especificos de la maquina o
individuales.

Conf.
\_ Activar el menu Configuracion (véase la
pagina 34).

e Introducir los ajustes basicos.

12 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Puesta en funcionamiento

4.2 Menu "Encargo”

l Encargo

En el menu principal, seleccionar Encargo.

En el menu "Encargo”
e se puede insertar e iniciar/continuar un encargo.

. se pueden activar los datos del encargo memorizados. Se pue-
den memorizar hasta 20 encargos (n.° de encargo del 1 al 20).

& Al iniciar o continuar con un encargo, el encargo actual finalizay
l se memoriza automaticamente

4.2.1 Insertar/iniciar/activar un encargo

Al abrir el menu Encar r | encar

/ _e!b el menu Encargo, aparece el encargo — 4 Iniciade | M-

iniciado (o el ultimo efectuado). Nom. :
N : Hota

i i B e e e
@ Para introducir un nuevo encargo, selec-
. . T Cid. tebd.: 25681/h

cionar un namero de encargo [ 1720 e E 1/ha

Ha listas: 36.52ha T
Lo Horas: 3.6 ¢ et
) errsr | Eliminar los datos del encargo se- Promedio: 10. 85 hat
leccionado Ctd.esparc.: 9136 Ixzg
Hardia: 3.21ha Borrar
o Ctd. /dia: 802 Izq T

anru.sr‘di'u.: 8.3 t Borrar

. Introducir el nombre atosy

@ 4./18
. / Introducir una nota Fig. 5
1 ha
o Introducir la cantidad teérica

Irdciar
) : Iniciar el pedido, para que los datos

obtenidos para este encargo se memoricen.

Bor s ar
dalos
del dia

Eliminar los datos del dia

o  Superficie trabajada (ha/dia)

o Cantidad de abono esparcida (canti-
dad/dia)

o  Tiempo de actividad (horas/dia)

& Se puede acceder a un pedido memo-

l rizado con y volver a iniciar con

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 13
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Puesta en funcionamiento

] l ] N.? encargo: 2 Iniciade E
Tecla Shift pulsada (Fig. 6): NBiisis Serir e e s del.
x
Nata: ossrrnnrsnnnnnsi
Enc.
o . Cid. ted. : 200 kg/ha
. Pasar las paginas del encargo hacia it = ST
adelante ]
Ha listas: 8.808 ha
Horas: 8.0 t
S Fromedio: 8.88 hast
BTN L. . Ctd.esparc.: a Izq
J Pasar las paginas del encargo hacia Har/dia: 0.00ha
atras. Ctd./dia: 8 Izq
ncHnru.s/:li'u: 8.8 t
@ 2728
Fig. 6
4.2.2 Encargo externo
Mediante un ordenador PDA, se puede transmitir
e iniciar un encargo en el AMATRON 3. N.?® encargo: 21 Finalizar
. . . . t.
Este pedido siempre contiene el niumero de pe- & -
dido 21.
Ctd. ted. : 258 1/ha
icacid i i 1/ha
La comunicacion dfa datos se realiza mediante Ha listas: 0.808 ha
una interfaz en serie.
Horas: 8.8 t
- Ctd. esparc. : a Izgq
enecxatr.sc
. Finalizar un encargo externo.
o
lha
o Introducir la cantidad tedrica.
Fig. 7
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4.3 Menu Datos de la maguina

Puesta en funcionamiento

l Maquina

Seleccionar Datos de la maquina en el menu principal.

Los datos de la maquina estan introducidos de fabrica en el AMA-

TRON 3.

En el menu Datos de la maquina debe controlar los datos especificos
de la maquina o ajustes, antes de la primera puesta en marcha vy, si
es necesario, corregirlos (ajustar los ajustes/llevar a cabo un calibra-

do).
Pagina uno ij(:uszl(Fig. 8)

RS

o  Calibrar el ajuste de la inclinacion (op-
cional, véase la pagina 19)

o  Calibrar el DistanceControl (opcional,
véase la pagina 20).

)

. fel- | Determinar/introducir los impulsos

por litro (véase la pagina 23).

Fo Nt

° Introducir el namero de revoluciones
deseado del arbol de toma de fuerza
(véase la pagina 26).

i
3 O

o [7199M Calibrar el sensor de recorrido

(véase la pagina 30).

@Pégina dos (Fig. 9)

) Desactivar los anchos parciales de
forma permanente. La cifra indicada (Fig. )
informa sobre la cantidad de anchos parcia-
les desactivados de forma permanente (ci-
fra 0 = ningun ancho parcial desactivado).
(véase la pagina 31).

=
B2/1 . . .y
. Activar/desactivar la funcién de se-

leccién de anchos parciales individuales.
(véase la pagina 59).

oo

Impulsos p/litro:

Rev. tedr.arbol
t.fuerza:

JImpulsos ps/188 m:

Calibrar ajuste de inclinacién %

S48 rpm

13005

o,

)
Cal.

—~—

o 3

ool
Sl

@auaa

I./108m

Fig. 8

Anchur parciales
desc-:

Selecc.anchuras

Lim.alarma nivel
llen.:

parciales indiv.:

Config. rampa arranque

Con

200
Litre

@ az/84

1

1A

+ -

Alarm

N

konfig.

Fig. 9
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Puesta en funcionamiento

. j Introducir el limite de alarma del

nivel de llenado.

— En el servicio de pulverizacion se emite una
senal de alarma cuando el nivel de llenado
del depdsito del liquido de pulverizacion
desciende por debajo del limite de alarma
del nivel de llenado.

7

° Config.

Configurar la rampa de arranque
(véase la pagina 32).

@ Pagina tres (Fig. 11)

Cid.
en %

° Introducir el intervalo. Introduzca el
intervalo deseado (aqui 10 %).

— Sipulsalas teclas@/@durante

el servicio de pulverizacion, se modifica la
dosificacion en el intervalo indicado por ca-
da pulsacion de tecla.

b;r;r (;\
. i ™" |Introducir la presion de pul-

verizacion maxima y minima admisible de
las toberas integradas.

— En el servicio de pulverizacion se emite una
sefal de alarma al sobrepasar la presién de
pulverizacion minima o maxima admisible.

El
. 2 | Bloqueo automatico de la compen-
sacion de oscilaciones activado o desacti-

vado.

Anchur parciales

desc.: o
Selecc.anchuras
parciales indiv.: Con =
8-1
Lim.alarma nivel c00
llen.: Litre
Alarm
Config. rampa arranque
e | L
konfig.
Fig. 10
. Cid.
Paso: 10 Cen ¥
N :
LT
Pres.max. : 18bar ! by
- Max.
T
FPres.min. : 1bar ! oo
Hin
e i [y
‘Bloqueo automatico: Des ' ﬂ
[ﬂﬁjaaf84 Auto

PRECAUCION

Si activa el bloqueo automatico con la
maquina en posicion inclinada puede
dafar el varillaje de pulverizacion.

— Desactivar el bloqueo automati-
co.

Fig. 11

16
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@ Pagina cuatro (Fig. 12)

Contador de recorridos con./desc.

Para determinar las calles se visualiza en el
extremo del campo el recorrido efectuado.
El contador de recorridos empieza a regis-
trar el recorrido una vez se ha desactivado
la opcidén "Pulverizaciéon".

s W e

. ?W Activar/desactivar Autolift.

El Auto Lift eleva antes de girar el varillaje a la
altura introducida.

e s o
. . . s ?
o Al desactivar la pulverizacion I : I
el varillaje se eleva de forma automati-
ca.

[ v v
. . ., ?
o Al activar la pulverizacién I : I el
varillaje se baja de forma automatica.

Ajustar la altura del varillaje (véase pagina
58).

DistanceControl:

DistanceControl regula automaticamente el ajus-
te de inclinacion y de altura del varillaje.

Al desactivar el pulverizado en el extremo del
campo, el varillaje se eleva automaticamente
hasta la altura ajustada

La regulacion del varillaje elevado durante el
proceso de giro puede desactivarse de forma
permanente:

s W e

? . . .y
o *¥* | Activar/desactivar la regulacion del

ajuste de inclinacion del varillaje elevado en
el extremo del campo.

A

t

o m Activar/desactivar la regulacion del
ajuste de altura del varillaje elevado en el
extremo del campo.

o Realizar el calibrado de TrailTron
(véase en la pagina 33).

Puesta en funcionamiento

Contador de recorri-

dos Des

Autolift Con

Calibrar TrailTron

ﬁﬂ04ﬂ35

cal

Fig. 12

Cont.recorrid.: Des

Ajuste automdtico de
la

inclinacién en cabe-
cera:

Des

ajuste altura automé-
tico
en extr.campo:

Des

Calibrar TrailTron

ﬁﬂ04ﬂ35

| —

| T
A
]

A

Sief 2

(q.\ll
=

A
—

Fig. 13
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@Péginacinco Ijﬂo5,x05|(Fig.14) High - Flow 'ﬂ_lgél
High-
Flouw

Puesta en funcionamiento

Opcional para UX Super y Pantera .

't_léé] N.° rev.nom.bomba: S540rpm @‘?
Hi gh-
. Flau | Activar/desactivar el aumento de la
dosificacion de abonos liquidos. aﬂ?&.
Modo DC: Incl.
@ > Modo
° Unicamente UX: introducir el nimero
de revoluciones de la bomba (véase 33).
== P os/05
. "°% _|Introducir el modo DC. Fig. 14

El DistanceControl trabaja con el ajuste de
la inclinacion o el acodado del varillaje.

18 Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Puesta en funcionamiento

4.3.1 Calibrado del ajuste de lainclinacién (datos de la maquina | i 04)

& Para un funcionamiento adecuado del ajuste eléctrico o hidrauli-

l co de lainclinacion es una condicion indispensable realizar un
calibrado correcto del ajuste de la inclinacién (calibrado de la
inclinacion).

Realice un calibrado de la inclinacién
. en la primera puesta en marcha

e en caso de divergencia entre la alineacién horizontal del varillaje
de pulverizacién indicada en la pantalla y la alineacién del vari-
llaje de pulverizacién real.

. una vez por temporada.

i T
L Calibrado incli g
1. , 2= Ir a la posicién central. et e o
. o . L . 1. Ir a posicion central T
Alinear el varillaje de pulverizacion horizon- 2. Fijar posicién central
talmente respecto al suelo. 3. Ir a tope derecho T
4. Fijar tope derecho
S. Ir a tope izquierdo "8
E. Fijar tope izquierdo v
ge - . s
2. Fijar la posicion central %
Hax. ™
T, der.
3. Ir al tope derecho hasta que el dis- L %
tanciador derecho tenga poco contacto con Méax . ™
el suelo. izq.
S Fig. 15
Méx. ™
4. | 2=r-_| Fijar el tope derecho

\

Ir al tope izquierdo hasta que el dis-
tanciador izquierdo tenga poco contacto
con el suelo.

~

Max.”

6. L'=¢- | Fijar el tope izquierdo.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 19



Puesta en funcionamiento

P

4.3.2 Calibrado del DistanceControl (datos de la maquina | i o 04])
& Para un funcionamiento adecuado del DistanceControl es preci-
l so realizar un calibrado correcto Realice un calibrado
. en la primera puesta en marcha.
o unavez por temporada.
& Antes del calibrado del DistanceControl debe prestarse atencion a
l que la superficie sea llana y no esté inclinada, no haya depresiones
debajo de los sensores de ultrasonidos y que la superficie no sea
demasiado lisa (p. €j., asfalto o hormigén).
Maquina
1. Cambiar al menu de la maquina.
2. [_® lcambiar al menu de calibrado del

DistanceControl.

El calibrado se desarrolla en 3 pasos.

%

Calibrado horizontal

[ e
1

= =]

1

Iniciar el calibrado horizontal.

T /
, Alinear el varillaje horizon-

talmente. La altura actual de los dos senso-
res se muestra de forma permanente (Fig.
17).

Aparece en la pantalla Barra en posicion
horizontal:

5. @Confirmar la posicién horizontal.

Cal ibrar Distance Control: = =

P T T
- Rulsar tecla "Calibrado 1 1
horizontal”
= Pulsar tecla "Calibrado
manuval®” 4y bajar varillaje JW
al lado izquierdo manuvalmente £zﬁzﬁﬂ
(hasta aprox. 48 cm sobre el
suelaol), esperar senal
acustica y soltar varillaje
- Fijar de nuevo el varillaje
manuvalmente en posicion La%'fzg
horizontal y pulsar tecla
"Cal ibrado automaticeo”

{ATENCION! Apartarse del 1
varillaje

ET
Fig. 16
Calibrar Distance Control: ==
e F T =T
i n I I
& Ajustar
horizontales: $
s o Lo
1 1
-1 Izq.: Der.: Ty
169cm 178cm
Barra en POos. horizontal,
iR e b s
v =~
ST

20
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° Realizar un calibrado manual

Y

1. Iniciar el calibrado manual.

2. Presionar la extension del varillaje izquierda
hacia abajo con la mano hasta que el ex-
tremo se encuentre aprox. 40 cm sobre del
suelo. Mantener esta posicion aprox. 5 se-

Puesta en funcionamiento

Calibrar Distance Control: ==}

- Rulsar tecla “Calibrado 1 1
horizontal”

= Pulsar tecla “Calibrado
manuval” y bajar varillaje Jw
al lado izquierdo manual mente giﬁzﬁﬂ
(hasta aprox. 48 cm sobre el
suelal), esperar seral
acOstica 4y soltar varillaje

- Fijar de nuevo el varillaje

manualmente en posicion 1 fAute T
gundos. horizontal y pulsar tecla
] ) "Calibrado automdticeo®
— EIAMATRON 3 comunica mediante : T,
una sefial acustica que ha detectado la po- |4 ATENCIOK! Apartarse del
sicion. S
ST
3. A continuacion, soltar el varillaje y esperar Fig. 18
hasta que aparezca en la pantalla "Barra en 9.
posicién horizontal".
L . Calibrar Distance Control: = =
4. En el caso de que el varillaje no volviese ; oo Sty o i‘m?
automaticamente a la posicion central (esto =
puede ocurrir a causa de fricciones en la - IPresionar varill.
suspension del varillaje), debera desplazar- lenta.hasta £
I L, e Lzﬁzsﬁ
se el varillaje manualmente a la posicion aprox.480cm sobre |
central. suelo y esperar
L sehal ac.
I Auto I
e T T
5. @Confirmar la posicion horizontal. Barra en pos. horizontal,
confirmar con
L tecla Intro ?a*%;
i A
iy
P
Fig. 19
. Calibrado automatico
Calibrar Distance Control: ==}
T T
= nra; 1 1
1. (Fig. 18) Iniciar el calibrado automa- - Calibrado
tico. avutomatico -
en curso, be | e
PELIGRO apartarse del
A Peligro de lesiones por varillaje que | |- varillaje
gira de forma auténoma (S LY |
: iy Calibrado finalizado,
Durante el calibrado automatico, no ° '.:;:f?,.;,'.:u.:.;:u i
debe encontrarse ninguna persona en iR tecla Intro T,
el radio de giro del varillaje. e
ST
—  El varillaje sube automaticamente en primer )
lugar hacia la izquierda y luego hacia la de- ~ F19- 20
recha. Finalmente, se restablece la posicién
horizontal.
— Cuando finaliza el calibrado automatico, el
ordenador muestra lo siguiente (Fig. 20).
2. @ Salir del mend.
& Si el varillaje no se encuentra exacta-
mente en posicion horizontal, esto no
supone ningun error.
Software AMABUS BAG0117.1 02.14 21



Puesta en funcionamiento

4.3.3

P

Impulsos por litro (datos de la maquina @me

El AMATRON 3 requiere el valor de calibrado "Impulsos por
litro" para el caudalimetro/medidor de reflujo

o  paradeterminar y regular la dosificacion [I/hal].

o  para determinar la dosificacion diaria y total del liquido de
pulverizacion aplicado [l].

Cuando se desconoce el valor de calibrado, es necesario calcu-
lar el valor de calibrado "Impulsos por litro" mediante un proceso
de calibrado del caudalimetro/medidor de reflujo.

Si conoce con exactitud el valor de calibrado, puede introducir
manualmente en el AMATRON 3 el valor de calibrado "Im-
pulsos por litro" para el caudalimetro/medidor de reflujo.

Para calcular exactamente la dosificacion en [I/ha], debe deter-
minar el valor de calibrado "Impulsos por litro" del caudalimetro
al menos una vez al ano.

Calcule el valor de calibrado "Impulsos por litro" del caudalime-
tro basicamente:

o tras el desmontaje del caudalimetro.

o tras un tiempo de funcionamiento prolongado, ya que se
pueden formar sedimentos de restos de insecticidas en el
caudalimetro.

1) cuando se encuentren diferencias notables entre la dosifi-
cacion requerida y la aplicada en realidad [I/ha].

Para calcular con exactitud la dosis de liquido de pulverizacién
aplicada en [l], debe nivelar el medidor de reflujo y el caudalime-
tro al menos una vez al afio.

Nivele el medidor de reflujo y el caudalimetro:

o tras calcular el valor de calibrado "Impulsos por litro" del
caudalimetro.

o tras desmontar el medidor de reflujo.

22
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4.3.3.1

®

Puesta en funcionamiento

Célculo de los impulsos por litro - Caudalimetro 1

. Caud. 1: Caudalimetro
. Caud. 2: Medidor de reflujo

. Caud. 3: Caudalimetro abonado High-Flow

Llenar el depésito del liquido de pulveriza-
cion con agua limpia (aprox. 1.000 I) hasta
una de las marcas de llenado que se en-
cuentran en ambos lados del depdsito del
liquido de pulverizacion.

Conectar el arbol de toma de fuerza y ac-
cionar la bomba a velocidad de servicio (p.
€j., 450 rpm).

Iniciar el proceso de calibrado.

Conectar el varillaje de pulverizacién y apli-
car como minimo 500 | de agua (segun la
indicacion del nivel de llenado) sobre el va-
rillaje de pulverizacién.

La pantalla muestra continuamente el valor
calculado de los "Impulsos" para la cantidad
de agua aplicada.

Desconectar el varillaje de pulverizacion y
el arbol de toma de fuerza.

Calcular con exactitud la cantidad de agua
aplicada volviendo a llenar el depdsito del
liquido de pulverizacion hasta la marca de
llenado que se encuentra en ambos lados
del depdsito del liquido de pulverizacion

o  con ayuda de una jarra medidora,
o pesando la maquina o
o  con un contador de agua.

Introduzca el valor de la cantidad de agua
calculada, p. €j., 550 I.

@ Finalizar el proceso de calibrado.

El AMATRON 3 calcula automatica-
mente el valor de calibrado Impulsos por
litro, muestra el valor de calibrado y lo
memoriza.

¥

—=audt | [ntroducir los impulsos para el caud.
1

()

Cal.
cau.2 | Compensar el caud. 2.

Imp. ) .
cawdd | Introducir los impulsos para el

caud. 3.

- ARadir 1.0688 litros agua
«<impia

- Ajustar régimen nominal bomba

Conectar pulverizadora

Rociar S08 litres min.

Desconectar pulverizadora

Introducir litros rociados

Impuls.: 3653851
Ajustado actualm.:

B65 Impulsos prflitro

Cal.
cau.2

Inp.
caud

Fig. 21
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Puesta en funcionamiento

4.3.3.2 Compensaciéon del medidor de reflujo con el caudalimetro

R

Cal.

- Aradir 1.008 litros agua

1. leav.2 | Cambiar al menu "Compensar el B e
caudalimetro 2". - Ajustar régimen nominal bomba CoV:-1
= Conectar pulverizadora
- Rociar 500 litros min. Tkgq
- Desconectar pulverizadora
= Introducir litros rociados Imp.
caudl

Impuls.: 365851 | §

Ajustado actualm.:

Cal.
EE5 Impulsos pA/litro cau.2
o
Fig. 22
2. Llenar el depdsito del liquido de pulveriza- R TP 5 e
cion con agua limpia (aprox. 1.000 |) hasta 1?3.:55 il (o Mt 2;:::“"

= fAjustar régimen nominal bomba' caud2

una de las marcas de llenado que se en-
= Iniciar compensacién

cuentran en ambos lados del depésito del : : . : S
.. . .. = Dejar fluir 188 litros min.
liquido de pulverizacion. en primer caudalimetro T‘lé.;él
i - Final izar compensacién
3. Conectar el arbol de toma de fuerza y ac- Irr-|=:‘_|-2
; ; i cau
cionar la bomba a velocidad de servicio (p. PR e EESImp./litro—
ej., 450 rpm). Flujo caud.1: BLitre
Iniciar Ajustade actualn.:
Caud2 :
4. Iniciar el proceso de compensacion. Impuls.caud. 2: BImp./litro
o
Fig. 23

Afradir 1.868 litros de agua 'Iniciar
limpia o insecticida comp.
i o i i nba' caud2

& La compensacion soélo puede realizar-
se si la "Pulverizacién" esta desconec-

ass /38 | core, @
finalizada Imp.
caud
o - Im ro
® cuando aparezca la indicacion al mar- F1 :
L, . Confirmar con
gen, la compensacion ha finalizado. Aj tecla Intro
Im ro

o
5. @ Finalizar la compensacion del me-

didor de reflujo.

— EI AMATRON 3 calcula automatica-
mente el valor de calibrado "Impulsos caud.
2", muestra el valor de calibrado y lo memo-

riza.
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AMAZONE
Puesta en funcionamiento

4.3.3.3 Entrada de los impulsos por litro de forma manual - Medidor de reflujo

4R - Afadir 1.000 litros de agua 'Iniciar
Jop. . . limpia o insecticida comp.
1. |=sud2 | Introducir los impulsos para el cau- - Ajustar régimen mominal bomba caud2
dalimetro 2. - Iniciar compensacién
= Dejar fluir 188 litros min.
en primer caudalimetro tlé.‘%"’]
\/ = Finalizar compensacién I
2. Confirmar la entrada. e
Impuls.caud. 1: BES Imp.Alitro
Flujo caud. 1: BLitro
Ajustado actualm.:
Impul s.caud. 2: BImp.Alitro
o
Fig. 25
4.3.3.4 Calculo de los impulsos por litro - Caudalimetro 3
& Para calcular los impulsos por litro del caud. 3, éste debe montarse
l en la posicion del circuito de liquido del caud. 2.
1. Montar el caud. 3 en la posicidn del caud. 2.
2. Anotar los impulsos del caud. 2.
3. Iniciar la compensacion (véase la pagina 24).
4. Anotar los nuevos impulsos calculados.
5. Introducir los impulsos calculados del caud. 3.
6. Sobrescribir los impulsos del caud. 2 con el valor anotado del

caud. 2.
7. Montar el caud. 3 y el caud. 2 de nuevo en la posicion correcta.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Puesta en funcionamiento

P

434 Numero de revoluciones tedricas del arbol de toma de fuerza (datos de la
maquina | ¥ o1/c4l)
© Se pueden memorizar para 3 tractores
l o los numeros de revoluciones tedricas del arbol de toma de
fuerza.
o los impulsos por revolucion del arbol de toma de fuerza.
Al seleccionar un tractor memorizado, se adoptan simultanea-
mente los valores correspondientes al numero de revoluciones
tedricas del arbol de toma de fuerza y los impulsos por 100 m.
El AMATRON 3 supervisa el numero de revoluciones teori-
cas del arbol de toma de fuerza. En el servicio de pulverizacion
se emite una sefal de alarma al sobrepasar el limite minimo o
maximo de alarma registrado.
4.3.4.1 Entrada del nUmero de revoluciones tedricas del arbol de toma de fuerza
o] Rev. tebr.arbol a
1. I _lIntroducir el nimero de revoluciones Ll S4@rpm
. . FPm
tedricas del arbol de toma de fuerza.
Introduzca el valor "0" para el nimero de e
luci tedricas del arbol de toma de JmpULSaS RaRey:
revo UC'(?neS €0 toma fuerza: 3 Impuls. 1/R
fuerza si:
- no se dispone de ningun sensor del nime-
ro de revoluciones del arbol de toma de Aitioad
EMor1a
fuerza. :
L i Lim.alarma: + 18% alar.
- no se desea la supervision del numero de - 25% i
revoluciones. alar.

Fig. 26
2. Confirmar la entrada.

3. Introducir el limite de alarma para la super-
vision del numero de revoluciones. (véase
la pagina 28).
26 Software AMABUS BAGO0117.1 02.14
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Puesta en funcionamiento

4.3.4.2 Memorizacién de los impulsos por revolucién del arbol de toma de fuerza para dife-
rentes tractores

(o} Rev. teér.arbol a
1. A neneria| Seleccionar el menu Memoria. *-ﬁfuerzn: S48 rpm
Fpm
Impul sos pfrev.
toma fuerza: 3 Impuls.
Meroria
+
sLim.alarma: + 182 alar.
- 25% L
—
alar.
Fig. 27

2. @ @ Seleccionar el tractor Canbiar
(Fig. 28/1). Hsgetor

Sefecci onar el tractor:

Hvs. ine —*5chlepperl : 3 Imp. Arev.

3. Introducir los impulsos por revolu- g':E}EPPEFg : g}mP-::"EV- b, ire.
cién del arbol de toma de fuerza. T s e b

4, Confirmar la entrada.

. "
Canbiar «
tractor
l Modificar el nombre del tractor
seleccionado.

Fig. 28
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Puesta en funcionamiento

4.3.4.3 Memorizacién del limite de alarma para el nimero de revoluciones teéricas del arbol
de toma de fuerza

& Durante el servicio de pulverizacion se emite una sefal de alarma
cuando el numero de revoluciones actual del arbol de toma de fuerza
supera el limite de alarma del nUmero de revoluciones tedricas ma-
ximas o minimas registradas.

‘“m"; Rev. tedr. drbol a
1. Introducir la desviacién maxima Lol S4@rpm
. . FpPm
hasta la alarma superior del arbol de toma
de fuerza.
2 ducir 1a d ., L dmisibl Impul sos pfrev. ﬂ
. Intro lucir la desviacién maxima admisible toma fuerza: 3 Impuls. I/R
del nimero de revoluciones tedricas del ar- _
bol de toma de fuerza, p. €j., + 10% (nUme- s
ro de revoluciones maximo admisible del o] ol
arbol de toma de fuerza: 540 rpm + 10% = :
Meroria
594 rpm).
«Lim.alarma: + 18% alar.
v - 25% i
) lar.
3. Confirmar la entrada. e

/ Fig. 29
4. e Repetir los pasos del 1 al 3 para, p.

€j., - 25% (numero de revoluciones minimo
admisible del arbol de toma de fuerza:
540 rpm - 25% = 405 rpm).
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4.3.5

Puesta en funcionamiento

Impulsos por 100 m (datos de la méquina| )

El AMATRON 3 requiere el valor de calibrado "Impulsos por
100 m" para calcular

o lavelocidad de marcha real en [km/h]
o el tramo recorrido [m] del encargo actual.
o la superficie trabajada.

Si conoce con exactitud el valor de calibrado, puede introducir
manualmente en el AMATRON 3 el valor de calibrado "Im-
pulsos por 100 m".

Si se desconoce el valor de calibrado "Impulsos por 100 m",
puede calcularse a partir del recorrido de calibrado.

El AMATRON 3 puede memorizar los valores de calibrado
"Impulsos por 100 m" para 3 tractores diferentes. (véase la pa-
gina 31). El AMATRON 3 adopta los valores de calibrado
memorizados del tractor seleccionado.

e

Para maquinas conectadas a un tractor ISOBUS mediante el
cableado de luz ISOBUS.

Introducir valor para "impulsos por 100 m": 0.

e

Para calcular con exactitud la velocidad de marcha real en
[km/h], el tramo recorrido en [m] o la superficie trabajada en [ha]
debe calcular el valor de calibrado "Impulsos por 100 m" del
sensor de recorrido.

El valor de calibrado "Impulsos por 100 m" se determina basi-
camente mediante el recorrido de calibrado:

o  Antes de la primera puesta en funcionamiento.

o  Cuando se utiliza otro tractor o después de modificar el ta-
mafo de los neumaticos del tractor.

o Cuando se encuentren diferencias notables entre la veloci-
dad de marcha calculada y real/tramo recorrido.

o  Cuando hay diferencias notables entre la superficie traba-
jada calculada y la real.

o Cuando las condiciones del terreno son diferentes.

El valor de calibrado "Impulsos por 100 m" se determina bajo las
condiciones de uso que predominan en el campo. Si el servicio
de pulverizacion se realiza con la funcién de traccion a las cua-
tro ruedas activada, es preciso conectar también la traccién para
determinar el valor de calibrado.
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Puesta en funcionamiento

43.5.1

Entrada
1. i Entrada de "Impulsos por 100 m".

v

2. Confirmar la entrada.

4.3.5.2

1. Medir en la parcela un trayecto de medicion
de 100 m exactos.

2. Marcar el punto de partida y de llegada
(Fig. 31).

Inic.

3. |I___1lIniciar el recorrido de calibrado.

4. Recorrer el trayecto de medicién exacto
desde el punto de partida hasta el punto
llegada.

— La pantalla muestra el impulso continuo
calculado.

5. Detenerse exactamente en el punto de
llegada.

6. @ Finalizar el proceso de calibrado.

— EIAMATRON 3 adopta la cantidad de
impulsos calculados y calcula automatica-
mente el valor de calibrado "Impulsos por
100 m" (aqui 13.005 imp/100 m).

Entrada manual de los impulsos por 100 m

P

Ent rada
man.
I;}rndu:ir valaor impulsoss108m
QO calibrar automaticamente
Iniec.
Actual: 13805Imp~108m -
sl
Memoria
o
Fig. 30

Célculo de los impulsos por 100 m mediante un recorrido de calibrado

b3
Introducir valor impulsos/188m
0 calibrar automaticamente

Actual: 138085Imp~108m

Ent rada
man.

Inic.

1 I-—
e
Meroria

Fig. 32

30
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Puesta en funcionamiento

4.3.5.3 Memorizacién de los impulsos por 100 m para diferentes tractores

1. |™** | Seleccionar el tractor.
Carbiar
tra=tor

2. Introducir el nombre del tractor.
B, ire .

3. Introducir los impulsos por 100 m
para este tractor.

4, Confirmar la entrada.

SETECCiﬂHﬂF el tractor:

—*5chlepperl : 13065Imp-188m
Schlepper2 : 532Imps188m
Schlepperd : 2682Imp/186m

Carbiar
tractor

Moo, ine.

v’

Fig. 33

4.3.6 Activacidon/desactivacion de los anchos parciales de forma permanente (da-

tos de la maquina | i 04

1. Seleccione el ancho parcial deseado que
quiera activar o desactivar.

@ Aceptar la seleccion.

— Junto al ancho parcial seleccionado apare-
ce act. (ancho parcial activado) o desact.
(ancho parcial desactivado).

n

3. Repetir los pasos 1y 2 si desea activar o
desactivar otros anchos parciales.

v

Confirmar la entrada.

Durante el servicio de pulverizacion, los
anchos parciales marcados con desact. se
encuentran desactivados de forma perma-
nente.

Seleccionar anchura parcial
con teclas flecha y co-
nectar/desconectar . Intro

& Deberé volver a activar los anchos
parciales desconectados de forma

l permanente si desea volver a trabajar
con esos anchos parciales.

—* Anch. parc B1: Des
Anch. parc B2: Con
Anch. parc B3: Con
Anch. parc B4: Con
Anch. parc 85: Con
“ v
Fig. 34
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Puesta en funcionamiento

4.3.7 Configurar la rampa de arranque

La rampa de arranque evita un subdosificado al
arrancar.
Rampa arr.: Con |Z
La dosificacién se reparte, de acuerdo con la 81
velocidad de arranque simulada, hasta la finali-
zacion de la duracion definida. A continuacion, Punto inic- | i
entra en accién la regulacion de las cantidades cant. pulveriz.: bkm/h
de pulverizacion dependiente de la velocidad. km/h
Al alcanzar la velocidad introducida o al sobre- Tiempo para alcanzar | 7_!
pasar la velocidad simulada se inicia la regula- ‘i’ﬁigf}dad punto 10s
cion de cantidades. t
. #t | Activar / desactivar rampa de arran-
que. -
Fig. 35
v 2
. kmh | VVelocidad de arranque simulada I’ha
(km/h). o T
o  Valor estandar: 6 km/h -
o Valor maximo 12 km/h — >
v t [sec]
v —
. t [ Tiempo transcurrido hasta que se Fig. 36
alcanza la velocidad simulada real en se-
gundos.

o Valor estandar: 5 km/h

o Valor maximo 10 km/h

32 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

Puesta en funcionamiento

4.3.8 Calibrado del TrailTron (datos de la maquina| ¥ ,04))

; . . Calibrado de 1 é
1. A Ir a la posicion central. Ali- t ettt b

near el eje/la lanza de direccién en inercia . Ir a posicién central
de tal manera que las ruedas del pulveriza- -ijan: pasicion . centiel
dor arrastrado avancen exactamente por la
huella del tractor.

Ir a tope derecho
Fijar tope derecho
Ir a tope izquierdo
Fijar tope izquierdo

\f m
il
i e el
¢l v
2. Fijar la posicion central

NALEUN=

. Valor bruto actu.
3 de Trail Tron: 450

Ir al tope derecho. El eje/la lanza de
direccion en inercia avanza en sentido con-
trario al tope.

4. —/
=

Fig. 37

Fijar el tope derecho.

5. Ir al tope izquierdo. El eje/la lanza de
direccién en inercia avanza en sentido con-
trario al tope.

T

3

Fijar el tope izquierdo.

4.3.9 Entrada del numero de revoluciones teorico de la bomba (datos de la maqui-

na | 0.

H.? rev.nom.bomba:

o
©
° Introducir el namero de revoluciones
tedrico de la bomba.

Unicamente para UX / Pantera: -
548 rpm ' ?
: FPm

Nudmero de revoluciones tedrico de la bom-
ba =0

— Supervision desactivada.

1'::- ? X .

i . . . L 18%# _al+aIE'.

: Introducir la discrepancia admisible 152 | oy
hasta el numero de revoluciones maximo alar.

0,
de la bomba en %. Fig. 38

% . . . . .
o Yl | Introducir la discrepancia admisible

hasta el nUumero de revoluciones minimo
en %.

+

< Lim.alarma:

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 33



Puesta en funcionamiento

4.4 Menu Configuracion (Setup)

En el menu principal, seleccionar Configuracién y confir-

<,
mar con .

cualificado.

Los ajustes del menu Configuracion (Setup) son trabajos de taller y
s6lo pueden ser ejecutados exclusivamente por personal técnico

Pagina 1 (Fig. 39)

Desde la puesta en funcionamiento, en la prime-
ra pagina se visualizan los datos completos de

o  superficie total trabajada.

o litros totales del liquido de pulveriza-
cion aplicado.

o tiempo de pulverizacion total del pulve-
rizador.

/
. Se introducen y obtienen los

datos de diagndstico (solo para el servicio
de atencion al cliente).

kmAt
=im.

° Entrada de una velocidad simulada
con un sensor de recorrido defectuoso.
(véase la pagina 103).

. /& |Submenu de los datos basicos de la
maquina. (véase la pagina 36).

:
==

° Informacién sobre la instalacion del
terminal.

o

Versidn MHE: 7.06.82e3
Idionas: OE/EH/FR#__
Uer=idn I0OP: G5.5.1

Abi-Easte AR—475 "

Datos completos desde pta. func.
x

Superf.total: 12368 ha
Total 1: 36398 Izq
Tmpo. total pulw.: 12411
kmsh sim: 8.0kmt

@31 Bz

kms't
sim.

Fig. 40

34

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



@ Pagina 2 (Fig. 41)

RESET

Or denadar
. "™ | Restablecer los ajustes de fabrica
en el ordenador de la maquina. Todos los
datos introducidos y almacenados (encar-
gos, datos de la maquina, valores de cali-

brado y datos de configuracién) se pierden.

Puesta en funcionamiento

& Anétense
l o impulsos por litro
) impulsos por 100 m

) impulsos por revolucion del arbol
de toma de fuerza

o datos del encargo

Debe introducir de nuevo todos los
datos basicos de la maquina.

Atencién, el
reinicio del
ordenador borra
todos los datos 4 lo
restablece con los
ajustes de fabrica.

@azmz

RESET

Or denadar

r&quina

Fig. 41
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Puesta en funcionamiento

44.1

ﬁPéginal
E

L

(Fig. 42):

Seleccionar el tipo de maquina.

. e Seleccionar el plegado del varillaje.
tf;Tj
. Depésito frontal FT1001 contenido

minimo en % del deposito trasero (20%,
30%, 40%)

El contenido minimo indica hasta qué punto
se vacia el tanque trasero al rociar antes de
que se bombée mezcla desde el tanque de-
lantero al tanque trasero. El bombeo hacia
atras finalizara cuando se alcance un 10%
mas que la capacidad minima ajustada.

. @ Seleccionar la capacidad del depdsi-
to.
. Confia| Configurar el indicador de nivel de

llenado, véase la pagina 40.

Si no se utiliza la curva de nivel de llenado
estandar ésta se visualiza.

@Péginaz

@ G288

(Fig. 43):
===
. " _lIntroducir la anchura de trabajo.
. “9- | Introducir el nimero de anchos par-
ciales.

Toberas
P’
anch.
parc.

Introducir las toberas por anchos
parciales (véase en la pagina 43).

R

h?

° Seleccionar el numero de caudali-
metros.

o 1 (un caudalimetro)

o 2 (caudalimetro y medidor de reflujo,
estandar).

o 3 (abonado High-Flow)

Entrada de los datos basicos de las maquinas

Tipo maquina: UFa1
. Ee2
Tpo.varill.: PFrofi II
Ho.
Mivel min. dep. trasero
al pulverizar: 20%
Tamarno depés.: 1881Litro

mconfig. indicadar nivel 1lenado

Fig. 42

Anchura trab.:
u

Ctd.anchuras parciales:

Tob. pfanch. parcial
(Total tober.:

Cant idad de
caudal imet ros:

24.00n ===

m
R
Ct+d.

Toberas
P
anch.
parc.

)

48 )

a2

n ?

@LZ‘IZK (58

Fig. 43

36
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@ Pagina 3 -0 (Fig. 44):

T

) Introducir el valor de la constante de
regulacion de presion (valor estandar:
10.0).

o [ Activar/desactivar las boquillas peri-

féricas (boquilla limite/boquilla final/boquilla
adicional, opcional).

. ﬁ Activar/desactivar la sefalizacion
con espuma (opcional).

NA

Config.

Configurar las boquillas periféricas

o lentis | Configurar paquete de confort
(véase la pagina 44).

@Pégina4 [Bearos | kg 45):

[Amn AT
Config.

o Configurar el DistanceControl (op-
cional), véase la pagina 43.

%()J Activar / desactivar el presurizado
con parada de llenado.

[
—

. ? | Tipo de plegado:

o varillaje L
o varillaje S con bloqueo hidraulico
o varillaje S con bloqueo mecanico

o varillaje Q

Puesta en funcionamiento

Constante reg.pres.: 5.0
Bog. marg-.: on
Sefializac. espuma: on

Configurar bog-. marg-.

Configurar paquete confort

Iy

ha

/
NA

konfig.

@3:"86

jsc

koanfig.

Fig. 44

Configurar DistanceControl

Presurizado: of f

Tipo plegado: varillaje L

kanfig.

@qus

Fig. 45

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Puesta en funcionamiento

Unicamente para UX:

Configurar suspensian .
'

hidroneumatica
@PéginaS [les os (Fig. 46): . Config-

. Confis.| Configurar la suspensién hidroneu-

matica, véase la pagina 44. iy

. .
7 Trail Tron: Con ;
o)

Activar/desactivar el control Trail-

Tron (opcional). Configurar Trail Tron s
_.,ri_i_ F@BW% Config
. Lenfis | Configurar el TrailTron, véase la Fig. 46
pagina 39.

2

@ Pagina 6 (Fig. 47): Acum.hidraul . : Con

N 8s1

)

. 841 | Activar/desactivar la reserva de acei-

te

Tro. m. iner. r. aceite: s

p O

Activar solo para Profi LS (sistema hidrauli-
co Load-Sensing)

o

. t | Tiempo de marcha en inercia de la
reserva de aceite con presién decreciente I'@Bﬁf%

en segundos.

Fig. 47
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4.4.1.1 Configuracién del TrailTron (datos basicos fies o )

Puesta en funcionamiento

&3 e Antes de la configuracion del TrailTron, deben calcularse los

l impulsos/100 m, véase la pagina 29.

. UX: abrir por completo las valvulas del cilindro de direccion.

Volver a reajustar después el estrangulador..

& Para calibrar correctamente la direccion de las ruedas motrices, de-
l terminar primero con el factor N el momento correcto para girar y
ajustar después la intensidad de la direccion mediante el factor de
regulacion.
ﬂﬂ . ., Factor reg.Trail Tron: 1.15
o Introducir el factor de regulacion del = A ﬂ‘ﬂ

TrailTron.
Sélo para direccién de ruedas motrices:
—  Valor por defecto:1,00
Maquina excesivamente guiada (Fig. 49/1):

— seleccionar un factor de regulacién mas
bajo

Magquina insuficientemente guiada (Fig. 48/2):

— seleccionar un factor de regulacién mas
alto

. Introducir el factor de desviacion del
TrailTron.

El factor de desviacion indica la sensibilidad con
la que se determina a partir de qué tope del vo-
lante empieza a trabajar el control.

o) de 0 sensible a 15 insensible

o) valores recomendados: de 4 a 8.

Lk

Sélo para direccion de ruedas motrices:

. Introducir el factor N en cm.

—  Valor por defecto: 240 cm

Las ruedas del pulverizador deben empezar a
girar en el mismo punto que las ruedas traseras
del tractor (Fig. 49/1)!

El pulverizador gira demasiado tarde en la curva
y demasiado tarde al retroceder:

— Sumar la medida a (Fig. 49) al factor N.
El pulverizador gira demasiado pronto en la cur-
va y demasiado pronto al retroceder.

— Restar la medida b (Fig. 49) al factor N.

Factor desviacion
Trail Tron:

Factaor N:

Cl.
quuse direccién: Eje e
Fig. 48

Fig. 50
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Puesta en funcionamiento

44.1.2

—

. ?

Conectar (con indicador de nivel de
llenado)/desconectar (sin indicador de nivel
de llenado) el equipamiento "Indicador de
nivel de llenado".

— En caso de que el indicador de nivel de
llenado esté defectuoso: desconectar el in-
dicador de nivel de llenado.

_—

° Cal.

Seleccionar el calibrado del indica-
dor del nivel de llenado, (véase la pagina
40).

_

° lernen || 3 memorizacion de la curva del
nivel de llenado puede efectuarse mediante
varias mediciones.

=

. einseb. | Introducir la curva del nivel de llena-
do de forma manual tras la reinicializacion.
Los datos deben adoptarse previamente.

Configuracion del indicador del nivel de llenado (Setup

Xk

L )

Ind.nivel llen.: Con

o

Iyl
w
e

Cal. indicador nivel llenado

DJH'

Y
0
L

W

Mem. nivel llen.

g
i
[

i :

=
—-
b=y
=)
(a8

= "
Introd. curva nivel llen

Fig. 51

separado.

O

UF con depésito frontal: configurar el depdsito frontal por

Cal.indicador nivel llenado

1. Llenar el depdsito de liquido de pulveriza-
cion con una cantidad exactamente definida
de agua (como minimo, 200 litros).

=

2. 208 1

Entrada del nivel de llenado actual.
Introducir el valor exacto de la cantidad de
agua llenada en el depdsito del liquido de
pulverizacion.

” =
3
Cal. indicador nivel 1llenado 208 1
- Akadir 208 litros min.agua
limpia
= Introdu. ectd.llenada en 1
o
Fig. 52

40
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Puesta en funcionamiento

=
Mem. nivel llen.
. o Aumentar niv.llenado a
1. Llenar el depdsito hasta el siguiente punto siguiente valor establecido e
de medicion. introducir nivel llenado exacto
altimo
= Ualor. jonsié Y4100
i . alor tension: A
2. |£2re [ Introducir el contenido real del de- Hiv.llen.: e Litro
; [ o.med. : .
3. Registrar los 29 puntos de medicién de esta Niv 1len. : 50 Litro Litro
manera. o
. L i | Actual :
4. Copiar los puntos de mediciéon con el menu Valor tensién: 4.06V
"Introducir la curva del nivel de llenado".
Fig. 53
Introd. curva nivel llen = \“{1
}ii | Seleccionar punto medicién e +1
: ) introducir valores p.nivel \\
1. . /P seleccionar el punto de me- de llenado y tensién.
dicion. EE
Actual: -
) nio: TTen: 8 Litre o
1. [ ={ o T ITFO
2. |tre [ Introducir el valor del nivel de llena- Valor tensién: 4.50V S
do.
y
== q
¥ |Introducir el valor de la tensién.
Para introducir la curva completa del nivel

de llenado, deben introducirse todos los
puntos de medicion siguiendo los pasos del
1al 3.

5. Tras la entrada de la curva del nivel de
llenado, debe calibrarse el indicador del ni-
vel de llenado.

Fig. 54

El menu sirve asimismo para copiar los puntos
de medicion para un uso futuro en caso de que
el ordenador esté defectuoso o en caso de reini-
cializacion.

Si el depésito esta casi vacio o casi lleno, seleccionar unas distancias
menores entre los puntos de medicion que en el caso de un nivel de
llenado medio.
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Introducir los puntos de medicién de la curva del nivel de llenado aqui:

Punto de me- | Nivel de lle- Tension Punto de me- | Nivel de lle- Tension
dicién nado dicion nado
1 16

> 17

3 18

4 19

5 20

6 21

7 22

8 23

9 24

10 25

11 26

12 27

13 28

14 29

15

42
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4.4.1.3

Puesta en funcionamiento

@ G288

Introducir las toberas por anchos parciales (Setup )
& La numeracién de los anchos parciales de las lineas de pulverizacion
l se realiza en el sentido de marcha visto desde la izquierda exterior a

la derecha exterior, véase Fig. 55.

! ' 1
" TRy 0 ——
3 4
Fig. 55
1. Seleccionar el ancho parcial deseado. . ]
Seleccionar anchura parcial
con teclas de flecha y
@ combiar 2l valor con Intro
2. Aceptar la entrada. —3% Anch. parc 01: 8
X . . Anch. parec B2: 8
— La pantalla cambia a la entrada "Introducir Anch. parc B3: 8
i i " Anch. parc B84: 8
cantidad de toberas para ancho parcial 1". Rach s oe 5
3. Introducir el numero de toberas para el
ancho parcial 1 de la linea de pulverizacién.
4. Repetir los pasos del 1 al 3 hasta que haya
introducido la cantidad de toberas para to-
dos los anchos parciales. ki \/
5. Confirmar la entrada. Fig. 56
. ., . @mme
4.4.1.4 Configuraciéon del DistanceControl (Setup
[
Dist. . . . . . %
1. [kentrel| Activar/desactivar el DistanceCon- Distance Control: ein T
trol Dist.
. Control
2. L] Ajustar la sensibilidad de los senso- Sensibilidad de los s
res de inclinacion. sensores de inclina- 5 s
cign: de in-
o) 0 — sensibilidad reducida clina-
. cién
(terreno con colinas)
o 10 — alta sensibilidad Fact. curvas DC: 3 1
(terreno llano) Factor
o 5 — Valor estandar. curvas
e
Facter
3. &2 Introducir el factor de curva del Dis-
tanceControl. Fig. 57

o 0 —regulacién leve en curvas
o 10 — regulacién intensa en curvas
o 3 — valorestandar.
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44.1.5

Configuracion de las boquillas del extremo (Setup

@3:’86

4.4.1.6

Boquilla periférica:

(6]

desactivar hasta tres boquillas finales.
Reduccidn de la anchura de trabajo en
0,5 m respectivamente.

conectar la boquilla adicional exterior.
Aumento de la anchura de trabajo en
0,5 m por cada brazo.

activar la boquilla limite, desactivar la
boquilla exterior. No influye en la an-
chura de trabajo.

Ly oYY
k-

Numero del ancho parcial donde

esta montada la boquilla del extremo iz-
quierdo.

b d S 4 ¥ 9

<4° Namero del ancho parcial donde

esta montada la boquilla del extremo dere-
cho.

: , Numero de boquillas finales

a izquierda/derecha.

Configurar paquete de confort (Setup

Seleccionar paquete de confort.
Desactivar

sin regulacion de la presiéon de agita-
cion

con regulacion de la presion de agita-
cion

Dispositivo automatico agitador

Randdisentup: K J
H 7
FPos. bogq. marg. izx. ’fﬁ?‘

Anch. parc.: 1
k=
Pos. bog. marg. de. m
Anch. parc.: 8
e
n ?
fAnzahl der Enddisen li.: 1 R
re.: 1 j[
n?
Fig. 58

@3:’86

Pag-confort con regulacién
de la presidén de agitacién
Calibrar pos. grifo aspira- Q§
dor

Cal.
Pos.grifo aspirador intro./ Q§
posicién

wingeb.

Fig. 59

Calibrar paquete de confort con / sin regulacion de la presion de agitado

& El calibrado de la llave de aspirado sera necesario si el motor eléctri-
co no desplaza la llave de aspirado hacia la ubicacién correcta.

a4
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Calibracién de posiciones

J ~_1 Calibrar las posiciones de la llave de del grifo aspirador

aspirado.

@ 1. pos. "pulverizar” iniciar
@ . 2.
1. | Desplazar la llave de aspirado blec-
hasta posicion Pulverizacion. 3. pos. "aspirar” iniciar
4. pos. Taspirar”™ establecer
5. pos. "lavar"” iniciar
— L. pos. "lavar"™ establecer
2. Determinar la posicion Pulverizacion.

valor actual grifo aspira-

@ ‘ dor: 0.00 Vv
3. 4 Desplazar la llave de aspirado

hasta la posicién Pulverizacion.

<
@
il
pos- "pulverizar" esta- g%;

Fig. 60
oy
4, Determinar posicion Aspirado.
4
@ .
5. | Desplazar la llave aspirado
hasta la posicion Lavar.
6. Determinar posicién Lavar.
@
e [**"**[Introducir / visualizar posiciones de Pos. pulverizar: e-50 Vv %
aspirado.

eingeb.

. Las tensiones correspondientes a las posi-
ciones de la llave de aspirado pueden in- Pos. aspirar: 1.32 V
troducirse directamente

&)

eingeb.

Lavar posicién: 3.50 V

eingob.

Fig. 61
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4.4.1.7 Configuracion de la suspension hidroneumatica (Setup @BEJ%

. B%B Activar/desactivar la suspension Stspchsion bickoncimabices  "Con U@H

=

hidroneumatica. 6-1

Cal ibrar suspensién
oy hidroneumatica
. al.” [ Calibrar la suspension al.
B, okl s

L=y

hidroneumatica.

g ValTeor.: aex

o % " |Introducir el valor teérico de la sus-
pensién hidroneumatica. Valor estandar: o
80%.
Este valor indica la altura de la maquina en
tanto por ciento y debe mantenerse si el Fig. 62

contenido del depdsito es variable.

Calibrar la suspension hidroneumatica

1. /=21 Ir a la posicién superior. E‘I‘;,‘,:;::mi';'lszs"s' ks

Ir a posicién superior
Fijar posicién superior
Ir a posician inferior
Fijar posicién inferior

BN =

2. = Fijar la posicion superior.

E=R

3. Ir a la posicién inferior. UQU
Valor bruto actual i 588
UQU dseB

4. Fijar la posicion inferior. B

Fig. 63
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5 Empleo sobre la parcela
PRECAUCION
Durante los desplazamiento hacia el campo y por la via publica,

el AMATRON 3debe estar siempre desconectado.
— Peligro de accidente en caso de manejo incorrecto.

ADVERTENCIA

A TrailTron:
Sujetar el eje 0 lalanza del TrailTron en la posicidon central du-
rante el transporte. Asegurar lalanza del TrailTron con una llave
esférica.

— Peligro de accidente!

Antes de iniciar la pulverizacion deben introducirse los siguientes
datos:
. Introducir los datos de la maquina.

. Crear encargo e iniciarlo.
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51 Procedimiento de empleo

N

1.

12.

13.

@ Conectar AMATRON 3.

@ Cambiar al menu de trabajo.

Plegado Profi: suministrar aceite al bloque hidraulico a través de
la unidad de mando del tractor.

Desplegar el varillaje de pulverizaciéon

o  Plegado Profi, véase en la pagina 62.
i

o Plegado Preseleccion: | seleccionar el plegado del
varillaje.
o  mediante la unidad de mando del tractor.

'@

Ajustar la altura del varillaje ﬂ yla
j [

inclinacion A“z"? .

%{-
Para UX/UG con eje o lanza de direccion: TrailTron en
servicio automatico.

9]

f
i
i

=

DistanceControl (opcional) en servicio automatico.

N

Conectar el pulverizador, iniciar la marcha con el tractor y
pulverizar la superficie.

@ Desconectar la pulverizacion.

Plegar el varillaje de pulverizacion.

o  Plegado Profi, véase en la pagina 62.
e

s v e

AR

o  Plegado Preseleccion:
varillaje.
0 mediante la unidad de mando del tractor.

seleccionar el plegado del

Desplazar el eje/la lanza de direccion a la posicion central y
asegurar.

Para plegado Profi: interrumpir el suministro de aceite.

@ Desconectar AMATRON 3.

48
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5.2

Velocidad

Tramo por recorrer
hasta el vaciado del
depésito

Superficie tratada
(contador diario)

Numero de revolucio-
nes del arbol de toma
de fuerza

Regulacion de dosis
modo ma-
nual/automatico

Ajuste de inclinacién

Senalizacion con
espuma lzq.

Pulverizador conectado

Pulverizador desconec-
tado

Distancia boquilla de
pulverizacion-cultivo

Seleccionar anchos
parciales individuales
para desactivar/activar

High-Flow activa

Encargo actual

Indicacion menu Trabajo

CBIH— 8.5 km/h Shift

<o 2354 m 6.4 bar

Superficie  23.65ha 250 I/ha

1 100%
540 rpm

@I 540 rpm

TT
QJEU Auto anﬂ Auto

[Contenido del depdsito en litros)

356Li.

8

o

|Compensacién de oscilaciones desbloqueada

/bloqueada [;'

25cm  |DistanceControl| 25 cm

AAAALALAL™ 777
XX

X

0,5 I/min
[Dosificacion por minuto (Ginicamente en el modo]

High-Flow

A

|manua|!]
@01 o2

Encargo 1

Empleo sobre la parcela

Tecla Shift asignada

Presién de pulveriza-
cion

Cantidad tedrica (dosi-
ficacion introducida)

Dosificacion en %

Numero de revolucio-
nes (accionamiento hi-
draulico de la bomba)

TrailTron

-Modo ma-
nual/automatico

-Sentido, regulado pre-
viamente en el Trail-
Tron

-Posicion de la lan-
zaldel eje

Senalizacion con es-
puma derecha

Boquilla marginal co-
nectada

Secciones de brazo
desactivadas desde el
exterior

Anchos parciales des-
activados de forma
permanente

Pagina abierta en el
menu de trabajo

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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5.3 Funciones en el menu Trabajo

5.3.1 Activacion/desactivacion de la pulverizacion

Activacién/desactivacion de la pulverizacion

. Pulverizacion activada: el liquido de pulve-
rizacion se esparcira a través de las boqui-
llas de pulverizacion.

. Pulverizacion desactivada: no se aplicara
liquido de pulverizacion.

Indicacién en el menu de trabajo:
Fig. 64/...
(1) Pulverizacion desactivada.

(2) Pulverizacion activada.

5.3.2 Regulacién de la cantidad de pulverizacion

ﬂﬂﬂ

KXXXXREXKXKEREI
ﬂﬂﬂ
XXXKARKAAKAKAAAT

Fig. 64

Funcionamiento automatico/manual

Automatico

Si el modo de funcionamiento automatico esta
activado, aparece en la pantalla el simbolo "Au-
to" (Fig. 65/1). El ordenador de la maquina adop-
ta la regulacion de la dosificacion en funcion de
la velocidad de marcha actual.

Con las teclas @ o] @ puede modifi-

carse el intervalo de la dosificacion (en la pagina
16).

Modo manual

Si el modo de funcionamiento manual esta acti-

J
vado, aparece en la pantalla el simbolo k

(Fig. 65/2) y adicionalmente el dato [I/min]. Se
regula la dosificaciéon de forma manual modifi-
cando la presion de pulverizacién con las teclas

@o@.

El modo de funcionamiento manual no es ade-
cuado para el servicio de pulverizacion, sino sélo
para trabajos de mantenimiento y limpieza.

i[ﬂl]_,,z

1
Auto —

ﬂﬂ
CixkEKaERARKLAT

Fig. 65

50
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5.3.3 Llenado del depdsito del liquido de pulverizacion con agua (datos de la ma-

quina | P g04))

Llenado del depoésito del liquido de pulverizacion

Con el nivel indicado tras el llenado, el AMATRON 3 calcula
el recorrido restante que se puede pulverizar con el nuevo con-
tenido del depdsito.

Determinar la cantidad exacta de agua para el llenado.

i
O

Méaquina con limite de registro de nivel de llenado:

Durante el llenado, AMATRON 3 debe mostrar el menu de
llenado para que esté activo el registrador de nivel de llenado.

Al llenar el depdsito del liquido de pulverizacion se emite una
sefal de alarma una vez el nivel de llenado de liquido de pulve-
rizacion ha alcanzado este limite registrado. La supervision de la
cantidad de liquido de pulverizacion llenada ayuda a evitar can-
tidades residuales innecesarias si ajusta el limite registrado
exactamente a la cantidad de rellenado calculada

Durante el proceso de llenado, se calculara la cantidad de agua
llenada y se mostrara junto a la palabra "afadida:" (aqui 355 Ii-
tros).

533.1

g

cion.

3. Llenar el depdsito de liquido de pulveriza-

Con indicador de nivel de llenado

E Lim.ind.nivel llenado: 1861 Izq
Activar el menu de llenado (Fig. 66). -

2. Introducir el limite registrado para el nivel
de llenado maximo de liquido de pulveriza- Niv.llenado actual:

cion.
4. Finalizar el proceso de llenado, como ma- |
ximo, cuando se emita la sefial de alarma. 1 F D
o
v _ Akadi do: 355Litro v
5. Confirmar el estado de llenado ac-
tual. Fig. 66
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5.3.3.2 Sinindicador de nivel de llenado

g

1. E Activar el menu de llenado (Fig. 67).
2. Llenar el depdsito de liquido de pulveriza-

cion.

3. Leer el nivel de llenado actual en el indica-
dor.

4. Introducir el valor del estado de llenado
actual.

v ,
5. Confirmar la entrada.
5.3.3.3

Llenado mediante el acoplamiento de aspira-
cion:

1. Llave de conmutacion de la griferia de pre-

sion A en posicién @

2. Abrir la llave de conmutacion D.
B

Activar el menu de llenado (Fig. 68).

4. Introducir el limite registrado para el nivel
de llenado maximo de liquido de pulveriza-
cion.

Fu
5. Ajustar la succiéon mediante el aco-
plamiento de aspiracién.

— El depésito se llena automaticamente hasta
el limite registrado.

— Tras el llenado, el lado de admision se
cambia automaticamente a pulverizacion.

— Una nueva activacion de la tecla finaliza el
proceso de llenado de forma anticipada.

Introducir el nivel de
llenado actual:

BLitro

81234 R<>a
56789

3

Fig. 67

Paquete de confort: Parada de llenado automaética

Fig. 69

& UX Super / Pantera:

l La conmutacion entre pulveriza-
cion/aspiracion también puede reali-
zarse mediante el pulsador del panel
de control.

Lim.ind.nivel llenado: 42808 Izq —_
. [_Méx. )
Estado: Pulver. —
=

Hiv.llenado actual:

1254
Litro .

Aradido: 524Li

v

6. Tomar el valor del estado de llenado
actual.

Fig. 70

52
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fni PELIGRO 0
El inyector adicional no puede activarse, ya

que de lo contrario no funcionara la parada
automatica del llenado. @9
N

)

5.3.3.4 Parada automéatica de llenado al llenar a través de la conexién de presion

Llenar a través de la conexion de presion:

i E;T-lnd-nlvel llena- 5200 Li

il

1. Activar el menu de llenado (Fig. 71).

. . . . Niv.llenado actual:
2. Introducir el limite registrado para el nivel

de llenado maximo de liquido de pulveriza- 4847
cion.
: ] !

3. Pulsar la tecla del panel de mando (Fig. Litro 5%;

72/1).

— El depésito se llena automaticamente hasta

el limite registrado. Anadido: 0 litro N/
4. Cerrar la llave de bloque del tubo de llena-

do. ]

Fig. 71

5. Para despresurizar el tubo de llenado, pul-
sar la tecla del panel de mando.

— Lavalvula se abre momentaneamente..

v

6. Tomar el valor del estado de llenado
actual.

d-opR

. ~ | Para finalizar prematuramente el
proceso de llenado, pulsar una tecla alter-
nativa.

UX Special
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534 Lanza/eje en inercia del TrailTron

Funcionamiento automatico/manual

PELIGRO

Con el TrailTron conectado esta prohibido:

e Efectuar maniobras
e Circular por carretera

iPeligro de accidente por el vuelco de la maquina!

PELIGRO

Peligro de vuelco de la maquina estando instalada la lanza de
direccidn, en especial en terrenos muy irregulares o con desni-
vel.

Con lamaquina cargada total o parcialmente y con la lanza de
direccién arrastrada instalada existe peligro de vuelco al girar en
el extremo del campo a alta velocidad debido al desplazamiento
del centro de gravedad con la lanza instalada. El peligro de vuel-
co es especialmente grave en los desplazamientos hacia abajo
por terrenos con desnivel.

En consecuencia, adoptar un estilo de conduccion adecuado y
reducir la velocidad en el extremo del campo a fin de mantener el
control sobre el tractor y la maquina.

Funciones de seguridad

o Si se eleva el varillaje de rociado con la compensacion de osci-
laciones bloqueada por encima de una altura de 1,80 m:

— El TrailTron se desactiva (cuando la lanza se encuentra en la
posicion central).

o Plegar/desplegar el varillaje de rociado:

— Eje de direccidn/brazo de direccion debe encontrarse en la posi-
cion central.

o Se alcanza una velocidad de marcha superior a 20 km/h:

— El eje/la lanza del TrailTron se desplaza automaticamente a la
posicién central y permanece en modo de circulacion por carre-
tera hasta que la velocidad de marcha disminuye por debajo de
los 20 km/h.

54
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&3 ° Si el modo de funcionamiento automatico esta activado, aparece
l en la pantalla el simbolo "Auto". El ordenador de la maquina se
encarga de mantener el avance exacto por la linea.

. Si el modo de funcionamiento manual esta activado, aparece el

simbolo q;ﬂl}] .

. i , A accionar hasta que el neumatico de la maquina

vuelva a moverse exactamente por la huella del tractor (en el
funcionamiento manual o en el automatico).

— El rociador acoplable se orienta otra vez hacia el tractor.

. En la pantalla se visualiza el giro del volante.

& Calibrado del TrailTron, véase en la pagina 33.
l Configuracion del TrailTron, véase en la pagina 39.

Indicacién en el menu de trabajo:
Fig. 73/... 1 2 \
(1) TrailTron en el funcionamiento automatico \ HU t

(2) TrailTron en el funcionamiento manual
(3) Angulo de ajuste momentaneo del eje de "
direccion/brazo de direccion %E:}

4
(4) La maquina se dirige hacia la izquierda al ﬂ ’ (]

. . i 3
contrario que el declive é

(5) La maquina se dirige hacia la derecha al

contrario que el declive

(4,5) Las flechas parpadean simultaneamen-
te:

Funcionamiento de seguridad del Trail-
Tron activo

(6) TrailTron en el funcionamiento por carretera
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Transporte

f} PELIGRO
jPara su transporte, colocar el brazo de direccidn/eje de direc-

cion en la posicién de transporte!

iEn caso contrario, existe el peligro de accidente debido al vuel-
co de la maquina!

1. Colocar el brazo de direccién/eje de direc-
cion en la posicion central (brazo de direc-
cién/ruedas se alinean con la maquina).

Para ello,en AMATRON 3:

1.1 ﬁ‘*.—’] Ajustar el TrailTron en el modo
de funcionamiento manual.

1.2 i , A Alinear el brazo de di-

reccién/eje de direccion manualmente.

— El TrailTron se detiene automaticamen-

te cuando se alcanza la posicién cen- )
tral. Fig. 74

Desconectar AMATRON 3.

Desconectar la unidad de control del tractor
1 (marca en la manguera 1 x roja).

4. Asegurar el brazo de direccion (Fig. 74/1)
cerrando la llave de bloqueo (Fig. 74/3) en
la posicion 0.
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5.3.5 DistanceControl

Funcionamiento automatico/manual

. Si el modo de funcionamiento automatico esta activado, aparece
en el pantalla el simbolo "Auto" (Fig. 75/1). El ordenador de la
maquina adopta la regulacion de la distancia entre la boquilla de
pulverizacion y el cultivo.

Fijar previamente la distancia tedrica entre la boquilla de pulveri-
zacion y el cultivo:

>
rirs ) Ajustar la distancia tedrica entre la boquilla de

pulverizacion y el cultivo, como se desee.

2. E Confirmar la regulacion.

— Se ha memorizado la distancia tedrica entre la boquilla de pulve-
rizacion y el cultivo.

>
3. ﬁ, Fijar la altura del varillaje para el proceso de giro

iniciando la altura deseada del varillaje para el proceso de giro.

»

Confirmar la regulacion.

— Se ha memorizado la altura del varillaje para el proceso de giro

(se iniciara cuando se active la pulverizacién).
rece el simbolo \_}] (Fig. 75/2). E Dis-

DCc /
tanceControl esta desactivado. La distancia

entre la boquilla de pulverizacién y el cultivo
se regula manualmente mediante el ajuste ﬁ'-" ﬂ
de la inclinacién vy la altura. ﬂ

Ten 1
o Activar: se muestra la distancia entre
la boquilla de pulverizacion y el cultivo en el

25 25
menu de trabajo (Fig. 75/3). cm \ 5 / cm

Fig. 75

) En el modo de funcionamiento manual apa-

Alineacidn horizontal del varillaje

Alinear horizontalmente el varillaje de pulverizacién antes del plega-
do.
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i"} PRECAUCION
Si realiza el alineamiento horizontal con la maquina en posicién

inclinada puede dafiar el varillaje de pulverizacion.

l Calibrado del DistanceControl, véase en la pagina 20

5.3.6 Autolift

Autolift efectia la elevacion del varillaje en el extremo del campo y el
descenso de las mismas una vez finalizado el giro.

Esto se controla por medio de la activacion y desactivacion de la
pulverizacion.

ay Ajustar la altura del varillaje en uso y en el extremo del campo.

1. [&n

' Ajustar la distancia tedrica entre la boquilla de
pulverizacion y el cultivo, como se desee.

N

Confirmar la regulacion.

—  Se ha memorizado la distancia tedrica entre la boquilla de pulve-
rizacion y el cultivo.

+

+
3. Bl Fijar la altura del varillaje para el proceso de giro
iniciando la altura deseada del varillaje para el proceso de giro.

1 3

B

Confirmar la regulacion.

— Se ha memorizado la altura del varillaje para el proceso de giro
(se iniciara cuando se active la pulverizacion).
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5.3.7 Activar las secciones de brazo

Activar las secciones de brazo desde el exterior:

ﬁ Desactivar los anchos parciales de la izquierda/derecha.

i

Activar los anchos parciales hacia la izquierda/derecha.

3

T

Los anchos parciales pueden desactivarse y z z z z z I z z z

activarse

e durante la pulverizacion, Fig. 76

e cuando la pulverizacion esta desactivada.

Fig. 76, ancho parcial de la derecha desactivado.

Desconectar de modo permanente determinadas secciones de barra:

Si la funcidén "Seleccionar anchos parciales indi-

viduales" esta activada, en el menu Trabajo apa- m
rece adicionalmente una barra horizontal debajo
de un ancho parcial. El ancho parcial sehalado
con una barra horizontal (aqui desactivado) pue-
de activarse o desactivarse, segun se desee,

mediante la tecla @ p. €j., al pulverizar

areas de malas hierbas. Se puede activar o des-
activar el ancho parcial deseado mediante la

Fig. 77

tecla @ si desplaza la barra horizontal de
forma correspondiente mediante las teclas

@ y @
. Véase también Desconectar secciones de barra en el menu datos de
l la maquina, pagina 15.

Inhibir GPS-Switch al conectar secciones de barra:

Si el GPS-Switch se halla en modo automatico,

se encargara de conectar los anchos de barra. : z z : : z : : : : : z >? * i

En caso de anularlo manualmente, (mediante
AMATRON, AMACLICK o empufiadura mul-  Fig, 78
tifuncional), las secciones de barra se marcaran

con una X como cuando se desconectan perma-
nentemente.
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5.3.8 Campo de funcion de seleccion (plegado Preseleccion)

O TR Preseleccion
e T T

s . Ajuste de la inclinacion o
S M

. plegado del varillaje.

La preseleccion se muestra en el menu de trabajo (Fig. 79).
Las funciones se realizan mediante la unidad de mando del tractor.

Proceso de plegado: véanse las instrucciones de servicio del
pulverizador.

5.3.9 Plegado unilateral del varillaje con plegado Preseleccion

Plegado del varillaje por la derecha.

Plegado del varillaje por la izquierda.

La preseleccion se muestra en el menu de trabajo.
Las funciones se realizan mediante la unidad de mando del tractor.

Proceso de plegado: véanse las instrucciones de servicio del
pulverizador.

Indicacién en el menu de trabajo:

1 s 2
Fig. 79/... FE, e 3

- -~ 4
(1) Preseleccion del plegado del varillaje.

(2) Preseleccion del ajuste de la inclinacion. M [’_ \

(3) Preseleccion del plegado del varillaje por la
derecha.

(4) Preseleccion del plegado del varillaje por la
izquierda.

Fig. 79
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EZ=A Elevar, descender el varillaje

. Para ajustar la distancia de la boquilla de pulverizacion y el culti-
vo.

. Para plegar el varillaje.

5.3.11 Bloqueo/desbloqueo de la compensacion de oscilaciones (plegado Profi)

Compensacion de oscilaciones desbloqueada
— al pulverizar.

Compensacién de oscilaciones bloqueada

— al plegar el varillaje.
— al pulverizar con varillaje plegado unilateralmente.

Indicacion en el menu de trabajo:

8.
XXXKRKKAXXKERXT

(1) Compensacion de oscilaciones bloqueada.

(2) Compensacion de oscilaciones desblo-
queada.

& Con el menu de datos de la maquina

l puede ajustarse un bloqueo automati-
co de la compensacion de oscilacio-
nes.

o Bloqueo automatico activado
— Estandar.

o Bloqueo automatico desactivado
— Para evitar dafar el varillaje
de pulverizacion a causa del blo-
queo automatico con la maquina
en posicion inclinada.
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5.3.12 Plegado del varillaje (plegado Profi)

Desplegar/plegar el varillaje por ambos lados

El varillaje solo se puede plegar a una velocidad de marcha inferior a

@
l 1 km/h.

Pulverizadores sin plegado Profi: véanse las instrucciones de servicio
del pulverizador.

La operacion de desplegado no siempre se realiza de forma
simétrica.

Los respectivos cilindros hidraulicos retienen el varillaje de pul-
verizacién en la posicién de trabajo.

Plegar el varillaje de pulverizacion sélo en una superficie plana,
ya que de lo contrario se pueden producir dafios durante el pro-
ceso de plegado.

Volver siempre a alinear horizontalmente el varillaje de pulveri-
zacién antes del plegado (posicion 0) para facilitar el bloqueo del
varillaje de pulverizacién en la posicién de transporte (los rete-
nes no encajan en los alojamientos).

Desplegado del varillaje Super L

Elevar el varillaje (como minimo, 30 cm).

iEl seguro de transporte se bloquea automaticamente!

Tras la elevacién del varillaje, éste debe desplegarse antes de
10 segundos: jConexién de seguridad!

——1Desplegar el varillaje por ambos lados.

()
Desbloquear la compensacion de oscilaciones.

Ajustar la inclinacién/altura del varillaje o el DistanceControl.
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1. Elevar el varillaje (aprox. 2 m) de manera que al plegar

completamente el varillaje quede bien encajado en el depésito
de pulverizacién por encima del guardabarros.

Plegado del varillaje Super L

o Alinear el varillaje horizontalmente.

2. Bloquear la compensacion de oscilaciones.
& En el menu Datos de la maquina puede ajustar el bloqueo automatico
de la compensacion de oscilaciones durante el plegado por ambos
l lados.
bt
Profi Il: 3. , Acodar el varillaje hasta la posicion final.
4. Plegar el varillaje completamente por ambos lados en la
posicion de transporte.
LVVA
5. Bajar completamente el varillaje.

—  iBloqueo de transporte accionado!

Desplegado del varillaje Super S

1. Elevar el varillaje (min. 30 cm).

&3 e Tras la elevacion del varillaje, éste debe desplegarse antes de
l 10 segundos: jConexion de seguridad!
. iEl seguro de transporte se bloquea automaticamente!

7
Profill: o , /5 Acodar los dos paquetes de varillaje en posicion

horizontal.
3. / ==|Desplegar el varillaje por ambos lados.
_— e . .
4. Desbloquear la compensacion de oscilaciones.

Ajustar la inclinacién/altura del varillaje o el DistanceControl.
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Plegado del varillaje Super-S

1.

Elevar el varillaje (aprox. 1 m).

O

Alinear el varillaje horizontalmente.

2.

)
Bloquear la compensacién de oscilaciones.

En el menu Datos de la maquina puede ajustar el bloqueo automatico
de la compensacion de oscilaciones durante el plegado por ambos
lados.

Profi Il

4.

Plegar el varillaje completamente por ambos lados en la
posicion de transporte.

N '
, 1| Acodar hacia arriba los paquetes de varillaje en

posicion vertical.

Erwd
+

Descender el varillaje hasta que el bloqueo de transporte
quede bloqueado.

El varillaje Super S puede elevarse ligeramente para una mejor sus-
pension del varillaje para el transporte por carretera.
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o Plegado unilateral del varillaje
—
VAN
e
LN Desplegado unilateral del varillaje
s
e
—
& El funcionamiento con el varillaje de pulverizacién desplegado en uno
l de los lados es admisible
. solo con la compensacién de oscilaciones bloqueada

so6lo cuando el otro brazo lateral esta plegado como paquete de
la posicion de transporte

o varillaje Super S: plegado hacia abajo

o varillaje Super L: plegado hacia atras transversalmente al
sentido de marcha.

so6lo para salvar obstaculos transitorios (arboles, postes de elec-
tricidad, etc.)

Bloquear la compensacion de oscilaciones antes de doblar uni-
lateralmente el varillaje de pulverizacion.

Si la compensacién de oscilaciones no esta bloqueada, el vari-
llaje de pulverizacion puede ir dando golpes contra uno de los
lados. Si la extension del varillaje desplegada choca contra el
suelo, pueden producirse dafios en el varillaje de pulverizacion.

En el servicio de pulverizacion, reducir significativamente la ve-
locidad de marcha para evitar que el varillaje de pulverizacion
vaya dando golpes o toque el suelo con la compensacién de os-
cilaciones bloqueada. Si la guia del varillaje de pulverizacion es
irregular ya no se podra garantizar una distribucion transversal
homogénea.

)
Bloquear la compensacion de oscilaciones.

ea|Elevar el varillaje de rociado a una altura intermedia.

VAL A

El brazo lateral deseado se pliega o despliega.

Alinear el varillaje de pulverizacion en paralelo con la superficie
de destino mediante el ajuste de la inclinacién.

Ajustar la altura de pulverizacion de modo que el varillaje

de pulverizacién guarde una distancia minima de 1 m respecto a
la superficie del suelo.

Desactive los anchos parciales del brazo lateral plegado.

Conducir con una velocidad de marcha muy reducida durante el
servicio de pulverizacion.
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5.3.13 Acodado hacia arriba del brazo lateral (Gnicamente plegado Profi Il)

155 Acodar unilateralmente el brazo lateral a izquierda/derecha hacia
arriba
'y
bt . . .
Acodar unilateralmente el brazo lateral a izquierda/derecha hacia
abajo
Gy b

+ i
s Acodar el brazo lateral por ambos lados hacia arriba y abajo
R

El acodado hacia arriba y abajo del brazo lateral del varillaje de pul-
verizacion sirve para acodar hacia arriba y abajo el brazo lateral
cuando las condiciones del terreno son desfavorables y las posibili-
dades de ajuste de la altura y la inclinacién ya no son suficientes para
alinear el varillaje de pulverizacién respecto a la superficie de destino.

No acode nunca hacia arriba el brazo lateral del varillaje de pulveri-
zacioén desplegado mas de 20°.

5 ”
l o , “=' Para alinear el brazo lateral en la posicion hori-

zontal acodar al maximo el varillaje de rociado (desplazar a la
posicion final).

o No es posible un acodado mas abajo de la posicion horizontal.

e Alinear el varillaje de pulverizacién horizontalmente antes de
plegar el varillaje de pulverizacion en la posicidn de transporte.
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5.3.14 Ajuste de inclinacién

From, Ajuste de la inclinacién izquierda superior

Ajuste de lainclinacién derecha superior

)

El varillaje de pulverizacion se puede alinear en paralelo con el te-
rreno o la superficie de destino mediante el ajuste de la inclinacion
cuando las condiciones del terreno son desfavorables, p. €j., si las
hendiduras de las trazas tienen distintas profundidades o si se con-
duce por el lado de un surco.

o Calibrado del ajuste de la inclinacion, véase en la pagina 19.

Alinear el varillaje de pulverizacion mediante el ajuste de lainclinacion

3

Fom, o : s
' 1283Li. Corgr
Accionar , /=71 hasta que el varillaje de ﬁ{ i

pulverizacidon quede alineado en paralelo a la 1 ﬁ
superficie de destino. ] = Al P UL e T /t%

— El simbolo de ajuste de la inclinacion que Tiii iii — F,
aparece en la pantalla (Fig. 81/1) indica la /
inclinacion del varillaje de pulverizacién se- Aufiras: 2 A B o cag | P
leccionado. En el ejemplo, el lado izquierdo -
del varillaje de pulverizacién esta elevado. Fig. 81

Reflejar el ajuste de la inclinacién (reflejar declive)
“N

La inclinacion del varillaje de pulverizacion se-
leccionada se refleja facilmente al girar en el
extremo del campo, p. €j., durante el servicio de
pulverizacion en terrenos con desnivel en senti-
do transversal al declive (en la linea de vision).

Posicion de salida: el lado izquierdo del varillaje
de pulverizacion esta elevado.

1. Accionar una vez para que el ajuste

hidraulico de la inclinacién alinee el varillaje
de pulverizacion horizontalmente (posicién
0).

— El simbolo de ajuste de la inclinacion que
aparece en la pantalla (Fig. 82/1) indica la Fig. 82
alineacion horizontal del varillaje de pulveri-
zacion.

Aufirag: 1

2. Realizar el giro en el extremo del campo.
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—t
e
3. Accionar de nuevo para que el ajus- /*4_
te hidraulico de la inclinacion refleje la incli- é"dd—? 1293L1. S
nacion del varillaje de pulverizacion aplica- / —
da anteriormente. ﬂ El fi';f/
— El simbolo de ajuste de la inclinacién que ﬁﬁi‘ |ﬁ' - S ﬁ’
aparece en la pantalla (Fig. 83/1) indica la e,
inclinacion del varillaje de pulverizacién re- Fig. 83
flejada. Ahora el lado derecho del varillaje 'g.
de pulverizacion esta elevado.
& Por razones de seguridad, al reflejar el ajuste de inclinacién, se su-
l prime automaticamente el control previo del TrailTron.
5.3.15 Sefalizacion con espuma
DO& Activar o desactivar la sefializacion con espuma izquierda 0

%

Activar/desactivar la sefializaciéon con espuma derecha.

Indicacién en el menu de trabajo:

Fig. 84/...

(1)

()

Sefializacién con espuma izquierda activa-
da.

Sefializacién con espuma derecha desacti-
vada.

N

g
—
=
Ca

Fig. 84
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5.3.16 Bogquillas marginales, boquillas finales o boquillas adicionales

Conectar/desconectar la boquilla marginal derecho

Conectar/desconectar la boquilla marginal izquierdo

Indicacién en el menu de trabajo:

Fig. 85/1,2:
e Boquilla marginal conectada. ﬂl ﬂ

) Boquillas finales desconectadas.

1 2
Fig. 85
Fig. 86/1,2:
o Boquilla adicional conectada. [ ‘
1 2
Fig. 86
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5.3.17 Suspension hidroneumatica UX Super (opcional), Pantera

Modo manual, automatico

=Nt Descender la maquina en modo manual.

Elevar la maquina en modo manual.

Si el modo de funcionamiento automatico Auto esta activado, el

& AMATRON 3 regula la altura de marcha del pulverizador inde-
l pendientemente de valor del contenido del depdsito ajustado en la
configuracion.

| |
En el modo manual \_]] se puede descender o elevar la maquina.

Indicacién en el menu de trabajo:

(Fig. 87/1): Suspension hidroneumatica = 2
en modo de funcionamiento automatico (estado

de servicio). ﬁii‘lﬁkx [ ixl““i-jr
g @03103
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5.3.18 Paquete de confort UX Super (opcional), Pantera

@@ Activar el menu Paquete de confort

% Conmutacion entre pulverizaciéon/lavado

Diluir el liquido de pulverizacion

Activar/desactivar la limpieza

Agitador automatico/manual

Aumentar la intensidad del agitador

@ / Disminuir laiintensidad del agitador

b‘,‘m Ac'_[ivaci()n/desactivaci()n de la pulverizacién (Pulsar la tecla
pesve Shift)
& Llenado del depdsito del liquido de pulverizacion mediante el paquete
l de confort, véase la pagina 52.
& A la hora de ejecutar las funciones del paquete comfort debe tener en
l cuenta también el contenido del manual de instrucciones de la ma-
quina.
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El paquete de confort permite conectar el lado
de admision mediante
e e AMATRON 3,

e el pulsador del panel de control (Fig. 88/1).

Ajustes por control remoto:

. Pulverizacion (posicién A)
. Lavado/dilucién (posicion B)

. Llenado mediante el acoplamiento de aspi-
racion (posicién C, unicamente en el menu
de llenado)

Fig. 88

5.3.18.1 Dilucidn del liquido de pulverizacién en agua de lavado

1. li Iniciar la dilucion.

— El agua de lavado llega al depdésito a través
del agitador secundario.

2. Observar el nivel de llenado del depdsito.

3. li Finalizar la dilucion.

En el caso de maquinas con DUS se
lavan las lineas de pulverizacion. Si
se inicia una nueva pulverizacion,
transcurren de dos a cinco minutos

hasta que pueda repartirse el caldo de
pulverizacion concentrado.

Estado: Enjua
Ni\;.llen.: 2388 Litro
Diluir: Des |
reinigen Des :
Agi tador: Automatico C%]
J"re.ugii.: 3.5bar @

: 5
Fig. 89

5.3.18.2 Limpieza del pulverizador con el depdsito lleno (interrupcién del trabajo)

o)

L.

1. o Conectar el lavado en el lado de
admision.

— Se aspira el agua de lavado, cerrar los agi-
tadores.

& La conmutacién entre pulveriza-

cién/lavado también puede realizarse
l mediante el pulsador del panel de
control.

Estada: Enjua
Ni';c-.llen.: 2388 Litro
Diluir: Des
reinigen Des :
Agi tador: Automatico @
Pre.agit.: 3.5bar @

: -|-5
Fig. 90
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Shift
Maquinas sin DUS: Estado: Enjua
d Niv.llen.: 2308 Litro !&T'Ea
b o [EEEE L~
2. Conectar la pulverizacion. T
oi !u! r: Des
—  Los conductos de rociado y las toberas se rEInLgen Bes
limpian con agua de lavado.
g’!m Agi tador: Automatico
Desconectar la pulverizacion.
Desconectar el accionamiento de la bomba. Pre.agit.: 3 Shar
=1
5. Volver a conmutar el lado de admi-
sioén a pulverizacion. Fig. 91

e El deposito y los agitadores no estan
limpios.

e Laconcentracion del liquido dentro del
deposito no se ha modificado

Méaquinas con DUS:

2. Esperar hasta que los conductos se laven
con 2 litros de agua por metro de ancho de
trabajo.

b

3. Conectar la pulverizacion brevemen-
te para limpiar las toberas.

.....

Desconectar la pulverizacion.

Desconectar el accionamiento de la bomba.

)

L

6. 2] Volver a conmutar el lado de admi-
sién a pulverizacion.

e Eldeposito y los agitadores no estan
limpios.

e Laconcentracion del liquido dentro del
deposito se ha modificado.
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5.3.18.3 Limpieza del pulverizador con el depdésito vacio

Limpieza:

El nivel de llenado del depdsito debe ser < 1% (a
ser posible, depdsito vacio).

1.

n

Accionar la bomba con 450 min™.

! Iniciar la limpieza.

Se lavan los agitadores principal y secunda-
rio, limpieza interior del depdsito activada.

El proceso de limpieza finaliza automatica-
mente.

& En el caso de maquinas con DUS, la

linea de pulverizacion también se lim-
pia automaticamente.

Enjua %

Vaciar deposito:

Ty

Conectar la pulverizacion.

Conectar/desconectar la pulverizacion al
menos 10 veces durante la marcha.

Vaciar el pulverizador mediante la pulveri-
zacion.

Desconectar la pulverizacion.

Repetir los pasos del 1 al 3 de una a dos
veces.

La maquina esta limpia.
En caso necesario, vaciar la cantidad res-

tante en el campo mediante la llave de
desagle (Fig. 94/K).

Limpiar los filiros de aspiracion y de pre-
sion.

Modo de procedimiento especial en el caso
de un cambio critico del insecticida:

8.
9.

Afadir agua de lavado.

Repetir los pasos del 1 al 6.

Estado: N
Ni\;.llen.: 2308 Litro
Diluir: Des
reinigen Des

Agi tador: Automatico @
J’re.ugii.: 3.5bar @ f_’

15
Fig. 92
Shift

Estado: Enjua b. -
Niy.llen.: 2300 Litro </
Diluir: Des

reinigen Des

Agi tadar: Automatico
uL]"l'E.i.'mgii.: 3.5bar

Fig. 93

K
Fig. 94
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5.3.18.4 Limpieza del filtro de aspiracion con el depésito lleno

Para limpiar el filtro de aspiracién con el depésito Hiviilenoto ae el lj
lleno, debe activarse el menu de llenado. : "Q
e R
1. Activar el menu de llenado (Fig. 95).
[ |

2. Colocar la tapa de cierre en el acoplamiento —
de aspiracion. _
3. Llave de conmutacion de la griferia de pre- | \/

Afad i do: 524Litro
sioén en la posicion (Fig. 96).

4. Conmutar el lado de admision a llenado
mediante el pulsador del panel de control.

— La cubeta del filtro se aspira para su vacia-
do. Fig. 95

Soltar la tapa del filtro de aspiracion.

Accionar la valvula de descarga en el filtro
de aspiracion.

7. Quitar la tapa con filtro de aspiracion y lim-
piar con agua.

8. Volver a ensamblar el filtro de aspiracion @ )
siguiendo el orden inverso al descrito. :

9. Comprobar la estanqueidad de la carcasa

del filtro. )
10. Conmutar el lado de admisién a pulveriza-

cion mediante el pulsador del panel de con-

trol.

Fig. 96
11. Llave de conmutacion de la griferia de pre-

sién en la posicion U™ ™ | (Fig. 96).
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5.3.18.5 Regulacién automatica del agitador

= Estado: Enjua
o Ni';c-.llen.: 2388 Litro
Agitador en automatico.
. . Y Diluir: Des
— Laintensidad de agitacion se regula en reinigen Des
funcion del estado de llenado.
—  El agitador principal se desconecta cuando
el contenido del recipiente disminuye por Agitador: Automatico
debajo del 5%.
—  El agitador se vuelve a conectar automati- Pre.agit.: 3.5bar @
camente tras rellenarlo. E
+
ﬁ} Fig. 97
Colocar el agitador en el modo manual.
Z
— , Aumentar, disminuir la inten-
sidad del agitador.
—  El agitador permanece conectado incluso
cuando el recipiente contiene menos del
5%.
Fig. 98\1: Indicazione Disattivazione automatica Shi £t @

del miscelatore nel menu Lavoro.
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5.3.19 Paquete de confort UF, UG, UX Special (opcional)

@ @ Activar el menu Paquete de confort.
A
Conmutacion entre pulverizacion/lavado
3,

Diluir el liquido de pulverizacion

Activar/desactivar la limpieza

Agitador automatico/manual

Activar/desactivar el agitador secundario

Activacién/desactivaciéon de la pulverizacion
(Pulsar la tecla Shift)

& Llenado del depdsito del liquido de pulverizacion mediante el paquete
l de confort, véase la pagina 52.
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El paquete de confort permite conectar el lado
de admision mediante el AMATRON 3.

Ajustes por control remoto:

° Pulverizacion @

Fntl Y

. Lavado/dilucion K;L)

. Llenado mediante el acoplamiento de aspi-

racion

(Unicamente en el menu de llenado)

Durante I'esecuzione delle funzioni del
pacchetto Comfort, tenere presenti
anche le istruzioni per I'uso della mac-
china.

@

. _(’ )_
AN e>ugd)
g
Q7 [%]

%]
()
ACITo>gd
&7 (8]

Fig. 99

5.3.19.1 Dilucién del liquido de pulverizacion en agua de lavado

N

1. l Iniciar la dilucion

-

El agua de lavado llega al depdsito a traves

del agitador secundario.

2. Observar el nivel de llenado del depdsito.

N

3. l Finalizar la dilucion.

o

En el caso de maquinas con DUS se
lavan las lineas de pulverizacion. Si
se inicia una nueva pulverizacion,
transcurren de dos a cinco minutos
hasta que pueda repartirse el caldo de
pulverizacion concentrado.

Estado: Pulver. @ e,
Niv.llen.: 2388 Litro HE
Diluir: Des ae
Limpieza int.

deposito: Des e
Fig. 100
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5.3.19.2 Limpieza del pulverizador con el depdésito lleno (interrupcion del trabajo)

.

“| Conectar el lavado en el lado de
admision.

Se aspira el agua de lavado, cerrar los agi-
tadores.

Maquinas sin DUS:

n

Pt~

Conectar la pulverizacion.

Los conductos de rociado y las toberas se
limpian con agua de lavado.

.....

Desconectar la pulverizacion.

Desconectar el accionamiento de la bomba.

¥ Volver a conmutar el lado de admi-
sién a pulverizacion.

El deposito y los agitadores no estan
limpios.

La concentracion de liquido dentro del
deposito no se ha modificado.

Maquinas con DUS:

2. Esperar hasta que los conductos se laven

con 2 litros de agua por metro de ancho de
trabajo.

b,

Conectar la pulverizacion brevemen-
te para limpiar las toberas.

b
TS

prwr

Desconectar la pulverizacion.

Desconectar el accionamiento de la bomba.

o

¥ Volver a conmutar el lado de admi-
sién a pulverizacion.

El deposito y los agitadores no estan
limpios.

La concentracion del liquido dentro del
deposito se ha modificado.

Estado: Pulwver. E;; fe]
Hiv.llen.: 2308 Litro B
Diluir: Des
Limpieza int.
deposito: Des
Nebenrihruerk: Manual [:j:j
HebenrGhruerk: gedf fnet ‘
Fig. 101

Shitt
Estado: Enjua
Nig.llen.: 2368 Litro
Diluir: Des
reinigen Des
Agi tador: Automdtico
fre.ugii.: 3.5bar
Fig. 102
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5.3.19.3 Limpieza del pulverizador con el depoésito vacio

Limpieza:

El nivel de llenado del depdsito debe ser < 1% (a
ser posible, depésito vacio).

1. Accionar la bomba con 450 min™.

Iniciar la limpieza.

— Se lavan los agitadores principal y secunda-
rio, limpieza interior del depdsito activada.

N

—  El proceso de limpieza finaliza automatica-
mente.

& En el caso de maquinas con DUS, la
linea de pulverizaciéon también se
limpia automaticamente.

Vaciar deposito:

3. Conectar la pulverizacion

Conectar/desconectar la pulverizacién
10 veces durante la marcha.

Vaciar el pulverizador mediante la pulveri-
zacion.

-

Desconectar la pulverizacion.

Repetir los pasos del 1 al 3 de una a dos
veces.

— La maquina esta limpia.

6. Sies necesario, colocar el lado de admision

manualmente a g vaciar la cantidad

restante (Fig. 105) en el campo vy, a conti-
nuacion, realizar de nuevo el ajuste ma-

nualmente

— Lallave de conmutacion del lado de admi-
sion debe quedar encajada.

7. Limpiar los filtros de aspiracién y de pre-
sion.

Modo de procedimiento especial en el caso
de un cambio critico del insecticida:

8. Ahadir agua de lavado.

9. Repetir los pasos del 1 al 6.

Estado: Pulver.
Miv.llen.: 2308 Litro
Diluir: Des
Limpieza int.
depoasito: Des
Mebenrihruerk: Manual @
Hebenrihruerk: gedffnet .
Fig. 103
Shift

Estado: Enjua
Niy.llen.: 2388 Litro ?&m
Diluir: Des
reinigen Des
Agi tadar: Automat ico
fre.ngii.: 2.5bar
Fig. 104

lLl I= e

N —T

(A G

o +

9
uG 5"’;?*(%%&

;, RN
A \
AN o> %)

ey

[ Y (30

Fig. 105
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5.3.19.4 Desconexién automatica del agitador

=)

Agitador en desconexion automatica.

El agitador se desconecta cuando el conte-

nido del depdsito disminuye por debajo del

5%.

El agitador se vuelve a conectar automati-

camente tras rellenarlo.

=)

Desconexion del agitador desactivada.

— El agitador permanece conectado incluso
cuando el recipiente contiene menos del

5%.

Conectar/desconectar el agitador.

Fig. 107\1: Indicacion de desconexién automati-
ca del agitador en el menu de trabajo.

Empleo sobre la parcela

Estado: Pulwver.
Hiv.llen.: 2388 Litro
EI lui F: i Des @
HebenrGhruerk: Harnual @
Nebenrihruerk: gedf fnet
Fig. 106
Shift
PR e
Q.
Auto
2300Li .
IXiiikXi

Fig. 107
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5.3.20 Depédsito frontal con Flow Control

Modo automatico/manual

Activar/desactivar las bombas hacia adelante

Activar/desactivar las bombas hacia atras

Modo Automatico:

Durante el uso/transporte, manejar la combinacién de pulveriza-
dor/depésito frontal en el modo Automatico.

Funciones del modo Automatico:

. Circulacion permanente del liquido de pulverizacion con efecto
del agitador en el depésito frontal.

. Regulacion de los niveles de llenado de los dos depdsitos en
servicio de pulverizacion.

Indicacién en el menu de trabajo del
AMATRON 3:

Fig. 108, modo Automatico activado.

Fig. 108
Modo manual:

. En el modo manual el operador controla la distribucién del li-
quido de pulverizacioén en los dos depdsitos.

Por ello, se dispone de las funciones:
o Bombas hacia adelante.
o Bombas hacia atras.

. Pulverizacion sin depdsito frontal.

Fig. 109/Modo manual activado.

(1) Indicacién modo Bombas hacia adelante (\\ﬂl]]
activado.

T/
(2) Indicacién modo Bombas hacia atras acti- Li
do 1253 L. :
vado. <y
a @
i ?Iﬁ —— r-%"’

Fig. 109
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5.3.20.1 Submenu Depdsito frontal

Empleo sobre la parcela

Submen( Deposito frontal

Modo automatico/manual

Activar las bombas hacia adelante.

Activar las bombas hacia atras.

Desactivar las bombas hacia adelante/atras.

Indicacion en el submenu Depésito frontal del
AMATRON 3.

Fig. 110/...

(1) Nivel de llenado de los dos depésitos,
(2) Nivel de llenado FT,

(3) Nivel de llenado UF.

Moda:

Modo trab.:

Hiv.llenad. total:

En depésito frontal:
En depés. tras.:

o

Modo automatice

1258 Ixq

1888 Ixq
258 Ixq

Fig. 110

Las funciones Bombas hacia adelante y Bombas hacia
atras pueden activarse simultaneamente.
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Llenado

El nivel de llenado indicado en el me-
nu de llenado indica el volumen de
llenado de los dos depdsitos en con-
junto.

Antes del llenado conjunto del depdsi-
to frontal y del pulverizador, ajuste el
limite registrado para el nivel de llena-
do.

Para evitar un llenado excesivo del
deposito frontal, la valvula correspon-
diente se cierra al alcanzar el volumen
nominal.

Lim.ind.nivel llenado: 1881 Ixzq

oo

Miv.llenado actual:

L1170

Aradido: 355Litro

v

Limpieza interior

Fig. 111

El depdsito frontal dispone de una limpieza interior que se acciona de
forma paralela a la limpieza interior del pulverizador.

— Véanse las instrucciones de servicio UF.

Durante/después de la limpieza interior:

deposito frontal quede vacio.

Activar la funcion Bombas hacia atras, hasta que el

. Después de la limpieza interior: vaciar el contenido residual.

Fallo de un sensor de llenado

Si falla un sensor de llenado

. aparece una sefal de alarma,

. se pasa del modo automatico al modo manual,

) se cierran las dos valvulas del Flow Control.

84
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Empleo sobre la parcela

5.4 Asignacion de teclas del menu de trabajo/joystick multifuncional
& En el menu de trabajo aparecen, en funcion del tipo de varillaje de
pulverizacion seleccionado, diferentes campos de funcion para el
l manejo del varillaje de pulverizacion. Los capitulos siguientes mues-
tran cada uno de los campos de funcion para los diferentes tipos de
varillaje de pulverizacioén.
5.4.1 Plegado estandar/ajuste de lainclinacién
Pagina 1: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[Ehift | 532 Regulacién de la cantidad de pulverizacion: Funciona-
3. Sbar |1 > Imiento automatico/manual
2501 /hd] - - .
1083 Fh T 5.3.1 [Activacion/desactivacion de la pulverizacion
548U/mi n?
% 6.3.6 [Activar los anchos parciales
——
™ LT
6.3.6 [Desactivar los anchos parciales
TEVTTI oI "
B1/min T
5.3.14 [Ajuste de inclinacién
.‘ Iﬂ a1/832 ;21525?

Tecla Shift pulsada: Descripcion de los campos de funcidn

Véase el
capitulo
Shift
3. Sbar 6.3.14 |Activar o desactivar la senalizacién con espuma
2501 /hd]
108%
548 U/mi ry . . ] .
5.3.3 [Llenado del depésito del liquido de pulverizacion
5.3.14 |Reflejar la inclinacion / DC: orientar horizontalmente
5.3.19 [Activar el menu Paquete de confort.
Bl/min Bem
5.3.20 |UF: Depdsito frontal con Flow Control
‘ Iﬂ G183
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Pagina 2: Descripcién de los campos de funcién

Véase el
capitulo

01/hal
28 T

3. 5bar R\ 6.3.16 Conectar/desconectar la boquilla marginal

S548U/minr

!

TRIL—=7
AAARAAAT—

Bl/min Bem

A B ozre3

Asignaciones del joystick multifuncional:

OO,

N

O @
& | OO

-

@

"y

F
J (@]

OO
D&O

N

Ol<]®

(D
® @
DD
¥
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54.2 Plegado Profi | del varillaje

Pagina 1: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
ERirL S 532 Regulacion de la cantidad de pulverizacion: Funciona-
3. S5bar o miento automatico/manual
2153%;{ ha 5.3.1 [Activacion/desactivacién de la pulverizaciéon
540U/mi r
3 6.3.6 |Activar los anchos parciales
v 4
m =
E‘L mr = 6.3.6 [Desactivar los anchos parciales
Bl/min Ben |
5.3.14 [Ajuste de inclinacién
A & o103 BT :

Tecla Shift pulsada: Descripcion de los campos de funcidn

Véase el
capitulo
Shift
3.5bar |0 6.3.14 [Activar o desactivar la sefializacién con espuma

2501 /hd
100%

Es
548U mi ry &]

a

5.3.4 |TrailTron: orientar manualmente

O | ™

5.3.4 [TrailTron: Funcionamiento automatico/manual

A\

5.3.14 |Reflejar la inclinacion / DC: orientar horizontalmente

H

Bl/min Bem

A [ 013 s

5.3.10 [Elevar, descender el varillaje

Pagina 2: Descripciéon de los campos de funcién
Véase el
capitulo
Shift i
3.5bar | ai
5.3.12 |Desplegar/plegar el varillaje por ambos lados
180 b
S40U/min
i o
5.3.10 [Elevar, descender el varillaje
AKAKKRAT ==
Bl/min Bem 5.3.3 [Llenado del depésito del liquido de pulverizacién
A L 5.3.11 |Bloqueo/desbloqueo de la compensacién de oscilaciones
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Tecla Shift pulsada: Descripcién de los campos de funcion

Véase el
capitulo
Shift |- ~"
3. Sbar | 5.3.12 |Desplegado unilateral del varillaje
2501/hd
180 —
540U/min .~
G 5.3.12 |Plegado unilateral del varillaje
b
AKAKKAAT
B1/min Bem K
6.3.16 |Conectar/desconectar la boquilla marginal
A B oz | A
Pagina 3: Descripciéon de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[Ehift]
3. Sbar Eﬂ}- I 5.3.5 |DC: Funcionamiento automéatico/manual
2501 /ha ‘g|
180%
548U/min , _ , o
. 535 DC: distancia de la boquilla de pulverizacién — mostrar
T em [ o estabilidad
T 535 DC / Autolift: distancia de la boquilla de pulverizacion —
sy "~ [fijar estabilidad
536 DC / Autolift: fijar altura del varillaje en el extremo del
.t e campo
Bl/min Bem (B3I
5.3.10 [Elevar, descender el varillaje
A Iﬂ B3/83 ﬁ

Tecla Shift pulsada: Descripcién de los campos de funciéon

Véase el
capitulo
[Ea
3. Sbar 5.3.19 [Activar el menu Paquete de confort.
2501 /hd
180%
S40U/mi ry
5.3.20 [Deposito frontal con Flow Control
6.317 Suspension hidroneumatica: Funcionamiento automati-
T co/manual
5.3.4 |TrailTron: Funcionamiento automéatico/manual
B1/min Bem
6.3.17 [Suspensioén hidroneumatica: bajar/elevar
A [ &3/03 n-

88
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Asignaciones del joystick multifuncional

UX, UG

® © O @O
sooF eoer
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la

5.4.3 Plegado Profi Il del varillaje
Pagina 1: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[Shift | S 532 Regulacién de la cantidad de pulverizacién: Funciona-
3. Sbar < |miento automético/manual
E?E,maé/h“ Mm || 5.3.1 |Activacion/desactivacion de la pulverizacion
540 U/min?
% 6.3.6 |Activar los anchos parciales
-
= 6.3.6 |Desactivar los anchos parciales
ot
‘B1/min Bem [T
5.3.14 [Ajuste de inclinacién
A B o104 T
l Tecla Shift pulsada: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
Shift 09
3. 5bar |p 6.3.14 |Activar o desactivar la sefializacién con espuma
2501 /hdl %O
180% la!
S40U/mi
&] é 5.3.4 |TrailTron: orientar manualmente
/ 5.3.4 |TrailTron: Funcionamiento automatico/manual
=& [| 5.3.14 [Reflejar la inclinacion / DC: orientar horizontalmente
‘B1/min T
5.3.10 [Elevar, descender el varillaje
A [ @104 s
Pagina 2: Descripciéon de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[Bhift]
3. Sbar T% i
% 5.3.13 [Acodar unilateralmente el brazo lateral
2501/ha /=
100% !
548 U/mi ry 1@
5.3.13 |Acodar unilateralmente el brazo lateral
Gpm
- v
: 5.3.10 [Elevar, descender el varillaje
AKAKRRATI ==
Bl/min Bem @ 5.3.3 |Llenado del deposito del liquido de pulverizacion
A Mt a2 04 5.3.11 [Bloqueo/desbloqueo de la compensacion de oscilaciones
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Tecla Shift pulsada: Descripcion de los campos de funcidn

Véase el
capitulo
Shift |- ~_"
3.5bar | T ; i
5501k Lo 5.3.12 |Desplegado unilateral del varillaje
[=]
180% —
540U/min -
5.3.12 [Plegado unilateral del varillaje
L
b

AXAKZRAT

B1/min Bem 'R\
6.3.16 |Conectar/desconectar la boquilla marginal
A Iﬂ 6z /84 /ﬁ
Pagina 3: Descripciéon de los campos de funcién
Véase el
capitulo
3. Dbar |7 5.3.12 |Desplegar/plegar el varillaje por ambos lados
2501/hd nr o plegarpie ep
180% e
548U0/min -
e 5313 Acodar el brazo lateral por ambos lados hacia arriba y
" abajo
Eirle
s v
+ 5.3.10 [Elevar, descender el varillaje
] e i t
AKAKXART ==
B81/min Bcm .. -
5.3.11 |Bloqueo/desbloqueo de la compensacion de oscilaciones
.‘ @ B3 84

Tecla Shift pulsada: Descripcion de los campos de funcidn

Véase el
capitulo

BRIt
3. 5bar @@ 5.3.19 |Activar el menu Paquete de confort.

2501/hd 77
1003 &
540U/min

5.3.20 [Depésito frontal con Flow Control

- @ 6.317 Suspension hidroneumatica: Funcionamiento automati-

S — co/manual
AAARAAAL

Bl/min Bem =%

‘ @ 83 84

5.3.4 |TrailTron: Funcionamiento automatico/manual

6.3.17 |Suspension hidroneumatica: bajar/elevar
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Pagina 4: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[BRift]
e 5.3.5 |DC: Automatik / Handbetrieb
2501 /hdl I E!-' I
100%
DB min DC: distancia de la boquilla de pulverizacién — mostrar
TS 5.3.5 i
T em] estabilidad
T DC / Autolift: distancia de la boquilla de pulverizacion —
- 3 5.3.5 -
mostrar estabilidad
] 1 D % 536 DC / Autolift: distancia de la boquilla de pulverizacion —
i; 11;]’ fijar estabilidad
B1/min Bem |B77
t 5.3.10 [Elevar, descender el varillaje

.‘ @ 84,84

k|

Asignaciones del joystick multifuncional

UX, UG
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5.4.4 Plegado Preseleccion
Pagina 1: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[Ehift | S 532 Regulacién de la cantidad de pulverizacion: Funciona-
3. Sbar “  |miento automatico/manual
F)
21532,;"‘“ 5.3.1 [Activacion/desactivacion de la pulverizacion
S540U/mi n
6.3.6 [Activar los anchos parciales
+
(e 6.3.6 |D tivar | h ial
« 3. esactivar los anchos parciales
% P
R Bem |/ Y 538 [Preseleccion: Ajuste de la inclinacion / plegado del varilla-
A B o102 [ R €

Tecla Shift pulsada: Descripcion de los campos de funcidn

Véase el
capitulo

S548U/mi ry

Shift
3. Sbar K
2501 /hd /ﬂ'
1003

6.3.16

Conectar/desconectar la boquilla marginal

6.3.14

Activar o desactivar la sefializacién con espuma

Efa 5.3.3 |Llenado del deposito del liquido de pulverizacion
AKAKKAAT
Bl/nin Bem |~
6.3.8 |Preseleccion: plegar el varillaje por un lado
A B 61,02 R
Pagina 2: Descripcién de los campos de funcién
Véase el
capitulo
[Bhift]
3. Dbar 5.3.19 |Activar el menu Paquete de confort
2501 /ha o a '
180%
540U min
5.3.20 |Deposito frontal con Flow Control
Bl/min Bem
.‘ @ |28z
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Asignaciones del joystick multifunciona

UF 01
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OO
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6 Mando multifuncional AMATRON 3

Mando multifuncional AMATRON 3

6.1 Montaje

El joystick multifuncional (Fig. 112/1) se fija con 4
tornillos de forma cémoda para el mando en la
cabina del tractor.

Para su conexion, introducir la clavija del equi-
pamiento basico en el casquillo Sub-D de 9 polos
del mando multifuncional (Fig. 112/2).

Introducir la clavija (Fig. 112/3) del joystick multi-
funcional en el casquillo Sub-D del
AMATRON 3.

6.2 Funcién

El joystick multifuncional solo funciona en el me-
nu de servicio de la consola de mando. Permite
un manejo ciego de la maquina durante el trabajo
sobre la parcela.

Para manejar la maquina, el joystick multifuncio-
nal (Fig. 113) dispone de 8 teclas (1 - 8). Ade-
mas, mediante el interruptor (Fig. 114/2) se pue-
de cambiar la disposicion de las teclas en 3 sen-
tidos.

El interruptor se incluye de serie

o e posicion central (Fig. 114/A) y se
puede accionar hacia Fig. 113

o« I arriba (Fig. 114/B) o
e =  abajo (Fig. 114/C).

La posicion del interruptor se muestra mediante
una luz LED (Fig. 114/1).

e I Indicador LED amarillo
e ¥ Indicacién LED roja

° b Indicacion LED verde.
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Mando multifuncional AMATRON 3

6.3 MenU de memorizacion joystick multifuncional

EI menu de memorizacion se inicia a

través del menu principal.

Coo
SO0

° 22| Activar el menu de memorizacion.

Al accionar una tecla del joystick multifuncional
aparece la funcion correspondiente en la panta-
lla.

Mend memor. empun. multif.

i R
A e 1

Fig. 115

000
[e]eXe
OO

Fig. 116
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7 Mando multifuncional AmaPilot

Mando multifuncional AmaPilot

El AmaPilot permite el manejo de todas las fun-
ciones de pulverizacion importantes y del control
de las 4 ruedas.

Se pueden seleccionar 30 funciones con el dedo
pulgar. Ademas se pueden conectar otros dos
niveles.

. Nivel estandar

. Nivel 2 con disparador retenido en la parte
posterior

Fig. 117

. Nivel 3 después de conectar el botdn lumi-
noso
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Asignacion AmaPilot

Nivel estandar:

Conectar/desconectar los anchos parciales del Conectar/desconectar los anchos parciales del
lado izquierdo lado derecho

Activacion/desactivacion de la
pulverizacion

Reducir/aumentar dosis Boquillas de margen izda./drcha.
Nivel 2: i }
Inclinar/acodar el brazo lateral a izquierda Inclinar/acodar el brazo lateral a derecha

DistanceControl
Reflejar varillaje

Nivel 3:

Bloquear/desbloquear la com-
pensacién de oscilaciones

Elevar/descender el varillaje | Desplegar/plegar el varillaje a la izquierda
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Funciones en todos los niveles:

Mando multifuncional AmaPilot

Pantera: guiar direccion de rueda trasera a la Pantera: guiar direccion de rueda trasera a la
izquierda derecha
UX: guiar eje/barra de traccion a la izquierda UX: guiar eje/barra de traccion a la derecha

Pantera:

Conmutacion

Direccion de 2 <->4 ruedas
UX:

Conmutacion AutoTrail auto-
matica - manual
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8 Caja de conmutacién de los anchos parciales AMACLICK

Caja de conmutacién de los anchos parciales AMACLICK

8.1 Montaje

Atornillar el AMAEGLIGK al joystick multifuncional mediante la
seccion perforada de la consola o, de forma alternativa, montarlo en
la cabina del tractor para un manejo mas comodo.

La conexion del AMAECGLICK se realiza:

. de forma correspondiente con el joystick . de forma correspondiente sin el joystick
multifuncional Fig. 117. multifuncional Fig. 118.

4 \

Fig. 119 Fig. 120

8.2 Funcion
La caja de conmutacion AMAGLICK se utiliza en combinacion
con el
. AMATRON 3,
¢ AMATRON 3y el joystick multifuncional
para el manejo de los pulverizadores AMAZONE.

Con el AMACLICK"
. se puede activar o desactivar cualquier ancho parcial.

. se puede activar o desactivar la aplicacion de liquido de pulveri-
zacion.
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Caja de conmutacion de los anchos parciales AMACLICK

) © AMACGLICK

o o o o o o o o

/)/.\)ﬁ\/;), Q\ 0 “’\f_ /i\)/\,.\fﬁ\/_\

S S

N /
—~

2

(1) Interruptor de conexion/desconexion

o La posicién del interruptor del %:
AMACLICK no estd activa. Manejo de los anchos par-
ciales a través del AMATRON 3/joystick multifuncional.

o Posicion del interruptor "AMACLICK :
la activacién/desactivacion de la pulverizacion y anchos par-
ciales tienen lugar con el AMAGLICK
(en tal caso, el manejo con el AMATRON 3)/joystick mul-
tifuncional no es posible).
Las luces del interruptor de los anchos parciales muestran
que el ancho parcial esta activado.

(2) Interruptor de anchos parciales
Para cada ancho parcial se dispone de un interruptor de anchos
parciales.
Si hay mas interruptores disponibles que anchos parciales, los
interruptores de la derecha no estan asignados (p. €j., pulveri-
zador con 11 anchos parciales, AMAGLIGK 13 interruptores
— Los 2 interruptores situados mas a la derecha no estan asig-
nados.

(3) Interruptor Activacion ? /desactivacion de la pulverizacion

x.

Se aplicara liquido de pulverizacion/no se aplicara liquido de
pulverizacion por todos los anchos parciales activados.

5] Para identificar los interruptores de anchos parciales sin asignar,
l pueden retirarse las tapas de plastico.
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Averias

9 Averias

9.1 Alarma

Alarma poco critica:

El aviso de averia (Fig. 119) aparece en la zona
inferior de la pantalla y suena una sefal acustica
tres veces. Desconectar el error, cuando sea
posible.

Alarma critica:

El aviso de alarma (Fig. 120) aparece en la zona
intermedia de la pantalla y suena una sefial
acustica.

1. Leer el aviso de alarma en la pantalla.

2. @ Confirmar el aviso de alarma.

CTHE— 12.8 km/t M
oy 1568 m 3. 5bar h_‘
5...5;.:Ij 5.68ha E?B%;gfhui
ﬁ 548 rpm S540rem |
2 Ao ® TIT E
: >
Flutc:- ="

€/3 45BBIzq<:|
o N
{AAAARKAARAZAAT L

Bcm 0.01/min Bcm I%

o

No se puede man-—

tener el valor teéri. . F
Fig. 121
CBIH— 12.8 km/t g 11
Loy 1568 m 3.5bar E&'
Caudalimetro ﬁ
2 no envia E [ﬁ%’
€ sehales 5
o
P

1

Confirmar con Intro %
Encargo: 5 a1 /84 gﬁz’ﬁf
Fig. 122
9.2 Fallo del servomotor (paquete de confort UX Super)

Servomotor, grifo de aspiracion:

Si falla el motor en el grifo de aspiracién, se
puede interrumpir el accionamiento y el grifo de
aspiracion se puede manejar manualmente.

Para ello, retirar el tornillo que hay debajo del
panel de mando.

Fig. 123
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Limpieza interior del servomotor:

Si falla el motor de la limpieza interior, dicha
limpieza interior se puede conectar mediante el
panel de mando (Fig. 122/A,B).

9.3

Introduciendo una velocidad simulada en el me-
nu Configuracion de servicio se puede continuar
la dispersion aun en caso de fallo del sensor de
camino.

Para ello:

1. Desprender el cable de sefal del equipa-
miento béasico del tractor.

km#t

sim.

2. Introducir la velocidad simulada.

v

w

Confirmar la entrada.

— El simbolo de velocidad invertido aparece
en el menu "Trabajo". KR

4. Durante el resto de la dispersién mantener
la velocidad simulada especificada.

Averias

—_—

i —
HO |

C

[ =

\

Fig. 124

Fallo del sensor de recorrido (imp/100 m)

Datos completos desde pta. func.

H
Superf. total:
Total 1:

Tmpo. total pulv.:
km/h sim:

o’

Ler=zidn MHA: F.BG6.AZ2es
Idicoras: OE/EHN/FR/__

@ Encuanto se registran los impulsos en

el sensor del camino, el ordenador se
conmuta a la velocidad real del sensor
del camino.

Uersidn IOP: E.E5.1
Al-Gast e /AG—429

12368 ha
3698 Ixq
1241+

8.9kmt

@auaz

km~t

sim.

Fig. 125
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